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IS0 9849 : 1991 (E/F) 

Foreword 

IS0 (the International Organization for Standardization) is a worldwide federation of 
national standards bodies (IS0 member bodies). The work of preparing International 
Standards is normally carried out through IS0 technical committees. Each member 
body interested in a subject for which a technical committee has been established has 
the right to be represented on that committee. International organizations, govern- 
mental and non-governmental, in liaison with ISO, also take part in the work. IS0 
collaborates closely with the International Electrotechnical Commission (IEC) on all 
matters of electrotechnical standardization. 

Draft International Standards adopted by the technical committees are circulated to 
the member bodies for voting. Publication as an International Standard requires 
approval by at least 75 % of the member bodies casting a vote. 

International Standard IS0 9849 was prepared by Technical Committee ISO/TC 172, 
Optics and optical instruments, Sub-Committee SC 6, Geodetic instruments. 

Annexes A and B of this International Standard are for information only. 
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IS0 9849 : 1991 (F) 

Avant-propos 

L’ISO (Organisation internationale de normalisation) est une federation mondiale 
d’organismes nationaux de normalisation (comites membres de I’ISO). L’elaboration 
des Normes internationales est en general confide aux comites techniques de I’ISO. 
Chaque comite membre inter-es& par une etude a le droit de faire partie du comite 
technique tree a cet effet. Les organisations internationales, gouvernementales et non 
gouvernementales, en liaison avec I’ISO participent egalement aux travaux. L’ISO col- 
labore etroitement avec la Commission electrotechnique internationale (CEI) en ce qui 
concerne la normalisation electrotechnique. 

Les projets de Normes internationales adopt& par les comites techniques sont soumis 
aux comites membres pour vote. Leur publication comme Normes internationales 
requiert I’approbation de 75 % au moins des comites membres votants. 

La Norme internationale IS0 9849 a ete elaboree par le comite technique ISO/TC 172, 
Optique et instruments d’optiques, sous-comite SC 6, Instruments geodksiques. 

Les annexes A et B 
titre d’information. 

de la presente Norme internationale sont donnees uniquement a 
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IS0 9849 : 1991 (E/F) 

Introduction 

This International Standard forms one of a series concerning geodetic instruments. It 
gives definitions of terms which may be used in the drafting of other International 
Standards and national standards in this field. 

Only terms relating to surveying instruments for geodetic work and their essential parts 
are described in this International Standard. It is intended both for the surveyor and the 
non-surveyor. Every reader is requested to use only these terms in the future so that, 
with time, a standard and acceptable terminology will come into common usage. 

This International Standard takes into account surveying traditions in English 
speaking, French-speaking and German-speaking countries. If this International 
Standard is translated into other languages, the translator should take into account the 
tradition of the other countries concerned rather than translating literally. 

The task of establishing equivalent terms for this International Standard has often been 
complicated by the fact that words in different languages do not correspond exactly. In 
some cases the English term has a wider meaning than the equivalent or equivalents 
given, and in others the reverse is true. 
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IS0 9849 : 1991 (E/F) 

Introduction 

La presente Norme internationale fait par-tie d’une serie de normes portant sur les ins- 
truments geodesiques. Elle donne les definitions de termes que I’on peut utiliser pour la 
redaction d’autres Normes internationales et nationales dans ce domaine. 

Seuls sont decrits dans la presente Norme internationale les termes ayant trait aux ins- 
truments de geodesic et leurs pieces essentielles. Elle est prevue 5 I’usage du geometre 
et du non-geometre. II est demande 2 tout lecteur de n’utiliser a I’avenir que ces termes 
de facon qu’avec le temps, une norme et une terminologie acceptable passent dans 
I’utiliskion courante. 

La presente Norme internationale tient compte des traditions des pays francophones et 
germanophones en matiere de geodesic. Si la presente Norme internationale est tra- 
duite en d’autres langues, il convient que le traducteur tienne compte de la tradition 
des autres pays concern& plutot que de faire une traduction litter-ale. 

La traduction des termes en francais et en allemand a souvent ete compliquee du fait I 
que les mots dans les differentes langues ne se correspondent pas exactement. Dans 
certains cas, le terme anglais a une signification plus large que I’equivalent ou les equi- 
valents, et vice versa. 

vii 
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INTERNATIONAL STANDARD 
IS0 9849 : 1991 (E/F) 

NORME INTERNATIONALE 

Optics and optical 
instruments - Geodetic 
instruments - Vocabulary 

Optique et instruments 
d’optique - Instruments 
g6odhiques - Vocabulaire 

1 Scope 

This International Standard defines terms relating to geodetic 
field instruments only, e.g. distance meters, levels, theodolites 
and others, and their essential component parts which are nor- 
mally used in terrestrial measuring operations of ordnance 
survey, topographic survey, plane survey and engineering 
survey. This means that fields such as the following are not 
mentioned, e.g. photogrammetry, astronomy, hydrographic 
survey, satellite techniques and industrial metrology. 

Accessories which are not necessary for the functioning of the Les accessoires qui ne sont pas necessaires au fonctionnement 
instruments are not dealt with. des instruments ne sont pas trait&. 

The terms within clauses 2 and 3 are arranged in English 
alphabetical order. 

The most commonly used synonyms precede their respective 
definition and are themselves separated by semicolons. Less 
commonly used synonyms are given at the end of the defini- 
tion, in bold type after “also called”. 

The expression “see also” directs the user to related terms, 
which are italicized. 

Italicized terms used within the text of definitions are explained 
elsewhere in this International Standard. 

For practical reasons terms marked with an asterisk (“1 are 
explained only in a note or in the context of the definition of 
another term. These terms can also be found in the alphabetical 
index. 

NOTE - In addition to terms used in two of the official IS0 languages 
(English and French) this International Standard gives the equivalent 
terms in the German language; these are published under the respon- 
sibility of the member body for Germany (DIN). However, only the 
terms given in the official languages can be considered as IS0 terms. 

1 Domaine d’application 

La presente Norme internationale definit les termes ayant trait 
uniquement aux instruments du domaine geodesique, par 
exemple telemetres, niveaux, theodolite et autres, et leurs com- 
posants essentiels qui sont normalement utilises dans les ope- 
rations de mensuration terrestre pour le nivellement general, la 
topographie, le leve a la planchette et les operations d’ingenie- 
rie. Cela signifie que les domaines tels que photogrammetrie, 
astronomie, service hydrographique, techniques des satellites 
et metrologie industrielle ne sont pas mentionnes. 

Les termes des articles 2 et 3 sont classes par ordre alphabeti- 
que selon le nom anglais. 

Les synonymes les plus couramment utilises precedent leur 
definition respective et sont eux-memes &pares par des points 
virgules. Les synonymes moins frequemment utilises sont 
donnes a la fin de la definition, en caracteres gras apres (&gale- 
ment appele)). 

L’expression ((voir egalement)) dirige I’utilisateur vers les termes 
connexes ecrits en italique. 

Si plusieurs termes ont egalement la meme signification, les 
synonymes sont donnes apres I’expression ((egalement ap- 
pele)). On les trouve egalement dans I’index alphabetique. 

Les termes en italiques figurant dans les definitions sont expli- 
ques a un autre endroit de la presente Norme internationale. 

Pour des raisons pratiques, les termes marques d’un asterisque 
(*) sont expliques uniquement dans une note ou dans le con- 
texte d’une definition d’un autre terme. Ces termes se trouvent 
egalement dans I’index alphabetique. 

NOTE - En plus des termes utilises dans deux des langues officielles 
de I’ISO (anglais et francais), la presente Norme internationale donne 
les termes equivalents en allemand ; ceux-ci sont publiks sous la 
responsabilit6 du cornit membre de I’Allemagne (DIN). Cependant, 
seuls les termes donnk dans les langues officielles de I’ISO sont con- 
sid&s comme des termes ISO. 

1 
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IS0 9849 : 1991 (E/F) 

2 Types of geodetic instruments 2 Types d’instruments g6odhiques 

2.1 alignment instrument: Instrument comprising a 
powerful magnifying telescope, used to aim at a fixed target 
situated at the end of an alignment. Intermediate points can be 
aligned in the vertical plane by the alignment instrument. 

2.1 cercle d’alignement: Instrument muni d’une lunette de 
vk6e a fort grossissement, utilise pour viser un voyant de mire 
sit& a I’extremite d’un alignement. Les points intermediaires 
peuvent etre align& dans le plan vertical determine par le cercle 
d’alignement. 

NOTE - The *alignment laser uses a laser beam instead of an optical 
line of sight. By the use of cylindrical lenses the laser beam can be 
expanded to a plane standing at right angles to the axis of the cylin- 
drical lens. Using two cylindrical lenses at right angles to each other the 
laser beam is transformed into a projected cross. 

NOTE - Le *laser d’alignement utilise un rayon laser au lieu d’une 
ligne de visee optique. Par I’utilisation de lentilles cylindriques, le rayon 
laser peut etre etendu dans un plan sit& perpendiculairement a I’axe 
des lentilles cylindriques. En utilisant deux lentilles cylindriques placees 
perpendiculairement I’une par rapport a l’autre, I’impact du rayon laser 
se transforme en forme de Croix. 

2.2 aneroid barometer: See barometer. 2.2 barometre anerooi’de : Voir baromktre. 

2.3 barometer: Instrument for measuring atmospheric 
pressure. Since atmospheric pressure is a function of elevation, 
barometers are also used for elevation measurement (as 
*barometric altimeters). 

2.3 barometre: Instrument permettant de mesurer la pres- 
sion atmospherique. Etant donne que la pression atmospheri- 
que est fonction de I’elevation, les barometres sont egalement 
utilises pour mesurer I’elevation (sous le nom d’*altimetres 
barometriques). 

NOTE - There are two general types of barometers: those in which 
atmospheric pressure is balanced by the weight of a column of liquid 
(usually mercury, *mercury barometer) and those in which atmos- 
pheric pressure is balanced by some elastic device (barometers without 
liquid, *aneroid barometers). 

NOTE - II existe deux types principaux de barometres: le “barometre 
5 mercure, dans lequel la pression atmospherique est equilibree par le 
poids du liquide; le *barometre anho’ide, dans lequel la pression 
atmospherique est equilibree par un quelconque dispositif elastique. 

2.4 compass theodolite: See theodolite. 2.4 theodolite, boussole : Voir tkGodo/ite. 

2.5 compensator level; pendulum level: See level. 2.5 niveau automatique : Voir niveau. 

26 . double-image tacheometer : See tacheometer. 2.6 tacheometre 5 double image: Voir facMom&tre. 

2.7 EDM instrument: See electronic distance meter. 2.7 instrument MED : Voir t%mktre Hectronique. 

2.8 electronic distance meter: Instrument for directly 
measuring distances between the instrument and the sighting 
points. The main components of the instrument are the *trans- 
mitter and the *receiver. The transmitter transmits a modulated 
wave travelling at definable speed. At the sighting point, the 
wave is returned to the instrument by means of optical or elec- 
tronic equipment and is received and evaluated by the receiver. 

2.8 telemetre electronique : Instrument permettant de 
mesurer directement les distances entre I/instrument et les points 
de vi&e. Les principaux composants de I’instrument sont 
I’*Cmetteur et le *recepteur. L’*emetteur transmet une onde 
modulee se deplacant a une vitesse definissable. Au point de 
visee, I’onde est renvoyee a I’instrument par un equipement opti- 
que ou electronique, le “recepteur la recoit en retour et I’evalue. 

Egalement appele telemetre electromagnetique, ou instru- 
ment MED. Also call 

ment. 
ed electro mw netic distance meter or EDM instru- 

NOTES 
NOTES 

1 Le principe de mesure du “telemetre electro-optique est 
base sur la comparaison des ondes modulees (actuellement 
dans la plage 400 nm ti 1 000 nm). L’*emetteur est constitue 
d’un “paste emetteur et d’un oscliateur qui commande 
directement le “paste emetteur ou l/influence a I’aide d’un 
modulateur. On utilise un “reflecteur au point de vi&e pour 
renvoyer les emissions au “recepteur. L’optique de trans- 
mission et de reception peut etre disposee coaxialement ou 
decalee parallelement. 

2 Le principe de mesurage du “telemetre a impulsions est 
base sur le mesurage du retard d’une impulsion. 

3 Le principe de mesurage du “telemetre ZI micro-ondes est 
base sur la comparaison des micro-ondes modulees (par exem- 
ple dans la plage de 0,8 cm a 10 cm), produites generalement 
par un *klystron (oscillateur 5 micro-ondes). Deux unites 
identiques sont placees, chacune a un bout de la distance a 
mesurer entre lesquelles des micro-ondes sont transmises, 
traitees et renvoyees. 

1 The measuring principle of the *electro-optical distance meter 
depends on the comparison of modulated waves (at present in the 
range400 nm to 1 000 nm). The *transmitter consists of an *emitter 
and an oscillator, which directly controls the emitter or influences it 
with the help of a modulator. A *retro-reflector is used at the sighting 
point to return the emissions to the *receiver. Transmission and 
reception optics can be arranged coaxially or offset parallel. 

2 The measuring principle of the *impulse distance meter depends 
on the delay-time measurement of an impulse. 

3 The measuring principle of the *microwave distance meter 
depends on the comparison of modulated microwaves (e.g. in the 
range 0,8 cm to IO cm) normally generated by one *klystron micro- 
wave oscillator). Two equal units are used, one at each end of the 
distance to be measured, between which microwaves are transmitted, 
processed and returned. 
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IS0 9849 : 1991 (E/F) 

2.9 electronic level : Equipment by means of which 
horizontal position of an object is electronically indicated. 

the 2.9 niveau Blectronique: Equipement permettant d’indi- 
quer electroni quement I’inclina ison d’un objet et de le mettre a 
nrveau. 

2.10 electronic 
See tacheometer. 

tacheometer; electronic tachymeter: 2.10 tacheometre ele 
que: Voir tach&om&tre. 

ctroniq ue; tachymetre electroni- 

2.1 I electro-optical distance meter: See electronic 
distance meter. 

2.11 telemetre electro-optique : Voir t&!m&tre glectro- 
nique. 

2.12 gravimeter: Instrument for measuring differences in 
the value of gravity. The principle of measurement is the com- 
pensation of gravity acting on a small mass in the gravimeter by 
forces independent of gravity. For example, if an elastic spring 
supplies the counter-force, changes in its length are used for 
measurement. 

2.12 gravimetre: Instrument permettant de mesurer les dif- 
ferences de valeur de la gravite. Le principe de mesurage est la 
compensation de la gravite agissant sur une petite masse dans 
le gravimetre par des forces independantes de la gravite. Par 
exemple, si un ressort a boudin fournit la force antagoniste, on 
utilisera la modification de sa longueur pour le mesurage. 

Also called gravity meter or gravity instrument. 

2.13 gyro-theodolite: See theodolite. 2.13 theodolite 5 gyroscope: Voir tModo/ite. 

2.14 niveau hydrostatique : Le nivellement hydrostatique 
utilise le principe des vases communicants. Le niveau hydrosta- 
tique se compose d’un tuyau rempli de liquide relic a chaque 
extremite d’un dispositif (colonne montante) afin de Iire le 
niveau du liquide sur I’echelle. II est utilise pour determiner les 
differences de hauteur sur de grandes distances ou, la ou les 
differences de hauteur sont minimes et une grande precision 
est essentielle. 

2.14 hydrostatic level: The hydrostatic level makes use of 
the principle of communicating tubes and consists of a hose 
filled with liquid connected to a device (riser) at each end for 
reading the level of the liquid on a scale. It is used to determine 
differences in height over great distances or where the dif- 
ferences in height are very small and great accuracy is essential. 

2.15 
meter. 

impulse distance meter: See elec tonic distance 2.15 telemetre ZI impulsion : Voir tGm&tre klectronique. 

2.16 level (11: Instrument for measuring differences in 
height by establishing horizontal lines of sight. The main com- 
ponents are a telescope which can be rotated on a verticalaxis 
and a facility for levelling the line of sight. It can be fitted with a 
horizontal circle and/or a parallelplate micrometer. The reticule 
has stadia hairs for optical distance measurement, e.g. *level 
tacheometer or *stadia level. 

2.16 niveau (1): Instrument permettant de mesurer les dif- 
ferences de hauteur au moyen de lignes de visee horizontales. 
Les principaux composants sont une lunette qui peut pivoter 
autour d’un axe vertical et un systeme permettant de niveler la 
ligne de vi&e. II peut etre equipe d’un cercle horizontal et/au 
d’un micromtitre ;i lames ;i facesparallkles. Le kticule est muni 
de traits stadimetriques pour le mesurage de la distance opti- 
que, par exemple *tachhometre 8 niveau ou *niveau 
tacheometrique. Voir egalement niveau hydrostatique et 
tachtiomk tre. 

See also 3.29 and hydrostatic level and tacheometer. 

NOTES 

NOTES 
1 The line of sight of a *compensator level is automatically levelled 
by means of an inclination compensator. The compensator is brought 
into its working range by approximately levelling the circular level. 

1 La ligne de vi&e d’un *niveau compensateur est automatique- 
ment mise a niveau au moyen d’un compensateur d’inclinalson apres 
avoir ete prealablement mis a niveau au moyen d’une nivelle sphhque. 

Also called self-levelling level, pendulum level or automatic level. 

Egalement appele niveau automatique. 
The term “automatic leve ’ should be 
reserved for self-recording nstruments. 

avoided because this term is 
Le terme ((niveau automatique)) (en anglais ((automatic level)) devrait 
etre evite car ce terme est reserve aux instruments a enregistrement 
automatique. 2 The line of sight of a *spirit level is levelled by a tubular level. The 

tubular level should be brought to a horizontal position with foot 
screws and/or a tilting screw. 2 La ligne de vi&e d’un *niveau 5 bulle est mise a niveau au moyen 

d’une rive//e cylindrique. La nivelle cylindrique doit etre mise en posi- 
tion horizontale avec des vls calantes et/au une commande de bascu- 
lement. balement appele niveau de basculement ou niveau ;i bulle. 

Also called tilting level or bubble level. 

2.17 
meter. 

microwave distance meter: See elec tonic distance 2.17 telemetre 8 micro-ondes: Voir t%mktre electronique. 

3 
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IS0 9849 : 1991 (E/F) 

2.18 optical plummet (1): Instrument with a measuring 
telescope whose collimation axis can be brought into a vertical 
position by a liquid horizon, tubular/eve/s or compensators. An 
optical plumb line can be obtained with the optical plummet. 

An optical plummet is also a part of a geodetic instrument. 

See also 3.39. 

NOTE - It may be used for placing a mark on the ground directly 
under an instrument or in centring an instrument directly over a mark 
on the ground (“nadir plummet) as well as for centring an instrument 
under a point (“zenith plummet). 

2.19 plane table equipment: Equipment used for plotting 
survey data in direct view of the terrain. The essential parts are 
the alidade, the plane table and the tripod. The alidade is usually 
designed as a self-reducing device. 

2.20 self-reducing tacheometer: See tacheometer. 

2.21 spirit level: See level. 

2.22 stadia level: See /eve/. 

2.23 suspension theodolite: See theodolite. 

2.24 tacheometer; tachymeter; stadia theodolite: 
Theodolite with equipment designed for use in determining 
horizontal directions, distances and differences in height. 
Distances are usually measured by means of stadia hairs and a 
stadia rod or by an electronic distance-measuring device. 

2.18 lunette nadiro-zenithale (1) : Instrument equipe d’une 
lunette de mesurage dont I’axe de collimation peut etre amene 
en position verticale par un horizon liquide, des nivelles cylindri- 
driques ou des compensateurs. Avec la lunette nadiro-zenithale, 
on peut obtenir un fil a plomb optique. 

Une lunette nadiro-zenithale est 
trument geodesique. 

Voir egalement 3.39. 

egalement une piece d’un ins- 

NOTE - Elle peut servir a placer une marque sur le sol directement 
sous un instrument ou a centrer un instrument directement sur une 
marque au sol (*lunette nadirale) ainsi qu’a centrer un instrument 
sous un point (*lunette zenithale). 

2.19 equipement de planchette: Equipement permettant 
de tracer des don&es topographiques en voyant directement le 
terrain. Les pieces essentielles sont l’alidade de planchette, la 
planchette et /e trkpied. L’alilade de planchette est generale- 
ment concue comme un dispositif auto-reducteur. 

2.20 tacheometre auto-reducteur, 
gramme: Voir tach&om&tre. 

2.21 niveau 5 bulle: Voir niveau. 

2.22 tacheometre-niveau : Voir niveau. 

tacheometre 5 dia- 

2.23 theodolite suspendu : Voir thkodolite. 

NOTES 

NOTES 

2.24 tacheometre; tachymetre: Th6odolite avec un equi- 
pement concu pour etre utilisk pour determiner les directions 
horizontales, les distances et les differences de hauteur. On 
mesure generalement les distances a I’aide de traits stadimetri- 
ques et d’une mireparlante ou d’un dispositif de mesurage de la 
distance electronique. 

1 The *self-reducing tacheometer reduces the slant distances 
measured to the horizontal plane. The diagram defines sections of the 
stadia rod in the telescope image. These are dependent on the distance 
of the sighting point and on the inclination of the telescope and corre- 
spond to the measurements for the horizontal distance and the diffe- 
rence in height. 

Also called diagram tacheome 
redu cing tacheometer. 

ter, self-reducing stadia or auto- 

2 The optical wedge system of a *double-image tacheometer is 
included in the path of the rays in the telescope. It divides the image of 
a horizontal staff into two horizontally displaced images. The size of 
the displacement is the index of the distance reduced for the difference 
in height. 

3 An *electronic tacheometer is a theodolite fitted with an electro- 
nic distance-measuring device. It may be provided with a reduction 
device and a digital display. It can be connected to a device for dl’gital 
field registra tion. 

1 Le “tacheometre auto-reducteur, egalement appele ((tacheome- 
tre a diagramme)), reduit dans le plan horizontal les distances obliques 
mesurees. Le diagramme definit les sections de la mire par/ante dans 
I’image telescopique. Ces sections dependent de la distance du point 
de visee et de I’inclinaison de la hnette, et correspondent aux mesura- 
ges de la distance horizontale et de la difference de hauteur. 

2 Le systeme a coin sensitometrique d’un “tacheometre 5 double 
image est inclus dans la trajectoire des rayons dans la lunette. II divise 
I’image d’une mire horizontale en deux images deplacees horizontale- 
ment. La valeur du deplacement est I’indice de la distance reduite pour 
la difference de hauteur. 

3 Un *tacheometre electronique est equipe d’un dispositif de 
mesurage de la distance. II peut etre muni d’un dispositif de reduction 
et d’un affichage numkrique. II peut etre connecte a un dispositif appele 
carnet de terrain klectronique. 

Egalement appele instrument stadimetrique electronique. 

Also called electronic stadia instrument. 
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2.25 theodolite; transit /USA/ : Instrument for measuring 2.25 theodolite: Instrument permettant de mesurer des 
horizontal directions or horizontal directions and vertical angles. directions horizontales ou des directions horizontales et des 
The main components are the horizontal circle and the vertical angles verticaux. Les principaux composants sont le cercle hori- 
circ/e, the telescope and additional devices for reading the zontalet le cercle vertical, la lunette et des dispositifs de lecture 
graduated circles and for setting the verticalaxis. The telescope des cercles grad&s et de mise de niveau de I’axe vertical. La 
can be rotated on the horizontalaxis supported on a telescope lunette peut etre tournee sur I’axe horizontal pose sur un sup- 
support which can be rotated on the vertical axis. port pouvant lui-meme etre tourne sur I’axe vertical. 

NOTES NOTES 

1 The theodolite can also be used for optical distance measurement. 

S ee a Iso ta cheome ter. 

1 Le theodolite peut egalement etre utilise pour le mesurage de la 
distance optique. 

Voir egalement tach6omi, tre. 
2 The *repetition theodolite has equipment for repeating angle 
measurement. See also repetition clamp. 

Also called double-centre theodolite. 

2 Le “theodolite a repetition possede un equipement permettant 
de @peter le mesurage de I’angle. 

Voir egalement vis de blocage de /a kp&ition. 
3 The *compass theodolite is fitted with a (usually) centrally 
mounted compass for determining the magnetic azimuth. 

Also called compass transit. 

4 The “gyro-theodolite is so designed that a north-seeking gyro 
attachment can be mounted directly over the vertical axis. 

Also called gyro-azimuth theodolite. 

5 A theodolite wi th a spec ial (usually eccen 
surveys is called a suspens ion theodolite. 

tric) mounting for mining 

6 The *electronic theodolite features electronic scanning of the cii-- 
c/e. The data can be read directly from a digital display and/or can be 
stored on a data memory. 

7 A *transit used in astronomical work is 
astronomical transit or a transit instrument. 

usually termed either an 

3 Parts of geodetic instruments 

3.1 alidade: Essential component of the plane tab/e equlp- 
ment used for measuring and plotting in topographic surveying. 
It consists of the alidade base with the plotting device. The 
telescope mount connected to this can be rotated on the 
horizontal axis with or without a vertical circle and an optical 
distance-measuring device. 

NOTE - The 
devices usual i n 

self-reducing alidade is fitted 
the self-Fe ducing ta cheome ter. 

with the correcting 

3.2 automatic vertical index: See vertical index. 

Egalement appele theodolite a double centre. 

3 Le “theodo lite-boussole est equipe d’une boussole montee a 
centre (en gene ral) permettan t de determiner I’azimuth magnetique. 

Parfois appele theodolite a compas. 

4 Le “theodoli te a gy roscope est concu de fa con que I’on puisse 
monte r sur I’axe vertical un gyroscope cherchant le nord. 

5 Un “theodolite 2 suspension est u n theodolite muni d 
specia I (generaleme nt excentre) pour la topographie mini&e. 

‘un bati 

6 le “theodolite electronique est caracterise par un equipement 
permettant le balayage electronique du cercle. Les don&es peuvent 
etre lues directement sur un affichage numkque et/au stockees sur 
une memoire d’informations. 

7 Un “theodolite utilise 
theodo ite astronom ique. 

en astronomie est generalement appele 

3 Pikes des instruments geodhiques 

3.1 alidade de planchette: Composant essentiel de l’equi- 
pement de planchette permettant d’effectuer des mesurages et 
des traces de topographie. II est constitue de la base de I’ali- 
dade avec la reglene de I’alidade de planchette et la lunette. La 
lunette peut pivoter autour de I’axe horizontal et etre equipee 
d’un cercle verZjcalet d’un dispositif de mesurage optique de la 
distance. 

NOTE - L’*alidade de planchette auto-reductrice est equipee des 
dispositifs de correction generalement utilises dans le tacheometre 
auto-kducteur. 

3.2 index ( 
index vertical. 

de collimation) ve rtica I autom e: Voir 

3.3 base part; lower part: Integrated group of parts of the 
theodolite. The limb and the upper part are mounted on it and 
during measurement it is firmly attached to the tribrach. It con- 
sists essentially of the bearings for the verticalaxis and connec- 
ting devices for the detachable tribrach. 

3.3 partie inferieure: Groupe de pieces du theodolite. Le 
limbe et I’alidade sont mantes sur cet element. Pendant le 
mesurage, il est solidement fixe 2 l’embase. II comporte essen- 
tiellement les supports de I’axe vertical et les dispositifs de con- 
nexion de I’embase detachable. 

Also called bottom part. 
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3.4 base plate: Metal plate which is the lower part of the 
tribrach. It is connected by screws to the spring p/ate and the 
foot screws rest on this. 

3.4 plaque de base: Plaque metallique constituant la partie 
inferieure de I’embase. Elle est connectee par des vis 5 la plaque 
ressort. Les vis calantes reposent sur cette plaque. 

3.5 circle: See graduated circle. 3.5 cercle: Voir cercle gradue. 

3.6 circle drive: Device for turning the horizontal circle in 
relation to the base part. 

3.6 commande du cercle horizontal: Dispositif permettant 
de faire tourner le cercle horizontal par rapport a la par-tie infe- 
rieure . 

3.7 circular level; bull’s eye level: Level having the inside 
surface of its upper part ground to spherical shape. The gradu- 
ation is normally a circle of approximately the same diameter as 
the bubble. In special cases the graduation consists of a number 
of concentric circles. Circular levels are normally used when a 
high degree of precision is not required. 

37 . nivelle spherique, nivelle circulaire: /We//e dont la 
surface interne de la partie superieure est de forme spherique. 
La graduation est realisee a I’aide d’un cercle ayant approxima- 
tivement le meme diametre que la bulle. Dans des cas speciaux, 
la graduation comporte un certain nombre de cercles concentri- 
ques. Les nivelles spheriques sont normalement utilisees lors- 
qu’une grande precision n’est pas exigee. 

Also called box bubble or circular bubble. 
Egalement appele bulle-bolite ou bulle-circulaire. 

See also tubular level. 
Voir egalement nivelle cylindrique. 

3.8 clamp: Device which enables rotating parts of the instru- 
ment to be clamped together when sighting precisely a target. 
There are clamps on the horizontal and vertical axis circles. 

3.8 pince: Dispositif permettant de fixer les pieces rotatives 
d’un instrument lorsque I’on vise precisement un voyant. II 
existe des fixations sur les axes circulaires horizontaux et verti- 
caux. 

See a Iso horizontal clamp, vertical clamp, repe tl’tion clamp and 
fine motion. NOTE - II y a diffbents types de pinces: “pince centrale, *pince 

coaxia le et *pince 8 friction (egalement appek blocage par 
friction). NOTE - There are different tY Pes of clamps: *C entral clamp, 

*coaxial c lamp and * friction clamp (a Iso called fric tion brake). 

3.9 coincidence level : See tubular level. 3.9 nivelle 5 coi’ncidence : Voir nivelle cylindrique. 

3. IO coincidence micrometer: See reading device. 3.10 micrometre 8 coi’ncidence : Voir dispositif de lecture. 

3.11 compass: Magnetic compass which can be mounted 
on a theodolite, in order to orient the horizontal circle according 
to the direction of magnetic north. Various types are full circle 
compass, *line compass or *case compass and *tubular 
compass. 

3.11 boussole, declinatoire: Boussole magnetique que 
I’on peut monter sur un theodolite, afin d’orienter son cercle 
horizontal selon la direction du nord magnetique. Les differen- 
tes formes qui existent sont la *boussole 5 cercle entier, *la 
boussole lineaire ou *la boussole en bolitier, et la 
*boussole cylindrique. 

3.12 constrained centring device; forced centring 
device: Arrangement whereby instruments and accessories 
are interchangeable by means of simple manual operation on 
tripods, tribrachs or pillars without the centring being lost. 

3.12 dispositif de centrage force : Dispositif a I’aide duquel 
les instruments et les accessoires sont, par une simple opera- 
tion manuelle, interchangeables sur les trepieds, les embases 
ou les piliers sans en perdre le centrage. 

Also called forced centring. 

3.13 digital display: Device which converts the measured 
quantity into a digital value and displays it electronically, e.g. 
EDM instruments or electronic theodolites. 

3.13 affichage numerique: Dispositif transformant la 
quantite mesuree en une valeur numerique et l’affichant elec- 
troniquement, par exemple dans les instruments MED ou dans 
les theodolites electroniques. 

3.14 digital field registration: Device for collecting, recor- 
ding and recalling immediately surveying data and other 
information. 

3.14 carnet de terrain electronique: Dispositif permettant 
de collecter, d’enregistrer et de rappeler immediatement des 
donnees topographiques et d’autres informations. 

Also called digital recording. Egalement appele enregistrement numerique. 
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3.15 eyepiece: Lens group in telescopes which is nearest 
the eye and with which the image formed by the preceding 
elements is viewed. It can be focused so that it produces a 
sharp black setting of the reticule. 

3.15 Oculaire: Groupe de lentilles dans les lunettes qui se 
trouve du c&e de I’oeil et qui permet de voir I’image formee par 
les elements avant. II peut etre regle de facon a focaliser le , 
rt? ticule . 

Also called ocular. NOTE - Les *oculaires prismatiques (egalement appeles prismes 
oculaires) sont utilises avec une lunette afin de rendre possibles ou de 
faciliter les vi&es a forte pente. NOTE - *Prismatic eyepieces (also called eyepiece prisms) are 

used in connection with a telescope in order to make possible or facili- 
tate steep sightings. 

3.16 fine motion: Devi ce for rotating the clamped 
small smooth movements under positive con trol. 

axis by 3.16 commande de mouvement fin, vis de mouvement 
fin: Dispositif permettant une rotation des axes bloques par 
petits mouvements fins. 

Also called slow motion. 
Egalement appele reglage micromhtrique. 

See also horizontal fine mo Con, vertical fine motion and clamp. 
Voir egaleme lnt commande 
basculemen t et pince. 

de fin pivo temen t, commande de fin 
NOTE - Th ere are two special (combi ned) types 
*rough-fine motion and *endless fine moti on. 

of fine motions, 

NOTE - II existe deux types speciaux de commandes de mouvement 
fin, la *commande de mouvement grossier-fin et la *commande 
de mouvement sans fin. 

3.17 fixed target: Symmetrical figure defining a point on 
the target to which observations are taken. It is usually pro- 
vided with some form of a constrained centring device. 

3.17 voyant: Equipement qui est vise lors des observations 
et comportant une figure symetrique definissant un repaire. II 
est generalement muni d’un quelconque dispositif de centrage 
for&. 

3.18 focusing drive: Piece of equipment for focusing the 
image in the telescope. By means of this the focusing lens can 
be moved in such a way that the image is brought into the 
plane of the reticule. 

3.18 commande de mise au point: Equipement permettant 
de rendre I’image nette dans la lunette. Grace a cet element, on 
peut deplacer la lentille de mise au point de facon a amener 
I’image dans le plan du r6ticule. 

Also spelled f ocussing drive. 

3.19 
ment 

vis 
trois 

cala nte : Composant de I’embase. 
alantes pour nivel er I ‘embase. 

II y a generale- 3.19 foot screw: Component part of the tibrach. There are 
usually three foot screws which are used for levelling the 
tribrach. 

VIS c 

3.20 graduated circle: Disc with a circular scale graduated 
in degrees or gons which may be subdivided. It is commonly 
referred to as a circle. The disc is usually made of glass. Elec- 
tronic theodolites have coded circular scales on discs which 
are scanned electronically. 

3.20 cercle graduk Disque a echelle circulaire grad&e en 
degres ou en gons qui peut etre subdivise. II est ordinairement 
fait reference a un cercle. Le disque est generalement concu en 
verre. Les th6odolites 6lectroniques ont des echelles circuiaires 
codees sur des disques qui sont balayees electroniquement. 

NOTES NOTES 

1 Le *cercIe horizontal permettant de mesurer les directions 
horizontales est month centriquement sur I’axe vertical et solidement 
fixe ZI la partie infgrieure pendant le mesurage. 

1 The *horizontal circle for measuring horizontal directions is 
mounted centrally on the vertical axis and securely attached to the 
base part during measurement. 

2 Le *cercle vertical permettant de mesu rer les angles verticau 
fixe perpendiculairement a et centriquemen t sur I’axe horizontal. 

x est 2 The * vertical circle for measuring vertical 
angles to and ten trally on the horizonta/ axis. 

angles is fixed at right 

3.21 gyroscope; gyro: Device containing a rotating body 
on an axis that can turn freely in any direction, so that the body 
resists the action of an applied couple and tends to maintain the 
same orientation in space irrespective of the movement of the 
surrounding structure. 

3.21 gyroscope: Dispositif contenant un corps en rotation 
sur un axe et pouvant tourner Iibrement dans n’importe quelle 
direction de telle maniere que le corps resiste a I/action du cou- 
ple applique et maintienne la meme orientation dans I’espace, 
independamment du mouvement de la structure environnante. 

NOTE - La *boussole gyroscopique est une application speciale du 
gyroscope. II s’agit d’un gyroscope suspendu de telle maniere que les 
axes montrent le nord geographique. 

NOTE - Also c alled *gyro co mpass which is a gyro suspended in 
such a way that the axis points to astronomic north. 

See also gyro-theodolite. 
Voir aussi th6odolite P gyroscope. 
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3.22 horizontal axis: 
when moved vertically. 

Axis which the telescope rotates 3.22 
duqu 
cal. 

axe horizontal , axe de basculem ent : Axe autour 
el tourne la lunette lorsqu’elle se deplace dans le plan verti- 

Also called tilting axis. 
Egalement appele axe des tourillons. 

3.23 horizontal circle: See graduated circle. 3.23 cercle horizontal: Voir cercle grad&. 

3.24 horizontal clamp: Device for clamping the upperpart 
on to the base part of the theodolite. 

3.24 vis de blocage du pivotement, vis de blocage hori- 
zontal: Dispositif permettant de bloquer I’alidade avec la patiie 
inferieure d u theodolite. 

See also clamp and horizontal fine motion. 
Voir egalement pince et commande de mouvement fin horlion- 
tal. 

3.25 horizontal fine motion: Device for fine motion of the 
upper part on the vertical axis. 

3.25 commande de fin pivotement, vis de rappel du 
pivotement: Dispositif permettant un mouvement fin de I’ali- 
dade autour de I’axe vertical. 

See also horizontal clamp and fine motion. 
Voir egalement vis de blocage du pivotement et commande de 
mouvemen t fin. 

3.26 inclination compensator: Device which automatically 
eliminates the influence of any levelling errors of a measuring 
instrument on the measured values. It supersedes the telescope 
level. Inclination is a common term for levelling errors. 

3.26 compensateur d’inclinaison : Dispositif eliminant 
automatiquement de la valeur mesuree I’influence de toute 
erreur de mise de niveau d’un instrument de mesure. lnclinaison 
est un terme commun pour les erreurs de mise de niveau. Le 
compensateur remplace la nivelle de la lunene. 

Also called tilt compensator. 

3.27 index level: See vertical index and tubular level. 3.27 nivelle de collimation verticale, nivelle d’index: 
Voir index vertical et nivelle cylindrique. 

3.28 invar levelling staff; invar rod / USA / : See levelling 3.28 mire en invar: Voir mire de nivellement. 
staff. 

3.29 level (2); spirit level: Closed hollow vial which is par- 
tially filled with liquid, the remaining space containing air which 
finds its way to the highest point in the vial. The level is used for 
levelling instruments, instrument parts and/or accessories. The 
main types are circular level and tubular level. 

See also 2.16. 

3.29 nivelle (2): Corps creux et ferme, partiellement rempli 
d’un liquide, I’espace restant contenant de I’air qui se deplace 
au point le plus haut du corps. La nivelle est utilisee pour la 
mise a niveau des instruments, de leurs pieces et/au de leurs 
accessoires. Les principaux types sont la nivelle sphkrique et la 
nivelle c ylindrique. 

Voir egalement 2.16. 

3.30 levelling staff; leveling rod or level rod / USA/ : 3.30 mire de nivellement: Barre droite en metal ou en bois 
Straight rod or bar of metal or wood with a scale on a flat face, comportant sur une surface plate une echelle, utilisee en gene- 
primarily used to measure the vertical distance between a point ral pour mesurer la distance verticale entre un point et la ligne 
and the horizontal line of sight of a level. de vi&e horizontale d’un niveau. 

See also stadia rod. Voir egalement mire grad&e. 

NOTE - For more accurate levelling an invar strip with graduations is 
attached to a staff called an *invar levelling staff (precise leveling 
rod or invar rod /USA/). 

NOTE - Pour un nivellement plus p&is, une bande grad&e en invar 
est fix6e 5 une mire appeke *mire de nivellement en invar (USA): 
mire de nivellement p&is ou mire invar). 

3.31 light source: Essential element of the electro-optical 
distance meter, producing the energy for the measuring signal. 
The light source emits the energy as an electromagnetic wave. 
It carries the measuring signal which is normally obtained by 
modulation of the emitted wave. 

3.31 source lumineuse : Element essentiel de I’instrument 
MED produisant I’energie pour le signal de mesure. La source 
lumineuse emet I’energie comme onde electromagnetique. Elle 
Porte le signal de mesure qui est normalement obtenu par 
modulation de I’onde emise. 

8 

STANDARDSISO.C
OM : C

lick
 to

 vi
ew

 th
e f

ull
 PDF of

 IS
O 98

49
:19

91

https://standardsiso.com/api/?name=a7875ff2f0d37c300eebbf49d4ff3566


ISO/DIS 9849 

NOTE - The light sources mainly used are the GaAs infrared emitting 
diode (GaAs-laser), the HeNe-laser, the solid laser or the mercury 
lamp. 

NOTE - Les sources lumineuses principalement utilisees sont la diode 
a emission d’infrarouges GaAs (GaAs-laser), le HeNe-laser, le laser fixe 
ou la lampe a mercure. 

3.32 limb; center part / USA/ : Integrated group of parts of 
the theodolite. It consists of the horizontal circle and the parts 
connected to this, which permit the limb to rotate on the ver- 
tical axis. 

3.32 limbe: Ensemble de pikes du th6odolite. II est con- 
stitue du cercle horizontal et des pieces qui lui sont raccordees. 
Ces pieces permettent au limbe de tourner autour de I’axe ver- 
tical. 

Voir egalement partie infbrieure et alidade. See also base part and upper part. 

Also called limbus, middle part and central part. 

3.33 microscope a reticule: Voir dispositif de lecture. 3.33 line microscope: See reading device. 

3.34 lunette catadioptrique: Voir lunette. 3.34 mirror telescope : See telescope. 

3.35 modulator: Electronic device of the EDM instrument 
which modulates the carrier wave. 

3.35 modul ateur: D ispositif electronique de 
MED qui mod ule I’onde porteuse. 

I’instrument 

3.36 objective; objective lens: Combination of several 
lenses in a common mounting. Together with the focusing lens 
it projects a real reversed image of the object in the image 
plane. This image can be brought into an upright position by 
means of an inverting prism system. 

3.36 objectif: Combinaison de plusieurs lentilles sur un bati 
commun. Avec la lentille de mise au point, il projette une image 
reelle renversee de I’objet dans le plan image. L’image peut etre 
mise en position droite par un systeme de prisme inverseur. 

3.37 
jectif 

prisme 
creant un 

separateur : 
angle paralla 

Prisme optique 
ctique constant 

place devant l’ob- 3.37 objective prism: Optical prism in front of the objective 
producing a constant parallactic angle. 

Also called wedge prism. 

3.38 micrometre optique : Voir dispositif de lecture. 3.38 optical micrometer: See reading device. 

3.39 optical plummet (2): Plumbing device fitted in or 
attached to an instrument or a tribrach in order to plumb (to 
centre) downwards. 

3.39 plomb optique (2): Dispositif d’aplomb incorpore ou 
fixe a un instrument ou 5 une embase afin de centrer cet appa- 
reil au-dessus d’un point. 

See also 2.18. Voir egalement 2.18. 

NOTE - A la place d’un plomb optique, on peut utiliser un “fil B 
pl’omb ou une canne a plomb, egalement appele *canne de cen- 
trage. Les fils a plomb ne conviennent que pour un centrage rapide et 
moins p&is des instruments de mesurage ou des voyant. au-dessus 
d’un point. 

NOTE - Instead of an optical plummet a *plumb bob or a rigid plum- 
met, also called “centring rod, may be used. Plumb bobs are only 
suitable for quick, less accurate centring of measuring instruments or 
targets above a point. 

3.40 oscillateur: Dispositif electronique de I’instument 
MED qui produit la frequence de modulation. 

3.40 oscillator: Electronic device of the EDM instrument 
which produces the modulation frequency. 

3.41 micrometre 8 lame 6 faces paralleles: Dispositif per- 
mettant de produire un deplacement parallele connu de la ligne 
de vi&e. La piece principale est une plaque epaisse de verre 
optique avec des surfaces plans-paralleles. 

3.41 parallel plate micrometer: Device for producing a 
known parallel displacement of the line of sight. The main part 
is a thick plate of optical glass with plane parallel surfaces. 

3.42 detecteur de phases: Dispositif electronique de I’ins- 
trument MED utilise pour la comparaison de phase entre le 
signal renvoye et le signal de reference. 

3.42 phase detector: Electronic device of the EDM instru- 
ment used for the phase comparison between the returned 
signal and the reference signal. 

3.43 cylindre de centrage, pivot A douille: Partie cylindri- 
que du corps de l’appareil, qui est placee dans la doui//e pour le 
centrage force. 

3.43 pivot; plug / USA/ : Cylindrical part of the base part, 
which is placed in the socket for constrained centring. 

See a Iso cons trained centring device. 
Voir egalement dispositif de centrage fore& 
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3.44 plane table: Drawing board for the alidade of the plane 
tab/e equipment. It consists essentially of the plane table 
board as a base for drawing and the plane table head which 
contains devices for levelling and orientating the plane table 
board. The plane table head consists of a tribrach which rests 
with its foot screws on the plate of the tripod. 

3.44 planchette: Planche a dessin pour I’alidade de 
I’eguipement de planchette. Elle est essentiellement composee 
de la table de planchette qui set-t de base au dessin et de la 
t&te de planchette qui contient des dispositifs de nivellement 
et d’orientation de la table de planchette. La tete de planchette 
est constituee d’une embase reposant avec ses vi’s calantes sur 
la plaque du trepied. 

3.45 plane table board: See plane table. 3.45 table de planchette: Voir planchette. 

3.46 plane table head: See plane table. 3.46 t6te de planchette: Voir planchette. 

3.47 plotting device: Part of the alidade of the plane tab/e 
equipment, consisting of a parallel sliding ruler with inter- 
changeable scales and a pricking device. 

3.47 reglette de I’alidade de planchette: Par-tie de I’ali- 
dade de planchette de I’equipement de planchette, constitue 
d’une regle coulissante parallelement avec des graduations 
interchangeables et d’un piquoir. 

3.48 reading device : Device to facilitate the reading of 
graduated circles. It comprises optical and/or mechanical 
parts. The reading is taken either on a simple index line or by 
means of a vernier, a scale or a micrometer. 

3.46 dispositif de lecture: Dispositif facilitant la lecture des 
cercles grad&s. II contient des parties optiques et/au mecani- 
ques. La lecture s’effectue soit sur un simple trait d’index, soit 
au moyen d’un vernier, d’une echelle ou d’un micrometre. 

NOTES NOTES 

In a “I ine microscope the i mage of 
,ojected on to a reCcu/e with a n index. 

the graduation to be read is Dans un *microscope 8 rhticule, 
proje tee sur un rMcu/e avec index. 

I’image de la graduation a Iire 

Pr est 

2 A *scale microscope p rejects 
read onto a reticule with a scale. 

an image of the graduation to be 2 Un *microsc ope ZI micrometre projette une image de la gradua- 
tion a lire sur un Ml’cule a micrometre. 

3 An *optical micrometer is a device acting in a focal plane of the 
light path of an optical instrument. It makes it possible to measure 
small distances or small angles. A major application is the coincidence 
micrometer. 

3 Un *microm&tre 5 coincidence est u 
optique des lectures dia metrales du cercle. 

tilise pour la combinaison 

4 Dans les thkodolites ble ctroniques, le balayage d’ec helles codees 
circulaires sur disques remp lace la lecture optique d ‘u n cercle gra due. 

4 A *coincidence m icrom 
of dia metral circle read ings. 

eter is used for the optical combination 

5 In electronic theodolites the scanning of coded circular 
discs supersedes the optical reading of a graduated circle. 

scales on 

3.49 re lpeti tion clam p: Device of a repetition theodolite 
clamping the horizontal circle on to th e upper part. 

for 3.49 vis de blocage de la repetition: Dispositif d’un thee- 
dolite de repetition permettant de bloquer le cercle horizontal 5 
I’alidade. 

3.50 reticule: Glass plate in the image plane of telescopes 
(or reading microscopes, reading device) on which sightmarks 
or reading indices are marked, e.g. cross-hairs or stadia hairs. 

3.50 reticule: Plaque de verre dans le plan image des lunet- 
tes (ou microscopes de lecture; dispositif delecture) sur laquelle 
sont marques des rep&es de visee ou des index de lecture, par 
exemple des croisees de fils ou des traits stadimetriques. 

Also called cross-hair plate. 
Egalement appele plaque de croisee des fils. 

3.51 rotating wedge: Deflecting prism which is turned on 
an axis parallel to the collimation axis. A pair of rotating wedges 
can be used as a part in double-image tacheometers for correc- 
ting the measured slant range dependent on the inclination of 
the telescope. 

3.51 prisme tournant, coin rotatif: Prisme deflecteur pivo- 
tantautour d’un axe parallele 5 I’axe de collimation. On peut uti- 
liser une paire de prismes tournants comme piece de 
tacheomktres a double image pour corriger la distance oblique 
mesuree en fonction de I’inclinaison de la lunette. 

3.52 scale microscope: See reading device. 3.52 microscope 5 micrometre: Voir dispositif de lecture. 
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3.53 sighting device; diopter: Optical or mechanical device 3.53 viseur ; dioptre : Dispositif optique ou mecanique 
for approximately aligning the telescope on the target (sighting permettant d’aligner approximativement la lunette sur le 
point). voyant. 

Also called viewfinder. NOTE - L’equipement de vi&e avec ses elements optiques est connu 
sous le nom de “collimateur de vi&e. 

NOTE - Sighting equipment with optical elements is known as a 
*sighting collimator. 

3.54 socket: Tubular part of the tribrach into which the 
pivot is placed. 

3.54 douille: Partie cylindrique de I’embase dans laquelle le 
cyfindre de centrage vient se placer. 

See also cons trained ten tring device. Voir egalement dispositif de centrage force. 

3.55 spring plate: Part of the tribrach. The foot screws are 
pressed on to the base plate and this on to the tripod head by 
tightening the clamping screw. 

3.55 plaque-ressort: Piece de I’embase. En serrant la vis de 
blocage, les vis calantes sont appuyees sur la plaque d’embase, 
et cette derniere sur la t&e de trepied. 

3.56 stadia rod: Straight, graduated rod (in horizontal or 
vertical position) used with tacheometers to measure distances. 

3.56 mire parlante, stadia topographique: Mire droite, 
grad&e (en position horizontale ou verticale) utilisee avec des 
tacheonktres permettant de mesurer les distances. 

3.57 subtense bar: Bar with targets (usually 2 m apart) at 
either end, which is set up horizontally on a tripod at the target 
point and at right angles to the direction of measurement. It is 
used for distance measurement by observing the parallactic 
angle. 

3.57 stadia horizontale: Barre comportant a chaque extre- 
mite des voyants (en general &at-t& de 2 m), qui est montee 
horizontalement sur un trepied au point vise et perpendiculaire- 
ment a la direction du mesurage. Elle est utilisee pour la deter- 
mination des distances en observant I’angle parallactique. 

Also called horizontal stadia. 

3.58 target: See fixed target. 3.58 voyant: Voir voyant de mire. 

3.59 telescope: Optical aiming device which essentially 
consists of an objective, a focusing lens with focusing drive, a 
reticule and an adjustable eyepiece. It is used to establish a line 
of sight collimation axis by sighting to a sighting point. 

3.59 lunette: Dispositif de vi&e optique compose essentiel- 
lement d’un objectif, d’une lentille de mise au point avec une 
commande de mise au point, d’un reticule et d’un oculaire 
reglable. Elle est utilisee pour etablir une ligne de visee (axe de 
collimation) en visant un point. 

Also called measuring telescope. 
Egalement appele lunette de mesurage. 

NOTES 
NOTES 

1 The *astronomical telescope has a reversed image. 

Also called inverting telescope. 
La *lunette astronomique a une image inversee. 

Egalement appelee lunette a image inversee. 
2 The *terrestrial telescope has an upright image. 

Also called erecting telescope. 

3 In an “anallactic telescope the anallactic centre is situated at the 
coincidence of the sighting axis and the verfical axis of tacheometers 
for optical distance measurement. 

4 The *mirror telescope consists of a lens system and one or two 
mirrors. This system allows great focal length in a shorter telescope 
construction. 

5 The *collimation axis is the connecting line between the reticule 
and the centre of the objet tive, running normal to the horizontalaxis. 

2 La *lunette terrestre a une image droite. 

Egalement appelee lunef-te redressante. 

3 Dans une *lunette anallactique, le centre anallactique est sit& au 
point de rencontre de I’axe de vi&e et de I’axe vertical des 
tachko&tres pour le mesurage de la distance optique. 

4 La *lunette catadioptrique est constituee d’un systeme de len- 
tilles et d’un ou de deux miroirs. Le systeme permet d’avoir une grande 
longueur focale dans une construction de lunette plus courte. 

5 L’*axe de collimation est la ligne relian 
I’objecM, perpendiculaire a I ‘axe horizontal. 

t le r.ticule et le centre de 

3.60 telescope level: See tubular level. 3.60 nivelle de lunette: Voir niveffe cyfindrique. 
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3.61 tilting screw: Device on the level (1) for finely adjusting 
the inclination of the telescope so that the line of sight is hor- 
izontal 

3.62 tribrach: Part by means of which the instrument rests 
on the base. It is used for setting the verticalaxis of the instru- 
ment. It consists of the base plate, the spring plate, the socket 
and the foot screws, usually three. The tribrach may be nor- 
mally detachable from the instrument, in order to obtain con- 
strained centring between measuring instruments, targets and 
other accessories. 

3.63 tripod: Adjustable three-legged stand to which in- 
struments or accessories, e.g. targets or subtense bars, can be 
attached and set up in a stable manner on the ground. It con- 
sists of a head and three legs made of wood or metal, with 
metal tips. The legs are either rigid or telescopic and connected 
with the tripod head by joints. The tribrach is fixed to the head 
of the tripod. 

3.64 tubular level: Level with a tubular glass vial which is 
barrel-shaped internally. It is graduated on the upper surface 
(level graduation). The tubular level is fixed into a metal holder 
and fitted with adjusting screws. 

3.61 commande de basculement, vis de basculement: 
Dispositif lie au niveau (1) pour le reglage fin de I’inclinaison de 
la lunette afin que la ligne de vi&e soit 5 I’horizontale. 

3.62 embase: Piece grace 5 laquelle I’instrument repose sur 
la base. Elle est utilisee pour placer I’axe vertical de /‘instrument 
en position verticale. El/e se compose de la plague d’embase, 
de la plague-ressort, de la douiffe et des vis calantes, generale- 
ment au nombre de trois. L’embase peut etre detachable de 
I’instrument afin d’obtenir un centrage force entre les ins- 
truments de de mesurage, les voyants et autres accessoires. 

3.63 tr6pied: Support 2 trois pieds ajustables sur lequel les 
instruments ou accessoires, par exemple voyants ou stadias 
horizontales, peuvent etre fixes et ainsi install& de facon stabie , 
sur le sol. il se compose d’une t&e et de trois pieds en bois ou 
en metal, avec des pointes metalliques. Les pieds sont soit rigi- 
des soit telescopiques et connect& a la t&e du trepied au 
moyen de charnieres. L’embase est fixee sur la tete du trepied. 

3.64 nivelle cylindrique, nivelle tubulaire : Mvelle cons- 
tituee d’un corps cylindrique en verre dont l’interieur est voilrte. 
Elle est grad&e sur la surface superieure (graduation de 
nivelle). La nivelle cylindrique est fixee dans un cadre metallique 
et est munie de vis de reglage. 

See a Is0 circular level. 
Voir egalement niveffe spherique. 

NOTES 
NOTES 

1 A tubular level which is observed through a coincidence prism is 
named a *coincidence level. It is levelled when the semi-images of 
both bubble ends coincide. 

Also called *coincidence bubble or split bubble-level. 

2 The *telescope level is securely fixed to the telescope parallel to 
the collimation axis of the la tter. Normally a coincidence level is used. 

3 The *index level is used to ensure that the verticalindex is correct- 
ly positioned in relation to the plumb line. Normally a coincidence level 
is used. 

3.65 upper part; upper motion /USA/: Integrated group 
of parts of a theodolite. It consists of the rotatable part of the 
instrument above the base part and the limb. The main parts 
are the housing, the telescope support, the telescope, the 
reading devices, the levels and the inclination compensator. 

Also called top part or alidade. 

3.66 vernier: Device by means of which an estimation within 
a scale interval is replaced by a reading. An auxiliary scale 
which is movable along the scale to be read is used as a reading 
device. The reading mark is the zero line on the auxiliary scale. 

1 Une nivelle cylindrique que I’on observe a travers un prisme a coin- 
cidence est appelee “nivelle ti coincidence. Elle est mise de niveau 
Iorsque les demi-images des deux extremites de la bulle coincident. 

Egalement 
bEe. 

a ppelee “bulle B coincidence ou “nivelle 8 bulle dkdou- 

2 La “nivelle de la lunette est solidement fixee 3 la lunette parallele- 
ment a I’axe de collimation de cette derniere. Normalement, on utilise 
une nivelle a coincidence. 

3 La “nivelle de collimation verticale appelee egalement nivelle 
d’index permet de s’assurer que I’index vehcal est correctement posi- 
tionne par rapport a la verticale. Normalement, on utilise une nivelle a 
coincidence. 

3.65 alidade, partie supkieure: Ensemble de pieces d’un 
theodolite. II comprend la pat-tie rotative de I’instrument au- 
dessus de la partie inferieure et du limbe. Les pieces principales 
sont le boitier, la lunette, les dispositifs de lecture, les nivelles et 
le compensa teur d’inclinaison. 

3.66 vernier: Dispositif avec lequel une estimation sur un 
intervalle d’echelle est remplacee par une lecture. on utilise 
comme dispositif de lecture une echelle auxiliaire qui peut se 
deplacer le long de I’echelle oti se fait la lecture. Le rep&e de 
lecture est la ligne de zero sur I’echelle auxiliaire. 
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3.67 vertical axis: Mechanical device defining the axis on 
which the alidade can be rotated. In the correct measuring 
position this axis is positioned vertically by means of foot 
screws. The procedure of setting the axis vertically is called 
levelling the instrument. The vertical axis passes through the 
centre of the horizontal circle and is perpendicular to its plane. 
It also defines the point of the instrument to be centred over the 
point on the ground. 

Also called standing axis. 

3.68 vertical circle: See graduated circle. 

3.69 vertical clamp: 
the upper part. 

Device for clamping the telescope to 

See also clamp and vertical fine motion. 

3.70 vertical fine motion: Device for the fine motion of the 
inclination of the telescope on the horizontal axis. 

3.67 axe vertical, axe de pivotement: Dispositif mecani- 
que definissant I’axe sur lequel I’alidade peut pivoter. Dans la 
position de mesurage correcte, cet axe est place verticalement 
grace aux vis calantes. La procedure de mise en place ver-ticale 
de I’axe est appelee mise de niveau de I/instrument. L’axe ver- 
tical passe par le centre du cercle horizontal et est perpendicu- 
laire a son plan. II definit egalement le point de l’instrument qui 
doit etre cent@ au-dessus du point du sol. 

3.68 cercle vertical: Voir cercle grad&. 

3.69 vis de blocage de bascu 
tant de fixer la lunette $I I ‘a lidade. 

lement: Dispositif permet- 

Voir egalement pince et commande de fin basculement. 

3.70 commande de fin de basculement, vis de rappel du 
basculement: Dispositif permettant un reglage fin de I’in- 
clinaison de la lunette sur I’axe horizontal. 

See also fine motion and vertical clamp. 
Voir egalement commande 
du basculemen t. 

de mouvement fin et vis de blocage 

3.71 vertical index: Reading mark for the vertical circle. 

NOTES 

3.71 index vertical: Rep&e de lecture pour le cercle vertical. 

NOTES 

The *index level is fixed to the vertical index. 
d’ 

2 The *vertical index drive is a device for fine motion of the vertical 
index in relation to the index level and for orientating it in relation to the 
plummet line. 

3 The *automatic vertical index is a device which corrects the ver- 
tical index if the verticalaxis is not in the plumb line. It supersedes the 
index level. 

3.72 vertical index drive: See vertical index. 

La “nivelle de collima tion verti 
index, est fixee a I’index vertical. 

tale, ap pelee egalement nivelle 

2 La “commande de nivelle de collimation verticale est un dispo- 
sitif servant a commander le deplacement fin de I’index vertical en rela- 
tion avec la “nivelle de collimation verticale et a I’orienter par rap- 
port a la ligne verticale. 

3 La *commande automatique de I’index vertical est un disposi- 
tif corrigeant I’index vertical si I’axe vertical ne se troube pas dans la 
ligne d’aplomb. Elle remplace la “nivelle de collimation verticale. 

3.72 comm 
index vertical. 

ande de nivelle de collimation verticale : Voir 

Also called vertical index screw. 
Egalement appele vis de I’index vertical. 

13 

STANDARDSISO.C
OM : C

lick
 to

 vi
ew

 th
e f

ull
 PDF of

 IS
O 98

49
:19

91

https://standardsiso.com/api/?name=a7875ff2f0d37c300eebbf49d4ff3566


IS0 9849 : 1991 (E/F) 

Annex A 
(informative) 

Equivalent German terms 

Annexe A 
(informative) 

2.1 Alignierinstrument, n 
2.2 Dosenbarometern, n; Aneroidbarometer, n 
2.3 Barometer, n 
2.4 Bussolentheodolit, m 
2.5 Kompensatornivellier, n 
2.6 Doppelbildtachymeter, n 
2.7 EDM-Gerat, n 
2.8 elektronischer Distanzmesser, m 
2.9 elektronische Libelle, f 
2.10 elektronisches Tachymeter, n 
2.11 elektrooptischer Distanzmesser, m 
2.12 Gravimeter, n 
2.13 Kreiseltheodolit, m 
2.14 Schlauchwaage, f 
2.15 Impulsdistanzmesser, m 
2.16 Nivellier, n 
2.17 Mikrowellendistanzmesser, m 
2.18 Lotinstrument, n 
2.19 Mef3tischausriistung, f 
2.20 Diagrammtachymeter, n 
2.21 Libellennivellier, n 
2.22 Nivelliertachymeter, n 
2.23 Hangetheodolit, m 
2.24 Tachymeter, n 
2.25 Theodolit, m 

3.1 Kippregel, f 
3.2 automatischer Hohenindex, m 
3.3 Unterteil, n 
3.4 Grundplatte, f 
3.5 Teil kreis, m 
3.6 Kreistrieb, m 
3.7 Dosenlibelle, f 
3.8 Klemme, f 
3.9 Koinzidenzlibelle, f 
3.10 Koinzidenzmikrometer, n 
3.11 Bussole, f; Kompaf3, m 
3.12 Zwangszentrierungseinrichtung, f 
3.13 Digita la nzeige, f 
3.14 elektronisches Feldbuch, n 
3.15 Okular, n 
3.16 Feintrieb, m 
3.17 Zieltafel, f 
3.18 Fokussiertrieb, m 
3.19 Fu&chraube, f 
3.20 Teilkreis, m 
3.21 Kreisel, m 
3.22 Kippachse, f 

Termes allemands kquivalents 

3.23 Horizontalkreis, m 

3.24 Seitenklemme, f; Kreisklemme, f 
3.25 Seitenfeintrieb, m 
3.26 Neigungskompensator, m 
3.27 Hohenindexlibelle, f 
3.28 Invarlatte, f 
3.29 Libelle, f 
3.30 Nivellierlatte, f 
3.31 Lichtquelle, f 
3.32 Mittelteil, n; Limbus, m 
3.33 Strichmikroskop, n 
3.34 Spiegellinsenfernrohr, n 
3.35 Modulator, m 
3.36 Objektiv, n 
3.37 Vorsatzkeil, m 
3.38 optisches Mikrometer, n 
3.39 optisches Lot, n 
3.40 Oszillator, m 
3.41 Planplattenmikrometer, n 
3.42 Phasendetektor, m 
3.43 Steckzapfen, m 
3.44 Mel3tisch, m 
3.45 MeOtischplatte, f 
3.46 Meatischkopf, m 
3.47 Kartiereinrichtung, f 
3.48 Ableseeinrichtung, f 
3.49 Repetitionsklemme, f 
3.50 Strichplatte, f 
3.51 Drehkeil, m 
3.52 Skalenmikroskop, n 
3.53 Diopter, n; Sucherfernrohr, n 
3.54 Aufnahme, f; Steckhulse, f 
3.55 Federplatte, f 
3.56 Tachymeterlaite, f; Distanzlatte, f 
3.57 Basislatte, f 
3.58 Zieltafel, f 
3.59 Fernrohr, n 
3.60 Fernrohrlibelle, f 
3.61 Kippschraube, f 
3.62 Instrumentenfuf3, m; Dreiful3, m 
3.63 Stativ, n 
3.64 Rohrenlibelle, f 
3.65 Oberteil, n; Alhidade, f 
3.66 Nonius, m 
3.67 Stehachse, f 
3.68 Hohenkreis, m; Vertikalkreis, m 
3.69 Hohenklemme, f 
3.70 Hohenfeintrieb, m 
3.71 Hohenindex, m 
3.72 Hohenindextrieb, m 
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Annex B 
(informative) 
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Annexe B 
(informative) 
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Alphabetical indexes 

NOTE - These indexes list all the terms defined in this International Standard. Where the term consists of several words, the first word and other key- 
words appear in alphabetical order in the index. 

There are separate indexes for the English, French and German equivalents given. Normal alphabetical order is used, ignoring commas, French 
accents and German umlaut. Extended forms of words are placed after the stem, e.g. “levelling” is placed after “level”. 

English alphabetical index 

A 

alidade ....................... 3.1,3.65 
alidade, self reducing ................ 3.1 
alignment instrument ................ 2.1 
alignment laser ..................... 2.1 
altimeter, barometric ................ 2.3 
anallactic telescope. ................ 3.59 
aneroid barometer. .............. 2.2,2.3 
astronomical telescope. ............. 3.59 
automatic level .................... 2.16 
automatic vertical index ......... 3.2,3.71 
auto-reducing tacheometer .......... 2.24 
axis, collimation ................... 3.59 
axis, horizontal .................... 3.22 
axis, standing ..................... 3.67 
axis, tilting ........................ 3.22 
axis, vertical ....................... 3.67 
azimuth theodolite, gyro-. ........... 2.25 

B 

basepart .......................... 3.3 
base plate .......................... 3.4 
barometer ......................... 2.3 
barometer, aneroid .............. 2.2,2.3 
barometer, mercury ................. 2.3 
barometric altimeter ................. 2.3 
bob, plumb ....................... 3.39 
bottom part ........................ 3.3 
box bubble. ........................ 3.7 
brake, friction ...................... 3.8 
bubble, box ........................ 3.7 
bubble, circular ..................... 3.7 
bubble, coincidence ................ 3.64 
bubble level ....................... 2.16 
bubble-level, split .................. 3.64 
bull’s eye level ...................... 3.7 

C 

case compass ..................... 3.11 
central clamp ....................... 3.8 
central part. ....................... 3.32 
centre part ........................ 3.32 
centre theodolite, double- ........... 2.25 
centring device, constrained ......... 3.12 
centring device, forced. ............. 3.12 
centring, forced. ................... 3.12 
centring rod ....................... 3.39 
circle ......................... 3.5,3.20 
circle compass, full ................. 3.11 
circle drive ......................... 3.6 
circle, graduated ................... 3.20 
circle, horizontal .............. 3.20,3.23 
circle, vertical ................. 3.20,3.68 
circular bubble. ..................... 3.7 
circular level. ....................... 3.7 

16 

clamp ............................. 3.8 
clamp, central ...................... 3.8 
clamp, coaxial ...................... 3.8 
clamp, friction ...................... 3.8 
clamp, horizontal .................. 3.24 
clamp, repetition ................... 3.49 
clamp, vertical. .................... 3.69 
coaxial clamp. ...................... 3.8 
coincidence bubble. ................ 3.64 
coincidence level ............... 3.9,3.64 
coincidence micrometer ........ 3.10,3.48 
collimation axis .................... 3.59 
collimator, sighting ................. 3.53 
compass. ......................... 3.11 
compass, case. .................... 3.11 
compass, full circle ................. 3.11 
compass, gyro. .................... 3.21 
compass, line. ..................... 3.11 
compass theodolite ............. 2.4,2.25 
compass transit. ................... 2.25 
compass, tubular .................. 3.11 
compensator, inclination ............ 3.26 
compensator level .............. 2.5,2.16 
compensator, tilt ................... 3.26 
constrained centring device. ......... 3.12 
cross hair plate .................... 3.50 

D 

detector, phase .................... 3.42 
diagram tacheometer ............... 2.24 
digital display. ..................... 3.13 
digital field registration .............. 3.14 
digital recording ................... 3.14 
diopter ........................... 3.53 
display, digital ..................... 3.13 
distance meter, electromagnetic ....... 2.8 
distance meter, electronic ............ 2.8 
distance meter, electro-optical ... 2.8,2.11 
distance meter, impulse ......... 2.8,2.15 
distance meter, microwave ...... 2.8,2.17 
d ou ble-centre theodolite ............ 2.25 
double-image tacheometer ...... 2.6,2.24 
drive, circle ........................ 3.6 
drive, focusing ..................... 3.18 
drive, vertical index ............ 3.71,3.72 

E 

EDM instrument ................ 2.7,2.8 
electromagnetic distance meter ....... 2.8 
electronic distance meter. ............ 2.8 
electronic level. ..................... 2.9 
electronic stadia instrument. ......... 2.24 
electronic tacheometer ......... 2.10,2.24 
electronic tachymeter. .............. 2.10 
electronic theodolite ................ 2.25 
electro-optical distance meter .... 2.8,2.11 
emitter ............................ 2.8 

endless fine motion. ................ 3.16 
erecting telescope. ................. 3.59 
eyepiece. ......................... 3.15 
eyepiece, prismatic. ................ 3.15 
eyepiece prisms. ................... 3.15 

F 

field registration, digital ............. 3.14 
fine motion. ....................... 3.16 
fine motion, endless ................ 3.16 
fine motion, horizontal .............. 3.25 
fine motion, rough-. ................ 3.16 
fine motion, vertical ................ 3.70 
fixed target. ....................... 3.17 
focusing drive ..................... 3.18 
focussing drive .................... 3.18 
foot screw ........................ 3.19 
forced centring .................... 3.12 
forced centring device .............. 3.12 
friction brake ....................... 3.8 
friction clamp ....................... 3.8 
full circle compass. ................. 3.11 

G 

graduated circle. ................... 3.20 
gravimeter ........................ 2.12 
gravity instrument. ................. 2.12 
gravity meter ...................... 2.12 
gyro ............................. 3.21 
gyro-azimuth theodolite ............. 2.25 
gyro compass ..................... 3.21 
gyroscope ........................ 3.21 
gyro-theodolite ............... 2.13,2.25 

H 

horizontal axis ..................... 3.22 
horizontal circle ............... 3.20,3.23 
horizontal clamp ................... 3.24 
horizontal fine motion. .............. 3.25 
horizontal stadia ................... 3.57 
hydrostatic level ................... 2.14 

I 

impulse distance meter. ......... 2.8,2.15 
inclination compensator. ............ 3.26 
index, automatic vertical ............ 3.71 
index drive, vertical ............ 3.71,3.72 
index level. .............. 3.27,3.64, 3.71 
index screw, vertical ................ 3.72 
index, vertical ..................... 3.71 
instrument, alignment ............... 2.1 
instrument, EDM. ............... 2.7,2.8 
instrument, electronic stadia ......... 2.24 
instrument, gravity ................. 2.12 
invar levelling staff. ............ 3.28,3.30 
invar rod ..................... 3.28,3.30 
inverting telescope ................. 3.59 
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K 

klystron ........................... 2.8 

L 

lens, objective ..................... 3.36 
level ......................... 2.16,3.29 
level, automatic. ................... 2.16 
level, bubble ...................... 2.16 
level, bull’seye ..................... 3.7 
level, circular ....................... 3.7 
level, coincidence .............. 3.9,3.64 
level, compensator ............. 2.5,2.16 
level, electronic ..................... 2.9 
level, hydrostatic ................... 2.14 
level, index .............. 3.27, 3.64, 3.71 
level, pendulum. ............... 2.5,2.16 
level rod .......................... 3.30 
level, self-levelling .................. 2.16 
level, spirit. .............. 2.16,2.21, 3.29 
level, split bubble-. ................. 3.64 
level, stadia .................. 2.16,2.22 
level tacheometer .................. 2.16 
level, telescope ............... 3.60,3.64 
level, tilting ....................... 2.16 
level, tubular ...................... 3.64 
leveling rod ....................... 3.30 
leveling rod, precise ................ 3.30 
levelling staff ...................... 3.30 
levellingstaff, invar ............ 3.28, 3.30 
light source ....................... 3.31 
limb. ............................. 3.32 
Iimbus. ........................... 3.32 
line compass ...................... 3.11 
line microscope ............... 3.33,3/B 
lower part. ......................... 3.3 

M 

measuring telescope. ............... 3.59 
mercury barometer .................. 2.3 
micrometer, coincidence ....... 3. IO, 3.48 
micrometer, optical. ........... 3.38,3.48 
micrometer, parallel plate. ........... 3.41 
microscope, line .............. 3.33,3.48 
microscope, scale .......... 
microwave distance meter ... 
microwave oscillator. ....... 
middle part ................ 
mirror telescope. ........... 
modulator ................ 

N 

nadir plummet . . . . . . . . . 

0 

objective. ................. 
objective lens. ............. 
objective prism ............ 
ocular .................... 
optical micrometer ......... 
optical plummet. ........... 
oscillator. ................. 

P 

parallel plate micrometer . . . . 
part, base ................. 
part, bottom .............. 

. . . 
. . . 
. . . 
. . . 
. . . 

. . . 

. . . 

3.48,3.52 
. 2.8,2.17 
. . . . . . 2.8 

3.32 
.3:34,3.59 
. . . . . 3.35 

. . . . . 2.18 

. . . . . 3.36 

. . . . . 3.36 

. . . . . 3.37 
3.15 

* iii, 3.48 
2.18,3.39 

. . . . . 3.40 

. . . . . 3.41 

. . . . . . 3.3 

. . . . . . 3.3 

part, central ....................... 3.32 
part, centre ....................... 3.32 
part, lower ......................... 3.3 
part, middle ....................... 3.32 
part, top .......................... 3.65 
part, upper ........................ 3.65 
pendulum level. ................ 2.5,2.16 
phase detector. .................... 3.42 
pivot ............................. 3.43 
plane table ........................ 3.44 
plane table board .............. 3.44, 3.45 
plane table equipment .............. 2.19 
plane table head. .............. 3.44,3.46 
plate, base ......................... 3.4 
plotting device. .................... 3.47 
plug. ............................. 3.43 
plumb bob ........................ 3.39 
plummet, nadir .................... 2.18 
plummet, optical .............. 2.18,3.39 
plummet, zenith ................... 2.18 
precise leveling rod ................. 3.30 
prism, objective. ................... 3.37 
prism, wedge. ..................... 3.37 
prismatic eyepiece ................. 3.15 
prisms, eyepiece ................... 3.15 

R 

reading device ..................... 3.48 
receiver. ........................... 2.8 
recording, digital. .................. 3.14 
reducing tacheometer, auto-. ........ 2.24 
reflector, retro- ..................... 2.8 
registration, digital field ............. 3.14 
repetition clamp ................... 3.49 
repetition theodolite ................ 2.25 
reticule ........................... 3.50 
retro-reflector ...................... 2.8 
rod, centring. ...................... 3.39 
rod, invar .................... 3.28,3.30 
rod, level ......................... 3.30 
rod, leveling. ...................... 3.30 
rod, precise leveling ................ 3.30 
rod, stadia ........................ 3.56 
rotating wedge .................... 3.51 
rough-fine motion. ................. 3.16 

S 

scale microscope. ............. 3.48,3.52 
screw, foot. ....................... 3.19 
screw, tilting ...................... 3.61 
screw, vertical index ................ 3.72 
self-levelling level .................. 2.16 
self-reducing alidade. ................ 3.1 
self-reducing stadia. ................ 2.24 
self-reducing tacheometer ...... 2.20,2.24 
sighting collimator ................. 3.53 
sighting device .................... 3.53 
slow motion. ...................... 3.16 
socket ............................ 3.54 
spirit level ............... 2.16,2.21,3.29 
split bubble-level ................... 3.64 
spring plate ....................... 3.55 
stadia, horizontal. .................. 3.57 
stadia instrument, electronic ......... 2.24 
stadia level ................... 2.16,2.22 
stadia rod ......................... 3.56 
stadia, self-reducing ................ 2.24 
stadia theodolite ................... 2.24 
staff, invar levelling ............ 3.28,3.30 
staff, levelling ..................... 3.30 

standing axis ...................... 3.67 
subtense bar ...................... 3.57 
suspension theodolite .......... 2.23,2.25 

T 

tacheometer ...................... 2.24 
tacheometer, auto-reducing ......... 2.24 
tacheometer, diagram .............. 2.24 
tacheometer, double-image ...... 2.6,2.24 
tacheometer, electronic ........ 2.10,2.24 
tacheometer, level ................. 2.16 
tacheometer, self-reducing ..... 2.20, 2.24 
tachymeter ........................ 2.24 
target ....................... 3.17,3.58 
target, fixed ....................... 3.17 
telescope ......................... 3.59 
telescope, anallactic ................ 3.59 
telescope, astronomical ............. 3.59 
telescope, erecting ................. 3.59 
telescope, inverting ................ 3.59 
telescope level ................ 3.60,3.64 
telescope, measuring ............... 3.59 
telescope, mirror .............. 3.34,3.59 
telescope, terrestrial ................ 3.59 
terrestrial telescope. ................ 3.59 
theodolite. ........................ 2.25 
theodolite, compass ............ 2.4,2.25 
theodolite, double-centre. ........... 2.25 
theodolite, electronic ............... 2.25 
theodolite, gyro ............... 2.13,2.25 
theodolite, gyro-azimuth ............ 2.25 
theodolite, repetition ............... 2.25 
theodolite, stadia .................. 2.24 
theodolite, suspension ......... 2.23, 2.25 
tilt compensator ................... 3.26 
tilting axis. ........................ 3.22 
tilting level ........................ 2.16 
tilting screw. ...................... 3.61 
top part ........................... 3.65 
transit. ........................... 2.25 
transit, compass ................... 2.25 
transmitter. ........................ 2.8 
tribrac h ........................... 3.62 
tripod ............................ 3.63 
tubular compass ................... 3.11 
tubular level ....................... 3.64 

U 

upper motion ...................... 3.65 
upper part ........................ 3.65 

v 
vernier ........................... 3.66 
vertical axis ....................... 3.67 
vertical circle ................. 3.20, 3.68 
vertical clamp ..................... 3.69 
vertical fine motion ................. 3.70 
vertical index ...................... 3.71 
vertical index, automatic ............ 3.71 
vertical index drive. ............ 3.71,3.72 
vertical index screw ................ 3.72 
viewfinder ........................ 3.53 

W 

wedge prism ......... 
wedge I rotating ....... 

z 
zenith plummet . . . . . 2.18 

17 
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