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ISO 8384 : 1991 (E/F/R) 
MC0 8384 : 1991 (A/@/P) 

Foreword 

ISO (the International Organization for Standardization) is a worldwide federation of 
national Standards bodies (ISO member bodies). The work of preparing International 
Standards is normally carried out through ISO technical committees. Esch member 
body interested in a subject for which a technical committee has been established has 
the right to be represented on that committee. International organizations, govern- 
mental and non-governmental, in liaison with ISO, also take p,art in the work. ISO 
collaborates closely with the International Electrotechnical Commission (IEC) on all 
matters of electrotechnical standardization. 

Draft International Standards adopted by the technical committees are circulated to 
the member bodies for voting. Publication as an International Standard requires 
approval by at least 75 % of the member bodies casting a vote. 

International Standard ISO 8384 was prepared by Technical Committee ISO/TC 8, 
Shipbulding and marine structures, Sub-Committee SC 7, Inland navigation vessels. 

NOTE - This International Standard may be applied in conjun 
building and marine structures - Dredgers - Classification. 

ction with ISO 8385 : 1990, Ship- 
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ISO 8384 : 1991 (E/F/R) 
MC0 8384 : 1991 (A/@/P) 

Avant-propos 

L’ISO (Organisation internationale de normalisation) est une federation mondiale 
d’organismes nationaux de normalisation (comites membres de WO). L’elaboration 
des Normes internationales est en general confiee aux comites techniques de I’ISO. 
Chaque comite membre interesse par une etude a Ie droit de faire Partie du comite 
technique cr& 6 cet effet. Les organisations internationales, gouvernementales et non 
gouvernementales, en liaison avec I’ISO participent egalement aux travaux. L’ISO col- 
labore etroitement avec Ia Commission electrotechnique internationale (GEI) en ce qui 
concerne Ia normalisation electrotechnique. 

Les projets de Normes internationales adoptes par les comites techniques sont soumis 
aux comites membres pour vote. Leur publication comme Normes internationales 
requiert I’approbation de 75 % au moins des comites membres votants. 

La Norme internationale ISO 8384 a etc elaboree par Ie comite technique ISO/TC 8, 
Construction navale et structures maritimes, sous-comite SC 7, Bateaux de navigation 
in tkrieure. 

NOTE - La presente Norme internationale peut he utilisee en relation avec I’ISO 8385 : 1990, 
Construction navale et structures maritimes - Dragues - Classification. 

VlCO (fVkxfiyHapO,qHafi OpraHVI3aqWI I-IO CTaHflapTiA3aqVIkI) FIBflfleTCFl BCeMVlpHOlil 

@eJJepaqlAer;i Ha~MOHEU’lbHblX OpraHlA3aqkllil n0 CTaHJJapTkl3a~Wl (KOMVlTeTOB-WeHOB 

L/1Co). h3pa6OTKa MWKp,yHapO/JHbtX CTaHAapTOB OCyllJeCTBflfWTCFl TeXHMqeCKMMM 

KOMklTeTaMPl 1/1Co. Kax,qbiti KOML/1TeTWleH, 3WHTepeCOBaHHblti B #?flTWlbHOCTM, 

@Fl KOTOpOr/r 6biJ-i CO3JJaH TeXHVlWCKPlti KOMMTeT, klMeeT llpaB0 6blTb l-lpe/jCTaBfleH- 

HblM B 3TOM KOMVITeTe. fik?>cc~yHapO~Hbte llpaBPlR?JlbCTBeHHble Pl HW-lpaBMTeJlb- 

CTBeHHble OPEiHM3a~MM, MMeKqVle CBR3kl C MCO, TaKxe l-lpVlHVlMaK>T yqac-rile B 

pa6OTax. YTO KaCaeTCFi CTaH~apTIA3aqWI B 06JlaCTVl3fleKTPOTeXHMKM, HC0 pa60TaeT 
B TeCHOM COTpy~HWleCTBe C Mex~yHapOfiHOti 3fleKTpOTeXHVlWCKOti KoMvrccMeti 

(M3K). 

npOeKTbl f’Vk>K~YHapO,qHblX CTaHRapTOB, llPI/IHRTble TeXHMcleCKklMM KOMMTeTaMM, 

paCCblJlatOTCfl KOMVlTeTaM-qflE?HaM Ha l-OJlOCOBaHMe. l/lX Ofly6JWIKOBaHm B KaLleCTBe 

/‘VhK~yHapOflHblX CTaHJJapTOB Tpe6yeT OAO6peHMR n0 MeHbllEti Mepe 75 % KOMklTe- 

TOB-WeHOB, npklHVlMatO~klX YWCTVle B l-OJlOCOBaHMM. 

Me>c<p,yHapOp,Hblti CTaHJJapT L/Ico 8384 6bln pa3pa60TaH TeXHINeCKm KOMI/ITeTOM 

klCO/TK 8, Cydocmpoei-rue u hnopcwe COOpyxeHUR, noaKoMuTeT IlK 7, Cyda dn~ 

BH)U?lpeHHUX BOdHblX llyl77eü. 

l lPMME4AHVlE - HaCTOfl~m2 hkX,qyHaPO~Hblti CTaHAapT MONeT 6blTb MCllOJlb30BaH BMeCTe C 

LICO 8385 : 1990, Cydocmpoewe u tdopcwe coOpyMeHufl - ~HoJWly6lJt?WlbHble CHaPRdbl - 

Knaccu@uKaguH. 
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INTERNATIONAL STANDARD 
NORME INTERNATIONALE 
MEXAYHAPO,lJHblül CTAHAAPT 

ISO 8384: 1991 (E/F/R) 
MC0 8384: 1991 (A/@/P) 

Shipbuilding and 
marine structures - 
Dredgers - 
Vocabulary 

Construction navale et CyAOCTpOeHHe ld MOpCKHe 

structures maritimes - coopyxeHwl - 

Dragues - Vocabulaire ~HOyrJIy6LITWIbHble 

CHapSlA bl - CflOBapb 

1 Scope 

This International Standard specifies 
terms and definitions relating to 
dredgers, with the aim of giving clear 
enough definitions for every term for 
them to be understood by all specialists. 

lt applies only to equipment which is 
used for the creation and maintenance 
of navigable waterways. 

The terms specified in this International 
Standard are intended to be used in 
documents of all kinds. Use of 
Synonyms for the standardized terms, 
which are generally not included in this 
Standard, is not recommended. Certain 
standardized terms are also given with 
their abridged version : these may be 
used in cases where no possibility of 
misinterpretation tan arise. 

Combinatio 
application. 

ns of terms are allowed in 

In cases when a definition contains a 
term defined elsewhere in the Standard, 
the corresponding item number follows 
in brackets. 

2 General 
applicable 

concepts 
to dredgers 

2.1 dredging: Changing the dimen- 
sions of waterways in the interests of 
navigation by extracting or shifting the 
soil. 

2.2 dredger; dredge: 
tended for dredging. 

Vessel in- 

Domaine d’application 06nacTb Flpb+lMeHeHlNI 

La presente Norme internationale definit les 
termes relatifs aux dragues, dans Ie but de 
donner des definitions suffisamment nettes 
pour que chaque terme puisse etre compris 
par tous les specialistes. 

tiacTomquh MexflyHapOuHbIti CTaHAapT 

0npejqemeT TepMklHbl, OTHOCRQMeCf4 K 

fiHOyrfly6VlTenbHblM CHapFInaM, C 4enbtO 

,IJaTb AOCTaTOqHO FiCHble Of-lpe)JeneHIlR, 

qT06bl KaxAblti TepMMH l lOHVlManCR OaVI- 

HaKOBO BCeMLl cneuManMcTaMr4. 
Elle n’est applicable qu’aux equipements 
utilises pour Ia creation et I’entretien des 
voies navigables. 

OH pacnpocTpaHReTcR TOnbKO Ha 06opy- 
AoBaHue, mnonb3yeMoe Am co3aaHm ~/t 

l-lO)Jflep~aHVlfi BHyTpeHHklX BOAHblX llyTelk 
Les termes definis dans Ia presente Norme 
internationale sont prevus pour des 
documents de tous types. L’emploi de 
synonymes d’un terme normalise, qui ne 
sont pas inclus dans Ia presente Norme 
internationale, est a eviter. Certains termes 
normalises sont aussi donnes avec leurs 
formes abregees, qui peuvent etre utilisees 
dans les cas ou aucune confusion n’est 
possible. 

TepMVIHbl, 0npeAeneHHble B HacTofiqeM 

Me>KflyHapO,qHOM CTaHAapTe, noAne>KaT 

MCllOnb30BaHMtO B JJOKyMeHTaX BCeX BVl- 

/JOB. I/1CnOnb30BaHkle He BKnlOqeHHblX B 

HaCTOfliqklti MeNqyHapO~Hblti CTaHflapT 

CVlHOHVlMOB CTaH,4apTM3MpOBaHHblX Tep- 

MVIHOB He peKOMeHAyeTCN &-Wl OTAenb- 

HblX CTaHAapTM3MpOBaHHblX TepMVlHOB 

llpVlBeAeHbl LIX KpaTKlde @OpMbI, KOTOpble 

pa3pewaeTm llpMMeHflTb B cnyiiaRx, 
II est admis d’employer des combinaisons lACKnIOclatOU1,L/1X B03MOxHOCTb OtUr/r6OwOrO 

de termes pour des raisons pratiques. TOnKOBaHMfI. 

Dans les cas ou une definition contient un 
terme defini par ailleurs dans Ia norme, Ie 
numero du Paragraphe correspondant est 
indique entre parentheses a Ia Suite du 
terme. 

PaspewaeTcq M3-3a qenecoo6pa3HocTu, 

llpI/IMeHFITb KOM6MHauMM TepMVIHOB. 

B cnycrae, KOrAa B OnpeAeneHm ynOTpe6- 
neH TepMklH, yKa3aHHblti B  CTaHAapTe, 

Notions generales relatives aux 
dragues 

dragage : Modification des dimensions des 
voies navigables dans I’interet de Ia naviga- 
tion, par extraction et deplacement des 
materiaux. 

drague: Bateau destine au dragage. 

pfl,LJOM C HMM B CKO6KaX llpVlBeAeH COOT- 

BeTCTBytOqMti l-lyHKT CTaHAapTa. 

061qHe nOHSITH& OTHOCRuyWCR K 

F\HOyrJIy6HTenbHblM CHapRAaM 

~tioyrny6neHbie : MsMetiem4e B i4HTepecax 

CyAOXOACTBa ra6apklTOB BOAH blX l-lyTeti 

nyTeM i43BneqeHm im4 nepeMetqeHm 

rpyHTa. 

AHOyrJly6HTWIbH blii CHapq; 3eMCHapsi/q : 

CyAHo m-w nnasyqee cpeAcTB0 Am npovi3- 

BOACTBa AHOyrny6neHVlfl. 

1 
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ISO 8384 : 1991 (E/F/R) 
MC0 8384 : 1991 (A/Q,/P) 

2.3 dredging unit: Dredger and its 
Service vessels ensu ring extraction, 
transportation and disposal of soil. 

2.4 dred 
ing units. 

Sling fleet: Fleet of dredg- 

2.5 dredging apparatus : Devices 
and Systems of a dredger (2.2) for the 
accomplishment of dredging. 

2.6 dredging equipment: Equip- 
ment for loosening the soil, separating 
it from the bed and raising it. 

2.7 suction frame; bucket ladder: 
Structure carrying the dredging equip- 
ment of suction dredgers (3.1) or 
multibucket dredgers (3.4). 

2.8 suction frame hoist; ladder 
hoist: Device for changing the Position 
of the suction frame or ladder and fixing 
it in a determined Position. 

2.9 gantry : Rigid structure for the 
Suspension gear of the ladder or suction 
f rame hoist . 

2.10 soil discharge installation : In- 
stallation for discbarging the soil from 
the dredger. 

2.11 spud installation : Equipment 
comprising work spuds (5.5) and 
mechanisms for their moving and 
fixing . 

2.12 swell compensator : Device 
ensuring a dredger’s Operation to cope 
with waves and uneven sea bed at the 
dredging site. 

2.13 self-propelled dredger : Dredger 
having propelling devices to allow inde- 
pendent movement. 

2.14 non-self-propelled dredger: 
Dredger without propelling devices. 

2.15 dredger with limited propul- 
sive capabilities : Non-self-propelled 
dredger equipped with propellers for 
moving at the dredging site. 

unite de dragage: Drague et ses engins 
de Service assurant I’extraction, Ie trans- 
port et Ia depose des materiaux. 

fl0 tte de drag 
de dragage. 

age: Ensem ble des u 

equipement technologique : Ensemble 
des dispositifs et des systemes d’une dra- 
gue (2.2) pour executer des operations de 
dragage. 

appareil dragueur: Equipement technolo- 
gique concernant I’extraction des mate- 
riaux. 

elinde : Structure qui supporte I’appareil 
dragueur de Ia drague aspiratrice (3.1) ou a 
godets (3.4). 

fixation de I’elinde : Dispositif de change- 
ment de Position de I’elinde et de sa fixa- 
tion, 

beffroi: Structure rigide qui supporte Ia 
fixation de I’elinde ou son dispositif de rele- 
vage. 

dispositif de refoulement des mate- 
riaux: Dispositif qui refoule les materiaux 
extraits. 

dispositif a pieux : Dispositif comprenant 
des pieux de travail (5.5) et des mecanis- 
mes pour leur deplacement et leur fixation. 

compensateur de houle: Dispositif qui 
assure Ie fonctionnement de Ia drague pen- 
dant les houles et sur Ie fond accidente du 
site de dragage. 

drague automotrice: Drague ayant des 
propulseurs pour Ie deplacement auto- 
nome. 

drague non 
propulseur. 

automotrice: drague sans 

drague 5 propulsion limitee: Drague 
non automotrice ayant des propulseurs 
pour Ie deplacement sur Ie site de dragage. 

jqHOyrny6HTenbH blii KapaBaH : AHOyrny- 

6vlTeflbHbIti CHapfl/J VI 06CnyNmatOqVIe 

ero cyAa, 06eCneWBaIOUpIe M3BneqeHMe, 

TpaHCl-lOpTVlpOBaH~e~ c6poc rpyHTa. 

AHOyrny6HTenbHblii C@lOT: COBOKyllHOCTb 

flHOyrfly6VlTenbHbIX KapaBaHOB. 

TexHOnOrH rlecKOe 060pyAOBaHHe : KOM- 

rlneKc ~cTP~WTB Ll CLlCTeM ~tiOyrny6W 
TenbHOrO CHapfIAa (2.2) ,4JlR BbIllOnHeHl’lfl 

AHOyrny6VlTenbHbIX pa6o-r. 

rpyHTO3a60pHOe yCTPOiiCTB0 : YCTpOtiCTBO 

Am pa3pblxneHm , 0TaeneHm 0T AHa M 

noA-beMa rpyHTa. 

panna rpyHT03a60PHOrO yCTpOkTBa: KOH- 

CTPYKWW Hecyiqafl rpyHTO3a60pHOe 

yCTpOlilCTB0 3eMneCOCHblX (3.1) MJlkl MHOrO- 

~epnaKOBblX P,HOyrny6VITenbHblX CHapfI- 

AOB (3.4). 

paMOnO/ij%eMHOe yCTPOiiCTB0 : YCTpOti- 

CTBO Aqnfl M3MeHeHm nonoxeHm paMbl 

rpyHT03a60pHOrO yCTpOtiCTBa vt C@lKCa- 

u,m ee B 3aAaHHoM nonoxeHvrm 

paMonoA%eMriafl 6aw-m: MecTKafi KOH- 

CTpyKlJWl AnFi pa3MellJeHlAR3neMeHTOBpa- 

MOllOfl-beMHOrO yCTpOtiCTBa. 

TPyHTOOTBOflHOe yCTPOliCTB0 : YCTpOti- 

CTB~ Am 0TBoAa M3BneqeHHoro rpyHTa. 

cBaiiHoe ycTpoicT~0: YCTPOGICTBO, BKntO- 

qatotgee pa6owe CBaM (5.5) Ln MeXaHVl3Mbl 

Anfl VIX nepeMetqeHm M c@Kcaqm. 

yCTPOkTB0 /JJlPl pa6OTbl Ha BOnHeHHH: 

YCTPOMCTBO, 06ecnewBatqee pa60-ry 

AHoyrnyGHTen bHor0 cHapFiAa npvi onpeAe- 

neHHOM BOnHeHlALl BOflOeMa Ha pa3pa6a- 

TblBaeMOM yqaCTKe Vl HepOBHOM AHe. 

CHapFlfl flHOyrny6HTenbHblii CaMOXORHblik 

AHOyrny6VITenbHblti CHaPWL vlMelol.q~ri 

/JBW+WlTenlA AJlFl CaMOCTOFlTenbHOrO l-lepe- 

ABWKeHWl. 

HeCaMOXOAHbli i  flHOyrny6ldTenbHblii CHa- 

PaA: flHOyrny6MTenbHblti CHapRg 6e3 ABM- 

xHTener/r. 

AHOyrny6klTenbHblii CHapfIfl C OrpaHHrleH- 

HOi CaMOXOfiHOCTblO: t- ieCaMOXO/qH bl ti 

AHOyrny6VlTenbHblti CHapFl& lAMelOqldl 

ABwtmTenti Am nepeMeqeHm Ha pa3pa- 

6aTblBaeMOM yIraCTKe. 

2 
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3 Terms relating to types 
of dredgers depending on 
methods of soil extraction 
or treatment 

3.1 suction dredger : Dredger ex- 
tracting the soil by use of a centrifugal 
or axial flow dredge pump (6.2). 

3.2 jet ejector dredger: Dredger ex- 
tracting the soil with a jet pump. 

3.3 air-lift dredger : Dredger extrac- 
ting the soil with the aid of compressed 
air. 

3.4 bucket dredger: Dredger ex- 
tracting the soil with buckets (7.3) form- 
ing a bucket chain (7.5). 

3.5 dipper dredger: Dredger with a 
Single bucket (7.3) on an arm which 
moves away from the vessel as the 
bucket excavates the soil. 

3.6 back-hoe dredger: Dredger 
with a Single bucket (7.3) on an arm 
which moves towards the vessel as the 
bucket excavates the soil. 

3.7 grab dredger: Dredger ex- 
cavating the soil with one or more 
grabs. 

3.8 dragline dredger: Dredger ex- 
cavating the soil with a Single bucket 
moved by dragline. 

3.9 rock Cutter suction dredger: 
Suction dredger with a special rock cut- 
ter designed to dredge rocks and rock 
fragments. 

3.10 rock-breaker : Dredger or other 
unit fitted with equipment for crushing 
and fragmenting rock under the water 
as a pretreatment for dredging. 

3.11 rock-breaker with freely 
falling chisel: Rock-breaker with a 
chisel which falls under gravity only. 

Termes relatifs aux types de 
dragues en fonction des 
methodes de dragage 

drague aspiratrice; drague suceuse : 
Drague assurant I’excavation des mate- 
riaux par succion a I’aide d’une pompe a 
deblais (6.2) de type centrifuge ou axial. 

drague 5 ejection : Engin de terrassement 
excavant les materiaux a I’aide d’une 
pompe a jet. 

drague a air comprime: Engin de terras- 
sement excavant les materiaux a I’aide d’air 
comprime. 

drague a godets: Engin de terrassement 
excavant les materiaux a I’aide des godets 
(7.3) formant Ia Chaine a godets (7.5). 

drague 5 pelle droite: Drague a un seul 
godet (7.3) sur un bras, excavant les mate- 
riaux Pendant son mouvement a partir de Ia 
drague. 

drague a pelle inverse: Drague a un seul 
godet (7.3) sur un bras, excavant les mate- 
riaux Pendant son mouvement vers Ia 
drague. 

drague 5 benne preneuse: Drague exca- 
vant les materiaux a I’aide d’une ou de plu- 
sieurs bennes. 

drague 5 dragline: Drague excavant les 
materiaux a I’aide d’un godet actionne par 
une dragline. 

drague suceuse pour materiaux 
rocheux: Drague suceuse avec une lame 
speciale destinee a exploiter des materiaux 
rocheux. 

drague derocteuse: Drague, ou autre 
unite, munie d’un equipement pour broyer 
et fragmenter des materiaux rocheux sous 
I’eau en tant que preparation au dragage. 

drague derocteuse a chute libre du tre- 
pan: Engin de deroctage dont Ie trepan 
agit seulement sous I’effet de Ia pesanteur. 

ISO 8384 : 1991 (E/F/R) 
MC0 8384 : 1991 (A/WP) 

TepMwti bi, OTHOCfUlJHeCFl K THilaM 

AHoyrny6MTenbH blX CHapfiCjOB B 

3aBllCHMOCTH OT cnoco6a 

H3BnerleHMR rpyHTa Hml 
B03~eiiCTBHfl Ha rpyHT 

3eMneCOCH bl ii CHapqJ; 3eMnecoc : AHO- 

yrny6t4TeJlbHblti CHapRA, M3BneKatOqklti 

rpyHT C llOMOl.ljblO qeHTpO6exHOrO MJlkl 

ocesoro rpyHToBOr0 Hacoca (6.2). 

3XeKTOpH bl ii CHapRA : AHOyrny6UTen b- 

Hblti CHap&& l43BneKatOqVlti rpyHT C llO- 

MOlQbtO CTpytiHOrO HaCOCa. 

JpJlHCfVITHblii CHapSlp(: ,&iOyrny6MTenbHblti 

CHapRJJ, Vl3BneKaKIyldl rpyHT C l lOMOU1,btO 

cxaTor0 B03Ayxa. 

MHOrOqepflaKOBblii CHapfiA: flHOyrny6w 

TenbHblfi CHapFl& lA3BneKatOlQl4ti rpyHT 

YepnaKaMM (7.3), 06pa3ytqMMvI clepnaKo- 

~yt0 qenb (7.5). 

O~HO’depflaKOBblii UlTaHrOBblii CHapPlA C 

llpRMOti JlorlaTow : AHOyrny6VlTenbHblti 

cHapqj c oAHi4M qepnaKoM (7.3) Ha uTaHre, 

Pl3BneKatOU1,PlM rpyHT llpPl er0 ABPlxeHlWl 

OT cHapflAa. 

OAHOqepflaKOB bl il UJTaHrOB bl tl CHapSlA C 

06paTHOi JIOnaTOii : aHOyrny6PlTen bHblti 

cHapfiA c ~AHVIM repnaKoM (7.3) Ha wTaHre, 

l43BneKato~LlM rpyHT l-lpPl er0 ~BWKeHWl 

K CHapflAy. 

rpeWc#sepHblti cHapq: AHoyrny6HTenb- 

Hblfi CHapfIfl, Vl3BneKatO~klli l rpyHT OflHVIM 

uni4 HeCKOnbKMMM rpeM@epaMu. 

AHOyrny6kITenbHbli CHapFIfi AparnatiH: 

p,HOyrny6PITenbHblti CHapfl& i43BneKato- 

ig4G1 rpyHT O~~HPIM qepnaKoM, npi4Boaw 

MblM B ABWKeHVle TpOCaMN 

g>pesepHo-3eMnecocH bi H cHaprrA AnR 

CKanbH blX nOpOn : 3eMneCOCH blti CHapf4A 

co cneqi4anbHoti CKanbHoti @pe3oti, npeA- 

Ha3Ha’-ieHHOti p,J’lfl pa3pa60Ttw CKanbHblX 

nopoA. 

CKanO~pO6WI bH blii CHapRfl : CyflHO, 060- 

pyAoBaHHoe arperaToM jq-w Apo6neHuifi 

CKanbHOti l-lOpOAbl l-l04 BOaOti B  KaqeCTBe 

l lOp,rOTOBKVl K P,Hoyrny6neHwo. 

CKanO~pO6Hn bH bl ii CHapnA Co CB060~~0 

na~atO~HM AOflOTOM : CKanOApO6wl bH blti 

CHapflA, y KoTopOro &onoTo na4ae-r noA 

AetiCTBkleM CL’ln bl TFIxeCTI/I. 
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ISO 8384 : 1991 (E/F/R) 
MC0 8384 : 1991 (A/@/P) 

3.12 rock-breaker with powered 
chisel: Rock-breaker with a chisel 
activated by a power Source. 

3.13 rock-drilling vessel: Vessel for 
drilling the soil under the water and for 
placing explosives if necessary. 

3.14 agitation dredger : Vessel 
employed to dredge by loosening the 
soil which is then washed away by the 
current in the basin. 

3.15 bed leveller : Vessel employed 
to level the bed at the dredging site, so 
that loosened, suspended material is 
taken away by the current or settles in 
deeper areas. 

4 Terms relating to methods 
and equipment for removal 
of soil 

4.1 discharge Pipeline : Pipeline 
through which the dredged mixture 
(6.1) is transported. 

4.2 floating discharge Pipeline : 
Part of delivery Pipeline (6.10) which 
crosses the water and is suppor-ted 
either by its own inbuilt buoyancy or by 
use of pontoons. 

4.3 Pipeline pontoon: Device to 
support a floati ng discharge Pipeline. 

4.4 submersible Pipeline: Part of 
the discharge Pipeline which crosses 
the water and is not supported on the 
water surface. 

4.5 diffuser: Device placed on the 
end of a discharge Pipeline to reduce 
the velocity of discharged material at 
the disposal site. 

4.6 discharge nozzle: Tapered 
nozzle located at the end of the delivery 
Pipeline (6.10). 

4.7 hopper barge: Vessel for the 
transportation of the soil extracted by 
dredging. 

drague derocteuse 5 mouvement forte 
du trepan : Engin de deroctage dont Ie tre- 
pan est mu par une Source d’energie. 

drague de forage: Engin flottant pour 
forer sous I’eau et placer des explosifs, si 
necessaire. 

drague 21 desagregation : Engin flottant 
assurant Ia desagregation des materiaux, 
evacues ensuite par Ie courant du bassin. 

niveleur de lit: Bateau destine 5 niveler Ie 
lit du site de dragage de facon que les I 
materiaux dragues soient evacues ou depo- 
ses dans des zones plus profondes. 

Termes relatifs aux modes et 
aux moyens de refoulement des 
materiaux 

conduite de refoulement : Tuyauterie 
dans laquelle !e melange hydraulique (6.1) 
est transporte. 

conduite flottante de refoulement : Par- 
tie d’une conduite forcee (6.10) traversant 
l’eau et supportee soit par sa propre flotta- 
bilite, soit a I’aide de Pontons. 

Ponton de conduite de refoulement: 
Dispositif pour soutenir une conduite flot- 
tante de refoulement. 

conduite submersible de refoulement : 
Partie d’une conduite de refoulement tra- 
versant I’eau et qui n’est pas supportee sur 
Ia surface de I’eau. 

diffuseur de refoulement : Dispositif ins- 
talle a I’extremite de Ia conduite de refoule- 
ment pour diminuer Ia vitesse du melange 
hydraulique au lieu de decharge. 

ajutage divergent: Tubulure conique dis- 
posee a I’extremite de Ia conduite forcee 
(6.10). 

chal and: Engin flottant destine 
port des p roduits de dragage. 

au trans- 

CKanO~pO6WlbHblii CHapfln C l lpHHyAH= 

TenbHblM ~BHXeHPleM AOnOTa: CKaJlo- 

ApO6WlbHblti CHapfIA, y KOTOpOrO AOnOTO 

l-lpMBO/.JlATCR B ,L/BWKeHVIe C tlOMO~bl0 

VlCTO~Hl’lKa 3HeprWl. 

CKanO6ypWlbHblii CHapflA: CyqHO MJlM 

nnaByciee cpeAcTB0 Anfl 6ypeHm rpyti-ra 

nOA BOFlOlil l.4 ~I-lFl I- lO~rOTOBKVI B3pblBHblX 

pa6OT. 

pa3MblBaTeJlb p(Ha : CYAHO, llpeAHa3Ha- 

qeHHoe flnfl npoti3BoacTBa AHoyrnyGne- 

Hl4R rlyTeM pblXneHWi rpyHTa, KOTOpblti 

3aTeM OTBOAVITCFI C llOMO~bt0 TeLleHPlFl B 

BoC(oeMe. 

pa3paBHwBaTenb AHa: CY~HO, npeaHa3Ha- 

qeHHoe Am pa3paBHHBaHm AHa Ha pa3pa- 

6aTbIBaeMOM )NaCTKe TaKl’lM 06pa3OM, l-IT0 

pa3pblXneHHblti B3BeUleHHblti rpyHT OTBO- 

AMTCH TeYeHHeM m-w pacnpeAenfieTcH no 

6onee rny60KuiM )NaCTKaM. 

TepMWibl, OTHOCR~MeC5l K 

cnoco6aM M CpeACTBaM OTBOfla 

rpyHTa 

rpyHTonposofl: TpyGonpoBo& no KOTOPO- 

My TpaHCllOpTVlpyeTCfi rvi)JpOCMeCb (6.1). 

nnasywii rpyHTOllpOBOA : YaCTb Hanop- 

Horo rpyHTonpoBo,qa (6.10), yAepxmBae- 

MaF4 Ha l lOBepXHOCTl4 BORbl CO6CTBeHHOti 

nnaByqecTbto w-w l lOCpeACTBOM l-lOHTO- 

HOB. 

rpyHTOnpOBOflH bl il nOHTOH : CpeACTBO AJ-lFi 

noaAepxaHm nnaByqer0 rpyHTonpoBoAa. 

l”lOABOAH blii rpyHTOnpOBOA : YaCTb HallOp- 

Horo rpyHTonpoBoAa, HaxoAmqaficfl noA 

llOBepXHOCTbl0 BOP,bl. 

rpyHTOOTBO&jH bl ii ~L+lct>C#Iy3Op : YCTpOti- 

CTB~, noh4eqeHHoe Ha KoHqe HanopHoro 

rp)‘HTOllpOBO~a AflFl CHl’lxeHVIFI CKOpOCTPl 

ruApocMecu B MecTe c6poca. 

TpyHTOOTBOAH bl ii HaCaAOK : C)0tWO~VltiCfI 

KOHWieCKlAti  naTpy60K, paCnOnOxeHHblti 

p10, 
KOHqe HanopHoro rpyHTonpoBo~a 

. . 

rpyHTOOTB03HaSl tuanaHAa: CYAHO Am 

TpaHCllOpTVlpOBKVl rpyHTa, M3BneqeHHOrO 

npm AHoyrny6neHm. 
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ISO 8384 : 1991 (E/F/R) 
MC0 8384 : 1991 (A/@/P) 

4.8 soil transportation by barges: transport de materiaux par chalands: uaJWH~OBblii OTBOA rpyHTa : TpaHCnOpTW 

Transportation of the soil extracted by Transport de produits de dragage au poBaHvre rpyHTa, i43BneqeHHoro npi4 AHO- 

dredging, by barges. moyen de chalands. yrny6neHMVI, B uranarifiax. 

4.9 chute : Guide tray 
posa I of the soil by gravity 

for the dis- couloir 6 
d’evacuatio n 

deblais; goulotte : C 
des deblais par gravite. 

ouloir r PY HTOOTB OAH bl ii I IOTOK 

Aa rpyHTa CaMOTeKOM. 

: fl0~0~ AnFt OTBO- 

4.10 soil transportation by chutes : deversement des deblais par goulot- JlOTKOBbIii l OTBOJj rpyHTei: TpaHCnOpTtipO- 

Transportation of the soil extracted by tes: Transport de produits de dragage saHHe rpyHTa, M3BneqeHHoro npi4 AHO- 

dredging through a chute(s) of suf- jusqu’au lieu de decharge, par I’interme- yrny6netiMM, l-l0 rpyHTOOTBOfJHOMy(blM) 

ficient length to the place of discharge. diaire d’un couloir (de couloirs) a deblais nOTKy (nOTKaM) AOCTaTOqHOti anr/rHbl K 

d’une longueur suffisante. MeCTy c6poca. 

4.11 sump: Weil inside the bucket puisard 5 deblais: Cuve a I’interieur du rpyHToBoH KonoAeq: UJaxTa BH~T~PI ciep- 

tower (7.2) enabling the delivery of the beffroi a godets (7.21, destinee a I’evacua- nakosoti 6auHM (7.2) ,qnfl oTBo,qa M3Bne- 

excavated soil to be diverted to one side tion des materiaux de dragage d’un tote ou cleHHoro rpyHTa Ha ntO6oM 60~~. 

or the other. de I’autre. 

4.12 butterfly valve : Device in the vanne papillon : Dispositif dans Ie puisard rpytiToeoti KnanaH: YCTPOGICTBO B rpyHTo- 

sump for altering the direction of the ex- a deblais alternant Ie sens de passage des B~M Konogqe gnfi i43MeHeHMfl Hanpasne- 

tracted soil movement. deblais. HI/~R ABwKeHi4R i43BneqeHHoro rpyHTa. 

4.13 soil conveyor: Conveyor for bande transporteuse de deblais: Con- rPYHTOOTBO/.jHbli i  KOHBetiep : KOtiBetiep 

the disposal of the soil extracted by Voyeur pour evacuer les materiaux de dra- Anfl 0TBoaa rpyHTa, M3BneKaeMoro npu 

dredging. ww gHoyrny6neHHM. 

4.14 soil transportation with con- dechargement par bande transpor- KOHB&?pHbli i  OTBOA rpyHTa: TpaHCllOpTW 

veyor : Transportation of the soil ex- teuse : Transport des materiaux dragues poBaHvre rPYH-r% M3BneqeHHoro nPM 
tracted by dredging, with soil removal par bande(s) transporteuse(s) de deblais, ,4HOyrny6neHWl, rpyHTOOTBO,4HblM(VI) KOH- 

conveyors of sufficient length to the d’une longueur suffisante, jusqu’au lieu de BemepoM (KOHBetiepaMl4) ,IJOCTaTOqHOlil 

place of discharge. decharge. JJnviHbl K MeCTy c6poca. 

4.15 hopper dredger: Self-propelled drague porteuse : Drague automotrice CaMOOTB03Hbli i  ~HOyWly6HTeJlbHblii CHa- 

dredger (2.13) carrying the soil in the (2.13) transportant les materiaux de dra- pq: CaMOXOAHblt i  JJHOyrny6MTenbHblti 

hopper to the place of disposal. gage dans Ie(s) puits a deblais jusqu’au lieu CHapfIfl (2.13), TpaHCIlOpTPIpyIOll&lti rpyHT 

de decharge. B rpyHTOBOM(blX) TplOMe (TptOMaX) K MeCTy 

c6poca. 

4.16 hopper: Compartment of a puits a deblais: Compartiment d’une dra- TPYHTOBOh TptOM : OTCeK CaMOOTB03HOrO 

hopper dredger (4.15) or a hopper barge gue porteuse (4.15) ou d’un chaland (4.7), AHoyrny6HTenbHoro cHapflAa (4.15) MnM 
(4.7) used to hold the soil during its utilise pour Stocker des materiaux Pendant wanaHRbl (4.7), Mcnon b3yeMblM Anfl pa3- 

transportation to the place of disposal. leur transport jusqu’au lieu de decharge. MeqeHI/IR rpyHTa BO BpeMR TpaHCnOp- 

TPI~OBKPI K MeCTy c6poca. 

4.17 overflow arrangement : Ar- dispositif de transvasement : Dispositif nepenwwoe YCTPOHCTBO : YCT~OMCTBO 

rangement to remove excess water and pour evacuer de I’eau en ex& et des parti- Anfl yAaneHma nMurtieti BoAbl VI B3BeUIeH- 

suspended Sediments to increase the cules en Suspension, aux fins d’augmenter HblX LlaCTwq c qenbio yBenvrlreHuw KOHqeH- 

total hopper soil concentration. Ia concentration des materiaux dans Ie TpaL(Wl rpyHTa B TptOMe. 

puits. 

4.18 bottom discharge opening : ouverture de dechargement par Ie AHH~eBOe paXpy30rlHOe OTBepCTkle: OT- 

Opening in the bottom of the hull for fond: Ouverture pour Ie dechargement des Bepc-rue Ana yAanetiMfl rpyHTa qepe3 AHM- 

disposal of the soil via either doors or deblais par Ie fond de Ia coque, fermee par qe rpyHTOBOr0 TptOMa, 3aKpblBaeMOe 

valves. des portes ou soupapes. Asepueti MnM KnanatioM. 

4.19 door-operating device: Device clapet: Dispositif de levage, de descente ABepqenoA%eMHOe YCTpOliCTBO : YCTpOti- 

for raising, lowering and secu ring et de fixation des portes fermant les ouver- CTBO Anfl noA-beMa, 0nycKaHufl VI @Kea- 

the doors covering bottom discharge tures de dechargement par Ie fond. qr/rl’l JJBepeq, 3aKpbIBatOtQ1/1X ,4HPlueBble 

openings. pa3rpy30qH ble OTBepCTPlFI. 

5 
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ISO 8384 : 1991 (E/F/R) 
MC0 8384 : 1991 (A/@/P) 

4.20 Split hull: Hull of a hopper 
dredger (4.15) or a hopper barge (4.7) 
which opens along the full length of the 
vessel (hopper). 

5 Terms relating to methods 
and equipment for operating 
movements 

5.1 operating movements: Move- 
ments of a dredger at work on a dredg- 
ing site. 

5.2 dredge anchor: Anchor used 
for operating movements (5.1) of a 
dredger. 

5.3 dredge tender: Self-propelled 
vessel used for placing and repos- 
itioning the dredge anchors, towing 
hopper barges, deployment of dis- 
Charge line and other auxiliary duties. 

5.4 anchor-handling boom: Boom 
on a dredger for placing and reposition- 
ing the work anchors. 

5.5 spud: Column designed to hold 
and move various types of dredgers 
when working. 

5.6 spud carriage: Travelling as- 
sembly which handles a spud (5.5) dur- 
ing Operation. 

5.7 longitudinal operating move- 
ments: Method of operating move- 
ments (5.1) when a dredger or dredging 
equipment moves in a fore and aft 
direction on the dredging site. 

5.8 transverse operating move- 
ments: Method of operating move- 
ments (5.1) when a dredger or dredging 
equipment moves across the dredging 
site. 

5.9 headline winch: Winch for 
moving/holding a dredger along the 
dredging site in the forward direction. 
(See note to 5.10.) 

5.10 sternline winch: Winch for 
moving/holding a dredger along the 
dredging site in the aft direction. 

coque s’ouvrant longitudinalement: 
Coque d’une drague porteuse (4.15) ou 
d’un chaland (4.7), s’ouvrant sur toute Ia 
longueur du bateau (du puits a deblais). 

Termes relatifs aux modes 
et aux moyens de mouvements 
d’operation 

mouvements d’operation : Deplacements 
de Ia drague dans son champ d’operation. 

ancre d’operation : Ancre utilisee pour les 
mouvements d’operation (5.1) de Ia 
drague. 

chaloupe automotrice a ancres : Bateau 
automoteur utilise pour poser et reposition- 
ner des ancres d’operation, poser des 
conduites de refoulement, remorquer des 
chalands ou executer d’autres travaux sup- 
plementaires. 

potente d’ancre; bigue d’ancre : Bigue 
installee sur Ia drague et destinee a manipu- 
ler les ancres d’operation. 

pieu de travail: Colonne utilisee pour 
retenir et deplacer des dragues Pendant les 
travaux de dragage. 

chariot 5 pieux : Chariot assurant Ie depla- 
cement d’un pieu de travail (5.5) Pendant 
les Opera tions. 

mode operatoire a sillon: Mode opera- 
toire de mouvements d’operation (5.1) par 
lequel Ia drague ou I’appareil dragueur se 
deplace en avant et en arriere Ie long du site 
de dragage. 

mode operatoire 5 papillonnage: Mode 
operatoire de mouvements d’operation 
(5.1) par lequel Ia drague ou I’appareil dra- 
gueur se deplace en travers du site de dra- 
CFW. 

treuil d’avancement: Treuil qui sert a 
I’avancement ou a Ia retenue de Ia drague 
dans Ia coupe de dragage. Noir note en 
5.10.) 

treuil de recul: Treuil qui assure Ie depla- 
cement «en arriere» ou Ia retenue de Ia dra- 
gue sur Ia coupe de dragage. 

pElCKPblBaK)~HliCFI KOpnyC: Kopnyc CaMO- 

OTB03HOrO jJHOyrny6VlTenbHOrO CHapflJja 

(4.15) im4 uanaHabl (4.7), pacKpblBatou@v 

CR no Bceti flni4He cyAHa (Tpt0Ma). 

Tepnmti bl, OTHOCSl~HeCfl K 

cnoco6ann IM CpeACTBaM pa6owx 
nepeMeqeti b4 Pi 

pa6owe nepefvieqewm: IlepeMeweHm 

At-toyrny6men bHoro cr-rapHAa Ha paspa6a- 

TblBaeMOM yqaCTKe. 

pa6owH FIKOPb: HKOpb, WlOnb3yeMblti 

Am pa6owx nepeMeqeHW (5.1) ,qHoyrny- 
6MTeJ-I bHOr0 CHapfIjJa. 

MOT03aB03HFi : CaMOXO/JHOe CyJJHO, VlC- 

non b3yeMoe Arm ycTaHoBKi4 i4 nepeKnaAKH 

pa6owx Wopeti, 6yKCilpOBKVI IJJanaHp,, 

yCTaHOBKl4 rpyHTOnpOBOAa Pl 4pyrVlX BCllO- 

MOraTen bHblX pa60T. 

moptiafl mpena: CTpena Ha AHoyrny6w 

TenbHOM CHapfijJe ,4nFi yCTaHOBKPl Vl llepe- 

KnaAKH pa6owx RKopeti. 

pa60ran cBaA: Konow-ia, mnon b3yeMan 

AnR yjqepxaHm v1 nepeMeqeHm AHoyrny- 

6MTW-I bH blX CHapRAOB BO BpeMFl P,HOyrny- 

6men bH blX pa6oT. 

csaikafl Kapema: Kapewa, o6ecnew- 
satoqafl nepeMeqet+ue pa6olreR cBaH (5.5) 
npm 3KcnnyaTaqm. 

Tpawueih blH cnoco6 pa6owx nepenneule- 

HH~: Cnoco6 pa6owx nepeMeujeHm2 (SJ), 

l-lpvi KOTOpOM flHOyrny6lATen bHbll/l CHapRp, 

m-u4 rpyHTO3a60pHOe yC~pOtic~B0 ~~BvI~YT- 

CFI BAon b paspa6aTblBaeMoro yqacTKa. 

narwmboHawuAi cnoco6 pa6orHx nepe- 

Meqewii: Cnoco6 pa6owx nepeMewetw2 
(53, l-lpr/r KOTOpOM gHOyrny6VlTen bH bll;l 

CHapFIp, vlnvI rpyHTO3a60pHOe ~CT~OMCTBO 

/JBWKyTCR nonepeK paspa6aTblBaeMoro 

yCIaCTKa. 

cTaHoBafl tiocoi3afl ne6eAKa: fle6eAKa Am 
nepeMeujeHwi AHoyrnyGi4TenbHoro cHapa- 

Ba Bgonb pa3pa6aTblBaeMoro ycracTKa B 

HanpaBneHm ,,Bnepea“ w-m yaepxaHvrfl 

er0 Ha MecTe. (CM. npi4MeuaHvre K 5.10.) 

CTaHOBaA KOpMOBafI ne6eAKa: fle6efiKa 

AJJfl neperdeqewm gtioyrny6men btioro 
cHapflAa BAon b pa3pa6aTblBaeMoro yqa- 

cTKa B HanpaBneHm ,,Hasap,“ m-w yaepxa- 

HMR er0 Ha MecTe. 
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NOTE - The terms “headline winch” and NOTE - Les termes «treuil d’avancement» et 
“sternline winch” apply only in cases when «treuil de recul» sont employes seulement dans 
the dredging equipment is at the bow of a Ie cas OU I’appareil dragueur est dispose 5 I’avant 
dredger. de Ia drague. 

5.11 sideline winch : Winch for treuil de papillonnage: Treuil qui assure 
movingkwinging a dredger across the Ie mouvement des cables ou des amarres 
dredging site. traversieres. 

5.12 end pontoon winch: Winch treuil de Ponton final: Treuil sur Ie pon- 
on the end pontoon of a floating ton final de Ia conduite flottante, assurant 
discharge Pipeline enabling it to move son deplacement pour distribuer des mate- 
to spread the soil being discharged. riaux evacues. 

6 Terms relating to dredging Termes relatifs aux pompes 
pump unit and to soil- 2 deblais et aux dispositifs 
loosening equipment 6 desagregateur 

6.1 dredging mixture: Mixture of melange hydraulique: Melange de mate- 
soil with water or with water and air. riaux et d’eau, ou de materiaux, d’eau et 

d’air. 

6.2 dredge pump Pump 
the dredging mixture 6.1). 

to move PomPe Zl deblais : Pompe 
melange h ydraulique (6.1). 

refoulant Ie 

6.3 submersible dredge pump : pompe 5 deblais immergee: Pompe a 
Dredge pump located outside the hull of deblais disposee au-dela de Ia coque du 
the vessel, below the water level. bateau, au-dessous du niveau d’eau. 

6.4 concentration of dredged mix- concentration du melange hydrauli- 
ture: Ratio of the volume of solids to que: Rapport du volume de materiaux a 
the total volume of the dredged mix- celui de melange hydraulique. 
ture. 

6.5 suction Pipeline : Pipeline conduite d’aspiration : Conduite de 
through which the dredged mixture refoulement dans laquelle Ie melange 
Passes from the suction head to the hydraulique est amene de Ia crepine a Ia 
dredge pump. pompe a deblais. 

6.6 suction pipe : Movable front part elinde d’aspiration : Partie mobile avant 
of the suction Pipeline (6.5). de Ia conduite d’aspiration (6.5). 

6.7 drag arm : Suction pipe (6.6) of a tuyau d’aspiration trainant : Elinde 
trailing suction hopper dredger (4.15) d’aspiration (6.6) d’une drague porteuse 
which tan be lowered to the bed during (4.15) suceuse trainante, qui peut descen- 
dredging operations. dre dans Ie lit Pendant les operations de 

dragage. 

6.8 suction head; draghead; bec d’elinde d’aspiration; crepine : Dis- 
dustpan: Device mounted on the end positif a I’extremite du tuyau d’aspiration 
of the drag arm or suction pipe of the trainant ou de I’elinde d’aspiration d’une 
suction dredger. drague suceuse. 

l lPLlME4AHME - TepMPlHbl ,,CTaHOBaFI HOCOBCIFI 

fle6eflKa“ M ,,CTaHOBaFl KOPMOBaF1 f le6eAKa“ Yl-lO- 

Tpe6nfWOTCR TOJlbKO B CJly’Aae pXl-lOJlOXt?HMFl 

rpyHT03a60PHOrO YCTpOtiCTBa B HOCOBOti ‘4aCTl.l 

~HOyrJly6VlTWlbHOrO CHapRfla. 

nanHnboHamriafl JIe6eAKa: fle6egKa Anfl 
nepeMeqeritia (pa3BOpOTa) ~HOyrny6W 
Ten bHor0 cHapRAa noneperc pa3pa6aTbl- 

BaeMoro yqacTKa. 

ne6eAxa KOHqeBOrO CIOHTOHa : fle6e).JKa Ha 

KOHqeBOM nOHTOHe IlJlaBy~erO FpyHTOnpO- 

W4a7 nosBonfwo~af4 0cyqecTBnflTb er0 

nepeMeqeHi4e Anfi pacnpeAeneHkw oi~o- 

AlAMOro rpyHTa. 

TepMHH bl, OTHOCSllQleC~ K 

rp)/HTOBblM HaCOCaM H 

PblXWlTWlbHblM YCTpOikTBaM 

WlfipOCMeCb: CMeCb 

C BOAOti  VI BO3AyXOM. 

rpyHTa c BOAOti  ww 

TPYHTOBOii HaCOC : Hacoc, 06eCneWBatO- 
l.lpllil TpaHCrlOpTPlpOBaHlAe ri4ApocMecH 

(6.1). 

nOrp)DKHOii TPYHTOBOli HaCOC : rpyHTOBOti 

Hacoc, pacnonoxeHHblL71 BHe Kopnyca cyA- 

Ha HVlxe ypOBHFl BOAbl. 

KOHqeHT 

06-ber\na 

rHflpocnne CH : OTHOUleH 

K o6aeMy rvI ~pocMecL4. 

i4e 

BCaCblBatO~l+li i rpyHTOllpOB0~ : rpyHTO- 

l- lpOBO,& i-l0 KOTOpOMy rPl,4pOCMeCb IlOCTy- 

l-lae-r OT rpyHTOnplAeMHviKa K rpyHTOBOMy 

Hacocy. 

BCaCblBatOI.&NI rpyHTOnpOBOJjHaII Tpy6a C 

aTaKyK)~HM TPYHTOQNleMHHKOM: I-lOA- 

BVlxHaR qaCTb BcacblBatoqero rpyHTonpo- 

BOAa C aTaKytOqVIM rpyHTOllpMeMHMKOM 

(6.5). 

BCaCblBatOiqafI rpyHTOnpOBO~HWl Tpy6a C 

BOnOWUJHMCfI rpyHTOilpHeMHHKOM : Bca- 
CblBatO~afl Tpy6a CaMOOTB03HOrO AHOyrny- 

6PITenbHOrO CHapFlfla (4.15), KOTOpafi npl4 

3KCllnyaTa~Wl MOxeT Ol-lyCKaTbCfl Ha flH0. 

TPyHTOnPHeMHHK; BCaCblBalOu(klii HaKO- 

HewwK : YCTPOMCTBO, pacnonoxeHHoe Ha 

KOHue BCaCblBalOlQeti rpyHTOrlpOBO,!.JHOlil 

TpyGbl 3eMnecocHoro AHoyrny6tiTen bHor0 

cHapf4Aa (4.15). 
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6.9 jet suction assist: Device for dispositif ejecteur auxiliaire : Dispositif BCnOMOraTenbHOe WKeKTOpHOe yCTpOi+ 

improving the suction characteristics of pour ameliorer les caracteristiques d’aspira- CTBO: YCT~OWCTBO Anfl ynyweHMg Bca- 
a dredge pump. tion d’une pompe a deblais. CblBatOqVlX XapaKTepWTlAK rpyHTOBOr0 

Hacoca. 

6.10 delivery Pipeline: Pipeline conduite forcee: Conduite de refoule- HanOpHblii rpyHTOnpOBOA: rpyHTOnpOBOj$ 

through which the dredged mixture is ment dans laquelle Ie melange hydraulique no KOTDUMMY rlIl~pocMecb ,4BVVKeTCFI OT 

discharged from the pump. est transporte de Ia pompe. tiacoca. 

6.11 in-hull delivery Pipeline : Part conduite forcee de coque : Partie de Ia HanopH blii KopnyCHblii rpyHTonpoBoA : 

of the delivery Pipeline located on the conduite forcee qui est situee dans ou sur YacTb HanopHoro rpyHTonpoBoAa, pacno- 

discharge side of the dredge pump in- Ia coque de Ia drague, en aval de Ia pompe nOxeHHafI 3a rpyHTOBblM HaCOCOM B KOp- 

side or on the hull of the dredger. a deblais. nyce ww Ha Kopnyce AHoyrny6uTen bHor0 

cHapflpla. 

6.12 Pipeline swivel joint: Hinged joint mobile de Ia conduite: Accouple- no~BmKHoecoeflkiHeHue rpyHTonpoBoAa: 

or flexible joint of separate elements of ment flexible ou articulation de certains ele- UlapHvipHoe ww4 rM6KOe coeplMHeHHe OT- 

the Pipeline. ments de Ia conduite. AenbHbIX 3neMeHTOB rpyHTOnpOBOAa. 

6.13 agitator : Assembly designed desagregateur : Dispositif destine a pblxnwaenb : YCTPOGICTBO npeAHa3Ha- 

for loosening the soil from its natura1 ameublir Ie sol se trouvant 21 I’etat naturel qeHHoe flnfi pa3pblxneHufl rpyHTa, Haxo- 

bed state before extracting it. du lit avant son excavation par Ia drague. AflUl,erOCFt B COCTOFiHLlL4 eCTeCTBeHHOr0 

3aneraHuq nepeA M3BneYeHHeM er0 AHN- 

yrny6lATenbHblM CHapRAOM. 

6.14 hydraulic agitator : Agitator desagregateur hydraulique : Desagrega- rHgpaBnwecKhi pblxnHTenb : Pblxnw 

using the energy of water jets. teur utilisant I’energie cinetique des jets Tenb, Hcnonb3ytoqw4 3Heprwo c~pyti BO- 

d’eau. Abi. 

6.15 mechanical agitator : Agitator desagregateur mecanique : Desagrega- MexaHw~ecKwii pblxmTenb: PbtxnviTenb c 

having one or more mechanical cutting teur a un ou plusieurs organes de coupe OJjHlAM Vlnl’l HeCKOnbKMMM MeXaHMqeCKMMM 

devices. mecanique. pexyquMm 0praHaMti. 

6.16 Cutter head: Crown-shaped desagregateur a couteau: Desagrega- @pe3epHblii pblxmTenb c HaKnoHHoii 

mechanical agitator consisting of cut- teur mecanique a couteau-fraise. OCbK): MexaHlNecK1/11/1 pblXJwlTenb c pexy- 

ting blades of optional shape. uj1/1~ opraHoM-Qpe30ti. 

6.17 rotary agitator : Mechanical desagregateur a roue-pelle : Desagrega- C#Ipe3epHblii pblXnMTenb C BepTHKanbHOii 

agitator (6.15) with one or more blades teur mecanique (6.15) 2 un ou plusieurs OCbtO: MexaHwecK1/1ti pblxnvi-renb (6.15) 
which rotate about a vertical axis. organes de coupe qui tournent autour de C O,QHlAM l4nLl HeCKOnbKLlMM pexyllJUMl4 Op- 

I’axe. raHaMH, Bpa~atO~tiMlACf7 BOKpyr BepTW 

KanbHOfi OCLI. 

6.18 bucket wheel: Mechanical roue 5 godets : Desagregateur mecanique ~epI’IaKOBblL?I pOTOpHblii pblXnHTenb: Me- 
agitator (6.15) having a cutting member (6.15) a Organe de coupe sous forme de xaHtwecKW pblxnvrTenb (6.15) c pemyqI/1M 

in the form of multiple buckets (7.3) on godets (7.3) sur Ia circonference. 0praHoM B BvrAe qepnaKoB (7.3), pacnono- 

the circumference. XeHHblx no 0Kpyx~OcT14. 

7 Terms relating to bucket 
assem bly 

Termes relatifs au dispositif 
2 godets 

TepMcaHbl, OT HOC fwyecn K 
WpllaKOBOMy YCTPOiiCTBY 

7.1 bucket assembly : Assembly for dispositif 5 godets: Dispositif destine a qepllaKOBOe yCTpOiiCTB0 : YCTpOli lCTBO /JJ-lFl 

raising the soil and moving it to the I’excavation et au transport de materiaux 3a6opa rpyHTa VI TpaHCl-lOpT~pOBaHWl er0 

place of discharge. vers un lieu de vidange. K MeCTy OllOpO~HeHlA% 

7.2 bucket tower: Metal structure beffroi a godets: Structure metallique qepnaxoisafi 6aUI-W: Me-rannoKoHcTpyK- 
for accommodation of bucket drive pour disposer les Gments du dispositif a 4Hfl Arm pa3hneqeHm 3neMeH-roB qepnaKo- 
elements and the soil discharge equip- godets et du dispositif de refoulement de Ia BOT0 M rpyHTOOTBO~HOr0 yCTpOtiCTB 

ment of a bucket dredger. drague a godets. MHoroqepnaKoBoro ~Hoyrny6VlTenbHoro 

cHapfl&a. 
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7.3 bucket : Digging element de- godet: Organe de travail qui sert a couper, crepnaK: PaGoqW opraH, cny>i<alqW ,IJJ-IFI 

signed to tut, contain and raise the soil. contenir et excaver les materiaux de dra- pe3arivtfl, yAepxaHt4fl VI r43BneqeHMfi rpyti- 

ww Ta. 

7.4 bucket capacity : Maximum capacite du godet: Volume maximal du BMeCTHMOCTb IrepflaKa: MaKCHMaflbHblti 

volume in a bucket filled up to the rim. liquide remplissant Ie godet jusqu’a son 06-beM ~MRK~CTM, tiaxoRaqeMcfl B qepna- 

arete coupante superieure. Ke llpPl HanOflHeHl41/1 er0 40 YpOBHFl BepX- 

HeGl KpOMKM pe3aKa. 

7.5 bucket chain: Chain consisting Chaine ti godets: Chaine comprenant des IrepnaKosafi qenb: uellb, COCTOfIlqaR M3 

of buckets and connecting Parts. godets et des elements d’assemblage. ‘4epllaKOB M COeAMHMTenbHblX fleTafler;r. 

7.6 bucket chain pitch: Distance pas de Ia Chaine 5 godets: Distance urar repnaKot3ow qerw PaccToflHt4e Mex- 

between the centres of corresponding entre les centres des trous d’assemblage /Jy qeHTpaMl4 COOTBeTCTBylOlJJUX COeAviHW 

mounting holes of adjacent buckets. des godets voisins. TeJlbHblX OTBepCTMti CMexHblX qepllaKOB. 

7.7 upper tumbler: Drum for sup- tourteau superieur: Tambour dispose a BepXHHti qepnaKOBbiti 6apa6ati: 6apa6ati, 
porting and driving the bucket chain at I’extremite superieure de I’elinde (2.7) et HaXO~fl~VltiCFl Ha BepXHeM KOHqe paMbl 

the upper end of the bucket ladder destine a supporter Ia Chaine a godets et a rpyHT03a60pHOrO YCTpOtiCTBa (2.7) VI npeA- 

(2.7). lui transmettre son mouvement. HasHaueHHbiti jqw noABeca VI nepeAaw 

ABmxeHvw repnaKoBoti 4et-w. 

7.8 lower tumbler: Drum for sup- tourteau inferieur: Tambour dispose a HHXHHH repnaKoBbiti 6apa6ati: 6apa6aH, 

porting and guiding the bucket chain at I’extremite inferieure de I’elinde (2.7) et HaXOAfiqMtiCR Ha HMxHeM KOHqe paMbl 

the lower end of the bucket ladder (2.7). destine a supporter et a guider Ia Chaine a rpYHT03a60pHOrO YCTpOtiCTBa (2.7) L/1 

godets. npeRHa3HaYeHHbrti ~nfi noABeca v1 Ha- 

npaBneHvw qBkweHvrfl clepnaKoBoti 4ei-w. 

7.9 auxiliary ladder : Additional fausse elinde : Chassis supplementaire HaApaMHPlK: flOllOnHMTenbHafl paMa, YCTa- 

frame installed between the upper monte entre Ie tourteau superieur et I’axe HOBneHHaFi MexflY BepXHVlM qepllaKOBblM 

tumbler and the axis of Suspension of de Ia fixation de I’elinde. 6apa6atiOM M OCbtO I-IOABeCa paMbl TpYHTO- 

the ladder. 3a6opHoro yCTpOtiCTBa. 

7.10 bucket chain tightening dispositif de tension de Ia Chaine a HaTmKHoe ycTpOWcT~0 qepnaKoBoH qcm: 

device: Device to adjust the length of godets : Dispositif pour ajuster Ia longueur YCTPOWTBO Arm u3MeHeHm AnviHbl npo- 

the sagging part of the bucket chain. du brin de Ia fleche de Ia Chaine a godets. BMcatoqeti BeTBM ciepnaKoBoGi qenw 

7.11 bucket chain loop : Part of the cul-de-sac de Ia Chaine a godets: Sec- umei@ ciepnaKoBow qerw YclacTok npo- 
sagging bucket chain near the lower tion de Ia fleche de Ia Chaine a godets pres t3r4catoqerrl BeTsr4 qepnaKoBoti qenu y HM~- 

tumbler where the buckets Start to du tourteau inferieur, dont les godets parti- Hero qepnaKoBoro 6apa6aHa, crepnaKvi 

make contact with the soil. cipent au coupage du sol. KOTOpOrO YqaCTBytOT B pe3aHWl rpyHTa. 

7.12 bucket chain catenary: Length brin mou de Ia Chaine ti godets: Tron- xonocTaR BeTBb riepnaKoBoii qenu: Yqa- 
of bucket chain on the underside of the con de Ia Chaine a godets au-dessous de cToK YepnaKoBofi qenr/r, pacnonoxeHH biti 

ladder suspended between upper (7.7) I’elinde, suspendu entre Ie tourteau supe- C HWKHeh CTOpOHbl paMbl MexAY BepX- 

and lower tumblers (7.8). rieur (7.7) et Ie tourteau infkieur (7.8). Hl’lM (7.7) Pl Hl’l~HLlM (7.8) YepllaKOBblMVl 

6apa6atiaMM. 

7.13 bucket roller: Roller support- rouleau d’elinde : Rouleau supportant Ia repnaK0BbiH poynbc: Ponuik, noAfiepXr+ 
ing the bucket chain on the ladder and Chaine a godets sur I’elinde et Ia fausse r3atoqW qepnaKoByto Qenb Ha paMe w-w 

on the auxiliary ladder if fitted. elinde, si elle est fixee. HafipaMHPlKe, eCnVl OH VlMeeTCFl. 

7.14 bucket chain drive: Assembly commande de Ia Chaine 5 godets: ‘4epnaKOBbk npklBO4: COBOKyllHOCTb qep- 

of the bucket drive motor (7.15) and the Ensemble du moteur de transmission (7.15) naKoBor0 ABkwaTenfl (7.15) v1 nepeAaci 

power transmission to the upper et de Ia transmission de puissance au tour- MOUHOCTVI BepXHeMy 4epnaKOBOMy Gapa- 

tumbler (7.7). teau superieur (7.7). 6aHy (7.7). 

7.15 bucket drive motor: Motor moteur de transmission: Moteur assu- repnaKoB bl w ~BHraTenb: ABw-aTenb, 

which drives the upper tumbler (7.7). rant Ia rotation du tourteau superieur (7.7). 06eCneYuBam.pd spaiqetiue BepxHero 
~epnakosoro 6apa6atia (7.7). 
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8 Terms relating to types of Termes relatifs aux types de TepMHH bl, OTHOCSl~HeCSl K THllaM 

dredgers defined by power dragues en fonction du genre ~HOyrJ’Iy6HTenbHblX CHapRfiOB B 

plant d’installation Gnergetique 3aBLlCHMOCTl4 OT Bklfla 
3HepreTbwecKoiJ YCTaHOBKLl 

8.1 Prime mover: Engine producing moteur principal (de dragage) : Moteur rnaBHblW AmraTenb (AHoyrny6HTenbHoro 

the power for dredging apparatus, for produisant I’energie pour I’excavation et Ie cHapqa): flBtiraTenb, Bblpa6aTblBatOlqVlti 

dredging and discbarging the soil. refoulement des materiaux. 3tieprwo Am ~3Bnel-leHm H o-rBoAa rpyt-i- 

Ta. 

NOTE 

power 

The pri me mover 
other u sers. 

may also supply NOTE - Le moteur principal peut 
d’autres consommateurs en energie. 

alimenter - 
to l - lPVlME’-iAHklE - rJX3BHblti ABkIraTeflb MOxeT 

06ecnewsaTb 3tieprHeti TaKxe ApyrMe no-rpe- 
6viTeflkk 

8.2 diese1 dredger: Dredger having 
a diese1 engine as a Prime mover (8.1). 

drague diese1 : Drague ayant un moteur a 
allumage par compression (diesel) comme 
moteur principal (8.1). 

AH3WlbHblii ~HOyrIly6klTWlbHblii CHapSlA: 

~HOyrny6PlTUlbHblti CHapflA, 1/1MetOqVI1;1 B 

KaqecTBe rnaBHoro ABMraTenH (8.1) AM- 

83 . diesel-electric dredger : Dredger 
with diese1 Prime mover(s) driving elec- 
tric generators to supply all the electric 
motor-driven dredging machinery and, 

drague diesel-electrique : 
d iesel principal entrainant des 

Drague 
moteur Hblii CHapSlfl: ~HOyrny6VITWlbHblti CHapfIJJ 

C Al43WlbHblM(Vl) UlEiBHblM(l4) ,lJBB1/1baTWleM gkkrateurs dectriques pour alimenter tous 
les equipements techniques et, s’il y a lieu, 

ceux de propulsion actionnes par des 
(ABViraTenflMU), l- lpklBO~R~PlM(Vl) B 

where applicable, the propulsion cTBHe 3neKTporeHepaTopbi p,nfl nl/lTaHHfi 

machinery. moteurs dectriques. Bcero TexHonormqecKoro ~1, ecnM HMeeTcn, 

rpe6tioro 060py~osatim, metoqero npw 

BOA OT 3netupo~BvvaTenetk 

8.4 diesel-hydraulic dredger : 
Dredger with diese1 Prime mover(s) driv- 
ing hydraulic Pumps to supply all the 
dredging machinery and, where ap- 
plicable, the propulsion machinery. 

drague diesel-hydraulique : Drague 2 
moteur diese1 principal entrainant des pom- 
pes hydrauliques pour Ie fonctionnement 
de tous les equipements techniques et, s’il 
y a lieu, ceux de propulsion. 

A#senb-rHClpaBnHllecKHH AHoyrny6HTenb- 

Hblii CHapfl/IJ: ~HOyrJly6VlTWlbHblti CHapfiJj 

U-laBHblM(lA) ABIN-aTe- 

neM (ABmaTenmm), 

jqeticmuie rl/l~pasnwecw4/re tiacocbi Am 

pa6o-rbi Bcero -rext-tonorw-4ecKoro M, ecm4 

wvEeTCR, rpe6tioro 06OpyJJOBatWIfl. 

8.5 steam dredger: Dredger having 
a steam turbine or a steam reciprocating 
engine as a Prime mover (8.1). 

drague 6 vapeur: Drague ayant une tur- 
bine a vapeur ou une machine a vapeur a 
Piston comme moteur principal (8.1). 

naposoii flHOyrny6MTenbHblii CHapFljq : 

~HOyrJIy6VlTWlbHblti CHapfIJJ, r/rMWOl.QAr;r B  

Kaqecme rnaBHoro ABLnraTem (8.1) napo- 

BytO Typ6m-ty VlJIvI I-IapOBytO I-IOpUIHeBytO 

MalJJVlHy. 

8.6 gas-turbine dredger: Dredger 
having a gas turbine as a Prime mover 
(8.1). 

drague 2 turbine 5 gaz: Drague ayant ra30Typ6WHHblii JjHOyrny6HTenbHblii CHa- 

une turbine a gaz comme moteur principal pFl/Ij: ~HOyrJly6VlTWlbHbI~ CHapfiA, VIMetO- 

(8.1). wklr;r B  KaqeCTBe rnaBHor0 ABL/traTenfl 

(8.1) ra3oByto TYP~VIHY. 

8.7 electric dredger : Dredger having 
an electric power plant fed from an ex- 

drague electrique: Drague ayant un 3Jlt?KTfNlWCKHti ~HOyrJly6HTNlbHblii CHa- 

groupe electrogene alimente en energie a PFIA: AHOyl-JIy6VlTWlbHbIti CHapRfi, LlMelO- 

partir d’une Source exterieure. UplM 3neKTplNecKyto 3HepreTMqecKyto 

YCTaHOBKY, nm-aehnyto OT BHeuJHerO 

VlCTOclHMKa. 

ternal Source. 

8.8 electric-hydraulic dredger : 
Dredger using an external electric 
supply to power the electric motors 
used to drive hydraulic Pumps for the 
hydraulic power transmission of the 
dredging machinery. 

drague electro-hydraulique : Drague uti- 3neKTporkqqpasnwiecwW RHoyrny6wTenb- 

Iisant des moteurs electriques 21 alimenta- Hblii CHapFlA: ~HOyUly6klTWlbHblti CHapfIA, 

tion extbieure pour entrainer les pompes Mcnonb3ytowW 3neKTpoABMraTenu c nvi- 

hydrauliques pour Ia transmission hydrauli- TaHL’leM OT BHeUlHel-0 VICTOqHVIKa JJJ-lfl llpl+ 

que de Ia puissance aux equipements tech- BejJeHWl B Aer;iCTBVle rvrApaBnvrqecKvtx 

niques. HacocoB qm rw~pasnwecKoi2 nepeflaw 

MO~HOCTM Ha TexHonorM~ecKoe 06opy- 
AoBaHvle. 
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9 Terms relating to controls Termes relatifs aux moyens de TepMkIH bl, OTHOC~~HeC~ K 

and to monitoring and commande et aux appareils de CpeACTBaM yllpaBJ’leHWl H 

measuring instruments contrble et de mesure KOHTpOllbHO-H3Mt?pldTeJlbHblM 
npM6opann 

NOTE - The terms indicated in this clause 
do not cover all the instruments used on 
dredgers. 

NOTE - Les termes indiques dans cet article ne l lPVlME4AHl’lE - TePMMHbl, yKa3aHHble B Ha- 

concernent pas tous les instruments utilises sur CTOfl~eM pasaene, He OXBaTblBalOT Bcero 

les dragues. 06aeMa npM6opHoro KOMllJleKTOBaHMFI flHO)Wly- 

6klTWlbHbIX CHapfQOB. 

9.1 dredging control System : Systeme de commande de dragage: 
Ensemble des dispositifs techniques assu- 
rant Ia commande de I’operation de dra- 

CHCTeMa ynpaBneHbw rpyHT03a60pOM : 

Complex of technical devices ensuring 
the control of the dredging Operation. 

COBOKynHOCTb TeXHMqeCKMX CpeJJCTB, 

06ecneWBaIo~ulx ynpasneHvie pexMMoM 

9.2 dredger positioning System: Systeme de positionnement: Ensemble CHCTeMa COBOKynHOCTb 

Complex of technical devices ensuring 
the determination of the location of a 
dredger and its orientation at the dredg- 

des dispositifs techniques assurant Ia TeXHMqeCKMX CpeACTB, 06ecnewBato~~x 

0npeAeneHMe MecToHaxo~~eHkw AHoyrny- 

6tiTenbHOrO cHapflAa VI er0 OpvleHTaqMto 

Ha pa3pa6aTblBaeMOM yqaCTKe. 

determination de Ia disposition de Ia drague 
et son orientation sur Ie site de dragage. 

ing site. 

93 . dredger automatic control Systeme automatise de commande de 
dragage: Instruments de commande et de 
controle automatique pour Ie positionne- 
ment de Ia drague, I’excavation des mate- 
riaux et Ia direction des operations auxiliai- 

aBTOMaTH3HpOBaHHafi CHCTeMa ynpaBne- 

HHA pa6mOii ~HOyrny6HTenbHOrO CHapFI- 

C\a: COBOKynHOCTb TeXHMqeCKMX CpeACTB 

AJlFl aBTOMaTM3MpOBaHHOrO ynpaBJleHW 

kl KOHTpOiIFl n0 rpyHT03a6Opy, OpVleHTa~MVl 

Atioyrny6MTen btioro ct4apflAa M ynpasne- 

System : Complex of technical devices 
for automatic control and monitoring of 
the dredging Operation. 

res. 

HMlO BCnOMOraTeJlbHblMVl OnepaqPlfIMk 

9.4 flow meter: Device that detects debitmetre : Dispositif indiquant Ia quan- 
tite de melange hydraulique excave par 
l’appareil dragueur par unite de temps. 

pacxoAoMep : YCTPO~TO, KoTopoe yKa3bl- 

BaeT 06-beM rqpocMeCL/I, vi3BfleKaeMblti 

rpyHT03a60pHblM YCTpOtiCTBOM 3a e/JklHVl- 

uy BpeMeHW 

the volume of mixture produced by the 
dredge System per unit of time. 

95 . density meter: Device that mesureur de densit6 : Dispositif indi- 
quant Ia densite du melange hydraulique 
dans Ia conduite forcee de Ia drague. 

H3MepHTen b I lnOTHOCTH: 

detects the density of the mixture in the 
delivery Pipeline of a dredger. 

KOTOpOe 0npeAenReT llJlOTHOCTb ri4Apo- 

CMeCL4 B HanOpHOM rpyHTOnpOBOae JJHO- 

yrny6HTenbHoro cHapnAa. 

96 . velocity meter: Device that 
of the detects the rate of movement 

mixture in the dredge System. 

mesureur de vitesse : Dispositif indiquant 
Ia vitesse du mouvement du melange 
hydraulique dans Ia conduite de refoule- 
met-K 

HsMepHTenb CKO~OCTH: YCTPOMCTBO, yKa- 

3blBat0 qee c KOpOCTb ,IJBlAxeHWl rI4,4pO- 

CMeCkl B r-PYH TonpoBoRe. 

9.7 dredging depth indicator: In- 
strument indicating the distance from 
the lower edge of the dredging member 
to the water surface. 

indicateur de profondeur de dragage: 
Appareil indiquant Ia distance entre Ie bord 
inferieur de I’appareil dragueur et Ia surface 
de I’eau. 

yKa3aTenb rny6HHbi pa3pa60TKH: np1/16op, 
nOKa3blBatO~Vlti paCCTORHMe OT HWKHeli l  

KpOMKkl opraHa, Bo3~eticTBytolqero Ha 

rpyHT, 40 nOBepXHOCTl4 BOA bl. 

9.8 rope meter: Instrument in- 
dicating the length of the hauling rope 
heaved in or paid out. 

compteur de papillonnage: Appareil 
indiquant Ia longueur du cable de travail 
rappele ou echappe. 

KaHaTOMep: llp146op, nOKa3blBatOiqvIti ,qnvl- 

Hy Bbl6paHHOr0 VI CTpaBneHHOrO pa6OqerO 

KaHaTa. 

9.9 bucket counter: Instrument in- 
dicating the number of buckets which 
have passed the upper tumbler of a 
bucket dredger within a fixed unit of 
time and/or the whole number of 
buckets. 

compteur de vitesse de rotation de Ia 
Chaine 2 godets: Appareil indiquant Ie 
nombre de godets Passant Ie tourteau 
superieur de Ia drague & godets par unite de 
temps et/ou Ie nombre total de godets. 

crleTrluK qepnaKoB : Ilpvi6op, noKasblBaK>- 
UJIAIA wcno qepnaKoB, npoweauwix qepe3 

BepxHlGl6apa6aH MHoro~epnaKoBoro CHa- 

pflAa 3a eAMHMqy BpeMeHu r/rhr/r o6wee 

wcno YepnaKoB. 
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9.10 output indicator : Instrument 
indicating the output (10.1) and the 
amount of the extracted soil. 

9.11 load and draught indicator: 
Instrument to indicate the average 
displacement, hopper load and the for- 
ward, aft and mean draughts. 

9.12 load recorder 
recording the hopper loa d 

Instrument 
against time. 

10 Terms relating to basic 
Parameters of dredgers 

10.1 output: Volume of soil ex- 
tracted per unit of time. 

10.2 maximum depth of dredging : 
Maximum depth at which a dredger tan 
operate. 

IO.3 minimum depth of dredging: 
Minimum depth at which a dredger tan 
operate. 

10.4 discharge distance : Distance 
from the dredging site to the place of 
disposal. 

NOTE - The term is inapplicable for the soil 
remova I by barges and for hopper dr .edgers. 

10.5 dipper dredger outresch : 
Maximum distance from the bucket cut- 
ting edge to the axis of rotation of the 
dipper arm. 

10.6 grab outresch : Maximum 
distance from the axis of the grab 
Suspension to the axis of rotation of the 
crane. 

10.7 maximum delivery height: 
Maximum height above the water level 
from which the soil tan be discharged. 

10.8 hoppe r capacity 
volume of the hoppers. 

: Maximum 

10.9 effective hopper capacity : 
Volume of dredged material that tan be 
placed and retained in the hoppers of a 
hopper barae or a hoooer dredaer. 

indicateur de rendement: Appareil indi- 
quant Ie rendement (10.1) et Ie volume de 
materiaux excaves. 

indicateur de chargement et de tirant 
d’eau : Instrument indiquant Ie deplace- 
ment moyen, Ia Charge du puits 5 deblais et 
Ie tirant d’eau en avant, en arriere et au 
maitre couple. 

enregistreur de chargement : Instrument 
enregistrant Ia Charge du puits 5 deblais par 
rapport au temps. 

Termes relatifs aux principaux 
parametres des dragues 

rendement de Ia drague: Volume de 
materiaux excaves par unite de temps. 

profondeur maximale de dragage: Pro- 
fondeur maximale jusqu’a laquelle Ia dra- 
gue peut operer. 

profondeur minimale de dragage: Pro- 
fondeur minimale t~ partir de laquelle Ia dra- 
gue peut operer. 

distance de refoulement: Distance 5 
partir du site de dragage des materiaux 
jusqu’au lieu de decharge. 

NOTE - Le terme n’est pas utilisable pour Ie 
transport de produits de dragage au moyen de 
chalands ou de dragues porteuses. 

portee du godet de Ia drague a pelle 
droite: Distance maximale entre l’arete 
coupante du godet et I’axe de rotation de Ia 
fleche. 

portee de Ia benne preneuse: Distance 
maximale entre I’axe de Suspension de Ia 
benne preneuse et I’axe de rotation de Ia 
grue. 

hauteur maximale de deversement des 
materiaux: Hauteur maximale au-dessus 
de Ia surface de I’eau 5 partir de laquelle les 
materiaux peuvent etre deverses. 

capacite du (des) puits 5 deblais: Vo- 
lume maximal du (des) puits du chaland ou 
de Ia drague porteuse. 

capacite effective du (des) puits 6 
deblais: Volume des materiaux qui peu- 
vent &tre disposes dans Ie(s) puits du cha- 
land ou de Ia drague porteuse. 

yKa3aTenb npOH3BO~HTenbHOCTH: l-lplll- 

6op, rlOKa3blBatO~IdI l lpOM3BOAMTenbHOCTb 

(10.1) M o6-beM M3BneqeHHoro rpyHTa. 

yKa3aTenb 3arpy3KH u 0canKH: npMGop, 
noKa3blBato~W cpeAHee BoAoi43MeqeHi4e, 

3arpy3Ky TproMa u 0caAKy HOCOM, ~0p~0ti 

M Ha Miqjene. 

per~cTpwpymqdi yKa3aTenb 3arpy3KH: 

l lpM6op, perulcTpr/rpytolqulti 3arpy3Ky Tpt0- 

Ma OTHOCMTenbHO BpeMeHt4. 

TepniHti bl, OTHOCSl~HeCfI K 
OCHOBH blM napaMeTpaM 

~HOyrJly6PlTWlbH blX CHapRflOB 

npOW3BO~HTenbHOCTb AHOyrny6HTenbHO- 

ro cHapqqa: 06’beM rpyHTa, i43Bne- 

qeHHOr0 3a e/I/VlHIlqy BpeMeHVl. 

MaKCHManbHaR rny6HHa pa3pa60TKH: !VhK- 

wManbHafl rny6vIHa, 40 K0~0p0W MoxeT 

BeCTW pa3pa60TKy rpyHTa fiHOyrny6VlTeD 

bHblti CHapFi& 

MHHWManbHaR rny6wHa pa3pa60TIW : Mw 

HLlManbHaFI rny6Mt-q C KOTOpOti MOxeT 

BeCTl4 pa3pa60TKy rpyHTa AHOyrny6klTen b- 

Hblti CHapFIA. 

AanbHOCTb OTBOaa rpyHTa: PaCCTOFIHl4e 

OT MecTa M3BneqeHifw rpyHTa ~0 MecTa 

c6poca (OTBOAa). 

l lPVlME4AHIlE - TepMmH He npMMeHHeTm npui 

UJaflaH/IjOBOM OTBO,lJe f-pyHTa kl AJlfl CaMOOTB03- 

HblX ~HOyrJ-Iy6IATWlbHblX CHapRAOB.. 

B blneT repnaKa wTaHroBor0 cHapfiAa : Ma- 
KCHManbHOe paCCTOflHVle OT pe>i<yqelil 

K~~MKL/~ qepnaKa ~0 ocv1 BpaqeHvw cTpe- 

n bl. 

B  blneT rpeiiaepa : MaKCMManbHOe paC- 

CTORHLle OT OCVl l lO/JBeCKi4 rpeti@epa 40 

ocl4 BpalqeHwl KpaHa. 

MaKCWManbHafi B  blCOTa llOfl%eMa rpyHTa : 

MaKWIManbHaFl BblCOTa Ha# BOAHOti  no- 

BepXHOCTbtO, C KOTOpOti MOxeT C6paCbl- 

BaTbCF1 rpyHT. 

BMeCTHMOCTb TplOMa: MaKWlManbHblti 

06beM TptOMa. 

X#I@eKTHBHafi BMeCTHMOCTb rpyHTOBOr0 

TptOMa: 06-beM rpyHTa, KOTOpblti MOxeT 

6blTb pa3MeqeH B Tpt0Me i.uanaHAbl w-w ca- 

MOOTB03HOrO ~Hoyrny6i4TenbHOrOcHapfl~a. 
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