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Manipulating industrial robots — Vocabulary
TECHNICAL CORRIGENDUM 1

Robots manipulateurs industriels — Vocabulaire

Technical corrigendum 1 to International Standard SO 83731994 was prepared by Technical Cq

Le Rectificatif technique 1 & la Norme internationale’ ISO 8373:1994 a été élaboré par le comité t4
JO/TC 184, Systemes d‘automatisation industrielle et intégration, sous-comité SC 2, Robots pour enviro

Figures A.4 and A5
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O/TC 184, Industrial automation systems and integration, Subcommittee SC 2, Robots for manu

b fabrication.
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pverse the positions of the drawings for figures A.4 and A.5, without reversing the titles for those figu
rrectedpage 19, attached.)
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gures A4 et A5

Intervertir les dessins relatifs aux figures A.4 et A5, mais sans intervertir les titres des figures. (Voir page 19
corrigée ci-jointe.)
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Descriptors: automation, industrial robots, vocabulary./Descripteurs: automatisation, robot industriel, vocabulaire.
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