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ISO 5053-3:2024(en)

Foreword

[SO (the International Organization for Standardization) is a worldwide federation of national standards
bodies (ISO member bodies). The work of preparing International Standards is normally carried out through
ISO technical committees. Each member body interested in a subject for which a technical committee
has been established has the right to be represented on that committee. International organizations,
governmental and non-governmental, in liaison with ISO, also take part in the work. ISO collaborates closely
with the International Electrotechnical Commission (IEC) on all matters of electrotechnical standardization.

The procedures used to develop this document and those intended for its further maintenance are described
in the ISO/IEC Directives, Part 1. In particular, the different approval criteria needed for the different types
of ISO document should be noted. This document was drafted in accordance with the editorial rules of the
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Internati

onal Standard

ISO 5053-3:2024(en)

Industrial trucks — Vocabulary —

Part 3:
Accessories and components

1 Scop
This docu

referred tq

For the p

assemblies
Accessorie

Due to the

not possib|

defines, sh

-

ment establishes the vocabulary of accessories and components of industrial triucks
as trucks) as defined in ISO 5053-1.

irposes of this document, the terms accessories and components are~déscribing
which are, or can be, fitted to a truck.

s and components of typical trucks are given in Annex A.

variance of the individual truck types and the ongoing development of new combing
|e to include all the different variations of accessories and components. Therefore, this
ows and/or describes the typical variances.

2 Normative references

There are

3 Termni

ISO and IE

ho normative references in this document.

s and definitions

— ISO Online browsing platform: available at https://www.iso.org/obp

IEC El

31

access gat

section of

3.2
auxiliary
lift mecha

3.3

bctropedia: available at https://www.electropedia.org/

e
buard rail possible to open and close for operator access and egress

lift device
hism additional to the main lifting device

C maintain terminology databases ot use in standardization at the following addresses:

battery compartment

enclosure,

integral to the truck, that houses the traction battery(ies)

(hereafter

parts and

tions, it is
document

Note 1 to entry: Truck(s) designed with parts of a modular lithium-ion battery can be integrated throughout the

chassis can

3.4
bumper

and have no battery compartment according to this definition.

pressure-sensitive protective device (PSPD) fitted to the truck that generates a signal to stop the truck upon
physical contact

© IS0 2024 - All rights reserved
1
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3.5
cabin

ISO 5053-3:2024(en)

operator position completely enclosed by rigid materials (for example door(s), glass) to shield the operator
from environmental influence

Note 1 to entry: If a truck is equipped with flexible PVC doors or open sides, it is not considered to have a cabin.

3.6
chassis

main frame structure to which the various units of the truck (for example engine, transmission, lifting gear,
mast) are fixed

3.7

controls
control de
means for

3.8
controls ff
means for

39
counterw|
mass fixed

3.10

yice
the operator to actuate truck functions

pr operating alongside
control of travelling and/or lifting/lowering functions from outside théetruck

eight
to the truck intended to counterbalance the load

damping and tilting system

actuators

3.11

for damping and tilting of the spreader

double mast

mast comy

3.12
drive whe
wheel whi

osed of one fixed and one moving upright

el
ch transmits the tractive effort to the ground

Note 1 to emtry: A drive wheel can also be.the steered wheel.

3.13
driving a3
axle of a s¢

3.14
emergeng
manually 3

(le
f-propelled truck that transmits torque to the drive wheel(s)

y stop device
ictuated<ontrol device used to initiate an emergency stop function

3.15

enabling ¢levice
additional i ' j i i CiT;

actuated, allows a machine to function

3.16

engine cover
cover over part of a truck where the engine is mounted

3.17

exhaust system
all parts used to contain, process and direct gaseous and particulate emissions from an internal combustion
engine between the joint face of the cylinder head(s) and the end of outlet pipe(s)

Note 1 to entry: The exhaust system can contain an after-treatment system.

© IS0 2024 - All rights reserved
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3.18

ISO 5053-3:2024(en)

foldable lateral support arms
structural part of the truck that, when in the extended position, provides lateral support to the operator

when stan

ding on the platform, and which can be folded or pivoted to a stowed position

Note 1 to entry: Lateral support for the operator allows faster travelling speed for stand-on trucks.

3.19

foldable operator platform
operator platform that can be stowed away to permit pedestrian controlled operation

3.20
fork arm
blade cant

mounted,
handle, for

[SOURCE:
3.21

levered from a shank which 1s provided with means of attachment (for example Do
hook-mounted) to a fork carrier and usually two or more fork arms are mounted 't
example, palletized loads

S0 5053-2:2019, 3.1]

fork carrier

fork arm ¢
load carria
carriage

componen|

3.22
freelifth

hrrier
ge

[ of the mast bearing the load handling device

pight

lifting of the fork carrier without extending the telescopic mast above the fixed mast

3.23
grab rail
structure

Note 1 to ¢
ingress).

3.24

guard rai
structure
walkways

lesigned for the operator to grip to assist with operator stability while the truck is tray

for protection againstlaccidental falls from stair(s)/step(s), ladders, landings, plat

Note 1 to entry: See Figure 1!

ted, shaft-
pgether to

elling

ntry: It can be used also to assist opetator stability when the truck is stationary (for exanjple egress,

forms and

© IS0 2024 - All rights reserved
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Key

top rajl

ISO 5053-3:2024(en)

1\==

toe bo
stancH

U s W N

walkw|

3.25
guidance
system wh

3.26
intermed
knee rail
mid rail
rigid elem
of a body

3.27

internlediate rail

ard
ion
ay/platform

Figure 1 — Guard rail

system

ich guides the truck on a predetermined path not directly controlled by the operator

ate rail

ent of the guard rail placed parallel with thé-top rail, giving extra protection against t}

lifting boom

telescopic

3.28

boom for raising/lowering and extension of the load handling device

lifting bo¢m suspension

upper reaf

3.29
lifting cyl
actuator f

3.30
load back
vertical st

part of the chassis-where the lifting boom is mounted and pivoting

inder
r raising atvd'lowering the load handling device

rest.extension
Fucture connected to the fork carrier extending the vertical part of the fork arms to in|

1€ passage

crease the

load restraining area

3.31

load carrying platform
plain surface on which the load can be carried

3.32

load handler

structural

part of the truck connecting the load handling device with the traverse frame

© IS0 2024 - All rights reserved
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3.33

ISO 5053-3:2024(en)

load handling device
means that supports the load

EXAMPLE

3.34

Fork arms, platform, attachment.

load wheel
wheel(s), located on the load end of a truck, which predominantly bear the dynamic and static forces due to
load carried by the truck to which it is fitted

3.35
mast

assembly {

3.36
mast susg
supports h

3.37
non-teles
mast comyj

3.38
operator
part of the

3.39
operator
fixed vert
platform

3.40
operator
standing s

nat guides the vertical movement and supports the IorK carrier or load handling devicq

ension
etween mast and chassis to reduce mast sway and deflection

Copic mast
osed only of fixed uprights

packrest
operator’s compartment to support the back of the operator

enclosure
cal structure(s) added to the operator platforin, generally to the sides or to the rg

platform
urface provided for a ride-on operatorto operate the truck

Note 1 to entry: Operator platforms can also be-equipped with an operator seat.

3.41
operator
opc
system wh

3.42

operator
portion of
including
position)

bresence control

ich uses a device to-detect the presence of the operator in the normal operating positio

seat

any suspension system and other mechanisms provided (for example for adjustin

ar of that

=

the truekprovided for the purpose of supporting the buttocks and back of the seated operator,

b the seat

3.43

operator restraint system
device or system that is permanently installed to keep the operator within the protective structure of the truck

3.44
outrigger

supportarm
supporting structure of the truck extending the profile of the chassis to enable the positioning of the load
centre of gravity within the stability limits

3.45
overhead

guard

structure fitted to the truck for the purpose of protecting the operator against falling objects

© IS0 2024 - All rights reserved
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3.46

ISO 5053-3:2024(en)

personnel detection means
system to detect person(s) in the path of a truck

Note 1 to entry: Bumper and virtual bumper are both types of personnel detection means.

3.47
pivot stee

r bearing

mechanical joint with rotation around the pivot axis which connects the front wheels and mast to the rear of
an articulated counterbalance truck

3.48

quadruple mast

mast comy

3.49

reach car
carriage u
longitudin|

Note 1 to ¢
principle re

3.50

reach car
reach carr
carriage u
backward

Note 1 to 4
principle re

3.51

reach cylinder

actuator t
trucks, or

3.52

scissor m
mechanisi
the load h{

3.53
slewing n
drive unit

3.54

osed of one fixed upright and three moving uprights

Fiage with fixed mast
sed in reach trucks with fixed masts to extend the fork carrier forward oer backw
al centre plane of the truck

duces the overall length of the truck and improves stability.

riage with mast holder

iage with mast carrier

sed in reach trucks that contains a mechanical structure to fix the mast and that can
b and forwards in the direction of the longitudinal céntre plane of the truck

duces the overall length of the truck and improves:stability.

hat extends or retracts the reach carriage with mast holder and load handling devic
the lifting boom on variable-reachtrucks

echanism
h comprising one or madre pairs of arms having a pivot near the centre of each arm, wh
indling device (for example forks) to position or interface with a load

echanism
for rotating.the revolving part of the truck in a horizontal plane

slewing u

elements 1nounted on top of a slewing mechanism, for example cabin and load handling devi

pper structure

ard in the

ntry: The reach carriage allows retrieving the load at a position between, steering and load axle. This

be moved

ntry: The reach carriage allows retrieving the load\at a position between steering and load axle. This

b on reach

ich moves

res, where

provided

3.55
spreader

lifting device for handling ISO containers of one size (fixed length) or of several sizes (telescopic spreader)

© IS0 2024 - All rights reserved
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3.56
stabilizer

ISO 5053-3:2024(en)

block

stabilizer pad

skid bar

design feature which is not a wheel that is fixed to the truck chassis, that comes into contact with the floor if

the truck i

Note 1 to entry: The feature can be part of the chassis or counterweight or can be mounted to the chassis.

3.57
stabilizer

auxiliary wheels or castors, usually in pairs, solidly or resiliently mounted to the chassis of a truck, to assist

s tipping and that reduces the risk of a tip over

wheel

in maintaining stability

3.58
stabilizin
extendablg

3.59
stanchion
vertical st

3.60

B device

Fuctural element of the guard rail to anchor the guard rail to the platform

steered wheel

steer wheg
wheel whd

3.61
steering 4
steer axle
axle thats

3.62
steering V
device to b

3.63
step
part of the

3.64
telescopic
mast comy

3.65
tiller
bar used b

1l
se orientation is controlled to change the path of travel

xle

upports the steered wheel

vheel
e controlled by the operator which determines the steered path of travel

truck including a tread on.which the foot/feet is/are placed to access or egress
mast

osed of fixed uprights, and one (or more) moving uprights

y theioperator on a truck for the purpose of steering

Note 1 to entry: It can incorporate other functions.

e or pivoting mechanical support used to improve the stability of a truck when'stationa

Fy

3.66

tiller head safety device

pressure s

3.67

ensitive device at the control end of the tiller

tilting system
actuator to adjust the tilt of the mast or load handling device within defined mechanical limits

EXAMPLE

Hydraulic cylinder(s) for tilting of the mast or the load handling device.

© IS0 2024 - All rights reserved
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3.68

ISO 5053-3:2024(en)

toe board

toe-plate

rigid lower part of a guard rail intended to hinder a person's foot from slipping off the edge of a platform,
step or walkway and/or to prevent the falling of objects from platform level

3.69
top rail
handrail

rigid top element designed to be grasped by the hand for body support which can be used individually or as
the upper part of a guard rail

3.70
trailer co
part fixed

3.71

transverse operator seat

seat for a
perpendic

3.72
travel swi
travel cont

3.73

traverse frame

device for

3.74
triple ma:
mast comy

3.75
twistlock
standardiz

3.76
virtual by
electro ser
zones that

EXAMPLE

Note 1 to efptry: Furthersaction can include stopping the truck or changing its path or speed.

ipling
to the chassis of the truck, used to couple the truck with trailer(s)

side-facing seated operator, where the centre plane of the seat is orientated app
1lar to the longitudinal centre plane of truck

tch
rol device(s) located on the tiller enabling the operator to adjust travel direction and sy

connecting the load handler to the truck enabling lateral movement of the load handlin

1
osed of one fixed upright and two moving uprights

ed rotating connector for securing freight containers

mper
sitive (non-contact) protective equipment (ESPE) fitted to the truck, having one or mor¢
generates a signal for-the truck to take further actions when actuated

Active opto-electronic protective devices responsive to diffuse reflection (AOPDDRs).

foximately

eed

b device

b detection

© IS0 2024 - All rights reserved
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Annex A
(informative)

Examples of accessories and components of trucks

A.1 Towing tractor/Burden and personnel carrier
6 bi 1

© IS0 2024 - All rights reserved
9
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Key

N O U W

engineg

trailer

ISO 5053-3:2024(en)

6 1 1

coupling (3.70)

driving axle (3.13)
chassig (3.6)
steering axle (3.61)

steerirjg wheel (3.62)

cabin

Figu

3.5)

L 3

cover (3.16) and/or load carrying platform (3.31)

re A.1 — Accessories and components of towing tractor/burden and personnel ca

rrier

© IS0 2024 - All rights reserved
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ISO 5053-3:2024(en)

A.2 Counterbalance lift truck

Key

R N O Ul A WN

mast ([3.35) 9 chassis (3.6)

steering wheel (3.62) 10 engine cover (3.16)

load bpckrest extension (3.30) 11 operator seat (3.42)

fork carrier (3.21) 12  steering axle (3.61)

fork arm (3.20) 13 counterweight (3.9)

driving axle (3.13) 14 exhaust system (3.17)
tilting[system (3.67) 15 overhead guard (3.45)

step (3.63) 16 operator restraint system (3.43)

Figure A.2 — Accessories and components of counterbalance lift truck

© IS0 2024 - All rights reserved
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ISO 5053-3:2024(en)

A.3 Lorry-mounted truck

5
6
) 7
8
9
10
"

Key
1 mast (3.35) 7 counterweight (3.9)
2 enging cover (3.16) 8 chassis (3.6)
3 steerihg wheel (3.62) 9 tilting system (3.67)
4 overhpad guard (3.45) 10 fork carrier (3.21)
5 operafor restraint system (3.43) 11 forkarm (3.20)
6 operafor seat (3.42)

Figure A.3 — Accessories and components of lorry-mounted truck

© IS0 2024 - All rights reserved
12
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A.4 Driverless truck

Key
1  bumper (3.4); also called personnel detection means (3.46)

2 virtua] bumper (3.76); also called personnel detection means (3:46)
3 emergency stop device (3.14)

Figure A.4 — Accessories andcomponents of driverless truck

© IS0 2024 - All rights reserved
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A.5 Double-stacker/Straddle truck/Pallet-stacking truck/Pallet truck
9

77

\

12

11
Key
1  forkaym (3.20) 9  travel switch (3.72)
2 load wheel (3.34) 10 mast(3.35)
3 outrigger (3.44) 11 foldable operator platform (3.19)
4 chassip (3%6) 12 foldable lateral support arms (3.18)
5 stabiligzerwheel (3.57) 13 operator presence control (3.41)
6  drive wheel (3.12) 14 operator platform (3.40)
7 tiller (3.65) 15 operator enclosure (3.39)
8 tiller head safety device (3.66)

Figure A.5 — Accessories and components of double-stacker/straddle truck/pallet-stacking
truck/pallet truck

© IS0 2024 - All rights reserved
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A.6 Centre-controlled order-picking truck/pallet truck

Key

O© 0 N O U1 » W N -

Figure |

ISO 5053-3:2024(en)

operator backrest (3.38)

contrd
batter
drive
chassi
operat
fork a
contrd
load w

Is (3.7)

y compartment (3.3)

wheel (3.12)

5 (3.6)

or platform (3.40)

m (3.20)

Is for operating alongside (3.8)
heel (3.34)

\.6 — Accessories and components of centre-controlled order-picking truck/pall

bt truck

© IS0 2024 - All rights reserved
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A.7 End-controlled pallet truck

N O U W

stabilj
tiller
grabr
fork a
load W
chassi

Fer wheel (3.57)
3.65)

hil (3.23)

m (3.20)

heel (3.34)

5 (3.6)

operator platform (3.40)

Figure A.7 — Accessories and cemponents of end-controlled pallet truck

© IS0 2024 - All rights reserved
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A.8 Pedestrian-propelled scissorlift pallet truck

Key

S U1 A W N

I

tiller (B.65)

fork aym (3.20)

scissof mechanism (3.52)
load wheel (3.34)
steered wheel (3.60)
lifting|cylinder (3.29)

Figure A.8 — Accessories and componénts of pedestrian-propelled scissorlift pallet tr

© IS0 2024 - All rights reserved
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A.9 Lateral- and front-stacking truck

Key

O N O Ul A W N

11 0 9 8 1

mast (3.35) 9-3" access gate (3.1)

mast quspension (3.36) 10 traverse frame (3.73)
battery compartment (3.3) 11 load handler (3.32)
chassip (3.6) 12 forkarm (3.20)
guidance system (3.25) 13 auxiliary lift device (3.2)
drive yheel (3.12) 14  controls (3.7)

outrigger (3.44) 15 guard rail (3.24)

load wheel (3.34) 16 overhead guard (3.45)

Figure A.9 —‘Accessories and components of lateral- and front-stacking truck

© IS0 2024 - All rights reserved
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A.10Order-picking truck

, 3
L
T— | 5
il 6
i)
==
gH
13 —
12 =
17109 8 7
Key
1 mast (3.35) 8 .\ outrigger (3.44)
2 overh¢ad guard (3.45) 9> guidance system (3.25)
3 guardjrail (3.24) 10 drive wheel (3.12)
4 contrdls (3.7) 11 chassis (3.6)
5 accesd gate (3.1) 12 personnel detection means (3.46)
6  forkarm (3.20) 13 battery compartment (3.3)
7  load wheel (3.34)
Figure A.10(— Accessories and components of order-picking truck
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A.11Reach truck

10
Key
1 mast (
2 load W
3 outrig
4 drive Y
5 transy
6
NOTE

qlil

\
Z

3.35) 7  fork carrier (3.21)

heel (3.34) 8 xferkarm (3.20)

ber (3.44) 9:3" reach carriage with mast holder (3.50)
vheel (3.12) 10 stabilizer block (3.56)

erse operator seat (3.71) 11 overhead guard (3.45)

steering wheel (3.62)

Reach trucks can also have a reach carriage with fixed mast.

Figure A.11 = Accessories and components of reach truck
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A.12 Articulated counterbalance lift truck

J

\
| 1 2 3

4
5
6
10
L
7
Key
1 mast ([3.35) 8.8 driving axle (3.13)
2 steering wheel (3.62) 9" chassis (3.6)
3 overh¢ad guard (3.45) 10 steering axle (3.61)
4 operafor seat (3.42) 11 forkarm (3.20)
5 enging cover (3.16) 12 fork carrier (3.21)
6  operafor restraint system (3.43) 13 pivot steer bearing (3.47)
7 countg¢rweight (3.9)
Higure A.12 — Accessories and components of articulated counterbalance lift truc
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A.13 Multi-directional lift truck

~
(s}
<

O© 0 N O U1 o W N =

overh

9

pad guard (3.45)

operator seat (3.42)
contrdls (3.7)
step (3.63)

outrig
load W
mast
fork a
fork c3

ger (3.44)

heel/steered wheel (3.34/3.60)
3.35)

m (3.20)

rrier (3.21)

Figure A.13 — Accessories and components of multi-directional lift truck
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A.14 Variable-reach truck

Key

O© 0 N O U1 o W N -

lifting
lifting
lifting
countq
drivin
cabin

step (3
chassi

boom (3.27)

cylinder (3.29)

boom suspension (3.28)

rweight (3.9)

b axle (3.13)

[3.5), in combination with an overhead guard (3.45)
.63)

5 (3.6)

steering axle (3.61)

10 loadh
11 tilting
NOTE

driving axl

hndling device (3.33)
system (3.67)

[he driving axle can also be a steering.axle on four-wheel steer trucks, and the steering axle c
e on four-wheel drive trucks.

Figure A.14 — Accessories and components of variable-reach truck

hn also be a
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A.15 Slewing rough-terrain variable-reach truck

Key

cabin

O© 0 N O U1 b W N =

[
N R O

lifting[boom (3.27)
lifting|cylinder (3.29)

slewirlg upper structure (3.54)
countg¢rweight (3.9)

driving axle (3.13)

[3.5) in combination with an overhead guard (3:45)

step ($.63)

steering axle (3.61)

chassip (3.6)

stabiliging device (3.58)
slewirlg mechanism (3.53)
load hpndling device (3.33)

13 tilting|system (3.67)

NOTE
driving axl

Figure A.15.— Accessories and components of slewing rough-terrain variable-reach t

[he driving axl€ can also be a steering axle on four-wheel steer trucks, and the steering axle c
e on four-wheeldrive trucks.

hn also be a

ruck

© IS0 2024 - All rights reserved
24


https://standardsiso.com/api/?name=7707d8c6bfbe0b08aa1e1a80589f7377

ISO 5053-3:2024(en)

A.16 Variable-reach container handler

Key
lifting|cylinder (3.29)

liftinglboom (3.27)

damping and tilting system (3.10)

spreader (3.55)

twistlgck (3.75)

driving axle 3.13)

cabin [3.5), in combination with an overhead guard (3.45)
chassip (3.6)

steering axle (3.61)

O© 0 N O U1 » W N -

[UnN
o

count¢rweight (3.9)

=
—_

lifting]boom suspension (3.28)

Figure A.16 — Accessories and components of variable-reach container handler
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access gate 3.1
auxiliary lift device 3.2
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Index

K
knee rail 3.26

L

B
liftting boom 3.27
battery compartment 3.3 lifting boom suspension 3.28
bumper 3|4 lifting cylinder 3.29
load backrest extension 3.30
C load carriage 3.21
. load carrying platform 3.31
cabin 3.5 load handler 3.32
carriage 5;2—1 load handling device 3.33
chassis 3.6 load wheel 3.34
control deyice 3.7
controls 3.7 M
controls fdr operating alongside 3.8
counterwdight 3.9 mast 3.35
mast suspension 3.36
D mid rail 3.26
damping ajnd tilting system 3.10 N
double mapst 3.11
drive wheel 3.12 nen*telescopic mast 3.37
driving axje 3.13
0
E
opc 3.41
emergency stop device 3.14 operator backrest 3.38
enabling device 3.15 operator enclosure 3.39
engine cojer 3.16 operator platform 3.40
exhaust system 3.17 operator presence control 3.41
operator restraint system 3.43
F operator seat 3.42
outrigger 3.44
foldable laferal support arms~3.18 overhead guard 3.45
foldable operator platforin)3.19
forkarm 3.20 P
fork arm cprrier 321
fork carridr 3.2% personnel detection means 3.46
free lift helight 3722 pivot steer bearing 3.47
G Q

grabrail 3.23

guard rail

3.24

guidance system 3.25

H

handrail 3.69

I

intermediate rail 3.26

quadruple mast 3.48
R

reach carriage with fixed mast 3.49

reach carriage with mast carrier 3.50

reach carriage with mast holder 3.50
reach cylinder 3.51
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S

scissor mechanism 3.52

skid bar 3.56

slewing mechanism 3.53
slewing upper structure 3.54
spreader 3.55

stabilizer block 3.56
stabilizer pad 3.56

stabilizer wheel 3.57

stabilizing device 3.5

stanchion

3.59

steer axle 3.61

steer whe
steered w
steering a
steering w
step 3.63
support af

T

telescopic
tiller 3.65
tiller head
tilting sysf
toe board
toe-plate

top rail 3.

il 3.60

eel 3.60
kle 3.61

heel 3.62

3.44

m

mast 3.6

safety device 3.66
em 3.67

3.68

B.68

9

trailer copring 3.70

transverseé
travel swif
traverse f1
triple mas
twistlock

\'

virtual bu

operator seat 3.71
ch 3.72

ame 3.73

f 3.74

3.75

mper 3.76
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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes nationaux
de normalisation (comités membres de I'ISO). L'élaboration des Normes internationales est en général
confiée aux comités techniques de I'ISO. Chaque comité membre intéressé par une étude a le droit de faire
partie du comité technique créé a cet effet. Les organisations internationales, gouvernementales et non
gouvernementales, en liaison avec I'ISO participent également aux travaux. L'ISO collabore étroitement avec
la Commission électrotechnique internationale (IEC) en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

2

Les procédures utilisées pour élaborer le présent document et celles destinées a sa mise a jour sont
décrites dans les Directives ISO/IEC, Partie 1. Il convient, en particulier, de prendre note des différents
criteres d'approbation requis pour les différents types de documents ISO. Le présent document a

été rédigé
WWW.iS0.0

rg/directives).

L'ISO attir
d’un ou de|
tout droit
recu notif
il y a lieu
plus récer
WWW.iS0.d

cation qu'un ou plusieurs brevets pouvaient étre nécessaires a sa mise“en application
d’avertir les responsables de la mise en application du présent do¢ument que des inf
tes sont susceptibles de figurer dans la base de données de“brévets, disponible :
rg/brevets. 'ISO ne saurait étre tenue pour responsable de ne pas avoir identifié tout o

tels droits

Les appell
informatid

Pour une
spécifique]
I'ISO aux g
commerce

Le présent
SC1, Term

En complé
contient d
(DIN), d'It
les langue

Une liste de toutes les parties.de la série ISO 5053 se trouve sur le site web de I'ISO.

Il convien
document
trouve a 1’4

de propriété.

htions commerciales éventuellement mentionnées dans\e présent document sont dorj
n, par souci de commodité, a I'intention des utilisateurs-et ne sauraient constituer un en

explication de la nature volontaire des normes; la signification des termes et e
5 de I'ISO liés a 1'évaluation de la conformité, ou'pour toute information au sujet de I'a
rincipes de 'Organisation mondiale du commierce (OMC) concernant les obstacles tecl
(OTC), voir www.iso.org/avant-propos.

document a été élaboré par le comitéitechnique ISO/TC 110, Chariots de manutention, s
inologie générale.

ment du texte rédigé dans les langues officielles de I'lISO (anglais, francais), le présent
1 texte en allemand. Ce texfe‘est publié sous la responsabilité du Comité membre de I’
hlie (UNI) et de Chine (SAG), et est donné uniquement pour information. Seul le texte r
b officielles peut étreconsidéré comme étant un texte de I'ISO.

I que l'utilisatetr adresse tout retour d’information ou toute question concernant
a l'organismie national de normalisation de son pays. Une liste exhaustive desdits orgs
ldresse www.iso.org/fr/members.html.
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ISO 5053-3

:2024(fr)

Chariots de manutention — Vocabulaire —

Partie

3:

Composants et équipements

1 Dom

Le présent
apres déng

Pour les b
ensembles

Les compd

En raison
combinais
Par conséd

2 Référ

Le présent

3 Termni

L'ISO etI'IH

piTe d application

document établit le vocabulaire des composants et équipements des chariots demanuf
mmés chariots) tels que définis dans I'lSO 5053-1.

psoins du présent document, les termes composants et équipements décrivent des pai
qui sont ou peuvent étre montés sur un chariot.

sants et équipements des chariots types sont indiqués a '’Annexe A:

des différences entre les types de chariots particuliers et du développement actuel d¢g

ention (ci-

ties et des

nouvelles

bns, il n'est pas possible d’inclure toutes les variantes de types de composants et d’éqiiipements.

juent, le présent document définit, illustre et/ou décrit les)variantes types.

‘ences normatives

document ne contient aucune référence normative.

es et définitions

Ctiennentajour des bases de données terminologiques destinées a étre utilisées en normalisation,

consultab

ISOO

IEC El

3.1

Ts aux adresses suivantes:
1

ine browsing platform: diSponible a I'adresse https://www.iso.org/obp

ectropedia: disponible aYadresse https://www.electropedia.org/

barriere q’acces

section du
3.2

dispositif]
mécanism

garde-corps guil est possible d’ouvrir et de fermer pour l'acces et la sortie de 'opératet

de levée auxiliaire
e dé\levage supplémentaire au dispositif de levage principal

ir

3.3

coffre de la batterie
enceinte, intégrée au chariot, qui abrite la ou les batterie(s) de traction

Note 1 a I'article: Les éléments d'une batterie lithium-ion modulaire peuvent étre intégrés dans I'ensemble du chassis
du chariot et n'ont pas de coffre de batterie conforme a la présente définition.

3.4

pare-chocs
dispositif de protection sensible a la pression (PSPD), monté sur le chariot, qui génére un signal pour arréter
le chariot en cas de contact physique

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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3.5
cabine

ISO 5053-3:2024(fr)

position de conduite entierement enfermée par des matériaux rigides (par exemple, porte(s), verre) pour
protéger 'opérateur de l'influence de 'environnement

Note 1 a l'article: Si un chariot est équipé de portes en PVC souple ou de c6tés ouverts, il n’est pas considéré comme

ayant une c

3.6
chassis

abine.

structure du chassis principal sur laquelle les différentes unités du chariot (par exemple, le moteur, la
transmission, le mécanisme de levage, le mat) sont fixées

3.7
command
dispositif
moyens pe
3.8
command

moyens p
I'extérieur

39

contrepoids

masse fixé

3.10
systeme d
actionneu

3.11
mat doub

mat comp@sé d’'un montant fixe et d'un montant se-déplacant vers le haut

3.12
roue moti
roue qui ty

Notelala

3.13
essieu m
essieu d’u

3.14
dispositif]
dispositif

es
le commande
rmettant a 'opérateur d’actionner les fonctions du chariot

es pour le fonctionnement de coté
ermettant de commander les fonctions de roulage et/ou de levage/abaissement a
du chariot

e au chariot destinée a contrebalancer la charge

‘amortissement et d'inclinaison
's pour 'amortissement et I'inclinaison du palonnier

e

ice
ansmet l'effort de traction au sol

ticle: Une roue motrice peut également étre la roue directrice.

teur
chariot autpinoteur qui transmet le couple a la (aux) roue(s) motrice(s)

d’arrét-d’urgence
le corimande manceuvré manuellement utilisé pour initier une fonction d’arrét d'urgern

3.15
dispositif

de validation

partir de

dispositif supplémentaire actionné manuellement utilisé conjointement avec une commande de mise en

marche et

3.16

qui, lorsqu’il est actionné de facon continue, permet a une machine de fonctionner

capot moteur

capotreco

uvrant la partie d’'un chariot ot le moteur est monté

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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3.17
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systeme d’échappement
toutes les parties utilisées pour contenir, traiter et diriger les émissions de gaz et de particules d'un moteur
a combustion interne entre le plan de joint de la (des) culasse(s) et I'extrémité de la (des) tuyauterie(s) de

décharge

Note 1 al'article: Le systeme d’échappement peut contenir un systeme de post-traitement.

3.18

bras porteurs latéraux repliables
partie structurelle du chariot qui, lorsqu’elle est en position déployée, fournit un support latéral a l'opérateur
lorsqu’il se tient sur la plate-forme, et qui peut étre repliée ou pivotée en position de rangement

Note 1 a I'afticle: Le support [atéral pour ['opérateur permet une vitesse de deplacement plus elevée pour

a conducte

3.19

plate-forn
plate-form
accompag

r debout.

he de I'opérateur repliable
e de l'opérateur qui peut étre rangée pour permettre un fonctipnnement a g
hant

3.20
bras de fi

rche

partie horfizontale en porte-a-faux par rapport a une partie verticale,qtid est fournie avec des
fixation (par exemple, boulonnée, a barre, a tenon) sur un tablier, et gétiéralement deux ou plusiet

fourche so
[SOURCE:

3.21

porte-fou
tablier por
tablier por
tablier

t montés conjointement pour manipuler par exemple, dé€s charges palettisées

S0 5053-2:2019, 3.1]

rches
te-fourches
te charge

équipement du mat portant le dispositif de mahutention de la charge

3.22

hauteur dle levée libre

levage du |

3.23

borte-fourches sans exterision du mat télescopique au-dessus du mat fixe

barre d’appui

structure
déplacems

congue pour que 'dpérateur puisse s’y agripper afin d'aider a la stabilité de l'opérateur
nt du chariot

Note 1l al

ticle: Il.pelit également étre utilisé pour aider a la stabilité de 'opérateur lorsque le chariot

(par exemplle, sortie; acces).

3.24

es chariots

onducteur

noyens de
irs bras de

pendant le

pst a l'arrét

garde-corps
structure de protection contre les chutes accidentelles a partir d’escaliers/échelles a marches, des paliers,

des plates-

formes et des passerelles

Note 1 al'article: Voir la Figure 1.

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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Légende

1 lisse st
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1\:

périeur

lisse in
plinthe
monta

ur s W N

passer

3.25
systeme d

systéeme qui guide le chariot sur une trajectoire prédéterminéesans étre directement comr
l'opérateur

3.26
lisse inter

termédiaire

nt

elle /plate-forme

Figure 1 — Garde-corps

e guidage

médiaire

lisse intermédiaire

rail média
élément 1
compléme

3.27
fleche de
fleche téle

3.28
suspensid
partie arri

3.29
vérin de 1
actionneu

3.30

h
igide du garde-corps placé parallelement a la lisse supérieure, assurant une
htaire contre le passage d'un corps

evage
copique pour le levage/I'abaissement et 'extension du dispositif de manutention de la

n de la fleche de levage
ere supérieure du'chassis ot la fleche de levage est montée et pivote

bvage
" pour lever et abaisser le dispositif de manutention de charge

extension

dédosseret d’appui de charge

nandé par

protection

tharge

structure verticale reliée au porte-fourches prolongeant la partie verticale des bras de fourche pour
augmenter la surface de retenue de la charge

3.31

plate-forme porte-charge
surface plane sur laquelle la charge peut étre portée

3.32

manipulateur de charge
partie structurelle du chariot reliant le dispositif de manutention de charge a la traverse du chassis

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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3.33
dispositif
moyen qui
EXEMPLE

3.34
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de manutention de charge
soutient la charge

Fourches, plate-forme, accessoire.

roue porteuse
roue(s), située(s) a 'extrémité de charge d’'un chariot, qui supporte(nt) principalement les forces dynamiques
et statiques dues a la charge transportée par le chariot sur lequel elle(s) est(sont) montée(s)

3.35
mat

ensemble

3.36
suspensid
supports €

3.37
matnon t
mat comp

3.38
dossier dé
partie du ¢

3.39

ul guide Ie mouvementvertical et soutientle porte-fourches ou le dispositil de manutentio

n du mat
ntre le mat et le chassis pour réduire le balancement et la déviation du mat

Blescopique
sé uniquement de montants fixes

t 'opérateur
ompartiment du conducteur destinée a soutenir le dos de)l'opérateur

enceinte de l'opérateur

structure(|
I'arriére dg

3.40
plate-forn
surface d’g

Notelala

341
controle ¢
opc
systéme q
3.42
siege de I
partie du
suspensio

3.43

5) verticale(s) fixe(s) ajoutée(s) a la plate-forme‘de l'opérateur, généralement sur les
e cette plate-forme

he de 'opérateur
ppui permettant a un chariot a conducteur porté de faire fonctionner le chariot

ticle: Les plate-formes d’'opérateur peuvent également étre équipées d'un siége pour l'opérateu

le présence de 'opérateur
1i utilise un dispositif pour détecter la présence de 'opérateur en position normale de d
ppérateur

chariot déstinée a soutenir les fesses et le dos de l'opérateur assis, y compris tout s
1 et autres mécanismes fournis (par exemple, pour régler la position du siege)

de charge

cOtés ou a

Il

onduite

ysteme de

systeme

= - | 12 4 &=
CITICIUT UcT 1opcrdicul

dispositif ou systeme qui est installé de maniere permanente pour maintenir 'opérateur dans la structure
de protection du chariot

3.44

stabilisateur
bras porteurs
structure de support du chariot prolongeant le profil du chassis pour permettre le positionnement du centre

de gravité

3.45

de la charge dans les limites de stabilité

protége-conducteur
structure montée sur le chariot afin de protéger le conducteur contre les chutes d’objets

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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moyens de détection de personnel
systéme pour détecter une ou des personne(s) dans la trajectoire d'un chariot

Note 1 al'article: Le pare-chocs et le pare-chocs virtuel sont deux types de moyens de détection du personnel.

3.47
pivotde d

irection avec roulement

assemblage mécanique a rotation autour de I'axe de pivotement qui relie les roues avant et le mat a I'arriere
d’un chariot articulé en porte-a-faux

3.48

mat quadruple

mat comp¢se d'un montant rixe et de trois montants mobiles

3.49

tablier a x
tablier uti
I'arriere d:

Note 1 ala
et 'essieu p

3.50

tablier a
tablier a nj
tablier uti
étre dépla

Note 1 a I'q
directeur e

3.51
vérin rétr
actionneu

hat rétractable avec mat fixe
isé dans les chariots rétract avec mats fixes pour étendre le porte-fourches vers l'ava
ins le plan médian longitudinal du chariot

‘ticle: Le tablier a mat rétractable permet de récupérer la charge dans une pesition entre 'essid
orteur. Ce principe réduit la longueur totale du chariot et améliore la stabilite.

hat rétractable avec support de mat

atrétractable avec porteur de mat

isé dans les chariots rétract qui contient une structure mécanique pour fixer le mat ¢
Cé en avant et en arriere dans la direction du plan médian longitudinal du chariot

rticle: Le tablier a mat rétractable permet de récupérer la charge dans une position située e

F 'essieu porteur. Ce principe réduit la longueur totale du chariot et améliore la stabilité.

actable
[ qui étend ou rétracte le tablier Aatmat rétractable avec support de mat et le dij

manutention de charge sur les chariots rétract, ou la fleche de levage sur les chariots a portée var

3.52

mécanisnme a ciseaux

mécanism
déplace le
avec une ¢

3.53

e comprenant une ou plusieurs paires de bras ayant un pivot prés du centre de chaqu
dispositif de manuteftion de charge (par exemple, les fourches) pour le positionner ou |
harge

mécanisme de rotation

unité d’ent

3.54
structure

rainemeftypour faire pivoter la partie tournante du chariot dans un plan horizontal

siipérieure rotative

nt ou vers

u directeur

bt qui peut

tre l'essieu

positif de
iable

e bras, qui
'interfacer

éléments

OIIES SUT € UeSSUS 4 Ul MECANISIE d€ TOtation, par EXeNmpis, 1a Cabine et €35 ais

manutention de charges, le cas échéant

3.55
palonnier

ositifs de

dispositif de levage pour la manutention de conteneurs ISO d’'une taille (longueur fixe) ou de plusieurs tailles

(palonnier

télescopique)

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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bloc stabilisateur

semelle de
glissiere

stabilisateur

élément de conception, qui n’est pas une roue, qui est fixé au chassis du chariot, qui entre en contact avec le
plancher si le chariot bascule et qui réduit le risque de basculement

Note 1 al'article: Le dispositif peut faire partie du chassis ou du contrepoids ou étre monté sur le chassis.

3.57

roue stabilisatrice
roues ou roulettes auxiliaires, généralement par paires, montées de maniére rigide ou élastique sur le
chassis d'un chariot, pour aider a maintenir la stabilité

3.58
dispositif|
support m|

3.59
montant
élément st

3.60

roue dire
roue direc
roue dont

3.61

essieu dir
essieu dire
essieu qui

3.62
volant
dispositif

3.63
marche
partie du
accéder oy

3.64
mat télesq

stabilisateur
pcanique extensible ou pivotant utilisé pour améliorer la stabilité d’'un chariotdersqu’il ¢

ructurel vertical du garde-corps pour ancrer le garde-corps a la platé-forme

Ctrice
trice
‘orientation est commandée pour changer la trajectoire du déplacement

ecteur
cteur
supporte la roue directrice

fommandé par I'opérateur qui détermine la trajectoire du déplacement

chariot, y compris une bande de roulement sur laquelle le(s) pied(s) est (sont) posé

en sortir

opique

mat comp@sé de montants’fixes et d'un (ou plusieurs) montant(s) mobile(s)

3.65
timon
barre utili

cée par I'opérateur sur un chariot pour des besoins de pilotage

Note 1 al'article: Il peut intégrer d’autres fonctions.

3.66
dispositif

de sécurité du sommet du timon

dispositif sensible a la pression a 'extrémité de commande du timon

3.67

systéme d’inclinaison
actionneur pour régler 'inclinaison du mat ou du dispositif de manutention de charge dans des limites
mécaniques définies

EXEMPLE

stalarrét

(s) pour y

Vérin(s) hydraulique(s) pour I'inclinaison du mat ou du dispositif de manutention de charge.

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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plinthe
plinthe
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partie inférieure rigide d’'un garde-corps destinée a empécher le pied d'une personne de glisser sur le bord
d’une plate-forme, d'une marche ou d'une passerelle et/ou destinée a éviter toute chute d’objets depuis une
plate-forme

3.69

lisse supérieure

main coura

nte

élément supérieur rigide congu pour étre saisi par la main afin de soutenir le corps, qui peut étre utilisé
individuellement ou comme partie supérieure d'un garde-corps

3.70
attelage
partie fixé

3.71

siege tran
siége pouf
perpendic

3.72

interrupt
dispositif(]
direction ¢

3.73

traverse (
dispositif
dispositif

3.74
triple mat
mat comp

3.75
verrou to
connecteul

3.76
pare-choc
équipeme
zones de
actionné

EXEMPLE

Notelal'a

!

e au chassis du chariot, utilisée pour atteler le chariot a la (aux) remorque(s)

sversal de I'opérateur
un opérateur assis orienté de coté, ou le plan médian du siége est orienté approxin
1lairement au plan médian longitudinal du chariot

Pur
5) de commande de déplacement situé(s) sur le timon{permettant a l'opérateur d
t la vitesse de déplacement

le chassis
de liaison entre le manipulateur de charge et te chariot permettant le mouvement
le manutention de charge

sé d’'un montant fixe et de deux montants mobiles

irnant
Ir rotatif normalisé pouyséeuriser des conteneurs de fret

s virtuel
tde protection (sans contact) électro-sensible (ESPE), monté sur le chariot, ayant une of
étection, qii génere un signal permettant au chariot de prendre d’autres actions 1qg

Dispositifs de protection optoélectroniques actifs sensibles aux réflexions diffuses (AOPDD

ativement

‘ajuster la

latéral du

I plusieurs
rsqu’il est

RS).

ticle: D’autres actions peuvent consister a arréter le chariot ou a modifier sa trajectoire ou sa v

itesse.

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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Annexe A
(informative)

Exemples de composants et d’équipements de chariots

A.1 Tracteur/Transporteur de charge et de personnel
6 bi 1

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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6 1 1

capot
attela
essiey
chass
essiey
volant
cabing

Figure

e (3.70)
moteur (3.13)
s (3.6)

directeur (3.61)
(3.62)

(3.5)

L 3

moteur (3.16) et/ou plate-forme porte-charge (3.31)

A.1 — Composants et équipements du tracteur/transporteur de charge et de per

sonnel

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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A.2 Chariot élévateur en porte-a-faux

Légende

1 mat (3.35) 9 chassis (3.6)

2 volant (3.62) 10 eapot moteur (3.16)

3 extengion de dosseret d’appui de charge, (3:30) 11 siege de 'opérateur (3.42)

4 porte{fourches (3.21) 12  essieudirecteur (3.61)

5 bras de fourche (3.20) 13 contrepoids (3.9)

6 essiey moteur (3.13) 14  systéme d’échappement (3.17)

7 systerhe d’inclinaison (3.67) 15 protege-conducteur (3.45)

8 marcHe (3.63) 16 systéme de retenue de I'opérateur (3.43)

Figure A.2'— Composants et équipements d'un chariot élévateur en porte-a-faux

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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A.3 Chariot embarqué sur porteur routier

Légende

1
2
3
4
5
6

L

mat (3.35)

capot|moteur (3.16)

volant (3.62)

protege-conducteur (3.45)

systerhe de retenue de 'opérateur)(3.43)
siége fle I'opérateur (3.42)

Figure A.3 — Composants et équipements d’'un chariot embarqué sur porteur routi

10
11

10
11

contrepoids (3.9)

chassis (3.6)

systéme d’inclinaison (3.67)
porte-fourches (3.21)

bras de fourche (3.20)

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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A.4 Chariot sans conducteur

2
s

pare-¢hocs (3.4); également appelé moyens de détection de personnel (3.46)

Légende

1

2 pare-
3 dispo

hocs virtuel (3.76); également appelé moyens de détection de personnel (3.46)
itif d’arrét d’'urgence (3.14)

Figure A.4 — Composants et équipements d’un chariot sans conducteur

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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A.5 Double-gerbeur/Chariot a fourche entre longerons/Chariot a fourche
recouvrante/Transpalette

12

17
Légende
1 bras de fourche (3:20) 9 interrupteur (3.72)
2 roue porteuse-(3:34) 10 mat (3.35)
3 stabilisateur((3.44) 11 plate-forme de 'opérateur repliable (3.19)
4 chissis (3.6) 12  bras porteurs latéraux repliables (3.18)
5 roue stabilisatrice (3.57) 13 controdle de présence de 'opérateur (3.41)
6 roue motrice (3.12) 14 plate-forme de 'opérateur (3.40)
7 timon (3.65) 15 enceinte de 'opérateur (3.39)
8 dispositif de sécurité du sommet du timon (3.66)

Figure A.5 — Composants et équipements d’'un double-gerbeur/chariot a fourche entre longerons/
chariot a fourche recouvrante/transpalette

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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A.6 Préparateur de commande a poste de conduite au centre/transpalette

Légende
dossid
comm
coffre
roue 1
chass
plate-
bras d
comm

O© 0 N O U1 » W N -

roue

Figure

1
/ 2
< 3
9 D))
8/
;

6

c A

r de 'opérateur (3.38)

andes (3.7)

de la batterie (3.3)

hotrice (3.12)

s (3.6)

forme de I'opérateur (3.40)

e fourche (3.20)

andes pour le fonctionnement de coté (3.8)
orteuse (3.34)

A.6 — Composants et équipements d'un préparateur de commande a poste de co
au centre/transpalette

nduite

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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A.7 Transpalette a poste de conduite a I'extrémité

3 b

1 roue dtabilisatrice (3.57)
2 timon|(3.65)

3 barre [d’appui (3.23)

4 bras de fourche (3.20)
5 roue gorteuse (3.34)

6 chassis (3.6)

7 plate-forme de I'opérateur (3.40)

Figure A.7 — Composants et équipements«d’un transpalette a poste de conduite a I'extrjémité

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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A.8 Plate-forme élévatrice a propulsion manuelle

I

Légende
timon|(3.65)

bras de fourche (3.20)
mécainisme a ciseaux (3.52)
roue gorteuse (3.34)

roue directrice (3.60)

S U1 A W N

vérin fle levage (3.29)

Figurg A.8 — Composants et équipemeénts d’'une plate-forme élévatrice a propulsion manuelle

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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A.9 Chariot a prise latérale- et frontale

11 0 9 8 1

Légende

1 mat (3.35) 9 barriére d’acces (3.1)

2 suspehsion du mat (3.36) 10 traverse de chassis (3.73)

3 coffre|de la batterie (3.3) 11 manipulateur de charge (3.32)

4 chassis (3.6) 12 bras de fourche (3.20)

5 systerhe de guidage (3.25) 13  dispositif de levée auxiliaire (3.2)
6 roue rpotrice (3.12) 14 commandes (3.7)

7 stabiljsateur (3.44) 15 garde-corps (3.24)

8 roue gorteuse (3.34) 16 protege-conducteur (3.45)

Figure A.9 — Composants et équipements d’un chariot a prise latérale- et frontalg

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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A.10Préparateur de commande

2
| 3
L
T— | 5
8 6
i)
==
gH
13 —
12 =
17109 8 7
Légende
1 mat (3.35) 8 Stabilisateur (3.44)
2 protege-conducteur (3.45) 9 systéme de guidage (3.25)
3 gardejcorps (3.24) 10 roue motrice (3.12)
4 commandes (3.7) 11  chassis (3.6)
5 barridre d’acces (3.1) 12 moyens de détection de personnel (3.46)
6 bras de fourche (3.20) 13 coffre de la batterie (3.3)
7 roue gorteuse (3.34)
Figure A.10 — CoOmposants et équipements d’'un préparateur de commande

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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A.11 Chariot rétract

10

Légende
1 mat (3
2 roue |
3 stabil
4 roue 1
5 siege
6 volant

NOTE

qlil

\
Z

.35) 7  porte-fourches (3.21)
orteuse (3.34) 8 bras de fourche (3.20)
sateur (3.44) 9 tablier a mat rétractable avec support de nj
hotrice (3.12) 10  Dbloc stabilisateur (3.56)
ransversal de I'opérateur (3.71) 11 protege-conducteur (3.45)
(3.62)

.es chariots rétract peuvent également étre équipés d'un tablier a mat rétractable avec mat fixg.

Figure A.11 -= Eomposants et équipements d'un chariot rétract

© IS0 2024 - Tous droits réservés
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A.12 Chariot élévateur articulé en porte-a-faux

“m\\f

1

4
5
13
12
6
7
Légende
1 mat (3.35) 8 essieu moteur (3.13)
2 volant (3.62) 9 chéssis (3.6)
3 protége-conducteur (3.45) 10 essieu directeur (3.61)
4 siege fle 'opérateur (3.42) 11  bras de fourche (3.20)
5 capotjmoteur (3.16) 12 porte-fourches (3.21)
6 systerhe de retenue de 'opérateur (3.43) 13  pivot de direction avec roulement (3.47)
7 contr¢poids (3.9)
Figure A.12 — Composants et équipements d’'un chariot élévateur articulé en porte-a{faux
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A.13 Chariot élévateur multidirectionnel

Légende
protége-conducteur (3.45)

siége fle 'opérateur (3.42)

commnjandes (3.7)

marcHe (3.63)

stabiljsateur (3.44)

roue gorteuse/roue directrice (3.34/3.60)
mat (3.35)

bras de fourche (3.20)

porte{fourches (3.21)

O© 0 N O U1 o W N =

Fjgure A.13 — Composants et équipements d’un chariot élévateur multidirectionn
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A.14 Chariot a portée variable

10 11

Légende
fleche
vérin
suspe
contre
essiey
cabing
march
chass

O© 0 N O U1 o W N -

essiey

[En
o

dispo
11  syster]

NOTE
I'essieu dirg

de levage (3.27)
e levage (3.29)
hsion de la fleche de levage (3.28)
poids (3.9)
moteur (3.13)
(3.5), en combinaison avec un protege-conducteur (3.45)
e (3.63)
s (3.6)
directeur (3.61)
itif de manutention de charge (3.33)
he d’inclinaison (3.67)

'essieu moteur peut également étréun essieu directeur sur les chariots a quatre roues diy
cteur peut également étre un essieu-moteur sur les chariots a quatre roues motrices.

Figure A.14 — Composants et équipements d’'un chariot a portée variable

ectrices, et
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A.15 Chariot tout-terrain rotatif a portée variable

Légende
fleche|de levage (3.27)

vérin fle levage (3.29)

structure supérieure rotative (3.54)

contrgpoids (3.9)

essiey moteur (3.13)

cabing (3.5), en combinaison avec un protége-conducteur (3.45)
marcHe (3.63)

essiey directeur (3.61)

chassis (3.6)

dispogitif stabilisateur (3.58)

mécanisme de rotation (3.53)

O© 0 N O U1 o W N =

=R
N R O

dispogitif de manutention deeharge (3.33)
13 systérpe d’inclinaison (3.67)

NOTE 'essieu moteur{peut également étre un essieu directeur sur les chariots a quatre roues directrices, et
l'essieu dirg¢cteur peut également étre un essieu moteur sur les chariots a quatre roues motrices.

Figure A.15 > Composants et équipements d’un chariot tout-terrain rotatif a portée vayiable
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A.16 Chariot porte conteneur a portée variable

Légende

1 vérin
2

3

4 palon
5

6

7

8

9

=
_ o

suspe

Figu

e levage (3.29)

fleche|de levage (3.27)
systérhe d’amortissement et d’inclinaison (3.10)

hier (3.55)

verroyl tournant (3.75)

essiey moteur (3.13)

cabing (3.5), en combinaison avec un protége-conducteur (3.45)
chassis (3.6)

essiey directeur (3.61)

contrgpoids (3.9)

hsion de la fleche de levage (3.28)

re A.16 — Composants et équipements d'un chariot porte conteneur a portée var
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Index

A |

attelage 3.70 interrupteur 3.72

B L

lisse intermédiaire 3.26

lisse intermédiaire 3.2

barre d’appui 3.23

barriére d’accés 3.1

bloc stabiljsateur 3.56

bras de foyirche 3.20

bras porteurs 3.44
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Vorwort

ISO (die

Internationale Organisation fiir Normung) ist eine weltweite Vereinigung

nationaler

Normungsinstitute (ISO Mitgliedsorganisationen). Die Erstellung von Internationalen Normen wird
tiblicherweise von Technischen Komitees von ISO durchgefiihrt. Jede Mitgliedsorganisation, die Interesse an
einem Thema hat, fiir welches ein Technisches Komitee gegriindet wurde, hat das Recht, in diesem Komitee
vertreten zu sein. Internationale staatliche und nichtstaatliche Organisationen, die in engem Kontakt mit
SO stehen, nehmen ebenfalls an der Arbeit teil. [SO arbeitet bei allen elektrotechnischen Normungsthemen
eng mit der Internationalen Elektrotechnischen Kommission (IEC) zusammen.

Die Verfahren, die bei der Entwicklung dieses Dokuments angewendet wurden und die fiir die weitere
cesehen sind, werden in den ISO/IEC Direktiven, Teil 1 beschrieben. Es sollten insbesondere die

Pflege vor

unterschie
Dokument
(siehe ww

dlichen Annahmekriterien fir die verschiedenen ISO Dokumentenarten beachtet werg
wurde in Ubereinstimmung mit den Gestaltungsregeln der ISO/IEC Direktiven, Téil2
w.iso.org/directives).

ISO weist

mehrerer

Nachweis,
Veroffentl
welche/s 7
hingewies
Patentdatg

huf die Moglichkeit hin, dass die Anwendung dieses Dokuments mit der Veryvendung
Patente verbunden sein kann. ISO bezieht jedoch in dieser Hinsicht keinérlei Stellung
Giiltigkeit oder Anwendbarkeit jeglicher beanspruchten Patentrethte. Zum Zeit
chung dieses Dokuments lag ISO keine Mitteilung tber ein Patent bzw. mehrere P

en. Dieses
erarbeitet

eines oder
beziiglich
bunkt der
htente vor,

ur Umsetzung dieses Dokuments erforderlich sein konnte/n. Anwender werden jed¢ch darauf

bn, dass dies moglicherweise nicht der aktuelle Informationsstand ist. Dieser kann
nbank unter www.iso.org/patents entnommen werden. ISOdst nicht dafiir verantwort

oder alle diesbeziiglichen Patentrechte zu identifizieren.

Jeder in d
bedeutet K

Fir eine E
Ausdriickd
Welthande
(TBT, en: 'l

Dieses Do}
terminolog

Neben den
und Chine
(DIN), Ital
Sprachen |

Eine Auflis

Riickmeld
des Anw
WWW.is0.d

iesem Dokument verwendete Handelsname dient, nutr zur Unterrichtung der Anw
eine Anerkennung.

Flauterung des freiwilligen Charakters von Normen, der Bedeutung ISO-spezifischer B¢

in Bezug auf Konformitatsbewertungen sowie' Informationen dartiber, wie ISO die Grun
Isorganisation (WTO, en: World Trade Organization) hinsichtlich technischer Handelsh
[echnical Barriers to Trade) beriicksichtigt, sieche www.iso.org/iso/foreword.html.

fument wurde vom Technischen Kamitee ISO/TC 110, Industrial Trucks, Unterkomitee S(
|y erarbeitet.

offiziellen ISO-Sprachen (Englisch, Franzosisch), gibt dieses Dokument Text in Deutsch,
sisch an. Der Text wird unter der Verantwortung der Mitgliedsorganisation von D¢
en (UNI) und China (SAC) veroffentlicht und dient nur der Information. Nur der Text der
tann als [SO-Text erachtet werden.

tung aller Teile'der Normenreihe ISO 5053 ist auf der ISO Internetseite abrufbar.

ingen oder/Fragen zu diesem Dokument sollten an das jeweilige nationale Normuj
enders \gerichtet werden. Eine vollstindige Auflistung dieser Institute
rg/miembers.html zu finden.

edoch der
ich, einige

bnder und

griffe und
dsatze der
emmnisse

1, General

[talienisch
butschland
offiziellen

hgsinstitut
ist unter
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Internati

onale Norm ISO 5053-3:

2024(de)

Flurforderzeuge — Worterbuch —

Teil 3:
Ausriu

stung und Komponenten

1 Anwenmdungsbereich

Dieses Do
Definition

Fir die Z
Baugrupp

Ausriistun

Aufgrund

Kombinati
darzustell
beschriebe

kument legt das Vokabular fiir Ausriistung und Komponenten von Flurférderzefigen
in ISO 5053-1 fest.

ivecke dieses Dokuments beschreiben die Begriffe Ausriistung und Komponenten
b1, die an einem Flurforderzeug angebracht sind oder angebracht werdenkonnen.

g und Komponenten typischer Flurférderzeuge sind in Anhang A aufgefiihrt.

der Varianz der verschiedenen Flurférderzeugtypen und der stindigen Entwickl
onen ist es nicht moglich, alle verschiedenen Varianten<von Ausriistung und Koq
en. Daher werden in diesem Dokument die typischen~Varianten definiert, gezeigt|
1.

2 Normative Verweise

In diesem

3 Begr

ISO und IE
Adressen:

Dokument gibt es keine normativen Verweise;

iffe und Definitionen

C unterhalten terminologische Datenbanken zur Verwendung in der Normung unter den

— SO Online browsing platformeerhaltlich unter https://www.iso.org/obp

IEC El
3.1

Zugangsttir

Teilstiick d

pctropedia: erhaltlich.uunter https://www.electropedia.org/

es Gelanders, das sich flir den Zugang und den Ausstieg des Bedieners 6ffnen und schli

3.2

Zusatzhubeinrichtung

Hebemec

i

nismus zusatzlich zur Haupthubvorrichtung

remafd der

Teile und

ing neuer
nponenten
und/oder

folgenden

b3en 1asst

3.3

Batterieraum
in das Flurforderzeug integriertes Fach, in dem die Traktionsbatterie(n) untergebracht ist/sind

Anmerkung 1 zum Begriff: Teile einer modularen Lithium-lonen-Batterie kénnen im gesamten Rahmen des
Flurforderzeuges integriert sein und verfiigen gemaf dieser Definition liber keinen Batterieraum.

3.4

Schaltpuffer
am Flurforderzeug angebrachte druckempfindliche Schutzeinrichtung (PSPD), die bei physischem Kontakt
ein Signal zum Anhalten des Flurférderzeugs erzeugt

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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3.5
Kabine

ISO 5053-3:2024(de)

Bedienerposition, die vollstidndig von starren Materialien (zum Beispiel Ttr(en), Glas) umschlossen ist, um
den Bediener vor Umwelteinfliissen zu schiitzen

Anmerkung 1 zum Begriff: Wenn ein Flurférderzeug mit flexiblen PVC-Tiiren oder offenen Seitenwédnden ausgestattet

ist, giltesn

3.6
Rahmen

icht als mit einer Kabine ausgestattet.

Hauptrahmenstruktur, an der die verschiedenen Einheiten des Flurforderzeugs (zum Beispiel Motor,
Getriebe, Hubgeriist) befestigt sind

3.7

Stellteile

Einrichturgen fiir den Bediener zur Aktivierung der Funktionen des Flurférderzeugs

3.8

Stellteile zur Bedienung an der Seite

Einrichtur]gen zur Steuerung der Fahr- und/oder Hub-/Senkfunktionen von aufierhalb des Flurférderzeugs
3.9

Gegengewicht

am Flurforderzeug befestigte Masse, zum Ausgleich der Last

3.10

Dampfungs- und Neigesystem

Aktuatorep fiir die Dampfung und Neigung des Spreaders

3.11

Zweifach Hubgeriist

Hubgertist, das aus einem festen und einem beweglichen Mastsegment besteht

3.12

Antriebsrad

Rad, dass ¢lie Traktionskraft auf den Bodentibertragt

Anmerkung 1 zum Begriff: Ein Antriebsradikann auch das gelenkte Rad sein.

3.13

Antriebsdchse

Achse eings selbstfahrenden Elurforderzeugs, die das Drehmoment auf das/die Antriebsrad/-radey iibertragt
3.14

Not-Halt-Grerat

manuell be¢tatigtesSteuergerat, das zur Auslosung einer Not-Halt-Funktion verwendet wird
3.15

Zustimmuyngseinrichtung

zusatzlicherandbetitigte Einrichting;die verbindung ird und die
bei standiger Betatigung die Funktion der Maschine zuldsst

3.16

Motorabdeckung

Abdeckung des Teils eines Flurforderzeugs, an dem der Motor montiert ist

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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3.17
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Abgassystem
alle Teile, die dazu dienen, die Gas- und Partikelemissionen eines Verbrennungsmotors zwischen der
Verbindungsflache des/der Zylinderkopfs/Zylinderkopfe und dem/den Auslassrohr(en) aufzunehmen, zu
verarbeiten und zu leiten

Anmerkung 1 zum Begriff: Die Abgasanlage kann ein Nachbehandlungssystem enthalten.

3.18

Klappbarer Seitenschutz
Bauteil des Flurforderzeugs, das in der ausgefahrenen Position, dem auf der Plattform stehenden Bediener,
seitlichen Halt bietet und das in eine Position zum Verstauen weggeklappt oder -geschwenkt werden kann

Anmerkun
Stand-Flur

3.19
Klappbar
Bedienerp

3.20
Gabelzink
Blatt das ¥
aufgesteck
Gabelzink

[QUELLE:
3.21

Gabeltriager

Lastschlit{
Schlitten
Komponer

3.22

Freihubhéhe

Hub des G

3.23
Haltebiigg
Strukturb

Anmerkung
werden (zu

3.24
Gelinder
Schutzeint

lattform, die sich verstauen lasst, um den Mitgdngerbetrieb zu ermoglichen

T zum Begrilf: Die seitliche Abstiitzung des Bedieners ermoglicht eine hohere Fahrgeschwihdigkeit bei

Orderzeugen.

e Bedienerplattform

[en
ron einem Schaft auskragt, der mit Befestigungsmitteln versehen+ist (zum Beispiel ve
t, eingehdngt), an einem Gabeltriager befestigt ist und jn (der Regel sind zwei ¢
PN Zusammen montiert, um beispielsweise palettierte Lasternizu bewegen

S0 5053-2:2019, 3.1]

en

te des Mastes, die das Lastaufnahmemittel' tragt

hbeltragers ohne Ausfahren des Hubgeriistes iiber das feste Mastsegment hinaus

huteil, an dem sich det Bédiener festhalten kann, um seinen Stand wahrend der Fahrt zu

=

F 1 zum Begriff: Es-kann auch zur Verbesserung des Stands bei stillstehendem Flurférderzeug
In Beispiel beiniEin- und Aussteigen).

ichturig gegen unbeabsichtigte Stiirze von Treppe(n)/Stufe(n), Trittleitern, Podesten, P

rschraubt,
der mehr

rerbessern

verwendet

attformen

und Laufst

egen

Anmerkung 1 zum Begriff: Siehe Bild 1.

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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N\

Legende

1 Handlauf

2 Knieldiste

3 Fufilelste

4 Pfostdn

5 Begehbare Flachen/Plattform

3.25

Fiihrungssystem

System, w|
gesteuert

3.26
Knieleiste
Zwischenz

festes Bafiteil des Geldnders, das parallel zum_Handlauf

Hindurchf]

3.27
Hubausle

vird

h

ug

hllen eines Korpers bietet

ber

Bild 1 — Gelander

verlauft und zusatzlichen Sch

Teleskopayisleger zum Heben/Senken und Ausfahren des Lastaufnahmemittels

3.28
Aufhingu

ng des Hubauslegers

oberer hinfterer Teil des Fahrgestells, an dem der Hubausleger montiert und neigbar ist

3.29

Hubzylinder

Aktuator 7

3.30
Lastschut
vertikale

zgitter

um Heben‘tnd Senken des Lastaufnahmemittels

Struktur, die mit dem Gabeltrdger verbunden ist und den vertikalen Teil der G

elches das Flurforderzeug auf einem vorbestimmten WegMthrt, der nicht direkt vonp Bediener

utz gegen

hbelzinken

verlangert, um die Anlageflache der Last zu vergrofiern

3.31

Last-Plattform
eine ebene Flache, auf der die Last getragen werden kann

3.32

Lastausleger
Bauteil des Flurforderzeugs, das das Lastaufnahmemittel mit dem Schubrahmen verbindet

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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Lastaufnahmemittel
Einrichtung, die die Last tragt

BEISPIEL

3.34
Lastrad

Gabelzinken, Plattform, Anbaugerit.

Rad (Réader), das (die) sich an der Lastseite eines Flurforderzeug befindet (befinden) und das die tiberwiegend
dynamischen und statischen Krafte aufgrund der vom Flurforderzeug, an dem es angebracht ist, getragenen
Last aufnimmt (aufnehmen)

3.35

Hubgerii

Baugruppg¢, die die vertikale Bewegung fiithrt und den Gabeltrager oder das Lastaufnahmemittel

3.36

Hubgeriistabspannung

Strebe z
Hubgeriis

3.37
Nicht-tele|
Hubgeriist

3.38
Riickenle

ischen Hubgeriist und Rahmen zur Verringerung des Schwankens und¢der Durchbi
es

skopierbares Hubgeriist
, das nur aus einem festen Mastsegment besteht

ne des Bedieners

Teil des Fahrerplatzes zur Abstiitzung des Riickens des Bedieners

3.39

Umhausu
feste verti
oder an de

3.40
Bediener]
Standflach

Anmerkung

3.41
Bediener
opc
System, d
Bedienpos

3.42
Fahrersit
Teil des K

hg des Bedieners
kale Struktur(en), die an der Bedienerplattfofm angebracht ist/sind, im Allgemeinen an
r Riickseite der Plattform

plattform
e fiir einen mitfahrenden Bedienér, um das Flurférderzeug zu bedienen

F 1 zum Begriff: Bedienerplattformen kénnen auch mit einem Fahrersitz ausgestattet sein.

Anwesenheitskontrolle

as eine Vomrichtung zur Erkennung der Anwesenheit des Bedieners in der
ition nutzt

A

lurforderzeuges, der zum Abstitzen des Gesdfdes und des Riickens des sitzenden

ragt

gung des

den Seiten

normalen

Bedieners

vorgesehen 1st, einschlieRIich eines etwaigen Federungssystems und anderer Mechanismen (zum Beispiel
zur Einstellung der Sitzposition)

3.43

Fahrerriickhaltesystem
dauerhaft angebaute Vorrichtung oder angebautes System, um den Bediener innerhalb der schiitzenden
Struktur des Flurférderzeugs zu halten

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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3.44

Radarm
Tragarm
Ausleger

ISO 5053-3:2024(de)

Stiitzstruktur des Flurforderzeugs, die das Profil des Fahrgestells erweitert, um die Positionierung des

tteln.

5t mit dem

lebene des

chen Lenk-
t.

tigung des

lickbewegt

chen Lenk-
t.

iplern mit
t

Lastschwerpunkts innerhalb der Stabilitatsgrenzen zu ermdoglichen

3.45

Fahrerschutzdach

Struktur, die am Flurférderzeug angebracht ist, um den Bediener vor herabfallenden Gegenstdnden zu
schiitzen

3.46

Einrichtupg zur Personenerkennung

System zu} Erkennung von Personen, die sich im Fahrweg eines Flurférderzeugs befinden
Anmerkung 1 zum Begriff: Schaltpuffer und Virtuelle Puffer sind beides Arten von Personenerkennungsm
3.47

Lenkdrehllager

mechanisdhes Gelenk mit Drehung um die Schwenkachse, dass die Vorderradef und das Hubgerii
Heck eineq knickgelenkten Gegengewichtstaplers verbindet

3.48

Vierfach Hubgeriist

Hubgeriist], das aus einem festen und drei beweglichen Mastsegmefiten besteht

3.49

Schubschlitten mit festem Mast

in Schubstpplern mit festen Masten verwendeter Schlitten;um den Gabeltrager in der Langsmitte
Staplers nach vorne oder hinten zu verschieben

Anmerkung 1 zum Begriff: Der Schubschlitten ermoéglieht das Zuriickziehen der Last in eine Position zwis
und Lastachse. Dieses Prinzip verringert die Gesamtlange des Flurforderzeugs und verbessert die Stabilit3
3.50

Schubschlitten mit Masthalter

Schubschlitten mit Hubgertisthalterung

in Schubstaplern mit Schubmast vertwendeter Schlitten, der eine mechanische Struktur zur Befes
Hubgeriistles enthalt und in Richtung der Langsmittelebene des Flurforderzeugs vor- und zury
werden kann

Anmerkung 1 zum Begriff: D€er/Schubschlitten erméglicht das Zurtickziehen der Last in eine Position zwij
und Lastachse. Dieses Prinzip verringert die Gesamtlange des Flurforderzeugs und verbessert die Stabilit3
3.51

Ausschubgylinder

Aktuator, [der{den Schubschlitten mit Hubgeriisthalter und Lastaufnahmemittel bei Schubst
Schubmast eder den Hubausleger bei Flurférderzeugen mit variabler Reichweite aus- oder einfahr
3.52

Scherenmechanismus

Mechanismus mit einem oder mehreren Paaren von Armen mit einem Drehpunkt in der Nahe der Mitte jedes
Arms, der das Lastaufnahmemittel (zum Beispiel Gabeln) bewegt, um eine Last zu positionieren oder als
eine Schnittstelle zu einer Last

3.53

Schwenkeinrichtung
Antriebseinheit zum Drehen des drehbaren Teils des Flurférderzeugs in einer horizontalen Ebene

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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3.54
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Schwenkbarer oberer Aufbau
Elemente, die auf einem Drehmechanismus montiert sind, zum Beispiel Kabine und Lastaufnahmemittel,
sofern vorhanden

3.55
Spreader

Hebeeinrichtung zum Umschlag von ISO-Containern einer Grofie (fixe Lange) oder verschiedener Grofden
(teleskopierbarer Spreader)

3.56
Stiitzpilz

Stabilisierungsplatte

Gleitschiete

Abstitzbl
Konstrukt
befestigt i
eines Umk

Anmerkung
montiert w

3.57
Stiitzrad
Stiitzrolle
Hilfsrader

ck

ionsmerkmal, bei dem es sich nicht um ein Rad handelt, das am Rahmen deg Flurfq
5t, welches beim Kippen des Flurférderzeugs mit dem Boden in Beriihrung komimt und
ippens reduziert

erden.

oder Rollen, in der Regel paarweise, die fest oder elastisch am Rahmen eines Flurfa

angebrachit sind, um die Standsicherheit zu unterstiitzen

3.58
Stabilisie

Abstiitzunfg

Stiitzvorri
ausziehba
Flurforder

3.59
Pfosten
vertikales

3.60
Gelenktes
Rad, desse

3.61
Lenkachs
Achse, die

3.62

fungsvorrichtung
chtung

‘e oder schwenkbare mechanische(Stiitze zur Verbesserung der Standsicher]
zeugs im Stand

Strukturelement des Geldanders zur Verankerung des Gelanders an der Plattform

Rad
n Ausrichtung gesteuert wird, um den Fahrweg zu dndern

g
das gelenkte Rad flihrt

rderzeugs
das Risiko

b 1 zum Begriff: Das Bauteil kann Teil des Rahmens oder des GegengewiChts sein oder am Rahmen

rderzeugs

heit eines

Lenkrad

eine vom Bediener zu betatigende Einrichtung, die den gelenkten Fahrweg festlegt

3.63
Stufe

Teil des Flurforderzeugs mit einer Trittflache, auf die der Fufy/die Fiile gesetzt wird/werden, um
aufzusteigen oder abzusteigen

3.64

Teleskop Hubgeriist
Hubgeriist, das aus einem feststehende Mastsegment und einem (oder mehreren) beweglichen
Mastsegment(en) besteht

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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3.65
Deichsel

ISO 5053-3:2024(de)

Stange, die vom Bediener zum Zweck der Steuerung verwendet wird

Anmerkung 1 zum Begriff: Sie kann weitere Funktionen enthalten.

3.66

Deichselkopf-Sicherheitseinrichtung
druckempfindliche Vorrichtung am Steuerende der Deichsel

3.67

Neigesystem
Aktuator zur Einstellung der Neigung des Hubgertistes oder des Lastaufnahmemittels innerhalb festgelegter

mechanisd
BEISPIEL

3.68

Fufileiste
Fufdplatte
festes unte
Plattform,
herunterfs

3.69
Handlauf
festes grif
Teil eines

3.70

Anhidnger]
am Fahrgg
dem/den 4

3.71

Fahrerqu
Sitz fir e
Langsmitt

3.72

her Grenzen

Hydraulikzylinder zum Neigen des Hubgeriistes oder dem Lastaufnahmemittel.

eres Bauteil eines Geldanders, das verhindern soll, dass der Fufd einer-Person von der K
einer Stufe oder eines Laufstegs abrutscht und/oder dass Gegenstdnde von der Platt
llen

gerechtes Bauteil, das als Haltemoglichkeit fiir Personen vorgesehen und einzeln oder a
[elanders verwendet werden kann

kupplung
stell des Flurforderzeugs befestigte Vorrichtung, die zur Verbindung des Flurforder
inhanger(n) dient

brsitz
nen seitlich sitzenden Bediener, wobei die Mittelebene des Sitzes anndhernd senl
elebene des Flurforderzeugs.ausgerichtet ist

Fahrscha
Stellteile

ter
ir das Fahrensan der Deichsel, die es dem Bediener ermdglichen, Fahrtrich

Geschwindigkeit zu regeln

3.73

Schubrahmen

Verbindu
ermoglich

zwischen Lastausleger und Flurforderzeug, die eine seitliche Bewegung des Lastaufnah

ante einer
formebene

s oberstes

'Zzeugs mit

krecht zur

tung und

memittels

3.74

Dreifach Hubgeriist
Hubgeriist, das aus einem festen Mastsegment und zwei beweglichen Mastsegmenten besteht

3.75

Drehriegel

Twistlock

genormter Drehverbinder zur Sicherung von Frachtcontainern

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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3.76

Virtueller Puffer

am Flurférderzeug angebrachte beriihrungslos wirkende (kontaktfreie) Schutzeinrichtung (ESPE) mit
einem oder mehreren Detektionsbereichen, die bei Betdtigung ein Signal fiir das Flurforderzeug zur
Einleitung weiterer Mafdnahmen erzeugt

BEISPIEL Aktive optoelektronische nichttrennende Schutzeinrichtungen, die auf diffuse Reflektion ansprechen
(AOPDDRs).

Anmerkung 1 zum Begriff: Weitere Mafdinahmen konnen darin bestehen. das Flurférderzeug anzuhalten oder seinen
Weg oder seine Geschwindigkeit zu dndern.

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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Anhang A
(informativ)

Beispiele fiir Ausriistung und Komponenten von Flurforderzeugen

A.1 Schlepper/Lasten- und Personentransportfahrzeug
6 bi 1

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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6 1 1

5 L 3 2

Legende
Motorjabdeckung, siehe 3.16 und/oder Last-Plattform, siehe 3.31
Anhangerkupplung, siehe 3.70

Antrigbsachse, siehe 3.13

Rahmen, siehe 3.6

Lenkalchse, siehe 3.61

Lenkrpd, siehe 3.62

Kabing, siehe 3.5

N O U W

Bild A.1 — Ausriistung und Komponenten von Schleppern/Lasten- und
Personentransportfahrzeugen

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
11


https://standardsiso.com/api/?name=7707d8c6bfbe0b08aa1e1a80589f7377

A.2 Gegengewichtstapler

Legende
Hubgg
Lenkr
Lastsd
Gabel
Gabel
Antrig
Neige
Stufe,

R N O Ul A WN

ISO 5053-3:2024(de)

rust, siehe 3.35

hd, siehe 3.6
hutzgitter, siehe 3.3

rager, siehe 3.21

yinken, siehe 3.20

bsachse, siehe 3.1

Eystem, siehe 3.67
siehe 3.63

9 Rahmen, siehe 3.6

10 Motorabdeckung, siehe 3.16

11 Fahrersitz, siehe 3.42

12 Lenkachse, siehe 3.61

13 Gegengewicht, siehe 3.9

14  Abgassystem, siehe 3.17

15 Fahrerschutzdach, siehe 3.45

16  Fahrerrickhaltesystem, siehe 3.43

Bild A.2 — Ausriistung und Komponenten von Gegengewichtstaplern

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.3 Mitnehmstapler

5
6
) 7
8
9
10
"

Legende
1 Hubggriist, siehe 3.35 7 Gegengewicht, siehe 3.9
2 Motorabdeckung, siehe 3.16 8 Rahmen, siehe 3.6
3 Lenkrpd, siehe 3.62 9 Neigesystem, siehe 3.67
4 Fahrefschutzdach, siehe 3.45 10  Gabeltréager, siehe 3.21
5 Fahrefriickhaltesystem, siehe 3.43 11 Gabelzinke, siehe 3.20
6 Fahrefsitz, siehe 3.42

Bild/A,3 — Ausriistung und Komponenten von Mitnehmstaplern

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.4 Fahrerloses Flurforderzeug

2
s

Legende

1 Schalypuffer, siehe 3.4; auch Einrichtung zur Personenerkennung.genannt, siehe 3.46.

2 Virtugller Puffer, siehe 3.76; auch Einrichtung zur Personenerkennung genannt, siehe 3.46.
3 Not-Hult-Gerat, siehe 3.14

Bild A.4 — Ausriistung und Komponénten von Fahrerlosen Flurféorderzeugen

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.5 Doppelstock-Hochhubwagen/Spreizenstapler/Gabelhochhubwagen/
Niederhubwagen

12

11
Legende
1 Gabeltzinken, siehe3:20 9 Fahrschalter, siehe 3.72
2 Lastrgd, siehe-3:3% 10 Hubgeriist, siehe 3.35
3 Radanm, sielie 3.44 11 Klappbare Bedienerplattform, siehe 3.19
4 Rahmern,.siehe 3.6 12 Klappbarer Seitenschutz, siehe 3.18
5 Stiitzrad , siehe 3.57 13 Bediener Anwesenheitskontrolle, siehe 3.41
6 Antriebsrad, siehe 3.12 14 Bedienerplattform, siehe 3.40
7 Deichsel, siehe 3.65 15 Umbhausung des Bedieners, siehe 3.39
8 Deichselkopf-Sicherheitseinrichtung, siehe 3.66

Bild A.5 — Ausriistung und Komponenten von Doppelstock-Hochhubwagen/Spreizenstaplern/
Gabelhochhubwagen/Niederhubwagen

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.6 Niederhubkommissionier-Flurforderzeug

Legende
Riickenlehne des Bedieners, siehe 3.38
Stelltdile, siehe 3.7

Batteieraum, siehe 3.3

Antrigbsrad, siehe 3.12

RahmgEn, siehe 3.6

Bedieherplattform, siehe 3.40

Gabelzinke, siehe 3.20

Stelltdile zur Bedienung an der Seite, siehe 3.8
Lastrdd, siehe 3.34

O© 0 N O U1 » W N -

Bild A.6 — Ausriistung und Komponenten von Niederhubkommissionier-Flurférderzeugen

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.7 Stand - Paletten - Niederhubwagen

Legende
Stiitzy
Deich

Gabel
Lastrg
Rahm
Bedie

N O U W e

Haltelptigel, siehe 3.23

3

~

hd , siehe 3.57

bel, siehe 3.65

yinken, siehe 3.20

d, siehe 3.34

bn, siehe 3.6
herplattform, siehe 3.40

Bild A.7 — Ausriistung und Komponenten von Stand - Paletten - Niederhubwagern

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.8 Mitgdingerbetriebener Scherenhubwagen

I

Legende
Deichgel, siehe 3.65
Gabelfinken, siehe 3.20
Scher¢nmechanismus, siehe 3.52
Lastrdd, siehe 3.34

Gelenktes Rad, siehe 3.60
Hubzylinder, siehe 3.29

S U1 A W N

Bild A.8 — Ausriistung und Komponenten von mitgingerbetriebenen Scherenhubwajgen

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.9 Dreiseitenstapler

16

15
14—
13—

12—

11 0 9 8 1

Legende

1 Hubggriist, siehe 3.35 9 Zugangstiir, siehe 3.1

2 Hubgériistabspannung, siehe 3.36 10 Schubrahmen, siehe 3.73

3 Battetfieraum, siehe 3.3 11 Lastausleger, siehe 3.32

4 Rahmegn, siehe 3.6 12  Gabelzinke, siehe 3.20

5 Fiihrungssystem, siehe 3.25 13 Zusatzhubeinrichtung, siehe 3.2
6 Antrigbsrad, siehe 3.12 14  Stellteile, siehe 3.7

7 Radarnm, siehe 3.44 15 Gelander, siehe 3.24

8 Lastrdd, siehe 3.34 16  Fahrerschutzdach, siehe 3.45

Bild A.9=- Ausriistung und Komponenten von Dreiseitenstaplern

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.10 Kommissionier-Flurforderzeug

Legende

Hubggd
Fahre
Gelan
Stellte
Zugan
Gabel
Lastrg

N O U W

2
] 3
L
T— | 5
8 6
Il
9 H
un
13 —
12 =
1 109 8 7
riist, siehe 3.35 8 Radarm, siehe 3.44
schutzdach, siehe 3.45 9 Fiihrungssystem, siehe 3.25
Her, siehe 3.24 10 Antriebsrad, siehe 3.12
ile, siehe 3.7 11 Rahmen, siehe 3.6
gstlir, siehe 3.1 12 Einrichtung zur Personenerkennung, siehe
rinke, siehe 3.20 13 Batterieraum, siehe 3.3
d, siehe 3.34

Bild A.10 — Ausriistung und Komponenten von Kommissionier-Flurférderzeugen

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.11 Schubstapler mit Schubmast

qlil

\
Z

10
Legende
1 Hubggriist, siehe 3.35 7 Gabeltrager, siehe 3.21
2 Lastrdd, siehe 3.34 8 Gabelzinke, siehe 3.20
3 Radarm, siehe 3.44 9 Schubschlitten mit Masthalter, siehe 3.50
4 Antrigbsrad, siehe 3.12 10  Stiitzpilz, siehe 3.56
5 Fahrefquersitz, siehe 3.71 11 Fahrerschutzdach, siehe 3.45
6 Lenkrpd, siehe 3.62

ANMERKUNG Schubstapler kdnnen auch einen Schubschlitten mit festem Hubgertist haben.

Bild A.11 — Ausriistung und Komponenten von Schubstaplern mit Schubmast

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.12 Gegengewichtstapler mit Knicklenkung

=
(<%
w,

| 1 2 3

4
5
6
10
:
7
Legende
1 Hubggriist, siehe 3.35 8 Antriebsachse, siehe 3.13
2 Lenkrpd, siehe 3.62 9 Rahmen, siehe 3.6
3 Fahrerschutzdach, siehe 3.45 10 Lenkachse, siehe 3.61
4 Fahrersitz, siehe 3.42 11 Gabelzinke, siehe 3.20
5 Motorfabdeckung, siehe 3.16 12 Gabeltrager, siehe 3.21
6 Fahrefriickhaltesystem, siehe 3.43 13 Lenkdrehlager, siehe 3.47
7 Gegengewicht, siehe 3.9
Bild A.12 — Ausriistung-und Komponenten von Gegengewichtstaplern mit Knicklenkjung

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.13Mehrwegestapler

9

Legende
Fahrefschutzdach, siehe 3.45
Fahrersitz, siehe 3.42

Stelltdil, siehe 3.7

Stufe,|siehe 3.63

Radarnm, siehe 3.44

Lastrdd/gelenktes Rad, siehe 3.34/3.60
Hubggriist, siehe 3.35

Gabelzinken, siehe 3.20

O© 0 N O U1 o W N =

Gabelfrager, siehe 3.21

Bild A.13 — Ausriistung und Komponenten von Mehrwegestaplern

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.14 Flurforderzeug mit veranderlicher Reichweite

Legende
Hubauysleger, siehe 3.27
Hubzylinder, siehe 3.29
Aufhidhgung des Hubauslegers, siehe 3.28

Gegerlgewicht, siehe 3.9

Antrigbsachse, siehe 3.13

Kabingp, siehe 3.5, in Kombination mit einem Fahrerschutzdach, siehe 3.45
Stufe,|siehe 3.63

RahmeEn, siehe 3.6

Lenkalchse, siehe 3.61

Lasta@ifnahmemittel, siehe 3.33

O© 0 N O U1 o W N -

[En
o

11 Neigepystem, siehe 3.67

ANMERKUNG Bei vierradgelenkten Flurfordeérzeugen kann die Antriebsachse auch eine Lenkachse sgin, und bei
vierradgetijiebenen Flurférderzeugen kann dielienkachse auch eine Antriebsachse sein.

Bild A.14 — Ausriistung und Komponenten von Flurforderzeugen mit veridnderlicher Reichweite

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.15Drehbares gelandegangiges Flurforderzeug mit veranderlicher Reichweite

Legende
Hubauysleger, siehe 3.27

Hubzylinder, siehe 3.29

Schwdnkbarer oberer Aufbau, siehe 3.54

Gegerlgewicht, siehe 3.9

Antrigbsachse, siehe 3.13

Kabing, siehe 3.5, in Kombination mit einem Fahrersehutzdach, siehe 3.45
Stufe,|siehe 3.63

Lenkalchse, siehe 3.61

RahmgEn, siehe 3.6

Stabilfsierungsvorrichtung, siehe 3.58

O© 0 N O U1 o W N =

R
_ o

Schwénkeinrichtung, siehe 3.53

[uny
N

Lasta@ifnahmemittel, siehe 3.33
13 Neigepystem, siehe 3.67
ANMERKUNG Bei vierradgelenkten Flurforderzeugen kann die Antriebsachse auch eine Lenkachse s¢in, und bei

vierradgetiliebenen Flurférderzeugen kann die Lenkachse auch eine Antriebsachse sein.

Bild A.1j5 — Ausriistung und Komponenten von Drehbarem gelandegangigen Flurféorderzeug mit
verdanderlicher Reichweite

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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A.16 Flurforderzeug mit veranderlicher Reichweite fiir Container Handling

1 2

|

Legende
Hubzylinder, siehe 3.29
Hubatusleger, siehe 3.27

Dampfungs- und Neigesystem, siehe 3.10
Spreafler, siehe 3.55

Drehrjegel, siehe 3.75

Antrigbsachse, siehe 3.13

Rahmen, siehe 3.6
Lenkalchse, siehe 3.61
Gegengewicht, siehe 3.9

O© 0 N O U1 » W N -

=
_ o

Aufhdhgung des Hubauslegers, siehe 3.28

Bild A.16 [— Ausriistung und Komponenten-von Flurforderzeugen mit veridnderlicher Reich

B\
RN
~—<{ |l
o —Y|
N

Kabing, siehe 3.5, in Kombination mit einem Fahrerschutzdach, siehe 3.45

Container Handling

© IS0 2024 - Alle Rechte vorbehalten
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Stichwortverzeichnis

Abgassystem 3.17

Abstiitzblock 3.56
Abstiitzung 3.58
Anhdngerkupplung 3.70
Antriebsachse 3.13
Antriebsrad 3.12

Hubgeriist 3.35
Hubgeriistabspannung 3.36
Hubzylinder 3.29

K
Kabine 3.5

Klappbare Bedienerplattform 3.19

Aufhdngung des Hubauslegers 3.28 Klappbarer Seitenschutz 3.18
Ausleger 3.44 Knieleiste 3.26
Ausschubgylinder 3.51 L
B
Last-Plattform 3.31
Batterierahm 3.3 Lastaufnahmemittel 3.33
Bediener ;anesenheitskontrolle 341 Lastausleger 3.32
Bedienerpjattform 3.40 Lastrad 3.34
Lastschlitten 3.21
D Lastschutzgittér 3.30
Lenkachse 3.61
Dampfungs- und Neigesystem 3.10 Lenkdrehlager 3.47
Deichsel 3.65 Lenkrad\3.62
Deichselkdpf-Sicherheitseinrichtung 3.66 -
Drehriegel 3.75 M
Dreifach Hubgeriist 3.74
Motorabdeckung 3.16
E
N
Einrichturg zur Personenerkennung 3.46
Neigesystem 3.67
F Nicht-teleskopierbares Hubgeriist 3.37
Not-Halt-Gerat 3.14
Fahrerquersitz 3.71
Fahrerriickhaltesystem 3.43 0
Fahrerschyitzdach 3.45
Fahrersitz] 3.42 opc 3.41
Fahrschalfer 3.72
Freihubhohe 3.22 P
Fiilhrungsgystem 3.25
Fuf&leistge g@ Pfosten 3.59
Fuf3platte|3.68 R
G Radarm 344
Rahmen 3.6

Gabeltrager 3.21
Gabelzinken 3.20
Gegengewicht 3.9
Gelander 3.24

Gelenktes

Rad 3.60

Gleitschiene 3.56

H

Haltebiigel 3.23

Handlauf 3.69
Hubausleger 3.27

Riickenlehne des Bedieners 3.3

S

Schaltpuffer 3.4
Scherenmechanismus 3.52
Schlitten 3.21

Schubrahmen 3.73

Schubschlitten mit festem Mast 3.49

Schubschlitten mit Hubgeriisthalterung 3.5

Schubschlitten mit Masthalter 3.50
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Schwenkbarer oberer Aufbau 3.54
Schwenkeinrichtung 3.53
Spreader 3.55
Stabilisierungsplatte 3.56
Stabilisierungsvorrichtung 3.58
Stellteile 3.7

Stellteile zur Bedienung an der Seite 3.8
Stufe 3.63

Stiitzpilz 3.56

Stiitzrad 3.57

Stiitzrolle 3.57

Stiitzvorrichtung 3.58

T

Teleskop Hubgeriist 3.6
Tragarm 3.44

Twistlock |3.75

U

Umbhausurg des Bedieners 3.3
\'

Vierfach Hubgeriist 3.48
Virtueller Puffer 3.76

Z

Zugangstir 3.1
Zusatzhubeinrichtung 3.2
Zustimmupgseinrichtung 3.15
Zweifach Hubgeriist 3.11
Zwischenzug 3.26
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Internati

onal Standard ISO 5053-3

:2024(it)

Carrelli industriali — Vocabolario —

Parte 3:
Accessori e componenti

1 Scop

Il presentg
seguito de
Ai fini del
montati o

Gli accessd
A causade

illustrare
e/o descri

2 Rifenimenti normativi

Il presents

3 Termini e definizioni

Per 'utiliz]

— IS0 Onlline browsing platform: disponibile all'indirizzo https://www.iso.org/obp

— IECElg

3.1

p e campo di applicazione

documento stabilisce le definizioni degli accessori e dei componenti dei_carrelli ind
hominati carrelli) definiti nella ISO 5053-1.

bossono essere montati su un carrello.

ri e i componenti di carrelli tipici sono riportati nell’Appendice A.

la diversita dei singoli tipi di carrello e del continuo s¥iluppo di nuove combinazioni, non

utte le diverse varianti di accessori e componenti. Pértanto, il presente documento definig
Ve le varianti tipiche.

documento non contiene riferimenti normativi.

70 in ambito normative I'ISO e I'lEC dispongono di banche dati terminologiche ai seguen

ctropedia:ydisponibile all'indirizzo https://www.electropedia.org/

ustriali (di

presente documento, i termini accessori e componenti descrivoho-parti e assemblaggi che sono

e possibile
ce, mostra

i indirizzi:

cancello d

'accesso

sezione de

3.2

| parapetto che puo essere aperta o chiusa per l'accesso e l'uscita dell'operatore

dispositivo ausiliario di sollevamento
meccanismo di sollevamento supplementare al dispositivo sollevatore principale

3.3

vano batteria
compartimento, interno al carrello, che alloggia la(e) batteria(e) di trazione

© ISO 2024 - All rights reserved
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Nota 1: Le parti di una batteria modulare agli ioni di litio possono essere integrate nel telaio del carrello e secondo questa

definizione

34
paraurti

non hanno un vano batteria.

dispositivo di protezione sensibile alla pressione (DPSP) montato sul carrello e che genera un segnale di
arresto del carrello stesso, in caso di contatto fisico

3.5
cabina
vano oper

tore completamente chiuso appaositamente progettato per proteggere l'operatore dalle

condizioni

ambiental
Nota 1: Se y

3.6

telaio
struttura }
trasmissio

3.7
comandi

dispositivii di comando

dispositivi

3.8

comandi perimetrali

dispositivi

3.9
contrappé
massa fiss

3.10
sistema d
dispositivi

3.11
sollevator
sollevatorsé

3.12
ruota mot

he, i meccanismi di sollevamento, il sollevatore)

tramite adeguate strutture rigide (per esempio porta(e) e/o vetri)

n carrello é dotato di porte in PVC o di lati aperti, non € considerato dotato di cabina.

principale portante a cui sono fissati i vari componenti del carrello(per esempio il

che permettono all'operatore di azionare le funzioni.del carrello

per il comando delle funzioni di marcia e/adi sollevamento/abbassamento, azionabili ¢

)
hta al carrello destinata a controbilanciare il carico

smorzamento e inclinazione
per lo smorzamento‘délle oscillazioni e per l'inclinazione dello spreader per container

e doppio
e composte'da un telaio fisso e uno mobile

motore, la

a terra

rice

ruota che

rasmetie Ia COppla motrice a terra

Nota 1: Una ruota motrice puo anche essere la ruota sterzante.

3.13
assale mo

tore

assale di un carrello semovente che trasmette la coppia alla(e) ruota(e) motrice(i)

3.14

dispositivo di arresto di emergenza
dispositivo manuale di comando che avvia una funzione di arresto di emergenza

© ISO 2024 - All rights reserved
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3.15

ISO 5053-3:2024(it)

dispositivo di consenso
dispositivo manuale aggiuntivo ad azione mantenuta che, utilizzato insieme ad un comando di avvio, permette
il funzionamento di una macchina

3.16

cofano motore

copertura

3.17
sistema d
tutte le pai

della parte del carrello dove é alloggiato il motore

JTCTUATICO

ti utilizzate per contenere, trattare e convogliare le emissioni gassose e di particolate di

endotermilco, dal(i) collettore(i) alla parte terminale del(i) tubo(i) di scarico

Nota 1: Il si

3.18

stema di scarico pud includere un sistema di post-trattamento.

protezioni laterali ribaltabili o girevoli

parti strut
all'operatd

Nota 1: La g

3.19

furali del carrello che, quando sono nella posizione estesa di lavoro, forniscono suppof
re sulla pedana e possono essere ripiegate o ruotate in posizione di riposo

rotezione laterale consente una velocita di traslazione superioréwei carrelli con operatore in pig

pedana operatore ripiegabile

pedana psg
(operatorg

3.20
forca

r 'operatore che pud essere riposta in posizione verticale per consentire la guid
a piedi)

lama a sbalzo da un piatto verticale che & dotato di sistemi di fissaggio (per esempio imbullonato,

a perno, a
gestire per

[FONTE: p

3.21

piastra pg
carrello p
portaforc

bganciato) ad una piastra porta‘forche. Solitamente due o piu forche sono montate ag
esempio carichi palettizzati

linto 3.1 della ISO 5053-2:2019]
rtaforche

ortaforche
he

componenlte del sellévatore applicato su cuscinetti che supporta il dispositivo di movimentazione

3.22

un motore

to laterale

h da terra

montaggio
sieme per

el carico

sollevamento di alzata Tibera
sollevamento del portaforche senza che i montanti mobili fuoriescano dal montante fisso

3.23
maniglia

elemento progettato per essere impugnato da parte dell'operatore al fine di mantenersi in equilibrio durante

la marcia

Nota 1: Puo

essere utilizzato dall’operatore a carrello fermo (per esempio, come ausilio all’accesso).

© IS0 2024 - All rights reserved
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3.24
parapetto

ISO 5053-3:2024(it)

dispositivo di protezione contro le cadute laterali accidentali di cui possono essere dotate la(e)
scala(e)/gradino(i), le scale a pioli, i piani di calpestio, pianerottoli e passaggi

Nota 1: Ved

ere Figura 1.

Legenda
1 correr
correr
barrie

montg

U W N

passet

3.25

sistema d
sistema c
dall'operat

3.26

corrente intermedio

elemento
contro 'ev

3.27
braccio di
braccio tel

3.28

te superiore

te intermedio

ra protettiva

nte (del parapetto)
ella/pedana

Figura 1 — Parapetto

guida
ne guida il carrello su un percorso predeterminato e che non e comandato dif
ore

el parapetto, montato ‘parallelamente al corrimano, che conferisce una protezione
entuale passaggio di-un corpo

sollevamento
escopico-per il sollevamento/abbassamento e l'estensione del dispositivo di sollevamen

ettamente

aggiuntiva

fo

articolazi

prre del - bracciodisoHevamento

parte posteriore superiore del telaio dove il braccio di sollevamento e installato e imperniato

3.29
cilindro d

i sollevamento

attuatore per sollevare e abbassare il dispositivo di movimentazione del carico

© ISO 2024 - All rights reserved
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3.30

spalliera di appoggio del carico

griglia reggicarico

struttura verticale connessa al portaforche che estende la struttura verticale delle forche per inc
'area di contenimento del carico

3.31

piattaforma di trasporto carichi

piattaforma di carico

superficie piana sulla quale il carico puo essere trasportato

rementare

3.32
telaio portacarico
struttura del carrello che collega il dispositivo di movimentazione del carico con il telaio tsasversal

3.33
dispositivio di movimentazione del carico
mezzo che|sostiene il carico

ESEMPIO Forche, piattaforma, attrezzatura.

3.34
ruota di carico

ruota(e), cpllocata(e) sul carrello al termine del dispositivo di carico, che sopporta(no) in misura n
sollecitazigni dinamiche e statiche del carico trasportato dal.¢arrello su cui € montata

3.35
sollevatore

naggiore le

insieme chle guida il movimento verticale e sostien€’il carrello portaforche o il dispositivo di movinhentazione

del carico

3.36
ancoraggio del sollevatore
tiranti tra |l montante fisso e il telaio. per ridurre I'oscillazione e la flessione del sollevatore

3.37
sollevatore non telescopico
sollevator¢ composto dadinSingolo montante

3.38
schienale|dell'operatore
parte del viane‘operatore per la protezione e il sostegno del conducente

3.39
contenimento operatore

strutture verticali fisse aggiunte alla pedana operatore, normalmente ai lati o sul retro della pedana stessa

3.40
pedana operatore
piattaforma per un operatore a bordo da cui manovrare il carrello

Nota 1: Le piattaforme operatore possono essere anche equipaggiate con un sedile per 'operatore.

© IS0 2024 - All rights reserved
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3.41
dispositivo operatore presente (DOP)
sistema che utilizza un dispositivo per rilevare la presenza dell'operatore nella normale posizione di guida

3.42

sedile dell'operatore

parte del carrello destinato ad un operatore seduto, compreso lo schienale, inclusi i sistemi di sospensione e
altri meccanismi presenti (per esempio per regolare la posizione del sedile)

3.43

dispositive-di-trattenimento-dell operatoere

dispositivg o sistema installato in modo permanente per mantenere l'operatore all'interno della struttura
protettivaldel carrello

3.44
longherone
struttura ¢li supporto del carrello che estende il profilo del telaio per consentire il posizionamento del
baricentro|del carico all'interno del poligono di stabilita

3.45
tetto di prjotezione
struttura rhontata sul carrello allo scopo di proteggere 1'operatore dalla’ caduta di oggetti

3.46
mezzo di rilevamento di persone
sistema pqr rilevare le persone sul percorso di un carrello

Nota 1: La Barriera di sicurezza e la barriera di sicurezza virtuale sono entrambe mezzi per il rilevamento di[personale.

3.47
sistema dj articolazione
gruppo meccanico rotante attorno ad un asse verticale che collega le ruote anteriori e il montantg alla parte
posteriore|di un carrello contrappesato_articolato

3.48
sollevatore quadruplo
sollevator¢ composto da un-montante fisso e tre mobili

3.49
carrelling retrattile,con sollevatore fisso
carrellino ptilizzaterin carrelli retrattili con sollevatore fisso per estendere il portaforche in avanti|o indietro,
nella direzion€ del piano centrale longitudinale del carrello

Nota 1: Il carrellino retrattile permette di riportare il carico traT'asse sterzante e quello di carico. Questo principio riduce
la lunghezza del carrello, migliorandone la stabilita.

3.50

carrellino retrattile con supporto sollevatore

carrellino utilizzato in carrelli retrattili che contiene una struttura meccanica per fissare il sollevatore e che
puo essere spostato su un piano verticale longitudinale o trasversale. Per esempio, nei carrelli retrattili, nella
direzione del piano centrale longitudinale del carrello

Nota 1: Il carrellino retrattile permette di riportare il carico tra I'asse sterzante e quello di carico. Questo principio riduce
la lunghezza del carrello, migliorandone la stabilita.
© ISO 2024 - All rights reserved

6


https://standardsiso.com/api/?name=7707d8c6bfbe0b08aa1e1a80589f7377
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cilindro retrattile
attuatore che estende e retrae il carrellino retrattile con supporto montante e dispositivi di movimentazione

del carico,

3.52

o il braccio di sollevamento sui carrelli elevatori telescopici

meccanismo a pantografo
meccanismo comprendente una o piu coppie di bracci aventi un fulcro vicino al centro di ciascun braccio, che
sposta il dispositivo di movimentazione del carico (per esempio le forche) per posizionare o interfacciarlo con

un carico

3.53

meccanismo di rotazione

unita di az

3.54

struttura
elementi 1
carico, qud

3.55
spreader
dispositivq
(spreader

3.56
appoggi s
tampone
dispositivqg
inizia a roy

Nota 1: Pos

3.57

ruota stak
ruota o ro
contribuir

3.58

onamento per la rotazione della parte girevole del carrello su un piano orizzontale

superiore girevole

hontati su un meccanismo di rotazione, per esempio cabina e dispasitivi di moviment
ndo forniti

di sollevamento per movimentazione di container ISO'con posizioni di presa fisse
Lelescopici)

tabilizzatori

stabilizzatore

, che non € una ruota, fissato al telaio‘del carrello, che entra in contatto con il suolo se
resciarsi e che riduce il rischio di rovesciamento

ono essere parte del telaio o del contrappeso oppure possono essere montati sul telaio.
ilizzatrice

tella ausiliaria, di selito in coppia, montata in modo elastico o fisso sul telaio di un cg
P a mantenerne lastabilita

dispositivio di stabilizzazione

supporto 1]
da fermo

heccanico estensibile o girevole utilizzato per migliorare la stabilita di un carrello solo qu4

azione del

0 variabili

il carrello

rrello, per

indo opera

3.59
montante

del parapetto

elemento strutturale verticale del parapetto per ancorare lo stesso alla piattaforma

3.60

ruota sterzante
ruota il cui orientamento e controllato per cambiare il percorso di marcia

© IS0 2024 - All rights reserved
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assale dello sterzo
assale sterzante

assale che

3.62
organo di
volante

supporta la ruota sterzante

direzione

dispositivo controllato dall'operatore che determina la direzione di marcia

3.63

gradino
parte del d
'uscita

3.64
sollevator
sollevatorsg

3.65
timone
barra usat

Nota 1: Puo

3.66

arrello che include un ripiano/pedata sul quale il(i) piede(i) e(sono) appoggiato (i) pér

e telescopico
b composto da un montante fisso e uno (o pit1) montanti mobili

h dall'operatore su un carrello per sterzare

incorporare anche altre funzioni.

dispositivio di sicurezza sulla testa del timone

dispositivd

3.67

sistema d
attuatorip
limiti mec

ESEMPIO

3.68
barriera j

fermapiede
feriore rigida di un parapetto per impedire al piede di superare il bordo di una piattaforina, scalino

barriera in
o passerel

3.69

sensibile alla pressione sulla testa del timane

inclinazione
er regolare I'inclinazione del montante o dei dispositivi di movimentazione del carico en
anici

Cilindro(i) idraulico(i).per inclinare il sollevatore o il dispositivo di movimentazione del cari

rotettiva

a, e/o perprevenire la caduta di oggetti dal livello della piattaforma

I’accesso o

tro definiti

Co.

corrente superiore
corrimano

elemento superiore rigido progettato per essere afferrato dalla mano per sostenere il corpo e che puo essere
usato singolarmente o come parte superiore di un parapetto

3.70

gancio di traino
parte fissata al telaio del carrello, utilizzata per accoppiare il carrello con uno o piu rimorchi

© ISO 2024 - All rights reserved
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sedile per operatore seduto lateralmente
sedile per un operatore seduto lateralmente, in cui il piano di mezzeria del sedile & orientato

approssim

3.72

ativamente perpendicolare al piano di mezzeria longitudinale del carrello

comando di marcia
dispositivo(i) di controllo della traslazione posizionato(i) sul timone che permette (permettono) all'operatore
di selezionare la direzione e regolare la velocita

3.73

telaio trag
struttura y

3.74
sollevator
sollevators

3.75
chiavistel
connettorsg

3.76

barriera ¢
dispositivq
rilevamen

ESEMPIO

Nota 1: Suc

versale
er collegare il dispositivo porta carico al carrello e che ne consente il movimento laterale

e triplo
e composto da un montante fisso e due mobili

Jo rotante
rotante standardizzato per il bloccaggio dei container

i sicurezza virtuale
di protezione (senza contatto) elettrosensibile (DPE) montato sul carrello, con una o piu zone di
o che generano, quando attivato, un segnale trasferito al carrello

Dispositivi opto-elettronici con protezione. attiva sensibile alla riflessione diffusa.

Cessive azioni possono includere I'arresteldel carrello o modificarne la direzione e la velocita.

© IS0 2024 - All rights reserved
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Appendice A
(informativa)

Esempio di accessori e componenti di carrelli

A.1 Carrello trattore/Carrello trasportatore per carichi e personale

© ISO 2024 - All rights reserved
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Legenda
1  cofanolmotore (3.16) e/o piattaforma di trasporto carichi (3.31)
2 gancio|di traino (3.70)

3  assalemotore (3.13)

4  telaio (3.6)

5 assalefdello sterzo (3.61)

6  organg di direzione (3.62)

7  cabinal(3.5)

Figura A.1 — Accessori e componenti di carrello trattore/carrello trasportatore per carichi
e personale

© IS0 2024 - All rights reserved
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A.2 Carrello elevatore contrappesato con forche a sbhalzo

14

Legenda

1  sollevatore (3.35) 9 telaio (3.6)

2 organg di direzione (3.62) 10 cofano motore (3.16)

3 spalligra di appoggio del carico (3.30) 11 sedile dell'operatore (3.42)

4  piastry portaforche (3.21) 12 assale dello sterzo (3.61)

5 forca (3.20) 13 contrappeso (3.9)

6  assalelmotore (3.13) 14 sistema di scarico (3.17)

7  sistema di inclinazione (3.67) 15 tetto di protezione (3.45)

8  gradirjo (3.63) 16 dispositivo di trattenimento dell'operatore|(3.43)

Figurp A.2 “— Accessori e componenti di carrello elevatore contrappesato con forche a slbalzo

© ISO 2024 - All rights reserved
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A.3 Carrello autotrasportato montato su autocarro

=~

5
6
7

Legenda
1 sollevptore (3.35) 7 contrappeso (3.9)
2 cofang motore (3.16) 8 telaio (3.6)
3 organp di direzione (3.62) 9 sistema di inclinazione (3.67)
4 tetto dli protezione (3.45) 10 piastra portaforche (3.21)
5 dispositivo di trattenimento dell'operatore (3.43) 11 forca (3.20)
6 sedileldell'operatore(3.42)

Figura A.3 Accessori e componenti di carrello autotrasportato montato su autocarro

© IS0 2024 - All rights reserved
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A.4 Carrello senza guidatore

7

Legenda
1  paraurti (3.4); anche definito mezzo di rilevamento di persone (3.46)

2 barriefa di sicurezza virtuale (3.76); anche definita mezzo di rilevamento di persone (3.46)
3 dispoditivo di arresto di emergenza (3.14)

Figura A.4 — Accessoriecomponenti di carrello senza guidatore

© ISO 2024 - All rights reserved
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A.5 Carrello doppio impilatore/Carrello elevatore con forche frai
longheroni/Carrello elevatore a forche ricoprenti/Carrello per pallet

77

12

11
Legenda
1 forca (3.20) 9 comando di marcia (3.72)
2 ruota flicdrico (3.34) 10 montante (3.35)
3 longherone (3.44) 11 pedana operatore ripiegabile (3.19)
4  telaio (3.6) 12 protezioni laterali ribaltabili o girevoli (3.18)
5  ruota stabilizzatrice (3.57) 13 dispositivo operatore presente (3.41)
6  ruota motrice (3.12) 14 pedana operatore (3.40)
7  timone (3.65) 15 contenimento operatore (3.39)
8  dispositivo di sicurezza sulla testa del timone (3.66)

Figura A.5 — Accessori e componenti di carrello doppio impilatore/carrello elevatore con forche fra
ilongheroni/carrello elevatore a forche ricoprenti/carrello per pallet

© IS0 2024 - All rights reserved
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A.6 Carrello commissionatore orizzontale

1
2
3
3
0 N
9
8
;
/
6
c L

schienjale dell'operatore (3.38)
comandi (3.7)

vano Ratteria (3.3)

motrice (3.12)
(3.6)

pedanp operatore (3.40)
forca (3.20)
comandi perimetrali (3.8)

Legenda

1

2

3

4 ruota
5 telaio
6

7

8

9 ruota

Hi carico (3.34)

Figura A.6 — Accessori e componenti di carrello commissionatore orizzontale
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A.7 Carrello transpallet con operatore ad una estremita

Legenda
ruota ptabilizzatrice (3.57)
timong (3.65)

maniglia (3.23)

forca (3.20)

ruota fli carico (3.34)
telaio [3.6)

pedanp operatore (3.40)

N O U1 W N

Figura A.7 — Accessori e componenti di carrello transpallet con operatore ad una estr¢mita
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A.8 Carrello elevatore a pantografo con operatore a piedi

||
2
o
6—H| 3
O
o
©
L
> A
I
Legenda
1  timong (3.65)
2 forca (3.20)
3 meccanismo a pantografo (3.52)
4  ruota i carico (3.34)
5 ruota pterzante (3.60)
6  cilindro di sollevamento (3.29)

Figura A.8 — Accessori e componenti di carrello elevatore a pantografo con operatore a piedi
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A.9 Carrello elevatore a presa frontale e laterale

Legenda
1  sollevatore (3.35) 9  cancello d'accesso (3.1)
2 ancorgggio del sollevatore (3.36) 10 telaio trasversale (3.73)
3 vano batteria (3.3) 11 telaio portacarico (3.32)
4  telaio[3.6) 12 forca (3.20)
5 sistena di guida (3.25) 13 dispositivo ausiliario di sollevamento (3.2)
6  ruota motrice (3.12) 14 comandi (3.7)
7  longhgrone (3.44) 15 parapetto (3.24)
8  ruota fli carico (3.34) 16 tetto di protezione (3.45)
Figura A.9 ——Accessori e componenti di carrello elevatore a presa frontale e lateral
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A.10 Carrello commissionatore verticale a posto di guida elevabile

2
3
;
L
T— . 5
8 6
4l
13 —
12 >~
11 109 8.7
Legenda
1  sollevatore (3.35) 8  longherone (3.44)
2 tetto di protezione (3.45) 9  sistemadi guida (3.25)
3  parapetto (3.24) 10 ruota motrice (3.12)
4  comadi (3.7) 11 telaio (3.6)
5 cancello d'accesso (3.1) 12 mezzo di rilevamento di persone (3.46)
6  forca (3.20) 13 vano batteria (3.3)
7  ruota fli carico (3.34)

Figur

h A.10 — Accessori e componenti di carrello commissionatore verticale a posto di
elevabile

guida

© ISO 2024 - All rights reserved

20


https://standardsiso.com/api/?name=7707d8c6bfbe0b08aa1e1a80589f7377

ISO 5053-3:2024(it)

A.11 Carrello con sollevatore o forche retrattile

Legenda

1  sollevatore (3.35) 7
2 ruota fli carico (3.34) 8
3 longhgrone (3.44) 9
4  ruota motrice (3.12) 10
5  sedile|per operatore seduto lateralmente (3xA1 11
6  organg di direzione (3.62)

NOTA

piastra portaforche (3.21)
forca (3.20)

carrellino retrattile con supporto sollevato

appoggi stabilizzatori (3.56)
tetto di protezione (3.45)

1 carrello con sollevatore o forche retrattile puo anche avere un carrellino retrattile con montant

igura A.11 — Accessori e componenti di carrello con sollevatore o forche retrattil

re (3.50)

e fisso.
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A.12 Carrello elevatore contrappesato articolato

1 2 3
)
H Ll 5
13 ] |
12 C
y 6
—Z
0 .
L
11
10
:
7
Legenda
1  sollevatore (3.35) 8  assale motore (3.13)
2 organg di direzione (3.62) 9 telaio (3.6)
3  tetto di protezione (3.45) 10 assale dello sterzo (3.61)
4  sedile|dell'operatore (3.42) 11 forca (3.20)
5 cofanq motore (3.16) 12 piastra portaforche (3.21)
6  dispoditivo di trattenimento dell'eperatore (3.43) 13 sistema di articolazione (3.47)
7  contrdppeso (3.9)
Figura A.12 —Accessori e componenti di carrello elevatore contrappesato articolat

© ISO 2024 - All rights reserved

22


https://standardsiso.com/api/?name=7707d8c6bfbe0b08aa1e1a80589f7377

ISO 5053-3:2024(it)

A.13 Carrello elevatore multidirezionale

Legenda
tetto g
sedile
comaf
gradin
longhg
ruota
sollev
forca |

O© 00 N O U1 - W N =

piastr

i protezione (3.45)

dell'operatore (3.42)

di (3.7)

0 (3.63)

rone (3.44)

i carico e ruota sterzante (3.34/3.60)
htore (3.35)

3.20)

h portaforche (3.21)

Figura A.13 =-Accessori e componenti di carrello elevatore multidirezionale
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A.14 Carrello a braccio telescopico

Legenda
braccip di sollevamento (3.27)

cilindgo di sollevamento (3.29)

articolazione del braccio di sollevamento (3.28)

contrgdppeso (3.9)

assale|motore (3.13)

cabing (3.5), in combinazione con un tetto di protezione (345)
gradiro (3.63)

telaio [3.6)

assale|dello sterzo (3.61)

O© 0 N O U1 o W N -

[E
o

dispoditivo di movimentazione del carico (3:33)
11 sistema di inclinazione (3.67)

NOTA ’assale di trazione puo essere‘anche un assale sterzante su un carrello a 4 ruote sterzanti, e I'assalle sterzante
puo anche ¢ssere un assale di trazione-suun carrello a 4 ruote motrici.

Figura A.14.=> Accessori e componenti di carrello a braccio telescopico
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A.15 Carrello fuoristrada a braccio telescopico rotante

12 13

Legenda
braccip di sollevamento (3.27)

cilindgo di sollevamento (3.29)

struttyira superiore girevole (3.54)

contrgdppeso (3.9)

assale|motore (3.13)

cabing (3.5) in combinazione con un tetto di-protezione (3.45)
gradiro (3.63)

assale|dello sterzo (3.61)

telaio [3.6)

dispoditivo di stabilizzazione (3.58)

O© 0 N O U1 o W N -

[EE
— o

meccanismo di rotazione (8.53)

Juny
N

dispoditivo di movimentazione del carico (3.33)
13 sistenja di inclinaziene(3.67)

NOTA ’assale ditrazione puo essere anche un assale sterzante su un carrello a 4 ruote sterzanti, e 'assalle sterzante
puo anche ¢ssereun assale di trazione su un carrello a 4 ruote motrici.

F' A 140 A H £i-Ai 11 £ 1adk A 7 3 +al 3 H t
lgh [c W3 TP e ) ACLCSSUTT U LUIIITIPUICIIITNUT odri 1ITiioTaul isti aud A UT ALLIU TICICSLOPILU T U nte
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A.16 Carrello portacontainer a braccio telescopico

2
/

11 L] ]

10— L

fONE—LI) ;
i€

1 6

Legenda
cilindqo di sollevamento (3.29)

braccip di sollevamento (3.27)

sisten]a di smorzamento e inclinazione (3.10)

spreadler (3.55)

chiavigtello rotante (3.75)

assale|motore 3.13)

cabing (3.5), in combinazione con un tetto di protezione (3.45)
telaio [3.6)

assale|dello sterzo (3.61)

O© 0 N O U1 o W N -

[E
o

contrgdppeso (3.9)

Juny
[y

articolazione del braccio di sollevamento (3.28)

Figura A.16 — Accessori e componenti di carrello portacontainer a braccio telescopico
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A dispositivo di trattenimento dell'operatore 3.43

ancoraggio del sollevatore 3.3

appoggi stabilizzatori 3.56

dispositivo operatore presente 3.41
dispositivo di stabilizzazione 3.58

articolazione del braccio di sollevamento 3.2 dop 3.41
assale dello sterzo 3.61
'flo F
assale motore 3.13
assale sterzante 3.61 fermapiede 3.68
forca 3.20
B G
barriera df sicurezza virtuale 3.76 gancio di traino 3.70
barriera protettiva 3.68 gradino 3.63
braccio di pollevamento 3.27
L
C longherone. 3.44
cabina 3.5
cancello d'faccesso 3.1 M
carrellino tetrattile con sollevatore fisso 3.49 maniglia 3.23
carrellino retrattile con supporto sollevatore 3.5 meccanismo a pantografo 3.52

carrello pd
chiavistell
cilindro di
cilindro re

rtaforche 3.21
b rotante 3.75
sollevamento 3.2

frattile 3.51

cofano mofore 3.16

comandi 3.7

comandi perimetrali 3.8
comando di marcia 3.72
contenimento operatore3)39
contrappeso 3.9

corrente intermediov3.26

meccanismo di rotazione 3.53
mezzo di rilevamento di persone 3.46

montante del parapetto 3.59

0]

organo di direzione 3.62

P

parapetto 3.2
4

paraurti 3.

pedana operatore 3.40

pedana operatore ripiegabile 3.19

corrente syipetiore 3.69 217
corrimanol 249 piastra portaforche 3.21

piattaforma di trasporto carichi 3.31
D portaforche 3.22

dispositivo ausiliario di sollevamento 3.2

dispositivo di arresto di emergenza

dispositivi

3.14

di comando 3.7

dispositivo di consenso 3.15

dispositivo di movimentazione del carico 3.33

dispositivo di sicurezza sulla testa del timone

3.66

protezioni laterali ribaltabili o girevoli 3

R

3.34
ruota motrice 3.12

ruota di carico

ruota stabilizzatrice 3.57
ruota sterzante 3.60
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S

schienale dell'operatore 3.38

sedile dell'operatore 3.42

sedile per operatore seduto lateralmente 3.71
sistema di articolazione 3.47

sistema di guida 3.25

sistema di inclinazione 3.6

sistema di scarico 3.17

sistema di[morzamernto e inclimazione 310
sollevator¢ 3.35

sollevator¢ doppio 3.11

sollevator¢ non telescopico 3.37

sollevator¢ quadruplo 3.48

sollevator¢ telescopico 3.64

sollevator¢ triplo 3.74

spalliera di appoggio del carico 3.30

spreader B.55
struttura superiore girevole 3.54

T

tampone stabilizzatore 3.5
telaio 3.6
telaio portpcarico 3.32

tetto di protezione 3.45

timone 3.65
telaio trasyersale 3.73

\'

vano batteria 3.3
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