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Foreword

ISO (the International Organization for Standardization) is a worldwide federation of national standards
bodies (ISO member bodies). The work of preparing International Standards is normally carried out
through ISO technical committees. Each member body interested in a subject for which a technical
committee has been established has the right to be represented on that committee. International
organizations, governmental and non-governmental, in liaison with ISO, also take part in the work.
ISO collaborates closely with the International Electrotechnical Commission (IEC) on all matters of
electrotechnical standardization.
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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes
nationaux de normalisation (comités membres de 1'ISO). L'élaboration des Normes internationales est
en général confiée aux comités techniques de I'ISO. Chaque comité membre intéressé par une étude
a le droit de faire partie du comité technique créé a cet effet. Les organisations internationales,
gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec I'[SO participent également aux travaux.
L'ISO collabore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (IEC) en ce qui

concerne la

normalisation électrotechnique.
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Industrial trucks —
Vocabulary —

Part 2:
Fork arms and attachments

Chariots de manutention —

Vocabulaire —

Partie 2:
Bras de fourche et
accessoires

This
fork

This
fork

For
atta

Scope
document establishes only the vocabulary of
arms and load handling attachments.

document gives no safety requirements of
arms and load handling attachments.

the purpose of this document, the term
Thment describes a device that is mounted to

an ipdustrial truck to allow an alternative way to

use {

NOT

prop
for w

The
docu

he lifting system.

F This document does not give any
osals as to which attachment can be appropriate
rhich load.

Normative references

e are no normative references in this

ment.

1 Domaine d'application

Le présent document) établit
vocabulaire des bras-defourche et des
de manutention defacharge.

Le présent doctimment ne donne aucune
sécurité pelf les bras de fourche et les
de manutention de la charge.

sefilement

le
accessoires

exigence de
accessoires

Pour.les besoins du présent document, le terme

aceessoire décrit un dispositif qui est
un chariot de manutention pour pe
autre mode d'utilisation du systeme de

NOTE Le présent document ne dg

proposition sur quel accessoire peut
quelle charge.

2 Références normatives

monté sur
rmettre un
levage.

nne aucune
convenir a

Le présent document ne contient aucune référence

normative.
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3 Terms and definitions

ISO and IEC maintain terminological databases for

use in standardization at the following addresses:

ISO Online browsing platform: available at

https://www.iso.org/obp

3 Termes et définitions

nées

utilisées

L'ISO et I'lEC tiennent a jour des bases de don
terminologiques destinées a étre

en normalisation, consultables aux adresses
suivantes:

_ _ — SO Online browsing platform: disponible a
— IEC Electropedia: available at http://www. l'adresse https://www.iso.org /obp
electropedia.org/ T o
NOTE DEe to the variance of the attachments and httD://WWW.eleC.tI‘ODedia.OI‘Q/
the on-going development of new combinations, it is o ) ’
not possible [to illustrate all the different variations of NQOTE En raison des différences”)entre| les
attachments .Therefore, 'this dogument defines, shows  accessoires et le développement actuél]de nouyelles
and/or descifibes the typical variances. combinaisons, il n'est pas possible ‘d‘illustrer toutes
les variantes d'accessoires. Par canséquent, le présent
document définit, illustre et/ow décrit les varigntes
caractéristiques.
31 31
fork arm bras de fourche
blade cantilevered from a shank which is partie horizontaleé’en porte-a-faux par rapporf
provided wjth means of attachment (e.g. bolted; a une partie verticale qui est fournie avec des
shaft-mounted; hook-mounted) to a fork carrier moyens de‘fixation (par exemple, boulonnée; 4
and usually|two or more fork arms are mounted barre; atéhon) sur un tablier, et généralement
together to jhandle, for example, palletized loads deux owrplusieurs bras de fourche sont montés
. conjointement pour manipuler par exemple, des
Note 1 to en]ry: See Figure 1. charges palettisées
Note 2 to enfry: For equivalent terms in German, Note 1 a l'article: Voir la Figure 1.
Chinese and [talian, see A.1.
Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.1.
N
|
N
N
]
]
A~
]|ﬁ P
B ! / L
e
Eo VL
\
Figure 1 — Fork arm
Figure 1 — Bras de fourche
2 © ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés
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3.2

removeable attachment

attachment mounted by the user or manufacturer
onto an industrial truck fork carrier or fork arm,
without requiring the disassembly of any other
portion of the lifting system to install or remove,
to allow an alternative way to use the lifting
system and to return to standard configuration

Note 1 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.2.

ISO 5053-2:2019(E/F)

3.2
accessoire amovible
accessoire monté par l'utilisateur ou le

fabricant

sur un tablier porte-fourche ou un bras de

fourche d’un chariot de manutention, s
exiger le démontage de toute autre par

ans
tie du

systeme de levage pour l'installer ou le retirer,
pour permettre un autre mode d'utilisation du
systeme de levage et de revenir a la configuration

standard

3.3
inteprated attachment

devire that is built into a lifting system of an
industrial truck for use only in one application
and fhanges have need of reference to the
industrial truck manufacturer

Note|1 to entry: For equivalent terms in German,
Chinpse and Italian, see A.3.

34
forkk mounted attachment

devige added by the user or manufacturer onto
an industrial truck fork arm(s) to allow an
altermative way to use the lifting system and-to
retufn to standard configuration

Note|1 to entry: For equivalent terms in German,
Chinpse and Italian, see A.4.

3.5
statjc attachment

attaghment whichwlien fitted to an industrial
truck, maintains‘ifia fixed position relative to its
pointt of attachment

Note|1 to-entry: For equivalent terms in German,
Chinpse and Italian, see A.5.

Note 1 al'article: Pour les termes équivale]
allemand, chinois et italien, voir A.2.

3.3

accessoire intégré

dispositif qui fait partieid’un systeme ¢
d'un chariot de manutention pour utili
uniquement dansdne seule applicatior
les changements ont nécessité une réfg
fabricant duwchariot de manutention

Note 1 ad'article: Pour les termes équivale]
allemand, chinois et italien, voir A.3.

34

accessoire monté sur fourche
dispositif ajouté par l'utilisateur ou le f
sur le ou les bras de fourche de chariot
manutention pour permettre un autre
d'utilisation du systéme de levage et d¢
la configuration standard

Note 1 al'article: Pour les termes équivale]
allemand, chinois et italien, voir A.4.

3.5

accessoire statique
accessoire qui, lorsqu'il est installé sur
de manutention, maintient une positio
rapport a son point d'ancrage

Note 1 al'article: Pour les termes équivale
allemand, chinois et italien, voir A.5.

nts en

le levage
sation

et dont
rence au

nts en

abricant
de

mode

b revenir a

nts en

un chariot
h fixe par

nts en

3.6

powered attachment

attachment, parts of which are arranged to be
moved by power relative to each other to enable
the load to be held, released and/or manipulated
in orientation under the control of the operator

Note 1 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.6.

© ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés

3.6

accessoire mécanisé

accessoire, dont certaines parties sont
pour étre déplacées mécaniquement le

adaptées
S unes par

rapport aux autres pour permettre a la charge
d’étre maintenue, relachée et/ou manipulée, sous

la commande de l'opérateur

Note 1 al'article: Pour les termes équivale
allemand, chinois et italien, voir A.6.

nts en
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3.7

manually operated attachment

attachment, parts of which are arranged to

be moved relative to each other to enable the
load to be held, released and/or manipulated
in orientation where, either power is provided
by operator effort, or motion is by gravity with
motion control/initiation by the operator

Note 1 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.7.

3.7

accessoire actionné manuellement

accessoire dont certaines parties sont adaptées
pour étre déplacées les unes par rapport

aux autres pour permettre a la charge d’étre
maintenue, relachée et/ou manipulée dans une
orientation ou soit la puissance est fournie par

la force de l'opérateur, soit le mouvement est
effectué par gravité avec commande/initiation du
mouvement par 'opérateur

3.8
fork arm extension

static attachment fixed to fork arm blade to
extend fork{length

Note 1 to en]ry: See Figure 2.

Note 2 to enffry: For equivalent terms in German,
Chinese and [[talian, see A.8.

Note 1 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.7.

3.8

extension de bras de fourche
accessoire statique fixé sur lagpartie horizontale
de bras de fourche pour étendre la longueur de la
fourche

Note 1 al'article: Voir laEigure 2.

Note 2 a l'article;Peur les termes équivalents en
allemand, chinois\et italien, voir A.8.

3.9

Figure 2 — Fork arm extension
Figure 2 — Extension de bras de fourche

3.9

folding forkarmt
fork arm with the blade arranged to pivot about
the heel, to fold against the shank

Note 1 to entry: See Figure 3.

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.9.

brasde fourche rabattabie

bras de fourche dont la partie horizontale est
adaptée pour pivoter autour du talon, pour se
rabattre contre la partie verticale

Note 1 al'article: Voir la Figure 3.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.9.

© ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés
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3.10
jib
arm
atta
one

Note

Note
Chin

| N
im0
-t

Figure 3 — Folding fork arm
Figure 3 — Bras de fourche rabattable

Thment having a cantilevered boom to which
br more hooks can be fitted

1 to entry: See Figure 4.

2 to entry: For equivalent terms in German,

bse and Italian, see A.10.

3.10

potence

bras

accessolire ayant une fleche en porte-a

faux

sur Jaquelle un ou plusieurs crochets de levage

peuvent étre montés
Note 1 al'article: Voir la Figure 4.

Note 2 a l'article: Pour les termes équivale
allemand, chinois et italien, voir A.10.

nts en

© ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés
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3.11

boom

ram

roll prong

static attachment to pick up a load through
an opening in the load in the direction of the
longitudinal axis of the industrial truck

Note 1 to entry: See Figure 5.

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,

3.11

fleche

bras

éperon

accessoire statique pour prendre une charge
a travers une ouverture dans la charge dans
la direction de I'axe longitudinal du chariot de
manutention

Note 1 al'article: Voir la Figure 5.

Chinese and ftattamsee AT

Note 2 a1articler Pour {es teTmes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.11.

3.12
telescopic fork arm

attachmentjarranged to increase the fork arm
length and for push/pull a load towards or away
from the shank

Note 1 to en]ry: See Figure 6.

Note 2 to enflry: For equivdlent terms in German,
Chinese and [[talian, see A212.

Figure 5~ Boom
Figure 5 — Fléche

3.12

bras de fourche télescopique
accessoire adapté pour étendre la longueur du
bras de fourche, et/ou pousser/tirer une charge
vers ou a l'écart de la partie verticale

Note 1 al'article: Voir la Figure 6.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.12.

© ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés
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3.13
side]
pow|
mov
load
etc.)
load

Note

Note
Chin

1 to entry: See Figure 7.

bse and Italian, see A.13.

Figure 6 — Telescopic fork arm
Figure 6 — Bras de fourche télescopique

to facilitate picking up and placement of the maintien de la charge (bras de fourche

etc.) pour faciliter la prise et la mise en
charge

Note 1 al'article: Voir la Figure 7.

2 to entry: For equivalent terms in German;

Note 2 al'article: Pour les termes équivale
allemand, chinois et italien, voir A.13.

ettre le

iot de

re de
pince,
place de la

3.13
shift (single, multiple) déplacement latéral (unique, multipfle)
pred attachment arranged to enable lateral accessoire mécanisé adapté pour perm
ement relative to the industrial truck, of the mouvement latéral par rapport au chaj
or load holding attachment (fork arm, clamp, = manutention, de la charge ou l'accessoi

nts en

C I~
O e
nC_) N
T e—— 1
70 0
1] 0]
L L —
HuC o | C

L
C =

Figure 7 — Side shift (single, multiple)

Figure 7 — Déplacement latéral (unique, multiple)

© ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés
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3.14

fork positioner

fork arm attachment arranged to enable the
lateral position of one or both fork arms to be
adjusted

Note 1 to entry: Forks arms that have relative lateral
adjustment are not designed to be used as a clamp.

Note 2 to entry: See Figure 8.

Note 3 to entry: Eor pqniva]pnf termsin German,

3.14

positionneur de fourche

accessoire du bras de fourche adapté pour
permettre le réglage de la position latérale de I'un
ou des deux bras de fourche

Note 1 al'article: Les bras de fourche qui ont un
réglage latéral relatif ne sont pas congus pour étre
utilisés comme pince.

Note 2 a l'article: Voir la Figure 8.

Chinese and

3.15

pallet inve
powered fo
and to repo

[talian, see A.14.

CI T

Note 3 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.14.

e

[T

I

[ter
'k arm attachment to clamp the load
cition load by turning it 180°

Note 1 to en]ry: See Figure 9.

Note 2 to en
Chinese and

ry: For equivalent terms in German,
[talian, see A.15.

Figure 8 — Fork positioner
Figure 8 — Positionneur de fourche

e
| JLdL.L.—

U )

3.15

retourneur de palette

aecessoire mécanisé du bras de fourche pour
serrer la charge et repositionner la charge en |a
faisant tourner de 180°

Note 1 al'article: Voir la Figure 9.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.15.

Figure 9 — Pallet inverter
Figure 9 — Retourneur de palette

© ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés
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3.16

fork clamp

powered fork attachment to clamp a load between
the fork arms

Note 1 to entry: See Figure 10.

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.16.

:EI'I

ISO 5053-2:2019(E/F)

3.16

pince a fourche

accessoire de fourche mécanisé pour serrer une
charge entre les bras de fourche

Note 1 al'article: Voir la Figure 10.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.16.

3.17
turning fork clamp

powered fork attachment to clamp the load
between the fork arms and the fork arms can‘be
turned over their own longitudinal axis

Note|1 to entry: See Figure 11.

Note|2 to entry: For equivalent terins in German,
Chinpse and Italian, see A.17.

:EI]

Figure 10 — Fork clamp
Figure 10 — Pince a fourche

ul

3.17

pince a fourche pivotante
accessoire de fourche mécanisé pour serrer la
charge entre les bras de fourche et les pras de
fourche peuvent étre pivotés sur leur gropre axe
longitudinal

Note 1 al'article: Voir la Figure 11.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalepts en
allemand, chinois et italien, voir A.17.

:t::iljf:f;‘j
ﬁ T
,,,,, [1NC )
i} | N
s 1
! —T
co—r—— | ‘ !LJ”L -
HuC )

Figure 11 — Turning fork clamp
Figure 11 — Pince a fourche pivotante

© ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés
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3.18

multi pallet handler

powered attachment which can handle two or
more pallets at once when fork arms separated

and work as a normal fork when the fork arms are

gathered
Note 1 to entry: See Figure 12.

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.18.

3.18

tablier multi-fourches

accessoire mécanisé qui peut manipuler deux

ou plusieurs palettes a la fois lorsque les bras de
fourche sont écartés et fonctionnent comme une
fourche normale lorsque les bras de fourche sont
rapprochés

Note 1 al'article: Voir la Figure 12.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en

1 1 1 : PR B A
dlICIII4dIIU, CITITITUIS €U ILAIICT, VUIT A.10.

3.19
bale clamp

powered atfachment which has a profiled surface
to the inner|side of the two clamp arms to clamp a

baled load
Note 1 to en]ry: See Figure 13.

Note 2 to enffry: For equivalent terms in German,
Chinese and [[talian, see A.19.

Figure 12 — Multi pallet handler
Figure 12 — Tablier multi-fourches

—

3.19

pince a balles
accessoire mécanisé qui a une surface profilé¢ du
coté interne des deux bras de serrage pour sefrer
une charge en balles

Note 1 al'article: Voir la Figure 13.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.19.

NC.J
b | BT
-

J e — ;ﬂ HTT‘ ‘
o [ [ ——

Nl

—

Figure 13 — Bale clamp
Figure 13 — Pince a balles
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3.20

multipurpose clamp

powered attachment which has, for example, a
rubber sheet on the contact plate of two clamp
arms to clamp for example cardboard boxes,
white goods, metal and wooden containers

Note 1 to entry: See Figure 14.

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.20.

ISO 5053-2:2019(E/F)

3.20

pince a usages multiples

accessoire mécanisé qui a, par exemple, une
feuille de caoutchouc sur la plaque de contact de
deux bras de serrage pour serrer, par exemple,
des caisses en carton, des produits blancs, des
conteneurs en métal et en bois

Note 1 al'article: Voir la Figure 14.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en

1 1 1 . PRI K e ADO
dlICIIIdIIU, CITITIULIS €U ILAdIICTI, VUIT A.Z4ZU.

|

|

3.2
cartion clamp

powered attachment whose two rubberxcoated
contpct plates can move to clamp cardboard
boxgs

Note|1 to entry: See Figure 15.

Note|2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinpse and Italian, seeA:21.

Figure 14 — Multipurpose clamp
Figure 14 — Pince a-usages multiples

3.21

pince a cartons
accessoire mécanisé dont les deux plaques de
contact en revétues de caoutchouc peuvent se
déplacer pour serrer des caisses en caifton

Note 1 al'article: Voir la Figure 15.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalepnts en
allemand, chinois et italien, voir A.21.

|

N

\ I L
- N

} !L,J”L,,i _
LC.J

- |

Figure 15 — Carton clamp
Figure 15 — Pince a cartons
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3.22
brick clamp

3.22
pince a briques

accessoire mécanisé pour serrer des briques
empilées

powered attachment to clamp stacked bricks

Note 1 to entry: See Figure 16.

Note 1 al'article: Voir la Figure 16.

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.22. Note 2 & I'article: Pour les termes équivalents en

allemand, chinois et italien, voir A.22.

I—I-I

[ s Y s N s Y s Y e

ul

s I s [ e [ s [ s ] e ]

Figure 16 — Brick clamp
Figure 16 — Pince a briques

3.23
pince a baril
accessoire pour serrer un ou des barils

3.23
drum clamjp
attachment|to clamp drum(s)

Note 1 to en]ry: See Figure 17. Note 1 al'article: Voir la Figure 17.

Note 2 to enflry: For equivalent terms in German, Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
Chinese and [[talian, see A.23. allemand, chinois et italien, voir A.23.
1
/ ..
' ST
Rl
N I O
(]
L RN \ !L,J”L,,L —_
~—ll

Figure 17 — Drum clamp
Figure 17 — Pince a baril
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3.24 3.24

rotator retourneur de caisses

powered attachment arranged to enable lateral accessoire mécanisé adapté pour permettre
rotation, relative to the industrial truck of the la rotation latérale par rapport au chariot de
load or load holding attachment manutention, de la charge ou l'accessoire de

maintien de la charge
Note 1 to entry: See Figure 18.

Note 1 al'article: Voir la Figure 18.
Note 2 to entry: For equivalent terms in German,

Chinese and Italian, see A.24. Note 2 a I'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.24.

Figure 18,—Rotator
Figure 18 — Rétourneur de caisses

3.25 3.25

rotating fork clamp pince a fourche rotative

powgred attachment which is a combination of a accessoire mécanisé qui est une combipaison
rotafor and a clamp attachment d'un retourneur de caisses et d’'un accgssoire de

serrage
Note|1 to entry: See Figure 19.

Note 1 a l'article: Voir la Figure 19.
Note|2 to entry: For equivalent terms in German,

Chinpse and Italian, see’A.25. Note 2 a I'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.25.
1
D )
|_|\ o T
71 Tl ‘ iLJ ‘ ‘
|||
""""""" | |4 L.L.—
uC.J
:D]

Figure 19 — Rotating fork clamp
Figure 19 — Pince a fourche rotative
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3.26
roll clamp

powered attachment to clamp a roll(s) (e.g. paper

rolls, concrete pipes)
Note 1 to entry: See Figure 20.

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.26.

3.26
pince a rouleau
accessoire mécanisé pour serrer un ou des

rouleaux (par exemple, rouleaux de papier, tuyaux

de béton)
Note 1 al'article: Voir la Figure 20.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.26.

3.27
rotating rall clamp

attachment|to clamp a roll(s) (e.g. paper rolls,
concrete pipes) and enable lateral rotation
relative to
holding attgchment

Note 1 to enfry: See Figure 21.

Note 2 to enffry: For equivalent termsyin German,
Chinese and [[talian, see A.27.

c—
T T -

S nC.)
/ K= lilns
| I
\ [T
\ == _ l|[IELi-
~ C - . -
N gt

-

—ll

Figure 20 — Roll clamp
Figure 20 — Pince a rouleau

e industrial truck of the load orload

3.27

pince a rouleaux rotative
accessoire pour serrer un ou des rouleaux (pal
exemple, rouleaux de papier, tuyaux de béton)
et permettre la rotation latérale par rapport
au chariot de manutention de la charge ou de
I'accessoire de maintien de la charge

Note 1 al'article: Voir la Figure 21.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.27.

i

Figure 21 — Rotating roll clamp
Figure 21 — Pince a rouleaux rotative
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3.28

tyre manipulator

powered attachment for clamping, rotating and
turning (e.g. tyres) with side shift function

Note 1 to entry: See Figure 22.

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.28.

ISO 5053-2:2019(E/F)

3.28

manipulateur de pneu

accessoire mécanisé pour le serrage, la rotation
et le retournement (par exemple, pneus) avec
fonction de décalage latéral

Note 1 al'article: Voir la Figure 22.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.28.

3.29
marlipulator

attagthment for grasping, positioning and refating
objeft

Note|1 to entry: See Figure 23.

Note|2 to entry: For equivalent terfins in German,
Chinpse and Italian, see A.29.

Figure 22 — Tyre manipulator
Figure 22 — Manipulateur de pneu

3.29

manipulateur
accessoire pour saisir, positionner et faire pivoter
un objet

Note 1 al'article: Voir la Figure 23.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalepts en
allemand, chinois et italien, voir A.29.

A
| C—
I
L
r
L
—

(S —

Figure 23 — Manipulator
Figure 23 — Manipulateur
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3.30

load stabilizer

powered attachment comprising a clamp plate/
frame parallel to the plane of the fork arm blades
arranged to move towards or away from the
blades of the fork arms to enable clamping of the
load to the fork arms

Note 1 to entry: See Figure 24

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,

3.30

stabilisateur de charge

accessoire mécanisé comprenant une plaque/

un cadre de serrage parallele au plan des parties
horizontales de bras de fourche, adapté pour se
déplacer vers les parties horizontales des bras de
fourche ou s’en éloigner pour permettre le serrage
de la charge sur les bras de fourche

Note 1 al'article: Voir la Figure 24.

Chinese and ftattamseeA30:

Note 2 a1articler Pour {es teTmes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.30.

3.31
push attachment

powered atfachment arranged te-push the load
off the fork prms or load plate

Note 1 to en]ry: See Figure 25.

Note 2 to enflry: For equivalent terms in German,
Chinese and [[talian, see/A.31.

—
[ ] ﬂ
N
o
o
L
1 \ \ A
Q)
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1 \\ |
iﬁ;f;f;f;f;f;f-r VL

Figure 24 —'Lioad stabilizer
Figure 24 — Stabilisateur de charge

3.31

pousseur de charge

accessoire mécanisé adapté pour pousser la
charge en dehors des bras de fourche ou du
plateau de charge

Note 1 al'article: Voir la Figure 25.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.31.

16
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3.32

push/pull attachment
ered attachment arranged to push the load

pow|

N
— |
4
i ]
~ L
| [ 7N o
SO o e
H\ Y / L

Figure 25 — Push attachment
Figure 25 — Pousseur de charge

off ajnd to pull the load on the fork arms or load

plate
Note

Note
Chin

1 to entry: See Figure 26.

2 to entry: For equivalent terms in German,
bse and Italian, see A.32.

3.32

pousseur/tireur de charge
accessoire mécanisé adapté pour pous
chargeen dehors et tirer la charge sur
fourche, ou le plateau de charge

Note 1 al'article: Voir la Figure 26.

Note 2 al'article: Pour les termes équivale
allemand, chinois et italien, voir A.32.

ser la
les bras de

nts en

Figure 26 — Push/pull attachment
Figure 26 — Pousseur/tireur de charge

© ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés
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3.33

reach attachment

powered attachment which enables the load to be
moved horizontally along the longitudinal axis of
the industrial truck

Note 1 to entry: See Figure 27.

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.33.

3.33

accessoire rétractable

accessoire mécanisé qui permet de déplacer
horizontalement la charge le long de I'axe
longitudinal du chariot de manutention

Note 1 al'article: Voir la Figure 27.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.33.

3.34
tilting carijiage

hinge/dumping fork

attachmentjarranged to enable the load.ar load-
holding attdchment (fork arms, clamp, etc.) to be
tilted aboutla horizontal axis transverse to the
attachment

Note 1 to en]ry: See Figure 28,

Note 2 to enffry: For equivalent terms in German,
Chinese and [italian, se€*A.34.

Figure 27 — Reach attachment
Figure 27 — Accessoirerétractable

3.34

tablier porte-fourche inclinable

fourche a charniere/décharge

accessoire adapté pour permettre d’'incliner 1
charge, ou I'accessoire de maintien de la charg
(bras de fourche, pince, etc.) autour d'un axe
horizontal transversalement par rapport a
l'accessoire

Note 1 al'article: Voir la Figure 28.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.34.

18
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3.35

L
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Figure 28 — Tilting carriage
Figure 28 — Tablier porte-fourche inclinable

scrap grapple

pow|
load
angl

Note

Note
Chin

ered attachment to clamp the load and enable
to tip forward or backward within a certain

a)
-

1 to entry: See Figure 29.

2 to entry: For equivalent terms in German,
bse and Italian, see A.35.

3.35

grappin dejmanutention

accessoire mécanisé pour serrer la cha
permettre d’incliner la charge vers l'ay
l'arrieére avec un certain angle

Note 1 a l'article: Voir la Figure 29.

Note 2 al'article: Pour les termes équivale|
allemand, chinois et italien, voir A.35.

rge et
ant ou vers

nts en

Figure 29 — Scrap grapple
Figure 29 — Grappin de manutention

© ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés
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3.36

log grapple

powered attachment to clamp circular tube type
load and enable load to tilt forward or backward
within a certain angle

Note 1 to entry: See Figure 30.

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.36.

3.36

pince a grumes

accessoire mécanisé pour serrer une charge
de type tube circulaire et permettre d'incliner
la charge vers l'avant ou vers l'arriére avec un
certain angle

Note 1 al'article: Voir la Figure 30.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.36.

3.37
layer picker
powered atfachment to clamp and\to move
single or multiple layers of loads)as a whole (e.g.
cardboard lpoxes or fruit bokes)

Note 1 to enfry: See Figured31.

Note 2 to enffry: For.equivalent terms in German,
Chinese and [taliafiysee A.37.

Figure 30 = .Log grapple
Figure 30~ Pince a grumes

3.37

palettiseur multi-couches
accessoire mécanisé pour serrer et déplacer une
seule ou plusieurs couches de charge ensemblg
(par exemple, caisses en carton ou caisses de
fruits)

Note 1 al'article: Voir la Figure 31.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.37.

20
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3.39
bucket

attathment with bucket shape to enable dumping  aceessoire ayant une forme de benne p|

of bylk material

Note|1 to entry: See Figure 32.

Note|2 to entry: For equivalent terms in Germax, Note 2 al'article: Pour les termes équivale]

Chinpgse and Italian, see A.38.

Figure 31 — Layer picker
Figure 31 — Palettiseur multi-couches

3.38
godet

permettre le déversement de matériau

Note 1 al'article: Voir la Figure 32.

allemand, chinois et italien, voir A.38.

our
en vrac

nts en

Figure 32 — Bucket
Figure 32 — Godet

© ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés
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3.39 3.39
three way attachment accessoire tri-directionnel
turret head téte de tourelle
powered attachment with the load holding accessoire mécanisé comportant un accessoire de
attachment pivoted so that it can face either maintien de charge pivoté de maniere a faire face
forward or laterally relative to the industrial soit vers 'avant, soit latéralement par rapport au
truck chariot de manutention
Note 1 to entry: See Figure 33. Note 1 al'article: Voir la Figure 33.
Note 2 to entry: For equivalent terms in German, Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
Chinese and ftattamseeA=3S: aHenrarmd;chitrots et itatem voir A-SS:

NN

S ITE D
orT-

Iy

!
T

IC S

Figure 33 — Three way attachment
Figure 33 — Accessoire tri-directionnel

3.40 3.40

side loading attachment accessoire a prise latérale

powered atfachment incorporating sideshift to accessoire mécanisé a déplacement latéral sut

which the Igad holding attachment (fork arm, lequel I'accessoire de maintien de la charge (bjras

clamp, etc.)|is arranged to face laterally relative to  de fourche, pince, etc.) est adapté pour étre

the industrial truck placé latéralement par rapport au chariot de
manutention

Note 1 to en]ry: See Figure 34:

Note 1 al'article: Voir la Figure 34.
Note 2 to enffry: For equivalent terms in German,

Chinese and [italian, see/A.40. Note 2 a I'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.40.
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e -

3.41
fixed length spreader

lifting device for handling ISO containers of one
size

Note|1 to entry: See Figure 35.

Note|2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinpgse and Italian, see A.41.

St
2 (2

C—— it J

Figure 34 — Side loading attachment
Figure 34 — Accessoire a prise latérale

S

Figure 35 — Fixed length spreader
Figure 35 — Spreader de longueur fixe

3.41

spreader de longueur fixe
dispositif de levage pour la manutentig
conteneurslSO d'une seule taille

Note 1.a larticle: Voir la Figure 35.

Note'?2 al'article: Pour les termes équivale
allemand, chinois et italien, voir A.41.

nde

nts en

3.42

telescopic spreader

lifting device for handling ISO containers of
several sizes

Note 1 to entry: See Figure 36.

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.42.

© ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés

3.42
spreader télescopique

dispositif de levage pour la manutention de

conteneurs ISO de plusieurs tailles

Note 1 al'article: Voir la Figure 36.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en

allemand, chinois et italien, voir A.42.
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3.43
combined !
handling
lifting devig
[SO contain

Note 1 to en]ry: See Figure 37.

Note 2 to en
Chinese and

.
N
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Figure 36 — Telescopic spreader
Figure 36 — Spreader télescopique

3.43

spreader for trailer/container spreader combinié pour la manutention de
remorque/conteneur

e for handling trailers or dispositif delevage pour la manutention de

ers of several sizes remorques ou de conteneurs ISO de plusieurs
tailles

Note-1"a l'article: Voir la Figure 37.
ry: For equivalent terms in German,

[talian, see A.43. Note 2 a l'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.43.

o o T~ -
OO pa
.
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Figure 37 — Combined spreader for trailer/container handling
igure 37 — Spreader combiné pour la manutention de remorque/conteneur
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3.44

telescopic side lift spreader

lifting device for handling empty ISO containers
of several sizes attaching on one side

3.44

spreader télescopique a prise latérale
dispositif de levage pour la manutention de
conteneurs ISO vides de plusieurs tailles se fixant

sur un seul coté
Note 1 to entry: See Figure 38.

Note 1 a l'article: Voir la Figure 38.
Note 2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.44. Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en

allemand, chinois et italien, voir A.44.
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Figure 38 — Telescopic'side lift spreader
Figure 38 — Spreader télescopique a prise latérale

3.45 3.45
fixed side lift spreader spreader fixe a prise latérale
lifting device for handling empty ISOcontainers dispositif de levage pour la manutentign de

of o1
Note|

Note

e size attaching on one side
1 to entry: See Figure 39.

2 to entry: For equivalent terms in German,

conteneurs ISO vides d’une seule taille
sur un seul coté

Note 1 al'article: Voir la Figure 39.

se fixant

Chinpse and Italian, se€A¥45. Note 2 a I'article: Pour les termes équivalepts en
allemand, chinois et italien, voir A.45.
]
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Figure 39 — Fixed side lift spreader
Figure 39 — Spreader fixe a prise latérale
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3.46
pipe end clamp attachment
lifting device for handling pipes of several sizes

Note 1 to entry: See Figure 40.

Note 2 to entry: For equivalent terms in German,
Chinese and Italian, see A.46.

3.46

accessoire de serrage des extrémités d'un
tuyau

dispositif de levage pour la manutention de
tuyaux de plusieurs tailles

Note 1 al'article: Voir la Figure 40.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.46.

r

00

3.47
container handler fork attachment
attachment|fixed to a spreader on a variable-

reach contafiner handler having forks that can be

adjustable
Note 1 to en]ry: See Figure 41.

Note 2 to enffry: For equivalent terms in German,
Chinese and [[talian, see A.47.

Figure 40 — Pipe end clamp attachment
Figure 40 — Accessoire de serrage d'un tuyau

3.47

accessoire de fourche porte-conteneur
aceessoire fixé a un spreader sur un porte-
conteneur a portée variable ayant des fourche
qui peuvent étre ajustables

Note 1 al'article: Voir la Figure 41.

Note 2 al'article: Pour les termes équivalents en
allemand, chinois et italien, voir A.47.

Figure 41 — Container handler fork attachment
Figure 41 — Accessoire de fourche porte-conteneur
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Annex A
(informative)

ISO 5053-2:2019(E/F)

List of equivalent terms in German, Chinese and Italian
Liste des termes équivalents en allemand, chinois et italien

Ad(

see 3.1)

Gabdlzinken

Blatt
mit B
ist (z
eingg
befes
sind

zusa
beisp
bews

A2 (
Vorg

Anba
Hers
Gabe
befed
Teil d
oder
um e
des H
und 7
zuru

A.3 (]
Integ

Einri
eines

das von einem Schaft, der
efestigungsmitteln versehen
B. verschraubt; aufgesteckt;
hdngt), an einem Gabeltrager
tigt ist und in der Regel

rwei oder mehr Gabelzinken
nmen montiert, um

ielsweise palettierte Lasten zu
gen

see 3.2)

ehiangtes Anbaugerit

ugerat, dass vom Benutzer oder
eller am Gabeltrager oder der
|zinke eines Flurfoérderzeugs
tigt wird, ohne dass ein anderer
es Hubsystems zum Installieren
Entfernen zerlegt werden muss,
ne alternative Verwendung
ubsystems zu ermdéglichen

ur Standardkonfiguration
tkzukehren

see 3.3)

riertes Anbaugerat

Chtufigidie in ein Hubsystem

Rlurforderzeugs, fiir die

Benu >
eingebaut ist und Anderungen
erfordern einen Ruckgriff auf den
Flurforderzeughersteller

X

HCFBUE R T ELB W FLB R 1%
BT B RAT7 (A e Y., e,
FERR), R 2R A EL R B
SO oa g (AL 280)

P E A

HFH P Bl 3 ez e T b 2R b e

sl b XL fifm L AR VR 53—y
AT R GO RE TR R BIbRHERC B
VR8BI 22 R B AN ZE R
TERSHEAT— 7>

LS VRt

LARAE TV ERE TR G ) Fivks
%%%@%EH&%?%@@I%E

forca

lama a sbalzo,dd un piat|

ko verticale

che é dotatodi sistemi dfi fissaggio

(es. imbultonato; monta

aggarciato) ad una piast

fotche. Solitamente due
soho montate assieme p

ésempio carichi palettiz]

attrezzatura aggancia

tore o dal fabbricante al

bgio a perno;
ra porta

0 pill forche
er gestire ad
zati

[a

a piastra

dispositivo aggiunto dall' utilizza-

portaforche di un carre

consentire un modo altd

utilizzare il sistema di s
mantenendo la possibili

alla configurazione di b{

attrezzatura integrata

dispositivo che € incorp

sistema di sollevamento

o per
rnativo di
bllevamento
ta di tornare
se

pbrato in un
di un car-

TH]
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retorduastriate pcr rso in una sola
applicazione e in caso di modifica
occorre consultare il costruttore del
carrello industriale
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A4 (see 3.4)

Gabelmontiertes Anbaugerit

Einrichtung, die vom Benutzer
oder Hersteller an Gabelarme eines
Flurférderzeugs hinzugefiigt wird,
um eine alternative Moglichkeit zur
Verwendung des Hubsystems zu
ermoglichen und zur Standardkon-
figuration zurtickzukehren

A.5 (see 3.5)

ZAAETT LR

H P B 7 2 T Tl A e X B
ke B, SR vl ad o — oy A Ak T+
AGUFREIRE 2IbRMERC B

attrezzatura applicate alle forche

attrezzatura applicata dall’utiliz-
zatore o dal produttore sui bracci
forca di un carrello industriale per
consentire un uso temporaneo alter-
nativo del sistema di sollevamento

e permettendo poi il ritorno alla
configurazione originale

Statisches Apbaugerit

Anbaugerat, das, wenn es am
Flurférderzeltg angebracht ist,

in einer feste
seinem Befes

A.6 (see 3.6)

Dynamische

Position relativ zu
igungspunkt verbleibt

5 Anbaugerat

Anbaugerat, Teile die beweglich

angeordnet s
Energie ange

nd und die durch
rieben relativ zu

einander bewlegt werden, um zu

ermoglichen,
Kontrolle des|

dass die Last unter der
Bedieners gehalten,

freigegeben und/oder in ihrer

Orientierung

A.7 (see 3.7)

gehandhabt wird

Handbetitigtes Anbaugerit

Anbaugerit, dessen Teile so:

angeordnet s
zueinander b

nd, dass sie relativ
bwegt wefden konnen,

ESEE

LT LMV b, FEO S R
(VARG ] EEe)

AL eI RS

FLeERpFiE I 3R] AR TASEh, U
BT LERA T AP T BEOREFS R
A/ Bz ] ) B

TR A

FEBAER NI IVERT T B PR TRAT:
A /b A SR AR B R e
AT LU AL 2h, LA AT RE R %

attrezzatura fissa

attrezzatura cheyquando installpta
su un carrellovndustriale, rimanfe in
una posiziong immobile rispettoal
suo puntodi fissaggio

attrezzatura mobile

attrezzatura le cui parti si muovpno
relativamente fra loro per permégt-
tere al carico di essere trattenutp
rilasciato e/o posizionato sotto il
controllo dell'operatore

attrezzatura mobile
manualmente

attrezzatura le cui parti si muovpno
relativamente fra loro per permegt-
tere al carico di essere trattenutp

um das Haltep, Léserfund/oder JEORN /B I 8 A rilasciato e/o posizionato, il cui la po-
Handhaben dpr Ldstzu ermoglichen, tenza e generata dallo sforzo del|’op-
wobei entwedefdié Kraft durch eratore o il movimento avviene

die Kraft des Bedterers-oderdie srarteattaeravioeonteontreto e
Bewegung durch die Schwerkraft la partenza data dall’'operatore

mit Bewegungssteuerung/Auslésung

durch den Bediener erfolgt

A.8 (see 3.8)

Gabelverldngerung P8 ES prolunghe per forche

statisches An

baugerat angebracht

am Blatt des Gabelzinken, um die
Gabel zu verlangern

28

ZATHURFBLE, T IER BT XA
FERES R A

attrezzatura statica fissata alla parte
orizzontale della forca per esten-
derne la lunghezza
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A9 (see 3.9)
Klappgabelzinken

Gabelzinke, die mit dem Blatt so
angeordnet ist, dass sie um den

Gabelknick schwenkbar ist, um es
gegen die Lastanlage zu klappen

A.10 (see 3.10)

g X

AR AT SE i AR BUli A 3 FLB
P b

ISO 5053-2:2019(E/F)

forca richiudibile

forca con la parte orizzontale
costruita in modo da ruotare attorno
al tallone per poter essere richiusa
contro la parte verticale

Ausleger

Anbaugerat mit einem auskragenden
Auslgger, auf dem ein oder mehrere
Hakejn angebracht werden kénnen

A.11|(see3.11)
Tragdorn

statijches Anbaugerat zur Aufnahme
von Ifasten, durch eine Offnung in
der Ljst, in Richtung der Langsachse
des Hlurforderzeugs

A12|(see 3.12)
Teleskopgabel

Anbaugerit, so angeordnet, um die
Gabelarmlange zu verlangern und/
oder eine Last zu oder weg von der
Lastdnlage zu schieben/ziehen

A.13|(see 3.13)

Seitgnschieber
(einfach, mehrfach)

angefriebenes Anbaugerat, so
angeprdrietum eine seitliche
Bewqgung relativ zum

Flurfo "
oder Lasthalteanbaugerit (Gabel,
Klammer, etc.) zu erméglichen und
das Aufnehmen und die Platzierung
der Last zu erleichtern

o

HA BT e — i ME
AJih]EEe)

HFT

TR 2SNl 7 1 7 3o B 2N
A R A A S e R

(LW

RSN B SO FEA ) 8176 10 B
T E BT/ 4 A )

(=i

mEzas
(R 2%, 2 % 4%)

38T AR AE B (5 L
(5 X, 3k B AT - T 2
TS 2, LAGE THRIRA F AR

gru a braccio

attrezzatura che la un Hraccio solle-
vato a sbalzo alquale pgssono essere
fissati ung @ piu ganci di carico

braccio di carico

attrezzatura fissa per sqllevare un
carico attraverso un’apgrtura nel
carico stesso in direziorle dell’asse
longitudinale del carrello industriale

forca telescopica

attrezzatura costruita pler aumen-
tare la lunghezza della fprca e/o per
spingere/tirare un carido da o verso
la parte verticale della fprca

traslatore
(singolo, multiplo)

attrezzatura mobile cosfruita per
permettere lo spostamefto laterale
relativamente al carrellg, del carico o

>
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dettattrezzaturadi sostegno del car-
ico (forca, pinza ecc.) per facilitare la
presa e il deposito del carico stesso

29


https://standardsiso.com/api/?name=92c1b578d0872fa7a65bfc19f0a564a3

ISO 5053-2:2019(E/F)

A.14 (see 3.14)
Zinkenverstellgeriat

Gabelzinkenanbaugerat, so
angeordnet, um die seitliche Position
einer oder beider Gabelzinken zu
verstellen

ANMERKUNG 1 Zum Begriff:
Gabelzinken, die iiber eine relative

TR
REMGTRBE— el E SR Rz B
Mg A

R L AT AR A DI RE A B
MAME e BAL A

posizionatore forche

attrezzatura mobile costruita in
modo da permettere lo spostamento
laterale di una o entrambe le forche
per essere posizionate

NOTA 1 A termine: Il posizionatore
forche non & progettato per lavorare

Seitenverstelfung verfigen, sind
nicht fir die Yerwendung als
Klammer vorgesehen.

A.15 (see 3.15)
Palettenwenldeklammer

angetriebenef Gabelzinkenan-
baugerat zun] Klemmen der Last und
zum neu Posifionieren, durch Drehen
der Last um 180°

A.16 (see 3.1p)
Klammergalpel

angetriebenep Gabelzinken-
anbaugerat, ym eine Last zwischen
den Gabelzinken zu klemmen

A.17 (see 3.1)7)
Drehgabelklammer

angetriebenep Gabelzinken-
anbaugerat zfim Klammern def hast
zwischen den| Gabelzinken und-die
Gabelzinken kénnen um dig"eigene
Langsachse gpdreht werden

Fesitfe ok

MIT-Jers B Fim i B 180° HH e
s 384 (K130 1B X A

BES

RERF AT e R AE S XG [RI B 15K
M A

[P ES

BEMGRE BT JEFF 2 B X 8] H B 3R]
S\ HENRE (130 sl X UR A

come una pinza.

pinza volta pallet

attrezzatura mobile a forche per
sollevare un carico e riposizionafrlo
ruotato di 180°

pinza con forche

attrezzatura mobile a forche per
serrare un carico tra le forche.

pinza con forche rotanti

attrezzatura mobile con forche ger
serrare un carico trale forche, 14
cui forche inoltre, possono ruotdre
attorno al loro asse longitudinal

™

A.18 (see 3.18)
Mehrpalettengerit

angetriebenes Anbaugerit,

das zwei oder mehr Paletten
auf einmal befordern kann,
wenn die Gabelzinken getrennt
sind und sie arbeiten wie ein
normaler Gabelzinken, wenn sie
zusammengefahren sind

30

EZ IR0

By TP e — KPR IZ P A
LA AE A, S PR AR 57 ik
IRk 19 B R

posizionatore di pallet multipli

attrezzatura mobile che puo movi-
mentare due o piu pallet alla volta
quando le forche sono separate fra
loro e puo funzionare come un nor-
male carrello quando le forche sono
unite

© ISO/IEC 2019 - All rights reserved/Tous droits réservés


https://standardsiso.com/api/?name=92c1b578d0872fa7a65bfc19f0a564a3

A.19 (see 3.19)

klemmen

ISO 5053-2:2019(E/F)

Ballenklammer LIPS pinza per balle

angetriebenes Anbaugerit, das WS I N AT S T, e i attrezzatura mobile con barre tonde
eine profilierte Oberfliche an der (o= EI WAL L)) =N o listelli sul lato interno delle due
Innenseite der beiden Klammerarme ganasce di serraggio per serrare
hat, um eine ballenfé6rmige Last zu carichi a balle

A.20](see 3.20)

Mehfzweckklammer Z FHNIE pinza multiuso

angefriebenes Anbaugerat, das

zum Beispiel eine Gummifolie

auf dpr Kontaktplatte von zwei
Klemmarmen zum Klemmen von z.
B. Kalrtons, weifder Ware, Metall- und
Holzkisten besitzt

A.21|(see 3.21)

Kartpnklammer

angelriebenes Anbaugerit, dessen
zweilgummierte bewegliche

Kontpktplatten Kartons klemmen
konnlen

A.22|(see 3.2)
Steirlklammer

angefriebenes Anbaugerat zum
Klemfmen von gestapelten Steinen

A.23|(see 3.23)
Fassklammer

Anbaugefatf um ein Fass/Fadsser zu
klempden

FEPIAS S (R ik A b 2B A I
BT RAFIARA  (F1E) KRS
& ERAAAFENIBI19RE R A

TIPS

PN AR B (4% Al e 3 3, F
SKFFACH 50 5055 e B

225
T r s i e zh /13 sh e A

P
TR F R b e B

attrezzatura mebile confad esempio
uno strato. di gomma sulla superfi-
cie di contdtto delle due|ganasce di
serraggio per serrare pgr esempio
scatole di cartone, elettijodomestici,
eontenitori di metallo e Jegno

pinza per cartoni
attrezzatura mobile le cpi due super-
fici di contatto rivestitefin gomma

possono muoversi per s¢rrare
scatole di cartone

pinza per mattoni

attrezzatura mobile per| serrare
mattoni accatastati

pinza per fusti

attrezzatura per serrarg fusti

A.24 (see 3.24)
Drehgerit

angetriebenes Anbaugerat, so
angeordnet um eine seitliche
Drehung der Last oder des
lasthaltenden Anbaugerites, relativ
zum Flurforderzeug zu ermoglichen

Jrektas

K 3807 B A ORFF R FAH Tk 2R
AT R e 13N 719K BN e F
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ribaltatore laterale

attrezzatura mobile realizzata per
effettuare una rotazione laterale del
carico o dell’attrezzatura che porta
il carico
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A.25 (see 3.25)

Drehbare Klammergabel

angetriebenes Anbaugerit, das eine

Kombination

aus einem Drehgerat

und einem Klammeranbaugerat ist

A.26 (see 3.26)

JiekE Xk

H— MR A — SRR B A TR
(5 15K s A

pinza con forche, rotante

attrezzatura mobile che ¢ una combi-
nazione di un ribaltamento laterale e
di una attrezzatura di serraggio

Rollenklamrher EEPAS pinza per bobine

angetriebends Anbaugerit, das eine  H T REFEIRYI(WAESURAEELE)N)  attrezzatura mobile per séryare
Rolle/Rollen|(z. B. Papierrollen oder  #I/74KzhjE A bobine (per esempio di capta, o tubi
Betonrohre) klemmt di cemento)

A.27 (see 3.2

N

)

Drehbare Rdllenklammer

Anbaugerit z
Rolle(n) (z. B.
Betonrohre)

Drehen relati
der Last oder
Anbaugerite

A.28 (see 3.7
Reifenmanif
angetriebene

Klammern, D
Reifen) mit S¢

A.29 (see 3.2
Manipulator

Anbaugeradt z
en und Rotier

im Klemmen einer
Papierrollen,

nd zum seitlichen

v zum Flurforderzeug
des lasthaltenden

8)
ultor
5 Anbaugerat zum

Fehen und Wenden (z. B.
itenschubfunktion

nm Greifen, Positionier-
en von(Objekten

JreHe
I Fer s BRI (2GR A )

T RE A B AT B A K 8 FAR ol
AR AT A e e ) R

HAMBIRE. AT IR, Tede e
Ui AL el e

BT
PTG Er L e e W i) s B

pinzacotante per bobine

attrezzatura per serrare bobine |(per
esempio di carta, o tubi di cemento) e
consentire una rotazione lateralg, del
carico o della attrezzatura stessj che
lo sostiene, rispetto al carrello

manipolatore di pneumatici

attrezzatura mobile per serrare,|ruo-
tare e girare (ad esempio pneumfati-

ci), anche con funzione di traslagione
laterale

manipolatore

attrezzatura per afferrare, posiZion-
are e ruotare oggetti

A.30 (see 3.30)

Lasthalter

angetriebenes Anbaugerat, mit
einer Klemmplatte/Rahmen parallel
zur Ebene der Gabelblatter, die

so angeordnet ist, dass sie sich zu
den Zinken der Gabelzinken hin
oder von diesen weg bewegt, um
das Festklemmen der Last an den
Gabelzinken zu ermoglichen

32

WA E S

HIPAT T B8 SR BT e / HESE
2R R, RE A B B 5 UK B
JT RSB, S RE R A AE BT B
EipaLiiez)) Ea

telaio fermacarico
stabilizzatore

attrezzatura mobile comprendente
un piatto/telaio di serraggio paral-
lelo al piano delle forche in grado di
avvicinarsi o allontanarsi dai piani
delle forche per effettuare il serrag-
gio del carico sulle forche stesse
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A.31 (see 3.31)

Abschieber

angetriebenes Anbaugerit, so
angeordnet, um die Last von den

Gabelzinken oder der Lastplatte zu
schieben

A.32 (see 3.32)

HEH A

JHFs 38t B2 SR 5] /75K
g A

ISO 5053-2:2019(E/F)

spintore

attrezzatura mobile in grado di spin-
gere il carico disposto sui bracci di
forca o sul piano di carico

Klenlmschieber

angefriebenes Anbaugerat, so
angeprdnet, um die Last von oder auf
die Gpbelzinken oder Lastplatte zu
schiepen oder zu ziehen

A.33|(see 3.33)
Vorsfhubgabeltriger
angefriebenes Anbaugerit, das
ermdglicht, die Last horizontal

entlajng der Langsachse vom oder
zum Flurforderzeug zu bewegen

A.34|(see 3.34)

Neigbarer Gabeltriager
Anbaugerit, so angeordnet, dass

ein Klippen der Last oder des
Anbaugerats (Gabelzinken, Klammer;

etc.) pm eine horizontale Achse quer
zum Anbaugeradt moglich ist

A.35|(see 3.35)
Schrpttgreifer

angefrieBenies Anbaugerat, um
eine Ldstfestzuklemmen und zu

RIS

FITA B AT HE AL ] 22 5% Bk
(zh 1R s e A

[[EEZa0E:Ect

AT I T AT T
AL el e

(e S

A9y R A ORFF L (B, e HLAE)
GEHACT- R 2R s R

JRAES

AT Je e i I Al AR e MV
IF i B e AR 3 0 9 st g

prendi/lascia

attrezzatura mebile in grado di

spingere e tirape il caric|
o sul piano di carico

estensore

attrezzatura mobile che
muovere il carico orizzo
allontanandolo o avviciy
carrello elevatore

piastra portaforche in

attrezzatura che perme
o al dispositivo di presa
pinze ecc.) di inclinarsi |
all’asse orizzontale che
I'attrezzatura stessa

braccio ferma rottami

attrezzatura mobile per

b sulle forche

permette di
ntalmente
nandolo al

clinabile

te al carico,
(forche,
ispetto
ttraversa

tenere fermo

il carico e consentire di

caricarlo in

ermogtictrem, die tastimemenT
gewissen Grad vorwarts oder
rickwarts zu kippen

A.36 (see 3.36)
Holzgreifer

angetriebenes Anbaugerit, um eine
Rundrohrlast festzuklemmen und
zu ermoglichen, die Last in einem
gewissen Grad vorwarts oder
rickwarts zu kippen

FIEPR

P R SR AR A AR —5E
%gﬁﬁﬁ%ﬁﬁﬁ@%%%ﬁ%%
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avarti o Tdietrocom T
angolo

braccio ferma tronchi

attrezzatura mobile per

determinato

bloccare

carichi di sezione circolare e permet-
tere al carico di essere inclinato in
avanti o indietro di un certo angolo
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A.37 (see 3.37)
Lagengreifer

angetriebenes Anbaugerat, um
einzelne oder mehrere Lagen von
Lasten als Ganzes (z. B. Kartons oder
Obstkisten) festzuklemmen und zu

bewegen

RS

T BRI Rp HE A Bl 3= 2 2 3
UnARAE K RAG) 13 1R F

selettore di livello

attrezzatura mobile per pinzare e
muovere livelli singoli o multipli

di prodotti come una singola unita
(per esempio di cartone o cassette di
frutta)

A.38 (see

.38)

Schiittgutschaufel

Anbaugerat nj
ein abkippen
ermoglichen

A.39 (see 3.3
Seitenschwe

angetriebene

it Kiibelform, um
von Schiittgut zu

9)
nkgabel

5 Anbaugerat, mit

einem lasthaltenden schwenkbaren

Anbaugerit, ¢
vorne oder s¢g
Flurforderzel

ass entweder nach
itlich relativ zum
g zeigen kann

A.40 (see 3.40)

Seitengabel

angetriebene
beinhaltet ei
dem das last
(Gabelzinke,
angeordnet i
relativ zum H

A.41 (see 3.4{1)

s Anbaugerat,

hen Seitenschieber an
haltende Anbaugerat
Klammer, etc.) so

5t, dass es seitlich
lurforderzeug zeigt

-

Festspreade

it
PGSR R

=jEA

FLAT AT [ (B O R L, A L i
IFa) b ZE AP R BT E 7 1 0 T R 3 A
e )= Ee)

N0 T 7 2 B

HATINRS Dhise, 2 Or F i B (DT X Sk
%’ﬁ)ﬁﬁIﬂki%%ﬁ%iﬂﬁ%iﬂ

ER LR MR

benna

attrezzatura con bennasagomatgp per
permettere di scaricare materiale
sfuso

attrezzatura trilaterale

attrezzatura mobile con la parte
che sostiene il carico incernierata in
modo che possa rivolgersi sia frdn-
talmente che lateralmente rispetto al
carrello

attrezzatura per
caricamento laterale

attrezzatura mobile completa di
traslatore laterale su cui e instalt
lato il dispositivo che sostiene il
carico (forche, pinza, ecc.) in moglo

da disporlo lateralmente rispettp al
carrello

spreader a interasse fisso

Hebeeinrichtung zum Umschlag von

ISO Containern einer Grofde

A.42 (see 3.42)

Teleskopierbarer Spreader
Teleskopspreader

Hebeeinrichtung zum Umschlag
von ISO Containern verschiedener
Grofden

34

T8 5 —RTISOSEREAH HIEeTH
HE

iR A

T #Aa AN E RO ISO R FAf ke T
HE

dispositivo di sollevamento per mov-
imentazione di container ISO di una
sola lunghezza

spreader telescopico

dispositivo di sollevamento per
movimentazione di container ISO di
lunghezza variabile
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A.43 (see 3.43)

Kombinierter Trailer/Container
Spreader

Hebeeinrichtung zum Umschlag von

Anhdngern oder ISO Containern
verschiedener Grofien

A.44 (see 3.44)

EEBVE ST ioE e RE B

P s H A B R RS ISO 2 AR Y
BT E

ISO 5053-2:2019(E/F)

spreader combinato per movimen-
tazione di rimorchi/container

dispositivo di sollevamento per mov-
imentazione di rimorchi o container
ISO di varie dimensioni

Teleskopseiten Spreader

Hebeinrichtung zum Umschlag
von dinseitig befestigten leeren ISO
Contginern verschiedener Grofien

A.45|(see 3.45)
Seitdn Spreader

Hebefinrichtung zum Umschlag
von dinseitig befestigten leeren ISO
Contginern einer Grofie

A.46|(see 3.46)

Rohiklammeranbaugerit

Hebeinrichtung zum Umschlag van
Rohrgn verschiedener Grofde

A.47|(see 3.47)

Conthiner Handling
Gabdlanbaugerit

Anb gerat befestlgt an einem
Spreade
mit veranderllcher Relchwelte mit
verstellbaren Gabelzinken
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spreader telescopico [Jer presa
laterale

dispositivo di sellevamento per mov-
imentazieneXdi containefr ISO vuoti e
di diménsioni diverse agganciati da

un sololato

spreader fisso per presa laterale

dispositivo di sollevamgnto per mov-
imentazione di container ISO vuoti e

di una specifica lunghezga agganciati
da un solo lato

attrezzatura di presa di tubi
dall'estremita

dispositivo di sollevamegnto per
movimentazione di tubifdi varie
dimensioni

attrezzatura a forche per movi-
mentazione container

attrezzatura con forche posizionabili

to per contamer (spreader) di un
carrello porta-container a braccio
telescopico
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Annex B
(informative)

Types of load and their manipulation
Types de charge et leur manipulation
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