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Foreword

ISO (the International Organization for Standardization) is a worldwide

federation of mational standards bodies (ISO member bodies). The work
of preparing Ifpternational Standards is normally carried out through ISO
technical committes. Each member body interested in a subject for
which a techrjical committee has been established has the right to be
represented of that committee. International organizations, governmental
and non-goverpmental, in liaison with I1SO, also take part in the work. ISO
collaborates closely with the International Electrotechnical Commission
(IEC) on all matters of electrotechnical standardization.

Draft Internatipnal Standards adopted by the technical committees are
circulated to the member bodies for voting. Publication as an International
Standard requifes approval by at least 75 % of the member bodies casting
a vote.

International Jtandard ISO 3719 was prepared by Technical Committee
ISO/TC 108, Mechanical vibration and shock, Subcommittee~"SC 1,
Balancing, including balancing machines.

This second edition cancels and replaces the first edition (ISO 3719:1982),
which has beep technically revised.

Annex A formg an integral part of this International(Standard. Annexes B
and C are for information only.
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électronique ou mécanique, y compris la photocopie et les microfilms, sans |I'accord écrit de
I'éditeur.
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Avant-propos

:1994(E/F/R)

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération

mondiaie o organismes Nationgux de normaiisation {Commtes
I''ISO). L'élaboration des Normes internationales est en gené
comités techniques de I'ISO. Chaque comité membrénnté

étude a le droit de faire partie du comité technique creé a
organisations internationales, gouvernementales et non

tales, en liaison avec I'ISO participent également aux travad
bore étroitement avec la Commission électrotechnique inter|

en ce qui concerne la normalisation électretechnique.

Les projets de Normes internationales-adoptés par les comi
sont soumis aux comités membrés pour vote. Leur publi
Normes internationales requiert{|"approbation de 75 % au
mités membres votants.

Le Norme internationale IS© 3719 a été élaborée par le cor

ISO/TC 108, Vibration$> et chocs mécaniques, sous-
Equilibrage, y comprisdes machines a équilibrer.
Cette deuxiéme® édition annule et remplace la pre

(ISO 3719:1982), dont elle constitue une révision technique.

L'annexe A fait partie intégrante de la présente Norme inte

membres de
al confiée aux
ressé par une
cet effet. Les
jouvernemen-
x. L'ISO colla-
nationale (CEl)

1és techniques

cation comme
Moins des co-

nité technique
comité  SC 1,

miére édition

nationale. Les

annexes B et C sont données uniquement a titre d'informatign.
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MNpenucnosue
NCO (MexpyHapopHan OpraHusauva no CraHpapatvsauuny) ABNAETCA

AADAHAQM L1 e oo

BCEMUPHOW D
(komuTeToB-un
WecTBNAETCA T§
TepeCcoBaHHbIN
KOMUTET, MMee
poaHble npaswu
wne CBA3N C

CTaHaapTM3auu
AOHuyvectee ¢ M

cHEPaHHACH—HARHOHARbHBEE upFGHHSaLiW;"u FrO—CrargapT3atitm
pHOB WCO). Pa3spaboTtka MexayHapoaHbix CTaHmapToB ocy-
XHu4ecknmu komuntetamu UCO. Kaxabii KOMUTET-UNIEH, 3anH-
B NEATeNbHOCTM, ANA KOTOpPOW Obil CO3haH TexXHUYeckun
T NPaBo ObiTb NPEACTaBNeHHbIM B 3TOM KoMuTeTe. MexayHa-
[fenbCTBEHHbIE U HEMPaBUTENbCTBEHHbLIE OpraHu3aunmn, nmelo-
1CO, Takxe MpWHWMAIOT yyacTue B pabotax. Uto KkacaeTcs
h 8 06nactn snektpotexrikn, MCO paboTaer B TeCHOM COTpy-

PXAYHAapOAHON dnekTpoTexHuyeckon Komuccuein (M3K).

npOEKTbI Me)KnyHaponglx CTaHﬂapTOB, NPUHATbIE TEXHUN4YEeCKUMU KOoMUTe-

Tamu, pPaccbing
BaHMe B Kaye
MeHbllen Mef
rONOCOBAHWN.

MexayHapoaHH
Tetom NCO/TK
banaHcuposka,

HacTtoswee BT
(UNCO 3719:198

MpunoxeHne Al
Horo CTaHaapT:

IOTCA KOMMUTETaM-4neHaM Ha ronocosaHue. Ux OFIY6J'II/|KO-

[78e  MexayHapoaHbix CtaHpaptoB TpebyeT ogobpeHus no

e 75 % KOMUTETOB-YNEHOB, MPWHUMAIOWMX YYacTue B

i CraHpapt UCO 3719 6bin pa3pabotaH TexHuueckin Komu-
108, Mexannyeckne Bubpauyumn u ynap, Moakomwret MK 1,
BK/1104as 6anaHCUPOBOYHbIE MaLUMHbI.

Dpoe  U3faHne aHHynupyeT W 3amMmeHsAet  FepBoe wu3faHue
2), 1 ABAIAETCA €ro TEXHUYECKOW PEeBU3NRNR:

COCTaBNAET HEOTbEMMEMYIO YaCTb HacToAWero MexayHapoa-
. MpunoxeHna B n C paHbl TONBKO ANA MHOpMaLnW.
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INTERNATIONAL STANDARD

NORME INTERNATONALE ©1SO ISO 3719:1994(E/F/R)
MEXOYHAPO[OHbIN CTAHOAPT

Mechanical vibration — Vibrations MexaHun4yeckue

Symbols for balancing  mécaniques — BU6pauum — CMMBOfbI
machines and S BOYHbIX
associlited machines a équilibrer et mawmH v npubppos
instrumentation l'instrumentation

1 Scope 1 Domaine d'application 1 O6nactb NnpumeHeHun

This Intefnational Standard es- La présente Norme interpationale Hacroswwin MexayHdpoaHbi CraH-
tablishes [ symbols for use on établit les symboles a wtiliser sur paprt yctanaBnueaet [cumBonsl ana
balancing| machines including les machines a e€quilibrer, y 6anaHcMPOBOYHBLIX NAWWH, BKIIO-
instrumentation. They are in- compris sur l'instrumentation. uyas npubopbl. DKM  CUMBONbI
tended td complement (but not Ces symboles- §ont destinés & npeaHasHauyeHbl AONOAHUTL (HO

replace) those already standard-
ized in |documents such as
ISO 7000. [The primary purpose of
the symbols in this International
Standard | is to explain the
functions| and wuses of the
indicators|and controls etc. which
are an intgegral part of a balancing
machine.

2 Normative references

compléter (mais non a remplacer)
les symboles déja normalisés
dans d’autres Normes inter-
natiopales comme 1'ISO 7000.
L'objet’premier des symboles de
layprésente Norme internationale
est d'expliquer les fonctions et
I'emploi des indicateurs, com-
mandes etc. qui font partie
intégrante d'une machine a équi-
librer.

2 Références normatives

He 3aMeHWTb) yXe paHee cTaHaap-
TM30BaHHble B MekayHapoaHbIX
Cranpaprax, kak Hanp. B MICO 7000,
cuMBoOsbl. OCHOBHO§ Ha3HauyeHue
CMMBOJOB HacToswgro MexayHa-
poanHoro CraHpapTal — MOACHUTL
byHKUMM 1 NPUMEHEHWNE MHAWKA-
TOPOB W 3NE€MEHTOB| ynpaBneHus,
KOTOpbie  ABNAIOTCH  COCTABHOM
YacTblo 6anaHCMpPOBPYHON Mawm-
Hbl.

2 HopmaTunBHbIe ¢CbINKN

The following standards contain
provisions which, through refer-
ence in this text, constitute pro-
visions of this International
Standard. At the time of publica-
tion, the editions indicated were
valid. All standards are subject to
revision, and parties to agree-
ments based on this International
Standard are encouraged to
investigate the possibility of
applying the most recent editions
of the standards indicated below.
Members of IEC and ISO maintain

Les normes suivantes contiennent
des dispositions qui par suite de
la référence qui en est faite,
constituent des dispositions va-
lables pour la présente Norme
internationale. Au moment de la
publication, les éditions indiquées
étaient en vigueur. Toute Norme
est sujette a révision et les parties
prenantes des accords fondés sur
la présente Norme internationale
sont invitées a rechercher la
possibilité d'appliquer les éditions
les plus récentes des normes

anIBeHeHHbIe CTaHOapTbl BKIIO-
4YaloT MOJNIOXEeHWUA, Ha KOoTopblie
aenaetca  CCblylIka B TekCcTe wn

KOTOpble (TaHOBATCA OCHOBOIMO-
naralowmMMmn  AnA  HactoAwero
MexnyHapogHoro CraHpapra. Ha
MOMeHT nybnuMkauum ykasaHHble
M3aHWA aBnNANUCbL AENCTBYIOWMN-
Mu. Jliobon cTaHpapTt noasep-
raeTtca nepecMoTpy, a CTOPOHaMm
NpUHMMaLLWNM peleHna no ne-
pecMmoTpy Hacroswero MexayHa-
ponHoro CraHpapTa npeanaraeTca
M3bICKaTb BO3MOXHOCTb NpuMeHe-
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registers of currently valid Inter-
national Standards.

1ISO 1925:1990, Mechanical vibra-
tion — Balancing — Vocabulary.

ISO 2041:1990, Vibration and

shock — Vocabulary.

ISO 7000:1989, Graphical sym-
bols for use on equipment —
Index and synopsis.

indiquées ci-aprés. Les membres
de la CEl et de I'|SO possedent le
registre des Normes interna-
tionales en vigueur a un moment
donné.

ISO 1925:1990, Vibrations méca-
niques — Equilibrage — Voca-
bulaire.

1ISO 2041:1990, Vibrations et
chocs — Vocabulaire.

© SO

HMA nNOCIeOHNX pedakuuni CTaH-
[apToB, NpUBEOEHHbIX  HUXe.
YneHbl M3K 1 NCO nmeloT cnucku
OEeNCTBYIOWMX HA OaHHOe BpeMmsA
MexnyHapoaHbix CTaHaapToB.

NCO 1925:1990, MexaHunyeckne
Bnbpaumn — banaHcMpoBka —
CnoBaps.

NCO 2041:1990,
yaap — Cy10Bape.

Bubpaunn mu

IEC 417:1973, |Graphical symbols
for use on equipment — Index,
survey and ¢ompilation of the
single sheetls (together with
supplements A to L).

IEC 617-2:1983| Graphical symbols
for diagrams|— Part2: Symbol
elements, qualifying symbols and
other symbols having general
application.

3 Definitiops and symbols

For the purppses of this Inter-
national Standard, the definitions
given in ISO[1925 and ISO 2041
apply. The symbols covered by
this Interngtional Standard;
including symbols for use.-On
computer per{phery, are given in
the form of| tables. Additional
symbols extracted from 1SO 7000,
IEC 417 and IEC 617-2 are shown
in annex A and{ recommended
colours on coplour monitors are

ISO 7000:1989, Symboles graphi-
ques utilisables sur le matériel —
Index et tableau synoptique.

CEl 417:1973, Symboles graphi-
ques utilisables sur le matériel —
Index, relevé et compilation des
feuilles individuelles (avec sup-
pléments A aL).

CEl 617-2:1983, Symboles graphi-
ques pour schémas— Partie 2;
Eléments de symboles, symbaoles
distinctifs et autres symboples
d'application générale.

3 Définitions et symboles

Pour.les besoins de la présente
Norme internationale, les défini-
tiohs données dans I'ISO 1925 et
I'ISO 2041 s'appliquent. Les sym-
boles qui font I'objet de la pré-
sente Norme internationale, y
compris les symboles a utiliser
sur les organes périphériques des
ordinateurs, sont indiqués sous
forme de tableau. Les symboles
complémentaires  extraits de
I'SO 7000, la CEI417 et Ia

given in anne

NOTE — In addition to the terms
used in the three official 1ISO lan-
guages (English, French and Rus-
sian), this International Standard
gives, in annexC, most of the
equivalent terms in the German,
Italian and Japanese languages;
these have been included at the re-
quest of ISO Technical Committee
108 and are published under the re-
sponsibility of the Member Bodies
for Germany (DIN), Italy (UNI) and
Japan (JISC). The missing terms will
be published as an amendment to

nexe A et les couleurs recomman-
dées des écrans couleur sont
données en annexe B.

NOTE — En supplément aux termes
donnés dans les trois langues offi-
cielles de I'ISO (anglais, frangais et
russe), la présente Norme internatio-
nale donne, en annexe C, la plupart
des termes équivalents en allemand,
italien et japonais; ces termes ont été
inclus a la demande du comité tech-
nique ISO/TC 108 et sont publiés
sous la responsabilité des comités
membres de I'Allemagne (DIN), de

NCO 7000:1989, Mpaghuueckme cum-
BOMbI  ANIA MCMOAL3DBAHUA  Ha
obopynoBaHuy -~_-Ykagatenb, u
KOHCreKTnBHas rabnmua

M3K 417:1993, pagpnyeckmne cum-
BOJIbI 1A MICN0/1b30BaHNA Ha 060-
pynosaruu — Ykasatesns, o630p u
KOMAUNALUNA OTAEe/bHbIX BeOOMO-
creut (c pononHeHnamn A—L).

M3K 617-2:1983,
cuMmBoONIbI OnA cxem —t Yacre 2:
SnemeHTbl CMMBONOB, | onpepge-
namumne CUMMBOIbLI N NpPYNe CUM-
BOJIbI O6LYEro NpUMeHeHUA.

lpappunyeckme

3 OnpepneneHna n
CMMBO/bI

[nAa Hactoawero MexayHapoaHo-
ro CraHpgapTta npyuMeHUMbI onpe-
neneHuna, naHHbie B QO 1925 n

NCO 2041. CumBonbl ycTaHaenu-
BaeMble HactoAwum MexnayHa-
poaHbiM  CTaHmapToMm, | BKAtoYas

CUMBOMbI  ANA  NPUMEHEHUA B
nepudepuitHbiX YCTPOUCFBaX KOM-
NblOTEepoB, NpuBedeHbl [B dopme
Tabnuubl. JlononHuTenbHble CUM-
Bonbl, B3ATble wu3 WNCO 7000,
M3K 417 n M3K 617-2, [npuBene-

CEt617-2 sont indiqués em an- _ Hbel B NPWIOXEAN A. tiBeTa, pe-

KOMeHayeMblie ANA MNpUMEHeHUA
Ha UBETHbIX AMchneAx, AaHbl B
npunoxexuu B.

NMPUMEYAHUE — B pononHeHue K
TEPMUHAM Ha Tpex oduumnanbHbIX
a3bikax NCO (aHrnuitckom, cdpaHuys-
CKOM U pPyCCKOM), HacToAawmnn Mexay-
HapoaHbit CTraHmapT coOepXut B
npunoxeHnn C 66nblYI0 YacTb 3KBU-
BaNeHTHbIX TEPMUHOB Ha HEMELIKOM,
WUTaNbAHCKOM M AMOHCKOM A3blKaXx,
KoTopble Obinu BKNIOYEHbI NO Npockbe
TexHuuyeckoro Komurteta NCO/TK 108
M onybnukyloTcA noa  OTBETCTBEH-
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this International Standard. However,
only the terms given in the official
languages can be considered as I1SO
terms.

Symbols shall be shown in
exactly the same presentation as
in this International Standard.
Mirror or rotated images do not
comply.

I'ltalie (UNI) et du Japon (JISC). Les
termes manquants seront publiés
dans un amendement a la présente
Norme internationale. Toutefois,
seuls les termes donnés dans les
langues officielles peuvent étre con-
sidérés comme termes ISO.

La présentation des symboles
doit étre strictement identique a
celle de la présente Norme inter-
nationale. L'image ne doit pas
étre réfléchie ni tournée.

ISO 3719:1994(E/F/R)

HOCTb KOMUTeTOB-4YneHoB [lepmaHum
(DIN), Utanun (UNI) u AnoHun (JISC).
TepMuHbI, KOTOpble He NpuBEAeHbI,
6ynyT onybnukoBaHbl B WU3MEHEHUM
Hactoauwero MexnyHapoaHoro Crah-
papta. OgHako TOMbKO TEPMWHbLI Ha
ohmumanbHbIX A3bIKaX MOTMYT CYUTaThb-
cA TepmuHamn UNCO.

CuMmBONbl AOMKHbI 6biTb NoOKasa-
Hbl TOYHO B BuAe, NPUBEAEHHOM B
HactoAwem MexayHapoaHom Cran-
pnapte. He wm3obpaxaTb WX B 3ep-
KanbkHOM OTO6paXeHuM wnu B

4 Basig symbols
(as far as possible based on
ISO 700D)

4 Symboles de base,
(fondés si possible sur
I'ISO 7000)

nepesBepHyTOM BUfie

4 OcHOBHble CUMBONbI,
(HackonbKo BO3MOXHO B
cooTBeTcTBUK ¢ ICO 7000)

No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
NO AHMmMUACKUA ®dpaHLy3cKu1ii Pycckuin Cymson
4.1 End view of rotor Vue d'un rotor en bout *|\BokoBaa npoekuus
poTopa
r 1
L _
ISO 700040566
4.2 | %ide view of rotor Vue latérale d'un rotor | ®poHTanbHan
horizontal axis) a axe horizontal npoekuma potopa
(ocb ropnzoHTanbHO) - =
L;
L _
ISO 7000-1094
4.3 | Side view of rotor Vue latérale d'un rotor | ®poHTanbHaA
(vertical axis) a axe vertical npoekums portopa
(ocb BepTUKANbLHO) r 7
T = I
1ISO 7000-1786
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
No AHMUACKNIA DpaHuy3ckuin Pycckun Cumson
4.4 | Unbalance Balourd a corriger 3HauyeHme aucbanaHca
(rotor end view) (vue d'un rotor en (6okosan npoekuus
bout) poTtopa) -
| _
ISO 70001789
4.5 | Unbalance Balourd a corriger 3HauyeHue gucbanaHca
(rotor|side view) (vue latérale du rotor) | (dbpoHTanbHan
npoekumsa poTtopa) & T
L _
ISO 7000-1787
4.6 Compensation Balourd correcteur Komnencaumn
(arrows directed (fleches dirigées vers BOVAHWA ancbanaHca
inwarfls) I'intérieur) r =
O
L _
ISO 7000-1790
4.7 Comppnent indication | Indication des WMHankauwms
composantes COCTaBnAIOWNX
aucbanaHca
L
ISO 7000-1791
4.8 Polar indication Indication polaire WHankauma B

NONAPHbIX
KoopanHaTtax

L |

ISO 7000-1792
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
NO AHrUACKUK ®paHuy3ckuin Pycckunin Cumson

49 Indexing Indexage WMHanumpoBaHune

(yctaHOBKa poTopa B
MCXOOHOE NonoXeHne) r 7
L J
ISO 7000-1793
4.10 | Angle of unbalance Angle associé au Yron aucbanaHca
balourd
r 7
L _
ISO 7000-1794
4.11 | Bgaring position Point d'appui Onopa
r T
L _1
ISO 7000-0542
4.12 | Coprrection plane in a Plan dans le rotor MnockocTb Koppekumn
rqtor poTopa
I Bl
L _
ISO 7000-1788
4.13 | Multiplication Multiplication YMHOXeHue
r ml
L o
ISO 7000-0654
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
N2 AHrnMnAckun ®paHLy3cKuin Pycckuia Cumson
4.14 | Position 1... 2... Position 1... 2... Mosunumn 1... 2...
-
L _
ISO 7000-3795
4.15 | Calibration Calibrage TapupoBka
r T
L _J
ISO 7000-0160
4.16 | Add material Ajouter de la matiere MNpucoeanHeHne
Maccbl
r 7
L _
ISO 7000-1796
4.17 | Rem¢ve material Enlever de la matiére YnaneHne maccol
r 7
L _
ISO 7000-1797
4.18 | Test, check, verify Contréle KoHTponb
r 7
L _.J

ISO 7000-0421
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
NO AHMUACKUA ®dDpaHuUy3CcKni Pyccknia Cumson
4.19 | Photoelectric scanner | Traceur DoTo3neKTprUyeckmin
photoélectrique aaTumk
r 7
| _l
ISO 7000-1347
4.20 | Stroboscopic lamp Lampe Crpobockonuyeckan
stroboscopique namna

r 7

——

L _J
ISO 7000-1798
4.21 | Sine wave angle Générateur d'ondes [eHepaTop
reference generator sinusoidales CUHYycomnaanbHbIX
CUrHanos r T
L _
ISO 7000-/1799
4.22 | Square wave angle Générateur leHepaTop
reference generator d'impulsions NPAMOYrofbHbIX
CUrHanos r =
L _1
ISO 7000-1800
4.23 | Read-out retention Maintien de Ddukcauma NokKasaHMm
I'affichage
r 7
L _
ISO 7000-0018
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
NO AHMMNACKNA ®paHUy3ckumn Pycckun Cumson
4.24 | Bearing vibration Vibration d'un palier Bubpauwns
NoAWUMHMKa
~ 7
L _
ISO 7000-1801
4.25 | Filter Réjecteur dunbTp
m T
2.5
L _J
IEC 417-5185
4.26 | Staticlunbalance Vecteur de balourd du | Cratuyeckan
centre de masse HeypaBHOBELWEHHOCTb
r 7
L.A
L
ISO 7000-1802
4.27 | Couple unbalance Couple de balourds MomMmeHTHan

HeypaBHOBeLWEeHHOCTb

r n
[ _
ISO 7000-1803
4.28 | Dynamic unbalance Torseur réduit des AvHamunueckan
balourds HeypaBHOBELWEHHOCTb
r m
L

ISO 7000-1804
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5 Recommended letters

5 Lettres recommandées

ISO 3719:1994(E/F/R)

5 PekomeHayemble

6ykBeHHble 0603HaYeHUs

No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
Ne AHrnuMncknin ®paHLy3cKni Pycckui Cumson
5.1 | Correction radius Rayon de correction Panunyc koppekuumn
I~ T
L |
5.2 | Length measurements | Mesures de longueur | JlnuHeiHble pasmepsl
r 71
abec
d |etc.
-
5.3 | Function selection Sélection de fonction DyHKUMA
-
-
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6 Examples of symbols,
using basic symbols,
applicable to balancing
machines with horizontal

6 Exemples de symboles
utilisant les symboles de

base, applicables aux

machines a équilibrer a axe

© SO

6 [Mpumepbl yCNOBHbIX
n3obpaxeHuin,
npuMeHsAeMbIX ana
6anaHCMPOBOYHbIX MaWWH C

axis horizontal ropn3oHTaNbHON OCblo,
ncanonb3ya oCHOBHbIE
CMMBOI/bI
No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
Ne AHTRATCK I Dpantysexnit———————Pyccki CrvBon
6.1 Left glane Plan gauche JleBasa nnockocTb
KoppeKkunm
6.2 | Right|plane Plan droit lNpaBaA.ANOCKOCTb
Koppexkuunu
=
6.3 | Centrpl plane Plan-central CpenHas NNoOCKoCTb
KoppeKkuun
-1 |~
6.4 | Angle, left plane Angle dans le plan Yron aucbanaHca B
gauche NneBon NNOCKOCTH
Koppekuunn

10
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
NQ AHrInncKnn ®paHuUy3cKui Pycckui Cumson
6.5 | Angle, right plane Angle dans le plan Yron aucbanauca B
droit NpaBon NJIOCKOCTN
KoppeKLumn r 7
L .
6.6 | Amount of unbalance, | Valeur associée au 3HayeHue gucbanaHca
left plane balourd dans le plan B T€BOM MSIOCKOCTU
gauche KoppeKkuum r 1
L J
6.7 | Amount of unbalance, | Valeur associée au 3HauyeHune aucbanaHca
fight plane balourd dans le plan B MpaBOW NNOCKOCTU
droit Koppekuumn r =
L J
6.8 | Amount of unbalance, | Valeur associée au 3Ha4veHue agucbanaHca
g¢entral plane balourd dans le plan B CpedHen NnockocTm
central Koppekumn r 7
L .
6.9 | Vertical component of | Composante verticale | BepTukanbHan
unbalance (on du balourd (sur rotor a | cocraBnAowan
horizontal-axis rotor) axe horizontal) avcbanaHca r 1
(ocb potopa
rOpuU3oHTanbHO)

1
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
NO AHrnunmckun ®dpaHuUy3ckui Pycckum Cumson
6.10 | Horizontal component | Composante Fopu3oHTanbHan
of unbalance (on horizontale du balourd | cocraenaiowasn
horizontal-axis rotor) (sur rotor a axe avcbanaHca r 1
horizontal) (ocb poTopa
FOPUH30HTANbHO)
J
6.11 | Four gomponents (on Quatre composantes YeTbipe cocTaBnaowme
horizgntal-axis rotor) (sur rotor a axe ancbanaHca
horizontal) (ocb poTopa - =
rOpM3OHTaNbHO)
L J
6.12 | Vertichl compensation | Compensation BeptnkanbHan
(on hgrizontal-axis verticale (sur rotor a KOMMeHcaums
rotor) axe horizontal) (ocb poTopa - J - 7
rOPU30OHTAaNbHO) ~
IR I
6.13 | Horizqntal Compensation [opn3oHTanbHan
compensation (on horizontale (sur rotor KOMMeHcauunsa
horizdntal-axis rotor)~.7) a axe horizontal) (ocb potopa r .
rOpPM30HTAasbHO) E
L _
6.14 | Distance from left Distance du palier PacctoaHue ot nesowt

plane to left bearing
plane

gauche au plan
d'équilibrage gauche

NI0CKOCTN KoppeKunmn
[0 NeBoMn onopbl

-
|

12
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planes

No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
N2 AHrNUACKUA DpaHLy3CcKun Pycckuin Cumson
6.15 | Distance between Distance entre plans PaccTtoAaHune mexay
planes d'équilibrage NNOCKOCTAMM
KoppeKuunmn r 7
| J
6.16 | Distance from right Distance du plan PaccrosaHue ot npasowt
flane to right bearing | d'équilibrage droit au NNOCKOCTM KOppeKUnn
glane palier droit N0 npaso onopsbl r 1
I(_c_)l
L _J
6.17 | Gompensation, left Plan gauche KomneHcaumnsa
dlane d'équilibrage BNUAHMA ancbanaHca B
NeBOW NIOCKOCTH ~ 7
L 2
6.18 | Jompensation, right Plan droit KomneHcaumsn
plane d'équilibrage BNMAHMA amncbanaHca
B NPaBOMN NNIOCKOCTU r T
L _J
6.19 | Horizontal rotor Schéma d'un rotor Cxema
diagram with horizontal avec rOpPU3OHTaNbHOro
distances between distances entre plans poTopa C ykasaHnem - 1

pasmMmepos

3

A

A 4
L II A

13
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
NO AHrAMnckuin dpaHUy3Cckui Pycckum CumBson
6.20 | Horizontal rotor Schéma d'un rotor Cxema
diagram with horizontal avec ropu3oHTanbHOro
distances from datum | distances de référence | portopa c pasmepamu, m
3aflaHHbIMW OT NeBON Ll
onopbl
|
6.21 | Bearing vibration, left | Vibration de I'arbre a Bubpauwus nesoro
gauche KOHUa Bana
-
_1
6.22 | Bearing vibration, Vibration de I'arbre a Bubpatins npasoro
right droite KOHL(a Bana
-
_I

14
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7 Examples of symbols,

using basic symbols,

applicable to balancing
machines with vertical axis

7 Exemples de symboles
utilisant les symboles de
base, applicables aux
machines a équilibrer a axe

ISO 3719:1994(E/F/R)

7 Tprmepsbl YCNOBHbIX
n3obpaxeHuun,
npuMeHsaeMbiX ANA
6anaHCMPOBOYHbIX MALWWH C

vertical BEepPTUKaNbHOMN OCblO,
ncnonb3ysa OCHOBHbIE
CMMBOI/bI
No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
N2 | —ARmmircrwin WPaATy3CRAN PyccKnii THmBoN
7.1 Upper plane Plan supérieur BepxHAsa nnockocTb
Koppekumu
I— 1
S| S
7.2 Lower plane Plan inférieur Hux#Aaa nnockocTb
KOppeKumm
r 7
I B
7.3 | Angle, upper plane Angle dans le plan Yron aucbanaHca B
supérieur BEPXHEMN NNTIOCKOCTH
Koppekumm r n
S| & B
7.4 | Angle, lower plane Angle dans le plan Yron gucbanaHca
inférieur B HUXKHEW NMIOCKOCTU
KoppeKkuunu r 7
S &

15
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
Ne AHMMUACKUA ®dpaHLUy3CcKuin Pycckun Cumson
7.5 | Amount, upper plane Valeur associée du 3HaueHne gucbanaHca
balourd dans le plan B BEpPXHEW NnockoCcTH
supérieur KoppeKkumm r T
L || .
7.6 | Amount, lower plane Valeur associée du 3HauyeHmne ancbanaHca
balourd dans le plan B HWXXHEW NNOoCKOCTU
inférieur Koppexkummn i 7
L ; 2
7.7 | Frontirear component | Composante du DpoNTanbHble
of unpalance balourd avant-arriére cocTasnsaowme
(on vertical-axis rotor) | acorriger (sur rotor a mncbananca (ocb r 7
axe vertical) poTopa BEPTUKaNbHO) C\
L
L v J
7.8 | Left-ight component Composante du bokoBsble
of unpalance balourd gauche-droite | cocraBnaowme
(on vertical-axis rotor)Z| a corriger (sur rotor a | ancbanaHca (ocb r ml
axe vertical) poTopa BepTUKanbHO) E
L _
7.9 | Four components Quatre composantes YeTblpe cocTaBnaiowme
of unbalance du balourd (sur rotor a | pncbanaHca (ocb
(on vertical-axis rotor) | axe vertical) poTOpa BepTUKanbHo) r A A
L v _J

16
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
Ne AHMUACKUA ®dpaHLy3cKni Pycckuia Cumeon
7.10 | Compensation, front- Composantes du KomneHcauwmn
rear component balourd correcteur BNVAHWA
(on vertical-axis rotor) | avant-arriére (sur HPOHTaNbHBIX r A B
rotor a axe vertical) cocrasnAlownx
ancbanaHca (ocb
poTOpa BepTVKanbHO) ()
— "
7.11 | Compensation, left- Composantes du KomneHcaumnsa
right component balourd correcteur BNMAHMA BOKOBbIX
(pn vertical-axis rotor) | gauche-droite (sur COCTaBNAIOWMNX - =
rotor a axe vertical) avcbananca (ocb

poTopa BepTUKansHO)

7.12 | Vertical rotor diagram | Schéma d'un rotor Cxema BepTUKanbHOro
vertical potopa

17
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8 Symbols for use on
computer periphery

8 Symboles a utiliser sur
les organes périphériques

des ordinateurs

8 Cumsonsl gnsa
NPUMeHEeHNA B

nepucepunHbIX
YCTPOMCTBaX KOMMbIOTEPOB

© (SO

No. English
N° Anglais
N2 AHIRMACKMIA

French
Frangais
®paHUy3cKuin

Russian
Russe
Pycckun

Symbol
Symbole
Cumson

8.1 Add/Remove selection

Apport ou retrait de

Bbi6op cnocoba

8.3 Keywz;r/
compelnsation

clavette

B/IAHUA WWNOHOYHON
KaHaBKu

matiére Koppekin
(npucoeanHeHme- ~
yoaneHue
KOpPPEeKTUPOBOYHOWN /m\
Maccbl) \
L
8.2 | Index balancing Aide a l'indexage MNosnemeHTHan
angulaire 6anaHcmpoBka
| ]
L
Compensation avec KomneHcauwns

8.4 | Averade ovér+ runs

Moyenne sur n lancers

YcpenHeHune no
n nyckam

18
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
N2 AHMNACKUA ®dpaHLUy3cKui Pycckuin Cumson
8.5 | Average over time Moyenne au cours du | YcpeaHeHue no
temps BpeEMEHU
r 7
@ t
L J
8.6 | Manual Manuel d'‘emploi PykosopacTeo no
KCnayaTaumm
r 7
L _J
ISO 7000-p790
8.7 | Other rotor type Autre type de rotor RoTop apyroro tnna
r 1
L 2
8.8 | $ame rotor type Méme type de rotor PoTop TOro xe tvna
[_ 1
L |
8.9 | Print Impression MeuaTb
r 7
L |

ISO 7000-0793 A

19
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
NQ AHrInickuin ®dpaHuy3cKuin Pycckui Cumson
8.10 | Measure vibration Mesurage des N3mepeHne Bubpaunm
vibrations
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Annex A

(normative)

Machine and electrical

Annexe A
(normative)

Symboles des machines

ISO 3719:1994(E/F/R)

MpunoxeHne A
(HopmaTuBHOE)

YcanoBHble 0603HaYeHnA

symbols of general et symboles électriques MaLINH "
application ! icati Bné nyeckme
fram ISO 7000, extraits de I'l|SO 7000, o603HayeHuUA obwero
IEC 417 and de la CEl 417 et de la NpUMeHeHUA, B3ATble U3
IEC 617-2 CEl 617-2 NCO 7000, MBK 417 v
M3K 6177-2

No. English French Russian Symbol

N° Anglais Francais Russe Symbole

NO AHrntckun ®paHuyc3Kkuin Pycckuin Cumson

A.1 | Number of Nombre de tours par YacToTa BpaweHuns

-—

r7Ivolutions per

inute

minute

(06/MunH)

ISO 7000-Q010

A.2 | Increase in speed Augmentation de YBenuyeHue ckopoctu
vitesse
r 71
.‘ﬂ
L _
ISO 7000-1943
A.3 | Decrease in speed Diminution de vitesse | YMeHblueHne
CKOpPOCTH

21
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symboie
Ne AHrANACKUNA ®DpaHuUy3CcKui Pycckuia Cumson
A.4 | Variability Variabilité PerynuposaHne
[— 1
L _
IEC 417-5004
A.5 | Main|switch Interrupteur naBHbIN
BbIK/lOMATENb
r 7
L __l
ISO 7000-0353
A.6 | On (power) Marche (mise sous BknoueHo (ceTb)
tension)
r T
[ _I
IEC 417-5007
A.7 | Off (gower) Arnét (mise sous OTknioyeHo (ceTnb)
tension)
r n
L _J
IEC 417-5008
A.8 | On/Off (push-push) Marche-arrét (par KHoMouHbIN
bouton-poussoir) BbIKJllO4aTe b
r 1
L _
IEC 417-5010

22
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
No AHrnnnckun ®DpaHUy 3K Pycckui CumBson
A9 Lock or tighten Verrouillage dukcaumn
r T
= _J
ISO 7000-0p18
A.10 | Unlock, unclamp Déverrouillage OcBoboxpneHune
(chuck open)
r H
L |
ISO 7000-0p19
A.11 | Birlake on Serrer le frein BknioyeHne Topmosa
r -
L |
ISO 7000-0020
A.12 | Bifake off Desserrer le frein OTknoyeHne Topmosa
l_ n
L |
ISO 7000-0021
A.13 | Automatic Cycle automatique (ou | Paborta B
(or semi-automatic) semi-automatique) aBTOMAaTUYECKOM
cycle (nonyaBTOMaTuyeckom)
pexume dl
ISO 7000-0026

23
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Frangais Russe Symbole
No AHrMMNCKUK dDpaHLy3CcKuin Pycckui Cvumson
A.14 | Hand control Commande manuelle | PydyHoe ynpaeneHue
r 1
T _
ISO 7000-009¢
A.15 | Direg¢tion of Sens de rotation HanpasneHnue
cont{nuous rotation unique BpaLleHuA
I B
L _
ISO 7000-0004
A.16 | Rotation in two Rotation dans les BpaiueHune B aByx
diredgtions deux sens HanpaBneHuax
r 7
[ 4
ISO 7000-000%
A.17 | Cautjon Attention BHnmaHue!
r T
AN
L _|
1ISO 7000-0434
A.18 | Signal lamp Lampe de CurHanbHasa namna

signalisation

IEC 417-5012

24
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
Ne AHrRMAcKUn ®DpaHLy3CcKun Pycckuia Cumson
A.19 | Oil lubricant Lubrification Cmaska
L _J
ISO 7000-0391
A.20 | Aliternating current of | Courant aiternatif de MepemeHHbIN TOK
frlequency f fréquence f 4acToThbl f
~ 7
N’ Xy Hz
L |
IEC 617-2
A.21 | Alternating current Courant alternatif FepemMeHHbIN TOK
r T
L J
IEC 417-50B82
A.22 | Djrect current Courant continu MocToAHHBbIN TOK
r 7
—_— : I
L J
IEC 417-5031
A.23 | Both direct and Courants continu et MoCcToAHHDBIV TOK K
alternating current alternatif nepemMeHHbIN TOK
r T
R
L .
IEC 417-5033

25
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
NO AHrnuickun ®dpaHuUy3ckuin Pycckun CumBon
A.24 | Single phase Courant alternatif OnHodasHbIN TOK
alternating current of monophasé de YacToTbl f

frequency f fréquence f ~

1~ f
J
IEC 617-2
A.25 | Alterpating current of | Courant alternatif a m MHorodasHbIf ToK
m phases and phases de fréquence f | yncnom das m u
frequency f 4acToThbl f r m
m A\t f

L _

IEC 617-2

A.26 | Fuse Coupe-circuit; fusible MNpenoxpanuTens
r T
L _
IEC 417-5016
A.27 | EarthyGround Terre 3asemneHue
r B
L _
IEC 417-5017
A.28 | Drilling correction Correction de pergage | Koppekuwus
ancbanaHca
CcBEpneHuem r 7
L J
ISO 7000-0370

26
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
Ne AHMMUACKUA ®paHLUyCc3Kui Pycckui Cumson
A.29 | Milling correction Correction de fraisage | Koppekuua
avcbanaHca
thpezepoBaHuem r 7
o
W
L |
ISO 7000-0871
A.30 | Tgpe recorder Enregistreur a bande MarnuTtocoH
l_ A
L _
IEC 417-5093
A.31 | Fdot switch Commutateur a [I€ganbHbIN
pédale BbIKMlO4aTENb
r 1
\}
[ |
IEC 417-5114
A.32 | Fynction increasing Variabilité sans HenpepbiBHOE
without steps échelons n3MeHeHue byHKUUK
r 7
Aﬁ
L -
IEC 417-5004
A.33 | Function increasing Variabilité par CryneH4aToe
by steps échelons n3MeHeHue pyHKuUmn
r B
[ _I
IEC 417-5181

27
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Annex B
(informative)

Recommended colours
on colour monitors

Annexe B
(informative)

Couleurs recommandées
sur les écrans couleur

© SO

MpunoxeHne B
(MHpopMaTMBHOE)

LiBeTa, pekomeHpyemble
ANA NpUMEeHeHUA Ha
LIBETHbLIX AqUucnneax

B.1 Heading

Colour: blue

EXAMPLES

Selected dialpgue; type number;

run number;
which do not @

B.2 Data fJ

Fixed text: w
Data: yellow

Data just sele

other general data
hange continuously.

eld

ite

ted by cursor: red

B.1 En-téte
Couleur: bleu

EXEMPLES

Dialogue choisi, numéro de type,
numeéro d'exécution, autres dons
nées générales ne changeant pas
en continu.

B.2 Champ de dannées

Texte fixe: blane
Données: jaune

Données juste choisies par le
curseur: rouge

B.1 3aronoBok
LiBeT: cuHWUIM

NMPAMEPDI

BoibpaHHbii  aunanor, |[tun NS,
3anyck N, npouve ofwme naw-
Hble, He wu3MeHAlWMNeda Henpe-
PbIBHO.

B.2 [lone paHHbIX

MocToAHHbIN TeKcT: bendi uBeT
[laHHbIe: XenTbin uBeT
NaHHble, TONbKO 4YTO BHIGpPAHHbIE

NMOCPeAcTBOM  Kypcopa: | KpacHbin
user

B.3 Operator instructions B.3 Instructions données B.3 KomaHnpgsl,
par l'opérateur nopasaemble onepatopom
Colour: violet|or orange
Couleur: violet ou orange LiBeT: cdhnoneToBbIi UNK OpaHXe-
EXAMPLES Bbii
” o EXEMPLES
Start drive®. ARUMERL)
"Index rotor”. «Lancer entrainement».

B.4 Error indication

Colour: red

EXAMPLES

"Input not per

mitted”.

"Wrong password”.

28

«Indexage du rotor».

B.4 Indicateur d'erreur

Couleur: rouge
EXEMPLES

«Entrée non autorisée».
«Mot de passe erronén».

.Iyck npmuBopa”.
LMMHanumposaHue potopa”.

B.4 WHaukauuna owmnbKkun

LiBeT: KpacHbIN

NMPUMEPbI

.BBOAO He pa3pewaeTca”.
,OwnboyHas naponb”.
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In addition, for the unbalance
display:

— rotor in tolerance or rotor can
be corrected: green;

— rotor out of tolerance: red.

En plus, pour I'affichage du ba-
lourd a corriger:

rotor dans les tolérances ou
rotor pouvant étre compensé:
vert;

rotor hors tolérances: rouge.

ISO 3719:1994(E/F/R)

Kpome Toro, ans otobpaxeHus
ancbanaxca:

— poTop B npepenax AOMNYyCKOB
Unn poTop, KOTOPbIK MOXET
6bITb KOppekTUpoBaH: 3efne-
HbIA UBeT;

— PpOTOp BHE OOMYCKOB: KPACHbIA
uBerT.

29
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Annex C Annexe C MpunoxeHune C
(informative) (informative) (MHdopMaTMBHOE)
Equivalent terms Termes équivalents DKBUBANEHTHbIE
TePMMUHDbI

No. German Italian Japanese

N° Allemand Italien Japonais

No Hemeukun UtanbaHckun ArnoHCckMn

4.1 Stirngeitenansicht des Vista frontale del rotore o — 2 F &
Rotofs

4.2 | Seitgnansicht des Vista laterale del rotore v =20l m ( K-Fdd)
Rotofs mit horiz. Achse con albero orizzontale

4.3 | Seitgnansicht des Vista laterale del rotore n— 2 Hlm (5 EH)
Rotofs mit vert. Achse con albero verticale C

4.4, | Unwlcht Squilibrio AN D n # \A

45

4.6 | Kompensation, Léschen Compensazione g

4.7

4.8

4.9

4.10 | Unwuchtwinkel Posizione angolare ND D BN E

di squilibrio

4.11 | Lagerstelle Posizione del cuscinetto il 57 =1

4.12 | Ausgleichsebene Piano di correzione % IF |

4.13 | Multiplikator Moltiplicatore 5 ]

30
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No. German Italian Japanese
N° Allemand Italien Japonais
Ne Hemeukun WranbaHckui AnoHckuin
414

4.15 | Kalibrierung Regolazione g IF

4.16 | Masse zusetzen Aggiungere & E

4.17 | Masse wegnehmen Togliere b £ F

418 | Kdntrolle Controllo g Z7

4.19 | Phptozelle Fotocellula A EE (-2

4.20 | Stfoboskoplampe Lampada stroboscopica A N KT S
4.21 | Sinusgenerator Generatore sinusoidale E 5 425

4.22 | Rephteckgenerator Generatore-di impulsi 52

4.23

4.24

4.25

4.26 | Statische Unwucht Squilibrio statico BADODDH N

4.27 | Momentenunwucht Squilibrio di coppia BAADb0HHWN

4.28 | Dynamische Unwucht Squilibrio dinamico BADOhHWN

31
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No. German Italian Japanese
N° Allemand Italien Japonais
No Hemeukun NranbAHCKUA AnoHcknin
6.1 | Linke Ebene Piano sinistro E &\
6.2 | Rechte Ebene Piano destro A |
6.3 | Mittiere Ebene Piano centrale = s e T
6.4 | WinKel Angolo sul piano AE, K@
linke|Ebene sinistro
6.5 | Winkel Angolo sul piano A E , A E
rechtle Ebene destro
6.6
6.7
6.8

6.9 Vertikale

Componenteverticale

Roh dHnoEHEBS S

Unwtichtkomponente

componente
verticale dello squilibrio

Unwlichtkomponente dello squilibrio

6.10 | HoriZontale Componente orizzontale ANDh B \nD KK D
Unwlichtkomponente dello squilibrio

6.11

6.12 | Loschen der vertikalen Correzione della HFH K #E

6.13 | Loschenider horizantalen

Correzione della

Unwuchtkomponente

componente
orizzontale dello squilibrio

e 7 b A b g
NN ) TR IE

Ausgleichsebene zum
rechten Lager

dal cuscinetto destro

6.14 | Abstand der linken Distanza del piano sinistro | /= @] & /7 s 5% fa] @ fh &
Ausgleichsebene zum dal cuscinetto sinistro
linken Lager

6.15 | Abstand der Distanza dei piani di & 1F M fH] BB #
Ausgleichsebenen correzione

6.16 | Abstand der rechten Distanza del piano destro | 75 ] & 4 #ih 52 [H] O BB B
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6.17 | Kompensation Compensazione del e =1
links piano sinistro
6.18 | Kompensation Compensazione del 5 w1
rechts piano destro
6.19 | Rotor-Montagesystem mit | Schema di montaggio del | 7 —  f1F H{f & O &R
den Abstinden der rotore con distanze dei
Aupgleichsebenen piani di correzione
6.20 | Rotfor-Montagesystem Schema di montaggio del [E¥EfMTEED & D v — ¥ EIEEY E O R
mif Basisabstanden rotore con distanze di
riferimento
No. German Italian Japanese
N° Allemand Italien Japonais
Ne Hemeukunin WtanbaHckuin AnoHcknn
7.1 | Obgre Ebene Piano superiore ' om
7.2 | Untere Ebene Piano inferiore T m
7.3 | Wipkel obere Ebene Angolo délpiano HE, @
superiore
7.4 | Wipkel untere Ebene Angolo del piano inferiore | £ B, Tm
7.5 | Befrag obere Ebene Valore del piano superiore | & | | @]
7.6 | Befrag untere,Ebene Valore del piano inferiore | & , T @&
7.7 | Komponente Componente orizzontale | A/~ D b B\~ D H] « & H 7
vorn - hinten avanti-dietro
7.8 | Komponente Componente orizzontale KDY BNnDKE « HK5
links - rechts sinistro-destro
7.9
7.10 | Loschen Compensazione

vorn - hinten

avanti-dietro

ffE, B - B2
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7.11 | Loschen Compensazione #H g, £ « 55
links - rechts sinistro-destro
7.12 | Rotor-Montagesystem Schema di montaggiodel | @ — £ o
rotore
No. German Italian Japanese
N° Allemand Italien Japonais
NS Hemeukui UtanbaHcKui AnoHckun
A.1 | Auswuchtdrehzahl Giri di equilibratura = k& O] #r P34
A.2 | Drehgahlisteigerung Aumento di velocita o K
A.3 | Drehgahlverminderung Diminuzione di velocita W &
A.4 | Veranderung Variabilita AL &
A.5 | Haugtschalter Interruttore principale FH 2
A.6 | Ein Circuito chiuso (EBEE) A
A7 | Aus Circuito aperto (EBEE ) U
A8 | Ein/Aus Aperto-Chiuso AT (R &)
A.9 | Spanpen Bloccare E
A.10 | Losen, Sbloccare W
Freigeben
A.11 | Abbremsen, Bremse Frenare GE DN
anlegen
A.12 | Bremse |6sen Togliere il frenc IER)
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