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INTERNATIONAL STANDARD

NORME INTERNATIONALE

MEXXAYHAPOJHbIA CTAHJAPT

ISO 3719-1982 (E/F/R)
nco 3719-1982 (A/®/P)

Balancing machines —
Symbpls for front
panels

1 Scope and field of
application

This Interhational Standard establishes
symbols fpr use on the front panels of
balancing|machines. They are intended
to compldment (but not replace) those
already standardized in documents such
as ISO/R|369. The primary purpose of
the symb¢ls in this International Stan-
dard is to explain the functions and Gsés
of the ipdicators and contrels”etc.
which areTan integral part of abalancing
machine.

2 Refelrences

ISO/R 369, Symbols for indications ap-

Machines a équilibrer —
Symboles pour les

tableaux de commande

1 Objet et domaine
d’application

La présente/Norme internationale établit
des symboles pour I'emploi sur les tableaux
de commande des machines a équilibrer.
lls,sont destinés a servir de complément a
{mais non & remplacer) ceux qui sont déja
normalisés dans les documents comme
I'ISO/R 369. Le premier objet des sym-
boles dans la présente Norme internatio-
nale est d’expliquer les fonctions et les
emplois des indicateurs, commandes, etc.,
qui sont une partie intégrante d'une
machine a équilibrer.

2 Références

ISO/R 369, Symbolisation des indications

banaHcupoBOuHple
mawmHbi.— CumBonbl gnA
naHenu ynpasneHus

1 O67veKkT U obnacte
NPUMEHEHUA

HactoAawmn MexayHapoaHbi CraHgapTt
yCTaHaBNMBAET CUMBOJbI ANA nNaHenen
ynpaeneHua 6anaHCUPPBOYHbLIX MalWUH,
npegHasHayeHHble AONGNHUTL (HO He 3a-
MEHUTb) y>Ke CTaH[AapTH3OBaHHble paHee
CUMBONbI, Takue, Kak 8 UCO/P 369. OcHo-
BHOE HasHauyeHWe CUMBPNOB HaCTOAWEro
MexxpgyHapogHoro Crapgapta — Rofc-
HUTb OYHKUMKM MU NPpUYEHEeHUA UHJKKa-
TOPOB U 3NEMEHTOB YNp3BNeHUA, KOTopble
ABNAIOTCA COCTAaBHOM Y3cThi0 6anaHcUpo-
BOYHOW MalNHDbI.

2 Ccbinku

NCQ/P 369, Ykasamenbhisie CUMBOALI Me-

pearing on machine tools.
ISO 1925, Balancing — Vocabulary.

ISO 2041, Vibration and shock —
Vocabulary.

IEC Publication 117, Recommended

graphical symbols.

IEC Publication 417, Graphical symbols
for use on equipment.

figurant sur les machines-outils.
ISO 1925, Equilibrage — Vocabulaire.

1SO 2041, Vibrations et chocs — Vocabu-
laire.

Publication CEl 117, Symboles graphiques
recommandés.

Publication CEl 417, Symboles graphiques
utilisables sur le matériel.

mannopexyuux cmaHkos.
NCO 1925, GanaHcuposka — CnoBaps.
NCO 2041, Bubpauuns u yoap — CnoBapsb.

Nyénukayua M3IK 117, PekomeHdoBaH-
Hble 2pachuyeckue CUMBONbI.

Nyénukauna MIAK 417, Npachuieckue cum-
BOMbI 0N UcnNonb30BaHud Ha obopydosa-
Huu.
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3 Symbols

The symbols covered by this Interna-
tional Standard are shown in the follow-
ing table. Additional symbols extracted
from ISO/R 369, IEC Publications 117
and 417 are shown in annex A.

NOTES

1 In addition to the terms used in the three
official ISQ fanguages (English, French and
Russmn) this |nternat|onal Standard glves

Technical Commi ee 108 and are published
under the respdnsibility of the Member
Bodies for Germdny, F.R. (DIN) ltaly (UNI)
and Japan (JISC). However, only the terms
given in the officjal languages can be con-
sidered as ISO te[ms. -

2 Symbols mus} be shown in exactly the
same presentation as in this International
Standard. Do ndt show mirror images or
rotate them out df the plane shown.

3 Symboles

Les symboles qui font I'objet de la présente
Norme internationale sont indiqués dans le
tableau suivant. Les symboles complémen-
taires extraits de I'ISO/R 369 et des
Publications CEl 117 et 417 sont indiqués
dans l'annexe A.

NOTES

1 En supplément aux termes donnés dans les
trois langues officielles de I'ISO (anglais, fran-

donne, dans I'annexe B, les termes équivalents
en allemand, italien et japonais; ces termes ont

6té inclus A la demande du comité technique.

1SO/TC 108 et sont publiés sous la responsabi-
lité des comités membres de I'Allemagne, R.F.
{DIN), de Iltalie (UNI)} et du Japon (JISC).
Toutefois, seuls les termes donnés dans les lan-
gues officielles peuvent étre considérés comme
termes 1SO.

2 Les symboles doivent étre représentés dans
une présentation exactement identique a celle
de la présente Norme internationale. Ne pas
montrer I'image, réfiéchie ou tournée par rap-
port au schéma indiqué.

3 Cumsonesl

CuMBORbI, YCTaHaBAUBAEMble HACTOAWMUM
MexayHapogHbiM CTaHgapToM, npuBse-
LeHbl B Taénuue. ononHUTeNbHbIe CUM-
Bonbi, B3ATble K3 WNCO/P 369, nyénu-
Kaumn MIK 117 u 417, npusegeHbl B
MpunoxeHun A.

NPUMEYAHUA

1 B gornonHexue K TepMuUHaM Ha Tpex odmnyu-
anbHbIX A3bIKax WCO (aHrnwucmM, chpaHiys-

P . MexxayHapoAHbIn
CTaHAapT COAEPXUT. 8 NpUnoXKeHu B akeuBa-
NEHTHbIE TEPMUHLI HA HEMELKOM, [MTanbAHCKOM
M ANOHCKOM A3biKaxX, KOTOPEIE 6biftn BKNIOYSHbI
no npockbe TexHuueckoro Komutera UCO/108
1 onyénuKosaHbl NOR OTBETCTBEHHOCTL KOMUTE-
TOB YrneHoB defépaTuBHON Pecrnybnuku epma-
Huy (DIN), UTanun)(UNI) u Anonun UISC). OgHako
TONBKO TepMUHbI Ha OOULNANBHEIX A3bIKAX MO-
ryT c4urarscA TepmmHamu UCO.

2 Cumsonbl BONXKHbLI 6bITh NOKaBaHbl TOYHO B
BUAG, NpUBEAEHHOM B HACTOALEM MeXxayHapoa-
HOM CraHpapTe. He nsobpaxkanre [ux B 3epkans-
HOM OTO6paXKeHUN UMt NepeBepHYTOM BUAE.
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4 Basic symbols

4 Symboles de base

4 OCHOBHbIe CUMBONDI

ISO 3719-1982 (E/F/R)
nCco 3719-1982 (A/®/P)

in a rotor

Plan dans le rotor

No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
N° AHFIMACKU i dpaHy3cKuit Pycckui Cumson
4.1 | Epd view of rotor Vue d'un rotor en bout Bug Ha Topel poTopa @
4.2 | Sjde view of rotor Vue latérale d'un rotor Bua Ha potop

(Rorizontal axis) a axe horizontal (oCb ropusoHTaNnLAARA)
4.3 | Sjde view of rotor Vue latérale d’un rotor Bug. Ha poTop

(Vertical axis) a axe vertical (0Cb BepTMKaNbHaR)
4.4 .| Unbalance (arrow Balourd a corriger (fleche OucdanaHc (cTpenka

drected outwards) dirigée vers I'extérieur) HanpasneHa OT UeHTpa)
4.5 | Compensation {arrow Balourd correcteur (fleche Koppekuuna (cTpenka

d|rected inwards) dirigée vers I'intérieur) HanpaBneHa K LUeHTpy)
4.6 | Amount of unbalancé Valeur associée au balourd BenuuuHa gucsanaHca { F @
4.7 | Angle‘of{unbalance Angle associé au balourd Yron gucéanaHca 4
4.8 | Bearing position Palier Onopa Z
4.9 | Correction plane MNnockocTe KOppekuum

poTtopa

.
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ISO 3719-1982 (E/F/R)

MCO 3719-1982 (A/®/P)

No. English French Russian Symboi
N° Anglais Francgais Russe Symbole
N° AHrnuHcKun ®paHyy3ckuin Pycckuit Cumson
4.10 | Multiplication sign Signe de multiplication YMHOXXeHne ><

4.11 | Radius measuterrert—————Rayen

Panave
Ay

™

4.12 | Longitudjnal measurements

Mesures longitudinales

NuHenHble pasmepb

4.13 | Calibratign

Etalonnage

Kanuéposka

4.14 | Add matgrial

Ajouter de la matiére

MpucoeagnHAeman macca

4,15 | Remove material

Enlever de la matiére

Ypanaemana macca

\/Tes;t

4.16 | Test, check, verify Contrdle KoHTpons
y
4.17 | Photocel Cellule photo-électrique doTogarymk s
N
. [ \‘§P
4.18 | Stroboscopic lamp Lampe stroboscopique CrpoSonamna ,A—lL]
, FeHeparop
. Générateur d’ondes
4.19 | Sine wave generator sinusoidales CUHYCOUAANBHBIX /m
UMMynbCcoB _
4.20 | Square wave Générateur Fexeparop =
.- . NPAMOYroNbHbIX
generator d'impulsions
UMMYNbCOB
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No. English French Russian Symbol

N° Angiais Frangais Russe Symbole

N° AHrnuickuiu DpaHy3CKH K Pycckui Cumson

4.21 | Static unbalance Force de balourd CraTtuueckuit gucéanaHc I l
4.22 | Coupteunbatance €ouptedetatourd AHaMAYSCRUN GACGAaNanc ll/ 1\
4.23 | Dynamic unbalance

Torseur de balourd

CMewaHHbIn gucdanaxe
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I1ISO 3719-1982 (E/F/R)
NCOo 3719-1982 (A/®/P)

5 Examples of symbols, using basic symbols, applicable to balancing machines
with horizontal axis

5 Exemples de symboles, utilisant les symboles de base, applicables aux machines a équilibrer
a axe horizontal

5 Tpumepbl YCAOBHLIX M306paXKeHH i, NPUMEHUMbLIX ANA 6aNaHCUPOBOUHBIX MaWMH C FOPUOHTaNbHOM
0CbI0, UCNONb3YA OCHOBHbIE CUMBONbI

No. English French Russian Symbol
N° |7l_l_ng ais Francais Russe Symbele
N©° HrAWACKU ®paHyy3cKui Pycckuit Cumson
5.1 Left plang Plan gauche Nesan nnockocTs ﬂ:}
5.2 | Right plafe - Plan droit MpasaA NNOCKOCTHL q [P
5.3 | Central plane Plan central LleHTpanbHaA NNOCKOCTb 4 : P
5.4 | Angle, left plane Angle dans le plan gauche Yyron, neBan njiockoCcTb *E P
5.5 | Angle, right plane Angle~dans le plan droit Yron, npaBaf NioCKOCTb I
4

5.6 Amount,|left plane Valeur associée au balourd Benuuunna,

dans le plan gauche nesad NNOCKOCTb

. Valeur associée au balourd BenuuunHa,

5.7 | Amount,tAgh dans le plan droit npaBaA NNOCKOCTb {:IP
58 | Amount, central plane Valeur associée au balourd Benuuuha,

dans le plan central LeHTpansHas NNOCKOCTb
5.9 | Vertical component Composante verticale BepTuKanbHbI KOMMOHEHT

of unbalance du balourd AucdanaHca
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No. English French Russian * Symbol
N° Anglais Frangais Russe Symbole
Ne AHrRuUCKuU i dpaHyy3cCKui Pyccku i Cumson
5.10 | Horizontal component Composante horizontale TOpU3OHTaNbHLINA
of unbalance du balourd KOMMOHEHT auc6anaHca
5.11 | Vertical Compensation BeprukaneHas
co¢mpensation verticale KOPPEKLUMA
5.12 | Hprizontal Compensation FopusoHTanbHan -
cpmpensation horizontale KOPPEKLUA
5.13 | Djstance from left plane Dllstar.u_:e du plan PaccToAHMS Ros0M a
. d’'équilibrage gauche NNOCKOCTI, OT
tq left bearing plane . ) -
au palier gauche neBon)OROPLI
5.14 D,stance between Distance entre PacctoAHune mexay |‘ b
planes plans NNOCKOCTAMYU
5.15 | Distance from right plane D,IStar.“.:e du plan. PaccToRHve npasow C
. . d'équilibragé_droit NNOCKOCTYH OT
t¢ right bearing plane . - )
au palier droit npasow onopsl
5.16 | Gompensation Plan gauche Koppekuua B
Igft plane d’équilibrage NeBOV MNOCKOCTH 4 P
5.17 | Gompensation Plan droit KoppekuuA. B \'/
right plane d’équilibrage npaBon NNOCKOCTH 4 P
al, b ¢
5.18 { Rotordiagram with Schémadurotor | CGxemanataopac
distances between avec distances pPacCTOAHUAMU
planes entre plans MeXyY NNOCKOCTAMU
5.19 | Rotor diagram Schéma du rotor Cxema poTopa

with distances
from datum

avec distances
de référence

C YCTAaHOBOYHbIMU
pacCcToAHUAMN
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6 Examples of symbols, using basic symbols, applicable to balancing machines

with vertical axis

6 Exemples de symboles, utilisant les symboles de base, applicables aux machines a équilibrer
a axe vertical

6 Tpumepbl YCNOBHbIX U306PaXKEHN i, NPUMEHUMbIX ANA 6aNaHCUPOBOUHbIX MaUIUH C ropu3oHTanbHOW
- 0CbI0, HCNOAb3YA OCHOBHbIE CUMBONbI

No. English French Russian Symbol
N° —ATglals Francais Russe Symbaqgle
N° AHranuckumn dpaHyy3CKUA Pycckun Cumeon
6.1 Upper plgne Plan supérieur BepxHAR MNOCKOCTb
6.2 | Lower plane Plan inférieur HUXXHARA NNOCKOCTb
Angle dans le plan |
. Angle, u lane . .
6.3 ngle, upper pla supérieur Yroni/BepxHAA NNOCKOCTb
Angle dans le plan
4 ngle, lgwer plan e
6 Ang er plane inférieur Yron, HUXKHAA NNOCKOCThb a
Valeur associée au BenuumHa. BEpXHAR —
6.5 | Amount,|upper plane balourd.dans le o cxocn; P
plan supérieur °
Valeur associée au Benuuuna. HIKHAR
6.6 | Amount/|lower plane balourd dans e plan on ZKOC':'E:
inférieur ° —'9
6.7 | Front-regr'eomponent Composante du balourd MepeprAR-3apHAA ft N
[ODWIOHTaNbHAA ®
of unbalance a corfiger avant-arriers
cocTaBnRlowan gucéananca
6.8 | Left-right horizontal Composante du balourd :_1:8::(;:’::2?“
component of unbalance a corriger gauche-droite P H
cocTaBnAioWan gucéanadca
6.9 | Compensation front-rear Composante du balourd Koppekuua gucéanaHca
component correcteur avant-arriére nepeaHAR-3afHAA
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No. English French Russian Symbol
Ne Anglais Frangais Russe Symbole
N©° AHrAMACKHUIA bpaHyysckui Pycckui Cumson
6.10 | Compensation Composante du balourd Koppekuusa gucSanaxca
left-right component correcteur gauche-droite nesan-npasasn
F
6.11 | Rotor diagram | YcTaHOBOUHbIE

from a datum

Qnle e
Jchena du IUtU'

pasmepsl potopa

N

——n
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Annex A

Machine and electrical symbols of general application extracted
from 1SO/R 369, IEC Publication 117 and IEC Publication 417

Annexe A

Symboles des machines et symboles électriques d’application générale

: Ycnos
NPUMEHEH

extraits de I'lSO/R 369, de la Publication CEl 117
et-dela Publication CEl 417

MpunoxexHue A

Hble 0503HaUEHNA MALUH W 3INeKTPOoTEeXHUYecKue odosHayeHuA odujero
us, B3aTbie 3 NCO/P 369, Nysnukayun MIK 117 n Nydnukayuu MPK 417

{mise hors tension)

No. English " French Russian Symbol
N° Anglais Frangais Russe Symbole
N° AHTNUACKUA PpaHLy3CKUin Pycckun Cumaon
A.1 | Number| of revolufions Vitesse de rotation 4 a BPALEHUA y .
per mingite en tours par minute actora Bpaty x 7 MIN
A.2 | Increasg in speed Augmentation YBenuueHne CKOpocTu -
’ P de vitesse P
A.3 | Decreage in speed Diminution de vitesse CHUXKEHNE CKOPOCTH ——
A.4 | Variability Variabilité M3meHeHne ==1]
A.5 | Main switch Interrupteur principal FnasHbIK BbiknOYaTenb ; ij
\errertrevesnsd
Marche
A.6 | On (power) (mise sous tension) BKRIOYEHO I
A.7 | Off {power) Arrét OTKNIOYEHO O

10
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No. English French Russian Symbol
Ne° Anglais Francais Russe Symbole
Ne AHrnuuckun DPpaHiy3cKum Pycckun Cumson
Marche-arrét
A.8 | On / Off (push - push) par bouton poussoir BKNIOYEHG-OTKNIOYEHO @
A.9 | Emergency off Arrét d’'urgence ABapunHbIA BbIKNIOYATENb
(large convex button (gros bouton bombé (Sonbwan seuinyknan :
entirely red) entiérement rouge) KpacHad KHOMKa)
A.10 | Lock or tighten Verrouillage dukcayma -9'6- ]d
A.11 | Unlock, unclamp . . N
(chuck open) Déverrouillage OcBodoxfieHue 4-{}_; A A
A.12 | Brpke on Serrer le frein TopMO3 BKNIOYEH d-O@
A.13 | Brpke off Desserrer le frein Topmo3 BbIKMIOYEH ('OH
A.14 | Adtomatic . -
. . Cycle automatique ABTOMaTUUECKU
(of semi-automatic) . .
cyble {ou semi-automatique) (MnK1 NnonyaBTOMAaTUYECKMN)
A.15 | Hgnd control Commande manuelle Py4dHoe ynpaBneHue
A.16 | Ditection-of Sens de rotation = ﬂ
continuous rotation unique anpasnenne spauenn
A.17 | Rotation in two Rotation dans Bpauwexue B gByx —
directions deux sens HarnpasneHuRx
A.18 | Caution Attention BHumaHue

"
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ISO 3719-1982 (E/F/R)

MCO 3719-1982 (A/®/P)
No. English French Russian Symbol
N° Anglais Frangais Russe Symbole
N° AHrnuickun PpaHLy3CKU A Pycckun Cumson
A.19 | Signal lamp Lampe de signalisation CurHanbHas namna ®
A.20 | Oil lubrigant tabrification Cwraska é
: [
6
A.21 | Alternatihg current Courant alternatif MepeMeHHbIR TOK

of frequgncy f

de fréquence f

4acTtoTh! f

A.22 | Alternatihg current Courant alternatif MepemeHHbIN TOK r\ J
A.23 | Direct cyrrent Courant continu MocTOAHHBIN TOK —— :
A.24 | Both dirgct and Courants continu MOCTOAHHBIN TOK _—
alternatimg current et alternatif W NEPEMEHHbI TOK (\J
A.25 | Single ppase Courant_alternatif OnHOGasHBIN TOK
alternating current monophasé de A ] f'\J f
P 4acToTel f
of frequéncy f frégquence f
A.26 | Alternating current Courant alternatif MuorodasHbin TOK
of m phases and a m phases et de C ynucnom cas m m N/ f
frequengy f fréquence f W 4acTOTht f
A.27 | Fuse Coupe-circuit & fusible MpegoxpaHuTenb
A.28 | Earth Prise de terre 3emns _L
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Annex B
Equivalent terms

Annexe B
Termes équivalents

ISO 3719-1982 (E/F/R)
MUCO 3719-1982 (A/®/P)

Mpunoxexue B
3KBUBANEHTHLIE TEPMUH bi

No. German Ital_ian Japanese
Ne° Allemand Italien Japonais
N° Hemeukue Uranbanckue AinoHcKKue
4.1 St'lmsermnmhrdes' i -

Rdtors Vista frontale del rotore o — £ IE E

4.2 Sétenansicht des
Rdtors mit horiz. Achse

Vista laterale del rotore
con albero orizzontale

m— 2 fEo( 7k )

4.3 Seitenansicht des
Rgtors mit vert. Achse

Vista laterale del rotore
con albero verticale

m— 2 (=B )

4.4 Urjwucht

Squilibrio

DD HWn

4.5 | Kdmpensation, Loschen

Compensazione

Mo

4.6 | Unjwuchtbetrag

Valore di squilibrio

R 1S -

4.7 | Ungwuchtwinkel

Posizione angolare
di squilibrio

Db BNHBE

4.8 | Laperstelle

Posizione’/del cuscinetto

%% TAY}

4.9 | Adsgleichsebene

Riano di correzione

4.10 | Mdltiplikator

Moltiplicatore

4.11 | Radius

Raggio

4.12 | Lapgenmaly

Misura longitudinale

HAEMmMORI

4.13 | Kaibfierung Regotazione "—iF
4,14 | Masse zusetzen Aggiungere 46 IE
4.15 | Masse wegnehmen Togliere Bﬁ * 1'5 iE
4.16 | Kontrolle Controllo =z
4.17 | Photozelle Fotocellula B

13
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1SO 3719-1982 (E/F/R)
NCo 3719-1982 (A/®/P)

No. German Italian Japanese
N° Allemand Italien Japonais
N° Hemeyxue Utanbauckue AnoHckue
4.18 | Stroboskoplampe Lampada stroboscopica -3 N = B 7 A ’
4.19 | Sinusgenerator Generatore sinusoidale 1FE 5& /}jz’ % _/-:E 2%

4.20 | Rechtegkgenerator Generatore di impulsi 7:7 % ﬁ ;ﬁ E %E

4.21 | Statische Unwucht Squilibrio statico % D b » n»

4.22 | Momerjtenunwucht Squilibrio di coppia BARD SN

4.23 | Dynamjsche Unwucht Squilibrio dinamico ﬁ Ho D » \n
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1ISO 3719-1982 (E/F/R)
MCO 3719-1982 (A/®/P)

No. German Italian Japanese

Ne Allemand Italien Japonais

N° Hemeykue UranbaHckue Anoxckue

5.1 | Linke Ebene Piano sinistro E m

5.2 | Rechte Ebene Piano destro A m

5.3 | Mittlere Ebene Piano centrale == 1)

gl . AE, £E

. Y:';\It(glEbene dA:s%:)(I:o sul piano ﬁ % ? E ﬁ

>% inke 2oene o T BY E®E

7 | e b 7 &, AH

e v e &, PRm

-9 ﬁinrvt\itiftkomponente g;r(;pszr:ﬁlri];?i:emcale K o D @ O ﬁ IE ﬁy‘ 5}

g [ e it E TR TR S P

> 5‘1333‘22133;2%'3212" Vertoale dellosaioro | T T F5L 43 1 tK

> | Uwichtkomponents orszoniale dello squiibrio |- 7K P B £ 76 1%

o1 :tizsgﬁhiégzz?z. linken Lager (?;Ttggzgi:;ltg i:;?stsggis"o E E C‘: s % % F’Eﬁ Y EE %

| A Dt o E 0 2

5.15 :istan_d d. rechterj Distanza',del pianotl(iestro 75. E L E @l ==, Eﬁ ab EE %E

5.16 |li(r?lgpensation g;r:::inr;si::rigne del E‘. ﬁ 13

5.17 zzr:tr;ensation ’C)I;r::zr;ss:::éone del E j@ 1§

518 | ot Montgeersen i dr | con duma qa e a | - SERHROZAR
correzione

5.19 | Rotor-Montagesystem Schema di montaggio del rotore

mit Basisabstdnden

con distanze di riferimento ERFEI O u— 7 EERNVEDZERK
i

15


https://standardsiso.com/api/?name=b69b423f2e4d46a4c416a034f0f828c4

