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FOREWORD

This amendment has been prepared by subcommittee A of CISPR: Radio-interference
measurements and statistical methods.

The text of this amendment is based on the following documents:

FDIS Report on voting
CISPR/A/737/FDIS CISPR/A/751/RVD

Full information on the voting for the approval of this amendment can be
on voting indicated in the above table.

rd in thereport

publication will be

* reconfirmed,

* withdrawn,

» replaced by a revised edition, or
*+ amended.

Page 3

Contents

Table 65— VSWR requirements of input impedance

Table 16 — Bandwidth requirements

Table 18 — Relative pulse response of rms-average and quasi-peak measuring receivers
Table 19 — Pulse response of rms-average receiver

Table 20 — Maximum reading of rms-average measuring receivers for a pulse-modulated
sine-wave input in comparison with the response to a continuous sine-wave having the same
amplitude
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Page 11

1 Scope

Replace, in existing item d), “r.m.s. measuring receiver” by “‘rms-average measuring receiver”.

Page 13

3 Terms and definitions

Add the following new definitions:

3.10

weighting (of e.g. impulsive disturbance)
the pulse-repetition-frequency (PRF) dependent convers
detected impulse voltage level to an indication that co
radio reception

— For the analogue receiver, the psychophysical e of "'the interference is a
subjective quantity (audible or visua p
of a spoken text).

a

3.101
weighting characteristi

the peak voltage le
radiocommunic S
system itself

3.10.2

the relationskip betw peak voltage level and PRF for constant level indication of a
measuring~\reoceiver. (Wi gighting detector, i.e. the curve of response of a measuring

3.10.3
weighting factor
the valde-ih dB of the weighting function relative to a reference PRF or relative to the peak
value

3/10.4
weighting detector

oot 4 lial +=l pu | HP £ i
UTLITULUT WITIUTT PlUVIUGO (=10} GHICCU VVCIHIILIIIH TUuriceuruTl

3.10.5
weighted disturbance measurement
measurement of disturbance using a weighting detector



https://standardsiso.com/api/?name=db3ae1cda791829d99735154f0746302

-4 - CISPR 16-1-1 Amend. 2 © |[EC:2007

Page 55

7 Measuring receivers with rms detector for the frequency range 9 kHz to
18 GHz

Replace the existing title and text of Clause 7 with the following:

7 Measuring receivers with rms-average detector for the frequency range
9 kHz to 18 GHz

7.1 General

RMS-average weighting receivers employ a weighting detector that jg & cembination of the

pulse response curve with the following characteristics: the corner
frequency and 20 dB/decade below the corner frequency.

measurements.

7.2 Input impedance

Table 15 — VSWR requireme 3 put impedance

/TN
Frequenty range VSWR
( 9'kHxgoN GHE O\ 2,0to 1
Q 9 kH%g 16Kz 1,2 to 1

\@P{x\to 1\&&15 0 3,0 to 1

1 GRg 108 GHY 10 2,0t0 1

Symmetric i i We frequency range 9 kHz to 30 MHz: to permit symmetrical
d input transformer is used. The preferred input impedance for the

150 kHz is 600 Q. This symmetric input impedance may be
relevant symmetrical artificial network necessary to couple to the
receiver or optio ih the measuring receiver.

7.3 Fundamental characteristics
7.3:1 Bandwidth

The bandwidths shall lie within the values of Table 16.
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Table 16 — Bandwidth requirements

Frequency range Bandwidth
9 kHz to 150 kHz (band A) 200 Hz (Bs)
150 kHz to 30 MHz (band B) 9 kHz (Bs)
30 MHz to 1 000 MHz (bands C and D) 120 kHz (Bs)
1 GHz to 18 GHz (band E) 1 MHz (Bimp)
NOTE The chosen value in band E is defined as the impulse
bandwidth of the measuring receiver with a tolerance of £ 10 %.

7.3.2 Overload factor

Above the corner frequency f,, specified below, the overload facto
detector at a pulse repetition rate of n Hz shall be 1,27(Bs/n)}

value 1,27(Bg/f,)V2(f /n).

NOTE 1 *“Corner frequency” is the pulse repetition frequency above whi
an rms detector and below which the rms-average detector has

Table 17.

Table 17 — Minimum p

Frequency range Co% Wm pulse Ratio peak/rms
f

measuring receiver reguen repetition rate -average indications
N Hz dB
A

9 kHz to 150 kHz (ban@ M \ob\ 5 19
0,15 MHz to 3(Mﬁ>(b%md B) { 01/ 5 35,5
30 MHz to 1 000 Mz (bands Gand )~ 1 31,6 40,6
1 GHz to 18 GHz/(bagd\E) N [) 316 40

NOTE 2 With
prevent nop-l

determination jof ‘the
of nanosecond pulse ge

Ise generator spectrum. Annex C describes the accurate measurement of the output levels
rators.

NOTE 4-, For band E, the test may be made with a pulse-modulated sine-wave signal, with an occupied bandwidth
of e.g2\MHz. Clause E.6 gives the specification of an applicable test signal.

T4 Sine-wave voltage accuracy

The accuracy of measurement of sine-wave voltages shall be better than + 2 dB (+ 2 5 dB
above 1 GHz) when supplied with a sine-wave signal at 50 Q resistive source impedance.
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7.5 Response to pulses
7.5.1 Construction details
The detector function can be represented by an rms detector that continuously determines

rms values during periods of time equal to the reciprocal of the corner frequency f,. These
rms values are then passed through a second order low-pass filter that corresponds to the

bl;t;bd”y ddlllpcd ;Ild;bdt;ull thdt ;D epcu;ficd fUI thc quaa;-pca'r\ dUtUbtUl, thc tiIIIG bUIIOtGIIt Uf
which is defined up to 1 GHz. For band E, the time constant is 100 ms. In case of variation
with time, the maximum output of the low-pass filter is the measurement result.

NOTE Annexes B, C and E (currently included in CISPR 16-1-1) describe methods for determining the oautput
characteristics of pulse generators for use in testing the requirements of this clause.

7.5.2 Amplitude relationship

C, D and E, the corresponding values are [44 (B
impedances of the pulse generator and the signa
tolerance of +1,5 dB is permitted in the sine-wavg

NOTE Annex A describes the calculation for
25 Hz and 100 Hz (i.e. the quasi-peak detector r e
between the indications of an rms-average and i ueasuring receiver of the same bandwidth is given in
Table 18.

of rms-average and
receivers

euen y range\o Pulse repetition rate Ratio quasi-peak/rms
r|n receiver -average indications
Hz dB

9 kHz to 15m\ba\A\ 25 42

0,15 My{to\go M@z\Qar?a\Q 100 14,3

30 Ml—(z\to WH\Z\(ba}K@ ()nd D) 100 20,1

The response of t easuring receiver to repeated pulses shall be such that, for a constant
indicationnon the measuring receiver, the relationship between amplitude and repetition
frequency above the corner frequency 7, shall be in accordance with the following rule:

— .amplitude proportional to (repetition frequency)=1/2.

Below the corner frequency f; the relationship shall be in accordance with the following rule:

[T " T ya e £ |
- dlifrpmuuc proporuturiar to {(recpciiiurr imeyucTtity)

The response curve for a particular receiver shall lie between the limits in Table 19.



https://standardsiso.com/api/?name=db3ae1cda791829d99735154f0746302

CISPR 16-1-1 Amend. 2 © |IEC:2007

-7-=

Table 19 — Pulse response of rms-average receiver

Repetition Relative equivalent level of pulse in dB
frequency Band A Band B Bands C and Band E
Hz D
100 000 - - (-20 + 2,0) -20£2,0
10 000 - - -10+1,0 -10x£1,0
1000 - 0 (ref.) 0 (ref.) 0 (ref.)
316 - +5+0,5 +5+0,5 +10+£1,0
100 -6+06 | +10£1,0 +10+ 1,0 (+20J_r2,(p,_
31,6 - +15+ 1,5 +20+ 2,0
25 0(ref.) | +16+ 1,6 )
10 +4+0,4 | +20+2,0
5 +9+0,7 | +25+2,3
1 - -
NOTE 1 Values in brackets are for informatj
NOTE 2 The values at 5 Hz for bands
effect of the meter time constant. A\

ding of a meter with a time constant
C, D and E. This can be accomplished

nuous sine-wave having the same amplitude

\Ra.péated rectangular

pulses for modulation

Band C/D/E receiver
Tw=0,1s

0,353 (= -9,0 dB)

Band A/B receiver
Tw=0,16s

0,398 (= -7,9 dB)

Duration = Ty
Period = 1,6 s

NOTE The value for the band A/B receiver can vary by about + 0,5 dB
due to varying overlapping of the 160 ms pulse duration with the 100 ms
rms integration time duration.

7.6 Selectivity

The selectivity curves for the rms-average weighting receiver shall be equal to those of
Figures 2a, 2b and 2c, for bands A, B, C and D. For the band E receiver, the selectivity curve
is given in Figure 8.
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The requirements of 4.5.2, 4.5.3 and 4.5.4 apply. For band E receivers, requirements are
under consideration.

7.7 Intermodulation effects, receiver noise, and screening

For the frequency range below 1 GHz, the requirements of 4.6, 4.7 and 4.8 apply. Subclauses
4.7 as well as 4.8.1 also apply for band E.

For band E, the following applies.

— Requirements for intermodulation effects are under consideration.

he presence of a
ptovided at
mental

— Preselection filter for band E: When measuring weak spurious signals j
strong fundamental signal from certain equipment under test, a filter(shall be

NOTE 1 30 dB filter attenuation at the fundamental frequency of theg ipR t is normally
adequate.

NOTE 2 A number of such filters may be required to deal wit

Requirements for screening effectiveness, i.e. t igh ambient radiated
disturbances, are under consideration.

Page 81

Annex A

Replace the existing tite ing:

Determination
measuring receive

ated pulses of quasi-peak and rms-average
4.4.2, 7.3.2 and 7.5.2)

NOTE The te 3 efector in this annex deals with the rms measuring receiver in theory and applies to
receiver above the corner frequency f; as defined in Clause 7.
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AVANT-PROPOS

Le présent amendement a été établi par le sous-comité A du CISPR: Mesures des
perturbations radioélectriques et méthodes statistiques.

Le texte de cet amendement est issu des documents suivants:

FDIS Rapport de vote
CISPR/A/737/FDIS CISPR/A/751/RVD
Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute informati r le veterayant

abouti a I'approbation de cet amendement.

Le comité a décidé que le contenu de cet amendement et de la p¢ ioncde)base we sera
pas modifié avant la date de maintenance indiquée sur Ig~si | sous
"http://webstore.iec.ch"” dans les données relatives a la publics . A cette date,

la publication sera

* reconduite;
* supprimée,
* remplacée par une édition révisée, ou
*+ amendée.

Page 2
Sommaire

Remplacer le tit@

7 Récepteurs de
9 kHz a 18 GHz

Ajouter afla)liste des tableaux les nouveaux tableaux comme suit:
Tableau 15 — Exigences VSWR de I'impédance d'entrée

Tableau 16 — Exigences de largeur de bande

Tableau 17 — Taux minimal de répétition d’impulsion sans surcharge

Tableau 18 — Réponse en impulsion relative des récepteurs de mesure efficace-moyen et
quasi-créte

Tableau 19 — Réponse d’impulsion du récepteur efficace-moyen
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Table 20 — Valeur maximale des récepteurs efficace-moyen pour une entrée sinusoidale a
modulation d’impulsion en comparaison avec la réponse a une onde sinusoidale continue
ayant la méme amplitude

Page 10

aomaine-dlannliecation

D
T ooTrame—dapprreataoTtt

Remplacer, au point d) existant, “récepteur de mesure quadratique” par “récepteur de mesure
efficace-moyen”

Page 12

3 Termes et définitions
Ajouter les nouvelles définitions suivantes:

3.10
pondération (d’une perturbation par impulsion par'exemple

d'un texte parlé).

— Pour le récepteur nu
définie soit par le t ;
d’erreur sur les bits\(bit rror © bab' ity~= P)) pour laquelle une correction d’erreur
parfaite peut encore i autre parametre objectif et reproductible.

3.10.1 <>

3.10.2

la relation entre iveau de tension d’entrée et la PRF pour l'indication de niveau constant
d’un récepteur de>wnesure avec un détecteur de pondération, c'est-a-dire la courbe de
réponse d'un récepteur de mesure a des impulsions répétées

3.10:3

facteur de pondération

la valeur en dB de la fonction de pondération par rapport a une PRF de référence ou par
rapport a la valeur de créte

3.10.4
détecteur de pondération
détecteur qui offre une fonction de pondération acceptée

3.10.5
mesure de perturbation pondérée
mesure de perturbation utilisant un détecteur de pondération
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7 Récepteurs de mesure avec détecteur de valeur efficace pour la gamme de
fréquences comprises entre 9 kHz et 18 GHz

Remplacer le titre et le texte de I'Article 7 existant par ce qui suit:

7 Récepteurs de mesure avec détecteur efficace-moyen pour la gamme de
fréquences de 9 kHz a 18 GHz

7.1 Généralités

Les recepteurs de ponderatlon efficace- moyen utilisent un detecteur de pder |on qw est

pour les mesures de conformité.

7.2 Impédance d’entrée

doit avoir une valeur nominale de 50 Q\av
Tableau 15.

Tablea

Q G me faiblissement RF | VSWR
ces dB

NH\@ GH\ 0 2041

Exigences\VSWR’'de I'impédance d'entrée

Pfx\a1\s|=|z/ 10 1,241
\1C\5?<Qa 8 GHz 0 3,041
NGHz & 18 GHz 10 2041

Impédance d®aqtrée symétrique dans la gamme de fréquences de 9 kHz a 30 MHz: pour
permettre des es symeétriques, un transformateur d’entrée symétrique est utilisé.
L’'impédance d’entrée préférentielle pour la gamme de fréquences de 9 kHz a 150 kHz est de
600 Q. €ette impédance d’entrée symétrique peut étre incorporée soit dans le réseau artificiel
symétrique approprié nécessaire pour coupler au récepteur ou éventuellement dans le
récepteur de mesure.

7.3 Caractéristiques fondamentales

7.3.1 Largeur de bande

Les largeurs de bande doivent se situer dans les limites des valeurs du Tableau 16.
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Tableau 16 — Exigences de largeur de bande

Gamme de fréquences Largeur de bande
9 kHz a 150 kHz (bande A) 200 Hz (Bs)
150 kHz a 30 MHz (bande B) 9 kHz (Bs)
30 MHz a 1 000 MHz (bandes C et D) 120 kHz (Bs)
1 GHz a 18 GHz (bande E) 1 MHz (Bimp)
NOTE La valeur choisie dans la bande E est définie comme la
largeur de bande d’impulsion du récepteur de mesure avec une
tolérance de = 10 %.

7.3.2 Facteur de surcharge

Au-dela de la fréquence de cassure f, spécifiée ci-dessous,
circuits précédant le détecteur, pour une cadence de répétitior
de 1,27(B3/n)1/2, B3 étant exprimé en Hz. En dessous de I
de surcharge pour une cadence de répétition d'impulsi
1,27(Bslf )V2(f /n).

Le taux minimal de répétition d'impulsi

indiquées dans le Tableau 17.
Tableau 17 - 'Igl)\)\mi imal itio d*impulsion sans surcharge
primal gl

Gamme de fréq cesdu ( réq }c% Taux minimal de Indications de rapport

récepteur de me ssure f; répétition valeur de créte/
d’impulsion efficace-moyenne
z
Hz dB
9 kHz & 150 kHz (Rhade A) N\ YN \0,01 5 19

0,15 MHz 4 30 MHz (pande B). /0,01 5 35,5

30 MHz & @M\z\(bét{des\s\get\D) 0,1 31,6 40,6
1 GHzA sé@z(‘@ﬁex 1 316 40

NOTE 2 Avec ce e de détecteur, il ne sera en général pas possible de fournir un facteur de surcharge suffisant
pour empécher.un fo
pour les impulsions courtes dans les bandes C/D et E (la réponse a une impulsion unique de courte durée est
seulementthéoriquement définie dans ces bandes).

NOTE 3" L’Annexe A décrit le calcul du facteur de surcharge pour le détecteur quadratique. L’Annexe B décrit la
détermination du spectre du générateur d’impulsions. L’Annexe C décrit la mesure précise des niveaux de sortie
des'générateurs d’'impulsions de I'ordre de la nanoseconde.

NOTE 4 Pour la bande E, I'essai peut étre réalisé avec un signal sinusoidal a modulation d’impulsion sinusoidale,

avec une largeur de bande occupee de par exemple Z MHZ. L ATticle E.© fournit la speciication d un signal d essal
applicable.

7.4 Précision de la tension sinusoidale

La précision de mesure des tensions sinusoidales doit étre supérieure a £+ 2 dB (+ 2,5 dB au-
dela de 1 GHz) avec un signal sinusoidal a une impédance de source résistive de 50 Q.
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7.5 Réponses aux impulsions
7.5.1 Détails de construction
La fonction de détecteur peut étre représentée par un détecteur quadratique qui détermine de

maniére continue les valeurs efficaces au cours de périodes égales a la réciproque de la
fréquence de cassure f,. Ces valeurs efficaces passent ensuite par un filtre passe-bas d’ordre

dUU)\ \.|UI L;UIIGD}JUII\.‘AI é :,;Ild;bdtiull GIIIUItiC dc |||a||ié|c ulit;quc qU| cet Qpéblfléc pUul :C
détecteur de quasi-créte, dont la constante de temps est définie jusqu’a 1 GHz. Pour la bande
E, la constante de temps est de 100 ms. En cas de variation dans le temps, la sorti€
maximale du filtre passe-bas est le résultat de la mesure.

NOTE Les Annexes B, C et E (actuellement dans la CISPR 16-1-1) décrivent des méthodes™pour détecminer les
caractéristiques de sortie des générateurs d’impulsions utilisés pour les essais des exigenices de cet article.

7.5.2 Relation d'amplitude

La réponse du récepteur de mesure pour la bande A aux imp i o, d’iv pulsions

sinusoidal non modulé a la fréquence accordée aya 66 dB(uV)) valeur
efficace. Pour les récepteurs de mesure en bandes ! valeurs correspondantes
sont [44 (B3~1/2)] uVs et 1 000 Hz. Les impéda

Tablea
GamM é nces\du Taux de répétition Indications de rapport
réceptéur mesure d'impulsion valeur de quasi-créte/
efficace-moyenne
Hz
dB

9 kHZ S 150\&1\{\ bapde ) 25 4,2

<15\M.]i\z\a NHZ (Bgnde B) 100 14,3
SOWNOO\MM\%S CetD) 100 20,1

7.5.3 Variation avec fréquence de répétition

La réponse du récepteur de mesure aux impulsions répétées doit étre telle que, pour une
indication constante sur le récepteur de mesure, la relation entre I'amplitude et la fréquence
de-répétition au-dela de la fréquence de cassure f; doit étre conforme a la régle suivante:

=~ amplitude proportionnelle a (fréquence de répétition)=1/2,

En dessous de la fréquence de cassure f; la relation doit étre conforme a la régle suivante:
— amplitude proportionnelle & (fréquence de répétition)=1.

La courbe de réponse pour un récepteur particulier doit étre entre les limites du Tableau 19.
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