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Révision de la présente publication

Le contenu technique des publications de la CEIl et du
CISPR est constamment revu par la Commission et par
le CISPR afin qu'il reflete bien I'état actuel de la technique.

Les renseignements relatifs a des questions a I'étude et
des travaux en cours entrepris par le comité technique
qui a établi cette publication, ainsi que la liste des
publications établies, se trouvent dans les documents
ci-dessous:

¢« «Site web» de la CEI *

Revision of this publication

The technical content of IEC and CISPR publications is
kept under constant review by the IEC and CISPR, thus
ensuring that the content reflects current technology.

Information on the subjects under consideration and
work in progress undertaken by the technical com-
mittee which has prepared this publication, as well as
the list of publications issued, is to be found at the
following IEC sources:

¢ |EC web site *

«| Catalogue des publications de la CEI
Publié annuellement et mis a jour
régulierement

(Catalogue en ligne)*

| Bulletin de la CEI
Disponible a la fois au «site web» de la CEI*
et comme périodique imprimé

Terminologie utilisée dans la présente

publication

Seulg sont définis ici les termes spéciaux se rapportant a
la prg¢sente publication.

En c¢ qui concerne la terminologie générale, le lécteunse
reponIera a la CEl 60050: Vocabulaire Electrotes
Interpati i

sépafés traitant chacun d'un sujet défini, I'lndex
étant| publié séparément. Des détails complets su
peuvent étre obtenus sur demande.

Pour| les termes concernant I
électfiques, voir le chapitre 9

Symboles graphi

Pour|les symboles graphigues,
les dignes d'usage ¢
lecteyir consultera:

o)
)
o
3
S
Q
D

A
=3
S
fD

Les pymboles et
publication ont\été irés de la CEl 60027 ou
CEl $0617,.soit spécifiquement approuvés aux fins de
cette| publication.

e Catalogue of IEC publications
Published yearly with reguta
(On-line catalogue)*

¢ |EC Bulletin
Available both aj

for the purpose of this

in0logy, readers are referred to
: Inter ational Electrotechnical Vocalulary
F gsued in the form of separate chgpters
aling with a specific field, the General |ndex
Diished as a separate booklet. Full details ¢f the
supplied on request.

radio interference, see Chapter|902.

Graphical and letter symbols

For graphical symbols, and letter symbols and [signs
approved by the IEC for general use, reader§ are
referred to:

— |EC 60027: Letter symbols to be usgd in
electrical technology;

— |EC 60617: Graphical symbols for diagrams;

The symbols and signs contained in the present
publication have either been taken from IEC 600R7 or
IEC 60617, or have been specifically approved fdr the
purpose of this publication.

*  «Site web» de la CEI

* |EC web site
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COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE -
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Partie 1: Emission
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INTRODUCTION

L'objet de la présente norme est d'établir des exigences uniformes pour les limites des
perturbations radioélectriques des appareils relevant du domaine d'application, de fixer des
limites pour le niveau perturbateur, de décrire des méthodes de mesure et de normaliser les
conditions de fonctionnement et I'interprétation des résultats.

@%
S
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INTRODUCTION

The intention of this standard is to establish uniform requirements for the radio disturbance
level of the equipment contained in the scope, to fix limits of disturbance, to describe methods
of measurement and to standardize operating conditions and interpretation of results.

@%
S
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COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE —
EXIGENCES POUR LES APPAREILS ELECTRODOMESTIQUES,
OUTILLAGES ELECTRIQUES ET APPAREILS ANALOGUES —

Partie 1: Emission

1 omaine d'apnlication
Fr
1.1 | La présente norme s'applique aux perturbations radioélectriques conduites\et rayonnées,
produites par des appareils dont les fonctions principales sont assurg desxmoteurs et
par |[des dispositifs de commutation ou des dispositifs de régulatiop i nnement
RF est produit volontairement, ou destiné & I'éclairage.
Ellelconcerne des appareils tels que: les appareils électrodgm ues,
les fispositifs de commande et de régulation comportantes urs,
les appareils électromédicaux a moteur, les jouets électrigue les,
les projecteurs de cinéma ou de diapositives.
Sonf également inclus dans le domaine, d'applic
— les éléments séparés des matériels des
oteurs, des dispositifs de commuta on);
outefois, a moins que cela ne soit sion
e leur est applicable.
Pouf le moment, la présente no vant
pas|étre mesurés sur situ
son{ a I'étude.
Son[ exclus du dowg
— les appareils¢po gxigences d'émission dans la gamme des fréquences
adioélectrique PR;
NOTE Quelques
L
Matéxiels ment
7.3.5.43
Dispositifs dextrapSmission par le réseau électrique: CEI 61000-3-8;
Materiel générant et utilisant une énergie RF a des fins de chauffage et de thérapie: CISPR 11,
Fours a micro-ondes: CISPR 11 (voir 1.3 sur les matériels a fonctions multiples);
- Apparells de traitement de T'intormation, par exemple, ordinateurs domestiques, ordinateurs Indivi uels:
CISPR 22;
—  Matériel électrique utilisé sur les véhicules a moteurs: CISPR 12.
- dispositifs de commande et de régulation et matériel comportant de tels dispositifs,

utilisant des semiconducteurs, et dont le courant d'entrée assigné est supérieur a 25 A par

phase;
— alimentations électriques destinées a étre utilisées séparément.
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ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY —
REQUIREMENTS FOR HOUSEHOLD APPLIANCES,
ELECTRIC TOOLS AND SIMILAR APPARATUS -

Part 1: Emission

1 Scope
1.1 | This standard applies to the conduction and the radiation of radio-freguency disturbances
from appliances whose main functions are performed by motors and s ONOI~regulating
devices, unless the r.f. energy is intentionally generated or intended fa ~
It includes such equipment as: household electrical applianc G gulating
confrols using semiconductor devices, motor-driven electro-me¢ aratus, electric toys,
autgmatic dispensing machines as well as cine or slide projectors
Alsq included in the scope of this standard are:
— s$eparate parts of the above mentioned equipment switching devices|e.g.
power or protective) relays, howeve i apply unless formulatgd in
this standard.
Thig standard gives for the time beij 3 s—for apparatus that cannof be
medgsured on a test site; requirements for in _situxgeasurements are under consideration.
Excluded from the scope
— @pparatus for whicha issi in the radio frequency range are explicitly
{formulated in :j
NOTE Example e/
pSes:
Electric equipment to be used on motor vehicles: CISPR 12.
— fe€gulating controls and equipment with regulating controls incorporating semicondyctor

devices with a rated input current of more than 25 A per phase,
stand-alone power supplies.
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1.2 La gamme des fréquences couvertes est comprise entre 9 kHz et 400 GHz.

1.3 Un matériel a fonctions multiples, couvert simultanément par différents articles de la
présente norme et/ou par d'autres normes, doit satisfaire aux exigences de chaque article et
de chaque norme relatives a la fonction correspondante, lorsque celle-ci est activée; pour
plus de détails, se reporter a 7.2.1.

1.4 Les limites spécifiees dans la présente norme ont été déterminées sur une base
probabiliste, afin de maintenir la suppression des perturbations dans des limites raisonnables
du point de vue économique, tout en assurant une protection adéquate contre les
perturbations radioelectriques. Dans certains cas exceptionnels, 1l est possible ~gu'un
brodillage radioélectrique se produise, malgré la conformité aux limites ifiées. Dans de
tels|cas, il est possible que des dispositions supplémentaires soient néce

2 Références normatives

Les|documents normatifs suivants contiennent des dispositi i ite dgAa référence
qui |y est faite, constituent des dispositions valables pow esete partie du CISPR| 14.
Pour les références datées, les amendements ultérieugs—au Qi ~ ces publications
ne $’appliguent pas. Toutefois, les parties prenan des sur la présgente
partje du CISPR 14 sont invitées a rechercher la plossibiji les éditions les plus
récgntes des documents normatifs indiqués cicapres< P références non datéeg, la
dernjiere édition du document normatif/en réferex i . Leg membres de la CEIl €t de
I''SQ possédent le registre des Normes.i \

Les|normes suivantes ont été consulté

CEI{60050(161):1990, Vot ] ali e Ipternational — Chapitre 161: Compatipilité
éledtromagnétique

CEI| 60335-2-76; 7, \Sécurité ¢ appareils électrodomestiques et analogues — Partie 2:
Regles particulie ]

CISPR 16-1:1993
radipélectrique
medure des

éthodes et des appareils de mesure des perturbations
perturbations radioélectriques — Partie 1: Appareils de
ectriques et de I'immunité aux perturbations radioélectriques

Amende
CISPR 16-221996, Spécification pour les appareils et méthodes de mesure des perturbations
radipélectrique e I'immunité — Partie 2: Méthodes de mesure des perturbations ef de

I'imgnunité
Amegndement 1 (1999)*"

3 Définitions

3.1.1 Les définitions contenues dans la CEl 60050(161):1990, Vocabulaire Electrotechnique
International (VEI) — Chapitre 161: Compatibilité électromagnétique, ainsi que les définitions
spécifiques relatives aux perturbations discontinues, données de 3.2 a 3.7, s'appliquent pour
la présente norme.

* Une édition consolidée est parue en 1998.
** Une édition consolidée est parue en 1999.
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1.2 The frequency range covered is 9 kHz to 400 GHz.

1.3 Multifunction equipment which is subjected simultaneously to different clauses of this
standard and/or other standards shall meet the provisions of each clause/standard with the
relevant functions in operation; details are given in 7.2.1.

1.4 The limits in this standard have been determined on a probabilistic basis, to keep the
suppression of disturbances economically feasible while still achieving an adequate radio
protection. In exceptional cases radio frequency interference may occur, in spite of
compliance with the limits. In such a case, additional provisions may be required.

2 Normative references

The ext,
con ents
to, ents
bas ~ the
mogt recent editions of the normative documents indicatedkbelow. 8 the
late i e ISO
mai

The

IEC hetic
con

IEC t 2:
Par

CIS and
met|

Amd

CIS and
met|

Amd

3 Definition

3.1l Forsthe purpuse of this standard, the definitions contained in IEC 60050(161):1P90,
International Electrotechnical Vocabulary (IEV) — Chapter 161: Electromagnetic compatibility,
applyCextended with the specific definitions in the field of discontinuous disturbance givgn in
3.2 03T~

* A consolidated edition has been issued in 1998.
** A consolidated edition has been issued in 1999.
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3.1.2 Les termes suivants sont définis dans le CISPR 16-1 et le CISPR 16-2:

Constante de temps électrique a la charge Niveau

Constante de temps électrique a la décharge Pondération

Courant perturbateur Puissance perturbatrice sur les conducteurs
Essais de type Source de perturbations radioélectriques
Matériel en essai Tension asymétrique

Mise a la terre de référence Tension perturbatrice

3.2

claquement

une|perturbation qui dépasse la limite quasi-créte d'une perturbation

ne dépasse pas 200 ms et qui est séparée de la perturbation suivap

temps minimal de 200 ms. Ces durées sont déterminées a parti

niveglau de référence f.i. du récepteur de mesure

Un ¢laquement peut comporter plusieurs impulsions. Dans .ce \cas,

est celui commencant au début de la premiére impulsion &

imptision.

NOTE Dans certaines conditions, certains types de perturbatio

3.3

nivelau de référence f.i.

nivegau de sortie en fréquence interméd un
signfal sinusoidal non modulé produisantt bour
une|perturbation continue

3.4

opéfation de commutatiQn

une|ouverture ou une ferm

NOTE Ceci est inan de lap

3.5

durge minimale Kobsg

la durée minim du comptage du nombre de claquements (ou pengant
I'exe¢cution des opénati pondantes de commutation de comptage), pour fournir|une
predve suffi pretation statistique du nombre de claguements (ou d'opérations
de dom d\de temps (se reporter également a 7.4.2.1)

3.6

tauy de répetition des claquements N

en @général, le nombre de claguements ou d'opérations de commutation par minute; gette
valgutr-est utilisée pour déterminer la limite de claquement (voir également 7.4.2.3)

3.7

limite de claquement L

la limite correspondante L applicable a une perturbation continue, comme donnée en 4.1.1
pour les mesures réalisées avec un détecteur de quasi-créte, augmentée d'une certaine
valeur, déterminée a partir du taux de répétition des claguements N (voir également 4.2.2.2)

La limite de claquement s'applique a la perturbation évaluée, conformément a la méthode du
quartile supérieur.
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3.1.2 Definitions of the following terms are specified in CISPR 16-1 and CISPR 16-2:

Asymmetric voltage Reference ground
Electrical charge time constant RFD current

Electrical discharge time constant RFD power on conductors
Equipment under test (EUT) RFD voltage

Level Type testing

Radio frequency disturbance source Weighting

3.2

clich

a disturbance, the amplitude of which exceeds the quasi-peak limit ¢

the
dist
the

A cl
beg

NOT

3.3
i.f.
the
unm
cont

3.4

swit
one
NOT

3.5
min
the
ope

of cli

3.6
click
ing
use

irbance by at least 200 ms. The durations are determined
.f. reference level of the measuring receiver

nning of the first to the end of the last impulse.

E  Under certain conditions, some kinds of disturbances ar

eference level
Corresponding value on the intermeghi a( outputof the measuring receiver g
odulated sinusoidal signal which peak indication equal to the limi
inuous disturbance

ching operation

opening or opecl
E  Independent

ly firm evidence for the statistical interpretation of the nun
ations) per time unit (see also 7.4.2.1)

rate <\
Eneral’'the number of clicks or switching operations within one minute; this figure is b
| {o,determine the click limit (see also 7.4.2.3)

nce,
Lent
eds

the

f an
[ for

hing
hber

eing

3.7

click limit L
the relevant limit L for continuous disturbance, as given in 4.1.1 for the measurement with the
guasi-peak detector, increased by a certain value determined from the click rate N (see

also

4.2.2.2)

The click limit applies to the disturbance assessed according to the upper quartile method.
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3.8

méthode du quartile supérieur

un quart du nombre de claquements enregistrés pendant la durée d'observation T est autorisé
a dépasser la limite de claquement L

Dans le cas d'opérations de commutation, un quart du nombre d'opérations de commutation
enregistrées pendant la période d'observation est autorisé a produire des claguements
dépassant la limite de claquement L, (voir également 7.4.2.6).

4 Limites des perturbations

Saul spécifications contraires données dans la présente norme pod
partjculiers, il n'est pas nécessaire d'effectuer des mesures pouy
radipélectriques a des fréquences inférieures a 148,5 kHz ou supérieuyé

des appareils
perturbations

4.1 | Perturbations continues

Les|moteurs a collecteur ainsi que d'autres dispositifs qui sont\incorpexé es appayeils
élegtrodomestiques, dans les outils électriques et dans le STef elect |ques analogpes,
peuyent produire des perturbations continues.

Les|perturbations continues peuvent étre soit du de; provoquées par|des
dispositifs de commutation tels que: int cdnj utateurs et dispositifs de
régudlation a semiconducteurs, soit d ées par des dispositifg de
commande électroniques tels que des T

NOTE Dans la présente norme, une distinction’a été faite X types de perturbations, définis par le type de

détegteur utilisé, au lieu de parler de perturbatjons argehande» €t «a bande étroite». Dans ce but, les limites
ont &té définies conformément ayxmesures réalsées S S éur de valeur quasi-créte et avec un détecteur

de valeur moyenne (voir 5.1.1 e

4.1.l Bande de fréqu 8 Z (tensions aux bornes)

NOTE En 1979, la e pour les Radiocommunications (CAMR) a réduit la |imite
inférijeure de la fréqu 5 kHz; en ce qui concerne les applications couvertes gar le
domaine d'application d 848 les gssais effectués a une fréquence de 150 kHz sont consiglérés
comme adéquats, car Ja\fré € Se trouve dans la bande passante du récepteur.

Le fableau 1 imi tensions perturbatrices aux bornes. Les tensions|aux
bornes sont fnesureRs(x ent a l'article 5, sur chaque borne par rapport a la terre

Les| bor I\ \ ini comme des parties conductrices, adaptées au raccordement
élegtrique rewih € des circuits externes.

4.1.l.1 Les limites indiquées dans les colonnes 2 et 3 doivent étre respectées sur la (les)
phase(s) et le neutre des bornes d'alimentation de tous les appareils, a I'exception de celles
des|outils électriques.

4.1.1.2 Les limites relatives aux bornes supplémentaires et spécifiées dans les colonnes 4
et 5, s'appliquent aux bornes supplémentaires des appareils ainsi qu'aux bornes de charge et
aux bornes supplémentaires des éléments de commande incorporant des dispositifs a
semiconducteurs.

Les bornes susceptibles d'étre utilisées soit en tant que bornes d'alimentation, soit en tant
gue bornes de charge/bornes supplémentaires, sont soumises aux limites applicables aux
bornes d'alimentation.
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3.8

upper quartile method
a quarter of the number of the clicks registered during the observation time T is allowed to
exceed the click limit Ly

In the case of switching operations a quarter of the number of the switching operations
registered during the observation time is allowed to produce clicks exceeding the click limit L
(see also 7.4.2.6).

4 Limits of disturbance

Rad
out,

4.1

tool$

Continuous disturbance may be either broadband,

meg

cau$

NOTE

madg
have
(see

4.1.

NOT
freqy
cons

The
me3

exts

4.1.
mai

4.1.
regy
tern

io disturbance measurements below 148,5 kHz and above 300 MHz neeéd-got to beca

unless otherwise specified in this standard for specific appliances.

Continuous disturbance

hanical switches, commutators and semicond

sured, in accorda

RS
s terminals,of alNappliances except those of electric tools.

1.2 ©n additional terminals of appliances as well as on load and additional termina
lating' controls incorporating semiconductor devices the relaxed limits given for "additi

ried

ctric

as
and,

ipn is
imits
lector

ower
y are

are

n to

the

s of
bnal

inals" in columns 4 and 5 apply.

Terminals which may be used as either mains terminals or load/additional terminals are

subj

ect to the limits for mains terminals.
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Aucune limite de tension aux bornes ne s'applique & des cordons non recéblables dont la
longueur ne dépasse pas 2 m et qui sont destinés a relier des éléments de commande de
vitesse séparés incorporant des dispositifs a semiconducteurs, avec des appareils tels que
des machines a coudre, des fraises dentaires, etc. Le dispositif a semiconducteur peut étre
soit incorporé dans l'unité de commande séparée, soit dans l'appareil.

NOTE Voir 5.2.4 pour ce qui concerne la mesure aux bornes d'alimentation et aux bornes supplémentaires des
dispositifs de commande et de régulation comportant des dispositifs a semiconducteurs, et voir 5.2.3 pour ce qui
concerne les bornes supplémentaires d'autres appareils.

4.1.1.3 Pour les tensions perturbatrices aux bornes d'alimentation des outils électriques, les
limifles particuliéres spécifiées dans les colonnes 6 a 11 sont applicables, en fonction~de la
puigsance assignée du moteur, a I'exclusion de la puissance de tout dispuositif de chauffage
(parl exemple, la puissance de chauffage d'un pistolet a air chaud pour le>soudage [des
mat|eres plastiques). Pour les tensions perturbatrices aux bornes de arge et aux bofnes
supplémentaires des outils électriques, les valeurs spécifiées dang’l¢ t 5 pont
applicables, sans exemption supplémentaire.

APPAREILS ELECTRODOMESTIQUES :
PERTURBATIONS ANALOGUES, ET.DISPOSITIF T DE REGULATION
COMPORTANT D DNSPOSITIFSA SE URS

Gamme de Aux bornes d'alimentatio Mrnes de charge et aux bornes
réquences supplémentaires
1 \ \\ \ 4 5
(MHz) JB\(-,)V) dB (uv) dB (uv)
oyenne Quasi-créte Moyenne*
éaiement avec
D,15 & 0,50 dguenee de: 80 70
9a46
0,50a5 46 74 64
5a30 50 74 64
\ BORNES D'ALIMENTATION DES OUTILS
1 6 \ ‘ 7 8 9 10 11
Gafme de PLM]ce assignée du Puissance assignée du Puissance assignée dU
fréquences moteur inférieure ou égale a moteur supérieure a 700 W moteur supérieure a 1 000 W
700 W et inférieure ou égale a
1000 W
(MHz) dB (nVv) dB (nVv) dB (pVv) dB (pVv) dB (pv) dB (pv)
Quasi-créte Moyenne* Quasi-créte Moyenne* Quasi-créte Moyenne*
Décroissant linéairement avec le logarithme de la fréquence de:
0,15 a 0,35 N N N N N N
66 a 59 59 a 49 70 a 63 63 a 53 76 a 69 69 a 59
0,35a5 59 49 63 53 69 59
5430 64 54 68 58 74 64

* Sila limite définie pour la mesure avec le détecteur de valeur moyenne est respectée en utilisant un récepteur a

détecteur de quasi-créte, le matériel soumis aux essais doit étre considéré comme respectant les deux limites et la
mesure avec un récepteur équipé d'un détecteur de valeur moyenne n'est pas nécessaire.

NOTE Les limites spécifiées pour les mesures effectuées avec un détecteur de valeur moyenne sont des valeurs
provisoires, et peuvent étre modifiées apres une période expérimentale.
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No terminal voltage limits apply for non-rewirable leads shorter than 2 m, connecting separate
semiconductor speed controls with apparatus such as sewing machines, dental drills, etc. The
semiconductor device may be either incorporated in the separate control unit or in the

apparatus.

NOTE For the measurement at the load terminals and additional terminals of regulating controls incorporating
semiconductor devices see 5.2.4, for additional terminals of other appliances see 5.2.3.

4.1.1.3 For the mains terminals of electric tools the particular limits given in columns 6 to 11
apply according to the rated power of the motor, the power of any heating device is to be
ded (for instance heating power in a blower for plastic welding). For the load terminals

excl
and|additional terminals of electric tools, columns 4 and 5 apply without further relaxatiagn,
Table 1 — Terminal voltage limits for the frequency range 148,5 kH
(see figures 1 and 2)
HOUSEHOLD APPLIANCES AND EQUIPMENT CAUSING SI
AND REGULATING CONTROLS INCORPORATING SEMIC DUC
AN
Freguency range At mains terminals Na \te&Q’D?s and
/ ddifjonaMerminals
1 2 3 ( D M 5
(MHz) dB (V) aB ) \ "7 dB W) dB (V)
Quasi-peak /\Av age* uasipeak Average*
Decreasing linearly with theNogarith \/
,15 to 0,50 of the frequencynfrom? 80 70
66 to 56 (-5%0
0,50to 5 4 74 64
5to 30 N \Q N 0 V 74 64
~~—_"
3(\ M S RMINALS OF TOOLS
A\
1 6\ T ) 8 9 10 11
Freguency ated mofoRpowey not Rated motor power above Rated motor power above
renge eeding X00 700 W and not exceeding 1000 W
1000 W
A
(MHZ)\\P N\/ dB (uv) dB (uV) dB (uV) dB (uv) dB (u})
Quasi-peak Average* Quasi-peak Average* Quasi-peak Average*
\) Decreasing linearly with the logarithm of the frequency from:
0,1% to 0,35 |
66 to 59 59 to 49 70 to 63 63 to 53 76 to 69 69 to $9
0,516 5 59 49 63 53 69 59
5to 30 64 54 68 58 74 64

* |If the limit for the measurement with the average detector is met when using a receiver with a quasi-peak
detector, the equipment under test shall be deemed to meet both limits and the measurement using the receiver
with an average detector need not be carried out.

NOTE The limits for the measurement with the average detector are tentative and may be modified after a period
of experience.
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4.1.1.4 Les limites pour les électrificateurs de clétures s'appliquent

a) aux bornes de cldture pour tous les électrificateurs (colonnes 4 et 5 du tableau 1);

b) aux bornes d'alimentation basse tension pour les électrificateurs congus pour étre
raccordés a l'alimentation secteur (colonnes 2 et 3 du tableau 1);

c) aux bornes d'alimentation batterie pour les électrificateurs congus pour fonctionner a partir
d'une batterie (colonnes 4 et 5 du tableau 1).

Toutefois, aucune limite n'est applicable aux bornes d'alimentation batterie des
électrificateurs a batteries incorporées qui ne peuvent étre raccordés a l'alimentation secteur,
ou des électrificateurs a batterie extérieure si Ta Tongueur du cordon de raccordement rejiant
I'élefctrificateur a la batterie est inférieure a 2 m et n'est pas facile extensible| par
I'utilisateur sans employer d'outils spéciaux.

Les|électrificateurs de type D, conformément a la CEl 60335-2-76 (S0 ; des
élegtrificateurs fonctionnant a partir d'une batterie avec un cordon\de\ras iant
I'élefctrificateur a la batterie, de longueur supérieure a 2 m.

NOTE hrges
haut vient
que |es fabrlcants d'é tels
que |

4.1.l.5 Pour les appareils alimenté ile s (inporporées ou extérieyres)
sus¢eptibles d'étre raccordés au résé A\ ( les limites spécifiées dans
les ¢ Alimentation

Auclne limite de perturbation rad|o t_applicable aux appareils a pile§ ou
battpries incorporées ne po i a ["alimentation secteur.

Aucpne limite de pernt [ West applicable aux appareils a pileq ou
battpries extérieures, si ) Qrdon de raccordement reliant I'appareil a la pile pu a
la bptterie est @ . Si r du cordon de raccordement est supérieufe a
2 m|ou si elle es par l'utilisateur sans employer d'outils spéciaux| les

du tableau 1 s'appliquent alors a ces cordons.

4.1. S ; &30 MHz a 300 MHz (puissance perturbatrice)

Les|limi . ce perturbatrice sont données dans le tableau 2.

Lag
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1.4 Limits for electric fence energizers apply to

a) the fence terminals on all energizers (columns 4 and 5 of table 1);

b) the mains terminals on energizers designed for connection to the mains (columns 2 and 3

of table 1);

c) the battery terminals on energizers designed for operation from a battery (columns 4 and
5 of table 1).

However, no limits apply to the battery terminals of energizers with built-in batteries which

cannot be connected to the mains supply, or energizers with external batteries if the

con
app

Typ
ene

NOT

discrarges in partlcular to radlo and telecommunlcatlon networks

shou

4.1.
batt

to the mains terminals.

No
con

No

bety
or €
table

4.1.

Thelli

Dist|

hecting lead between the energizer and the battery I1s shorter than 2 m and IS
icable of being easily extended by the user without special tools.

b D energizers, according to

1.5 For battery operated appliances (with b
bries) which can be connected to the mains

radio disturbance limits apply to
hected to the mains supply.

not

ated
gizers with connecting leads between the energizer and the kattery m in
lendth.

Itage
dizers

rnal

pply

be

ead
2m
5 of
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Tableau 2 — Limites de la puissance perturbatrice pour les fréquences
de 30 MHz a 300 MHz

Appareils
électrodomestiques et Outils
analogues
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Gamme de Puissance assignée du | Puissance assignée du Puissance assignée
fréquences moteur inférieure ou moteur supérieure a du moteur supérieure a
égale a 700 W 700 W et inférieure ou 1000W
égale a 1 000 W
(MH3) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW)
Quasi-créte Moyenne* Quasi-créte Moyenne* Quasi-créte Moyenne* SI créte Moyenne*
Croissance linéaire en fonction de la fréquence de:
30 4300 N N R R
45 a 55 35445 45 34 55 35445 ‘ 49 a 59 39/&\ ‘ a 65 5k 55
* Silla limite définie pour la mesure avec le détecteur de valeur moyenne est resp

déte

teur de quasi-créte, le matériel soumis aux essais doit étre considéré c

mesyre avec un recepteur eque d'un détecteur de valeur moyenne n'est pa néces

tée\emutilis Wephura
re pe antes deux limites|et la

NOT

4.1.p
pou
a4,

4.1.p
sus
tablg

Auc
inco

4.1,
du t
de |
pist

4.1.

éledtrifica

ne contie
desgus de 9kHz ne fe
réquences de 30 MHz a 300 MHz.

qui
de f

4.2

E  Les limites spécifiées pour les mesures effectuées avec un dét
provisoires, et peuvent étre modifiées apres une période expérimeptale:

Perturbations discontinues

plicable aux appareils a
entation secteur.

2 commande et de régulation comportant des semiconducteurs
L les redresseurs, les chargeurs de batteries et les convertisspurs
ent aycun générateur de fréquences ou d'horloge interne fonctionnant
gnt pas l'objet de limites pour la puissance perturbatrice dans la bgnde

moyeyne sont des valeurs

lées
2.2

res)
B du

piles ou battgries

a9
sion
d'un

les

au-

Les opérations de commutation qui ont lieu dans les appareils commandés par thermostat,
dans les machines automatiques programmeées et autres appareils a commande électrique,
produisent des perturbations discontinues. L'effet subjectif des perturbations discontinues
varie avec la fréquence de répétition et I'amplitude des signaux audio et des signaux vidéo

générés. Par conséquent,

discontinues.

une distinction est faite entre différents types de perturbations

Les perturbations discontinues sont uniguement mesurées a l'aide d'un récepteur de mesure
comportant un détecteur de quasi-créte, comme mentionné en 5.1.1 et comme spécifié a
I'article 2 du CISPR 16-1.

L'annexe C donne des recommandations.
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Table 2 — Disturbance power limits for the frequency range 30 MHz to 300 MHz

Household and Tools
similar appliances
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Frequency Rated motor power not Rated motor power Rated motor power
range exceeding 700 W above 700 W and not above 1 000 W
exceeding 1 000 W
(MHz) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW)
Quasi-peak Average* Quasi-peak Average* Quasi-peak Average* Quasi-peak Average*
illblcabillg ;illcaliy VViL;I L;IC I‘ICunII\..y fIUIII
30 {o 300
45 to 55 35to 45 45 to 55 35 to 45 49 to 59 39 to 49 to 65 459 55
* |If the limit for the measurement with the average detector is met When using a eiver with _a /quasi-peak
defector, the equipment under test shall be deemed to meet both limits and the me urementysing\the recqgiver
with an average detector need not be carried out.
NOTE The limits for the measurement with the average detector are tentati difi a er a pgriod
of experience.

4.1.p

me

4.1.p

batt=r|es) which can be connected to

tog

For

ma

rtioned in 4.1.2.2, second paragraph, to 4.1.2.4.
as well as with exte

dther with 4.1.2.3 and 4.1.2.4.

battery operated appliances (wit
ins, no disturbance powex_limi

ose

rnal
ply,

the

4.1.p its given in columns 4 to 9 of table 2 apply
according to the rated[powe e power of any heating device is to be exclyded
(forfi

4.1.p ppcorporate semiconductor devices, electric fgnce
ene harge s and convertors which do not contain any intgrnal
freq g at frequency higher than 9 kHz are not subject tq the
dist in the frequency range 30 MHz to 300 MHz.

4.2

Swit in thermostatically controlled appliances, automatic progratnme
confrolled machln and other electrically controlled or operated appliances gendrate
discpntinuous disturbance. The subjective effect of discontinuous disturbance varies |with
repgtition rate and amplitude in audio and video presentation. Therefore distinction is made

betv

rean various kinds of discontinuous-disturbance
HaeHoOUSKHRG oS HHRHOUS-GHSHHBaRGEe-

The discontinuous disturbance is only measured with a measuring receiver including a quasi-
peak detector as mentioned in 5.1.1 and specified in clause 2 of CISPR 16-1.

See annex C for guidance.
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4.2.1 Les limites applicables aux perturbations discontinues dépendent principalement du
caractére des perturbations et du taux de répétition des claquements N, comme cela est
indiqué de maniére détaillée en 4.2.2 et 4.2.3.

Aucune limite n'est applicable aux perturbations discontinues dans la gamme de fréquences
de 30 MHz a 300 MHz.

NOTE Le niveau de perturbations en-dessous de 30 MHz est interprété comme une indication pour le niveau
au-dessus de 30 MHz.

Bolana

42’1 Co-ama0a 2| frd o an P | 140 L 1 Z
L AT Ot TTCUUCTICC S UC U, O N1 O

4.2.P.1 Les valeurs limites spécifiées dans le tableau 1 sont égale pplicables [aux

perturbations discontinues provenant d'appareils qui produisent:

a) Ees perturbations autres que des claquements, ou

b) des claquements avec un taux de répétition des clagueme SUREN jal a 30|
Les|appareils décrits en 4.2.3 font exception.

NOTE Des exemples de perturbations discontinues pour lesquelfes les g tions
contihues s'appliquent, sont donnés dans les figures 4a et 4b.

4.2.p.2 Afin de prendre en compte les f i ents
Lq gst obtenue en augmentant la limit

44 dB
0 Ig (30/N) dB

NOTE Des exemples 5 les

figures 3a, 3b et 3c.

Se fleporter égale

4.2.p.3 La limite ents

N opservés dans ats,
comme spécifiés gdan
4.2.8 Exgephons a
Dans certaines“sonydi des

claguements-(voi

Ce paragraphe, conjointement aux paragraphes 4.2.1 et 4.2.2, contient les exceptions| qui
son{ applicables a tous les appareils. Le schéma de la figure 9 montre la fagcon de prendrg en
COMPIE TES CONJitions vans ta procedure de verfication.

Les relachements relatifs aux produits spécifiques sont donnés dans I'annexe A qui contient
également dans le tableau A.2 une liste des matériels pour lesquels le taux de répétitions des
claguements N est déduit du nombre d’opérations de commutation.
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4.2.1 The limits for discontinuous disturbance depend mainly on the character of the
disturbance and on the click rate N as given in detail in 4.2.2 and 4.2.3.

No discontinuous disturbance limits apply in the frequency range 30 MHz to 300 MHz.

NOT

4.2.

E The level of disturbances below 30 MHz is interpreted as an indication for the level above 30 MHz.

2 Frequency range 148,5 kHz to 30 MHz (terminal voltages)

4.2.2.1 The limits of table 1 apply also to discontinuous disturbances from all equipment
whigh produce:

a) disturbances other than clicks, or

b)

App

NOT
figur

4.2.

limif L (as given in 4.1.1) with:

NOT

See

4.2,
inte

4.2.

44 dB for N< 0,2, or

tlicks with a click rate N equal to or greater than 30.

iances as described in 4.2.3 are exempted.

E Examples of discontinuous disturbances for which the limits for cqnti are sho

bs 4a and 4b.

.2 For discontinuous disturbance, the click limj i ncreasing the rele

0 Ig (30/N) dB for 0,2 < N < 30

E  Examples of discontinuous disturbanceg which are clas as clicks are shown in figures 3a, 3b and
also annex A, table A71 and AN,

pretation of resul

3B Exceptions frg

Under certain conditi ~ of discontinuous disturbances are exempted from

defi

Thig subglau Hains\ these exceptions which are applicable in combination

sub

to all kinds of appliances. In figure 9, a flow diagram shows ho

takg these conditi to account in the verification procedure.

Proguct.specific relaxations are contained in annex A, which contains also table A.2, a li
appliances for which the switching operations are counted, to derive the click rate N.

vn in

vant

and

the

with
W to

5t of
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4.2.3.1 Opérations de commutation individuelles

Les perturbations produites par des opérations de commutation individuelles, qu’elles soient

effectuées manuellement, de fagcon directe ou indirecte, ou par toute action analogue su
interrupteur ou une commande équipant un appareil pour:

a) la fonction unique de connexion et de déconnexion au réseau;
b) la fonction unique de sélection d'un programme;

run

c) la commande de la puissance ou de la vitesse en choisissant parmi un nombre limité de

pasitions fixes:

d) |a modification de la position d’'une commande manuelle a réglage—continu, ¢tels
Hispositifs d’essorage a vitesse variable ou les thermostats électroniq e doivent
btre pris en compte lors des essais de conformité des apparei
berturbations radioélectriques fixées dans la présente norme.

Des|exemples d’'interrupteurs relevant du présent paragraphe son{; i urs’mar
arrét des appareils (y compris ceux actionnés au pied), pax exen | interrypteur d
madhine a écrire électrique, les interrupteurs manuels de : leut’et de flu
ventilation dans les radiateurs électriques et les séche-c ihshgue des interrupt
actipnnés indirectement dans un placard, une armoirg {ri 5t les interrupt

actipnnés par un capteur, etc. Les interrupteurs no = i gde maniere répéti
tels|ceux des machines a coudre, des machine S fiels de soudage,
ne qdont pas inclus dans ce paragraphe

Lorgqu’'un appareil est soumis aux
radiaélectriques comme décrits dans
fongti
I'ap
doiv

aux limites de perturbat

4.2.B8. inaj - q_intervalle de temps inférieur a 600 ms

Pour les appareil 3 3 mme, il est autorisé, une fois pendant la duré
cycle sélectionné, i laguements pendant un intervalle de temps infé

a 600 ms.

Pour les autxe el telle combinaison est autorisée une fois pendant le te
d’olgservdti iny ) a est aussi applicable aux interrupteurs triphasés commandés
thermostat Quise essivement trois perturbations sur le neutre et chacune des
phages. i des claguements est considérée comme un seul claquement.

4.2.8.3 , tnterrupteurs a fonctionnement instantané

Les annaraile i rdnandant aniv eanditions siivantac:
apPaetres—guiepohaeitath—coReHHe RS SHY e S

les
pas
de

che/
une
K de
BuUrs
Purs
five,
etc.,

ons

, les perturbations provoquées par le
de toute commande inclus dans

, ne

e du
ieur

mps
par
rois

— taux de répétition des claquements ne dépassant pas 5,

— aucun des claguements provoqués n’a une durée supérieure a 20 ms,

— 90 % des claquements provoqués ont une durée inférieure a 10 ms,

doivent étre considérés comme satisfaisant aux limites, quelle que soit I'amplitude

claguements (voir tableaux A.1 et A.2). Si une de ces conditions n'est pas satisfaite,
limites du 4.2.2 s’appliquent.

des
les
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4.2.3.1 Individual switching operations

The disturbance from individual switching operations, caused directly or indirectly, manually
or by similar activities on a switch or a control which is included in an appliance or otherwise
to be used for:

a) the purpose of mains connection or disconnection only;

b) the purpose of programme selection only;

c) the control of energy or speed by switching between a limited number of fixed positions;

d) he Phanging aof the manual Qn'r'ring of a r‘nnfinllmlcly F\djlle;!h“J control such as a
bariable speed device for water extraction or electronic thermostats, is to be disregarded
or the purpose of testing the appliance for compliance with the limits 6f radio disturbance
et out in this standard.

Examples of switches included in this subclause are the on/off ¢ 3 parptus

(incyluding foot activated), for instance the switch for an electri i AU it¢hes

for heat and air flow control in fan heaters and hair dryers, as¢welkas, theiri hted

switch in a cupboard, wardrobe or refrigerator, and sensor-~qQpe ! it¢hes
whig¢h usually will be repeatedly operated are not include ving

magd

Alsd

disr
dist

4.2.

Inp

is allowed once per sel

For
obs
cau

fogramme controlled €

clicks is allowed once during the minin

other appli S X )
j ermostatically controlled three-phase switc

brvation tim

hone of-tfie caused clicks has a duration longer than 20 ms,

PO % Of the caused clicks have a duration less than 10 ms,

h is
be
adio

ms

num
hes,
The

sha

I De deemed to comply WIth the 1IimiIts, mdependent oOT the amplitude or the CICKS

see

tables A.1 and A.2). If one of these conditions is not satisfied then the limits in accordance

with

4.2.2 apply.
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4.2.3.4 Claquements séparés de moins de 200 ms

Pour les appareils ayant un taux de répétition des claquements inférieur a 5 et dont deux
perturbations quelconques ont chacune une durée maximale de 200 ms, ces perturbations
doivent étre considérées comme deux claguements, méme si elles sont séparées de moins de
200 ms.

Dans ce cas, observé par exemple pour les réfrigérateurs et illustré a la figure 4b, la
perturbation est considérée comme deux claguements et non pas comme une perturbation
continue.

5 Méthodes de mesure de la tension perturbatrice aux bornes
de 148,5 kHz & 30 MHz)

~

Le présent article établit les conditions générales relatives ions

perturbatrices produites aux bornes d'un appareil.
Leq conditions de fonctionnement sont spécifiées a l'arti

5.1 | Dispositifs de mesure

Les|dispositifs de mesure énuméreés ci

5.1.] Récepteurs de mesures

Les
CIs
I'art

es a

NOT
effed|

dans un seul récepteur, et les mesures peuvenf étre
oit le détecteur de valeur moyenne.

5.1.

Le ~ ~ 3 r établir une impédance définie pour les courants de
hau \ es de l'appareil soumis aux essais et la terre de référence, et
éga 2 i 'essai des sighaux radiofréquence indésirables véhiculés| par
le ré X

Le né ictitzen V50 Q/50 puH (ou 50 Q/50 pyH + 5 Q), tel que défini dans I'article 11 du
CIs

Un dispositif de découplage doit étre inséré entre le réseau d'alimentation et le réseau fictif
en \Lde sorte que l'impédance de ce dernier pour la fréquence de mesure ne soitipas
influencée sensiblement par l'impédance du réseau fictif en V. Ce dispositif atténue
également l'effet des signaux indésirables véhiculés par le réseau d'alimentation (voir
également 5.3).

La connexion entre le réseau fictif en V et le récepteur de mesures doit étre réalisée au
moyen d'un cable coaxial, dont I'impédance caractéristique est de 50 Q.
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4.2.3.4 Separation of clicks less than 200 ms

For appliances which have a click rate less than 5, any two disturbances each having a
maximum duration of 200 ms, shall be evaluated as two clicks even when the separation

between the disturbances is less than 200 ms.

In this case, for instance observed with refrigerators, the example shown in figure 4b, would

be evaluated as two clicks and not as continuous disturbance.

5 Methods of measurement of terminal disturbance voltages

(148,5 kHz to 30 MHz)

Thig clause lays down the general requirements for the measuremen
produced at the terminals of apparatus.

The|operating conditions are given in clause 7 of this standard

5.1 | Measuring devices

The|measuring devices given below are to be used:

5.1. Measuring receivers

Recgivers with quasi-peak detectors
recdivers with average detectors shall be

NOTE Both detectors may be incorporated i
guas|-peak detector or the averag

5.1.p Artificial mains

The]artificial maj
between the ter

the [est circuit from, ¢

The] artificial pmains, V2\netw
CISPR 16-1 Shall be 2

To ensurecth
materially af
impedance .shal
Thig impedance wil
mains (see also 5.3).

he ifserted between the artificial mains V-network and the supply meé
also reduce the effect of unwanted signals which occur on the su

ance vol

age

6-1;

) the

cies
late

1 of

not
ENCcy
iNS.
pply

The connection between the artificial mains V-network and the measuring receiver shall be

made by means of a coaxial cable with a characteristic impedance of 50 Q.


https://standardsiso.com/api/?name=47f5e407521c1a436e22e42676bf5a8a

- 30 - CISPR 14-1 © CEI:2000

5.1.3 Sonde de tension

La sonde de tension doit étre utilisée lors des mesures effectuées aux bornes autres que les
bornes d'alimentation (voir 5.2.3.2), comme par exemple les bornes de la charge et les
bornes de commande (5.2.4.4). La sonde de tension doit étre également utilisée au niveau
des bornes d'alimentation lorsqu'il n'est pas possible d'utiliser le réseau fictif en V sans
exagérément influencer le matériel soumis a lI'essai ou le matériel d'essai lui-méme, comme
par exemple, lors de mesures effectuées sur des moteurs et sur des dispositifs de chauffage
fonctionnant a plus de 25 A par phase.

La sonde de tension comporte une résistance dont la valeur minimale est de 1 500 Q et qui

est [montée en série avec un condensateur ayant une valeur réactive négligeable| par
rapport a la résistance (dans la gamme de fréquences comprise entre ! Hz)
(voif l'article 12 du CISPR 16-1).

Les|résultats des mesures doivent étre corrigés pour tenir compte {vi e la
tengion entre l'indicateur de tension et I'appareil de mesure. Po ! ules
les parties résistives des impédances doivent étre prises i

Si le fonctionnement de l'appareil en essai est affecté ' rop faible d¢ la
sonde de tension, son impédance (a 50/60 Hz et a ragdi ¢ ' de
facpn appropriée (par exemple: 15 kQ en série aveg

5.1.4 Main artificielle

Au ¢ours des mesures de tension perttibatrce i tion
d'unle main artificielle est requise pour sj i

La main artificielle est constitué uiIIaIIi exéliée a I'une des bornes (borne M) [d'un
dipdle RC constitué d'un{cons ’ 120 % en série avec une résistance de
510|Q = 10 % (voir la figu utreNsoene de)ce dipdle RC doit étre reliée a la terr¢ de
réféfence du systéme|de - C 5-%). Le dip6le RC de la main artificielle peut
étrelinséré dans |

5.1.p Analyseur de ¢

L'appareil de mes ~ 8 perturbations discontinues doit satisfaire aux exigenceg de
l'article 14 d F 1 est permis d'employer une autre méthode utilisant un osgillo-
scope, a condjtion thass degré de précision convenable.

Pouf la me de la perturbation, voir le CISPR 16-1.

5.2 | Montages et odes de mesure

5.2.1L ~Disposition des cordons de 'appareil soumis aux essais

NOTE L'article 3 et I'annexe A du CISPR 16-2 donnent des renseignements complémentaires sur la connexion
des appareils électriques et de I'appareil de mesure.

5.2.1.1 Cordon d'alimentation

Pendant toutes les mesures de tensions perturbatrices aux bornes (aux bornes d'alimentation
et aux autres bornes), le réseau fictif en V est raccordé aux bornes d'alimentation afin
d'assurer un raccordement de sortie bien déterminé. Le réseau en V est placé a une distance
de 0,8 m de l'appareil, comme cela est décrit, de fagon détaillée, en 5.2.2.

Les mesures de tensions perturbatrices sont normalement effectuées au niveau de la fiche
située a l'extrémité du cordon.
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5.1.3 Voltage probe

The voltage probe shall be used when measuring on terminals other than mains terminals
(see 5.2.3.2) e.g. load and control terminals (5.2.4.4). The voltage probe shall also be used
on mains terminals when the artificial mains V-network cannot be used without unduly
influencing the equipment under test or the test equipment, e.g. while measuring motors and
heating devices operating at more than 25 A per phase.

The voltage probe contains a resistor having a resistance value of at least 1 500 Q in series
with a capacitor with a reactive value negligible to the resistance (in the range 150 kHz to

30 MHHa{see-—etatsed2ef-CHSPRI6-H)-
The[measuring results shall be corrected according to the voltage divisiofi betws obe
and|the measuring set. For this correction only the resistive parts of the Wnp | be

takgn into account.

If thp function of the equipment under test is affected by the imgedan s ing too
low,| its impedance (at 50/60 Hz and at radio frequencies j ded
(for lexample 15 kQ in series with 500 pF).

5.1.4 Artificial hand

In grder to simulate the influence of
required for hand held equipment durk

The f an
RC 0 %
(ses nce
grou may
be i
5.1.
The 1 of
CIs the
deg

For

5.2
5.2.l Arrangementof the leads of the equipment under test

NOTE ,-Clause 3 and annex A of CISPR 16-2 give more information about the connection of the elecfrical
applipnces to the measuring equipment.

5.2.1.1 Mains lead

During all measurements of disturbance terminal voltages (on the mains terminals or on other
terminals) the artificial mains V-network is connected to the mains terminals in order to
provide a defined termination. As described in detail in 5.2.2 the V-network is situated at a
distance of 0,8 m from the appliance.

The disturbance voltage measurements are normally to be made at the plug end of the lead.
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Si le cordon d'alimentation de l'appareil en essai est plus long que nécessaire pour le
raccordement au réseau en V, la longueur de cordon qui dépasse 0,8 m doit étre pliée
parallelement a Iui-méme, de facon a former un faisceau horizontal de 0,3 m a 0,4 m de
longueur. En cas de controverse concernant une interdiction de vente ou un retrait d'une
approbation de type, il peut étre remplacé par un cordon de qualité analogue de 1 m de long.

Si la longueur du cordon sur lequel sont effectuées les mesures est inférieure a la distance
requise entre l'appareil et le réseau en V, elle doit étre augmentée jusqu'a la longueur
prescrite.

Si l¢ cordon d'alimentation de l"appareil soumis aux essals comporte un conducteur de.lerre,
la bporne de terre a l'extrémité du cdté de la prise de courant doit étre ce a la terre de
réféfence de l'appareil de mesure.

Lordqu'un conducteur de terre est requis, mais n'est pas inclus dans
entre la borne de terre de I'appareil et la terre de référence de i
réallsée a
résgau en V et qui chemine parallélement au cordon d'alim
de 0,1 m de ce dernier.

Si I'appareil est livré sans cordon, il doit étre relié a
déppssant pas 1 m de longueur (également en cas,de pki

cordon reliant l'appareil a un dispesiti i i ' il & un
ositif de commande et de regulat on ptha ies, ' reils
entés par piles ou ba eries ; i 3 [ 2{1.1,

.1 Apparel
a la main

relide a la terpga iSts , & icti , etil doit & i a 0,8 m au
ins de toute autre i iée 3 . Si $ une
cabine bl i

Les|appareils gut, [ ids, 2Né nent
sur [le sol alb cours_dé leur utilisation (appelé appareils destinés a reposer sur le sol) pont
souimis auxxmémes dispositions que ci-dessous.

Toutefdis,

ces appareils doivent étre placés sur un plan métallique horizontal (le plan de sol de
référence), mais isolés de celui-ci par un rapport non métallique (par exemple une palette)
de 0,1 m £ 25 % de hauteur;

le cordon doit descendre le long de l'appareil en essai jusqu'au niveau du support non
métallique et étre placé horizontalement jusqu'au réseau fictif en V;

le réseau fictif en V doit étre relié électriquement au plan de sol de référence (voir
CISPR 16-2);

le plan de sol de référence doit dépasser d'au moins 0,5 m les limites de l'appareil en
essai et doit avoir des dimensions minimales de 2 m sur 2 m.
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If the mains lead of the appliance under test is longer than necessary to be connected to the
V-network the length of this lead in excess of 0,8 m shall be folded back and forth parallel to
the lead so as to form a horizontal bundle with a length between 0,3 m and 0,4 m. In the case
of controversy with regard to the banning of sales or withdrawal of a type approval it may be

repl

aced by a lead of similar quality with a length of 1 m.

If the lead on which the measurements are to be made is shorter than the required distance
between the appliance and the mains V-network, it shall be extended to the necessary length.

If the mains lead of the appliance under test includes the earthing conductor, the plug end of

the [earthing conductor shall be connected to the reference ground of the measyring
equ|pment.

Where an earthing conductor is required, but is not included in the le the
earth terminal of the appliance to the reference ground of the megsu , | be
made by a lead not longer than necessary to be connected to the i allel
to the mains lead at a distance of not more than 0,1 m from it.

If the appliance is not supplied with a lead it is to bexconnhe t 3 fains
V-ng¢twork by a lead not longer than 1 m (also in case o

5.2.l.2 Other leads

The|lead connecting the appliance W ting
confrols or to batteries of battery-powe with
5.2.[L.1 except where otherwise stated |

5.2.p

5.2.p

The past
2m|x 2 min size/d | be
kept ade
in a the
enclosure

Equipmen e in
use|(so-called¥Moor standing equipment) is subject to the same provisions as above.
However)

— thedequipment shall be placed on a horizontal metal ground plane (the reference graund

plane), but isolated from it by a non-metallic support (such as a pallet) of 0,1 m + 25 % in

height;

the lead shall be led downward along the EUT to the level of the non-metallic support
be led horizontally to the artificial V-network;

and

the artificial V-network shall be bonded to the reference ground plane (see CISPR 16-2);

the reference ground plane shall extend at least 0,5 m beyond the boundaries of the EUT

and have minimum dimensions of 2 m by 2 m.
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5.2.2.2 Appareils fonctionnant normalement sans mise a la terre et tenus a la main

Les mesures doivent d'abord étre effectuées conformément aux exigences en 5.2.2.1.

Des mesures complémentaires doivent ensuite étre effectuées en utilisant la main artificielle
décrite en 5.1.4.

La démarche générale a suivre pour l'application de cette main artificielle consiste a enrouler
la feuille métallique autour des poignées fixes ou amovibles fournies avec l'appareil, et, de
plus, a relier la borne M du dip6le RC a toutes les parties métalligues exposées, non
rotaflves, de rappareil, comme specifie en 5.2.2.2.2 a 5.2.2.2.2.

Les|parties métalliques peintes ou laquées sont considérées comme des exposées, et
doivent étre reliées directement a la borne M du dip6le RC.

La main artificielle doit étre appliquée selon la procédure suivan

5.2.p.2.1 Si le boftier de l'appareil est entierement métg
pas|nécessaire, et la borne M du dipble RC doit étre reliée th

stalligue n'est
ps de l'appareil.

5.2.p.2.2 Si le boitier de I'appareil est en matériag i , 8 métalliques doivent
étre|enroulées autour des poignées, voir I'exem i . autour de la poignée B, et
également autour de la seconde paif 0TSk . Adne feuille métalliqug de
60 mm de largeur doit également étre || €% a l'aplomb du noyau en fer
du ptator du moteur, ou autour de la\boite i iela provoque un nivead de
perturbations plus important. Toutes/ces feuile &talliques, ainsi que la bague oy le
marjchon A, s'il existe, doivent étre rel 2 borne M du dipdle RC.

5.2.p.2.3 Lorsque le boiti artie meétallique et en partie en matdriau
isolant, et qu'il est i isalantes, des feuilles métalliques doivent |étre
enrqulées autour gdes poign emple, les poignées B et D dans la figure 8bb. Si
le Doitier n'est i o i moteur, une feuille métallique de 60 mm de
largpur doit étre eoroulée C a l'aplomb du noyau en fer du stator du mofeur,
ou ¢omme alternati ¢ de vitesse, si celle-ci est en matériau isolant ¢t si
celd provoque uRr e \pe afions plus important. La partie métallique du boitief, le
poift A, les feui 3 es enroulées autour des poignées B et D ainsi que la felille
métallique : orps C doivent étre reliés entre eux et a la borne M du

dipgle R

5.2..2.4 Lo sdreil de classe Il a deux poignées A et B en matériau isolant gt un
boitler métallig par exemple une scie électrique (figure 8c), des feuilles métalliques
doivent étre~ehroulées autour des poignées A et B. Les feuilles métalliques enroulées autour
de A etB\et le corps métallique C doivent étre reliés entre eux et a la borne M du dipdle R[C.

NOTE_es classes 0_0l 1l et Ill sont définies dans la CFl 60536: Classification des matériels électriqués et
électroniques, en ce qui concerne la protection contre les chocs électriques.

5.2.2.3 Appareils qui, en service normal, doivent étre reliés a la terre

L'appareil doit étre placé a 0,8 m du réseau fictif en V, la mesure des tensions perturbatrices
étant effectuée conformément aux exigences en 5.2.1.

Lors des mesures, la borne de terre de l'appareil doit étre reliée a la terre de référence de
I'appareil de mesure.


https://standardsiso.com/api/?name=47f5e407521c1a436e22e42676bf5a8a

CISPR 14-1 © IEC:2000 - 35 -

5.2.2.2 Handheld appliances which are normally operated without an earth connection

Measurements shall first be made in accordance with 5.2.2.1.

Additional measurements shall then be made using the artificial hand described in 5.1.4.

The general principle to be followed in the application of the artificial hand is that the metal
foil shall be wrapped around all handles, both fixed and detachable, supplied with the
appliance and the terminal M shall additionally be connected to any exposed non-rotating

metalwork as specified in 5.2.2.2.2 t0 5.2.2.2.4.

Metgalwork which is covered with paint or lacquer is considered as exp
shall be directly connected to the terminal M of the RC element.

The]artificial hand is to be applied the following way:

5.2.p.2.
the

5.2.p.2.
wra
han
poin
high

5.2.p.2.
has|i
figu
be

metalwork

and

but

| be
ond
that

ives a
qent,

,]and
D in
shall
dted,

or alternatively arqund_th of insulating material and a higher disturbance
level is obtaine@ ; the point A, the metal foil round the handl¢s B
and|D and the m i shall be connected together and to the terminal M of
the RC element.

5.2.p.2. prliance has two handles of insulating material A and B and a
case ¢ e lectric saw (figure 8c), metal foil shall be wrapped round the

hanglles X™a . etal fofl at A and B and the metal body C shall be connected toggther

and|to the

NOT

regald to protection against electric shock.

5.2.p3-, Appliances normally required to be operated with an earth connection

Classes~Qx{], Il and Ill according to IEC 60536: Classification of electrical and electronic equipmen

with

The appliance shall be placed at a distance of 0,8 m from the artificial mains V-network, the

disturbance voltages to be measured in accordance with 5.2.1.

The measurements shall be made with the earth terminal of the appliance connected to the

reference ground of the measuring equipment.
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Si l'appareil est livré sans cordon, la connexion entre la borne de terre de I'appareil et la terre
de référence de l'appareil de mesure doit étre réalisée a l'aide d'un cordon cheminant
parallelement au cordon d'alimentation, de longueur identique et a une distance maximale de
0,1 m de celui-ci.

Si le boftier de I'appareil est en matériau isolant, I'appareil doit étre soumis aux essais décrits
en 5.2.2.1.

Les appareils qui, compte tenu de leur conception ou de leur poids, reposent nhormalement
sur le sol pendant leur utilisation (appelés appareils destinés a reposer sur le sol) sont soumis
aux mémes dispositions que ci-dessus.

Toufefois,

— ils doivent reposer sur un plan métallique horizontal (plan de référeqce de asse), mais
isolé de celui-ci par un support non métallique (par exemple une {4 ¢ + 245 %

— les limites de l'appareil doivent étre a une distance d’at face
erticale conductrice mise a la terre de dimensions ay moi les
mesures sont effectuées dans une enceinte blindée i \ be a
partir du mur le plus proche de I'’enceinte;

— le plan de référence de masse doit s’étendre 5 de
'appareil;
— le réseau en V doit étre relié avec\des & plan de référence de masse
voir le CISPR 16-2);
— le plan de référence de masse doi n de
faible impédance.
5.2.B Appareils munis
I'alimentation
NOTE 1 Les dispo ¢ t pas
couvprts par ce paragraphe’
NOTE 2 Lorsque le dj iti fl'une
procg¢dure d'essai speci B, déci¥ A bes a
motejur pour aspirate 8 pareil
indiv|duel.
Les|céab ordement dont la longueur est supérieure a 1 m sont disposés confor-

mément au

Si |p cable d’inté nexion reliant lI'appareil et le dispositif auxiliaire est fixé de fagon
permanente a ses deux extrémités, et si sa longueur est inférieure a 2 m ou s'il est bliphdé,
aucyne mesure n'est nécessaire pourvu que, dans le dernier cas, le blindage soit relié|aux
deuk extrémités aux boitiers métalligues de I'appareil et du dispositif auxiliaire.

5.2.3.1 Montage de mesure

L'appareil en essai doit étre disposé conformément aux exigences en 5.2.2 complétées par
les exigences suivantes:

a) Le dispositif auxiliaire doit étre placé a la méme hauteur et a la méme distance de la
surface conductrice reliée a la terre que l'appareil principal, et si la longueur du cordon
auxiliaire est suffisante, il doit étre placé a une distance de 0,8 m de l'appareil principal,
les exigences en 5.2.1.1 doivent étre respectées.

Si la longueur du cordon auxiliaire est inférieure & 0,8 m, le dispositif auxiliaire doit étre
placé le plus loin possible de I'appareil principal.
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If the appliance is not supplied with a lead the connection of the earth terminal of the
appliance to the reference ground of the measuring equipment shall be made by a lead
running parallel to the mains lead and of the same length and at a distance of not more than
0,1 m from it.

If the enclosure of the appliance is of non-conducting material, the appliance shall be tested
as described in 5.2.2.1.

Appliance that, according to its design and/or weight, usually is standing on the floor while
being in use (so-called floor standing equipment) is subject to the same provision as above.

However,

— |t shall be placed on a horizontal metal ground plane (the refer but
nsulated from it by a non-metallic support (e.g. a pallet) of 0, 5| . I{ the
measurements are made in a screened enclosure, the distapce | be

— the boundaries of the appliance shall have a distancg’® ded

Vertical conducting surface of at least 2 m x 2 m in sizeXf the § ein
' the

bnclosure;
— the reference ground plane shall extend at |

— the V-network shall be bonded
see CISPR 16-2);

— the reference ground plane shall b
Connection.

ane

vertical surface by a low impedance

5.2.B Appliances havjng auxilia eCted at the end of a lead

NOTE 1 Regulating r i grating \\ etor devices are excluded from this subclause, as thesp are
covefed in 5.2.4.

NOTE 2 When the auxi 8 s-heg Bssential to the operation of the appliance and has a separatg test
procedure specified g i i (e.g. power nozzle of a vacuum cleaner) this subclause doefs not
apply. The main applignce\is te 3 windividual appliance.

Confnecting I8 GE ¥ in length are arranged in accordance with 5.2.1.1.

Megdsureme 3\ 5 be made when the connecting lead between the appliance and the
auxiliary appare permanently fixed at both ends, and is either shorter than 2 m, orfif it
has|a shielding whqsg ends are connected to the metal housing of the appliance and that of
the puxiliary apparatus.

5.2.81 Mpaaning arrangement

The equipment under test shall be arranged in accordance with 5.2.2 with the following
additional requirements:

a) The auxiliary apparatus shall be placed at the same height and distance from the earthed
conducting surface as the main appliance, and if the auxiliary lead is long enough, at a
distance of 0,8 m from the main appliance, 5.2.1.1 shall be observed.

If the auxiliary lead is shorter than 0,8 m, the auxiliary apparatus shall be placed at the
longest possible distance from the main apparatus.
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Si la longueur du cordon auxiliaire est supérieure a 0,8 m, la longueur du cordon qui
dépasse 0,8 m doit étre pliée paralléelement au cordon de fagon a former un faisceau
horizontal de 0,3 m a 0,4 m de longueur.

Le cordon auxiliaire est étiré dans la direction opposée a celle du cordon d'alimentation.

Lorsque le dispositif auxiliaire comporte une commande, les montages nécessaires a son
fonctionnement ne doivent pas affecter de fagcon excessive le niveau de perturbations;

b) Si I'appareil muni d'un dispositif auxiliaire est relié a la terre, on ne doit pas utiliser de
main artificielle. Si I'appareil lui-méme est destiné a étre tenu en main, la main artificielle
doit étre reliée a cet appareil et non a un quelconque dispositif auxiliaire;

c)

gécrit en 5.2.2.1.

5.2.8.2 Méthode de mesure

En gomplément aux mesures effectuées aux bornes de rac€or au, des mes
son{ effectuées pour toutes les autres bornes de raccgrde antrant et softant
(parl exemple, les cables de commande ou de charge ilisap une\sonde comme décrite
en §.1.3, en série avec I'entrée d'un récepteur de mesurg.

Le dispositif auxiliaire, de command ) ¥ de facon a permettrd les
medures dans toutes les conditions d i tion
entre I'appareil et le dispositif auxiliaire.

Les|mesures sont effectués sitif

auxiliaire.

5.2.4 Dispositifs de cg é AL omportant des semiconducteurs

5.2.4.1 Le dis;@( égulation doit étre disposé conformément [a la
figufe 5. La borne™dg de commande et de régulation doit étre reliée ajune
chalge de la valeuh a 5 ,’par des cordons dont la longueur est comprise gntre
0,5metl1m.

Salj fabricant, la charge doit étre constituée par des lampgs a
incande

5.2.14.2 Lorsqire_le fonctionnement d'un dispositif de commande et de régulation (ou d¢ sa
charge) nécessite ploi d'une liaison a la terre (c'est-a-dire le matériel de Classe I), la
borne defterre du dispositif de commande et de régulation doit étre reliée a la borne de ferre
du rgseau d'alimentation. La borne de terre de la charge, le cas échéant, est reliée a la bprne
de terre du dicpnqitif de commande et de régulatinn, ou_sji cette derniere n'est pas diqlnnruble,

elle est directement reliée a la borne de terre du réseau fictif en V.

5.2.4.3 Le dispositif de commande doit d'abord étre mesuré conformément aux exigences
en 5.2.2.1 ou 5.2.2.3.

5.2.4.4 Deuxiémement, la mesure de la tension perturbatrice est effectuée au niveau des
bornes de charge a l'aide d'une sonde de tension conforme au 5.1.3, en série avec la borne
d'entrée du récepteur de mesure.
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If the auxiliary lead is longer than 0,8 m, the length of the auxiliary lead in excess of 0,8 m
shall be folded parallel to itself so as to form a horizontal bundle with a length between
0,3m and 0,4 m.

The auxiliary lead is stretched in the opposite direction to the mains lead.

When the auxiliary apparatus contains controls, the arrangements for its operation must
not unduly affect the level of disturbance;

b) If an appliance having an auxiliary apparatus is earthed, no artificial hand shall be
connected. If the appliance itself is made to be held in the hand, the artificial hand shall
be connected to the appliance and not to any auxiliary apparatus;

5.2

In a
con
usin

The
und
aux

Meg

auxili

5.2.

5.2.4.

5.2.4.

Clag
eart
con

eart

5.2.
orb

parthed conducting surface as described in 5.2.2.1.

.B.2 Measuring procedure

or its load is to be operated with an earth connection
terminal of the regulating control shall be connected td
mains V-network. The earth terminal of the load, if any
inal of the regulating control, or, if not available, directly to

1.3 The-controt shall first be measured in accordance with the provisions of 5.2
2.203¢

not
1 the
b an

are

ihes)

ade
the

the

[ the

(i.e.
the

the

2.1

5.2.4.4 Secondly, measurement of the disturbance voltage Is made at the load terminals

usin

g a probe as described in 5.1.3 in series with the input of the measuring receiver.


https://standardsiso.com/api/?name=47f5e407521c1a436e22e42676bf5a8a

- 40 - CISPR 14-1 © CEI:2000

5.2.4.5 De plus, les exigences suivantes s'appliquent aux dispositifs de commande et de
régulation munis de bornes supplémentaires prévues pour le raccordement a un capteur ou a
une télécommande:

a) Les bornes supplémentaires doivent étre reliées au capteur ou a la télécommande par
I'intermédiaire de cordons dont la longueur est comprise entre 0,5 m et 1 m. Si un cordon
spécial est prévu, toute la longueur de ce cordon, au-dela de 0,8 m, doit étre pliée
parallelement a Ilui-méme afin de former un faisceau horizontal de 0,3 m a 0,4 m de
longueur.

b) La mesure de la tension perturbatrice aux bornes supplémentaires du dispositif de
commande et de réqgulation doit étre effectuée conformément a la méthode de mesure
écrite en 5.2.4.4, pour les bornes de charge.

5.3 | Réduction des perturbations non produites par lI'appareil soumis

a{dire
une
ion a

Toufe tension perturbatrice mesurable, non provoquée par I'équipef
produite par le réseau d'alimentation ou générée par des champ
indi¢ation sur I'appareil de mesure d'au moins 20 dB en dessqg
laquelle on souhaite effectuer la mesure.

Si la valeur du bruit de fond n'est pas située a au ous du niveal de

medure, il convient de le mentionner dans les résult

en essai, doivent [étre
onctionnement.

Les| tensions perturbatrices, non prgvoquées
megdurées lorsque I'équipement en es

NOTE

€ ns le
résequ d'alimentation, et d'une enceinte blindée glihsero

1
D
n
8

kel
o
7}
@,
=2
@

e
c
@
o
=
o
=h
=
m
=
o
=
Q
®
o
]
=

6 Méthodes de mesure
Cet|article donne les| exige rice
produite aux bor@j
Les|conditions de

Il et généralem
raygnnement

par

L'exjpérience 8 8 e la
ligne d'dli enu
d'apgpeler pouval ses
cordons. Cettéyuissance est sensiblement égale a celle qui est fournie par l'appareil & un

dispositif absorbant pfacé autour de ces cordons a l'endroit ou la puissance absorbée ¢gst a

son |maximum.

L'étalonnage est effectué conformément a l'annexe | du CISPR 16-1.

6.1 Dispositifs de mesure
6.1.1 Récepteurs de mesure

Les récepteurs munis de détecteurs de quasi-créte doivent satisfaire aux exigences de
l'article 2 du CISPR 16-1; les récepteurs munis de détecteurs de valeur moyenne doivent
satisfaire aux exigences de l'article 4 du CISPR 16-1.

NOTE Ces deux types de détecteurs peuvent étre incorporés dans un seul récepteur, et les mesures peuvent étre
effectuées en utilisant soit le détecteur de quasi-créte, soit le détecteur de valeur moyenne.
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5.2.4.5 For regulating controls having additional terminals for connection to a remote sensor

or control unit, the following further provisions apply:

a) The additional terminals shall be connected to the remote sensor or control unit by leads
of 0,5 m to 1 m length. If a special lead is provided, the length of this lead in excess of
0,8 m shall be folded back and forth parallel to the lead so as to form a horizontal bundle

with a length between 0,3 m and 0,4 m.

b) Measurement of the disturbance voltage at the additional terminals of the regulating
control shall be carried out in the same way as described in 5.2.4.4 for the load terminals.

5.3 | Reduction of disturbance not produced by the equipment under test

Any|measurable disturbance voltage not caused by the equipment under, the
supply mains or produced by extraneous fields), shall give an indicatiq set
at lgast 20 dB below the lowest voltage to which it is desired to megs

Shopld the background noise not be at least 20 dB below the 0 be
guoted in the results of measurement.

The|disturbance voltages not caused by the equipm he™ réasured when the

equ|pment under test is connected but not operated.

NOTE Realization of this condition may require,.the additi©
meagurements may have to be made in a screghedt\enclg

6 Methods of measurement of distufbance

Thig clause lays down th€ geneya
produced at the termin

The|operating c@o

It ig generally congidexed
propagated by radia{io

Expprience

d the

wer

ains

leads ang~other |eads—n He appliance. It is therefore agreed to define the disturping
capabili : | as the power it could supply to its leads. This power is nearly egual
to that suppliedt iance to a suitable absorbing device placed around these leads at

the position w. absorbed power is at its maximum.

Calipration-is accomplished in accordance with annex | of CISPR 16-1.

6.1 Measuring devices

6.1.1 Measuring receivers

Receivers with quasi-peak detectors shall be in accordance with clause 2 of CISPR 16-1;

receivers with average detectors shall be in accordance with clause 4 of CISPR 16-1.

NOTE Both detectors may be incorporated in a single receiver and measurements carried out either using the

quasi-peak detector or the average detector.
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2 Pince absorbante

La pince absorbante doit étre conforme a l'article 13 du CISPR 16-1.

6.2

Méthode de mesure pour le cordon d'alimentation

6.2.1 L'appareil en essai est placé sur une table non métallique, & 0,4 m au moins de tout
objet métallique. Le cordon & mesurer est tendu en ligne droite sur une distance suffisante
pour pouvoir placer la pince absorbante, et ajuster sa position & la résonance. La pince
entoure le cordon de fagcon a permettre la mesure d'une quantité proportionnelle a la

pui sance parhlrhm‘rir‘m transmise par le cordon

6.2.p A chaque fréquence d'essai, la pince absorbante est positionnée pour lindicgtion

maximale: elle doit étre déplacée le long du cordon jusqu'a ce que |a soit

troupée entre une position adjacente a I'appareil et une distance d'emvi leur

d'onde par rapport a cet appareil.

NOTE

6.2.B soit

d'en er la

ping une

isolation supplémentaire.

Si la longueur initiale du cordon de ["appa doit

étre

Tou h de

sat bnte

ou | glité

ana

NOT étre

effec

6.2. ante

est i, il convient de placer un dispositif absorbant fixe (voir

le C environ 6 m de l'appareil. Ce dispositif stabilise lI'impédance

de es\perturbations provenant du réseau. Pour plus d'informations| se

repg

6.3 ifiques pour les appareils munis d'un dispositif auxiliaire relié
par_gn-cordon-autre que le cordon d'alimentation

6.3.LCMontage de mesure

6.3.1.1 Les cordons auxiliaires pouvant normalement étre rallongés par l'utilisateur, par
exemple les cordons pourvus d'une extrémité libre, ou les cordons équipés d'un connecteur
male ou femelle a I'une des deux extrémités ou aux deux, doivent étre rallongés jusqu'a une
longueur d'environ 6 m, conformément au 6.2.3.

Tout connecteur male ou femelle qui ne passerait pas dans la pince absorbante du fait de sa
taille doit étre démonté (voir 6.2.3).
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6.1.2 Absorbing clamp

The

6.2

absorbing clamp shall be in accordance with clause 13 of CISPR 16-1.

Measurement procedure on the mains lead

6.2.1 The appliance to be tested is placed on a non-metallic table at least 0,4 m from other
metallic objects and the lead to be measured on is stretched in a straight line for a distance
sufficient to accommodate the absorbing clamp, and to permit the necessary measuring
adjustment of position for tuning. The clamp is placed around the lead so as to measure a

qua

'n‘ity prnpnrtinnal to the disturbance power on the lead

6.2.p The absorbing clamp is positioned for maximum indication at each test

clamp shall be moved along the lead until the maximum value is fo

adjgcent to the appliance and a distance of about a half-wavelength

NOTE The maximum may occur at a distance close to the appliance

6.2.B The straight portion of the lead to be measured on shquld

this|being equal to Ahax/2 + 0,6 m in order to allow at an e positionig of the abg
ing ¢lamp and a possible second clamp for additional isotatio

If the original lead of the appliance is shorter thap it shall be extende
replpced by a similar lead

Any| plug or socket which will not pass™ g lamp due to its size sha
rempved or, especially in the case of contro ers ith regard to the banning of sale
withdrawal of a type approval the lead m by a lead of similar quality with
necessary length.

NOTE Anax is the wavelength coxrespunding to theNowest frequency at which measurements are to be mag
instapce 10 m at 30 MHz.

6.3.

s supply and the input of the absorbing clamp on
fficient, a fixed ferrite absorber (see CISPR 1

L.14 Auxiliary leads normally extendable by the user, for instance with a loose end

lead

the
tion

bng,
orb-

d or

| be
5 or
the

e for

the
6-1)

ains

sfitted with a plug or socket on one or both ends shall in accordance with 6.2.3

be

extended to a length of about 6 m.

Any plug or socket which will not pass through the absorbing clamp due to its size shall be
removed (see 6.2.3).
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6.3.1.2 Si le cordon auxiliaire est fixé de fagcon permanente a l'appareil et au dispositif
auxiliaire, et si:

— salongueur est inférieure a 0,25 m, aucune mesure ne doit étre effectuée sur ce cordon;

— sa longueur est supérieure a 0,25 m, mais inférieure a deux fois la longueur de la pince
absorbante, ce cordon doit étre rallongé jusqu'a deux fois la longueur de la pince
absorbante;

— sa longueur est supérieure a deux fois la longueur de la pince absorbante, les mesures
sont effectuées sur le cordon d'origine.

6.3.2 Méthode de mesure

6.3.p.1 La mesure de la puissance perturbatrice est effgctuée [e Able
d'alimentation de l'appareil principal au moyen de la pince R i 2 al6.2.
Chaque cable reliant I'appareil principal a un dispgsSitif “auxiNai ~ ' 3, si cela
n'affecte pas le fonctionnement de l'appareil, ou i 3 (ou
d'une pince absorbante) placés prés de l'apparei

6.3.p.2 Deuxiéemement, une mesure a Deut

étrel connecté a un dispositif auxiliaire
trang

u_fonctionnement de l'apparell; le
direction de I'appareil principal| La
ation et d'autres cables est effectué
cont

NOT i ¢ A s hixés de facon permanente, le mouvement de la pince (te] que
décrit 3

6.3.p ; senconformément aux indications données ci-dessus, nais
ave v @ Iq_pince placé en direction du dispositif auxiliaire, a moins
gue i-Ci aire auonctionnement de l'appareil principal et qu'il fasse I'pbjet
d'un S ifi ecr|te dans un autre paragraphe de la présente ngrme
(aud i i

6.4

La puissancefresureée est déduite de la valeur maximale indiquée a chaque fréquencg de
medure et «de’ la~courbe d'étalonnage de la pince absorbante (se reporter également a

I'ex¢mple~-donné a I'annexe | du CISPR 16-1).

7 Conditions de fonctionnement et INnterpretation des resultats
Lors des mesures de perturbation, I'appareil doit fonctionner dans les conditions suivantes:

7.1 Généralités

7.1.1 La charge normale doit étre celle qui est définie en 7.2 et 7.3, a moins qu'elle soit en
contradiction avec les instructions d'emploi du fabricant, qui prévalent dans ce cas. Dans le
cas d'appareils non couverts par ces paragraphes, les instructions d'emploi du fabricant
doivent étre respectées.

7.1.2 La durée de fonctionnement n'est pas limitée sauf si I'appareil comporte un marquage
indiquant une limitation. Dans ce cas, cette limitation doit étre respectée.
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6.3

.1.2 If the auxiliary lead is permanently fixed to the appliance and to the auxiliary

apparatus and:

is shorter than 0,25 m, measurement are not to be made on these leads;

is longer than 0,25 m but shorter than twice the length of the absorbing clamp, it shall be
extended to twice the length of the absorbing clamp;

is longer than twice the length of the absorbing clamp, measurements shall be made
using the original lead.

When the auxiliary apparatus is not necessary for the operation of the main appliance (e.g.
a ppwer nozzle to a vacuum cleaner) and a separate test procedure for the auxiliary

appgratus is specified elsewhere in this standard, only the lead, b
appgratus, shall be connected. (However, all measurements on the
accordance with 6.3.2 are to be made.)

6.3.

not the  auxiliary

P Measurement procedure

6.3..1 Measurement of the disturbance power is made fir . nain
appliance using the absorbing clamp in accordance w ~ AR [ the
main appliance to an auxiliary apparatus is disconnectee~f thi gtion
of the appliance, or is isolated by means of ferrite ririgs (or 8 ; i the
appliance.

6.3..2 Secondly, a similar meas ead which is or mayl be

connected to an auxiliary apparatus,
appliance; the current transformer of the-&lamp\po
or djsconnection of the mains lead and/ othe

NOTE For short, permanently
length of the lead.

6.3.

cla
for

whefre (no disconng

the
on,

y the

the
ded
Ise-

P.3 In additig ‘
p pointing ts :
he operation vfthe

6.4 | Assess

The|meagtxed\po ived from the maximum indicated value found at each frequengy of
medsurémentand ibration curve of the absorbing clamp (see also the example given in
annex | of

7 Operating conditions and interpretation of results

Whemmeasurementsof disturbance—arebemgmade,the—apptiance—shatt-beoperated—under
the following conditions:

7.1 General

7.1.1 Normal load conditions shall be as defined in 7.2 and 7.3, unless these are in conflict

with the manufacturer's instruction for use, which in such cases take precedence. Where
appliances are not covered by these subclauses, the manufacturer's instruction for use shall

be

7.1

followed.

2 The duration of operation is not restricted unless the appliance is marked accordingly.

In this case the limitations shall be complied with.
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7.1.3 Aucune durée de fonctionnement préalable n'est spécifiée, mais avant d'effectuer les
mesures, l'appareil doit avoir fonctionné pendant un temps suffisant pour que son état de
fonctionnement soit représentatif de celui qui se présente au cours de la vie normale de
l'appareil. Le fonctionnement préalable des moteurs doit étre effectué par le fabricant.

7.1.4 L'appareil doit étre alimenté a sa tension et a sa fréquence assignées.

Un essai a environ 160 kHz et a environ 50 MHz doit étre effectué sur une plage comprise
entre 0,9 et 1,1 fois la valeur de la tension assignée pour vérifier si le niveau de perturbation
varie considérablement en fonction de la tension d'alimentation; dans ce cas, les mesures

doivient étre effectuees a la tension qui entraine la perturbation maximale.

Les|appareils congus pour plusieurs tensions assignées doivent étre sg X €ssais |a la

tengion assignée qui provoque la perturbation maximale.

7.1.p Les commandes de vitesse ayant un nombre limité de iti vent |étre

réglges approximativement pour obtenir la vitesse moyenne é i 3 'Ma doit

prendre en compte le niveau de perturbation le plus élevg s la

prégente norme.

POt\JJ' les appareils comportant des commandes de (régdration des

doivent étre réglées pour la perturbation maxima 6.1

dans les deux bandes de fréquences:

Si I'pn doit effectuer le préréglage d'une som 6 It étre

fréquemment utilisée en usage normal,

7.1.p Latempérature am

7.2 | Conditions de fonftio

et les dispos'$ [

7.2.L Appareils a¥op

Un e la
tant
reil.
5 de
aux
que
ale,
5 de

en

7.2.2 Appareils alimentés par piles ou batteries

Si l'appareil peut étre raccordé au réseau, il doit étre soumis aux essais dans chaque mode
de fonctionnement autorisé, conformément aux conditions de fonctionnement spécifiées
en 7.3 lorsqu'il est relié au réseau.

Dans la gamme de fréquences de 148,5 kHz & 30 MHz, les mesures sur les appareils a piles
ou batteries extérieures sont effectuées aux bornes du cordon d'alimentation en utilisant une
sonde, telle que décrite en 5.1.3, en série avec l'entrée d'un récepteur de mesure. Les
appareils destinés a étre tenus a la main doivent étre reliés a la main artificielle.
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7.1.3 No running-in time to be specified but, prior to testing, the appliance shall be operated
for a sufficient period to ensure that the conditions of operation will be typical of those during
normal life of the equipment. Running-in of motors shall be carried out by the manufacturer.

7.1.4 The appliances shall be operated from a supply which provides the rated voltage and
the rated frequency of the appliance.

A test at about 160 kHz and at about 50 MHz shall be made over a range of 0,9 to 1,1 times
the rated voltage in order to check whether the level of disturbance varies considerably with
the supply voltage; in which case, the measurements are to be made at the voltage which
cauges maximum disturbance.

Appliances with more than one rated voltage shall be tested at the rategoltage wWHhich' cajises

maxXimum disturbance.

7.1.p Speed controls with a limited number of fixed posiu 3 Jdjdsted to
appfoximately average and to maximum speed, the higher reading S i eis
no instruction to the contrary in this standard.

Apppratus which incorporate electronic regulating copfrols s ] for

blexco
set, |

Lent
adjystment in normal use, has been pre-

7.1.p

7.2
7.2.

Mul this

stan this
can 2 equipment internally. The equipment thus tested ghall
be the requirements of all clauses/standards when gach

fung ents of the relevant clause/standard.

For
whefre the isolation of a
its primary functien,
proyisions*of*each c

is not practical to test with each function operated in isolation, or
particular function would result in the equipment being unable to fulfil
he equipment shall be deemed to have complied only if it meets| the
use/standard with the necessary functions operative.

7.2.p “Battery operated equipment

If the appliance can be connected to the mains it shall be tested operating in each permitted
mode and in accordance with the operating conditions given in 7.3 while connected to the
mains.

In the frequency range 148,5 kHz to 30 MHz measurements on equipment with external
batteries are made at the terminals of the connecting lead using a probe as described in 5.1.3
in series with the input of the measuring receiver. Equipment which is made to be held in the
hand shall be connected to the artificial hand.
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Dans la gamme de fréquences de 30 MHz & 300 MHz, les mesures sur les appareils a piles
ou batteries extérieures sont effectuées conformément a 6.3.2.2, le transformateur de courant
de la pince absorbante étant orienté en direction de I'appareil.

7.2.3 Interrupteurs de démarrage, commandes de vitesse intégrés

Pour les interrupteurs de démarrage, les commandes de vitesse intégrés dans des appareils,
tels que les machines a coudre, les appareils analogues énumérés au tableau A.2, le second
alinéa de 7.4.2.3 est applicable.

7.2.

den

viteg

commande doit étre rapide. Pour déterminer le taux de répétitiop

l'inte¢rvalle de temps entre deux démarrages doit étre de 15 s.

7.2.B.2 Les interrupteurs de démarrage des machines totalis uler
et des caisses enregistreuses doivent étre actionnés par in ir au
moi , le
fongti sible
d'obtenir en pratique

7.2.B.3 Dispositif de changement d'i j i itives. < ine le
taux iti € i par
min

7.2.4 Thermostats

Thefmostats séparés ou {ntégrég 2 i , de
chayffe-eau, de brlleugs a S

Pouf les thermogtats rle
chayffage des los npte
doit|étre égal a cinqf0i

Le de
fongti \ r ou
ave¢ un di iti b de
ce di

L'amplitude et\tTa.durée de la perturbation doivent étre mesurées pour le courant assigné le
plug faibledu+ther tat. De plus pour les thermostats équipés d'une résistance accélérajrice
intégrée, \les mémes mesures sont effectuées, sans qu'aucun dispositif de chauffage séparé
ne doitraccordeé.

Si, dans la pratique, le thermostat peut étre utilisé avec des charges inductives (par exemple,
relais, contacteur), toutes les mesures doivent étre effectuées en utilisant de tels dispositifs,
leurs bobines ayant l'inductance la plus élevée utilisée en pratique.

Afin d'obtenir une mesure satisfaisante, il est indispensable de faire fonctionner les contacts
pendant un nombre suffisant de fois, en appliquant la charge appropriée pour s'assurer que
les niveaux de perturbation sont représentatifs de ceux rencontrés au cours du fonction-
nement normal.

NOTE 1 Pour les appareils dont le fonctionnement est contrlé par thermostat, 7.3.4 s'applique.

NOTE 2 Si un thermostat est intégré a un appareil, mais ne commande pas son fonctionnement, il doit étre traité
conformément & 7.2.4 ou 7.3.4.14.
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In the frequency range 30 MHz to 300 MHz measurement on equipment with external
batteries are made as described in 6.3.2.2 with the current transformer of the clamp pointing
toward the appliance.

7.2.3 Integrated starting switches, speed controls, etc.

For starters, speed controls etc. incorporated in appliances like sewing machines and similar
apparatus given in table A.2 the second paragraph of 7.4.2.3 applies.

7.2.3.1 Starters and speed control of sewing machines and dental drills. To determine the
distfirbance generated during startng and Stopping the speed of the motor snalt be mncreased
to maximum speed over a 5 s period. For stopping, the control shall be reset quickly teyits off

7.2.B.2 Starting switches in adding machines, calculating machines$ i shall
be gperated intermittently with at least 30 starts per minute. If 3Q stg ndt be
attalned, then intermittent operation with as many starts per ¢hi tice
shall be used.

7.2.8.3 Picture change devices of slide-projectors. Tg ate N, the dgvice
shall be operated with the lamp switched on and wity C es per minute without
slides.

7.2.4 Thermostats

Sepprate as well as incorporated thermes i ers,
oil gnd gas burners and the like.

for
rate

Thermostats for, or integ
statjonary use shall
dets

The for the maximum operating rate stated by| the

marn ith a heater or burner — for a duty-cycle of (50 £ 10) %
of th

The i j he disturbance shall be measured for the lowest rated cufrent
of t \ ' mostats which have an acceleration resistor incorporated, the spme
medg s shal)be pekformed in addition, without any separate heater connected.

Whg e thermostat may be used together with inductive loads (e.g. relay,
confactor)“alt measufements shall be performed using such a device, having the highest|coil
indyctance used in practice.

In order to obtain a satisfactory measurement, it is essential that the contacts shall be
operated for a sufficient number of times with a suitable load to ensure that the levels of
disturbance are representative of those encountered in normal operation.

NOTE 1 For appliances containing thermostatically operated switches 7.3.4 is to be observed.

NOTE 2 If a thermostat is integrated in an appliance which it does not control, it is to be treated according
to 7.2.4 or 7.3.4.14.
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7.2.5 Thermostats — Autre procédure possible que celle spécifiée en 7.2.4

Pour les thermostats qui suivent cette procédure, les paragraphes 4.2.3.2, 4.2.3.4 et le
schéma de mesure de la figure 9 ne sont pas applicables.

7.2.5.1 Pour les thermostats, séparés ou incorporés dans un boitier de commande, par
exemple avec une minuterie, destinés a étre intégrés dans une installation fixe de chauffage
de locaux, le fabricant doit spécifier le taux maximal d’opérations de commutation. Le taux de
répétition des claquements N est déduit de cette spécification. En absence de spécification,
on doit utiliser un taux de répétition des claquements N=10 et la limite Lq doit étre

A" 2§ B Yy =

On |doit faire fonctionner le thermostat pour obtenir 40 opérations de\ commutgtion
(20 puvertures et 20 fermetures) soit manuellement en actionnant la gommg éra-
ture} soit automatiqguement, par exemple en soufflant de I'air chaud

L'amplitude et la durée de la perturbation doit étre mesur i rant
assigné. En absence de marquage ou de déclaration du coura t mimggalassigne, on utilise

un dourant égale a 10 % du courant maximal assigné. Il des
perturbations dont I'amplitude dépasse le niveau une
résistance d’'accélération, on doit de plus effectuer DN a
une|charge extérieure.

Si, dans la pratique, le thermostat peyt étke ; és inductives (par exemple,
relals, contacteur) toutes les mesures™Joive gn utilisant de tels disposijtifs,
leurp bobines ayant I'inductance la plus gtevé € a spécification du fabricant.
Avant I'essai, il est indispg i i 00 fois les contacts avec la charge
nominale.

NOTE Ceci permet de s’ag ives & irbdtion sont représentatifs de ceux rencontrés au ¢ours
du fonctionnement normal.

7.2.p.2 Contacte:r tri

Les contacteurs tripha 3 dés par thermostat doivent étre traités comme |des
thermostats ( . ) 3bsence de spécification du fabricant, un taux de répétition|des

7.2.p.3

Pour les appareils™portables et mobiles pour le chauffage des locaux, le fabricant [doit
spé¢ifier e taux maximal de commutation en fonctionnement. Le taux de répétition |des
claquements N doit étre déduit de cette spécification et I'on doit suivre la procégure
du 7-2°5°1

En absence de spécification du fabricant, un taux de répétition des claguements N = 10 doit
étre utilisé en suivant la procédure du 7.2.5.1,

ou

le taux de répétition des claquements N doit étre déterminé pour un cycle de fonctionnement
de (50 £ 10) % du dispositif de commande. La procédure de la figure 9 doit étre suivie.

Le commutateur de gamme de puissance, s'il existe, doit étre dans la position la plus faible.
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7.2.5 Thermostats — Alternative procedure to that specified in 7.2.4

For thermostats following this alternative procedure the subclauses 4.2.3.2, 4.2.3.4 and the

flow diagram of figure 9 are not applicable.

7.2.5.1 For thermostats, separate or incorporated in a control box, e.g. with timer, intended
to be integrated in a fixed room heating installation, the manufacturer shall specify the
maximum operating switching rate. The click rate N shall be derived from this specification.

Failing that, a click rate N = 10 shall be used, and Lq shall be determined, see 4.2.2.2.

The[Thermostat snall be caused 10 operate for 40 contact operatons (20 opening |and
20 dlosing), either manually by actuating of the temperature setting means,.or automatically
by d.g. a hot/cold blower.

Thelamplitude and duration of the disturbance shall be measured 6 cufrent
of the thermostat. In the absence of a marked or a declared minjm atex L, a@/culrent
equpl to 10 % of the maximum rated current is used. The ampfitutte f N o of
the |disturbances shall exceed the Lq level. For thermos gtion
resigtor incorporated, the same measurements shall be i~ addjtion without [any
sepqrate load connected.

When, in practice, the thermostat may be used tge her ith i ive loads (e.g. relay,
confactor) all measurements shall be p A ice, having the highest| coil
indyctance allowed for by the manufagture i

Priof to test, it is essential that the con Qperated for a hundred times with| the
rated load.

NOTE This is to ensure tha } are yepresentative of those encountered in ngrmal
opergtions.

7.2.6.2 Thermo

Thefmostatically co
Where no manufaeth

7.2.p.3 Thef

For [portahle le room heating appliances the manufacturer shall specify
maximum op . ching rate. The click rate N shall be derived from this specifica

and|the proced 2.5.1 shall be followed.

Wheremnotmanufacturer’'s specification is given, a clickrate N = 10 shall be used, following

prodedure in 7.2.5.1,

or

the
ion,

the

the clickrate N shall be determined for a duty-cycle of (50 + 10) % of the control device,

attained under adequate heat transfer. The procedure of figure 9 shall be followed.

The power range switch, if any, shall be in the lowest position.
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Avant I'essai, il est indispensable de faire fonctionner 100 fois les contacts avec la charge
nominale.

NOTE Ceci permet de s’assurer que les niveaux de perturbation sont représentatifs de ceux rencontrés au cours
du fonctionnement normal.

7.2.6 Dispositifs de commande et de régulation comportant des semiconducteurs

NOTE Conformément a 4.1.2.4, ces dispositifs de commande en tant que tels ne sont pas soumis aux limites de
puissance perturbatrice dans la gamme de fréquences comprise entre 30 MHz et 300 MHz; voir également 7.1.5.

7.2.6 T Régrages pour unm mveau de penurbation maximat

Le dispositif de commande et de régulation doit étre réglé de facon a opteniryne._indicgtion

maximale sur le dispositif de mesure, pour chaque fréquence de avoir
enrggistré le niveau de perturbation pour chaque fréquence préférandi irvng.1.3), la
bangle de fréquences adjacente aux fréquences préférentielles est e i juster
le dispositif de commande et de régulation, et les niveaux dg ion les _plus élevés
son{ notés (par exemple, examen entre 150 kHz et 240 kHz, i ith commande

et dp régulation réglé sur la position correspondant au nived

7.2.6.2 Appareils munis de plusieurs dispositifs de ¢

comportant plusigurs

La procédure de mesure suivante doit étre apphcs
' ingh es, le courant de charge

dispositifs de commande et de régul
assigné de chacun d'eux ne dépassa

Certrje procédure doit étre appliquée a ~ pour lesquels plusieurs dispositify de
commande et de régulation sont conn yéme phase du réseau, soit sur|des
phages différentes.

7.2.p.2.1 Chaque dis i s régulation est soumis aux essais
séparément. Les mesuyres\s & conformément a 7.2.6.1, sur toutes les bornes$ de
I‘apxareil.

Si des interrupteurs sur les dispositifs de commande et de régulation
indiViduels, il conyi Rités nopn utilisées soient mises hors tension pendant les essajs.
7.2p.22 L ) bre possible de dispositifs de commande et de réguldtion
indiyidue dr leur charge, sans que toutefois le courant maximal de
'apparefl dépa phase, chaque dispositif de commande et de régulation travaillant
aveg son co ; yalassigné

Si tous les_dispositifs’de commande et de régulation individuels ne peuvent étre connect
leur] charge* maximale, on doit utiliser en priorité les dispositifs ayant provoqué le nivea
perturbation le plus élevé lors des essais réalisés conformément a 7.2.6.2.1.

=~
()
Q-

NOTE Les dispositifs peuvent étre différents pour des fréquences différentes, ou pour des bornes différentes.

Le réglage des dispositifs de commande individuels doit étre celui qui a donné le niveau
maximal de perturbation lors des essais réalisés conformément a 7.2.6.2.1. De plus, un
simple contrble doit étre réalisé pour s'assurer qu'aucun autre réglage ne produit un niveau
de perturbation plus élevé. Les mesures sont effectuées aux bornes du réseau, de chaque
phase et du neutre, aux bornes des charges et aux bornes auxiliaires de I'appareil.

Cet essai n'est pas réalisé lorsque chaque dispositif de commande et de régulation est
constitué d'un circuit entierement autonome, comportant tous les composants d'anti-
parasitage, fonctionne indépendamment des autres, et ne commande soit par conception soit
fortuitement, aucune charge commandée par un autre dispositif de commande et de
régulation.
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Prior to test, it is essential that the contacts shall be operated for a hundred times with the
rated load.

NOTE This is to ensure that the levels of disturbance are representative of those encountered in normal operations.

7.2.6 Regulating controls incorporating semiconductor devices

NOTE According to 4.1.2.4 these controls as such are not subject to the disturbance power limits in the frequency
range 30 MHz to 300 MHz, see also 7.1.5.

th

metervat each

The|regulating control shall be adjusted to give a maximum indication oy

frequency of measurement. After the value of the disturbance is registexgd at ea rred
freguency (see 7.4.1.3) the frequency band adjacent to the preferrg 5. scarnned
withjput adjustment to the regulating control and the highest disturb@ S 5 (for
instance scan between 150 kHz and 240 kHz with the regulating » that

gave the maximum on the meter at 160 kHz).

7.2.6.2 Equipment with several regulating controls

The| following measurement procedure shall be containing several
indiyidually adjustable regulating controls each gne\haying aximwn rated load current of
not more than 25 A.

It shall be applied both on appliances
same phase of the mains and to applj
separate phases of the mains.

egutating/controls are connected tqg the
regulating controls are connected to

7.2.6.2.1 Each regulating is te& ord-
ance with 7.2.6.1 on allt ) ta

If s¢parate swit
used should be sWtC

7.2.p.2.2 As ma \ ads
without the i the
confrols is ca it im

eing

When not™a : y are
given priority "\ with
7.2.p.2.1.

NOTE Fhe({controls may be different for different frequencies or for different terminals.

The Dcttillu Uf thC ;lld;v;ducd bUIItIU:D oha” bC thc Q2alltc Ao thUDC H;V;Ilu Illa}\;lllulll d;atu”ﬁ nCe
during the measurement in accordance with 7.2.6.2.1. In addition a simple check shall be
made that no other setting will give greater disturbance. Measurements are made on the
mains terminals, all phases and neutral, on the terminals to the loads and on additional
terminals of the appliance.

This test is not made when each individual regulating control consists of an entirely self-
contained regulating circuit including all suppression components and operates independently
of the others and does not control, either by design or fortuitously, any load that another
individual regulator is controlling.
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7.3 Conditions de fonctionnement et charges normales
7.3.1 Appareils & moteur a usage domestique et & usage analogue
7.3.1.1 Aspirateurs

7.3.1.1.1 Les aspirateurs sans appareil auxiliaire et n'étant pas couverts par 7.3.1.1.2
ou 7.3.1.1.3 doivent étre mesurés en fonctionnement continu sans accessoire et avec un sac
a poussiére vide. Les aspirateurs munis d'un cordon d'alimentation rétractable par un
dispositif d'enroulement automatique doivent étre mesurés avec le cordon d'alimentation
totalement déroulé et conformément & 5.2.1.1.

7.3.L..1.2 Les aspirateurs comportant des conducteurs intégrés au tube daspirationypour la

Pour la gamme de fréquences de 30 MHz & 300 MHz, la mesure fle pui bafrice
doit| étre effectuée avec la pince absorbante (en plus de la mre 24eau
d'alimentation) en remplacant le tube d'aspiration et le cond don
souple connecté aux bornes de lI'appareil, de longueur suffisant b de

fils gue les conducteurs d'origine intégrés au tube flexible d agpitattan; 6.3
doit|étre pris en compte, le cordon est supposé étre &

Si la longueur du tube d'aspiration est supérieprs € ~ 2 ires de
tendion perturbatrice (dans la gamme/de frégne bz 3 i étre
réal|sées (en plus des mesures aux bqrne i P ans
le tybe, en utilisant une sonde, conform¥ 3 i nes
4 et|5 du tableau 1 sont applicables.

7.3. gtion
pou ife a
mote 5 Z ne
conmectant pas la téte auxihaixes g} sont
appli

7.3. gime
conti doit
étre

Si | e iai eliée” par un conducteur d'alimentation non déconnectable dont la
lond [NFé is¢ de
cou les
app

7.3.L.2 Les cireuses doivent fonctionner en régime continu sans charge mécanjque
appliquée aux brosses.

7.3.1.3 Les moulins & café a broyeur doivent fonctionner en régime continu sans charge.

7.3.1.4 Les préparateurs culinaires (machines culinaires), les mélangeurs de liquides, les
batteurs, les machines a extraire le jus des fruits et des légumes doivent fonctionner en
régime continu sans charge. Pour les commandes de vitesse, voir 7.1.5.

7.3.1.5 Les horloges doivent fonctionner en régime continu.

7.3.1.6 Les appareils de massage doivent fonctionner en régime continu sans charge.
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7.3 Standard operating conditions and normal loads
7.3.1 Motor-operated appliances for household and similar purposes
7.3.1.1 Vacuum cleaners

7.3.1.1.1 Vacuum cleaners without auxiliary apparatus, and not falling under 7.3.1.1.2
or 7.3.1.1.3 shall be measured while operating continuously without accessories and with an
empty dust bag in place. Vacuum cleaners with a mains lead retracted by an automatic cord
reel are to be measured with the mains lead pulled out completely, in accordance with 5.2.1.1.

7.3.L.1.2 Vacuum cleaners with control leads for power control of the vacuum cleaner
integrated in the suction hose shall be operated in accordance with 7.3.1. 1T

For [the frequency range 30 MHz to 300 MHz the measurement of disturbance el shall be
performed with the absorbing clamp (in addition to the measuremént 3§ il inals)
by fleplacing the suction hose and its integrated lead with a flexi ted to| the
terminals on the main unit and of necessary length having the sam her »f wire$ as
provided in the originally submitted suction hose; 6.3 shallbe_taker_int® agcouwt, the legd is

supposed to be permanently connected.

If the length of the hose is more than 2 m, additiona
the | frequency range 148,5 kHz to 30 MH
medsurement at the mains terminals) 0N each
des¢ribed in 5.1.3. The limits given inXabl

isturbance voltage| (for
(in addition to|the
sing the voltage prob¢ as

7.3...1.3 Vacuum cleaners with contfol leads\and> power supply leads for a power ngzzle
integrated in the suction hose, the con|t| ;| .1.1.1 and 7.3.1.1.2 but without the
power nozzle connected. Fheli mns 4 and 5 apply to both the coptrol
and|power lead terminals.
7.3.L.1.4 Auxilia v cleaners shall be operated continuously without
medhanical Ioa g, if necessary, shall be provided by a mon-
metallic hose.

If the power nozzie iIS\CB g/non-detachable supply lead having a total length shorter
than 0,4 m g gcte ectly by plug and socket to the vacuum cleaner they shall be
megsured tog . B[ cases, the appliances shall be measured separately.

7.3.L.2 ) all be operated continuously without any mechanical load on| the
polishing brus es,

7.3.1L.3 , Coffee grinders shall be operated continuously without load.

7314 I':UUUI IIIi)\UIb (;\itb;lcll Illabilillb'b), “L{Uiul'llli)\clb, iJiEIIUIUID, iiquiu'iu:la Dila“ be
operated continuously without load. For speed controls, see 7.1.5.

7.3.1.5 Clocks shall be operated continuously.

7.3.1.6 Massage apparatus shall be operated continuously without load.
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7.3.1.7 Les ventilateurs, les hottes aspirantes de cuisine doivent fonctionner en régime
continu avec un flux d'air maximal; s'ils comportent un systeme de chauffage, les ventilateurs
doivent fonctionner avec et sans chauffage. Pour les interrupteurs a commande
thermostatique, voir 7.3.4.14. Pour les ventilateurs et les hottes aspirantes a régulation
électronique, les exigences en 7.1.5 sont de plus applicables.

7.3.1.8 Les seche-cheveux doivent fonctionner conformément a 7.3.1.7. Pour les
interrupteurs a commande thermostatique, voir 7.3.4.14.

7.3.1.9 Les réfrigérateurs et les congélateurs doivent fonctionner en régime continu, porte
close. Le thermostat doit éire réglé sur sa position moyenne. Le meuble ne doit &irg ni
chayffé ni rempli. La mesure doit étre effectuée lorsque le régime est stabih

Le taux de répétition des claquements N est déterminé en se du
nonlbre de commutations.

NOTE Le dépbt de glace sur I'élément refroidisseur fait qu'en service norm est a
peu pres la moitié de celui mesuré lorsque le réfrigérateur est vide.

7.3...10 Les machines a , la
température de l'eau a i du
fabrjcant. ture

maximale pour le programme choisi, sans depass /JLE/B a S e de
la machine doit étre choisi pour calculer

NOTE

7.3.1.11 Machines a laver |la vaisselle

7.3.L.12 Les séche-linge ata i e i b de
ling¢ constituée de pi S ons
son{ approximati en ntre
140|g/m2 et 175 .

Les ale.
On

Les bton
éga aximal a sec préconisé par les instructions d'emploi du fabrigant.
Le A charge de tissu de coton doit étre saturé par un poids égal d'epau a

Les|séeche-linge a tambour combinés avec des lave-linge dans lesquels les opérations de
ge d' essorage et de sechage sont effectuees successwement dans un seul tambour sont
essay mottié—dt—potds—a—sectdeta—charge S at les
instructions d'emploi du fabricant pour la sequence de fonctlonnement du seche-linge a
tambour, la quantité d'eau dans le linge au début du séchage étant égale a celle obtenue a la
fin de l'opération d'essorage, aprés l'opération de lavage préalable.

7.3.1.13 Les essoreuses centrifuges doivent étre essayées en régime continu sans charge.

7.3.1.14 Les rasoirs et les tondeuses a cheveux doivent étre essayés en régime continu
sans charge, conformément a 7.1.2.
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7.3.1.7 Fans, cooker extractor hoods shall be operated continuously with maximum air flow;
the fans shall be operated with and without heating, if this facility is provided. For
thermostatically controlled switches, see 7.3.4.14. For fans and extractor hoods with
electronic regulating controls 7.1.5 applies in addition.

7.3.1.8 Hair-dryers shall be operated as in 7.3.1.7. For thermostatically controlled switches
see 7.3.4.14.

7.3.1.9 Refrigerators and freezers shall be operated continuously with the door closed. The
thermostat shall be adjusted to the middle of the adjustment range. The cabinet shall be
emgdty and not heated. The measurement shall be made after the steady state has.leen
reaghed.

The|click rate N is determined from half the number of switching operad

NOTE Due to ice deposition on the cooling element, the number of switching about

half tt_1at compared with the refrigerator being empty.

7.3.L.10 Washing machines shall be operated with watg
ratufe of the incoming water shall be in accordance wit
use| The thermostat, if any, must be adjusted to the

hpe-
for
nme

chosen or to 90 °C, whichever is lower. The mo f an
appliance shall be taken for the determination of ch

NOTE For machines where the drying functiq

7.3.L.11 Dish-washing machines asj

7.3.L.12 Tumble-dryers ble-

henmmed cotton sheets having (di i apyroximately 0,7 m x 0,7 m and a mass
betWween 140 g/m2 and[475 ¢ i it

Conlrol devices
highest click rate Wsha

the

Sep xtile
mat i i anufacturer's instruction for use. The specified dry weight of
mat

Tun ying
ope the

nce
opefation.m the manufacturer's instruction for use, the water content at the start of|the
drygqr operation being that obtained at the end of the spinning operation after the prevjous
washing operation.

7.3.1.13 Centrifugal dryers shall be operated continuously without load.

7.3.1.14 Razors and hair clippers shall be operated continuously without load, according
to 7.1.2.
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7.3.1.15 Machines a coudre

Pour mesurer la perturbation continue produite par le moteur, le moteur doit fonctionner en
régime continu a sa vitesse maximale avec le dispositif de couture, mais sans étoffe.

Pour la mesure des perturbations produites par les contacts d'interrupteurs ou par les
dispositifs de commande et de régulation & semiconducteurs, voir 7.2.3.1 ou 7.2.6.1.

7.3.1.16 Machines de bureau électromécaniques

7.3...16.1 Les machines a écrire électriques doivent étre essayées en régime continu,

7.3.L..16.2 Deéchiqueteuses de papier

On goit mesurer les perturbations continues de I'appareil alors avec

du jpapier de facon continue, pour obtenir un fonctionne sitif
d'entrainement (lorsque cela est possible).

On enté
ave

Cetfe procédure doit étre répétée auss

Le papier doit convenir aux machines a\g@crire himes a photocopier et doit gvoir

une
lesq

dépendamment des dimensions pour
e de catégorie 80 g/m2.

7.3.
7.3.

7.3. i dmategraphiques doivent étre essayés en régime cortinu

7.3.L.17. , ' deNvdiapositives doivent étre essayés en régime continu, gans
iti \ des

7.3.JL.18 Lesymachings a traire doivent étre essayées en régime continu sans vide.

7.3.L.19. ‘Les tondeuses a gazon doivent étre essayées en régime continu sans charge.

7.3.1.20 Conditionneurs d'air

7.3.1.20.1 Sile contrble de la température de I'air est assuré en modifiant le rapport cyclique
de fonctionnement du moteur du compresseur utilisé dans l'appareil, ou si I'appareil dispose
d'un ou plusieurs dispositifs de chauffage commandés par thermostat(s), les mesures doivent
étre effectuées conformément aux conditions de fonctionnement indiquées en 7.3.4.14.

7.3.1.20.2 Si l'appareil est du type a capacité variable et possede un ou des circuits
d'inversion qui contrélent la vitesse du moteur du ventilateur ou du compresseur, les mesures
doivent étre effectuées, la commande de température étant positionnée au plus bas pour
un fonctionnement en mode «froid» et au plus haut pour un fonctionnement en mode
«chauffage».
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7.3.1.15 Sewing machines

For testing continuous disturbance of the motor, the motor shall be operated continuously at
its maximum speed with the sewing gear, but not sewing a material.

For testing switch disturbance or semiconductor control disturbances, see 7.2.3.1 or 7.2.6.1.

7.3.

7.3.f=

1.16 Electro-mechanical office machines

7.3.

The
with

The
sheg

This

The
bety
des

7.3.1L.

7.3.1L.

7.3.
swit

7.3.1L.

swit

7.3.1L.

7.3.1L.

7.3.
7.3.

1.16.2 Paper shredders

device shall be tested for continuous disturbances while the de

1.17.1 Cine proje continuously with a film, the lamp b
ched on. é
1.17.2 Slide pre operated continuously without slides, the lamp b

be operated continuously without vacuum
1.19 all be operated continuously without load
1.20 Aireonditioning equipment

1.20:1" If the air temperature is controlled by changing the time interval of operatio

the

usly

ingle

ngth
ris

eing

eing

n of

compressor motor used in the appliance, or the appliance has heating device(s) contrg

lled

by thermostat(s), measurements shall be made according to the same operating condition as

in7.

7.3.

3.4.14.

1.20.2 If the appliance is a variable capacity type which has inverter circuit(s)

that

control(s) the revolution of the fan or compressor motor, measurements shall be made with
the temperature controller setting at the lowest position when in cooling mode, and at the
highest position when in heating mode.
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7.3.1.20.3 Latempérature ambiante pour I'essai des appareils visés en 7.3.1.20.1 et en 7.3.1.20.2
doit étre de (15 + 5) °C quand l'appareil est en mode «chauffage», et de (30 + 5) °C quand
I'appareil est en mode «froid». S'il n'est pas possible de garder la température ambiante dans
cette gamme, une autre température est également autorisée, dés lors que I'équipement
fonctionne de facon stable.

La température ambiante est définie comme la température de l'air aspiré par le module
intérieur.

7.3.1.20.4 Si l'appareil consiste en plusieurs modules intérieurs et extérieurs (du type a
mo%ule séparé), la longueur du tuyau réfrigérant de raccord doit étre de 5m + 0,3 m gt le

tuygu doit étre enroulé comme une boblne dont le dlametre est apprOX|m ent dg L m. Si
la | ety8m. [Les

connexions entre les deux modules d0|vent suivre le tuyau réfrigéragt. Si @n de
terr¢ est nécessaire mais ne fait pas partie du cordon d'alimentat e du
module extérieur doit étre raccordée a la terre de référence (voir A 3) Le
résdau fictif en V doit étre placé a 0,8 m du module (soit i e ; i| est
connecté au réseau d'alimentation.
7.3.p Outils électriques
7.3.2.1 Généralités
7.3.2.1.1 Pour les outils a moteur digpc 8 de ion, ivent
étre| effectuées dans chaque sens de )€ 3 i de
15 min pour chaque sens; le plus élevé d e )e i it ne a
la limite.
7.3.2.1.2 Pour les outi ntes
incgrporées les mesures dQiveR| AUt $ses
retirees ou débranchéles [ A vitesse de rotation (tr/min) augmentg de
fagdn inacceptable, | i Qnrent sans leurs masses vibrantes ou oscillantes) les
medures peuve @e ; &es 3 sighs plus faibles, de maniére a atteindre la vitasse
de rptation nominalé de f iot :
7.3..1.3 Pour MS pour fonctionner par l'intermédiaire d'un transformdgteur
desfiné a étre S eau d'alimentation, la méthode de mesure suivante doit |[étre
appliquée
a) [ensran au \0 days la bande de fréquences de 148,5 kHz a 30 MHz
il le transformateur correspondant sont vendus ensemble, la perturbation |doit
tre évaluge par des mesures effectuées au niveau du primaire du transformateur{ La
longueur du cordon d'alimentation reliant I'outil au transformateur doit étre égale & 0[4 m
u,”si cette longueur est plus importante, le cordon doit étre replié de maniere a formgr un
aisceau horizontal d'une longueur comprise entre 0,3 et 0,4 m.

Si I'outil est destiné & étre utilisé avec un transformateur, la perturbation doit étre évaluée
par des mesures effectuées au niveau du primaire du transformateur dont l'utilisation avec
I'outil est recommandée par le fabricant.

Lorsqu'un outil n'est pas livré avec le transformateur «échantillon» correspondant au
moment des essais, la perturbation doit étre évaluée en effectuant des mesures au niveau
des bornes d'alimentation de I'outil, en I'alimentant & sa tension assignée.

b) Puissance perturbatrice dans la bande de fréquences de 30 MHz a 300 MHz

La perturbation doit étre évaluée en effectuant des mesures au niveau des bornes
d'alimentation de l'outil, lorsqu'il est alimenté a sa tension assignée. Pendant la mesure,
I'outil doit étre muni d'un cordon d'alimentation de longueur suffisante pour permettre les
mesures avec la pince absorbante décrite en 6.2.4.
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7.3.1.20.3 The ambient temperature for testing the equipment by 7.3.1.20.1 and 7.3.1.20.2
shall be (15 + 5) °C when the appliance is operating in heating mode, and (30 £ 5) °C when it
is operating in cooling mode. If it is impractical to keep the ambient temperature within this
range, another temperature is also permissible, provided that the equipment operates in a
stable manner.

The ambient temperature is defined at the temperature of the air flow to the indoor unit.

7.3.1.20.4 If the appliance consists of indoor and outdoor units (split type), the length of
connecting refrigerant pipe shall be 5 m + 0,3 m and the pipe shall be shaped like a coil with a
diameter of approximately 1 m. If the pipe length cannot be adjusted, it shall be longer fhan
4 m| but not longer than 8 m. The connecting leads between the two units shathbe routéd-ajlong
the frefrigerant pipe. Where an earthing conductor is required, but not i ains
lead, the earthing terminal of the outdoor unit shall be connected to the see
5.2.1, 5.2.2 and 5.2.3). The artificial V-network shall be situated at ron| the
unit|(either the indoor or outdoor unit) which is connected to the main

7.3.R Electric tools
7.3..1 General

7.3..1.1 For motor-operated tools with two rotating di i ade
for g¢ach direction after operating periods of 15 two
distirbance levels shall comply with th€ Tini

7.3..1.2 Electric power-operated tog i i ingi 5Ses
shall, where possible, be measured with t S i . bols,
whigh have an inadmissible mcrease of the i i i gting

withjout their vibrating or heir

nomnfinal operating rev/min is

7.3..1.3 For togts desi the

mains supply, th

a) [erminal voltage:
f the tool is s pwithwa_gtep- i d by
easurepfents K i . ead
rom the te Y , , , m a
orizonta D
f the toolis T it i , ' i by
easureme i the

anufactirer fordse with the tool.

here a tool is not supplied with a "sample" transformer at the time of the test, it shall be
perated at its rated voltage, and the disturbance shall be assessed by measuremgnts
made at the tool's power Input connections.

b) Disturbance power: 30 MHz to 300 MHz

The disturbance shall be assessed by measurements made on the tool's power input
connection whilst being supplied at its rated voltage. The tool shall, during measurement, be
equipped with a power supply lead with a length suitable for measurements with the
absorbing clamp as described in 6.2.4.
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7.3.2.2 Les outils portatifs a moteur , tels que:

Perceuses, perceuses a percussion

Visseuses

Taraudeuses

Meuleuses, ponceuses du type a disque ou d'autres types et lustreuses
Scies, couteaux et ciseaux

Rabots et marteaux

doivient fonctionner en régime continu sans charge.

7.3.p.3 Les machines-outils semi-fixes doivent fonctionner de facon
portptifs décrits en 7.3.2.2.

7.3.p.4 Matériel de soudage

aux oputils

a) Aucune mesure n'est nécessaire pour les matériel 8 nt\ni Mhterruptelir a
fommande thermostatique ou électronique, ni moteu [t Wnange de régulgtion
c'est-a-dire pour les matériels ne produisant pas

b) Les matériels munis d'un interrupteur a commande thermeostati électronique doiyent
btre mis en fonctionnement avec le rapport que’lg plus élevé possible. Si un dispositif
fle commande de température a été \prévud; \ pétitigh des claguements N|doit
btre déterminé pour un cycle de\fon 10) % de ce dispositif de
tommande;

c) lLes matériels commandés répétitive par un interrupteur a bouton-pousgsoir

par exemple les pistolg
produites par cet int
plaque signalétique ,
géfinissant le nombfe 5 dec utation par unité de temps.

7.3..5 Les pis@s 2

e’ peut observer que les perturbations
emploi données par le fabricant (sy
e: le rapport cyclique et la durée du ¢

rla
ycle

is en fonctionnement en régime permanent avec

un Téton de colle 3SHIS MtiNsation; le taux de répétition de claguements N doit |étre
évalué 2gime établi, sans dégagement utile de chaleur le pisfolet
étar|t en position d '

7.3..6 aud, (pour décapage de la peinture, soudage des matigres
plagtiqu olvent étxe mis en fonctionnement conformément au 7.3.1.7.

7.3.p. ) ps électriqgues doivent étre mesurées avec les plus longs clous oy les
plug longues-agrafes, conformément aux instructions d'emploi du fabricant, lorsqu'elles gont

utiliées sur du bois tendre (par exemple du bois de pin).

Pour toutes les agrafeuses électriques, le taux de répetition des claquements N doit étre
déterminé alors qu'elles fonctionnent a une cadence de 6 coups par minute (indépendamment

des renseignements relatifs au produit ou des instructions d'emploi du fabricant).

Les limites relatives aux outils portatifs dont la puissance est inférieure a 700 W sont
applicables aux agrafeuses électriques, indépendamment de leur consommation électrique

assignée.

7.3.2.8 Les pulvérisateurs doivent fonctionner en régime continu avec le réservoir vide et

sans accessoire.
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7.3.2.2 Handheld (portable) motor-operated tools , as:

Drills, impact drills

Screwdrivers and impact wrenches

Thread-cutting machines

Grinders, disc-type and other sanders and polishers

Saws, knives and shears

Planing machines and hammers

shall be operated continuously without load.

7.3.p.3 Transportable (semi-stationary) motor-operated tools shall be Orerated similar td the

hanglheld (portable) tools contained in 7.3.2.2.

7.3.R.4 Soldering equipment, soldering guns, soldering irons

a) For equipment with neither a thermostatically or elegtroqically.eontrolled Yswitch, nor a

otor, nor a regulating control (i.e. equipment which te disturbanges)
easurements need not be performed;

b) Equipment with thermostatically or electronicall h_ghall be operated |with
the highest possible duty-cycle. If there is & cQnire } ey the temperature the ¢lick
ate N shall be determined for a dyty ) ig"control device;

c) For equipment repeatedly operated (e.g. soldering guns) where
bnly disturbance from this mains swit , the manufacturer's instrugtion
{or use (on the rating label) are to gunt: duty factor and cycle-durgtion
ascertain the highest pg eration per time unit.

7.3..5 Glue guns shall with a glue stick in working position;

if clicks occur, the click essed under steady-state conditions, without

adefjuate heat traffe

7.3..6 Heat gun’ (b of paint, blower for plastic welding etc.) shal] be

opefated as descrihed

7.3..7 Po measured with the longest nails or cramps in accordgnce

with| the on for use, while working on soft wood (e.g. pinewood).

For |all po he'click rate N shall be determined while operating at 6 strokes| per

mintite (indeperdent of product information or manufacturer's instruction for use).

The|limits/for portable tools smaller than 700 W are valid for power staplers, independent of

theif rated power consumption.

7.3.2.8 Spray guns shall be operated continuously with the container empty and without
accessories.
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7.3.2.9 Les vibreurs internes doivent fonctionner en régime continu au milieu d'un récipient
circulaire en acier rempli d'eau, le volume de I'eau étant égal a 50 fois le volume du vibreur.

7.3.2.10 Les mesures pour les appareils de soudage a I'arc sont a I'étude.

7.3.3 Appareils électromédicaux & moteur
7.3.3.1 Fraises dentaires
Pour mesurer la perturbation continue produite par le moteur, le moteur doit fonctionner en

régipre—continu—a—savitesse—maxinTtate—avec—te—porte=outitrars—sans—soumettre—aycun

matgriau au fraisage.

Pour la mesure des perturbations produites par les contacts d'i c S les
displositifs de commande et de régulation a semiconducteurs, voir 7

7.3.B.2 Les scies et les bistouris doivent fonctionner en régi

7.3.B.3 Les électrocardiographes et les enregistreurs a S i en
régime continu avec une bande ou un papier.

7.3.B.4 Les pompes doivent fonctionner en réginTe

7.3.4 Appareils chauffants

Ava 3 i abli.
Sauf spécification contraire, le taux de\rép ' bour
un tycle de fonctionneme p i de
fongtionnement de (50 +4 e le
plug élevé.

7.3.4.1 Les cu@ dés
par |des thermos ons
de dé i dsserole en aluminium remplie d'eau est placée| sur
le fg a ébullition de I'eau. Le taux de répétition des claue-

men & du nombre d'opérations de commutation par minute| (ou
du plus grand nombre d'epératipns de commutation par minute, lorsque plusieurs foyer$ de
cuislson sont Resureésssuccessivement) pour un cycle de fonctionnement de (50 £ 10) % du

7.3.4.2 Les(sa , les cocottes électriques de table et les friteuses doivent fonctiopner
dany des conditions“de dégagement utile de chaleur. Sauf si un niveau d'huile minimal est
spe¢ifié; la‘quantité d'huile au-dessus du point le plus élevé de la surface chauffante doit ¢tre:

— d'environ 30 mm pour les casseroles,

— d'environ 10 mm pour les cocottes,
— d'environ 10 mm pour les friteuses.

7.3.4.3 Les chaudrons cuiseurs, les appareils a eau bouillante, les bouilloires, les percolateurs,
les chauffe-lait, les chauffe-biberons, les chauffe-colle, les stérilisateurs, les lessiveuses,
doivent fonctionner dans des conditions de dégagement utile de chaleur, en les remplissant a
moitié d'eau et en les laissant sans couvercle. Les thermoplongeurs doivent étre
complétement immergés. Le taux de répétition des claguements N doit étre déterminé pour le
réglage moyen (60 °C), dans le cas d'un dispositif de commande réglable entre 20 °C et
100 °C, ou pour la position unique du dispositif de commande non réglable.
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7.3.2.9 Internal vibrators shall be operated continuously in the centre of a round steel-plate
container filled with water, the volume of the water being 50 times the volume of the vibrator.

7.3.2.10 Arc welding equipment is under consideration.

7.3.3 Motor-operated electromedical apparatus

7.3.3.1 Dental drills

For testing continuous disturbance of the motor, the motor shall be operated continuously at

its maximum speed with the drilling apparatus, but not drilling a material.
For ftesting switch disturbance or semiconductor control disturbance seg~{

7.3.B.2 Saws and knives shall be operated continuously without lo&d.

7.3.B.3 Electrocardiograms and similar recorders shall be
or ppper.

7.3.B.4 Pumps shall be operated continuously with 4

7.3.4 Electrical heating appliances

Befgre making measurements the apphance
rate] N shall be determined for a dut
othgrwise specified. If the duty-cycle
duty-cycle shall be applied j

7.3.4.1 Cooking range
thermostats or by en

discharge: an alyrmni
The| click rate
medsured in succ

of thhe control devieg®

7.3.4.2 Coaokingnpansytab
of agequ
the pig

~Wpless a minimum oil level is specified the quantity of oil al
ating surface shall be:

bout 10.mMm tablé-type roasters,
bott10 mm for deep-fat fryers.

ape

Click
less
ible

by
heat
oils.
ates
) %

ions
ove

7.3. ' ' itk—bot g

ottle

heaters, glue pots, sterilizers, wash boilers, shall be operated under conditions of adequate

heat discharge half-filled with water and without lid. Immersion heaters shall be operated
submerged. The click rate N shall be determined with a medium setting (60 °C) of a vari
control device having a range between 20 °C and 100 °C or with the fixed setting of a f
control device.

fully
able
ixed
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7.3.4.4 Les chauffe-eau instantanés doivent fonctionner dans leur position normale
d'utilisation, le débit d'eau étant réglé a la moitié du débit maximal. Le taux de répétition des
claguements N doit étre déterminé avec le réglage le plus élevé de tout dispositif de
commande incorporeé.

7.3.4.5 Les chauffe-eau a accumulation et les chauffe-eau sans accumulation doivent
fonctionner dans leur position normale d'utilisation, remplis avec la quantité d'eau typique;
aucun volume d'eau ne doit étre soutiré pendant l'essai. Le taux de répétition des
claguements N doit étre déterminé avec le réglage le plus élevé de tout dispositif de
commande incorporeé.

7.3.4.6 Les générateurs de vapeur destinés au chauffage indirect appareilsy| par

exemple utilisés dans les hétels, et les bains-marie ouverts doivent ét sés~dans |des

condlitions de dégagement utile de chaleur et avec la quantité d'eau typ

7.3.4.7 Les chauffe-plats, les tables chauffantes, les tiroits placards

chayffants doivent fonctionner sans dégagement utile de chale

7.3. nent

utilg

NOTE

7.3. INé»

sonf

Tou 5 en

7.3. lanc

vieu des

tran

7.3.

- 2 ous
{ension au début © nent
| 1N

- positif de commande automatique pour réguler ['élément

peration de grillage.

Pou ¥in S{mples, le taux de répétition des claquements N doit étre déterminé ¢t le

nive on produite doit étre évalué comme suit:

a) Détermination du taux de répétition des claquements N
En-utilisant la charge normale, la commande manuelle doit étre réglée de maniéfe a

onner 1e resuitat Specirie. L appareil etant precrnauire, 1Ia duree maoyenne de
fonctionnement en fonction «marche» (t; exprimé en secondes) de I'élément chauffant doit
étre déterminée sur la base de trois cycles de grillage. On doit laisser un temps de repos
de 30 s aprées chaque cycle de fonctionnement de I'élément chauffant. La durée d'un cycle
complet est (f; + 30) s. Ainsi, le taux de répétition des claguements N est donné par la
relation:

N =120/(t; + 30) s
b) Evaluation des niveaux de perturbation

Le taux de répétition des claguements N, déterminé selon la méthode décrite ci-dessus,
doit étre utilise pour calculer la valeur limite des claqguements, Ly, a l'aide de la formule
indiquée en 4.2.2.2.
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7.3.4.4 Instantaneous water heaters shall be operated in usual position of use with the water
flow set at half of the maximum flow rate. The click rate N shall be determined with the
highest setting of any control device fitted.

7.3.4.5 Thermal and non-thermal storage water heaters shall be operated in usual position
of use, filled with typical quantity of water; no water to be drawn off during test. The click rate
N shall be determined with the highest setting of any control device fitted.

7.3.4.6 Steam generators for indirect heating of appliances e.g. used in hotels and open
waterbaths, shall be operated under adequate heat transfer and using the typical quantity of
water.

7.3.4.7 Warming plates, boiling tables, heating drawers, heating cabip Ated
withjput adequate heat transfer.

7.3.4.8 Cooking ovens, grills, waffle irons, waffle grills shall pe Llate
heat transfer, the oven door being closed.

NOTE The microwave function, if any, is covered by CISPR 11.

7.3.4.9 Toasters: if the conditions in 4.2.3.3 "instay e itCh are satisfied, no ¢lick

limig applies.

All pther toasters are to be tested acgordi \ oad
slicgs of white bread about 24 h old (N i K ) to
produce golden-brown toast.

7.3.4.9.1 Simple toasters

he toasting cycle
Df a predete@d 3
— |ncorporate nv’a

For [simple toa \nce
gengrated assessed

end

the

a) pete

Jsing theNaer the
appliance inawapm condition the average "on" time (f; seconds) of the heating element
thall be-determinfed from three toasting operations. A rest period of 30 s shall be allowed
after_gach "on" time. The time for a complete toasting cycle is (f; + 30) s. Thus the glick
ateyN is:

N =120/(t; + 30) s
b) Assessment of disturbance level

The click rate N, established as described above shall be used to calculate the click limit
Lq using the formula given in 4.2.2.2.
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Le grille-pain doit étre essayé en appliquant la valeur limite calculée du claguement L, et sa
conformité doit étre vérifiée selon la méthode du quartile supérieur indiquée en 7.4.2.6. Le
grille-pain doit fonctionner pendant 20 cycles, sans charge, a la valeur de réglage spécifiée a
l'alinéa a). Chaque cycle doit comporter une période de fonctionnement et une période de
repos; la durée de la période de repos doit étre suffisante pour s'assurer que |'appareil
refroidit a la température ambiante au début du cycle suivant. Il est permis d'utiliser un
refroidissement a air forcé.

7.3.4.9.2 Les autres grille-pain doivent fonctionner dans des conditions de dégagement utile
de chaleur en ut|I|sant Ia charge normale Chaque cycle d0|t comporter une penode de

fongttormemer FetTie i . xtrx de
répéti run
pain

7.3. de
répgtiti ans
dég les
disp

Le étre
détg ants
perr par
min

Pour fixer la limite de la perturbation L 8 3 y Stjtion
N=|N1+ N2, et la machine a repassg itNét ssayée en appliquant cette limite| Sa
conformité doit étre évaluée selon la nié B supérieur indiquée 7.4.2.6, a la|fois
sur |e dispositif de commank

7.3.4.11 Lesfersare ile de
chaleur, en utilisant u des
claguements N e par
minyite pour un ¢ i c ~ + 10) % du dispositif de commande régllé a
une 5 Sleye

7.3. allage sous vide doivent fonctionner avec un sac vide,|une
fois aux instructions d'emploi du fabricant.

7.3.4. areils électriques chauffants souples (coussins, couvertures, chauffetlits,
mat i gndus entre deux couvertures souples (par exemple: des ngttes
calgyi Ndépassent le bord de la surface chauffante d'au moins 0,1 m. L'épaisselr et
la copnductibilité thermfique doivent étre choisies de telle maniére que le taux de répétition|des
claguemeénts N puisse étre déterminé pour un cycle de fonctionnement de (50 £ 10) % du
disqositif de commande.

7.3.4.14 Appareils pour le chauffage des locaux (radiateurs soufflants, convecteurs,
appareils a circulation d'huile, brileurs a combustible liquide ou a gaz et appareils analogues)
doivent fonctionner dans des conditions de dégagement utile de chaleur.

Le taux de répétition des claquements N doit étre déterminé pour un cycle de fonctionnement
de (50 £10) % du dispositif de commande ou pour le cycle de fonctionnement maximal
indiqué par le fabricant.

L'amplitude et la durée de la perturbation doivent étre mesurées pour la plus faible valeur
d'un éventuel commutateur de réglage de la puissance.
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The toaster shall be tested applying the calculated click limit Ly and assessed using the upper
guartile method given in 7.4.2.6. The toaster shall be operated for 20 cycles without load at
the setting specified in Item a). Each cycle shall comprise an operating period and a rest
period, the latter having sufficient duration to ensure that the appliance is cooled to
approximately room temperature at the beginning of the next cycle. Forced air cooling may be
used.

7.3.4.9.2 Other toasters shall be operated under conditions of adequate heat discharge
using the normal load. Each cycle shall consist of an operating period and a rest period, the
latter having a duration of 30 s. The click rate N shall be determined at a setting at which

h ol Lal 1o
t e preactoecomes YUIUTTT=UTOUWIT.

7.3.4.10 Ironing machines (ironing machines for table use, rotating ironing ma
pregses): the click rate N1 of the control device shall be determined/withgt
trangfer,
temperature setting.

ning
neat
high

The|click rate N2 of the motor switch shall be determined Nons heat
discharge of the heating elements when two damp hand-tQwe i 5 m)
are jroned per minute.

For [fixing the click limit Ly the sum of the two C|I and
the jroning machine shall be tested applyi 5 ' grtile
method given in 7.4.2.6 on both the cdntrol de S

air,
the
ntrol

7.3.4.11 Irons shall be operated un
water or oil cooling. The cllck rate
number of switching operg
device operated at a highNempe

7.3.4.12 Vacuum pag
to the manufact

ding

7.3.4.13 Flexible ' At appliances (warming pads, electric blankets,
bedwarmers, hedtin : all be spread between two flexible covers (e.g. hon-
conglucting ma andiQg beyond the heating surface by at least 0,1 m. The thickness|and
the heat conQuctivitk s 3 ected in such a way that the click rate N can be determjned

for a dut cle o (5 ) %v6f the control device.

7.3.4.14 RO [ ers™fan heaters, convectors, fluid-filled heaters as well as oil and|gas
burners and<&imitar) shall be operated under adequate heat transfer.

The|click rate N shall be determined for a duty-cycle of (50 + 10) % of the control device or
the maximum operating rate stated by the manufacturer.

The amplitude and duration of the disturbance shall be measured for the lowest position of the
power range switch, if any.
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De plus, les mémes mesures doivent étre effectuées avec le commutateur réglé sur la
position zéro pour les appareils dont le thermostat et la résistance d'accélération restent
connectés au réseau.

Si, dans la pratique, le thermostat peut étre utilisé avec des charges inductives (par exemple,
relais, contacteur), toutes les mesures doivent étre effectuées en utilisant de tels dispositifs,
leurs bobines ayant l'inductance la plus élevée utilisée en pratique.

Afin d'obtenir une mesure satisfaisante, il est indispensable de faire fonctionner les contacts
pendant un nombre suffisant de fois, en appliquant la charge appropriée pour s'assurer que
les [niveaux de perturbation sont représentatifs de ceux renconirés au cours| du
fondgtionnement normal.

NOTE En ce qui concerne les appareils de chauffage des locaux, prévus pour étre utj ixes,

voir 1.2.4.

7.3.p Distributeurs automatiques, machines a jouer et apparei

Danjs la mesure ou les perturbations produites sont contipies, auc Y ition
partjculiere n'est requise; I'appareil doit étre utilisé conform@én - ' i du
fabrjcant.

Danjs le cas des machines automatiques, dans g sont
(dirgctement ou indirectement) commandges it un
nonlbre maximal de deux claguements 3 une
progédure analogue, les exigences en 4. '

7.3.p.1 Distributeurs automatiques

Il gst nécessaire d'effectuer i i g distribution, chaque opération 4tant

déclenchée aprés le retour de la (T i t de repos. Si le nombre de claguemgnts
produits par chacune desvopérati distribution est identique, le taux de répétition|des
claquements N umgriquemen al a\up/sixieme du nombre de claguements produitp au
coufs d'une seu ' istrisution. Si le nombre de claquements varie dfune

opération a l'autre e a| effectuer sept opérations de distribution supgplé-

merntaires et le tq laguements N doit étre déterminé a partir d'un nombre
minimal de 40 cla 0 atwéttant que la période de repos entre chague opération de
distfibution i 0 opérations étaient uniformément réparties sur une pérjode
d'une heuke. e repds doit étre comprise dans le temps d'observation minimal.

7.3.5.2 Jukebho

Un ¢ycle dexfonctionnément est effectué en introduisant un nombre maximum de pieces dopt la
valeur minimale est suffisante pour faire démarrer la machine, puis en sélectionnant ef en

faisant_jouer le nombre correspondant de morceaux de musique. Ce cycle de fonctionnement
est LWWWWMMMW& =372 i < i i ini nts.

Le taux de répétition des claquements N est égal a la moitié du nombre de claquements par
minute.

NOTE En raison de l'utilisation normale et du mélange des piéces, on admet un nombre de claguements égal a la
moitié de celui observé pendant I'essai.
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For appliances having their thermostats and acceleration resistor connected to the mains, the
same measurements shall be performed in addition with the switch in zero position.

When, in practice, the thermostat may be used together with inductive loads (e.g. relay,
contactor) all measurements shall be performed using such a device, having the highest coil
inductance used in practice.

In order to obtain a satisfactory measurement, it is essential that the contacts shall be
operated for a sufficient number of times with a suitable load to ensure that the levels of
disturbance are representative of those encountered in normal operation.

NOTE See also 7.2.4 for room heating equipment intended to be used stationary.

7.3.p Automatic goods-dispensing machines, entertainment machines
and similar appliances

As flar as continuous disturbance occurs no special operating £onditions\are ved;
the pppliance is to be operated according to the manufactur i i

In cpase of automatic machines, where individual switchingf G ctly)
marually operated, and whereby no more than twg s ales dispensing or similar
prodesses are produced, 4.2.3.1 is applicable.

7.3.p.1 Automatic dispensing machir

es

Three dispensing operations are to be carried sut i ing initiated
oncé the machine has returned toagq ies S i H by
each of the dispensing ope 1 theé click rate N is numerically equdl to
onetsixth of the number 6f cli ad_i i i i i er of

clicks varies from operatio rati 3 be
carrjed out and the clig € ed from at least 40 clicks on the assumgtion

that|the rest perigth\bety operation was such that the 10 operations were
unifprmly distributed hour. The rest period is to be included in| the
minimum observatio

7.3.p.2 Juke

ied™ut by inserting the largest number of coins with the minimum
the machine, followed by the selection and playing of| the
) pieces of music. This operating cycle is to be repeated as oftep as
necg¢ssary to-produce @ minimum of 40 clicks. The click rate N is determined as being half the
nuniber of«clicks perthinute.

An pperati
value n

NOTE ,Due' to the normal frequency of use and combination of coins, the number of clicks is taken as halj that
durinig ‘the test observed.
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7.3.5.3 Machines a jouer avec systéme de distribution de gain

Les dispositifs électromécaniques, incorporés dans la machine pour emmagasiner et payer
les gains, doivent, lorsque cela est possible, étre déconnectés du systéme d'exploitation afin
de permettre un fonctionnement indépendant de la fonction jeu.

Le jeu est mis en route en introduisant un nombre maximal de piéces dont la valeur minimale
est suffisante pour faire démarrer la machine. Le cycle du jeu doit étre répété autant de fois
gue nécessaire pour produire un nombre minimal de 40 claquements. Le taux de répétition
des claquements N1 est égal a la moitié du nombre de claquements par minute.

NOTE En raison de l'utilisation normale et du mélange des piéces, on admet un nombre de claguements égal a la
moitig de celui observés pendant I'essai.

La fréquence et la valeur moyennes des gains doivent étre indiquées pa abricant. faux
de népétition des claguements N2 des dispositifs de stockage et dg’pal stimé| par
la simulation d'un gain égal a la valeur moyenne indiquée par le fabxicagt ie leur
la fdlus proche. La simulation de ce gain doit étre répétée/amtant delfQi est
nécgessaire pour produire un nombre minimal de 40 claquements. ARS|; % de répétjtion

des|claquements N2 dans le systeme de gain est détermi

Pour tenir compte de la fréquence des gains, on muitiplie le 9 de cycles de jeu ufilisé
pouf déterminer N1 par la fréquence moyenne des|gai { b de
jeu pst multiplié par N2 pour obtenir un taux de 7] f au

Le thux de répétition des claguements de.la m ) K de
répdtition des claquements, c'est-a-dir¢

7.3.5.4 Machines a joue

7.3.p.4.1 Machines a|bille

La machine est

ce fype de machine
nombre maximal A rla
madhine. Le cycle aire
pouf produirg/ut

>
P—
o

D D
D

7.3.p.4.

Ces| machines, ov g i du
fabrjcant. Lé.cycle it le
nombre, maximal de pieces dont la valeur minimale est suffisante pour faire démarrgr la
madhine» Dans le cas de machines a plusieurs programmes, il faut choisir le programmg qui

rocllif la tariv mavimal An rAnAtitinn Aac claniiamante St 1la diirda A o nranramma est
ot et e e e p et et s— i gu e et o e e —Gu—pro gt

inférieure a 1 min, le programme suivant ne doit commencer qu'une minute aprés le
démarrage du programme précédent, afin de reproduire les conditions normales d'utilisation.
Cette période de repos doit étre comprise dans le temps d'observation minimal. Le
programme doit étre répété autant de fois que cela est nécessaire pour produire un nombre
minimal de 40 claquements.

NOTE Ce paragraphe sera supprimé lorsque les dispositions pour les machines vidéo et les appareils analogues
auront été introduites dans le CISPR 13.
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7.3.5.3 Automatic entertaining machines incorporating a winnings-payout mechanism

Electromechanical devices incorporated in the machine for storing and paying out winnings
are to be disconnected where possible from the operating system to allow the entertainment
function to be operated independently.

The entertainment cycle is initiated by inserting the largest number of coins with the minimum
value necessary to start the machine. The entertainment cycle is to be repeated as often as
necessary to produce a minimum of 40 clicks. The click rate N1 is determined as being half
the number of clicks per minute.

NOT
durin

The
mauri
asse
off t
to p
detq

To
detsg
per
mea

The

7.3.p.

7.3.

The
ope
nec
as

7.3.p.4.

The
inst

largp
madhi

sele
isn

E  Due to the normal frequency of use and combination of coins, the number of clicks is taken as hal
g the test observed.

average frequency and value of the winnings-payout is tQ
ufacturer. The click rate, N2, of the devices for storing and/p

rmined.

allow for the frequency of paying-out, the n

5.4.1 Pinball macf

machine sh
ating this o argest number of coins with the minimum v|
pssary to start . The operating cycle is to be repeated as ¢

cted.Should the duration of the programme be less than 1 min, the following prograr
bt _tO\be started within one minute off the start of the previous programme so as to re

nor

that

the
are
ded
sary
thus

1 to
outs
-out

e of
alue
ften

er's
the
de of
| be
nme
flect

nal) use. This rest period is to be included in the minimum observation time.

programme shall be repeated as often as necessary to produce a minimum of 40 clicks.

The

NOTE This subclause will be deleted when provisions for video machines and similar appliances are taken into
account in CISPR 13.
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7.3.6 Jouets électriques roulant sur des pistes
7.3.6.1 Systemes de jouet électrique

7.3.6.1.1 Un systéme de jouet électrique comporte a la fois I'élément mobile, sa commande
et la piste, vendus dans le méme emballage.

7.3.6.1.2 Le systéme doit étre assemblé conformément aux instructions accompagnant le
jouet dans I'emballage. La disposition de la piste doit étre celle qui occupe la plus grande
surface. Les autres éléments du jouet doivent étre disposés conformément aux indications de
la figure 7

7.3.6.1.3 Chaque élément mobile doit étre essayé séparément, alors quy'i b se
déplacer sur la piste. Tous les éléments contenus dans I'emballage ddgive 2$, et
le qysteme doit étre également essayé, en faisant fonctionner s Dy les
éléments mobiles.

7.3..1.4 Si un certain nombre de systémes de jouet électrig ; it léments
moliles, de commandes et d'une piste identiques et s'ilg e e hbre

d'élgments, seul le systéme de jouet électrique dont and
nombre d'éléments mobiles doit étre soumis a l'esg c gnde
surfpce. Si ce systéme de jouet électrique est confor i : .3.6.3, doit
considérer que les autres systémes de Jouet eI ique’ $ i , $ans
avoir a les soumettre & des essais supplé

7.3.p.1.5 Les essais doivent étre effecté€s cb

7.3.5.2 Eléments séparés

7.3.p.2.1 Les élémen ont
été [reconnus confor ssai
supplémentaire.

7.3.p.2.2 Eléments

Les|éléments mo 3 2 que
partje d' \VER ons
et |g disposit de co : bile
séparé. S iaire n'est pas fourni, les essais doivent étre effectués avef un

équipement a ai e~dont Nutilisation est jugée convenable par I'organisme d'essai.

La piste, les‘cordons et les dispositifs de commande doivent étre disposés conformément|a la
figure 7. Les essais doivent étre effectués comme indiqué en 7.3.6.3. Le rapport d'essais|doit
corr]porter une description de I'équipement auxiliaire utilisé.

7.3.6.2.3 Les dispositifs de commande sont a I'étude.
7.3.6.3 Méthode de mesure

7.3.6.3.1 Tensions perturbatrices aux bornes entre 148,5 kHz et 30 MHz:
appareils mis a la terre et non mis a la terre

La disposition du systeme de jouet électrique doit étre conforme a 7.3.6.1 ou a 7.3.6.2, selon le
cas. Le systéme de jouet électrique doit étre essayé a une hauteur de 0,4 m au-dessus d'une
plague métallique ou au-dessus du plancher métallique d'une enceinte blindée. La plaque
métallique doit dépasser d'au moins 0,4 m au-dela du bord du systéme de jouet électrique.
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7.3.6 Electric toys running on tracks

7.3.6.1 Electric toy systems

7.3.6.1.1 An electric toy system includes both the moving component, the control device and

the track, sold as a package.

7.3.6.1.2 The system shall be assembled to the instructions given in the sales package. The
layout of the track shall be such as to maximize the area. Other components shall be

arranged as indicated in figure 7.

7.3.p.1.3 Each moving component shall be tested separately while runni
components in the sales package shall be tested, and the system sha
all moving components being operated simultaneously.

7.3.p.1.4 If a number of electric toy systems are made up of j i QVinth coppong
control devices and track and differ only in the numbers of co et the ele
toy gystem, which in one sales package contains the great mQving/compong
shall be tested. The track shall cover the greatest area. i [ System meets

requirements of 7.3.6.3, the other electric toy ; 2 eemed to
the requirements without further testing.

7.3.p.1.5 The testing shall be carried

7.3.p.2 Individual components

7.3.p.2.1 Individual compgnents of a\ to ste
system, even when sold re

liary equ ent us ed

7.3.p.2.3\7Controllers are under consideration.

g~Qn the_tracK
pe tested

, all
with

nts,
ctric
nts,

the
neet

1 on
b be
nent
the

e to
the

7.3.6.3 Method of measurement

7.3.6.3.1 Terminal voltages 148,5 kHz to 30 MHz: earthed and non-earthed equipment

The electric toy system shall be arranged in accordance with 7.3.6.1 or 7.3.6.2, whichever
applies. The electric toy system shall be tested at a height of 0,4 m above a metal earth plate
or above the metal floor of a screened room. The metal plate will extend at least 0,4 m

beyond the edge of the electric toy system.
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La longueur du cordon d'alimentation reliant le transformateur a la piste doit étre égale a
0,4 m; si le cordon est plus long, il est alors nécessaire de le replier en zigzag, paralléelement
au cordon, de maniére a former un faisceau horizontal d'une longueur comprise entre 0,3 m et
0,4 m. Les mesures doivent étre effectuées au niveau du primaire du transformateur ou du
dispositif de commande, a l'aide du réseau fictif en V (voir 5.1.2). Les limites indiquées au
tableau 1, colonnes 2 et 3 s'appliquent.

Des mesures doivent étre également effectuées aux bornes de l'alimentation a basse tension
et aux bornes des cordons des dispositifs de commande, du c6té piste du transformateur ou
du dispositif de commande, a I'aide d'une sonde de tension conforme a celle décrite en 5.1.3
et r-llc Tl acnc a. |a. LIUIIIC UCIILICC uu |c|.,chcL,u UIC mrcourc. I'Uul Ic Dbhcllla uctT 111T Ul'e
pringipal, se reporter a la figure 5. Les limites spécifiées dans les colonnes 4 et 5 du tablepu 1
s'aplpliquent.

7.3.p.3.2 Puissance perturbatrice entre 30 MHz et 300 MHz

Le systéme de jouet électrique doit étre disposé conformément 3. .316.2,
seldn le cas applicable; toutefois, la surface maximale gscupée p : i |pas
déppsser 2m x 1 m (se reporter a la figure 7). La pwss :

ment mesurée du c6té piste du transformateur ou du e la
pinge absorbante, le cordon d'alimentation a bag que
nécgessaire. Tous les dispositifs d'antiparasitage i 2 intg de
conpexion du cordon d'alimentation a b I i é iré in de
perr '

Toup téemé de jouet électrique doivent |étre
mis véhicules ne doit se trouver syr la
pist¢. Les limites indiquées , 1 s'appliquent.

7.3.f Equipements et pppa

NOTE Les limites destq pu \ } ns [a,gamme de fréquences comprise entre 30 MHz et 300{MHz
ne s¢nt pas applica i it ationkés .3.7.1 a 7.3.7.3, car ces dispositifs ne provoquent qué des

pertUrbations discontin

gre a rendre maximale la valeur de n, (le nombre d'opérations
Me courant de la charge doit étre égal au dixiéme de la vdleur
spécification contraire du fabricant, la charge doit étre constijuée

s conditions du4.2.3.3 «interrupteur a fonctionnement instantané» sont satisfaites, i n
a pgs lieutd'appliquer de limite sur I'amplitude des claquements.

y

Pour les minuteries comportant une mise en marche manuelle et un arrét automatique, la
durée moyenne du fonctionnement en fonction «marche» (f; en secondes) doit étre
déterminée a partir de trois opérations successives, alors que la minuterie est réglée de maniéere
a rendre maximale la valeur de n,. Il est nécessaire de prévoir une période de repos de 30 s. La
durée d'un cycle complet étant égale a (t; + 30) s, alors le taux de répétition des claquements
N = 120/(t; + 30).
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The power supply lead from the transformer to the track shall be of 0,4 m length or, if longer,
folded back and forth parallel to the lead to form a horizontal bundle with a length of between
0,3 m and 0,4 m. Measurements shall be made on the power side of the transformer/controller
device using the artificial mains V-network (see 5.1.2). The limits set out in table 1 columns 2

and 3 shall apply.

Measurements shall also be made at the terminals for the low voltage supply and control-
leads on the track side of the transformer/controller, using a voltage probe as described in
5.1.3 in series with the input of the measuring receiver. For the principal measuring

arrangement see figure 5. The limits specified in table 1, columns 4 and 5 apply.

7.3.p.3.2 Disturbance power 30 MHz to 300 MHz

The|electric toy system shall be arranged in accordance with 7.3.6.
applies, except that the maximized track area shall not exceed 2 m
distirbance power measurements shall be made only on

trangformer/controller using the absorbing clamp, the low voltag
as far as is needed. Any suppression devices fitted at the interconnegtion of
supply and the track shall be removed in order to allow a
radipted from the track itself.

All gelf-propelled vehicles contained in the electric toy sysiem
but pll other vehicles shall not be on the track. Thg ‘
shall apply.

7.3.F Miscellaneous equipment and applia

NOTE Disturbance power limits in the frequ cy 7 00 MHz are not applicable to the de|

quoted in 7.3.7.1 to 7.3.7.3, caug i i 3 8 (see 4.2.1).

7.3.F.1 Time switches hot ins Qdl i ipp¥ent or appliances

7.4.2.3). The loa LS Ny
spegified by the m4 hall consist of incandescent lamps.

If the condition antaneous switching" are satisfied, there is no limit on
amplitud

For |switche ' "on" and automatic "off", the average "on

(t; peconds)

assessment \of the disturba

The|switch is ao@ i of ny (the number of switching operations —

ever

.|The

the
ded
age
\nce

usly
nd 3

vices

see
vise

the

" time

n is

adjysted to maximizg’the value of n,. A rest period of 30 s shall be allowed. The time flor a

completeteycle is (t; + 30) s, thus the click rate N = 120/(t; + 30).
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7.3.7.2 Dispositifs d'alimentation de cldtures électriques

Au cours de la mesure de la tension perturbatrice aux bornes de cl6ture de I'électrificateur
de cléture, le fil de clbture doit étre simulé par un circuit RC série constitué d'un condensateur
de 10 nF (tension créte au moins égale & la valeur de la tension de sortie en circuit ouvert de
I'électrificateur de cldture) et d'une résistance de 250 Q (la résistance de 50 Q en paralléle
avec l'inductance de 50 pH incorporée dans le réseau fictif en V permet d'obtenir les 300 Q
de résistance de charge nécessaire), connectés comme cela est présenté a la figure 6.

Les limites pour les dispositifs d'alimentation de cléture électriques s'appliquent aux bornes
d‘all IICIItat;UII Ct AUA bUIIICD dc bUIt;c dc :'a:illlcutatiuu. lk}lll fa\,tctu dc bUIICbt;UII dc 16 dB dOIt
étre| ajouté aux valeurs mesurées sur les bornes de sortie, conformément au rapparf de
tengion résultant de l'utilisation dans le circuit équivalent a la cléture @ ésistance de

250|Q en série avec l'impédance de 50 Q du réseau équivalent e t le
point 5 de la Iégende de la figure 6).
La rgsistance de fuite du fil de la cl6ture est représentée par acée

en paralléle avec le circuit série.

Au [cours de la mesure, l'appareil doit fonctionner dans_3s N une
inclinaison maximale de 15° par rapport a la position/verti

Les| dispositifs de commande accesgihles ilg tion
correspondant au niveau de perturba ax

Les| cldtures électriques destinées a/étre alim rant
confinu doivent étre essayées avec les\de ) »

iée a la borne de terre du réseau en V. Si

La horne de terre du circul (
irement identifiées, elles doivent étre mjises

les bornes du circuit d
a lalterre a tour de_rble

NOTE Afin d'éviter
prodjiites par le dispoSi
peut |étre nécessaire.

eteriqration de I'€ F du récepteur de mesure par les impulsions de forte énfergie

alinventation,de M _clgture électrique, l'installation d'un atténuateur avant l'entrée RF

7.3.7.3 Allupe-ga

Les|pertdrbati Mées par les allume-gaz électroniques a étincelle unique actionnés
marfuellement, qui ionnent que lorsqu'un interrupteur incorporé a l'appareil aux|fins
de |p connex : U ou de la déconnexion du réseau est actionné, ne doivent pas [étre

prises en considération, conformément a 4.2.3.1 (par exemple les chaudiéres de chauffage
cenfral etles' radiateurs a gaz sont exclus, mais non les appareils de cuisson).

Les|autres équipements munis d'allume-gaz électronigues incorporés doivent étre essayés
comme suit, sans alimentation en gaz.
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7.3.7.2 Electric fence supply units

When measuring the disturbance voltage at the fence terminals of the electric fence
energizer, the fence wire shall be simulated by a series RC circuit comprising a 10 nF
capacitor (surge voltage at least equal to the no-load output voltage of the electric fence
energizer) and a 250 Q resistor (the 50 Q in parallel with 50 uH incorporated in the artificial
mains V-network provides the balance of the required 300 Q load resistance) connected as

shown in figure 6.

The I|m|ts for electrlc fence supply unlts apply to the mains termlnals and to the output

termt
on f
equ
mai

The

pargllel to the series circuit.

When measuring, the appliance shall be operated in thé
inclipation of 15° from the vertical position.

The|controls accessible without tools shall be se

Elegtric fences designed to be opera
supply.

The]earth terminal of the fence circuit s
mains V-network. If the te
earthed in turn.

NOTE In order to avoid damagé
electfi

7.3.).

The
whig
disc X
boil ; as\fir@s.are excluded, but not cooking equipment).

Othe¢

applied to thevequipmeént as follows:

ith a maximum

s of

| ve

f the

allyOperated single spark on demand electronic gas igniters,
witch included for the purpose of mains connection or
e disregarded according to 4.2.3.1 (for instance central hegting

rporating electronic gas igniters shall be tested without gas bping
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7.3.7.3.1 Allume-gaz a étincelle unique pour appareils de cuisson

Déterminer si les perturbations sont continues ou discontinues, en procédant comme suit:

Produire 10 étincelles uniques en laissant un intervalle de temps minimal de 2 s entre deux
étincelles successives. Si la durée d'un claquement éventuel dépasse 200 ms, les limites de
perturbations continues, indiqguées aux tableaux 1 et 2, sont applicables. Si les conditions du
4.2.2.3 «interrupteurs a fonctionnement instantané» sont satisfaites, on estime que le taux de
répétition des claguements est inférieur a cing et qu'il n'y a pas lieu d'appliquer de limite sur
I'amplitude des claguements.

Dans les autres cas, la limite des claqguements Lq doit étre calculée con ement a.4.7

en (tilisant le taux de répétition empirique N = 2. Ce taux de répétitio
une
perturbations continues L.

valeur pratique hypothétique, qui donne une limite Lq supérieure, e 24 (@B

L'allume-gaz doit étre essayé pour 40 étincelles, avec un inter¥alle [ S entre g

étin
l'allyme-gaz selon la méthode du quartile supérieur (voir 7.

7.3.

celles successives, en appliquant la limite calculée S la eonformite

Faire fonctionner I'allume-gaz de maniege

Si,

Si

Si

a) la durée d'une per

D) une perturbatio
claquement pa
bations ¢

fous les claqu G
8 onformément a 4.2.3.3, il n'y a pas lieu d'appliquer de li

st inférigling
Sur | i
NOT ment sy 10 a une durée supérieure a 10 ms mais inférieure a 20 ms, il faut effectue

¢valuation suraf). myins40 gfaquements pour I'application de I'exception donnée en 4.2.3.3.

fexeeption donnée en 4.2.3.3 ne peut s'appliquer, la limite des claguements Lq doit
cdleulée conformément a 4.2.2.2 en utilisant le taux de répétition empirique N = 2. Ce

2.2
est
des

eux
b de

d'un
rtur-

ge inférieure & 10 ml on estime que le taux de répétition N

mite

une

étre
faux

ferépetitiomest une vateur pratique estimée qui correspond & une timite g superient
24 dB a la limite L pour les perturbations continues.

e de

L'allume-gaz doit étre essayé pour 40 étincelles, en appliquant la limite calculée Lq et en
vérifiant la conformité de I'allume-gaz selon la méthode du quartile supérieur (voir 7.4.2.6).

7.3.7.4 Destructeurs d'insectes : une charge résistive de 2 kQ doit étre insérée dans le
circuit de décharge

NOTE Normalement, il n'est possible d'observer que les perturbations continues.
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7.3.7.3.1 Single spark on demand igniters for cooking equipment

Determine whether disturbance is continuous or discontinuous as follows:

Produce 10 single sparks with not less than 2 s between sparks. If any click exceeds 200 ms,
the continuous disturbance limits of tables 1 and 2 apply. When the conditions of the click
duration in 4.2.3.3 "instantaneous switching"” are fulfilled, it is assumed that the click rate is
not more than five and there is no limit on the amplitude of the click produced.

Otherwise, the click limit Lqg shall be collated as in 4.2.2.2 using an empirical click rate N = 2.

Thi

continuous disturbance limit L.

Theligniter shall be tested for 40 sparks with a minimum of 2 s betwe

the

7.3.

Detérmine whether the disturbance is continuous or discontir

Opgdrate the igniter to produce 10 sparks.

If e

Theligniter shall be_te

the

7.3.

g click rate is an assumed practical value, which gives a click limit Ly 24 dB above| the

ying
calculated click limit Ly and assessed by the upper quartile meth

7.3.2 Repetitive igniters for cooking equipment

ither,

p) any disturbance is not separat a [ i past

all clicks are less
in accordan
NOTE If one of tHe

¢xception in 4.2.3.3,

and

f the

he exception inNYg. .3°¢p q S in
2.2 using { hich

sted for 40 sparks applying the calculated click limit Ly and assessef by
pper.quartile method (see 7.4.2.6).

4 Insect killers: A resistive load of 2 kQ shall he plar‘nd acrass the dicr‘hargp pm‘h

NOTE Normally only continuous disturbance can be observed.


https://standardsiso.com/api/?name=47f5e407521c1a436e22e42676bf5a8a

- 82 - CISPR 14-1 © CEI:2000

7.3.7.5 Pour les équipements rayonnants destinés aux soins corporels, tels que les
appareils employés par exemple a des fins thérapeutiques, comportant des lampes a
décharge comme les lampes a rayonnement ultraviolet et les lampes a ozone, voir CISPR 15.

7.3.7.6 Les épurateurs d'air électrostatiques doivent étre mis en service dans des conditions
normales de fonctionnement, en présence d'un volume d'air suffisant.

7.3.7.7 Chargeurs de batteries

NOTE Les limites de la puissance perturbatrice dans la gamme de fréquences comprise entre 30 MHz et 300 MHz

ne sgit-pas-apphcables—a-ces-disposiis—{vo4-—1-2-4)
L Lad o4 Lid < A

Les|chargeurs de batteries qui ne sont pas incorporés dans un autre équipement ou-dang un
autrp appareil doivent étre mesurés en appliquant une méthode analog
5.2.4, en reliant les bornes d'alimentation & un réseau fictif, en V.

Les|bornes de charge doivent étre reliées a une charge résistive : iere
a optenir du dispositif soumis a l'essai, son courant maxikal i t sion
maximale spécifiée. Voir également 4.1.1.2. Si les bogy pas
accessibles pendant la charge, il n'est pas nécessaire d'effe 5.

Si cpla est nécessaire pour le fonctionnement corredt dgTs i nent
chargée doit étre raccordée en paralléle sur la chaxge resi

sont
étre

Les|chargeurs de batteries qui ne po
connpectés a une charge résistive ou
megurés lorsqu'ils sont connectés a u

Il est nécessaire de faire leur
minimale de la tension_ou antroler |sbient atteintes; le niveau de perturbation

it &tre enregistré.
NOTE Les bornes gui dQiveh
limitgs indiquées dans_lg

7.3./.8 Redres

sont considérées comme des bornes supplémentaires. Les
sont applicables.

NOTE Les limifes dela\pujssans turbatrice dans la gamme de fréquences comprise entre 30 MHz et 300|MHz
ne sgnt pas apphNcables i SitifS (voir 4.1.2.4).

Les|redresse X dnt pas incorporés dans un autre équipement ou dans un dutre
appareil doi surés en appliqguant une méthode analogue a celle de 5.2.4] en

relignt les borne entation a un réseau fictif en V et en reliant les bornes de charge a
une|chargecrésistivevariable, concue de maniére a obtenir du dispositif soumis a l'essai,|son
coutantmaximal spécifié et/ou sa tension maximale spécifiée.

Il est nécessaire de faire varier la charge jusqu'a ce que la valeur maximale et la valeur
minimale de la tension ou du courant a contrbler soient atteintes; le niveau de perturbation
maximal aux bornes d'entrée et de la charge doit étre enregistré.

7.3.7.9 Convertisseurs

NOTE Les limites de la puissance perturbatrice dans la gamme de fréquences comprise entre 30 MHz et 300 MHz
ne sont pas applicables a ces dispositifs (voir 4.1.2.4).
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7.3.7.5 Radiating equipment for personal care as appliances incorporating gas-discharge
lamps, e.g. for therapeutic purposes, like ultra-violet and ozone lamps, see CISPR 15.

7.3.7.6 Electrostatic air cleaners shall be operated under normal working conditions,
surrounded by a sufficient volume of air.

7.3.7.7 Battery chargers

NOTE Disturbance power limits in the frequency range 30 MHz to 300 MHz are not applicable to these devices

(see

4.1.2.4).

Batﬂery chargers not incorporated in another appliance or equipment shall be measured

maur

ner similar to 5.2.4 with the mains supply terminals connected tg

in a

artificial )mjains

V-ng¢twork.

The|load terminals shall be connected to a variable resistive load d that the
maxXimum specified current and/or voltage of the device under te also
4.1.L.2. In cases when the load terminals are not accessible ¥ nent
at the load terminals need to be made.

Whe¢n a fully charged battery is required for correct hall
be donnected in parallel with the variable load.

Battery chargers which would not opey or a

fully
cha

The
be ¢
load

NOT
colur

7.3.

NOT
(see

Rectifi

simi
the
curr]

The

be ¢

a battery which is partially

t to

the

le 1,

E egqdency range 30 MHz to 300 MHz are not applicable to these depices

4.1.2.4)

Lifiers g in another appliance or equipment shall be measured in a manner

. i ins supply terminals connected to an artificial mains V-network|and

oad tern riable resistive load designed to ensure that the maximum specjfied
PNt and/Qrvo of the device under test can be attained.

load shall be varied until the maximum and minimum values of the voltage or current to

ontrolled have been reached; the maximum level of disturbance at the input and af the

load terminals shall be recorded.

7.3.7.9 Convertors

NOTE Disturbance power limits in the frequency range 30 MHz to 300 MHz are not applicable to these devices

(see

4.1.2.4).
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Les convertisseurs, qui ne sont pas incorporés dans un autre équipement ou dans un autre
appareil et qui sont susceptibles d'étre raccordés au réseau d'alimentation basse tension,
doivent étre mesurés en appliqguant une méthode analogue a celle en 5.2.4, en reliant les
bornes d'alimentation a un réseau fictif en V et en reliant les bornes de charge a une charge
variable. Sauf spécification contraire indiquée par le fabricant, on doit utiliser une charge
résistive.

Il est nécessaire de faire varier la charge jusqu'a ce que la valeur maximale et la valeur
minimale de la tension ou du courant a contrdler soient atteintes; le niveau de perturbation
maximal aux bornes d'entrée et de la charge doit étre enregistré.

Danjs le cas de convertisseurs alimentés par batterie, les bornes d'alimepntat| i étre
direptement reliées a la batterie et la tension perturbatrice du cété de I3 ¢ irée
conformément a 7.2.2, a l'aide d'une sonde de tension décrite au \ les
limifes spécifiées au dernier alinéa de 4.1.1.4.

7.3./.10 Monte-charge
Le monte-charge doit fonctionner de fagon intermittente, san

Le tpux de répétition des claguements N doit étre dé
nenlent par heure. Chaque cycle comprend:

28 cycles de fonction-

a) pour les monte-charge ayant fonnement: montée; alrét;

flescente; arrét.

b) pour les monte-charge ayant deux/vitesses ijonnement on utilise les deux cycles
bn alternance:

rapide); montée (vitesse lente); afrét;
); descente (vitesse lente); arrét;

Cycle 1: montée (vite
flescente (vitesse |

hents
par

NOTE
est ¢
dépa

On
La n

7.4
7.4l Perturbations™ontinues
7.4.L.d~ Pour chaque mesure, la lecture indiquée sur le récepteur de mesure est obsefvée

pentantenviromi5stesvateurstesptus—étevéesdotventétreenreygistrées,—atexception de
toute pointe isolée dont il ne faut pas tenir compte.

7.4.1.2 Si le niveau général des perturbations n'est pas stable, et qu'il indiqgue une
augmentation ou une baisse prolongée supérieure a 2 dB dans l'intervalle de 15 s, alors la
mesure des perturbations doit étre effectuée comme suit, conformément aux conditions
normales d'utilisation des appareils:

a) Si l'appareil est susceptible d'étre fréquemment mis en marche et arrété, comme par
exemple une perceuse électrique ou le moteur d'une machine a coudre, I'appareil doit, a
chaque fréquence de mesure, étre mis en marche juste avant chague mesure, et arrété
aprés chaque mesure; le niveau maximal atteint pendant la premiére minute, a chaque
fréquence de mesure, doit étre enregistré;
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Convertors not incorporated in appliances or equipment that can be connected to the mains
supply shall be measured in a manner similar to 5.2.4 with the mains supply terminals
connected to an artificial mains V-network and the load terminals to a variable load. Unless

spe

cified otherwise by the manufacturer, a resistive load shall be applied.

The load shall be varied until the maximum and minimum values of the voltage or current to
be controlled have been reached; the maximum level of disturbance at the input and at the
load terminals shall be recorded.

In the case of battery-operated convertors, the supply terminals have to be connected directly

to te battery and the disturbance voltage at the battery side is measured as specified in
by means of the voltage probe as described in 5.1.3, limits given in 4.1.1.4

7.3.

To e operated in intermittent action without load.

The| click rate N shall be determined with 18 working
comlprise:

a)
b)

NOTE
calcylated on the basis of 18
cyclqg.

For

Lifti

7.4

7.4.

7.4.1.
med
whig

7.4.
fall

f rmodin e~y danecan Hh thao r\r\h Hiaona aofn
pel’ Tco T

7.10 Lifting devices (electric hoists)

Cycle 1: fine lift (creep speed);
bpeed); fine lower; pause;

Cycle 2: fine lift; pause; fine lower;

any traction drive g

ng and tracti@

1.2 , iWthe general level of the disturbance is not steady, but shows a continuing ris
of more than 2 dB in the 15 s period, then the disturbance measurement shal

rmal rien af thn anpnliansane o fallavc
T TOoSCTUT e PP arttt o oS TOTovwWwos

H—aecoraahRce-whHh—the-€€enRattHohnRs o6

t paragraph.

2.2

shall

(full

te is
duty

ach
pike

e or
be

a) If the appliance is one which may be switched on or off frequently, for instance an electric
drill or a sewing-machine motor, then at each frequency of measurement the appliance
shall be switched on just before each measurement, and switched off just after each

measurement; the maximum level obtained during the first minute at each frequenc
measurement shall be recorded,;

y of
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b) Si l'appareil est normalement destiné a fonctionner pendant des périodes prolongées,
comme par exemple un séche-cheveux, il doit rester sous tension pendant toute la durée
de la mesure, et le niveau des perturbations doit étre uniquement enregistré aprés
I'obtention d'une lecture stable (compte tenu des dispositions en 7.4.1.1).

7.4.1.3 Les limites de tension perturbatrice s'appliquent dans toute la gamme de fréquences
de 148,5 kHz & 30 MHz et par conséquent les caractéristiques de perturbation doivent étre
évaluées dans toute cette gamme de fréquences.

On doit effectuer une exploration ou un balayage de la gamme compléte. Dans le cas de

megures—avec unmtétecteurquasi-créte, o doitdonmertesvateursenreyistréesatr moiTs] aux
fréghences suivantes et a toutes les fréquences pour lesquelles apparait un maximum:
|60 kHz, 240 kHz, 550 kHz, 1 MHz, 1,4 MHz, 2 MHz, 3,5 MHz, 6 IHZz,
B0 MHz.
Une|tolérance de £10 % est appliquée a ces fréquences.
7.40L.4 Les de
fréq gtion
doi
On de
megures avec un détecteur quasi-crétg g istré ins|aux
fréguences suivantes et a toutes les fré i
BO MHz, 45 MHz, 65 MHz, 90 MHz
Une|tolérance de +5 MHz es
7.4.L.5 Siles mesures les
medures doivent étre des

fréguences suiv

; ge observée entre les niveaux de la premiére et de la
ou inférieures a 2 dB, les premiers résultats sont retenus. Si
a 2 dB, il convient de répéter les mesures du spectre conjplet
de” toutes les mesures effectuées a chaque fréquence doit |[étre

ence

des raies spectrales isolées, constituées par la frequence fondamentale et par les harmonlques
plus élevées de la source de perturbation, peuvent apparaitre.

Les valeurs enregistrées a l'aide du détecteur de valeur moyenne doivent étre données au
moins pour toutes les raies spectrales isolées.

7.4.1.7 Lorsque, dans un équipement, l'unique source de perturbations est un moteur a
collecteur, aucune mesure devant étre effectuée a l'aide du détecteur de valeur moyenne
n'est requise.


https://standardsiso.com/api/?name=47f5e407521c1a436e22e42676bf5a8a

CISPR 14-1 © IEC:2000 - 87 —

b) if the appliance is one which in use normally runs for longer periods, for instance a hair-
dryer, then it shall remain switched on for the period of the complete measurement, and at
each frequency the level of disturbance shall be recorded only after a steady reading
(subject to the provision of 7.4.1.1) has been obtained.

7.4.1.3 The disturbance voltage limits apply throughout the frequency range 148,5 kHz to
30 MHz and therefore the disturbance characteristics shall be assessed throughout this frequency
range.

An initial survey or scanning of the complete range shall be made In the case of quasi-peak

det ving
freguencies and at all frequencies at which there is a maximum:
|60 kHz, 240 kHz, 550 kHz, 1 MHz, 1,4 MHz, 2 MHz, 3,5 MHz, 6 | IHz,
B0 MHz.
Thepe frequencies are to be subject to a tolerance of £10 %.
7.4.1.4 The disturbance power limits apply throughou 7 to
300 isti this
freq

An i
detq
freq

e. In the case of quasi-geak
at least at the folloying

Thep

7.4.1. ingle
appli ity of
eac

If th he levels for the respective frequencies during the[first
and : dB or less, the first results are retained. If these differefces
are c rements of the complete spectrum shall be repeated and the
high G su ements at each frequency shall be taken.

NOTE Furthernestriction to the relevant critical frequency is permitted for tests on running production.

7.4.L.6 In\the case of average detector measurement on disturbances caused by electronic
devices;, such as microprocessors, isolated spectral lines may occur, constituted by| the
fundamental frequency and higher harmonics of the disturbance source.

The values registered with the average detector shall be given at least at all isolated spectral
lines.

7.4.1.7 When an equipment contains only a commutator motor as source of disturbance,
average detector measurement need not be carried out.
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7.4.2 Perturbations discontinues

7.4.2.1 Le temps d'observation minimal T aux deux fréquences de mesure (voir 7.4.2.2) est
obtenu de la fagcon suivante:

Pour les appareils qui ne sont pas munis d'un dispositif d'arrét automatique, il faut choisir la
durée la plus bréve entre:

1) le temps nécessaire pour enregistrer 40 claguements, ou, lorsque cela est applicable,
pour enregistrer 40 opérations de commutation, et

2) [Zomin.

Pour les appareils munis d'un dispositif d'arrét automatique, la durée du nomb inimdl de
programmes nécessaire pour générer 40 claguements ou, si cela est ggplicghle, pour génlérer
40 gpérations de commutation. Si 40 claguements n'ont pas été prodyi ! rée

de 120 min aprés le début de I'essai, I'essai est arrété a la fin du pr

doit
pas|étre inclus dans le temps d'observation minimal, saufgo pour lesquels un
redg¢marrage immeédiat n'est pas possible. Pour ces _apparei ke inimal qui [doit
s'écpuler avant le relancement du programme doit &tre inclus~dans le temps d'observation
minimal.

7.4.p.2 La valeur du taux de répétigiom\des/clha it"étre déterminée dang les
conglitions de fonctionnement spécifiée . pas
spégifiées, dans les conditions typiques i [ s séveres (taux maxima| de
répgtition des claquements) a 150 KHz \me de fréquences comprise ¢gntre
148|5 kHz et 500 kHz, et a 500 kHz pour 1§ ga guences comprise entre 500 kHz et
30 MHz.

L'atiénuateur du réceptewr doit é ) e aniére qu'un signal d'amplitude égalela la

inues entraine une déviation égale a la moitig de

Iimi:Le L correspo nt
I'échelle sur I'in

NOTE Pour des informé gétaillees, seeporter a l'article 5 du CISPR 16-2.

7.4..3 Lets > s claquements N est obtenu de la maniéere suivante:

En péneg ; bre de claquements par minute, déterminé a partir de la formule
N =|n4/T ot de claguements pendant le temps d'observation T en minutes.

Pouf certainsvappareils (voir annexe A), le taux de répétition des claguements N peut |[étre
détgrminé~a partir de la formule N = n, x f/T, ou n, est le nombre d'opérationy de
commutation (voir 3.3) réalisées pendant le temps d'observation T en minutes et fle fagteur
donhé-au tahleau A 2

7.4.2.4 La limite correspondante Ly pour les perturbations discontinues, est déterminée
conformément a la formule donnée en 4.2.2.2.

7.4.2.5 La mesure des perturbations générées par les opérations de commutation doit étre
effectuée avec le méme programme que celui qui a été choisi pour déterminer le taux de
répétition des claquements N, pour le nombre limité des fréquences suivantes:

150 kHz, 500 kHz, 1,4 MHz et 30 MHz.
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2 Discontinuous disturbance

7.4.2.1 The minimum observation time T is obtained at both measuring frequencies
(see 7.4.2.2) in the following way:

For

appliances which do not stop automatically, the shorter time of either:

1) the time to register 40 clicks, or, where relevant, 40 switching operations, or

2) 120 min.

For apptanmces—which—stop—automaticatty,theduratiomofthe—mimmromomber—ofcommlete
programmes necessary to produce 40 clicks or, where relevant, 40 swjtching operatipns.
Whe¢n, 120 min after the beginning of the test, 40 clicks have not been produved, the-tept is
stogped at the end of the programme in progress.

The|interval between the end of one programme and the start of th ha|l be
excluded from the minimum observation time, except for those < hicll an
immlediate re-start is inhibited. For these appliances, the mi i ired Start

the

7.4.
and

clich

freq

The
rele

NOTE
7.4.P.

In general Nis t

the

For

timsg rannex A, table A.2.
7.4.p. limit Lq for discontinuous disturbance is determined in accorda
with

7.4.

perfprmed with the same programme as has been chosen when determining the click ra

brogramme shall be included in the minimum observati

humber of click

X A) the click rate N is determined from the forn
nber of switching operations (see 3.3) during the observa

D 54, The measurement of disturbance generated by switching operations shall

7.2

imum

the

the

1, is

nhula
ition

ince

be

e N

at the following restricted number of frequencies:

150 kHz, 500 kHz, 1,4 MHz and 30 MHz.
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La conformité de I'appareil avec la limite supérieure est L, vérifiée conformément a

la méthode du quartile supérieur, l'appareil étant soumis a l'essai pendant une durée au
moins égale au temps d'observation minimal T.

Si le taux de répétition des claquements N est déterminé & partir du nombre de claguements,

on doit

considérer que l'appareil soumis a lI'essai est conforme a la limite, si au plus un quart

du nombre de claquements enregistrés pendant le temps d'observation T, dépasse la
limite L.
q

Si le taux de répétition des claguements N est déterminé & partir du nombre des opérations

au

NOTE 1
NOTE 2

8 lIpterprétation des limites des perturbations radioéle
pécifiées par le CISPR

(7))

8.1 | Signification d'une limite spécifiée par le CISPR

8.1.L

autqrités nationales dans les normes
spégifications officielles. 1l est égale
utilisent ces limites.

8.1.p
bas¢
prohab

Si, Bn

Les|essais d

8.2.1

8.2.L.1

stat|stique“d*évaluation conforme a 8.3 ci-dessous.

8.2.L.2

de dommutation, on doit considérer que T'appareil soumis a I'essai est conforme a la Timije si
lus un quart du nombre des opérations de commutation enregistrée
d'olservation T, produit des claquements dépassant la limite Ly

i cas de @ ;
appliquée, la confQprnjt

8.2 | Essais de tyge

ndant lextemps

Une valeur limite CISPR est upe vale t ghde l'introduction parn les
tations légales et dans les
que les organismes internationaux

on, la limite doit signifier que, surfune

statistique, au moiRs 8¢ gt est conforme a cette limite, avec |une

procédure raccourcie décrite en 8.2.2.3| est
se de 80 % — 80 % n'est pas garantie.

Soit,_sur~un/ échantillon d'appareils du modéle considéré, avec une méthode

Soit, pour des raisons de simplicité, sur un seul appareil (voir 8.2.1.3).

8.2.1.3

Il est nécessaire, spécialement dans le cas indiqué en 8.2.1.2, d'effectuer ensuite,

de temps en temps, des essais sur des appareils prélevés aléatoirement dans la production.

8.2.2

8.2.2.1

8.2.2.2

Pour les appareils produisant des perturbations discontinues:
Sur un seul appareil.

Il est nécessaire d'effectuer ensuite, de temps en temps, des essais sur un appareil

prélevé aléatoirement dans la production.
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7.4.2.6 The appliance is assessed for compliance with the higher limit Lq in accordance
the upper quartile method, the appliance being tested for a time not less than the minimum
observation time T.

with

If the click rate N is determined from the number of clicks, the appliance under test shall be
deemed to comply with the limit if not more than a quarter of the number of clicks registered
during the observation time T exceeds the click limit Ly

If the click rate N is determined from the number of switching operations, the appliance under
test shall be deemed to comply with the limit if not more than a quarter of the number of

swit

clich

NOT
NOT

8 |

8.1

8.1.

in mational standards, relevant legal regulatig
recd :

8.1.
bas

conf

is a

8.2

Type

8.2.

Ching operations registered during the observation time [ produce clicks exceeding
limit L.
q

E 1 An example of the use of the upper quartile method is given in annex B.

EF 2  See annex C for guidance on the measurement of discontinuous disturbapte,

hterpretation of CISPR radio disturbance limit

Significance of a CISPR limit

Il A CISPR limit is a limit which is recommend

mmended that international organizations

P The significance of the limits for
s at least 80 % of the mass-produc
idence.

8.2.1L.

eva

8.2.1L.

8.2.

I 3 “Subsequent tests are necessary from time to time on appliances taken at ran

the

ation

also

istical

0%

4.2.3

] of

dom

from

the prndur‘tinn, ncpnr\inlly inthe case indicated in 82 1 2

8.2.2 For appliances producing discontinuous disturbance:

8.2.2.1 On one item only.

8.2.2.2 Subsequent tests are necessary from time to time on an appliance taken at random
from the production.
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8.2.2.3 En cas de controverse concernant un essai de qualification, la procédure raccourcie

suiv

Si |

ante est appliquée:

e premier appareil mesuré est refusé, trois appareils supplémentaires doivent

étre

mesurés a la méme fréquence (ou aux mémes fréquences) a laquelle (auxquelles) I'appareil
soumis aux essais a été refusé.

Les trois appareils supplémentaires sont jugés selon les mémes critéres que ceux qui ont été
appliqués au premier appareil.

Si Ies trois appareils supplémentaires sont conformes aux exigences correspondantes, le

modeéle est approuve.

Si Un ou plusieurs appareils supplémentaires ne sont pas confo , le

modele est refusé.

8.3 | Conformité aux limites des appareils produits en grande s

La ¢onformité aux limites doit étre vérifiée statistiqueme eux

essqis décrits ci-dessous ou a tout autre essai garay 5 en

8.1.p ci-dessus

8.3.l Essai fondé sur la distribution de

Il convient d'effectuer cet essai sur un\éch au moins cing appareils du

modele, mais si, en raison de circonstances exeg Iles il n'est pas possible d'obtenir un

échantillon de cing appare|ls il est alg ecessal jiser un échantillon de quatre ol de

troig ' 'e la\reidtion suivante

ou

X

Sn

ou

Xn

L

k ge tables de la distribution de t non centrale qui assure, avec une probabilité de 80 %,
que 80%n0u plus™ede la production ne dépasse pas la valeur limite; la valeur de k dépend de la taille de
I'échantilton n et elle est indiquée dans le tableau ci-dessous.

Les grnndplqu X ; clzl et | sant m(lnrimépe en unités Ingarirhmiqupq (HR(!_I\/)’ riR(lrl /m)

ou dB(pW)).

n 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
k 204 169 152 142 135 130 1,27 1,24 1,21 1,20
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8.2.2.3

shortened procedure is applied:

In the case of controversy with regard to a type approval test, the following

If the first appliance is measured and fails, three additional appliances shall be measured at
the same frequency or frequencies at which the first appliance failed.

The three additional appliances are judged according to the same requirements as applied to
the first appliance.

If al

three additional appliances comply with the relevant requirements, the type is approv

ed.

If on

8.3

des
8.1.

8.3.
This

be U

e or more additional appliances do not comply, the type is rejected.

Compliance with limits for appliances in large-scale production

P above.

I Test based on the non-central t-distribution

n 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

k 204 169 152 142 135 130 1,27 1,24 1,21 1,20

ests
s of

that

~
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8.3.2 Essai reposant sur la distribution binomiale

CISPR 14-1 © CEI:2000

Il convient d'effectuer cet essai sur un échantillon comportant un nombre minimal de sept
appareils.

La conformité est vérifiee lorsque le nombre d'appareils dont le niveau perturbateur est
supérieur a la limite appropriée ne dépasse pas ¢ dans un échantillon comportant n appareils.

n 7 14 20 26 32
c 0 1 2 3 4

8.3.B Si l'essai auquel I'échantillon est soumis est sanctionné pa

conf

cont

NOT

nation des valeurs limites des perturbations radioélectriques.

ormité est vérifiée pour le plus grand des échantillons.

A titre d'information générale, voir le CISPR 16, section neuf:

&

non
segond
Hlon; la

\ques“pour la détermi-
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8.3.2 Test based on the binomial distribution

This test should be performed on a sample of not less than seven items.

Compliance is judged from the condition that the number of appliances with an interference
level above the appropriate limit may not exceed c in a sample of size n.

n 7 14 20 26 32
c 0 1 2 3 4

8.3.B Should the test on the sample result in non-compliance with the requirements in §.2.1
or 82.2, then a second sample may be tested and the results combined those from| the
firstlsample and compliance checked for the larger sample.

NOTE For general information see CISPR 16, Section nine: Statistical considg
limitq of radio interference.

&

{natipn of
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8.4 Interdiction de vente

L'interdiction de vente ou le retrait d'agrément du modéle découlant de contestation ne doit
étre envisagée qu'apres avoir effectué des essais en utilisant la méthode statistique
d'évaluation. La conformité aux exigences doit étre vérifiée selon le 8.2.2.3 pour les
perturbations discontinues et selon le 8.3.1 pour les perturbations continues.

Appareils électrodomestiques et outils électriques

as A
(V)

66

64 4

62 1

Outils électriques
(<700W)

60 -

58 o

56 "
stiques, etc.

54

52 -

L

0.

700 W a1 000W: +4dB
>1 000 W: +10 dB

*  Pour outils-€lectriqued’

—
30 MHz

Figure 1 — Représentation graphique des valeurs limites (voir 4.1.1)

C 285/2000
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8.4 The banning of sales

The banning of sales or withdrawal of a type approval, as result of a dispute shall be
considered only after tests have been carried out using the statistical method of evaluation.
Statistical assessment of compliance with requirements shall be made in accordance with

8.2.2.3 for discontinuous disturbance and in accordance with 8.3.1 for

disturbance.

as A
(V)
66 -
64 -
62 4
60 -
58 -
56

54

52 -

48 A

Household appliances and electric tools

continuous

Electric tools

(<700 W)

Q \ Household appliances, etc.

|
.+ 1 1

X T —
0,15 0.3 \6:5 5 30 MHz
IEC 285/2000
reelectric tools: 700 W to 1 000 W: +4 dB
>1 000 Wt +10 dB

Figure 1 — Graphical representation of the limits (see 4.1.1)
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Dispositifs de commande et de régulation

Quasi-créte

[ o oo s ——

Aux bornes de la charge et aux bornes supplémentaires

_._.—‘—.J

74

6q

54 1

56 1

54|

52 4

5Q 1

48 1

4q

Ly —.—.—.—._o—-—-—o—-—.—.—.—.—.-‘

Valeur moyenne

_____r_____________
i
|
|
!

Quasi-créte

ettt

”~

Aux bornes de I(&liQem ol

T

o

SN : s

IEC 286/2000

Figure 2 — Représentation graphique des valeurs limites (voir 4.1.1)
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dB
V) |

80 1
78 1

76 1

Regulating contro

Quasi-peak

[ o oo s ——

At load terminals and at additional terminals

1
i
i
!
!

1
!
|
|
I
I
|
|
|

74

72| 1

70 1

68 1

64 1

64|

62 1

e et RE T Tt

Quasi-peak

— = —.—.—.—._.—-—-—o—-—.—.—.—.—.-‘

ettt

”~

\ At mains ermn

Average

ains terminals

-

9
o

Figure 2 — Graphical representation of the limits (see 4.1.1)

30 MH2z

IEC 286/2000
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1
|
|
|
!
!
!

IEC 287/2000

Figure 3a

Un claquement (click)

Pertyrbation ne dépassant pas 200 ms formée d'une série continue d'impulsi
fréquence intermédiaire du récepteur de mesure.

N
<200ms—>; & G i

IEC 288/2000

Un claquement
Impulsions individue de Woins dg & par moins de 200 ms et ne continuant pas au-dela de
200 s et observées\a la/sortie a fréguence meédidire du récepteur de mesure.

< 200 ms—— >+ 200 ms —— e <200 ms——»

|
| |
! I
! |
} |

|

IEC 289/2000

Figure 3c

Deux claguements
Deux perturbations dont aucune ne dépasse 200 ms et séparées par au moins 200 ms et observées a la sortie a
fréquence intermédiaire du récepteur de mesure.

Figure 3 — Exemples de perturbations discontinues définies
comme claquements (clicks) (voir 3.2)
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1
|
|
|
!
!
!

IEC 287/2000

Figure 3a

Y

Click

< 200 ms—— >+ 200 ms —— e <200 ms——»

I

click
Distyrbance not longer than 200 ms, consisting of a continuous series of i and.\o ed a
intermediate frequency output of the measuring receiver.
I
|

IEC 288/2000

|
|
|
|
|

dual impulses ghoxter aged er than 200 ms not continuing for more than 200 m{
ved at the intenpediate Srequensy outp Nhe wfeasuring receiver.

IEC 289/20

and

po

Two

Figure 3c

clicks

Two disturbances neither exceeding 200 ms, spaced by a minimum of 200 ms and observed at the intermediate
frequency output of the measuring receiver.

Figure 3 — Examples of discontinuous disturbances classified as clicks (see 3.2)
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IEC 290/2000
Figure 4a

sions individuelles de moins de 200 ms séparées par moins de 200 ms et €

vées a la sortie a fréquence intermédiaire du récepteur de mesure.

o > 200 ms

|
e—=< 200 ms—>:<-—< 200

perturbations separee i ¢ et ayec une durée totale au-dela de 200 ms et observéeq
a fréquence i N 5 MOSULE.

pour lesqug

IEC 291/2000

ns et

ala
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t—»

IEC 290/2000

Figure 4a

Indivjdual impulses shorter than 200 ms, spaced closer than 200 ms continuing fo
at the intermediate frequency output of the measuring receiver.

o > 200 ms

|
e—=< 200 ms—>:<-—< 200

IEC 291/2000

Figure 4 — Exa i inyows disturbance for which the limits of continuous
ance apply (see 4.2.2.1).
from this rule see 4.2.3.2 and 4.2.3.4.

Two disturbances spased 8 ASy.ad haying a total duration of more than 200 ms and obsery
the iptermediate fre P \

brved

ed at
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Bornes d’alimentation

Réseau fictifenV
50 Q/50 uH

N\

[ ——

Tension d'alimentation Dispositif de

/

>—

|
|
|
séparation :
|
1

- Dispositif

de commande

etde régulation

CISPR 14-1 © CEI:2000

Bornes
de la charge

Charge

‘2l

—4 Sonde
2 |]JJ C >0005 uF
-1 e w =Y R 51500 O
s able coaxia
. @ ' Vers |'élément de détectio
Récepteur de mesure ou de télécommande
C 29p/2000
1 Positions du commutateur pour la mesure c6té réseau d'aliment
2 Positions du commutateur pour la mesure c6té charge
3 et4 Connexions successives durant la mesure c6té charge
NOTE 1 La longueur du cable coaxial de la sonde ne doit pas\d
NOTE 2 Lorsque la commutateur est en position une
impédance identique a l'impédance d'entrée duxé
NOT ation
seulq
Bornes de la charge
\/Dispositif
de commande . A
et de régulation -
] '
Charge
Vers I'élément de détection
ou de télécommande e 293/2400

Figure 5a — Disposition dans le cas de la mesure d'un dispositif de
commande et de régulation a deux bornes
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Mains terminais

Artificial mains V-network Load terminals
50 ©/50 pH \
T 3
— A . %
Supply voltage Isolating unit} Regulating Load
: control 4f -
L —— | [ o -L .
L T X C \L
T R |I| Probe
2 LIJJ c>0:0d5uF
1 Waus == R &150D Q
T xial cable
Measuring receiver @ To remote component
C 29p/2000
1 Switch position for mains measurements
2 Switch position for load measurements
3 and 4 Successive connections during load measurements
NOTE 1 The length of the coaxial cable of the ®
NOTE 2 When the switch is in position 2, ¢he ouytpy artifleial insA/-network at terminal 1 shgll be
terminated by an impedance equivalent to that of the §|SF Q gr.
NOTE 3 Where a two-terminal regulation contrg lead only of the supply, measurements shall be
madg¢ by connecting the second supply lead as (indicated in

9,

l.oad terminals

3
egulating control

®
)

Load

terirals

To remote component

IEC 293/2¢00

Figure 5a — Measurement arrangement for two-terminal regulating controls
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5
r—"—

10 000 pF
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250 Q

@

N < |

T\, ¥

spositif d'alimentation de cldture électrique
Eseau fictif en V (voir 5.1.2)
Ecepteur de mesure conforme au CISPR 16

prdon d'alimentation secteur ou batterie

I'impédance de 50 Q du réseau fictif en V)

Esistance de 500 Q simulant les fuites de la cloture (a ajouter a

E Le réseau en V de gauche n'est pas nécessaire
u en V de droite peut protéger le récepteu

\
\3

IEC\ 294

12000

série
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5
r—"—

10 000 pF

250 Q
@

. 6
4 \\ \\ —1 -J'— \ \
2 1 = 2 3
1 Sppply unit of electric fence RO Zo42000
2 Aytificial mains V-network (see 5.1.2)
3 CJSPR receiver conforming to CISPR 16
4 Mains lead, or battery lead
5 Elements of the equivalent circuit to replace the fence (the specified lgad rgsi Ne i y the
250 @ resistor in series with the 50 Q impedance of the artificial mains ¥
6 REpsistor of 500 Q to simulate leakage (to be added to the equiva

NOTE The left V-network is not necessary when the EUT ighatter t the

metefr against pulses in the dummy fences.

Figure 6 — Arrangement for mea rbance voltage produced
at the fence terminal of(electric fens oizers (see 7.3.7.2)
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Moicnote 1

Commandes manuelles
(si elles sont fournies),
voir note 2

[ —
|
|
I
I
I
|
|
| Tran
|
I
Connexion au réseau l
1
Point X

!

Les mesures de ten
perturbatrices doivel
faites au point X

NOTE 1 Pour les mesures de tension pert

NOTE 2 Pour les mesures de puissance f
augmentée (jusqu'a 6 m) pour permettre I'u

NOTE 3 La distance A doit étre ajustée a

ions

nt étre

,1 m si possible.

/ i

ilisation de la pince absorbante.

l
P

4
? Voir note 3
f
A

Figure 7 — Disposition sur la mesure des jouets sur pistes

Véhicule mobile surl

-

h piste

IEC 295/2000

boint X.

plus proche de la piste doit étre

— 80T —

000¢:190 ® T-¥T ddSID
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Mains input connector

Hand controllers
(if fitted), see note 2

a

i
See note 3

Point X

!

Terminal voltage mgasurement

shall be made at po

NOTE 1 For terminal voltage measuremen

NOTE 2 For power measurements (30 MH
use of the absorbing clamp.

NOTE 3 Distance A shall be adjusted to 0,

nt X

1 m where possible.

e > — ot >

ndafdtraek layouitd

Figure 7 — Measuring arrangement for toys running on tracks

Vehicle running on thg

-

b track

IEC 295/2000

ed (to 6 m) to accommodate the

000¢:2031 ® T-¥T ddSID

— 60T —
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60 mm A

M

®
-I— 220 pF % 20%
i 510Q+10%

IEC 296/2000

IEC 2972000

Figuie 8a — Elément RC

~r1
<.
o
3
S
by
&
=
[~
@
©
S
=2
)
c
=Y
®
o
c
=3
Q
c
=
o
@
I~y
o
O,
@
E
.
@

Feuille métallique enroulée autour de la pojgnée

Poignée isolée

I¢ cas échéant)

A et B : poignées en matériau isolant

IEC 298/2000

Figure 8c — Scie électrique portative

Figure 8 — Utilisation de la main artificielle (5.1.4 et 5.2.2.2)
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W1

220 pF +20%

510Q+10%

Metal foil wrapped around ca
of motor stator or gearbox

lli—H_J-—H

IEC 296/2000

Figule 8a — RC element

Metal foil wrapped round handle

IEC

‘Metal foil wrapped round handle

Insulated handle

A and B : handles of insulating material

IEC 298/2000

Figure 8c — Portable electric saw

Figure 8 — Application of the artificial hand (5.1.4 and 5.2.2.2)

297/2000
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