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Révision de la présente publication

Le contenu technique des publications de la CEIl et du
CISPR est constamment revu par la Commission et par le
CISPR afin qu'il refléte bien I'état actuel de la technique.

Des renseignements relatifs a ce travail de révision, a
'établissement des éditions révisées et aux mises a
jour peuvent étre obtenus auprés des Comités
nationaux de la CEl et en consultatnt les documents ci-
dessous:

Revision of this publication

The technical content of IEC and CISPR publications is
kept under constant review by the IEC and CISPR, thus
ensuring that the content reflects current technology.

Information on the work of revision, the issue of revised
editions and amendments may be obtained from IEC
National Committees and from the following IEC
sources:

4 Bulletin de la CEI
4 Annuaire de la CEI

4 Catalogue des publications de la CEl
Publié annuellement

Terminologie utilisée dans la présente
publication

Seulp sont définis ici les termes spéciaux se rapportant
a la présente publication.

En de qui concerne la terminologie générale, le lecteur
se re¢portera a la CEl 50: Vocabulaire Electroteghpi
Interpational (VE!), qui est établie sous *
chafitres séparés traitant chacun d'un sujet\défini
lindex général étant publié séparément. Des d€
complets sur le VEI peuvent étre obtenus sur defhande.

Pou les termes concernap
radigélectriques, voir le chapitr

Symboles graphiques
Poup les symboles g q

les pignes d'usage géné
lectgur consultera:

+ la CEI
électrotechRique;

+ lagE

Les |symboles~et_sig
publication ont-éfé
soit| spécifiguement
publication:

+—EG-BuHetin
e |EC Yearbook

e Catalogue of IEC p

Iication 3
Published yearly

f this

C 50:
ich is
separate chapters each dealing
d,the General Index being published
a serate bgoklet. Full details of the IEV Will be

on radio interference, see Chapter 902.

raphical and letter symbols

For graphical symbols, and letter symbols and|signs
approved by the IEC for general use, readefs are
referred to:

— IEC 27: Letter symbols to be used in electrical

technology;

— |EC 617: Graphical symbols for diagrams;
The symbols and signs contained in the pfesent
publication have either been taken from IEC |27 or

IEC 617, or have been specifically approved for the
purpose of this publication.

CISPR publications

Publications du CISPR

L'attention du lecteur est attirée sur les pages 3 et 4 de
la couverture, qui énumerent les publications du CISPR.

The attention of readers is drawn to pages 3 and 4 of
the cover, which list CISPR publications.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE
COMITE INTERNATIONAL SPECIAL DES PERTURBATIONS RADIOELECTRIQUES

LIMITES ET METHODES DE MESURE DES PERTURBATIONS
RADIOELECTRIQUES PRODUITES PAR LES APPAREILS ELECTRO-
DOMESTIQUES OU ANALOGUES COMPORTANT DES MOTEURS
OU DES DISPOSITIFS THERMIQUES, PAR LES OUTILS ELECTRIQUES
ET PAR LES APPAREILS ELECTRIQUES ANALOGUES

AVANT-PROPOS

1) Les décisions ou accords officiels du CISPR en ce qui concerne les questig jiques) és par des
sous-comités ol sont représentés tous les Comités nationaux et les dutkes, orgagisati bres du
CISPR s’intéressant a4 ces questions, expriment dans la plus grande \mes i accord
international sur les sujets examinés.

2) Ces décisions constituent des recommandations internationalas par les

3) Dans le but d'encourager l'unification internationale, lg : e le voe Comités
nationaux adoptent dans leurs régles nationales le texte des re < i mesure
ol les conditions nationales le permettent. Toute di ergnc B entre < Retla
régle nationale correspondante doit, dans la mesure anindiquée en termes clairs dans cette

derniére.

La présente publication a été éts 3 : ations
relatives aux appareils domestique g aux appareils d’éclairage et aux appareils
analogues.

Cette troisiéme éditi 1989)

{qui inclut la Modjtication 1) e

Les modifis ont bdsées.stnes
Ré\g{e\? Six Mois Rapports de vote

ISPR/F(BC)70 et 71 CISPR/F(BC)81 et 82
CISPR/F(BC)84 CISPR/F(BC)85

cuments suivants:

Les rappod
vote ayant abo

ote indiqués dans le tableau ci-dessus donnent toute information|sur le
i & lapprobation de cette publication du CISPR.

Les' principales modifications reposent sur I'incorporation des amendements dans l¢ texte
i i i i e plus

logique des sujets traités.

Le domaine d’application a été étendu a I'ensemble du spectre radioélectrique de 9 kHz
a 400 GHz, mais les limites ne sont spécifiées que sur une partie de ce spectre. Ceci a
été considéré comme suffisant pour définir des niveaux d'émission convenables afin de
protéger la radiodiffusion et les autres services de télécommunication et afin de permettre
aux autres appareils de fonctionner comme prévu lorsqu’ils sont placés a une distance
raisonnable.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
INTERNATIONAL SPECIAL COMMITTEE ON RADIO INTERFERENCE

LIMITS AND METHODS OF MEASUREMENT OF RADIO DISTURBANCE

CHARACTERISTICS OF ELECTRIC MOTOR-OPERATED AND

THERMAL APPLIANCES FOR HOUSEHOLD AND SIMILAR PURPOSES,

1) Tr;le formal declsmns of agreements of the CISPR on technlcal matters, prepared y Sub-
which o i

th

with.

2) They have the form of recommendations for international use and they\are acce h ional
Committees and other Member Organizations of the CISPR in that se

3) In

This

The
(198

The

Full
the v

should adopt the text of the CISPR recommendations for theiy natio
wi
should, as far as possible, be clearly indicated in the latté

ELECTRIC TOOLS AND SIMILAR ELECTRIC APPARATUS

FOREWORD

changes are@
—
\iix\w\thsyule Reports on Voting

CISPR/FCO)70 and 71 | CISPR/F(CO)81 and 82
CISPRIF(CO)84 CISPR/F(CO)85

nformatioan the, voting for the approval of this CISPR publication can be found in
oting reports indicated in the above table.

The

main changes are the integration of the amendments into the main text which required

are

The

esign of the clauses to arrive at a more Togic sequence of the subjects.

scope is extended to the whole radio frequency range from 9 kHz to 400 GHz, but

limits are formulated only in restricted frequency bands which is considered sufficient to
reach adequate emission levels to protect radio broadcast and telecommunication services
and to allow other apparatus to operate as intended at reasonable distance.
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INTRODUCTION

L'objet de la présente norme est d’établir des exigences uniformes pour les limites des
perturbations radioélectriques des appareils relevant du domaine d'application, de fixer
des limites pour le niveau perturbateur, de décrire des méthodes de mesure et de
normaliser les conditions de fonctionnement et I'interprétation des résultats.

o
B
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INTRODUCTION

The intention of this standard is to establish uniform requirements for the radio
disturbance level of the equipment contained in the scope, to fix limits of disturbance, to
describe methods of measurement and to standardize operating conditions and
interpretation of results.

@C@
S
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LIMITES ET METHODES DE MESURE DES PERTURBATIONS

RADIOELECTRIQUES PRODUITES PAR LES APPAREILS ELECTRO-

DOMESTIQUES OU ANALOGUES COMPORTANT DES MOTEURS

OU DES DISPOSITIFS THERMIQUES, PAR LES OUTILS ELECTRIQUES

ET PAR LES APPAREILS ELECTRIQUES ANALOGUES

1 Domaine d’application

7.35.4.2);

1T La présenie nofme S applique aux perturbations Tadivétectriques—condujtes et
rayonnées, produites par des appareils dont les fonctions principales
des moteurs et par des dispositifs de commutation ou des dispositifs de

sont assurées par
ggulation, |sauf si

Elle concerne des appareils tels que: les appareils électrodon électriques,
les dispositifs de commande et de régulation comportant § i ifs 2 teurs,
les appareils électromédicaux & moteur, les jouets éleciis tiques,
les projecteurs de cinéma ou de diapositives
Sont également inclus dans le domaine d’application de
— les éléments séparés des/ma less ble des
moteurs, des dispositifs de ce NE i ‘alimentation ou de protg¢ction);
toutefois, a moins que cela ne soit ifié ds igence
d’émission ne leur est applicaple.
Pour le moment, g e%d i eils ne
pouvant pas étrg emplackaient d’essai; des exigences relatives aux

gls les exigences d’émission dans la gamme des fréquences
plicitement données dans d'autres normes de la CEl ou du ¢GISPR;

sriels abdio et vidéo, instruments de musique électroniques: CISPR 13 et 20 (voir également

Dispositifs de transmission par le réseau électrique: CEl XX (a I'étude);

Matériel générant et utilisant une énergie RF a des fins de chauffage et de théraple CISPR 11

Fours & micro-ondes: CISPR 11 (voir 1.3 sur les matériels a fonctions multiples);
Appareils de traitement de linformation, par exemple, ordinateurs domestiques, ordinateurs individuels:

CISPR 22;

Matériel électrique utilisé sur les véhicules a moteurs: CISPR 12.
dispositifs de commande et de régulation et matériel comportant de tels dispositifs,

utilisant des semiconducteurs, et dont le courant d’entrée assigné est supérieur a 25 A
par phase;

alimentations électriques destinées a étre utilisées séparément.
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LIMITS AND METHODS OF MEASUREMENT OF RADIO DISTURBANCE
CHARACTERISTICS OF ELECTRIC MOTOR-OPERATED AND
THERMAL APPLIANCES FOR HOUSEHOLD AND SIMILAR PURPOSES,
ELECTRIC TOOLS AND SIMILAR ELECTRIC APPARATUS

1 Scope

1.1 i 3Ad - i lin 0 hg onRd ion ng he ‘. ion a Adio-freauen

distrbances from appliances whose main functions are performed by motors_an

o<
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=
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D
=4
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atin

It includes such equipment as: household electrical appliances, e )
i electri

confrols using semiconductor devices, motor-driven electro-fnedicad
toys|, automatic dispensing machines as well as cine or slide-projectorss

(22 ®]

Alsq included in the scope of this standard are:

- separate parts of the above
jevices e.g. (power or protective
nless formulated in this standard.

ehts for apparatus that cannot be
easurements are under consideration.

Thig standard gives for
megsured on a test site;

< apparatus for \wi all ¢ gion requirements in the radio frequency range are

dxplicitly ! i EC or CISPR standards;

NOTE

- Lumina scharge Jamps and other lighting devices: CISPR 15;

- Audio andVideo equipment and electronic music instruments: CISPR 13 and 20 (see also 7.3.5.4.2);

< Mains communication devices: IEC XX (to be published),;
- CEquipment for generating and use of radio frequency energy for heating and therapeutic purposep:
CISPR-1t;

- Microwave ovens: CISPR 11 (but be aware of subclause 1.3 on multifunction equipment);

~ Information technology equipment, e.g. home computers, personal computers: CISPR 22;

—  Electric equipment to be used on motor vehicles: CISPR 12.

- regulating controls and equipment with regulating controls incorporating
semiconductor devices with a rated input current of more than 25 A per phase;

- stand-alone power supplies.
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1.2  La gamme des fréquences couvertes est comprise entre 9 kHz et 400 GHz.

1.3 Un matérie! & fonctions multiples, couvert simultanément par différents articles de
la présente norme et/ou par d’autres normes, doit satisfaire aux exigences de chaque
article et de chaque norme relatives a la fonction correspondante, lorsque celle-ci est
activée; pour plus de détails, se reporter a 7.2.1.

1.4  Les limites spécifiées dans la présente norme ont été déterminées sur une base
probabiliste, afin de maintenir la suppression des perturbations dans des limites raisonnables
du pomt de vue économlque tout en assurant une protectlon adéquate contre les

brouullage radloélectnque se produ&se malgré la conformuté aux limites spécifiées..D
tels cas, il est possible que des dispositions supplémentaires soient saires:

2 Références normatives
Les normes suivantes ont été consultées pour cette publis
CEl 50(161): (1989), Vocabulaire Electrotechri — Chapitre 161:
Compatibilité électromagnétique

CISPR 16: 1987, Spécification du nesure

des perturbations radioélectriqug

CISPR 16-1: Spécification des a iques et

d’immunité aux perturbations — P

perturbations - F

NOTE - P
disponibles.

- soient

3 Défi

3.1 as définitionhs coritenues dans la CEI 50(161): 1989, Vocabulaire Electrotechnique
Inte "'K\ j : Compatibilité électromagnétique, ainsi que les
définition soifiqifes relatives aux perturbations discontinues, données de 3.2|a 3.7,

s’appliquentypour la présente norme.

3.12 Les termes suivants sont définis dans le CISPR 16, parties 1 et 2 (Projet 1989):

Constante de temps électrique a la charge Niveau

Constante de temps électrique & la décharge Pondération

Courant perturbateur Puissance perturbatrice sur les conducteurs
Essais de type Source de perturbations radioélectriques
Matériel en essai Tension asymétrique A

Mise a la terre de référence Tension perturbatrice

3.2 claquement: Une perturbation qui dépasse la limite d’'une perturbation continue
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1.2 The frequency range covered is 9 kHz to 400 GHz.

1.3 Multifunction equipment which is subjected simultaneously to different clauses of this
standard and/or other standards shall meet the provisions of each clause/standard with
the relevant functions in operation; details are given in 7.2.1.

1.4 The limits in this standard have been determined on a probabilistic basis, to keep the
suppression of disturbances economically feasible while still achieving an adequate radio
protection. In exceptional cases radio frequency interference may occur, in spite of

compliance-with-the-limits—ln-such a caseadditional provisions may be required
prHanrce-wHhR-the-HmHs—A-8sd = y D y ]

2 Normative references
The following standards are referred to in this publication:

IEC |50(161): 1989, International Electrotechnical Vgea 61: Electro}

maghetic Compatibility

CISRR 16: 1987, CISPR Specificatio
measuring methods

CISRR 16-1: Specification for radio (nterferenge ,
Part|1 (Draft 1989)

CISHR 16-2: Methods of inte

>
\J
—
m
o
@
T
o
!
=

3.1.1 Fo DOSE this”standard, the definitions contained in IEC 50(161): 1989
Intefnationa ical Vocabulary (IEV) - Chapter- 161: Electromagneti
Compatibility, 2 ded with the specific definitions in the field of discontinuou
distyrbance given to 3.7.

Sy

3.1.2 Definitions of the following terms are specified in CISPR 16, Part 1 and Part 2
(Dratt 1989).

Asymmetric voltage Reference ground
Electrical charge time constant RFD current

Eilectrical discharge time constant RFD power on conductors
Equipment under test (EUT) RFD voltage

Level Type testing

Radio frequency disturbance source Weighting
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3.2 claquement: Une perturbation qui dépasse la limite d'une perturbation continue
d’'une durée maximale de 200 ms et qui est séparée de la perturbation suivante par un
intervalle de temps minimal de 200 ms. Ces deux intervalles de temps se rapportent au
niveau de la limite d'une perturbation continue.

Un claquement peut comporter un certain nombre d'impulsions; dans ce cas, la durée
correspondante s’étend du début de la premiére impulsion a la fin de la derniére impulsion
(voir figure 3).

3.3 opération de commutation: Une ouverture ou une fermeture d’un interrupteur ou

dun-contact
a-uaH-GoHaGt-

NOTE - Ceci est indépendant de la présence ou de I'absence de claquements.

34 aire comp-
tage du nombre de claquements (ou pendant I'exécution des‘opérati jantes
de commutation de comptage), pour fournir une preuve : i rjetation
statistique du nombre de claquements (ou d’opérations\de . ité de

3.5 taux de répétition des claquements N/ En ¢ \ nts ou
d'opérations de commutation par minute; cette\valg ilisé limite

3.6 limite de claquement L_: Lg limi e dante’ L applicable a une pertubation
continue, comme donnée en 1 g s

jistrés

s de commutation, un quart du nombre d’opérations de
pendant la période d'observation est autorisé a produire des

4 Limites des perturbations

Sauf spécifications contraires données dans la présente norme pour des appareils

particuliers, il n'est pas nécessaire deffectuer des mesures pour des perurbations
radioélectriques a des fréquences inférieures & 148,5 kHz ou supérieures a 300 MHz.

4.1 Perturbations continues

Les moteurs & collecteur ainsi que d’autres dispositifs qui sont incorporés dans les
appareils électrodomestiques, dans les outils électriques et dans les appareils électriques
analogues, peuvent produire des perturbations continues.
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3.2 click: A disturbance which exceeds the limit of continuous disturbance not longer
than 200 ms and which is separated from a subsequent disturbance by at least 200 ms.
Both intervals are related to the level of the limit of continuous disturbance.

A click may contain a number of impulses; in which case the relevant time |s that from the
beginning of the first to the end of the last impulse (see figure 3).

3.3 switching operation: One opening or one closing of a switch or contact.

NOTE - Independent of whether clicks are observed or not.

3.4 | minimum observation time T: The minimum time necessary M
(or where relevant counting switching operations) to provide suffic
the dtatistical interpretation of the number of clicks (or switching™e
(seelalso 7.4.2.1).

3.5 |click rate N: In general the number of click

3.6 |click limit L_: The relevant limit L\for ¢Q
the measurement with the quasi-peak
from|the click rate N (see also 4.2.2.2).

The ¢

3.7

regis
limit

4 LUlimits-of.disturbance

Radip‘disturbance measurements below 148,5 kHz and above 300 MHz need not to be
carried out, unless otherwise specified in this standard tor specific appliances.

4.1 Continuous disturbance

Commutator motors, as well as other devices incorporated in household appliances,
electric tools and similar electrical apparatus may cause continuous disturbance.
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Les perturbations continues peuvent étre soit du type a large bande, provoquées par des
dispositifs de commutation tels que: interrupteurs mécanigues, commutateurs et
dispositifs de régulation & semiconducteurs, soit du type & bande étroite, provoquées par
des dispositifs de commande électroniques tels que des microprocesseurs.

NOTE - Dans la présente norme, une distinction a été faite entre deux types de perturbations, définis par le
type de détecteur utilisé, au lieu de parler de perturbations «a large bande» et «a bande étroite». Dans ce
but, les limites ont été définies conformément aux mesures réalisées avec un détecteur de valeur quasi-créte
et avec un détecteur de valeur moyenne (voir 5.1.1 et 6.1.1).

4.1.1 Bande de fréquences de 148,5 kHz a 30 MHz (tensions aux bornes)

NOTE - En 1979, la Conférence Administrative Mondiale pour les Radiocommunications (CAMR)'a rkduit la
z applicati uvertes

Hz sont

ipteur.

S aux
terre.

ement

étre respectées sur la (les)
phase(s) et le neutre des borné appareils, a I'exceptipn de

celles des outils électriques.

aires et spécifiées dans les corl‘cnnes
G s de
charge et aux bg : j éléments de commande incorporant des

Les bornes y ilisges soit en tant que bornes d’alimentation, soit ¢n tant
que bornes de 1&/ mentaires, sont soumises aux limites applicablgs aux
bornes d’aliry

ux bornes ne s’applique A des cordons non recéblables dont la
8 pas”2 m et qui sont destinés a relier des éléments de commarde de
porant des dispositifs & semiconducteurs, avec des appareils tels
¥ coudre, des fraises dentaires, etc. Le dispositif & semicondcteur
drporé dans 'unité de commande séparée, soit dans I'appareil.

NOTE - Voir 5.2.4 pour ce qui concerne la mesure aux bornes d'alimentation et aux bornes supplémentaires
des dlSpOSltlfs de commande et de regulatlon comportant des dispositifs & semiconducteurs, et v<1|r 5.2.3

4.1.1.3 Pour les tensions perturbatrices aux bornes d’'alimentation des outils électriques,
les limites particulieres spécifiées dans les colonnes 6 & 11 sont applicables, en fonction
de la puissance assignée du moteur, a I'exclusion de la puissance de tout dispositif de
chauffage (par exemple, la puissance de chauffage d'un pistolet & air chaud pour le
soudage des matiéres plastiques). Pour les tensions perturbatrices aux bornes de la
charge et aux bornes supplémentaires des outils électriques, les valeurs spécifiées dans
les colonnes 4 et 5 sont applicables, sans exemption supplémentaire.
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Cont

inuous disturbance may be either broadband, caused by switching devices such as

mechanical switches, commutators and semiconductor regulators, or may be narrowband,

caus

ed by electronic control devices such as microprocessors.

NOTE - Instead of the concept of "broadband” and “narrowband" disturbances, in this standard a distinction

is

made between two related kinds of disturbance, defined by the type of the applied detector. For this

purpose limits have been defined with respect to the measurement with the quasi-peak detector and with the
average detector (see 5.1.1 and 6.1.1).

4.1.1

Frequency range 148,5 kHz to 30 MHz (terminal voltages)

> Z

[

-
n.

b

The
mea

exte

4.1.1.

mair

4.1.1.

of re

"addjtional terminals" i

Terminals which

subject to the limits f

No terminal e \limij n
sepa i controls with apparatus such as sewing machines, denti
drillg tor device may be either incorporated: in the separate control
unit

DTE - The World Administrative Radiocommunications Conference (WARC) has in 1978
quency limit in Region 1 to 148,5 kHz; for applications falling in the scope of th
0 kHz are considered adequate, since 148,5 kHz falls within the receiver bandwidt

educed the Iowir
dard, tests

inals of appli
gulating controls inefrporating

DTE<- (For the measurement at the load terminals and additional terminals of regulating controlp
Carporating semiconductor devices see 5.2.4, for additional terminals of other appliances see 5.2.3.

4.1.1.3 For the mains terminals of electric tools the particular limits given in columns 6
to 11 apply according to the rated power of the motor, the power of any heating device is
to be excluded (for instance heating power in a blower for plastic welding). For the load

term

inals and additional terminals of electric tools, columns 4 and 5 apply without further

relaxation.
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Tableau 1 - Valeurs limites de la tension perturbatrice aux bornes pour
la gamme de fréquences comprise entre 148,5 kHz et 30 MHz
(voir les figures 1 et 2)

APPAREILS ELECTRODOMESTIQUES ET APPAREILS PRODUISANT DES
PERTURBATIONS ANALOGUES, ET DISPOSITIFS DE COMMANDE ET DE REGULATION
COMPORTANT DES DISPOSITIFS A SEMICONDUCTEURS

Gamme de Aux bornes Aux bornes de charge
fréquences d'alimentation et aux bornes supplémentaires
1 2 3 4 5
{MHz) dB (pV) dB (uV) dB (pnV) - dB V)
Quasi-créte Moyenne* Quasi-créte (I\Weqen *

A\

Décroissant linéairement avec \)
0,15 40,50 le logarithme de la fréquence de: 0
66 a 56 59 2 46 §
N

0,50a5 56 46 / \Q\ \) 64

64

5§a30 60

‘AL
£
\ Q 9 10 11
N

Gamme de Puigsance assignée Puissance assignée
du moteur supérieure a du moteur supérieure a
700 W et inférieure ou 1000 W

fréque%

D
o

(MHz dB (V) \&B}V) dB (uV) dB (pV) dB (uV). dB (nV)

\({u i-créte enne* Quasi-créte | Moyenne* |Quasi-créte Moyenne*

croissant linéairement avec le logarithme de la fréquence de:

égale 2 1 000 W

6 4 59 59 a 49 70 a 63 63 463 76 4 69 69 4 59
0,35a56 69 49 63 53 69 59
5430 64 54 68 58 74 64

* Si la limite définie pour la mesure avec le détecteur de valeur moyenne est respectée en
utilisant un récepteur a détecteur de quasi-créte, le matériel soumis aux essais doit étre
considéré comme respectant les deux limites et 1a mesure avec un récepteur équipé d'un détec-
teur de valeur moyenne n'est pas nécessaire.

NOTE - Les limites spécifiées pour les mesures effectuées avec un détecteur de valeur moyenne
sont des valeurs provisoires, et peuvent étre modifiées aprés une période expérimentale.
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Table 1 - Terminal voltage limits for the frequency range
148,5 kHz to 30 MHz (see figures 1 and 2)

HOUSEHOLD APPLIANCES AND EQUIPMENT CAUSING SIMILAR DISTURBANCES
AND REGULATING CONTROLS INCORPORATING SEMICONDUCTOR DEVICES

Frequency At mains At load terminals and
range terminais at additional terminals
1 2 3 4 5
(MHz) dB (uV) dB (V) dB (uV) (nV)
Quasi-peak Average* Quasi-peak /\ Aver@\
Decreasing linearly with the >
0,15 t0 0,50 logarithm of the frequency from: 80 70
66 to 56 59 to 46 /\ R
0,50 to 5 56 46 /—Wz\ : \\54)-
5 to 30 60 50 /(\u/ﬂ?\\\/ 64
4
U
MAINS T) INAL TOOLS
N
1 6 \(\ }\5 9 10 11
N

Mtor power

Frequency Rated motor power
range bove 700 W above 1 000 W
d not exceeding
1000 W
(MHz) dB\(}t dBNuV) dB (pV) dB (uV) dB (nv) dB (pV)
/\ Quasipea X erage* |Quasi-peak | Average* |[Quasi-peak | Average*
\ \Qecreasing linearly with the logarithm of the frequency from
0,1 0, Q .
66 t0 5 59 to 49 70 to 63 63 to 53 76 to 69 69 to 59
0,35%'5 \:,9/ 49 63 53 69 59
5 to 30 64 54 68 58 74 64

* If the limit for the measurement with the average detector is met when using a receiver with a
quasi-peak detector, the equipment under test shall be deemed to meet both limits and the
measurement using the receiver with an average detector need not to be carried out.

NOTE - The limits for the measurement with the average detector are tentative and may be modi-
fied after a period of experience.
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4.1.1.4 Pour les appareils alimentés par piles ou batteries (incorporées ou extérieures)
susceptibles d’étre raccordés au réseau d’alimentation (secteur), les limites spécifiées
dans les colonnes 2 et 3 du tableau 1 sont applicables aux bornes d’alimentation.

Aucune limite de perturbation radioélectrique n’est applicable aux appareils a piles ou
batteries incorporées ne pouvant pas étre raccordés a I'alimentation secteur.

Aucune limite de perturbation radioélectrique n’'est applicable aux appareils a piles ou
batteries extérieures, si la longueur du cordon de raccordement reliant ’appareil a la pile
ou a Ia battene est mférueure a 2 m. Sa Ia Iongueur du cordon de raccordement est
‘outils
lors a

La puissance perturbatrice est mesurée au niveau<d ent a

@@
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4.1.1.4 For battery operated appliances (with built-in batteries, as well as with external
batteries) which can be connected to the mains the limits of columns 2 and 3 of table 1
apply to the mains terminals.

No radio disturbance limits apply to appliances with built-in batteries, which cannot be
connected to the mains supply.

No radio disturbance limits apply to appliances with external batteries, if the connecting
lead between appliance and battery is shorter than 2 m. If the connecting lead is longer
than 2 m or easily extendable by the user without special tools, then the limits of
columns 4 and 5 of table 1 apply to these leads

4.1.4 Frequency range 30 MHz to 300 MHz (disturbance power)

The limits of the disturbance power are given in table 2.

Distyrbance power is measured in accordance with clause &

&
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Tableau 2 - Limites de la puissance perturbatrice pour les fréquences
de 30 MHz a 300 MHz

Appareils électro- .
domestiques et Outils
analogues
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Gamme de Puissance assignée Puissance assignée Puissance assignée
fréqts - du-meteurinfériouro— i 3 du-moteur
\.1 wlIVeo
ou égale a 700 W 700 W et inférieure supérielire
ou égale a 1 oooeﬂ”\ a-1-000 W
N
(MHz) dB (pW) dB (pW) | dB(pW) [ dB(pW) | dB (pW) (PW) B'(pW) ||dB (pW)

Quasi-créte | Moyenne* | Quasi-créte | Moyenne* |Quasi-créte {Moyenne* Q i-créte | Moyenne*

\C?ssance linéaire
n fonction|de ia

30 a 300 Croissance linéaire Croissance linéaire
en fonction de la en fonction de la
fréquence de fréquence de fréquence de
45 4 85 35445 45 4 55 35 @7 565 a 65 45 4 55
e
2 ;lgu ne esy respectée en utilisant un yécepteur
i§ doit &tre idéré comme respectant les delx limites

n’est pas nécessaire.

ffactuées avec une détecteur de valeur moyepne sont °
des valeurs provisoires,et peuvent ét o S période expérimentale.

4.1.2.1 Les limite ifié€ lonnes 2 et 3 du tableau 2 doivent étre
respectées exception des appareils mentionnés a P'alinga 2 de
41.22a 4<f ND;>4

entés par piles ou batteries (incorporées ou extérieures)
s_du secteur, les limites spécifiées dans les colonnes|2 et 3
xigences en 4.1.2.3 et 4.1.2.4 sont applicables.

4.1:2.3 Pour les outils électriques, les limites spécifiques indiquées dans les colonpes 4 a
9" du tableau 2 sont applicables, en fonction de la puissance assignée du moteur, a
- i i i iti hauff ar exemple, la puissance de

chauffage d’un pistolet & air chaud pour le soudage des matiéres plastiques).

4.1.2.4 Les dispositifs de commande et de régulation comportant des semiconducteurs,
les redresseurs, les chargeurs de batteries et les convertisseurs ne font pas l'objet de
limites pour la puissance perturbatrice rayonnée dans la gamme de fréquences de 30 MHz

a 300 MHz.
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Table 2 — Disturbance power limits for the frequency range
30 MHz to 300 MHz

Household and Tools
Similar appliances
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Frequency Rated motor power Rated motor power Rated motor power
range ot cAvecd;ny above—700-W abeve—1-000-W
700 W and not exceeding
1 000 W
N
{MH2) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (pW) dB (p dB\(p B (pW)
Quasi-peak | Average* |Quasi-peak | Average® {Quasi-peak | Aver§ge ﬁ;ﬁsi- eak\ Average*
30 to BOO Increasing linearly Increasing linearly n&@ linearly
with the frequency with the frequency 0 " with the frequency
from from from
45 to 55 35 to 45 45 to 55 35 to 45 55 to 65 45 to 55
* If the limit for the measurement with the avera tector' 18, mes whep using)a recgiver with a quasi-peak detec-
tor, the equipment under test shall be deemedto meet both limjts antrthe measurement with the receiver with

average detector need not be carried out.

NOTE - The limits for the measurement wi
a period of experience.

4.1.2.1 The limits in
thos mentioned@ .

o A
o,
.
o
o™
R
-
2 0
Q
L O
[+V]
=
LA™

"4

mains, no distutbance\power limits apply.
4.1.2.34 For electric tools the particular limits given in columns 4 to 9 of table 2 appl
accqrding to the rated power of the motor, the power of any heating device is to b
excluded (for instance heating power in a blower for plastic welding).

s

11”4

4.1.2.4 Regulating controls which incorporate semiconductor devices, rectifiers, battery
chargers and convertors are not subject to the disturbance power limits in the frequency
range 30 MHz to 300 MHz.
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4.2 Perturbations discontinues

Les opérations de commutation qui ont lieu dans les appareils commandés par thermostat,
dans les machines automatiques programmées et autres appareils a commande
électrique, produisent des perturbations discontinues. L’effet subjectif des perturbations
discontinues varie avec la fréquence de répétition et I'amplitude des signaux audio et des
signaux vidéo générés. Par conséquent, une distinction est faite entre différents types de
perturbations discontinues.

Les perturbations discontinues sont uniquement mesurées a l'aide d'un récepteur de
mesure comportant un détecteur de quasi-créte, comme mentionné en 35.1.1 et comme

spécifié a 'article 2 de la premiére partie de la CISPR 16 (Projet 1989).

L’annexe C donne des recommandations.

421 Les limites applicables aux perturbations discontinues dgpe 3 ipalement
du caractére des perturbations et du taux de répétition de 3 cela
est indiqué de maniére détaillée en 4.2.2 et 4.2.3.

Aucune limite n’est applicable aux perturbations djsconti ences
de 30 MHz 3 300 MHz.

NOTE - Le niveau de perturbations ¢ pour le

niveau au-dessus de 30 MHz.
4.2.2 Gamme de fréquences de
4.2.2.1 Les valeurs 5 le\lableau 1 sont également applicabl¢s aux
perturbations discon

quelle

es aux

4.2.2.2 La limitg' de claquement L _ est la valeur limite correspondante L applicable| & une
perturbation continue, comme indiqué en 4.1.1, augmentée de la quantité suivante:

44 dB pour N< 0,2 ou
201g (30/N)dB  pour0,2<N<30

NOTE - Des exemples de perturbations discontinues classées en tant que claquements sont donnés dans
les figures 3a, 3b et 3c.

Se reporter également aux tableaux A.1 et A.2 de I'annexe A.
4223 La limite de claquement L_ est applicable pour les taux de répétition de

claquements N observés dans les conditions de fonctionnement et selon linterprétation
des résultats, comme spécifiés dans l'article 7.
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4.2 Discontinuous disturbance

Switching operations in thermostatically controlied appliances, automatic programme
controlled machines and other electrically controlled or operated appliances generate
discontinuous disturbance. The subjective effect of discontinuous disturbance varies with
repetition rate and amplitude in audio and video presentation. Therefore distinction is
made between various kinds of discontinuous disturbance.

The discontinuous disturbance is only measured with a measuring receiver including a
quasi-peak detector as mentioned in 5.1.1 and specified in clause 2 of CISPR 16, Part 1
(Draft 1989).

See pnnex C for guidance.

4.2.1
distu

The limits for discontinuous disturbance depend mainly o~

Nod

N(¢

4.2.4.
whic

4.2.3.2 The clickNinit L
in 4.1.1, increased by:

is the relevant limit L for continuous disturbance, as given

44 dB for N<02 or
20 Ig (30/N) dB for 0,2 < N<30

NOTE - Examples of discontinuous disturbances which are classified as clicks are shown in figures 3a, 3b
and 3c.

See also annex A, table A.1 and table A.2.

4223 The click limit L_applies for click rates N determined under operating conditions and
interpretation of results as specified in clause 7.
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4.2.3 Les exceptions suivantes sont applicables:

4.2.3.1 Les thermostats pour, ou intégrés dans, les appareils de chauffage des locaux
(par exemple les convecteurs, les radiateurs soufflants, les appareils a circulation d’huile,
les brileurs & combustible liquide et les appareils analogues) prévus pour étre utilisés
comme appareils fixes, doivent étre conformes & la limite de claquements L_ pour le
calcul de laquelle un taux de répétition des claquements N doit étre utilisé, dont 1a valeur
est égale a cing fois le taux de répétition des claquements N déterminé pour un appareil
de chauffage unique conformément a 7.2.4. Le paragraphe 4.2.3.4 ne s’applique pas.

nnées

jant le
ne un
tinues

uelles,
action

4) modifier la|pasiti nande manuelle a réglage continu, tels les dispositifs
d’'essora 3 5 thermostats électroniques, ne doivent pgs étre
prises @ ' € essaisS de conformité des appareils aux limites de
perturbationg ragio®é i ix$

pteurs felevant du présent paragraphe sont: interrupteur pour
pteur a pédale, interrupteur pour machine & écrire élegtrique,
mmande de chaleur et de force de ventilation dans les racLateurs

ns un

gu un refngerateur et les interrupteurs actionnés par un capteur dans le

Les\interrupteurs normalement utilisés de maniére répétitive, tels ceux des machines a
Ccoudre, des machines a calculer, des matériels de soudage, etc., ne sont pas inclup dans

Lorsqu'un appareil est soumis aux essais de conformité aux limites de perturbations
radioélectriques, comme décrits dans la présente norme, les perturbations provoquées par
le fonctionnement de tout dispositif de commutation ou de toute commande inclus dans
l'appareil et dont le but est de le déconnecter du réseau a des fins de sécurité
uniquement, ne doivent également pas étre prises en considération.
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42.3 The following exceptions apply:

4.2.3.1 Thermostats for, or integrated in room heating equipment (such as convectors,
fan heaters, fluid filled heaters, oil burners and similar) which are intended for stationary
use shall be in conformity with the click limit L_, for which in the calculation a click rate N
shall be used, which is five times the click rate N determined for a single room-heater in

accordance with 7.2.4. Subclause 4.2.3.4 does not apply.

s disturbance, some discontinuous disturbance may

be rg
clasgqified as clicks.

If tha total duration of this discontinuous disturbance does not excee
minimum observation time (see 3.4), it is considered as one cli i
limitg for continuous disturbance laid down in 4.1.1.

4.2.3.3 The disturbance from individual switching ati sed directly o
indirgctly, manually or by similar activities on a swi :
appliance or otherwise to be used for:

1)

2) the purpose of programme selection

3) the control of energy\or speed i befween a limited number of fixed
paositions,

a~coftinuously adjustable control such as ¢
extraction or electronic thermostats, is to b¢

4) the changing of fthe
variable spee W
d}regarded f@
rddio disturbance g

Exar
activ|
cont
cupb
etc.

Swit¢ches which usually will be repeatedly operated are not included in this subclause
e.g. |for) sewing machines, calculating machines, soldering equipment, etc. see 7.2.3

and 7.3.2.4¢C.

Also the disturbance caused by the operation of any switching device or control which is
included in an appliance for the purpose of mains disconnection for safety only, is to be
disregarded for the purpose of testing the appliance for compliance with the limits of radio
disturbance as described in this standard.
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4.2.3.4 Les appareils dont le taux de répétition des claquements N ne dépasse pas cinq,
et qui sont équipés d'interrupteurs a fonctionnement instantané (c’est-a-dire dont la durée
de chaque claquement est inférieure a 10 ms), doivent étre considérés comme satisfaisant
aux limites, indépendamment de 'amplitude des claquements (voir les tableaux A.1 et A.2
de 'annexe A).

Si I'une ou l'autre de ces conditions n’est pas remplie, les limites définies en 4.2.2 sont
applicables.

4.2.3. 5 Dans le cas d’ apparells qui ont un taux de répétition de claquement N mférleur ou

deux perturbations sont séparées par moins de 200 ms.

ans la
bation

Pour cette catégorie d’'appareils, par exemple les réfrigéra
figure 4c serait évalué comme deux claquements
continue.

thermostat, les| trois
A 3 ¢ is phases et le npeutre
doivent, indépendamment de leur’e 2 9 e des conditions suivantes,

d'une fois en 15 min et les| trois
pe autre perturbation dans les 2 (s,

b) la durée de {a pe i par I'ouverture ou la fermeture de tout
ments

provoqués par Nes\ apérati i i ' le ftemps

d'observ ite L de
la pertur

appareils énumérés dans le tableau A.2 de l'anngxe A,
Stition’des claquements N = n, x /T, ou n, est le nombige des
R (voir 3.3) pendant la période d’observation de T min, et f est

s/limites relatives aux dispositifs d'alimentation de clétures électriques
s'appligent~aux bornes d'alimentation et & ia bome de sortie du dispositif d’alimentatior. Il est
nécessaire d’ajodter un facteur de correction égal & 16 dB aux valeurs mesurées aux borpes de
softi€, conformément 2 la division de la tension consécutive a I'utilisation du circuit équivalent de
fa_cloture, provenant de la résistance de 250 Q montée en série avec l'impédance de 50 Q du
réseau fictif en V (voir également au repere 5 de la iegende de la figure 6).

4.2.4 Les limites relatives aux appareils spécifiques sont résumées dans I'annexe A
pour différentes conditions de fonctionnement, conformément aux paragraphes précédents
422 et4.23.

Les limites relatives aux appareils ne figurant pas dans I'annexe A doivent étre calculées
selon les principes exposés en 4.2.2 et 4.2.3, en se guidant sur les exemples montrés
dans l'annexe A.
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4.2.3.4 Appliances which have a click rate N of not more than five and which have
instantaneous switching (i.e. the duration of each click is less than 10 ms) shall be
deemed to comply with the limits, independent of the amplitude of the clicks (see for
tables A.1 and A.2 of annex A).

If either condition is not satisfied then the limits in accordance with 4.2.2 apply.

4235 For apphances WhICh have a click rate N of less than fuve any two dlsturbances

sep4

For this class of equipment, for instance refrigerators, the exa
would be evaluated as two clicks and not as continuous distucba

4.2.3.6 For thermostatically controlled three-phage
cauqed sequentially in each of the three phases ar

spading and subject to the following
continuous disturbance:

a
disturbances are neither preceded ng
b

th 2 ¢ than a quarter of the number of th
cl ing e ati i ed during the observation time is allowe
10 44 To)! e relevant limit L for continuous disturbance.

opening or the closing of any one o£

4.2.3. jan i 8, A.2 of annex A, the click rate N = n,. x f/T, wher¢
n, is i erations (see 3.3) during the observation time T minutes|,
and A, table A.2.

4.2.3. : ks far elettric fence supply units apply to the mains terminals and to th
output terminal’o supply unit. A correction factor of 16 dB has to be added to th
measured vallues on“the output terminals according to the voltage division resulting fro
the yuse<of the fence equivalent circuit from the 250 Q resistor in series with the 50
impgdance of the artificial mains V-network (see also item 5 of the legend of figure 6).

424 The limits for specific appliances for various conditions in accordance with the
preceding 4.2.2 and 4.2.3 are summarized in annex A.

Limits for appliances not shown in annex A shall be calculated in accordance with the
principles laid down in 4.2.2 and 4.2.3, using the examples shown in annex A for
guidance.
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5 Méthodes de mesure de la tension perturbatrice aux bornes
(de 148,5 kHz a 30 MHz)

Le présent article établit les conditions générales relatives a la mesure des tensions

perturbatrices produites aux bornes d’'un appareil.

Les conditions de fonctionnement sont spécifiées en 7 de la présente norme.

5.1 Dispositifs de mesure

i pnce définie pour les courd
i gssais et la terre de référ

ixial, dont 'impédance caractéristique est de 50 Q.

5.1.83.\Sonde-de tension

7,

icle 2 du

valeur
989).

mesures
ne.

nts de
ce, et
és par

Le réseau fictif en 3 pM + 5 Q), tel que défini dans I'articlg 11 du

CISPR 16, premi¢ 3 8

Un dispos@ age_doi inséré entre le réseau d'alimentation et le féseau

fictif en V ON impé e de ce dernier, pour la fréquence de mesure, pe soit
impédance du réseau fictif en V. Ce dispositif gtténue

indésirables véhiculés par le réseau d'alimentation (voir

seau fictif en V et le récepteur de mesures doit étre réalisée au

es que

La sonde de tensnon dont etre utilisée lors des mesures effectuées aux bornes autr

bornes de commande (5 2.4.4). La sonde de tensnon doit étre également UtlllSée au
des bornes d’alimentation lorsqu’il n'est pas possible d'utiliser le réseau fictif en V sans

exagérément influencer le matériel soumis & I'essai ou le matériel d'essai lui-
comme par exemple, lors de mesures effectuées sur des moteurs et sur des dispos
chauffage fonctionnant a plus de 25 A par phase.

e et les

niveau

méme,
itifs de
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5 Methods of measurement of terminal disturbance voltages
(148,5 kHz to 30 MHz)

This clause lays down the general requirements for the measurement of disturbance
voltage produced at the terminals of apparatus.

The operating conditions are given in clause 7 of this standard.

5.1 Measuring devices

The measuring-deviees-giverbelowaretobeused——

5.1.1 Measuring receivers

Recgivers with quasi-peak detectors shall be in accordance with
Part|1 (Draft 1989); receivers with average detectors shall be in ace
of CISPR 16, Part 1 (Draft 1989).

NDTE - Both detectors may be incorporated in a single receiver and ad out either usin

thp quasi-peak detector or the average detector.

5.1.2 Artificial mains network

The | artificial mains V-network is redui

also|to isolate the test circuit from unwan

The @artificial mains V-network
CISKHR 16, Part 1 (Drafi19

To dnsure that, @e . nent, the impedance of the mains does no
matgrially affect 2N 3 the artificial mains V-network, a suitable

occur on the suppl

The congeécti A e artificial mains V-network and the measuring receiver shall b¢
madp by me acoaxial cable with a characteristic impedance of 50 Q.

S.i .3 Voltage probe
The |voltage probe shall be used when measunng on termmals other than mains terminal$
fxi‘aeii on mams' termmals when the art|f|C|aI mains V-network cannot be used wnthou

unduly influencing the equipment under test or the test equipment, e.g. while measuring
motors and heating devices operating at more than 25 A per phase.



https://standardsiso.com/api/?name=2304606a44082092a8cf18ef14067e9b

-32- CISPR 14 © CEI

La sonde de tension comporte une résistance dont la valeur minimale est de 1 500 Q et
qui est montée en série avec un condensateur ayant une valeur réactive négligeable par
rapport a la résistance (dans la gamme de fréquences comprise entre 150 kHz et 30 MHz)
(voir I'article 12 du CISPR 16, premiére partie, Projet 1989).

Les résultats des mesures doivent étre corrigés pour tenir compte de la division de la
tension entre 'indicateur de tension et I'appareil de mesure. Pour cette correction, seules
les parties résistives des impédances doivent étre prises en considération.

Si le fonctuonnement de I'appareil en essai est affecté par Inmpédance trop faible de la
a3 entée

de fagonappropnée (par exemple 15 kQ en série avec 500 pF).

5.1.4 Main artificielle

Au cours des mesures de tension perturbatrice sur des & ;
l'utilisation d’'une main artificielle est requise pour si a main de

I'utilisateur.
La main artificielle est constituée d'une feuille méta : a 1\ Je e M)
d'un dipéle RC constitué d’'un condensateur/de d i une

résistance de 510 Q + 10 % (voir la figure-8a); 8 it étre
reliée a la terre de référence du systé G SUrg ,|Projet
1989). Le dipble RC de la mai éseau
fictif.

L'appareil de mesure ( ions/di i i isfai igences
de l'article 14 du|C SP premicre parti i . is d’ br une
ills iti cision

autre méthode
convenabl

Projet

ements

52.1.1 Cordon d’alimentation

Pendant toutes les mesures de tensions perturbatrices aux bornes (aux bornes
d’alimentation et aux autres bornes), le réseau fictif en V est raccordé aux bornes
d’alimentation afin d’assurer un raccordement de sortie bien déterminé. Le réseau en V
est placé & une distance de 0,8 m de I'appareil, comme cela est décrit, de fagon détaill¢e,
enb.2.2.

Les mesures de tensions perturbatrices sont normalement effectuées au niveau de la fiche
située a I'extrémité du cordon.
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The voltage probe contains a resistor having a resistance value of at least 1 500 Q in
series with a capacitor with a reactive value negligible to the resistance (in the range
150 kHz to 30 MHz) (see clause 12 of CISPR 16, Part 1, Draft 1989).

The measuring results shall be corrected according to the voltage division between the
probe and the measuring set. For this correction only the resistive parts of the impedances
shall be taken into account.

If the function of the equipment under test is affected by the impedance of the probe being
too law _its impedance (at 50/60 Hz and at radio frequencies) shall be increased as
needed (for example 15 kQ in series with 500 pF).

5.1.4 Artificial hand

ino
requ

The inal fferminal M)
with a resistor o

an F

510 all be connected t
the g &€ Draft 1989)
The . e’ housing of the artificiall
mair

5.1.5

The i [ WY wpdnce shall comply with clause 14 ol
CISH , 3 . A ative snethod using an oscilloscope may b
applied provided t?at : : i

Fort

5.2
5.2.1

N¢ - 3.and annex A of CISPR 16, Part 2 give more information about the connection of the
elpctrical appliances Tothe measuring equipment.

5.2.1.1 Mains lead

During all measurements of disturbance terminal voltages (on the mains terminals or on
other terminals) the artificial mains V-network is connected to the mains terminals in order
to provide a defined termination. As described in detail in 5.2.2 the V-network is situated
at a distance of 0,8 m from the appliance.

The disturbance voltage measurements are normally to be made at the plug end of the
lead.
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Si le cordon d’alimentation de I'appareil en essai est plus long que nécessaire pour le
raccordement au réseau en V, la longueur de cordon qui dépasse 0,8 m doit étre pliée
parallelement a lui-méme, de fagon & former un faisceau horizontal de 0,3 m a 0,4 m de
longueur. En cas de controverse concernant une interdiction de vente ou un retrait d'une
approbation de type, il peut étre remplacé par un cordon de qualité analogue de 1 m de
long.

Si la longueur du cordon sur lequel sont effectuées les mesures est inférieure a la
distance requise entre I'appareil et le réseau en V, elle doit étre augmentée jusqu’'a la
longueur prescrite.

Si le cordon d’alimentation de I'appareil soumis aux essais comporie un conducteur de
terre, ia borne de terre a I'extrémité du c6té de la prise de coura étreorelide a la
terre de référence de I'appareil de mesure.

Lorsqu’un conducteur de terre est requis, mais n’est pas incl 3 la [liaison
entre la borne de terre de 'appareil et la terre de référe re doit
étre réalisée a Vaide d'un cordon qui n'est pas ph ssaire pour étre

q alimentation,|a une
distance maximale de 0,1 m de ce dernier.

Si I'appareil est livré sans cordon, il doi eljié gy réseau” fictif en V a l'aide d'un
cordon ne dépassant pas 1 m dg_lon it en>cas de prise a fiche ou a
embase).

5.2.1.2 Autres cordons

Le cordon reliant I'a il/a un 's auxiljaire et les cordons reliant 'apparejl a un
dispositif de command ati piles ou batteries, dans le cas d’appareils

alimentés par pile : G gnt~étre traités conformément aux exigences 5.2.1.1,
sauf indication pa : dans\la présente norme.

is
main

x2m
3 intenu

, ins de toute autre surface conductrice reliée a Ia terre. Si la mesyre est
effectuée dans une cabine blindée, la distance de 0,4 m peut étre prise par rapport & l'une
des parois de la cabine.

5.2.2.2 Appareils fonctionnant normalement sans mise a la terre et tenus & la main

Les mesures doivent d’abord étre effectuées conformément aux exigences en 5.2.2.1.

Des mesures complémentaires doivent ensuite étre effectuées en utilisant la main
artificielle décrite en 5.1.4.
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If the mains lead of the appliance under test is longer than necessary to be connected to
the V-network the length of this lead in excess of 0,8 m shall be folded back and forth
parallel to the lead so as to form a horizontal bundle with a length between 0,3 m and
0,4 m. In the case of controversy with regard to the banning of sales or withdrawal of a
type approval it may be replaced by a lead of similar quality with a length of 1 m.

If the lead on which the measurements are to be made is shorter than the required
distance between the appliance and the mains V-network, it shall be extended to the
necessary length.

If the mains lead of the appliance under test includes the earthing conducto _the plug-end
of the earthing conductor shall be connected to the reference ground g easuring
equipment.

the
shall
runn

If the
by a

5.2.1.

The
cont
5.2.1.

522

kept [at least'0;8 m frent any other earthed conducting surface. if the measurements are mad
in a screened enclosure, the distance of 0,4 m may be referred to one of the walls of the
encltfsure.

5.2.2.2 Handheld appliances which are normally operated without an earth connection

Measurements shall first be made in accordance with 5.2.2.1.

Additional measurements shall then be made using the artificial hand described in 5.1.4.
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La démarche générale & suivre pour P'application de cette main artificielle consiste a
enrouler la feuille métallique autour des poignées fixes ou amovibies fournies avec
I'appareil, et, de plus, & relier la borne M du dipdle RC a toutes les parties métalliques
exposées, non rotatives, de I'appareil, comme spécifié en 5.2.2.2.2 a4 5.2.2.2.4.

Les parties métalliques peintes ou laquées sont considérées comme des parties
exposées, et doivent étre reliées directement a la borne M du dipble RC.

La main artificielle doit étre appliquée selon la procédure suivante:

t étre
8b. Si
m de
oteur,
i’'celle-ci est en matériau isolant et si cela
La partie métallique du boitier le ppint A,
lique

sse’ Il a deux poignées A et B en matériau isolani et un

sfhe scie électrique (figure 8c), des feuilles métalliques

utdyr des)poignées A et B. Les feuilles métalliques enroulées jautour
i C doivent étre reliés entre eux et a la borne M du dip6le[RC.

et lll sont defmles dans la CEl 536: Classrflcat/on des matériels électriques et

L’appareil doit étre placé a 0,8 m du réseau fictif en V, la mesure des tepsions
perturbatrices étant effectuée conformément aux exigences en 5.2.1.

Lors des mesures, la borne de terre de I'appareil doit étre reliée a la terre de référence de
I'appareil de mesure.

Si appareil est livré sans cordon, la connexion entre la borne de terre de I'appareit et la
terre de référence de l'appareil de mesure doit étre réalisée a l'aide d'un cordon
cheminant parallélement au cordon d‘alimentation, de longueur identique et a une
distance maximale de 0,1 m de celui-ci.

Si le boitier de I'appareil est en matériau isolant, I'appareil doit étre soumis aux essais
décrits en 5.2.2.1.
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The general principle to be followed in the application of the artificial hand is that the
metal foil shall be wrapped around all handles, both fixed and detachable, supplied with
the appliance and the terminal M shall additionally be connected to any exposed
non-rotating metalwork as specified in 5.2.2.2.2 10 5.2.2.2.4.

Metalwork which is covered with paint or lacquer is considered as exposed metalwork and
shall be directly connected to the terminal M of the RC element.

The artificial hand is to be applied the following way:

5.2.2
and
and
60

motd
and 3 :
mets 3 i )
toge i £

5.2.2.2.
case

5.2.2.3 Appliances ormally required to be operated with an earth connection

The jappliance shall be placed at a distance of 0,8 m from the artificial mains V-network,
the disturbance voltages to be measured in accordance with 5.2.1.

The measurements shall be made with the earth terminal of the appliance connected to
the reference ground of the measuring equipment.

If the appliance is not supplied with a lead the connection of the earth terminal of the
appliance to the reference ground of the measuring equipment shall be made by a lead
running parallel to the mains lead and of the same length and at a distance of not more
than 0,1 m from it.

If the enclosure of the appliance is of non-conducting material, the appliance shall be
tested as described in 5.2.2.1.
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5.2.3 Appareils munis d’un dispositif auxiliaire relié par un cordon autre

que celui de I'alimentation

NOTES

1 Les dispositifs de commande et de régulation comportant des dispositifs & semiconducteurs ne sont
pas couverts par ce paragraphe. lls sont couverts en 5.2.4. )

2 Lorsque le dispositif auxiliaire n'est pas indispensable au fonctionnement de I'appareil et fait I'objet
d'une procédure d'essai spécifique décrite dans un autre paragraphe de la présente norme (par exemple,
les brosses & moteur pour aspirateur), ce paragraphe n’est pas applicable. L'appareil principal est essayé

comme un appareil individuel.

Les cables de raccordement dont la longueur est supérieure a 1 m Sont digposés

conformément aux exigences en 5.2.1.1.
Si le cable d’interconnexion reliant I'appareil et le dispositif fagon
permanente A ses deux extrémités, et si sa longueur est inférieure plindé,
aucune mesure n’est nécessaire pourvu que, dans le dernje 5, 18 bhi 501t relié aux
deux extrémités aux boitiers métalliques de I'appareil et d 3 i
5.2.3.1  Montage de mesure
L'appareil en essai doit étre disposé conform létées
par les exigences suivantes:

a) Le dispositif auxiliaire doit ce de

la surface conductrice reliée a

principal, et si la longueur du

pareil

: pectées
Si la longueur du‘cord ilfaire estinfégiedre a 0,8 m, le dispositif auxiliaire dqit étre
placé le plus Igi i ‘appareil principal
Si la longueundu cordo ithaire ‘est supérieure a 0,8 m, la longueur du cordpn qui
dépasse‘ 8 i dlement au cordon de fagon a-former un fajsceau
horizontalde
dtiré dans la direction opposée a celle du ¢ordon
digpositif a iaire comporte une commande, les montages nécessaires| a son
i\ a\doivent pas affecter de fagon excessive le niveau de perturbations;
ni d’un dispositif auxiliaire est relié a la terre, on ne doit pas (itiliser
artificielle. Si l'appareil lui-méme est destiné a étre tenu en main, 13 main
artificielle doit étre reliée & cet appareil et non & un quelconque dispositif auxiliairg;
c) Si lappareil n'est pas destiné & étre tenu dans la main, mais si le dispositif auxiliaire
n'est pas relié 4 la terre et s'il est destiné 3 étre tenu & la main, ce dispositif doit étre|relié¢ &

la main artificielle; si le dispositif auxiliaire n'est pas lui non plus destiné a étre tenu a la
main, il doit étre placé au-dessus d'une surface conductrice reliée a la masse, comme

décriten 5.2.2.1.
5.2.3.2 Méthode de mesure

En complément aux mesures effectuées aux bornes de raccordement au réseau, des
mesures sont effectuées pour toutes les autres bornes de raccordement des cables

entrant et sortant (par exemple, les cables de commande ou de charge) en utilisa
sonde comme décrite en 5.1.3, en série avec I'entrée d’un récepteur de mesure.

nt une
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5.2.3 Appliances having auxiliary apparatus connected at the end of
a lead other than the mains lead

NOTES

1 Regulating controls incorporating semiconductor devices are excluded from this subclause, as these

are covered in 5.2.4.

2  When the auxiliary apparatus is not essential to the operation of the appliance and has a separate test
procedure specified elsewhere in this standard (e.g. power nozzle of a vacuum cleaner) this subclause

does not apply. The main appliance is tested as an individual appliance.

Connecting leads exceeding T m in length are arranged in accordance with 5.2.7.7.

Measurements need not to be made when the connecting lead betwegh the
the guxiliary apparatus is permanently fixed at both ends, and is &

or if |it has a shielding whose ends are connected to the meta ppliance

and {hat of the auxiliary apparatus.

5.2.3.1 Measuring arrangement

The equipment under test shall be arranged in accorddn i 2.2 with the following

a) The auxiliary apparatus shall b
earthed conducting surface as the

I
lopgest possible dista

-

If the auxilia
0,8 m shall be
between 0,3

ngt undulyaffecy

cgnnected|

bg connected to thé appliance and not to any auxiliary apparatus;

g i#'the auxiliary lead is long
enough, at a distance of 0,8 m from the main a , 5.2.1.1 shall be observed.

the auxiliary lead is 3 iliary apparatus shall be placed at thg

b)| If an appliance haviig an auxiliary apparatus is earthed, nb artificial hand shall be
liance itself is made to be held in the hand, the artificial hand shal

c)| IWthe appliance is not made to be held in the hand, the auxiliary apparatus which ig
nat earthed and is made to be held in the hand shall be connected to the artificial hand
if the auxiliary apparatus is not made to be held in the hand either, it shall be placed

above an earthed conducting surface as described in 5.2.2.1.

5.2.3.2 Measuring procedure

In addition to the measurement on the terminals for the mains connection, measurements
are conducted on all other terminals for incoming and outgoing leads (e.g. control and
load lines) using a probe as described in 5.1.3 in series with the input of the measuring

receiver.
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Le dispositif auxiliaire, de commande ou de charge, est connecté de fagon a permettre les
mesures dans toutes les conditions de service prévues et dans les conditions d’interaction
entre I'appatreil et le dispositif auxiliaire.

Les mesures sont effectuées a la fois aux bornes de I'appareil et aux bornes du dispositif
auxiliaire.

5.2.4 Dispositifs de commande et de régulation comportant des semiconducteurs

5 2. 41 Le dlSpOSItlf de commande et de régulatlon dont étre dlsposé conformément ala
: iée a une

e entre

Sauf spécification contraire du fabricant, la charge doit étre con Y ex: lampes a
incandescence.

de sa

iel de Classe 1), la

ne de

3 rIIiée a

, si cette derniére n'est

réseau fictif en V.
vesdré conformément aux exigences

ionpperturbatrice est effectuée au nivet,u des
i ec la

antes s’appliquent aux dispositifs de commande et de
entaires prévues pour le raccordement & un cgpteur

antaires doivent étre reliées au capteur ou a la télécommande par
\de\cordons dont la longueur est comprise entre 0,5 m et 1 m. Si un gordon
oute la longueur de ce cordon, au-dela.de 0,8 m, doit étre pliée| paral-

me afin de former un faisceau horizontal de 0,3 m & 0,4 m de longueur.

sure de la tension perturbatrice aux bornes supplémentaires du dispositif de
commande et de régulation doit étre effectuée conformément a la méthode de mesure
décrite en 5.2.4.4, pour les bornes de charge.

5.3 Réduction des perturbations non produites par I'appareil soumis aux essais

Toute tension perturbatrice mesurable, non provoquée par I'équipement en essai (c’est-
a-dire produite par le réseau d'alimentation ou générée par des champs extérieurs), doit
fournir une indication sur I'appareil de mesure d’au moins 20 dB en-dessous de la plus
faible tension a laquelle on souhaite effectuer la mesure.
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The auxiliary apparatus, control or load is connected to allow measurements to be made
under all provided operating conditions and during interactions between the appliance and
the auxiliary apparatus. '

Measurements are performed both on the terminals of the appliance and on those of the
auxiliary apparatus.

5.2.4 Regulating controls incorporating semiconductor devices

5.2.4.1 The regulating control shall be arranged as shown in figure 5. The output terminal

of thwwwmmmw
1 m length.

Unless otherwise specified by the manufacturer, the load shall cg
lampp.

(i.e.
to the earth terminal of the artificial mains V-networ NCE \ inal6f the load, i
any, [is connected to the earth terminal of the reguis S if not available
direc v

5.2.4E2 When a regulating control or its load is to be opera

524

sens

a) hall be connected to the remote sensor or control unit by
le . If a special lead is provided, the length of this lead i
exces hall be folded back and forth parallel to the lead so as to form

b) Measurement.of the disturbance voltage at the additional terminals of the regulatin
controlshall be carried out in the same way as described in 5.2.4.4 for the loa
terminals.

5.3 Reduction of disturbance not produced by the equipment under test

Any measurable disturbance voltage not caused by the equipment under test (arising from
the supply mains or produced by extraneous fields), shall give an indication on the
measuring set at least 20 dB below the lowest voltage to which it is desired to measure.
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Si la valeur du bruit de fond n'est pas située a au moins 20 dB en-dessous du nive
mesure, il convient de le mentionner dans les résultats de mesure.

©CEl

au de

Les tensions perturbatrices, non provoquées par l'équipement en essai, doivent étre

mesurées lorsque I’équipement en essai est raccordé, mais non en fonctionnement.

NOTE - |l est possible que la réalisation de cette condition nécessite I'utilisation d'un filtre supplémentaire

dans le réseau d'alimentation, et d’'une enceinte blindée ol seront effectuées les mesures.
1

6 Méthodes de mesure de la puissance perturbatrice (de 30 MHz a 300 MHz)

Cet article donne les exigences générales pour la mesure de la p
produite aux bornes de I'appareil.

Les conditions de fonctionnement sont données dans l'article

e perturbatrice

Il est généralement admis qu'au-dessus de 30 MHz, I’ (rbatriceNse propage par

L'expérience a montré que I'énergie perturbatrice ¢ onnée par la porti

on de

la ligne d’'alimentation et d’autres lignes W0 considéré. On a|donc
convenu d’appeler pouvoir perturk ~ purnir
a ses cordons. Cette puissance e par
I'appareil a un dispositif absorbant pia sance
absorbée est a son maximum.

L’étalonnage est ef : : nexe | du CISPR 16, premiére partie,
(Projet 1989).

6.1 Dispo

6.1.1 Récepte

Les récepteuss ) e déteefeurs de quasi-créte doivent satisfaire aux exigences de
Iarticle £ ; igre partie, (Projet 1989); les récepteurs munis de détecteurs
de valeun moyent i satisfaire aux exigences de larticle 4 du CISPR 16, prgmiére

peuvent/étre &

6.1.2 Pince absorbante

esures

aftuées en utilisant soit le détecteur de quasi-créte, soit le détecteur de valeur moyenne.

La pince absorbante doit étre conforme a l'article 13 du CISPR 16, premiére partie,

(Projet 1989).

6.2 Méthode de mesure pour le cordon d’alimentation

6.2.1 L'appareil en essai est placé sur une table non métallique, & 0,4 m au moins de
tout objet métallique. Le cordon 3 mesurer est tendu en ligne droite sur une distance
suffisante pour pouvoir placer la pince absorbante, et ajuster sa position a la résonance.

La pince entoure le cordon de fagon a permettre la mesure d’'une quantité proportio
a la puissance perturbatrice transmise par le cordon.

nnelle
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Should the background noise not be at least 20 dB below the measurement level, it should
be quoted in the resulis of measurement.

The disturbance voltages not caused by the equipment to be tested are measured when
the equipment under test is connected but not operated.

NOTE - Realization of this condition may require the addition of a supplementary filter in the supply mains
and the measurements may have to be made in a screened enclosure.

6 Methods of measurement of disturbance power (30 MHz to 300 MHz)

disturbancs

This |clause lays down the general requirements for the measuremen
powar produced at the terminals of apparatus.

The pperating conditions are given in clause 7 of this standard.

it is |generally considered that for frequencies above 30 M
propagated by radiation to the disturbed apparatus.

Experience has shown that the disturbing energy i
mai% leads and other leads near the appliange
distu Q

is ng
arou

Calih

6.1
6.1.1

Recg si-peak ;
(Draft 1989); oive ith 3 f

r

6.1.3 ~Absorbing clamp

The absorbing clamp shall be in accordance with clause 13 of CISPR 16, Part 1 (Draft 1989).

6.2 Measurement procedure on the mains lead

6.2.1 The appliance to be tested is placed on a non-metallic table at least 0,4 m from
other metallic objects and the lead to be measured on is stretched in a straight line for a
distance sufficient to accommodate the absorbing clamp, and to permit the necessary
measuring adjustment of position for tuning. The clamp is placed around the lead so as to
measure a quantity proportional to the disturbance power on the lead.
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6.2.2 A chaque fréquence d’essai, la pince absorbante est positionnée pour l'indication
maximale: elle doit étre déplacée le long du cordon jusqu’'a ce que la valeur maximale soit
trouvée entre une position adjacente a l'appareil et une distance d’environ une demi
longueur d’onde par rapport a cet appareil.

NOTE - |l est possible que I'indication maximale soit obtenue & une distance trés proche de I'appareil.

6.2.3 Il est donc préférable que la longueur de la partie rectiligne du cordon a mesurer
soit d’environ 6 m, ceci étant égal & A__ /2 + 0,6 m afin de pouvoir, a tout moment,
positionner la pince absorbante et éventuellement une deuxiéme pince absorbante pour
assurer une isolation supplémentaire.

Si la longueur initiale du cordon de 'appareil est inférieure a la long écessaire)| il doit

étre rallongé ou remplacé par un cordon analogue.

Tout connecteur male ou femelle qui ne passe pas a travers \a\p ke, en
raison de sa taille, doit étre démonté ou, notammen 3 ig ernant
I'interdiction de vente ou le retrait d’'un agrément de type, le core cé par

NOTE - &, est la longueur d'onde correspondant hesures

doivent étre effectuées, par exemple: 10 m a 30 MHz.

6.2.4 Sile découplage RF entre‘fe réseat\d’ali gntrée de la pince absorbante
ei dispositif absorbant fixe (voir
le CISPR 16, premiére partie, Proje 8o\ surde cordon’a environ 6 m de I'appargil. Ce
dispositif stabilise I'impédance de/charge et réduit\les perturbations provenant du rgseau.
Pour plus d'informatigns, se report Fa 3 du CISPR 16, premiére partie,
(Projet 1989).

effs munis d’'un dispositif auxiliaire
don d’alimentation

6.3 Exigences

relié @n
6.3.1 Montdge

6.3.1.1 Les\co pouvant normalement étre rallongés par l'utilisateyr, par
exemplg” te ourvus d’'une extrémité libre, ou les cordons équipég d’'un
conngcteur m3 smelle 3 I'une des deux extrémités ou aux deux, doiverjt étre
ralldngés juse 2 longueur d’environ 6 m, conformément au 6.2.3

Tout connecteur\nale ou femelle qui ne passerait pas dans la pince absorbante du fait de
sa taille.doit étré démonté (voir 6.2.3).

6:3.1.2 Si le cordon auxiliaire est fixé de fagon permanente a I'appareil et au digpositif

auxiliaire, et si:

- sa longueur est inférieure a 0,25 m, aucune mesure ne doit étre effectuée sur ce
cordon;

- sa longueur est supérieure & 0,25 m, mais inférieure & deux fois la longueur de la
pince absorbante, ce cordon doit étre rallongé jusqu’a deux fois la longueur de la pince
absorbante;

— sa longueur est supérieure a deux fois la longueur de la pince absorbante, les
mesures sont effectuées sur le cordon d’origine.


https://standardsiso.com/api/?name=2304606a44082092a8cf18ef14067e9b

CISPR14©IEC —45

6.2.2 The absorbing clamp is positioned for maximum indication at each test frequency:
the clamp shall be moved along the lead until the maximum value is found between a
position adjacent to the appliance and a distance of about a half-wavelength from it.

6.2.
lon

NOTE - The maximum may occur at a distance close to the appliance.

3 The straight portion of the lead to be measured on should therefore be about 6 m
g, this being equal to A, /2 + 0,6 m in order to allow at any time the positioning of the

absorbing clamp and a possnble second clamp for additional isolation.

if the original lead of the appliance is shorter than the necessary leng

ext

it shallhbe

ehded or replaced by a similar lead.

Any plug or socket which will not pass through the absorbing clamp
remg ved or, especially in the case of controversy with regard {0

necgssary length.

6.2
the

CISH
from

ext

CISH

6.3

6.3.1
6.3.1.

lea
ext

Any
remd

NOTE - A is the wavelength corresponding to the lowes
made for instance 10 m at 30 MHz.

.4 If the r.f. isolation between mai
lside of the appliance appears

re

ds
€

ved (see 6.2.3):

6.3.1.221f the auxiliary lead is permanently fixed to the appliance and to the auxilian
apparatus and:

- is shorter than 0,25 m, measurement are not to be made on these leads;

is fonger than 0,25 m but shorter than twice the length of the absorbing clamp, it
shall be extended to twice the length of the absorbing clamp;

is longer than twice the length of the absorbing clamp, measurements shall be
made using the original lead.
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Lorsque le dispositif auxiliaire n’est pas indispensable au fonctionnement de I'appareil
(par exemple, une brosse moteur pour un aspirateur), et fait 'objet d’'une procédure
d’essai spéciale décrite dans un autre paragraphe de la présente norme, seul le cable, et
non le dispositif auxiliaire, devra étre connecté. (Cependant, toutes les mesures
effectuées sur I'appareil principal seront effectuées conformément aux exigences
du 6.3.2))

6.3.2 Méthode de mesure

6.3.2.1 La mesure de la puissance perturbatrice est effectuée premiérement sur le cable
d'alimentation de I'appareil principal au moyen de la pince absorbante, conformément

4 6.2. Chaque céable reliant I'appareil principal & un dispositif auxiliaire est déconnecté, si
cela nm’affecte pas le fonctionnement de I'appareil, ou isolé au moye > ferrite

6.3.2.2 Deuxiémement, une mesure analogue est effectuée sur chaquexcak iest ou
peut étre connecté a un dispositif auxiliaire nécessaire on \aunNfonctioitnement de
I'appareil; le transformateur de courant de la pince : i i bpareil
principal. La séparation RF ou le débranchement(du 8 : autres

NOTE - Pour ce qui concerne les cordons courts et {ixés(de)fagoe 3 a pince

6.3.2.3 De plus, la mesure nnées

ci-dessus, mais avec le transformateunde Je”la pince placé en direction du
dispositif auxiliaire, & moins qué€ celui-ci re \soit pas nécessaire au fonctionnement de
I'appareil principal et qu'il fasse I'obje édure d'essai spécifique décrite dans un

autre paragraphe de ; : py(ducune déconnexion ou séparation RF djautres

6.4 Eval
La puissance ry > éduite de la valeur maximale indiquée a chaque fréquence de
mesure et dé \g ’ nage de la pince absorbante (se reporter également a

Lors des™~mesuxes de perturbation, I'appareil doit fonctionner dans les congitions
suivantes:

71 Généralités

7.1.1  La charge normale doit étre celle qui est définie en 7.2 et 7.3, a moins qu’elle soit
en contradiction avec les instructions d’emploi du fabricant, qui prévalent dans ce cas.
Dans le cas d'appareils non couverts par ces paragraphes, les instructions d’emploi du
fabricant doivent étre respectées.

7.1.2 La durée de fonctionnement n'est pas limitée sauf si I'appareil comporte un
marquage indiquant une limitation. Dans ce cas, cette limitation doit étre respectée.
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When the auxiliary apparatus is not necessary for the operation of the main appliance
(e.g. a power nozzle to a vacuum cleaner) and a separate test procedure for the auxiliary
apparatus is specified elsewhere in this standard, only the lead, but not the auxiliary
apparatus, shall be connected. (However, all measurements on the main appliance in
accordance with 6.3.2 are to be made.)

6.3.2 Measurement procedure

6.3.2.1 Measurement of the disturbance power is made firstly on the mains lead of the
main appliance using the absorbing clamp in accordance with 6.2. Any lead connecting
the main appliance to an auxiliary apparatus is disconnected it this does not atiect the
orbing clamp

appliance; the current transformer of the clamp pointing towards
Isolation, or disconnection of the mains lead and other deads\is yyad
with B.3.2.1

nee
specified elsewhere (no disconnectio
necessary in this case).

6.4 Assessmen@m
The |measured poWwger

freqyency of mea

I

of disturbance are being made, the appliance shall be operated
sonditions:

Whep measurem
unddr the following

7.1 | General

7.1.1 Normal load conditions shall be as defined in subclauses 7.2 and 7.3, unless these
are in conflict with the manufacturer's instruction for use, which in such cases take
precedence. Where appliances are not covered by these subclauses, the manufacturer’s
instruction for use shall be followed.

7.1.2 The duration of operation is not restricted unless the appliance is marked
accordingly. In this case the limitations shall be complied with.
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7.1.3  Aucune durée de fonctionnement préalable n’est spécifiée, mais avant d’effectuer
les mesures, I'appareil doit avoir fonctionné pendant un temps suffisant pour que son état
de fonctionnement soit représentatif de celui qui se présente au cours de la vie normale
de I'appareil. Le fonctionnement préalable des moteurs doit étre effectué par le fabricant.

7.1.4 Lappareil doit étre alimenté a sa tension et a sa fréquence assignées.

Un essai & environ 160 kHz et a environ 50 MHz doit étre effectué sur une plage comprise
entre 09 et 1, 1 f0|s la valeur de la tensnon assugnée pour vénfler Sl Ie niveau de

7.1.5 Les commandes de vitesse ayant un nombre limite D0SH 3, doivent étre
réglées approximativement pour obtenir la vitesse moyenne & i i b. On
doit prendre en compte le niveau de perturbation le < iydicati traire

Pour les appareils comportant des co des 3 i i , les
commandes doivent étre réglée ‘ ala
procédure du 7.2.5.1 dans les de et de
30 MHz a 300 MHz.

Si I'on doit effectuer le-préréglage \d'u ande’continiment variable non prévue pour
étre fréquemment uf : 2 préréglage ne doit pas étre effectué
pendant 'essai.

S nction
étant mise enfonctionnement seule, si cela peut étre obtenu sans modification interne de
I'appareil. L'appareil ainsi soumis aux essais doit étre considéré comme satistaisant aux
exigences de tous les articles et de toutes les normes lorsque chacune de ses fongtions
satisfait aux exigences de l'article correspondant ou de la norme correspondante.

Pour les appareils dont I'essai de chaque fonction séparée n’est pas réalisable, ou lorsque
I'essai séparé d'une fonction particuliére rend l'appareil inapte a remplir sa fonction
principale, I'appareil doit étre considéré comme satisfaisant, uniquement s'il répond aux
exigences de chaque article ou de chaque norme lorsque les fonctions nécessaires sont
mises en fonctionnement.
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7.1.3 No running-in time to be specified but, prior to testing, the appliance shail be
operated for a sufficient period to ensure that the conditions of operation will be typical of
those during normal life of the equipment. Running-in of motors shall be carried out by the
manufacturer.

7.1.4 The appliances shall be operated from a supply which provides the rated voltage
and the rated frequency of the appliance.

A test at about 160 kHz and at about 50 MHz shall be made over a range of 0,9 to
1.1 tlmes the rated voltage whether the level of disturbance varies considerably with the

causes maxnmum disturbance.

Appliances with more than one rated voltage shall be tested at the
causes maximum disturbance.

7.1.9 Speed controls with a limited number of fixed positi
apprpximately average and to maximum speed, the higher readi
is nolinstruction to the contrary in this standard.

Appe

frequ

If th J are not designed for frequen
adjustment in normal use, 8 et, i be adjusted during the test.

7.1.4 i m i the range 15 °C to 35 °C.

7.2

7.2.1

Multifunctie ich is subjected simultaneously to different clauses of this
stanglard and/e

his can be. ‘ac¢hie ithout modifying the equipment internally. The equipment thus

tested shall-be deemed to have complied with the requirements of all clauses/standards
when edeh function has satisfied the requirements of the relevant clause/standard.

For equipment for which it is not practical to test with each function operated in isolation,
or where the isolation of a particular function would result in the equipment being unable
to fulfil its primary function, the equipment shall be deemed to have complied only if it
meets the provisions of each clause/standard with the necessary functions operative.
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7.2.2 Appareils alimentés par piles ou batteries

Si I'appareil peut étre raccordé au réseau, il doit étre soumis-aux essais dans chaque
mode de fonctionnement autorisé, conformément aux conditions de fonctionnement
spécifiées en 7.3 lorsqu’il est relié au réseau.

Dans la gamme de fréquences de 148,5 kHz & 30 MHz, les mesures sur les appareils a
piles ou batteries extérieures sont effectuées aux bornes du cordon d'alimentation en
utilisant une sonde, telle que décrite en 5.1.3, en série avec 'entrée d’un récepteur de
mesure. Les appareils destinés A étre tenus & la main doivent étre reliés a la main
artificielle.

les appateils a
ansformateur

Dans la gamme de fréquences de 30 MHz a 300 MHz, les mesure
piles ou batteries extérieures sont effectuées conformément a 6

areils,
econd

raises
rét, la
yre de
nts N,

I'intervalle de temps entre deux dema eswdoihétreode 15 s.

7.2.3.2 Les interfupteurs™\g Juk 5 ines &
calculer et des caisses e : G fagon

a obtenir au moins 30"dema A . s par
minute, le {r}a ‘ i doit comporter autant de démarrages par finute

qu'il est possi

ement d'image de projecteurs de diapositives. On détermine le
quements N en commandant quatre changements d'imaEe par

Thermosfats séparés ou intégrés pour la commande de chauffage électrique de locaux, de
chauffe-eau, de brileurs a gaz ou a combustible liquide, et dispositifs analogues.

Le taux de répétition des claquements N doit é&tre déterminé pour la vitesse de
fonctionnement maximale spécifiée par le fabricant, ou - si les thermostats sont livrés
pour ou avec un dispositif de chauffage ou un brdleur — pendant un cycle de service de
(50 + 10) % de ce dispositif de chauffage ou de ce brileur.

L'amplitude et la durée de la perturbation doivent étre mesurées pour le courant assigné
le plus faible du thermostat. De plus pour les thermostats équipés d'une résistance
accélératrice intégrée, les mémes mesures sont effectuées, sans qu'aucun dispositif de
chauffage séparé ne soit raccordé.
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7.2.2 Battery operated equipment

If the appliance can be connected to the mains it shall be tested operating in each
permitted mode and in accordance with the operating conditions given in 7.3 while
connected to the mains.

In the frequency range 148,5 kHz to 30 MHz measurements on equipment with external
batteries are made at the terminals of the connecting lead using a probe as described in
5.1.3 in series with the input of the measuring receiver. Equipment which is made to be
held in the hand shall be connected to the artificial hand.

In the frequency range 30 MHz to 300 MHz measurement on equipment with externa

pointing toward the appliance.

7.2.3 Integrated starting switches, speed controls, etc

For $tarters, speed controls etc. incorporated in appliangés\li achiines ang

7.2.3.1 Starters and speed contro!l of s 3 B8 drills. To determine thg
distufbance generated during starting and s d_6f the motor shall bg
increpsed to maximum speed over a 5°s pexiov i

be 1% s.

7.2.3.2 Starting switches
shall|be operated intermi
cannpt be attained, the

in practice shall t@e

7.2.3.3 Picture ¢

Sepdrate as well as.incorporated thermostats for the control of electric room or wate
heaters, oil-and gas burners and the like.

The <click tate N shall be determined for the maximum operating rate stated by th
manufacturer or — if sold for or together with a heater or burner - for a duty-cycle of (50 + 10) %
of this heater or burner.

The amplitude and duration of the disturbance shall be measured for the lowest rated
current of the thermostat. For thermostats which have an acceleration resistor
incorporated, the same measurements shall be performed in addition, without any
separate heater connected.
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Si, dans la pratique, le thermostat peut étre utilisé avec des charges inductives (par
exemple, relais, contacteur), toutes les mesures doivent étre effectuées en utilisant de tels
dispositifs, leurs bobines ayant I'inductance la plus élevée utilis€e en pratique.

Afin d'obtenir une mesure satisfaisante, il est indispensable de faire fonctionner les
contacts pendant un nombre suffisant de fois, en appliquant la charge appropriée pour
s'assurer que les niveaux de perturbation sont représentatifs de ceux rencontrés au cours

du fonctionnement normal.

NOTES

2  Si un thermostat est intégré & un appareil, mais ne commande pas son fonctionnement,-il doit étre
traité conformément & 7.2.4 ou 7.3.4.14.

3  Se reporter également 4 4.2.3.1 pour les thermostats des appareils dg prévus

pour étre utilisés comme appareil fixe.

limites de puissance perturbatrice dans la gamme de fréquences com N Hz; voir

Le dispositif de commande et de régulatio 30 cation
maximale sur le dispositif de que fréquence de mesure. Aprés avoir
enregistré le niveau dg perturbati é 3), la

bande de fréquenc adja quences préférentielles est examinée| sans
réajuster le dispaositif™de dgulation, et les niveaux de perturbatipn les
plus élevés sont 8 3 ¢ an-entre 150 kHz et 240 kHz, avec le dispositif de
commande 3 > position correspondant au niveau maximal & 16¢ kHz).
7.25.2 rs dispositifs de commande et de régulation

La procédure QSUFE te doit étre applicable aux appareils comportant plusieurs
disposi de régulation individuellement réglables, le courant de ¢harge
assigné de chatun e dépassant pas 25 A.

Cette procédure, doif étre appliquée aux appareils pour lesquels plusieurs dispositifs de

commande et de régulation sont connectés, soit sur la méme phase du réseau, soit slir des
phasés différentes.

72521 Chaque dispositif de commande et de régulation est soumis aux pssais
séparément. Les mesures sont effectuées conformément & 7.2.5.1, sur toutes les bornes
de P'appareil.

Si des interrupteurs séparés sont montés sur les dispositifs de commande et de régulation indi-
viduels, il convient que les unités non utilisées soient mises hors tension pendant les essais.

7.2.5.2.2 Le plus grand nombre possible de dispositifs de commande et de régulation
individuels sont connectés sur leur charge, sans que toutefois le courant maximal de
I'appareil dépasse 25 A par phase, chaque dispositif de commande et de régulation
travaillant avec son courant maximal assigné.
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When, in practice, the thermostat may be used together with inductive loads (e.g. relay,
contactor) all measurements shall be performed using such a device, having the highest
coil inductance used in practice.

In order to obtain a satisfactory measurement, it is essential that the contacts shall be
operated for a sufficient number of times with a suitable load to ensure that the levels of
disturbance are representative of those encountered in normal operation.

NOTES
1 __ For appliances containing thermostatically operated switches 7.3.4 is to be observed.

2| If a thermostat is integrated in an appliance which it does not control, it is to be treated according
to 7.2.4 or 7.3.4.14.

3| See also 4.2.3.1 for thermostats for room heating equipment which are intended fo

7.2.% Regulating controls incorporating semiconductor device

W

NPTE - According to 4.1.2.4 these controls as such are not subject tothe W banhce pgwer limits in th

7.2.5.1  Adjustments for maximum dist

The [regulating control shall be adjustechto Bive i ndication on the meter at
each) frequency of measurement. After'the value O disturbance is registered at each
prefg¢rred frequency (see 7.4.1.3) the freq o cdhadjacent to the preferred frequency
is sqanned without adjust atiag tontry 5
are poted (for instance sca ‘ 50 KHz and)240 kHz with the regulating control set

7.25.2

The[following measukem edufe shall be applied to appliances containing severgl
indiyidually adj ) g controls each one having a maximum rated load current
of not more .

It sHall be applied both o appliances where several regulating controls are connected tp
the [same phase the mains and to appliances where the regulating controls are

con/Lected to*separate phases of the mains.

7.2.5.24 Each requlating control is tested separately. Measurements are made in
accordance with 7.2.5.1 on all terminals of the appliance.

If separate switches are provided for the individual regulating controls, the units not being
used should be switched off during these tests.

7.2.5.2.2 As many individual regulating controls as possible are connected to their loads
without the maximum current per phase to the appliance exceeding 25 A when each of the
controls is carrying its maximum rated current.
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Si tous les dispositifs de commande et de régulation individuels ne peuvent étre
connectés 2 leur charge maximale, on doit utiliser en priorité les dispositifs ayant
provoqué le niveau de perturbation le plus élevé lors des essais réahsés conformément
azz2hs.z21.

NOTE - Les dispositifs peuvent étre différents pour des fréquences différentes, ou pour des bornes
différentes.

Le réglage des dispositifs de commande individuels doit étre celui qui a donné le niveau
maximal de perturbation lors des essais réalisés conformément a 7.2.5.2.1. De plus, un
simple contréle doit é&tre réalisé pour s'assurer qu'aucun autre réglage ne produit
un niveau de perturbation plus eleve. seau,

I'appareil.

Cet essai n'est pas réalisé lorsque chaque dispositif de com de etde\régulation est
constitué d’un circuit entierement autonome, compg s mposants
conception soit fortuitement, aucune charge comman tif de
commande et de régulation.

7.3.1.1  Aspirateurs

et n’étant pas couverts par 7.3.1.1.2
ent continu sans accessoire ef avec
wits d’'un cordon d’alimentation rétractable

7.3.1.1.1 Les aspirateurs sans @
ou 7.3.1.1.3 doiven !
un sac a poussiére

par un dispositi nt . automatigue doivent étre mesurés avec le gordon
d’alimentatio:totle e et conformément 4 5.2.1.1.

7.3.1.1.2 Les dspirate dartapt des conducteurs intégrés au tube d’aspiration, pour la

s de 30 MHz & 300 MHz, la mesure de puissance perturbatrice
doit & effectdee a pince absorbante (en plus de la mesure aux bornes du feéseau
i . re plagant le tube d'aspiration et le conducteur intégré par un ¢ordon
sornes de I'appareil, de longueur suffisante et ayant le méme nompre de
fils que/tes condiicteurs d’origine intégrés au tube flexible d'aspiration; le paragrappe 6.3
doit étre pris efircompte, le cordon est supposé étre raccordé en permanence.

Si)la longueur du tube d’aspiration est supérieure a3 2 m, des mesures supplémentaires de
tension perturbatrice (dans la gamme de fréquences de 148,5 kHz a 30 MHz) doivent étre
réalisées (en plus des mesures aux bornes d’alimentation) sur chaque conducteur situé
dans le tube, en utilisant une sonde, conformément & 5.1.3. Les limites données dans les
colonnes 4 et 5 du tableau 1 sont applicables. -

7.3.1.1.3 Pour les aspirateurs comportant des conducteurs intégrés au tube d’aspiration
pour la commande de puissance de I'appareil et pour I'alimentation d’une téte auxiliaire a
moteur, les mesures sont effectuées conformément aux 7.3.1.1.1. et 7.3.1.1.2 mais en ne
connectant pas la téte auxiliaire. Les limites données dans les colonnes 4 et 5 du tableau 1
sont applicables aux bornes des conducteurs de commande et des conducteurs d'alimentation.
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When not all individual controls can be connected to their maximum load, those controls
are given priority which gave the highest disturbance values when tested in accordance
with 7.2.56.2.1.

NOTE - The controls may be different for different frequencies or for different terminals.

The setting of the individual controls shall be the same as those giving maximum
disturbance during the measurement in accordance with 7.2.5.2.1. In addition a simple
check shall be made that no other setting will give greater disturbance. Measurements are
madg on the mains terminats, ; i
additional terminais of the appliance.

This| test is not made when each individual regulating control ¢
self-tontained regulating circuit including all suppression cg
inde
that

L=<

7.3
7.3.7
7.3.1.

7.3.1.1.
or7
an e
cord
obse

W) TV

7.3. aners ontrop leads for power control of the vacuum cleaner
integ

For

o
)
o
@
3
= O
Q
A
2
—te
L2 —

inals on the main unit and of necessary length having the sam
ovided in the originally submitted suction hose; 6.3 shall be take
is supposed to be permanently connected.

= W L&

into Jaccount;»the lead

If thp 1ength of the hose is more than 2 m, additional measurement of disturbance voltagp
(for the frequency range 148,5 kHz to 30 MHz) shall be performed (in addition to the
measurement at the mains terminals) on each lead in the hose using the voltage probe as
described in 5.1.3. The limits given in table 1, columns 4 and 5 apply.

7.3.1.1.3 Vacuum cleaners with control leads and power supply leads for a power nozzle
integrated in the suction hose, the conditions are as in 7.3.1.1.1 and 7.3.1.1.2 but without
the power nozzle connected. The limits given in table 1, columns 4 and 5 apply to both the
control and power lead terminals.
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7.3.1.1.4 Les tétes auxiliaires & moteur pour aspirateurs doivent fonctionner en régime
continu sans frottement mécanique sur les brosses. S’il est nécessaire, le refroidissement
doit étre réalisé par un tuyau non métallique.

Si la téte auxiliaire est reliée par un conducteur d’'alimentation non déconnectable dont la
longueur totale est inférieure & 0,4 m, ou si elle est connectée directement par une prise
de courant sur I'aspirateur, elle doit étre mesurée avec I'aspirateur. Dans tous les autres
cas, les appareils doivent étre mesurés séparément.

7.3.1.2 Les cireuses doivent fonctionner en régime continu sans charge mecanique

1. £
apptiquéeauxbrosses:

7.3.1.3 Les moulins a café a broyeur doivent fonctionner en régime contininsaps’/charge.
7.3.1.4 Les préparateurs culinaires (machines culinaires), iquides,
les batteurs, les machines & extraire le jus des fruits et de onner
rge.
égime
e, les
urs a
commande thermostatique, voir \7.3. rantes
a régulation électronique, les-exigenc
7.3.1.8 Les séct ur les
interrupteu@
7.3.1.9 Les ¥ ) bntinu,
porte close. ’ doit &tre réglé sur sa position moyenne. Le meuble ne doit étre
ni chauff
Le des claquements N est déterminé en se basant sur la mojtié du
NOTE"- Le uépét de glace sur I'élément refroidisseur fait qu'en service normal le nombre de
commutations est 4 peu prés la moitié de celui mesuré iorsque le réfrigérateur est vide.
731710 Les machines a taver doivent fonctionner-avecdeteau; mais—sans—textiles, la

température de l'eau a I'entrée de la machine doit étre conforme aux instructions d’emploi
du fabricant. Si la machine est munie d'un thermostat, on doit le régler sur la température
maximale pour le programme choisi, sans dépasser 90 °C. Le programme le plus défavorable
de la machine doit étre choisi pour calculer le taux de répétition des claquements N.

NOTE - Pour les machines comportant un programme de séchage, voir 7.3.1.12.

7.3.1.11 Machines & laver la vaisselle: comme en 7.3.1.10.
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7.3.1.1.4 Auxiliary power nozzles of vacuum cleaners shall be operated continuously
without mechanical load on the brushes. The coaoling, if necessary, shall be provided by a
non-metallic hose.

If the power nozzle is connected by a non-detachable supply lead having a total length
shorter than 0,4 m or if connected directly by plug and socket to the vacuum cleaner they
shall be measured together. In all other cases, the appliances shall be measured separately.

7.3.1.2 Floor polishers shall be operated continuously without any mechanical load on

the potishingbrushes:

7.3.1.3 Coffee grinders shall be operated continuously without load.
7.3.1.4 Food mixers (kitchen machines), liquid-mixers, blender
operated continuously without load. Far speed controls see 7.1.5
7.3.1.5 Clocks shall be operated continuously.
7.3.1.6 Massage apparatus shall be operated contiquously without

cgi pdusly with maximum aif
if this facility is provided. For
and extractor hoods with

7.3.1
flow;
thern

7.3.1 € 1S ’3.1.7. For thermostatically controlieg

switg
7.3.9. i all’be operated continuously with the door closed
The : juste ¢ middle of the adjustment range. The cabinet shall
be € g seasurement shall be made after the steady state hag
been

The

NOTE - Due'fo ice deposition on the cooling element, the number of switching operations in normal use i
alout halfthat compared with the refrigerator being empty.

7.3.17T0 Washing machines shall be operated with water but—without—textites,the

temperature of the incoming water shall be in accordance with the manufacturer's
instruction for use. The thermostat, if any, must be adjusted to the maximum setting for
the programme chosen or to 90 °C, whichever is lower. The most unfavourable control
programme of an appliance shall be taken for the determination of click rate N.

NOTE - For machines where the drying function forms a part of the programme, see 7.3.1.12.

7.3.1.11 Dish-washing machines as in 7.3.1.10.
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7.3.1.12 Les séche-linge & tambour doivent étre mis en fonctionnement avec une charge
de linge constituée de piéces de tissu de coton prélavés a ourlet double, et dont les
dimensions sont approximativement égales a 0,7 m x 0,7 m et dont la masse a sec est
comprise entre 140 g/m® et 175 g/m”.

Les dispositifs de commande sont réglés sur la position minimale ou sur la position
maximale. On doit choisir la position qui produit le taux de répétition des claquements N le
plus élevé.

Les séche- Imge a tambour séparés donvent étre essayés avec une charge de tissu de

poids égal d’'eau a (25 + 5) °C.

Les séche-linge & tambour combinés avec des lave-linge dan
lavage, d’essorage et de séchage sont effectuées successiye

sans charge, conformément & 7.1.
7.3.1.15 Machines a
Pour mesurer la pecturbation i 5 j , i ipnner
en régime continul@ sa Vi waximal fe.
Pour la me s

dispositifs de

7.3.1.16.2 'Les meésures pour les machines a détruire les documents sont a I'étude.

7-:311.16.3 Les mesures pour les machines a copier sont a I'étude.

7.3.1.17 Projecteurs

7.3.1.17.1 Les projecteurs cinématographiques doivent étre essayés en régime continu
avec un film, la lampe étant allumée.

7.3.1.17.2 Les projecteurs de diapositives doivent étre essayés en régime continu, sans
diapositives, la lampe étant allumée. Pour la détermination du taux de répétition des
claquements N, voir 7.2.3.3.


https://standardsiso.com/api/?name=2304606a44082092a8cf18ef14067e9b

CISPR14©IEC -59 -

7.3.1.12 Tumble-dryers shall be operated with textile material in form of pre-washed,
double-hemmed cotton sheets having dimensions of approximately 0,7 m x 0,7 m and a
mass between 140 g/m2 and 175 g/m® in dry condition.

Control devices are set to either the lowest or highest position. The position that gives the
highest click rate N shall be taken.

ous washing operation.
7.3.1.13 Centrifugal dryers shall be operated cor

7.3.1.14 Razors and hair clippers sha
to 7.]1.2.

7.3.1.15 Sewing machine

For {esting continuous [ch y

at itd maximum speed
For testing switchi 4tha

7.3.1

7.3.1.16:1
7.3.1.16.2 Raper dders are under consideration.

7.3.1.16.8 Copying machines are under consideration.

7.3.1.17 Projectors

7.3.1.17.1 Cine projectors shall be operated continuously with a film, the lamp being
switched on.

7.3.1.17.2 Slide projectors shall be operated continuously without slides, the lamp being
switched on. To determine the click rate N, see 7.2.3.3.
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7.3.1.18 Les machines a traire doivent étre essayées en régime continu sans vide.

©CEl

7.3.1.19 Les tondeuses & gazon doivent étre essayées en régime continu sans charge.

7.3.2 Outils électriques
7.3.2.1 Généralités

7.3.2.1.1 Pour les outils & moteur disposant de deux sens de rotation, les mesures
doivent étre effectuées dans chaque sens de rotation aprés des périodes de
fonctionnement _de 15 min_pour_chaque sens; le plus élevé des deux niveaux de

perturbation doit étre conforme & la limite.

7.3.2.1.2 Pour les outils électriques comportant des masses
incorporées les mesures doivent étre, autant que possible, effeg

7.3.2.1.3 Pour les outils congus pour fonction
destiné & étre raccordé au réseau d'alimentati

illantes

sses
te de
s, les

indre la

ateur
t étre

r. La

ale a

0,4 mouy, sic te, le cordon doit étre replié de maniére
a former un faisce

Si Toutil i , ilis¢ gvec un transformateur, la perturbation doit étre

évaluée dont

int au

es au

doit étre évaluée en effectuant des mesures au niveau des bornes

d’alimentation/de l'outil, lorsqu’il est alimenté a sa tension assignée. Pendant la

mesure, l'outil doit étre muni d’'un cordon d'alimentation de longueur suffisantg pour

permettre les mesures avec la pince absorbante décrite en 6.2.4.

7.3.2.2 Les outils portatifs & moteur, tels que:
Perceuses, perceuses a percussion
Visseuses
Taraudeuses
Meuleuses, ponceuses du type a disque ou d’autres types et lustreuses
Scies, couteaux et ciseaux
Rabots et marteaux

doivent fonctionner en régime continu sans charge.
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7.3.1

7.3.1

.18 Milking machines shall be operated continuously without vacuum. '

.19 Lawn mowers shall be operated continuously without load.

7.3.2 Electric tools

7.3.2.1 General

7.3.2.1.1 For motor-operated tools with two rotating directions, measurements shall be
made for each direction after operating periods of 15 min for each direction, the highest of
the two disturbance levels shall comply with the limit.

7.3.3.1.

shal

toolg,

oper
that

7.3.2.

mairn

a

it
b

the tool is i
y measurem

he disturbance shail*be assessed by measurements made on the tool’'s power input

bnnection wh ping supplied at its rated voitage. The tool shall, during measurement
5 equipped with a power supply lead with a length suitable for measurements with th
psorbing clamp as described in 6.2.4. :

1.3 For tools designed to operate via a transfg inte s e connected to the

O—=0—>—U

1~

A=

I~ 2

W

7.3.2.2 Handheld (portable) motor-operated tools, as:

Drills, impact drills

Screwdrivers and impact wrenches

Thread-cutting machines

Grinders, disc-type and-other sanders and polishers

S
P

aws, knives and shears
laning machines and hammers

shall be operated continuously without load.
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7.3.2.3 Les machine-outils semi-fixes doivent fonctionner de fagcon analogue aux outils
portatifs décrits en 7.3.2.2.

7.3.2.4 Matériel de soudage

a) Aucune mesure n’est nécessaire pour les matériels ne comportant ni interrupteur a
commande thermostatique ou électronique, ni moteur, ni de commande de régulation
(c’est-a-dire pour les matériels ne produisant pas de perturbations);

b) Les matériels munis d’'un interrupteur & commande thermostatique ou électronique
doivent étre mis en fonctionnement avec le rapport cyclique le plus élevé possible. Si

Bt A e Ay lo_$taine ola vl A4is0 n des

e
[* 1) uwpuauu uc: buullllalluc UU [UIIIPGlGlUIU [ WAV .JIUVU, T TaQuUA— U Tropoan

claquements N doit étre déterminé pour un cycle de fonctionnement de (50 £-10) % de
ce dispositif de commande;

c) Les matériels commandés répétitivement,

uniqueme
{ observer que
ploidonnées|par le
: port cyclique
mufation pal unité

en régime permanent
répétition de claquements|N doit
agement. utile de chaleur le

¢fre mesurées avec les plus longs clqus ou
aux instructions d'emploi du fabyricant,
dre (par exemple du bois de pin).

7.3.2.7 Les agra
les plus longu

Iorsqu'elles@

Pour toutes le 3 slectriglies, le taux de répétition des claquements N ddit étre
> a une cadence de 6 coups par minute
nements relatifs au produit ou des instructions d’emploi du

aux outils portatifs dont la puissance "est inférieure & 700 W sont
applicable grafeuses électriques, indépendamment de leur consommation élegtrique

assignée:

aux

7.3.2.8 Les pulvérisateurs doivent fonctionner en régime continu avec le réservoir yide et

SdS dCCESSUITE.
7.3.2.9 Les vibreurs internes doivent fonctionner en régime continu au milieu d'un
récipient circulaire en acier rempli d'eau, le volume de 'eau étant égal a 50 fois le volume
du vibreur.

7.3.2.10 Les mesures pour les appareils de soudage a I'arc sont a I'étude.
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7.3.2.3 Transportable (semi-stationary) motor-operated tools shall be operated similar
to the handheld (portable) tools contained in 7.3.2.2.

7.3.2.4 Soldering equipment, soldering guns, soldering irons

a) For equipment with neither a thermostatically or electronically controlled switch,
nor a motor, nor a regulating control (i.e. equipment which does not generate
disturbances) measurements need not be performed.

b) Equipment with thermostatically or electronically controlled switch shall be operated
with the highest possible duty-cycle. If there is a control device for
clie > a ormi 2

c)| For equipment repeatedly operated with a push button switch
where only disturbance from this mains switch can be observe
i :

cycle-duration ascertain the highest possible number of s
unit.
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7.3.2
clickg
adequate heat transfer, e.g. the gun in

the longest nails or cramps in
use, while working on soft wood (e.g

7.3.207 Power staple
accofdance with the mg

pinewood). - Q

For 4
minu

The l
of thei

7.3.2,
acce

7.3.2.9 Internal vibrators shall be operated continuously in the centre of a round
steel-plate container filled with water, the volume of the water being 50 times the volume
of the vibrator.

7.3.2.10 Arc welding equipment is under consideration.
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7.3.3 Appareils électromédicaux a moteur

7.3.3.1 Fraises dentaires

Pour mesurer la perturbation continue produite par le moteur, le moteur doit fonctionner
en régime continu a sa vitesse maximale avec le porte-outil, mais sans soumettre aucun
matériau au fraisage.

Pour la mesure des perturbations produites par les contacts d'interrupteur ou par les
dispositifs de commande et de régulation a semiconducteurs, voir 7.2.3.1 ou 7.2.5.1.

7.3.3.2 Les scies et les bistouris doivent fonctionner en régime continu sans charge

er en
régime continu avec une bande ou un papier.

7.3.3.4 Les pompes doivent fonctionner en régime contint

7.3.4 Appareils chauffants

Avant d'effectuer les mesures, les appareils doivent atteindre 3 iti ggime
établi. Sauf spécification contraire, xde repetif étre
déterminé pour un cycle de fonctid . i iti e. Si

le cycle de fonctionnement de ( cycle

de service le plus élevé.

pndés
ions de
sur le
ments

plus
S ation par minute, lorsque plusieurs foyers de cyiisson
pour Mn cycle de fonctionnement de (50 + 10) % du dispositif

par des thermostats ¢
dégagement utile g

ps cocottes électriques de table et les friteuses dpivent
des conditions de dégagement utile de chaleur. Sauf si un niveau ¢’huile
i specitié, la quantité d'huile au-dessus du point le plus élevé de la surface

- Sd'environ’30 mm pour les casseroles,
=~ d’environ 10 mm pour les cocottes,

— d’environ 10 mm pour [es friteuses.

7.3.4.3 Les chaudrons cuiseurs, les appareils a eau bouillante, les bouilloires, les
percolateurs, les chauffe-lait, les chauffe-biberons, les chauffe-colle, les stérilisateurs,
les lessiveuses, doivent fonctionner dans des conditions de dégagement utile de chaleur,
en les remplissant & moitié d’eau et en les laissant sans couvercle. Les thermoplongeurs
doivent étre complétement immergés. Le taux de répétition des claquements N doit étre
déterminé pour le réglage moyen (60 °C), dans le cas d'un dispositif de commande
réglable entre 20 °C et 100 °C, ou pour la position unique du dispositif de commande non
réglable.
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7.3.3 Motor-operated electromedical apparatus

7.3.3.1  Dental drills

For testing continuous disturbance of the motor, the motor shall be operated continuously
at its maximum speed with the drilling apparatus, but not drilling a material.

For testing switch disturbance or semiconductor control disturbance see 7.2.3.1 or 7.2.5.1.

7.3.3|2 Saws and knives shall be operated continuously without load.

7.3.3[3 Electrocardiograms and similar recorders shall be operated &
tape pr paper.

7.3.3|14 Pumps shall be operated continuously with a liquid.

7.3.4| Electrical heating appliances

Befofe making measurements the appliances shal ; e conditions. The¢
click [rate N shall be determined for a duty-cyc + % of the control device
unlegds otherwise specified. If the duty- y s reached, the highesi

discharge: an aluminium pated on the appliance until the wate
boils] The click rate N |s K the highest number for several boiling
platep measured ) ~ hing operations per minute for a duty-cyclg
(50 4 10) % of th@ '

7.3.4(2 i ¥ sle-type roasters, deep-fat fryers shall be operated unde
condjtiong’ofadequ at dis€harge. Unless a minimum oil level is specified the quantity
of oillabove i

—| about:30 mm f¥r cooking pans,

~| abeut 10 mm table-type roasters,

— —aboul 10 mm for deep-fat fTyers.

7.3.4.3 Feed boilers, water boilers, kettles, coffee makers, milk boilers, feeding-bottle
heaters, glue pots, sterilizers, wash boilers, shall be operated under conditions of
adequate heat discharge half-filled with water and without lid. Immersion heaters shall be
operated fully submerged. The click rate N shall be determined with a medium setting
(60 °C) of a variable control device having a range between 20 °C and 100 °C or with the
fixed setting of a fixed control device.
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7.3.4.4 Les chauffe-eau instantanés doivent fonctionner dans leur position normale
d'utilisation, le débit d'eau étant réglé a la moitié du débit maximal. Le taux de répétition
des claquements N doit étre déterminé avec le réglage le plus élevé de tout dispositif de
commande incorporé.

7.3.4.5 Les chauffe-eau a accumulation et les chauffe-eau sans accumulation doivent
fonctionner dans leur position normale d’utilisation, remplis avec la quantité d’eau typique;
aucun volume d'eau ne doit étre soutiré pendant l'essai. Le taux de répétition des
claguements N doit étre déterminé avec le réglage le plus élevé de tout dispositif de
commande incorporé.

7.3.4.6 Les générateurs de vapeur destinés au chauffage indirect _des appareils, par
exemple utilisés dans les hotels et les bains-marie ouverts douvent etre utilisés\dans des

7.3.4.7 Les chauffe-plats, les tables chauffantes, les tiroir placards
chauffants doivent fonctionner sans dégagement utile de ¢

7.3.4.8 Les fours de cuisine, les grils, les gaufriers de {is ement
utile de chaleur, la porte du four étant fermée.

NOTE - La fonction micro-ondes, le cas échéant, e

i le taux
pcune

7.3.4.9 Girille-pain: si la durée de
de répétition des claquements N e
limite de claquement ne s’appliqué¢.

tes en
blanc
ir des

Tous les autres grille
73491ouen7 4.5

uffant
auto-
hauffant hors tension a la fin d’'une période prédéterminée, et

aucun dispositif de commande automatique pour réguler I'élgment
I'opération de grillage.

Pour les grille-pain simples, le taux de répétition des claquements N doit étre déternjiné et
le-niveau de la perturbation produite doit étre évalué comme suit:

a) Détermination du taux de repetition des claguements N-

En utilisant la charge normale, la commande manuelle doit étre réglée de maniére a
donner le résultat spécifié. L'appareil étant préchauffé, la durée moyenne de
fonctionnement en fonction «marche» (t, exprimé en secondes) de I'élément chauftant
doit étre déterminée sur la base de trois cycles de grillage. On doit laisser un temps de
repos de 30 s aprés chaque cycle de fonctionnement de I'élément chauffant. La durée
d'un cycle complet est (t, + 30) s. Ainsi, le taux de répétition des claquements N est
donné par la relation:

N = 120/(t, + 30) s
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7.3.4.4 Instantaneous water heaters shall be operated in usual position of use with the
water flow set at half of the maximum flow rate. The click rate N shall be determined with
the highest setting of any control device fitted.

7.3.4.5 Thermal and non-thermal storage water heaters shall be operated in usual
position of use, filled with typical quantity of water; no water to be drawn off during test.
The click rate N shall be determined with the highest setting of any control device fitted.

7.3.4.6 Steam generators for indirect heating of appliances e.g. used in hotels and oper
watefbaths, shall be operated under adequate heat transfer and using the cal quantity
of water.

7.3.4.7 Warming plates, boiling tables, heating drawers, heating cak be
operpted without adequate heat transfer.
7.3.4.8 Cooking ovens, grills, waffle irons, walffle gri all (be~opetated withou
adequate heat transfer, the oven door being closed.

N
7.3.4.9 Toasters: if the duration of €s i 3 and the click rate N no
exce ; S
All o ¢ ardi .3.4.9.1 or 7.3.4.9.2 using as normal loag
slice i i approximately 10 cm x 9 cm x 1 cm) ¢

prod

7.3.4

asting operation.

For simple~toasters™the click rate N shall be determined and the level of disturbance
gengratedassessed as follows:

a) Determination ot clicK rate N.

Using the normal load the manual control shall be set to give the required result. With
the appliance in a warm condition the average "on" time (t, seconds) of the heating
element shall be determined from three toasting operations. A rest period of 30 s shall
be allowed after each "on" time. The time for a complete toasting cycle is (t, + 30) s.
Thus the click rate Nis:

N = 120/(t, + 30) s
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b) Evaluation des niveaux de perturbation:

Le taux de répétition des claquements N, déterminé selon la méthode décrite
ci-dessus, doit étre utilisé pour calculer ia valeur limite des claquements, Lq, a Paide de
la formule indiquée en 4.2.2.2.

Le grille-pain doit étre essayé en appliquant la valeur limite calculée du claquement L
et sa conformité doit étre vérifiée selon la méthode du quartile supérieur indiquée en
7.4.2.6. Le grille-pain doit fonctionner pendant 20 cycles, sans charge, a la valeur de
réglage spécifiée a l'alinéa a). Chaque cycle doit comporter une période de fonctionnement et
une période de repos; la durée de la période de repos doit étre suffisante pour s’assurer
gque-Lappareilrefroidit 3 la température ambiante au début du cycle suivant. || est ermis

d'utiliser un refroidissement a air forcé.

7.3.4.9.2 Les autres grille-pain doivent fonctionner dans des ¢qQ i bment
utile de chaleur en utilisant la charge normale. Chaque cycle doitco Briode
de fonctionnement et une période de repos, cette derniére \aya 30 s.

Le taux de répétition des claquements N doit étre dete pil de

maniére a obtenir un pain brun doré.

de répétition des claquements N1 du dispositit de sans
dégagement utile de chaleur, la surface chat ure et
les dispositifs de commande réglés

Le taux de répétition des claquem 6 s : jt étre
déterminé dans des conditions tell : S per-
mette de repasser deux.essuie-mail ime ute.

Pour fixer la limite d i ux de

répétition N = N1 + W2\ & achine cette

limite. Sa ¢ r iquée
7426, ala

teur.

7.3.4.11 3 epa: ement
utile de ¢ sant un refroidissement par air, par eau ou par huile. L¢ taux
de répétition de S Cle s N est défini comme égal 4 0,66 fois le nombre d’opératigns de
co ati ute “pour un cycle de fonctionnement de (50 + 10) % du dispositif
de comm ¢ 3une température élevée. '

7.3.4.12/Les~appareils pour emballage sous vide doivent fonctionner avec un sag vide,
une tois par minute ou conformément aux instructions d’emploi du fabricant.

7-34 13 tes appareifls —¢étectriques —chauffants—souptes—(coussins;—couveftures,
chautfe-lits, matelas) doivent étre étendus entre deux couvertures souples (par exemple:
des nattes calorifuges), qui dépassent le bord de la surface chauffante d’au moins
0,1 mm. L’épaisseur et la conductibilité thermique doivent étre choisies de telle maniére
que le taux de répétition des claquements N puisse étre déterminé pour un cycle de
fonctionnement de (50 £ 10) % du dispositif de commande.

7.3.4.14 Appareils pour le chauffage des locaux (radiateurs soufflarits, convecteurs,
appareils & circulation d’huile, brdleurs 3 combustible liquide ou & gaz et appareils
analogues) doivent fonctionner dans des conditions de dégagement utile de chaleur.
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b) Assessment of disturbance level:

The click rate N, established as described above shall be used to calculate the click
limit Lq using the formula given in 4.2.2.2.

The toaster shall be tested applying the calculated click limit L_ and assessed using the
upper quartile method given in 7.4.2.6. The toaster shall be operated for 20 cycles without
load at the setting specified in Item a). Each cycle shall comprise an operating period and
a rest period, the latter having sufficient duration to ensure that the appliance is cooled to
approximately room temperature at the beginning of the next cycle. Forced air cooling may
be used

the latter having a duration of 30 s. The click rate N shall be dete
which the bread becomes golden-brown.

7.3.4.10 lIroning machines (ironing machines for tapie
ironing presses): the click rate N1 of the control/deyi
deviges at high temperature setting.

The [lick rate N2 of the motor switch sha

discharge of the heating elements wherytwo damp
are ifoned per minute.

For fixing the click limik L
and the ironing machi

quartile method @ i

7.3.4.11 ar conditions of adequate heat discharge, using air,
water or oil coeling ¢ is defined as the product of the factor 0,66 and thj
number of switching \operatiens per minute for a duty-cycle of (50 + 10) % of the contro|

devige opéra A-hightemperature setting.

7.3.4.12 Vacuum™packager shall be operated with empty bags once per minute of

bedwarmers heating mattresses) shall be spread between two erxubIe covers (e.g.
non-conducting mats), extending beyond the heating surface by at least 0,1 mm. The
thickness and the heat conductivity shall be selected in such a way that the click rate N
can be determined for a duty-cycle of (50 + 10) % of the control device.

7.3.4.14 Room heaters (fan heaters, convectors, fluid-filled heaters as well as oil and gas
burners and similar) shall be operated under adequate heat transter.
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Le taux de répétition des claquements N doit étre déterminé pour un cycle de fonctionnement
de (50 + 10) % du dispositif de commande ou pour le cycle de fonctionnement maximal
indiqué par le fabricant.

L'amplitude et la durée de la perturbation doivent étre mesurées pour la plus faible valeur
d'un éventuel commutateur de réglage de la puissance.

De plus, les mémes mesures doivent étre effectuées avec le commutateur reglé sur la
position zéro pour les appareils dont le thermostat et la résistance d'accélération restent
connectés au réseau.

Si, dans la pratique, le thermostat peut étre utilisé avec des charges inductiveL (par

exemple, relais, contacteur), toutes les mesures doivent étre effectuges enutilisant de tels
dispositifs, leurs bobines ayant I'inductance la plus élevée utilisé€ e i
Afin d’obtenir une mesure satisfaisante, il est indispensable 'onnfr les
contacts pendant un nombre suffisant de fois, en appli§ pour
s’assurer que les niveaux de perturbation sont représe cours
du fonctionnement normal.

NOTE comme

appareils fixes, voir 4.2.3.1
7.3.5 Distributeurs automatique

ndition

d utlllsatlon partlcull s i 3 it & ili t aux
Si la machin es les
perturbatio S.

ent) commandées manuellement, dans lesquelies il se

atiques, dans lesquelles les opérations de commration
al de deux claquements par opératlon de vente, de distr{bution

Il est-nécessaire d'effectuer trois opérations de distribution, chaque opération| étant
déclenchée aprés le retour de la machine a I'état de repos. Si le nombre de claqugments
produits par chacune des opérations de distribution est identique, le taux de répétitipn des

claquements N est numériquement égal & un sixiéme du nombre de claquements produits
au cours d'une seule opération de distribution. Si le nombre de claquements varie d'une
opération a lautre, il est nécessaire d'effectuer sept opérations de distribution
supplémentaires et le taux de répétition des claquements N doit étre déterminé a partir
d’un nombre minimal de 40 claquements, en admettant que la période de repos entre
chaque opération de distribution était telle que les 10 opérations étaient uniformément
réparties sur une période d’'une heure. La période de repos doit étre comprise dans le
temps d’observation minimal.
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The click rate N shall be determined for a duty-cycle of (50 £ 10) % of the control device
or the maximum operating rate stated by the manufacturer.

The amplitude and duration of the disturbance shall be measured for the lowest position of
the power range switch, if any.

For appliances having their thermostats and acceleration resistor connected to the mains,
the same measurements shall be performed in addition with the switch in zero position.

Wheulv, in practice, the thermostat may be used together with inductive loa
contactor) all measurements shall be performed using such a device, ha
coil inductance used in practice.

(e.g. relay

N

In orfler to obtain a satisfactory measurement, it is essential that

distufbance are representative of those encountered in norma

NQTE - See also 4.2.3.1 for room heating equipment intendeg

7.3.5] Automatic goods-dispensing A
and similar appliances

As far as continuous disturbance o
obsefved; the appliance is
use.

If thg machine is capab
distufbance shall

In cre of automati

or similar proge

7.3.5.1 6 1 sing machines

Threp dispénsing operations are to be carried out, each subsequent operation being
initiated“once the machine has returned to a quiescent rest state. If the number of clickg
produceéd by each of the dispensing operations is the same then the click rate N is
numerically equal to one-sixth of the number of clicks produced in a single dispensing
operation. If the number of clicks varies from operation to operation, a further seven
dispensing operations are to be carried out and the click rate N shall be determined from
at least 40 clicks on the assumption that the rest period between each dispensing
operation was such that the 10 operations were uniformly distributed over a period of one
hour. The rest period is to be included in the minimum observation time.
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7.3.5.2 Juke boxes

Un cycle de fonctionnement est effectué en introduisant un nombre maximum de piéces
dont la valeur minimale est suffisante pour faire démarrer la machine, puis en
sélectionnant et en faisant jouer le nombre correspondant de morceaux de musique. Ce
cycle de fonctionnement est répété aussi souvent que nécessaire pour produire un
nombre minimal de 40 claquements. Le taux de répétition des claquements N est égal a la
moitié du nombre de claquements par minute.

NOTE - En raison de l'utilisation normale et du mélange des piéces, on admet un nombre de claquements
égal a la moitié de celui observé pendant I'essai.

7.3.5.3 Machines a jouer avec systéme de distribution de gain

Les dispositifs électromécaniques, incorporés dans la machine p ver les

gains, doivent, lorsque cela est possible, étre déconnectés das fin de
permettre un fonctionnement indépendant de la fonction je

Le jeu est mis en route en introduisant un nombre I¥ valeur
minimale est suffisante pour faire démarrer la répété
autant de fois que nécessaire pour produire al/de 40 claqueme:lts. Le
taux de répétition des claquements N1 est.€ ombre de claquemerjts par

La fréquence et la S ins doivent étre indiquées par le fabricant. Le
taux de répétition de clay A dispositifs de stockage et de paiement est
estimé par la simulatie in-égal~a—ta valeur moyenne indiquée par le fa%icant,
arrondie a ! ) simulation de ce gain doit étre répétée autant de
fois que ce 3jre-pour produire un nombre minimal de 40 claquements.|Ainsi,
le taux de rép ~ 2 N2 dans le systéme de gain est déterminé.

Pour teni - fréquéence des gains, on multiplie le nombre de cycles ¢e jeu
utilisé pQur dete i par la fréquence moyenne des gains. Ce nombre de gaips par
cyclé par N2 pour obtenir un taux de répétmon des claquements N3

Le taux de répétition des claquements de la machine est égal a la somme des deuix taux

o4 AA ot St atd-a—eat, =N
= e B VIaUIITTICS a JUUTT odiio o yoiCiiiec U

7.3.5.4.1 Machines a billes, boules, balles

La machine est mise en fonctionnement par un joueur suffisamment initié (ayant
expérimenté ce type de machine ou des machines analogues pendant au moins 30 min).
On utilise le nombre maximal de piéces dont la valeur minimale est suffisante pour faire
démarrer la machine. Le cycle de fonctionnement doit étre répété autant de fois que cela
est nécessaire pour produire un nombre minimal de 40 claquements.
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7.3.5.2 Juke boxes

An operating cycle is carried out by inserting the largest number of coins with the minimum
value necessary to start the machine, followed by the selection and piaying of the
corresponding number of pieces of music. This operating cycle is to be repeated as often
as necessary to produce a minimum of 40 clicks. The click rate N is determined as being
half the number of clicks per minute.

NOTE - Due to the normal frequency of use and combination of coins, the number of clicks is taken as half
that during the test observed.

7.3.8.3 Automatic entertaining machines incorporating a winnings-payoyt mechanism
Elecromechanical devices incorporated in the machine for std
winnings are to be disconnected where possible from the operati
enteftainment function to be operated independently.

The [entertainment cycle is initiated by inserting the
minium value necessary to start the machine. The ¢
as often as necessary to produce a minimum of 40
as being half the number of clicks per mjgute.

N¢

The |average frequency
mandfacturer. The clic
assepsed by simulatio

rounged off to neafest
as necessary to @ 6
N2, is thus dete

7.3.5.4.1 Pinball machines

The machine shall be operated by a reasonable player (one with at least 30 min
experience of operating this or similar machines). The largest number of coins with the
minimum value necessary to start the machine are used. The operating cycle is to be
repeated as often as necessary to produce a minimum of 40 clicks.
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7.3.5.4.2 Machines vidéo et tous les autres appareils analogues

Ces machines ou appareils doivent étre utilisées conformément aux instructions d’emploi
du fabricant. Le cycle de fonctionnement doit étre le programme obtenu aprés avoir
introduit le nombre maximal de piéces dont la valeur minimale est suffisante pour faire
démarrer la machine. Dans le cas de machines & plusieurs programmes, il faut choisir le
programme qui produit le taux maximal de répétition des claquements. Si la durée du
programme est inférieure & 1 min, le programme suivant ne doit commencer qu‘une
minute aprés le démarrage du programme précédent, afin de reproduire les conditions
normales dutmsatlon Cette période de repos dout étre comprlse dans le temps

e_cela est

nécessalre pour produnre un nombre minimai de 40 cIaquements

NOTE - Ce paragraphe sera supprimé lorsque les dispositions pour les maelj déo bt les appareils

analogues auront été introduites dans le CISPR 13.

7.3.6 Jouets électriques roulant sur des pistes

7.3.6.1 Systémes de jouet électrique
glément mobile, sa
7.3.6.1.2 Le systéme doit étre(as s aux instructions accompagnant

le jouet dans I'emballage. La dispositiom de ¥a_pi it étre celle qui occupe la plus
grande surface. Les autres élémenis jouet doivent étre disposés conformémept aux

7.3.6.1.3 Chaque e doi assayé séparément, alors qu'il est en train de
se déplacer sur (I8 . s-éléments contenus dans I'emballage doivent étre

essayés, et | i i ent essayé, en faisant fonctionner simultanément
tous les élé

7.3.6.1.4 Sji grtai hre’ de systémes de jouet électrique sont congtitués
d'éléments Ipobi des et d’'une piste identiques et s’ils ne différent que par
leur nombre d ) eul le systéme de jouet électrique dont I'emballage comprend le
plus gra mpre, d'éléments mobiles doit étre soumis a I'essai. La piste doit ¢ouvrir

la plus grande.surfate. Si ce systéme de jouet électrique est conforme aux exigen¢es en
aux exuge RGeS, Sans avoir a les soumettre & des essais supplémentaires.

7.3.61.5 Les essais doivent étre effectués comme indiqué en 7.3.6.3.

7.3.6.2 Eléments séparés

7.3.6.2.1 Les éléments séparés des systémes de jouet qui, bien que vendus séparément,
ont été reconnus conformes en tant que partie d’'un systéme, ne nécessitent aucun essai
suppiémentaire.
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7.3.5.4.2 Video machines and all other similar appliances

These machines and appliances shall be operated in accordance with the manutfacturer's
instruction for use. The operating cycle shall be the programme obtained after inserting
the largest number of coins with the minimum value necessary to start the machine. In the
case of machines with several programmes, the programme giving the maximum click rate
shall be selected. Should the duration of the programme be less than 1 min, the following
programme is not to be started within one minute off the start of the previous programme
so as to reflect normal use. This rest period is to be included in the minimum observation
time. The programme shall be repeated as often as necessary to produce a minimum of
40 clicks

NQTE - This subclause will be deleted when provisions for video machines and sj pliances arqg
takken into account in CISPR 13.

7.3.6| Electric toys running on tracks

7.3.611  Electric toy systems

7.3.611.1 An electric toy system includes both the moving S ontrol device
and the track, sold as a package.

struc ior@i err'in the sales package
The layout of the track shall be such as\to mg e.the area. Other components shall bg
arrarjged as indicated in figure 7.

7.3.6.1.3 Each moving ¢t gnt shal ..‘.- parately while running on the track
all cqmponents in the sa 9 > e , and the system shall also be tested
with all moving compong i

7.3.6.1.5 [Fhe testing shall be carried out as described in 7.3.6.3.

7.3.6.2 Indivigual components

7.3.6.2.1 Individual components of a toy system which have been approved as part of a
system, even when sold separately, shall require no further testing.
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7.3.6.2.2 Eléments mobiles séparés, par exemple: locomotives et voitures

Les éléments mobiles séparés qui n‘ont pas été par ailleurs reconnus conformes en tant
que partie d’'un systéme, doivent étre essayés sur une piste ovale de 2 m x 1 m. La piste,
les cordons et le dispositif de commande nécessaires doivent étre fournis par le fabricant
de I'élément mobile séparé. Si cet équipement auxiliaire n'est pas fourni, les essais
doivent étre effectués avec un équipement auxiliaire dont I'utilisation est jugée convenable
par 'organisme d’essai. '

La plste les cordons et Ies dlsposmfs de commande douvent etre disposés conformément
apport
d’essais doit comporter une description de I'équipement auxiliaire utili

7.3.6.2.3 Les dispositifs de commande sont a I'étude.

7.3.6.3 Méthode de mesure

7.3.6.3.1 Tensions perturbatrices aux bornes entre

MHz: appareils| mis &
la terre et non mis a la terre .

La disposition du systéme de jouet électn it & 8 ng’a 7.3.6.1 ou a 7/3.6.2,
selon le cas. Le systéme de jousg y 3 0,4 m
au-dessus d'une plaque métallie : ; r métallique d’'une engceinte
blindée. La plaque métallique doitdépasser d’ay, moias 0, m au-dela du bord du systéme

La longueur du cordg ipne i nsformateur & la piste doit étre égale a
0,4 m; si le cordom est\{ j alors nécessaire de le replier en Zigzag,

parallélement au|cgrdon nani er un faisceau horizontal d’'une longueur
comprise entre 0, 4 m. syres doivent étre effectuées au niveau du primaire
du transfor ¢ di iti mande, & l'aide du réseau fictif en V (voir $.1.2).
Les limites indiguées. 8 k olonnes 2 et 3 s’appliquent.

basse
igte du
rme &
our le
ns les

7.3.6(3.2 Puissance perturbatrice entre 30 MHz et 300 MHz

Le systéme de jouet électrique doit étre disposé conformément en 7.3.6.1 ou en 7.3.6.2,
selon le cas applicable; toutefois, la surface maximale occupée par la piste ne doit pas
dépasser 2 m x 1 m (se reporter 4 la figure 7). La puissance perturbatrice doit étre
uniquement mesurée du cété piste du transformateur ou du dispositif de commande, a
I'aide de !a pince absorbante, le cordon d'alimentation & basse tension étant prolongé
autant que nécessaire. Tous les dispositifs d'antiparasitage en bande métrique placés aux
points de connexion du cordon d'alimentation & basse tension et de la piste doivent étre
retirés afin de permettre une évaluatlon convenable des perturbations rayonnées par la
piste elle-méme.
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7.3.6.2.2 Individual moving components, for example locomotives and cars

Individual moving components, not approved already as part of a system, shall be tested
on an oval track measuring 2 m x 1 m. The necessary track, leads and control device are
to be supplied by the manufacturer of the individual moving component. If such auxiliary
equipment is not supplied, tests shall be carried out on such auxiliary equipment as is
convenient for the testing organization to use.

The track Ieads and control devnces are to be arranged as shown in flgure 7. The tests
are tobe—carriecrout-as-dese af
the auxiliary equ:pment used.

7.3.6.2.3 Controllers are under consideration.

7.3.6.3 Method of measurement

7.3.6.3.1 Terminal voltages 148,5 kHz to 30 MHz: earthed ana 3 d\equipment

r
N
t

The

app!
plate

The
long
of b tween 0,3 m ang

transformer/controler
out in table 1 co

control-leads, 0 2 g _of the transformer/controller, using a voltage probe a
desgribed n §.1.3 i the input of the measuring receiver. For the principg
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apply.

7.3.6.3.2 \( Disturbance power 30 MHz to 300 MHz

The electric toy system shall be arranged in accordance with 7.3.6.1 and 7.3.6.
whichever applies, except that the maximized track area shall not exceed 2 m x 1 m (see
figure 7). The disturbance power measurements shall be made only on the track side of
the transformer/controller using the absorbing clamp, the low voltage supply lead being
‘extended as far as is needed. Any suppression devices fitted at the interconnection of the
low voltage supply and the track shall be removed in order to allow a valid assessment of
the disturbance radiated from the track itself. _
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Tous les véhicules autopropulsés contenus dans le systéme de jouet électrique doivent
&tre mis en marche simultanément, mais aucun des autres véhicules ne doit se trouver sur
la piste. Les limites indiquées au tableau 2, colonnes 2 et 3 s’appliquent.

7.3.7 Equipements et appareils divers

NOTE - Les limites de la puissance perturbatrice dans la gamme de fréquences comprise entre 30 MHz et
300 MHz ne sont pas applicables aux dispositifs mentionnés de 7.3.7.1 a 7.3.7.3, car ces dispositifs ne
provoquent que des perturbations discontinues (voir 4.2.1).

2371 Minuterios-ron-iacorporées dans un équipement ou dans des appareils

S'il est possible, en utilisation normale, de régler la minuterie de mapiéere™a obteniv plus de
deux opérations de commutation en I'espace de 2 s, les perturbdtions générées dpivent
alors étre conformes aux limites applicables aux perturbations cogtinue

S'il n'est pas possible, dans un intervalle de 2 s, Srations de
commutation il faut alors régler la minuterie de maniére a xendre~ga im a valeuride n,
(le nombre d'opérations de commutation voir 7.4.2.3). e ant’de\la charge dojit étre
égal au dixieme de la valeur maximale assignée cification contrajre du

fabricant, la charge doit étre constituée de lampes d inc

Lorsque les conditions relatives a A\ inférieure ou égale a3 10 ms et a
un taux de répétition des claque i ‘ ing/sont satisfaites, conformément

Pour les minuteries comportant une ~ e manuelle et un arrét automatique, la

durée moyenne du «marche» (t, en secondes) dojt étre
déterminée a partir de trqis opéra sives, alors que la minuterie est réglée de
maniére & rendre Mmaxi 1l st nécessaire de prévoir une période dg repos
de 30 s. La duré { ntégale a (t; + 30) s, alors le taux de répétition des
claquemené & .

7.3.7.2 Dispe 7'de clbtures électriques

Les fils de g stre-femplacés par un circuit RC série (point 2, figure 6) cgnstitué
d'un condensd F (tension nominale: 10 KV continu) et d’'une résistance de 250 Q
(la Fésista Q e paralléle avec 50 pH incorporée dans le réseau fictif en V permet
d’'obtenir D0-Q do résistance de charge nécessaire). Une résistance de 1 MQ (point 6 de
la figure nlacé en parallele avec le circuit de série pour compenser la perte de résis-

tance-dufilde cldture. L'appareil doit étre mis en service dans la position normale, ayec une
inclinaison maximale de 15 degrés par rapport & la position verticale.

(es dispositifs de commande accessibles sans outils doivent étre réglés a la ;Position

correspondant au niveau de perturbation maximal.

Les clétures électriques destinées a étre alimentées en courant alternatif ou en courant
continu doivent étre essayées avec les deux types d’alimentation.

La borne de terre du circuit de la cléture doit étre reliée a la borne de terre du réseau en V. Si
les bornes du circuit de la cléture ne sont pas clairement identifiées, elles doivent étre
mises a la terre a tour de rdle.

NOTE - Afin d'éviter la détérioration de I'entrée RF du récepteur de mesure par les impulsions de forte
énergie produites par le dispositif d'alimentation de la cloture électrique, linstallation d'un atténuateur
avant 'entrée RF peut étre nécessaire.
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All self-propelled vehicles contained in the electric toy system shall be running
simultaneously but all other vehicles shall not be on the track. The limits set out in table 2,
columns 2 and 3 shall apply.

7.3.7 Miscellaneous equipment and appliances

NOTE - Disturbance power limits in the frequency range 30 MHz to 300 MHz are not applicable to the
devices quoted in 7.3.7.1 to 7.3.7.3, causing discontinuous disturbance solely (see 4.2.1).

nuous disturbance.

If more than two switching operations in any 2 s period cag
switgh is adjusted to maximize the value of n, (the number of s
7.4.2.3). The load current shall be 0,1 of the maximum rated
spedified by the manufacturer, the load shall consist of irca

Whe iti i i€ ding nd the click rate N not
moreé i illed, i Ni ¥ Oimit on the amplitude o
the qli

For automatic "off" the average "onf
time s$ive operations while the switch i

adjus 0 s shall be allowed. The time for &

7.3.7

The ed by a series RC circuit (item 2 in figure 6) comprising
10 nF capacitor ( age of 10 kV d.c.) and a 250 Q resistor (the 50 Q in paraliel
with e artificial mains V-network provides the balance of th
required istance). A resistor of 1 MQ (item 6 in figure 6) is placed in parallgl

o réplace the leakage resistance of the fence wire. The applianc
shal| be operate i » normal position with a maximum inclination of 15 degrees from th

vertical position.

The [controls accessible without tools shall be set to the position of maximum disturbance.

Electric fences designed to be operated with a.c. or d.c. shall be tested with both kinds of
supply.

The earth terminal of the fence circuit shall be connected to the earth terminal of the artificial
mains V-network. If the terminals of the fence circuit are not clearly marked, they shall be
earthed in turn.

NOTE - In order to avoid damage to the r.f. input of the measuring receiver by the high energy pulses of
the electric fence unit, it may be necessary to insert an attenuator before the r.f. input.
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7.4.7.3 Allume-gaz électroniques

Les perturbations provoquées par les allume-gaz électroniques a étincelle unique
actionnés manuellement, qui ne fonctionnent que lorsqu’un interrupteur incorporé a
I'appareil aux fins de la connexion au réseau ou de la déconnexion du réseau est
actionné, ne doivent pas étre prises en considération, conformément a 4.2.3.3 (par
exemple les chaudiéres de chauffage central et les radiateurs a gaz sont exclus, mais non
les appareils de cuisson).

Les autres équipements munis d'allume-gaz électroniques incorporés doivent étre essayés

Y-

CUITITTG auu, oQito ClIIIIIUIII.alIUIl 23] Hass

7.3.7.3.1 Allume-gaz & étincelle unique pour appareils de cuisson
suit:

entre
, les

e que
ment

doit étre calculée conformément
des claguements N = 2. Ce taux de
¢ hypothétique, qui donne une limite Lq
y continues L.

a 4.2.2.2, en utilisant un taux e
répétmon des claquen nts s

L allume-gaz doit( étre”essayé ¥ étincelles, avec un intervalle minimal de 2 § entre
deux étin : gives 1 apphquant la limite calculée Lq-et en vérifiant la
conformité deA aftume i i ir 7.4.2.6).

suit:

a) la durée d’'une perturbation dépasse 200 ms, ou

b) une perturbation n'est pas séparée de la perturbation suivante ou d'un claqjement

¢) dans un intervalle de 2 s, il se produit plus de deux claquements, les limites des
perturbations continues indiquées aux tableaux 1 et 2 sont applicables.

Si,
a) tous les claquements ont une durée inférieure & 10 ms et

b) dans un intervalle de 2 s, il ne se produit pas plus de deux claquements, on estime
que le taux de répétition des claquements N est inférieur ou égal a cing et,
conformément 2 4.2.3.4, aucune limite n'est applicable a 'amplitude des claquements
produits. '
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7.3.7.3  Electronic gas igniters

The disturbance caused by manually operated single spark on demand electronic gas
igniters, which operate only when a switch included for the purpose of mains connection or
disconnection operates, is to be disregarded according to 4.2.3.3 (for instance central
heating boilers and gas fires are excluded, but not cooking equipment).

Other equipment incorporating electronic gas igniters shall be tested without gas being

H Ty 4l - Foal)
applied-totheequipment-as-foltows:

7.3.7.3.1 Single spark on demand igniters for cooking equipment

Detefmine whether disturbance is continuous or discontinuous as folfows:

Produice 10 single sparks with not less than 2 s between sparks. \ q
200 ms, the continuous disturbance limits of tables 1 and 3
the dlick duration not exceeding 10 ms is fulfilled, it is a 1at the clickrate N is no

mord than five and in accordance with 4.2.3.4 there
click$ produced.

If any click is greater than 10 ms and if 8
L_shall be calculated as in 4.2.2.2 using-a

disturbance limit L.

The Jigniter shall be te
applying the cal
7.4.96).

7.3.1.3.2 Repetitixe igni

Determinewhether the:

Operate the igititer tosproduce 10 sparks.
If leither,
a) anydisturbance exceeds 200 ms, or

b) “any disturbance is not separated from a subsequent disturbance or click by a
east 200-ms;or

¢) more than two clicks occur within any 2 s period, the continuous disturbance

limits of tables 1 and 2 apply.

a) all clicks are less than 10 ms and

b) not more than two clicks occur within any 2 s period, it is assumed that the click
rate N is not more than five and in accordance with 4.2.3.4 there is no limit on the
amplitude of the clicks produced.
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a) la durée d’un claquement quelconque est supérieure & 10 ms et

b) dans un intervalle de 2 s, il ne se produit pas plus de deux claquements, la
limite L _ doit étre calculée conformément a 4.2.2.2, en utilisant un taux empirique
de répétition des claquements N = 2. Ce taux de répétition des claquements est une
valeur pratique hypothétique qui donne une limite Lq supérieure de 24 dB a la limite

des perturbations continues L.

L’allume-gaz doit étre essayé pour 40 étincelles, en appliquant la limite calculée L

et en

vérifiant la conformité de Pallume-gaz selon la méthode du quartile supérieur (voir

74.25).

7.3.7.4 Destructeurs d'insectes: une charge résistive de 2 kQ dq ans le
circuit de décharge

NOTE - Normalement, il n'est possible d'observer que les perturbations co
7.3.7.5 Pour les équipements rayonnants destinés au gls que les appareils

employés par exemple a des fins thérapeutiques,
les lampes a rayonnement ultraviolet et fes lamp

omme

7.3.7.6 Les épurateurs d’air éle ' S : i i B des

MHz et

Les chargeu dans
un autre &s en appliquant une méthode analogue J celle
prescrite 4 5.2.4 d’alimentation a un réseau fictif, en V.

Les born i étre reliées a une charge résistive variable, congue de
maniér 2 Ni positif soumis A I'essai, son courant maximal spécifié etfou sa
tensj €. Voir également 4.1.1.2. Si les bornes de la charge ng sont
pa pendant la charge, il n’est pas nécessaire d'effectuer de mesures|a ces
borne

Si céla* est nécessaire pour le fonctionnement correct de I'appareil, une batterie
cofpletement chargée doit étre raccordée en paralléle sur la charge résistive.

Les chargeurs de batteries qui ne pourraient pas fonctionner comme prévu lorsqu’ils sont

connectés a une charge résistive ou a une batterie compiétement chargée, doivent étre

mesurés lorsqu’ils sont connectés & une batterie partieliement chargée.

Il est nécessaire de faire varier la charge jusqu’'a ce que la valeur maximale et la valeur

minimale de la tension ou du courant & contrdler soient atteintes; le mveau de pertur|
maximal aux bornes d’entrée et de la charge doit étre enregistré.

NOTE - Les bornes qui doivent étre reliées a la batterie sont considérées comme des
supplémentaires. Les limites indiquées dans les colonnes 4 et § du tableau 1 sont applicables.

bation

bornes
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The

a) any click is greater than 10 ms and

b) not more than two clicks occur within any 2 s period, then the click limit L_ shall
be calculated as in 4.2.2.2 using an empirical click rate N = 2. This click rate is an
assumed practical value, which gives a click limit Lq of 24 dB above the continuous
disturbance limit L.

igniter shall be tested for 40 sparks applying the calculated click limit Lq and assessed

by the upper quartile method (see 7.4.2.6).

7.3.91.4 Insect killers: A resistive load of 2 kQ shall be placed across the

7.3.7
lamp

7.3.1.6 Electrostatic air cleaners shg
surrqunded by a sufficient volume of a

7.3.1.7 Battery chargers

dgvices (see 4.1.2.4).

Battery chargers net in
a minner simila.2.

The 3 cted to a variable resistive load designed to ensure th
the maximum Gl and/or voltage of the device under test can be obtained.
See ¢ ¢ wen the load terminals are not accessible while loading, n
mea minals need to be made.

When a fully*charged battery is required for correct operation of the device, the battery

shal

NOTE - Normally only continuous disturbance can be observed.

DTE - Disturbance power,

h
p

work.

be‘connected in paralle! with the variable load.

Battery chargers which would not operate as intended when connected to a resistive load

or a
parti

The

fully charged battery shall be tested after being connected to a battery which is
ally charged. )

load shall be varied until the maximum and minimum values of the voltage or current

to be controlled have been reached; the maximum level of disturbance at the input and at

the |

oad terminals shall be recorded.

NOTE - The terminals to be connected to the battery are considered as additional terminals; the limits of
table 1, columns 4 and 5 apply.
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7.3.7.8 Redresseurs

NOTE - Les limites de la puissance perturbatrice dans la gamme de fréquences comprise entre 30
300 MHz ne sont pas applicables & ces dispositifs (voir 4.1.2.4).

MHz et

Les redresseurs qui ne sont pas incorporés dans un autre équipement ou dans un autre
appareil doivent étre mesurés en appliquant une méthode analogue a celie de 5.2.4, en
reliant les bornes d’alimentation & un réseau fictif en V et en reliant les bornes de charge

a une charge résistive variable, congue de maniére a obtenir du dispositif soumis a |
son courant maximal spécifié et/ou sa tension maximale spécifiée.

‘essai,

il est nécessaire de faire varier la charge jusqu’a ce que la valeur maximale et |a
minimale de la tension ou du courant a contréler soient atteintes; le ni
maximal aux bornes d'entrée et de la charge doit étre enregistré.

7.3.7.9 Convertisseurs

NOTE - Les limites de la puissance perturbatrice dans la gamme de fréquences, com e\entre 30

300 MHz ne sont pas applicables a ces dispositifs (voir 4.1.2.4).

valeur

au de pertutpation

MHz et

Les convertisseurs, qui ne sont pas incorporés d 3 re € gnt ou dans ur autre
appareil et qui sont susceptibles d'étre raccordés au d’'alimentation basse tension,
doivent étre mesurés en appliquant une me : e\ celté en 5.2.4, en reliant les
bornes d’alimentation a un réseau nes de charge & une charge
variable. Sauf spécification contrai icant, on doit utiliser une ¢harge
résistive.

Dans le ca
étre directe t

fonctionnement par heure. Chaque cycle comprend:

valeur
bation

oivent
rie est
.3, en

es de

arrét;

a) pour les monte-charge ayant une seule vitesse de fonctionnement: montée;

descente; arrét.

b) pour les monte-charge ayant deux vitesses de fonctionnement on utilise les deux

cycles en alternance:
Cycle 1: montée (vitesse lente); montée (vitesse rapide); montée (vitesse lente)

;arrét;

descente (vitesse lente); descente (vitesse rapide); descente (vitesse lente); arrét;

Cycle 2: montée (vitesse lente); arrét; descente (vitesse lente); arrét.

NOTE - Pour réduire la durée de V'essai, on peut accélérer les cycles, mais le taux de répétition des
claquements est calculé sur la base de 18 cycles par heure; on doit prendre soin de ne pas endommager le

moteur par dépassement du rapport cyclique admissible.
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7.3.7.8 Rectifiers

NOTE - Disturbance power limits in the frequency range 30 MHz to 300 MHz are not applicable to these
devices (see 4.1.2.4).

Rectifiers not incorporated in another appliance or equipment shall be measured in a
manner similar to 5.2.4 with the mains supply terminals connected to an artificial mains
V-network and the load terminals to a variable resistive load designed to ensure that the
maximum specified current and/or voltage of the device under test can be attained.

TheIoad shall be varied until the maximum and minimum values of the voltage or current
to bé controlled have been reached; the maximum level of disturbance at the~input and a
the Ipad terminals shall be recorded.

7.3.1.9 Convertors

NDTE - Disturbance power limits in the frequency range 30 MHz to 300 ® to these

davices (see 4.1.2.4).

Conyertors not incorporated in appliances or equip
mairjs supply shall be measured in a manner si he mains suppl
terminals connected to an artificial mains V- net v inals to a variabl
load] Unless specified otherwise by the acturex, istive load shall be applied.

cornected to thi

The lload shall be varied upti i g imum values of the voltage or curren
to b¢ controlied have beeq 3 ; th el of disturbance at the input and
the Ipad terminals shaljbe re

In the case of @ - g the supply terminals have to be connectel
diregtly to the b b

spedified in 7.2.2 b
in 4.11.1.4, last pa

—

voltage probe as described in 5.1.3, limits givel

7.3.7.10

The |click rate’N sha
comprise:

be determined with 18 working cycles per hour; each cycle sha

a) on hoists having only operating speed: lift; pause; lower; pause;

b) on hoists having two operating speeds with both the following cycles, alternating:

Cycle 1: fine lift (creep speed); lift (full speed); fine lift; pause; fine lower; lower
(full speed); fine lower; pause;
Cycle 2: fine lift; pause; fine lower; pause.

NOTE - For shortening the time to be used for testing the cycles may be accelerated, but the click rate is
calculated on the basis of 18 cycles per hour; care should be taken not to damage the motor by exceeding
duty cycle.
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On doit effectuer un essai similaire en traction.
La montée et la traction doivent étre mesurées et évaluées séparément.

7.4 Interprétation des résultats
7.4.1 Perturbations continues

7.4.1.1 Pour chaque mesure, la lecture indiquée sur le récepteur de mesure est observée
pendant environ 15 s; les valeurs les plus élevées doivent étre enregistrées, a I'exception
de toute pointe isolée dont il ne faut pas tenir compte.

7.41.2 Si le niveau général des perturbations n’est pas stable, et-qu'il indiqje une
augmentation ou une baisse prolongée supérieure a 2 dB dans lintgrvalle de i15’s, dlors la
ditions

omme
ppareil
ure, et
inute, a

b) Si l'appareil est normalement dg riodes
prolongées, comme par exe _ ndant
toute la durée de la mesure) et 3 S i i iquement
enregistré aprés ['obtention e sitions
en7.4.1.1).

7.4.1.3 Les limite etrlce s’appliquent dans toute la gamme de

fréquences de 148,5 } 3 X par cof équent les caracténsthues de pertugbation

On doit eff balayage de la gamme compléte. Dans le ¢as de
mesures avec yuasi-créte, on doit donner les valeurs enregistrées au|moins

p MHz, 1,4 MHz, 2 MHz, 3,5 MHz, 6 MHz, 10 MHz, 22 MHz, 3¢ MHz.

7.4.1.4 Les tes de puissance perturbatrice s'appliquent dans toute la gamme de
fréquences de 30 MHz et 300 MHz, et par conséquent les caractéristiques de pertutbation
doivent étre évaluées dans toute cette gamme de fréquences.

On doit effectuer une exploration ou un balayage de la gamme compléte. Dans le cas de
mesures avec un détecteur quasi-créte, on doit donner les valeurs enregistrées au moins
aux fréquences suivantes et A toutes les fréquences pour lesquelles apparait un
maximum:

30 MHz, 45 MHz, 65 MHz, 90 MHz, 150 MHz, 180 MHz, 220 MHz, 300 MHz.

Une tolérance de + 5 MHz est appliquée a ces fréquences.
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For any traction drive a similar test shall be made.
Lifting and traction shall be measured and evaluated separately.

7.4 Interpretation of results
7.4.1  Continuous disturbance

7.4.1.1 The reading on the measuring receiver is observed for about 15 s for each
measurement; the highest readings shall be recorded with.the exception of any isolated
spike which shall be ignored.

7.4.1|2 If the general level of the disturbance is not steady, but shows a eeqtinuingcrise

or fall of more than 2 dB in the 15 s period, then the disturbance mea

a)| If the appliance is one which may be switched on or off
elpctric drill or a sewing-machine motor, then at each fre
agpliance shall be switched on just before each meast
after each measurement; the maximum level obtaipn

frequency of measurement shall be recorded;

b)| if the appliance is one which in use norma
hgir-dryer, then it shall remain /switchgd
measurement, and at each frequens :

after a steady reading (subject to the provisiQn g

7.4.1.3 The disturbance yoltage Aimi p;%rougout the frequency range 148,5 kHz
to 30 MHz and therefor p. disty characteristics shall be assessed throughout this

frequency range.

An ipitial surve

quasji-peak detector :
following frequencgies . and 48 reque cies at which there is a maximum:

P ete range shall be made In the case o

160 kHz, 240 § 5 7 1,4 MHz, 2 MHz, 3,5 MHz, 6 MHz, 10 MHz, 22 MHz, 30 MHz.
Thege frequencies @ ¢ subject to a tolerance of £10 %.

7.4.1.4 The disturbance power limits apply throughout the frequency range 30 MHz
to 31)0 MHz" and therefore the disturbance characteristics shall be assessed throughout

this {requency range.

An initial survey or scanning of the complete range shali be made. In the case of
quasi-peak detector measurement, the registered values shall be given at least at the
following frequencies and at all frequencies at which there is a maximum:

30 MHz, 45 MHz, 65 MHz, 80 MHz, 150 MHz, 180 MHz, 220 MHz, 300 MHz.

These frequencies are to be subject to a tolerance of £ 5 MHz.
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7.4.1.5 Siles mesures entre 30 MHz et 300 MHz sont effectuées sur un seul appareil, les
mesures doivent étre répétées a au moins une fréquence au voisinage de chacune des
fréquences suivantes:

45 MHz, 90 MHz, 220 MHz.

Si, & chaque fréquence, la différence observée entre les niveaux de la premiere et de la
deuxiedme mesure sont égales ou inférieures & 2 dB, les premiers résultats sont retenus.
Si les différences sont supérieures A 2 dB, il convient de répéter les mesures du spectre
complet et le niveau le plus élevé de toutes les mesures effectuées a chaque fréquence
doit étre retenu.

NOTE - De plus, pour une production en cours, on admet d'effectuer les mesures uniquemept a fa

fréquence critique.
7.4.1.6 Dans le cas d’'une mesure effectuée & l'aide d’'un dé v enne,
pour les perturbations provoquées par des dispositifs € T des
microprocesseurs, des raies spectrales isolées, constituées pa ale et
par les harmoniques plus élevées de la source de perturb
Les valeurs enregistrées a I'aide du détecteur de es au
moins pour toutes les raies spectrales isolées.
7.4.1.7 Lorsque, dans un équipe é} Leur a
collecteur, aucune mesure deva ¢e a\aide dudétecteur de valeur moyenne
n’'est requise.
7.4.2 Perturbations discontinues
7.4.2.1 Le temps, do ati i 4.2.2)
est obtenu de la 3 i :
Pour les ap IS p thoisir
la durée la plu

a est

Pour l&s.appargjis mnis d’'un dispositif d’arrét automatique, la durée du nombre njinimal
de progra , pour
générer-40 opérations de commutation. Si 40 claquements n’ont pas été produits ay bout
d’une durée de 120 min aprés le début de I'essai, I'essai est arrété a la fin du programme
emcours.

L'intervalle de temps entre la fin d'un programme et le début du programme suivant ne
doit pas étre inclus dans le temps d’observation minimal, sauf pour les appareils pour
lesquels un redémarrage immédiat n'est pas possible. Pour ces appareils, le temps
minimal qui doit s’écouler avant le relancement du programme doit étre inclus dans le
temps d’observation minimal.
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7.4.1.5 |If in the frequency range 30 MHz to 300 MHz measurements are made on a
single appliance, the measurements are to be repeated on at least one frequency in the
vicinity of each of the following frequencies:

45 MHz, 90 MHz, 220 MHz. *

If the observed differences between the levels for the respective frequencies during the
first and second measurement are 2 dB or less, the first results are retained. If these
differences are greater than 2 dB, the measurements of the complete spectrum shall be
repeated and the highest level of all measurements at each frequency shall be taken.

NOTE - Further restriction to the relevant critical frequency is permitted for tests on running production’

7.4.1.6 In the case of average detector measurement on dispaba
electronic devices, such as microprocessors, isolated spectral lines
by tHe fundamental frequency and higher harmonics of the dist

The
spec

7.4.14.
aver

7.4.2

7.4.2.
(see

-k

For appliance o’automatically, the duration of the minimum number of complet
progLammes nece y to produce 40 clicks or, where relevant, 40 switching operations,
Whehn, 120<min afterthe beginning of the test, 40 clicks have not been produced, the te
is stoppéd at the end of the programme in progress.

The interval between the end of one programme and the start of the next programme shall
be excluded from the minimum observation time, except for those appliances for which an
immediate re-start is inhibited. For these appliances, the minimum time required to re-start
the programme shall be included in the minimum observation time.
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7.4.2.2 La valeur du taux de répétition des claquements N doit étre déterminée dans les
conditions de fonctionnement spécifiées en 7.2 et 7.3 ou, lorsque ces conditions ne sont
pas spécifiées, dans les conditions typiques d’utilisation les plus sévéres (taux maximal de
répétition des claquements) & 150 kHz pour la gamme de fréquences comprise entre
148,5 kHz et 500 kHz, et & 500 kHz pour la gamme de fréquences comprise entre 500 kHz
et 30 MHz.

L'atténuateur du récepteur doit &tre réglé de telle maniére qu'un signal d’amplitude €gale
A la limite L correspondant aux perturbations continues entraine une déviation égale a la
moitié de I'échelle sur l'instrument de mesure.

NOTE - Pour des informations plus détaillées, se reporter & larticle 5 de la deuxiéme partie de la
CISPR 16 (Projet 1989).

7.4.2.3 Le taux de répétition des claquements N est obtenu de g

rmule
es.

llniné a
ir 3.3)
\.2 de

minée

rée par les opérations de commutation doit

me que Pelui qui a été choisi pour déterminer Ip taux

gment
ée au

re de
ite, si
jon T,

Siy le taux de répétition des claquements N est déterminé & partir du nombre des
. . . . . . rme 3

la limite si au plus un quart du nombre des opérations de commutation enregistrées pendant
le temps d’observation T, produit des claquements dépassant la limite Lq.

NOTES
1 L'annexe B illustre un exemple d'utilisation de la méthode du quartile supérieur.

2 Pour plus de détails concernant la mesure des perturbations discontinues, voir l'annexe C.
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7.4.2

.2 The click rate N shall be determined under the operating conditions specified

in 7.2 and 7.3 or, when not specified, under the most onerous conditions of typical use
(maximum click rate) at 150 kHz for the frequency range 148,5 kHz to 500 kHz and at
500 kHz for the frequency range 500 kHz to 30 MHz.

The receiver attenuator is to be set such that an input signal equal in amplitude to the
relevant limit L for continuous disturbance-produces a mid-scale deflection on the meter.

NG

7.4.2

In ge
the n

For ¢
N =
obse

7.4.2
with

TE - See clause 5 of CISPR 16, Part 2 (Draft 1989) for more details.

3 The click rate N is obtained in the following way:

eral N is the number of clicks per minute determined from the I ’ny i

n, x fIT where n, is the number of switchjig operation 2 3.3) during the
Fvation time T and fis a factor given in annex A,\table /A.2.

4 The relevant click limit L_for disce i

q
3 cerate by switching operations shall bg

he formula given in 4.2.2.2.
been ¢hosen when determining the click ratg

gompliance with the higher limit L_ in accordance
appliance being tested for a time not less thar

If the

click rate N is determined from the number of switching operations, the appliance

undertestshaltbe deemedto comply withthe—timitifnot-more—thamaquarter—of-th

number of switching operations registered during the observation time T produce clicks
exceeding the click limit Lq.

NOTES

1
2

An example of the use of the upper quartile method is given in annex B.

See annex C for guidance on the measurement of discontinuous disturbance.
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8 Interprétation des limites des perturbations radioélectriques
spécifiées par le CISPR

8.1 Signification d’'une limite spécifiée par le CISPR

8.1.1  Une valeur limite CISPR est une valeur dont on recommande l'introduction par les
autorités nationales dans les normes nationales, dans les réglementations 1égales et dans
les spécifications officielles. Il est également recommandé que les organismes internationaux
utilisent ces limites.

une base statistique, au moins 80 % de la production est conforme & cette limite, avgc une
Si, en cas de perturbations discontinues, la procédure racco 8. déed 8.2.2\3 est

8.2 Essais de type
Les essais de type doivent étre effectués:
8.2.1  Pour les appareils produisant des pe

8.2.1.1 Soit sur un échantillork d’'a ) thode

pctuer

ensuite, de temps ans la

production.@

3 édure
raccourcie suivante est appliquée:

Sile premier appareil mesuré est refusé, trois appareils supplémentaires doivent étre mesurés
a la méme fréquence (ou aux mémes fréquences) a laquelle (auxquelles) 'appareil soumis
aux essais a été refusé.

Les trois appareils supplémentaires sont jugés selon les mémes critéres que ceux qui ont
été appliqués au premier appareil.

Si les trois appareils supplémentaires sont conformes aux exigences correspondantes, le
modéle est approuvé.

Si un ou plusieurs appareils supplémentaires ne sont pas conformes aux exigences, le
modéle est refusé.
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8 Interpretation of CISPR radio disturbance limit

8.1 Significance of a CISPR limit

8.1.1 A CISPR limit is a limit which is recommended to national authorities for
incorporation in national standards, relevant legal regulations and official specifications. It
is also recommended that international organizations use these limits.

8.1.
statistical basis at least 80 % of the mass-produced appliances comply with the limits wit
at lgast 80 % confidence.

In the case of discontinuous disturbance when the shortened p
8.2.2.3 is applied, compliance with the limits on the 80 % - 80 %

8.2 | Type tests
Typé tests shall be made:
8.2. For appliances producing continuous dis

8.2.
eval

8.2.

8.2.
from

8.2.
8.2.2.

8.2.2.
rang

8.2.p. 3
shontened procedure’is applied:

If thp'tirst appliance is measured and fails, three additional appliances shall be measureq
at the same frequency or frequencies at which the first appliance failed.

The three additional appliances are judged according to the same requirements as applied
to the first appliance.

If all three additional appliances comply with the relevant requirements, the type is
approved.

If one or more additional appliances do not comply, the type is rejected.
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8.3 Conformité aux limites des appareils produits en grande série

La conformité aux limites doit étre vérifiée statistiquement, conformément a I'un des deux
essais décrits ci-dessous ou a tout autre essai garantissant la conformité aux exigences
en 8.1.2 ci-dessus.

8.3.1 Essai fondé sur la distribution de t non centrale

Il convient d’effectuer cet essai sur un échantillon comportant au moins cinq appareils du
modéle, mais si, en raison de circonstances exceptionnelles il n’est pas possible d’obtenir

. . o . - g quatre
ou de trois appareils. La conformité est jugée a l'aide de la relation suivante:

)7+ksnSL

ol
x  estla moyenne arithmétique des niveaux des n appareils de I'é
-_— P Y 2 —
S, = E(Xn x) !/ (n
X, est le niveau produit par un seul appareil
L estla limite appropriée

k est le facteur extrait de tables de la distribution ' as bilité de
80 %, que 80 % ou plus de la production ne dépdss 3 i la taille

Les grandeurs x , X, s, et L sont i i ogarithmiques (dB(uV), dB{uv/m)
ou dB(pW)).

Il convie ; i e sept

supérie tant n
appareils)
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8.3 Compliance with limits for appliances in large-scale production

Statistically assessed compliance with limits shall be made according to one of the two
tests described below or to some other test which ensures compliance with the
requirements of 8.1.2 above.

8.3.1 Test based on the non-central t-distribution

This test should be performed on a sample of not less than five items of the type, but if, in
exceptional circumstances, five items are not available, then a sample of four or three
shallbe used Compliance is judged from the following relationship:

)—(+ksnSL

where

x| is the arithmetic mean of the measured value of n items in the sample
=2

Sy = E(Xn -X)°/(n-1)

is the value of the individual item

X
L| is the appropriate limit

=

The [ quantities x , X, s and L are
dB(gw)).

nl 3 < 5(\\\7 8‘\>9 10 11 12
N
k 2,04[\1\69&52 Q\A{W 127 1,24 121 1,20

8.3.2

This

Con]
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8.3.3 Si I'essai auquel I'échantillon est soumis est sanctionné par une décision de non
conformité aux exigences en 8.2.1 ou 8.2.2, il est alors possible d’essayer un second
échantillon et de combiner les résultats de cet essai avec ceux du premier échantillon; la
conformité est vérifiée pour le plus grand des échantillons.

NOTE - A titre d'information générale, voir le CISPR 16, section neuf: Considérations statistiques pour la
détermination des valeurs limites des perturbations radioélectriques.

8.4 Interdiction de vente

e . PR ion ne
doit étre envisagée qu’aprés avoir effectué des essais en utilisant la méthode statjstique
d’évaluation. La conformité aux exigences doit étre vérifiée selo 8.2.2:37pqur les

perturbations discontinues et selon le 8.3.1 pour les perturbation



https://standardsiso.com/api/?name=2304606a44082092a8cf18ef14067e9b

CISPR14©IEC -97 -

8.3.3 Should the test on the sample result in non-compliance with the requirements in
8.2.1 or 8.2.2, then a second sample may be tested and the results combined with those
from the first sample and compliance checked for the larger sample.

NOTE - For general information see CISPR 16, Section nine: Statistical considerations in the determination
of limits of radio interference.

8.4 The banning of sales

The
congidered only after tests have been carried out using the statistical method

nuous disturbance.

&
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Appareils électrodomestiques et outils électriques

N\ Quasi-créte
A\ Quasi-peak

Household appliances and electric tools

Outils électriques
Electric tools

(<700W)

Appareils électrodomestiques, €
Household appliances, etc.

-

ppareils le&gc?-estiques, etc.
ousebold appliarices, etc.

* For'electric tools

&

700Wato00WwW :+4dB
>1000W :+10dB
J00Wat000W :+4dB
> 1000 W :+10dB

CHI-IEC 063193

Figure 1 - Représentation graphique des valeurs limites (voir 4.1.1)

Graphical representation of the limits (see 4.1.1)
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dB
W) |

78 1

74 1

Dispositifs de commande et de régulation
Regulating control

Quasi-créte
Quasi-peak

.
.
.
*
.

o—-o—'—o—o—’

Aux bornes de la charge et aux bornes supplémentaires
At load terminals and at additiona! terminals

Valeur moyenne
Average

L]
|
|

i

i
i

|

|
e e e ]
|

I
f

1

!

Tt TTTTTTTTT

Quasi-créte
Quasi-peak

FrmomEmesmsss2

Aux botnes del‘alimentat{on
At mainsterminals

i
i
i
|
|
i
i
i

P

(@]

-

T e o o v o - - - -t - ———

30 MHz

CEI-IEC 064193

orésentation graphique des valeurs limites (voir 4.1.1)
raphical representation of the limits (see 4.1.1)
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——— ]

238/80

Figure 3a
Un claquement (click)

4 © CEl

Perturbation ne dépassant pas 200 ms tormee d’'une serie continue d'impulsions et observée_ a|la sortie a
fréquence intermédiaire du récepteur de mesure. :
One click
Disturbance not longer than 200 ms. consisting of a continuous seri es Qbserved at the
intermediate frequency output of the measuring receiver.
|
-1
1
Q t——— H
|
]
! [
< 200 ms ——» [
239(80
QSigur 3b
Un claquement
Impulsions individuf es par moins de 200 ms et ne continuant pas pu-dela de
200 ms et observées a ediaire du récepteur de mesure.
Dne click
Individual imptuilse spaced closer than 200 ms not continuing for more than 200 ms and
observed at theg\ i gutput of the measuring receiver.
| |
i I
! |
| !
I
4 l (| |
BB LR .
| i — |
| | :
|
| Lo ! i
I - ! |
fe—————< 200 ms =!‘ > 200 ms >l < 200 ms ! l
240/80
Figure 3¢

Deux claquements

Deux perturbations dont aucune ne dépasse 200 ms et séparées par au moins 200 ms et observées 3 la

sortie a fréquence intermédiaire du récepteur de mesure.

Two clicks

Two disturbances neither exceeding 200 ms, spaced by a minimum of 200 ms and observed at the intermediate

frequency output of the measuring receiver.

Figure 3 — Exemples de perturbations discontinues définies comme claquements (clicks)

(voir 3.2)
Examples of discontinuous disturbances classified as clicks (see 3.2)
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fe—— < 200 ms—ey e—< 200 ms—s to— < 200 ms—»y
i
i i
1
' |
|
T
|
1
i

<2s ! J -l
241780
Figure 4a
Plus de deux claquements dans une période de 2 s et observés a la sortie a fréquence intermédiaire du récepteur
de mepure-
More than two clicks in a period of 2 s and observed at the intermediate frequency output of th asuring receier.

Impulsipns individuelles de moins de 200 ms sépar 2 hs et
observd
Individl;la rved
at the i

1
1
1
1
|
e\ — <700 ms —e—< 200 ms —s=la—< 200 ms-+

243/80

Figure 4c

Deux perturbations séparées par moins de 200 ms et avec une durée totale au-dela de 200 ms et observées p la
sortie & fréquence intermédiaire du récepteur de mesure. r

Two disturbances spaced by less than 200 ms, and having a total duration of more than 200 ms and observed at
the intermediate frequency output of the measuring receiver.

Figure 4 — Exemples de perturbations discontinues pour lesquelles les limites de perturbations

continues sont valables (voir 4.2.2.1). Pour quelques exceptions a cette régle,
voir 4.2.3.2,4.2.35 ¢t 4.2.3.6.

Examples of discontinuous disturbance for which the limits of continuous disturbance
apply (see 4.2.2.1). For some exceptions from this rule see 4.2.32, 42.3.5 and
4.23.6.
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Bornes d’alimentation

. . Mains terminals
Réseau fictifen V Bornes

Artificial mains V-network de la charge
50 Q/50 uH \ Load terminals
3

: \ . Dispositif _ .
Tension d'alimentation Dy|$p05|{t|f de : de commanqe Charge
Supply voltage separation | etde regutatlon ' toad
isolating unit | _ Regulating ‘Ex ---7
] | control _L M
. C
R 9
Sonde
R Probe
C >0,005uF
7‘ ) R>1500Q
Céble coaxial
] axiakcable
E/lecepteur de mesure @ Vers I'élément de détection
easuring receiver ou de télécommande
To remote component CEI-IBC 065193

1 Positions du commutateur pour la mesure 1
c6té réseau d’'alimentation

2 Positions du commutateur pour la mesure
c61é charge

3
} Connexions successives durant la mesure rements

4 | cé6té charge

NOTES

1) La longueur du cable coaxial de la sb
ne doit pas dépasser 2 m.

bbe shall

2) Lorsque le commutateur est er{f position 2,
ial mains V-network at terminal 1 shall be

: : erminated by an impedance equivalent to that of the
I'impédance d'entrée S < CISPR measuring receiver.
mesure CISPR.

3) Lorsgu'un appatéil de ¢omma
régulatiinsré surfun’c
d’alimentatign s 8

&tre effectuéé
comme | nt

hen the switch is in position 2, the ot:Lput of the

3) Where a two-terminal regulation control |s
inserted in one lead only of the supply, meagurements
shall be made by connecting the second apply lead

as indicated in figure 5a.

et de régulation (voir 5.2.4)
Measuring arrangement for regulating controls (see 5.2.4)

Bornes de la charge
Load terminals

Dispositif
de commande

$of A [
erotTeUToTon -y 7 Y

; Regulating control i
f i Charge

Bornes d’alimentation
Mains terminals Load

Vers I'élément de détection
ou de télécommande
To remote component 366/85

Figure 5a - Disposition dans le cas de la mesure d'un dispositif de
commande et de régulation & deux bornes
Measurement arrangement for two-terminal regulating controls
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