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IEC 63033<4-has been prepared by technical area 17: Multimedia systems and equip

vehicled, ofIEC technical committee 100: Audio, video and multimedia systems and egudipment.
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It is an International Standard.

The text of this International Standard is based on the following documents:

Draft Report on voting

100/3723/FDIS 100/3750/RVD

Full information on the voting for its approval can be found in the report on voting indicated in
the above table.

The language used for the development of this International Standard is English.
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A list of all parts in the IEC 63033 series, published under the general titte Multimedia systems
and equipment for vehicles — Surround view system, can be found on the IEC website.

This document was drafted in accordance with ISO/IEC Directives, Part 2, and developed in
accordance with ISO/IEC Directives, Part 1 and ISO/IEC Directives, IEC Supplement, available
at www.iec.ch/members_experts/refdocs. The main document types developed by IEC are
described in greater detail at www.iec.ch/standardsdev/publications.

The committee has decided that the contents of this document will remain unchanged until the
stability date indicated on the IEC website under webstore.iec.ch in the data related to the
specific document. At this date, the document will be

e recopfirmed,
e withdrawn,
e replaced by a revised edition, or

e amepded.

IMPORTANT - The "colour inside” logo on the cover page ‘of this document indicates
that it contains colours which are considered to be useful forthe correct understtnding
of its ¢ontents. Users should therefore print this document using a colour printer.
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INTRODUCTION

To install a CMS (Camera Monitor System) in a vehicle, it must comply with UN Regulation
No. 46. The current CMS only shows one camera image on one display. This document
specifies which composite images generated from the multiple cameras of the surround view
system specified in IEC 63033-1 comprise the FOV, and which display requirements specified
in UN Regulation No. 46 apply.
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MULTIMEDIA SYSTEMS AND EQUIPMENT FOR VEHICLES -
SURROUND VIEW SYSTEM -

Part 4: Application for camera monitor systems

1 Scope

This document specifies which composite images generated from the multiple cameras of the

surround view system specified in IEC 63033-1 comprise the FOV, and which |display
requirerents specified in UN Regulation No. 46 apply.

2 Normative references

The follpwing documents are referred to in the text in such a way that seme or all of theirjcontent
constitutes requirements of this document. For dated references, only the edition cited [applies.
For undated references, the latest edition of the referenced-document (including any
amendments) applies.

UN Regplation No. 46, Uniform provisions concerning the approval of devices for indiregt vision
and of motor vehicles with regards to the installation of.these devices

3 Terms, definitions and abbreviated terms

No termis and definitions are listed in this. document.

ISO and IEC maintain terminologicak'databases for use in standardization at the fpllowing
addressfes:

o |EC [Electropedia: available‘at http://www.electropedia.org/

¢ |ISO|Online browsing pfatform: available at http://www.iso.org/obp

3.1 Abbreviated terms

FOV field of view

4 System-model

The system modetof-surrotnd-view oyotclll ts—ceseribedin r;HLuc +—Fhe-strrotrd-viey SyStem

shall generate multiple camera composite images and/or single camera images, using cameras
that are mounted on the outside the vehicle. The views to be generated by this system shall
capture the fields of view specified in Clause 5. This system shall generate multiple views
according to the fields of view to be secured.
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Figure 1 — System model of surround view system

d of view

eneral
i of view of the system is the visible area displayed by the composite images (

converted and displayed. If the target, of'the application of this system is to ref
type approval that is required for vehicular equipment, it shall follow the re
bn. For example, the FOV shall capture the respective FOV as defined in UN Re
(classes | to VI) if the systemyis intended to be used in such an applicati
ory or optional FOV shall (follow the requirement as specified in the tabl
bh 15.2.1.1.1 in UN Regulation No. 46.

lass | FOV

 of vision shalt be such that the driver can see at least a 20 m wide, flat, hg
bf the road centred on the vertical longitudinal median plane of the vehicle and e
m behind the*driver's ocular points to the horizon. Class | FOV and an examp
d view conforming to this FOV are shown in Figure 2. See Annex A for an exa
aneous-display with a class Ill FOV.
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Dimensions

in metres

53 (
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displayd

For con
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right of
side fie
ocular r

Figure 2 — Class | FOV and example of display view

lass Il FOV

0 of vision shall be such that the driver can see at least a 5 m wide, flat, hg

plane and passing through the outermost point of the vehicle on the driver's sid
and extends from 30 m behind\the driver's ocular points to the horizon. In addi
b|| be visible to the driver over a width of 1 m, which is bounded by a plane pg
ian longitudinal vertical-plane and passing through the outermost point of the
from a point 4 m behjnd’the vertical plane passing through the driver's ocula
responding text is_valid on the passenger side. Class Il FOV and an exampl
d view conforming\to this FOV are shown in Figure 3.

nposite images of left and right cameras, non-continuous images shall be
pd from each other. The image of the right side field of view shall be presente
he longitudinal vertical plane through the ocular reference point. The image o
d of"view shall be presented to the left of the longitudinal vertical plane thro
bfeérence point.

rizontal

bf the road, which is bounded by @plane which is parallel to the median longitudinal

e of the
lion, the
rallel to
vehicle
[ points.
e of the

clearly
d to the
the left
ugh the
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bnds from 20 m behind the driver's ocular points to the horizon. In addition, the road

and ext
shall beg
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a simult
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ocular points

Figure 3 — Class Il FOV and example of display view

lass Ill FOV

d of vision shall be such that the driver can see at least a 4 m wide, flat, hg
pf the road, which is bourded by a plane parallel to the median longitudinal

visible to the driveriover a width of 1 m, which is bounded by a plane parallé¢
longitudinal vertical plane and passing through the outermost point of the
from a point4'm behind the vertical plane passing through the driver's ocula

d view gonforming to this FOV are shown in Figure 4. See Annex A for an exa
aneous display with a class | FOV.

nposite images of left and right cameras, non-continuous images shall be

IEC

rizontal
vertical
vehicle,

bl to the
vehicle
points.

Fesponding, text is valid on the passenger side. Class Il FOV and an example of the

mple of

clearly

separated from each other. The image of the right side field of view shall be presented to the
right of the longitudinal vertical plane through the ocular reference point. The image of the left
side field of view shall be presented to the left of the longitudinal vertical plane through the
ocular reference point.
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Figure 4 — Class lll FOV,and example of display view

lass IV FOV

 of vision shall be such'that the driver can see at least a 15 m wide, flat, hg
pf the road, which is .bounded by a plane parallel to the median longitudinal

ch extends from at)least 10 m to 25 m behind the driver's ocular points. In addi

ian longitudinal vertical plane and passing through the outermost point of the
from a point-1,5 m behind the vertical plane passing through the driver's ocula
responding text is valid on the passenger side. Class IV FOV and an exampl
d view.conforming to this FOV are shown in Figure 5.

IEC

rizontal
vertical

the vehicle and passing through the outermost point of the vehicle on the drivegr's side

ion, the
rallel to
vehicle
" points.
le of the

For cor

Hy H A ol HO e o : [ I
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clearly

separated from each other. The image of the right side field of view shall be presented to the
right of the longitudinal vertical plane through the ocular reference point. The image of the left
side field of view shall be presented to the left of the longitudinal vertical plane through the
ocular reference point.
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Dimensions in metres

Driver’s ocular
points

5.6

C

Figure 5 — Class:1V FOV and example of display view

lass V FOV

IEC

The field of vision shall be such that the driver can see a flat horizontal portion of the road along

the

side

The
thro

In th

of the vehicle,\bbunded by the following vertical planes:

plane parallel to the median longitudinal vertical plane of the vehicle which
igh the outermost point of the vehicle cab on the passenger's side.

e transverse direction, the parallel plane passing at a distance of 2 m in fror

plan

e\mentioned in the paragraph above.

passes

t of the

To the rear, the plane parallel to the vertical plane passing through the driver's ocular points

and

situated at a distance of 1,75 m behind that plane.

To the front, the plane parallel to the vertical plane passing through the driver's ocular points

and

situated at a distance of 1 m in front of that plane.

If the vertical transverse plane passing through the leading edge of the vehicle bumper is less
than 1 m in front of the vertical plane passing through the driver's ocular points, the field of
vision shall be limited to that plane. In the case the field of vision described in Figure 8a and
Figure 8b can be perceived through the combination of the field of vision from a class IV wide-
angle view device and that of a class VI front-view device, the installation of a class V close-
proximity view device is not compulsory. Class V FOV and an example of the displayed view
conforming to this FOV are shown in Figure 6.
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Dimensions in metres

1 1,75

i
-

Ground level

Driver’s ocular points

IEC

Figure 6 — Class V FOV and example of display view

5.7 Lprger FOV on the passenger side

On the passenger side only, the field of vision shall also be such that the driver can see a flat
horizontal portion of the road along the side of the vehicle which is outside the field defined in
5.6, but within the field bounded by the following vertical planes; the front of this field of vision
may be rounded off with a radius of 2 000 mm:

e In the transverse direction, the parallel plane passing at a distance of 4,5 m in front of the
plane mentioned in 5.6.

e To the rear, the plane parallel to the vertical plane passing through the driver's ocular points
and situated at a distance of 1,75 m behind that plane.

e To the front, the plane parallel to the vertical plane passing through the driver's ocular points
and situated at a distance of 3 m in front of that plane.

This field of vision may be partially provided by a front-view device (class VI). The field of vision
described may be partially provided by a wide-angle view device (class IV) or a combination of
a close-proximity view device (class V) and a front-view device (class VI).
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The area described in the first paragraph of this subclause may be viewed using a combination
of direct view and indirect vision devices (of classes IV, V, VI). If an indirect vision device of
class IV is used to provide a part of the field of vision described above, it shall be adjusted in a
way that it simultaneously provides the field of vision described in 5.6.

If an indirect vision device of class V is used to provide a part of the field of vision described
above, it shall be adjusted in a way that it simultaneously provides the field of vision described
in 5.6.

If an indirect vision device of class VI is used to provide a part of the field of vision described
above, it shall be adjusted in a way that it simultaneously provides the field of vision described
in 5.8.

The field of vision described in 5.6 may be viewed using a combination of a clese-proximity
view deyice (class V) and a wide-angle view device (class IV). In such cases the Close-proximity
view mifror (class V) shall provide at least 90 % of the field of vision describédin 5.6|and the
class I mirror shall be adjusted in a way that it simultaneously provides*the field g¢f vision
describgd in 5.5.

The abdve shall not apply to a vehicle where any part of a class V mirror, if fitted, or it§ holder,
is less than 2,4 m above the ground, regardless of its position afteradjustment. The abdve shall
not apply to a vehicle of category M2 or M3.

A largerf FOV on the passenger side and an example ofd¢he displayed view conforming to this
FOV are described in Figure 7.
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Dimensions in metres
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]
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IEC

Figure 7 — Larger FOV on the passenger side and example of display view|

5.8 Crass VIFOV

The field of vision shall be such that the driver can see at least a flat horizontal portion of the
road, which is bounded by:

o A transverse vertical plane through the outermost point of the front of the vehicle;

e A transverse vertical plane 2 000 mm in front of the plane defined in the bullet point above;

¢ Alongitudinal vertical plane parallel to the longitudinal vertical median plane going through
the outermost side of the vehicle at the driver's side; and

e A longitudinal vertical plane parallel to the longitudinal vertical median plane 2 000 mm
outside the outermost side of the vehicle opposite to the driver's side.
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The front of this field of vision opposite to the driver's side may be rounded off with a radius of
2 000 mm. For the defined field of vision, see also 6.3. The provisions for class VI front-view
devices are compulsory for forward controlled (as defined in paragraph 12.5. of UN Regulation
No. 46) vehicles of categories N2 > 7,5 t and N3. If vehicles of these categories cannot fulfil
the requirements by using a front-view device, a vision support system shall be used. In the
case of a vision support system, this device shall be able to detect an object of 50 cm in height
and with a diameter of 30 cm within the field defined in Figure 8. A class VI FOV and an example
of the displayed view conforming to this FOV are shown in Figure 8.

Dimensions in metres

Ground level
R2 000 /

_ - - o2

(
\

IEC

Figure Bgcfass VI FOV and an example of display view

6 Obstructions@g
OQ‘
6.1 Gener%

Obstructi@ hall be allowed within the minimum required field of vision.

6.2 Class | rear-view devices

The field of vision may be reduced by the presence of devices such as sun visors, windscreen
wipers, heating elements and stop lamps of category S3, provided that all these devices
together do not obscure more than 15 % of the field of vision. Headrests or framework or
bodywork, such as the window columns of rear split doors and rear window frames shall be
excluded from the calculation. This requirement shall be tested by projection onto a vertical
plane at right angles to the longitudinal centre plane of the vehicle. The degree of obstruction
shall be measured with the sun visors folded back.
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6.3 Devices for indirect vision of classes Il, lll, IV, V, and VI

In the fields of vision specified above, obstruction due to the bodywork and its components,
such as other cab devices for indirect vision, door handles, outline marker lights, direction
indicators and front and rear bumpers, as well as reflective-surface cleaning components, shall
not be taken into account if they are responsible for a total obstruction of less than 10 % of the
specified field of vision. In the case of a vehicle designed and constructed for special purposes
where, due to its special features, it is not possible to meet this requirement, the obstruction of
the required field of vision of a class VI mirror caused by the special features may be more than
10 %, but not more than is necessary to accommodate the special features.

7 Overlays

Overlayp shall display only rearward driving-related visual information. Only temporary ¢verlays
are alloyed. All overlays shall be considered as an obstruction regardless of theif transparency.
Each overlay shall not exceed 2,5 % of the displayed surface of the required field of view of the
corresponding class.
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Annex A
(informative)

The composite image by left, right and rear cameras

An example of a composite image by left, right and rear cameras is shown Figure A.1. This
composite image displays class | FOV and class Ill FOV simultaneously. However, in
accordance with paragraph 15.2.1.1.1 in the UN Regulation No. 46, the simultaneous display
of multiple class FOVs is not allowed. Therefore, this composite image is not allowed in the UN
Regulation No. 46. Use of this composite image is limited to vehicles fitted with wing mirrors.

IEC

Figure A.1 — Composite image by left, right and rear cameras
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

SYSTEMES ET EQUIPEMENTS MULTIMEDIAS POUR VEHICULES -

SYSTEME DE VISION PANORAMIQUE -
Partie 4: Application des systémes a caméra et moniteur
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L'IlEC 63033-4 a été établie par le domaine technique 17: Systémes et équipements
multimédias pour véhicules, du comité d'études 100 de I'l[EC: Systémes et équipements audio,
vidéo et services de données. |l s'agit d'une Norme internationale.

Le texte de cette Norme internationale est issu des documents suivants:

Projet Rapport de vote
100/3723/FDIS 100/3750/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant
abouti a son approbation.
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La langue employée pour I'élaboration de cette Norme internationale est I'anglais.

Une liste de toutes les parties de la série IEC 63033, publiées sous le titre général Systemes
et équipements multimédias pour véhicules — Systeme de vision panoramique, se trouve sur
le site web de I'lEC.

Ce document a été rédigé selon les Directives ISO/IEC, Partie 2, il a été développé selon
les Directives ISO/IEC, Partie 1 et les Directives ISO/IEC, Supplément IEC, disponibles sous
www.iec.ch/members_experts/refdocs. Les principaux types de documents développés par
I'lEC sont décrits plus en détail sous www.iec.ch/standardsdev/publications.

Le comité a décidé que le contenu de ce document ne sera pas modifié avant |a date de stabilité
indiquég sur le site web de I'lEC sous webstore.iec.ch dans les données relatives aurdgcument
recherché. A cette date, le document sera

e reconduit,
e supprime,
e remplacé par une édition révisée, ou

e amepdé.

document indique qu'il contient des couleurs qui.sont considérées comme utileg a une
bonnel compréhension de son contenu. Les utilisateurs devraient, par conséquent,
imprimer ce document en utilisant une imprimante couleur.

IMPORTANT - Le logo "colour inside” qui se trouve sur la page de couvertur3 de ce
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INTRODUCTION

Pour installer un systéme a caméra et moniteur (CMS, Camera Monitor System) dans
le véhicule, celui-ci doit étre conforme au Réglement n° 46 de I'ONU. Le CMS actuel restitue
I'image d'une seule caméra sur un seul écran. Le présent document spécifie quelles images
composites générées a partir des différentes caméras du systéme de vision panoramique décrit
dans I'lEC 63033-1 constituent le champ de vision, et quelles exigences d'affichage indiquées
dans le Réglement n° 46 de I'ONU s'appliquent.
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SYSTEMES ET EQUIPEMENTS MULTIMEDIAS POUR VEHICULES -

SYSTEME DE VISION PANORAMIQUE -

Partie 4: Application des systémes a caméra et moniteur

1 Domaine d'application

Le présent document spécifie quelles images composites générées a partir des différentes

cameérag
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3.1 Abréviations
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5 du systéme de vision panoramique décrit dans I'lEC 63033-1 constituent-|g

lent.

uments suivants sont cités dans le texte de sorte qu'ils constituent, pour tout g

citée s'applique. Pour les références non datées, la dérniere édition du dq
ence s'applique (y compris les éventuels amendements).

ent n° 46 de I'ONU, Prescriptions uniformes rélatives a I'homologation des s]
h indirecte, et des véhicules a moteur en ce QUi concerne le montage de ces s

mes, définitions et termes abrégés
brme n'est défini dans le présent.document.

I'lEC tiennent a jour des bases de données terminologiques destinées a étre
alisation, consultables auxadresses suivantes:

Electropedia: disponible a I'adresse http://www.electropedia.org/

Online browsing'platform: disponible a I'adresse http://www.iso.org/obp

champ dévision

Héle-du systéme

champ

h, et quelles exigences d'affichage indiquées dans le Réglement n° 46| de I'ONU

u partie

contenu, des exigences du présent document. Pour les-références datées, seule

cument

stemes
stemes

Ltilisées

La Figure 1 représente le modéle du systéme de vision panoramique. Le systéme de vision
panoramique doit générer les images composites de plusieurs caméras et/ou les images d'une
seule caméra, en utilisant des caméras montées a l'extérieur du véhicule. Les vues a générer
par ce systéme doivent capturer les champs de vision spécifiés a I'Article 5. Ce systéme doit

générer

plusieurs vues en fonction des champs de vision a assurer.
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Figure 1 — Modéle du systéme de vision panagramique

5 Champ de vision

5.1

Généralités

Le champ de vision du systéme correspond a *la’ zone visible restituée par les
composijtes (c'est-a-dire par les différentes caméras qui composent le systéme) ou a
capturég¢ par une seule caméra qui est ensuite convertie et affichée. Si I'applicatio

les équipements de véhicules, celle-ci dait'étre conforme au réglement applicable. Par

IEC

images
I'image
h de ce

xemple,

systémeg a pour objet de remplacer une hgmologation de type existante qui est exigfe pour

le systéme doit capturer le champ de vision (CDV) applicable défini dans le Reéglement
I'ONU (glasses | a VI) si le systéme.est*destiné a étre utilisé dans une telle application.

obligat
le 15.2

oire ou facultatif doit respecter I'exigence spécifiée dans le tableau situ
.1.1.1 du Reglement n° 46yde I'ONU.

5.2 Champ de visionde classe |

Le cha

plane €

du véh
du con
de vue
donné

p de vision doit"étre tel que le conducteur puisse voir au moins une portion

° 46 de
Le CDV
B aprés

e route

horizontale*de 20 m de largeur, centrée sur le plan vertical longitudinal|médian
igule et quiy's'étend sur une distance comprise entre 60 m derriére les points oculaires

ssocie. Un exemple d'affichage simultané avec un champ de vision de clasge Ill est

j:cteur et’I'horizon. La Figure 2 montre un champ de vision de classe | et un ¢xemple

A 'Anhex A.
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Dimensions en métres

Zone de vision au sol

60

Figure 2 — Champ de vision de classe | et exemple de vue

5.3 Champ de vision de classe Il

Le champ de vision doit étre tel que le conducteur puisse voir au moins une portion de route
plane horizontale de 5 m de largeur,(délimitée par un plan parallele au plan|vertical
Iongitu?fnal médian et qui passe par le point latéral extréme du véhicule du c6té confucteur,
qui s'étend sur une distance comprise’entre 30 m derrieére les points oculaires du conducteur
et I'horizon. En outre, le conducteurdoit pouvoir voir la route sur une largeur de 1 m, dEIimitée

par un plan paralléle au plan ~ertical longitudinal médian et qui passe par le point latéral
extrémg du véhicule, a partir ‘"d’'un point situé 4 m derriere le plan vertical qui passse par
les points oculaires du conducteur. Le texte correspondant s'applique également pu cété
passager. La Figure 3 montre un champ de vision de classe Il et un exemple de vue associé.

Pour leg images composites des caméras gauche et droite, les images non continues|doivent
étre clafrement séparées les unes des autres. L'image du champ de vision droit doit s[afficher
a droite] du plan—vertical longitudinal qui passe par le point de référence oculaire. [L'image
du chanpp de vision gauche doit s'afficher a gauche du plan vertical longitudinal qui pgsse par
le point|deseférence oculaire.
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Dimensions en métres
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Figure 3 — Champ de vision dée'classe Il et exemple de vue

5.4 Champ de vision de classe Il

Le champ de vision doit étre tel que tfe-conducteur puisse voir au moins une portion ¢e route
plane €t horizontale de 4 m de Jargeur, délimitée par un plan paralléle au plan|vertical
longitudinal médian et qui passe par le point latéral extréme du véhicule du cb6té conflucteur,
qui s'étend sur une distance comprise entre 20 m derriére les points oculaires du conducteur
et I'horizon. En outre, le canducteur doit pouvoir voir la route sur une largeur de 1 m, délimitée
par un plan paralléle ay plan vertical longitudinal médian et qui passe par le poinf latéral

les images non continues
doivent € at ; age—dt amp—de—vistorr—droit doit
s'afficher a droite du plan vertical longitudinal qui passe par le point de référence oculaire.
L'image du champ de vision gauche doit s'afficher a gauche du plan vertical longitudinal qui
passe par le point de référence oculaire.
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Dimensions

en métres

55 (

Le chan

Figure 4 — Champ de vision‘de classe lll et exemple de vue

hamp de vision de classe IV

plane et horizontale de 15 m“de largeur, délimitée par un plan parallele au plan

longitud
qui s'éte
du cong
délimité
latéral ¢
par les
passagd

inal médian et qui_passe par le point latéral extréme du véhicule du c6té con
nd sur une distapce -comprise entre au moins 10 m et 25 m derriére les points o

e par un plan\paralléle au plan vertical longitudinal médian et qui passe par
xtréme ddvéhicule, a partir d'un point situé 1,5 m derriére le plan vertical qu
points oculaires du conducteur. Le texte correspondant s'applique également
r. La'Rigure 5 montre un champ de vision de classe IV et un exemple de vue &

IEC

\p de vision doit étre tel'que le conducteur puisse voir au moins une portion ¢le route

vertical
Jucteur,
culaires

ucteur. En outre, le conducteur doit pouvoir voir la route sur une largeur d¢ 4,5 m,

le point
i passe
au coOté
ssocié.

s'afficher a droite du plan vertical longitudinal qui passe par le point de référence oculaire.
L'image du champ de vision gauche doit s'afficher a gauche du plan vertical longitudinal qui
passe par le point de référence oculaire.
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Dimensions en métres
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/ ’ o e

Points oculaires ™
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Figure 5 — Champ.de vision de classe IV et exemple de vue

hamp de vision de classe V

p de vision doit &tre‘tel que le conducteur puisse voir sur le c6té du véhicule une
plane et horizontale, délimitée par les plans verticaux suivants:

e |le plan paralléle-'au plan vertical longitudinal médian du véhicule qui passe par

latérn

e dang
ci-dd

al extréme de la cabine du véhicule du c6té passager;

la direction transversale, le plan paralléle qui passe a 2 m devant le plan mg

SSUS;

IEC

portion

le point

ntionné

e al'arriere, le plan parallele au plan vertical qui passe par les points oculaires du conducteur
et qui est situé a 1,75 m derriére ce plan;

e al'avant, le plan paralléle au plan vertical qui passe par les points oculaires du conducteur
et qui est situé a 1 m devant ce plan.

Si le plan transversal vertical qui passe par le bord avant du pare-chocs du véhicule est situé

a moins de 1 m devant le plan vertical qui passe par les points oculaires du conducteur,

le champ de vision doit étre limité a ce plan. Si le champ de vision représenté a la Figure 8a
et a la Figure 8b peut étre assuré par la combinaison du champ de vision d'un rétroviseur
grand angle de classe IV et d'un rétroviseur frontal de classe VI, l'installation d'un rétroviseur
d'accostage de classe V n'est pas obligatoire. La Figure 6 montre un champ de vision
de classe V et un exemple de vue associé.
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Dimensions en métres
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Figure 6 — Champ de vision de classe V et exemple de vue

5.7 Champ de vision étendu du co6té passager

Du cbté passager seulement, le champ de vision doit également étre tel que le conducteur
puisse voir sur le c6té du véhicule une portion de route plane et horizontale située a I'extérieur
du champ défini en 5.6, mais a l'intérieur du champ délimité par les plans verticaux suivants;
le contour avant de ce champ de vision peut étre arrondi selon un rayon de 2 000 m:

e dans la direction transversale, le plan parallele qui passe a 4,5 m devant le plan mentionné
en 5.6;

e al'arriere, le plan paralléle au plan vertical qui passe par les points oculaires du conducteur
et qui est situé a 1,75 m derriére ce plan;

e al'avant, le plan paralléle au plan vertical qui passe par les points oculaires du conducteur
et qui est situé a 3 m devant ce plan.

Ce champ de vision peut étre partiellement assuré par un rétroviseur frontal (classe VI).
Le champ de vision décrit peut étre partiellement assuré par un rétroviseur grand angle


https://iecnorm.com/api/?name=117c4f3ed37b98945b997b236170241a
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