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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

DIGITAL VIDEO INTERFACE -
GIGABIT VIDEO INTERFACE FOR MULTIMEDIA SYSTEMS

FOREWORD

1) The International Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization for standardization

comprising

all national electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of IEC is to promote international

jis end and

in addit|on to other activities, IEC publishes International Standards, Technical Specifications, Techhigal Reports,

s)"). Their

prepardtion is entrusted to technical committees; any IEC National Committee interested in the'subjedt dealt with

ons liaising
hization for
hizations.

al decisions or agreements of IEC on technical matters express, as nearlysas’possible, an ifternational

consensus of opinion on the relevant subjects since each technical committee has representati
interested IEC National Committees.

n from all

3) IEC Puplications have the form of recommendations for international use and are accepted by IHC National

Committees in that sense. While all reasonable efforts are made to ensure that the technical con
Publicalions is accurate, IEC cannot be held responsible for the‘way in which they are used
misintefpretation by any end user.

ent of IEC
or for any

4) In ordef to promote international uniformity, IEC National Cemmittees undertake to apply IEC Hublications

transpafently to the maximum extent possible in their national and regional publications. Any divergen
any IEQ Publication and the corresponding national or regional”publication shall be clearly indicated i

5) IEC its¢lf does not provide any attestation of conformify. Independent certification bodies provide
assessinent services and, in some areas, access to, IEC marks of conformity. IEC is not responsi
service$ carried out by independent certification bodies.

6) All userns should ensure that they have the latestiedition of this publication.

Ce between
h the latter.

conformity
ble for any

7) No liabflity shall attach to IEC or its directorsy employees, servants or agents including individual gxperts and

membefs of its technical committees and\|[EC National Committees for any personal injury, property
other damage of any nature whatsoever, whether direct or indirect, or for costs (including lega
expenses arising out of the publi¢ation, use of, or reliance upon, this IEC Publication or any
Publicalions.

damage or
fees) and
other IEC

8) Attentign is drawn to the Normative references cited in this publication. Use of the referenced pul]lications is

indispepsable for the correct application of this publication.
9) IEC drgws attention to, the/ possibility that the implementation of this document may involve the

use of (a)

patent($). IEC takes ne.position concerning the evidence, validity or applicability of any claimed patgnt rights in

respect|thereof. As{of-the date of publication of this document, IEC had received notice of (a) pate

t(s), which

may be|required to implement this document. However, implementers are cautioned that this may nqt represent
the latgsst information, which may be obtained from the patent database available at https://patentsjiec.ch. IEC

shall nqt be held responsible for identifying any or all such patent rights.

|IEC 62889 has-beenprepared by Technical-Area-4-Digital svystem-interfaces-and-pro
oo Y ) Y o

ocols, of

IEC Technical Committee 100: Audio, video and multimedia systems and equipmen
International Standard.

JEITA CP-6101B served as a basis for the elaboration of this document.

t. It is an

This second edition cancels and replaces the first edition published in 2015. This edition

constitutes a technical revision.

This edition includes the following significant technical changes with respect to the
edition:

a) Addition of a new technology interface, GVIF2.

previous
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The text of this International Standard is based on the following documents:

Draft Report on voting

100/3912/CDV 100/4040/RVC

Full information on the voting for its approval can be found in the report on voting indicated in
the above table.

The language used for the development of this International Standard is English.

This document was drafted in accordance with ISO/IEC D|rect|ves Part 2, and developed in
accordanee-y resHEC-Suppltermen —available
at www.i Cch/members experts/refdocs The main document types developed by IEC are
described in greater detail at www.iec.ch/publications.

The coanittee has decided that the contents of this document will remain @nchanged until the
stability ¢late indicated on the IEC website under webstore.iec.ch in the-data relatged to the
specific Jocument. At this date, the document will be
e reconffirmed,

e withdfawn, or

e revised.

IMPORTANT - The "colour inside” logo on.the cover page of this document indicates
that it contains colours which are considered to be useful for the correct understanding
of its contents. Users should therefore print this document using a colour printer.
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INTRODUCTION

This International Standard is based on JEITA CP-6101B: Digital monitor interface GVIF, which
was originally specified by the Japan Electronics and Information Technology Industries

Associati

on (JEITA).

The Gigabit Video InterFace (GVIF) is a serial point-to-point interface supporting uncompressed
digital video links that was designed to address the needs of automotive navigation and
entertainment systems, etc., to transport baseband digital video information. GVIF applies low-
voltage differential signalling (LVDS) technology and makes use of a thin cable consisting of a
single shielded twisted pair of conductors that exhibits high noise immunity and low EMI, and
is optimized for smaII S|ze and Iow welght GVIF supports dlsplay resolutlons rangmg from

WQVGA

transmit §

data tran

Gigabit

informati
from GVI
device cq
the upstr

GVIF2 al

Also opti
standard
video fro

This docy
and GVIHR

GVIF2 ha

. transI‘rission by a differentiakshielded twisted-pair cable or coaxial cable,

e toen

e possi
bandy

e availg

The Assd
standard

baseband video S|gnal over cable Iengths over 10 m. Optionally, GVIF supp(
Emission and user data transmission.

ideo InterFace 2(GVIF2) is a baseband transmission method)for digi
bn that applies serial data transmission technology. In the downstream tran
F2 TX to GVIF2 RX, the high-bandwidth data for video information (GHDS
ntrol signal (GLDS) are transmitted by using the time-divijsion multiplexing m

50 supports audio data transmission and user datadransmission.

bnally, when paired with high-bandwidth digital content protection (HDCP), th
functions and features address all of the requirements for delivering content-
M a source to a video display monitor.

ment describes the GVIF family that-€onsists of GVIF2 in the main body and
in Annex B and Annex C.

s the following features:

ble multiple video«and audio content transmission using time-division multip

vidth digital centent protection) technology (optional),

bility for.daisy chain transmission (optional).

ciation, of Radio Industries and Businesses (ARIB) refers to GVIF and GV
ARIB“STD-B21 as being authorized digital video output interfaces.

pility to use audio’transmission, bi-direction user communication, and HDCP

1 and can
rts audio

al video
smission
and the
ethod. In

bam transmission from GVIF2 RX to GVIF2 TX, the confrelisignal GLUS is trapsmitted.
The upsfream transmission and downstream transmission oeccur in full duplex. O

ptionally,

e GVIF's
brotected

Annex A,

lexing,
(high-

IF2 in its
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DIGITAL VIDEO INTERFACE -
GIGABIT VIDEO INTERFACE FOR MULTIMEDIA SYSTEMS

1 Scope

This document describes two serial digital interfaces, Gigabit Video InterFace (GVIF) and
Gigabit Video InterFace2 (GVIF2), for the interconnection of digital video equipment. GVIF and
GVIF2 are primarily intended to carry high-speed digital video data for general usage and are

well suited for multimedia entertainment systems in a vehicle.

This dodument specifies the physical layer of the interface, including trapsmiskion line
charactefistics and electrical characteristics of transmitters and receivers. Mechanical and
physical gpecifications of connectors are not included.

2 Normative references

The folloyving documents are referred to in the text in such a way’that some or all of thejr content
constitutes requirements of this document. For dated references) only the edition cited applies.
For und}ted references, the latest edition of the referenced document (inclugling any
amendments) applies.

ITU-R BT.601-5, Studio encoding parameters of digital television for standard 4:3 gnd wide-
screen 1¢:9 aspect ratios

ITU-R BT].656-5, Interface for digital companéent video signals in 525-line and 625-line {elevision
systems pperating at the 4:2:2 level of Recommendation ITU-R BT.601

3 Terms, definitions and abbreviated terms

3.1 Terms and definitions

For the purposes of thissdocument, the following terms and definitions apply.

ISO and |IEC maintain terminology databases for use in standardization at the [following
addressés:

e |ECE

Ieetropedia: available at https://www.electropedia.org/

e |SO Online browsing platform: available at https://www.iso.org/obp

3.11
DE
display e

3.1.2
HSYNC

nable signal given in IEC 62315-1

display horizontal synchronous signal given in IEC 62315-1

3.1.3
VSYNC

display vertical synchronous signal given in IEC 62315-1
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3.1.4
RGB

9:2024 © IEC 2024

display red, green, blue colour data input (TX) or output (RX) given in ITU-R BT.601-5 and ITU-
R BT.656-5

3.1.5

CNTL/AUX

downstream user-defined signal or audio enable signal

3.1.6
P[23:0]

digital signal data such as 24-bit colour video data, for example RGB data input (TX) or output

(RX)

3.1.7
GHDS
GVIF2 H
high-ban

3.1.8

GLDS
GVIF2 La
low-band

3.1.9

GLUS
GVIF2 Lq
low-band

3.1.10

GVIF RX
circuit th
converts

3.1.11
GVIF TX
circuit th

3.1.12
GVIF2 R]

gh bandwidth DownStream

w bandwidth DownStream

w bandwidth UpStream

K

circuit th
decodes

3.1.13

GVIF2 TX
circuit that receives the video and audio/control signals, encodes them into serial data and

sends a signal by driving a shielded twisted-pair cable or coaxial cable

3.1.14
LOS

Hwidth downstream content data of the GVIF2 format

width downstream control signal data of the GVIF2{format

width upstream control signal data of the GVIF2 format

At receives the serial signal_from a shielded-pair transmission line, decod
it into a parallel video signal

bt receives the(parallel video signal and the control signals, and encodes
serial dafa to send a_signal by driving a shielded-pair transmission line

s it and

hem into

al cable,

loss of signal detection, asserted when the differential input signal at the receiver cannot be

received

3.1.15

RX front-end

front-end

block of receiver side
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3.1.16
SDA
serial data down-stream signal

3.1.17
SDATA
GVIF2 serial data signal on coaxial cable transmission

3.1.18
SDATAP
down-stream positive-phase side signal of the differential serial data

3.1.19
SDATAN
down-strgam negative-phase side signal of the differential serial data

3.1.20
REF
referencg signal

3.1.21
REFRQP|
current spurce positive signal for reference clock request frofm RX side

3.1.22
REFRQN
current spurce negative signal for reference clock.request from RX side

3.1.23
SFTCLK
pixel clogk for capture of the parallel video data per pixel

3.1.24
TDA
transmit gdata down-stream user-defined signal

3.1.25
TX frontiend
front-end| block of-transmitter side

3.1.26
UDA
up-stream user defined ancillary data signal

3.1.27
IRQ
up-stream common-mode reference request current for REFRQP/N

3.1.28
VoS
common-mode voltage amplitude of reference request

3.1.29
VoD
differential voltage amplitude for SDATAP/N
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3.1.30
VDD
power supply on the transmitter side

3.1.31
V_SDATAP
single-ended voltage of SDATAP

3.1.32
V_SDATAN
single-ended voltage of SDATAN

3.1.33
TP1
test poin{ of a downstream eye mask specification

3.1.34
TP2
test poin{ of an upstream eye mask specification

3.1.35

normalig;ed differential voltage
voltage off transmitter output point
3.1.36

ul

normaliz¢d time unit interval of transmitter output-point

3.1.37
WSYNC
word syngphronized signal

3.2 Abbreviated terms

AC hlternating current
DC Hirect current
EMI electro-magnetie’interference

GVIF Sigabit Video InterFace
HDCP high-bandwidth digital content protection
LSB eastsignificant bit

LVDS o voltaae diffarantial sianalling
W—-ro+age—-aHerehHai-sighaHig

MSB most significant bit
PRBS pseudo random binary sequence

4 Architecture

The GVIF2 has a higher capability multimedia interface and is considered as the next generation
of GVIF, which is described in Annex B and Annex C.

The GVIF2 transmission line is a shielded twisted-pair cable with the differential characteristic
impedance Z0_diff or a coaxial cable with the characteristic impedance Z0 coax, and is
connected to GVIF2 RX and GVIF2 TX, with an AC coupling capacitor, and high-frequency
terminated resistor (see Figure 1). The signal path of the transmission line of GVIF2 is DC
isolated from both GVIF2 TX and GVIF2 RX. The shield of the transmission line of GVIF2 is
connected to the GND of the TX circuit and of the RX circuit.
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In the case of coaxial transmission line

SDATA  SHIELD

Transmitter | ! [
/receiver

[ I | Transmitter
/receiver

Coaxial cable
Zp coax =90 Q

. . ’ 1 1 1 1 . .
50 Q termination ' I : " 50 Q termination

Connector Connector

AC coupled capacitor AC coupled capacitor

In the case of shielded twisted-pair transmission line

L Transmission line

-4

\/

A
x

X : SDATAP SHIELD
1 1o ' 1 1 (I I
Transmitter [~ H - = Transmitter
. 1 g ======== Ty 1 ! ;
/receiver Le 1 [, ] /receiver
1 b 1 1 } ]
! 1 1 SDATAN I 1 1
1 1 1 1 1 1
1 1 1 Shielded 1 1 1
X . twisted-pair cable 17, | :
1 [ T Zy gir =100 Q | 1
. . 1 1 1 . .
50 Q termination o Connector Cenfiector 1 50 Q termination
AC coupled capacitor AC coupled capacitor

IEC

Reproducefl, with modifications, from JEITA CP-6104B, Figure 3-4, with permission from JEITA.
Figure 1.= Architecture of the GVIF2
5 Electrical characteristics

5.1 Gdneral

AC spedgifications/described in below shall be satisfied. GVIF2 does not specify DC
specificafions beCause the transmission architecture of GVIF2 is a complete AC coupling.

5.2 AQ electrical specifications

The AC electrical specifications of the transmitter and receiver side are given in Table 1. The
definition of voltage levels are shown in Figure 2, and Figure 3 and Figure 4 show a downstream
eye mask specification at TP1 and an upstream eye mask specification at TP2 for GVIF2.
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Table 1 — AC electrical specification of GVIF2

Downstream bit rate

Upstream bit rate

Fdownstream_1 Fdownstream_2 Fdownstream_3 Fupstream
Gbit/s Gbit/s Gbit/s Mbit/s
Minimum 2,16 3,24 4,32 9,0
Maximum 2,4 3,6 4,8 10,0

Fupstream = Fdownstream_1/240
or Fupstream = Fdownstream_2/360

or Fupstream = Fdownstream_3/480

Reproducgd, with modifications, from JEITA CP-6101B, Table 4-6, with permission from JEITA.

Q)
Shielded twisted pair transmission Coaxial tran: n
SDATAN === W an N I v F ) Q) it e oY
Termination vdltage — -~ —f-—:-—-- o ——— Jomo oo e Termination voltage — - j— .. —..— l“. - & ------- o= == -
' 1] 1\
107N 7\ J L WY ] | SDATA =mmmmme A W N J \

SDATA
(VA

Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure 4-3, with permission f@»JEITA.

Figure 2 — Level dQEKQtion of GVIF2
R\

N

Shielded twisted pair cable

o
N
<

o
<

&
N
<

TTTTTTTTrTTTTT T

&
(o]
<

OUI 0,5Ul 0,85Ul  1Ul 0,15Ul 0,5Ul

HPF :f, =20 MHz CDR 2" order, OJTF 7 MHz, ¢ = 0,7

Coaxial cable

0,85Ul

IEC

Reproduced from JEITA CP-6101B, Figure 4-4, with permission from JEITA.

Figure 3 — GVIF2 downstream eye mask (at TP1)
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Shielded twisted-pair cable

Q8]

Coaxial cable

oul 02Ul Q501 441 Qul Q20 Q5] n’;'u
LPF : f, =10 MHz CDR 2" order, OJTF 5,6 kHz, ¢=0,7 (l/b&
Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure 4-5, with permission from JEITA. Q;%)%

6 Fron

6.1.1
The front]

Figure 4 — GVIF2 upstream eye mask (at TP%I/

O
&
&

&

rend block diagram of GVIF2 is shown in Fig@e 5.
Q

t-end

General

%
In case of shielded twisted-pair transmission“(\

S
.\Q)

CCLLAALELA LI LR EE LRI L LI

+ TX Front-end

“RX Front-end

Upstream
receiver

LPF

evTTTIIIIsEsE NS TR TSR R R R, |

P>

-

+

of coaxial transmission

R L L LT
0

TX Front-end { RX Front-end

Downstream
receiver

Upstream
driver

Yesssssssssssssssssssasssnnsnsnnnnnnnnas’

.
y

Upstream
receiver

LPF

£

|

seansssnsnnshaas®

ﬂ- LPF}

I

Downstream
driver

[]

4

ik it
N p——
J:b_ Downstream
receiver
:} Upstream
driver

0

L »
A EEEEsssssSSSSEEEEEEEEEEEEES

+

Yssssssssssssssssssssssssssssssnnsnnnaat’

Reproduced from JEITA CP-6101B, Figure 5-2, with permission from JEITA.

Figure 5 — Front-end block diagram of GVIF2

IEC 62889:2024 © IEC 2024

1Ul

IEC
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6.1.2 TX Front-end

The GVIF2 TX front end consists of AC coupling capacitors, termination resistors, a downstream
driver, an upstream receiver, and connectors. The termination resistors, as the load of the
differential current from the downstream driver, generate the downstream signal voltage, and
become the high-frequency termination of the transmission line. The upstream receiver
reproduces the data extracted by the low-pass filter (LPF) from the upstream signal transmitted
by the RX.

6.1.3 RX Front-end

The GVIF2 RX front end consists of AC coupling capacitors, termination resistors, a
downstream receiver and an upstream driver. The downstream receiver reproduces the data

from the

H_l—l_h_h_l_ﬂ't_m_l_m'b_m_itowns ream signal which Is transmiited irom the and extracied by the migh-pass
filter (HPJF), which consists of the AC coupling capacitors and the termination resistors. The

upstream
signal is
10 Mbit/s|

driver drives the upstream signal to the transmission line via the LPE,\The
n frequency synchronization with the downstream signal, and the transmitt
at maximum, which is proportional to the downstream rate.

Lpstream
pd rate is

6.1.4 Configuration block diagram

Downstrgam signal is GHDS and GLDS encoded in the downstream€ode, and the trarjsmission
rate shall] be selected from 2,4 Gbit/s, 3,6 Gbit/s, or 4,8 Gbijtls according to the bhandwidth
required for GHDS.

GHDS sHall be set by a time-division multiplexing in DATA SLOT units.

GHDS may use multiple video (and audio) contents’transmission (optional, see Annex A).

Upstream signal shall be GLUS-encoded in @pstream code.

Upstream and downstream shall be ‘ttansmitted simultaneously (full duplex) by frequency
division.
The GVIK2 configuration block ‘diagram data mapping is shown in Figure 6.
~\./
_0SC PLL
PICTURE e ! Downstream : /v PICTURE
DATA & £LOCK 1) | 2,4/3,6/4,8 [Gbps] 1 DATA& CL{CK
TSN |D De | ' Aupio
DATA & LOCK i MUX . DATA & CLOCK
DOWNS FREAM——— —T——DOWNSTREAM
CONTROLDATA '~ 7 CONTROL DATA
UPSTREAM _ /"~ « "\ UPSTREAM
CONTROL DATAS 1 Upstream \__/  CONTROL DATA

~ -

Max. 10 [Mbps]
IEC

Reproduced from JEITA CP-6101B, Figure 3-2, with permission from JEITA.

Figure 6 — GVIF2 configuration block diagram Data mapping

6.1.5 Data mapping

6.1.5.1 RGB888 data mapping for GHDS

RGB888 data and synchronization signals VSYNC/HSYNC/DE shall be mapped into GHDS as
shown in Figure 7.
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vsSYNG | | | ((//
HSYNC L] L

DE

P<23:0> [TTTTTTTN
I /

MSR GHNDS hit map SR
23222120 191817 16 151411312 1110 9|8 7 6 5 43 2 1 0 ',\é_NZ'c:
The blank where VSYNG/HSYNG/DE changes | RMMRIIIONIB ' | ' ] © [or[Dr[Dr[DEDEPEHR[HR [ Helve Ve [ oh ¥ odbe
The plank where next is the effective pixels T T e e R 7 Y e :%X:
otvervan [T > b b b o oo [
Indication pixels  P2aP2dP2{PadP1eP18P17P 1P 18P 14P19P12P 11P1d[Po | Ps[P7[Ps[ P&|R4[P3 [P2]P4]Po]
IR : Red filling bits are converted to K code, other bits‘are"eonverted to D code s

Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure 8-3, with permission from JEITA.

Figure 7 — GVIF2 RGB888 data mapping

6.1.5.2 Mapping of content for other formats_(optional)

MAINDATA, MAINCTRL, SUBDATA can be mapped into GHDS following the agreement of
coordina)jion between GVIF2 TX and GVIF2RX, as shown in Figure 8. It is recommended that
video piXel data be mapped into MAINDATA, video synchronization signals be mapped into
MAINCTRL, and audio signals (optional) be mapped into SUBDATA.

MSB. GHDS bit map LEB

232221 2019(18 17 16 151413121110 9|8 7 6 5 4,3 2 1 0

| MAINDATA<23:0> |

[1[1]1To]o]1] MAINCTRL<17:0> |

The blank which has SUBDATA_ o[1]1] SUBDATA<15:0> |
NOLE which has SUBDATA | EEIEIGHIRN o [o [ 1] SUBDATA<15:0> |

Blank not to have SUBDATA _ o[1]0] X |
NULL not to have SUBDATA [ EISHIRN o Jo o] x |

_ : Red filling bits are converted to K code, other bits are converted to D code

IEC

Reproduced from JEITA CP-6101B, Figure 8-4, with permission from JEITA.

Figure 8 — GVIF2 mapping for general content data(optional)

Bi-directional communication signals between GVIF2 TX and GVIF2 RX, such as UART, can be
mapped into GLDS and GLUS (optional).

Certification data for HDMI (HDCP) is recommended to be mapped into SUBDATA, GLDS,
GLUS, and a part of GHDS (optional).
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sition state link

ition state diagram of GVIF2 TX and GVIF2 RX is shown in Figure 9.

Lost upstream or error detect

TX
enable 6007;13 209}13 2(?9“3
Send Wait Receiver] Send DATA
GVIF2 TX state Idle REF upstream | training JWSYNC| communication
T
“5 Detect
. Upstream
, . signal
Detect :
downstream ™,
signal — ¥
Wait Receiver Send Align DATA
GVIFZ RX state Idle downstream training WSYNC | word communicgtion
‘ ""--»______ V____.--»""‘\__V_ __v_.‘\‘_‘ //‘
RX 1ms 200 us ‘200 ps
enable

Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure C-1, with permission from JEITA.

In the G\}

Lost downstream or error detect
X IEC

Figure 9 — Transaction state diagram of GVIF2

IF2 TX connected to the GVIF2 RX, there-are several states including a stafe without

down-stréam signal (ldle), states transmitting “a REF signal (Send REF, Wait Upstream,

Receiver

Training), a state transmitting. @, SYNC signal (Send WSYNC), and & normal

downstrefpm transmission state. While it shall transit from Idle to Send REF when the TX circuit

is activat
is detect
upstream
detected

In the GV
upstream
(Send W
from Idle
Downstrg
transition
detected

bd, and shall transit from Wait\Upstream to Receiver Training when the upstream signal
ed, the other transitions shall occur unconditionally in the specified time. If the
signal is not detected_in.the normal downstream transmission state or an error is
in the upstream signal,\it/shall transit to Idle.

IF2 RX connected'to the GVIF2 TX, there are several states, including a stafe without
signal (Idle, Wait Downstream, Receiver Training), states transmitting a SYINC signal
SYNC, Align.Word), and a normal upstream transmission state. While it shall transit
to Waite<Bewnstream when the RX circuit is activated, and shall transit from Wait
am to.\Receiver Training when the down-stream signal is detected, the other
s shall.occur unconditionally in the specified time. If the downstream signal is not
indhe’normal upstream transmission state, or an error is detected in the down-stream

signal, it

shall transit to Idle

The downstream REF and WSYNC signals output from the GVIF2 TX shall be the encoded
GHDS and GLDS (see Figure 10).
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GHDS GLDS
r
MSB LSB

2322 212019/1817 16 1514|1312 1110 9|8 7 6 5 4|3 2 1 O

REF [1[1]ofofo]1[1]ofofo]1[1]o]ofof1]1][o]ofo][1[1][0]0]0]

wevwoisoo) [N o [ [T To [o [+ [+ o[+ <[ o]x]

wsyNcothers) |1 [1]o]ofo]1[1]o]ofo]1]1]ofofof1]1]o]o]of[1]1]0]0]x]

_ : Red filling bits are converted to K code, other bits are converted to D code

(Notice) The DATA-SLOT where slot 0 is transmitted first in the DATA-FRAME
IEC

Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure C-2, with permission from JEITA.

Figure 10 — REF and WSYNC signals of GVIF2 downstream

The upstfeam WSYNC signal output from GVIF2-RX shall be the encoded GLUS in Figure 11.

GLUS

L4 Al

MSB LSB

39-35 34-30 29-25 24-20,.19-15 14-10 9-5 4-0

WSYNC _ 00000 | 00800’ [ ooooo | ooooo | ooooo | ooooo |

. Red filling-bits are converted to K code, other bits are
- converted to D code

IEC
Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure C-3, with permission from JEITA.

Figure 11 — WSYNC signal of upstream

8 Protpcol

8.1 Dgwnstream encoder

8.1.1 General

The downstream encoder shall perform operations of GHDS and GLDS concatenation,
scrambling, and the 5B/6B conversion shown in Figure 12.

8.1.2 GHDS and GLDS concatenation

The 25-bit word shall be generated with 24-bit GHDS on the MSB side and 1-bit GLDS on the
LSB side.

8.1.3 Scrambler

The part of word column which is converted to D code shall be scrambled by PRBS31
(pseudorandom binary sequence 31).
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8.1.4 5B/6B conversion

The 25-bit word shall be divided into 5 bits and each 5-bit data shall be converted to the 6-bit
D code or K code in accordance with Table 2. The generated 30-bit downstream data shall be

converted to serial data and shall be transmitted to the RX leading with the MSB.

Table 2 — 5B/6B conversion

Input RD = -1 RD = +1 Input RD = -1 | RD = +1
Code EDCBA abcdei Code EDCBA abcdei
D.00 00000 100111 011000 D.16 10000 011011 | 100100
D.01 00001 011101 100010 D.17 10001 100011
D.02 00010 101101 010010 D.18 10010 01001
D.03 00011 110001 D.19 10011 11001
D.04 00100 110101 001010 D.20 10100 00101
D.05 00101 101001 D.21 10101 10101
D.06 00110 011001 D.22 10110 01101
D.07 00111 111000 000111 D.23 10141 111010 000101
D.08 01000 111001 000110 D.24 1000 110011 001100
D.09 01001 100101 D.25 11001 10011
D.10 01010 010101 D.26 11010 01011
D.11 01011 110100 D.27 11011 110110 001001
D.12 01100 001101 D.28 11100 00111
D.13 01101 101100 D.29 11101 101110 010001
D.14 01110 011100 D.30 11110 011110 100001
D.15 01111 010111 101000 D.31 11111 101011 010100
K.28 11100 001111 110000
Reproduced from JEITA CP-6101B, Table\D.1-1, with permission from JEITA.
Joint GH}S ) - —_—
and GLOS N it
0 0 0 ISR T T T T T L T O TR LTI oo
remove 5 cone 5 cone
K-Code /
ANNRRNNRRNNNANNRRNRRANN’ RNRNRNNRRRNARNNRRNN’ ANNARNNRRNNANARRRNRRARN
Scra.mb.ler
A RERRRANRNRNRNRNRRRANANANANANNNRNRARARANARANA RN RAN AR R RRRARARARARAE
Insert
K-code o 0 o T O O O T T T OO T T o 00
| . J | | 58 | 5B \ \ l ‘
5BGBC N " (ww | | ) NN \
ooommmhmjijmn]nmmm T oo
K-CODE  D-CODE IEC

Reproduced from JEITA CP-6101B, Figure D.1-1, with permission from JEITA.

Figure 12 — Downstream encoding

8.2 Downstream decoder

The decoder shall perform reverse operation of the downstream encoder, that is 6-bit to 5-bit
reverse conversion, descrambling, and GHDS/GLDS decomposition, as shown in Figure 13.
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G H DS/ G L DS 25bit-word 25bit-word 25bit-word
separation C L GHDS %L
coo [TTTTTTTTTTTITITITTTITT T T TTTTTTTTITTITITITT TR TTTTITITITITITTTTTTTI7T 000
D-CODE K-CODE J D-CODE D-CODE
Insert /
K-CODE /
[EENNENNNNNENEN NN REEEE AN ENNRERNANRNEEAN ANRANANNRANNNNANENNNEEE|
DescrambleC
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T TT T TTITTTTTTTT7T
Remove P AN\
K-CODE ’ | SN ) \
coo [ I[TTITTTTHTTITHTTTPITT(oRTTTTar v i e i TP v TP rTrqrriryfiT] ece
) J ] ) s8 | 5B ‘ | ‘ [ . LN
6B5B i \ ([ ot oo '. v —
coo IIIIIIIIIIIIIIIII!IIIII IIIIIHIIIIIIIIIIIIIIIII |ENNENRERENNRNNEN |||||!|IINﬁ]:|:|:D:‘ooo
K-CODE  D-CODE IEC

Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure D.1-2, with permission from JEITA.

Figure 13 — Downstream decoding

8.3 Upstream encoder
8.3.1 GLUS concatenation

GLUS ddta includes 4-bit length GLUSO, updated 8 timés,) 1-bit length GLUS1 and GLUS2,
updated fwice, and 1-bit length GLUS3, GLUS4, GLUS5%nd CHK (checksum), updated once,
for every|4,8 ys. The GLUS data shall be compiled as shiown in the Figure 14 to genenate a 40-
bit GLUS|word.

GLYS0<3:0>

GLUSY  GLUS2 GLUS3 GLUS4 GLUS5  CHK

MSB 40bit GLUS WORD LsB

IEC

Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure D.1-3, with permission from JEITA.

Figure 14 — GLUS word structure

8.3.2 Scrambler

The part of word column which is converted to D code shall be scrambled by PRBS7
(pseudorandom binary sequence 7).

8.3.3 5B/6B conversion

The 40-bit word is divided into 5 bits and each 5-bit data is converted into the 6-bit D code, in
accordance with Table 2. The generated 48-bit length upstream data is converted to serial data
and shall be transmitted to GVIF2 TX, with a leading MSB.

8.3.4 Upstream decoder

The decoder shall perform the reverse operation of the upstream encoder, which is 6-bit to 5-bit
reverse conversion, descrambling, and decomposition into GLUS 0 to 5.
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9 Transmission system and transmission line of electrical characteristics

The transmission line characteristics of GVIF2 are defined by the TP1 and TP2 (test points) in

Figure 15.
In case of shielded twisted-pair transmission line In case of coaxial transmission line
TP1 TP2
TP1 TP2 —_— ission line ——=
T Transmission line —t— i Transmission line 3
™ I” SDATAP SHIELD'! RX ™ I, SDATA SHELD} RX
! [ ! '
Transmitter [ S\ 0 ——_ H + Transmitter| |Transmitter 11 I'L 1 Transmitter
Ireceiver |igeedigpupu Q""" L Ireceiver Ireceiver '-# 1 -T‘ ol Ireceiver
] 1 1 1
1
i R

1
! .
! Coaxial cable

1l 1
I I
I I
' ]
1 1
I I
I |
1l

I 1
»l

[y, gy ey S5

1 1 1

|

el N

: : 1 : SDATAN
i3t | Shielded
11 1 twisted-pair cable

Zo_coax = 50 Q
L el Lol L >
Zo_diff = 7’ = 50 Q termination” 7" / 7" 5
. - . . . . C t " .
50 Qterminafon’ <7+ ‘Gonnector  Connector’ * 7' + 50 Q termination AC coupled capacitgrrmec or  Connector m

Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure 9-4, with permission from JEITA.
Figure 15 — Test points of GVIF2 6'133

The shielded twisted-pair cable and coaxial cable (TP1 to TP2) s@i meet the S21
LN

in Figure|16.

o
Shielded twisted-pair cable QQ Coaxial cable
N

S21

-1,6dB

-18dB = mmmmmmm e e m e e mm e m———m - -

5 MHz 2,4 MHz 5 MHz

Log-frequency

O

Reproducefl from JEITA @6‘] 01B, Figure 9-5, with permission from JEITA.

igure 16 — S21 template for GVIF2 transmission line

\Q/C)

AC|coupled capacitor AC coupled capacitor AC coupled C%

Q
Y

2,4 MHz
Log-frequi

Q termination

IEC

template

ney IEC



https://iecnorm.com/api/?name=0221c70af020e414e4e853cc3650fa41

- 22 - IEC 62889:2024 © |

Annex A
(informative)

GVIF2 multiple contents transmission

EC 2024

The GVIF2 downstream signal is in the unit of DATA FRAME, and the DATA FRAME has the
number of DATA SLOTSs specified in Table A.1. The DATA SLOT is one word (24 bits) of GHDS,
in which video (and audio: optional) contents are mapped.

Data of different contents can be mapped to each DATA SLOT. In GVIF2 TX, each content is
assigned the required number (fixed number) of DATA SLOTs to each DATA FRAME according

to its con

tent data bandwidth. Content data is packed into a DATA SLOT through d

ta FIFO,

but if the
RX, the d

in the dafa FIFO shown in Figure A.1 and Figure A.2.

simultang

cable (ogtional).

"GVIF2 T

data FIFO is empty, the assigned DATA SLOT is padded with NULL SLOT,

In GVIF2

ontent to be used for display is extracted from the assigned DATA SLOT,and stored

By stacking TX and RX of GVIF2 in multiple stages, it is possible to form™a daisy dhain that
ously transmits multiple contents with a shielded twisted-pair@able or a single coaxial
Table A.1 — GVIF2 data rate of transmission and number of the DATA SLOT
Downstream bit rate DATA SLOT/DATA FRAME
2,4 Gbit/s 8
3,6 Gbit/s 12
4,8 Gbit/s 16
Reproduced from JEITA CP¢6,101B, Table 3-1, with permission
from JEITA.
Time
s (100000000E0C00000000ODDDD00 |__FIFO F|
DATA FRME
LT EEE TR EE T TECRET T LT ene J{_pis (% }
‘.W e N
DATASLOT NULL SLOT GVIF2 doynstream
ll==IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII E )
ANRNNNNANNRNANNNNNNNARNENEN )
rro  —(|0000000000000000000D00CO000 5
GVIF2 RX

Reproduced from JEITA CP-6101B, Figure 3-5, with permission from JEITA.

Figure A.1 — GVIF2 transmission for single content

IEC


https://iecnorm.com/api/?name=0221c70af020e414e4e853cc3650fa41

IEC 62889:2024 © IEC 2024 - 23 -

(GVIF2 TX

A-contents
DATA

B-contents
DATA

DATA FRME

|—{ enc }»{ Pis o FIE

.

— S
DATASLOT  DATASLOT NULL SLOT NULL SLOT
for A-contents for B-contents for A-contents for B-contents

GVIF2 downstream

DEC J{ s J+{ FE

.

A-contents
ik I O
B-contents’
(_sero F—— NORNOADRADODRNONN s

GVIF2 RX |

Reproduce

i from JEITA CP-6101B, Figure 3-6, with permission from JEITA.

Figure A.2 — GVIF2 multiplex transmission for multiple contents

IEC
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Annex B
(normative)

GVIF standard specification

B.1 Architecture

Figure B.1 illustrates the architecture of the GVIF. The fundamental operation of the GVIF is a
simultaneous bi-directional data transmission technology, in which the low-voltage differential
signal is transmitted down from the transmitter side to the receiver side, and the common-mode
voltage signal is transmitted up from the receiver side to the transmitter side through a shielded

twisted d

The shig

Figure B.
terminatg

SDAT]
SDAT|
SHIH
(GN

where
RT are th
Z, isthe
RL s the
C are A

TTerential pair cable.

lded twisted-pair transmission line has the characteristic impedance |Z, (see
1), the line is terminated to VDD by RT of (50 £ 15) Q on the transmitter side, and is
d carrying differential data in RL of (100 + 5) Q on the receiver side.
Transmitter side Receiver side
—————— Transmission line — — — — — =< ] REFRQP
| VDD Zreq (UDAP)
| | — F—
I
Iy RT | c
| Il
7
AP | [\ — _— _ _ — |
| l ( | &
AN ; ) ———— — [ c
|1
| o 1l
LD | | REFRQN
D) | | Zreq (UDAN)
| S
| I
—— — N - - J IEC
e pull-up tepminated load resistors on the transmitter side (50 + 15) Q;

characteristic impedance of the shielded twisted-pair transmission line;

terminated resistor between differential data lines on the receiver side (100 £ 5) Q;

C colpling capacitors.

SDATAP/SDATAN are the downstream positive and negative phases side signals carrying differential serial data.

REFRQP (UDAP)/REFRQN (UDAN) is the upstream REFREQ common-mode current signal or UDA common-mode
current user defined data signal. UDAP/UDAN are optional.

SHIELD (G

ND) is the GND and shielded ground for cable.

z is a blocking filter for the upstream signal. It can use resistors or inductors depending on the system

req

implementation.

Reproduced from JEITA CP-6101B, Figure 3-3, with permission from JEITA.

Figure B.1 — Architecture of the GVIF
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B.2 Electrical characteristics

B.2.1 DC electrical specifications

The DC electrical specifications of the transmitter side are shown in Table B.1 and Figure B.2,
and the DC electrical specifications of the receiver side are shown in Table B.2.

Table B.1 — DC electrical specifications of the transmitter

VoD VoS Input REFRQ assert Input REFRQ de-
current (SDATAP/N) assert current
(SDATAPI/N)
m\/ \L mA m
Condition: Condition: Condition:
RT=500Q RT=500Q RT=500Q
RL =100 Q RL =100 Q RL =100 Q
IRQ=0mA | IRQ=11mA
Minimum 690 VDD - 0,55 VDD - 1,2 -2)0
Typical 800
Maximum 910 VDD - 0,35 vDD - 0,8 =73
Reproducgd, with modifications, from JEITA CP-6101B, Table 4-1, with~permission from JEITA.

Single
ended

V_SDATAN v
/\ A

V_SDATAP

VOS

___ Differential
ended

vgp

oV

(V_SDATAP) - Y
(V_SDATAN)

IEC

Reproduced, with modifications, from JEITA CP-6101B, Figure 4-1, with permission from JEITA.

Figure B.2 — VOD and VOS diagrams
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Table B.2 — DC electrical specifications of the receiver

Output HIGH current

Output LOW current

(REFRQP/N) (REFRQP/N)
mA mA
Minimum -0,1 7,4
Maximum 0,1 11

Reproduced, with modifications, from JEITA CP-6101B, Table 4-2, with permission

from JEITA.
B.2.2 AC-etectrical-specifications
The AC dlectrical specifications of the transmitter side are shown in Table B.3, and’Fligure B.3
shows a transmitter end point eye specification (TP1). The AC electrical specificatigns of the
receiver $ide are shown in Table B.4.
Table B.3 — AC electrical specifications of the transmitter
SFTCLK frequency UDA data rate (upstream) SFTCLK duty factor
MHz Mbit/s %
Minimum 7,6 0,01 40
Maximum 160 2,41 60
A
Transmitter eye mask
1
0,75
S 05 N
©
S
> \
s 025 NN
c
o {
g o |4
£
3
N 0,05
©
S
2-0,5
-0,75
-1 £
0 0,2 0,4 0,8 1 ur
+ IEC

Reproduced, with modifications, from JEITA CP-6101B, Figure 4-2, with permission from JEITA.

Figure B.3 — Transmitter eye mask specifications (TP1)
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Table B.4 — AC electrical specifications of the receiver

SFTCLK frequency

UDA data rate (upstream)

MHz Mbit/s
Minimum 7,6 0,01
Maximum 160 2,41
B.3 Front-end
B.3.1 General
The fronttend block diagram of GVIF is shown in Figure B.4.
Transmission line
Transmitter side S Reeeiver side
\ VDD :
! 1 e ,
! 1 Down stream rgceiver
| KRLZ RL I i
SDATAP ! ya 1 IC
————— <l
SDATAN ] ( | RIS F b>—
I vy /= 1
|
A | 7 - 1
[ ] | oL
_______________________ 1 N
|
GNI
IRQ
, I 1l ra
Down stfeam driver -~
77 y. SHIELD D
(GND)
Up-stream receiver A Up-stream driver |/ P
Reproducefl, with modifications,ffom JEITA CP-6101B, Figure 5-1, with permission from JEITA.
Figure B.4 — Front-end block diagram
B.3.2 TX front-end
The TX frent-end consists of a termination circuit, a downstream driver and an ppstream
receiver. The termination circuit consists of 2 resistors RL, and the SDATAP/N differential signal

is pulled up to voltage reference (VDD) with a (50 + 15) Q resistor. The downstream driver
consists of a differential current output circuit that is driven by the serial signal from the encoder.
The up-stream receiver detects the common-mode signal which RX sends through the shielded
twisted-pair line. The input to the downstream driver has two modes. One is the serialized actual
encoded video data input mode and the other is the reference clock signal for REFREQ
handshake input mode. These two modes activate depending on the common-mode signal level.
The common-mode signal level is normally high. When a long low-level pulse is detected, the
upstream receiver activates the REFREQ signal, and changes a mode of the encoder into the
reference clock mode. In the case of the optional upstream user data transmission, the
upstream receiver outputs the common-mode voltage as a UDA signal by using binary digital
data sent to the encoder. In this case, the upper limit of the low-pulse time is 100 pus.
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B.3.3 RX front-end

The RX front-end consists of AC capacitors, a termination resistor RT (100 x5) Q, a
downstream receiver and an upstream driver. The downstream receiver consists of a differential
input detection circuit, which receives the transmission potential differential signal through the
shielded twisted-pair line. The upstream driver drives the upstream transmission signal applying
a current through the termination resistor RX through the shielded twisted-pair transmission
line. A recommended transmission system and transmission line for electrical characteristics is
specified in Clause B.2.

B.4 Transition state link

The trangition state Nk ot GVIF shall meet the procedure described below.

There ar¢ two states in the connection link between GVIF TX and GVIF RX. One is |the state
transmitting differential signal with a reference clock, the other is the state transmitting the H-
format word or the C-format word. In the former state, the TX encoder is in_the referepce clock
output mpde and the RX decoder is in the reference clock request modg'. In"the latter state, the
TX enco;ﬂer changes into the encoder mode and the RX decoder changes into thel decoder
mode. The state transition switching diagram of the encoder apd-the decoder is ghown in
Figure BJ5.
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Reference clock

X

output mode

«— Transition2 ——

TX RX RX

Encoder mode Decoder mode Reference clock

request mod

C/H format word

state0 X X XX X X X X X X X State0

REFREQdeactive —— Transition1 —»

REFREQactive

Rference clock

e

[ — e — e ——— State1

T T~ T~~~ _—~___—™]| state2

Transition3
REFREQinactive

[— — — e e e e e — — — — ——— ——— State3 (

Transition4d —; State4

Transition5 State0
IEC
State0 (normal) IThe C/H format word is transmitted down from the TX in the/encoder mode to the RX, and
the deactivation signal REFREQ is transmitted from the 'RX in the decoder mode tp the TX.
Transition1 Transition to the reference clock request mode aftér’finding an irregular HSYNC when the
RX decodes.
State1 The RX transmits up the activate signal REEREQ.
Transition2 IThe TX transits to the reference clock output mode when the activate signal REFREQ is
detected.
State2 The TX transmits down the reference“clock, and the RX adjusts the internal sampling clock.
Transition3 The RX transits to the decoder'mode after the internal sampling clock adjustment|
State3 The RX transmits up the inactivate signal REFREQ.
Transition4 The TX transits to the’encoder mode when the inactivate signal REFREQ is detecjed.
State4 P[23:0] transmits'continuously the H/C format word equivalent all zero until the TX transmits
(VSYNX, HSYNC)<(1,1) — (1,0) 60 times.
Transition5 Return to norimal when the signal has been transmitted 60 times.
Reproducefl, with modifications; from JEITA CP-6101B, Figure A-1, with permission from JEITA.

B.5 P

rotocol

Figure B.5 — Transition state link

B.5.1

General

The encoder encodes the 30 bits of data (P[23:0], HSYNC, VSYNC, DE, CNTL, SDA and TDA)
in synchronization with the input of SFTCLK, and outputs 1 bit of the serial signal S to the TX

front-end

To ensure the DC balance data and a reasonable transition, it is required to generate a
synchronization pattern for each word in synchronization with the falling edge of HSYNC at the

receiver.

B.5.2

Encoder

The encoder encodes the full 30 bits of input data (P[23:0], HSYNC, VSYNC, DE, CNTRL, SDA
and TDA) synchronized with SFTCLK, and outputs a 1-bit serial signal S to the TX front-end.
The signal is coded after dividing into the following data:
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a) Broadband data P[23:0] (24 bits), no transition data.
b) Time mark data HSYNC, VSYNC, DE, CNTL, SDA and TDA (6 bits).

IEC 62889:2024 © IEC 2024

Transition frequency of the signal is limited by the logical specification coding.

The broadband data are normally converted to 1-bit data, but in the case of the time mark data,
the transition is converted to 1-bit data. When there is no transition in the time mark data, the
broadband data are converted to the C format with 20 % overhead. When there is a time mark
transition, the broadband data are converted to the H format with a 6-bit header and 24-bit
broadband data.

The broadband data and the time mark data are output as a serial signal S led by the MSB after

conversiq
The C-fo

cycle, an
at the pre

Reproduce

The C-fo
conversiq

P[23:0]

HSYNC, VSYNC, DE,
CNTL, SDA, TDA

Serial data S

.SFTCLK
.

mimtoa 30-bittengthC=formatwordor H=formatword:

A X

A

A

> 30b

_30b_

-

\/

- I

mat word is used when there is no time mark data transition at the preyious p
 the H-format word is used when there is/are one or more time markydata tra
vious pixel clock cycle (see Figure B.6).

OO

0)©,

C format word

i from JEITA CR-6101B, Figure B-1, with permission from JEITA.

H format word

Figure B.6 — Encoder output diagram

matiword consists of the combined six codes of 5 bits which is generated by
n.(see Table B.5), braking the broadband data P[23:0] by 4 bits (see Figur

IEC

xel clock
nsition(s)

e 4B/5B
e|B.7).
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Broadband data P

15| - | - |12] |11 8 76|54 3|2(1|0
L4 Pidd it
Y Yy VY
4 bit data 4 bit data 4 bit data 4 bit data 4 bit data 4 bit data
MSB LSB MSB LSB MSB LSB MSB LSB MSB LSB MSB LSB
5 bit code 5 bit code 5 bit code 5 bit code 5 bit code 5 bit code
A A 4 A A 4 A A 4
YV VY VY Y VY VY Y Y VY
10 87|65 3(2|1|0
(}sB)
Serial data S IEC
Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure B-2, with permission from JEITA.
Figure B.7 — C-format word
Table B.5 — 4B/5B conversion
41bit data 5-bit code 4-bit data 5-bit cogle
M$B - LSB MSB - LSB MSB\-/LSB MSB - L$§B
"D00O0" "00101" *1°0 00" "1001Dp"
"D0O0 1" "00110" "1001" "1001["
"D010" "00111" "1010" "1010p"
"Do11" "01001" "1011" "1010/["
"D100" "01010" "1100" "1011p"
"D101" "0101 1" "1101" "1100/["
"D110" "0 11.0°0" "1110" "1101p"
"D111" "0¥101" "1111" "1110p"
Reproducgd from JEITA CP-6104B; Table B-1, with permission from JEITA.

The H fofmat is geperated by a combination of the 24-bit broadband data P[23:0] with a 6-bit
header that indicates the transition state of a time mark (see Figure B.8). The positionjs of even
numbers |of thesbroadband data P are inverted in the serial data S. The structure of tHe header
is shown|in/Table B.6.
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Broadband data P

- 112]11] -

A

>

b
TiT

—i—

6
T
o
£
6

4
t
Q
5
4

2
=
o
£
2

Header v v v
29|28 |27 26|25 |24 pPX IRy Q% IS 7 5 3
(MSB}
Serial data S
Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure B-3, with permission from JEITA.

Figure B.8 — H-format word

Table B.6 — VSYNC, HSYNC, DE, CNTL/AUX; SDA,

TDA transition and the corresponding*header

IEC

Reproduc

Trinsition signal Header bit array Remark
a VBYNC, HSYNC "1000VH" V and H are‘\the _V_SYNC inversion value and the HBYNC
value aftertransition.
b DE, CNTL/AUX "0111DC" D andr€-are the DE and CNTL values after transitipn.
c SDA, TDA "11118ST" S.and T are the SDA and TDA values after transitipn.
Transition|between the signals simultaneously among a, b and c shall not be permitted.

bd, with modifications, from JEITA CP-6101B, Table B-2, with permission from JEITA.

B.5.3

Decoder

The serial data S that(comes from the RX front-end is converted as shown in Figure B.7,

Figure B.

B.6 Ti

The trand

8, Table B.5 'and Table B.6.

ansmission system and transmission line of electrical characteri

stics

X/ see Ei B 9) red I fications helow.

e The differential impedance shall meet the specification stated in Figure B.10. A transmission
line has a small and gradual attenuation.

e A transmission line loss on a cable shall be less than =15 dB at 1 GHz in accordance with
s attenuation (see Figure B.11).

The differential signal cable skew time shall be:

e less than 30 % of one bit time (SFTCLK > 33 MHz);
o less than 24 % of one bit time (SFTCLK < 33 MHz).
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TX
termination
(50 Q) T
termination
| (100 Q)

TX m: ‘El: Rx
Lsl E>c | 3:: LSl

iMicrostripi Foot | Connector : Cable | Connector ! Foot | Microstrip |

i line | print | I (diff. 100 Q) iprint: line

1 (50Q) | | | P (50Q) !

Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure 9-1, with permission from JEITA.
Figure B.9 — Transmission system
ch
o
N X/
150 | o mo— oo ooooooom—ooo o 9\ __________ L

<500 ps

Microstrip Connector. Connector

line

Foot 1 Microstrip
print | line
1

Reproducefl from JEITA CR-6401B, Figure 9-2, with permission from JEITA.

Figure B.10 — Transmission line tolerance impedance

! /

Loss

Reproduced

<15dB

2 dB

Measured curve

Fitting curve

1 GHz
Frequency
IEC

from JEITA CP-6101B, Figure 9-3, with permission from JEITA.

Figure B.11 — Transmission loss

IEC

IEC
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Annex C
(informative)

GVIF Multiple link application

C.1 Single-link application example

c.11

Block diagram for single-link transmission

A block diagram of a differential single link is shown in Figure C.1.

Transmitter side [ Receiver side

|
|~ 1T e )
| |
I GVIF TX I | GVIF RE)( g |
ecoder
| proso] 24 g fEnCOder x | | Rx 23 e po30) ||
|  HSYNQ—p] front-end front-end P HSYNC
S
| Down- 141 o Dowr:- [~ CrLagx |
CNTL/AU o P> | stream LT stream o
| DA dLrJiver i SDATAN \ | rezeiver L » stk |
p- | | VP ——LOS
l SFTCILK —P» stream EARQHA | stream |
I Up-stream i F dri Up-stream (Slgnal dEtECt)
UDA <a—| (optonal) g receiver] | eFraN L2VET <H(%Eggna|) < UDA |
ey key <«
| 12C —P» optional I | (optional) 12C |
I I | ]

Reproduce

The dow
CNTL/AU
SFTCLK
decoder

The LOS
signal in
SFTCLK

H, with modifications, from JEITA CP-6101B, Figure 3-1, with permission from JEITA.

Figure C.1 — Differential single-link block diagram

hstream transmission signal is the encoded serial P[23:0], HSYNC, VSY
X, SDA and TDA 30Q-bit data by the GVIF TX encoder. These data are in
domains, and they<can be regenerated by the GVIF RX decoder. The end
berform in accordance with Clause B.5.

signal oufput on the receiver side is asserted when GVIF RX receives no d
put or the)clock and data recovery circuit in GVIF RX does not generate r
loss-of lock).

IEC

NC, DE,
all of the
oder and

fferential
pcovered

!fnnl» for daowwna troaom o d otr dafinad ciana |

dmissions

There ar

=% o 1y
CoOpPToTT™™ tHetHeoRs—ter—aowhRsStrearm——ana uyuuuuun HSer—eaeHhiea qlvllul tFahs

with the terminal names CNTL/AUX and TDA for downstream and UDA for upstream, as shown

in Figure

C.1. AUX can also optionally use an audio-enable signal.

Additionally, HDCP (high-bandwidth digital contents protection) is also defined as an optional
function. The 12C inputs for both GVIF TX and GVIF RX are input terminals to control the HDCP
authentication function. The SDA (optional) is generated by an I12C signal order, i.e. a signal to
exchange a HDCP key between GVIF TX and GVIF RX.
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Data mapping of single-link transmission

A data mapping array should be assigned pixel data of an LCD module, as shown in Figure C.2.

(1,1) (1,2) (1,3) (1,4)
2,1) (2,2) (2,3) (2,4)
3,1) (3,2) (3,3) (3.,4)
(4,1) (4,2) (4,3) (4,4)

AN
Ipput data >< (1,1) >< (1,2) >< (1,3) W (2,3) >< 2,49 ><
\ IHC
Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure 8-1, with permission from JEITA.
Figure C.2 — Pixel configuration
C.2 Multiple-link application example
C.2.1 Block diagram for 2-pair parallel transmission
A block diagram of a multiple-link system configutation is shown in Figure C.3. Each ghannel is
called A-channel and B-channel.
****** Transmitter side | " Receiversike =~ |
I_ - -y - - - - - — — — — — _1_ RS — — + _______________ o
| | |
| |
| GVIF TX : : GVIFRX A2 |
PA[23:]] 24 Encoder ecoder | 24 Ales: |
| 0dd dath —— < | ! RX > Odddata |,
| HSYNE > front-ehd : A-ch ‘l front-end 5—>c§mg oel |
/ pa > 3
| VSYNE Déwn- Tl soatap ™ |1 Down- CNTL/AUX ||
| ot |5 H»>| )stream ) e stream 9> TDA
i > driver "SDATAN |\ /" receiver |
| CNTL/AU | v ——» SFTCLK
| TDA Up- | |]! | (L] Up —»LOS !
| stream | | REFRQP | stream - (A ch. Signalldetect)
Up-stream . T Up-stream
| UDA | (gptional) [ _receiver | |REFRQ driver |« (Sptional) <—— UDA |
HDCP ke
| 12C (optionael)y : : Tc?piznka? ¢ 12C |
|
| SFTCLK > | |
|
| ' ' GVIF RX
| GVIF TX | | Decoder o, PB[23:0] |
| PB[23:0] [24, _ Encoder | | Rx Even data |
Even data > °
| Reserved > front-end ‘\ B-ch. . “ front-end 4 HSYNC :
N VA » /e
| 4 Down- T soamap T > Down- Reserved \
| an S YNC 7 | stream | | IJ o j| | stream Ly ——e DE (B ch. Transmit detect)
CNTL/AUX driver | \J SDATAN '/, 7| receiver SFTCLK |
TDA —e
| Up- ! | L U LoS
I DE —»1— stream | |REFRQP | stream — > . |
| Up-stream receiver driver || Upstream (B ch. Signal detect)
| UDA <€—| o) [ : | REFRON (optional) |<——— UDA |
HDCP k
126 | gt | | [t | «— 12|
|

IEC

Reproduced, with modifications, from JEITA CP-6101B, Figure 3-1, with permission from JEITA.

Figure C.3 — Multiple-link application block diagram
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In order to switch between a 1-pair transmission system and 2-pair transmission system, a
detection circuit is necessary on the transmitter side. In the case of a 2-pair transmission system,
the DE equivalent signal is input to the "DE" pin of the B-ch, and in the case of a 1-pair
transmission system, the fixed signal is input to the "DE" pin of the A-ch.

C.2.2 Data mapping of 2-pair transmission

Odd data should be assigned to the A-ch, even data should be assigned to the B-ch.

A data-mapping array for an LCD module is shown in Figure C.4.

1,1) (1,2) (1,3) (1,4)
(FH (£,2) (£,9) (£,%)
3,1) (3,2) (3,3) (3,4)
(4.1) (4,2) (4,3) (4,4)
A{ch. B-ch. A-ch. B-ch.
data Data data data

A-ch

input data . 1,3)

(1.9

(
input data (2,4)

2,3) >< (2,9)
X(

(1,2) (1,4) (1,6) 2,6)
IEC]

ST LA

Reproducefl from JEITA CP-6101B, Figure 8-2, with permission from JEITA.

Figure €:4 — Pixel configuration when using 2-pairs
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Cette édition inclut les modifications techniques majeures suivantes par rapport a I'édition
précédente:

a) Ajout d'une interface de nouvelle technologie, la GVIF2.

Le texte de cette Norme internationale est issu des documents suivants:

Projet Rapport de vote
100/3912/CDV 100/4040/RVC

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant
abouti a son approbation.

La Iangu«la employée pour I'élaboration de cette Norme internationale est I'anglaisf

Ce document a été rédigé selon les Directives ISO/IEC, Partie 2, il a été développé [selon les
Directives ISO/IEC, Partie 1 et les Directives ISO/IEC, Supplément |IEC;”disponiljles sous
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INTRODUCTION

La présente Norme internationale est fondée sur la norme JEITA CP-6101B: Digital monitor
interface GVIF, initialement définie par la Japan Electronics and Information Technology
Industries Association (JEITA).

L'interface vidéo gigabit (GVIF, Gigabit Video InterFace) est une interface point a point série
qui prend en charge les liaisons vidéo numériques non compressées et qui a été congue pour
répondre entre autres aux besoins des systémes de navigation et de divertissement
automobiles et transporter des informations vidéo numériques en bande de base. La GVIF
applique la technologie de signalisation différentielle a basse tension (LVDS, Low Voltage
Differential Signaling) et utilise un cable fin constitué d'une paire unique de conducteurs
torsadés incés—eti—présente re—hatute—mmunité—s SrtHit—e —fatbte—hrouillage
électromagnétique (EMI, Electro-Magnetic Interference), et qui est optimisé pouriune petite
taille et ¢in faible poids. La GVIF prend en charge les résolutions d'affichage(de”WQVGA a
WUXGA pvec des données vidéo couleur de 24 bits par pixel au maximum et peut trgnsmettre
un signal vidéo en bande de base sur des longueurs de cable supérieuresH)a-10 m. Hn option,
la GVIF prend en charge la transmission de données audio et la trapsmission de|données
utilisateur.

L'interfage vidéo gigabit 2 (GVIF2) est une méthode de transmission en bande de Hase pour
les informations vidéo numériques, qui applique la technologie de transmission de|données
série. Ddns la transmission en aval de TX GVIF2 a RX GVIFZ2, les données de large bande
passante| pour informations vidéo (GHDS) et le signal de.éommande du dispositif (GUDS) sont
transmis par la méthode du multiplexage temporel. Dans la transmission en amont de RX GVIF2
a TXGV|F2, le signal de commande GLUS est transmis. La transmission en amjont et la
transmisgion en aval s'effectuent en duplex intégral."En option, la GVIF2 prend également en
charge I transmission de données audio et la transmission de données utilisateur.

Egalemeft en option, lorsqu'elles sont assoEiées & une protection des contenus numgriques a
large bande passante (HDCP, High-bandwidth Digital Content Protection), les forctions et
fonctionnfalités standards de la GVIR-“répondent & toutes les exigences relatiyes a la
transmisgion de contenus vidéo protégés d'une source a un écran d'affichage vidéo.

Le présept document décrit les. interfaces de type GVIF. Il traite de la GVIF2 dans| le corps
principal let I'Annexe A et déila GVIF dans les Annexes B et C.

La GVIFZ présente les\fonctionnalités suivantes:

. transrission parun cable a paire différentielle torsadée blindée ou un cable coax|al,

o interface permettant la transmission de contenus vidéo et audio multiples en ufilisant le
multiplexage temporel,

o possibilite d'utiliser la transmission audio, la communication utilisateur bidirectionnelle et la
technologie HDCP (facultatif),

o interface disponible pour la transmission en guirlande (facultatif).

Dans sa norme ARIB STD-B21, I'Association of Radio Industries and Businesses (ARIB) cite la
GVIF et la GVIF2 comme étant des interfaces de sortie vidéo numérique autorisées.
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INTERFACE VIDEO GIGABIT POUR LES SYSTEMES MULTIMEDIAS

1 Domaine d'application

Le présent document décrit deux interfaces numériques série: l'interface vidéo gigabit (GVIF)
et l'interface vidéo gigabit 2 (GVIF2), qui permettent l'interconnexion de matériels vidéo
numériques. La GVIF et la GVIF2 sont principalement destinées a transporter des données
vidéo numériques a grande vitesse pour un usage général et sont bien adaptées aux systémes

de divert

Le prése

ssement multimédia pour véhicule.

de la ligne de transmission et les caractéristiques électriques des émetteurs, et des ré
Les spécjfications mécaniques et physiques des connecteurs ne sont pas{ncluses.

2 Réfdrences normatives

Les documents suivants sont cités dans le texte de sorte qu'ils-constituent, pour tout

de leur

I'édition ¢itée s'applique. Pour les références non datées) la derniére édition du doc
référencqg s'applique (y compris les éventuels amendenents).

UIT-R BT.601-5, Paramétres de codage en studio~de la télévision numérique pour de

standard

5 d'image 4:3 (normalisé) et 16:9 (écran’panoramique)

UIT-R BT1.656-5, Interfaces pour les signaux vidéo numériques en composantes
systemeg de télévision a 525 lignes*et a 625 lignes fonctionnant au niveau 4:4

Recomm

andation UIT-R BT.601

3 Termes, définitions et.abréviations

3.1 Termes et définitions

Pour les

L'ISO et

'IEC tiennent a jour des bases de données terminologiques destinées a étre

en normdlisation, consultables aux adresses suivantes:

besoins du/présent document, les termes et définitions suivants s'appliquent.

t document spécifie la couche physique de l'interface, notamment les'caracteristiques

Cepteurs.

ou partie

tontenu, des exigences du présent document.¢(Pour les références daté¢s, seule

iment de

5 formats

dans les
2 de la

utilisées

e |EC Electropedia: disponible a I'adresse https://www.electropedia.org/

e |SO Online browsing platform: disponible a I'adresse https://www.iso.org/obp

3.1.1
DE

signal d'activation d'affichage, selon I'lEC 62315-1

Note 1 a I'article:

3.1.2
HSYNC

signal d'affichage synchrone horizontal, selon I'lEC 62315-1

L'abréviation "DE" est dérivée du terme anglais développé correspondant "display enable".
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3.1.3
VSYNC

signal d'affichage synchrone vertical, selon I'lEC 62315-1

3.1.4
RGB

affichage d'entrée (TX) ou de sortie (RX) de données de couleur rouge, verte, bleue, selon
I'UIT-R BT.601-5 et I'UIT-R BT.656-5

Note 1 a I'article:

L'abréviation "RGB" est dérivée du terme anglais développé correspondant "red, green, blue".

3.1.5

CNTL/AUX

signal en|aval défini par I'utilisateur ou signal d'activation audio

3.1.6

P[23:0]

données (de signal numérique telles que des données vidéo couleur 24 bits}-par exemple entrée
(TX) ou dortie (RX) de données RGB

3.1.7

GHDS

GVIF2 High bandwidth DownStream

données [de contenus en aval de large bande passante du(format GVIF2

Note 1 a lfarticle: L'abréviation "GHDS" est dérivée du termesanglais développé correspondant "GVIF2 High
bandwidth PownStream".

3.1.8

GLDS

GVIF2 Lgw bandwidth DownStream

données [des signaux de commande en aval de faible bande passante du format GVIf2

Note 1 & llarticle: L'abréviation "GLDS!.est dérivée du terme anglais développé correspondant "GVIF2 Low
bandwidth PpownStream".

3.1.9

GLUS

GVIF2 Lgw bandwidth UpStream

données [des signaux.de’commande en amont de faible bande passante du format GVIF2
Note 1 a llarticle; “l*abréviation "GLUS" est dérivée du terme anglais développé correspondant "GVIF2 Low
bandwidth UpStream".

3.1.10

RX GVIF

circuit qui regoit le signal série provenant d'une ligne de transmission a paire blindée, le décode
et le convertit en signal vidéo paralléle

3.1.11
TX GVIF

circuit qui regoit le signal vidéo paralléle et les sighaux de commande et les code en données
série pour envoyer un signal en pilotant une ligne de transmission a paire blindée

3.1.12

RX GVIF2
circuit qui recgoit le signal série provenant d'un cable a paire torsadée blindée ou d'un cable
coaxial, le décode et le convertit en signaux vidéo et audio/de commande
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3.1.13

TX GVIF2

circuit qui regoit les signaux vidéo et audio/de commande, les code en données série et envoie
un signal en pilotant un cable a paire torsadée blindée ou un cable coaxial

3.1.14

LOS

perte de détection de signal, affirmé lorsque le signal d'entrée différentiel au niveau du
récepteur ne peut pas étre regu

Note 1 a l'article: L'abréviation "LOS" est dérivée du terme anglais développé correspondant "loss of signal”.

3.1.15
Front RX
bloc fronfal c6té récepteur

3.1.16
SDA
signal en[aval des données série

Note 1 a I'grticle: L'abréviation "SDA" est dérivée du terme anglais développé cofrespondant "serial da

[)

3.1.17
SDATA
signal defs données série de la GVIF2 sur la transmissiondu cable coaxial

3.1.18
SDATAP
signal latgéral de phase positive en aval des données série différentielles

3.1.19
SDATAN
signal latgral de phase négative en aval des données série différentielles

3.1.20
REF
signal de|référence

3.1.21
REFRQP|
signal pokitif seurce de courant pour la demande d'horloge de référence du c6té RX

3.1.22
REFRQN
signal négatif source de courant pour la demande d'horloge de référence du co6té RX

3.1.23
SFTCLK
horloge de pixel pour la capture des données vidéo paralléles par pixel

3.1.24
TDA
signal en aval défini par I'utilisateur pour la transmission de données

Note 1 a l'article: L'abréviation "TDA" est dérivée du terme anglais développé correspondant "transmit data".

3.1.25
Front TX
bloc frontal c6té émetteur
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3.1.26
UDA
signal en amont de données auxiliaires défini par I'utilisateur

Note 1 a l'article: L'abréviation "UDA" est dérivée du terme anglais développé correspondant "user data".

3.1.27
IRQ
courant en mode commun de la demande de référence en amont pour REFRQP/N

3.1.28
VvVOS
amplitude de tension en mode commun de la demande de référence

3.1.29
VOD
amplitude¢ de tension différentielle pour SDATAP/N

3.1.30
VvDD
alimentafion du c6té de I'émetteur

3.1.31
V_SDATAP
tension alsymétrique de SDATAP

3.1.32
V_SDATAN
tension alsymétrique de SDATAN

3.1.33
TP1
point d'egsai d'une spécification dumasque de I'ceil en aval

3.1.34
TP2
point d'egsai d'une spécification du masque de I'ceil en amont

3.1.35

tension fifférentielle normalisée
tension du point.de sortie de I'émetteur
3.1.36

ul

intervalle d'unité de temps normalisé du point de sortie de I'émetteur

Note 1 a l'article: L'abréviation "UI" est dérivée du terme anglais développé correspondant "unit interval".

3.1.37
WSYNC
signal synchronisé en mot

3.2 Abréviations

AC alternating current (courant alternatif)
DC direct current (courant continu)
EMI electro-magnetic interference (brouillage électromagnétique)

GVIF  Gigabit Video InterFace (interface vidéo gigabit)
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bande passante)

LSB
LVDS
MSB
PRBS

least significant bit (bit de poids faible)

low voltage differential signaling (signalisation différentielle & basse tension)
most significant bit (bit de poids fort)

pseudo random binary sequence (séquence binaire pseudo-aléatoire)

4 Architecture
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high-bandwidth digital content protection (protection des contenus numériques a large

La GVIF2 a une capacité d'interface multimédia supérieure et correspond ainsi a la nouvelle

génération de GVIF décrite a |'Annexe B et a ['Annexe C
La ligne |de transmission de la GVIF2 est un céble a paire torsadée blindée~d'impédance
caractéristique différentielle Z0_diff ou un céble coaxial d'impédance caractéristique Z0_coax,
qui est donnecté a RX GVIF2 et a TX GVIF2, avec condensateur de couplage en courant
alternatif|et résistance de terminaison a haute fréquence (voir Figure 1). ke trajet du [signal de
la ligne de transmission de la GVIF2 est isolé de TX GVIF2 et de RX G¥F2 en couranf continu.
Le blindajge de la ligne de transmission de la GVIF2 est connecté a la terre (GND) du gircuit TX
et du cirduit RX.
Cas d’une ligne de transmission coaxiale
L _Ligne de transmission, Y
X ! RX
' SDATA  SHIELD |
1 1 1 1 1 1 1 1
Emett : - : : : : Do : Emett
metteur metteur
/récepteur [ 1 '_:'¢= 1 |$'_"| 1 | /récepteur
: : : :
1 1 % . 1 1
1 Cable coaxial 1
: : : : ZO_coax =300 1 1 1 :
terminaison de 50 Q Lo . terminaison de 50 Q
Connecteur Connecteur
Condensateur de couplage Condensateur de couplage
en courant alternatif en courant alternatif
Cas/d’une ligne de transmission a paire torsadée blindée
f Ligne de transmission 1
™ SDATAP SHIELD ,  RX
= 1 1 1 I I 1 ! 1 1 1 -
Emetteur [~ H H = Emetteur
: ! oy —— g 1o ! :
/récepteur | m = .| /récepteur
T |l T 1 T L] T T T
1 oy SDATAN o1 1
1 1 [T Ty 1o 1
I[é !}I Ig:l 1 Cable a paire 'I:E 1 Ig QI
| . . . 1
J N , torsadée blindée | L "
1 1o 1 Zy girr =100 Q 1 1o 1
terminaisonde 50 ! ! ' ' terminaison de 50 Q
ol Connecteur Connecteur o
Condensateur de couplage Condensateur de couplage
en courant alternatif en courant alternatif IEC
Reproduit, avec des modifications, de JEITA CP-6101B, Figure 3-4, avec la permission de JEITA.

Figure 1 — Architecture de la GVIF2
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ctéristiques électriques

néralités

Les spécifications en courant alternatif décrites ci-dessous doivent étre satisfaites. Il n'existe
pas de spécifications en courant continu pour la GVIF2, car I'architecture de transmission de la

GVIF2 es

5.2 Sp

t un couplage complet en courant alternatif.

écifications électriques en courant alternatif

Les spécifications électriques en courant alternatif du co6té émetteur et du c6té récepteur
figurent dans le Tableau 1. La définition des niveaux de tension est indiquée a la Figure 2. La
Figure 3 ef la Figure 4 montrent une spécification du masque de l'ceil en aval au TP1 et une

spécification du masque de I'ceil en amont au TP2 de la GVIF2.
Tableau 1 — Spécifications électriques en courant alternatif de la GVIF2
Débit binaire en aval Débit binaire ¢n amont
Fdownstream_1 Fdownstream_2 Fdownstream_3 Fupstream
Gbit/s Gbit/s Gbit/s Mbit/s
Minimyim 2,16 3,24 4,32 9,0
Maximpm 2,4 3,6 4,8 10,0
Fupstream = Fdownstream<.1/240
ou Fupstream = Fdownstream_2/360
ou Fupstream = Fdownstream_3/480
Reproduit, avec des modifications, de JEITA CP-6101B,\Tableau 4-6, avec la permission de JEITA.
Transmission a paire torsadée blindée Transmission coaxiale
SDAJAN - - = - = W VatbaLILIL L = N &=mmmemmenny o 1 e A o
Tension de termhinaison — ._",_,,_.. _’ o ._.._,‘_.._.“_.._ ._,._,._..{_. - Tensiondeterminaison_.ll—. e b
SDATAP mmmmmed e e e S NS im0 SDATA J . J \
SDAT SDATA-Tension de terminaison
0 . OV—semaam.. _/ ....... \ ............... / ...... i mm -
IEC
Reproduit de JEITAXCP-6101B, Figure 4-3, avec la permission de JEITA.
Figure 2 — Définition des niveaux de la GVIF2
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Céable a paire torsadée blindée Céble coaxial

o
)]
<

ceessbecdecctbacaa
R R S R —

)
[}
<

oul 0,15U1 0,5Ul O,SSUI 1UI oul 0,15U1 0,5Ul 0,8SUI 1Ul
HPF :f, =20 MHz CDR 2¢ ordre, OJTF 7 MHz, £{=0,7 b‘
Q‘L IEC

v

Reproduit de JEITA CP-6101B, Figure 4-4, avec la permission de JEITA. qg) ‘

Figure 3 — Masque de I'eil en aval de la GVIF2 (a% )

ggble coaxial

Cable a paire torsadée blindée

03V

o
<

I
o o
S 2
<
) EE S ES e
1

T L e
mocodboos focdloo oo

w
<

|
o

oul 0,2U1 0,5Vl Q,% 1UI oul 0,2Vl 0,5Ul 08Ul 1UI

LPF :](%}0 MHz CDR 2€ ordre, OJTF 5,6 kHz, ¢=0,7
. IEC

Reproduit qe JEITA CP-6101&)@ure 4-5, avec la permission de JEITA.

Fi&gbm — Masque de I'eeil en amont de la GVIF2 (au TP2)

6 Fron

O
t C)é
N2

Le schéma fonctionnel frontal de la GVIF2 est présenté a la Figure 5.

6.1.1
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Cas d’une transmission a paire torsadée blindée

Pilote en
amont

aval

:  Récepteur : :

: enamont :L . H

: LPF : E

o[ LPF 'D(:)::::::::::)CI "

5 e 1

: : : Récepteur
. Ij en aval
! Piloteen

- » . »
......................................................................

Reproduit ¢

6.1.2

Le front ]
résistanc
résistanc
géneérent
de transr
(LPF, low

6.1.3

Le front f

Front TX

: Récepteur FI—‘ E :

* enamont ¥ @ : :

: LPF : : ;L

- i i} il

H ' . . H

: : _Eb_ Récepteur
H I_l : en aval

E Pilote en : : :} Pilote en

H aval v amont

; =.

e JEITA CP-6101B, Figure 5-2, avec la permission de JEITA.

Figure 5 — Schéma fonctionnel frontal de la GVIF2

Front TX

es de terminaison, d'un pilote en aval, d'un récepteur en amont et de connect
es de terminaisons-en tant que charge du courant différentiel du pilote

hission. Le récepteur en amont reproduit les données extraites par le filtre p|
pass filter)~du signal en amont transmis par RX.

Front<RX

[X de la GVIF2 est constitué de condensateurs de couplage en courant altgrnatif, de

purs. Les
en aval,

la tension de sjghal en aval et deviennent la terminaison a haute fréquence de la ligne

asse-bas

rnatif, de

RXde la GVIF2 est constitué de condensateurs de couplage en courant alte

résistanc

es de terminaison, d'un recepteur en aval el dun pilole en amont. Le rec

pteur en

aval reproduit les données du signal en aval qui sont transmises par TX et extraites par le filtre
passe-haut (HPF, high pass filter), constitué des condensateurs de couplage en courant
alternatif et des résistances de terminaison. Le pilote en amont conduit le signal en amont
jusqu'a la ligne de transmission via le LPF. Le signal en amont est en synchronisation de
fréquence avec le signal en aval et le débit de transmission, proportionnel au débit en aval, est
de 10 Mbit/s au maximum.

6.1.4

Schéma fonctionnel de configuration

Le signal en aval est codé en GHDS et GLDS dans le code en aval. Le débit de transmission
doit étre sélectionné parmi les débits de 2,4 Gbit/s, 3,6 Gbit/s ou 4,8 Gbit/s en fonction de la
bande passante requise pour les GHDS.

Les GHDS doivent étre réglées par un multiplexage temporel dans les unités DATA SLOT.
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Les GHDS peuvent utiliser la transmission de contenus vidéo (et audio) multiples (facultatif,
voir Annexe A).

Le signal en amont doit étre codé en GLUS dans le code en amont.
L'amont et I'aval doivent étre transmis simultanément (duplex intégral) par division de fréquence.

Le mappage des données du schéma fonctionnel de configuration de la GVIF2 est représenté
a la Figure 6.

osc PLL
DONNEES I I" T DONNEES
D'IMAGES & - v En aval v -, DIMAGEY&
HORLOGE ——Ip—\‘—b 2,4/3,6/4,8 [Gbps] —’,’—‘—b HORLOGH
DONNEE$ AUDIO | ! —'[> o | ! DONNEEYAUDIO
& HQRLOGE ————»| MUX lex ————& HORLOGE
DONNEESDE /" ™u " .0 DONNEEY DE
COMMANDE —+——»| —<—-12» COMMANDE EN
EN AVAL pie e T AAL
DONNEES DE +— ,\ <] En amont = T DONNEEY DE
COMMANDE ~ - Max. 10 [Mbps] N COMMANDE
ENJAMONT EN AMONT [EC

Reproduit de JEITA CP-6101B, Figure 3-2, avec la permission de JEITA.

Figure p — Mappage des données du schéma fonctionnel de configuration de lIa GVIF2

6.1.5 Mappage des données
6.1.5.1 Mappage des données RGB888-pour GHDS

Les donlées RGB888 et les signaux(de synchronisation VSYNC/HSYNC/DE doiyent étre
mappés ¢n GHDS, comme indiqué a la Figure 7.

VSYNC)§1 N f/ | (/// ((//

HSYNE L] L
“ -
| i
/

I

MSB GHDS bit map LSB
23 222120191817 16 151413121110 9 /8 7 6 5 4 /3 2 1 0 ‘H’P:%T(
P!
Le blanc oti VSYNC/HSYNC/DE change [ R Y e O T e S T ) e P T
- - e - Vvsy
Ié?fel:i:gc ou le prochain est constitué des pixels _ 1 | 1 | 1 IDElDEIDEIDnIDnan Ip:qscvlmsc\anIHnlp:‘scvmch \:usgl\/nlvnl\fcy H:SEY::

DEDn

naveiane [N 5 T+ 1T+ [+ [ [ o [ [ G e [ [ 5]
Pixels d'indication  [P23P23P21P2dP 1P 18P 1P 16P 18P 14 13P12°11P10]Pe P8 | P7]Pe| Ps[Pa P3[P2]P 1] Po]

_ : Les bits de remplissage rouge sont convertis en code K, les autres bits
sont convertis en code D IEC

Reproduit de JEITA CP-6101B, Figure 8-3, avec la permission de JEITA.

Figure 7 — Mappage des données RGB888 de la GVIF2
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6.1.5.2 Mappage du contenu pour d'autres formats (facultatif)

MAINDATA, MAINCTRL, SUBDATA peuvent étre mappés en GHDS suivant l'accord de
coordination entre TX GVIF2 et RX GVIF2, comme indiqué a la Figure 8. Le mappage des
données vidéo pixel MAINDATA, des signaux de synchronisation vidéo en MAINCTRL et des
signaux audio (facultatif) en SUBDATA est recommandé.

MSB

GHDS bit map LsB
232221201918 17 16 15 14|13 121110 9,8 7 6 5 4,3 2 1 0
| MAINDATA<23:0> |
[[a]tJoJo 1] MAINCTRL<17:0> |
Le blanc qui a les SUBDATA _ 0 | 1 | 1 I SUBDATA<15:0> |
NULL qui a les SUBDATA | EEEISHIRN o [o ] 1] SUBDATA<15:0> |
Ue blanc qui n’a pas les SUBDATA _ o[17]0] X |
NULL qui n'a pas les SUBDATA [ ENISHIRN o Jo [ o] x |
_ : Les bits de remplissage rouge sont convertis en code K, les autres bits sont
convertis en code D IEC

Reproduit de JEITA CP-6101B, Figure 8-4, avec la permission de JEITA.

Figure 8 — Mappage des données de contenus généraux de la GVIF2 (facultptif)
Les signaux de communication bidirectionnelle entre TX GVIF2 et RX GVIF2 tels qhe UART
peuvent ¢tre mappés en GLDS et GLUS (facultatif).
Le mapppage des données de certification tiiDMI (HDCP) en SUBDATA, GLDS, GLUS et une
partie de|GHDS est recommandé (facultatif).

7 Liaison d'état de transition

Le schéma fonctionnel destats de transition de TX GVIF2 et de RX GVIF2 est prég
Figure 9.

enté a la

Perte en amont ou détection erreur

Activation
X 600us 200pis 200 ps
/ 7‘\},—""’77 T « Vd } i "',— B “y
< Send Wait Receiver| Send Communicgtion
Etat rx GVIF2 Idle REE ||Ir_\cfrnarn fr:ihihg \ASYNIC de DONNE |:S
ﬂ Détection
' signal en
; . amont
Détection
signalen
aval ¥
O Wait Receiver Send Align Communication
Etat RX GVIF2 1die |;0,nstream training wsYNC | word | de DONNEES
\ i N A /‘
Activation 1ms 200 ps 200 ]
RX
Perte en aval ou détection erreur
IEC

Reproduit de JEITA CP-6101B, Figure C-1, avec la permission de JEITA.

Figure 9 — Schéma fonctionnel des états de transition de la GVIF2


https://iecnorm.com/api/?name=0221c70af020e414e4e853cc3650fa41

- 54 — IEC 62889:2024 © IEC 2024

Dans TX GVIF2 connecté a RX GVIF2, il existe plusieurs états, dont un état sans signal en aval
(Idle), des états transmettant un signal REF (Send REF, Wait Upstream, Receiver Training), un
état transmettant un signal SYNC (Send WSYNC) et un état de transmission en aval normal.
Alors qu'il doit passer de "Idle" a "Send REF" lorsque le circuit TX est activé et de "Wait
Upstream" a "Receiver Training" lorsque le signal en amont est détecté, les autres transitions
doivent impérativement s'effectuer dans l'intervalle de temps spécifié. Si le signal en amont
n'est pas détecté dans |'état de transmission en aval normal ou si une erreur est détectée dans
le signal en amont, il doit passer a "Idle".

Dans RX GVIF2 connecté a TX GVIF2, il existe plusieurs états, dont un état sans signal en
amont (ldle, Wait Downstream, Receiver Training), des états transmettant un signal SYNC
(Send WSYNC, Align Word) et un état de transmission en amont normal. Alors qu'il doit passer
de "lIdle" a "Wait Downstream" lorsque le circuit RX est activé et de "Wait Downstream" a
"Receivel Training" lorsque le signal en aval est détecté, les autres transitiong doivent
impérativiement s'effectuer dans l'intervalle de temps spécifié. Si le signal en aval h'est pas
détecté dans I'état de transmission en amont normal ou si une erreur est détectée dang le signal
en aval, il doit passer a "ldle".

La sortie|des signaux REF et WSYNC en aval provenant de TX GVIF2. doit étre les [GHDS et
GLDS copés (voir Figure 10).

GHDS GLDS
r
MSB ¢ LSB

)
2322212019/1817 16 1514|1312 1110, 9%\|8 7 6 5 43 2 1 O

REF [1[1]ofofo1[1]ofofo]1[1]o}e]o]1][1][o]0]o][1[1][0]0]0]

WSYNC(slot0) of™l1(1(0j0f[1]1]1]0|1]1|[1]0[x
OO o.[T [+ [o[o[+[+[To[ 1 1 0[]

WSYNG(autres) |1|1|o|o|o|1|1|o|o|oi1|1|o|o|o|1|1|o|o|o|1|1|o|o|x|

_ : Les bits de remplissage rouge sont convertis en code K, les autres bits sont
convertis en<code D

(Note) Le DATA-SLOT ou le slot 0 est transmis en premier dans le DATA-FRAME
IEC

Reproduit de JEITA CP-6101B, Figure C-2, avec la permission de JEITA.

Figure 10 — Signaux REF et WSYNC de la GVIF2 en aval

La sortie|du signmal WSYNC en amont provenant de RX GVIF2 doit étre les GLUS cddés (voir
Figure 11).

GLUS

r Al

MSB LSB

39-35 34-30 29-25 24-20 19-15 14-10 9-5 4-0

WSYNC _ 00000 | 00000 | 00000 | ooooo | ooooo | ooooo |

: Les bits de remplissage rouge sont convertis en code K, les
autres bits sont convertis en code D

IEC

Reproduit de JEITA CP-6101B, Figure C-3, avec la permission de JEITA.

Figure 11 — Signal WSYNC en amont
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8 Protocole

8.1 Encodeur en aval

8.1.1 Généralités

L'encodeur en aval doit effectuer des opérations de concaténation de GHDS et GLDS, de
brouillage et de conversion 5B/6B, comme représenté a la Figure 12.

8.1.2 Concaténation de GHDS et GLDS

Le mot de 25 bits doit étre généré avec les GHDS de 24 bits c6té MSB et les GLDS de 1 bit
coté LSB.

8.1.3 Brouilleur

La partie|de la colonne du mot convertie en code D doit étre brouillée par PRBS31 ($équence
binaire pseudo-aléatoire 31).

8.1.4 Conversion 5B/6B

Le mot dg 25 bits doit étre divisé en 5 bits et chaque ensembletdé données de 5 bitg doit étre
converti ¢n code D ou K de 6 bits, conformément au Tableau,2:Les données en aval de 30 bits
généréeq doivent étre converties en données série et transmises vers RX en commepgant par
le MSB.

Tableau 2 — Conversion 5B/6B

Hntrée RD = -1 RD = +1 Entrée RD = -1 | RD = +1
Code EDCBA abcdei Code EDCBA abcde
D.00 00000 100111 011000 D.16 10000 011011 | 100100
D.01 00001 011101 100010 D.17 10001 10001
D.02 00010 101101 010010 D.18 10010 01001
D.03 00011 110001 D.19 10011 11001
D.04 00100 140401 001010 D.20 10100 00101
D.05 00101 101001 D.21 10101 10101
D.06 00110 011001 D.22 10110 01101
D.07 0011 111000 000111 D.23 10111 111010 000101
D.08 01,000 111001 000110 D.24 11000 110011 001100
D.09 01001 100101 D.25 11001 10011
D.10 01010 010101 D.26 11010 010110
D.11 01011 110100 D.27 11011 110110 001001
D.12 01100 001101 D.28 11100 001110
D.13 01101 101100 D.29 11101 101110 010001
D.14 01110 011100 D.30 11110 011110 100001
D.15 01111 010111 101000 D.31 11111 101011 010100
K.28 11100 001111 110000

Reproduit de JEITA CP-6101B, Tableau D.1-1, avec la permission de JEITA.
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GHDS et
G L D S 25bit-word 25bit-word 25bit-word
conjoints N o N
00 o [T I T T T T T TR T o 00
Retralt du D-CODE K-CODE J D-CODE |' D-CODE }
code K h \ [ /
NANRRNRRNRANANNANNNNNNN NNANNANNRNANNANNAN DRNRANNNNANNRARRARRRANED |
Brouillage
: O O O T T
Insertion du ) AN\ \ \
|
code K o 0 o [T T O T T T T 000
g J l , 58 | 5B [ . [ | , LS
5868 S S A B N W N N
(=R [=R<X]
KCODE  D-CODE Q(l/ IEC

U
Q .
P

Figure 12 — Codage en aval 6],

8.2 Dn’todeur en aval \Qg)

Le décodeur doit effectuer les opérations inverses de I'enco%@en aval, a savoir la cgnversion

Reproduit de JEITA CP-6101B, Figure D.1-1, avec la permission de JEITA.

6 bits en|5 bits, le désembrouillage et la décomposition S/GLDS, comme reprédenté a la

Figure 13. Q
G H DS et 25bit-word . 2m§ . 25bit-word §
GLIPS GHDS GLDs \d

separes 000 [T IIITTTIIT] T [T ofe o

Insertion dbi D-CODE K—CO\ nd D-CODE ‘ D-CODE ‘

CODE N Q\ / /

'WWFFHTF\@'HHH|||||||||||\||i|||||||||||||||||||||||i
Désembrotillage ‘\(\}‘
: NENRRNNRNN (FSNRRRRRNNNN RN RN NNNNRR N NNRR NN URRRR NN RRRURRNRRRNRRRR

Retrait du e ., N \

CODE K o | | S ) | | L)
0 0o [T T T O O O O T O O O ofe o

P (.)\_)J J ] 58 | 5B | | | LS
o ,»" )~ ) | / i \”‘ N N\ R A

6B5B

o0

5 K-CODE  D-CODE IEC

Reproduit g \@} A CP-6101B, Figure D.1-2, avec la permission de JEITA.

Figure 13 — Décodage en aval

8.3 Encodeur en amont
8.3.1 Concaténation GLUS

Les données GLUS comprennent des données GLUSO de 4 bits, actualisées 8 fois, des
données GLUS1 et GLUS2 de 1 bit, actualisées 2 fois, et des données GLUS3, GLUS4, GLUS5
et CHK (checksum) de 1 bit, actualisées 1 fois, pour chaque 4,8 ps. Les données GLUS doivent
étre compilées comme indiqué a la Figure 14 de maniére a générer un mot GLUS de 40 bits.
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GLUS0<3:0>

GLUS1 GLUS2 GLUS3 GLUS4 GLUS5 CHK

L\/ISB 40bit GLUS WORD

LSB
L

IEC

Reproduit de JEITA CP-6101B, Figure D.1-3, avec la permission de JEITA.

8.3.2

La partie
binaire p

8.3.3
Le motd

code D d
convertiel

8.3.4

Le décogdleur doit effectuer les opérations <inverses de I'encodeur en amont, a

conversiq

Figure 14 — Structure du mot GLUS

Brouilleur

de la colonne du mot convertie en code D doit étre brouillée par PRBS7 (4
eudo-aléatoire 7).

Conversion 5B/6B

b 40 bits est divisé en 5 bits et chaque ensemble de{données de 5 bits est cq
e 6 bits, conformément au Tableau 2. Les données/en amont de 48 bits géné

Décodeur en amont

n de 6 bits en 5 bits, le désembraquillage et la décomposition en GLUS 0 a §.

équence

nverti en
rées sont

s en données série et doivent étre transmises.a TX GVIF2 en commencgant par le MSB.

savoir la

9 Systéme de transmission et ligne de transmission des caractéristiqugs
électriques
Les carag¢téristiques de la ligne de transmission de la GVIF2 sont définies par le TP1 et le TP2
(points dlessai) dans la Figure 15.
Cas d'upe ligne de transmission & paire torsadée blindée Cas d’une ligne de transmission coaxialp
TP1 . TP2
Tﬁf’% Ligne de transmission%Fz :—‘—bngne de transmlssmn:—
™ ! SDATAP SHIELD ! RX T . 1, SDATA SHELD} & | Rx
10 1 ] ] 1 I | ! Ty 1
Emetteur HE % ________ ) (—NLIEI-HH— Emetteur Emetteur | ! [ ! Lo 1| Emetteur
Irécepteur | . I_L,L -------- _I,_'_ " . —réeept ! doeptes—r—J—tlal TE_ oo “———— 1 | /récepteur
i P spATAN | 1 i ‘ ' N I ) I i
] oy R L 1 1 1 I ' \ Cable coaxial [P 1
i i Céble & paire . : ' . 1 1a_20_coax = 50 Q™ T :
H I 1 14 torsadée blindée 1 ' qu_y qu
o "T" "‘?’ Zo_diff =100 Q T terminaison de 50 Q Connecteur Connecteur + terminaison de 50 Q
terminaison de 50 Q 7" Connecteur Connecteur + terminaison de 50 Q Condensateuzcouplage

Condensateur de couplage

en

courant alternatif

en courant alternatif

Condensateur de couplage

en courant alternatif

Reproduit de JEITA CP-6101B, Figure 9-4, avec la permission de JEITA.

Figure 15 — Points d'essai de la GVIF2

Condensateur de couplage
en courant alternatif

IEC

Il convient que le cable a paire torsadée blindée et le cable coaxial (TP1 vers TP2) respectent
le modéle S21 de la Figure 16.
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-16dB

-18dB

Reproduit g

— 58 —

Cable a paire torsadée blindée

S21

-1,6dB

-9,3dB

5 MHz

2,4 MHz
Fréquence logarithmique

5 MHz

e JEITA CP-6101B, Figure 9-5, avec la permission de JEITA.

Figure 16 — Modeéle S21 pour la ligne de transmission %‘&)
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Cable coaxial

2,4 MH
Fréquence lo,

Q
v
S

GVIF2

i

que IEC

O
&
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Annexe A
(informative)

Transmission de contenus multiples de la GVIF2

Le signal en aval de la GVIF2 se trouve dans I'unité du DATA FRAME, et le DATA FRAME
posséde le nombre de DATA SLOT spécifié dans le Tableau A.1. Le DATA SLOT est un mot
(24 bits) de GHDS, dans lequel les contenus vidéo (audio: facultatif) sont mappés.

Les données de différents contenus peuvent étre mappées pour chaque DATA SLOT. Dans
TX GVIF2, le nombre requis (nombre fixe) de DATA SLOT est assigné a chaque contenu pour
ATA FRAME, selon la bande passante des données du contenu. lLes données du

chaque

contenu {
est vide,

ont compressées en DATA SLOT par le FIFO de données, mais sile FIFO de[données
le DATA SLOT assigné est rempli de NULL SLOT. Dans RX GVIF2,le contenu a

utiliser pour I'affichage est extrait du DATA SLOT assigné et stocké dans le FIFQO’de données,

comme représenté a la Figure A.1 et a la Figure A.2.

En empilant TX et RX de la GVIF2 en plusieurs phases, il est possible @e/former une guirlande
qui transmet simultanément plusieurs contenus avec un cable a paire torsadée blindée ou un

cable cod

Tableau

GVIF2 T)

h

xial unique (facultatif).

A.1 — Débit de transmission de données de la GVIF2 et nombre de DAT|A SLOT

Débit binaire en aval

DATA.SEOT/DATA FRAME

2,4 Gbit/s 8
3,6 Gbit/s 12
4,8 Gbit/s 16

Reproduit de JEITA CP-6401B, Table 3-1, avec la permission

de JEITA.

DATA de

xv [000000A8H00000000000000000 ———{__rro

ATA'FRME

4

-

DATA SLOT NULL SLOT

LTI AT e - ers J+{ e )

GVIH2 en aval

FIFO

" DEC }+{ s | FE |

(000000OoNoOOCNOOOCoPODCODDEs=:

GVIF2 RX
IEC

Reproduit de JEITA CP-6101B, Figure 3-5, avec la permission de JEITA.

Figure A.1 — Transmission de la GVIF2 pour un seul contenu
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(GVIF2 TX

DATA des
contenus A
DATA des
contenus B

DATA FRME

|—{ enc }»{ pis | FIE

DATASLOT = patAasloT NULL SLOT ~ NULL SLOT GVIF2 en aval
pour contenus A nour contenus B pour contenus A pour contenus B

———— T TN T s (e

DATA des
{_nsro V1 | i
DATA des
o sero —— DRODRORRRRRRRNNNE:
GVIF2RX )

IEC

Reproduit de JEITA CP-6101B, Figure 3-6, avec la permission de JEITA.

Figure A.2 — Transmission en multiplexe de la GVIF2 pour contenus multiples
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Annexe B
(normative)

Spécification type de la GVIF

B.1 Architecture

La Figure B.1 représente I'architecture de la GVIF. Le fonctionnement fondamental de la GVIF
est une technologie de transmission de données bidirectionnelle simultanée, dans laquelle le
signal différentiel basse tension est transmis en aval du c6té émetteur au coté récepteur, et le
signal de tension en mode commun est transmis en amont du c6té récepteur au c6té émetteur

par un cgble a paire dirrerentielle torsadee blindee.

La ligne

Figure B.
termine

récepteuf.

SDAT.

SDA]

SHIH

ou
RT sontl
Z

.
o estli

RL estla

1), la ligne est terminée a VDD par RT de (50 £ 15) Q du c6té de)l'émett

e transmission a paire torsadée blindée présente I'impédance caractéristique Z, (voir

bur et se

par I'acheminement de données différentielles sur RL de (100-+'5) Q du| c6té du
Coté émetteur Coté récepteur
—————— Ligne de transmission — — — — & — ] 7 REFRQP
| VDD req (UDAP)
| 1
I
I kr RT | C
| Il
AP—F—m1—— \ — — — —x~= — |
| l ( RL
. e\ | — — e — — I C
| % )
LD | | REFRQN
\D) | | Zreq (UDAN)
| I L]
| I
—— - - - - J IEC
bs résistances de polarisation de charge de terminaison du c6té de I'émetteur de (50 £ 15) Q
mpédanece caractéristique de la ligne de transmission a paire torsadée blindée;
résistance de terminaison entre les lignes de données différentielles du cété du récepteur de (100 £ 5) Q;

C sont des condensateurs de couplage en courant alternatif.

SDATAP/SDATAN sont les signaux latéraux de phases positives et négatives en aval qui acheminent des données
série différentielles.

REFRQP (UDAP)/REFRQN (UDAN) est le signal de courant en mode commun REFREQ en amont ou le signal de
données de courant en mode commun UDA défini par I'utilisateur. UDAP/UDAN sont facultatifs.

SHIELD (G

ND) est la terre GND blindée du cable.

Z .. est un filtre de blocage pour le signal en amont. Il peut utiliser des résistances ou des inductances selon la mise

req

en ceuvre du systéme.

Reproduit, avec des modifications, de JEITA CP-6101B, Figure 3-3, avec la permission de JEITA.

Figure B.1 — Architecture de la GVIF
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B.2 Caractéristiques électriques

B.2.1 Spécifications électriques en courant continu

Les spécifications électriques en courant continu du c6té de I'émetteur sont indiquées dans le
Tableau B.1 et a la Figure B.2 et les spécifications électriques en courant continu du c6té du

récepteur sont indiquées dans le Tableau B.2.

Tableau B.1 — Spécifications électriques en courant continu de I'émetteur

VoD VOS Courant Courant
d'affirmation de d'annulation
REFRQ d'entrée d'affirmation de
(SDATAPI/N) REFRQ d'entrée
(SBATAP/N)
mV \% mA mA
Condition: Condition: Condition:
RT =50 Q RT =50 Q RT =50 Q
RL=100Q RL =100 Q RL =100 Q
IRQ =0 mA IRQ = 11 mA
Minimum 690 VDD - 0,55 VDD - 1,2 -2,0
Valeur 800
type
Maximum 910 vDD - 0,35 vDD - 0,8 -7,3
Reproduit} avec des modifications, de JEITA CP-6101B, Tableau 4-1, avec la permission de JEITA.

Non différentielle
[ (asymétrique)

V_SDATAN v
/\ A

V~SDATAP

VOS

,—_Différentielle

VOD

oV

(V_SDATAP) - Y
(V_SDATAN)

IEC

Reproduit, avec des modifications, de JEITA CP-6101B, Figure 4-1, avec la permission de JEITA.

Figure B.2 — Schémas de VOD et de VOS



https://iecnorm.com/api/?name=0221c70af020e414e4e853cc3650fa41

	English 
	CONTENTS
	FOREWORD
	INTRODUCTION
	1 Scope
	2 Normative references
	3 Terms, definitions and abbreviated terms
	3.1 Terms and definitions
	3.2 Abbreviated terms

	4 Architecture
	5 Electrical characteristics
	5.1 General
	5.2 AC electrical specifications

	6 Front-end
	6.1.1 General
	6.1.2 TX Front-end
	6.1.3 RX Front-end
	6.1.4 Configuration block diagram
	6.1.5 Data mapping

	7 Transition state link
	8 Protocol
	8.1 Downstream encoder
	8.1.1 General
	8.1.2 GHDS and GLDS concatenation
	8.1.3 Scrambler
	8.1.4 5B/6B conversion

	8.2 Downstream decoder
	8.3 Upstream encoder
	8.3.1 GLUS concatenation
	8.3.2 Scrambler
	8.3.3 5B/6B conversion
	8.3.4 Upstream decoder


	9 Transmission system and transmission line of electrical characteristics
	Annex A (informative) GVIF2 multiple contents transmission
	Annex B (normative) GVIF standard specification
	B.1 Architecture
	B.2 Electrical characteristics
	B.2.1 DC electrical specifications
	B.2.2 AC electrical specifications

	B.3 Front-end
	B.3.1 General
	B.3.2 TX front-end
	B.3.3 RX front-end

	B.4 Transition state link
	B.5 Protocol
	B.5.1 General
	B.5.2 Encoder
	B.5.3 Decoder

	B.6 Transmission system and transmission line of electrical characteristics

	Annex C (informative) GVIF Multiple link application
	C.1 Single-link application example
	C.1.1 Block diagram for single-link transmission
	C.1.2 Data mapping of single-link transmission

	C.2 Multiple-link application example
	C.2.1 Block diagram for 2-pair parallel transmission
	C.2.2 Data mapping of 2-pair transmission


	Bibliography
	Figures 
	Figure 1 – Architecture of the GVIF2
	Figure 2 – Level definition of GVIF2
	Figure 3 – GVIF2 downstream eye mask (at TP1)
	Figure 4 – GVIF2 upstream eye mask (at TP2)
	Figure 5 – Front-end block diagram of GVIF2
	Figure 6 – GVIF2 configuration block diagram Data mapping
	Figure 7 – GVIF2 RGB888 data mapping
	Figure 8 – GVIF2 mapping for general content data(optional)
	Figure 9 – Transaction state diagram of GVIF2
	Figure 10 – REF and WSYNC signals of GVIF2 downstream
	Figure 11 – WSYNC signal of upstream
	Figure 12 – Downstream encoding
	Figure 13 – Downstream decoding
	Figure 14 – GLUS word structure
	Figure 15 – Test points of GVIF2
	Figure 16 – S21 template for GVIF2 transmission line
	Figure A.1 – GVIF2 transmission for single content
	Figure A.2 – GVIF2 multiplex transmission for multiple contents
	Figure B.1 – Architecture of the GVIF
	Figure B.2 – VOD and VOS diagrams
	Figure B.3 – Transmitter eye mask specifications (TP1)
	Figure B.4 – Front-end block diagram
	Figure B.5 – Transition state link
	Figure B.6 – Encoder output diagram
	Figure B.7 – C-format word
	Figure B.8 – H-format word
	Figure B.9 – Transmission system
	Figure B.10 – Transmission line tolerance impedance
	Figure B.11 – Transmission loss
	Figure C.1 – Differential single-link block diagram
	Figure C.2 – Pixel configuration
	Figure C.3 – Multiple-link application block diagram
	Figure C.4 – Pixel configuration when using 2-pairs

	Tables 
	Table 1 – AC electrical specification of GVIF2
	Table 2 – 5B/6B conversion
	Table A.1 – GVIF2 data rate of transmission and number of the DATA SLOT
	Table B.1 – DC electrical specifications of the transmitter
	Table B.2 – DC electrical specifications of the receiver
	Table B.3 – AC electrical specifications of the transmitter
	Table B.4 – AC electrical specifications of the receiver
	Table B.5 – 4B/5B conversion
	Table B.6 – VSYNC, HSYNC, DE, CNTL/AUX, SDA,TDA transition and the corresponding header


	Français 
	SOMMAIRE
	AVANT-PROPOS
	INTRODUCTION
	1 Domaine d'application
	2 Références normatives
	3 Termes, définitions et abréviations
	3.1 Termes et définitions
	3.2 Abréviations

	4 Architecture
	5 Caractéristiques électriques
	5.1 Généralités
	5.2 Spécifications électriques en courant alternatif

	6 Front
	6.1.1 Généralités
	6.1.2 Front TX
	6.1.3 Front RX
	6.1.4 Schéma fonctionnel de configuration
	6.1.5 Mappage des données

	7 Liaison d'état de transition
	8 Protocole
	8.1 Encodeur en aval
	8.1.1 Généralités
	8.1.2 Concaténation de GHDS et GLDS
	8.1.3 Brouilleur
	8.1.4 Conversion 5B/6B

	8.2 Décodeur en aval
	8.3 Encodeur en amont
	8.3.1 Concaténation GLUS
	8.3.2 Brouilleur
	8.3.3 Conversion 5B/6B
	8.3.4 Décodeur en amont


	9 Système de transmission et ligne de transmission des caractéristiques électriques
	Annexe A (informative) Transmission de contenus multiples de la GVIF2
	Annexe B (normative) Spécification type de la GVIF
	B.1 Architecture
	B.2 Caractéristiques électriques
	B.2.1 Spécifications électriques en courant continu
	B.2.2 Spécifications électriques en courant alternatif

	B.3 Front
	B.3.1 Généralités
	B.3.2 Front TX
	B.3.3 Front RX

	B.4 Liaison d'état de transition
	B.5 Protocole
	B.5.1 Généralités
	B.5.2 Encodeur
	B.5.3 Décodeur

	B.6 Système de transmission et ligne de transmission des caractéristiques électriques

	Annexe C (informative) Application à liaisons multiples de la GVIF
	C.1 Exemple d'application à liaison unique
	C.1.1 Schéma fonctionnel pour la transmission à liaison unique
	C.1.2 Mappage des données d'une transmission à liaison unique

	C.2 Exemple d'application à liaisons multiples
	C.2.1 Schéma fonctionnel pour la transmission parallèle à 2 paires
	C.2.2 Mappage des données d'une transmission à 2 paires


	Bibliographie
	Figures 
	Figure 1 – Architecture de la GVIF2
	Figure 2 – Définition des niveaux de la GVIF2
	Figure 3 – Masque de l'œil en aval de la GVIF2 (au TP1)
	Figure 4 – Masque de l'œil en amont de la GVIF2 (au TP2)
	Figure 5 – Schéma fonctionnel frontal de la GVIF2
	Figure 6 – Mappage des données du schéma fonctionnel de configuration de la GVIF2
	Figure 7 – Mappage des données RGB888 de la GVIF2
	Figure 8 – Mappage des données de contenus généraux de la GVIF2 (facultatif)
	Figure 9 – Schéma fonctionnel des états de transition de la GVIF2
	Figure 10 – Signaux REF et WSYNC de la GVIF2 en aval
	Figure 11 – Signal WSYNC en amont
	Figure 12 – Codage en aval
	Figure 13 – Décodage en aval
	Figure 14 – Structure du mot GLUS
	Figure 15 – Points d'essai de la GVIF2
	Figure 16 – Modèle S21 pour la ligne de transmission de la GVIF2
	Figure A.1 – Transmission de la GVIF2 pour un seul contenu
	Figure A.2 – Transmission en multiplexe de la GVIF2 pour contenus multiples
	Figure B.1 – Architecture de la GVIF
	Figure B.2 – Schémas de VOD et de VOS
	Figure B.3 – Spécifications du masque de l'œil de l'émetteur (TP1)
	Figure B.4 – Schéma fonctionnel frontal
	Figure B.5 – Liaison d'état de transition
	Figure B.6 – Schéma de sortie de l'encodeur
	Figure B.7 – Mot de format C
	Figure B.8 – Mot de format H
	Figure B.9 – Système de transmission
	Figure B.10 – Impédance de tolérance sur la ligne de transmission
	Figure B.11 – Perte de transmission
	Figure C.1 – Schéma fonctionnel de liaison unique différentielle
	Figure C.2 – Configuration des pixels
	Figure C.3 – Schéma fonctionnel d'une application à liaisons multiples
	Figure C.4 – Configuration des pixels lors de l'utilisation de 2 paires

	Tableaux 
	Tableau 1 – Spécifications électriques en courant alternatif de la GVIF2
	Tableau 2 – Conversion 5B/6B
	Tableau A.1 – Débit de transmission de données de la GVIF2 et nombre de DATA SLOT
	Tableau B.1 – Spécifications électriques en courant continu de l'émetteur
	Tableau B.2 – Spécifications électriques en courant continu du récepteur
	Tableau B.3 – Spécifications électriques en courant alternatif de l'émetteur
	Tableau B.4 – Spécifications électriques en courant alternatif du récepteur
	Tableau B.5 – Conversion 4B/5B
	Tableau B.6 – Transitions VSYNC, HSYNC, DE, CNTL/AUX, SDA,TDA avec l'en-tête correspondant



