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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

ELECTRIC MOTOR-OPERATED HAND-HELD TOOLS,

TRANSPORTABLE TOOLS AND LAWN AND GARDEN MACHINERY -

The

SAFETY -

Part 4-2: Particular requirements for hedge trimmers

FOREWORD

nternational Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization for standardization co

all national electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of IEC*is to

inter
this

hational co-operation on all questions concerning standardization in the electrical and, electronic fi
end and in addition to other activities, IEC publishes International Standards, Technical Specif

Technical Reports, Publicly Available Specifications (PAS) and Guides (hereafter' referred to

Publ

cation(s)”). Their preparation is entrusted to technical committees; any IEC National Committee in

in the subject dealt with may participate in this preparatory work. International, governmental a
governmental organizations liaising with the IEC also participate in this preparation. IEC collaborateg

with
agre

The

the International Organization for Standardization (ISO) in accordance with conditions detern
ement between the two organizations.

ormal decisions or agreements of IEC on technical matters expressy as nearly as possible, an inte

consfensus of opinion on the relevant subjects since each technical”committee has representation

inter

IEC

Com
Publ
misi

In o

bsted IEC National Committees.

Publications have the form of recommendations for international use and are accepted by IEC
mittees in that sense. While all reasonable efforts aresmade to ensure that the technical conten|
cations is accurate, IEC cannot be held responsible’ for the way in which they are used or
terpretation by any end user.

der to promote international uniformity, IEC National Committees undertake to apply IEC Pub|

trangparently to the maximum extent possible_in their national and regional publications. Any diy
betwleen any IEC Publication and the correspanding national or regional publication shall be clearly ind

the |
IEC

htter.

tself does not provide any attestation’ of conformity. Independent certification bodies provide cqg

assessment services and, in some areas, access to IEC marks of conformity. IEC is not responsible

serv
All u
No |

ces carried out by independent-certification bodies.
ers should ensure that they‘have the latest edition of this publication.

ability shall attach to |[EC, or its directors, employees, servants or agents including individual exp

members of its technical €ommittees and IEC National Committees for any personal injury, property da

othe

damage of any mature whatsoever, whether direct or indirect, or for costs (including legal fg

expenses arising out of the publication, use of, or reliance upon, this IEC Publication or any of

Publ

cations.

Attention is drawn to the Normative references cited in this publication. Use of the referenced public

indis|

pensablé for the correct application of this publication.

Attention (is )drawn to the possibility that some of the elements of this IEC Publication may be the s

pate

ht rights. IEC shall not be held responsible for identifying any or all such patent rights.

mprising
promote
elds. To
cations,
hs “IEC
terested
hd non-
closely
ined by

national
from all

National
t of IEC
for any

ications
ergence
cated in

nformity

for any

erts and
mage or
es) and
her IEC

btions is

bject of

International Standard |IEC 62841-4-2 has been prepared by IEC technical committee 116:
Safety of motor-operated electric tools.

The text of this International Standard is based on the following documents:

FDIS Report on voting
116/346/FDIS 116/352/RVD

Full information on the voting for the approval of this International Standard can be found in
the report on voting indicated in the above table.

This document has been drafted in accordance with the ISO/IEC Directives, Part 2.
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This Part 4-2 is to be used in conjunction with the first edition of IEC 62841-1 (2014).

This Part 4-2 supplements or modifies the corresponding clauses in IEC 62841-1, so as to
convert it into the IEC Standard: Particular requirements for hedge trimmers.

Where a particular subclause of Part 1 is not mentioned in this Part 4-2, that subclause
applies as far as relevant. Where this standard states “addition”, “modification” or
‘replacement”, the relevant text in Part 1 is to be adapted accordingly.

The following print types are used:

- reqnﬂ;lUlllUlltD: ;II LAYARRE<1 0] t_yPU,
— tes} specifications: in italic type;

— notgs: in small roman type.

The tefms defined in Clause 3 are printed in bold typeface.

Subclauses, notes, tables and figures which are additional to thosein Part 1, exdept as
descrihed for Annex K and Annex L below, are numbered starting from./101.

the main body of this Part 4-2 as well as Annex K and Annex L of Part 1 are numbered

Subclauses, notes, tables and figures in Annex K and Annex L\which are additional to those in
startin1 from 301.

A list pf all parts of the IEC 62841 series, underthe general title: Electric motor-operated
hand-Held tools, transportable tools and lawn and. ’garden machinery — Safety, can bg found
on the[IEC website.

The cgmmittee has decided that the contents of this document will remain unchanged uptil the
stability date indicated on the IEC website“under "http://webstore.iec.ch" in the data relpted to
the spécific document. At this date, the document will be
e recpnfirmed,

e withdrawn,

e replaced by a revised«edition, or

e amgnded.

NOTE [The attention “of National Committees is drawn to the fact that equipment manufacturers and testing
organizgtions may.ne€d a transitional period following publication of a new, amended or revised IEC publigation in
which tqd make preducts in accordance with the new requirements and to equip themselves for conducting new or
revised fests,

It is thg re€Commendation of the committee that the content of this publication be adopted for implementation

H 4 IH +h 20 +h £ 4 Aot £ INH '+
nationally-retearterthan-36-monthsfrom-the—date—ofpublcation-

The contents of the corrigendum of June 2018 have been included in this copy.
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ELECTRIC MOTOR-OPERATED HAND-HELD TOOLS,

TRANSPORTABLE TOOLS AND LAWN AND GARDEN MACHINERY -

SAFETY -

Part 4-2: Particular requirements for hedge trimmers

1 Scope

This clpuse of Part 1 is applicable, except as follows:

Additign:

This sfandard applies to hand-held hedge trimmers which are designed for use by one

operat
maxim

NOTE 1

This sf]

This sf]

NOTE 1
2 Ng
This cl
Additig
IEC 61

ISO 35

br for trimming hedges and bushes, including extended-reach hedge trimmers
m length of 3,5 m.

D1 The measurement of the length for extended-reach hedge trimmersis specified in 21.101.

Andard is not applicable to hedge trimmers with a rotating blade.

andard is not applicable to scissors type grass&héars.

D2 Scissors type grass shears are covered by I[EC 60335-2-94.

p)rmative references

buse of Part 1 is applicable, exeept as follows:

n:

672-1, Electroacoustics — Sound level meters — Part 1: Specifications

4:2003, Acoustics — Measurement of sound absorption in a reverberation room

ISO 11
equipn

ISO 22

684, Tractors, machinery for agriculture and forestry, powered lawn and
ent —Safety signs and hazard pictorials — General principles

with a

jarden

d-held

868:2011, Forestry and gardening machinery — Noise test code for portable har

machines with internal combustion engine — Engineering method (Grade 2 accuracy)

Replacement:

ISO 3744:2010, Acoustics — Determination of sound power levels and sound energy levels of
noise sources using sound pressure — Engineering methods for an essentially free field over a

reflecti

ng plane

3 Terms and definitions

This clause of Part 1 is applicable, except as follows:
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blade control
device activated by the operator’s hand or fingers in order to start or stop the operation of the
cutting device

3.102

blade stopping time
elapsed time from the release of the blade control until the moving parts of the cutting
device stop

3.103
blade

ooth

part of
action

3.104

blunt extension

blunt p
which

3.105

cutter
part of
other K

the cutter blade which is sharpened or has sharp edges to perform the”sh
see Figures 101 and 102)

art of the cutting device or a part of an unsharpened plate fitted to the cutting
bxtends beyond the blade teeth (see Figures 101 and 102)

blade

lade teeth or against a shear plate (see Figures 101 and 102)

3.106

part ofl the assembly of cutter blade and shear;plate or of two cutter blades togeth

any s
sided (

3.107

cutting length

effecti
tooth
(see F

Note 1
teeth ar

3.108
extend

cuttinj; device

pporting part which performs the cutting action, which may be either single or
see Figures 101, 102, 104 a) and 104+b))

e cutting length of the cutting device measured from the inside edge of the first

gure 103)

b entry: Where hoth-cutter blades move, the cutting length is measured when the first and la
b furthest apart.

ed-reach’hedge trimmer

hedge
separ

ble’extensions, if any, such that the cutting device is distanced from the han

earing

device

the cutting device having blade teeth which cut by shearing action either against

er with
double

blade

br shear plate tooth t@_the inside edge of the last blade tooth or shear plat¢ tooth

5t blade

trimmer with a fixed or adjustable elongated construction, including additional

fdles or

graspi..g surfaces dui’lng tHSe

3.109

front handle
grasping surface located at or towards the cutting device (see Figure 104)

3.110
hedge

trimmer

hand-held machine provided with a linearly reciprocating cutting device intended for trimming
bushes and hedges

3.111

maximum speed
highest cutting device speed attainable under all conditions of normal use, including no-load
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operator presence sensor

device

3.113

to detect the presence of an operator’s hand

rear handle
grasping surface located furthest from the cutting device (see Figure 104)

3.114
shaft

fixed or extendable element of an extended-reach hedge trimmer that distances the cutting

devicefrom the rear handle

3.115
shear
moving

plate
or stationary unsharpened part of the cutting device which assists cutt

shearimg action against a cutter blade (see Figure 101)

4 Geéneral requirements

This cl

buse of Part 1 is applicable.

5 Geéneral conditions for the tests

This cl

58 A

If diffe
8.14.2

5.17

The m
includg

— the
and

—  for

huse of Part 1 is applicable, except as follows:
ddition:
rent cutting devices can be mounted on the hedge trimmer in accordang

a) and 8.14.2 b), the cutting deyvices are regarded as attachments.
Addition:

hss of the machine.excludes the cutting device cover and shoulder harness, if a
S:

auxiliary handle, if any;

extended-reach hedge trimmers, the auxiliary extension shaft attachment, if af

ng by

e with

ny, but

y.

5.101

I'he tests are carried out on the machine as supplied. However, a m

achine

constructed as a single machine but supplied in a number of units is tested after assembly in

accord

ance with 8.14.2.

5.102 Unless otherwise specified, for Clauses 19 and 21, machines are tested in each
operating configuration as described in 8.14.2.

6 Radiation, toxicity and similar hazards

This clause of Part 1 is applicable.
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7 Classification

This clause of Part 1 is applicable.

8 Marking and instructions

This clause of Part 1 is applicable, except as follows:

8.2 Addition:

Hedge
official
approp

For all

- “EDANGER — Keep hands away from blade”; or

— the
— the

The D
on the

For all

- “HWARNING — Do not expose to rain”; or

— the

For ma

- “HWARNING — Remove plug-from the mains immediately if the cable is damaged

or
— the

For all

A(W
shd

Additio

trimmers shall be marked with safety information which shall be written in one
languages of the country in which the machine is to be sold or marked. W,
riate symbol.

hedge trimmers:

safety sign specified in Figure AA.1; or
safety sign specified in Figure AA.2.

ANGER marking or symbol shall be readily visible to(he user and shall not be |
underside of the machine.

hedge trimmers with a degree of protectionof less than IPX4:

safety sign specified in Figure AA.3.

ins supplied machines:

safety sign specified in Figure AA.4.
hedge trimmers.except for Category 1 in Table 101:

bar eye protection” or a relevant safety sign of 1ISO 7010 or one of the safety
wn in Figute AA.5.

nally; for extended-reach hedge trimmers:

of the
th the

ocated

br cut”;

signs

SO 11684.
“Wear head protection” or a relevant safety sign of ISO 7010.

A combination of ISO safety signs, such as eye and head protection, is allowed. In addition, a
combination of safety signs as specified in Figure AA.6 is allowed.

8.12 Replacement of the first paragraph:

Markings required by the standard shall be legible and durable. Signs shall be in contrast
such as colour, texture, or relief, to their background such that the information or instructions
provided by the signs are clearly legible when viewed with normal vision from a distance of
(500 = 50) mm. Signs need not be in accordance with the colour requirements of ISO 3864-2.
If markings are embossed, stamped or moulded, contrasting colours are not required.


https://iecnorm.com/api/?name=c1ccd21693869a1de42a1be6823a6a9e

IEC 62841-4-2:2017 © IEC 2017 -1 -
8.14.1 Addition:

The additional safety instructions as specified in 8.14.1.101 shall be given for all hedge
trimmers. The additional safety instructions as specified in 8.14.1.102 shall be given for all
extended-reach hedge trimmers. This part may be printed separately from the “General
Machine Safety Warnings”.

NOTE 101 “General Machine Safety Warnings” are referred to as “General Power Tool Safety Warnings” in Part 1.
8.14.1.101 Safety instructions for hedge trimmers

Hedge trimmer safety warnings:

a) Keep all parts of the body away from the blade. Do not remove cut material‘\gr hold
material to be cut when blades are moving. Blades continue to move after-the switch is
turped off. A moment of inattention while operating the hedge trimmer,may result in
serjous personal injury.

b) Carry the hedge trimmer by the handle with the blade stopped and\taking care|not to
opérate any power switch. Proper carrying of the hedge trimmer will*decrease the|risk of
inaplvertent starting and resultant personal injury from the blades-:

c) When transporting or storing the hedge trimmer, always(fit the blade cover. [Proper
handling of the hedge trimmer will decrease the risk of persofal injury from the bladgs.

d) When clearing jammed material or servicing the unit;)make sure all power switches
are| off and the power cord is disconnected. Unexpected actuation of the hedge tfrimmer
whlle clearing jammed material or servicing may result in serious personal injury.

e) Hol|d the hedge trimmer by insulated gripping:surfaces only, because the blade may
contact hidden wiring or its own cord. Blades contacting a "live" wire may] make
expgosed metal parts of the hedge trimmer.llive" and could give the operator an ¢lectric
shqck.

f) Keep all power cords and cables away from cutting area. Power cords or cablges may
be hidden in hedges or bushes and-ean be accidentally cut by the blade.

g) Do|not use the hedge trimmer in bad weather conditions, especially when thefe is a
risk of lightning. This decreases the risk of being struck by lightning.
8.14.1/102 Additional safety instructions for extended-reach hedge trimmers

Extended-reach hedge trimmer safety warnings:

a) To|reduce the risk of electrocution, never use the extended-reach hedge trimmer
near any electrical power lines. Contact with or use near power lines may cause $erious
injgry or electric shock resulting in death.

b) A ¥ays use two hands when operating the extended-reach hedge trimmer. Hpld the

exfefded-reach hedge trimmer with both hands to avoid loss of control.

c) Always use head protection when operating the extended-reach hedge trimmer
overhead. Falling debris can result in serious personal injury.

NOTE Alternate wording for "extended-reach" is possible, e.g. “pole” or “long reach”.

8.14.2 a) Addition:

101) If applicable, information on cutting devices and attachments permitted to be used
with the hedge trimmer, e.g. a device attached to the cutting device to aid removal of
hedge trimmings.

8.14.2 b) Addition:

101) Advice to check the hedges and bushes for foreign objects, e.g. wire fences and
hidden wiring;
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102) Recommendation for the use of a residual current device with a tripping current of
30 mA or less;

103) Identification of gripping surfaces of handle(s) and grasping surface(s) required by
19.101 and 19.102;

104) Instruction to hold the hedge trimmer properly, e.g. with both hands if two handles are
provided;

105) Advice that the hedge trimmer is intended to be used by the operator at ground level
and not on ladders or any other unstable support;

106) Advice that before operating the hedge trimmer, the user should make sure the
locking device(s) of any moving elements (e.g. the extended shaft and pivoting

alamant) if anyv, ara in tha lanlead nacitios:
T et oy, o St o Tt C o p o STtoT

107) |Instructions for location and use of blade control(s) for the operation of the |hedge
trimmer;

108) |[Instructions for configuring the machine, including any handle or|cutter|blade
adjustment;

109) |Instructions for the use and adjustment of any provided . shoulder harngss in
accordance with 19.110 and instructions for release or removal;

110) |ldentification of centre position and other operating positions for handles that can
rotate while in operation as allowed in 19.101.3.

8.14.2( c) Addition:

101) |If applicable, advice to have any adjustable stopping mechanism maintained at fegular
intervals.

9 Prpotection against access to live parts

This clpuse of Part 1 is applicable.

10 Starting

This clause of Part 1 is applicable.

11 Input and current

This clause of Part-1 is applicable.

12 Heating

This clause of Part 1 is applicable, except as follows:

12.2.1 Replacement:

The load conditions for the heating test of 12.2 are as follows:

The machine is operated with a torque load applied such that rated input or rated current is
drawn. The machine is operated for 30 min in its most unfavourable configuration in
accordance with 8.14.2 b) 108). During this period, the torque load is adjusted as necessary
to maintain rated input or rated current.

13 Resistance to heat and fire

This clause of Part 1 is applicable.
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14 Moisture resistance

This clause of Part 1 is applicable, except as follows:

14.2.1

Replacement:

The machine is not connected to the supply.

The machine is placed in its normal rest position on a perforated turntable. The turntable is

then tu

rned continuously at approximately 1 r/min during the test.

Electri
necess
detach

NOTE

14.2.2

Alterna
14.2.3

15 Re

This cl

16 Oy

This cl

17 En

This cl

17.2

This sU

Additio

cal components, covers and other detachable parts are removed and subje
ary, to the relevant treatment with the main part. Movable covers that\ar
able parts and are not self-restoring are placed in the most unfavourablepositio

Fxamples of self-restoring covers include those that are spring loaded or close by gravity.

Addition:

tively, extended-reach hedge trimmers may be subjected-to the test descr
b) or 14.2.4 b) of IEC 60529:2013, as applicable.

sistance to rusting

buse of Part 1 is applicable.

rerload protection of transformers'and associated circuits

huse of Part 1 is applicable.

durance

huse of Part 1 is applicable, except as follows:
Modification:

bclause-0f Part 1 is applicable as for hand-held tools.

n.

cted, if
b non-
n.

bed in

The machine is operated in its most unfavourable configuration in accordance with

8.14.2

b) 108).

18 Abnormal operation

This clause of Part 1 is applicable, except as follows:

18.5 Modification:

The requirements for tools other than lawn and garden machinery are applicable.

18.8 Replacement of Table 4 by the following:
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Table 4 — Required performance levels

Type and purpose of SCF

Minimum
performance
level (PL)

Blade control(s) — prevent unwanted switch-on

C

Blade control(s) — provide desired switch-off for any category in Table 101 or Table 102

b

Blade control(s) — blade stopping time not exceeding 1 s more than the required time for
Category 3a, 3b and 4 only in Table 101 or Table 102

a

Prevent exceeding thermal limits as in Clause 18

Any deyice to prevent operation in a configuration not permitted by this standard as required in

19.10111.1

Operafor presence sensor as in 21.18.102

Lock-off function as required in 21.18.102

Visible|or audible indicator as referenced in 21.18.102

Not ap SCF

Prevent self-resetting as required in 23.3

19 Mechanical hazards
This clause of Part 1 is applicable, except as follows:

19.1 Addition:

The refquirements of this subclause do not apply to those moving parts, barriers and |covers

which @re separately covered by 19.102, 19.103, 19.105 and 19.106.

The rdquirements of this subclause apply to all operating configurations as descriped in

8.14.2
19.3 This subclause of Part 1-is\not applicable.

19.4 ['his subclause of Rart 1 is not applicable.

NOTE Requirements for handles are given in 19.101.

19.6 This subclause of Part 1 is not applicable.

19.7 T his(subclause of Part 1 is not applicable.

19.8 This subclause of Part 1 is not applicable.

19.101 Handles
19.101.1 Hedge trimmer handles
19.101.1.1 General

For all hedge trimmers except for extended-reach hedge trimmers, the minimum number of

handles shall be in accordance with Table 101.

If a part containing the motor complies with the dimensions for a handle, it may be considered

as a handle.
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The handles shall be designed in such a way that each one can be grasped with one hand.
Handles shall be suitably shaped to be grasped securely and have a perimeter between
65 mm and 170 mm as illustrated in Figure 105 a), 105b) or 105 c). The perimeter is
determined by a chain measurement with the blade control, if any, fully depressed. The
gripping length of the handle(s) shall be at least 100 mm long.

If applicable, the part of the handle containing the blade control shall be counted as part of
the handle gripping length.

If there are finger grips or similar superimposed profiles, the handle gripping length shall not

be measured along the surface, but only the arc or straight line distance of the gripping
surface,—as npplir\nhln’ shall be taken into account

Handlgs shall be locked in position during operation except as allowed by 19.101.3. [If they
are ad|ustable without tools to different positions in accordance with 8.14.2 b), -itlshall|not be
possible to operate the machine when adjusted to a position which contravenes other
provisipns of this standard.

NOTE [The requirements for endurance and integrity of adjustments are covered in 19.407 and 19.108.

Compllance is checked by inspection and by measurements.

19.101[.1.2 Dimensions of bail or closed handles

On bai| or closed handles (U-shaped handles) the gripping length is related to the innef width
of the|gripping surface. There shall be a minimum“tadial clearance of 25 mm around the

grippinig length.

If a bdil or closed handle is used, the grippitig* length L in Figure 105 a) shall be mepsured

using Iengths A and B as follows:

— the|length A is measured within region X where the radius is at least 100 mm;

— the| length(s) B are measured within region(s) Y where the transition radius is legs than
10Q mm, but each length B cannot exceed 10 mm in each region Y of the gripping surface.

Compllance is checked by inspection and by measurements.

19.101.1.3 Dimensions’/of handles supported centrally (T-type)

If a hajndle is supported centrally (i.e. T-type), there shall be a minimum radial cleargnce of
25 mm| around~the gripping length. The gripping length shall be calculated as follows (see
Figure|105 b))s

— for|hardles with a perimeter P (not including the support) of less than 80 mm, the gfipping
Ien:,th is—the—stm—of—the—two palta ofthe ylipp;lly =c||9th X=—Y—on—either—side- of the
support;

— for handles with a perimeter P (not including the support) of 80 mm or more, the gripping
length is the complete length Z from end to end.

Compliance is checked by inspection and by measurements.

19.101.1.4 Dimensions of handles that are formed by the shaft

The gripping length L in Figure 105 c) shall be measured using the straight portion of the
handle, not including any transition radius, finger grips or similar superimposed profiles.

Compliance is checked by inspection and by measurements.


https://iecnorm.com/api/?name=c1ccd21693869a1de42a1be6823a6a9e

-16 - IEC 62841-4-2:2017 © IEC 2017

19.101.2 Extended-reach hedge trimmer handles
19.101.2.1 General

For extended-reach hedge trimmers, the minimum number of handles shall be in
accordance with Table 102.

If a part containing the motor complies with the dimensions for a handle, it may be considered
as a handle.

A shaft may be used as a handle if specified in accordance with 8.14.2.

The hgndles shall be designed in such a way that each one can be grasped with ong hand.
Handlgs shall be suitably shaped to be grasped securely and have a perimeter~P-bg¢tween
65 mm|[ and 170 mm as illustrated in Figure 105 a), 105 b) or 105 c). The perimetgar P is
determined by a chain measurement with the blade control, if any, fully depressed. The
gripping length of the front handle and the rear handle shall be at least 100)mm long.

If applicable, the part of the handle containing the blade control shalllbe counted as |part of
the handle gripping length.

If therg are finger grips or similar superimposed profiles, the handle gripping length shall not
be mepsured along the surface, but only the arc or straight line distance of the gfipping
surface, as applicable, shall be taken into account.

If handles are adjustable to different positions witheut tools in accordance with 8.14.R b), it
shall nfot be possible to inadvertently operate the\machine when locked in a position| which
contrayenes other provisions of this standard, @his may be achieved by at least one| blade
contrgl requiring two separate and dissimilar;actions before the cutting device operates as
descrihed in 21.18.102 for power switchés and also meet the requirements of 21.1f7.1 for
self-restoring lock-off devices.

Compllance is checked by inspection and by measurements.

19.101.2.2 Dimensions of bail or closed handles

On bai| or closed handles(U-shaped handles), the gripping length is related to the inner width
of the|gripping surface="There shall be a minimum radial clearance of 25 mm around the

gripping length.

If a bajil or closed handle is used, the gripping length L in Figure 105 a), shall be mepsured
using Iengths\A and B as follows:

— thellength A is measured within region X where the radius is at least 100 mm;

— the length(s) B are measured within region(s) Y where the transition radius is less than
100 mm, but each length B cannot exceed 10 mm in each region Y of the gripping surface.

Compliance is checked by inspection and by measurements.

19.101.2.3 Dimensions of handles supported centrally (T-type)

If a handle is supported centrally (i.e. T-type), there shall be a minimum radial clearance of
25 mm around the gripping length. The gripping length shall be calculated as follows (see
Figure 105 b)):

— for handles with a perimeter P (not including the support) of less than 80 mm, the gripping
length is the sum of the two parts of the gripping length X+ Y on either side of the
support;
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— for handles with a perimeter P (not including the support) of 80 mm or more, the gripping
length is the complete length Z from end to end.

Compliance is checked by inspection and by measurements.

19.101.2.4 Dimensions of handles that are formed by the shaft

The gripping length L in Figure 105 c) shall be measured using the straight portion of the
handle, not including any transition radius, finger grips or similar superimposed profiles.

Compliance is checked by inspection and by measurements.

19.101.3 Handles that are adjustable during operation

19.101.3.1 Hedge trimmers, except for extended-reach hedge trimmers, withhandlgs that
are ad|ustable by side-to-side axial rotation about an axis between them without the use of a
tool while the cutting device is operating as permitted in Table 101 shallxcomply with the
requirgments of 19.101.3.2 to 19.101.3.6.

No mofe than one of the handles to be held in operation may be adjustable while the mjachine
is operating.

Extended-reach hedge trimmers shall not incorporate handles that are intended|to be
adjusted in accordance with 8.14.2 while the cutting device is operating.

Compllance is checked by inspection, by manual testand by the requirements of 19.101.3.2
to 19.101.3.6.

19.101.3.2 Any adjustable handle shall have a defined centre position. The handlg shall
have g locking detent at the centre position and at any other intended handle adjustment
position of operation as described in 8.1472. These other operating positions shall not|locate
the hgndle further than 95° from_gthe centre position about their axis of rotation. See
Figures 106 and 107. The handle,when locked by the detent, shall be limited to 5° rqtation.
The handle shall have a handle(release control as required in 19.101.3.3 that releades the
handle|from the detent position.

The handle shall automatically lock into each detent position when adjusting the handle,
unless|the handle relgase control is operated.

Compllance is checked by inspection and by measurement.

19.101,.3.3( Limitation of movement of adjustable handles

inrg—eperation—shall be

19.10133 atio
3.2 0r 19.101.3.3.3.

designed to prevent uncontrolled movement by fulfilling either 19.101.3.

19.101.3.3.2 The ease of rotation of an adjustable handle shall be limited after the handle
release control is activated.

Compliance is checked by the following test:

With the cutting device clamped securely and the handle release control activated, a 1 Nm
torque is applied to the adjustable handle about its axis of rotation. There shall be no more
than 5° of rotation of the handle within 2 s. The test is then repeated in the opposite direction
of rotation.
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19.101.3.3.3 After the release of the handle from the centre position by the momentary
activation of the handle release control, the extent of movement of the adjustable handle of
the machine shall be limited.

The rotating handle shall have

— a maximum rotation of 60°; or

— one or more intermediate locking detents limiting rotation to a maximum of 60°

measured from the centre position in either direction about the axis of rotation between the
handle positions.

The infermediate locking detent(s) may be intentionally overridden by operation of the handle
releas¢ control.

NOTE For the case where this requirement is fulfilled by the use of one or more intermediate locking det¢nts, the
requirement for maximum rotation is specified in 19.101.3.2.

Compllance is checked by inspection and by measurement.

19.101.3.4 An adjustable handle shall be provided with a momeéntary handle release fontrol
to unldck the handles from a locked detent position. Operation<of the handle release fontrol
shall npt adversely affect physical control of the hedge trimmer. The handle release gontrol,
while Intentionally activated, may allow the handle to bypass the detent position Without
locking.

Compllance is checked by inspection and by manualtest.

19.101.3.5 Accessibility of handle release<control

19.101/.3.5.1 The handle release contrel shall be located, designed or guarded dqo that
unintentional activation is unlikely.

Compllance is checked by fulfilling one of the requirements specified in 19.101.3.5.2,
19.101,.3.5.3 or 19.101.3.5.4.

19.101|.3.5.2 The handierelease control shall be located outside the gripping surface| of the
handle}, indicated in 8:14<2 b) 103).

Compllance is cheecked by inspection.

19.101).3.5(3~ It shall not be possible to activate the handle release control when @ rigid
sphereg| with a diameter of (100 £ 1) mm is applied to the handle release control fin any

directiomwith—a aillyh: tnearmotion:

Compliance is checked by inspection and by manual test.

19.101.3.5.4 The handle release control shall require two separate and dissimilar actions
before the handle is released. It shall not be possible to achieve these two actions with a
single grasping motion or a straight line motion.

Compliance is checked by inspection and by manual test.

19.101.3.6 A handle release control shall have adequate strength and shall be sufficiently
durable.

Compliance is checked by the following test:
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The handle release control is actuated a total of 2 000 times, engaging all locking detent
positions over the full range of travel of the adjustable handle, in both directions.

Each handle release control actuation consists of the following steps a) to d):

a) Starting from any locking detent position, activate the handle release control;

b) Begin rotation of the adjustable handle to the next locking detent position;

c) Release the handle release control at approximately the halfway point to the next locking
detent position;

d) Continue rotation of the adjustable handle until the handle engages with the next locking

defent position.

After t
parts 4
Clause

At the
shall ¢

While
with th

During
handle
loose,

19.102

19.102
cutter
Requir
specifi

19.102.

19.102

19.102
edge o

ne test, the machine shall withstand the electric strength test of Annex D-betwe|
nd accessible parts and live parts shall not have become accessibleas”spec
9, if the adjustment would cause stress on internal wiring.

conclusion of the conditioning, the handle release control shall perform as intend|
bmply with the following test:

b handle is in any locking detent position, a torque of 6:Nm is applied for 1 min
e direction of its intended handle rotation, and it is applied in each direction of ro

and there shall be no deterioration impairing 'safety in normal use.

Hand protection

the test, the handle shall not disengage from-the locking detent position(s), 4
shall still operate correctly after the test. Electtical connections shall not have worked

en live
fied in

ed and

in line

ation.

nd the

ements for hedge trimmers;” except for extended-reach hedge trimmer,
bd in 19.102.2. Requirements for extended-reach hedge trimmers are spec
3.

.2 Hand protection for hedge trimmers except for extended-reach
trimmers

.2.1 The front handle shall be located so that the distance from the nearest

120 min as shown in Figure 108.

For Cs

.1 An operator’s hand shall be;protected from inadvertent contact with the [oving

f the cutterblade to the rear side of any handle, except for Category 1, is not les

tegory 1, the shortest distance between the front of the handle grip and the 1

blade while holding the front handle as required in Table 101 or Tabje 102.

, are
fied in

hedge

cutting
s than

earest

blade

ootn Shall be at least TZU mm (see Figure 1T171). The distances shall be me

sured

along the shortest path from the front of the handle grip to the nearest cutting edge of the

cutter

blade.

For all categories in Table 101, if there is a front hand barrier, then the x; and x, distances in
Figure 108 shall be measured along the shortest path from the backside of the handle, via the
edge of the front hand barrier, to the nearest cutting edge of the cutter blade. The front hand

barrier

shall not have any openings with a minor dimension larger than 10 mm.

Additionally, for category 3a hedge trimmers, the front hand barrier shall have a minimum

shape

— ah

described by:

eight y, of 90 mm measured perpendicularly from the cutting plane; and

— awidth y, of 50 mm on either side of the centreline of the cutting device.
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Both the y, and y, measurements are made with the cutting device in the 0° position, if

axially

rotatable. See Figure 109.

Compliance is checked by inspection and by measurement.

19.102.2.2 In addition, for category 3a hedge trimmers where the cutting device
rotated left or right along an axis of rotation, the front hand barrier shall have a width that
extends a minimum of 25 mm beyond the cutting device when the cutting device is adjusted
to its full left and right rotational position (see Figure 110).

Compl

iance is checked by inspection and by measurement.

can be

19.102.2.3 In addition, for category 1 hedge trimmers, the handle shall be constriacteld such

that it s attached to the machine at the front of the handle grip (see Figure 111).

Compl

19.102.3 For extended-reach hedge trimmers, the front handle shall be located
the shortest distance from the nearest cutting edge of the cutter blade‘to

— thel backside of the handle for bail and T-type handles as shown in Figure 112 a); on

— the nearest point of any gripping surface on a shaft used\as a handle in accordan

8.1

ance is checked by inspection.

4.2 as shown in Figure 112 b)

50 that

ce with

shall be at least 250 mm, with the cutting device .inthe most unfavourable configurdtion in

accord

In add
descril]

in the
blade

trimmers that are not extended-reach hedge trimmers shall also apply.

Compl

19.103
19.103,

— Tal

or

ance with 8.14.2 where it is possible for the miachine to operate.

ition, the machine shall be constructed such that in any operating config

rear handle closest to the cutter/blade and the nearest cutting edge of the
shall be at least 1 000 mm, otherwise the requirements of Clause 19 for

ance is checked by inspegtion and by measurement.

Cutting device

le 101 for all hedge trimmers, except for extended-reach hedge trimmers;

uration

ed in 8.14.2 b), the shortest distance\measured between the point of the blade gontrol

cutter
hedge

1 To safeguard against contact with the cutter blade, hedge trimmers shall be
constriicted to meetthe requirements of one of the categories given in

— Table 102 for extended-reach hedge trimmers.

Compliance is checked by inspection and by measurement.
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Table 101 — Hedge trimmer categories (excluding
extended-reach hedge trimmers)

Items with requirements Category number and requirements
1 2 3a 3b 4
Cutting length <200 mm Not Not Not Not
applicable applicable applicable applicable
Maximum blade stopping No No 3s 2s 1s
time (Subclause 19.104)
Minimum number of handles 1 2 2 2 2
Minimum _number of handles 1 1 1 2 2
with blhde control ] )
(two with (two|with
simultaneous | simultdneous
actuation) actuation)
Locatign of blade control rear handle rear handle rear handle Not Npt
applicable applicable
Blade ¢onfiguration figure 114 114 115 115 116
Lower parrier required No No Yes No No
(Subclguse 19.105)
Adjustable handle during No Yes Yes Yes Yes
operatifon permitted
(Subclguse 19.101.3)
Front Hand barrier required No No Yes No No
(Subclguse 19.102.2)
NOTE 1| In Europe (EN 62841-4-2), Category 3a is not applicable.
NOTE 2| In Europe (EN 62841-4-2), the maximum blade stopping time for Category 3b machines is 1 s.
Table 102 — Extended-reach hedge trimmer categories
Iten]s with requirements Category number and requirements
1 2 3a 3b 4
Cutting length <200 mm Not Not Not Nt
applicable applicable applicable appli¢able
Maximpim blade stopping 3s 3s 3s 3s 3ls
time ($ubclause 19.104)
Minimym number of handles 2 2 2 2 2
Minimym number.of handles 1 1 1 1 1
with blpde control
Locatign of blade control rear handle rear handle rear handle rear handle rear thdIe

1
116

Blade configuration figure 114 114 115 115
(if blunt (if blunt (if blunt
extensions extensions extensions
are required) | are required) | are required)
Lower barrier required No No No No No
(Subclause 19.105)
Front hand barrier required No No No No No

19.103.2 Blunt extensions

19.103.2.1 Blunt extensions as indicated in 19.103.2.2 through 19.103.2.4 shall extend a
distance of at least 400 mm

— from any point of the rear face of the front handle; or
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— if applicable for extended-reach hedge trimmers, from the nearest point of any gripping
surface on a shaft used as a handle in accordance with 8.14.2.

See Figure 113. If the front handle is located part way along the cutting device, the blunt

extensions shall start at the first blade tooth and continue beyond the rear of the front
handle until the 400 mm minimum distance is reached.

Compliance is checked by inspection and by measurement.

19.103.2.2 Hedge trimmer categories 1 and 2 (see Figure 114)

The blade tooth opening distance (d4) shall be no greater than 8 mm.

The minimum depth of the blunt extensions (d,), if required in accordance with-19.103.2.1,
shall bp no less than 8 mm.

Compllance is checked by inspection and by measurement.

19.103.2.3 Hedge trimmer categories 3a and 3b (see Figure 115)

The digtance between adjacent blunt extensions, if required in‘a¢cordance with 19.1p3.2.1,
shall rlot allow a (19,0 J:81) mm test cylinder, applied with. a*force not exceeding 1 N, to

contacf any blade tooth, when the test cylinder is positioned perpendicular to the plang of the
cutting device.

Compllance is checked by inspection and by manual test.

19.103.2.4 Hedge trimmer category 4 (see‘Figure 116)

The m{nimum depth of the blunt extensions, if required in accordance with 19.103.2.1, shall
be no less than 8 mm as shown in Figure 116 a).

In addition, the distance between:the blade teeth and the side of a (120 J_r(1)) mm test cylinder

shall npt be less than 4 mm when the test cylinder is positioned perpendicular to the plane of
the cufting device and between two blunt extensions as shown in Figure 116 a).

For machines with blunt extensions that are not an integral part of the cutting device, the
followihg additionakrequirement shall be met:

The distancesbetween the end of the cutting plane between the cutter blades and the side of
the tedt cylinder shall not be less than 4 mm when the test cylinder is positioned as shiown in
Figure|1167a) and then tilted around the ends of the blunt extensions up to an angle|of 40°
as shown in Figure 116 b).

Compliance is checked by inspection and by manual test.

19.103.3 Adjustable cutting devices

19.103.3.1 Adjustable cutting devices that permit orientation of the cutting device relative
to the body of the machine and that do not require the use of a tool shall comply with
19.103.3.2 through 19.103.3.6. Adjustable cutting devices shall not contravene other
provisions of this standard for each operating configuration in accordance with 8.14.2 b).

19.103.3.2 For adjustable cutting devices with side to side axial rotation, the operating
positions shall not locate the cutting device further than 95° from the centre position about
their axis of rotation. See Figure 117 for an example of side to side axial rotation.
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Compliance is checked by inspection and by measurement.

19.103.3.3 The adjustable cutting device shall have locking detents for each operating
configuration in accordance with 8.14.2 b). The cutting device shall automatically lock into
each locking detent position when adjusting the cutting device unless the cutting device
release control is operated.

Compliance is checked by inspection and by manual test.

19.103.3.4 An adjustable cutting device shall be provided with a momentary cutting device
release control to disengage the cutting device from a locked position. A handle in
accordgmce—witt—8-+42b)—1+63)—stattbeprovided—for adjustmyg—thepositiomofthe gutting
device such that contact with the cutting device is not required. The requirements of 21.30
shall npt apply to the cutting device adjusting handle.

Compllance is checked by inspection and by manual test.

19.103.3.5 The cutting device release control shall be located outside the gripping surface
of the handle, indicated in 8.14.2 b) 103). For hedge trimmers that are not extended}reach
hedge|trimmers, it shall not be possible for a single operator, by-use of a hand, to disengage
the cufting device from a locked position while the machine is Opefating.

Compllance is checked by inspection and by manual test.

19.103.3.6 A cutting device release control shall*have adequate strength and shall be
sufficigntly durable.

Compllance is checked by the following test:

The cytting device release control is_actuated a total of 2 000 times, engaging all jocking
detent| positions over the full range~of travel of the adjustable cutting device, in both
directigns.

Each dutting device release control actuation consists of the following steps a) to d):

a) stafting from any locking detent position, activate the cutting device release controf;

b) begin adjustment'‘of'the cutting device to the next locking detent position;

c) relg¢ase the cutting device release control at approximately the halfway point to the next
locking detent position;

d) continuejadjustment of the cutting device until the cutting device engages with the next
locking’detent position.

After the test, the machine shall withstand the electric strength test of Annex D between live
parts and accessible parts and live parts shall not have become accessible, as specified in
Clause 9, if the adjustment would cause stress on internal wiring.

At the conclusion of the conditioning, the cutting device release control shall perform as
intended and shall comply with the following test:

While the cutting device is in any locking detent position, a torque of 6 Nm is applied for
1 min in line with the direction of its intended cutting device rotation, and it is applied in each
direction of rotation.

During the test, the cutting device shall not disengage from the locking detent position(s),
and the cutting device shall still operate correctly after the test. Electrical connections shall
not have worked loose, and there shall be no deterioration impairing safety in normal use.
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19.103.4 For category 3a hedge trimmers, except for extended-reach hedge trimmers,
the cutting device shall have a band of highly visible colour other than green, brown or black
(e. g. red, yellow or orange) that:

is at least 10 mm wide;

is located on the top surface of the cutting device;

extends for at least 90 % of the cutting length; and

fulf

ils the requirements of 8.12.

Compliance is checked by inspection, by measurement and by test.

19.10

19.104
in

or

Table 101 for hedge trimmers, except for extended-reach hedge trimmers;

Table 102 for extended-reach hedge trimmers;

with th

Compl

:| Blade stopping time
1

The machine shall meet the maximum blade stopping time requirement sp

e machine adjusted and lubricated in accordance with 8.14.2.

ance is checked by the test of 19.104.3 carried outyin accordance with 19.104.2.

19.10
results| of the test are not affected. If an external, starting device is used it shall not influence

the redults.

The means for operating the hedge trimmmer during the test shall be such that the
contrdl is released abruptly from the, full “on” position and returns to the “off” posi

itself.

The h

Tacho
shall h

Each d

ac(
ho

.2 The hedge trimmer shall be mountedcand instrumented in such a manner t

device to detect the moment of release of the blade control shall be provided.
dge trimmer shall be opéerated at maximum speed.

neters shall have an accuracy of 2,5 % and the time recording measurement
ave a total accuracy of £25 ms.

ycle shall.€onsist of the following sequence:

elerate the cutting device from rest to the maximum speed (time t;);

ecified

hat the

blade
ion by

system

d\it.at this speed for a short time to ensure that it is stable (time t,);

release the blade control and allow the cutting device to come to rest (time t),

allow a short time at rest before commencing the next cycle (time t,).

If the total time for one cycle is t, then t, = t; + t, + t, + t,. The test cycle times for “on” (t; + t,)
and “off” (t, +t,) shall be decided by the manufacturer but shall not exceed 100 s “on” and
20 s “off”.

NOTE This test is not representative for normal use and therefore the cycle times are specified by the
manufacturer to avoid unnecessary wear or damage to the machine.

Ten “on/off” operations of the blade control shall be carried out prior to the test, the cutting
device and stopping mechanism, if any, being adjusted as described in 8.14.2.

The blade stopping time is measured from the moment the blade control is released until
the cutter blade has reached the end of the last full stroke. Where there are two blade
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controls, half the test cycles and stop time measurements shall be carried out on each by
alternating test cycles between the two blade controls.

For machines with more than two blade controls, the test is repeated on separate samples
for each combination of blade controls, by alternating test cycles between each pair of blade
controls.

19.104.3 The test sequence shall consist of a total of 2 506 cycles. Measurement of the
blade stopping time shall be made for the first 6 cycles of each 500 cycles of operation and
the final 6 cycles of the test sequence. The hedge trimmer shall be adjusted and lubricated
as described in 8.14.2. If applicable, the brake mechanism shall be maintained in accordance
with 8.14.2

No othpr blade stopping times are required to be measured.

Each qf the 36 required measured blade stopping times shall comply withnthé requiﬁmem‘s
of Tabfe 101 or Table 102, as applicable. If the sample fails to complete_the full number of
cycles|but otherwise meets the requirements of this test and if the failure is unrelated to the
stopping mechanism, if any, then,

— either the machinery may be repaired, provided the repair does not affect the stopping
melchanism, and the test continued; or

— if the machine cannot be repaired, one further samplé_may be tested which must then
comply fully with the requirements.

The telst sequence need not be continuous, however-any period of operation shall gnly be
stoppe(d after a set of 6 measured cycles. In addition, any brake mechanism maintenance in
accordance with 8.14.2 may only be performed after a set of 6 measured cycles.

19.10 Lower barrier

For machines of category 3a, except for extended-reach hedge trimmers, a barfier as
shown|in Figure 118 shall be provided on the underside of the machine between the gutting
devicqd and the underside of the;machine likely to be held by the user. The barrigr shall
extend| at least 12 mm beyondthe underside of the machine when measured at the centreline
of the fcutting device. The barrier shall be constructed so that it will not likely be used as a
handle

Compllance is checked by inspection and by measurement.

19.106 Cutting device cover

A protective/cover shall be provided with the machine to cover the cutting length|of the
cutting ‘device in order to prevent injuries during transportation and storage in accofdance
with 8.14.2. The cover shall not become detached from the cutting device when the machine
is oriented in a vertical downwards position.

Compliance is checked by inspection and by manual test.

19.107 Endurance of adjustments
An adjustment means, except for

— adjustable handles as specified in 19.101.3; and
— adjustable cutting devices as specified in 19.103.3

shall be sufficiently durable in order to avoid failure leading to non-compliance with the
requirements of Clause 19.
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Operations that are only required for putting the machine into use in accordance with
8.14.2 a) are not considered to be adjustments.

Compliance is checked by the following test.

For adjustments intended to be made when the machine is not in operation, the adjustment
means shall be cycled 400 times in the manner described per 8.14.2 under conditions of its
maximum intended travel.

For adjustments intended to be made when the machine is in operation, the adjustment
means shall be cycled 2 000 times in the manner described per 8.14.2 under conditions of its
maximpmrinterrdedtravetata mmimmanmof- 6 Tycles per .

If applicable, adjustment means shall be maintained in accordance with 8.14.2.

After the test, the machine shall withstand the electric strength test of Annex D between live
parts gnd accessible parts and live parts shall not have become accessible, as specified in
Clausq 9, if the adjustment would cause stress on internal wiring.

At the|conclusion of the conditioning, the machine shall continue to comply with 19{1, the
adjustment means shall perform as intended and the adjustment shall comply wjth the
requirdments of 19.108 as applicable. Electrical connections_shall not have worked looge, and
there dhall be no deterioration impairing safety in normalmuse.

19.108 Integrity of adjustments
Handlgs and other elements of the machine, except for

— adjustable handles as specified in 19.101.3; and
— adjpstable cutting devices as specified in 19.103.3

intended to be adjusted shall belso designed as to be unlikely to change position
unintentionally.

Compllance is checked by the following test.

All adjustments are to-be made as described in 8.14.2 a) or 8.14.2 b). If threaded fagteners
are usged for adjustment, they shall be tightened to two-thirds of the value specified ip 27.1,
excepf|for

— threaded_adjustments of lever-action type fasteners;

— collettype fasteners; or

— SCrews with 2 nominal diamaotar araatar than A N mm
eWS—WHAHa-ROHHAGHGHAHEteH eHef—traH—o o

which shall be tightened in accordance with 8.14.2.

Adjustments capable of axial motion shall be tested with an applied force without jerks of
(150 +5) N for 1 min in either direction along the axis of adjustment. Adjustments capable of
rotation shall be subjected to a torque without jerks of 6 Nm for 1 min. The handle or
adjustment means shall not break. After the removal of the applied force or torque, there shall
be no more than 10 mm translation axially nor more than 10° permanent rotation.

19.109 The length of the shaft in combination with the weight distribution of the extended-
reach hedge trimmer shall not create a hazardous situation by a loss of control.
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The force applied at the rear handle necessary to maintain the extended-reach hedge
trimmer in a horizontal orientation, with the extended-reach hedge trimmer suspended by
the front handle or grasping surface in accordance with 8.14.2 b), shall not exceed 100 N.

Compliance is checked by the following test:

The extended-reach hedge trimmer is adjusted to the configuration that results in the
longest distance between the front handle and the end of the cutting device in accordance
with 8.14.2 b). The supply cord shall be cut off at the point it enters the machine.

The machine is suspended from the front handle. A force is applied to the rear handle in
order tpbrimgthemachimetoa trorizomtat orentationr—See Frgure—1+16:

The pqint of suspension and the point of application of the restoring force giving-the |lowest
restoripg force shall be selected, but the distance between the two points shall’not be less
than 0|3 m nor exceed 1 m.

19.110) Extended-reach hedge trimmers with a mass of more than®.kg shall be equipped
with a pingle or double shoulder harness.

Any shioulder harness provided with the machine shall be:

— adjustable to the size of the operator and its operatiean shall be in accordande with
8.14.2 b);

— degigned in a way for easy removal; or

— eqyipped with a quick release mechanism that\ensures that the machine can be regmoved
or fleleased quickly from the operator.

A quick release mechanism, if provided, shall be positioned either at the connection bg¢tween
the machine and harness or between theharness and operator. The quick release mechanism
shall ohly allow separation by deliberateaction of the operator.

If a quick release mechanism is:provided, it shall be possible to open it while under the [weight
of the machine. It shall require the use of only one hand and have no more than two release
points.

NOTE RAn example of a srelease point is a buckle that requires squeezing between a thumb and fingef before
releasing, e.g. side release-buckles.

A single shoulderlharness is considered to be designed in a way for easy removal.

A doulyle shoulder harness is considered to be designed in a way for easy removal, if the left
and right'shoulder straps are not connected to each other in front of the operator’s body.

If straps to connect between the left and right shoulder straps are provided, it is also
considered to be designed in a way for easy removal when the straps connecting between the
left and right shoulder straps can be released under the load of the machine by using one
hand and have no more than two release points.

Compliance is checked by inspection and by functional test using the heaviest configuration
as identified in 8.14.2.

20 Mechanical strength
This clause of Part 1 is applicable, except as follows:

20.1 Addition:
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Damage to the cutting device is ignored.
20.3 For hedge trimmers, requirements are given in 20.3.1.
20.3.1 Replacement:

A hedge trimmer is dropped once from each of the four orientations shown in Figure 120,
while adjusted to its minimum extension in accordance with 8.14.2 b) and with any adjustable
device or adjustable handle in the zero degree cutting position, on a concrete surface from a
height of 1 m. The lowest point of the machine shall be 1 m above the concrete surface. For
the test, separable accessories are not mounted. Secondary impacts shall be avoided.

NOTE 1| A method for avoiding secondary impacts is tethering.

If attaghments are provided as specified and mounted in accordance with 8.14.2, the|test is
repeated, with each attachment or combination of attachments mounted \to a sgparate
machine sample.

Additignally, an extended-reach hedge trimmer shall be dropped once in each of the three
most Unfavourable positions and configurations, on a concrete\surface at its maximum
extensfon. For each additional drop, the machine is pivotally, supported at the rear|of the
blade [control in the rear handle 1 m above the concrete surface. The nearest cutting edge
of the gutter blade to the rear handle is raised to a height of*2 m above the concrete gurface
and alfowed to drop onto the concrete surface. See Figurés121.

Each drop shall be conducted on a separate unit.<At‘the manufacturer's request, eadh drop
may beé conducted on the same unit.

NOTE 2| For an extended-reach hedge trimmer, a totalof seven drops are conducted.

20.5 Addition:

Any insulation covering metal handles shall be suitable for temperatures foreseen in normal
use.

Compllance is checked by‘the following test:

A sepgrate sample of the covered part shall be conditioned at a temperature not leds than
25 K higher than the-maximum temperature measured during the test of Clause 12, but not
less than (70 £2)-°C for 168 h. After conditioning, the sample shall be allowed to| attain
approximately.ambient temperature.

The inlsulating covering shall not have peeled off, be able to move longitudinally or have
shrunkto suctrarmmextent that thre Tequired imsulation s ot giverr.

After this the sample shall be maintained for 4 h at a temperature of (-10 +2) °C and then
immediately subjected to an impact applied by means of an apparatus (see Figure 122) with a
weight “A” having a mass of 300 g and falling from a height of 350 mm on to a chisel “B” of
hardened steel, the edge of which is placed on the sample. One impact shall be applied to
each place where the covering is likely to be weak or damaged in normal use. The distance
between the impact points shall be at least 10 mm.

After this, an electric strength test is carried out according to Clause D.2 using 1 250 V AC
between the handles and grasping surfaces in contact with foil and the cutting device.

During this test, no flashover or breakdown shall occur.
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20.101 Hedge trimmer mechanical strength

20.101.1 Machines shall have the strength to withstand anticipated forces.

Compliance is checked by the test of

— 20.101.2 for hedge trimmers, except for extended-reach hedge trimmers;
— 20.101.3 for extended-reach hedge trimmers; or

— 20.101.2 and 20.101.3 for machines that are convertible between a configuration that is an
extended-reach hedge trimmer and a hedge trimmer that is not an extended-reach
hedge trimmer, as applicable.

20.101[2 The hedge trimmer is suspended vertically from a point midway along the|length
of the gutting device. A mass of

— 5 kp for categories 1 and 2; or
— 15 kg for categories 3a, 3b and 4

is gradqually suspended at the midpoint of each gripping surface of each handle identffied in
8.14.2)in turn, over an area of 75 + 5 mm in width for 1 min.

After the test, the hedge trimmer shall comply with the acceptance criteria of 20.1 and shall
not haye separated or permanently deformed to a degree that the mechanical safety|of the
machine as required by this standard is impaired (eXeluding deformation of the c¢utting
device) as a result of the applied force.

20.101.3 Extended-reach hedge trimmer strength

20.101[.3.1 Extended-reach hedge trimmers shall have the mechanical strength to
withstgnd the forces encountered during normal use.

Compllance is checked by the following test.

The extended-reach hedge .trimmer is adjusted to the configuration that results |in the
longest distance between the\front handle and the end of the cutting device in accofdance
with 8|14.2 b). The extended-reach hedge trimmer is suspended vertically from § point
midway along the length~of the cutting device. A mass of 20 kg is then gradually suspended
at the |midpoint of eaChgripping surface of each handle identified in 8.14.2, in turn, qver an
area of 75 + 5 mm_inwidth for 1 min.

After tne test)the extended-reach hedge trimmer shall comply with the acceptance criteria
of 20.f apd)parts of the extended-reach hedge trimmer shall not have separdted or
permanently deformed to a degree that the mechanical safety of the machine as requijred by
this stendard isimpai 1 1 cutti c 1S3 of the
applied force.

20.101.3.2 Extended-reach hedge trimmers equipped with telescoping shafts shall be
provided with “stops” that prevent the shafts and other parts from becoming separated during
normal use.

Compliance is checked by the following test:

The machine is suspended vertically from a point midway along the length of the cutting
device with the cutting device aligned as closely as possible in parallel with the axis of the
shaft. The machine shall be in its retracted configuration. A mass of 10 kg is attached to the
rear handle/grasping position. Any locking means is then individually released as quickly as
possible to allow the rear handle to descend to its fully extended position.
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As a result of the test, parts of an extended-reach hedge trimmer shall not separate, break
or show cracking visible with normal vision.

20.101.3.3 The extended-reach hedge trimmer shall possess the mechanical strength to
withstand static forces while cuts are being performed.

The machine shall not

— temporarily deflect more than 15 % of the length measured from the point of the blade
control in the rear handle closest to the cutter blade and the nearest cutting edge of the
cutter blade while a force of 50 N is applied to the blade tooth nearest to the front
ha

— permanently be deformed by more than 5 % of the length measured from the poinf of the
blade control in the rear handle closest to the cutter blade and the nearest Cutting edge
of the cutter blade after removal of the applied force above; and

— brejak or show cracking visible with normal vision as a result of the applied’force that could
leafd to non-compliance with the requirements of Clause 20.

Compllance is checked by the following test:

The extended-reach hedge trimmer is adjusted to the codnfiguration that results |in the
longest distance between the front handle and the end of the cutting device in accofdance
with 8114.2 b). With the axis of the machine in a horizontal position rigidly mounted|at the
midpoint of the front handle and rear handle over an,area of 75 + 5 mm in width, a fprce of
50 N is applied for 1 min in each direction perpendicUlar to the plane of the cutting Hevice
(Y; anfl Y,) and each direction transversely in the plane of the cutting device (Z, and Z,) at
the blade tooth nearest to the front handle. See" Figure 123. During the test, the ¢utting
devicg shall not disengage from its detent pdsition, if any. The temporary and permanent
deformation shall be evaluated for each orientation. A new sample may be used for each
orientdtion.

21 Cgnstruction
This clpuse of Part 1 is applicable, except as follows:
21.17 | Replacement ofthe*first paragraph:

The fupction of a power switch is accomplished by either the single or two-handed opgration
of the blade control(s) as required by Table 101 or Table 102, as applicable.

Operafional jrequirements for power switches throughout this standard apply to|blade
Isiexcept where indicated. Electrical requirements apply to the portion of the| blade

There shall be no arrangement to lock a blade control in the “on” position. Blade controls
shall require an applied operator force in order to actuate. The cutting device shall stop
when any blade control is released.

Blade controls shall be designed such that the hazards due to inadvertent starting are
reduced to a minimum. This shall be deemed to be met if one of the following options is
fulfilled:

— For hedge trimmers that employ a single blade control, the requirements of 21.18.102
shall apply; or

— For hedge trimmers that employ a minimum of two handles with a blade control in each
handle, the cutting device shall only operate for combinations of blade controls required
for operation as identified in 8.14.2 b).
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21.18

21.18.101

Replacement:

When the blade control or, if applicable, combination of blade controls that are

required to operate the cutting device as identified in 8.14.2.b) have been operated, the
cutting device shall operate within 1 s.

Compliance is checked by inspection, by measurement and by manual test.

21.18.102 Hedge trimmers with a single blade control

21.18.102.1 General

Additional requirements for hedge trimmers that employ a single blade control are given in

21.18.

21.18.
withou

release any of the handle(s) or grasping surface(s) required by 19.101.

Compl

21.18.
device
cuttin
graspi
with 8.

The lo
blade

It shall
is actiy

— the
rele

— the
cor
act

or

— an
the

NOTE

02.2 t0 21.18.102.4.

a lock-on device, which can be switched on and off by the user without the n

ance is checked by inspection and by manual test.

02.3 The hedge trimmer shall be provided with a blade’ control having a |
such that at least two separate and dissimilar actions ate required before drive

device is possible. It shall not be possible to achieve these actions with a
g motion or a straight line motion within any grasping surface identified in acco
14.2 b) 6).

ck-off device and the operator presence sensor (if any) shall be actuated bef
control can enable drive to the cutting device.

not be necessary to sustain the actuation of the lock-off device until the blade @
ated, provided

blade control or an operator presence sensor (if any) is activated within 5 s
ase of the lock-off device;(and

tinues at least untilkthe blade control or an operator presence sensor (if
vated;

operatorpresence sensor (if any) is activated prior to the release of the actu
lock-effidevice.

The/visual or audible indication is intended to only indicate the state of the hedge trimmer.

02.2 The blade control required by 21.17 shall be a momentary power switch

eed to

pck-off
to the
single
rdance

bre the

ontrol

of the

re is a visual or audijble’ indication as soon as the lock-off actuator is releas¢d and

bny) is

ator of

The hedge trimmer shall return to the original locked state within 1 s when the blade control
is released (i.e. at least two separate and dissimilar actions are required before drive to the
cutting device is possible), unless

— an
— the

operator presence sensor is provided; and
hand is not released from the operator presence sensor.

The operator presence sensing function may be achieved by any combination of mechanical,
electrical or electronic means.

Compliance is checked by inspection, by measurement and by manual test.

Additionally, for a lock-off device located within any grasping surface identified in accordance
with 8.14.2 b) 103), in order to determine if it is possible to actuate the blade control and the


https://iecnorm.com/api/?name=c1ccd21693869a1de42a1be6823a6a9e

-32 - IEC 62841-4-2:2017 © IEC 2017

lock-off device with a single grasping motion or a straight line motion, compliance is checked
by the following test:

The lock-off device shall not be actuated by a 25 mm diameter x 756 mm long rod with a force
not exceeding 20 N on the lock-off device in any direction. The rod shall be applied such that
its cylindrical surface bridges the surface of the lock-off device and any surface adjacent to
the lock-off device.

21.18.102.4 Operator presence sensor

The operator presence sensor, if any, shall be incorporated in the handle or grasping
surface associated with the blade control

The fupction of the operator presence sensor may be achieved by one or any combingtion of
mechahical, electrical or electronic means.

NOTE [An example of an operator presence sensor is shown in Figure 124.

Compllance is checked by inspection.
21.30 | Modification:

This spbclause of Part 1 is applicable for hedge trimmers that are not extendedrreach
hedge|trimmers.

21.30.101 Extended-reach hedge trimmers are considered to be machines likely to ¢ut into
concegled wiring or their own cord and shall meet<the following requirements:

Handlgs and grasping surfaces of extended-reach hedge trimmers, as specified in
8.14.2|b) 6), shall be formed of insulating material or, when of metal, shall be| either
adequIter covered by insulating material having a thickness of at least 1 mm qr their

accessible parts shall be isolated.by insulating barrier(s) from accessible metal paits that
may bgcome live by the cutting device. These insulating barriers are not to be regarged as
basic {nsulation, supplementary’insulation or reinforced insulation.

An inspulated, stick type,_auxiliary handle and sections of the shaft of an extendedrreach
hedge|trimmer that are\required to meet this requirement shall be provided with a|flange
having| a height not less than 12 mm above the handle and covering at least 240°|of the
circumference to provide a barrier to minimize the likelihood of the hand from slipping onto
surfaces that are.not suitably insulated or isolated.

A flange hetween the front handle and the cutting device may be omitted if thg shaft
insulatjof/extends at least from the front handle to a location 1,2 m from the point|of the
blade € 0 ear-har etese he—eutte aele ettt 'dge of
the cutter blade.

Compliance is checked by inspection, by measurement and by the tests of 20.5.
21.35 This subclause of Part 1 is not applicable.

21.101 For extended-reach hedge trimmers, the maximum distance measured between the
point of the blade control furthest from the cutter blade to the tip of the cutter blade with
the machine adjusted to its most unfavourable configuration shall be no more than 3,5 m.

Compliance is checked by measurement.
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22 Internal wiring
This clause of Part 1 is applicable, except as follows:
22.6 Modification:

This subclause of Part 1 is not applicable for adjustable parts of the hedge trimmer that can
rotate with respect to each other that are covered in 22.101, 19.101.3.6, 19.103.3.5 and
19.107.

22.101__Adjustable parts of the hedge trimmer that are intended to rotate with respect to
each ofher in accordance with 8.14.2 shall not cause undue stress on internal wiring.

This stibclause is not applicable for adjustable parts of the hedge trimmer that can| rotate
with regpect to each other that are covered in 19.101.3.6, 19.103.3.5 and 19.107-.

Compllance is checked by inspection and the following test:

For machines without rotation limiting end stops, the rotatable. parts of the machihe are
subjected to 2 000 continuous rotations in each direction with’ any intermediate |ocking
detent$ disabled.

For mgchines with rotation limiting end stops, the rotatablé parts of the machine are subjected
to 2 040 cycles stop to stop, with any intermediate locking detents disabled. After thq 2 000
cycles|are completed, each end stop shall be subjected to a gradually applied torque of 6 Nm
for 1 min. The end stop shall not allow the rotating element to go beyond the limit§ of its
intendéd travel.

NOTE |ntermediate locking detents are not considered to be rotation limiting end stops.

After the test, the machine shall withstand the electric strength test of Annex D between live
parts and accessible parts and live-parts shall not have become accessible, as specjfied in
Clausg 9.

23 Cgmponents
This clpuse of Part 4 is‘applicable, except as follows:
23.1.10 Replacement:

Switchps/shall be so constructed that there will be no failure that might impair complian¢e with
this standard

Compliance is checked by the following.

Switches, if separately tested and found to comply with IEC 61058-1:2008, shall meet the
requirements specified in 23.1.10.1. In addition, if a blade control incorporates a mechanical
linkage to an electrical switch, the blade control and switch combination is tested as in
23.1.10.2.

Switches which have not been separately tested and found to comply with IEC 61058-1:2008
or do not meet the requirements of 23.1.10.1, are tested as in 23.1.10.2 to 23.1.10.3.

23.1.10.2 Replacement:

The endurance properties of switches and blade controls shall be adequate.
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Compliance is checked by submitting three samples of the switch or blade control to the
accelerated cycle endurance test of 17.2.4.4 of IEC 61058-1:2008, but with load conditions as
specified in either 23.1.10.2.1 or 23.1.10.2.2 and with the number of cycles as specified
below, but at a rate not greater than 10 cycles per minute. During the test, the cutting device
is lubricated as described in 8.14.2.

In cases where the blade control is carried out by a mechanical linkage to an electrical
switch, the linkage may be tested with the electrical switch connected to an indicator circuit
instead of the machine load.

Blade controls where a single actuation is required for operation are tested for 50 000 cycles
of operati 1

For blade controls that require non-sequential simultaneous two-handed actuation for
operatlon (turning on the hedge trimmer), each blade control is tested for 10000 cycles of
operatlon by alternate operation of each blade control combination identified in 8.14.2 b).
One cycle is regarded as the completion of Sequence 1 and Sequence ,2" as identlfied in
Table 103, where blade control 1 and blade control 2 are one combihation identified in
8.14.21b). The test for each combination may be conducted with a separate machine sample.

For blade controls that require sequential simultaneous two-handed actuation for opgration
(turning on the hedge trimmer), each blade control is tested\for 10 000 cycles of opgration
by altefrnate operation of each blade control combination identified in 8.14.2 b). One qycle is
regarded as the completion of Sequence 1 and Sequencé’2 as identified in Table 104,|where
blade pontrol 1 and blade control 2 are one combination identified in 8.14.2 b). The test for
each cpmbination may be conducted with a separate_machine sample.

If a blade control is comprised of mechanical contacts in series with electronic cjrcuitry
contaiging one or more semiconductor<>switching devices (SSD) as defined in
IEC 61058-1:2008 where the circuitry provides a protective function by reducing the gurrent
during |switch operation, then

— on|three additional samples, the’ electronic circuitry shall be bypassed and the test
repeated for at least 1 000 operating cycles; or

— the| protective function shall'be considered to be a safety critical function and gomply
with the greater of the performance levels for blade controls in 18.8.

Switchps other than blade controls, such as speed selector switches, which are likely to be
switched while energized, are tested as described above, but for 1 000 operating cycl¢s only
for thelload conditiohs encountered in normal use.

Switches, other than blade controls, intended for operation without electrical load, and which
can bel operated only with the aid of a tool or are interlocked so that they cannot be ogerated
under electrical load, are not subjected to the tests of 17.2.4.4 of IEC 61058-1:2008.

Switches, other than blade controls, for 20 mA load as classified in 7.1.2.6 of
IEC 61058-1:2008 are also not subjected to the tests of 17.2.4.4 of IEC 61058-1:2008.

After completion of the above tests, the switch shall be able to be turned on and off and
comply with the insulating compliance (TE3) of 17.2.5.3 of IEC 61058-1:2008 for basic
insulation.
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Table 103 — Test cycle for two-handed blade controls
with non-sequential operation

Blade control to turn on hedge Blade control to turn off hedge
trimmer trimmer
Sequence 1 1 then 2 1 then 2
Sequence 2 2 then 1 2 then 1

Table 104 — Test cycle for two-handed blade controls
with sequential operation

]
Blade control to turn on hedge Blade control to turn off hledge
trimmer trimmer
Sequence 1 1 then 2 1 then'2
Sequence 2 1 then 2 2 then 1

23.1.10.2.1 This subclause of Part 1 is applicable.
23.1.10.2.2 This subclause of Part 1 is applicable.
23.1.10.3 Replacement:

The brgaking capacity of blade controls of hedge trimmers shall be adequate.

Compllance is checked by the locked-rotor test(TC9) of 17.2.4.9 of IEC 61058-1:2008
current of 6 x I-M. Alternatively, the test is\performed with each electrical switch ass(
with any blade control(s) incorporated in“the hedge trimmer with the motor locked
“on” pgriod being not more than 0,5 s, and each “off” period being not less than 10 s.

If multlple identical (e.qg. manufacturer and part number) electrical switches are incorg
in the hedge trimmer and are-Subjected to the same load conditions, then only one o

electrig¢al switches needs to be-tested.

After this test, the blade_control(s) shall have no electrical or mechanical failure. If the
contrdl(s) operates ‘properly in the “on” and “off” positions at the end of the tes|

considgered to havé-no mechanical or electrical failures.

23.3 Additiens

Protection” devices (e.g. overload or over-temperature protection devices) or circui

with a
bciated
, each

orated
f these

blade
t, it is

s that

switch off the hedge trimmer shall be of the non-self-resetting type.

24 Supply connection and external flexible cords
This clause of Part 1 is applicable, except as follows:

24.1 Replacement:

Machines shall be provided with one of the following means of connection to the supply:

— an appliance inlet having at least the same degree of protection against moisture as

required for the machine; or
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a supply cord with a length between 0,2 m and 0,5 m and fitted with a plug or other

connector having at least the same degree of protection against moisture as marked in
accordance with 8.1 for the machine.

Plugs,

connectors and inlets shall be suitable for the ratings of the machine.

Compliance is checked by inspection and by measurement.

The cord is measured from where it exits the machine to where it enters the plug or
connector. The length of a cord guard projecting from the body of the machine or from the
body of the plug is included in the measurement when determining the length of the cord.

NOTE

The app|
connect

Complia
The recq
inserted
permit t
be inser]
contact
the con
carrying
cord. Thi

24.2
A type

24.4

NOTE 1

Supply
accorda

Attachm

NOTE 2

Supply
accorda

25 Tearminals for external conductors

n Canada and the United States of America, the following additional conditions apply:

iance inlet or the attachment plug on the supply cord shall be constructed so that, when)insertdg
r of an extension cord, the blades will not be energized until they are inaccessible to contact.

nce is checked by the following test.

ptacle shall be connected to the extension cord of the test assembly illustrated-in"Figure 125 with
in the receptacle as far as possible. The plug shall be withdrawn not more.than the distance necg
e test probe to be inserted between the plug body and the extension cord\teceptacle. The test prd
ed with a force of 18 N (4,1 Ib) or less, until the probe contacts one blade of the plug. While the pr
ith the blade, the electrical continuity shall be determined by an ohtnmeéter or similar instrument
acts of the extension cord receptacle and the test probe. The test\probe shall not contact any

blade of the attachment plug while the plug is conductively connected to the connector of the €
e test shall be repeated for the other blade of the attachment plug.

Addition:
Z attachment is allowed.
Replacement of Note 1 and Note 2:

In the United States of America, thefollowing conditions apply:

nce with the National ElectricahCode, ANSI/NFPA 70.
ent plugs and cords shall be, equal to or greater than the rating of the machine.

In Canada, the following conditions apply:

hce with the,Canadian Electrical Code, Part 1.

d in the

the plug
ssary to
be shall
bbe is in
between
current-
ktension

cords shall be not lighter than type SJOW, SJTW, or the equivalent that is oil and weather resjistant in

cords shall be ‘not lighter than type SJOW, SJTW, or the equivalent that is oil and weather resjistant in

This cl&

£
T

26 Pr

Heo o
aogSCUO

ovision for earthing

This clause of Part 1 is applicable.

27 Screws and connections

This clause of Part 1 is applicable.

28 Creepage distances, clearances and distances through insulation

This cl

ause of Part 1 is applicable.
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Key
1 cutting device
cutter blade
blade tooth

shedr plate

a A W N

blunjt extension

Figure 101 — Pictorial representation-of some definitions

Key

1 cutt1ng device

cutter blade

blade tooth

A W N

blunt extension

Figure 102 — Pictorial representation of some definitions
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é’b
A

Figure 103 — Measurement of cutting Iengtp‘(/bb‘
(( O

Key

1 cutting length
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IEC
Key
1 fronf handle
rear|handle

doulle-sided cutting device

A 0N

frontlhand barrier

a) Double-sided cutting device

IEC

Key

1 fron{ handile

2 rear'handie
3 single-sided cutting device

b) Single-sided cutting device

Figure 104 — Handles positioning
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_ IEC
Key
A gripging length in region X
B trandition radius length in region Y
L maxijmum gripping length
P perimeter
a) Gripping length of a bail)or closed handle
h |
Y
| ———
L e——
<= "
Key

perimeter of handle (not including the support)
part of gripping length
part of gripping length

N < X T

complete length

b) Gripping length of a straight handle supported centrally (i.e. T type)
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L
N

hN

P
IEC
Key
L maxijmum gripping length
P perimeter
c) Determination of gripping length and perimeter dimension
of a handle formed by the shaft
Figure 105 — Measurement of handle gripping length
0°
1
1=
“,
- 95° + 95°
IEC
Key
1 zero|degreéicentre position
2 rotatjng front handle

3 fronthand barrier

4 fixed rear handle

Figure 106 — Adjustable front handle limits for side to side handle rotation
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- 95° ~ %+ 950

IEC
Key
1 zero|degree centre position
2 rotatjng rear handle

3 frontlhand barrier
4

fixed front handle

Figure 107 — Adjustable rear handle limits for side to side handle rotation

Dimensions in miflimetres

X

! IEC

Figure 108 — Measurement of reach distance
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IEC

Figure 109 — Front hand barrier dimensions

A

x

x> 25 mm |

@@Q

|

| IEC
Key
x Extended width of front hand barrier

Figure 110 — Front hand barrier width for category 3a
with adjustable cutting device
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c) Handle attached at front and rear d) Handle attached at front and rear
(does hot comply with 19.102.2.1, but complies with (complies with 19.102.2.1 and 19.102.2.3)

19.102.2.3)
Key
X >120lmm

y < 120|mm

Figure 111 — Examples of'compliant/non-compliant handle distances
and handle attachments for category 1
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IEC

b) Measurement of distance from the grasping surface on the shaft to the nearest cutting edgd

Figure 112 — Measurement of distance from the cutter blade
to handles and grasping surfaces
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Dimensions in millimetres

>400

IEC

Figure 113 — Measurement method for minimum length of blunt extensions
along the axis of the cutting device
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d>

1

This cufting device may be single or double-sided.

Key

1 blunjt extension

Figure 114 — Cutting device configuration examples
categories 1 and 2 (see Table 101.and Table 102)

219 -0

IEC

for

Dimensions in mi

This cutting-device may be single or double-sided.

l
IEC

Key

1 blunt extension

Figure 115 — Cutting device configuration example for
categories 3a and 3b (see Table 101 and Table 102)

limetres
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Dimensions in millimetres

+1

2120 o

TalTn]
Jow,

This cufting device may be single or double-sided.

Key

1 blunft extension

Key

blunt extension
cutter blade

cutting plane

A W N -

test cylinder

b) Test cylinder tilted to cutting plane

Figure 116 — Cutting device configuration example
for category 4 (see Table 101 and Table 102)
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Key

1 rear

2 cutting device release control

3 fron

handle

handle

]

IEC

Figure 117 — Adjustable cutting device side to side limits

Dimensions in mi

¢\212

IEC

Figure 118 — Lower barrier

limetres
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0,3m<x<1m

IEC
Key
a suspension point on front handle

F poin{ of application of force to the rear handle

a) Extended-reach hedge trimmer with front handle

a

/

L L ]

0,3m<x<1m

IEC

Key
a suspension point on handle

F poin{ of application af force to the rear handle

b) Extended-reach hedge trimmer with handle on shaft

Figure 119= Measurement of the force necessary to maintain an extended-rearch
hedge trimmer in a horizontal orientation
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a) Cutting device pointing horizontal and cutting plane
parallel to ground, machine upright

b) Cutting device pointing horizontal and cutting plane
parallel to ground, machine inverted

c) Cutting device pointing horizontal and cutting plane perpendicular
to the ground, as for cutting the side of a hedge (left or right hand)
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IEC

d) Cutting device pointing vertically upwards, as for cutting the side of a hedge

Figure 120 — Hedge-trimmer positions for drop test of 20.3.1
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Key
1 pivof

2 near

al support at the rear of the blade control in the rear handle
bst cutting edge of the cutter blade to the rear handle

Figure 121 — Additional drop test of 20.3.1
for extended-reach hedge trimmers

IEC
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Dimensions in millimetres

Fixing arm Weight A
| _812,3
= o B
€ %a
e I o
: et
I A o121
B
Rl o |
— & k:_’] i g
3
I3} Y
R1
A
Sample v L B C) 3
\Péﬂ/ '
SrL . 30 Material: hardened steel
Base having a mass of 10 kg IEC

Figure 122 — Impact tesf;apparatus for handle insulation

IEC

Figure 123 — Mounting and application of force
for the test of 20.101.3.3
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IEC

Key
1 lockHoff device
2 opelEtor presence sensor

3 bladpe control

Figure 124 — Example of an operator presence sensor

Dimensions in millimetres [(Inches)

Extension cord receptacle
(three wire grounded)

>35,1 (21,38)
—_— =

Continuity tester

> - ®

n

GH ;

grounding «
open) / 1

Test probea

IE

a Tept probe shall be made)of 1,5 mm (0,06 inch) thick metal

Figure 125 — Test assembly for accessibility of
attachment plug blades



https://iecnorm.com/api/?name=c1ccd21693869a1de42a1be6823a6a9e

- 56 - IEC 62841-4-2:2017 © IEC 2017

Annexes

The annexes of Part 1 are applicable except as follows:
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Annex |
(informative)

Measurement of noise and vibration emissions
NOTE In Europe (EN 62841-4-2), Annex | is normative.
.2 Noise test code (grade 2)

This clause of Part 1 is applicable except as follows:

1.2.2.1| General

Repladement:

The spund power level shall be measured using a hemispherical mgasurement gurface
accordjng to Figurel.101 and |[SO 3744:2010, where the acoustic envirohment,
instrunpentation, quantities to be measured, quantities to ben determined, and the
measufement procedure are specified.

The sdund power level shall be given as A-weighted sound power level in dB referencg 1 pW.
The A-weighted sound pressure levels, from which the sound)power is to be determined, shall
be measured directly, and not calculated from frequency<band data. Measurements shall be
made ¢utdoors or indoors in an essentially free field.

1.2.2.2| This subclause of Part 1 is not applicable

1.2.2.3| This subclause of Part 1 is not applicable.

1.2.2.4] Lawn and garden machinery

Repladement:

The tejst environment outdoors shall be a flat open space (a slope, if any, not exceeding
5/100)] visibly free of sound-reflecting objects (building, trees, poles, sign boards, etc.) within
a circplar area with_(a) radius equal to approximately three times the radius [of the
hemispherical measurement surface used.

For the determination of sound power level, 1ISO 3744:2010 shall be used subject|to the
following modifications:

— the| microphone array shall be six microphone positions according to Figure I.1(P1 and

L L4404
Tabte ~TUT,

for outdoor and indoor measurements, the reflecting surface shall be replaced by an
artificial surface according to 1.2.2.101 or a natural ground surface according to 1.2.2.102.
Reproducibility of results using natural grass or other organic material is likely to be worse
than that required for Grade 2 of accuracy. In case of dispute, measurements shall be
carried out in the open air and on the artificial surface according to 1.2.2.101;

the measurement surface shall be a hemisphere with a radius, r, for which r = 4 m;
for measurements outdoors, K,5 = 0;

for measurements outdoors, the environmental conditions shall be within the limits
specified by the manufacturers of the measuring equipment. The ambient air temperature
shall be in the range from —10 °C to 30 °C and the wind speed shall be less than 8 m/s
and preferably less than 5 m/s. A wind screen shall be used whenever the wind speed
exceeds 1 m/s;
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— for measurements indoors, the environment shall be according to ISO 3744:2010 and the
value of K,,, determined without artificial surface and in accordance with Annex A of
ISO 3744:2010, shall be < 2 dB, in which case K,, shall be disregarded;

— measurements shall be made using an integrating-averaging sound level meter as defined
in IEC 61672-1; alternatively, instruments with the time-weighting characteristics “slow”,
as defined in IEC 61672-1, may be used.

The A-weighted sound power level, Ly, shall be calculated in accordance with 8.6 of
ISO 3744:2010, as follows:

with L]

where

1

W

Lo

For th
calculg

’ I WY i S ) :
Ewa = Loma T TOIgG——)— dB
SO

; determined from

- 6 .
Loia :10|g[%21o°'“pm]_;<m — Kox dB
i=1

pz is the A-weighted surface sound pressure level according to ISO 3744:20
- is the A-weighted sound pressuredevel measured at the ith microphone
PAI position, in dB;
A is the background noise corréction, A-weighted;
Con is the environmental correction, A-weighted;
is the area of tHe_measurement surface, in m2;
! = 2
0 =1 m-<.
b hemispherical measurement surface, the area S of the measurement surf

ted as-follows:

(1.101)

ace is

S=21r2 in m?

where

the radius of the hemisphere, r=4 m

so, from equation (1.101)

Lya =Lota +20dB
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Table 1.101 — Co-ordinates of microphone positions

Position x y z
No.
1 +0,65 r +0,65 r 0,38 r
2 -0,65r +0,65 r 0,38 r
3 -0,65r -0,65r 0,38 r
4 +0,65 r -0,65r 0,38 r
5 -0,28 r +0,65 r 0,71 r
6 +0,28 r -0,65r 0,71 r

1.2.2.191 Requirements for an artificial surface

The artificial surface shall have absorption coefficients as given in Table 1.102, meas

accordance with ISO 354:2003.

Table 1.102 — Absorption coefficients

Frequencies Absorption Tolerance

Hz coefficients

125 0,1 10,1
250 0,3 10,1
500 0,5 10,1

1000 057 10,1

2 000 0,8 10,1

4 000 0,9 10,1

ired in

The artificial surface shall be placed on a hard, reflecting surface and have a size of at least

3,6 m x 3,6 m placed at the centre of the test environment. The construction of the sup

borting

structure shall be such that the requirements for the acoustic properties are also met with the

absorptive material in ptace. The structure shall support the operator to avoid compres

the abgorbing material.

NOTE [Pee Annex<BB"for an example of a material and construction which can be expected to ful

requirenjents.

1.2.2.192 , Requirements for a natural ground surface
The g i —absorbing

sion of

il these

properties. The surface shall be either forest ground or grass, with the grass or other organic
material having a height of (50 £ 20) mm.

1.2.3 Emission sound pressure level determination

This subclause of Part 1 is applicable, except as follows:

1.2.3.2 Transportable tools

This subclause of Part 1 is not applicable.

1.2.3.3 Lawn and garden machinery

Replacement:
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The emission sound pressure for the hedge trimmer shall be determined in accordance with
1.2.3.1.

NOTE A hedge trimmer is used in a similar way to hand-held tools, without a uniquely defined work station. The
sound pressure at a distance of 1 m from the machine is applicable.

1.2.4

Installation and mounting conditions of the power tools during noise tests

Replacement:

The installation and mounting conditions shall be the same for the determination of both

sound

The machine under test shall be new and equipped with attachments which affe

acoust
(includ

in 8.14{2.

The in
be in 3

trimmers.

The op
machir

NOTE

ower level and emission sound pressure level at the work station.

c properties, as specified in 8.14.2. Prior to commencing testing,.'thé m
ing any required ancillary equipment) shall be set up in a stable condition as sp

ccordance with D.1 and D.2 of ISO 22868:2011, as far as applicable to electric

erator, if any, shall not be positioned directly betweemany microphone position g
e.

t is likely that the results from conducting tests using an\operator will not achieve Grade 2 accurac

ct the
achine
ecified

stallation and mounting conditions for A-weighted sound powerdevel measurement shall

hedge

nd the

utting

1.2.5 Pperating conditions

Modifigation:

The hedge trimmer shall be operated under no load at its nominal speed with the (¢
deviceg working.

1.3 Vjbration

This clpuse of Part 1 is'applicable except as follows:

1.3.3.2| Location)of measurement

Additign:

Figure|l:102 shows the positions of the transducers for hedge trimmers.
1.3.5.2 Attachment, workpiece and task

Addition:

If different cutting devices can be mounted on the hedge trimmer, the longest device shall
be mounted.

1.3.5.3

Operating conditions

Replacement:

Hedge trimmers are tested at no-load, the machine being held as in normal use with the
cutting device horizontal.
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NOTE As it is difficult to apply or simulate load to hedge trimmers in laboratories and test results have shown
that the load has no significant influence on the vibration results, the measurements are conducted with no-load

only.

For extended-reach hedge trimmers, the machine is adjusted to its longest configuration in
accordance with 8.14.2 b) and the axis of the cutting device is aligned as closely as possible
with the axis of the shaft.

The machine shall be operated at normal working conditions and working modes according to
the user instructions, which shall be maintained for the duration of the test. Those operating
conditions shall be used that are representative of the highest vibration values likely to occur
at typical and normal use of the machine under test.

Before
warm i

1.3.6.1

Additio

One t¢g
then s

The m

1.3.6.2
Additio

starting the test, the tool shall be operated under these conditions of at leagst \1
[ up.
Reported vibration values
n:
st cycle is given when the machine is switched on at no load for more than 1(
vitched off again.
pasurement is conducted over a minimum of 8 s within-this period.
Declaration of the vibration total value
n:
The vibration total value a,, of the handle with the highest emission and the uncertainty
ared.

be dec

min to

s and

K shall

IEC

Figure 1.101 — Microphone positions on the hemisphere
(see Table 1.101)
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Detail of transducers
(measurement in axes X, y, z)

_r

IEC

a) Double-sided cutting device

Detail of transducers
(measurement in axes X, y, z)

i

Figure 1.102 +~Positions of transducers for hedge trimmers

IEC

b) Single-sided cutting device
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Annex K
(normative)

Battery tools and battery packs

All clauses of the main body of this Part 4-2 apply unless otherwise specified in this annex. If

acl
this

K.1

This clpuse of Part 1 is applicable, except as follows:

Additidn:

ause is stated in this annex, its requirements replace the requirements of the main body of
Part 4-2 unless otherwise specified.

Scope

This standard applies to hand-held hedge trimmers which are designed for use by one
operatpr for trimming hedges and bushes, including extended-reach-hedge trimmers|with a

maximpm length of 3,5 m.

NOTE 1p1 The measurement of the length for extended-reach hedge trimmers is specified in 21.101.

This standard is not applicable to hedge trimmers with arotating blade.

This standard is not applicable to scissors type grass shears.

NOTE 1p2 Scissors type grass shears are covered by IEC>60335-2-94.

NOTE 103 In Europe (EN 62841-4-2), except for Gategory 1 machines, this annex does not apply t¢ hedge

trim

K.8.14/1.101 Replacement:

Hedge| trimmer safety warnings:

a)

f)

merns equipped with integral batteries.

Kepp all parts of the body away from the blade. Do not remove cut material gqr hold
material to be cut when blades are moving. Blades continue to move after the switch is
turped off. A moment of inattention while operating the hedge trimmer may rgsult in
seflious personal injury.

Cafry the hedge trimmer by the handle with the blade stopped and taking care[not to
opérate any power switch. Proper carrying of the hedge trimmer will decrease the|risk of
inafvertent'starting and resultant personal injury from the blades.

Proper
des.

When clearing jammed material or servicing the unit, make sure all power switches
are off and the battery pack is removed or disconnected. Unexpected actuation of the
hedge trimmer while clearing jammed material or servicing may result in serious personal
injury.

NOTE 1 The above warning is omitted for machines with integral batteries.

When clearing jammed material or servicing the unit, make sure all power switches
are off and the lock-off is in the locked position. Unexpected actuation of the hedge
trimmer while clearing jammed material or servicing may result in serious personal injury.

NOTE 2 The above warning is omitted for machines with detachable battery packs and separable battery
packs.

Hold the hedge trimmer by insulated gripping surfaces only, because the blade may
contact hidden wiring. Blades contacting a "live" wire may make exposed metal parts of
the hedge trimmer "live" and could give the operator an electric shock.
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g) Keep all power cords and cables away from cutting area. Power cords or cables may
be hidden in hedges or bushes and can be accidentally cut by the blade.

h) Do not use the hedge trimmer in bad weather conditions, especially when there is a
risk of lightning. This decreases the risk of being struck by lightning.

K.8.14.2 b) Modification:

Item 102) is not applicable.

Roulder

Addition:
301) |pstruetions—rot—to—simuitaneousiy—wear—multipte—belt—harnesses—andfor—st
Harnesses;

302) Iphstructions for the use and adjustment of any means of support for separable battery

K
K.8.14

301)

K.12.2

K.14
This cl

K.14.3

K.14.3
moistu

Compl
conditi

K.14.3
pack(s

The m

then turned conhtinuously at approximately 1 r/min during the test.

Electri

acks in accordance with K.21.301 and instructions for release or removal.
2 c) Addition:

For machines with integral batteries, instructions on howto disable the m
during maintenance or servicing.

1 This subclause of Part 4-2 is not applicable.
Moisture resistance
huse of Part 4-2 is not applicable, except as folows:

D1 Battery-powered hedge trimmer.moisture resistance

D1.1
e in accordance with the classifieation of the machine.

ance is checked by the appropriate treatment specified in K.14.301.3, with the m
bned as in K.14.301.2.

PD1.2 The machine~is tested with detachable battery pack(s) or separable |
) fitted. The machine is switched off during the test.

fchine is @laced in its normal rest position on a perforated turntable. The turnt

cal .components, covers and other detachable parts are removed and subje

achine

The enclosure of the machine shall provide the degree of protection against

achine

attery

able is

cted, if

necess

ary to the relevant treatment with the main part Movahle covers that ar

e Nnon-

detachable parts and are not self-restoring are placed in the most unfavourable position.

NOTE Examples of self-restoring covers include those that are spring loaded or close by gravity.

Batteries with a classification greater than IPX0 are tested separately according to their

rating.

K.14.301.3 Machines other than IPXO0 are subjected to tests of IEC 60529 as follows:

— IPX1 machines are subjected to the test described in 14.2.1;

— IPX2 machines are subjected to the test described in 14.2.2;

— IPX3 machines are subjected to the test described in 14.2.3;

— IPX4 machines are subjected to the test described in 14.2.4;
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— IPX5 machines are subjected to the test described in 14.2.5;

— IPX6 machines are subjected to the test described in 14.2.6;

— IPX7 machines are subjected to the test described in 14.2.7. For this test, the machine is
immersed in water containing approximately 1,0 % NacCl.

Alternatively, extended-reach hedge trimmers may be subjected to the test described in
14.2.3 b) or 14.2.4 b) of IEC 60529:2013, as applicable.

Immediately after the appropriate treatment, the machine shall show that there is no trace of
water on insulation which could result in a reduction of creepage distances and clearances
which impairs compliance with K.28.1.

K.17.2| This subclause of Part 4-2 is not applicable.
K.18.5| This subclause of Part 4-2 is not applicable.

K.19.1p1.3.6 A handle release control shall have adequate strength and shall be suff|ciently
durablé.

Complfance is checked by the following test:

The rel|ease control is cycled 2 000 times in the manner deseribed per 8.14.2 under conditions
of the maximum intended travel of the release control at-a‘minimum of 6 cycles per min

After the test, there shall be no risk of fire andumachines with hazardous voltagg shall
comply with Clause K.9, if the adjustment would cause stress on internal wiring.

At the ponclusion of the conditioning, the handle release control shall perform as intended and
shall cpmply with the following test:

While @ handle is in any locking detent position, a torque of 6 Nm is applied for 1 min|in line
with the direction of its intended. handle rotation, and it is applied in each direction of rotation.

During| the test, the handle ‘'shall not disengage from the locking detent position(s), gnd the
handlel shall still operatelcorrectly after the test. Electrical connections shall not have yorked
loose, and there shall-be-no deterioration impairing safety in normal use.

K.19.103.3.6 Accutting device release control shall have adequate strength and shall be
sufficigntly durable.

Compllanee-is checked by the following test:

The release control is cycled 2 000 times in the manner described per 8.14.2 under conditions
of its maximum intended travel at a minimum of 6 cycles per min.

After the test, there shall be no risk of fire and machines with hazardous voltage shall comply
with Clause K.9, if the adjustment would cause stress on internal wiring.

At the conclusion of the conditioning, the cutting device release control shall perform as
intended and shall comply with the following test:

While the cutting device is in any locking detent position, a torque of 6 Nm is applied for

1 min in line with the direction of its intended cutting device rotation, and it is applied in each
direction of rotation.
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During the test, the cutting device shall not disengage from the locking detent position(s), and
the cutting device shall still operate correctly after the test. Electrical connections shall not
have worked loose, and there shall be no deterioration impairing safety in normal use.

K.19.107 Endurance of adjustments
An adjustment means, except for adjustable handles as specified in 19.101.3 and adjustable

cutting devices as specified in 19.103.3, shall be sufficiently durable in order to avoid failure
leading to non-compliance with the requirements of Clause 19.

Compliance is checked by the following test.

For adtustments intended to be made when the machine is not in operation, the adjustment
means| shall be cycled 400 times in the manner described per 8.14.2 under conditiong of its
maximpm intended travel.

For adjustments intended to be made when the machine is in operation, the adjustment
means| shall be cycled 2 000 times in the manner described per 8.14.2.under conditiong of its
maximpm intended travel at a minimum of 6 cycles per min.

After the test, there shall be no risk of fire and machines with’ hazardous voltagg shall
comply with Clause K.9, if the adjustment would cause stress.on“internal wiring.

At the|conclusion of the conditioning, the machine shalls continue to comply with 191, the
adjustment means shall perform as intended and<the adjustment shall comply with the
requirgments of 19.108 as applicable. Electrical connections shall not have worked looge, and
there dhall be no deterioration impairing safety in‘hermal use.

K.19.1p9 For extended-reach hedge trimmers, the length of the shaft in combinatipn with
the wgqgight distribution of the machine.shall not create a hazardous situation by a [oss of
control.

The fdrce applied at the rear handle necessary to maintain the extended-reach |hedge
trimmer in a horizontal orientation, with the extended-reach hedge trimmer suspenfled by
the froint handle or grasping surface in accordance with 8.14.2 b), shall not exceed 10Q N.

Compljance is checked'by the following test:

The eftended-reach hedge trimmer is adjusted to its longest configuration as descrjbed in
8.14.2|and theaxis of the cutter blade is aligned as closely as possible with the axid of the
shaft. [The machine shall be tested when fitted:

— for|detachable battery packs, with both the lightest and heaviest battery in accofdance
witm 8 12-2bJ;

— for separable battery packs, with the interconnector fitted to the machine with the cord
cut off at its entry.

The machine is suspended from the front handle or grasping surface. A force is applied to
the rear handle in order to bring the machine into a horizontal orientation. See Figure 119.

The point of suspension and the point of application of restoring force giving the lowest
restoring force shall be selected, but the distance between the two points shall not be less
than 0,3 m nor exceed 1 m.

K.20.3.1 A hedge trimmer is dropped once from each of the four orientations shown in
Figure 120, while adjusted to its minimum extension in accordance with 8.14.2 b) and with any
adjustable device or adjustable handle in the zero degree cutting position, on a concrete
surface from a height of 1 m. The lowest point of the machine shall be 1 m above the concrete
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surface. For the test, separable accessories are not mounted. Secondary impacts shall be
avoided.

NOTE 1 A method for avoiding secondary impacts is tethering.

For battery machines with detachable battery packs, the test is repeated in each of the four
orientations shown in Figure 120 without the detachable battery pack attached to the
machine. For the test, separable accessories are not mounted.

If attachments are provided as specified and mounted in accordance with 8.14.2, the test is
repeated with each attachment or combination of attachments mounted to a separate
machine sample with a detachable battery pack or separable battery pack installed.

Additignally, an extended-reach hedge trimmer shall be dropped once in each @©f'th¢ three
most linfavourable positions and configurations, on a concrete surface at ‘its” mgximum
extensjon. For each additional drop, the machine is pivotally supported at‘the rear|of the
blade control in the rear handle 1 m above the concrete surface. The nearest cutting edge
of the gutter blade to the rear handle is raised to a height of 2 m above the concrete gurface
and allowed to drop onto the concrete surface. See Figure 121.

NOTE 2| For an extended-reach hedge trimmer, a total of eleven drops are canducted.

Each drop shall be conducted on a separate machine. At the manufacturer's request, each
drop njay be conducted on the same machine.

In addijtion, detachable battery packs or separable battery packs are separately subjected
to threg drops from a height of 1 m onto a concrete surface.

K.20.1p1.3.2 Addition:

For detachable battery packs, the tesf\is done with the heaviest battery in accordange with
K.8.14|2.e) 2).

K.21.1B Addition:

NOTE 1p1 In Europe (EN 62841%4-2), the following additional subclause applies:
K.2[1.18.Z101 Isolation-and disabling device

Madhines with anintegral battery shall either be equipped

— |with an isolation device to prevent the risk of injury from mechanical hazards during servicing|or user
maintenance; or

— |with'a_disabling device that prevents unintentional starting of the machine.

An isotatiomrdeviceshatt
— provide disconnection of all poles of the battery from the serviceable region of the machine;

— be equipped with an unambiguous indication of the state of the disconnection device which corresponds to
each position of its manual control (actuator);

— be provided with protection against accidental reconnection.
NOTE 1 Examples of methods to achieve this disconnection include removable jumpers, integral batteries

that can be disconnected for servicing or user maintenance, or an electromechanical power switch with a
direct mechanical link between the actuator and the contact.

NOTE 2 The risk of accidental reconnection for a power switch is addressed by the requirement of
21.18.102. The other examples in NOTE 1 achieve this by the necessary actions for reconnection.
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sabling device may be achieved by any of the following:

a self-restoring or non-self-restoring lock-off device where two separate and dissimilar acti
necessary before the motor is switched on (e.g. a power switch which has to be pushed in befo

ons are
re it can

be moved laterally to close the contacts to start the motor). It shall not be possible to achieve these two

actions with a single grasping motion or a straight line motion;

a removable disabling device provided with the machine where it shall not be possible for the machine to

be operated when either applied or removed.

Compliance is checked by inspection and by manual test.

K.21.301 Separable battery packs that are intended to be supported on the body of an
operator in accordance with K.8.14.2 b) 302) shall be provided with a means of support or
attachment

This r¢quirement may be fulfilled by providing a shoulder harness, belt harness"o

means|

Any sh
shall b

Should

— deg
- eqy

that en
operat

The q
separa
releas
releas
batter
points.

NOTE
releasin

A doulj
and rig
straps

of support or attachment.

oulder or belt harness shall be adjustable to the size of the operator‘and its op
e in accordance with K.8.14.2 b) 302).

er or belt harnesses shall be:

igned in a way for easy removal; or
ipped with a quick release mechanism

sures that the separable battery pack(s) cand{e\removed or released quickly fr
DT

lick release mechanism shall be positioned either at the connection betwe
ble battery pack(s) and harness or ‘between the harness and operator. The
mechanism shall only allow separation by deliberate action of the operator. Th
mechanism shall be designed\to open while under the weight of the sep

An example of a release point is a buckle that requires squeezing between a thumb and fingg
), €.9. side release buckles.

le shoulder harness is considered to be designed in a way for easy removal, if
ht shoulder straps are not connected to each other in front of the operator’s b
to connect.between the left and right shoulder straps are provided, it is also cong

to be designed-in"a way for easy removal when the straps connecting between the |

right s
using d

houlder straps can be released under the load of the separable battery pacl
ne hand and have no more than two release points.

other

pration

pm the

en the

quick
e quick
arable

y pack(s). It shall require the use of only one hand and have no more than two felease

r before

he left
ody. If
idered
pft and

(s) by

The re

ease mechanism shall only allow separation by deliberate action of the operator.

Compliance is checked by inspection and by functional test using the heaviest separable
battery pack(s) identified in K.8.14.2 e).

K.22.6

Modification:

This subclause of Part 1 is not applicable for adjustable parts of the hedge trimmer that can
rotate with respect to each other that are covered in K.22.101, K.19.101.3.6, K.19.103.3.6 and
K.19.107.

K.22.6

Replacement of the last paragraph:

After the test, the machine shall comply with Clause K.9.


https://iecnorm.com/api/?name=c1ccd21693869a1de42a1be6823a6a9e

IEC 62841-4-2:2017 © IEC 2017 - 69 -

K.22.101 Adjustable parts of the hedge trimmer that are intended to rotate with respect to
each other in accordance with 8.14.2 shall not cause undue stress on internal wiring.

This subclause is not applicable for adjustable parts of the hedge trimmer that can rotate
with respect to each other that are covered in K.19.101.3.6, K.19.103.3.6 and K.19.107.

Compliance is checked by inspection and the following test:

For machines without rotation limiting end stops, the rotatable parts of the machine are
subjected to 2 000 continuous rotations in each direction with any intermediate locking
detents disabled.

For mgchines with rotation limiting end stops, the rotatable parts of the machine aresubjected
to 2 0pP0 cycles stop to stop, with any intermediate locking detents disabled. Afier the
2 000 ¢ycles are completed, each end stop shall be subjected to a gradually applied tofque of
6 Nm fpr 1 min. The end stop shall not allow the rotating element to go beyond the limifs of its
intended travel.

NOTE |ntermediate locking detents are not considered to be rotation limiting end stops.

After the test, there shall be no risk of fire and machines with hazardous voltage shall comply
with Clause K.9.

K.23.1110 Blade controls shall have adequate breaking<apacity.

Complfance is checked by subjecting a blade contrtol to 50 operation cycles of makipg and
breaking the locked output mechanism current of the hedge trimmer. Each “on” period |having
a duration of not more than 0,5 s and each “off*'period having a duration of at least 10 §.

Designs requiring two simultaneous blade” control actuations for operation shall be|tested
with thie first blade control held in theX'on” position while the second is cycled. The|test is
repeated with the second blade control held on while the first is cycled. A new sampje may
be used for each test.

After this test the blade control shall have no electrical or mechanical failure. If the| blade
contrgl operates properly.in the “on” and “off” positions at the end of the test, it is congidered
to havg¢ no mechanical or)electrical failure.

K.23.1]110.2 This'subclause of Part 4-2 is not applicable.

K.23.1}10.3.<Fhis subclause of Part 4-2 is not applicable.

K.23.11201 _Replacement of subclause in Part 1:

Blade controls shall withstand, without excessive wear or other harmful effect, the
mechanical, electrical, and thermal stresses occurring in the machine.

Compliance is checked by subjecting each blade control to the required number of cycles of
operation making and breaking the current encountered in the machine operated at no-load
with the cutting device lubricated as described in 8.14.2. The blade control is operated at a
uniform rate not greater than 10 operations per minute. During the test the blade control
shall operate correctly. After this test, the blade control shall have no electrical or
mechanical failure. If the switch operates properly in the “on” and “off” positions at the end of
the test, it is considered to have no mechanical or electrical failure.

Blade controls where a single actuation is required for operation are tested for 6 000 cycles
of operation. The tests are conducted by actuation of the blade control for each cycle.
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For blade controls that require non-sequential simultaneous two-handed actuation for
operation (turning on the hedge trimmer), each blade control is tested for 6 000 cycles of
operation making and breaking the current encountered in the machine operated at no-load by
alternate operation of each blade control combination identified in 8.14.2 b). One cycle is
regarded as the completion of Sequence 1 and Sequence 2 as identified in Table 103, where
blade control 1 and blade control 2 are one combination identified in 8.14.2 b). The test for
each combination may be conducted with a separate machine sample.

For blade controls that require sequential simultaneous two-handed actuation for operation
(turning on the hedge trimmer), each blade control is tested for 6 000 cycles of operation
making and breaking the current encountered in the machine operated at no-load by alternate
operation of each blade control combination identified in 8.14.2 b). One cycle is regarded as
the completion of Sequence 1 and Sequence 2 as identified in Table 104, whene| blade
contrgdl 1 and blade control 2 are one combination identified in 8.14.2 b). The test fqr each
combination may be conducted with a separate machine sample.

K.24 |Supply connection and external flexible cords

This clpuse of Part 4-2 is not applicable, except as follows:

K.24.3p1 For battery machines with separable battery packs, the external flexible cpble or
cord shall have anchorages such that the conductors are relieved from strain, in¢luding
twisting, where they are connected within the machine, and protected from abrasion.

Complflance is checked by inspection.

K.24.3p2 If a machine is supplied with a separable ‘battery pack, it shall be possible|for the
operatpr to disconnect the separable battery pack from the machine without the use of a tool
during|normal use.

Complflance is checked by inspection.
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Annex L
(normative)

Battery tools and battery packs provided
with mains connection or non-isolated sources

All clauses of the main body of this Part 4-2 apply unless otherwise specified in this annex. If
a clause is stated in this annex, its requirements replace the requirements of the main body of
this Part 4-2 unless otherwise specified.

L.1
This clause of Part 1 is applicable, except as follows:

Additidn:

gcope

This sfandard applies to hand-held hedge trimmers which are designed for use by one
operatpr for trimming hedges and bushes, including extended-reach hedge trimmers|with a

maximpm length of 3,5 m.

NOTE 1p1 The measurement of the length for extended-reach hedge trimmers is specified in 21.101.
This standard is not applicable to hedge trimmers with<a)rotating blade.

This standard is not applicable to scissors type grass shears.

NOTE 1p2 Scissors type grass shears are covered by¥EC 60335-2-94.

NOTE 103 In Europe (EN 62841-4-2), except far;Category 1 machines, this annex does not apply t¢ hedge

trimmers equipped with integral batteries.

L.8.14]1.101 Replacement:

Hedge|trimmer safety warnings:

a)

b)

c)

d)

e)

K‘Tp all parts of the'body away from the blade. Do not remove cut material gr hold
material to be cut when blades are moving. Blades continue to move after the switch is
turhed off. A moment of inattention while operating the hedge trimmer may result in
seflious personalinjury.

Carry the-hedge trimmer by the handle with the blade stopped and taking care|not to

opérate-any power switch. Proper carrying of the hedge trimmer will decrease the|risk of
inapvertent starting and resultant personal injury from the blades.
Wh i i i , always fi Ver. Proper

handling of the hedge trimmer will decrease the risk of personal injury from the blades.

When clearing jammed material or servicing the unit, make sure all power switches
are off and the power cord and/or battery pack is removed or disconnected.
Unexpected actuation of the hedge trimmer while clearing jammed material or servicing
may result in serious personal injury.

NOTE 1 The above warning is omitted for machines with integral batteries.

When clearing jammed material or servicing the unit, make sure the power cord is
disconnected, all power switches are off and the lock-off is in the locked position.
Unexpected actuation of the hedge trimmer while clearing jammed material or servicing
may result in serious personal injury.

NOTE 2 The above warning is omitted for machines with detachable battery packs or separable battery
packs.
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f) Hold the hedge trimmer by insulated gripping surfaces only, because the blade may
contact hidden wiring or its own cord. Blades contacting a "live" wire may make
exposed metal parts of the hedge trimmer "live" and could give the operator an electric
shock.

g) Keep all power cords and cables away from cutting area. Power cords or cables may
be hidden in hedges or bushes and can be accidentally cut by the blade.

h) Do not use the hedge trimmer in bad weather conditions, especially when there is a
risk of lightning. This decreases the risk of being struck by lightning.

L.8.14.2 b) Addition:

301) Instructions not to eimnlfnnpmlcly wear multiple belt harnesses and/or shoulder

harnesses for machines with separable battery packs.

302) Instructions for the use and adjustment of any means of support fok separable
battery packs in accordance with L.21.301 and instructions for release or rempval.

L.8.14{2 c) Addition:

For machines with integral batteries, instructions on how to disable the machine |during
maintepance or servicing.

L.19.199 For extended-reach hedge trimmers, the lengthcof-the shaft in combination with
the welight distribution of the gardening machine shall not €reate a hazardous situatign by a
loss of|control.

The fgrce applied at the rear handle necessary:to maintain the extended-reach |hedge
trimmer in a horizontal orientation, with the extended-reach hedge trimmer suspengled by
the frojnt handle or grasping surface in accordance with 8.14.2 b), shall not exceed 10Q N.

Compllance is checked by the following test:

The extended-reach hedge trimmer-is adjusted to its longest configuration as described in
8.14.2|and the axis of the cutter-blade is aligned as closely as possible with the axis of the
shaft. [The supply cord, if any, shall be cut off at the point it enters the machinge. The
machine shall be tested in all"battery and supply cord options identified in 8.14.2 b) when
fitted:

— for|detachable battery packs, with both the lightest and heaviest battery in accofdance
with 8.14.2 b);

— for|separable battery packs, with the interconnector fitted to the machine with tHe cord
cull off at.its-entry.

The mpchine is suspended from

the front handle or graspin
the rear-handlein-orderto-bringthe-mach A

g surfac

e. A force is appglied to
fon—See—-+igure—119.

The point of suspension and the point of application of restoring force giving the lowest
restoring force shall be selected, but the distance between the two points shall not be less
than 0,3 m nor exceed 1 m.

L.20.101.3.2 Addition:

For detachable battery packs, the test is done with the heaviest battery in accordance with
L.8.14.2.e) 2).

L.20.202 Replacement of subclause in Part 1:

For hedge trimmers, L.20.301 applies.
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L.20.301 A hedge trimmer, while not directly connected to the mains or to a non-isolated
source, with any detachable battery pack attached, is dropped once from each of the four
orientations shown in Figure 120, while adjusted to its minimum extension in accordance with
8.14.2 b) and with any adjustable device or adjustable handle in the zero degree cutting
position, on a concrete surface from a height of 1 m. The lowest point of the machine shall be
1 m above the concrete surface. For the test, separable accessories are not mounted.
Secondary impacts shall be avoided.

NOTE 1 A method for avoiding secondary impacts is tethering.

For battery machines with detachable battery packs, the test is repeated in each of the four
orientations shown in Figure 120 without the battery pack attached to the machine. For the
test, separable accessories are not mounted.

If attaghments are provided as specified and mounted in accordance with 8.14.2,'the|test is
repeated with each attachment or combination of attachments mounted t0)'a sdparate
machine sample with a detachable battery pack or separable battery pack installed.

Additignally, an extended-reach hedge trimmer, while not directly connected to the mpins or
to a npn-isolated source, with any detachable battery pack attached, shall be djropped
once in each of the three most unfavourable positions and configurations, on a cqncrete
surface at its maximum extension. For each additional drop, ,the machine is pjvotally
suppoited at the rear of the blade control in the rear handle 1<m,above the concrete slirface.
The ngarest cutting edge of the cutter blade to the rear handle is raised to a height|of 2 m
above fhe concrete surface and allowed to drop onto the conerete surface. See Figure 121.

NOTE 2| For an extended-reach hedge trimmer, while not direetly connected to the mains or to a non-|solated
source,|a total of eleven drops are conducted.

Each drop shall be conducted on a separate mrachine. At the manufacturer's requesy, each
drop may be conducted on the same machine-

In addltion, detachable battery packs_or separable battery packs are separately subjected
to threg drops from a height of 1 m onto a concrete surface.

L.21.18 Addition:

NOTE 1D1 In Europe (EN 62841-4-2), the following additional subclause applies:
L.21.18.2101 Isolation-and disabling device

Maghines with an integral battery shall either be equipped

— |with an isolation device to prevent the risk of injury from mechanical hazards during servicing|or user
maintenance; or

— |with'a disabling device that prevents unintentional starting of the machine.

An iselation-devi shall
n lserateoh-aevee-shan

— provide disconnection of all poles of the battery from the serviceable region of the machine;

— be equipped with an unambiguous indication of the state of the disconnection device which corresponds to
each position of its manual control (actuator);

— be provided with protection against accidental reconnection.

NOTE 1 Examples of methods to achieve this disconnection include removable jumpers, integral batteries
that can be disconnected for servicing or user maintenance, or an electromechanical power switch with a
direct mechanical link between the actuator and the contact.

NOTE 2 The risk of accidental reconnection for a power switch is addressed by the requirement of
21.18.102. The other examples in NOTE 1 achieve this by the necessary actions for reconnection.

A disabling device may be achieved by any of the following:

— a self-restoring or non-self-restoring lock-off device where two separate and dissimilar actions are
necessary before the motor is switched on (e.g. a power switch which has to be pushed in before it can
be moved laterally to close the contacts to start the motor). It shall not be possible to achieve these two
actions with a single grasping motion or a straight line motion;
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— aremovable disabling device provided with the machine where it shall not be possible for the machine to
be operated when either applied or removed.

Compliance is checked by inspection and by manual test.

L.21.301 Separable battery packs that are intended to be supported on the body of an
operator in accordance with L.8.14.2 b) 302) shall be provided with a means of support or
attachment.

This requirement may be fulfilled by providing a shoulder harness, belt harness or other
means of support or attachment.

Any shewldererbelharn Hs—-eperation
a)
b

shall b

Shoulder or belt harnesses shall be:

— degigned in a way for easy removal; or

— eqyipped with a quick release mechanism

that ensures that the separable battery pack(s) can be removed_ orireleased quickly from the
operator.

The qtiick release mechanism shall be positioned eitheriat the connection betwegn the
separ}ble battery pack(s) and harness or between thé harness and operator. Thg quick

releas¢ mechanism shall only allow separation by deliberate action of the operator. The¢ quick
releas¢ mechanism shall be designed to open while under the weight of the seplarable
battery pack(s). It shall require the use of only one*hand and have no more than two release
points.

NOTE RAn example of a release point is a buckle-fhat requires squeezing between a thumb and fingefr before
releasing, e.g. side release buckles.

A doublle shoulder harness is considered to be designed in a way for easy removal, if the left
and right shoulder straps are not'connected to each other in front of the operator’s Hody. If
straps [to connect between the-left and right shoulder straps are provided, it is also congidered
to be designed in a way for. easy removal when the straps connecting between the I¢ft and
right shoulder straps can_be released under the load of the separable battery pack(s) by
using ¢ne hand and hayveyno more than two release points.

The release mechanism shall only allow separation by deliberate action of the operator.

Compllance <isschecked by inspection and by functional test using the heaviest separable
battery pack(s) identified in L.8.14.2 e).

L.21.302 A machine powered by an integral battery shall be provided with a device to
disable the product by decoupling or disconnection of power to the cutting device. The
actuator for this device shall be a permanent part of the machine and may be achieved by the
locking of the power switch provided that the lock-off complies with 21.17.1. The lock-off may
be of the non-self-restoring type. It shall be evident through marking, colour or position that
the hedge trimmer is in the disabled state. The re-enablement of the machine shall require a
minimum of 5 N at the actuator of device or two separate and dissimilar actions.

Compliance is checked by inspection and by measurement.
L.23.1.10 Replacement:

Blade controls shall have adequate breaking capacity.
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Compliance is checked by subjecting a blade control to 50 operation cycles of making and
breaking the locked output mechanism current of the hedge trimmer. Each “on” period having
a duration of not more than 0,5 s and each “off” period having a duration of at least 10 s.

Designs requiring two simultaneous blade control actuations for operation shall be tested
with the first blade control held in the “on” position while the second is cycled. The test is
repeated with the second blade control held on while the first is cycled. A new sample may
be used for each test.

After this test, the blade control shall have no electrical or mechanical failure. If the blade

control operates properly in the “on” and “off” positions at the end of the test, it is considered
to have_nomechanical or electrical failure

L.23.1]10.202 Replacement of subclause in Part 1:

Blade | controls shall withstand, without excessive wear or other harmful effe¢t, the
mechahical, electrical, and thermal stresses occurring in the machine.

Compliance is checked by subjecting each blade control to the required number of cycles of
operation making and breaking the current encountered in the machine operated at jo-load
with the cutting device lubricated as described in 8.14.2. The &lade control is operated at a
uniform rate not greater than 10 operations per minute. During the test, the blade gontrol
shall ¢perate correctly. After this test, the blade control shall have no electrical or
mechahical failure. If the switch operates properly in thefon” and “off” positions at the|end of
the tedlt, it is considered to have no mechanical or electrical failure.

Blade |controls where a single actuation is requifed for operation are tested for 6 000|cycles
of opefation. The tests are conducted by actuatioh of the blade control for each cycle.

For blade controls that require non-sequential simultaneous two-handed actuation for
operatlon (turning on the hedge trimmer), each blade control is tested for 6 000 cygles of
operation making and breaking the current encountered in the machine operated at no-foad by
alterndte operation of each bladel-control combination identified in 8.14.2 b). One dycle is
regarded as the completion of-Sequence 1 and Sequence 2 as identified in Table 103,|where
blade pontrol 1 and blade control 2 are one combination identified in 8.14.2 b). The test for
each cpmbination may be tonducted with a separate machine sample.

For blade controls that require sequential simultaneous two-handed actuation for opgration
(turning on the hedgé trimmer), each blade control is tested for 6 000 cycles of opgration
ernate
operatlon of each blade control combination identified in 8.14.2 b). One cycle is regargded as
blade
r each

L.24.1 Modification:

This subclause also applies to a flexible cord between a non-isolated source and the
machine.

L.24.4 Modification:

This subclause applies, except a flexible cord provided between a non-isolated source and
the tool shall not be provided with a plug that can be connected directly to the mains.
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L.24.301 If a machine is supplied with a separable battery pack, it shall be possible for the
operator to disconnect the separable battery pack from the machine without the use of a tool

during normal use.

Compliance is checked by inspection.
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Annex AA
(normative)

Safety signs for safety instructions and warnings

Figures AA.1 to AA.6 provide safety signs for safety instructions and warnings.

Figure AA.1 — Safety-sign illustrating — "DANGER -
Keep hands away from blade"

Figure AA.2 — Alternative safety sign illustrating — "DANGER -
Keep hands away from blade"
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Figure AA.3 — Safety sign illustrating -
"Do not expose to rain"

Figure AA.4 — Safety sign illustrating — "Remove plug from
the. mains immediately if the cable is damaged or cut”
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Figure AA.5 — Safety-signs illustrating —
"Wear eye protection”

Figure AA.6 — Optional safety sign illustrating —
"Wear eye and head protection”
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Annex BB
(informative)

Example of a material and construction for fulfilling
the requirements for an artificial surface

Material

Mineral fibre, 20 mm thick, having an airflow resistance of 11 kN.s/m# and a density of
25 kg/m3.

BB.2

Construction

As is §hown in Figure BB.1, the artificial flooring of the measurement site is, sub-divid

nine j

bint planes, each of approximately 1,20 m x 1,20 m. The backing layer

constrfiction as shown in Figure BB.1 consists of chipboard, 19 mm.\thick, coated

plastic

kitcher

5 material on both sides. Such boards are used, for examplé, for the construg

applyirjg a coat of plastic paint. The outsides of the flooring are/bordered by a two-

alumin

um section, its leg height being 20 mm. Sections of\this profile material an

screwdd to the edges of the joint planes where they serve as spacers and attachment p

On thel middle joint plane on which the machine is placed during measurement as well
other glace on which the operator can get to stand on, aluminium T-sections with a leg

of 20
facilita

mm are mounted as spacers. These sections also provide exact markings
e the alignment of the machine in the middle of the measurement site. The pr

boards] are then covered with the insulating felt-material cut to size.

The fe

t flooring of the joint planes which“are neither stood on nor driven over (type A s

in Figyre BB.1) are covered with a.simple wire mesh fastened to the edge strips and
ent points; for this purpose, the sections should be provided with holes. Thus, the
material is adequately attached;but it remains possible to replace the felt material sH
becomg soiled. As a wire mesh, a so-called aviary wire with a mesh width of 10 mm
wire diameter of 0,8 mm has-proved to be suitable. This wire appears to protect the s

attach

adequ

Protec

tely without affeeting the acoustic conditions.

ion by simple.‘wire mesh is not, however, sufficient in the area subjected to

(type B surface ig’Figure BB.1). For these surfaces, the use of wire grating of corrugate
wire with a diameter of 3,1 mm and a mesh width of 30 mm has proved to be suitable.

bd into
of the
with a
tion of

furniture. The cut edges of the chipboards should be proteected against moisture by

legged
e also
bints.

as any
length
which
ppared

urface
to the

ould it

and a
urface

traffic
d steel

it can

The cdnstruction of the measurement site as described above offers two advantages]
th

be pre

b ook + A £f ! - | ’\I:

arad itk na an r
parTCOU Wit oo i iaciT e arta STt arnra atl

mataeriale—or PoV-SH Wi higinohl
e TTatCTTarsS arc cashy votanTaurcy

The fact that the microphone positions are not situated directly above the flooring of the
measurement site allows the microphones to be easily mounted on stands, assuming that the
ground is even and hard as, for example, an asphalt or concrete site.

When arranging the microphones, account has to be taken of the fact that the height of the

microp

hones has to be determined in relation to the surface of the flooring

of the

measurement site. It shall, therefore, be 40 mm higher when measuring from the ground
under the microphone.
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6 surface not suitable to carry weight. Do.not,stand on or drive over.
b surface suitable to carry weight. May.be stood on or driven over.
Lking layer of plastics coated chipboard (nominally 19 mm thick)
eral wool fibre layer (nominally’20 mm thick)

minium T-sections (nominally"3 mm thick x 20 mm high)

minium U-sections (nominally 3 mm thick x 20 mm high)

wi
wi

axi

mesh (nominally’10"mm x 10 mm mesh made of 0,8 mm diameter steel wire)
grating (nominally 30 mm x 30 mm mesh made of 3,1 mm diameter steel wire)
x according.to Annex | (see Figure 1.101)

Figure BB.1 — Sketch of the measurement surface

covered with an artificial surface
(not to scale)
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Partie 4-2: Exigences particuliéres pour les taille-haies
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Commission Electrotechnique Internationale (IEC) est une organisation mondiale de_ norm
osée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de FIEC). L'IE
de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de normalisatidn’dans les d
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hationales, des Spécifications techniques, des Rapports techniques, des Spégifications access
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tés d'études, aux travaux desquels tout Comité national intéressé par lessujet traité peut partici
hisations internationales, gouvernementales et non gouvernementales,.en-liaison avec I'lEC, p4g
ement aux travaux. L’IEC collabore étroitement avec I'Organisation Internationale de Normalisatig
des conditions fixées par accord entre les deux organisations.

Hécisions ou accords officiels de I'lEC concernant les questions techniques représentent, dans la
ossible, un accord international sur les sujets étudiés, étant’donné que les Comités nationaux
bssés sont représentés dans chaque comité d’études.

Publications de I'lEC se présentent sous la forme de_reCommandations internationales et sont
ne telles par les Comités nationaux de I'lEC. Tous les efforts raisonnables sont entrepris afin q
ure de I'exactitude du contenu technique de ses publications; I'lEC ne peut pas étre tenue respon
htuelle mauvaise utilisation ou interprétation qui eprest faite par un quelconque utilisateur final.
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gionales. Toutes divergences entre toutes Publications de I'lEC et toutes publications natior]
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endants.
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ataires, y compris 'ses experts particuliers et les membres de ses comités d'études et des
naux de I'lEC, pour tout préjudice causé en cas de dommages corporels et matériels, ou de tg
hage de quelqué“nature que ce soit, directe ou indirecte, ou pour supporter les colts (y compris
stice) et les/dépenses découlant de la publication ou de I'utilisation de cette Publication de I'lE
autre Publication de 'l|EC, ou au crédit qui lui est accordé.
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I'objet de droits de brevet. L’IEC ne saurait étre tenue pour responsable de ne pas avoir identifié de tels droits
de brevets et de ne pas avoir signalé leur existence.

La Norme Internationale I[EC 62841-4-2 a été établie par le comité d'études 116 de I'lEC:
Sécurité des outils électroportatifs a moteur.

Le texte de cette Norme internationale est issu des documents suivants:

FDIS Report on voting
116/346/FDIS 116/352/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant
abouti a I'approbation de cette Norme Internationale.
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Ce document a été rédigé selon les Directives ISO/IEC, Partie 2.

La présente Partie 4-2 doit étre utilisée conjointement avec la premiére édition de
I''EC 62841-1 (2014).

La présente Partie 4-2 compléte ou modifie les articles correspondants de I'lEC 62841-1 de
facon a la transformer en norme |IEC: Exigences particuliéres pour les taille-haies.

Lorsqu'un paragraphe particulier de la Partie 1 n'est pas mentionné dans la présente
Partie 4-2, ce paragraphe s'applique pour autant que cela soit raisonnable. Lorsque la
présente norme spécifie "addition", "modification"” ou "remplacement”, le texte correspondant
de la Rartre—tdoit&treadaptéenconmsequerce:

Les caractéres d'imprimerie suivants sont utilisés:

— exigences: caractéres romains;
— mogpalités d'essais: caracteres italiques;

— notgs: petits caractéres romains.

Les tefmes définis a I'Article 3 sont imprimés en caractéres gras(

Les pdragraphes, notes, tableaux et figures numérotés a partir de 101 viennent s'ajouter a
ceux de la Partie 1, a I'exception de ceux figurant dans I’Annexe K et ’Annexe L, gomme
décrit ¢i-dessous.

Les paragraphes, notes, tableaux et figures de~l’Annexe K et de I'Annexe L qui viennent
s’ajouter a ceux du corps principal de la présente Partie 4-2 ainsi que ceux de I'’Annexe K et
de ’Anjnexe L de la Partie 1 sont numérotés a partir de 301.

Une ligste de toutes les parties de la série IEC 62841, publiées sous le titre général:| Outils
électroportatifs a moteur, outils portables et machines pour jardins et pelouses — Se¢curité,
peut éfre consultée sur le site web de’I'lEC.

Le comité a décidé que le centenu de ce document ne sera pas modifié avant la date de
stabilitp indiquée sur le siter web de I'lEC sous "http://webstore.iec.ch” dans les dgnnées
relativeés au document rechierché. A cette date, le document sera
e recpnduit,

e supprimé,

e remplacé:par une édition révisée, ou

e amgende:

NOTE L'attention des Comités nationaux est attirée sur le fait que les fabricants d’appareils et les organismes
d’essais peuvent avoir besoin d’'une période de transition aprés la publication d’'une nouvelle publication IEC, ou
d’une publication amendée ou révisée, pour fabriquer des produits conformes aux nouvelles exigences et pour
adapter leurs équipements aux nouveaux essais ou aux essais révises.

Le comité recommande que le contenu de cette publication soit entériné au niveau national au plus tét 36 mois
aprés la date de publication.

Le contenu du corrigendum de juin 2018 a été pris en considération dans cet exemplaire.
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OUTILS ELECTROPORTATIFS A MOTEUR, OUTILS PORTABLES
ET MACHINES POUR JARDINS ET PELOUSES -
SECURITE -

Partie 4-2: Exigences particuliéres pour les taille-haies

1 Domaine d'application

L'articl
Additio

La pré
un opé
portati

NOTE 1

La pré
La pré
NOTE 1
2 Ré
L'articl
Additig
IEC 61

ISO 35

e de la Partie 1 s'applique avec I'exception suivante:
n:
sente norme s'applique aux taille-haies portatifs qui sont congus, poeur étre utilig

rateur pour tailler les haies et les buissons, y compris les taille-haies télesco
s d’'une longueur maximale de 3,5 m.

D1 Le mesurage de la longueur pour les taille-haies télescopiquesdestspécifié en 21.101.

Eente norme ne s'applique pas aux taille-haies avec (ne lame rotative.

sente norme ne s'applique pas aux cisailles a gazon de type ciseaux.

D2 Les cisailles a gazon de type ciseaux sont couvertes par I'lEC 60335-2-94.

férences normatives

e de la Partie 1 s'applique avec-les exceptions suivantes:

n:

672-1, Electroacoustique — Sonomeétres — Partie 1: Spécifications

4:2003, Acoustigue — Mesurage de I'absorption acoustique en salle réverbérante

ISO 11
pelous

ISO 22

684, Tracteurs et matériels agricoles et forestiers, matériels a moteur pour jar
es — Sighaux de sécurité et de danger — Principes généraux

és par
biques

Hins et

868:2011, Machines forestieres et machines de jardin — Code d'essai acoustiqu

e pour

machines portatives tenues a la main a moteur a combustion interne — Méthode d'expertise
(classe de précision 2)

Remplacement:

ISO 3744:2010, Acoustique — Détermination des niveaux de puissance acoustique et des
niveaux d'énergie acoustique émis par les sources de bruit a partir de la pression
acoustique — Méthodes d'expertise pour des conditions approchant celles du champ libre sur
plan réfléchissant

3 Termes et définitions

L'article de la Partie 1 s'applique avec les exceptions suivantes:
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3.101

commande de lame

dispositif actionné par le doigt ou la main de l'opérateur pour démarrer ou arréter le
fonctionnement du dispositif de coupe

3.102

temps d'arrét de la lame

temps qui s’écoule entre la libération de la commande de lame et 'arrét des piéces mobiles
du dispositif de coupe

partie ¢le la lame de coupe qui est aiguisée ou comporte des arétes vives pour le cisaillement
(voir Flgures 101 et 102)

3.104
exten
partie
dispo

ion émoussée
2moussée du dispositif de coupe ou partie d'une plaque nontaiguisée fixée|sur le
itif de coupe qui se déploie au-dela des dents de la lame (voirEigures 101 et 102)

3.105
lame de coupe
partie du dispositif de coupe comportant des dents de lame coupant par cisaillemgnt soit
contre|d'autres dents de lame soit contre une plaque_de cisaillement (voir Figures|101 et
102)

3.106
dispositif de coupe
partie fle I'ensemble formé par la lame de coupe et la plaque de cisaillement ou pgr deux
lames|de coupe et un support quelconque qui effectue l'action de coupe, qui pelt étre
unilatéral ou bilatéral (voir Figures 101, 102, 104 a) et 104 b))

3.107

longug¢ur de coupe

Iongue}:r de coupe réelle du dispositif de coupe mesurée du bord intérieur de la premiére
dent de la lame ou de la premiére dent de la plaque de cisaillement au bord intérieyr de la

derniefe dent de la lame ou de la derniere dent de la plaque de cisaillemenit (voir
Figure[103)

Note 1 4 I'article: LOrsque les deux lames de coupe se déplacent, la longueur de coupe est mesurée Iorsque la
premierg et la derniere dent de la lame sont les plus éloignées I'une de I'autre.

3.108
taille-
taille- v - nsions
démontables supplémentaires, le cas échéant, de maniére a ce que le dispositif de coupe
soit éloigné des poignées ou surfaces de préhension pendant I'utilisation

3.109
poignée avant
surface de préhension située sur ou vers le dispositif de coupe (voir Figure 104)

3.110

taille-haie

machine portative avec un dispositif de coupe a mouvement alternatif linéaire destiné a
tailler les buissons et les haies
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3.111

vitesse maximale

vitesse la plus élevée que peut atteindre le dispositif de coupe dans toutes les conditions
d’utilisation normale, y compris a vide

3.112
capteur de présence d’opérateur
dispositif visant a détecter la présence de la main d’'un opérateur

3.113
poignée arriére

surfaced N . | s p 0 di itif d ; ir Ei IDII

3.114
arbre
élément fixe ou extensible d'un taille-haie télescopique qui tient a distance Je’dispositif de
coupe|de la poignée arriére

3.115
plaqug de cisaillement
partie hon aiguisée mobile ou stationnaire du dispositif de coupe qui facilite la coupe par
cisaillgment contre une lame de coupe (voir Figure 101)

4 Exigences générales

L'article de la Partie 1 s'applique.

5 Cgnditions générales d'essai
L'article de la Partie 1 s'applique avec.les exceptions suivantes:
5.8 Apdition:

Si diff¢rents dispositifs de coupe peuvent étre montés sur le taille-haie conformément a
8.14.21a) et 8.14.2 b), les dispositifs de coupe sont considérés comme des fixations.

5.17 QAddition:

La masse de la-machine exclut le couvercle du dispositif de coupe ainsi que les bretédlles, le
cas échéant,ymais elle inclut:

— pour les taille-haies télescopiques, la fixation auxiliaire de déploiement d'arbre, le cas
échéant.

5.101 Les essais sont effectués sur la machine telle que fournie. Une machine construite
comme une machine individuelle mais fournie dans un certain nombre d'unités est cependant
soumise a I'essai apres I'assemblage conformément a 8.14.2.

5.102 Sauf spécification contraire, pour les Articles 19 et 21, les machines sont soumises a
I’'essai dans chaque configuration de fonctionnement comme décrit en 8.14.2.
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6 Rayonnement, toxicité et dangers analogues

L'article de la Partie 1 s'applique.

7 Classification

L'article de la Partie 1 s'applique.

8 Marquage et indications

L'article de la Partie 1 s'applique avec les exceptions suivantes:
8.2 Apdition:

Les tajlle-haies doivent comporter des informations relatives a la sécurité qui doivent étre
rédigées dans l'une des langues officielles du pays dans lequel la machine doit étre yendue
ou porter le symbole approprié.

Pour tqgus les taille-haies:

- "EIZ)ANGER — Tenir les mains a distance de la lame";,/ou
— le symbole de sécurité spécifié dans la Figure AA.1;0u
— le symbole de sécurité spécifié dans la Figure AA2.

Le mafgquage ou symbole DANGER doit étre visible pour I'utilisateur et ne doit pas étre situé
sur la partie inférieure de la machine.

Pour tqus les taille-haies avec un degré de protection inférieur a IPX4:
- "ﬂlf-\VERTISSEMENT — Ne paslexposer a la pluie"; ou
— le symbole de sécurité spécifie dans la Figure AA.3.

Pour lds machines reliées_au secteur:

- "ﬂlf-\VERTISSEMENT — Débrancher immédiatement la prise du secteur si le cable est
endpmmagé outcoupé”; ou

— le symbole de sécurité spécifié dans la Figure AA.4.

Pour tqus les taille-haies, a I'exception de la Catégorie 1 dans le Tableau 101:

"Pofterune protection pour tes yeux ou un symbote de securité pertimentde t1SO7010 ou
I'un des symboles de sécurité représentés dans la Figure AA.5.

De plus, pour les taille-haies télescopiques:

- "EDANGER — Maintenir une distance suffisante par rapport aux lignes électriques" ou le
symbole C.2.30 de I'lSO 11684.

"Porter une protection pour la téte" ou un symbole de sécurité pertinent de I''SO 7010.
Une combinaison de symboles de sécurité de I'lSO, tels que la protection pour les yeux et la

téte, est autorisée. De plus, une combinaison de symboles de sécurité telle que celle
spécifiée dans la Figure AA.6 est autorisée.
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8.12 Remplacement du premier alinéa:

Les marquages exigés par la norme doivent étre lisibles et durables. La couleur, la texture ou
le relief des symboles doivent étre en contraste avec le fond afin que les informations ou
instructions fournies par ces symboles soient clairement lisibles avec une vision normale a
une distance de (500 + 50) mm. Il n’est pas nécessaire que les symboles soient conformes
aux exigences de I'lSO 3864-2 relatives aux couleurs. Si les marquages sont gravés,
estampés ou moulés, aucune couleur de contraste n'est exigée.

8.14.1 Addition:

Les in ; L ; nt étre
fournigs pour tous les taille-haies. Les instructions de sécurité supplémentaires, telles que
spécifiees en 8.14.1.102, doivent étre fournies pour tous les taille-haies télescopiques. La
présente partie peut étre imprimée séparément des "Avertissements de ségurité généraux
pour Ila machine".

NOTE 1D1 Les "Avertissements de sécurité généraux pour la machine" sont désignés.'Avertissements de(sécurité
généraul pour l'outil électrique” dans la Partie 1.

8.14.1)101 Instructions de sécurité pour les taille-haies
Avertissements de sécurité pour les taille-haies:

a) Majntenir toutes les parties du corps a distance de la lame. Ne pas retifer les
matiéres coupées ni tenir les produits a coupenlorsque les lames se déplacent. Les
lames continuent de se déplacer apres avoir éteint l'interrupteur. Un moment d'inatfention
en pours d'utilisation du taille-haie peut entraitier des blessures graves.

b) Trinsporter le taille-haie par la poignéesavec la lame a I’arrét et en veillant a ne pas
actiionner d’interrupteur de puissance.“Le transport adéquat du taille-haie diminue le
risque de démarrage intempestif et les;lésions corporelles liées aux lames.

c) Lors du transport ou du stockage du taille-haie, toujours mettre en place le priotége-
lame. L'utilisation adéquate du ‘taille-haie diminue le risque de lésions corporellels liées
aux lames.

d) Lorgs de I'élimination des bourrages ou de la réparation de I'unité, s'assurer que tous
les| interrupteurs de,puissance sont éteints et que le cable d'alimentation est
débranché. Toute activation intempestive du taille-haie lors de I'élimination des boyrrages
ou e la réparation-peut entrainer des blessures graves.

e) Tenir le taille-haie par les surfaces de préhension isolées uniquement, car IT lame
peut entrer &€n' contact avec des fils électriques cachés ou son propre cable. Les
lames entrant en contact avec un céble "actif" peuvent "activer" les parties métglliques
exgoséesdu taille-haie et exposer I'opérateur a un choc électrique.

ntenir tous les cables d'alimentation et cables a distance de la zone de

coupe.
ons et

peuvent étre accidentellement coupés par la lame.

g) Ne pas utiliser le taille-haie dans des conditions météorologiques défavorables,
notamment en cas de risque de foudre. Cela diminue le risque d'étre frappé par la
foudre.

8.14.1.102 Instructions de sécurité supplémentaires pour les taille-haies télescopiques
Avertissements de sécurité pour les taille-haies télescopiques:

a) Pour réduire le risque d'électrocution, ne jamais utiliser le taille-haie télescopique a
proximité de lignes électriques. Tout contact avec des lignes électriques ou utilisation a
proximité de lignes électriques peut provoquer des blessures graves ou un choc électrique
entrainant la mort.


https://iecnorm.com/api/?name=c1ccd21693869a1de42a1be6823a6a9e

- 94 — IEC 62841-4-2:2017 © IEC 2017

b) Toujours utiliser deux mains lors de I'utilisation du taille-haie télescopique. Tenir le
taille-haie télescopique avec les deux mains pour éviter toute perte de commande.

c) Toujours utiliser une protection pour la téte lors de I'utilisation du taille-haie
télescopique a la verticale. Les chutes de débris peuvent provoquer des blessures
graves.

NOTE Une autre formulation pour "télescopique" est possible, par exemple: "perche" ou "longue portée".

8.14.2
101)

8.14.2
101)

102)
103)
104)
105)

106)

107)
108)
109)

110)

8.14.2
101)

a) Addition:

Le cas échéant, des informations concernant les dispositifs de coupe et les fix

ations

pouvant étre utilisées avec le taille-haie, par exemple, un dispositif fixé au dispositif

| FH pu | £ HIHS DAL + i <l | - <l ry HIT|
uvc \'UUPU dillT UucT 1TadUuIlimcTr T Thrmrmativll UTOo UITUiLlT o UT 1Adlllc.
b) Addition:

Mention indiquant de vérifier les haies et buissons a la recherche de ¢orps étra
par exemple: clotures et fils électriques cachés;

ngers,

Recommandation relative a I'utilisation d'un dispositif a courant différentiel résiduel

avec courant de déclenchement inférieur ou égal a 30 mA,;

Identification des surfaces de prise de la ou des poignées et surfaces de préh
exigée par 19.101 et 19.102;

Instructions pour tenir correctement le taille-haie, par exemple: avec deux m
deux poignées sont fournies;

Mention indiquant que le taille-haie est destiné,a/étre utilisé par I'opérateur au
du sol et non sur des échelles ou sur un autre _support instable;

Mention indiquant qu'avant d'utiliser le taille-haie, il convient que l'utilisateur s’
que le ou les dispositifs de verrouillagecdes éléments mobiles (par exemple:
déployé et I'élément pivotant), le cas eechéant, sont en position verrouillée;

ension

ains si

niveau

assure
I'arbre

Instructions relatives a I'emplacement et a l'utilisation de la ou des commandes de

lame pour ['utilisation du taille-haie;

Instructions pour configurer, la machine, y compris tout ajustement de poignée
lame de coupe;

Instructions relatives “& ['utilisation et a I'ajustement de toute bretelle
conformément a 1918110 et instructions relatives a la libération et au retrait;

Identification de_la position centrale et des autres positions d’utilisation pg
poignées qui \peuvent tourner pendant le fonctionnement telles qu’autorisé
19.101.3.

c) Addition:

Le cas échéant, mention indiquant de maintenir tout mécanisme réglable d’arré

ou de

fournie

ur les
es en

a des

intervalles réqguliers.

9 Protection contre I'accés aux parties actives

L'article de la Partie 1 s'applique.

10 Démarrage

L'article de la Partie 1 s'applique.

11 Puissance et courant

L'article de la Partie 1 s'applique.
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12 Echauffements

L'article de la Partie 1 s'applique avec l'exception suivante:

12.2.1 Remplacement:

Les conditions de charge pour I'essai d'échauffement de 12.2 sont les suivantes:

La machine est utilisée avec une charge de couple appliquée de maniére a consommer la
puissance assignée ou le courant assigné. La machine est utilisée pendant 30 min dans sa
configuration la plus défavorable conformément a 8.14.2 b) 108). Pendant cette période, la
charge de couple est ajustée si nécessaire pour maintenir la puissance assignéd ou le
couranmt assigné.

13 Résistance a la chaleur et au feu

L'article de la Partie 1 s'applique.

14 Résistance a I'humidité

L'article de la Partie 1 s'applique avec les exceptions suivantes:
14.2.1| Remplacement:

La mac¢hine n’est pas reliée a I’alimentation.

La maghine est placée dans sa position normale de repos sur une plaque tournante pelrforée.
La plague tournante est ensuite soumisS€ a des rotations de maniere continue a énviron
1 r/min pendant I’essai.

Les cdmposants électriques, les‘couvercles et les autres parties amovibles sont relirés et
soumid, si nécessaire, au traitement correspondant avec la partie principale. Les couyercles
mobiles qui constituent des. parties non amovibles et qui ne sont pas a restayration
automatique sont placés-dans la position la plus défavorable.

NOTE |es exemples de couvercles a restauration automatique comprennent ceux a ressort ou a fermgture par
gravité.

14.2.2( Addition:

En varjante, les taille-haies télescopiques peuvent étre soumis a l’'essai décrit en 14.2.3 b)
ou 14.2.4°b) de TIEC 60529:2073, selon e cas.

15 Protection contre la rouille

L'article de la Partie 1 s'applique.

16 Protection contre la surcharge des transformateurs et des circuits associés

L'article de la Partie 1 s'applique.
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17 Endurance

L'articl

17.2

e de la Partie 1 s'applique avec les exceptions suivantes:

Modification:

Le paragraphe de la Partie 1 s'applique de méme que pour les outils portatifs.

Addition:

La m

achine fonctionne dans sa confiquration la plus défavorable
7 T

conformément a

8.14.2

b)108).

18 Fdnctionnement anormal

L'article de la Partie 1 s'applique avec les exceptions suivantes:
18.5 Modification:
Les exigences relatives aux outils autres que les machines” pour jardins et pelouses
s'appliquent.
18.8 Remplacement du Tableau 4 par le suivant:
Tableau 4 — Niveaux de_performance exigés
Type et objectif de la fonction critique de sécurité Niveau minimal de
(SCF - Safety Critical-Function) performance |(PL -
Performance Level)
Comm c

Fnde(s) de lame — prévenir une mise'en marche involontaire

Commlande(s) de lame — permettre uncarrét volontaire pour toute catégorie dans le b
Tableap 101 ou le Tableau 102

Commpnde(s) de lame — temps d'arrét de la lame ne dépassant pas de plus de 1 s a
les délpis exigés pour les Catégories 3a, 3 b et 4 uniquement dans le Tableau 101 ou

le Tableau 102

Prévenlir le dépassement'des limites thermiques de I'Article 18 a
Tout dispositif empéchant le fonctionnement dans une configuration non admise par la a
présenfe norme,(te) qu’'exigé en 19.101.1.1

Capteyr de(présence d'opérateur comme en 21.18.102 a
Fonctign'de verrouillage comme exigé en 21.18.102 a

Indicateur visible ou sonore comme référencé en 21.18.102 Il ne s'agit pas d'une
SCF
Prévenir un réarmement automatique, comme exigé en 23.3 a

19 Dangers mécaniques

L'articl

e de la Partie 1 s'applique avec les exceptions suivantes:

19.1 Addition:

Les exigences de ce paragraphe ne s'appliquent pas aux parties mobiles, protections et
couvercles qui sont couverts séparément par 19.102, 19.103, 19.105 et 19.106.
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Les exigences de ce paragraphe s'appliquent a toutes les configurations d’utilisation telles
que décrites en 8.14.2.

19.3 Le paragraphe de la Partie 1 n'est pas applicable.

19.4 Le paragraphe de la Partie 1 n'est pas applicable.

NOTE Les exigences relatives aux poignées sont indiquées en 19.101.

19.6 Le paragraphe de la Partie 1 n'est pas applicable.

19.7 FeparagraphedetaPartie-tmrestpasappticabte—————————————
19.8 |e paragraphe de la Partie 1 n'est pas applicable.

19.101] Poignées
19.101.1 Poignées de taille-haies
19.101.1.1 Généralités

Pour tous les taille-haies sauf pour les taille-haies télescopiques, le nombre mininfum de
poignées doit étre conforme au Tableau 101.

Si une| partie contenant le moteur satisfait aux dimensions pour une poignée, elle peut étre
considgrée comme une poignée.

Les pdignées doivent étre congues de maniéreca ce que chaque poignée puisse étrel saisie
d'une main. Les poignées doivent étre de forme adéquate pour permettre d'étre saigies en
toute décurité et avoir un périmetre compris* entre 65 mm et 170 mm comme représenté a la
Figure|105 a), 105 b) ou 105 c). Le périmetre est déterminé par un mesurage avec uE] ruban
gradug avec la commande de lame;le cas échéant, entierement enfoncée. La longueur de
préhension de la ou des poignées.doit é&tre au minimum de 100 mm.

Si app|icable, la partie de la poignée contenant la commande de lame doit étre congidérée
commg faisant partie de latlongueur de préhension de la poignée.

En cas de présence_de zones de préhension pour les doigts ou de profils supefposés
es, la longueur de préhension de la poignée ne doit pas étre mesurée le long de la
¢, mais seule la distance d’arc ou en ligne droite de la surface de prise, selon |e cas,
doit étle prise. 'en compte.

Les poignées doivent étre verrouillées en position pendant le fonctionnement, en dehqgrs des
cas prévtas—par—19-10+3—Si——ehes—sontrégtables—sans—outi—dans—différentes—pdsitions
conformément a 8.14.2 b), la machine ne doit pas pouvoir étre utilisée lorsqu'elle est ajustée
dans une position qui va a I'encontre d'autres dispositions de la présente norme.

NOTE Les exigences en matiére d'endurance et d'intégrité des ajustements sont couvertes en 19.107 et 19.108.

La conformité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.101.1.2 Dimensions des poignées a anse ou fermées

Sur les poignées a anse ou fermées (poignées en forme de U), la longueur de préhension fait
référence a la largeur intérieure de la surface de préhension. Il doit y avoir un espace radial
minimal de 25 mm autour de la longueur de préhension.

Si une poignée a anse ou fermée est utilisée, la longueur de préhension L dans la
Figure 105 a) doit étre mesurée a I'aide des longueurs A et B comme suit:
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— lalongueur A est mesurée dans la région X dans laquelle le rayon est d'au moins 100 mm;

— la ou les longueurs B sont mesurées dans la ou les régions Y dans lesquelles le congé de
raccordement est inférieur a 100 mm, mais chaque longueur B ne peut pas dépasser
10 mm dans chaque région Y de la surface de préhension.

La conformité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.101.1.3 Dimensions des poignées a support central (type T)

Si une poignée est supportée de maniére centrale (c’est-a-dire, une poignée de type T), il doit
y avoir un espace radial minimal de 25 mm autour de la longueur de préhension. La longueur

de prél

— pour les poignées avec un périmétre P (sans inclure le support) inférieur a.'80'mm, la
lonqueur de préhension est la somme des deux parties de la longueur de préhension X + Y
d'un c6té ou de l'autre du support;

— pouf les poignées avec un périmétre P (sans inclure le support) supérieur ou ggal a
80 mhm, la longueur de préhension est la longueur compléte Z de boutren bout.

La confformité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.101.1.4 Dimensions des poignées qui sont constituées.par I’arbre
La longueur de préhension L dans la Figure 105 c) doit,étre mesurée a l'aide de la| partie

droite e la poignée, sans inclure tout congé de raccofdement, zone de préhension ppur les
doigts pu profil superposé analogue.

La confformité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.101.2 Poignées de taille-haies télescopiques
19.1012.1 Généralités

Pour l¢s taille-haies télescopiques, le nombre minimal de poignées doit étre confofme au
Tableau 102.

Si une| partie contenant fe\moteur satisfait aux dimensions pour une poignée, elle peut étre
considgrée comme unelpoignée.

Un arbre peut étre utilisé comme poignée si spécifié conformément a 8.14.2.

Les pdignées doivent étre congues de maniére a ce que chaque poignée puisse étre| saisie
d'une mainwLes poignées doivent étre de forme adéquate pour permettre d'étre saigies en
toute sgcurité et avoir un périmétre P compris entre 65 mm et 170 mm comme représenté a la
Figure 105 a), 105 b) ou 105 c). Le périmetre P est déterminé par un mesurage avec un ruban
gradué avec la commande de lame, le cas échéant, entierement enfoncée. La longueur de
préhension de la poignée avant et de la poignée arriére doit étre au minimum de 100 mm.

Si applicable, la partie de la poignée contenant la commande de lame doit étre considérée
comme faisant partie de la longueur de préhension de la poignée.

En cas de présence de zones de préhension pour les doigts ou de profils superposés
analogues, la longueur de préhension de la poignée ne doit pas étre mesurée le long de la
surface, mais seule la distance d’arc ou en ligne droite de la surface de prise, selon le cas,
doit étre prise en compte.

Si les poignées sont réglables dans différentes positions sans outil conformément a 8.14.2 b),
il ne doit pas étre possible d’utiliser la machine par inadvertance lorsqu'elle est verrouillée
dans une position qui va a I'encontre d'autres dispositions de la présente norme. Cela peut
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étre réalisé grace a une commande de lame au minimum exigeant deux actions séparées et
différentes avant que le dispositif de coupe ne fonctionne comme décrit en 21.18.102 pour
les interrupteurs de puissance et satisfasse également aux exigences de 21.17.1 pour les
dispositifs de verrouillage a restauration automatique.

La conformité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.101.2.2 Dimensions des poignées a anse ou fermées

Sur les poignées a anse ou fermées (poignées en forme de U), la longueur de préhension fait
référence a la largeur intérieure de la surface de préhension. Il doit y avoir un espace radial
minimalde 25 mm autour de la longueur de préhension

Si ung poignée a anse ou fermée est utilisée, la longueur de préhensionCL"dans la
Figure|105 a) doit étre mesurée a I'aide des longueurs A et B comme suit:
— la lpngueur A est mesurée dans la région X dans laquelle le rayon est d'as moins 10 mm;

— la qu les longueurs B sont mesurées dans la ou les régions Y dans_lesquelles le cohgé de
raccordement est inférieur a 100 mm, mais chaque longueur Byhe peut pas dépasser
10 mm dans chaque région Y de la surface de prise.

La confformité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.101.2.3 Dimensions des poignées a support central (type T)

Si une|poignée est supportée de maniere centrale (c’est-a-dire, une poignée de type T)} il doit
y avoirfun espace radial minimal de 25 mm autour.de la longueur de préhension. La lohgueur
de préhension doit étre calculée comme suit (voir Figure 105 b)):

— pour les poignées avec un périmetre P (sans inclure le support) inférieur a 80 mm, la
lonqueur de préhension est la somme des deux parties de la longueur de préhension X + Y
d'un c6té ou de l'autre du support;

— pour les poignées avec un périmétre P (sans inclure le support) supérieur ou ggal a
80 mm, la longueur de préhension est la longueur compléte Z de bout en bout.

La conformité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.101.2.4 Dimensions’/des poignées qui sont constituées par I’arbre

La longueur de préhension L dans la Figure 105 ¢) doit étre mesurée a l'aide de la| partie
droite e la poignée, sans inclure tout congé de raccordement, zone de préhension ppur les
doigts pu profil'superposé analogue.

La conrormité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.101.3 Poignées qui sont réglables pendant le fonctionnement

19.101.3.1 Les taille-haies, hormis les taille-haies télescopiques, avec des poignées qui
sont réglables par rotation axiale juxtaposée autour d'un axe entre elles sans utiliser d'outil
pendant que le dispositif de coupe fonctionne conformément aux indications du
Tableau 101, doivent satisfaire aux exigences de 19.101.3.2 a 19.101.3.6.

Pas plus d'une des poignées en fonctionnement ne peut étre réglée lorsque la machine
fonctionne.

Les taille-haies télescopiques ne doivent pas intégrer de poignées congues pour étre
réglées conformément a 8.14.2 lorsque le dispositif de coupe fonctionne.
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La conformité est vérifiée par examen, par un essai manuel et par les exigences de
19.101.3.2 4 19.101.3.6.

19.101.3.2 Toute poignée réglable doit avoir une position centrale définie. La poignée doit
avoir une détente de verrouillage a la position centrale et a toute autre position d'ajustement
de poignée prévue comme décrit en 8.14.2. Dans ces autres positions de fonctionnement, la
poignée ne doit pas se situer a plus de 95° de la position centrale autour de leur axe de
rotation. Voir Figures 106 et 107. La poignée, lorsqu'elle est verrouillée par la détente, doit
étre limitée a une rotation de 5°. La poignée doit avoir une commande de libération de
poignée comme exigé en 19.101.3.3 qui libére la poignée de la position de détente.

La poi ors de
I'ajustgment de la poignée, sauf si la commande de libération de la poignée est actionn¢e.

La confformité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.101/.3.3 Limitation de mouvement des poignées réglables

19.101.3.3.1 Les taille-haies avec des poignées qui sontréglables pendant Ile
fonctionnement doivent é&tre congus pour empécher Iles_‘Mouvements incontrélés
conformément a 19.101.3.3.2 ou 19.101.3.3.3.

19.101[.3.3.2 La facilité de rotation d'une poignée réglable doit étre limitée aprés avoir
actionnjé la commande de libération de poignée.

La confformité est vérifiée par I'essai suivant:

Le dispositif de coupe étant bloqué en position et la commande de libération de ploignée
étant gctionnée, un couple de 1 Nm est appliqué a la poignée réglable autour de son gxe de
rotatiop. Il ne doit pas y avoir une rotation;de la poignée de plus de 5° dans un délai fle 2 s.
L'essa| est alors répété dans le sens deyotation opposé.

momentanée de la commande.de libération de poignée, I'étendue de mouvement| de la

19.101'L3.3.3 Apres la libérationtde la poignée de la position centrale par ['acfivation
poignék réglable de la machine“doit étre limitée.

La poignée rotative doit.avoir

— une rotation maximale de 60°; ou

— ung ou plusieurs détentes intermédiaires de verrouillage limitant la rotation a un mgximum
de pO°

mesurtfe(s) a partir de la position centrale dans n'importe quelle direction autour de I'axe de
rotationentre tes positions des poignees.

La ou les détentes intermédiaires de verrouillage peuvent étre intentionnellement désactivées
par le fonctionnement de la commande de libération de poignée.

NOTE Lorsque cette exigence est satisfaite par I'utilisation d’'une ou de plusieurs détentes intermédiaires de
verrouillage, I'exigence concernant la rotation maximale est spécifiée en 19.101.3.2.

La conformité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.101.3.4 Une poignée réglable doit étre fournie avec une commande de libération de
poignée momentanée pour déverrouiller les poignées d'une position de détente verrouillée. Le
fonctionnement de la commande de libération de poignée ne doit pas altérer la commande
physique du taille-haie. La commande de libération de poignée, lorsqu'elle est activée
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intentionnellement, peut permettre a la poignée de shunter la position de détente sans
verrouillage.

La conformité est vérifiée par examen et par un essai manuel.

19.101.3.5 Accessibilité de la commande de libération de poignée

19.101.3.5.1 La commande de libération de poignée doit étre positionnée, congue ou
protégée de maniére a éviter toute activation intempestive.

La conformité est vérifiée en satisfaisant a une des exigences spécifieces en 19.101.3.5.2,

19.10 1353 0t19-1843-5-4-

19.101].3.5.2 La commande de libération de poignée doit étre située a I'extérieur| de la
surface de préhension de la poignée, comme indiqué en 8.14.2 b) 103).

La confformité est vérifiée par examen.

19.101|.3.5.3 Il ne doit pas étre possible d’activer la commande(de’ libération de ppignée
lorsqu'une spheére rigide avec un diamétre de (100 £ 1) mm est appliquée a la commahpde de
libératijon de poignée dans une direction quelconque avec un sédl mouvement linéaire.

La confformité est vérifiée par examen et par un essai manuel.

19.101/.3.5.4 La commande de libération de poignée doit exiger deux actions séparées et
différentes avant de relacher la poignée. Il ne dqit pas étre possible d'effectuer ces deux
actiong avec un seul mouvement de préhensioncu un mouvement en ligne droite.

La confformité est vérifiée par examen et pat‘un essai manuel.

19.101.3.6 Une commande de libération de poignée doit avoir une résistance adéqliate et
doit étfe suffisamment durable.

La confformité est vérifiée par I'essai suivant:

La commande de libération de poignée est actionnée 2 000 fois au total, engageant toutes les
positiohs de détente de’ verrouillage sur toute la course de la poignée réglable, dans lels deux
directions.

Chaqup actionnement de commande de libération de poignée comporte les étapes a) a d)
Ssuivanfes:

a) dérmarrage de toute position de deternte de verrouiifage, activationm de fa commmande de
libération de poignée;

b) début de la rotation de la poignée réglable jusqu’a la position de détente de verrouillage
suivante;

c) libération de la commande de libération de poignée a environ la mi-course vers la position
de détente de verrouillage suivante;

d) poursuite de la rotation de la poignée réglable jusqu’a I'engagement de la poignée dans la
position de détente de verrouillage suivante.

Apres l'essai, la machine doit satisfaire a l'essai de rigidité diélectrique de I'Annexe D entre
les parties actives et les parties accessibles et les parties actives ne doivent pas devenir
accessibles, comme spécifié a I'Article 9, si I'ajustement peut exercer des contraintes sur le
céblage interne.
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A la fin du conditionnement, la commande de libération de poignée doit fonctionner comme
prévu et doit satisfaire a I'essai suivant:

Lorsqu'une poignée est dans une position de détente de verrouillage, un couple de 6 Nm est
appliqué pendant 1 min en fonction de la direction de sa rotation de poignée prévue, et est
appliqué dans chaque sens de rotation.

Pendant I'essai, la poignée ne doit pas se désengager de la ou des positions de détente de
verrouillage, et la poignée doit continuer de fonctionner correctement apres l'essai. Les
connexions électriques ne doivent pas s’étre desserrées et il ne doit y avoir aucune
détérioration compromettant la sécurité en utilisation normale.

Protection des mains

19.102.1 La main de l'opérateur doit étre protégée contre tout contact intempestif gvec la
e coupe mobile lors du maintien de la poignée avant, tel guexigé dans le
Tableagu 101 ou le Tableau 102. Les exigences relatives aux taille-haies, hormis les|taille-
haies télescopiques, sont spécifiées en 19.102.2. Les exigences relatives aux taillg-haies
télescppiques sont spécifiées en 19.102.3.

19.102.2 Protection des mains pour taille-haies, hormis les taille-haies télescopiques

19.102.2.1 La poignée avant doit étre positionnée de maniére a ce que la distance gntre le
bord de coupe le plus proche de la lame de coupe et I'arriere de la poignée, a I'exceptipn des
poignées de Catégorie 1, ne soit pas inférieure a 120 mm)comme représenté a la Figurg 108.

Catégorie 1, la distance la plus courte entre 'avant de la poignée et la dent de la
plus proche doit étre d’au moins 120 mm. (voir Figure 111). Les distances doivgnt étre
es le long du chemin le plus court entre I'avant de la poignée et le bord de cqupe le
plus proche de la lame de coupe.

Pour toutes les catégories du Tableau, 101, s'il y a un protége-main avant, les distancgs x, et
x5 de |p Figure 108 doivent alors étre-mesurées le long du chemin le plus court entre ljarriere
de la poignée, via le bord du protege-main avant, et le bord de coupe le plus prochg¢ de la
lame fle coupe. Le protége-main avant ne doit pas comporter d'ouvertures avec une
dimengion mineure supérieure a 10 mm.

De plug, pour les taille-haies de catégorie 3a, le protége-main avant doit présenter ung forme
minimgle correspondant a:

— une|hauteuryjde 90 mm mesurée perpendiculairement au plan de coupe; et
— unej|largetrty, de 50 mm des chaque c6té de I'axe du dispositif de coupe.

Les m¢surages y, et y, sont effectués avec le dispositif de coupe en position 0°, en cas de
rotation axiale. Voir Figure 109.

La conformité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.102.2.2 De plus, pour les taille-haies de catégorie 3a, pour lesquels le dispositif de
coupe peut étre tourné a gauche ou a droite le long d'un axe de rotation, le protége-main
avant doit avoir une largeur qui dépasse d'au moins 25 mm le dispositif de coupe lorsque le
dispositif de coupe est ajusté dans sa position de rotation entierement a gauche et a droite
(voir Figure 110).

La conformité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.102.2.3 De plus, pour les taille-haies de catégorie 1, la poignée doit étre congue de
maniére a ce qu'elle soit fixée sur la machine a I'avant de la poignée (voir Figure 111).
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La conformité est vérifiée par examen.

19.102.3 Pour les taille-haies télescopiques, la poignée avant doit étre située de maniére
a ce que la distance la plus courte entre le bord de coupe le plus proche de la lame de coupe

et

— l'arriéere de la poignée pour les poignées a anse et de type T, comme représenté a la
Figure 112 a); ou

— le point le plus proche d'une surface de préhension sur un arbre utilisé comme poignée
conformément a 8.14.2, comme représenté a la Figure 112 b)

soit d'
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De plu
de fon

commande de lame dans la poignée arriére le plus proche de la lame de'coupe et
de couype le plus proche de la lame de coupe soit d'au moins 1 000-mm; dans

contrai
haies

La con

19.103 Dispositif de coupe
19.103.

CoNGUS
— Tab
ou

— Tab

La con

rable conformément a 8.14.2 lorsque la machine est en mesure de fonctionner:

5, la machine doit étre congue de maniére a ce que, dans n'importe quelle config
ctionnement décrite en 8.14.2 b), la distance la plus courte mesurée entre’le poir

re, les exigences de I'Article 19 concernant les taille-haies qui‘ne sont pas des
élescopiques doivent également s'appliquer.

formité est vérifiee par examen et par mesurage.

1 Pour éviter tout contact avec la lame.de coupe, les taille-haies doive
pour satisfaire aux exigences d'une des catégories indiquées dans le

eau 101 pour tous les taille-haies, hormis les taille-haies télescopiques;

eau 102 pour les taille-haies . télescopiques.

formité est vérifiée par examen et par mesurage.
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Tableau 101 — Catégories de taille-haies (hors taille-haies télescopiques)

Eléments avec exigences Numéro de catégorie et exigences
1 2 3a 3b 4
Longueur de coupe <200 mm Non Non Non Non
applicable applicable applicable applicable

Temps d'arrét de la lame Non Non 3s 2s 1s

maximal (Paragraphe 19.104)

Nombre minimal de poignées 1 2 2 2 2

Nombre minimal de poignées 1 1 1 2 2

avec commande de lame » »
{aeux—avet {getry avec
activation activption
simultanée) simul{fanée)

Emplagement de la poignée poignée poignée Non Non

commande de lame arriere arriere arriere applicable applifable

Configyiration de la lame 114 114 115 115 116

Protec{ion inférieure exigée Non Non Oui Non Non

(Paragfaphe 19.105)

Poignée réglable pendant le Non Oui Oui Oui Oui

fonctionnement autorisée

(Paragfaphe 19.101.3)

Protége-main avant exigé Non Non Qui Non Non

(Paragfaphe 19.102.2)

NOTE 1

En Europe (EN 62841-4-2), la Catégorie 3a n’est pas_applicable.

NOTE 2| En Europe (EN 62841-4-2), le temps d'arrét’de.Ta lame maximal pour les machines de la Catégorie 3b

est de 1|s

Tableau 102 — Catégories de taille-haies télescopiques

Elénjents avec exigences

Numéro de catégorie et exigences

1 2 3a 3b 4
Longupur de coupe <200 mm Non Non Non Non
applicable applicable applicable applipable
Tempsg d'arrét de la lame 3s 3s 3s 3s 3|s
maximal (Paragraphe 19.:04)
Nombrg minimal de-poignées 2 2 2 2 ?
Nombrg minimallde poignées 1 1 1 1
avec cpmmande-de lame
Emplagement’de la poignée poignée poignée poignée poignée
commande’de lame arriere arriéere arriere arriere arriere
Configuration de la lame 114 114 115 115 116
(siles (siles (siles
extensions extensions extensions
émoussées émoussées émoussées
sont exigées) | sont exigées) | sont exigées)
Protection inférieure exigée Non Non Non Non Non
(Paragraphe 19.105)
Protége-main avant exigé Non Non Non Non Non

19.103.2 Extensions émoussées

19.103.2.1

se déployer sur une distance d'au moins 400 mm

Les extensions émoussées comme indiqué de 19.103.2.2 a 19.103.2.4 doivent
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artir de n'importe quel point de la face arriere de la poignée avant; ou

— si applicable pour les taille-haies télescopiques, a partir du point le plus proche de toute
surface de prise sur un arbre utilisée comme poignée, conformément a 8.14.2.

Voir Figure 113. Si la poignée avant est située a distance le long du dispositif de coupe, les
extensions émoussées doivent démarrer a la premiére dent de la lame et s'étendre au-dela
de l'arriére de la poignée avant jusqu'a ce que la distance minimale de 400 mm soit atteinte.

La con

19.103

formité est vérifiée par examen et par mesurage.

.2.2 Catéqories 1 et 2 de taille-haies (voir Figure 114)

La dist

La pro
19.103

La con

19.103

ance d’ouverture des dents de la lame (d4) ne doit pas dépasser 8 mm.

ondeur minimale des extensions émoussées (d,), si elle est exigée conforme
.2.1, ne doit pas étre inférieure a 8 mm.

formité est vérifiée par examen et par mesurage.

.2.3 Catégories 3a et 3b de taille-haies (voir Figure 11%)

La distance entre les extensions émoussées adjacentes, si‘elle est exigée conformé

19.103

ne dép
est pos

La con

19.103

La prg
19.103

De plu

ne dg
perpen
comme

Pour |

.2.1, ne doit pas laisser un cylindre d'essai de (19;0 f81) mm, appliqué avec un

assant pas 1 N, entrer en contact avec une dent de la lame, lorsque le cylindre
itionné perpendiculairement au plan du dispositif de coupe.

formité est vérifiée par examen et par ufinessai manuel.

.2.4 Catégorie 4 de taille-haies-(voir Figure 116)

fondeur minimale des extensions émoussées, si elle est exigée conformér
.2.1, ne doit pas étre inférieure a 8 mm comme représenté a la Figure 116 a).

5, la distance entre les-dents de la lame et le c6té du cylindre d'essai de (120

it pas étre inférieure a 4 mm lorsque le cylindre d'essai est pos
diculairement au plan du dispositif de coupe et entre deux extensions émot
représenté.aNa Figure 116 a).

es machines avec extensions émoussées qui ne font pas partie intégra

disposgitif de‘coupe, I'exigence supplémentaire suivante doit étre satisfaite:

ment a

ment a
e force

d'essai

nent a

8)rnw
itionné
ssées

hte du

La dis

ance entre l'extremité du plan de coupe entre les lames de coupe et le c

6té du

cylindre d'essai ne doit pas étre inférieure a 4 mm lorsque le cylindre d'essai est positionné
comme représenté a la Figure 116 a) puis incliné autour des extrémités des extensions
émoussées selon un angle maximal de 40° comme représenté a la Figure 116 b).

La con

19.103
19.103

formité est vérifiée par examen et par un essai manuel.

.3 Dispositifs de coupe réglables

.3.1 Les dispositifs de coupe réglables qui permettent une orientation du dis

positif

de coupe par rapport au corps de la machine et qui n'exigent pas l'utilisation d'un outil
doivent satisfaire aux exigences de 19.103.3.2 a 19.103.3.6. Les dispositifs de coupe
réglables ne doivent pas aller a I'encontre d'autres dispositions de la présente norme pour
chaque configuration de fonctionnement conformément a 8.14.2 b).
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19.103.3.2 Pour les dispositifs de coupe réglables a rotation axiale juxtaposée, dans les
positions de fonctionnement, le dispositif de coupe ne doit pas se situer a plus de 95° de la
position centrale autour de son axe de rotation. Voir la Figure 117 pour un exemple de
rotation axiale juxtaposée.

La conformité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.103.3.3 Le dispositif de coupe réglable doit comprendre des détentes de verrouillage
pour chaque configuration de fonctionnement conformément a 8.14.2 b). Le dispositif de
coupe doit se verrouiller automatiquement dans chaque position de détente de verrouillage

lors de l'ajustement du dispositif de coupe, sauf lorsque la commande de libération du
dispositi est actionnée

La confformité est vérifiée par examen et par un essai manuel.

19.103.3.4 Un dispositif de coupe réglable doit étre équipé d'une commandeé de libgration
de dispositif de coupe momentanée pour désengager le dispositif de coupe d'une position
verroulllée. Une poignée conforme a 8.14.2 b) 103) doit étre fournie pour ajuster la position
du dispositif de coupe de maniere a ce qu'aucun contact avec le(dispositif de colipe ne
soit exligé. Les exigences de 21.30 ne doivent pas s'appliquer a_lalpoignée d'ajustement du
dispositif de coupe.

La confformité est vérifiée par examen et par un essai manuél)

19.103.3.5 La commande de libération du dispositif/de coupe doit étre située a I'extérieur
de la qurface de prise de la poignée, comme indiqué en 8.14.2 b) 103). Pour les taille-haies
qui ne|sont pas des taille-haies télescopiquesi.il ne doit pas étre possible pour yn seul
opérateur de désengager le dispositif de coupe d'une position verrouillée a I'aide d’tine de
ses mains lorsque la machine est en fonctionnement.

La confformité est vérifiée par examen et\par un essai manuel.

19.103.3.6 Une commande de libération du dispositif de coupe doit avoir une résistance
adéquate et doit étre suffisamment durable.

La confformité est vérifiéespar I'essai suivant:

La commande de ‘libération du dispositif de coupe est actionnée 2 000 fois ay total,
engageéant toutes)les positions de détente de verrouillage sur toute la course du dispositif de
coupe|réglable, dans les deux directions.

Chaqup <actionnement de commande de libération du dispositif de coupe compofte les
étapeslara d) suivantes:

a) démarrage de toute position de détente de verrouillage, activation de la commande de
libération du dispositif de coupe;

b) début de [l'ajustement du dispositif de coupe jusqu’a la position de détente de
verrouillage suivante;

c) libération de la commande de libération du dispositif de coupe a environ la mi-course
vers la position de détente de verrouillage suivante;

d) poursuite de l'ajustement du dispositif de coupe jusqu’a I’engagement du dispositif de
coupe dans la position de détente de verrouillage suivante.

Apres l'essai, la machine doit satisfaire a l'essai de rigidité diélectrique de I'Annexe D entre
les parties actives et les parties accessibles et les parties actives ne doivent pas devenir
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accessibles, comme spécifié a I'Article 9, si I'ajustement peut exercer des contraintes sur le
cablage interne.

A la fin du conditionnement, la commande de libération du dispositif de coupe doit
fonctionner comme prévu et doit satisfaire a I'essai suivant:

Lorsque le dispositif de coupe est dans une position de détente de verrouillage, un couple
de 6 Nm est appliqué pendant 1 min en fonction du sens de rotation prévu du dispositif de
coupe, et il est appliqué dans chaque sens de rotation.

Pendant I'essai, le dispositif de coupe ne doit pas se désengager de la ou des positions de
détentegdeverrouittage et fedispositif decoupe dortcontimuer de—forrctionmer—correcfement
apres ('essai. Les connexions électriques ne doivent pas s’étre desserrées et il ne doitly avoir
aucung détérioration compromettant la sécurité en utilisation normale.

19.103.4 Pour les taille-haies de catégorie 3a, hormis les taille-haies télescopiques, le
dispositif de coupe doit avoir une bande de couleur trés visible autre que’le vert, le marron
ou le noir (par exemple: rouge, jaune ou orange) qui:

— ait yne largeur de 10 mm au minimum;
— se ditue sur la surface supérieure du dispositif de coupe;
— s'étende sur au moins 90 % de la longueur de coupe; et

— satigfasse aux exigences de 8.12.

La confformité est vérifiée par examen, par mesurage_ét par un essai.

19.10j Temps d'arrét de la lame
1

19.104.1 La machine doit satisfaire a l'exigence relative au temps d'arrét de 14 lame
maximpl spécifiée dans le

— Tabjeau 101 pour les taille-haiesihormis les taille-haies télescopiques;
ou
— Tabjeau 102 pour les taille-haies télescopiques;

la machine étant ajustée-et lubrifiée conformément a 8.14.2.

La confformité estérifiée par I'essai de 19.104.3 effectué conformément & 19.104.2.

I'essai|né/soient pas affectés. Si un dispositif de démarrage externe est utilisé, il ne dpit pas

influe neertes—+résuitats-

19.104|.‘2 Le-taille-haie doit étre monté et instrumenté de maniére a ce que les résultats de

Les moyens d'utilisation du taille-haie pendant I'essai doivent étre tels que la commande de
lame soit libérée soudainement de la position "marche"” et retourne d'elle-méme a la position
"arrét". Un dispositif pour détecter le moment de libération de la commande de lame doit étre
fourni.

Le taille-haie doit fonctionner a la vitesse maximale.

Les compteurs de tours doivent avoir une exactitude de +2,5 % et le systéme de mesure
d'enregistrement du temps doit avoir une exactitude totale de + 25 ms.

Chaque cycle doit inclure la séquence suivante:

— accélérer le dispositif de coupe de la position de repos a la vitesse maximale (temps t;);
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— le maintenir a cette vitesse pendant une courte durée pour garantir qu’il est stable (temps
t);

— libérer la commande de lame et permettre au dispositif de coupe de se mettre en
position de repos (temps t,);

— le laisser pendant une courte durée en position de repos avant de passer au cycle suivant
(temps t,).

Si le temps total pour un cycle est t, alors t, =ty +t, + t, + t,. Les temps de cycle d'essai pour
"marche” (tg +1t,) et "arrét” (t, +t,) doivent étre définis par le fabricant mais ne doivent pas
dépasser 100 s "marche” et 20 s "arrét".

NOTE Cetessarmestpas representatifd'ume utitisatiomr mormate et par consequent, tes—temps de Tycle sont
spécifié$ par le fabricant pour éviter toute usure ou tout endommagement inutile de la machine.

Dix opgrations "marche/arrét" de la commande de lame doivent étre effectuées‘avant |'essai,
avec lg dispositif de coupe et le mécanisme d'arrét, le cas échéant, ajustés ¢omme décrit en
8.14.2

Le temps d'arrét de la lame est mesuré entre le moment ou la commande de lajne est
libéréel et le moment ou la lame de coupe a atteint la fin de la,'derniere course |totale.
Lorsqu'il y a deux commandes de lame, la moitié des cycles d'essais et les mesurapes de
temps |d'arrét doivent étre effectués sur chacune d'elles en altérhant les cycles d'essaig entre
les deyx commandes de lame.

Pour les machines avec plus de deux commandeside lame, |'essai est répété sur des
échantjllons séparés pour chaque combinaison de. commandes de lame, en alternant les
cycles|d'essais entre chaque paire de commandes-de lame.

19.104.3 La séquence d'essai doit comprendre 2 506 cycles au total. Le mesurage du|temps
d'arrégy de la lame doit étre effectué pouriles 6 premiers cycles de chaque ensempble de
500 cyrles de manceuvre et les 6 derniers cycles de la séquence d'essai. Le taille-hgie doit
étre ajusté et lubrifié comme décrit en 8.14.2. Si applicable, le mécanisme de frein doit étre
entretgnu conformément a 8.14.2.

Le mesurage d’aucun autre témps d'arrét de la lame n’est exigé.

Chacuh des 36 temps-\‘d‘arrét de la lame mesurés doit satisfaire aux exigenges du
Tableau 101 ou du Tableau 102, si applicable. Si I'échantillon n'arrive pas a termyner le
nombre total de cycles mais satisfait aux exigences de cet essai et si la défaillance n’¢st pas
liee aulmécanismie d’arrét, le cas échéant, alors:

— soit| la maehine peut étre réparée, dans la mesure ou la réparation n’affecte pas le
médganisme d'arrét, et I'essai peut étre poursuivi; ou

— si la_machine ne peut pas étre réparée,  un autre échantillon peut étre soumis a l'elssai et
doit alors satisfaire totalement aux exigences.

Il n’est pas nécessaire que la séquence d'essai soit continue, mais toute période de
manceuvre ne doit étre arrétée qu’aprés un ensemble de 6 cycles mesurés. De plus, tout
entretien du mécanisme de frein conforme a 8.14.2 ne peut étre effectué qu’aprés un
ensemble de 6 cycles mesurés.

19.105 Protection inférieure

Pour les machines de catégorie 3a, hormis les taille-haies télescopiques, une protection
comme représentée a la Figure 118 doit étre fournie sur la partie inférieure de la machine
entre le dispositif de coupe et la partie inférieure de la machine susceptible d'étre soutenue
par l'utilisateur. La protection doit s'étendre d'au moins 12 mm au-dela de la partie inférieure
de la machine lorsqu'elle est mesurée au centre du dispositif de coupe. La protection doit
étre congue de maniére a ce qu’il soit peu probable de I'utiliser comme poignée.
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La con

formité est vérifiée par examen et par mesurage.

19.106 Couvercle du dispositif de coupe

Un couvercle de protection doit étre fourni avec la machine pour couvrir la longueur de
coupe du dispositif de coupe afin d'éviter toute blessure pendant le transport et le stockage,
conformément a 8.14.2. Le couvercle ne doit pas se détacher du dispositif de coupe lorsque

la mac

La con

19.107—Enduranece-des—ajustements

Un mo

— les
— les

doit ét
exigen

Les manceuvres qui ne sont exigées que pour mettre la machine en service conformé

8.14.2

La confformité est vérifiée par I'essai suivant.

Pour lgs ajustements a effectuer lorsque la machine n'est pas en fonctionnement, le

d'ajust
conditi|

Pour
d'ajust
conditi

Si app

Aprés
les pa

accesdibles, comme . 'spécifié a I'Article 9, si 'ajustement peut exercer des contraintes

cablag

A la
d'ajust

hine est en position descendante verticale.

formité est vérifiée par examen et par un essai manuel.

yen d'ajustement, hormis pour

poignées réglables comme spécifié en 19.101.3; et
dispositifs de coupe réglables comme spécifié en 19.103.3

e suffisamment durable pour éviter toute défaillance entrainant un non-respsg
ces de I'Article 19.

a) ne sont pas considérées comme étant des ajustements.

bment doit étre soumis a 400 cycles'de la maniére décrite en 8.14.2 da
bns de course maximale prévue.

es ajustements a effectuer lorsque la machine est en fonctionnement, le
ement doit étre soumis a 2.000 cycles de la maniere décrite en 8.14.2 d4g
bns de course maximale préiwe a un nombre minimum de 6 cycles par min.

icable, le moyen d’ajustement doit étre maintenu conformément a 8.14.2.

'‘essai, la machine doit satisfaire a I'essai de rigidité diélectrique de I'Annexe [
'ties actives et-les parties accessibles et les parties actives ne doivent pas (

E interne-

in ,du conditionnement, la machine doit continuer a satisfaire a 19.1, le

ct des

ment a

moyen

ns les

moyen

ns les

D entre
levenir
sur le

moyen

nient doit fonctionner comme prévu et l'ajustement doit satisfaire aux exigen

ces de

19.108 si applicable. Les connexions électriques ne doivent pas s’étre desserrées et il ne doit
y avoir aucune détérioration compromettant la sécurité en utilisation normale.

19.108 Intégrité des ajustements

Les po

— les

— les

ignées et autres éléments de la machine, hormis

poignées réglables comme spécifié en 19.101.3; et

dispositifs de coupe réglables comme spécifié en 19.103.3

destinés a étre ajustés, doivent étre congus de maniére a ne pas étre susceptibles de
changer de position de maniére intempestive.

La con

formité est vérifiée par l'essai suivant.
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Tous les ajustements doivent étre effectués comme décrit en 8.14.2 a) ou 8.14.2 b). Si des
fixations filetées sont utilisées pour l'ajustement, elles doivent étre serrées aux deux tiers de
la valeur spécifiée en 27.1, hormis

— les
— les

— les

qui doi

ajustements filetés des fixations de type a levier;
fixations de type collet; ou

vis de diamétre nominal supérieur a 6,0 mm

vent étre serrés conformément a 8.14.2.

Les ajustements capables d'effectuer un mouvement axial doivent étre soumis a I'essai avec

une fd
quelco
doiven
moyen
appliq
10° de

19.109
télesc

La fo
télesc
avant

La confformité est vérifiée par I'essai suivant:

Le taille-haie télescopique est ajusté selon(une configuration qui entraine la plus

distang
8.14.2

La ma
arriers

Le point de suspension et le'point d'application de la force de restauration donnant la fd

restau
doit ét

19.110
simple

Toute

é(e), il ne doit pas y avoir plus de 10 mm de translation dans le sens aXial ou
rotation permanente.

La longueur de l'arbre en combinaison avec la répartition’ du poids du tail
ppique ne doit pas générer de situation dangereuse en cas-de-perte de comman

ce appliguée a la poignée arriére nécessaire & pour maintenir le tail
bpique horizontalement, avec le taille-haie télescopique suspendu par la p¢
bu |la surface de préhension conformément a 8.14:2b), ne doit pas dépasser 100

e entre la poignée avant et l'extrémité du dispositif de coupe conformér
b). Le cable d'alimentation doit étre coupé au point auquel il entre dans la mac

chine est suspendue par |a ‘poignée avant. Une force est appliquée a la pq
pour placer la machine enposition horizontale. Voir Figure 119.

ation la plus faible~doivent étre sélectionnés, mais la distance entre les deux
e comprise entre-0,3 m et 1 m.

Les taillechaies télescopiques de plus de 6 kg doivent étre équipés d'une |
ou double.

prételle fournie avec la machine doit étre:

e-haie
le.

e-haie

bignée
N.

ongue
nent a
hine.

pignée

rce de
points

retelle

— ajustable a la taille de I'opérateur et son fonctionnement doit étre conforme a 8.14.2 b);

— congue pour étre facile a retirer; ou

— équipée d'un mécanisme de libération rapide garantissant que la machine peut étre retirée

ou |

ibérée rapidement par I'opérateur.

Un mécanisme de libération rapide, si fourni, doit étre positionné au niveau du raccordement
entre la machine et la bretelle ou entre la bretelle et I'opérateur. Le mécanisme de libération

rapide

doit uniquement permettre la séparation par une action délibérée de I'opérateur.

Si un mécanisme de libération rapide est fourni, il doit étre possible de I'ouvrir sous le poids
de la machine. Il doit exiger I'utilisation d'une seule main et ne pas avoir plus de deux points

de libe

ration.
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NOTE Un exemple de point de libération est une boucle qui exige une compression entre le pouce et un doigt
avant libération, par exemple: boucles a libération latérale.

Une bretelle simple est considérée comme congue pour étre retirée facilement.

Une bretelle double est considérée comme congue pour étre retirée facilement si les sangles
d'épaule a gauche et a droite ne sont pas attachées entre elles a l'avant du corps de
l'opérateur.

Si les sangles reliant les sangles d'épaule gauche et droite sont fournies, la bretelle est
également considérée comme congue pour étre retirée facilement lorsque les sangles reliant
les sangles d'épaule a gauche et a droite peuvent étre libérées sous la charge de la machine
a l'aidd"d'une seule main et ont deux points de liberaiion au maximum.

La confformité est vérifiée par examen et par un essai fonctionnel en utilisant lacconfiguration
la plus|lourde telle qu'identifiée en 8.14.2.

20 Résistance mécanique

L'article de la Partie 1 s'applique avec les exceptions suivantes:
20.1 Addition:

Les dommages causés au dispositif de coupe sont ighores.

20.3 Pour les taille-haies, les exigences sont dennées en 20.3.1.
20.3.1| Remplacement:

Un taillle-haie est laché une fois d‘une hauteur de 1 m sur une surface en béton dans
chacune des quatre orientations représentées a la Figure 120, tandis qu’il est réglg a sa
position de déploiement maximallconformément a 8.14.2 b) et avec un dispositif qu une
poignéle quelconque réglable dans’' la position de coupe zéro degré. Le point le plus bapg de la
machine doit étre a 1 m au-dessus de la surface en béton. Au cours de l'esspi, les
accessoires déemontableswe sont pas montés. Les impacts secondaires doivent étre évités.

NOTE 1| L’arrimage constitue une méthode permettant d’éviter les impacts secondaires.

Si des|fixations/sont fournies comme spécifié et montées conformément a 8.14.2, I'essai est
répété] avec chaque fixation ou combinaison de fixations montée sur un échantillon de
machine sépare.

De pluls,~un taille-haie télescopique doit éire |[dché une fois sur une surface en bétoh dans
chacune des trois positions et configurations les plus défavorables, en position de
déploiement maximal. Pour chaque chute supplémentaire, la machine est soutenue par
pivotement a I'arriére de la commande de lame dans la poignée arriére 1 m au-dessus de la
surface en béton. Le bord de coupe le plus proche entre la lame de coupe et la poignée
arriére est soulevé a une hauteur de 2 m au-dessus de la surface en béton et laissé tomber
sur la surface en béton. Voir Figure 121.

Chaque chute doit étre effectuée sur une unité séparée. A la demande du fabricant, chaque
chute peut étre effectuée sur la méme unité.

NOTE 2 Pour un taille-haie télescopique, sept chutes sont effectuées au total.

20.5 Addition:
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Toute isolation recouvrant les poignées métalliques doit étre adaptée pour des températures
prévues dans des conditions d'utilisation normale.

La conformité est vérifiée par I'essai suivant:

Un échantillon séparé de la partie couverte doit étre conditionné a une température de plus
de 25 K supérieure a la température maximale mesurée pendant I'essai de I'Article 12, mais
non inférieure a (70 +2) °C pendant 168 h. Apres le conditionnement, [I'échantillon doit
atteindre environ la température ambiante.

L'isolation ne doit pas s'étre décollée, étre en mesure de se déplacer longitudinalement ou
avoir rgtrécto‘une maniere caormmprorrietiant risoiatiorr exigee.

Ensuite, I'échantillon doit étre maintenu pendant 4 h a une température de (-10 £)2) °Clet étre
immédfatement soumis a un impact appliqué au moyen d’un appareil (voir Figure 122) d'un
poids A" de 300 g et chutant d’une hauteur de 350 mm sur un burin "B" en acier trempg, dont
le bord est placé sur I'échantillon. Un impact doit étre appliqué a chaque endroit lauquel
Iisolatlon est susceptible d'étre affaiblie ou endommagée dans descconditions d'utilisation
normale. La distance entre les points d'impact doit étre d'au moins 10 mm.

Ensuitg, un essai de rigidité diélectrique est effectué conformément a I'Article D.2 avpc une
tension alternative de 1 250 V entre les poignées et les sutfaces de préhension en ¢ontact
avec Iq film et le dispositif de coupe.

Pendant cet essai, il ne doit pas y avoir de contournement ou claquage.

20.101| Résistance mécanique du taille-haie

20.101.1 Les machines doivent avoir la.résistance nécessaire pour résister aux |forces
anticipges.

La confformité est vérifiée par I'essai‘de

— 20.101.2 pour les taille-hajes, hormis les taille-haies télescopiques;
— 20.101.3 pour les taille-haies télescopiques; ou

— 20.101.2 et 20.101.3 pour les machines qui sont convertibles entre une configuration de
taille-haie télescopique et celle d’un taille-haie qui n’est pas un taille-haie
téldscopique, sélon le cas.

20.101[.2 Le_taille-haie est suspendu verticalement au milieu de la longueur du dispositif
de coype. Un-poids de

— 5 kg.pour les catégories 1 et 2; ou de

— 15 kg pour les catégories 3a, 3 b et 4

est suspendu progressivement au centre de chaque surface de prise de chaque poignée
identifiée en 8.14.2, alternativement, sur une zone de 75 + 5 mm de large pendant 1 min.

Apres l'essai, le taille-haie doit satisfaire aux criteres d'acceptation de 20.1 et ne doit pas
S’étre détaché ou déformé de maniére permanente, compromettant la sécurité mécanique de
la machine exigée par la présente norme (hors déformation du dispositif de coupe) en
raison de la force appliquée.

20.101.3 Résistance du taille-haie télescopique

20.101.3.1 Les taille-haies télescopiques doivent avoir la résistance mécanique
nécessaire pour résister aux forces survenant dans les conditions d’utilisation normale.
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La conformité est vérifiée par I’essai suivant.

Le taille-haie télescopique est ajusté selon une configuration qui entraine la plus longue
distance entre la poignée avant et l'extrémité du dispositif de coupe conformément a
8.14.2 b). Le taille-haie télescopique est suspendu verticalement au milieu de la longueur du
dispositif de coupe. Un poids de 20 kg est alors suspendu progressivement au centre de
chaque surface de prise de chaque poignée identifiée en 8.14.2, alternativement, sur une
zone de 75 £ 5 mm de large pendant 1 min.

Aprés l'essai, le taille-haie télescopique doit satisfaire aux critéres d'acceptation de 20.1 et
les part/es du taille-haie telescoplque ne dorvent pas s étre détachées ou deformees de

: =Talta = : par la
prése te norme (hors deformat/on du dlsposmf de coupe) en raison de la force appl/q ée.

20.101.3.2 Les taille-haies télescopiques équipés d'arbres télescopiques doivent étre
équipés de "butées" qui empéchent les arbres et les autres parties de_se& détacher en
utilisation normale.

La confformité est vérifiée par I'essai suivant:

La maghine est suspendue verticalement au milieu de la longueur du dispositif de |coupe
avec l¢ dispositif de coupe aligné le plus prés possible parallelement a I'axe de l'arbre. La
machine doit étre dans sa configuration rétractée. Une masse de 10 kg est fixée|sur la
poignée arriére/la position de préhension. Un moyen de verrouillage est alors| libéré
individuellement le plus rapidement possible pour-‘permettre a la poignée arriéere de
descendre dans sa position entiéerement déployée.

A l'isslie de I'essai, les parties d’un taille-haie;télescopique ne doivent pas se sépayer, se
casser|lou présenter des fissures visibles avee une vision normale.

20.101[.3.3 Le taille-haie télescopique doit avoir la résistance mécanique pour résisfer aux
forces [statiques lorsque des coupes, _sont effectuées.

La mag¢hine ne doit pas

- dévler temporairement«de plus de 15 % de la longueur mesurée entre le pointl de la
commande de lame-dans la poignée arriére le plus proche de la lame de coupp et le
borg de coupe le plus“proche de la lame de coupe lorsqu'une force de 50 N est apgfliquée

a laldent de la lame la plus proche de la poignée avant;

- étreg déforméesde maniére permanente de plus de 5 % de la longueur mesurée entre le
point de la‘\commande de lame dans la poignée arriére le plus proche de la lame de
coupe et le bord de coupe le plus proche de la lame de coupe aprés élimination de la

appllquee qui pourrait entrainer un non-respect des exigences de IArtche 20

La conformité est vérifiée par I'essai suivant:

Le taille-haie télescopique est ajusté selon une configuration qui entraine la plus longue
distance entre la poignée avant et l'extrémité du dispositif de coupe conformément a
8.14.2 b). Avec I'axe de la machine en position horizontale monté fixement au centre de la
poignée avant et de la poignée arriére sur une zone de 75 +5 mm de large, une force de
50 N est appliquée pendant 1 min dans chaque direction perpendiculaire au plan du
dispositif de coupe (Y, et Y,) et dans chaque direction transversale au plan du dispositif
de coupe (Z; et Z,) au niveau de la dent de la lame la plus proche de la poignée avant. Voir
Figure 123. Au cours de l'essai, le dispositif de coupe ne doit pas se désengager de sa
position de détente, le cas échéant. La déformation temporaire et la déformation permanente
doivent étre évaluées pour chaque orientation. Un nouvel échantillon peut étre utilisé pour
chaque orientation.
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21 Construction
L'article de la Partie 1 s'applique avec les exceptions suivantes:
21.17 Remplacement du premier alinéa:

La fonction d'un interrupteur de puissance est réalisée par la commande a une ou deux
mains de la ou des commandes de lame comme exigé par le Tableau 101 ou le Tableau 102,
selon le cas.

Les exigences opérationnelles pour les interrupteurs de puissance de la présente norme
s'appliguent aux commandes de lame, sauf indication contraire. Les exigences élecfriques
s'appliquent a la portion de la commande de lame qui commande la charge "électrique
responisable du fonctionnement du taille-haie.

Il ne doit pas y avoir de dispositif pour verrouiller une commande de lame en position
"marche". Les commandes de lame doivent exiger une intervention de "'opérateur pour étre
actionnnées. Le dispositif de coupe doit s'arréter lorsqu'une commande de lame est
relachge.

Les cdmmandes de lame doivent étre congues de maniére a<ce que les dangers liés a un
démartage intempestif soient réduits a un niveau minimum_2Cela doit étre considéré comme
satisfa|t si I'une des options suivantes est respectée:

— Polr les taille-haies qui utilisent une seule commande de lame, les exigent¢es de
21.118.102 doivent s'appliquer; ou

— Polr les taille-haies qui utilisent au moins deux poignées avec une commande de¢ lame
dans chaque poignée, le dispositif de(coupe doit uniquement fonctionner pqur les
combinaisons de commandes de Jame exigées pour le fonctionnement| telles
qu'ldentifiées en 8.14.2 b).

21.18 | Remplacement:

21.18.101 Lorsque la commande de lame ou, si applicable, une combinaispn de
commEndes de lame exigéespour faire fonctionner le dispositif de coupe telles qug celles
identifiees en 8.14.2 b), a\éteé utilisée, le dispositif de coupe doit fonctionner en mqins de
1s.

La confformité est-érifiée par examen, par mesurage et par un essai manuel.

21.18.102 Taille-haies avec une seule commande de lame

21.18.102.1 Généralités

Des exigences supplémentaires pour les taille-haies qui utilisent une seule commande de
lame sont indiquées de 21.18.102.2 a 21.18.102.4.

21.18.102.2 La commande de lame exigée par 21.17 doit étre un interrupteur de
puissance a contact momentané sans dispositif de verrouillage, qui peut étre mise en
marche ou a l'arrét par l'utilisateur sans la nécessité de relacher I'une des poignées ou
surfaces de préhension exigées par 19.101.

La conformité est vérifiée par examen et par un essai manuel.

21.18.102.3 Le taille-haie doit étre équipé d'une commande de lame avec un dispositif de
déverrouillage de maniére a ce qu'au moins deux actions séparées et différentes soient
exigées avant que I'entrainement du dispositif de coupe ne soit possible. Il ne doit pas étre
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possible d’effectuer ces actions avec un seul mouvement de préhension ou un mouvement en
ligne droite dans toute surface de préhension identifiée conformément a 8.14.2 b) 6).

Le dispositif de déverrouillage et le capteur de présence d’opérateur (le cas échéant)
doivent étre actionnés avant que la commande de lame ne puisse permettre I'entrainement
du dispositif de coupe.

Il ne doit pas étre nécessaire de soutenir I'activation du dispositif de déverrouillage tant que la
commande de lame est activée, a condition que

- la commande de lame ou un capteur de présence d'opérateur (le cas échéant) soit
activé . . PN . " ) ; ot

- qu'il y ait un signal visuel ou sonore dés que l'actionneur de déverrouillage est lihéré et
qu'il persiste au moins jusqu'a ce que la commande de lame ou le capteur de\présence
d'opérateur (le cas échéant) soit activé;

ou

- qu’yn capteur de présence d'opérateur (le cas échéant) soit activéyavant la libération de
I'actionneur du dispositif de déverrouillage.

NOTE | e signal visuel ou sonore est destiné a indiquer uniquement I'état du/taille-haie.

Le taille-haie doit retourner a I'état verrouillé original en meins de 1 s lorsque la commande
de lanje est relachée (c’est-a-dire, lorsqu’au moins deux{actions séparées et différentgs sont
exigéep avant que l'entrainement du dispositif de coupe’ne soit possible), a moins

- qu'yn capteur de présence d'opérateur ne sqitsfourni; et
- quejfla main ne soit pas relachée du capteur@de présence d'opérateur.

La fongtion de détection de présence d'opérateur peut étre réalisée par une combinaison de
moyeng mécaniques, électriques ou électroniques.

La confformité est vérifiée par exameh, par mesurage et par un essai manuel.

De plus, pour un dispositif deJverrouillage situé sur toute surface de préhension idéntifiée
conformément a 8.14.2 b)«103), afin de déterminer s’il est possible d’actionner la commande
de larme et le dispositif~de déverrouillage avec un seul mouvement de préhension|ou un
mouvement en ligne draite, la conformité est vérifiée par l'essai suivant:

Le dispositif de_@éverrouillage ne doit pas étre actionné par une tige de 25 mm de diameétre x
75 mm| de lohg) avec une force ne dépassant pas 20 N exercée sur le dispogitif de
déverrpuillageé dans toute direction. La tige doit étre appliquée de sorte que sa $urface
cylindrjque-ponte la surface du dispositif de déverrouillage et toute surface adjacepte au
dispositif\de déverrouillage

21.18.102.4 Capteur de présence d’opérateur

Le capteur de présence d’opérateur, le cas échéant, doit étre intégré dans la poignée ou
dans la surface de préhension associée a la commande de lame

La fonction du capteur de présence d’opérateur peut étre obtenue par une ou toute
combinaison de moyens mécaniques, électriques ou électroniques.

NOTE Un exemple de capteur de présence d’opérateur est représenté a la Figure 124.
La conformité est vérifiée par examen.

21.30 Modification:
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Le paragraphe de la Partie 1 s'applique aux taille-haies qui ne sont pas des taille-haies
télescopiques.

21.30.101 Les taille-haies télescopiques sont considérés comme des machines
susceptibles de couper des fils électriques cachés ou leur propre cable et doivent satisfaire
aux exigences suivantes:

Les poignées et surfaces de préhension des taille-haies télescopiques, telles que spécifiées
en 8.14.2 b) 6), doivent étre en matériau isolant ou, lorsqu'elles sont en métal, doivent étre
correctement recouvertes de matériau isolant d'une épaisseur minimale de 1 mm ou leurs
parties accessibles doivent étre isolées par une ou des protections isolantes des parties
meétalli i i & ivé i iti ctions
isolantes ne doivent pas étre considérées comme une isolation principale, 4dso¢lation
supplémentaire ou isolation renforcée.

Une ppignée auxiliaire isolée, de type manche et les sections de I'arbre d'un taille-haie
télescppique qui sont exigées pour satisfaire a cette exigence doivent, étre munigs d'un
flasqug d'une hauteur supérieure ou égale a 12 mm au-dessus de la pdighée et couviant au
moins P40° de la circonférence pour fournir une protection afin de réduire le plus possible la
probaHilité que la main ne glisse sur les surfaces qui ne sont pas correctement isolées.

Un flagque entre la poignée avant et le dispositif de coupe peut étre omis si I'isolation de
I’arbre|s’étend au minimum de la poignée avant a un emplacement situé a 1,2 m du ppint de
la commande de lame dans la poignée arriére le plusiproche de la lame de coupe et du
bord de coupe le plus proche de la lame de coupe.

La confformité est vérifiée par examen, par mesurage et par les essais de 20.5.
21.35 | Le paragraphe de la Partie 1 n'est pasapplicable.

21.101| Pour les taille-haies télescopiques, la distance maximale mesurée entre le ppint de
la compmande de lame le plus éloigné de la lame de coupe et le sommet de la lame de
coupe| avec la machine ajustée\-dans sa configuration la plus défavorable ne dagit pas
dépasger 3,5 m.

La confformité est vérifiée.par mesurage.

22 Cagnducteurs. internes

L'article de la“Partie 1 s'applique avec les exceptions suivantes:

22.6 Modification:

Le paragraphe de la Partie 1 ne s'appligue pas aux parties réglables du taille-haie qui
peuvent tourner les unes par rapport aux autres et qui sont couvertes en 22.101, 19.101.3.6,
19.103.3.5 et 19.107.

22.101 Les parties réglables du taille-haie qui sont congues pour tourner les unes par
rapport aux autres conformément a 8.14.2 ne doivent pas entrainer de contraintes excessives
sur le cablage interne.

Ce paragraphe ne s’applique pas aux parties réglables du taille-haie qui peuvent tourner les
unes par rapport aux autres et qui sont couvertes en 19.101.3.6, 19.103.3.5 et 19.107.

La conformité est vérifiée par examen et par I'essai suivant:
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Pour les machines sans butée de limitation de rotation, les parties rotatives de la machine
sont soumises a 2 000 rotations continues dans chaque direction sans détente intermédiaire
de verrouillage désactivée.

Pour les machines avec butées de limitation de rotation, les parties rotatives de la machine
sont soumises a 2 000 cycles de butée a butée, avec détentes intermédiaires de verrouillage
désactivées. Une fois les 2 000 cycles terminés, chaque butée doit étre soumise a un couple
appliqué progressivement de 6 Nm pendant 1 min. La butée ne doit pas permettre a I'élément
rotatif d'aller au-dela des limites de sa course prévue.

NOTE Les détentes intermédiaires de verrouillage ne sont pas considérées comme des butées de limitation de
rotation.

Apres |'essai, la machine doit satisfaire a l'essai de rigidité diélectrique de I'Annexe\) entre
les parties actives et les parties accessibles et les parties actives ne doivent\pas devenir
accesgibles, comme spécifié a I'Article 9.

23 Cgmposants
L'article de la Partie 1 s'applique avec les exceptions suivantes:
23.1.10 Remplacement:

Les interrupteurs doivent étre congus de sorte <@\“éviter toute défaillance ppuvant
compromettre la conformité a la présente norme.

La confformité est vérifiée comme suit.

Les interrupteurs, s’ils sont soumis a l'essai séparément et qu’ils sont considérés ¢omme
étant conformes a I'lEC 61058-1:2008,“doivent satisfaire aux exigences spécififes en
23.1.10.1. De plus, si une commande de lame integre une tringlerie mécanique [sur un
interrupteur électrique, la combinaisel’ commande de lame-interrupteur est soumise al|l’essai
commae indiqué en 23.1.10.2.

Les interrupteurs qui n'ont.pas été soumis a I’essai séparément et qui ne sont pas congidérés
comme étant conformessa"I'lEC 610568-1:2008 ou qui ne satisfont pas aux exigent¢es de
23.1.10.1 sont soumis-al’'essai comme indiqué de 23.1.10.2 a 23.1.10.3.

23.1.10.2 Remplacement:

Les propriétés d'endurance des interrupteurs et des commandes de lame doivent étre
appropriées:

La conformité est vérifiée en soumettant trois échantillons de linterrupteur ou de la
commande de lame a /'essai d'endurance de cycle accéléré de 17.2.4.4 de
I''EC 610568-1:2008, mais conformément aux conditions de charge spécifiées soit en
23.1.10.2.1, soit en 23.1.10.2.2 et avec le nombre de cycles comme spécifié ci-aprés, mais a
une vitesse inférieure ou égale & 10 cycles par minute. Au cours de l'essai, le dispositif de
coupe est lubrifié comme décrit en 8.14.2.

Lorsque la commande de lame est réalisée par une tringlerie mécanique sur un interrupteur
électrique, la tringlerie peut étre soumise a l'essai avec l'interrupteur électrique relié a un
circuit indicateur au lieu de la charge de la machine.

Les commandes de lame lorsqu'une seule activation est exigée pour la manceuvre, sont
soumises a l'essai pendant 50 000 cycles de manceuvre. Les essais sont réalisés en activant
la commande de lame pour chaque cycle.
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Pour les commandes de lame qui exigent une activation bimanuelle simultanée non
séquentielle pour la manceuvre (mise sous tension du taille-haie), chaque commande de
lame est soumise a I'essai pendant 10 000 cycles de manceuvre par une manceuvre alternée
de chaque combinaison de commandes de lame identifiée en 8.14.2 b). Un cycle est
considéré comme ['exécution de la Séquence 1 et de la Séquence 2 identifiées dans le
Tableau 103, pour lesquelles la commande de lame 1 et la commande de lame 2 sont une
combinaison identifiée en 8.14.2 b). L'essai pour chaque combinaison peut étre réalisé avec
un échantillon de machine séparé.

Pour les commandes de lame qui exigent une activation bimanuelle simultanée séquentielle
pour la manceuvre (mise sous tension du taille-haie), chaque commande de lame est
soumise a l'essai pendant 10 000 cycles de manceuvre par une manceuvre alternée de
chaqué combinaison de commandes de lame identifiée en 8.14.2 b). Un cycle est gonsidéré

identifige en 8.14.2 b). L'essai pour chaque combinaison peut étre réalisé avec)un échantillon

commande de lame comporte des contacts mécaniques en)>Série avec un|circuit
ique comprenant un ou plusieurs dispositifs de coupure a semiconducteur
(SSD - semiconductor switching device) comme défini dans I'lEC610568-1:2008 dans Idsquels
le circyit assure une fonction de protection en réduisant le courant pendant le fonctionnement

- sur|trois échantillons supplémentaires, le circuit électronique doit étre shunté et|l'essai
répété pendant au moins 1 000 cycles de manceuvre;ou

- la fpnction de protection doit étre considéréescomme une fonction critique ppur la
séclrité et satisfaire au niveau de performance.le plus élevé des commandes de Iame en
18.8.

Les inferrupteurs autres que les commandes de lame tels que les interrupteurs de séllection
de vitelsse, susceptibles d'étre en position"marche lorsqu'ils sont sous tension, sont soumis a
I'essai|comme décrit ci-dessus, maisypour 1 000 cycles de manceuvre seulement pour les
conditipns de charge rencontrées-en utilisation normale.

Les inferrupteurs, autres que-les commandes de lame, destinés au fonctionnemert sans
charge électrique, et ne pouvant étre utilisés qu'avec l'aide d'un outil ou qui sont verfouillés
de fagdn a ne pas pouvoir-fonctionner sous charge électrique, ne sont pas soumis aux|essais
de 17.2.4.4 de I'lEC 67058-1:2008.

Les interrupteurs/~autres que les commandes de lame, pour une charge de 20 mA ¢glassés
en 7.112.6 de\'lEC 61058-1:2008 ne sont pas non plus soumis aux essais de 17.24.4 de
I''EC 6[1058=1:2008.

Une fors—tes—essarscidessustermines,tinterrapteur—doit€tre—en—mesure depasser de la
position "marche” a "arrét" et satisfaire a I'exigence d'isolation (TE3) 17.2.5.3 de
I'EC 61058-1:2008 pour l'isolation principale.

Tableau 103 — Cycle d'essai pour commandes de lame bimanuelles
avec manceuvre non séquentielle

Commande de lame pour mettre le taille-haie en Commande de lame pour mettre le
marche taille-haie a I’arrét

Séquence 1 1 puis 2 1 puis 2

Séquence 2 2 puis 1 2 puis 1
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Tableau 104 — Cycle d'essai pour commandes de lame bimanuelles
avec mancuvre séquentielle

Commande de lame pour mettre le taille-haie en Commande de lame pour mettre le
marche taille-haie a I’arrét
Séquence 1 1 puis 2 1 puis 2
Séquence 2 1 puis 2 2 puis 1

23.1.10.2.1 Le paragraphe de la Partie 1 s’applique.

23.1.10.2.2 Le paragraphe de la Partie 1 s’applique.
23.1.10.3 Remplacement:
La capfcité de coupure des commandes de lame des taille-haies doit étre.appropriée

La conformité est vérifiée par I'essai de rotor bloqué (TC9) de 17.2.4.9.de I'EC 61058-{1:2008
avec wn courant de 6 x [-M. En variante, l'essai est effectué. avec chaque interfupteur
électrique associé a des commandes de lame intégrées dang Je/taille-haie avec le moteur
verroulllé, chaque période "marche" étant inférieure a 0,5 s, et“chaque période "arréfl" étant
supérig¢ure a 10 s.

Si plusieurs interrupteurs électriques identiques (par exemple: fabricant et référence de|piéce)
sont intégrés dans le taille-haie et sont soumis~aux mémes conditions de charge) il est
nécesdaire de ne soumettre a I’essai qu'un seul de ces interrupteurs électriques.

A l'issie de cet essai, la ou les commandes de lame ne doivent présenter aucune défdillance
électrique ou mécanique. Si les commandes de lame fonctionnent correctement en position
"marcHe" ou "arrét" a la fin de l'essai, .il'est considéré qu'il n'y a ni défaillance mécanjque ni
défaillgnce électrique.

23.3 Addition:

Les digpositifs de protection (par exemple, les dispositifs de protection contre les surcharges
ou les| surchauffes) ou_les circuits qui éteignent le taille-haie doivent étre de type sans
réarmgment automatigue.

24 R3jccordement au réseau et cables souples extérieurs

L'article.dé-la Partie 1 s'applique avec les exceptions suivantes:

24.1 Remplacement:

Les machines doivent étre munies de I'un des moyens suivants de raccordement au réseau:
- un socle de connecteur ayant au moins le méme degré de protection contre I'humidité que
celui exigé pour la machine; ou

- un céable d'alimentation d'une longueur comprise entre 0,2 m et 0,5 m et équipé d'une
fiche ou d'un autre connecteur présentant au moins le méme degré de protection contre
I'humidité que celui exigé en 8.1 pour la machine.

Les fiches, les connecteurs et les entrées doivent étre adaptés aux caractéristiques
assignées de la machine.

La conformité est vérifiée par examen et par mesurage.
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Le céble est mesuré entre I'endroit auquel il sort de la machine et I'endroit auquel il entre
dans la fiche ou le connecteur. La longueur d’un dispositif de protection faisant saillie par
rapport au corps de la machine ou du corps de la fiche est incluse dans le mesurage lors de
la détermination de la longueur du cable.

NOTE Au Canada et aux Etats-Unis d’Amérique, les conditions supplémentaires suivantes s’appliquent:

Le socle de connecteur ou la fiche de branchement au cable d’alimentation doit étre congu(e) de sorte que les
lames ne soient pas sous tension jusqu’a devenir inaccessibles a tout contact lorsque celles-ci sont insérées dans

le conne

cteur d’un prolongateur.

La conformité est vérifiée par I’essai suivant.

avec la
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24.2

Une fiy

24.4

NOTE 1

Les cabjes d'alimentation ne doivent pas étre plus légers que les cables de type SJOW, SJTW, ou équ

résistan

Les fich
caractér

NOTE 2

Les cab
résistan

25 Bg

L'articl

26 Di

spositions de mise a la terre

doit—étre—raccordée—an—profongatetr—de—Fassemblage—dessa—représenté—a—ta—tigure—125
érée autant que possible dans I’embase. La fiche doit étre retirée sur une distance inférieure, (
ance nécessaire pour permettre a la sonde d’essai d’étre insérée entre le corps de la fiche et/
ngateur. La sonde d’essai doit étre insérée avec une force inférieure ou égale a 18 Ng(4,1 Ib),
a sonde entre en contact avec une lame de la fiche. Lorsque la sonde est en contaet*avec la
é électrique doit étre déterminée par un ohmmetre ou un instrument analogue entre les
ase du prolongateur et la sonde d’essai. La sonde d’essai ne doit pas entrer ep<contact av
nductrice de la fiche de branchement lorsque la fiche est reliée électriquément au co
ngateur. L’essai doit étre répété pour I'autre lame de la fiche de branchement.

Addition:

(ation de type Z est admise.

Remplacement de la Note 1 et de la Note 2:

Aux Etats-Unis d’Amérique, les conditions suivantes stappliquent:

s a I’huile et aux intempéries conformément au National Electrical Code, ANSI/NFPA 70.

es de branchement et les cables doivent.présenter des valeurs assignées supérieures ou €gd
stiques assignées de la machine.

Au Canada, les conditions suivantes $'appliquent:
es d'alimentation ne doivent.pas*étre plus Iégers que les cables de type SJOW, SJTW, ou équ
s a I'huile et aux intempériesconformément au Canadian Electrical Code, Partie 1.

)rnes pour conducteurs externes

e de la Partiend.s'applique.
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L'articl

 de la Partie 1 s'applique.

27 Vis et connexions

L'articl

e de la Partie 1 s'applique.

28 Lignes de fuite, distances d'isolement et distances a travers l'isolation

L'articl

e de la Partie 1 s'applique.
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Figure 101 — Représentation de certaines définitions
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Figure 102 — Représentation de certaines définitions
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Figure 103 — Mesurage de la longueur de co

Légend¢

1 longueur de coupe



https://iecnorm.com/api/?name=c1ccd21693869a1de42a1be6823a6a9e

IEC 62841

Légende

2 poig
3 disp|
4

1 poigEée avant

-4-2:2017 © IEC 2017 -123 -

ée arriére

sitif de coupe bilatéral

protgge-main avant

Légend¢

1 poignée,a

2 poignée-arri€

a) Dispositif de coupe bilatéral

IEC

vant

IEC

3 dispositif

€€

de coupe unilatéral

b) Dispositif de coupe unilatéral

Figure 104 — Positionnement des poignées
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b) Longueur de préhension d'une poignée droite a support central (c'est-a-dire, de type T)
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c) Détermination de la longueur de préhension et
périmétre d'une poignée formée par I'arbre
Figure 105 — Mesurage de la longueur de préhension de lajpoignée
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Figure 106 — Limites de rotation juxtaposée de la poignée avant réglable
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Figure 107 — Limites de rotation juxtaposée de la poignée arriére réglable
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Figure 108 — Mesurage de la portée
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Figure 109 — Dimensions du protége-main avant
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Figure 110 — Largeur du protége-main avant de catégorie 3a
avec dispositif de coupe réglable
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Figure 111 — Exemples de distances de poignées conformes/non conformes|
et fixations de poignées pour la catégorie 1
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b) Mesurage de la distance entre la surface de préhension sur
I’arbre et le bord de coup le\plus proche

Figure 112 — Mesurage de la distance entre'la lame de coupe et les poignées
et les surfaces de préhension
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Dimensions en millimétres

>400

IEC

Figure 113 — Méthode de mesure pour la longueur minimale des extensions
émoussées le long de I'axe du dispositif de coupe
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Figure 114 — Exemples de configurations du dispositif de coupe pour
catégories 1 et 2 (voir Tableau 104 et Tableau 102)
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Figure 115 — Exemple de configuration du dispositif de coupe pour
catégories 3a et 3b (voir Tableau 101 et Tableau 102)
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Dimensions en millimetres
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Figure 116 — Exemple de configuration du dispositif de coupe pour

catégorie 4 (voir Tableau 101 et Tableau 102)
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Figure 117 — Limites juxtaposées du dispositif de coupe réglable
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Figure 118 — Protection inférieure
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Figure 119 — Mesurage de la force nécessaire pour maintenir
un taille-haie télescopique a I’horizontale
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a) Dispositif de coupe pointant a I'horizontale et plan de coupe
paralléle au sol, machine en position verticale

b) Dispositif de coupe pointant a I'horizontale et'plan de coupe
paralléle au sol, machine en position inversée

c) Dispositif de coupe pointant a I'horizontale et plan de coupe perpendiculaire
au sol, pour la coupe du co6té d'une haie (c6té gauche ou droit)
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