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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

ID FORMAT FOR 50 mm MAGNETO-OPTICAL
DISC SYSTEM

FOREWORD

1) The International Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization for standardization comprising
all national electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of IEC is to promote

8)

The IEC draws attention to the fact that it is claimed that compliance with this docur
involve the use of dpatent.

The IEC fakes no position concerning the evidence, validity and scope of this patent |

The holde

international co-operation on all questions concerning standardization in the electrical and electroni
this en re—additton—to—other—aetivities; Dt rterrations ; te
Technid Reports, Publicly Available Specifications (PAS) and Guides (hereafter referred~t
Publication(s)”). Their preparation is entrusted to technical committees; any IEC National Committeqd
in the [subject dealt with may participate in this preparatory work. International, governmenta
governthental organizations liaising with the IEC also participate in this preparation. IEC ‘collaborg
with the International Organization for Standardization (ISO) in accordance with conditions det
agreemlent between the two organizations.

The forfal decisions or agreements of IEC on technical matters express, as nearly/as/possible, an in
consengus of opinion on the relevant subjects since each technical committee has representati
interested IEC National Committees.

IEC Puplications have the form of recommendations for international use and are accepted by IH
Commiftees in that sense. While all reasonable efforts are made to ensure that the technical con
Publications is accurate, IEC cannot be held responsible for the<way in which they are used
misintefpretation by any end user.

In order to promote international uniformity, IEC National Cemmittees undertake to apply IEC H
transpafently to the maximum extent possible in their natienal and regional publications. Any
betweep any IEC Publication and the corresponding nationalh\or regional publication shall be clearly
the lattgr.

=

IEC pr¢vides no marking procedure to indicate its, approval and cannot be rendered responsil
equipmpnt declared to be in conformity with an IEC:Publication.

All userns should ensure that they have the latest\edition of this publication.

No liabllity shall attach to IEC or its directoers, employees, servants or agents including individual 4
membefs of its technical committees and\|IEC National Committees for any personal injury, property
other damage of any nature whatsoever,” whether direct or indirect, or for costs (including lega
expenses arising out of the publi¢atien, use of, or reliance upon, this IEC Publication or any
Publicafions.

Attentign is drawn to the Normative references cited in this publication. Use of the referenced pul
indispepsable for the correct application of this publication.
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other IEC

lications is

nent may

ight.

licences

under reasonable and non-discriminatory terms and conditions with applicants throughout the
world. In this respect, the statement of the holder of this patent right is registered with IEC.

Information may be obtained from:

Sanyo Electric Co., Ltd.
5-5, Keihan-hondori 2-chome,
Moriguchi City, Osaka, 570-8677, Japan

Attention is drawn to the possibility that some of the elements of this document may be the
subject of patent rights other than those identified above. The IEC shall not be held
responsible for identifying any or all such patent rights.
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International Standard IEC 62345 has been prepared by IEC technical committee 100: Audio,
video, and multimedia systems and equipment.

This bilingual version (2012-11) corresponds to the monolingual English version, published in

2005-03.
The text of this standard is based on the following documents:
FDIS Report on voting
100/870/FDIS 100/912/RVD

Full infor(l;nation on the voting for the approval of this standard can be found in the
voting indlicated in the above table.

The French version of this standard has not been voted upon.

This pub

The com

lication has been drafted in accordance with the ISO/IEC DireGtives, Part 2.

the mainfenance result date indicated on the IEC web site under "http://webstore.

the data

related to the specific publication. At this date, the publication will be

* reconffirmed;

« withd
* repla

rawn;
ted by a revised edition, or

* amended.

report on

Mmittee has decided that the contents of this publication\will remain unchanged until

iec.ch" in

IMPORT/

that it

contains colours which’ are considered to be useful for the

understgnding of its contents./Users should therefore print this document

colour p

rinter.

ANT — The 'colour inside"logo on the cover page of this publication indicates

correct
using a
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ID FORMAT FOR 50 mm MAGNETO-OPTICAL
DISC SYSTEM

1 Scope

This International Standard specifies the characteristics of 50 mm Optical Disc Cartridges
(ODC) with a capacity of 730 Mbytes per Cartridge. This regulation covers the logical format
of removable 50 mm magneto-optical discs used on digital still cameras, digital movie
cameras, electronic albums and similar devices and combinations of these devices that record,
play or process the digital data of still pictures, motion pictures and audio. This [standard
specifies|the recording and reproducing format and processing method of files of(still|pictures,
motion p|ctures and audio on 50 mm magneto-optical discs so that the usersycan Use these
discs on jarious compatible devices.

2 Normative references

The following referenced documents are indispensable for the, application of this dpcument.
For dated references, only the edition cited applies. For undatéd references, the latept edition
of the referenced document (including any amendments) applies.

IEC 60950-1:2001, Information technology equipment:<\Safety — Part 1: General requirements

ISO/IEC [13346-1:1995, Information technology <Yolume and file structure of write-pnce and
rewritable media using non-sequential recordingfor information interchange — Part 1:|General

3 Terms and definitions
For the plurposes of this document,the following terms and definitions apply.

3.1
band
part of the Data Zone comprising a fixed number of consecutive physical tracks

3.2
base band wobble address
address Information formed by wobbling with bi-phase modulation

3.3
case
housing for an optical disc, that protects the disc and facilitates disc interchange

3.4

channel bit

smallest element for the representation of data on a disc. It is recorded as either a space or a
mark

3.5
clamping zone
annular part of the disc within which the clamping force is applied by the clamping device
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control zone
zone containing the information on media parameters and format necessary for writing and

reading t

3.7

he remaining tracks of the optical disc

Cyclic Redundancy Check

CRC

method for detecting errors in data

3.8

data clock

clock for
marks

3.9

data detection and data recording, generated by a FLL synchronized 10 T

defect management

method f

3.10

br handling the defective areas on the disc

disc refdrence plane

plane de
zone of t

3.1
ECC Blo
group of
frames

3.12

ined by the perfectly flat annular surface of an ideal spindle onto which the
ne disc is clamped, and which is normal to the axis\of rotation

ck
frames to perform ECC 32 kB ECC Block execute Error Correction with a

embosseéd information

informati

3.13

bn so formed as to be unalierable by magneto-optical means

entrance surface
surface df the disc onto which the optical beam first impinges

3.14
Error Co
ECC
error-det

3.15
Fine Clo
embosse

3.16
format

rrection Code

pcting)code designed to correct certain kinds of errors in data

ne clock

clamping

set of 16

ck Mark
d mark on disc for generating a clock

arrangement of information on the disc

3.17
frame

least physical addressable unit, which holds 2 048 data bytes and ECC bytes, and is
comprised numbers of segments
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3.18

interleaving

process of allocating the physical sequence of units of data so as to render the data more
immune to burst errors

3.19

land and groove

trench-like feature of the disc, applied before the recording of any information, and used to
define the track location. The groove is located nearer to the entrance surface than the land
with which it is paired to form a track

3.20
Logical Zone
user datg area including spare sector for Defect Management

3.21

magneti¢ field modulation
techniqu¢ for recording encoded information on the disc by switching' 8 recording magnetic
field between two opposite directions

3.22
optical disc
disc that|will accept and retain information in the form of/marks in a recording layer that can
be read with an optical beam

3.23
optical disc cartridge
obDC
device cgnsisting of a case containing an opftical disc

3.24
polarizafion
direction |of polarization of an optical’beam is the direction of the electric vector of thg beam

3.25
protective coating
layer coated on top ,of.the recording layer to protect from environmental influences and
emergengy landing of-magnetic head

3.26
read power
optical poWer; incident at the entrance surface of the disc, used when reading

3.27

recording magnetic field

magnetic field that switches between two opposite directions (both perpendicular to the disc
surface) according to the encoded information. When the focus spot of a laser beam heats the
disc sufficiently, this magnetic field causes a permanent magnetic domain in the magneto-
optical layer on the disc

3.28
recording layer
layer of the disc on or in which data is written during manufacture and/or use

3.29

Reed-Solomon code

error detection and/or correction code which is particularly suited for the correction of errors
which occur in bursts or are strongly correlated
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3.30

sector

least logical addressable unit from host interface, which holds 2 048 user bytes with Defect
Management process adopted

3.31

segment

subdivision of a Frame bounded by an interval of Fine Clock Mark. The first segment of a
frame is used as an address segment

3.32
spindle
part of the disc drive which I1s in contact with the disc

3.33
substratp
transpargnt layer of the disc, provided for mechanical support of the recarding layer| through
which the optical beam accesses the recording layer

3.34
track
path whi¢h is followed by the focus of the optical beam during one revolution of the disc. A
track confsists of a groove or a land

3.35
track pitch
distance |between adjacent track (a groove and~a land) centre lines, measured inf a radial
direction

3.36
zone
annular drea of the disc

4 Conyentions and notations

4.1 Representation of )numbers

A measured valuedis-rounded off to the least significant digit of the corresponding |specified
value. It|implies\that a specified value of 1,26 with a positive tolerance of +0,0f1, and a
negative [tolerance of —0,02 allows a range of measured values from 1,235 to 1,275.

— Letteqs"and digits in parentheses represent numbers in hexadecimal notation.
— The setting of a bit is denoted by ZERO or ONE.

— Numbers in binary notation and bit combinations are represented by strings of 0 and 1.

— Numbers in binary notation and bit combinations are shown with the most significant bit to
the left.

— Negative values of numbers in binary notation are given in TWQO's complement.

In each field the data is recorded so that the most significant byte (byte 0) is recorded first.

Within each byte the least significant bit is numbered 0 and is recorded first, the most
significant bit (humbered 7 in an 8-bit byte) is recorded last. This order of recording applies
also to the data input of the Error Detection and Correction circuits and to their output.

4.2 Names

The names of entities, for example, specific tracks, fields etc., are given with a capital initial.
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5 List of acronyms

ALPC Auto Laser Power Control
ADB Address Data Bit

CDS Codeword Digital Sum

CRC Cyclic Redundancy Check
DCB Data Channel Bit

DDS Disc Definition Structure
DMA Defect Management Area
DSV Digitat-SummVatue

ECC Error Correction Code

EDC Error Detection Code

FA1 Functional Area 1

FA2 Functional Area 2

FCM Fine Clock Mark

ID Identifier

IED ID Error Detection code
LSB Least Significant Byte

LZ Logical Zone

MO Magneto-Optical

MSB Most Significant Byte

NRZI Non Return to Zero Inverted
oDC Optical Disc Cartridge

PDL Primary Defect List

Pl Parity of Inner-code

PO Parity of Outer-cede

R/W Rewritable

RS Reed-Solomen

SDL Secondary Defect List
ZCAV Zoned-Constant Angular Velocity
ZCLV Zoned Constant Linear Velocity

6 General description of the optical disc cartridge

The optical disc cartridge which is the subject of this standard consists of a case containing
an optical disc.

The case is a protective enclosure for the disc. It has access windows covered by a shutter.
The windows are automatically uncovered by the drive when the cartridge is inserted into it.

The optical disc is recordable on one side. Data can be written onto the disc as marks in the
form of magnetic domains in the recording layer and can be overwritten with new data with a
focused optical beam, using the thermo-magnetic effect. The data can be read with a focused
optical beam, using the magneto-optical effect. The beam accesses the recording layer
through the transparent substrate of the disc.
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7 General requirements

7.1  Environments
711 Testing environment

Temperature:
Relative humidity:
Atmospheric pressure:

Air cleanliness:

23°C+2°C

45 % to 55 %

60 kPa to 106 kPa
Class 100 000

62345 © IEC:2005

7.1.2 Dperating environment

Temperature:

Relative humidity:
Absolute|humidity:
Atmospheric pressure:
Temperajure gradient:
Relative humidity gradient:
Air clean|iness:

Magnetic]field strength at the recording layer
for any cpndition under which a beam is in
focus:

Magnetic|field strength at the recording layer
during arly other condition:

7.1.3 Storage environment

Temperature:
Relative humidity:
Absolute|humidity:

Atmospheric pressure:

Temperajure’gradient:

0°Cto60°C

3 % to 85 %

1 g/m3 to 30 g/m?
60 kPa to 106<kPa
10 °C/h maximum
10 %/hmaximum

office*environment

2 000 A/m maximum

48 000 A/m maximum

—-20°Cto 70 °C

3 % to 90 %

1 g/m3 to 30 g/m3
60 kPa to 106 kPa

15 °C/h maximum

Relative humidity gradient:

Air cleanliness:

Magnetic field strength at the recording layer:

7.1.4 Transportation

10 %/h maximum

office environment

48 000 A/m maximum

This standard does not specify requirements for transportation; guidance is given in Annex I.

7.2 Temperature shock

The optical cartridge shall withstand a temperature shock of up to 20 °C when inserted into, or

removed from, the drive.
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7.3 Safety requirements

The cartridge shall satisfy the safety requirements of IEC 60950, when used in the intended
manner or in any foreseeable use in an information processing system.

8 Reference drive

8.1 Optical system

The basic set-up of the optical system of the reference drive used for measuring the write and
read parameters is shown in Figure 1. Different components and locations of components are
permitted, provided that the performance remains the same as that of the set-up in Figure 1.
The optidal system shall be such that the detected light reflected from the entrance.durface of
the disc is minimized so as not to influence the accuracy of the measurements.

N
Li=ly+lg, h=lvts
Ls
I=1+ ], I=1c+
+ [—
I3 Iy I I
| T 1" >—cn2
Ko T T—TK L '
Tangential 2 2
(|1 i :
Radial — Ch. 1
N [1s/ y 1 :
U L
——1M
H—/=
A B C D E F G IEC 266/05
A Laser diode 14, I Push-pull channels
B Collimator_lefs I3, I Tangential push-pull channels
C Optionalishaping prism J Polarizing beam splitter
Ch.1 Channel 1 Ky, Ky Photodiodes for Channels 1 and P
Ch.2 Channel 2 Ky Split photodiode
D Beam splitter L4, Lo, L3, Ly DC-coupled amplifiers
E Polarizing beam splitter M Phase retarder
F Objective lens N Track- centre detection signal
G Optical disc (0] Clock-mark detection signal
H Optional half-wave plate

Figure 1 — Optical system of the reference drive

In the absence of polarization changes in the disc, the polarizing beam splitter J shall be
aligned to make the signal of detector K; equal to that of detector K,. The direction of
polarization in this case is called the neutral direction. The phase retarder M shall be adjusted
in such a way that the optical system does not have more than 2,5° phase retardation
between the neutral polarization and the polarization perpendicular to it. This position of the
retarder is called the neutral position.
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The beam splitter J shall have a p-s intensity reflectance ratio of at least 100.

The beam splitter E shall have an intensity reflectance R, from F to H of nominally 0,30 for the
neutral polarization direction. The reflectance Ry for the polarization perpendicular to the
neutral direction shall be nominally 0,95. The actual value of Rg shall not be smaller than 0,90.

The imbalance of the magneto-optical signal is specified for a beam splitter with nominal
reflectance. If the measurement is made on a drive with reflectances R,"and Ry’ for beam
splitter E, then the measured imbalance shall be multiplied by

R,-R
1\, R

to make it correspond to the nominal beam splitter E.

The output of Channel 1 is the sum of the currents through photodiodés’K, and K, and is
used for| reading embossed marks. The output of Channel 2 is thes difference [between
photodiogle currents and is used for reading user-written markscwith the magneto-optical
effect.

8.2 Optical beam

The focysed optical beam used for writing and reading data shall have the |following
propertiep:

a) Wavglength (): 650 nm +40”nm

b) Wavglength (1) divided by the numerical_aperture of the objective lens (NA):
A/NA= 1,083 um + 0,017 pm

c) Filling D/W of the aperture of the objective lens:

Radial 0,85 + 0,05; tangential 0,85 + 0,05

d) Variance of the wavefront ‘of) the optical beam near the recording layer, after| passing
throygh an ideal substrate:

0 to A2/330
e) Polafization: Perpendicular to the track
f)  Extirjction ratio: 0,01 max.
g) The pptical\power for writing and reading and the magnetic field shall be as sp¢gcified in

Clauge 12.

D is the |diameter of the lens aperture and W is the beam diameter of the Gaussian beam
where the intensity is T/e4 of the maximum intensity.

The extinction ratio is the ratio of the minimum over the maximum power observed behind a
linear polarizer in the optical beam, which is rotated over at least 180°.

8.3 Read channels

Two read channels shall be provided to generate signals from the marks in the recording layer.
Channel 1 shall be used for reading the embossed marks, using the diffraction of the optical
beam by the marks. Channel 2 shall be used for reading the user-written marks, using the
rotation of the polarization of the optical beam due to the magneto-optical effect of the marks.
The read amplifiers after the photo-detectors in Channel 1 and Channel 2 shall have a flat
response within 1 dB from DC to 10 MHz for rotational frequencies of the disc as specified
in 8.5.
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8.4 Tracking

The Tracking Channel of the drive provides the tracking error signal to control the servo for
the axial and radial tracking of the optical beam. The method of generating the axial tracking
error is not specified for the reference drive. The radial tracking error is generated by a split
photodiode detector in the Tracking Channel. The division of the diode runs parallel to the

image of

the tracks on the diode.

8.5 Rotation of the disc

The spindle shall position the disc as specified in 9.3. It shall rotate the disc at a linear speed
of 4,8 m/s.

The dired

9 Mec
9.1 Di

9.1.1

The cartilidge is a rectangular parallelepiped having a curvatufe on one side. It has

(centre h
opening
the drive

The shut
bottom o

tion of rotation shall be counter-clockwise when viewed from the objective/lg

hanical and physical characteristics

mensional and physical characteristics of the cartridge

Cartridge Outline (Figure 2)

ole) on the bottom side to accept a disc rotating,axis from the drive. It h
or the magnetic head on the top side, and a bottem opening for the optica

on the bottom side.

er of the cartridge, when left as it is, always-covers the access window (top

the centr
the shut
shutter s

When th} cartridge is inserted into the drive, the shutter fully opens the access wir

hole, being ready for recording/reading operation. When it is pulled out of
er again closes the access window and centre hole by using the force
Dring.

ns.

the hole
as a top
| head of

opening,

pening) and the centre hole by the forc€,from shutter spring and the shujtter lock.

dow and
he drive,
from the

The cartifidge can insert the drive.when correctly directed to the drive. The cartridgel is set to
write enalble or write protected.

(1) Dimensions: 56,5 (D) mm x 59,5 (W) mm x 4,8 (H) mm

(2) Top opening: Magnetic head

(3) Bojtom openingland centre  Optical head and disc rotating axis

hole:
(4) Shptter: Covers top and bottom opening and bottom centile hole
(5) Loading-direction: An arrowhead indicating the loading direction is| marked
T on the top side
(6) Shutter-lock release lug: For insertion depth into the cartridge (see Figure 2)
(7) Shutter lock: Shutter engages with shutter lock while the shutter is
closed.

(8) Reference planes: Four, A to D, on the bottom side

(9) Index hole 1: -

(10) Index hole 2: -

(11) Miss-insert protection

only when it is in the correct direction

(12) Reference hole 1: Circle

(13) Reference hole 2: U-shape

(14) Loading ditch: Two symmetrical ditches for power loading
(15) Write protect valve: Slides to open/close the write protect hole (16)

Allows the cartridge inserted to the bottom of the drive
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(16) Write protect hole:

(17) User hole:

(18) Holding area:
(19) Shutter spring:

(20) Disc horizontal centring in
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Open when the write protect valve knob is at up position
— write protect — depth 3 mm min. Closed when the write
protect valve knob is at down position — write enable —

depth 133 mm

Open — depth 3 mm min. Closed — depth 1j8:? mm

Cartridge holding force in the holding area 1,5 Nto 4 N

Applies force to the shutter in the direction to top/bottom
opening (2), (3)

((X — 18,8)2 + (Y - 24,8)2) mm < (0,15)2 mm

the-drive.
(21) Digc horizontal pre- (X - 18,8)2 + (Y - 24,8)2) mm < (0,8)2 mm
positioning in the cartridge:
(22) Digc reference height: 1,15 mm + 0,13 mm (from the cartridge teferencg plane)
(23) Tugntable inclination: 0,3° max.
(24) Shptter locking force: 5 N min.
(25) Cjtridge mass: 20 g maximum (including dise)
(26) Fixing by screw: The cartridge can be screw-assembled. For logation of
screw, see Figure 9.
(27) Stgndard test tools: See Annexes B, C and D.
(6) Shutter lock release lug
U - (14) Loading ditch
(11) Miss-insert protection
(7) Shutter lock (8) Reference plane C
(14) Loading“ditch (13) Reference hole 2
_ — - =
i {§ nin 3 %ﬁ
(8) Lpading direction ;alu {8) Reference plane B _
H i (3) Bottom opelning
Lanl and centre hole
Ly bkl i o
|
*'5 _____ (10) [Index hole 2
= L \j
4) ShytiRe et t(“;18) Reference plang D %q\
@ © # 7% J O;@Q (9) Index hole 1
\ (19) Shutter spring / (8) Reference plane A /
(15) Write protect valve (12) Reference hole 1
/

(16) Write protect hole

(20) Disc horizontal centring in the drive

(21) Disc horizontal pre-position in the cartridge

1,15:0,&‘

(22) Reference disc height

IEC 267/05

Figure 2 — Outline of cartridge
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9.1.2 Cartridge reference line and reference plane (see Figure 3)

The plane defined with the reference planes A, B and C is the reference plane.

The cartridge reference lines: the line connecting the reference holes 1 and 2 together is the
reference axis Y, the line normal to the reference axis Y and passing the centre of the
reference hole 1 is the reference axis X.

Reference planes A, B, C and D and reference holes 1 and 2 are located at the position
shown in Figure 3.

Reference axis Y

36,8 +0,2

(8) Reference plane C

o~ N
o o
+H +H
) «
5y 5
-1y L . 1. Reference axis
S| 2 I (12) Reference hole 1
oe @5%0,2 |
= ; 4+0.15 342+02 , (8) Reference plane A
= |

Reference plane

IEC 268/05

Figure 3 — Cartridge reference line and reference plane
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9.1.3 Cartridge shape

Width (see Figures 4 and 5): 0

idth ( 'gu ) 59,5 2y, mm
Depth (see Figures 4 and 5): 565 50,6 mm
Thickness (see Figures 4 and 5): 4,8 mm £ 0,2 mm

Cartridge reference plane flatness 0,1 mm max.
(see Annex B):

Cartridge flatness (see Annex C): 0,1 mm max.

Curvature (see Annex D): The cartridge shall pass through the reference tool
smoothly by its gravity

Screw (see Figure 9): The cartridge can be screw-assembled. Tr*]e screw
location is shown in Figure 9

9.14 Mass

Maximum mass: 20 g max.(including disc)
9.1.5 Bottom centre hole

Diametern (see Figure 5): g 18 30,2 mm

9.1.6 Dpening
Top operjing (see Figure 4): 15.5 %% mm

Bottom opening (see Figure 5): 13.7 %% it

9.1.7 Holding area and label area’(see Figures 4 and 8)

Holding grea: see Figure 8.
Label arga is on the topsideswithout the holding area.
No label grea on the bottom side of the cartridge.

The cartrjdge may have a label area on the rear side.

The depth.6f the label area is 0,3 mm maximum. The label should be put within the Iﬁbel area.

9.1.8 Shutter
9.1.8.1 Function (see Figure 6)

The shutter shall be capable of covering the top opening, bottom opening and centre hole.

9.1.8.2 Shutter closing force

A force of 0,5 N to 0,7 N shall be enough to close the shutter fully. With the cartridge kept
fixed, measure the closing force of the shutter on the spring scale when the shutter
completely releases the centre hole located on the bottom side of the cartridge.
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9.1.8.3 Shutter locking force

The shutter locking force shall be 5 N min.

9.1.8.4 Material

The material shall be metal

9.1.8.5 Play between the shutter and shutter lock at shutter full-closed position

The play shall be 0,6 mm max.

9.1.8.6 [—Shutter full-openm position (See Flgures 4, 5 and 6)

The engdged parts of the cartridge and the shutter are E and F, respectively.

9.1.9 Write protect hole (see Figures 2 and 5)
9.1.9.1 Diameter

The diameter shall be 2,4;*" mm.

9.1.9.2 Depth of hole

Write protect: 3 mm min.

Write engble: 1jg~§ mm

9.1.9.3 Function

Table 1 — Write protection

Write protect hole Function
CLOSE Write enable
OPEN Write protection

9.1.10 User hole (see Figures 2 and 5)

9.1.10.1 Diameter

The diameter shall be 2,4, mm.

9.1.10.2 Depth of hole

User hole open: 3 mm min.

+0,3

User hole close: 15, mm
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9.1.10.3

A cartridge conforming to this specification does not use a hole.

9.1.11
9.1.111

— 22 —

Function

Table 2 — User hole

62345 © IEC:2005

User hole

Function

CLOSE

OPEN

Index hole (see Figures 2 and 5)

The hole shall be closed.

—Diameterofimdex hote

The diameter shall be 2,4;”" mm.

9.1.11.2
OPEN:
CLOSE:

9.1.11.3

Depth of hole
2,4 mm min.
0,1 mm max.

Function

Table 3 — Index hole

Index hole 1 Index hole,2 Function
CLOSE CLOSE -
CLOSE QPEN -
OPEN CLOSE -
OPEN OPEN -

A cartridge conforming to this specification does not use holes. The holes shall be clgsed.

9.1.12
9.1.121

The hold

9.1.12.2

Cartridge holding-force
Holding force’/per point

ng force-shall be 1 N max.

Total holding force

4 A A

The total

[T £ [ TN L 4 4
IMTUTUTITY TUTLE STidall VT 1,9 TN LU 5 1IN,
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IEC 269/05
Figure 4 — Cartridge Top and Side View
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58 %. (Shutter lock release lug)
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Figure 5 — Cartridge Bottom View
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0,4 max.
3,2 min.
2,6 min.
Plane M Reference plane ;
Figure 4
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Figure 6 — Shutter
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Figure 7 — Shutter lock
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5,6 +0,1 47,9+ 0,2

\ (17) Holding area
IEC 273/05
Figure 8 — Holding-area
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. . IEC 274/05
Figure 9 — Screw location
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9.2 Dimensional, mechanical and physical characteristics of the disc

9.2.1

General description of the disc

The disc shall consist of a circular substrate with a recording layer that can be protected from
environmental influences by a protective layer. The information zone of the substrate is
transparent to allow an optical beam to focus on the recording layer through the substrate.

The disc

9.2.2

substrate has a centre hole for providing the radial centring of the disc.

Reference axis and plane of the disc

The disc reference plane P is defined by the perfectly flat annular surface of an ideal spindle

onto which the clamping zone of the disc is clamped, and which is normal to th
rotation ¢f this spindle. This axis H passes through the centre of the centre hole¢af
and is ngrmal to plane P.

9.2.3
9.2.31

The dimgnsions of the disc shall be measured in the testing environment. The dime
the disc inh an operating environment can be estimated from thecdimensions specified

Excluding axial deflection (see 9.2.4.5), the total thickness of the disc shall no

0,7 mmii

to

The eccentricity between the outline circle and the centre hole shall not exceed 0,1 m

The normal position of the-fecording layer = 1,6 mm + 0,05 mm from the reference p
a directign normal to_plane P.

9.2.3.2

from the

The disc

e axis of

Dimensions of the disc (see Figure 10)

Disc

Duter diameter = 50,8 mm + 0,2 mm

 the range from

@ 23,0 mm makx.
outer diameter — 1,0 mm.

Diameter of the centre hole= 11,03%05 mm

Duter diameter of the clamping block = 16,8 mm + 0,01 mm

Clamping zone

the disc

hsions of
below.

I exceed

m.

lane P in

Outer diameter of the clamping zone = 16,4 mm min.
Inner diameter of the clamping zone = 11,4 mm max.
Thickness of the clamping zone = 0,7 mm + 0,05 mm
Thickness of the clamping plate = 0,4 mm + 0,04 mm
Height of the clamping plate = 1,7 mm + 0,1 mm
reference plane, in the range of < @ 9,0 mm.

Flat area diameter of the clamping plate = 9,85 mm min.
clamping force shall be less than 5 N.
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Axis H

5 Outer diameter
« i'( >
Flat area of thei clamping plate

Height of the clar]l*uping platez Thicknelss of the clamping plate

y S |
[ ]
P -t Yy
Fhickress—of W : \ Neminat pvcit'own of
the clamping zone : the recording\layer
Diameter of
_the centre hole Reference plane/P
Inner diameter of
the clamping zone

Outer diameter of
the clamping zone

Outer diameter of
the clamping block

IEC 275/05
Figure 10 — Dis¢c dimensions

9.2.4 Mechanical characteristics

All requirements in this clause shall bexmet in the testing environment.

9.2.4.1 Material

The disc|shall be made fromany suitable materials in such a way that it meets thg require-
ments of [this standard.

9.2.4.2 Mass

The mas$ of thendisc shall not exceed 3 g.

9.2.4.3 Moment of inertia

The moment of inertia of the disc relative to axis H shall not exceed 0,001 g/mZ2.

9.2.4.4 Imbalance

The imbalance of the disc relative to axis H shall not exceed 0,001 g/m.

9.2.4.5 Axial deflection

The axial deflection of the disc is measured as the axial deviation of the recording layer. Thus,
it comprises the tolerances on the thickness of the substrate, on its index of refraction and the
deviation of the entrance surface from plane P. The nominal position of the recording layer
with respect to reference plane P is determined by the nominal thickness of the substrate.
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The deflection of any point of the recording layer in the Information Zone from its nominal
position, in a direction normal to plane P, shall not exceed +0,10 mm for rotational
frequencies of the disc as specified in 8.5.

9.2.4.6 Axial acceleration

The maximum allowed axial error e, ,, shall be specified in 11.1.3.4. The rotational frequency
of the disc shall be 50 Hz. The stationary part of the motor is assumed to be motionless (no
external disturbances). The measurement shall be made using a servo with the transfer

function

3iw
) 1+
Hs (i) = 'L—OJ —0
3liw 14 1@
3w,
where
w=27f
wy/2n=2125Hz
i=+-1
or any other servo with |[1+H| within 20 % of [1+Hg| in the:bandwidth of 50 Hz to [100 kHz.
Thus, the disc shall not require an axial acceleration” of more than 35,0 m/sf at low

frequenc

9.2.4.7

The radidg
seen by
axis of ro
axis H an

es from the servo motor of the Reference Servo.

Radial run-out

| run-out of the tracks in the recording layer in the Information Zone is mea
the optical head of the Refereneg*Drive. Thus it includes the distance bet
tation of the spindle and reference axis H, the tolerances on the dimensions
d the location of the track, and effects of non-uniformities in the index of ref

The run-gut, defined as the difference between the maximum and the minimum distar

sured as
iween the
between
action.

ce of the

centre ofl any track from the ‘axis of rotation, measured along a fixed radial line ovef the one
revolution of the disc, shall not exceed 50 um at a rotation frequency of 50 Hz.
9.2.4.8 Radial acceleration
The maxjmum_allowed tracking error e.,,, shall be as specified in 11.1.3.4. The f[otational
frequency of(the disc shall be 50 Hz. The stationary part of the motor is assumed to be
motionlegs<(no external disturbances). The measurement shall be made using a servo with
the transterfuretion-
1 2 1+31760
H, (iw) =§(&) )
o 14 1w
3w,
where
w=27f

w/2m=2125Hz

i=v-1
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or any other servo with |[1+H| within 20 % of [1+Hg| in the bandwidth of 50 Hz to 100 kHz.
Thus, the disc shall not require a radial acceleration of more than 7,5 m/s? at low frequencies
from the servo motor of the Reference Servo.

9.2.4.9 Tilt

The tilt is the angle which the normal to the entrance surface, averaged over an area of 1 mm
in diameter, makes with the normal to plane P. It shall not exceed

6,0 mrad (radial)
5,0 mrad (tangential)
6,0 mrad (all over)

in the Infprmation Zone.

9.2.5 Dptical characteristics
9.2.51 Index of refraction

The indek of refraction of the substrate in the Information Zone shall be within the range from
1,46 to 1(60.

9.2.5.2 Thickness of the substrate
The thickness of the substrate, from the entrance sufface to the recording layqgr, in the

Informatipn Zone shall be

0,9<nxd<1,0

where n is the index of refraction and d is the’thickness of the substrate.
9.2.5.3 Reflectance

The reflelctance R is the value 6f jthe reflectance on-land and in-groove of the Datg Zone of

the disc measured through the'substrate and does not include the reflectance of the|entrance
surface.

The valug of R at the standard wavelength specified in 8.2 shall lie within the range from 0,12
to 0,25.

At any pqint of the Data Zone, the value R shall meet the requirement

) D AV/ ») ) A 02
\!max min \Mtmaxs T ftmin 7 =YY

where
Rmax is the maximum value of measured reflectance in the Data Zone;

R is the minimum value of measured reflectance in the Data Zone.

min

9.2.54 Birefringence

The birefringence of the transparent substrate in the Information Zone shall be less than 100
nm (double pass).
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9.2.6 Protective coating
9.2.6.1 General description of protective coating

The protective coating shall cover the recording layer to protect from environmental influences
and to fly the slider with a magnetic head.

The slider with magnetic head usually does not touch the protective coating at under the
operating condition of over 4,5 m/s linear velocity.

The protective coating shall not disturb recording magnetic field.

9.2.6.2 General description of the operating zone

The operfating zone is part of the protective coating area. It is the area over which the slider
with a magnetic head can fly.

9.2.6.3 Characteristics of the protective coating in the operating zone (Figure 11)

The dimgnsions and physical characteristics of the protective coating in the operaling zone
shall megt the requirements specified in 9.2.6.4 t0 9.2.6.7.

9.2.6.4 Dimensions of the protective coating in the operating zone

Inner diapneter of the operating zone = 24,6 mm max.
Outer digmeter of the operating zone = 48,8 mm min.

The thickness of the protective coating in the operating zone shall not exceed 20|um (see
Figure 11).

9.2.6.5 Surface roughness

The surface roughness of the pretective coating in the operating zone is determinad by the
value of g, .

Ry shall not exceed 1,6 wm at any point of the operating zone.

9.2.6.6 Surfacetirregularity

any poinf efdhe operating zone.

Surface :[regularity of the protective coating in the operating zone shall not exceed (10 um at

9.2.6.7 Friction force and wear in thickness test (see Annex E)

The friction force should not exceed 50 mN after 100 times Contact Start-Stop wear test.

9.2.6.8 Dimensions of the protective coating outside the operating zone

The thickness of the protective coating in the zone outside the operating zone shall not
exceed 100 um from the recording layer (see Figure 11).
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Inner diameter of Outer diameter of the Edge of the disc
the operating zone operating zone
Outside the
Operating zone operating zonsg

Maximum thickness of
A . .
the protective coating
Lo ¥ outside the operating
5 Substrate zone

Protective coating

Recording layer Jec’ 2y6/05

Figure 11 — Thickness of the protective coating

9.3 Inferface between cartridge and drive

9.3.1 Disc Horizontal Centring in the Drive

Disc horigontal centring tolerance from the centre of the‘reference hole:
(X —18,8)2 + (Y — 24,8)2) mm < (0,15)2 mm

9.3.2 Disc Horizontal Pre-positioning tolerance in the Cartridge
(X —18,8)2 + (Y — 24,8)2) mm < (0{8)2 mm

The clamlping block shall be inside of the/centre hole of the cartridge.
9.3.3 Disc Reference Height(see Figure 2)

Disc refefence height from the.cartridge reference plane while drive is running:

,5mm £+ 0,13.mm

9.3.4 Gap/between the Disc and Cartridge Internal Wall (see Figure 12)

When selt_ta_the disc reference hpight of 1 15 mm _the disc can maove up and down by the
distance shown below without touching the internal wall of the cartridge.

(Turntable tilt angle: 0,3° max.; disc height: 1,15 mm * 0,13 mm; drive reference plane
flatness: 0,1 mm max.)
@ 23,0 mm max.: +0,25 mm from the top surface of the disc
—0,25 mm from the bottom surface of the disc
@ 29,0 mm min.: +0,60 mm from the top surface of the disc
—0,70 mm from the bottom surface of the disc
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10 Format of information

10.1
10.1.1

The Infor
In certain
groove h
Address
width of

the entrajnce surface than the land. .The centre of a track is the centre of the land o

Each trag

10.1.2

Land and
the inner

10.1.3

The trach
direction

Track geometry
Track shape

Mmation Zone shall contain tracks intended-for the Continuous Servo tracking

hs the straight groove, Fine Clock Mark fields, frame mark fields for addres
fields by staggered one-side wobble. A groove is a wide trench-like feature|

Direction of track spiral

Track pitch

29 min.
23 max.
. % (23) Tilt of reference disc plane P
© 1S
E 0 0,3° max. ﬁT\OB" max.
© N
S ° |
LA r0
—————————— ST N S L SR o O—
ffffffffff I >
7t |
X x i
®
£ £
N~ (o]
- AN
© =} IEC 277

Figure 12 — Gap between the disc and the internal wall of the cartridge

method.

areas of the discs, a track shall be, composed on a groove or a land, whiere each

he groove is almost equal to_that of the land, the bottom of which is locatg

k shall form a 360° turn ofta‘continuous spiral.

sing and
, and the
d nearer
r groove.

groove form a~deuble spiral. The track shall spiral inward from the outer di
diameter when.the disc rotates counter-clockwise as viewed from the optica

meter to
| head.

pitel is the distance between centrelines of land and groove, measured i
It.is around 0,6 um. The track pitch is precisely defined in terms of a gr

;

opve pitch

a radial

for conve

nience of measurement. The groove pitch shall be 1,20 um + 0,03 um.

10.1.4 Position of Control track

The start

The start

position of inner Control tracks shall be 14,67 mm = 0,10 mm.

position of outer Control tracks shall be 23,92 mm + 0,10 mm.
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10.2 Track format

10.2.1

General description of track format

Each track shall have n frames, and each frame has an address which is expressed by a
combination of Band Number, Track Number and Frame Number described below (see

10.3.2.5)

10.2.2

Band Number

Band 1 shall be the first band of the Data Zone. The Band Number shall be increased by 1 for
each band. Their located radii shall be as specified in Table 5.

The Bang Number is given in the Address field of the Address Segment (see 10.3.2:5

10.2.3

Track O ¢

radii sha
track 0
10.3.2.5.

10.2.4

Frame O

The Franmpe Number shall be increased by 1 for eagh frame.

The Franje Number is given in the address field of the Address Segment (see 10.3.2.

10.2.5

On each

of 20 744 Data Channel bits.

The layo

Track Number

| be as specified in Table 5. The track number located at radii”smaller tha
Ehould be increased by 1 for each Land and Groove, track (see 10.3.2
B).

Frame Number

5hall be the first frame of each track.

Track layout

track there shall be »n frames (n is described in 10.6.2). A frame shall have

3).

hall be the first track of each data band, Lead-in and Lead-out_zone. Thelr located

n that of
5.4 and

5.2).

a length

it of the track shall'be as specified in Figure 13.
1 Track
Frame.0 Frame 1 Frame2 |  _....... Frame n
Address Data Data Data
Segment Segment 0 Segment 1 Segment 37
532 DCB 20 216 DCB
20748 DCB -

IEC

Figure 13 — Track layout

278/05
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10.3 Frame format

— 35—

10.3.1 General description of frame format

Each frame in ECC Block shall comprise an Address Segment and 38 Data Segments. The
Address Segment shall have a length of 532 Data Channel bits.

10.3.2 Address Segment

Each Address Segment shall comprise a Fine Clock Mark field, a Pre-buffer field, preamble 1,
a Synchronization field, an Address field and a Post-buffer field. The Address field data shall
be modulated by Biphase-Mark code except for a Preamble 2 and a Resync field. In this
Biphase-Mark code, 0 means 10 patterns at a double ADB rate, in the same way, 1 means 01

pattern at a double ADB rate. 1 Address Data bit equals to 6 Data Channel bits. The|layout of
the Address Segment shall be as specified in Figure 14. Wobble patterns of'ihe| Address
Segment|are shown in Figure 15.
532 DCB
Addrgss
Segment
12 DCB| |4 DCB|. 510 DCB (=85 ADB) | 6 DCB_
FCM Pre- Preamble | Synchronization Addr field Reserved| | Post-
field || buffer 1 field esstie field || buffer
3ADB _ 4 ADB 69 ADB 9 ADB
Frame | Band Track Preamble Track
Address |Address{* Address CRCT 2 Resync Address GrRC2
7ADB_|.5ADB_| 12 ADB |14 ADB| 1ADB 4 ADB . 12 ADB _| 14 ADB
V“ >

Figure 14 — Layout of the Address Segment

IEC 279/05
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10.3.2.1

See 10.3

10.3.2.2

The Pre-

10.3.2.3

IEC:2005 - 37 -
Fine Clock Mark field
3.2
Pre-buffer field
buffer field shall have a length of 4 Data Channel bits with straight groove.

Preamble 1 field

The Preamble 1 field shall have a length of 3 Address Data bits set to 000. The Preamble 1
pattern is 101010 which pattern is expressed at a double ADB rate.

10.3.2.4

For Synchronization with the address data, the Biphase-Mark code rule is violated.

The Syn

pattern i 10001110 which pattern is expressed at a double ADB rate.

10.3.2.5
10.3.2.5.

The Addiess Segment shall have 1 Address field which has a length of 69 Address I
The Address field shall comprise a Frame Number,field, a Band Number field,
Number 1 1 field, a CRC 1 field, a Preamble 2 field,'a Resync field, a Track Number
and a CHC 2 field.

10.3.2.5.

The Franje Number field shall have a length of 7 Address Data bits.

The Framhe Number format is ac¢cording to the Frame Number in 10.2.5. The Frams
shall be ¢onverted into Gray Code with the most significant bit first as follows:

10.3.2.5.

The Band Numberfield shall have a length of 5 Address Data bits.

The Band Number format is according to the Band Number in 10.2.2. The Band Num

Synchronization field

Chronization field shall have a length of 4 Address Data bits?)The Synchr

Address field

( General description of the Address field

P Frame Number field

Frame Number: 7-bit Gray Code, MSB in bit-1 of the Address field.

B Band'Number field

onization

Data bits.
a Track
— 2 field

Number

ber shall

be converted into Gray Code with the most significant bit first as follows:

10.3.2.5.

Band Number: 5-bit Gray Code, MSB in bit-8 of the Address field.

4 Track Number 1 field

The Track Number 1 field shall have a length of 12 Address Data bits.

The Track Number 1 format is according to the Track Number in 10.2.3. The Track Number 1
shall be converted into Gray Code with the most significant bit first as follows:

Track Number 1: 12-bit Gray Code, MSB in bit-13 of the Address field .
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10.3.2.5.5 CRC 1 field

The CRC 1 field shall have a length of 14 Address Data bits.

For error detection of the Frame Number, the Band Number and the Track Number — 1, the
CRC 1 field shall have 14-bit CRC and shall be calculated according to the Gray Code . The
CRC codeword must be divisible by the check polynomial.

The most significant bit of the CRC 1 codeword is bit-1; the least significant bit is bit-38 of the
Address field. The CRC parity bits (bit-25...38) are inverted on the disc.

The check polynomial is:

D(X) = X14 + X12 + X10 + X7+ X4+ X2+ 1

10.3.2.5.p Preamble 2 field

The Pregmble 2 field shall comprise 1 Address Data bit. The Preamble 2 pattern is |01 which
pattern i expressed at a double ADB rate.

10.3.2.5.F Resync field

For re-synchronization with the address data, the Biphase~Mark code rule is violated.

The Resync field shall have a length of 4 Address Data bits. The resync pattern is 1110001
which paftern is expressed at a double ADB rate.

10.3.2.5.8 Track Number 2 field

The Track Number 2 field shall have a length of 12 Address Data bits.

The Track Number 2 format in grogveis according to the Track Number in 10.2.3. Tjhe Track
Number P format on land is accerding to the Track Number plus 1 in 10.2.3. The Track
Number 2 shall be converted into-Gray Code with the most significant bit first as follows:

Track Number 2:(12=bit Gray Code, MSB in bit-44 of the Address field .

10.3.2.5.p CRC 2 field
The CR(Q 2 field\shall have a length of 14 Address Data bits.

For erron détection of the Frame Number, the Band Number and the Track Number 2, the
CRC 2 field shall have T4-bit CRC and shall be calculated after Gray coding. The CRC
codeword must be divisible by the check polynomial.

The most significant bit of the CRC 2 codeword is bit-1, the least significant bit is bit-69 of the
Address field (skipping from bit-13 to bit-43). The CRC 2 parity bits (bit-56...69) are inverted
on the disc.

The check polynomial is:

P(X) = X1 + X12 + X710 + X7+ X4+ X2+ 1
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10.3.2.6

The post-

Post-buffer field

buffer field shall have a length of 6 Data Channel bits with straight groove.

10.3.3 Data Segments

10.3.3.1

General description of the Data Segments

Each Data Segment shall consist of a Fine Clock Mark field, a Pre-write field, a Data field and
a Post-write field. The layout of the Data Segments shall be as specified in Figure 16.

10.3.3.2

The Fing
Clock M4

The Fine
shown in

10.3.3.3

The Pre-
The field
after ove

The Pre-
field is O

532 DCB >
Data
Segment
o
2 DCB" 4 DCB e 512 DCB e 4 DCB
< 520 DCB R

IEC 2

Figure 16 — Layout of the Data Segment

Fine Clock Mark field

Clock Mark field shall have a length of 12 Data Channel bits, and conta
rk.

Clock Mark is used for generating the Data Channel clock. Patterns of this
Figure 15.

Pre-write field and Post-write field

write field and(the Post-write field shall comprise 4 Data Channel bits res
s are used_for-suppressing interference from the residual signals that ma
rwriting.

write~field bits of the first Data Segment shall be set to 1100. If the last bit of]
the Post-write filed bits of the current Data Segment and the Pre-write fil¢

1/05

n a Fine

mark are

pectively.
y remain

the Data
ed bits of

the next

the Data

ata Qngmnnf shall be set to 0011 and 1100 rncpnr\fi\/nly If the last bit of

field is 1, the Post-write filed bits of the current Data Segment and the Pre-write filed bits of
the next Data Segment shall be set to 1100 and 0011 respectively.

The patterns of these bits are shown in Figure 17.
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Data Segment

Data Segment

oo 00
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10.3.3.4
The Datd

Data sha
data ban

10.3.3.5
The Addr

The Addi
radial po

The leng

. Post-write . Pre-write ]
Data field field FCM field field Data field
Z -0 0011 1100
AN 1 1100 0011

Data field

.

Address Data cloc

Sition.

k frequency

ess Data clock frequency is specified in-Jable 4.

IEC

Figure 17 — The patterns of the Pre-write field and the Post-write field

field shall have a length of 512 Data Channel bits. lt‘may contain user wri

Il be written in this field using the Data clock frequency specified in table 4

ess Data clock frequency shall be @onstant within the whole band irrespect

h of one period of the Address Data clock is called an Address Data bit.

282/05

ten data.
for each

ve of the
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Table 4 — Nominal Address Data clock frequencies when the disc rotates at 50 Hz

Zone {ﬁg
Lead-in Zone
Outer Buffer Zone 5 532,80
Outer Control Zone
Boundary tracks 5 532,80
Control tracks 5 532,80
Boundary tracks 5 532,80
Outer Test Zone
for manufacturers 5 532,80
Data Zone
Band 1 5 532,80
Band 2 5 359,90
Band 3 5 187,00
Band 4 5014,10
Band 5 4 841,20
Band 6 4 668,30
Band 7 4,495,40
Band 8 4 322,50
Band 9 4 149,60
Band 10 3 976,70
Band 11 3 803,80
Band 12 3 630,90
Lead-out Zone
Inner Test Zone
for manufacturers 3 630,90
for drives 3 630,90
Inner Control Zone
Boundary tracks 3 630,90
Control tracks 3 630,90
Boundary tracks 3 630,90
Inner Buffer Zone 3 630,90
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10.4.1

ECC Block layout

—42 —

62345 © IEC:2005

An ECC Block shall comprise 16 frames. Each block shall have a total length of 38 912 bytes
and shall comprise several fields as shown in Figure 18.

Data I Data Data
LayOUt of Segment|Segment Seament[Segment
Data segment
(physical) Postrwrite
field
Data ‘{ Data Data Data
fleld fleld .................................. fleld fleld
0] i 36 7
Pre-write
field
Data|Data Data|Data|Data Data Data Da b&te
field |field |- - - |field [field [field |- - - |field| =« -« -« -« - .- field |- - - | fieldfield
0|1 3710 | 1 37 0
< Frame 0 e Frame 1 N ‘ Erame 15 >
EC( Block ; q -
formlat Header Malnodata Header Ma|n1data ___________ Header Ma|r11 5data
(phygical)
40 bytes|2 392 bytes
Main data | Maindata | N/ Main data
0 1 15
Datd Block CRC+ECC DSV
format User Data byteg bytes bytes
(logical)
32 768 bytes 5 088 bytes 416 bytes
38 912 bytes
" IEC 283/05
Figure 18 — ECC Block layout
10.4.2 Header
The Heafler shall stari*at the beginning of each frame. The length of each Header shall be
equal to 40 bytes-and it shall comprise three fields as shown in Figure 19.
The first P2, bytes and the last 2 bytes in the Header are the Short Mark fields. The Short Mark
fields ar¢-used for phase compensation of the read data clock that is applied|for data

detection and opiimising the read power level of the optical beam. Each field shall consist of
2T repeated data (11001100...).

The Long Mark field is used for the adjustment of reproduced signal gain and for optimising
the read power level of the optical beam. The length of the field shall be equal to 16 bytes.
The field shall consist of 8T repeated data (1111111100000000....).
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10.4.3 User data bytes

Figure 19 — Header

40 bytes
22 bytes 16 bytes 2 bytes
Short Mark field Long Mark field Short Mark
field
IEC 284/05

The Usel

10.4.4
The Cyc

detection
Annex F.

10.4.5

See 10.5

10.4.6
Each 32

numbers
The sect

Sector 0

CRC+ECC bytes

DSV bytes

Sector number

10.5 R

cording code

data bytes are 32 768 bytes for recording user data.

shall be the 6th frame of track™49 on Band 1.

ic Redundancy Check and Error Correction Code bytes are used by
and correction system to rectify erroneous data. The bytes'shall be as sp

B ECC Block, which comprises 16 sframes, shall be assigned 16 logic
respectively. The first Sector numberiand last one on each band is shown in
brs shall be numbered consecutivelyyonto whole groove track first in a Logical Zone.

The NRZl coding itself hastno DC component suppressing capability. The NRZI PIU
can suppress the low-frequency components of the channel bit stream by the DC cq
suppressjing method which adds several redundant bits to the data stream and convo
before NRZI modulating. These redundant bits shall be called DSV bytes.

The NRZ| Plustcoding is a method of converting n data words into » + 1 channel co
In this standard, the word size and data block size shall be decided as follows.

he error
ecified in

hl Sector
Table 8.

s coding
mponent
ute them

dewords.

Data block size:

Kind of redundant bit:

4 bits (MSB first)
91 (words)
0000 to 1111 (pure binary)

The NRZI Plus coding firstly converts a data block of 91 words into 16 types of a data block of

92 words

Secondly, the converted 16 type data blocks are coded by the NRZI coding.

Finally one data block having peak DSV (Digital Sum Variation) at the last word of the data
block as close to 0 as possible is selected from NRZIl-coded 16 type data blocks. This
conversion shall be as specified in Figure 20 and 21.
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ﬂCo

Fa

—» Co

Fa

Fa

“» Co

Fa

In this cad
DSV, wh

g: Decoding:
{ D,®T (i=0) 5 { C,eT (i=0)
- Up,ec,, (i=1,..,90) " Lgec,, (i=1,..,90)
Do | Dy | Dy | covvvvvneennennns Dao | Dao
v v v v v
D @ B e, D @
Palk Dk Dok R Wk’
T 1Co Gl Col v, Csa | Can
IEC 285405
Figure 20 — NRZ| Plus convolution method
nvolution unit H NRZI coder H Code memory } q
r T=0000
| DSV calculator DSV comparator (%»DSV memory|»
nvolution unit |—» NRZI coder % Code memory,
r T=0001
| DSV calculator [» DSV ¢omparator [« »DSV memory-»
nvolution unit |—» NRZI coder | —» Codememory | Selector+2§dvé°rds
r T=0010
| DSV calculator < DSV comparator «—»DSV memory»
hvolution unit |—» NRZI coder % Code memory | >
rT=1111
~PSV calculator [» DSV comparator [« »DSV memory}-»
IEC 286/05
Figure 21 — NRZI Plus convolution method
nversion, an initial value of memorized DSV shall be set to 0. If an absolutg value of
ch’is-calculated by CDS whenever the convolution of data word and NRZI foding of
i value of

convolut

ed“data are performed on each type data block, is greater than the absolute
the memorized DSV, the calculated DSV shall be memorized as the peak DSV of the data

block.

NOTE CDS is a value summed from the beginning of the codeword to the end of the codeword. A bit "1" and "0"
within a codeword is translated into 1 and —1 respectively.

At the convolution and NRZI coding of the last word data of 16 type data blocks, one data
block which has minimum absolute value of the memorized DSV shall be chosen. The DSV at
the end of the chosen data block shall be set the initial memorized DSV of the next data block
conversion.

The bit sequence of 37 856 bytes data of the User data bytes, CRC bytes, and ECC bytes
shall be recorded in NRZI Plus code. The data sequence is recorded in MSB first.

45,5 bytes data block: 832 times

Total

length of DSV bytes: 416 bytes
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In Figure 21, the NRZI coder shall be reset before each Main data is input to the NRZI Plus
code, i.e. the NRZI pre-state for coding of Main data shall be set to 0.

10.6 Format of the Information Zone

10.6.1 General description of the Information Zone

The Information Zone contains all information on the disc relevant for data interchange. The
information comprises wobbled data and, possibly, user-written data. This clause defines the

layout of the information; the characteristics of the signals obtained from this information are
specified in Clause 11.

10.6.2 Division of the Information Zone

The Information Zone is divided into three parts: a Lead-in Zone, a Data Zone, andya|Lead-out
Zone. The Data Zone is intended for recording of user data. The Lead-in and cread-qut Zones
contain control information for the drive and zones for performing tests by thie.manufacturer or
drive.

The dividion of the Information zone shall be as given in Table 5~The dimensions| given in
Table 5 are for reference only and are nominal locations. The talerances are determined by
the tolergnce on the position of Control track as specified in 104 .4.

Table 5 — Layout of the Information Zone

Zpne Nominal Radius Band Number of Number of Track Nymber
Start-End (mm) Number Tracks Frames Start-End
Lead-in Zope
Outer Buffpr Zone 24,5000 to 23,9282 |0 954 30 0 to |476
Outer Confrol Zone
Boundary fracks 23,9276 to 23,9270 |0 2 30 477  to |477
Control tracks 23,9264 to 23,9210 |0 10 30 478 to |482
Boundary fracks 23,9204 to(23,9198 |0 2 30 483 to |483
Outer Tes{ Zone
for drives 23,9192\" to 23,9102 |0 16 30 484  to [491
for manufdcturers 23,9096 to 23,9006 |0 16 30 492  to (499
Data Zone
Band 1 23,9000 to 23,5910 |1 516 30 0 to [257
Band 2 23,5904 to 22,7798 |2 1352 29 0 to [675
Band 3 22,7792 to 21,9830 |3 1328 28 0 to (663
Band 4 21,9824 to 21,1574 |4 1376 27 0 to 687
Band 5 21,156 8 to 20,3474 |5 1350 26 0 to 674
Band 6 20,3468 to 19,5542 |6 1322 25 0 to 660
Band 7 19,5536 to 18,7286 |7 1376 24 0 to 687
Band 8 18,7280 to 17,9210 |8 1346 23 0 to 672
Band 9 17,9204 to 17,1326 |9 1314 22 0 to 656
Band 10 17,1320 to 16,3070 |10 1376 21 0 to 687
Band 11 16,306 4 to 15,5018 |11 1342 20 0 to 670
Band 12 15,5012 to 14,6942 |12 1346 19 0 to 672
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Table 5 (continued)
Zone Nominal Radius Band Number of Number of Track Number
Start-End (mm) Number Tracks Frames Start-End
Lead-out Zone
Inner Test Zone
for manufacturers 14,6936 to 14,6846 (13 16 19 0 to 7
for drives 14,684 0 to 14,6750 (13 16 19 8 to 15
Inner Control Zone
Boundary tracks 14,674 4 to 14,6738 |[13 2 19 16 to 16
Control tracks 146732  t0 146678 113 10 19 17 to 21
Boundary fracks 14,667 2 to 14,6666 (13 2 19 22 to)| 22
Inner Buffg¢r Zone 14,666 0 to 14,0006 (13 1110 19 23 to | 577
NOTE Th¢ radii of a Zone given in the table refer to the nominal positions of the centres ofithe first and the
last tracks pf the Zone.
10.6.3 [ontrol Zones
There shall be an Outer Control Zone and an Inner Control’Zone. They shall contain control
informatipn in the reserve area of frame information as specified in Annex G.
10.6.4 [Fest Zone
There shpll be an Outer Test Zone and an Inner Test Zone. Each Test Zone shall comprise
32 tracks|.
The Test|Zone for drives are intended for tests to check write and read operations.
The Test|Zone for manufacturers.isisintended for quality test by the media manufacturger
10.6.5 Ppata Zone
The Recprding fields of the Data Zone may be user-written in the format specifieq in 10.3.
The layolit of the Data\Zone is specified in 10.7.
The Data Zonge\shall be divided into 12 Bands numbered from 1 to 12. Each Band shall

consist o

f the ' number of tracks specified in Table 5.

In addition, The Data Zone shall be partitioned into 177 groups as specified in 10.7.5.

10.7 Format of the Data Zone

10.7.1

General description of the Data Zone

The Data Zone shall contain four Defect Management Areas (DMAs) and two security areas.
Two DMAs and a security area exist at the beginning of the Zone and another half exists at
the end of the Zone. The area between these areas is called the User Area (see Figure 22).
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Outer Test Zone

Outer Security Zone
DMA1(R/W)
DMA2(R/W)

Data Zone T

User Area | Rewritable Zone(RW)

Inner Security Zone
DMA3(R/W)
v DMA4(R/W)

Inner Test Zone

IEC (28705

Figure 22 — Layout of the Data Zonedand Test Zones

10.7.2 PBecurity Zones
The two Becurity Zones comprise Security Aread~and Security Area Il. This zone is |Javailable
when bit P of Byte 4 in the Control Zone is set to™ as described in Annex G.
10.7.3 Ppefect Management Areas (DMAs)
The four [Defect Management Areas-gontain information on the structure of the Data Yone and
on defecf management. The length-of each DMA shall be 4 ECC Blocks. Two of tHe DMAs,
DMA1 and DMAZ2, shall be located near the outer diameter of the disc; two others, DMA3 and
DMAA4, shall be located near‘thé inner diameter of the disc. Table 6 indicates the bqundaries
of the DMIAs as one of the"examples.
Table 6 — Locations of the DMAs
Band Start Address End Address Number of | Number of
Track Frame Track Frame | ECC Blocks Frames

DMA( . 45Groove 24 47Groove 27 4 64

DMA2 45Land 24 47Land 27 4 64

DMA3 12 664Groove 14 |668Groove 1 4 64

DMA4 664Land 14 668Land 1 4 64

(Each DMA shall contain a Disc Definition Structure (DDS), a Primary Defect List (PDL), and a
Secondary Defect List SDL). The contents of the four PDLs shall be identical and the contents
of the four SDLs shall be identical.


https://iecnorm.com/api/?name=c9ac310b39ec1b3672f1f2851e947c24

- 48 - 62345 © IEC:2005

After initialization of the disc, each DMA shall have the following content.

The first DMA frame shall contain DDS.
The second DMA frame shall be the first frame of the PDL.
The SDL shall be located in the second ECC block of the DMA.

The lengths of the PDL and SDL are determined by the number of entries in each.

The content of the DMA sectors following the SDL is not specified and shall be ignored in
interchange.

The contents of the DDS are specified in 10.7.4; those of the PDL and SDL are specified in
10.8.6 and 10.8.7.

10.7.4 Pisc Definition Structure (DDS)
The DDS§ shall consist of a table with a length of one sector. It specifiesythe condition of
certification, number of bands and so on. The DDS shall be recordedrin‘the first [sector of
each DMA at the end of initialization of the disc.
The infofmation given in Table 7 on the disc structure shall be récerded in each of the four
DDSs.
Table 7 — Byte assignment of the Disc Definijtion Structure (DDS)
BP Description Content
0 DDS lIdentifier 0x0A
DDS lIdentifier 0x0A
2-3 Reserved 0x00
4 Number of Band{({MSB) 0x00
5 Number of Band (LSB) 0x0C
6 Number, afLogical Zone (MSB) 0x00
7 Number-of Logical Zone (LSB) 0xB1
8-31 Reserved 0x00
32 Certification condition of Band 1 -
33 Certification condition of Band 2 -
34 Certification condition of Band 3 -
35 Certification condition of Band 4 -
36 Certification condition of Band 5 -
37 Certification condition of Band 6 -
38 Certification condition of Band 7 -
39 Certification condition of Band 8 -
40 Certification condition of Band 9 -
41 Certification condition of Band10 -
42 Certification condition of Band11 -
43 Certification condition of Band12 -
44-255 Reserved 0x00
256 Certification condition of LZ0 -
Certification condition of LZ1 -
Certification condition of LZ175 -
432 Certification condition of LZ176 -
433-2047 Reserved 0x00
2048-32767 PDL -
32768-131072 SDL -
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In the above table, the symbol "-" means that the appropriate value is to be entered in the
DDS.

Certification condition of Band XX bit assignment:

Bit 7(MSB) to 6 00: This band is not certified.
01: This band is certified by the media manufacturer.
10: This band is certified by the user.
11: This band is certified partially.

Bits 5 to O(LSB) Reserved

Certificatjon condition of LZ XX:

Bit 7(MSB) to 6 00: This LZ is not certified.

01: This LZ is certified by the media manufacturer,
10: This LZ is certified by the user.

11: Reserved

Bits 5[to O(LSB) Reserved
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10.7.5 Partitioning

During initialization of the disc, the Rewritable Zone shall be partitioned into 177 consecutive
Logical Zones. If one Logical Zone is used, it shall span the entire User Area. Each Logical
Zone shall comprise 126 sectors and 2 spare sectors. The detailed structure is shown in
Figure 23.

Each Logical Zone is comprised of Groove and Land. The Groove is used initially and is then
changed to Land at the end of each Logical Zone.

Spare sectors

V ] S ——— ’
T n e —— o
| A R
0 63 Ct AAAAA IS
P e
ogica : e Pt
Zone ove | gssesors 4
: VE “6389Ctﬁrs AAAAAAAAAA
T n e S Pt
| A O\
| 63 eCtrS .............................
LAND |
—
IEC  288/05

Figure 23 — Structure of Logical Zone

10.8 Ddfect Management
10.8.1 [General description of the Defect Management

Defectivg sectors in the Rewritable Zone shall be replaced by good sectors accordipg to the
defect mpnagement method described below. The disc shall be initialized before Use. This
standard|allows initialization with or without certification. Defective sectors are handled by a
Linear R¢placement Algorithm and a Sector Slipping Algorithm. The 2 sectors are d|stributed
to each Yogical Zene as shown in Figure 23.

10.8.2 |nitialization of the Disc

During initialization of the disc, the 4 DMAs are recorded prior to the first use of the disc. The
Rewritable Zone shall be partitioned into 179 groups. Each rewritable group shall contain a
number of data sectors followed by spare sectors. The spare sectors can be used as
replacements for defective data sectors. Initialization can include a certification of the
rewritable groups whereby defective sectors are identified and skipped.

All DDS parameters shall be recorded in the four DDS sectors. The PDL and SDL shall be
recorded in the 4 DMAs. The requirements for the recording of the PDLs and SDLs are stated
in Tables 9 and 10.
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10.8.3 Certification

If the disc is certified, the certification shall be applied to the data sectors and to the spare
sectors in the groups. The method of certification is not stated by this standard. It may involve
writing and reading the sectors in the groups. Defective sectors found during certification shall
be handled by the Slipping Algorithm or, where applicable, by the Linear Replacement
Algorithm. Defective sectors shall not be used for reading or writing.

10.8.3.1  Slipping Algorithm

The Slipping Algorithm shall be applied individually to each and every group in the Rewritable
Zone in the case where certification is performed. The Slipping is performed independently on
each Land or Groave

A defective data sector found during certification shall be replaced by the first.go¢d sector
following|the defective sector, and so causes a slip of one sector towards the énd’ of {he group.
The last|data sectors will slip into the spare sector area of the group. The ‘addregs of the
defectivel sector is written in the PDL. If no defective sectors are found duoring certifiqation, an
empty PDL is recorded.

The addiesses of spare sectors, beyond the last data sector slipped into the spar¢ area (if
any), which are found to be defective during certification shall be.recorded in the PIL. Thus,
the numMer of available spare sectors is diminished accordingly:

If the splre sector area of a group becomes exhausted./during certification, the defective
sector shall be handled by the Linear Replacement, Algorithm using the spare gector of
another group.

10.8.3.2 | Linear Replacement Algorithm

The Linegr Replacement Algorithm is used {6’ handle defective sectors found after certification.
It is alsg@ used during certification inthe event of the spare area of a group becoming
exhausted. The Linear Replacement is performed in common on both Land and Grooye.

The defeftive sector shall be replaced by the first available good spare sector of the|group. If
there arel no spare sectors left-in“the group, the defective sector shall be replaced by the first
good spdre sector of another group.

This replacement shall\be performed with all 16 sectors and the preceding and|adjacent
Logical Zone must be.used as another group.

The addresses of.the defective sector and of the replacement sector shall be recorded in the
SDL. Thg addresses of sectors already recorded in the PDL shall not be recorded inJhe SDL.

If a replacement sector listed in the SDI is later found to he defective it shall he deallt with by
making a new entry in the SDL indicating a replacement sector for that defective sector.

10.8.4 Discs not certified

The Linear Replacement Algorithm is also used to handle sectors found defective on discs
which have not been certified.

A defective sector shall be replaced by the first available good spare sector of the group. If
there are no spare sectors left in the group, the defective sector shall be replaced by the first
good spare sector of another group. The preceding and adjacent Logical Zone shall be used
as another group. The addresses of the defective sector and of the replacement sector shall
be recorded in the SDL.
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If there exists a list of the defective sectors in the PDL, these sectors shall be skipped for use
even if the disc is not certified. This is the same as the process specified in 10.8.3.2 for the
certified discs.

10.8.5 Write procedure

When writing data in the sectors of a group, a defective sector listed in the PDL shall be
skipped, and the data shall be written in the next data sector, according to the Slipping
Algorithm. If a sector to be written is listed in the SDL, the data shall be written in the spare
sector pointed to by the SDL, according to the Linear Replacement Algorithm.

10.8.6 Primary Defect List (PDL)

The Prilery Defect List (PDL) is established upon certification of the media. The PDI shall be
recorded| when the disc is certified. The PDL shall not be recorded when the-disc is not
certified.

A list of defective sectors may be obtained by other means than certification of the djsc.

The PDLU shall contain the address of all defective sectors idehtified at initialization. The
addressgs shall be listed in ascending order. All unused bytes in the PDL shall be set to (FF).
The information described in Table 9 shall be recorded in each(of four PDLs.

In an empty PDL, the number of entries in the PDL (BP2.and BP3) shall be set to (00|) and the
rest of the PDL shall be set to (FF), viz. BP4 to BP32 767 shall be set to (FF).

Table 9 — Content“of the PDL

RBP Description Content
0 PDL Identifier 0x00
1 PDL Identifier 0x01
2 Number of .entties in PDL (MSB)
3 Number of entries in PDL (LSB)
4-7 First.RDL entry
8-11 Second PDL entry
Unused area Oxff
NOTE~ RBP is the Relative Byte Position within the list, starting with 0.

10.8.6.1 PDL Identifier

(0001): PDL identifier

10.8.6.2 Number of entries in the PDL

This field shall specify the number of entries in the PDL.
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10.8.6.3 PDL entry
b31 b30 b29 b25b24 b23 b17 b16 b12b11 b0
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| Entry Type | Reserved | L/G | Frame Number | Band Number | Track Number |

Entry Type 00: A defective sector defined by the disc manufacturer

01: Reserved

10: A defective sector found during a certification process

11: A defective sector which is transferred from the SDL without a

certification process

G Q: A_defective sector on grogve

1: A defective sector on land

Figure 24 — Structure of PDL entry

10.8.7 PBecondary Defect List (SDL)

The Secondary Defect List (SDL) is created when defective ECC,Blocks or defectiv
which capnot be registered in the PDL during certification are found-

IEC 289/05

b sectors

Each entfy in the SDL contains 8 bytes, viz. The first 4 bytés are assigned for MarkF and the
address jof the defective ECC Block; the last 4 bytes~are assigned for the addrgss of its
replacement ECC Block. The address of the SDL is represented by the first frame a

the ECC Block.

The addresses of the defective ECC Block shall‘be listed in ascending order.

Hdress of

All unusdd bytes in the SDL shall be set 10" (FF). The information described in Tablg 10 shall

be recorded in each of 4 SDLs.

Sectors llsted in the PDL shall net\bé recorded in the SDL.

Table 10 — Content of the SDL

RBP Description Content
0 SDL Identifier 0x00
1 SDL Identifier 0x02
2 Number of entries in SDL (MSB)
3 Number of entries in SDL (LSB)

4-11 First SDL entry

12-19 Second SDL entry

Unused area Oxff
NOTE RBP is the Relative Byte Position within the list, starting with 0.

10.8.7.1 SDL Identifier

(0002): SDL identifier
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10.8.7.2 Number of entries in the SDL

This field shall specify the number of entries in the SDL.
10.8.7.3 SDL entry

b63 b62 b57 b56 b55 b49 b48 b44 b43 b32 b31 b25 b24 b23 b17 b16 b12 b11 b0

Frame Band Track Frame Band Track
MarkP | Reserved | LIG Number | Number | Number Reserved | LIG Number | Number | Number
First frame address First frame address

in the defective ECC Block in the replacement ECC Block

MarkP 0: Replacement ECC Block is assigned and not defective
1:  Replacement ECC Block is not assigned ECC Block is defective of certain
situations

IEC 290/05

Figure 25 — Structure of SDL entry

11 Chafracteristics of embossed information

11.1 Mgthod of testing
11.1.1 [General description of the testing method

The formfat of the embossed information on the disc is defined in Clause 10 which |specifies
the requifements for the signals from groovesyas obtained when using the Reference Drive
defined in Clause 8.

11.1.2 Environment

All signals in 11.2 to 11.4 shall be within their specified with the cartridge in any enJironment
in the Tegting environment defined\in 7.1.1.

11.1.3 Reference Drive
11.1.3.1 | Optics and mechanics

The foculsed optical“beam shall have the properties defined in 8.2 a) to f). The disc shall
rotate as|specified-in 8.5.

11.1.3.2 | <\Read power

For the testing specified in this subclause, the optical power incident on the entrance surface
of the disc (used for reading the information) shall be in the range from 1,0 mW to P ., -

P, max shall be in the range

1,0mW<Pp < 3,0 mW.

rmax —

11.1.3.3 Read channels

The Reference Drive shall have a read channel which can detect magneto-optical marks in
the recording layer. This channel shall have an implementation equivalent to that given by I,
I, I3, 14, in 8.1.
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Focusing and Tracking
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During the measurement of the signals, the focus of the optical beam shall have an axial

deviation

of not more than

emax(@xial) = 0,6 um

from the

recording layer, and it shall have a radial deviation of not more than

emax(radial) = 0,06 um

from the

11.1.4

All signa
linearly r

14 I, and
tracking

11.2 Signals from grooves (see Figure 26)

11.21

It and ]
frequenc

modulation due to wobbled grooves and due-to'fine clock marks.

11.2.2

The crog

crosses fhe tracks. The peak-to-peak value of the cross-track signal shall meet the

requirem

1

—~

11.2.3

The divid
beam crd

centre of a track.

Definition of signals

s are linearly related to currents through a photo-diode detector/"and are
plated to the optical power falling on the detector.

I3 I, are the sum outputs of the two halves of the split photo-diode detec
thannel.

Measurement condition

bp are the filtered signals of (I + Iy)<and (I; — I,), respectively, in o
es above 1 MHz are attenuated by at\least 40 dB, thereby eliminating the

Cross-track signal

s-track signal is the sinusoidal signal of I1, when the focus of the opti
ents.

Tmax — ITmin)/(ITmax + ITmin) <0,1

Divided push-pull signal

ed push-pull signal is the sinusoidal signal of /pp/Iy, when the focus of th
sses the tracks.

therefore

or in the

rder that
effect of

tal beam
following

e optical

0

5 I /7 =185
4 T Tt o

PP

11.2.4 Phase depth

The phase depth of the grooves equals

where

nxd

x360°

n is the index of refraction of the substrate;

dis the g

roove depth

A is the wavelength

The phase depth shall be less than 180°.
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. Beam across tracks
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Figure 26 — Signals from grooves

11.3 Signals from wobble groove (see Figure 27)
11.3.1 Wobble signal

The woblle signal Iy in address segments shall meet the following requirements:

(@]

10 < Iy < 0,35

where Iypis (14 — 1o)/(11 + Ip).

The valde of the wobble signal ineach address segment shall meet the [following
requirements.

UWmax - [Wmin)/([Wmax + IWmin) <0,35

where sy i the maximum value of measured I, and Iy i, is the minimum value of 7y

I%ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ
VUV

Radial push-pull signal

»
»

R G

Address segment “Data segment

IEC 292/05

Figure 27 — Signals from wobbled groove
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11.4 Signal from fine clock marks (see Figure 28)

11.4.1 Fine clock mark

The signal from the fine clock marks shall meet the following requirements:
0,6 < (I3—1)/(I3+14)<1,5

11.4.2 Timing jitter

The jitter shall be defined as the standard deviation of the signal from fine clock marks and
signal clock generated by a PLL circuit.

Ji(H) <007 T

where T |s the Channel clock period, Jt(H) is the standard deviation (sigma) of the-qifference
between the marks and the mean value of n T, where n is greater than 1 000.

Signal from fine clock mark

: :
:[\} Tangential push-pull signal :[\/
| ]

|
|
|
: 532T
|

One segment Next segment

IEC 293/05

Figure 28 — Signals from fine clock marks

11.4.3 Radial push-pull on fine'clock mark

The signal of radial push-pullion fine clock marks (Ippg) shall meet the following requirement:

(@]

7 < ]PPF/IPP < 1,1

The defefence of the-centre level between push-pull signal and envelope of fine clock marks
shall megt the foellowing requirement:

0, = ((Ippen = Ippr1)/2) = ((Uppn * Ipp)/2))/pp < 0,1

Envelope of fine clock mark

IEC 294/05

Figure 29 — Radial push-pull signal and envelope of fine clock mark
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12 Characteristics of the recording layer

12.1 Method of testing
12.1.1 General description of the testing method

Clause 12 describes a series of tests to assess the magneto-optical properties of the
recording layer, as used for writing data. The tests shall be performed only in the Data Zone.
The write and read operations necessary for the tests shall be made on the same Reference
Drive.

Clause 12 specifies only the average quality of the recording layer and does not specify local
deviation|from the specified values, called defects that can cause write problems.

12.1.2 Environments

All signrﬂls in Clause 12 shall be within their specified ranges with the" cartridge in any
environmlent in the range of allowed operating environments defined in-7.1.2.

12.1.3 Reference Drive
12.1.3.1| Optics and mechanics

The foculsed optical beam shall have the properties défined in 8.2 a) to f). The disc shall
rotate as|specified in 8.5.

12.1.3.2 | Read power

The optical power incident to the entrance-surface of the disc and used for reading the
informatipn shall be in the range from 1,0 mW to P, ...

12.1.3.3 | Read channel

The Refgrence Drive shall havé_a read channel which can detect magneto-optical |marks in
the recolding layer. This channel shall have an implementation equivalent to that|given by
Channel P in 8.3.

12.1.3.4 | Tracking

During tHe measurement of the signals, the focus of the optical beam shall follow the tracks
as specifjed in<t.1.3.4.

12.1.4 Dverwrite canditions

12.1.4.1 Write pulse

Peak write power Py, bias power Py, pulse width Ty, rise time 7, and fall time T} are
defined in Figure 30. The value of P, shall be less than 0,2 mW. T,y shall be 0,5 7. T, and Tt
shall be less than 3 ns. The Py, shall not exceed 10,5 mW.

12.1.4.2 Write magnetic field

The requirements of all tests shall be met for the recording magnetic field H,,; (see Figure 30)
of applied magnetic field intensities at the recording layer during writing in 12 kA/m.

The magnetic field shall be normal to the recording surface. The shape of the magnetic field
on the recording layer is described in Figure 30.
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T}, is the time for which the absolute value of the magnetic field is more than Hy (=0,9 x Hgy).

This shall be more than 20 ns in all write patterns.

The phase difference T),p is defined as the time span between the moment the recording
magnetic field rises to Hy and the moment the laser power falls to a half of Py, as shown in
Figure 30.

Ty.p shall be between 0 ns and 5 ns.

T T 0 5P\vllvl
2 0,9Py .1
) |
Laser power 0,17 v [Py
—) | v .
I T ] 14
Wy TPy
A ! —hl_e‘— TM-P
) ) H 7' H
Magnetic field 0 Y I \ v Tex,
HO I \ Hext
1EC 295/05

Figure 30 — Recording magnetic field.shape and Write pulse

12.1.5 Pefinition of signals

The signpls in Channel 2 are linearly related>to the difference between the currentg through
the phot¢-diode detectors K, and K, and\are therefore linearly related to the optigal power
falling on| the detectors.

12.2 M4gneto-optical characteristics
12.2.1 |mbalance of the magneto-optical signal

The imbglance of the magneto-optical signal is the DC offset of the signal from Chgnnel 2 of
the Refefence Drive, which can be due to birefringence of the substrate. The offsgt can be
measuredl by writing~marks on the disc in the low-frequency region where the mpdulation
transfer flunction (©f,the optical system is one. One can also use a series of marks that give a
50 % duty-cycle-read signal. The offset is now the signal level halfway between the pxtremes
of the signal,

The imbalance shall be such that the offset in Channel 2 divided by the signal in Channel 1
shall not exceed 0,06 in the Data Zone. The imbalance shall be measured in a bandwidth from
DC to 40 kHz. The imbalance is specified for a Reference Drive with a beam splitter E with
nominal values for the reflectance; the phase retarder shall be in neutral position.

12.2.2 Resolution

Ig is the peak-to-peak value of the signal obtained in Channel 2 (see 8.3) from 8T marks
written under the conditions given in 12.1.4, and read under the conditions specified in 12.1.3.

I, is the peak-to-peak value of the signal obtained in Channel 2 (see 8.3) from 2T marks
written under the conditions given in 12.1.4 and read under the conditions specified in 12.1.3.
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The resolution I,1/Igt shall meet the following requirements:

SAVAVAR:ZS

IEC 296/05

Figure 31 — Resolution

12.2.3 Narrow-band signal-to-noise ratio

The narrpw-band signal-to-noise ratio is the ratio of the signal level to~thé noise Ievel of a
specified|pattern, measured in a 30 kHz bandwidth. It shall be determined-as follows.

Write a sleries of 2T marks in the Recording field of a series of s€etors at a frequenqy f;. The
write conditions shall be as specified in 12.1.4.

Read thg Recording fields in Channel 2 under the conditions specified in 12.1.3]| using a
spectrum analyser with a bandwidth of 30 kHz. Measure{the amplitudes of the signdl and the
noise at {he frequency f, as indicated in Figure 32.

Amplitude
1 Signal level

Noise level

fO Frequency IEC 297/05

The narrpw-bandrsignal-to-noise ratio is

20 ¥ logq (signal level/noise level)

The narrow-band signal-to-noise ratio shall be greater than 43 dB in the Data Zone for all
allowed values of the write magnetic field.

Figure 32 — Spectrum analyser display

12.2.4 Crosstalk ratio

The test on crosstalk shall be carried out on seven adjacent data tracks, designated (n—

1/land), (n—1/groove), (n/land), (n/groove), (n+1/land), (n+1/groove), (n+2/land), (n+2/groove)
in the Data Zone.
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The procedure shall be

a) erase each of the tracks;

b) write a series of 2T marks in track (n/land) and (n+1/groove);

c) read the signal level in tracks of (n—1/groove), (n/land), (n/groove), (n+1/land), (n+1/groove)
and (n+2/land).

The crosstalk from track (n/land) to track (n—1/groove) and to track (n/groove) shall be lower
than —23 dB.

The crosstalk from track (n+1/groove) to track (n+1/land) and to track (n+2/land) shall be

2 o

lower thamr—23—dB-

2T marks
/
n—1/land
ﬁﬁ n—Tlgroove
/ n/land

nlgroove
n+1/land

& - n+1/groove
n+2/land
QL n+2/groove

IEC 298/05
Figure 33 — Crosstalk test pattern

12.2.5 Pverwrite

The test pn cross-erase shall be cafried out on three adjacent data tracks in the DatalZone.

The procgdure shall be

a) eraseleach of the tracks;
b) write p series of 2T\'marks at a frequency fj in a track with 1,1 x P,,;
read the signalNevel 1 in the track;

c)
d) write p series of 3T marks in the track with 0,9 x P,;
e) read {hédsignal level 2 at the frequency f; in the track.

The difference between signal level 1 and signal level 2 shall be greater than 20 dB.

12.2.6 Cross-erase

The test on cross-erase shall be carried out on 4 adjacent data tracks, designated (n—1/land),
(n/groove), (n/land), (n+1/groove) in the Data Zone.

The procedure shall be

a) erase each of the tracks;
b) write a series of 2T marks in track (n/land) with P,,;
c) read the signal level 1 of 2T marks in track (n/land);
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d) write a series of 3T marks in track (n/groove) and in track (n+1/groove) with 1,1 x P,;

e) readt

he signal level 2 of 2T marks in track (n/land);

f) write a series of 2T marks in track (n/groove) with P,;

g) readt

he signal level 3 of 2T marks in track (n/groove);

h) write a series of 3T marks in track (n—1/land) and (n/land) wit 1,1 x P,,;

i) readt

he signal level 4 of 2T marks in track (n/groove).

The difference between signal level 1 and signal level 2 shall be lower than 2 dB.

The difference between signal level 3 and signal level 4 shall be lower than 2 dB.

13 File

The file pystem specification is ISO/IEC13346-1. The specification is based on t
Disc Format Specification (UDF) Revision 1.50, and has réstrictions gs shown

Universa
below.

The file s
— logicg
— singlq
— singlq

— for blank space management, Unallocated Space Bitmap can be made;

— partit
— allocq
— strate

— CD-R|OM Volume Descriptor Set.is_not generated (no UDF bridge format);

— all numerical data of more than.one byte are set in little-endian format.

13.1 Vg
13.1.1

13.1.1.1
The OST

system

ystem specification has the following restrictions:

| sector length is 2 048 byte (fixed);
volume. Multi-volume is not supported,;
partition. Multi-partition is not supported;

on map type is 1;
tion descriptor is Short allocation. descriptor only;
gy type of ICB tag: 4 only;

lume
General
OSTA.CS0 Charspec

A CS0Charspec is according to Table 11.

——TFable ++=0STA€S06-Charspec

RBP Length Name: Type Contents
0 1 Character Set Type: Uint8 0
1 63 Character Set Info: bytes “OSTA Compressed Unicode”
Remainders: all 0
13.1.1.2 Time stamp
The time stamp is according to Table 12.

ne OSTA
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RBP Length Name: Type Contents
0 2 Type and Timezone: Uint16 #121c type = 1
Time difference =
540 min
2 5 Year: Uint16
4 1 Month: Uint8
5 1 Day: Uint8
6 1 Hour: Uint8
7 T Mnutes: Umtg
8 1 Second: Uint8
9 1 Centiseconds: Uint8 0
10 1 100s of micro seconds: Uint8 0
11 1 Microseconds: Uint8 0
13.1.1.3 | Entity Identifier
Three enfity identifiers are defined: Domain, UDF, and.Iniplementation.
13.1.1.3 1 Domain Entity Identifier
The Domfain Entity Identifier is according to Table 13.
Table 13 —.Domain Entity ldentifier
RBP Length Name: Type Contents
0 1 Flags:/Uint8 0
1 23 ldentifier: bytes “*OSTA UDF
Compliant”
Remainders: all 0
24 8 Identifier Suffix: bytes (Refer to Table 14
13.1.1.3.2 <, Pomain ldentifier Suffix

The Domain Identifier Suffix is according to Table 14.

Table 14 — Domain Identifier Suffix

RBP Length Name: Type Contents
0 2 UDF Revision: Uint16 #0150
1 1 Domain Flags: Uint8 0
2 5 Reserved: bytes All 0
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13.1.1.3.3  UDF Entity Identifier

The UDF Entity Identifier is according to Table 15.

Table 15 — UDF Entity Identifier

RBP Length Name: Type Contents
0 1 Flags: Uint8 0
1 23 Identifier: bytes "*UDF LV Info"
Remainders: all 0
24 8 Identifier Suffix: bytes (Refer to Table 16)

13.1.1.3.4  UDF Identifier Suffix

The UDF|Identifier Suffix is according to Table 16.

Table 16 — UDF Identifier Suffix

RBP Length Name: Type Contents
0 2 UDF Revision: Uint16 #0150
2 1 OS class: Uint8 0
3 1 OS Identifier: Uint8 0
4 4 Reserved: bytes All 0
13.1.1.3.p Implementation Entity Identifier
The Implementation Entity Identifier is:according to Table 17.
Table 17 ~'Implementation Entity Identifier
RBP Length Name: Type Contents
0 1 Flags: Uint8 0
1 23 Identifier: bytes
24 8 Identifier Suffix: bytes (Refer to Table 18.

13.1.1.3.6—Implementation-ldentifier Suffix

The Implementation Identifier Suffix is according to Table 18.

Table 18 — Implementation Identifier Suffix

RBP Length Name: Type Contents
0 1 OS class: Uint8 0
1 1 OS Identifier: Uint8 0
2 6 Implementation Use Area: bytes All 0
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13.1.2 Volume Recognition Structures
Restrictions on Volume Recognition Structures:

— a Boot Descriptor that makes media as a boot device is not generated;
— only the following descriptors are generated: Beginning Extended Area Descriptor, NSR

— Descriptor and Terminating Extended Area Descriptor.

13.1.2.1 Beginning Extended Area Descriptor

The Beginning Extended Area Descriptor is according to Table 19.

Table 19 — Beginning Extended Area Descriptor
RBP Length Name: Type Contents
0 1 Structure Type: Uint8 0
1 5 Standard ldentifier: bytes “BEAO1”
6 1 Structure Version: Uint8 1
7 2 041 Structure Data: bytes All 0
13.1.2.2 | NSR Descriptor
The NSR| Descriptor is according to Table 20.
Table 20 — NSR Descriptor
RBP Length Name: Type Contents
0 1 Structure Type: Uint8 0
1 5 Standard-identifier: bytes “NSR02”
6 1 Structure Version: Uint8 1
7 1 Reserved: byte 0
8 2 040 Structure Version: Uint8 All 0
13.1.2.3 | Terminating Extended Area Descriptor
The Ternjinating Extended Area Descriptor is according to Table 21.

Table 21 — Terminating Extended Area Descriptor

RBP Length Name: Type Contents
0 1 Structure Type: Uint8 0
1 5 Standard Identifier: bytes "TEAO01"
6 1 Structure Version: Uint8 1
7 2 041 Structure Data: bytes All 0
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13.1.3 Volume Structure
13.1.3.1 Descriptor Tag

The Descriptor Tag is according to Table 22.

Table 22 — Descriptor Tag

RBP Length Name: Type Contents
0 2 Tag ldentifier: Uint16
2 2 Descriptor Version: Uint16 2
4 1 Tag-Checksum:Uint8
5 1 Reserved: byte 0
6 2 Tag Serial Number: Uint16 0
8 2 Descriptor CRC: Uint16
10 2 Descriptor CRC Length: Uint16
12 4 Tag Location: Uint32
NOTE The Tag Serial Number is not changed even if the system is réinitialized.

13.1.3.2 | Anchor Volume Descriptor Pointer

The Anchor Volume Descriptor Pointer is according to.Table 23.

Table 23 — Anchor Volumé Descriptor Pointer

RBP Length Name: Type Contents
0 16 Descriptor Tag:+tag Tag Identifier = 2
16 8 Main Volume.Descriptor Sequence Extent:
extent_ad
24 8 Resérve Volume Descriptor Sequence Extent:
extent”ad
32 480 Réserved: bytes All 0

13.1.3.3 | Primary Volume Descriptor

The Primfary Volume Descriptor is according to Table 24.

Table 24 — Primary Volume Descriptor

RBP Length Name: Type Contents
0 16 Descriptor Tag: tag Tag Identifier=1
16 4 Volume Descriptor Sequence Number: Uint32
20 4 Primary Volume Descriptor Number: Uint32 0
24 32 Volume ldentifier: dstring
56 2 Volume Sequence Number: Uint16 1
58 2 Maximum Volume Sequence Number: Uint16 1
60 2 Interchange Level: Uint16 2
62 2 Maximum Interchange Level: Uint16 2
64 4 Character Set List: Uint32 1
68 4 Maximum Character Set List: Uint32 1
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Table 24 (continued)

RBP Length Name: Type Contents

72 128 Volume Set Identifier: dstring

200 64 Descriptor Character Set: charspec OSTA CSO0 Charspec
(Refer to Table 11)

264 64 Explanatory Character Set: charspec OSTA CSO0 Charspec
(Refer to Table 11)

328 8 Volume Abstract: extent_ad All 0

336 8 Volume Copyright Notice: extent_ad All 0

344 32 Application Identifier: regid All 0

376 12 Recording Date and Time: timestamp (see Table 12)

388 32 Implementation Identifier: regid Implementatiof

Entity Identifier

(Refer to Table 11)

420 64 Implementation Use: bytes A0

484 4 Predecessor Volume Descriptor Sequence All 0

Location: Uint32
488 2 Flags: Uint16 #0
490 22 Reserved: Byte All 0

13.1.3.4 | Implementation Use Volume Descriptor
13.1.3.4.1 Format of the Implementation Use Volume Descriptor

The Implementation Use Volume Descriptor is according to Table 25

Table 25 — Implementation Use Volume Descriptor

RBP Length Name: Type Contents
0 16 Descriptor(Tag: tag Tag ldentifier=4
16 4 Volume Descriptor Sequence Number: Uint32
20 32 Implementation Identifier: regid UDF Entity Identifief
(Refer to Table 15)
52 460 Implementation Use: bytes (Refer to Table 26

13.1.3.4.p Implementation Use of Implementation Use Volume Descriptor

The Implementation Use of Implementation Use Volume Descriptor is according to Tgble 26.

RBP Length Name: Type Contents
0 64 LVI Charset: charspec OSTA CSO0 Charspec
(Refer to Table 11)
64 128 Logical Volume Identifier
192 36 Logical Volume Info1 All 0
228 36 Logical Volume Info2 All 0
264 36 Logical Volume Info3 All 0
300 36 Implementation ID: regid Implementation

Entity Identifier
(Refer to Table 17)

332 128 Implementation Use All 0
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13.1.3.5 Partition Descriptor
13.1.3.5.1 Format of the Partition Descriptor
The Partition Descriptor is according to Table 27

Table 27 — Partition Descriptor

RBP Length Name: Type Contents

0 16 Descriptor Tag: tag Tag Identifier=5
16 4 Volume Descriptor Sequence Number: Uint32

20 2 Partition Flags: Uint16 1

22 2 Partitiormr Number— it 6 ©

24 32 Partition Contents: regid Partition

identification
information(see

Table, 28)

56 128 Partition Contents Use: bytes Partition Header
Descriptor

(see Table 29)

184 4 Access Type: Uint32 4

188 4 Partition Starting Location: Uint32

192 4 Partition Length: Uint32

196 32 Implementation Identifier: regid Implementation

Entity Identifier (se¢

Table 17)

228 128 Implementation Use: bytes All 0

356 156 Reserved: bytes All 0

NOTE Partition Contents Use is always recorded as Partition Header Descriptor.

13.1.3.5.2  Partition Contents
Partition jdentification information consists of the fields given in Table 28.

Table 28 — Partition Contents

RBP Length Name: Type Contents
0 \ Flags: Uint8 0
1 23 Identifier: bytes "+NSR02"
24 8 Identifier Suffix: bytes All 0

13.1.3.5.8 " Partition Header Descriptor
The Partition Header Descriptor consists of the fields given in Table 29.

Table 29 — Partition Header Descriptor

RBP Length Name: Type Setting
0 8 Unallocated space table: short_ad All 0
8 8 Unallocated space bitmap: short_ad (see Table 40)
16 8 Partition Integrity table:short_ad All 0
24 8 Freed space table: short_ad All 0
32 8 Freed space bitmap: short_ad All 0
40 88 Reserved: bytes All 0
NOTE Only Unallocated Space Bitmap is used.
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Logical Volume Descriptor

Format of the Logical Volume Descriptor
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The Logical Volume Descriptor consists of the fields given in Table 30.

Table 30 — Logical Volume Descriptor

RBP Length Name: Type Contents
0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=6
16 4 Volume Descriptor Sequence Number: Uint32
20 64 Descriptor Character Set: charspec OSTA CSO0 Charspec
(See Table 11)
84 128 Logical Volume Identifier: dstring
212 4 Logical Block Size: Uint32 #800=2048
216 32 Domain Identifier: regid Domain Entity
[dentifier
(s€e Table 13)
248 16 Logical Volume Contents Use: bytes File Set Descriptor|
Extent Information
(see Table 31)
264 4 Map Table Length: Uint32 6
268 4 Number of Partition Maps: Uint32 1
272 32 Implementation Identifier: regid Implementation
Entity Identifier (se¢
Table 17)
304 128 Implementation Use: bytes All 0
432 8 Integrity Sequence Extent: extent_ad Integrity Sequence|
Extent Information
(see Table 32)
440 6 Partition Maps: bytes Partition Maps
(type1)
(see Table 33)
The Logical Volume Contents Use must always be bytes to set File Set Descript
informatipn.
The numper of Partifion Maps is always 1. Combined use of Read Only and (Over) R
is not allgwed.
13.1.3.6.2°File Set Descriptor Extent Information

The File Set Descriptor Extent Information consists of the fields given in Table 31.

Table 31 — File Set Descriptor Extent Information

RBP Length Name: Type Contents
0 4 Extent Length: Uint32 #800=2048
4 6 Identifier: Ib_addr (see table 39)
10 6 Implementation Use: bytes All 0

pr Extent

ewritable
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13.1.3.6.3 Integrity Sequence Extent Information

The Integrity Sequence Extent Information consists of the fields given in Table 32.

Table 32 - Integrity Sequence Extent Information

RBP Length Name: Type Contents
0 4 Extent Length: Uint32
4 8 Extent Location: Uint32

13.1.3.6. Partition Maps

The Partition Maps consist of the fields given in Table 33.

Table 33 — Partition Maps

RBP Length Name: Type Contents
0 1 Partition Map Type: Uint8 1
1 1 Partition Map Length: Uint8 6
2 2 Volume Sequence Number: Uint16 1
4 2 Partition Number: Uint16 0

13.1.3.7 | Unallocated Space Descriptor

The Unallocated Space Descriptor consists of the fields given in Table 34.

Table 34 —"Unallocated Space Descriptor

RBP Length Name: Type Contents

0 16 Descriptor Tag: tag Tag Identifier=7
16 4 Volume Descriptor Sequence Number: Uint32

20 4 Number of Allocation Descriptors: Uint32 0

24 0 Allocation Descriptors: extent_ad None

13.1.3.8 —FermimatingBescriptor

The Terminating Descriptor consists of the fields given in Table 35.

Table 35 — Terminating Descriptor

RBP Length Name: Type Contents

0 16 Descriptor Tag: tag Tag Identifier=8

16 496 Reserved: bytes All 0
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The Logical Volume Integrity Descriptor consists of the fields given in Table 36.

Table 36 — Logical Volume Integrity Descriptor

RBP Length Name: Type Contents
0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=9
16 12 Recording Date and Time: timestamp (see Table 12)
28 4 lntegrity Type: Uint32
32 8 Next Integrity Extent: extent_ad AllF0
40 32 Logical Volume Contents Use: bytes Information for-Logidal Volume
Header’Descriptor
(see Table 37)
72 4 Number of Partitions: Uint32 1
76 4 Length of Implementation Use=L_IU: Uint32 #2e=46
80 4 Free Space Table: Uint32
84 4 Size Table: Uint32
88 L_lUu=46 Implementation Use: bytes Implementation Use Information
(see Table 38)
NOTE Thqg Logical Volume Contents Use must always be set in the,Logical Volume Header Descriptor format.
13.1.3.9.p Logical Volume Contents Use
The Logital Volume Contents Use consists\of the fields given in Table 37.
Table 37 — Logical Volume Contents Use
RBP Length Name: Type Contents
0 8 Unigue ID: Uint64
8 24 Reserved: bytes All 0
13.1.3.9.3 Implementation Use
The Implementation Use consists of the given in Table 38.
Table 38 — Implementation
RBP Length Name: Type Contents
0 32 Implementation Identifier: regid Implementation
Entity Identifier (see
Table 17)
32 4 Number of Files: Uint32
36 4 Number of Directories: Uint32
40 2 Minimum number of UDF read versions: Uint16 #0102
42 2 Minimum number of UDF write versions: Uint16 #0102
44 2 Maximum number of UDF write versions: Uint16 #0150
46 0 Implementation Use: bytes None
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13.2 File
13.2.1 File Structure
13.2.1.1 Ib_addr (Logical Block Address)

The Ib_addr (Logical Block Address) consists of the fields given in Table 39.

Table 39 — Ib_addr (Logical Block Address)

RBP Length Name: Type Contents
0 4 Logical Block Number: Uint32
4 2 Partition Reference Number: Uint16 0

13.2.1.2 | short_ad (Short Allocation Descriptor)

The shorf_ad (Short Allocation Descriptor) consists of the fields given in.Table 40.

Table 40 — short_ad (Short Allocation Descriptor)

RBP Length Name: Type Contents
0 4 Extent Length: Uint32
4 4 Extent Location: Uint32

13.2.1.3 | long_ad (Long Allocation Descriptor)

The long| ad (Long Allocation Descriptor) consists of the fields given in Table 41.

Table 41 — long_ad (Long Allocation Descriptor)

RBP Length Name: Type Contents
0 4 Extent/Length: Uint32
4 6 Extent Location: Ib_addr (see Table 39)
10 6 Implementation Use: bytes All 0

13.2.1.4 | File SetDescriptor

The File Bet Descriptor consists of the fields given in Table 42.

:Fable 42 File set Desnv:n‘nv
CTTpPtoT

RBP Length Name: Type Contents
0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=256
16 12 Recording Date and Time: timestamp (see Table 12)
28 2 Interchange Level: Uint16 3
30 2 Maximum Interchange Level: Uint16 3
32 4 Character Set List: Uint32 1
36 4 Maximum Character Set List: Uint32 1
40 4 File Set Number: Uint32 0
44 4 File Set Descriptor Number: Uint32 0
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RBP Length Name: Type Contents
48 64 Logical Volume Identifier Character Set: OSTA CSO
charspec Charspec
(see Table 11)
112 128 Logical Volume Identifier: dstring
240 64 File Set Character Set: charspec OSTA CSO
Charspec
(see Table 11)
304 32 File Set Identifier: dstring
336 32 Copyright File Identifier: dstring All 0
368 32 AbstractFile Identifier: dstring All 0
400 16 Root Directory ICB: long_ad (see Table.41)
416 32 Domain Identifier: regid Démain
Entityldentifier
(see Table 13)
448 16 Next Extent: long_ad All 0
464 48 Reserved: bytes All 0
13.2.1.5 | File Identifier Descriptor (40-52 byte)
The File |dentifier Descriptor consists of the fields given in Table 43.
Table 43 - File Identifier Descriptor
RBP Length Name: Type Contents
0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=2%7
16 2 File version Number: Uint16 1
18 1 File\Characteristics: Uint8
19 1 Length of File Identifier Maximum13
(=L_FI): Uint8
20 16 ICB: long_ad (see Table 41)
36 2 Length of Implementation Use: Uint16
(=L_IU)
38 L_IU Implementation Use: bytes
3B+L_MJ L_FI File Identifier: d-characters (see Table 44)
384LMUAL_ 0-3 Padding: bytes All O
El
d-characters consist of the fields given in Table 44.
Table 44 — d-characters
RBP Length Name: Type Contents
0 1 Compression identifier: Uint8 8
1 L_FI-1 Compression bit string: bytes File name: 8.3 format
(Length of
file name)

NOTE The File name cannot contain "#".
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13.2.1.6
13.2.1.6.1

File Entry
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Format of the File Entry

The File Entry consists of the fields given in Table 45.

Table 45 — File Entry

RBP Length Name: Type Contents

0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=261
16 20 ICB Tag: icbtag (see Table 46)
36 4 User 1D: Uint32 OXEEFFFFEE

40 4 Group ID: Uint32 Oxffffffff

44 4 Permissions: Uint32

48 2 File Link Count: Uint16

50 1 Record Format: Uint8 0

51 1 Record Display Attribute: Uint8 0

52 4 Record Length: Uint32 0

56 8 Information Length: Uint64

64 8 Logical Blocks Recorded: Uint64

72 12 Access Date and Time: timestamp (see Table 12)
84 12 Modification Date and Time:¢timestamp (see Table 12)
96 12 Attribute Date and Time: timestamp (see Table 12)
108 4 Check Point: Uint32 1

112 16 Extended AttributedCB: long_ad (see Table 41)
128 32 Implementation, Identifier: regid Implementation

Entity Identifier (se¢
Table 17)

160 8 Unique 1d: Uint64

168 4 kength of Extended Attributes: Uint32 #38=56

(sL_EA)
172 4 Length of Allocation Descriptors: Uint32
(=L_AD)
176 L_5E6A Extended Attributes: bytes (see Table 47)
176 L_AD Allocation Descriptors: bytes
+HIEKX
NOTE Extended Attributes—Omty Fite Times Extended Attribute s generated:
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The ICB Tag consists of the given in Table 46.

Table 46 - ICB Tag
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RBP Length Name: Type Contents
0 4 Prior Recorded Number of Direct Entries: 0
Uint32

4 2 Strategy Type: Uint16 4

6 2 Strategy Parameter: Uint16 0

B 2 MaExXITum NUmMber of ENtresT UMmtTo T

10 1 Reserved: bytes 0

11 1 File Type: Uint8

12 6 Parent ICB Location: Ib_addr (seexFable 39)
18 2 Flags: Uint16 (see Table 50)

13.2.1.6.8

13.2.1.6.3.1

Extended Attributes

Format of the Extended Attributes

The Extephded Attributes consists of the given in Table47.

Table 47 — Extended Attributes

RBP Length Name: Type Contents
0 24 Extended Attribute Header Descriptor (see Table 48)
24 A_L=32 ExtendedAttribute (see Table 49)
=File Times Extended Attribute
13.2.1.6.8.2 Extended Attribute Header Descriptor
The Extenhded Attribute Header Descriptor consists of the fields given in Table 48.

Table 48 — Extended Attributes Header Descriptor

RBP Length Name: Type Contents
0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=262
16 4 Implementation Attributes Location: Uint32 #38=56
20 4 Application Attributes Location: Uint32 #38=56
13.2.1.6.3.3 File Times Extended Attribute

The File Times Extended Attribute consists of the fields given in Table 49.
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Table 49 — File Times Extended Attribute
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RBP Length Name: Type Contents

0 4 Attribute Type: Uint32 5

4 1 Attribute Subtype: Uint8 1

5 3 Reserved: bytes All 0

8 4 Attribute Length: Uint32 #20=32

12 4 Data Length: Uint32 #c=12

(=D_L)
16 4 File Time Existence: Uint32 1
20 B—t=t2—Fite-Fmmes—timestamp tseeTabte—+2y
13.2.1.6..4 Flags in ICB Tag

The Flagp in ICB Tag consists of the fields given in Table 50.

Table 50 - Flags in ICB Tag

Bit Interpretation Contents
0-2 Type of Allocation Descriptor 0
3 Directory Sort 0
4 Non-relocatable 0
5 Archive
6 Setuid 0
7 Setgid 0
8 Stricky 0
9 Contiguous
10 System
11 Transformed 0
12 Multi-versions 0
13-15 Reserved 0
NOTE Allocation'Descriptor in File Entry is Short Allocation Descriptor only. Unallocated
$pace Entryis“not used.

13.2.1.7 | Space Bitmap Descriptor

The Spa € Bllmap DesCriptor consists or the Tields given In Table OT.

Table 51 — Space Bitmap Descriptor

RBP Length Name: Type Contents
0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=264
16 4 Number of Bits: Uint32
20 4 Number of Bytes: Uint32 (=N_B)
24 N_B Bitmap: bytes
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13.2.1.8 Allocation Extent Descriptor
The Allocation Extent Descriptor consists of the fields given in Table 52.
Table 52 — Allocation Extent Descriptor
RBP Length Name: Type Contents
0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=258
16 4 Previous Allocation Extent Location: Uint32
20 4 Length of Allocation Descriptors: Uint32
NOTE Previous Allocation Extent Location may be other than 0.
14 File|/format of Sound and Images
14.1 Ggneral
As digita| still cameras become widely available, the image file format standard "Exi{", which
covers the image files and related audio files to be used among different digital stilllcameras
and related devices, has been established. The purpose of this standard is to offerfcommon

specifica
cameras,
formattin
directly g
appreciaf
processir
not cove
format es

Relationg

The current DCF standard that specifies digital camera file system covers removablg

ions that are convenient for digital camera users,*to handle such files on
The Design rule for Camera File system (DCF) specifies the recording

layed on a different digital camera or to be-output to a printer. This DCF
es the concept of Exif and DCF standards and basically follows these stan
g of still picture and audio. For management of motion picture file formatti

tablished by Apple Computer, Inc\

hip between DCF Standard, Compatible Equipment

formatted
by this s

on different devices. Appreciating this concept and taking into account the pos
unification of both formats, provisions of the DCF standard are to be left undisturbe
as possible. Therefore, with a few exceptions, DCF media standard, writer specific
reader specification. of the DCF standard are made effective in the new standard a
still pictures arevconcerned. These few exceptions are defined in the subclauses (

below.

standard|and-will be defined in the new standard based on the DCF standard.

with DOS FAT file system and does not cover 50 mm magneto-optical discs
ndard. The purpgse of the DCF standard is to enable the users to use the

he, processing of audio and motion picture is not exactly specified in

different
playing,

j and directory of photographed digital still image files so that these imaggs can be

standard
dards for
g that is

ed by these existing standards, theicamera DCF standard uses the QuicKTime file

memory
covered
same file
sibility of
1 as long
ation and
5 long as
escribed
the DCF

14.2 Directory Structure

The structure of directory on the media storing still picture file is compatible with the DCF
media standard defined in the DCF standard. That is, the DCF image root directory DCIM is
located directly under the media root and the DCF directory is located under DCIM. Each
directory is named according to the DCF directory names. The directory to store motion

picture fil

e is located in the DCF directory. This new directory is called VCLIP.

The motion picture file is recorded directly under the VCLIP directory.

To protect the directory from accidental deletion, the UDF file system directory permission
setting has a delete flag bit. When this bit is off, the directory is delete-protected. No other
permission settings are defined. The directory is handled according to the DCF standard.
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Handling of a directory in the DCF directory: when a file has been recorded into a directory
located directly under the DCF directory, such as the VCLIP directory for motion pictures file,
and the file is to be reproduced on a different reproducer, its directory number and file number
should be specifically displayed so that the user can recognize that the file is not a DCF basic
file.

As for the data which was not described in this standard, keeping it outside the DCF directory
is recommended.

Defined in DCF Standard

ROOT | ABCE0001.JPG

ABCE0002.JPG

ABCEOQ003.TIF

ABCE0004.JPG

ABCE0004. WAV.
Directory for moving picture

ABCE0001.MOV

ABCE0002.MOV

101ABCDE ABCEO0001.JPG

ABCE0002.JPG

Non DCF:directory

HC 299/05
Figure 34 — Directory structure including motion picture

14.3 FileFormat
14.3.1 General description of the File Format

Still picture files, audio files and motion picture files are stored onto a 50 mm magneto-optical
disc by a DCF file name specified in the DCF standard. A DCF object can be produced by
assembling a file group consisting of files having the same file number as the DCF file name.
Still picture files that have relation to an audio file can constitute a DCF object for that audio
file.

If UDF file system file permission setting on a 50 mm magneto-optical disc has a delete flag
bit off, the file is delete-protected. No other permission settings are defined. The directory is
handled according to the DCF standard. When all the files comprising a DCF object are
protected, the object is deletion-protected according to the DCF standard.
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14.3.2 Interchangeability (compatible mode)

For interchangeability of still picture files, writer and reader specifications of the DCF
standard are applied. Values of audio data and motion picture data vary with time base. To
assure reproducing compatibility, the main data of audio and motion picture must be
reproduced. This standard defines the compatible mode. The recording equipment must be
capable of recording in at least one of the compatible modes specified in the audio and
motion picture file, while audio and motion picture data recorded in this mode should be
reproduced on any compatible reproducing equipment, which shall support all compatible
modes.

Data recorded in a mode other than the compatible mode are not guaranteed for compatibility.

Even if a—file—is—recordedin—2a r\nmpahhln mndn, some functions may not b exacﬂy

reproduced when played on reproducing equipment that supports other functions ofnlhy.

14.3.3 |mage (still picture) File

Still pictyre files are compatible with Exif standard Ver. 2.1 and recorded according to the
DCF basjic file specified in the DCF standard. The DCF extended image file and [the DCF
thumb ndil file specified in the DCF standard can also be used in re€ording.

The compatibility of still picture follows the definition given in the.DCF standard.
The compatible mode specific to the 50 mm magneto-optical disc is not covered.

14.3.4 Bound File

Audio filds are recorded in accordance with Exifistandard, Ver. 2.1 audio file regulatign.

The conditional requirements for audio file\cOmpatible mode are as follows.

Fdrmat: Exif 2.1 Audio file regulation compatible
RIFF WAVE Form Audio File

Modulation/compressing method: PCM uncompressed

Sgmpling frequency: 8 kHz

Qyantize bits: 8

Channel: 1 (monaural)

File namé. extension: WAV

14.3.5 Movie (motion picture) File

Motion picture files are recorded in accordance with Apple Computer Inc. (US) QuickTime
movie file format specification.

Reference URL
(http://www.apple.com/quicktime/resources/qtfileformat.pdf)

The conditional requirements for motion picture file compatible mode:
Format: Compatible with QuickTime Movie File Format Specification
QuickTime Flat Movie format
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(Image/audio data)

Image compressing method: Photo-JPEG compression
Image size: 320 pixels x 240 pixels
Frame rate: 15 frames/s

Audio modulation/ compressing PCM uncompressed
method:

Audio sampling frequency: 8 kHz

Audio quantize bits: 8

Aycheehannet: +Hmonatral)

(Thumb-nail data)
It is Fecommended to record the following thumb-nail in the movie file:

Type: Still picture thumb-nail

Farmat: PICT file containing DCP basic thumb-
nail file specified by"\DCF standard Imagp

Size: 160 pixels x 120 pixels

Lojcation: Preview atom.in a movie file

File name extension: MOV

* Any |motion picture files generated under the"above-mentioned conditions must be
reprpduced in the compatible mode regardless of the header structure of the moyie file.
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Annex A
(normative)

Air cleanliness class 100000

The classification of air cleanliness is based on a particle count with a maximum allowable
number of specified minimum sized particles per unit volume and on a statistical average

particle s

ize distribution.

A.1 Definition

The parti
0,5 um a

The stati
that 3 50
25000 p

It should
local or
except w

A.2 Test method

cle count shall not exceed a total of 3 500 000 particles per cubic metre_of
nd larger.

stical average particle size distribution is given in Figure A.1.-Class 10000
0 000 particles per cubic metre of a size of 0,5 um and larger‘are allowed
brticles per cubic metre of a size of 5,0 um and larger.

be recognized that single sample distribution may deviate from this curve beg
emporary conditions. Counts below 350 000 particles per cubic metre are U
hen a large number of sampling is taken.

a size of

0 means
but only

cause of
nreliable

For parti¢les of sizes of the 0,5 um to 5,0 umrequipment employing light-scattering principles
shall be xsed. The air in the controlled environment is sampled at a known flow rate.|Particles
contained in the sampled air are passed through an illuminated sensing zone in tHe optical
chamber|of the instrument. Light scattered by individual particles is received by| a photo
detector which converts the light.pulSes into electrical current pulses. An electronic system
relates the pulse height to partictessize and counts the pulses in such a way that th¢ number
of particles in relation to particle Size is registered or displayed.
100 000 000
10 000 000
1 000 000 \\
\

100 000 \

10 000 \

1000 \\
100

01 051 5 10 100 1000

Total number of articles per m* equal to,
or greater than the standard particle size

Particle size pm IEC 300/05

Figure A.1 — Particle size distribution curve


https://iecnorm.com/api/?name=c9ac310b39ec1b3672f1f2851e947c24

62345 © IEC:2005 - 83 -

Annex B
(normative)

Measurement method of reference plane flatness

The flatness of the reference plane is measured with the standard tool shown in Figure B.1.

Place the cartridge on the standard tool.

Place 3 1N masses on the cartridge, each at a point corresponding to reference paost|A, B and
C, respegtively.
Measure|the height of the reference plane measurement area D from the~yreference plane
consisting of the reference posts A, B and C.
Reference post B
| 36,8 + 0,05
.S | Reference posti C
< |
< .
S AL 14
T 0 O% !
ol [1a r
o ! ! Lo}
oS N | o
H o | °
- o +
0% y - o)
< S TS
< [ H 40,1 ~
Sy | oy | :
_;9_ | — — — ___‘__________:_____ j—
A *"*"N’**J -
Reference post A | i
| <
I 34,2+0,1 -
[
Measurement area D
R0,3 CO0,1
— = | 2525
~ AR o " e‘H%
~ | - [1] [
] | |
@2,9?0,1
Reference post A, B IEC 301/05

Figure B.1 — Measurement method of reference plane flatnhess
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Annex C
(normative)

Measurement method of cartridge flatness

The flatness is measured with the standard tool shown in Figure C.1.

Place the cartridge on the standard tool.

Place 4 1 N masses on the cartridge, each at a point corresponding to reference podt A, B, C
and D, rgspectively.

Measure| the height of the flatness measurement points G, H from thé~reference plane
consisting of the reference posts A, B, C and D.

Reference post B Medsurement point H
. 36,8 0,05 Reference post C
I 18,4

°< |
<
I R ey i i
3 o ! w| =g
S | iMeasurement point Gi o ("‘\I"
o
+ : .
) ﬁ—/ - | H .
S ~ : ' o : ©
°x| Y 3| l + : S
< ol | | © 4+ 0,1
LSy N s “ T
__>__ - _!' ____:—____I_:I___!____ - —
W _| _______ _li _____ ___\____J d
Reference postA | :
| 34,2+0,1 o3
|
Reference post D
RO,3 CO0,1
e
= N~
N~ R1/ s
N | |
TR
@2,9%,1
Reference post A, B IEC  302/05

Figure C.1 — Measurement method of cartridge flatness
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Annex D
(normative)

Measurement method of cartridge curvature

The curvature is measured with the standard tool shown in Figure D.1.

Insert the cartridge in the normal direction. The cartridge shall pass through the tool smoothly.

59,7 90,05

IEC 303/05

by its gravity.

Figure D.1 — Measurement method of cartridge curvature
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Annex E

(normative)

Test method for measuring the friction force
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The measurement is executed by sensing friction force between a flying type of a testing chip
and disc under conditions described below and shown in Figure E.1.

a) Mate
b) Shap

c) Air bd
testing ¢

d) Mass
e) Head

rial of testing chip:

CaTiO3 (Vickers hardness 800 + 50)

e of testing chip:

aring surface roughness of
hip:

of testing chip:

loading force:

f) Minimjum flying height:

g) Singl

B rail structure

h) Orientation of mounted testing chip

Pitch angle:
Roll angle:

Load point:

i) Cut-off frequency of strain gauge:

j) Linea
k) Air cl
I) Test 0

velocity:
Panness:

ycle:

Testing chip

Chip mount

Spherical base

<5nm

<50 mg
5mN+1mN

4 um (at load point under-the condition of
velocity 5,0 m/s)

0,8 °+0,4%
+0,52

A load point is described by arrow A in Fig
250 Hz £ 50 Hz

4,8 m/s

Class 100 000 (see Annex A)

Contact Start-Stop cycle defined in Figure

Tangential

Strain gauge

IEC 304/05

inear

ure E.2

E.3

Figure E.1 — Arrangement of testing chip and disc for the measurement of friction force
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The dime
LI} =32
LI, =2,6
RIz=10
Llg=1,3
Ll; =17

Tangential direction

nsions of the testing chip are

D mm £+ 0,05 mm
D mm + 0,05 mm
DO mm + 100 mm
mm + 0,1 mm

mm + 0,1 mm

Figure-E.2 — Shape of testing chip

1 test cycle

IEC™305/05

Linear velocity m/s

o 1 2 3 4 65 6 7 8 9 10 11 12

Figure E.3 — Test cycle

Y

Time s

IEC 306/05
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Annex F
(normative)

Format of the Data field

The data that is recorded in the Data field is generated according to the process flow unit
which is called Data unit 1, Data unit 2 and Data unit 3.

Data unit
(Error D+
IEC (ID H

After ED
Data.

The cros
a unit aft

Data unit

Figures H

described in F.1.1.

Data ID
Add IED

1 consists of 12 bytes of the header, 2 048 bytes of Main Data and 4 byte
tection Code). The header of the data field consists of 4 bytes of Data-ID) 2
rror Detection) and 6 bytes of reserved data.

C calculation, EDC is attached to the header and the scrambled ‘2 048 byte

5 Reed-Solomon error correction code over 16 Data unit\fs’is encoded. Dats
er interleaving 16 rows of PO.

3 is a unit after the modulation by NRZI Plus cenversion from Data unit 2.

.1 and F.2 show the processing flow to generate each Data unit and the d

RSV

Main Data

A

Ve

A 4

Add EDC

Scramble Main Data

Data un

it 1

IEC 307/05

Figure F.1 — Processing flow to generate Data unit 1

16 Data unit 1s

s of EDC
bytes of

5 of Main

unit 2 is

ptails are

v

ECC Encoding
Interleave 16 rows of PO

Data uni

t2

v

NRZI| Plus modulation

Data uni

t3

IEC 308/05

Figure F.2 — Processing flow to generate Data unit 2 and Data unit 3
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F.1.1 Data unit1 configuration

As shown in Figure F.3, Data unit1 consists of 2 064 bytes, i.e. 172 bytes x 12 rows including
the Main Data of 2 048 bytes.

172 bytes »|

T4 bytes |2 bytes | 6 bytes |
Data ID | IED | RSV | Main Data 160 bytes (D ¢~D 459)
Main Data 172 bytes (D 1¢~D 331)
Main Data 172 bytes (D 33,~D 5¢3)
Main Data 172 bytes (D 594~D g75)

12 [OWS
Main Data 172 bytes (D4536~D1707)
Main Data 172 byteS (D1708~D1879)
4 Main Data 168 bytes (D4ggo~D2047) | EDC
| 4 bytes |
IEC |309/05

Figure F.3 — Data unit 1 configuration

F.1.2 Data ID

This congists of 4 bytes with the first byte (b31 to b24) comprising data field informat{on and 3
bytes (b243 to b0) comprising a data field numbet:

(MSB) b31 b24 b23 b0 (LSH)
Ddta field information Data field number
b31 b30 b29 b28 b27 b26 b25
Reserved Area type Data type Reserved
IEC 310/5

Figure F.4 — Data ID information

Data field information

Area type 00b: Data Zone
01b: Lead-in Zone
10b: Lead-out Zone
Data type Ob: Read only data
1b: Rewritable data
Reserved 0b
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Data field number

The data field number of each frame in the user area, except for unused frames in the spare
area, in other words, the data field number of the frames utilized, as user data field shall be
greater than, or equal to, 310000h. The least significant 4 bits, that is b3 to b0, shall be a
cyclic incremental number beginning from 0000b. In practice each ECC block shall consist of
frames which have the following restriction. The least significant 4 bits in the data field
number of the first frame composed of each ECC block shall be 0000b and the 4 bits of the

consecut

ive frames shall be increased by one.

The 4 bits in the last frame of each ECC block shall be 1111b.

The rest
is greate

The data
the spare

The leas
from 000
restrictio
each EC
one.

The 4 bit

The rest
is less th

NOTE |If ¢
should be 1

F.1.3

In Figure

than, or equal to, 310000h.

field number of areas except for the user area (see Figure 22) and'unused
area shall be less than 310000h.

significant 4 bits, that is b3 to b0, shall be a cyclic incremental number §
Db. In practice, each ECC block shall consist of frames which have the
. The least significant 4 bits in the data field number-of the first frame com
C block shall be 0000b and the 4 bits of the consecutive frames shall be incr|

5 in the last frame of each ECC block shallbe1111b.

an 310000h. The number Oh is acceptable.

he boundary of each ECC block is physically changed by slipping replacement, the data fi
hodified.

Data ID Error Detection. code (IED)

F.3, suppose each byte allocated in the matrix is Cl.J (i=0to11,;=0to

each byte for IED: Co, (j =4:t0 5) is as follows:

5
IED(X). = > Cp ;e x>/
j=4

fi(x)e X2} mod {Ge(x)

of the data field that is 20 bits from b23 to b4 has no restriction if the data.field itself

frames in

eginning
following
posed of
eased by

pf the data field that is 20 bits from b23.to b4 have no restriction if the data flield itself

eld number

71) then

where
3

1(x) = ' Co e x>
j=0
1

Ge(x) = []lx+a*)
k=0

o represents the primitive root of the primitive polynomial;

Px) =x8 + x4 + x3 + x1 + 1
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Reserve (RSV)

Six reservation bytes which are constantly set at ‘0.

F.1.5

This is 4-

Error Detection Code (EDC)

byte check code attached to 2 060 bytes in Data unit1 before scrambling.

In Figure F.3, suppose the MSB of the first byte of Data ID is byg514 and the LSB of the last
byte of EDC is b, then each bit b, (i = 31 to 0) for EDC is as follows:

I(x)

fa)
Zb,-xi

j=31

I(x) mod {g(x)}

EDC(x)

32
Zbixl

i=16511

g(x) =x39 + x31 + x4 + 1
F.1.6 Scrambling of Main Data
The scrgmble data generation circuit is shown<in Figure F.5. The circuit cons|sts of a
feedback| bit shift resister in which bits r,(MSB)*to ry(LSB) are used as a scramble¢ data at
each 8-bft shift.
The initigl preset number in the table is(equivalent to 4 bits of Data ID b, to by, in which by is
MSB and b, is LSB.
At the beginning of each data field, the initial value is preset to ry4 to ry by the corresponding
Data ID. Refer to Table F.1,
The part|of initial value‘rs to ry is taken out as scramble data S,. After that, the 8-Qit shift is
repeated|2 047 timeS:*As a result, scramble data S to S, 47 is taken out of the shift register
at each §-bit shift-
Table F.1 - Initial value of shift register
Initial preset umber Initial value Initial preset number Initial value

(0h) (0001h) (8h) (0010h)

(1h) (5500h) (9h) (5000h)

(2h) (0002h) (0Ah) (0020h)

(3h) (2A00h) (0Bh) (2001h)

(4h) (0004h) (0Ch) (0040h)

(5h) (5400h) (0Dh) (4002h)

(6h) (0008h) (OEh) (0080h)

(7h) (2800h) (OFh) (0005h)
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F.1.7

The ECC
in Figure
unit1s is
172 colu
parity co
(182,172

Dk is LSB of Dk; is MSB aof Dk.

Figure F.5 — Feedback shift register for generation seramble data

mbling made for D’k in Figure F.5 is defined as
D'k = Dk @ Sk (k =0to 2 047)

5 Exclusive-OR logical operation.

ECC block configuration

block is formed with the scrambled,16 Data unit1s as an information field

mns to form the outer codetef RS (208,192,17). Next, attach 10 bytes of

11).

IEC 311/05

as shown

F.6. Suppose 172 bytes x 192~fows equivalent to 172 bytes x 12 rows x 16 Data
the information field, attach 16-bytes of the outer parity code (PO) to each golumn of

the inner

je (Pl) to each row of 208-rows which includes the PO to form the inner code of RS
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172 bytes 10 bytes
[ |[B0,0 |BoO,1 B 0,170 |B 0,171 |B 0, 172 B0, 181
B1,0 [B1,1 B 1,170 |B 1,171 |B 1,172 B 1, 181
B20 [B21 B 2,170 |B 2,171 |B 2,172 B 2, 181
192 rows
H189,0 |B189, 1 B189, 170|B189, 171|B189, 172 B189;\18|1
H190, 0 |B190, 1 B190, 170(B190, 171|B190, 172 B190, 18]t
[ |H191,0 |B191, 1 B191, 170(B191, 171|B191, 172 B191, 18|t
[ 14192, 0 |B192, 1 B192, 170|B192, 171|B192, 172 B192, 18|t
PO | |H193,0 |B193, 1 B193, 170(B193, 171|B193, 172 B193, 18]t
16 rows
| [H207,0 |B207, 1 B207, 170|B207, 171}B207, 172 B207, 18|t
H N . IEC 312/05
Figure F.6 — ECC block configuration
To generfate PO and PI of Figure F.6, it must be carried out so that codes identicall to those
from the following procedure should be obtained:
First, in golumn j (=0 to 171), attach 16 bytes of B, ; (i= 192 to 207) defined by the [following
remaindgr polynomial R; (X) to form 172 calumns of outer code RS (208,192,17)
d 207 i
Ri(X) = (B j e x0T
i=192
- 16
= {1,(x)e X"} mod {Geo (x)}
where
191 o1
1;(x) =[> B, pex"
i=0
15 ( \
_ ok
Gpo (X) H\Y*“ 7
k=0

Next, in row i (i=0 to 207), attach 10 bytes of B;; (j=172 to 181) defined by the following
remainder polynomial R;(X) to form 208 rows of inner code RS (182,172,11).

where

(X)) =

I

181
Ri(x) = B ;ex™J
=172

= {Ii(X)oXm} mod {Gp;(X)}

171 .
. -J

ZBl:J X

Jj=0
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Gpi(X) = ﬁ(Xka)

k=0
o represents the primitive root of the primitive polynomial ;

Px) =x8 +x% + x3 + x1 + 1

F.1.8 Data unit2 configuration

Each of the B matrix element B, in Figure F.6 consisting of 208 rows x 182 columns is
interleaved in rows such that B, ; is relocated on B,, , by the following formula:

m=i+|412]", n=j[wheni < 191]
m = (i-191) x13-1, n =j [when i = 192]
“LP] repfesents maximum integer not larger than P.
As a restf]lt, the 16 rows of the inner code RS (182,172,11) from 16 parity rows (rows 192 to
207) of the original B matrix are inserted one row at a time after_every 12 rows.|Refer to
Figure F.|7
* 0 12+1 One Data unit2
1 f
2
3
4 .
s PO (Row-interleqved)
6
13x16
=208 L
8
9
10
11
12
13 ;7 Pl
=%
v 15
P 172 |10
IEC 313/05

The numbers within the frame represent the Data unit2 numbers in the ECC block
Figure F.7 — ECC block after row interleave

The 13 rows x 182 bytes part within the ECC block after row interleave is referred to as Data
unit2. This means that the ECC block after row interleave consists of 16 Data unit2s.
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Annex G
(normative)

Contents of Control Tracks

information about disc

structure_and applicable conditions. Both Control Zones shall be recorded using the same

address kode modulation. The wobbling direction is the same as the primary address (Frame
Number and Band Number) of the Address Segment. The layout of the Control Zenesg shall be
as given jn Table G.1.
The Confrol Zones shall have 2 boundary tracks of both inner side and+youter sidg of each
zone.
Table G.1 — Layout of the Control Zones
Zone or Band Nominal Radius Zaohe Number of Track Number
Start-End (mm) Namber Tracks Start-End
Outer Control Zone
Boundary Tracks 23,927 6 to 23,927 0 0 2 477
Contrgl Tracks 23,926 4 to 23,921 0 0 10 478 to|482
Boundary Tracks 23,920 4 to 23,9198 0 2 483
Lead-olit Zone
Inner Gontrol Zone
Boundary Tracks 14,674 4 to 14,673 8 13 2 16
Contrgl Tracks 14,673 2 to 14,667 8 13 10 17 to 21
Boundary Tracks 14,667 2 to 14,666 6 13 2 22
G.2 Track format of the Control Zone
On each[track-of the Outer Control Zone, there shall be 30 frames. And on each track of the
Inner Coptrol’ Zone, there shall be 19 frames. A frame shall comprise 1 Address Segment and

38 Control Segments. Each segment shall have a length of 532 Data Channel bits.

The layout of the track shall be as specified in Figure G.1.
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P 1 Track
Frame O Frame 1 Frame2 | . ....... Framen
Address Control Control Control
Segment Segment 0 Segment 1 Segment 37
32 DCR 532 DCB
20 748 DCB

G.3

Each

synchron

field,

0101010

Cantrol Segment shall be comprised of a FinesGlock Mark field, a Pre-
ization field, a Control Data field, a Post-ambleland Post-buffer. The Synchn
Biphase-Mark
010101010111000101000111 (in double rate expression). The post-amble

the

set to 00900.

Figure G.1 — Track layout of the Control Zone

Cpntrol Segment

modulation

rule is

violated

and

P

IEGC/314/09

the pattern

Figure G.2 — Layout of the Control Segment

_ $32DCB
Control
$egment
_12|DCB_ | 4 DCB| 510 DCB 6 DCB |
FICM Pre- 85 ADB Post-
field Buffer Buffer
Synchronization , Post-
field Control Data field amble
16-ABB 64-ADB 5 ADB
< < >< >

IEC 315/05

buffer, a
onization

is

shall be
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G.4 Control Data unit

A unit of the control data shall comprise 3 Control Data fields. Thus, there shall be 12 units, a
Control Data field 0 and a Control Data field 1 per frame. A Control Data field have the Page
Number (PN). The PN is from 0 to 2.

P 8 bytes p 8 bytes o 8 bytes
Control Data Control Data Control Data
PNO | field 0 PNT1 field 1 PN21 field 2
I Dyle [ Dyles Lgy[(iA 7 Dyles =; Dy[EVA [ Dyles

IEC\ "\316/05

Figure G.3 — Unit of the Control Segment

Page Number 0: Media Physical and Format

Byte D: Sector format

0000 1000:32kB sector format
Byte [l to 3: Vender Code

3|bytes code data written by disc manufactire with free format.
Byte @: Disc type / Security option

bits 7 to 6 00: MO full rewritable-disc

bits 5 to 4 reserved for security feature

bit 3 bit 3 shall bg(set to 0.

bit 2 0: Media =D not available

1: Media —ID=available

bits 1 to 0 bits,1 to 0 shall be set to 10.
Byte /5: Book version / Disc size
Bjts 7 to 4 shall specify the Book version.
0000: Version x.x
Others: reserved

Bits 3 to 0 shall specify the disc size.
0000: 50mm disc
Others: reserved
Byte 6: Parity of Byte 0 to Byte 6
Byte 6 shall be set to [00h]+[byte 0]+[byte 1]+[byte 2]+[byte 3]+[byte 4]+[byte 5]
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Page Number 1: Read and Write Power Description
Byte 0: Maximum read power
Byte 0 shall specify the maximum read power P, . in milliwatts, permitted for
reading the disc.
It is specified as a number »n such that
n =10 x P. nax

Byte 0 shall be set to n = 0A, representing a maximum read power of 1,0 mW.

Byte 1: Minimum read power

Byte tshatrspecify the mmimum read power P, i, 1N mitwatts, permitted fo
rgading the disc.

It|is specified as a number n such that

n=10 x PF min

0

vte 1 shall be set to n = 0A, representing a minimum read power’of 1,0 mW.

Byte R: Maximum write power
Byte 2 shall specify the maximum write power P, . ¢, in milliwatts, permitted for
writing the disc. It is specified as a number n such that
n =10 x Py max

Blyte 2 shall be set to n = 0A, representing @ maximum write power of 1,0 mW

Byte B: Minimum write power
Byte 3 shall specify the minimunrwrite power P, i, in milliwatts, permitted fq

=

riting the disc. It is specified-as a number n such that

<

n =10 x Py min

yte 3 shall be set to'n = 0A, representing a minimum write power of 1,0 mW.

vy)

Byte 4 to 5: Reserved
Blte 4 to 5ishall be set to 00h.

Byte [6: Parity of Byte 0 to Byte 6

Byte 6 strattbe setto [00h[Fibyte OfFibyte ti+ibyte 2i+ibyte 3t+{byte 4i+{byte 5]

Page Number 2: Vender description
Byte 0 to 5: Vender description (free area).
Text or code data written by disc manufacture with free format.

Byte 6: Parity of Byte 0 to Byte 6
Byte 6 shall be set to [00h]+[byte 0]+[byte 1]+[byte 2]+[byte 3]+[byte 4]+[byte 5]
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Annex H
(normative)

Relaxation by zones of the requirement for signals

Table H.1 shows the zones in which the requirements specified in the body of this standard
shall be satisfied and those in which they are relaxed.

- indicates the zones in which the values of the signals shall be within the range specified.

I:I indicgtes the zones in which the range is extended from 80 % of the lower limit to 120 % of the upper limit.
The requirement for uniformity is extended from £12 % to +20 %.

No marking indicates the zones for which the requirements are not applicablg.

Table H.1 — Requirements for signals in each zone

Clause Signal Zones

Outer | Outer | Data

buffer | control

11.5.3 |Reflgctance

22.1 Crogs-track signal
22.2 Divi¢led push-pull signal
22.3 Phase depth

23.1 WoHble signal
23.2 Imbalance of wobble signal
241 Fine| clock mark

24.2 Timing jitter

24.3 Rad|al push-pull on fine clock mark
26.1 Imbalance of MO signal

26.2 Resplution

26.2 SNR

26.4 Crogstalk signal
26.5 Ovefwrite

26.6 Crogs-erase
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Annex |
(informative)

Transportation

1.1 General

As transportation occurs within a wide range of temperature and humidity variations, for
differing periods, by many methods of transport and in all parts of the world, it is not possible
to specify conditions for transportation or for packaging.

1.2 Packaging

The form|of packaging should be agreed upon between the sender and the recipient jor, in the
absence jof such agreement, it is the responsibility of the sender. It should take accolnt of the
following|hazards.

1.2.1 Temperature and humidity

Insulatiom and wrapping should be designed to maintain“the condition for storage|over the

estimated period of transportation.

1.2.2 Impact loads and vibration

a) Avoid mechanical loads that would distorf;the shape of the cartridge.

b) Avoid dropping the cartridge.

c) Cartridges should be packed in a rigid box containing adequate shock-absorbent material.
d) The final box should have a“¢lean interior and a construction that provides sgealing to

prevent the ingress of dirt and“moisture.
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Annex J
(informative)

Track deviation measurement

The deviation of a track from its nominal location is measured in the same way as a drive
sees a track, i.e. through a tracking servo. The strength of the reference servo used for the
test is in general less than the strength of the same servo in a normal drive. The difference in
strength is intended for margins in the drive. The deviation of the track is related to the
tracking errar between the track and the focus of the optical beam remaining after the
referencg servo. The tracking error directly influences the performance of the drive~gnd is the
best critgrion for testing track deviations.

The spedification of the axial and radial track deviations can be describedtin-the same terms.
Thereforg, this annex applies to both axial and radial track deviations.

J.1 Relation between requirements

The accdleration required by the motor of the tracking servo to make the focus of the optical
beam follow the tracks on the disc (see 9.2.4.6 and 9.2.4.8) is a measure for thg allowed
deviations of the tracks. An additional measure is the{allowed tracking error betyween the
focus and track (see 11.1.3.4). The relation between>both is given in Figure J.1, where the
maximum allowed amplitude of a sinusoidal track~“deviation is given as function of the
frequency of the deviation. It is assumed in_thé’ figure that there is only one sinusoidal
deviation| present at a time.

A

l0g(xmax)

max

> log(f)

IEC 317/05
Figure J.1 — Maximum allowed amplitude of a sinusoidal track deviation
At low frequencies, the maximum allowed amplitude x5, is given by
2
‘xmax = amax /(27Tf) (J1)
where a4 is the maximum acceleration of the servo motor. At high frequencies we have
X _=e (J.2)

where e, is the maximum allowed tracking error. The connection between both frequencies
is given in Figure J.3.
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J.2 Reference Servo

The above restriction of the track deviations is equal to the restriction of the track deviations
for a Reference Servo. A Reference Servo has a well-defined transfer function and reduces a
single, sinusoidal track deviation with amplitude x,,,, to a tracking error e ,, as in Figure J.1.
The open-loop transfer function of the Reference Servo shall be

iwg
1 o) 2 1+ o)
Hgli )=?X(%] X—l.(g (J.3)
1+
Cawg

where i3+-1, w=2zf and w, =2xf,, with f; the 0 dB frequency of the open-loof transfer

function. [The constant ¢ gives the crossover frequencies of the lead-lag network of the servo:
the lead preak frequency f; = fg/c and the lag break frequency f, = fy x¢¥_The reduction of

a track deviation x to a tracking error e by the reference servo is given by

1
pY 1+HS (J4)

If the 0 dB frequency is specified as

wy = max ©
€max (J.5)

then a lgw-frequency track deviation with.an acceleration a,,, will be reduced to g tracking
error e,4k, and a high-frequency track.deviation will not be reduced. The curve in Figlure J.1 is
given by

Xmax = €miax |1+ Hs (J.6)
The maximum accelerationrequired from the motor of this reference servo is

thnax (MOLOT ) = emay 2|1+ Hg| J.7)

2
a (motor)— 4 (track) — ®0 Cmax
MmMax \"'==="7 max \*" ==%J
c (J.8)

At low frequencies ( f < fo/c ) applies.

Hence, it is permitted to use a4 (motor) as specified for low frequencies in 9.2.4.6 and
9.2.4.8 for the calculation of w, of a reference servo.
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J.3 Requirement for track deviations

The track deviations shall be such that, when tracking with a Reference Servo on a disc
rotating at the specified frequency, the tracking error shall not be larger than e, during more
than 12 pus.

The open-loop transfer function of the Reference Servo for axial and radial tracking shall be
given by equation (J.3) within an accuracy such that |1+H| does not differ by more than +20 %
from its nominal value in a bandwidth from 30 Hz to 100 kHz. The constant ¢ shall be 3.
The 0 dB frequency o,/(27) shall be given by equation (J.5), where ap,, and ep,y for axial
and radigl tracking are specified in 11.1.3.4, 9.2.4.6 and 9.2.4.8

J.4 Measurement implementation

Three pdssible implementations for an axial or radial measurement systeth have bgen given
below. H} is the open-loop transfer function of the actual tracking servo, of the drive; Hg is the
transfer function for the Reference Servo as given in equation (J.3): x“and y are the position
of the track and the focus of the optical beam. ¢4 is the tracking etror‘after a Refereng¢e Servo,
which signal has to be checked according to Clause J.3.

Position Sensor

+ Filter
( >Q >f 1 >
—_ly . X e

1+Hs

Servo

IEC 318/05

Figure J.2 — Implementation of a Reference Servo by filtering the track position signal
with the reduction characteristics of the Reference Servo

> s > v

i
J

IEC 319/05

Figure J.3 — Implementation of a Reference Servo by changing
the transfer function of the actual servo
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€a
+
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IEC 320/05

the tracking error of the actual servo

The opti
motors i
frequency channel. The implementation of Figure J.2 is used in the low=frequency
while tha
channels| are added with a reversed crossover filter to get the required tracking err

um implementation depends on the characteristics of 7, and H~Good r

IEC:2005

psults for

leaf springs are often obtained by using separate circuits [dn>a low- gnd high-

channel,

of Figures J.3 or J.4 is used in the high-frequency channeli-The signals from both

pr. In the

low-frequency channel, one can also use the current through the 'motor as a measyre of the

accelerafion of the motor, provided the latter is free from hysterics. The current

must be

corrected for the transfer function of the motor and then be.converted to a tracking grror with

a filter with a transfer function e/a :e/(sz), derived from¢equation (J.4).
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Annex K
(informative)

Digital still camera image file format standard - Exif

Exif Standard: JEITA JEIDA-49-1998, Digital still camera image file format standard version
2.1. Japan Electronics and Information Technology Industries Association (JEITA) 1998

The document JEIDA/Electronic Still Camera Working Group, “Digital Still Camera Image File
Format ( i i ey i : )% for—2.1 (Dec.
1998) is [an informative part of this annex and contains further definition of the Exif format
described in Clause 14. Those choosing to support Exif should implement this anrex.
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Annex L
(informative)

Design Rule for Camera File System — DCF

DCF Standard: JEITA JEIDA-49-2-1998, Design Rule for Camera File System. Japan
Electronics and Information Technology Industries Association (JEITA) 1998

The document JEIDA/Electronic Still Camera Working Group, “Design Rule for Camera File

” \.L H 4. 0O (I 4000\ . H o i b £ bl <l -
System Jverston— T o (Dec— a0 sammiormatvepatrt—ornts—anmex—ana—contams further

definition| of the DCF format described in Clause 14. Those choosing to support-D@F should
implement this annex.



https://iecnorm.com/api/?name=c9ac310b39ec1b3672f1f2851e947c24

62345 © IEC:2005 - 107 -

Annex M
(informative)

Movie file format — QuickTime

QuickTime movie file specification: 1996, QuickTime Movie File Format Specification 1996
Apple Computer Inc. (Reference URL http://www.apple.com/quicktime/resources /qtfileformat.pdf)
is an informative part of this annex and contains further definition of the movie file format
described in Clause 14. Those choosing to support movie file should implement this annex.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

FORMAT DE L'IDENTIFIANT POUR UN SYSTEME
A DISQUE MAGNETO-OPTIQUE DE 50 mm

AVANT-PROPOS

1) La Commission Electrotechnique Internationale (CEl) est une organisation mondiale de normalisation
composée de l'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de la CEl). La CEIl a
pour objet de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de normalisation dans les
domainps—de—+étectricité—et—detélectrentqure—A—eeteffet—a—-6 eRtre—autres—aetivités—pubhe—des Normes
internafjonales, des Spécifications techniques, des Rapports techniques, des Spécifications atcegssibles au
public (PAS) et des Guides (ci-aprés dénommés "Publication(s) de la CEI"). Leur élaboration est\copfiée a des
comitéq d'études, aux travaux desquels tout Comité national intéressé par le sujet traité peud parficiper. Les
organisptions internationales, gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec la CEl,|participent
égalempnt aux travaux. La CEIl collabore étroitement avec I'Organisation Internationale de.Normalisation (1SO),
selon dgs conditions fixées par accord entre les deux organisations.

2) Les dégisions ou accords officiels de la CEIl concernant les questions techniques feprésentent, dang la mesure
du posgible, un accord international sur les sujets étudiés, étant donné que lgs_Comités nationauy de la CEI
intéresgés sont représentés dans chaque comité d’études.

3) Les Publications de la CEI se présentent sous la forme de recommandadtions internationales et sdnt agréées
commel|telles par les Comités nationaux de la CEIl. Tous les efforts raisannables sont entrepris afin|que la CEI
s'assur¢ de l'exactitude du contenu technique de ses publications; |Ia,CEl ne peut pas étre tenue rgsponsable
de I'évgntuelle mauvaise utilisation ou interprétation qui en est faité par un quelconque utilisateur finpl.

4) Dans lg but d'encourager 'uniformité internationale, les Comités hationaux de la CEIl s'engagent, dgns toute la
mesure| possible, a appliquer de facon transparente les PRublications de la CEIl dans leurs pgublications
nationales et régionales. Toutes divergences entre toutes~Publications de la CEl et toutes publications
nationales ou régionales correspondantes doivent étre indiquées en termes clairs dans ces derniéreq.

5) La CEl n’a prévu aucune procédure de marquage ‘valant indication d’approbation et n'engage pas sa
respongabilité pour les équipements déclarés conformes a une de ses Publications.

6) Tous lep utilisateurs doivent s'assurer qu'ils sonf\en possession de la derniére édition de cette publidation.

7) Aucune| responsabilité ne doit étre impuiee a la CEl, a ses administrateurs, employés, auxiliaires ou
mandatpires, y compris ses experts particuliers et les membres de ses comités d'études et dg¢s Comités
nationapx de la CEIl, pour tout préjudice causé en cas de dommages corporels et matériels, ou dg tout autre
dommape de quelque nature que cg¢ soit, directe ou indirecte, ou pour supporter les colts (y compfis les frais
de justice) et les dépenses découlant’ de la publication ou de I'utilisation de cette Publication de la] CEl ou de
toute alitre Publication de la CEl ot au crédit qui lui est accordé.

8) L'attentlon est attirée sur Ies reférences normatives citées dans cette publication. L'utilisation de gublications
référengées est obligatoire pour une application correcte de la présente publication.

La Comrission Electrotechnique Internationale (CEI) attire I'attention sur le fait|qu'il est
déclaré que la canformité au présent document peut impliquer I'utilisation d’un brevet].

La CEIl ne prend pas position concernant la preuve, la validité et le domaine d'application de
ces droit$ de propriété industrielle

Le détenteur de ces droits de propriété industrielle a assuré a la CEIl qu'il souhaitait négocier
des licences avec des demandeurs dans le monde entier, selon des termes et des conditions
raisonnables et non discriminatoires. A cet égard, la déclaration du détenteur de ces droits de
propriété est enregistrée a la CEI.

Des informations peuvent étre obtenues auprés de:

Sanyo Electric Co., Ltd.
5-5, Keihan-hondori 2-chome,
Moriguchi City, Osaka, 570-8677, Japan

L’attention est attirée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire
I'objet de droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues autres que ceux qui sont
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identifiés ci-dessus. La CEIl ne saurait étre tenue pour responsable de ne pas avoir identifié
de tels droits de propriété et de ne pas avoir signalé leur existence.

La Norme internationale CEIl 62345 a été établie par le Comité d'étude 100 de la CEIl:
Systémes et appareils audio, vidéo et multimédia.

La présente version bilingue (2012-11) correspond a la version anglaise monolingue publiée
en 2005-03.

Le texte anglais de cette norme est issu des documents 100/870/FDIS et 100/912/RVD.

Le rapport de vote 100/912/RVD donne toute information sur le vote ayant abouti a

’approbgtion de cette norme.

La versio

n frangaise de cette norme n’a pas été soumise au vote.

Cette publication a été rédigée selon les Directives ISO/CEI, Partie 2.

Le comit¢ a décidé que le contenu de cette publication restera inchangé jusqu'a la|date des
résultats |de maintenance indiquée sur le site Web de la CEl, "httpt//webstore.iec.ch"| pour les
données [concernant la publication spécifique. A cette date, la publication sera

* reconduite;

* supprimée;

* rempllacée par une édition révisée, ou

« amengdée.

IMPORT/

publicat
une bon
imprime

on indique qu'elle contient-des couleurs qui sont considérées comme
ne compréhension de son“contenu. Les utilisateurs devraient, par cons
cette publication en utilisant une imprimante couleur.

utiles a
dquent,

ANT — Le logo "colour inside' qui se trouve sur la page de couverture vLe cette
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FORMAT DE L'IDENTIFIANT POUR UN SYSTEME
A DISQUE MAGNETO-OPTIQUE DE 50 mm

1 Domaine d'application

La présente Norme internationale spécifie les caractéristiques des cartouches de disque
optique (ODC) de 50 mm d'une capacité de 730 Mo par cartouche. Cette réglementation
recouvre le format logique des disques magnéto-optiques amovibles de 50 mm utilisés sur
des appareils photographigues numériques, des caméras vidéo numériques, des albums

¢électroniques et des dispositifs similaires ainsi que des combinaisons de ces disp(

enregistr
d'audio.
méthode

bnt, lisent ou traitent les données numériques d'images fixes, d'images af]
La présente norme spécifie le format d'enregistrement et de reproduct
de traitement de fichiers d'images fixes, d'images animées et-d'audio

sitifs qui
imées et
on et la
sur des
liser ces

présent
férences

xigences

disques magnéto-optiques de 50 mm, de fagon que les utilisateurs puissent uti
disques gur divers dispositifs compatibles.

2 Réfdrences normatives

Les docliments de référence suivants sont indispensabl€s pour I'application du
documenit. Pour les références datées, seule I'édition «citée s'applique. Pour les ré

non datégs, la derniére édition du document de référence s'applique (y compris les ¢ventuels
amendenpents).

CEI 60990-1:2001, Matériels de traitement de Finformation — Sécurité — Partie 1: E
généraleg

ISO/CEI [13346-1:1995, Technologies de) l'information — Structure de volume et de

moyens
I'échange

3 Tern
Pour les

3.1
bande
partie de

f'écriture unique et de réécriture utilisant un enregistrement non séquetr
d'information — Partie 1:.Généralités

nes et définitions

lalZohe Data comprenant un nombre fixe de pistes physiques consécutives

besoins du présent document, les termes et définitions suivants s’appliquent.

fichier de
tiel pour

3.2
adresse

de vobulation en bande de base

informations d'adresse formées par vobulation avec une modulation de phase a 2 états

3.3
boitier

logement destiné a un disque optique, qui protége le disque et facilite I'échange de disques

34
bit de vo

ie

plus petit élément de représentation des données sur un disque. Il est enregistré sous forme
d'un repos ou d’un travail
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3.5

zone de serrage

partie annulaire du disque a l'intérieur sur laquelle le dispositif de serrage applique la force de
serrage

3.6

zone de Contréle

zone contenant les informations relatives aux paramétres du support et au format, nécessaire
pour écrire et lire les pistes restantes sur le disque optique

3.7

Controle de redondance cyclique
CRC
meéthode|de détection d'erreurs dans des données

3.8
horloge fle données
horloge destinée a la détection des données et a I'enregistrement des données, générée par
une boudle a verrouillage de phase synchronisée sur des marques d’harjoge fines

3.9
gestion ges défauts
méthode|de traitement des aires défectueuses sur le disque€

3.10
plan de référence d'un disque
plan défini par la surface annulaire parfaitement plate d'un pivot idéal sur lequel est|serrée la
zone de $errage du disque, et qui est normal pat rapport a I'axe de rotation

3.1
Bloc ECC (Code de correction d'erreurs, en anglais «Error Correction Code»)
groupe cle trames permettant a un.Bloc ECC de 32 ko d’effectuer une correction |d'erreurs
avec un ¢nsemble de 16 trames

3.12
informatjons en relief
informatipns formées de softe a étre inaltérables par un moyen magnéto-optique

3.13
surface d'entrée
surface du disque frappée en premier par le faisceau optique

3.14
Code de correction d'erreurs ECC (en anglais «Error Correction Code»)

ECC

code de détection d'erreurs congu pour corriger certains types d'erreurs dans les données

3.15
Fine Clock Mark
marque en relief sur le disque pour générer une horloge

3.16
format
configuration des informations sur le disque
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3.17

trame

plus petite unité physique adressable contenant 2 048 octets de données et octets d’ECC
(Code de correction d'erreurs, en anglais «Error Correction Code») et comprenant un certain
nombre de segments

3.18

entrelacement

processus d'allocation de la séquence physique d'unité de données visant & rendre les
données mieux immunisées contre les paquets d'erreurs

3.19

plage et gorge
élément gdu disque en forme de tranche, appliqué avant I'enregistrement de toute<information
et utilisé [pour définir I'emplacement d'une piste. La gorge est située plus prés~de la surface
d'entrée Que la plage a laquelle elle est couplée pour former une piste

3.20
Zone Logique
aire de dpnnées d'utilisateur incluant un secteur de réserve pour la Gestion des Défaits

3.21
modulation de champ magnétique
technique¢ permettant d'enregistrer des informations codées sur le disque en comnyutant un
champ miagnétique d'enregistrement entre deux directions opposées

3.22
disque optique
disque :Iiceptant et conservant des informations sous forme de marques dans ung¢ couche
d'enregisfrement pouvant étre lue par un fais¢eau optique

3.23
cartoucHe de disque optique
oDC
dispositiffconsistant en un baitier contenant un disque optique

3.24
polarisation
direction|de polarisation d'un faisceau optique, qui est la direction du vecteur élecfrique du
faisceau

3.25
couche protectrice
couche déposée au-dessus de la couche d'enregistrement pour la protéger des influences de
I'environnement et de I'atterrissage d'urgence d'une téte magnétique

3.26
puissance de lecture
puissance optique incidente sur la surface d'entrée du disque, utilisée pendant la lecture

3.27

champ magnétique d'enregistrement

champ magnétique commutant entre deux directions opposées (toutes deux perpendiculaires
a la surface du disque) en fonction des informations codées. Lorsque le foyer d'un faisceau
laser chauffe suffisamment le disque, ce champ magnétique créé un domaine magnétique
permanent dans la couche magnéto-optique sur le disque
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3.28

couche d'enregistrement

couche du disque sur laquelle ou dans laquelle des données sont écrites pendant la
fabrication et/ou I'utilisation

3.29

code de Reed-Solomon

code de détection et/ou de correction d'erreurs particulierement bien adapté a la correction
des erreurs qu'ils se produisent dans des salves ou qui sont fortement corrélées

3.30

secteur
p|u3 petite unité Ing|qnn adressable par Llinterface hdte gui-contient 2 048 octets d'utilisateur

adoptant|un processus de Gestion des Défauts

3.31
segment]
subdivisipn d'une Trame délimitée par un intervalle de Fine Clock Marky De premier|segment
d'une trane est utilisé comme segment d'adresse

3.32
pivot
partie dullecteur de disque qui est en contact avec le disqué

3.33
substrat
couche [transparente du disque, prévue pour, supporter mécaniquement la| couche
d'enregisfrement, a travers laquelle le faisceau ‘eptique accéde a la couche d'enregisfrement

3.34
piste
trajet suiyi par le foyer du faisceau optique pendant un tour du disque. Une piste copsiste en
une gorgge ou une plage

3.35
pas de pjiste
distance [entre les lignes céntrales de pistes adjacentes (une gorge et une plage), |mesurée
dans la dlirection radiale

3.36
zone
aire annylairedu disque

4 Conventions et notations

4.1 Représentation des nombres

Une valeur mesurée est arrondie au chiffre le moins significatif de la valeur spécifiée
correspondante. Ceci implique qu'une valeur spécifiée de 1,26 avec une tolérance positive de
+0,01 et une tolérance négative de —0,02 autorise une plage de valeurs mesurées de 1,235 a
1,275.

— Des lettres et des chiffres entre parenthéses représentent des nombres en notation
hexadécimale.
— Le positionnement d'un bit est représenté par ZERO ou UN.

— Les nombres en notation binaire et les combinaisons de bits sont représentés par des
chaines de 0 et de 1.
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— Les nombres en notation binaire et les combinaisons de bits sont représentés avec le bit
le plus significatif a gauche.

— Les valeurs négatives des nombres en notation binaire sont indiquées en complément a

DEUX.

— Dans chaque champ, les données sont enregistrées de telle sorte que l'octet le plus
significatif (octet 0) soit enregistré en premier.

Dans chaque octet, le bit le moins significatif et numéroté 0 et est enregistré en premier,
le bit le plus significatif (numéroté 7 pour un octet de 8 bits) est enregistré en dernier. Cet
ordre d'enregistrement s'applique également a l'entrée de données des circuits de
Détection et de Correction d'Erreurs ainsi qu'a leur sortie.

4.2 Noms

Les nomg
premiére

b des entités, par exemple, pistes spécifiques, champs, etc., sont mentignhé
lettre en majuscule.

5 Liste des acronymes

ALPC
ADB
CDhS
CRC
DCB
DDS
DMA
DSV
ECC
EDC
FA1
FA2
FCM
ID
IED
LSB
LZ

MO

Autoréglage de la puissance laser (en anglais, «Auto LaSer Power Contrg
Bit Address Data (en anglais, «Address Data Bit»)

Somme numérique de mots codés (en anglais, «Codeword Digital Sum»)
Contrdle de redondance cyclique

Bit Channel Data (en anglais, «Data ChannelBit»)

Structure de définition du disque (en anglais, «Disc Definition Structure»)
Aire de gestion des défauts (en anglais, «Defect Management Area»)
Valeur de la Somme numérique (en anglais, «Digital Sum Value»)

Code de correction d'erreurs (en anglais, «Error Correction Code»)

Code de détection d'erreurs+(en anglais, «Error Detection Code»)

Aire fonctionnelle 1 (emvanglais, «Functional Area 1»)

Aire fonctionnelle 2 (én anglais, «Functional Area 2»)

Marque d’horloge*fine (en anglais, «Fine Clock Mark»)

Identifiant

Identifiant.du code de détection d'erreurs (en anglais, «ID Error Detection
Octet.le moins significatif (en anglais, «Least Significant Byte»)

Zone logique (en anglais, «Logical Zone»)

s avec la

[»)

codey)

Magnéto-optique

MSB
NRZI
oDC
PDL
Pl

PO
R/W
RS
SDL
ZCAV

ZCLV

Octet le plus significatif (en anglais, «Most Significant Byte»)
Non-retour a zéro inversé

Cartouche de disque optique (en anglais, «Optical Disc Cartridge»)
Liste de défauts primaires (en anglais, «Primary Defect List»)
Parité du code interne (en anglais, «Parity of Inner-code»)

Parité du code externe (en anglais, «Parity of Outer-code»)
Réinscriptible (en anglais, «Rewritable»)

Reed-Solomon

Liste de défauts secondaires (en anglais, «Secondary Defect List»)

Vitesse angulaire constante zonée (en anglais, «Zoned Constant
Velocity»)

Angular

Vitesse linéaire constante zonée (en anglais, «Zoned Constant Linear Velocity»)
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6 Description générale d’une cartouche de disque optique

La cartouche de disque optique, objet de la présente norme, consiste en un boitier contenant
un disque optique.

Le boitier constitue une enveloppe protectrice pour le disque. Il comporte des fenétres
d'accés recouvertes par un cache. Les fenétres sont automatiquement découvertes par le
lecteur lorsque la cartouche y est introduite.

Le disque optique peut étre enregistré sur une face. Des données peuvent étre écrites sur le
disque par des marques se présentant sous la forme de domaines magnétiques dans la
couche d'enregistrement et peuvent étre remplacées par de nouvelles données au moyen
d'un faisfeau optique focalise, en utilisant I'efiet thermomagnetique. Les donnegs| peuvent
étre lueq avec un faisceau optique focalisé, utilisant I'effet magnéto-optique.cLe|faisceau
accéde alla couche d'enregistrement a travers le substrat transparent du disque.

7 Exigences générales

71 Environnement
7.1.1 Fnvironnement d’essai

Température:
Humidité|relative:
Pression|atmosphérique:

Pureté de I'air:

7.1.2 Environnement d'utilisation

Température:
Humidité|relative:
Humidité|absolue:
Pression|atmosphérique:
Gradient|de température:

Gradient |[d'humidité relative:

Pureté de¢ lair;

23 °C +2\*C

45 % . a-55 %
60\kPa a 106 kPa
Classe 100 000

0°Cae60-°C

3% a85%

1 g/m3a 30 g/m3
60 kPa a 106 kPa
10 °C/h maximal

10 %/h maximal

environnement de bureau

Force ductrampnragnétiquesurtacouche
d'enregistrement pour toute condition dans
laquelle un faisceau est focalisé

Force du champ magnétique sur la couche

d'enregistrement dans toute autre condition:

7.1.3 Environnement de stockage

Température:
Humidité relative:
Humidité absolue:

Pression atmosphérique:

2 000 A/m maximal

48 000 A/m maximal

-20°Ca70°C
3% a90 %

1 g/m3a 30 g/m3
60 kPa a 106 kPa
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Gradient de température:
Gradient d'humidité relative:
Pureté de l'air:

Force du champ magnétique sur la couche
d'enregistrement:

7.1.4 Transport

-121 -

15 °C/h maximal
10 %/h maximal

environnement de bureau

48 000 A/m maximal

La présente norme ne spécifie pas d'exigences relatives au transport; des lignes directrices

sont donpées—a+Anrnexe

7.2 CHoc de température

La cartouche optique doit supporter un choc de température allant jusquta-20° C lgrsqu'elle
est introduite dans le lecteur ou qu’elle en est extraite.

7.3 Exligences de sécurité

La cartoyche doit satisfaire aux exigences de sécurité de la CEN60950, lorsqu'elle est utilisée

de la maniére prévue ou dans toute utilisation prévisible’ . dans un systéme de t

d'informdtions.

8 Lecteur de référence

8.1 Sylstéme optique

Le montage de base du systéme optique.'du lecteur de référence utilisé pour me

aitement

surer les

parameétres d'écriture et de lecture estUreprésenté a la Figure 1. Différents compgsants et
emplacerments de composants sontiautorisés, a condition que les performances rgstent les

mémes que celles du montage deJa’Figure 1. Le systéme optique doit étre tel que |
détectée|réfléchie par la surface_d'entrée du disque soit réduite au minimum de fa

pas influgncer I'’exactitude des mesures.

b lumiére
con a ne
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0] N
L=l =1ty
L, L
’ L=Ip+l, L=Io+
+ — + —
I3 Iy I I
i " >—cn.2
K L1 K =1 '
Tangential L 2
~
K
[a [b Radial ! +
1 adia ! il N *Ch. 1
[ N o
——1M
H —/—=
A B C D E F G IEC 266/05
A Diode laser 1y, I, Voies'symétriques
B Lentille collimatrice I3, Iy Voies symétriques tangentielles
C Prisme de conformation facultatif J Séparateur de faisceau polarisanit
Ch.1 Voie 1 Ky, Ko Photodiodes pour les Voies 1 et 2
Ch.2 Voie 2 Ks Photodiode de séparation
D Séparateur de faisceau Ly, Lovls, Ly Amplificateurs couplés en courart continu
E Séparateur de faisceau polarisant M Retardateur de phase
F Lentille d'objectif N Signal de détection de centre de |piste
G Disque optique (0] Signal de détection de marque d'horloge
H Plague demi-onde facultative
Légende
Angdlais Francgais
Tangential Tangentiel
Radjal Radial
Figure 1 — Systéme optique du lecteur de référence

En I'absence de variations de polarisation sur le disque, le séparateur de faisceau polarisant
J doit étre aligné pour rendre le signal du détecteur K, égal a celui du détecteur K,. Dans ce
cas, la direction de polarisation est appelée direction neutre. Le retardateur de phase M doit
étre réglé de telle maniére que le systéme optique ne présente pas un retard de phase
supérieur a 2,5° entre la polarisation neutre et la polarisation perpendiculaire a celle-ci. La
position du retardateur est appelée position neutre.

Le séparateur de faisceau J doit avoir un rapport de réflectance d'intensité p-s supérieur ou
égal a 100.

Le séparateur de faisceau E doit avoir une réflectance d'intensité R, de F a H nominalement
de 0,30 pour la direction de la polarisation neutre. La réflectance R, pour la polarisation
perpendiculaire a la direction neutre doit étre de fagcon nominale de 0,95. La valeur réelle de
R doit étre supérieure ou égale a 0,90.
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Le déséquilibre du signal magnéto-optique est spécifié pour un séparateur de faisceau avec
réflectance nominale. Si la mesure est effectuée sur un lecteur avec des réflectances R, ''et
R 'pour le séparateur de faisceau E, le déséquilibre mesuré doit alors étre multiplié par

pour qu'il corresponde au séparateur de faisceau nominal E.

La sortie de la Voie 1 est la somme des courants traversant les photodiodes K, and K, et elle
est utilisée_pour lire les marques en relief | a sortie de la Voie 2 est |a différence entre les
courants|dans les photodiodes et elle est utilisée pour lire les marques écrites par{Fdtilisateur
avec l'effet magnéto-optique.

8.2 Fajisceau optique

Le faiscgau optique focalisé utilisé pour lire et écrire des données doit’ avoir les gropriétés
suivanteg:

a) Londueur d'onde (L): 650 nm + 10 nm
b) Londueur d’onde (L) divisée par I'ouverture numérique_de la lentille d'objectif (NA):
ANA = 1,083 um<&© 07017 um

c) Remplissage D/W de I'ouverture de la lentille d'objectif:

Radial 0,85 0,05; tangentiel 0,85 + 0,05

d) Varignce du front d'onde du faisceau optique prés de la couche d'enregistrement, aprés
avoil traversé un substrat idéal:

~

0 &aA2/330
e) Polafisation: Rerpendiculaire a la piste
f)  Rapport d'extinction: 0,01 max.

g) La fduissance optique de, lecture et d'écriture et le champ magnétique doijent étre
comme spécifié a I'Article. 12.

D est le |diametre de I'ouverture de la lentille et W est le diametre de faisceau du|faisceau
gaussien|lorsque l'intensité est 1/e2 de I'intensité maximale.

Le rapport d'extinction est le rapport entre la puissance minimale et la puissance maximale
observées derriere un polariseur linéaire dans le faisceau optique, ayant fait I'objet d'une
rotation d'au,moins 180°.

8.3 Voies de lecture

Deux voies de lecture doivent étre prévues pour genérer des signaux a partir des marques
situées dans la couche d'enregistrement. La Voie 1 doit étre utilisée pour lire les marques en
relief en utilisant la diffraction du faisceau optique par les marques. La Voie 2 doit étre utilisée
pour lire les marques écrites par l'utilisateur, en utilisant la rotation de la polarisation du
faisceau optique due a l'effet magnéto-optique des marques. Les amplificateurs de lecture
situés derriére les photodétecteurs dans la Voie 1 et la Voie 2 doivent avoir une réponse plate
a moins de 1 dB du continu jusqu'a 10 MHz pour des fréquences de rotation du disque telles
que spécifiées en 8.5.
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8.4 Poursuite

La Voie de Poursuite du lecteur fournit le signal d'erreur de piste permettant de commander
I'asservissement de poursuite axiale et radiale du faisceau optique. La méthode de génération
de l'erreur de piste axiale n'est pas spécifiée pour le lecteur de référence. L'erreur de piste
radiale est générée par un détecteur a photodiode de séparation dans la Voie de Poursuite.
La division de la diode s'effectue paralléelement a I'image des pistes sur la diode.

8.5 Rotation du disque

Le pivot doit positionner le disque comme spécifié en 9.3. Il doit faire tourner le disque a une
vitesse linéaire de 4,8 m/s.

Le sens |de rotation doit étre le sens inverse des aiguilles d'une montre, vu de-la lentille
d'objectif]

9 Cargctéristiques mécaniques et physiques

9.1 Caractéristiques de dimensions et physiques de la cartouche
9.1.1 Vue d'ensemble d’une cartouche (Figure 2)

La cartoyche est un parallélépipéde rectangle ayant une courbure sur une face. Elle pomporte
le trou (tfou central) sur la face inférieure, destiné a receyojt un axe de rotation de disque du
lecteur. Elle comporte une ouverture supérieure paUrvia téte magnétique sur| la face
supérieufe et une ouverture inférieure pour la téte optique du lecteur sur la face inférleure.

Le cachg de la cartouche, lorsqu'il est laissé tel‘quel, recouvre toujours la fenétre d'acces
(ouverture supérieure, ouverture inférieure) et*le trou central grace a la force du rg¢ssort de
cache et|du verrou de cache. Lorsque la cartouche est introduite dans le lecteur, |le cache
ouvre entierement la fenétre d'accés et“e trou central, préts pour une opénation de
lecture/égriture. Lorsqu'elle est extraite~du lecteur, le cache referme la fenétre d'agcés et le
trou centfal grace a la force du ressort de cache.

La cartoliche peut étre introduiterdans le lecteur lorsqu'elle est correctement origntée par
rapport au lecteur. La cartouche est réglée avec une autorisation d'écriture ou une grotection
contre |'écriture.

(1) Dimensions: 56,5 (P) mm x 59,5 (L) mm x 4,8 (H) mm
(2) Ouverture supeérieure: Téte magnétique
(3) Ouvertureinférieure et trou  Téte optique et axe de rotation du disque
central;
(4) Caghe; Recouvre les ouvertures supérieure et inférieure et le

" n [ S
aHou CCritrar micricul

(5) Sens de chargement: Une pointe de fléeche indiquant le sens de chargement
est inscrite sur la face supérieure.

(6) Patte de déverrouillage de Pour la profondeur d'introduction dans la cartouche (voir
cache: Figure 2)

(7) Verrou de cache: Le cache s'engage avec le verrou de cache lorsque le
cache est fermé.

(8) Plans de référence: Quatre, A a D, sur la face inférieure
(9) Trou d’index 1: -
(10) Trou d’index 2: -

(11) Protection contre une Permet a la cartouche d'étre introduite en bas du lecteur
mauvaise introduction seulement lorsqu'elle est dans le bon sens
(12) Trou de référence 1: Cercle

(13) Trou de référence 2: En forme de U
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(14) Fossé de chargement:

(15) Languette de protection
contre I'écriture:

(16) Trou de protection contre
I'écriture:
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Deux fossés symétriques pour le chargement de

I'alimentation

Coulisse pour ouvrir/fermer le trou de protection contre
I'écriture (16)

Ouvert lorsque la patte de la languette de protection
contre I'écriture est dans la position haute, protection
contre I'écriture, profondeur de 3 mm minimaux. Fermé
lorsque la patte de la languette de protection contre
I'écriture est dans la position basse, autorisation

d'écriture, profondeur de 1735 mm

(17) Trou d'utilisateur: Ouvert, profondeur 3 mm min. Fermé, profondeur
03
T o T

(18) Air
(19)Re

(20) Ce
dis

e de tenue:
5sort de cache:

htrage horizontal du
que dans le lecteur:

(21) Prgpositionnement

hofizontal du disque dans
la ¢gartouche:

(22) Hapteur de référence du
disque:

(23) Indiinaison du plateau:

(24) Fofce de verrouillage de
caghe:

(25) Masse de la cartouche:
(26) Fixation par vis:

(27) Ou

tils d’essai normaux:

Force de tenue de la cartouche dans l'aire’dé¢ tenue,
1,5N a4 N.

Applique une force au cache dans le_sens de I'ouverture
haut/bas (2), (3)

((X - 18,8)2 + (Y - 24,8)2) mm < (0,15)2 mm

(X — 18,8)2 + (Y — 24,8)2) fam < (0,8)2 mm

1,15 mm + 0,13 mm{par rapport au plan de réféfence de
la cartouche)

0,3° max.
5 N min.

20 g maximum (disque compris)

Lacartouche peut étre assemblée par Vvis.
llemplacement des vis, voir la Figure 9.

Voir Annexes B, C et D.

Pour
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(6) Shutter lock release lug

=

U -

62345 © CEI:2005

(14) Loading ditch

(11) Miss-insert protection
(8) Reference plane C

\13) Reference hole 2

(7) Shutter lock
(14) Loading ditch

(2) Marque dpening

A

B
. P

.
;alr(éﬁﬁeference plane

(5) Loading direction .
H I (3) Bottorm opening
1 Y b
| |1
I hdexlhole 2
|
(4) Shutter
O 9) Inglex hole 1
\ (19) Shutter spring / . (8) Reference plane A
(15) Write protect valve (12) Reference hole 1
| | .| (16) Write protect hole
(20) Disc horizontal centring in the drive f_’l
(21) Disc horizontal pre-position in the cartridge 0
(22) Reference disc-height
IEC 267/05
Légende
Anglais Frangais

Shufter lock release lug Patte de déverrouillage de cache
Shufter lock Verrou de cache
Loading ditch Fossé de chargement
Loading diteh Fossé de chargement
Misg-insertprotection Protection contre une mauvaise introduction

Ref

nl <l SEL o
rafteTererente—

! o
refrce—Prant—C

Reference hole 2

Trou de référence 2

Loading direction

Sens du chargement

Marque opening

Ouverture de marque

Shutter

Cache

Shutter spring

Ressort de cache

Write protecl valve

Languette de protection contre I'écriture

Reference plane B

Plan de référence

Bottom opening

and centre hole

Ouverture inférieure

et trou central

Index hole 2

Trou d'index 2

User hole

Trou d'utilisateur
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Anglais Frangais
Reference plane D Plan de référence D
Index hole 1 Trou d'index 1
Reference plane A Plan de référence A
Reference hole 1 Trou de référence 1
Write protect hole Trou de protection contre I'écriture
Disc horizontal centring in the drive Centrage horizontal du disque dans le lecteur
Disc horizontal pre-position in the Prépositionnement horizontal du disque dans la
cartridge cartouche
Reference disk heigth Hauteur de référence du disque

Figure 2 — Vue d'ensemble d’une cartouche

9.1.2 | igne de référence et plan de référence d'une cartouche (voir Figure 3)

Le plan défini avec les plans de référence A, B et C est le plan de référence.

Lignes d¢ référence de la cartouche: la ligne reliant les trous de référence 1 et 2 es
référencq Y, la ligne normale par rapport a I'axe de référence Y. et passant par le
trou de r¢férence 1 est I'axe de référence X.

Les plang de référence A, B, C et D et les trous de reférence 1 et 2 sont situés
position feprésentée a la Figure 3.

I'axe de
entre du

dans la
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Reference axis Y

36,8 +0,2

(8) Reference plane B

|
|
(8) Reference plane C
|

N N
o o
+H H
0 ©
N N~
= <
— . L . 1. Reference axis
A NTo) .'
o| - | (12) Reference hole 1
+ o '
5% 0,2
o 44015 342+02 | (8) Reference plane A
— I
Reference plane
IEC 268/05
Légende
Anglais Frangais
Refdrence axis Y Axe de référence Y
Refgrence ptane C Plan de référence C
Refqrence plane B Plan de référence B

Reference hole 2

Trou de référence 2

Reference plane D

Plan de référence D

Reference axis X

Axe de référence X

Reference hole 1

Trou de référence 1

Reference plane A

Plan de référence A

Reference plane

Plan de référence

Figure 3 — Ligne de référence et plan de référence d'une cartouche
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9.1.3 Forme d'une cartouche

Largeur (Voir Figures 4 et 5). 0

geur (Voir Figu ) 59,5 55, mm
Profondeur (Voir Figures 4 et 5). 565 30,6 mm
Epaisseur (Voir Figures 4 et 5). 4,8 mm £+ 0,2 mm

Planéité du plan de référence de la 0,1 mm max.
cartouche (voir Annexe B):

Planéité de la cartouche 0,1 mm max.
(voir Annexe C):

D

Courbure_(vaoir Annexe D): La cartouche doit traverser doucement l'outil d
référence sous l'action de sa pesanteur

Vis (Voir|Figure 9). La cartouche peut étre assembléey” gar Vvis.
L'emplacement des vis est représenté a la Figlire 9

9.1.4 Masse

Masse mpximale: 20 g max. (disque compris)
9.1.5 Trou central inférieur

Diamétre| (voir Figure 5): a 18 80,2 mm

9.1.6 Duverture

Ouverture supérieure (voir 155 %% mm
Figure 4) o

Ouverturg inférieure (voir Figure 5): 437 30,4 mm

9.1.7 Aire de tenue et aire d’étiquette (voir Figures 4 et 8)

Aire de tg¢nue: voir Figure 8.

L’aire d’&tiquette se trouve sur-la face supérieure en dehors de l'aire de tenue.
Aucune gire d’étiquette ne-se trouve sur la face inférieure de la cartouche.

La cartoyche peut Comporter une aire d’étiquette sur la face arriére.

La profondeur de l'aire d’étiquette est de 0,3 mm maximal. |l convient d’apposer I'éliquette a
I'intérieun de’laire d’étiquette.

9.1.8 Cache
9.1.8.1 Fonction (voir Figure 6)

Le cache doit étre capable de recouvrir I'ouverture supérieure, I'ouverture inférieure et le trou
central.

9.1.8.2 Force de fermeture de cache

Une force de 0,5N a 0,7 N doit étre suffisante pour fermer entieérement le cache. La
cartouche étant maintenue fixée, mesurer la force de fermeture du cache sur la balance a
ressort lorsque le cache libére complétement le trou central situé sur la face inférieure de la
cartouche.
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9.1.8.3 Force de verrouillage du cache

La force de verrouillage du cache doit étre de 5 N minimum.

9.1.8.4 Matériau

Le matériau doit étre un métal.

9.1.8.5 Jeu entre le cache et le verrou de cache dans la position entierement fermée
du cache

Le jeu doit étre de 0,6 mm maximal.

9.1.8.6 Position entiérement ouverte du cache (voir Figures 4, 5 et 6)

Les partigs engagées de la cartouche et du cache sont respectivement E et F:

9.1.9 Trou de protection contre I'écriture (voir Figure 2 et 5)
9.1.9.1 Diamétre

Le diaméftre doit étre de 2,4;%' mm.

9.1.9.2 Profondeur du trou

Protectiop contre I'écriture: 3 mm min.

Autorisatjon d'écriture: 1t?,;? mm

9.1.9.3 Fonction

Tableau 1— Protection contre I'écriture

Trou de protection contre Fonction
I"écriture
FERME Autorisation d'écriture
OUVERT Protection contre I'écriture

9.1.10 [Frou d’utilisateur (Voir Figures 2 et 5).

9.1.10.1 Diameétre

Le diamétre doit étre de 2,4;' mm.

9.1.10.2 Profondeur du trou

Trou d'utilisateur ouvert: 3 mm min.

Trou d'utilisateur fermé: 155 mm
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Tableau 2 — Trou d’utilisateur
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Trou d’utilisateur

Fonction

FERME -

OUVERT -

Une cartouche conforme a cette spécification n'utilise pas de trou. Le trou doit étre fermé.

9.1.11
9.1.11.1

Trou d’index (Voir Figures 2 et 5).

—Diametre dutroudin

dex

Le diaméftre doit étre de 2,4;' mm.

9.1.11.2

OUVERTJ.

FERME:

9.1.11.3

Une cart
fermés.

9.1.12
9.1.12.1

La force

9.1.12.2

Profondeur du trou

Fonction

2,4 mm min.
0,1 mm max.

Tableau 3 — Trou d’index

Trou d’index 1 Trou d’index.2 Fonction
FERME FERME -
FERME OUVERT -

OUVERT FERME -
OUVERT OUVERT -

buche conforme a cette ;spécification n'utilise pas de trou.

Force de tenue-de' la cartouche

Force de‘tenue par point

He tenue-doit étre de 1 N

Force de tenue totale

maximal.

Les trous doi

vent étre

La force de tenue totale doit étre de 1,5 N a 4 N.
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Figure 4 — Vue de dessus et de coté de la cartouche
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Figure 5 — Vue de dessous de la cartouche
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Figure 4
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Figure 4 Figure 4
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Figure 6 — Cache
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Figure 7 — Verrou de cache
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Légende

\ (17) Holding area

IEC 273/05

Anglais

Francais

Hold

ing area

Aire de tenue

Figure 8 &Aire de tenue



https://iecnorm.com/api/?name=c9ac310b39ec1b3672f1f2851e947c24

62345 © CEI:2005 - 137 -

40,5+ 0,3

iR
™ +H
< ©
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5,8+ 0,21\
[
Note; I, J, K, L Screw hole area
Légende
Anglais Francgais
Notq; I, J, K, L Screw hole area Note : I, J, K, L aire de trou de vis
Figure 9 — Emplacement des vis
9.2 Cdractéristiques desdimensions, mécaniques et physiques du disque
9.2.1 Description générale du disque
Le disque doit consister en un substrat circulaire avec une couche d'enregistremen{ pouvant
étre prot¢gée des influences de I'environnement au moyen d'une couche protectrice|La Zone
Informatipn,duw substrat est transparente, afin de permettre a un faisceau optique de se
focaliser [sufda couche d'enregistrement a travers le substrat. Le substrat du disque gomporte

un trou central desiine a permetire le centrage radial du disque.

9.2.2 Axe de référence et plan du disque

Le plan de référence du disque P est défini par la surface annulaire parfaitement plate d'un
pivot idéal sur lequel est serrée la zone de serrage du disque, et qui est normal par rapport a
I'axe de rotation de ce pivot. Cet axe H passe par le centre du trou central du disque et est
normal par rapport au plan P.

9.2.3 Dimensions du disque (voir Figure 10)
9.2.3.1 Disque

Les dimensions du disque doivent étre mesurées dans I'environnement d'essai. Les
dimensions du disque dans un environnement d’utilisation peuvent étre estimées d'aprés les
dimensions spécifiées ci-dessous.
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Diameétre externe = 50,8 mm + 0,2 mm

En excluant la déviation axiale (voir 9.2.4.5), I'épaisseur totale du disque ne doit pas
dépasser 0,7 mm dans la plage de

@ 23,0 mm max.

diamétre externe — 1,0 mm.

Diamétre du trou central = 11,03%05 mm

L'excentr

icité entre le cercle extérieur et le trou central ne doit pas dépasser 0.1 mm.

Position
référencs

9.2.3.2

par rapp(

La force

hormale de la couche d'enregistrement = 1,6 mm + 0,05 mm par rappOrt-ay
P dans une direction normale par rapport au plan P.

Diameétre externe du bloc de serrage = 16,8 mm + 0,01 mm

Zone de serrage

Diamétre externe de la zone de serrage = 16,4 mm min.
Diamétre interne de la zone de serrage = 11,4 mm‘max.
Epaisseur de la zone de serrage = 0,7 mm +.0,05 mm
Epaisseur de la plaque de serrage = 0,4 nim>+ 0,04 mm
Hauteur de la plaque de serrage = 1,7mm = 0,1 mm

rt au plan de référence, dans la plage. < & 9,0 mm.

Diamétre de 'aire plate de la plaque de serrage = 9,85 mm min.
e serrage du disque doit étretinférieure a 5 N.

plan de
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Axis H

Outer diameter
il ]
Flat area of thei clamping plate

Height of the clar]l*uping platez Thifkne:ss of the clamping plate
| !

T v lﬂ | |
\ Nemiral—pesiion of

the recording\layer

' /a

Thicknecce of
oo S—oT

the clamping zone

Diameter of
_the centre hole Reference plane/P

Inner diameter of
the clamping zone

Outer diameter of
the clamping zone

A4

Outer diameter of
the clamping block

IEC 275/05

Légende

Anglais Frangais
Outgr diameter Diameétre extérieur
Flat|area of the clamping plate Aire plate de la plaque de serrage
Height of the clamping plate Hauteur de la plaque de serrage
Thickness of the clamping plate Epaisseur de la plaque de serrage
Thickness of the clamping zohe Epaisseur de la zone de serrage
Nominal position of the-recording layer Position nominale de la couche d'enregistrement
Diameter of the centre hole Diamétre du trou central
Refdrence plané\P Plan de référence P
Innefr diametex of the clamping zone Diameétre intérieur de la zone de serrage
Outgr diameter of the clamping zone Diametre extérieur de la zone de serrage
OUt’ rdizametaroftha nlnmping hlock Diamatra-axtdrieur—diu-bloe-de onrrngn

Figure 10 — Dimensions du disque

9.2.4 Caractéristiques mécaniques

Toutes les exigences de cet article doivent étre satisfaites dans I'environnement d'essai.

9.2.4.1 Matériau

Le disque doit étre réalisé dans un quelconque matériau convenable de telle maniére a
satisfaire aux exigences de la présente norme.

9.2.4.2 Masse

La masse du disque ne doit pas dépasser 3 g.
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9.2.4.3 Moment d'inertie

Le moment d'inertie du disque par rapport a I'axe H ne doit pas dépasser 0,001 g/m2.

9.2.4.4 Déséquilibre

Le déséquilibre du disque par rapport a I'axe H ne doit pas dépasser 0,001 g/m.

9.2.4.5 Déviation axiale

La déviation axiale du disque est mesurée par la déviation axiale de la couche
d'enregistrement. Elle comprend ainsi les tolérances d'épaisseur du substrat de son indice de
réfraction et I'écart de la surface d'entrée par rapport au plan P. La position nominale de la
couche d'enregistrement par rapport au plan de référence P est déterminée par/l'¢paisseur
nominaleldu substrat.

La déviation d'un point quelconque de la couche d'enregistrement dans lavZone Information
par rapport a sa position nominale, dans une direction normale par rapport’au plan B, ne doit
pas dépasser + 0,170 mm pour les fréquences de rotation du disque spécifices en 8.5

9.2.4.6 Accélération axiale

L'erreur axiale maximale admise e,,, doit étre comme spécifi¢’en 11.1.3.4. La fréqpence de
rotation dqu disque doit étre de 50 Hz. On suppose que la partie fixe du moteur est immobile
(aucune perturbation externe). La mesure doit étre efféctiiée en utilisant un asservissement
avec la fonction de transfert

3iw

2 1+
i) = —| Lo @9
HS(ZCU)_3[Z.CU} T
3w,

ou

o =2nf
wy/2w'=2125Hz

r=J-1

trésasservissement avec |1+H| & moins de 20 % de |[1+H¢| dans la bande jpassante
: —AITTST, i i : i Sterati i érieure a
35,0 m/s2 aux fréquences basses du moteur d'asservissement de l'asservissement de
référence.

9.2.4.7 Faux-rond radial

Le faux-rond radial des pistes dans la couche d'enregistrement de la Zone Information est
mesuré tel qu'il est vu par la téte optique du Lecteur de Référence. Il comporte ainsi la
distance entre l'axe de rotation du pivot et I'axe de référence H, les tolérances sur les
dimensions entre I'axe H et I'emplacement de la piste et les effets des non-uniformités de
I'indice de réfraction.

Le faux-rond défini comme la différence entre les distances maximale et minimale du centre
d'une quelconque piste par rapport a I'axe de rotation, mesurée sur une ligne radiale fixe
pendant un tour du disque, ne doit pas dépasser 50 um a une fréquence de rotation de 50 Hz.
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9.2.4.8 Accélération radiale

L'erreur de piste maximale admise e,,,, doit &tre comme spécifié en 11.1.3.4. La fréquence de
rotation du disque doit étre de 50 Hz. On suppose que la partie fixe du moteur est immobile
(aucune perturbation externe). La mesure doit étre effectuée en utilisant un asservissement
avec la fonction de transfert suivante

ou

o =27af
wy/2n=2125Hz

i=+-1

ou tout ajutre asservissement avec |1+H| & moins de 20% de |1+H.| dans la bande passante
de 50 HZ a 100 kHz. Ainsi, le disque ne doit pas nécessiter d'accélération radiale syupérieure
a 7,5m/p2 aux fréquences basses du moteur -d'asservissement de l|'asservissgment de
référencq.

9.2.4.9 Inclinaison

L'inclinaison est I’'angle que fait la normale a la surface d'entrée, moyenné sur une |aire d'un
diamétre|de 1 mm, avec la normaleau plan P. Il ne doit pas dépasser

$,0 mrad (radial)
b,0 mrad (tangentiel
6,0 mrad (global)

dans la Jone Inforpmation.

9.2.5 Caractéristiques optiques

9.2.5.1 Indice de réfraction

L'indice de réfraction du substrat dans la Zone Information doit se situer dans la plage de
1,46 a 1,60.

9.2.5.2 Epaisseur du substrat

L'épaisseur du substrat, de la surface d'entrée a la couche d'enregistrement, dans la Zone
Information doit étre

0,9<nxd<1,0

ou n est l'indice de réfraction et d est I'épaisseur du substrat.
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Réflectance

La réflectance R est la valeur de la réflectance sur une plage et dans une gorge de la Zone
Data du disque, mesurée a travers le substrat et elle ne comporte pas la réflectance de la
surface d'entrée.

La valeur de R a la longueur d'onde normale spécifiée en 8.2 doit se situer dans la plage de
0,12 a 0,25.

En tout p

ou

R est

max

R est |

min

9.2.5.4

La biréfr,
100 nm (

9.2.6
9.2.6.1

La couc
influence|

Habituell
les condi

La couch

9.2.6.2

La zone
survolée

9.2.6.3

oint de la Zone Data, la valeur R doit satisfaire a I'exigence

Kmax — fmin i max T Kmin ) = Y,9

a valeur maximale de la réflectance mesurée dans la Zone Data;
b valeur minimale de la réflectance mesurée dans la Zone Data.

Biréfringence

Heux passages).

Couche protectrice

Description générale de la couche“protectrice

5 de I'environnement et du suryoldu curseur avec une téte magnétique.

bment, le curseur avec la.féte magnétique ne touche pas la couche protect
ions d’utilisation avec Ung vitesse linéaire supérieure a 4,5 m/s.

le protectrice ne doit'pas perturber le champ magnétique d'enregistrement.

Description.générale de la zone d'utilisation

d'utilisation fait partie de l'aire de la couche protectrice. C'est 'aire pou
par Je'curseur avec une téte magnétique.

ngence du substrat transparent dans la Zone- liformation doit étre infé¢rieure a

ne protectrice doit recouvrir las'couche d'enregistrement pour la prot¢ger des

rice dans

vant étre

c toristi ‘ol I . I I utitisati
(Figure 11)

Les dimensions et les caractéristiques physiques de la couche protectrice dans la zone
d'utilisation doivent satisfaire aux exigences spécifiées de 9.2.6.4 2 9.2.6.7.

9.2.6.4

Diametre

Diametre

Dimensions de la couche protectrice dans la zone d'utilisation

interne de la zone d’utilisation = 24,6 mm max.

externe de la zone d’utilisation = 48,8 mm min.

L'épaisseur de la couche protectrice dans la zone d'utilisation ne doit pas dépasser 20 um
(voir Figure 11).
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Rugosité de surface

— 143 -

La rugosité de surface de la couche protectrice dans la zone d'utilisation est déterminée par

la valeur

de Ry.

Ry ne doit pas dépasser 1,6 um en tout point de la zone d'utilisation.

9.2.6.6

Irrégularité de surface

L'irrégularité de surface de la couche protectrice dans la zone d'utilisation ne doit pas
dépasser 10 um en tout point de la zone d'utilisation.

9.2.6.7

Il convie

9.2.6.8

L'épaisss
dépasser

Inner di
the oper

Lég

Operating zone

Nt que la force de frottement ne dépasse pas 50 mN aprés un essaid’
100 fois le contact Marche-Arrét.

ur de la couche protectrice dans la zone extérieure a la zane d'utilisation ne
100 um par rapport a la couche d'enregistrement (voir Eigure 11).

meter of Outer diameter of the Edge of the disc
ting zone operating zone

Outside the
operating zong

< >

v

< >

ende

the protective co
raw L ‘outside the oper
S Substrate zone
Protective coating
Recording layer IEC 2

Maximum thickness

usure de

Dimensions de la couche protectrice a I'extérieur de la zone d'utilisation

doit pas

of
ting
ting

[6/05

Anglais

Francais

Innefr diaméter of the operating zone

Diameétre intérieur de la zone d'utilisation

Outgr diameter of the operating zone

Diamétre extérieur de la zone d'utilisation

Edg

e of the disC

Bord du disque

Ope

rating zone

Zone d'utilisation

Outside of the operating zone

Extérieur de la zone d'utilisation

Max

imum thickness of

the protective coating

Epaisseur maximale de

la couche protectrice a

outside the operating I'extérieur de la zone
zone d'utilisation
Protective coating Couche protectrice

Substrate

Substrat

Recording layer

Couche d'enregistrement

Figure 11 — Epaisseur de la couche protectrice
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Interface entre la cartouche et le lecteur

Centrage horizontal du disque dans le lecteur

Tolérance du centrage horizontal du disque par rapport au centre du trou de référence:

9.3.2

((X = 18,8)2 + (Y — 24,8)2) mm < (0,15)2 mm

Tolérance de prépositionnement horizontal du disque dans la cartouche

(X — 18,8)2 + (Y — 24,8)2) mm < (0,8)2 mm

Le bloc de serrage doit se trouver a l'intérieur du trou central de la cartouche.

9.3.3 Hauteur de référence du disque (voir Figure 2)
Hauteur du référence du disque par rapport au plan de référence de la cartouehe Iprsque le
lecteur fgnctionne:
215 mm £ 0,13 mm
9.3.4 Fspace entre le disque et la paroi interne de la cartouche (voir Figure 1R)
Lorsqu'il lest fixé a la hauteur de référence du disque de 1,15:mm, le disque peut onter et
descendile de la distance indiquée ci-dessous sans toucherda paroi interne de la cartpuche.
(Angle dfinclinaison du plateau: 0,3° max.; hauteur du disque: 1,175 mm + 0,13 mm] planéité
du plan de référence du lecteur: 0,1 mm max.)
) 23,0 mm max.: +0,25 mm par rapport a la surface supérieure du disgue
+0,25 mm pdrirapport a la surface inférieure du disque
P 29,0 mm min.: +0,60 mm\par rapport a la surface supérieure du disgue
+0,70"mm par rapport a la surface inférieure du disque
29 min.
23 max.
g é (23) Tilt of reference disc plane P
®©
S [Te) O,3° max. /T]k\oyso max.
© N
d o i
Z7 2
******* I . [ L = T Z|
,,,,,,,,,, e S e )
7 |
[ P \
5 % !
©
e £
~ S
© =3
IEC 277/05
Légende
Anglais Frangais

Tilt of reference disc plane P

Inclinaison du plan de référence P
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Figure 12 — Espace entre le disque et la paroi interne de la cartouche

10 Format des informations

10.1 Géométrie des pistes
10.1.1 Forme des pistes

La Zone Information doit contenir des pistes destinées a la méthode de poursuite asservie
continue. Dans certaines aires des disques, une piste doit étre constituée d'une gorge ou
d'une plage, chaque gorge comportant la gorge rectiligne, les champs Fine Clock Mark, les
champs de marque de trame pour |'adressage et les champs d'Adresse par vobulation
alternée ; Sjic eur de la
gorge esf pratiquement égale a celle de la plage, dont le fond est situé prés de’la surface
d'entrée fe la plage. Le centre d'une piste est le centre de la plage ou de la.gorge| Chaque
piste doif former une boucle de 360° d'une spirale continue.

10.1.2 ens de la spirale de la piste

Une plage et une gorge forment une spirale double. La piste doit former une spirale vers

I'intérieun du diamétre externe au diamétre interne, lorsque lesdisque tourne dang le sens
s aiguilles d'une montre, vu de la téte optique.

10.1.3 Pas de piste

Le pas d¢ piste est la distance entre les lignes centrales d'une plage et d'une gorge,[mesurée
dans ung direction radiale. Il est d'environ 0,6 um; Le pas de piste est défini précisement en
termes de pas de gorge pour la commodité de“la mesure. Le pas de gorge doif étre de
1,20 um 0,03 pum.

10.1.4 Position de la piste Control

La positign de départ des pistes Confrol internes doit étre de 14,67 mm = 0,10 mm.
La position de départ des pistes: Control externes doit étre de 23,92 mm = 0,10 mm.

10.2 Format des pistes
10.2.1 Pescription.générale du format des pistes

Chaque piste_deit avoir n trames et chaque trame posséde une adresse exprimég par une
combinaipon 'd'un Numéro de Bande, un Numéro de Piste et un Numéro de Trame, décrits ci-
dessous (vair 10.3.2.5)

10.2.2 Numéro de Bande

La Bande 1 doit étre la premiére bande de la Zone Data. Le Numéro de Bande doit augmenter
d'une unité pour chaque bande. Leurs rayons doivent é&tre comme spécifié dans le Tableau 5.

Le Numéro de Bande est donné dans le champ Address du Segment Address
(voir 10.3.2.5.3).

10.2.3 Numeéro de Piste

La Piste 0 doit étre la premiére piste de chaque bande de données, Zone Lead-in et Lead-out.
Leurs rayons doivent étre comme spécifié dans le Tableau 5. Il convient d'augmenter d'une
unité pour chaque piste de Plage et de Gorge le numéro de piste dont le rayon est inférieur a
celui de la piste 0 (voir 10.3.2.5.4 et 10.3.2.5.8).
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10.2.4 Numéro de trame

La trame 0 doit étre la premiéere trame de chaque piste.
Le Numéro de Trame doit augmenter d'une unité pour chaque trame.

Le Numéro de Trame est donné dans

(voir 10.3.2.5.2).

le champ Address du Segment Address

10.2.5 Configuration des pistes

Il doit y avoir n trames sur chaque piste (n est décrit en 10.6.2). Une trame doit avoir une
longueur de-20+748-bits-Channel-Data-

La configuration de la piste doit étre comme spécifié a la Figure 13.
1 Track N

Frame O Frame 1 Frame2 | . ...... Frame n

Address Data Data Data

Segment Segment 0 Segment 1 Segment 37

b32 DCB 20 216:DCB

20 748 DEB -
IEC | 278/05
Légende
Anglais Francgais

1 Track 1 Piste
Frame 0 Trame O
Frame 1 Trame 1
Frame 2 Trame 2
Frame n Trame n
Addfess Segment Segment Address
Datg Segment 0 Segment Data 0

Data Segment 1

Segment Data 1

Data Segment 37

Segment Data 37

Figure 13 — Configuration des pistes

10.3 Format de trame
10.3.1 Description générale du format de trame

Chaque trame d'un Bloc ECC doit comprendre un Segment Address et 38 Segments de
Données. Le Segment Address doit avoir une longueur de 532 bits Channel Data.

10.3.2 Segment Address

Chaque Segment Address doit comprendre un champ Fine Clock Mark, un champ Pre-buffer,
un préambule 1, un champ Synchronization, un champ Address et un champ Post-buffer. Les
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données du champ Address doivent étre modulées par un code a Deux Etats de Phase, sauf
pour le Préambule 2 et un champ Resync. Dans ce code & Deux Etats de Phase, 0 signifie 10
motifs a vitesse d'ADB (bit Address Data, en anglais «Bit Address Data») double, de la méme
maniére, 1 signifie 01 motif a vitesse d'ADB (bit Address Data, en anglais «Bit Address Data»)
double. 1 bit Address Data est égal a 6 bits Channel Data. La configuration du Segment
Address doit étre comme spécifié a la Figure 14. Les motifs de vobulation du Segment

Address sont représentés a la Figure 15.

532 DCB
Address
Segment
12 DCB| |4 DCB |, 510 DCB (=85 ADB) 6 DCB
FCM Pre- Preamble | Synchronization Address field Reserved| | Post-
field | | buffer 1 field esstie field || buffer
_3ADB | 4ADB J 69 ADB - 9ADB
Frame | Band Track Preamble Track
Address|Address| Address CRC1 2 Resync Address grC2
_7ADB_| 5ADB_|  12ADB 14 ADB| 1ADB |4 ADB| 12ADB _| 14 ADB
IEC 279/05
Légende
Anglais Frangais
Addfess Segment Segment Address
FCM field Champ FCM
Pre-puffer Pre-buffer
Pregmble 1 Préambule 1
Syng¢hronization field Champ Synchronization
Addyess field Champ Address
Resg¢rved field Champ réservé
Pos{-buffer Post-buffer
Frame Address Adresse de trame

Band Address

Adresse de bande

Track Address

Adresse de piste

Preamble 2

Préambule 2

Resync

Resync

Track Address

Adresse de piste

Figure 14 — Configuration du Segment Address
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Légende
Anglais Frangais
Pre-buffer Pre-buffer
Preamble 1 Préambule 1
Synchronization field Champ Synchronization
Frame Number Numéro de trame
Band Number Numéro de bande
Track Number 1 Numéro de piste 1
Cyclic Redundancy Check 1 (for Contrble de redondance cyclique 1 (pour
FNB/BN/TN1) FNB/BN/TN1)
Pregmble 2 Préambule 2
Resync Resync
Tragk Number 2 Numéro de piste 2
Cyclic Redundancy Check 2 (for Contrdle de redondance cyclique 2 (pour
FNBJBN/TN2) FNB/BN/TN1)
Resegrved field Champ réservé
modulated by Biphase-Mark code modulé par code a deux\etats de phase
Posf{-buffer Post-buffer
gigure 1t5 - Wobble Pattern of Address Figure 15 - Motif de vobulation de segment Address
egmen

Figure 15 — Motif de vobulation.de segment Address

10.3.2.1 | Champ Fine Clock Mark

Voir 10.3]3.2.

10.3.2.2 | Champ Pre-buffer

Le champ Pre-buffer doit avoiryune longueur de 4 bits Channel Data avec ume gorge
rectiligne].

10.3.2.3 | Champ Preamble 1

Le champ Preamble 1 doit avoir une longueur de 3 bits de Données d'Adresse posifionnés a
000. Le motif duPréambule 1 est de 101010, motif exprimé a une vitesse d'ADB (bif Address
Data, en janglais~«Bit Address Data») double.

10.3.2.4 | "Champ Synchronization

Pour la Synchronisation avec les données d'adresse, la régle du code & Deux Etats de Phase
est violée.

Le champ Synchronization doit avoir une longueur de 4 bits de Données d’Adresse. Le motif
de Synchronisation est de 10001110, motif exprimé a une vitesse d'ADB (bit Address Data, en
anglais «Bit Address Data») double.

10.3.2.5 Champ Address
10.3.2.5.1 Description générale du champ Address

Le Segment Address doit comporter 1 champ Address ayant une longueur de 69 bits de
Données d’Adresse. Le champ Address doit comprendre un champ Frame Number, un champ
Band Number, un champ Track Number — 1, un champ CRC 1, un champ Preamble 2, un
champ Resync, un champ Track Number — 2 et un champ CRC 2.
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10.3.2.5.2 Champ Frame Number

Le champ Frame Number doit avoir une longueur de 7 bits de Données d’Adresse.

Le format de Frame Number est conforme au Frame Number de 10.2.5. Frame Number doit
étre converti en Code de Gray avec le bit le plus significatif en premier, comme suit:

Frame Number: Code de Gray sur 7 bits, MSB au bit 1 du champ Address.

10.3.2.5.3 Champ Band Number

Le champ Band Number doit avoir une longueur de 5 bits de Données d’Adresse.

Le formaL de Band Number est conforme au Band Number de 10.2.2. Band Number

converti

n Code de Gray avec le bit le plus significatif en premier, comme suit:

Band Number: Code de Gray sur 5 bits, MSB au bit 8 du champ Address.

10.3.2.5.4 Champ Track Number 1

Le champ Track Number 1 doit avoir une longueur de 12 bits de Dgnnées d’Adresse.

Le forma
étre cony

10.3.2.5.

erti en Code de Gray avec le bit le plus significafif en premier, comme suit:

Track Number: Code de Gray sur 12 bits, MSBvau bit 13 du champ Address.

b Champ CRC 1

Le champ CRC 1 doit avoir une longueur de<14 bits de Données d’Adresse.

Pour la d
CRC 1d
mot codé

Le bit le

du champ Address. Les(bits de parité de CRC (bits 25...38) sont inversés sur le disqy

étection d’erreur de Frame (Number, Band Number et Track Number — 1,
bit avoir un CRC de 14 bits)et doit étre calculé conformément au Code de
CRC doit étre divisible{par le polynéme de contrble.

blus significatif du~mot codé CRC 1 est le bit 1; le bit le moins significatif es

Le polynpme de contrOle est le suivant:

D(X) =X14 +X12 +X10 +X7+X4+ X2+ 1

10.3.2.5.1

3 FI I-. Y
o] ella“lp I reampie 2

doit étre

l de Track Number 1 est conforme au Track Number de 10.2.3. Track Numlper 1 doit

e champ
Gray. Le

le bit 38
e.

Le champ Preamble 2 doit comprendre 1 bit Address Data. Le motif Preamble 2 est 01, motif
exprimé a une vitesse d'ADB (bit Address Data, en anglais «Bit Address Data») double.

10.3.2.5.7 Champ Resync

Pour la resynchronisation avec les données d'adresse, la régle du code & Deux Etats de
Phase est violée.

Le champ Resync doit avoir une longueur de 4 bits de Données d’Adresse. Le motif de
resynchronisation est 01110001, motif exprimé a une vitesse d'ADB (bit Address Data, en

anglais «

Bit Address Data») double.
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10.3.2.5.8 Champ Track Number 2

Le champ Track Number 2 doit avoir une longueur de 12 bits de Données d’Adresse.

Le format de Track Number 2 dans la gorge est conforme au Track Number de 10.2.3. Le
format de Track Number 2 sur la plage est conforme au Track Number plus 1 de 10.2.3. Track
Number 2 doit étre converti en Code de Gray avec le bit le plus significatif en premier, comme
suit:

Track Number 2: Code de Gray sur 12 bits, MSB au bit 44 du champ Address.

10.3.2.5.9 Champ CRC 2

Le champb CRC 2 doit avoir une longueur de 14 bits de Données d’Adresse.

Pour la détection d’erreur de Frame Number, Band Number et Track Number 2, le champ
CRC 2 dpit avoir un CRC de 14 bits et doit étre calculé conformément au.Code de|Gray. Le
mot codg CRC doit étre divisible par le polynéme de contrble.

Le bit le plus significatif du mot codé CRC 2 est le bit 1, le bit le mains significatif est le bit 69
du champ Address (saut du bit 13 au bit 43). Les bits de parité~de’CRC 2 (bits 56.{69) sont
inversés pur le disque.

Le polynpme de contrdle est le suivant:

D(X) :X14 +X12 +X10 +X7+X4+ X2+ 1

10.3.2.6 | Champ Post-buffer

Le champ Post-buffer doit avoir une lohgdeur de 6 bits Channel Data avec ume gorge
rectiligne].

10.3.3 Begments Data
10.3.3.1 | Description générale des segments Data

Chaque segment Data doit)consister en un champ Fine Clock Mark, un champ Pre{write, un
champ Dlata et un champ Post-write. La configuration des segments Data doit étr¢ comme
spécifié 3 la Figure 16.
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532 DCB

<€

Data
Segment

ntenir un

FCM Pre-write . Post-write
field field Data field field
_12DCB_ |, 4DCB |, 512 DCB |, 4DCB
520 DCB |
L IEC, 241/05
Légende
Anglais Francgais
Datd Segment Segment Data
FCM field Champ FCM
Pre-write field Champ Pre-write
Datd field Champ Data
Post-write field Champ Post-write
Figure 16 — Configuration du segment Data
10.3.3.2 | Champ Fine Clock Mark
Le champ Fine Clock Mark doit avoir une longtieur de 12 bits Data Channel et co
Fine Clogk Mark.

Fine Clog
cette ma

10.3.3.3

Le cham
Channel.
pouvant

Les bits
bit du ch

k Mark est généralement utilisé pour générer I'horloge Data Channel. Les
que sont représentés a la Figure 15.

Champ Pre-write et'champ Post-write

b Pre-write et le.Champ Post-write doivent comprendre respectivement 4
Ces champs sont utilisés pour supprimer les perturbations des signaux
subsister aprés réécriture.

Hu chanmip)Pre-write du premier segment Data doivent étre mis a 1100. Si |
bmp, Data est a 0, les bits du champ Post-write du segment Data courant ¢

Si le der

du chamI Pre-write du segment Data suivant doivent étre respectivement mis a 0011

motifs de

pits Data
résiduels

e dernier
t les bits
et 1100.
h courant

iecvbit du champ Data est a 1, les bits du champ Post-write du segment Dat

et les bits du champ Pre-write du segment Data suivant doivent étre respectivement mis a
1100 et 0011.

Les motifs de ces bits sont représentés a la Figure 17.
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LN N ]

Data Segment

Data Segment | *°°°

. Post-write . Pre-write ]
Data field field FCM field field Data field
Z 0011 1100
N 1100 0011
IEC| 282/05
Légende
Anglais Francgais

Datg Segment

Segment Data

Datq Segment

Segment Data

Datq field Champ Data
Post{-write field Champ Post-write
FCM field Champ FCM

Pre-write field

Champ_Pre-write

Datq field

Champ Data

10.3.3.4

Le cham

données
la fréque

10.3.3.5

La fréqus

La fréqus

Champ Data

que soit Ila position radiale.

Figure 17 — Motifs du champ>Pre-write et du champ Post-write

Fréquence de/l'horloge Address Data

nce de 'herloge Address Data est spécifiée dans le Tableau 4.

p Data doit avoir une-~longueur de 512 bits Channel Data. Il peut conjenir des
écrites par Il'utilisateur."lkes données doivent étre écrites dans ce champ en utilisant
nce d'horloge Data Spécifiée dans le Tableau 4 pour chaque bande de donnges.

nce(de I'horloge Address Data doit étre constante dans la totalité de la bande, quelle

La longueur d'une période de I'horloge Address Data est appelée bit Address Data.
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Tableau 4 — Fréquences nominales de I'horloge Address Data
lorsque le disque tourne a 50 Hz

v
Zone kHz
Zone Lead-in
Zone Outer Buffer 5 532,80
Zone Outer Control
Pistes Boundary 5 532,80
Pistes Control 5 532,80
Pistes Boundary 5 532,80
Zaone Quter Test
pour les lecteurs 5 532,80
pour les fabricants 5 532,80
Zone Data
Bande 1 5 532,80
Bande 2 5 359,90
Bande 3 5 187,00
Bande 4 5014,10
Bande 5 4 841,20
Bande 6 4 668,30
Bande 7 4 495,40
Bande 8 4 322,50
Bande 9 4 149,60
Bande 10 3 976,70
Bande 11 3 803,80
Bande 12 3 630,90
Zone Lead-out
Zone Inner-Test
pounles fabricants 3 630,90
pour les lecteurs 3 630,90
Zone Inner Control
Pistes Boundary 3 630,90
Pistes Control 3 630,90
Pistes Boundary 3 630,90
Zone Inner Buffer 3 630,90
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10.4 Format du Bloc ECC
10.4.1 Configuration du Bloc ECC

Un Bloc ECC doit comprendre 16 trames. Chaque bloc doit avoir une longueur totale de
38 912 octets et doit comprendre plusieurs champs, comme représenté a la Figure 18.

Data Data | L e e e Data Data
Layout of Seament|Seagment Seament|Segment
Data segment
(physical) Postrwrite
field
Data ‘/ Data Data Data
ﬁeld ﬁeld .................................. ﬁeld ﬁeld
o] 1 36 7
Pre-write
field
Data|Data Data|Data|Data Data Data Data|D
field | field |- - - |field [field | field |- - - |field| - -+« -« field |- - - |field |/field
0 1 37 1 0 1 37 0
< Frame 0 ale Frame 1 N ) Frame 15
EC( Block ; 3 :
format Header Malnodata Header Ma|n1data ___________ Header Ma|r115data
(phypical)
40 bytes|2 392 bytes
Maindata [ Maindata | N/ Main data
0 1 15
Datd Block D CRC+ECC DSV
format User Data bytes bytes bytes
(logigal)
32 768 bytes 5 088 bytes 416 bytes
38 912 bytes
IEC 283/05
Légende
Anglais Frangais
Layqut of Configuration du
Datgq segment segment Data
(phypical) (physique)
Datgd segment Segment Data
Datq segment Segment Data
Data segment Segment Data
Data segment Segment Data
Pre-write field Champ Pre-write
Data field 0 Champ Data 0
Data field 1 Champ Data 1
Post-write field Champ Post-write
Data field 36 Champ Data 36
Data field 37 Champ Data 37
Data field 0 Champ Data 0
Data field 1 Champ Data 1
Data field 37 Champ Data 37
Data field 0 Champ Data 0
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Anglais Frangais
Data field 1 Champ Data 1
Data field 37 Champ Data 37
Data field 0 Champ Data 0
Data field 36 Champ Data 36
Data field 37 Champ Data 37
Frame 0 Trame 0
Frame 1 Trame 1
Frame 15 Trame 15
ECC Block Format du
format bloc ECC
(phygical) (physique)
Heafler En-téte
Main data O Données principales 0
Heagler En-téte
Main data 1 Données principales 1
Heagler En-téte
Main data 15 Données principales_15
40 blytes 40 octets
2 392 bytes 2 392 octets
Main data O Données principales 0
Main data 1 Données-principales 1
Main data 15 Dannées principales 15
Datgq Block Format du
format bloc Data
(logikcal) (logique)
Usef Data Bytes Octets User Data
CR{Q+ECC bytes Octets CRC+ECC
DS\ bytes Octets DSV
32 7|68 bytes 36 768 octets
5 088 bytes 5 088 octets
416 pytes 416 octets
38 912 bytes 38 912 octets

10.4.2 Header

Figure 18 — Configuration du Bloc ECC

L'en-téte doit commencer au début de chaque trame. La longueur de chaque Header doit étre
égale a 40 octets et il doit comprendre trois champs, comme représenté a la Figure 19.

Les 22 premiers octets et les 2 derniers octets de Header sont les champs Short Mark. Les
champs Short Mark sont utilisés pour la compensation de phase de I'horloge de données de
lecture qui est appliquée pour la détection de données et pour optimiser le niveau de la
puissance de lecture du faisceau optique. Chaque champ doit consister en 2T données

répétées

(11001100...).
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Le champ Long Mark est utilisé pour le réglage du gain du signal reproduit et pour optimiser
le niveau de la puissance de lecture du faisceau optique. La longueur du champ doit étre

égale a 16 octets. Le champ doit consister en 8T données répétées (1111111100000000...).

. 40 bytes .
) 22 bytes 16 bytes 2 bytes ,
Short Mark field Long Mark field Short Mark
field
[EC 284/05
Léglende
Anglais Francgais

40 bytes 40 octets

22 bytes 22 octets

16 bytes 16 octets

2 bytes 2 octets

Short Mark field

Champ Short Mark

Long Mark field

Champ Long Madrk

Short Mark field

Champ Shoft Mark

Figure 19 — Header

10.4.3 Pctets User data

Les octdts User data sont constitués :de» 32 768 octets pour enregistrer des |données

d'utilisatgur.

10.4.4 Pctets CRC+ECC

Les octets Cyclic Redundancy Check et Error Correction Code sont utilisés par le systéme de
détection| et de correction d'erreurs pour corriger des données erronées. Les octets doivent
étre comme spécifié a I'Annexe F.

10.4.5 Pctets DSVi(Valeur de la Somme numérique, en anglais, «Digital Sum Vplue»)
Voir 10.5
10.4.6 Numéro de Secteur

16 numéros de Secteurs logiques doivent étre respectivement assignés a chaque Bloc ECC
de 32 ko comprenant 16 trames. Le premier numéro de Secteur et le dernier sur chaque
bande sont représentés dans le Tableau 8. Les secteurs doivent é&tre numérotés
consécutivement sur la totalité de la premiére piste d'une gorge dans une Zone Logique.

Le secteur 0 doit étre la 6éme trame de la piste 49 sur la Bande 1.

10.5 Code d’enregistrement

Le codage NRZI lui-méme ne dispose pas d'une possibilité de suppression de la composante
continue. Le codage NRZI Plus peut supprimer les composantes a basse fréquence du flux de
bits de voie par la méthode de suppression de la composante continue qui ajoute plusieurs
bits redondants au flux de données et en effectue une convolution avant modulation NRZI.
Ces bits redondants doivent étre appelés octets DSV (Valeur de la Somme numérique, en
anglais, «Digital Sum Value»).
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Le codage NRZI Plus est une méthode de conversion de n mots de données en n + 1 mots
codés de voie. Dans la présente norme, la taille des mots et la taille des blocs de données
doivent étre décidés comme suit.
4 bits (MSB en premier)
Taille du bloc Data: 91 (mots)
Type de bit redondant: 0000 & 1111 (binaire pur)

Premiérement le codage NRZI Plus convertit un bloc de données de 91 mots en 16 types d'un
bloc de données de 92 mots.

Deuxiémement, les 16 types de blocs de données convertis sont codés par le codage NRZI.

Enfin, un bloc de données ayant une DSV (Variation de la Somme numérique, efl anglais,
«Digital $um Variation») comme dernier mot du bloc de données aussi proche.-que| possible
de 0 est[choisi parmi les 16 types de blocs de données codés NRZI. La canversion| doit étre
comme spécifié sur les Figures 20 et 21.

Coding: Decoding:
c { D,®T (i=0) 5 { € eT (i=0)
1 Up,ec, (i=1,...90) " A ec, (i=1,..}90)
Do | Dy | Dy | covvvegalyye .. Dgo | Dgg
v v v v oy
@ D D e ® B
Valkl Wk Wakt' Pk Wkt
T | Co | Cqi | Co v Cso | Coo
IEC 285f05
Légende
Anglais Francgais
Coding: Codage:
Decgding: Décodage:

Figure 20 — Méthode de convolution NRZI Plus
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—» Convolution unit |—» NRZI coder | Code memory | >
For T=0000
| DSV calculator [» DSV comparator [« DSV memory-»
- Convolution unit |—» NRZI coder | Code memory | >
For T=0001
| DSV calculator [ DSV comparator [« DSV memory-»
g;t\évordsﬂ Convolution unit > NRZI coder —» Code memory | rSeIector+2§dvéordS
For T=0010
| DSV calculator —» DSV comparator «—»DSV memory}-»
-» Convolution unit |—» NRZI coder |- Code memory | >
For T=1111
| DSV calculator [» DSV comparator [« »DSV memory|»
IEC 286/05
Légende
Anglais Erancais

91 words data

Données 91 mots

Conyolution unit

Unité de convalution

For '=0000

Pour T=0000.

NRZIl coder

Codeur NRZ|

Codg memory

Mémoire de code

DSV calculator

Calculateur DSV

DS\ comparator

Comparateur DSV

DSV memory Mémoire DSV
Conyolution unit Unité de convolution
For '=0001 Pour T=0001

NRZl coder Codeur NRZI

Codg memory

Mémoire de code

DSV calculator

Calculateur DSV

DS\ comparator

Comparateur DSV

DSV memory Mémoire DSV
Conyolution unit Unité de convolution
For '=0010 Pour T=0010
NRZI coder Codeur NRZI

Codg memary:

Mémoire de code

DS\ calculator

Calculateur DSV

DS\| cemparator

Comparateur DSV

DSV memory Mémoire DSV
Convolution unit Unité de convolution
For T=1111 Pour T=1111

NRZI coder Codeur NRZI

Code memory

Mémoire de code

DSV calculator

Calculateur DSV

DSV comparator

Comparateur DSV

DSV memory

Mémoire DSV

Selector

Sélecteur

92 words code

Code 92 mots

Figure 21 — Méthode de convolution NRZI Plus

Dans cette conversion, une valeur initiale de DSV (Variation de la Somme numeérique, en
anglais, «Digital Sum Variation») mémorisée doit étre mise a 0. A chaque fois que l'on
effectue sur chaque type de bloc de données la convolution d’'un mot de données et d’un
codage NRZI de données ayant fait ‘objet d’'une convolution, si une valeur absolue de DSV,
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calculée par CDS (Somme numérique de mots codés, en anglais «Codeword Digital Sum»)
est supérieure a la valeur absolue de la DSV mémorisée, la DSV calculée doit étre
meémorisée comme DSV de créte du bloc de données.

NOTE CDS est une valeur sommée du début du mot codé jusqu'a la fin du mot codé. Un bit a «1» et a «O» dans
un mot codé est transformé respectivement en 1 et —1.

Lors de la convolution et du codage NRZI des données du dernier mot des 16 types de blocs
de données, un bloc de données ayant une valeur absolue minimale de la DSV mémorisée
doit étre choisi. La DSV a la fin du bloc de données choisi doit étre fixée a la DSV intiiale
mémorisée de la conversion du bloc de données suivant.

La séquence de bits des 37 856 octets de données des octets User data, octets CRC et
octets EQT dolt efre enregisiree en code NRZI PIus. La sequence de donnees est enregistrée
avec le MSB (Octet le plus significatif, en anglais «Most Significant Byte») en premiey.

Bloc dle données de 45,5 octets: 832 fois
Longulieur totale des octets DSV: 416 octets

Sur la Figure 21, le codeur NRZI doit étre réinitialisé avant d'entrer chague donnée principale
dans le cpde NRZI Plus, c'est-a-dire que I'état préalable du NRZI pour le codage des|données
principalgs doit étre mis a 0.

10.6 Format de la Zone Information

10.6.1 Pescription générale de la Zone Information

données/| Les informations comprennent des données vobulées et peuvent comprejndre des
données | écrites par l'utilisateur. Cet article\définit la configuration des informatjions; les
caractéristiques des signaux obtenus d'aprésices informations sont spécifiées a I’Article 11.

La Zone |Information contient toutes les informations sur le disque concernant I'éc]vange de

10.6.2 Pivision de la Zone Information

La Zone|Information est divisée~en trois parties: une Zone Lead-in, une Zone Dafa et une
Zone Legd-out. La Zone Data-est destinée a l'enregistrement des données d'utilisateur. Les
Zones Le¢ad-in et Lead-out.contiennent des informations de contréle pour le lecteyir et des
zones popur que le fabricaft)ou le lecteur effectue des essais.

La division de la~Zone Information doit étre comme indiqué dans le Tableau 5. Les
dimensiohs donpéés dans le Tableau 5 sont uniquement pour référence et gont des
emplacements.nominaux. Les tolérances sont déterminées par la tolérance de la pgsition de
la piste Qontroly"comme spécifié en 10.1.4.



https://iecnorm.com/api/?name=c9ac310b39ec1b3672f1f2851e947c24

62345 © CEI:2005 - 161 -

Tableau 5 — Configuration de la Zone Information

Zone Rayon nominal Numéro | Nombre de Nombre de | Début numéro
Début (mm) de bande pistes trames de piste

Zone Lead-in
Zone Outer Buffer 24,5000 a 23,9282 |0 954 30 0 a 476

Zone Outer Control

Pistes Boundary 23,9276 a 23,9270 |0 2 30 477 a 477
Pistes Control 23,9264 a 239210 |0 10 30 478 a 482
Pistes Boundary 23,9204 a 23,9198 |0 2 30 483 a 483
Zone OuterTest

pour les lefcteurs 23,9192 a 239102 |0 16 30 484 ~a)|491
pour les fgbricants 23,9096 a 23,9006 |0 16 30 4920 a |499
Zone Data

Bande 1 23,9000 a 23,5910 1 516 30 0 a |257
Bande 2 23,5904 a 22,7798 |2 1352 29 0 a |675
Bande 3 22,7792 a 21,9830 |3 1328 28 0 a |663
Bande 4 21,9824 a 21,1574 |4 1376 27 0 a |687
Bande 5 21,1568 a 20,3474 |5 1350 26 0 a |674
Bande 6 20,3468 a 19,5542 |6 1322 25 0 a |660
Bande 7 19,6536 a 18,7286 |7 1 376 24 0 a |687
Bande 8 18,7280 a 17,9210 (8 1'346 23 0 a |672
Bande 9 17,9204 a 17,1326 |9 1314 22 0 a |656
Bande 10 17,1320 a 16,3070 (10 1376 21 0 a |687
Bande 11 16,306 4 a 15,5018 M 1342 20 0 a |670
Bande 12 15,5012 a 14,6942.7 (12 1346 19 0 a |672

Zone Lead{out

Zone Inney Test

pour les fgbricants 14,693 6..\a 14,6846 |13 16 19 0 a |7
pour les lefcteurs 14,6840/ a 14,6750 13 16 19 8 a |15
Zone Innef Control

Pistes Boyndary 14,6744 a 14,6738 |13 2 19 16 a |16
Pistes Corftrol 14,6732 a 14,6678 |13 10 19 17 a |21
Pistes Boyndary. 14,6672 a 14,6666 (13 2 19 22 a |22
Zone InnetBuffer 146660 a4 140006 |13 1110 19 23 a |s577

NOTE Les rayons d’'une Zone donnée dans le tableau se référent aux positions nominales des centres de la
premiere et de la derniére piste de la Zone.

10.6.3 Zones Control
Il doit y avoir une Zone Outer Control et une Zone Inner Control. Elles doivent contenir des

informations de contréle dans l'aire de réserve des informations de trame, comme spécifié a
I'Annexe G.

10.6.4 Zone Test

Il doit y avoir une Zone Outer Test et une Zone Inner Test. Chaque Zone Test doit
comprendre 32 pistes.
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La Zone Test pour les lecteurs est destinée aux essais de contrOle des opérations d'écriture
et de lecture.

La Zone Test pour les fabricants est destinée a I'essai de qualité effectué par le fabricant du
support.

10.6.5 Zone Data

Les champs Recording de la Zone Data peuvent étre écrits par l'utilisateur dans le format
spécifié en 10.3. La configuration de la Zone Data est spécifiée en 10.7.

La Zone Data doit étre divisée en 12 bandes numérotées de 1 a 12. Chaque bande doit étre

i Aa o N ol ol SORT I Pa| o T okl c
constituée—danombre—de PtStesS—SpeciteaansSTe—Tapreat—o:

De plus, |a Zone Data doit étre partitionnée en 177 groupes, comme spécifié en\10.7 5.

10.7 Format de la Zone Data
10.7.1 Pescription générale de la Zone Data

La Zone|Data doit contenir quatre aires de gestion des défauts” (DMA) et deux |aires de
sécurité.[Deux DMA et une aire de sécurité existent au début-de la Zone et une aufre moitié
existe a|la fin de la Zone. L’aire comprise entre ces airés est appelée Aire Usef (voir la
Figure 23).

Zone Outerclest

Zone Outer-Security
DMA1(R/W)
DMA2(R/W)

Data Zone T

User, Area Zone Rewritable

l (RW)

Zone Inner Security
DMA3(R/W)
DMA4(R/W)

Z [ I %
&UTTC TTIrTeT rCot

IEC 287/05

Légende

Anglais Francgais

Zone Outer Test

Zone Outer Test

Zone Outer Security

Zone Outer Security

Data Zone

Zone Data

User Area

Aire User

Zone Rewritable

Zone Rewritable

Zone Inner Security

Zone Inner Security

Zone Inner Test

Zone Inner Test

Figure 22 — Configuration de la Zone Data et des Zones Test
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10.7.2 Zones Security

Les deux Zones Security comprennent I'Aire Security | et I'Aire Security Il. Cette zone est
disponible lorsque le bit 2 de Il'octet 4 de la Zone Control est mis a 1, comme décrit a
I'Annexe G.

10.7.3 Aires de gestion des défauts (DMA)

Les quatre Aires de gestion des défauts contiennent des informations concernant la structure
de la Zone Data et la gestion des défauts. La longueur de chaque DMA doit étre de 4 blocs
ECC. Deux des DMA, DMA1 et DMA2, doivent étre situées prés du diamétre externe du
disque; deux autres DMA3 et DMAA4, doivent étre situées prés du diamétre interne du disque.
Le Tableau 6 indique les limites des DMA pour I'un des exemples.

Tableau 6 — Emplacements des DMA

Bande Adrgsse de début Aqresse de fin Nombre de ¢-Nombrje de
Piste Trame Piste Trame | blocs ECC trames
DMAI( ] 45Groove 24 47Groove 27 4 64
DMAPR 45Land 24 47Land 27 4 64
DMAB 12 664Groove 14 |668Groove 1 4 64
DMAY 664Land 14 668Land 1 4 64

(Chaque |DMA doit contenir une structure de définition de disque (DDS), une liste d¢ défauts
primaireq (PDL, en anglais, «Primary Defect List») et une liste de défauts secondalres (SDL
Liste de |défauts secondaires, en anglais «Secondary Defect List»). Le contenu de¢s quatre
PDL doit|étre identique et le contenu des quatre SDL doit étre identique.

Apres inifialisation du disque, chaque, DMA doit avoir le contenu suivant.
La premiére trame de DMA deit-contenir une DDS (Structure de définition du d|sque, en
anglajs «Disc Definition Structure»).

La dejuxieme trame de DMA doit étre la premiére trame de la PDL.
La SDL doit étre située dans le deuxieme Bloc ECC de la DMA.

Les longulieurs de PDL\et SDL sont déterminées par le nombre d'entrées dans chacurle d'entre
elles.

Le contepu des.secteurs de DMA suivant la SDL n'est pas spécifié et doit étre ignoré dans
I'échangsq.

Le contenu de la DDS est spécifié en 10.7.4; ceux des PDL et SDL sont spécifiés en 10.8.6 et
en 10.8.7.

10.7.4 Structure de définition du disque (DDS)

La DDS (Structure de définition du disque, en anglais «Disc Definition Structure») doit
consister en un tableau d'une longueur d'un secteur. Elle spécifie la condition de certification,
le nombre de bandes et ainsi de suite. La DDS doit étre enregistrée dans le premier secteur
de chaque DMA (Aire de gestion des défauts, en anglais «Defect Management Area») a la fin
de l'initialisation du disque.

Les informations données dans le Tableau 7 concernant la structure du disque doivent étre
enregistrées dans chacune des quatre DDS.
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Tableau 7 — Assignation des octets de la structure de définition du disque (DDS)

BP Description Contenu
0 Identifiant DDS 0x0A
Identifiant DDS 0x0A
2-3 Réservé 0x00
4 Numéro de bande (MSB) 0x00
5 Numéro de bande (LSB) 0x0C
6 Numéro de Zone Logique (MSB) 0x00
7 Numéro de Zone Logique (LSB) 0xB1
8-31 Réservé 0x00
32 Condition-de-certification-de-la-Bande-1
33 Condition de certification de la Bande 2 -
34 Condition de certification de la Bande 3 -
35 Condition de certification de la Bande 4 -
36 Condition de certification de la Bande 5 ¥
37 Condition de certification de la Bande 6 -
38 Condition de certification de la Bande 7 -
39 Condition de certification de la Bande 8 -
40 Condition de certification de la Bande™9 -
41 Condition de certification de la Bande 10 -
42 Condition de certification de la)Bande 11 -
43 Condition de certification dejla Bande 12 -
44-255 Réservé 0x00
256 Condition de certification de LZ0 -
Condition de certification de LZ1 -
Condition de eértification de LZ175 -
432 Conditionde certification de LZ176 -
433-2047 Réseryé 0x00
2048-32767 PDL -
32768-131072 SBL -

Dans le {ableau ci-dessus;/le symbole «—» signifie que la valeur appropriée doit ét
dans la ODS.

Condition de certification de I'assignation de bit Band XX:

Bit 7(MSB).3 6

Cette bande n'est pas certifiée.

10: Cette bande est certifiée par I'utilisateur.
11: Cette bande est partiellement certifiée.
Bits 5 a 0(LSB) Réservé

Condition de certification de LZ XX

Bit 7(MSB) a 6 00: Cette LZ n'est pas certifiée.
01: Cette LZ est certifiée par le fabricant du support.
10: Cette LZ est certifiée par l'utilisateur.
11: Réservé

Bits 5 a 0(LSB) Réservé

e entrée
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Tableau 8 — Assignation de zone logique

Légende

Anglais Francgais
Table 8 - Assign of Logical Zone Tableau 8 - Assignation de zone logique
Band No. Bande N°
Number of Groove/Zone Nombre de Groove/Zone
Number of Groove/Rev Nombre de Groove/Rev
Number of Groove/Zone Nombre de Groove/Zone
Number of Logical Zone Nombre de Groove/Zone
Resldual Groove Frames including Test Track Trames Residual Groove incluant Piste Test
Starf of Security Area | Début de I'aire Security |
End|of Security Area | Fin de I'aire Security |
Starf of Security Area Il Début de I'aire Security Il
End|of Security Area Il Fin de I'aire Security Il
Starf of DMA Début de DMA
End|of DMA Fin de DMA
Logifal Zone No N° de zone l6gique
Starf of Data Début de Data
Starf of Data Début\de Data
End|of Data Fin,de Data
Star| of Test Track Début de la piste Test
End|of Test Track Fin de la piste Test
End|of Band Fin de bande
Starf of Security Area | Début de l'aire Security |
End|of Security Area | Fin de l'aire Security |
Starf of Security Area Il Début de l'aire Security Il
End|of Security Area Il Fin de l'aire Security Il
Starf of DMA Début de DMA
End|of DMA Fin de DMA
Tradgk No. N° piste
Frame No- N° trame

10.7.5 Partitionnement

A l'initialisation du disque, la Zone Réinscriptible doit étre partitionnée en 177 Zones Logiques
consécutives. Si une Zone Logique est utilisée, elle doit s'étendre sur toute I'Aire User.
Chaque Zone Logique doit comprendre 126 secteurs et 2 secteurs de réserve. La structure
détaillée est représentée a la Figure 23.

Chaque Zone Logique est constituée d'une gorge et d'une plage. La gorge est utilisée
initialement et est ensuite remplacée par une plage a la fin de chaque Zone Logique.
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Spare sectors

/‘
GROOVE e |
Logical Zone | | T
U Iy m—
#0 63 Seqtg_[s ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
LAND # AAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAA
~ T —
/- 63 t ................................................ v
SROOVE—taeS-28etors —
Logical Zone | | T
U Iy m—
#1 63 Seqtg_[s ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
LAND # ...............
—
IEC 288/05
Légende
Anglais Francgais
Spafle sectors Secteurs de réserve
Logifal Zone Zone logique
GRQOVE GORGE
LAND PLAGE
63 Jectors 63 secteurs
63 Yectors 63 (Secteurs
Logifal Zone Zone logique
GRQOVE GORGE
LAND PLAGE
63 Yectors 63 secteurs
63 Sectors 63 secteurs
Figure 23 — Structure d'une Zone Logique
10.8 Ggstion dées défauts
10.8.1 Peskcription générale de la gestion des défauts
Les secteurs—defectueux danstaZone ReEimscriptibtedoivent—&tre—Temptacespar de bons

secteurs conformément a la méthode de gestion des défauts décrite ci-dessous. Le disque
doit étre initialisé avant utilisation. La présente norme autorise une initialisation avec ou sans
certification. Les secteurs défectueux sont gérés par un algorithme de remplacement linéaire
et un algorithme de glissement de secteur. Les 2 secteurs sont répartis sur chaque Zone
Logique, comme représenté a la Figure 23.

10.8.2 Initialisation du disque

A Tlinitialisation du disque, les 4 DMA (Aires de gestion des défauts, en anglais «Defect
Management Areas») sont enregistrées avant la premiére utilisation du disque. La Zone
Réinscriptible doit étre partitionnée en 179 groupes. Chaque groupe réinscriptible doit
contenir un certain nombre de secteurs de données suivis par des secteurs de réserve. Les
secteurs de réserve peuvent étre utilisés pour remplacer des secteurs de données
défectueux. L'initialisation peut inclure une certification des groupes réinscriptibles telle que
les secteurs défectueux soient identifiés et ignorés.
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Tous les paramétres de DDS (Structure de définition du disque, en anglais «Disc Definition
Structure») doivent étre enregistrés dans les quatre secteurs DDS. La PDL (Liste de défauts
primaires, en anglais «Primary Defect List») et la SDL (Liste de défauts secondaires, en
anglais «Secondary Defect List») doivent étre enregistrées dans les 4 DMA. Les exigences
d'enregistrement des PDL et SDL sont indiquées dans les Tableaux 9 et 10.

10.8.3 Certification

Si le disque est certifié, la certification doit étre appliquée aux secteurs de données et aux
secteurs de réserve dans les groupes. La méthode de certification n'est pas indiquée par la
présente norme. Elle peut nécessiter I'écriture et la lecture des secteurs dans les groupes.
Les secteurs défectueux trouvés lors de la certification doivent étre gérés par I'algorithme de
glissement ou le cas échéant, par lalgorithme de remplacement linéaire. Les secteurs
défectuelix ne doivent pas étre utilisés pour la lecture ou I'écriture.

10.8.3.1 | Algorithme de glissement

L’algorithme de glissement doit étre appliqué individuellement a chacunqdes groupe$ dans la
Zone Ré|nscriptible dans le cas ou une certification est effectuée. Le‘glissement egt réalisé
indépendamment sur chaque plage ou gorge.

Un secteur de données trouvé défectueux pendant la certification” doit étre remplagé par le
premier pon secteur suivant le secteur défectueux et provogque ainsi un glissenment d'un
secteur yers la fin du groupe. Les derniers secteurs glisseront dans l'aire de sqcteur de
réserve qu groupe. L’adresse du secteur défectueux est-écrite dans la PDL (Liste de défauts
primaireq, en anglais «Primary Defect List»). Si I'on ne trouve aucun secteur défectleux lors
de la cer{ification, une PDL vide est enregistrée.

Les adrepses des secteurs de réserve, au-dela(du dernier secteur de données glissé dans
'aire de| réserve (s'il y a lieu) trouvés défectueux lors de la certification doiyent étre
enregistrges dans la PDL. Ainsi, le nombré&sde secteurs de réserve disponibles dininue en
conséquegnce.

Si le seqgteur de réserve d’'un groupe-s’épuise lors de la certification, le secteur d¢fectueux
doit étre géré par l'algorithme de-rémplacement linéaire en utilisant le secteur de résgrve d’un
autre groupe.

10.8.3.2 | Algorithme dé remplacement linéaire

L'algorithme de remplacement linéaire est utilisé pour gérer les secteurs défectueuk trouvés
aprés ceftificationSdi~est également utilisé pendant la certification dans le cas ou|l’aire de
réserve d'un groupe s'épuise. Le remplacement linéaire est effectué de fagon commune a la
fois sur la plage.et la gorge.

Le secte
groupe. S'il n'y a pas de secteur de réserve restant dans le groupe, le secteur défectueux doit
étre remplacé par le premier bon secteur de réserve d'un autre groupe.

Ce remplacement doit étre effectué avec l'ensemble des 16 secteurs et la Zone Logique
précédente et adjacente doit étre utilisée comme autre groupe.

Les adresses du secteur défectueux et du secteur de remplacement doivent étre enregistrées
dans la SDL (Liste de défauts secondaires, en anglais «Secondary Defect List»). Les
adresses des secteurs déja enregistrées dans la PDL (Liste de défauts primaires, en anglais
«Primary Defect List») ne doivent pas étre enregistrées dans la SDL.

Si un secteur de remplacement énuméré dans la SDL est trouvé ultérieurement défectueux, il
doit étre traité en effectuant une nouvelle entrée dans la SDL indiquant un secteur de
remplacement pour ce secteur défectueux.
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10.8.4

Disques non certifiés

L'algorithme de remplacement linéaire est également utilisé pour traiter les secteurs trouvés
défectueux sur les disques n'ayant pas été certifiés.

Un secteur défectueux doit étre remplacé par le premier bon secteur de réserve disponible du
groupe. S'il n'y a pas de secteur de réserve restant dans le groupe, le secteur défectueux doit
étre remplacé par le premier bon secteur de réserve d'un autre groupe. La Zone Logique
précédente et adjacente doit étre utilisée comme autre groupe. Les adresses du secteur
défectueux et du secteur de remplacement doivent étre enregistrées dans la SDL (Liste de
défauts secondaires, en anglais «Secondary Defect List»).

S'il existe_une liste des secteurs défectueux dans la PDI (Il iste de défauts prim
anglais «[Primary Defect List»), ces secteurs doivent étre ignorés pour l'utilisation,{m
disque nfest pas certifié. Ceci est identique au processus spécifié en 10.8.3.2
disques ¢ertifiés.

10.8.5

Lors de

ires, en

Procédure d'écriture

I|écriture de données dans les secteurs d'un groupe, un secteur défectueux

dans la HDL (Liste de défauts primaires, en anglais «Primary Defect List») doit étre

les don
I'algorith
défauts

dans le

ées doivent étre écrites dans le secteur de données suivant, conform
e de glissement. Si un secteur devant étre écrit est'énuméré dans la SDL

gecondaires, en anglais «Secondary Defect Listy),\les données doivent étj

secteur de réserve sur lequel pointe la SBDL”conformément a l'algor

remplacement linéaire.

10.8.6

| iste de défauts primaires (PDL, en anglais «Primary Defect List»)

La liste de défauts primaires (PDL) est déterminée lors de la certification du support

doit étre

enregistrée lorsque le disque est certifié. La PDL ne doit pas étre enregistré

le disque|n’est pas certifié.

Une liste|des secteurs défectueux peut étre obtenue par d'autres moyens que la ce

du disqu

€.

La PDL doit contenir I'adresse de tous les secteurs défectueux identifiés a l'initialisg
adresses| doivent étre énumérées en ordre ascendant. Tous les octets inutilisés dan
doivent gtre mis a (FE)»Les informations décrites dans le Tableau 9 doivent étre enr
dans chacune des‘quatre PDL.

Dans un
reste de

¢ PDL yvide, le nombre d’entrées dans la PDL (BP2 et BP3) doit étre mis a
aPDL doit étre mis a (FF), c’est-a-dire que BP4 4 BP32 767 doivent étre mi

Eme si le
pour les

énumeéré
ignoré et
ément a
(Liste de
e écrites
thme de

. La PDL
b lorsque

rtification

tion. Les
s la PDL
pgistrées

00) et le
5 & (FF)

Tableau 9 — Contenu de la PDL

RBP Description Contenu
0 Identifiant PDL 0x00
1 Identifiant PDL 0x01
2 Nombre d’entrées dans la PDL (MSB)
3 Nombre d’entrées dans la PDL (LSB)
4-7 Premiére entrée dans la PDL
8-11 Deuxiéme entrée dans la PDL
Aire inutilisée Oxff

NOTE RBP est la position d'octet relative dans la liste, commengant a 0.
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10.8.6.2 Nombre d’entrées dans la PDL (Liste de défauts primaires, en anglais
«Primary Defect List»)

Ce champ doit spécifier le nombre d'entrées dans la PDL (Liste de défauts primaires, en

anglais «Primary Defect Listy»).

10.8.6.3 Entrée de PDL

b31 b30 b29 b25b24 b23 b17b16 b12Db11 b0

—
TIPS Réservé
d’entrée

Al 4 Al 4 ol Al 4 ol
L/G INUTTTCTU ucT INUTITCTU ucT INUTITCTU U

trame bande piste

Type d’entrée  00:
01:
10:

11:

/G 0:
1:

10.8.7 |iste de défauts secondaires (SDL, en anglais «Secondary Defect List»)

La liste de défauts secondaires (SDL). €st créée lorsqu’on trouve des blocs ECC de

Figure 24 — Structure de’I’entrée de PDL

Secteur défectueux défini par le fabricant du.disque
Réservé

Secteur défectueux trouvé pendant” un proces
certification

Secteur défectueux transféré par la SDL sans proce)
certification

Secteur défectueux sur une.gorge
Secteur défectueux surune plage

sus  de

ssus de

IEC 289/05

fectueux

ou des sgcteurs défectueux ne pouvant pas étre enregistrés dans la PDL (Liste d¢ défauts

primaires, en anglais «Primary Defeet List») pendant la certification.

Chaque pntrée dans la SDL\contient 8 octets, c’est-a-dire que les 4 premiers od
assignés|a MarkP et a I'adresse du bloc ECC défectueux; les 4 derniers octets sont
a I'adresge de son Blo¢ ECC de remplacement. L’adresse de la SDL est représent
premiére|adresse de.irame du Bloc ECC.

Les adresses duBloc ECC défectueux doivent étre énumérées en ordre ascendant.

Tous les |octets inutilisés dans la SDL doivent étre mis a (FF). Les informations décrj

tets sont
assignés
Be par la

tes dans

le Tableau TU doivent efre enregisirees dans chacune des 4 SDL.

Les secteurs énumérés dans la PDL ne doivent pas étre enregistrés dans la SDL.
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Tableau 10 — Contenu de la SDL

RBP Description Contenu
0 Identifiant SDL 0x00
1 Identifiant SDL 0x02
2 Nombre d’entrées dans la SDL (MSB)
3 Nombre d’entrées dans la SDL (LSB)
4-11 Premiére entrée de la SDL
12-19 Deuxieme entrée de la SDL
Aire inutilisée Oxff

NOTE RBP est la position d'octet relative dans la liste, commengant a 0.

10.8.7.1

Identifiant de SDL

(0002): Identifiant de SDL

10.8.7.2 | Nombre d’entrées dans la SDL (Liste de défauts secondaires, en anglais
«Secondary Defect List»)

Ce champ doit spécifier le nombre d'entrées dans la SDL.

10.8.7.3 | Entrée de SDL

b63 b62 57 b56 b55 b49 b48 bd4 b43 b32 b31 b25624 b23 b17 b16 b12 b11 b0
Numéro | Numéro T“Numéro Numéro | Numéro |[[Numéro

MarkP || Réservé | L/IG de de de Réservé | L/IG de de de

trame bande Piste Trame Bande Piste

Prg
danp le Bloc ECC défectueux dans le Bloc ECC de remplacement

MarkP

11 Car

/

miére adresse de trame Premiére adresse de trame

0: Le Blog ECC de remplacement est assigné et non défectueux

1: kevBloc ECC de remplacement n'est pas assigné a un BI
défectueux ou a certaines situations

Figure 25 — Structure d’entrée de SDL

bc ECC

IEC 290/05

actéristiques des informations en relief

11.1 Méthode d'essai

11.1.1

Description générale de la méthode d'essai

Le format des informations en relief sur le disque est défini a I'Article 10 qui spécifie les
exigences relatives aux signaux des gorges tels qu'ils sont obtenus lorsqu'on utilise le lecteur
de référence défini a I'Article 8.

11.1.2

Environnement

Tous les signaux de 11.2 au 11.4 doivent se trouver dans leurs limites spécifiées avec la
cartouche dans un quelconque environnement dans I'environnement d'essai défini en 7.1.1.
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11.1.3 Lecteur de référence
11.1.3.1 Optique et mécanique

Le faisceau optique focalisé doit avoir les propriétés définies en 8.2 a) a f). Le disque doit
tourner comme spécifié en 8.5.

11.1.3.2 Puissance de lecture

Pour I'essai spécifié dans ce paragraphe, la puissance optique incidente sur la surface
d'entrée du disque (utilisée pour lire les informations) doit se situer dans la plage de 1,0 mW
a P max -Pr max doit se situer dans la plage suivante

1 FaY \AL inY a0 \AL
\V AR RRR'AY _IrmaX_U,UIIIVV.
11.1.3.3 | Voies de lecture

Le lectedr de référence doit comporter une voie de lecture pouvant détecter des |marques
magnétoqjoptiques dans la couche d'enregistrement. Cette voie doit avoif*une mise ¢n ceuvre
équivalente a celle indiquée par 14, I,, I3, 14, en 8.1.

11.1.3.4 | Focalisation et poursuite

Pendant la mesure des signaux, la focalisation du faisceau optique doit avoir un égart axial
inférieur pu égal a

Q

L ax(@xial) = 0,6 um

par rappgrt a la couche d'enregistrement et il doit @voir un écart radial inférieur ou égpl a

Q

| ax(radial) = 0,06 um

par rappart au centre d'une piste.

11.1.4 Péfinition des signaux

Tous les|signaux sont liés linéairement a des courants traversant un détecteur a photodiode
et sont dpnc liés linéairementia la puissance optique arrivant sur le détecteur.

Iy I, et |I3 I, sont les sorties représentant la somme des deux moitiés du défecteur a
photodiogles de séparation dans la voie de poursuite.

11.2 Sitnaux des gorges (voir Figure 26)

11.2.1 ondition de mesure

I et Ipp sont respectivement les signaux filtrés de (14 + I,) et (I; — I,), pour atténuer d'au
moins 40 dB les fréquences supérieures a 1 MHz, de fagon a éliminer I'effet de la modulation
due aux gorges modulées et due aux marques d’horloge fines.

11.2.2 Signal de traversée de piste

Le signal de traversée de piste est le signal sinusoidal de I, lorsque le foyer du faisceau
optique traverse les pistes. La valeur créte a créte du signal de traversée de piste doit
satisfaire aux exigences suivantes.

(Itmax - ITmin)/(Itmax + ITmin) <0,1
11.2.3 Signal symétrique divisé

Le signal symétrique divisé est le signal sinusoidal de Ipp/It, lorsque le foyer du faisceau
optique traverse les pistes.
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11.2.4 Profondeur de phase

La profondeur de phase des gorges est égale a

nxd 3600

ou

n est l'indice de réfraction du substrat;

d est la p[[orondeur de Ta gorge

A est la Ipngueur d'onde

La proforjdeur de phase doit étre inférieure a 180°.

. Beam across tracks
I7 variation

AVAVAVAY,

Ippll

ANWAWSWA
VIRVELVIERV

IEC 291/05

Légende

Anglais Francgais
I+ vdriation Variation de It
Beam across tracks Faisceau entre pistes

Figure 26 — Signaux des gorges

11.3 Signaux de la gorge vobulée (voir Figure 27)
11.3.1 Signal de vobulation

Le signal de vobulation I, dans les segments d'adresse doit satisfaire aux exigences
suivantes:

0,10 < Iy < 0,35

ou Iy est (I4 — I)/(I4 + I).

La valeur du signal de vobulation dans chaque segment d'adresse doit satisfaire aux
exigences suivantes.
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(Iwmax = Iwmin)Uwmax * Twmin) < 0,35

oU Jyymax €8t la valeur maximale de I, mesuré et /yy,;, est la valeur minimale de Iy

Fine clock mark

Ly

AAAAAAANRRN
TATTRIATATRY

Radial push-pull signal

-—g--——-

Address segment Data segment

IEC 29205

Légende

Anglais Francgais
Fine] clock mark Marque d'horloge fine
Radjal push-pull signal Signal symétrique radial
Address segment Segment Address
Datgq segment Segment Data

Figure27'— Signaux de la gorge vobulée

11.4 Signal de marques-d’horloge fines (voir Figure 28)

11.4.1 Marque d’horloege fine

Le signalldes margdes d’horloge fines doit satisfaire aux exigences suivantes:
0}5 <(I3— I4)/(I3 + 14) < 1,5

11.4.2 [Gigue de minutage

La gigue doit étre définie comme I|'écart type du signal par rapport aux marques d’horloge
fines et a I'norloge de signal générée par un circuit de boucle a verrouillage de phase.

Jt(H) < 0,07 T

ou T est la période de I’'horloge de voie, Jit(H) est I'écart type (sigma) de la différence entre
les marques et la valeur moyenne de n T, ou n est supérieur a 1 000.
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Signal from fine clock mark

!

. :
:[\} Tangential push-pull signal :[\J
1 ]

Légende

532T
One segment

Next segment

IEC 293/

Anglais

Francais

Signal from fine clock mark

Signal de marque d'horloge fine

Tangential push-pull signal Signal symétrique tangentiel

One|segment Un segment

Nex{ segment Segment suivant

Figure 28 — Signal de-marques d’horloge fines

11.4.3 Bymétrie radiale sur une marque d’horloge fine
Le signgl de symétrie radiale sur’ des marques d’horloge fines (/ppg) doit safisfaire a
I'exigence suivante:
La différgnce de niveau”au centre entre le signal symétrique et I'enveloppe des|marques
d’horlogd fines doit-satisfaire aux exigences suivantes:

(

1 < (Uppen = Ippr1)/2) = ((Upph * Ipp1)/2))/Ipp < 0,1
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Envelope of fine clock mark

IEC__294/05
Léglende
Anglais Francgais
Envéloppe of fine clock mark Enveloppe de marque d'horloge fine
Figyre 29 — Signal de symétrie radiale et enveloppe de la marque_d’horloge|fine

12 Caractéristiques de la couche d'enregistrement

12.1 Méthode d'essai

12.1.1

L'Article
couche ¢
doivent

nécessai

L'Article
I'écart lo
problems

12.1.2
Tous les

cartouchg
autorisés|

12.1.3

Description générale de la méthode d'essai
12 décrit une série d'essais destinés a évaluer les propriétés magnéto-optiq
‘enregistrement, telle qu'elle est utiliség’pour écrire des données. Les ¢

btre effectués que dans la Zone Data. Les opérations d'écriture et d
res pour les essais doivent étre réalis€es sur le méme lecteur de référence.

12 spécifie la qualité moyenne de la couche d'enregistrement et ne spé
cal par rapport aux valeurs-spécifiées, appelées défauts pouvant provo
s d'écriture.

Fnvironnements
signaux de ItArticle 12 doivent se trouver dans leurs limites spécifiées

définie en/71.2.

|_ecteur de référence

les de la
ssais ne
b lecture

cifie pas
uer des

avec la

e dans un quelconque environnement dans la gamme d’environnements d’ditilisation

12.1.3.1

L_Optique et mécanique
g

Le faisceau optique focalisé doit avoir les propriétés définies en 8.2 a) a f). Le disque doit
tourner comme spécifié en 8.5.

12.1.3.2

Puissance de lecture

La puissance optique incidente sur la surface d'entrée du disque et utilisée pour lire les
informations doit se situer dans la plage de 1,0 mW & P, o

12.1.3.3

Voie de lecture

Le lecteur de référence doit comporter une voie de lecture pouvant détecter des marques
magnéto-optiques dans la couche d'enregistrement. Cette voie doit avoir une mise en ceuvre
équivalente a celle indiquée par la Voie 2 en 8.3.
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Poursuite

Pendant la mesure des signaux, le foyer du faisceau optique doit suivre les pistes comme
spécifié en 11.1.3.4.

12.1.4 Conditions de réécriture

12.1.4.1

Impulsion d'écriture

La puissance de l'impulsion d’écriture Py, la puissance de polarisation Py, la largeur
d’impulsion Ty, le temps de montée T, et le temps de descente T; sont définis a la Figure 30.
La valeur de Py, doit étre inférieure a 0,2 mW. Ty, doit étre égal a 0,5 T. T, et T¢ doivent étre

inférieurs

a 3 ns. P, doit étre inférieure ou égale & 10,5 mW.

12.1.4.2

Champ magnétique d'écriture

Les exig1tences de tous les essais doivent étre satisfaites pour le champ m4ggnétique
d'enregisrement H,,; (voir Figure 30) des intensités des champs magnétiques appl{qués sur
la couchg d'enregistrement pendant I'écriture a 12 kA/m.
Le champ magnétique doit étre normal par rapport a la surface d'enregistrement. La [forme du
champ miagnétique sur la couche d'enregistrement est décrite a.la-Figure 30.
T,, est le|temps pendant lequel la valeur absolue du champ.magnétique est supériqure a H,
(=0,9 x Hgyt)-
Celui-ci doit étre supérieur a 20 ns dans tous les motifs d'écriture.
La différgnce de phase T\,.p est définie comme I'étendue de temps entre le moment ou le
champ nagnétique d'enregistrement atteint<H, et le moment ou la puissance laser|descend
jusqu'a I3 moitié de Py, comme représenté'a la Figure 30.
Ty.p doit|étre compris entre 0 ns etGns.
TF T O,5PW
40,97
Laser power ' '
POWET 0,1p - Y| Pw
...... i
Iw i tp g
Py
N o Twep
e ol |\ A,
Vidgricetic 1icid A ¥ 1 *
Hy y / \ Heyt
IEC 295/05
Légende
Anglais Francais
Laser power Puissance laser
Magnetic field Champ magnétique

Figure 30 — Forme du champ magnétique d'enregistrement et impulsion d'écriture
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12.1.5 Définition des signaux

Les signaux de la Voie 2 sont liés linéairement a la différence entre les courants traversant
les détecteurs a photodiode K; et K, et sont donc liés linéairement a la puissance optique
arrivant sur les détecteurs.

12.2 Caractéristiques magnéto-optiques
12.2.1 Déséquilibre du signal magnéto-optique

Le déséquilibre du signal magnéto-optique est le décalage en courant continu du signal par
rapport a la Voie 2 du lecteur de référence, pouvant étre di a la biréfringence du substrat. Le
décalage peut étre mesuré en écrivant des marques sur le disque dans la région des
fréquenc C i i S i égale a
l'unité. On peut également utiliser une série de marques fournissant un signal de-ledture d'un
rapport cyclique de 50 %. Le décalage est alors le niveau du signal situé a mi-chemin entre
les extrémes du signal.

Le déséquilibre doit étre tel que le décalage dans la Voie 2 divisé par lé)signal dans|la Voie 1
ne doit gas dépasser 0,06 dans la Zone Data. Le déséquilibre doit‘étre mesuré gans une
largeur de bande allant du courant continu jusqu'a 40 kHz. Le déséquilibre est spégifié pour
un lecteur de référence avec un séparateur de faisceau E avec,des’valeurs nominalds pour la
réflectange; le retardateur de phase doit étre dans la position neutre.

12.2.2 Résolution

Ig7 est la valeur créte a créte du signal obtenu dans la Voie 2 (voir 8.3) par ragport aux
marques| 8T écrites dans les conditions indiquées en 12.1.4 et lues dans les conditions
spécifiéep en 12.1.3.

Io1 est la valeur créte a créte du signal\obtenu dans la Voie 2 (voir 8.3) par rapport aux
marques| 8T écrites dans les conditions indiquées en 12.1.4 et lues dans les conditions
spécifiéep en 12.1.3.

La résoldtion I,7/Igt doit satisfaire’aux exigences suivantes:

[ZT/I8T > 0,30

AIAVAWAW.viviviv

IEC 296/05

Figure 31 — Résolution

12.2.3 Rapport signal sur bruit a bande étroite

Le rapport signal sur bruit & bande étroite est le rapport entre le niveau du signal et le niveau
du bruit d'un motif spécifié, mesuré dans une largeur de bande de 30 kHz. Il doit étre
déterminé comme suit.

Ecrire une série de marques 2T dans le champ Recording d'une série de secteurs & une
fréquence f;. Les conditions d'écriture doivent étre comme spécifié en 12.1.4.
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Lire les champs Recording dans la Voie 2 dans les conditions spécifiées en 12.1.3, en
utilisant un analyseur de spectre avec une largeur de bande de 30 kHz. Mesurer les
amplitudes du signal et du bruit a la fréquence f; comme indiqué a la Figure 32.

Amplitude
1 Signal level

| Noise level
] \
1
1

Jo Frequency >

IEC. 297/05

Le rappoft signal sur bruit a bande étroite est égal a
20 x logqq (niveau du signal/niveau du bruit)

Le rapport signal sur bruit en bande étroite doit étre supérieéur a 43 dB dans la Zpne Data
pour toutes les valeurs autorisées du champ magnétique d*€cCriture.

Légende
Anglais Francais
Amglitude Amplitude
Signal Level Niveau de signal
Noige level Niveau de bruit
Frequency Fréquence

Figure 32 —Affichage de I'analyseur de spectre

12.2.4 TTaux de diaphonie
L’'essai de diaphonie doit’étre réalisé sur sept pistes de données adjacentes, désignées par

(n—1/land), (n—1/greave), (n/land), (n/groove), (n+1/land), (n+1/groove), (n+2/land),
(n+2/grogve) dansilaZone Data.

La procédlure doit étre la suivante

a) effacerchacunedespistes:
b) écrire une série de marques 2T sur les pistes (n/land) et (n+1/groove);

c) lire le niveau du signal sur les pistes (n-1/groove), (n/land), (n/groove), (n+1/land),
(n+1/groove)

et (n+2/land).

La diaphonie de la piste (n/land) a la piste (n—1/groove) et a la piste (n/groove) doit étre
inférieure a —23 dB.

La diaphonie de la piste (n+1/groove) a la piste (n+1/land) et a la piste (n+2/land) doit étre
inférieure a —23 dB.


https://iecnorm.com/api/?name=c9ac310b39ec1b3672f1f2851e947c24

- 180 - 62345 © CEI:2005

2T marks
/
n—1/land
ﬁﬁ n-1/groove
/ n/land

n/groove
n+1/land

n¥ tigroove

n+2/land
n+2/groove
1EC  298/05
Légende
Anglais Frangais
2T nparks Marques 2T

Figure 33 — Motif d’essai de diaphonie

12.2.5 Réécriture

L'essai d'effacement transversal doit étre effectué sur trois pistes de données adjacentes
dans la Zone Data.

La procédlure doit étre la suivante

a) effacgr chacune des pistes;

b) écrirg une série de marques 2T a une fréquence f; sur une piste avec 1,1 x P,;
c) lire lelniveau de signal 1 sur’la piste;

d) écrirgl une série de marques 3T sur la piste avec 0,9 x P,,;

e) lire le|niveau de signal 2 a la fréquence f; sur la piste.

La différgnce entfe)le niveau de signal 1 et le niveau de signal 2 doit étre supérieure p 20 dB.

12.2.6 Effacement transversal

L'essai d'effacement transversal doit étre réalisé sur 4 pistes de données adjacentes,
désignées par (n—1/land), (n/land), (n+1/groove) dans la Zone Data.

La procédure doit étre la suivante

a) effacer chacune des pistes;
b) écrire une série de marques 2T sur la piste (n/land) avec P,,;
c) lire le niveau de signal 1 des marques 2T sur la piste (n/land);
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d)

e)
d)
9)
h)
i)

La différence entre le niveau de signal 1 et le niveau de signal 2 doit étre inférieure a 2 dB.

La différ

13 Sys

La spécification du systéme de fichiers est I'I|SO/CEI 13346-1. Cette spécification ¢
sur la spgcification du format de disque universel (UDF) de 'OSTA, Révision 1.50 et|présente

les restri

La spécif]

écrire
1,1 x
lire le
écrire
lire le
écrire

lire le

une série de marques 3T sur la piste (n/groove) et sur la piste (n+1/groove) avec

Py

niveau de signal 2 des marques 2T sur la piste (n/land);

une série de marques 2T sur la piste (n/groove) avec P,,;

niveau de signal 3 des marques 2T sur la piste (n/groove);

une série de marques 3T sur les pistes (n-1/land) et (n/land) avec 1,1 x P,,;
niveau de signal 4 des marques 2T sur la piste (n/groove);

la lon
volum
partit
pour

le typ
le des

eme de fichiers

Ctions indiquées ci-dessous.

cation du systéme de fichiers présente les restrictionsisuivantes:

gueur d'un secteur logique est de 2 048 octets (fixe);
e unique. Le multivolume n'est pas pris en charge;
on unique. La multi-partition n'est pas priseien charge;

a gestion des espaces vierges, un bitmapdes espaces non alloués peut étr¢ réalisé;

e de carte de partition est 1;
cripteur d'allocation est uniqguemeént un descripteur d'allocation court;

— type de stratégie de balise ICB: 4 seulement;
— I'ensgmble de descripteurs de:wolume CD-ROM n'est pas généré (pas de format de pont
UDF)
— toute$ les données numgriques de plusieurs octets sont fixées dans le format littl¢-endian.
13.1 Vdlume
13.1.1 [Généralités
13.1.1.1| Charspec CS0 de I'OSTA
Le Charslhec CS0Q de 'OSTA est canforme au Tableau 11
Tableau 11 — Charspec CS0 de ’OSTA
RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 1 Character Set Type: Uint8 0
1 63 Character Set Info: bytes «OSTA Compressed Unicode»
Restes: tout a 0

13.1.1.2 Horodatage

L’horodatage est conforme au Tableau 12.

nce entre le niveau de signal 3 et le niveau de signal 4 doit étre inférieure a 2 dB.

st basée
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Tableau 12 — Horodatage

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 2 Type et Timezone: Uint16 #121c type = 1
Time difference =
540 min
2 5 Year: Uint16
4 1 Mois: Uint8
5 1 Day: Uint8
6 1 Hour: Uint8
7 T MmutesT UtS
8 1 Second: Uint8
9 1 Centisecondes: Uint8 0
10 1 100s of micro seconds: Uint8 0
11 1 Microseconds: Uint8 0

13.1.1.3 | Identifiant d’entité

Trois identifiants d'entité sont définis: Domain, UDF et Implementation.

13.1.1.3.1 Identifiant d’entité Domain

L’identifiant d’entité Domain est conforme au Tabl€au 13.

Tableau 13 - Identifiant d’entité Domain

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 1 Flags: Uint8 0
1 23 Identifier: bytes «Conforme OSTA
UDF»”
Restes: touta 0
24 8 Identifier Suffix: bytes (Se référer au
Tableau 14)

13.1.1.3.2 Suffixe d’identifiant Domain

Le suffixT d’identifiant Domain est conforme au Tableau 14.

Tableau 14 — Suffixe d’identifiant Domain

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 2 UDF Revision: Uint16 #0150
1 1 Domain Flags: Uint8 0
2 5 Reserved: bytes Touta 0
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Identifiant d’entité UDF

L’identifiant d’entité UDF est conforme au Tableau 15.

Tableau 15 - Identifiant d’entité UDF

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 1 Flags: Uint8 0
1 23 Identifier: bytes "*UDF LV Info"
Restes: tout a 0
24 8 Identifier Suffix: bytes (Se référer au
Tableau 16)
13.1.1.3.4  Suffixe d’identifiant UDF
Le suffix¢ d’identifiant UDF est conforme au Tableau 16.
Tableau 16 — Suffixe d’identifiant UDF
RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 2 UDF Revision: Uint16 #0150
2 1 OS class: Uint8 0
3 1 OS Identifier: Uint8 0
4 4 Reserved: bytes Touta O
13.1.1.3.p  Identifiant d’entité Implementation

L’'identifiant d’entité Implementation est conforme au Tableau 17.

Tableau 17 —ddentifiant d’entité Implementation

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 1 Flags: Uint8 0
1 23 Identifier: bytes
24 8 Identifier Suffix: bytes (Se référer au
Tableau 18)
13.1.1.3.p /,‘Suffixe d’identifiant Implementation

Le suffixe d’identifiant Implementation est conforme au Tableau 18.

Tableau 18 — Suffixe d’identifiant Implementation

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 1 OS class: Uint8 0
1 1 OS Identifier: Uint8 0
2 6 Implementation Use Area: bytes Touta 0
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13.1.2 Structures de reconnaissance de volume

Restriction des structures de

descripteur NSR

13.1.2.1

Le descripteur Beginning Extended Area est conforme au Tableau 19.

reconnaissance de volume:

et descripteur Terminating Extended Area.

Descripteur Beginning Extended Area

62345 © CEI:2005

il n'est pas généré de descripteur Boot faisant du support un dispositif d'amorgage;
seuls les descripteurs suivants sont générés: descripteur Beginning Extended Area,

Tableau 19 — Descripteur Beginning Extended Area

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 1 Structure Type: Uint8 0
1 5 Standard ldentifier: bytes «BEAO1»
6 1 Structure Version: Uint8 1
7 2 041 Structure Data: bytes Touta O
13.1.2.2 | Descripteur NSR
Le descripteur NSR est conforme au Tableau 20.
Tableau 20 — Descripteur NSR
RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 1 Structure Type: Uint8 0
1 5 Standard_ldentifier: bytes «NSR02»
6 1 Structdre Version: Uint8 1
7 1 Reserved: byte 0
8 2 040 Structure Version: Uint8 Touta 0

13.1.2.3

Le descripteur Terminating Extended Area est conforme au Tableau 21.

Descripteur Terminating Extended Area

Fabteag-1—p . Fermimatima-E i

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 1 Structure Type: Uint8 0
1 5 Standard Identifier: bytes «TEAO1»
6 1 Structure Version: Uint8 1
7 2 041 Structure Data: bytes Touta O
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13.1.3 Structure de Volume

13.1.3.1 Descripteur Tag

Le descripteur Tag est conforme au Tableau 22.

Tableau 22 - Descripteur Tag

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 2 Tag ldentifier: Uint16
2 2 Descriptor Version: Uint16 2
4 1 Tag Checksum: int8
5 1 Reserved: byte 0
6 2 Tag Serial Number: Uint16 0
8 2 Descriptor CRC: Uint16
10 2 Descriptor CRC Length: Uint16
12 4 Tag Location: Uint32
NOTE Le Tag Serial Number n'est pas modifié, méme si le systéme £€st réinitialisé.

13.1.3.2 | Pointeur de descripteur Anchor Volume

Le pointgur de descripteur Anchor Volume est conforme au Tableau 23.

Tableau 23 — Pointeur de descripteur Anchor Volume

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 16 Descriptor Tag:<tag Tag ldentifier = 2
16 8 Main Volume.Descriptor Sequence Extent:
extent_ad
24 8 Resérve Volume Descriptor Sequence Extent:
extent_ad
32 480 Reserved: bytes Touta 0

13.1.3.3 | Descripteur Primary Volume

Le descripteur Rfimary Volume est conforme au Tableau 24.
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Tableau 24 — Descripteur Primary Volume

RBP Longueur | Nom: Type Contenu
0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=1
16 4 Volume Descriptor Sequence Number: Uint32
20 4 Primary Volume Descriptor Number: Uint32 0
24 32 Volume Identifier: dstring
56 2 Volume Sequence Number: Uint16 1
58 2 Maximum Volume Sequence Number: Uint16 1
60 2 Interchange Level: Uint16 2
62 2 Maximum Interchange Level: Uint16 2
64 4 Character Set List: Uint32 1
68 4 Maximum Character Set List: Uint32 1
72 128 Volume Set Identifier: dstring
200 64 Descriptor Character Set: charspec Charspec CS0 OSTA
(Se référer au
Tableau 11)
264 64 Explanatory Character Set: charspec Charspec CS0 OSTA
(Se référer au
Tableau 11)
328 8 Volume Abstract: extent_ad Touta O
336 8 Volume Copyright Notice: extent_ad Touta 0
344 32 Application Identifier: regid Touta O
376 12 Recording Date and Time.dimestamp (Voir Tableau 12)
388 32 Implementation Identifier: regid Implementation
Entity Identifier
(Se référer au
Tableau 11)
420 64 Implementation Use: bytes Touta O
484 4 Predecessor Volume Descriptor Sequence Touta O
Location: Uint32
488 2 Flags: Uint16 #0
490 22 Reserved: Byte Touta 0
13.1.3.4 | Descripteur Implementation Use Volume
13.1.3.4.1 Format du descripteur Implementation Use Volume
Le descripteur-implementation Use Volume est conforme au Tableau 25.

Tableau 25 — Descripteur Implementation Use Volume

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=4
16 4 Volume Descriptor Sequence Number: Uint32
20 32 Implementation Identifier: regid UDF Entity Identifier
(Se référer au
Tableau 15)
52 460 Implementation Use: bytes (Se référer au
Tableau 26)

13.1.3.4.2 Descripteur Implementation Use of Implementation Use Volume

Le descripteur Implementation Use of Implementation Use Volume est conforme au
Tableau 26.
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Tableau 26 — Descripteur Implementation Use of Implementation Use Volume

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 64 LVI Charset: charspec Charspec CS0 OSTA
(Se référer au
Tableau 11)
64 128 Logical Volume Identifier
192 36 Logical Volume Info1 Touta 0
228 36 Logical Volume Info2 Touta 0
264 36 Logical Volume Info3 Touta 0
300 36 Implementation ID: regid Implementation
Entity Identifier
(Se référer au
Tableau 17)
332 128 Implementation Use Tout a 0
13.1.3.5 | Descripteur Partition
13.1.3.5.1 Format du descripteur Partition
Le descripteur Partition est conforme au Tableau 27.
Tableau 27 — Descripteur Partition
RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=5
16 4 Volume Descriptor SequencesNumber: Uint32
20 2 Partition Flags: Uint16 1
22 2 Partition Number: Uint16 0
24 32 Partition Contents.<egid Partition
identification
information (voir
Tableau 28)
56 128 Partition,€ontents Use: bytes Descripteur Partitiop
Header
(voir Tableau 29)
184 4 Access Type: Uint32 4
188 Partition Starting Location: Uint32
192 Partition Length: Uint32
196 32 Implementation Identifier: regid Implementation
Entity Identifier (voif
Tableau 17)
228 128 Implementation Use: bytes Touta 0
356 186 Reserved: hyfnc Touta 0
NOTE Partition Contents Use est toujours enregistré comme descripteur Partition Header.
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13.1.3.5.2  Partition Contents
L'information d’identification Partition est constituée des champs indiqués dans le Tableau 28.

Tableau 28 — Partition Contents

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 1 Flags: Uint8 0
1 23 Identifier: bytes "+NSR02"
24 8 Identifier Suffix: bytes All 0

13.1.3.5.3—Descripteur Partititom Header

Le descripteur Partition Header est constitué des champs indiqués dans le Tableau 2P.

Tableau 29 — Descripteur Partition Header

RBP Longueur Nom: Type Réglage
0 8 Unallocated space table: short_ad Touta O
8 8 Unallocated space bitmap: short_ad (Voir Tableau 40)
16 8 Partition Integrity table:short_ad Touta 0
24 8 Freed space table: short_ad Touta O
32 8 Freed space bitmap: short_ad Touta O
40 88 Reserved: bytes Touta 0
NOTE Seul Unallocated Space Bitmap est utilisé.

13.1.3.6 | Descripteur Logical Volume
13.1.3.6.1 Format du descripteur Logical Volume

Le descripteur Logical Volume eSt,constitué des champs indiqués dans le Tableau 3(.

Tableau 30 — Descripteur Logical Volume

RBP Longuetir | Nom: Type Contenu
0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=6
16 4 Volume Descriptor Sequence Number: Uint32
20 64 Descriptor Character Set: charspec Charspec CS0 OSTA
(voir Tableau 11)
84 128 Logical Volume Identifier: dstring
212 4 Logical Block Size: Uint32 #800=2048
216 32 Domain Identifier: regid Domain Entity
Identifier
(voir Tableau 13)
248 16 Logical Volume Contents Use: bytes File Set Descriptor
Extent Information
(voir Tableau 31)
264 4 Map Table Length: Uint32 6
268 4 Number of Partition Maps: Uint32 1
272 32 Implementation Identifier: regid Implementation
Entity Identifier (voir
Tableau 17)

304 128 Implementation Use: bytes Touta O
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RBP Longueur | Nom: Type Contenu

432 8 Integrity Sequence Extent: extent_ad Integrity Sequence
Extent Information
(voir Tableau 32)

440 6 Partition Maps: bytes Partition Maps

(type1)
(voir Tableau 33)

Logical Volume Contents Use doit toujours étre constitué d’octets pour positionner File Set
Descriptor Extent information.

Number of Partition Maps est toujours égal a 1. L'utilisation combinée d'une lecture seule et
d’une rédcriture n'est pas autorisee.

13.1.3.6.2 File Set Descriptor Extent Information

File Set Descriptor Extent Information est constitué des champs indiqués dans le Tableau 31.

Tableau 31 — File Set Descriptor Extent Information

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 4 Extent Length: Uint32 #800=2048
4 6 Identifier: Ib_addr (Voir Tableau 39)
10 6 Implementation Use: bytes Touta 0

13.1.3.6.3 Integrity Sequence Extent Information

Integrity Bequence Extent Information est constitué des champs indiqués dans le Tablleau 32.

Tableau 32 - Integrity Sequence Extent Information

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 4 Extent Length: Uint32
4 8 Extent Location: Uint32

13.1.3.6.4 Partition Maps

Partition Maps«sont constitués des champs indiqués dans le Tableau 33.

Tableau 33 — Partition Maps

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 1 Partition Map Type: Uint8 1
1 1 Partition Map Length: Uint8 6
2 2 Volume Sequence Number: Uint16 1
4 2 Partition Number: Uint16 0

13.1.3.7 Descripteur Unallocated Space

Le descripteur Unallocated Space est constitué des champs indiqués dans le Tableau 34.
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Tableau 34 — Descripteur Unallocated Space

RBP Longueur Nom: Type Contenu

0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=7
16 4 Volume Descriptor Sequence Number: Uint32

20 4 Number of Allocation Descriptors: Uint32 0

24 0 Allocation Descriptors: extent_ad Néant

13.1.3.8 Descripteur Terminating

Le descripteur Terminating est constitué des champs indiqués dans le Tableau 35

Tableau 35 — Descripteur Terminating

RBP Longueur Nom: Type Contenu
0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifier=8
16 496 Reserved: bytes Touta O

13.1.3.9 | Descripteur Logical Volume Integrity
13.1.3.9.1 Format du descripteur Logical Volume Infegrity

Le descripteur Logical Volume Integrity est constitué des champs indiqués |dans le
Tableau B6.

Tableau 36 — Descripteur,Logical Volume Integrity

RBP Longueur Nom: Type Contenu

0 16 Descriptor Tag: tag Tag ldentifief=9

16 12 Recording.Date and Time: timestamp (Voir Tableau|12)

28 4 Integrity Type: Uint32

32 8 Next:Integrity Extent: extent_ad Touta O

40 32 Logical Volume Contents Use: bytes Information for Logidal Volume

Header Descriptor
(voir Tableau|37)

72 4 Number of Partitions: Uint32 1

76 4 Length of Implementation Use=L_IU: Uint32 #2e=46

80 4 Free Space Table: Uint32

84 4 Size Table: Uint32

88 L_lU=46 Implementation Use: bytes Implementation Use Information

(voir Tableau 38)

NOTE Il faut que Logical Volume Contents Use soit toujours fixé dans le format du descripteur Logical Volume
Header.

13.1.3.9.2 Logical Volume Contents Use

Logical Volume Contents Use est constitué des champs indiqués dans le Tableau 37.
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