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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

APPAREILLAGE A BASSE TENSION —
INTERFACES APPAREIL DE COMMANDE-APPAREIL (CDI) —

Partie 5: Systeme a distribution intelligente (SDS)

AVANT-PROPOS

La CHI (Commission Electrotechnique Internationale) est une organisation mondiale de/norm omposée
de I'epsemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de la CEgl). I objet de
favoriger la coopération internationale pour toutes les questions de normalisafi aines de
I'électficité et de I'électronique. A cet effet, la CEIl, entre autres activités, pubhe ationales.
Leur glaboration est confiée a des comités d'études, aux travaux desquels touf\Comj i érepsé par le
sujet fraité peut participer. Les organisations internationales, gouverneme htales, en
liaisor} avec la CEI, participent également aux travaux. La CEIl coll € janisation
Internptionale de Normalisation (ISO), selon des conditions fixées par a e isatipns.

Les dé¢cisions ou accords officiels de la CEI concernant les questiofs a mesure
du popsible un accord international sur les sujets étudiés, étap ntéresseés
sont représentés dans chaque comité d’'études

Les dpcuments prodwts se presentent sous la forme de [recof ) erpationales. lls sopt publiés
comm ) s'etagréés comme tels par lep Comités
nation

Dans tlonaux de la CEIl s'engagent a appliquer de
fagcon 6nales de la CEIl dans leuls normes
nation e oe Ia CEl et la norme nationale ou|régionale
correg

La CH € indication d’approbation et sa resgonsabilité
n’est pne de ses normes.

La C eX(CEIl) attire I'attention sur le fait qu’il est déclafé que la
confolmité aux disposifio irfernationale peut impliquer l'utilisation d'yin brevet
conce

La CH validité et la portée de ces droits de propriété

Le dé ¢ I'assurance a la CEIl qu’il consent a négocier des licepces avec
des d G es et a des conditions raisonnables et non discriminatdires. A ce
propos, la déclargti stenteundes droits de propriété est enregistrée a la CEl. Des informations peuvent
étre optenues Q :

Honey

11 W¢

Freep

USA.

L’atteftion ‘est par ailleurs attirée sur le fait que certains des éléments de la présente Norme intefnationale
peuventfaife I'objet de droits de propriété autres que ceux mentionnés ci-dessus. La CEl ne saurait ¢tre tenue
pOUi’ l.,b}]UIIbGlIUiC UIE e Jas aVUiI ljalllﬁllt Diyllait’: tuut ou paltic dc LTS dlUitb lJC PIUpllété

La Norme internationale CEl 62026-5 a été établie par le sous-comité 17B: Appareillage a
basse tension, du comité d’études 17 de la CEI: Appareillage.

Le texte de cette norme est issu des documents suivants:

FDIS Rapport de vote

17B/1054/FDIS 17B/1091/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant
abouti a I'approbation de cette norme.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

LOW-VOLTAGE SWITCHGEAR AND CONTROLGEAR -
CONTROLLER-DEVICE INTERFACES (CDIs) -

Part 5: Smart distributed system (SDS)

FOREWORD
C (International Electrotechnical Commission) is a worldwide organization for standar lomprising
tional electrotechnical committees (IEC National Committees). The object promote
htional co-operation on all questions concerning standardization in the elegtfical and fields. To
nd and in addition to other activities, the IEC publishes International /5ta aration is
ted to technical committees; any IEC National Committee interested\in [With may
pate in this preparatory work. International, governmental and non s liaising
e |EC also participate in this preparation. The IEC collaborates closgely witk janization
andardization (ISO) in accordance with conditions determi the two
zations.
brmal decisions or agreements of the IEC on technica sible, an
htional consensus of opinion on the relevant subjects sentation
Il interested National Committees.
bcuments produced have the form of recommend the form
ndards, technical specifications, te National
ittees in that sense.
er to promote international unification, ndertake to apply IEC International
ards transparently to the maximum thelr national and regional standrds. Any
ence between the IEC Standard and the ational or regional standard shall pe clearly
ed in the latter
FC provides no markiag phac approval and cannot be rendered responsibje for any
nent declared to b
hternational Electrots ica q i draws attention to the fact that it is clajmed that
ance with thi ay inxplve the use of a patent concerning the "Smart Distributed
n (SDS)".
C takes no JHOR_ CE ing videmce, validity and scope of this patent right.
he IEC that he is willing to negotiate licences under reasopable and
ith applicants throughout the world. In this respect, the stgtement of
ed with the IEC. Information may be obtained from

on/is‘dfawn tothe possibility that some of the elements of this International Standard may be the subject
BNt rights other than those identified above. The IEC shall not be held responsible for identifying|lany or all

of pat

such patent rights.

International Standard IEC 62026-5 has been prepared by subcommittee 17B: Low-voltage
switchgear and controlgear, of IEC technical committee 17: Switchgear and controlgear.

The text of this standard is based on the following documents:

FDIS Report on voting
17B/1054/FDIS 17B/1091/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on
voting indicated in the above table.
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Cette publication a été rédigée selon les Directives ISO/CEI, Partie 3.

Le comité a décidé que le contenu de cette publication ne sera pas modifié avant 2002. A cette
date, la publication sera

e reconduite;

e supprimée;

e remplacée par une édition révisée, ou

¢ amendée.

@%
8
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This publication has been drafted in accordance with the ISO /IEC Directives, Part 3.

The committee has decided that the contents of this publication will remain unchanged until
2002. At this date, the publication will be

e reconfirmed;

e withdrawn;

¢ replaced by a revised edition, or
¢ amended.

@%
8
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INTRODUCTION

Les dispositions des régles générales de la CEI 62026-1 sont applicables a la présente Norme
internationale, lorsque celle-ci le précise. Les articles et paragraphes des régles générales
ainsi rendues applicables, de méme que les tableaux, figures et annexes, sont identifiés par
référence a la partie 1, par exemple paragraphe 7.2.4.1 de la CEl 62026-1.

Le systéme a distribution intelligente (SDS) est destiné, entre autres, a une utilisation dans les
interfaces appareil de commande-appareil pour des systémes de commande, d’automatisation
d'usine et de transport de matériaux. Ces appllcatlons peuvent comporter des apparells tels

que de électro-
pneum homme-
machin hde.
SDS p it autres
compos put étre
intégré bttant le
branch
SDS cgmporte un ou plusieurs appareils de command S n maximum|de 126
disposit|fs logiques. Outre les donnees de tyei p > la transmispion de
parameéfres et de donnees de diagnog . . fonné peut étre piloté par des
événem
La topo cable a
deux p3i e gaine
unique.
Les dor bit/s ou
1 Mbit/s m, 91 m
et 22 m,
La figure
Solenoide
Contréleur de
/ / moteur
_}\ > Résistahce de
/ termingjson
O+ \/ EO:I implantge dans
le contrpleur

Branche

Ve

DEE: [ Contréleur
\_ Résistance de \_ Raccorden T
terminaison Tronc

Figure 1 — Exemple de systéme SDS

IEC 1570/2000
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The provisions
Standard, where

INTRODUCTION

of the general rules in IEC 62026-1 are applicable to this International
specifically called for. General rules clauses and subclauses thus applicable,

as well as tables, figures and annexes, are identified by reference to part 1, for example
subclause 7.2.4.1 of IEC 62026-1.

The smart distributed system (SDS) is intended for use in, but is not limited to, controller-
device interfaces for control systems, factory automation and material handling. These
applications may include devices such as limit switches, proximity sensors, electro-pneumatic

valves, |[relays, motor starters, operator interface panels, analogue inpu

and confrollers.

SDS provides for the connection of intelligent devices such as sehsors

, analogue|outputs

components to one or more controllers. SDS functionality may/be\integ into the
devices(or be in modules allowing the connection of conventignal compagen(s to.t fwork.
SDS copsists of one or more controllers connected to Ut 8\ je dition to
the prodess data, SDS allows for the transmission of paramets he data
exchange may be either event-driven or cyclical.

Topology is typically a single trunk with sf i hielded,
twisted pairs with a common earth wire Wjthi N .

Data cah be transmitted at rates of 125\ kbi 500 kbit/s and 1 Mbit/s with maximum

system trunk lengths of 45

Figure 1 shows an exal

componerit

Motor

controller

Termingtion
resistorfincluded

%\ x@:] in the cpntroller

Branch

1
DEE.‘ Controller

Termination
resistor

—]

\_ Tee \
Trunk

Figure 1 — Example of an SDS controller-device interface scope

IEC 1570/2000
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APPAREILLAGE A BASSE TENSION —
INTERFACES APPAREIL DE COMMANDE-APPAREIL (CDI) -

Partie 5: Systeme a distribution intelligente (SDS)

1 Domaine d'application

La pré areil de

commamde unique ou multiple et des appareils et éléments de commut t|on peur circuits de

commande tels que définis dans la CEl 60947-5-2, raccordés par paires

torsadégs blindées acheminant les données et I'alimentation ystéme

d’interchangeabilité des composants avec de telles interfaces.

L'objet fle la présente norme est de définir, pour les interfa istribution

intelligepte (SDS):

- les ¢ ents de
commutation

- lesd

- lesdi

- les ¢

2 Réfdrences normatives

Les doduments ngrmatifs ‘s férence

qui y est faite, g itug i iti alables pour la presente Norme interngtionale.

Pour leg référence ications

ne s'appliquent pas résente

Norme i ; les plus

récentesg indiqués ci-aprés. Pour les références non datées, la

dernierg éditj matif en référence s'applique. Les membres de la CEI et de

I''SO po) lormes internationales en vigueur

CISPR : N industriels, scientifiques et médicaux (ISM) a frgquence

radioéldctri Caractéristiques de perturbations électromagnétiques — Limites et méthodes

de mesl

CEI 60947-1:1999, Appareillage a basse tension — Partie 1. Regles générales

CEl 60947-5-2:1997, Appareillage a basse tension — Partie 5-2: Appareils et éléments de
commutation pour circuits de commande — Détecteurs de proximité

CEIl 61000-4-2:1995, Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4: Techniques d'essai et
de mesure — Section 2: Essai d'immunité aux décharges électrostatiques. Publication
fondamentale en CEM

CEI 61000-4-3:1995, Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4: Techniques d'essai et
de mesure — Section 3: Essai d'immunité aux champs électromagnétiques rayonnés aux
fréquences radioélectriques
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LOW-VOLTAGE SWITCHGEAR AND CONTROLGEAR -
CONTROLLER-DEVICE INTERFACES (CDIs) -

Part 5: Smart distributed system (SDS)

1 Scope

This Int ntrolling

device nnected
by a shi h for the
intercha

The object of this standard is to define, for smart distributed system

- reguirements for interfaces between control devices and
— normal service conditions for devices;
— congtructional and performance requirements;

- testg to verify conformance to requirements.

2 Normative references

The foll b s which, through reference in this text,
constitufe provisions of QN Wafd. For dated references, subsequent
amendments to, or re |on of, any of .theSe_publications do not apply. However, parties to
agreeme dard are encouraged to investigate the possibility
of applyling the * mative documents indicated below. For undated
referenges, the | vative document referred to applies. Memberg of IEC

and 1SQ maintain reg

CISPR idment —

Electror
IEC 609

IEC 60 | circuit

devices

IEC 61000-4=271995, Efectromagmnetic compatibifity {EMC)—Part 4—Testing and measurement
techniques — Section 2: Electrostatic discharge immunity test. Basic EMC publication

IEC 61000-4-3:1995, Electromagnetic compatibility (EMC) — Part 4: Testing and measurement
techniques — Section 3: Radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test
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CEIl 61000-4-4:1995, Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4: Techniques d'essai et
de mesure — Section 4: Essais d'immunité aux transitoires électriques rapides en salves.
Publication fondamentale en CEM

CEI 61000-4-5:1995, Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4: Techniques d'essai et
de mesure — Section 5: Essai d'immunité aux ondes de choc

CEI 61000-4-6:1996, Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4: Techniques d'essai et
de mesure — Section 6. Immunité aux perturbations conduites, induites par les champs
radioélectriques

CEI 61131-3:1993, Automates programmables — Partie 3: Langages de programmation

CEIl 62(26-1:2000, Appareillage a basse tension — Interfaces appareil dd comreande]appareil
(CDI) —|Partie 1: Régles générales

ISO/CE| 7498-1:1994, Technologies de l'information — Interconnéexi
(0OSl) —|Modéle de Référence de Base: Le modéle de base

Pouverts

ISO/CE
(0SI) —

ouverts
S/

ISO 11898:1993, Véhicules routiers — Echange d'ihformation 3ri jonpaire de
réseau

3 Défipiti

3.1 Définiti

Pour le
s’appliq

, les définitions et termes puivants

3.1.1
couche
septiem

3.1.2
protoco
régles qui régi: et la synchronisation des unités de données de protocgle de la
couche [ i pey ication

313

unité de feat onité  est
encapsulée a I|nter|eur d’une unité de donnees de protocole de la couche de liaison de
données (DLPDU) lors de la transmission d’'un composant a un autre

3.1.4

service de la couche d’application

service fourni a l'utilisateur du service de la couche d'application. Ce service peut étre assuré
en faisant appel a une fonction spécifique
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IEC 61000-4-4:1995, Electromagnetic compatibility (EMC) — Part 4: Testing and measurement
techniques — Section 4: Electrical fast transient/burst immunity test. Basic EMC publication

IEC 61000-4-5:1995, Electromagnetic compatibility (EMC) — Part 4: Testing and measurement
techniques — Section 5: Surge immunity test

IEC 61000-4-6:1996, Electromagnetic compatibility (EMC) — Part 4: Testing and measurement
techniques — Section 6: Immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields

IEC 61131-3:1993, Programmable controllers — Part 3: Programming languages

IEC 62026-1:2000, Low-voltage switchgear and controlgear — Controller-device interfaces
(CDIs) —Part 1 General rules

ISO/IEQ 7498-1:1994, Information technology — Open Systems Iptercopnectioht+ Basic
Refererice Model: The Basic Model

ISO/IEQ 10731:1994, Information technology — Open Syst excoqnectiornt Basic
Refererice Model — Conventions for the definition of OSI services

ISO 11898:1993, Road vehicles — Interchange of digital i oler area|network

(CAN) fpr high-speed communication

3 Defipitions, abbreviations and sy

3.1 Definitions
For the [purpose of this International Standard, the
and thelfollowing terms and.definitions appl

3.1.1
applicatjon layer
seventh

nd definitions given in IEC p2026-1

3.1.2

applicat

rules gd i & and timing of the application layer protocol data units fthat are
used to i i gvided by the application layer

3.1.3

applicat ol data unit (APDU)

unit of ¢ changed between application layers. This unit is encapsulated |within a

data link {ayer protocol data unit (DLPDU) when transmitted from one component to anqgther

3.1.4

application layer service

service provided to the service user of the application layer. The service may be provided by
means of a specified function call
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3.1.5
autobaud
procédé de réseau qui détermine la vitesse de communication a I'intérieur d’un réseau

3.1.6

changement de valeur (COV)

rapport qui indique que la valeur d’entrée d’'un appareil a subi un changement dont la valeur
est prédéterminée

3.1.7

confirmation

représeftation d’'une interaction dans Taquelle un fournisseur de service/indi 'I;ln point
particulier d’'accés au service, I'achévement d’une procédure, quelle mvoquée
précéde nésentée
par une couche
d’applic 0731)
3.1.8

unité de

unité de

3.1.9

objet ng

entité adressable d'un réseau a l'inté - (! put, par
exempld I 2 bloc de
fonctionls noyé

3.1.10

identificateur d’objet ng

champ g 5 bits d'uni @ focolé d'application qui contient un nombre qui
permet fle différefier 2 3¢S S

3.1.11

indicatign

représentation d’ e de la
couche i fvice de
protocol s. Cette
indicatign” est S rvice de
la prése 9 731)
3.1.12

disposit|flogique

entité adressable distincie a linterieur dun composant physique. Un dispositif logique est

raccordé au canal de communication par son adresse logique

3.1.13

réseau

ensemble de tous les supports physiques, connecteurs, éléments connexes de communication
et d'une série donnée de dispositifs de communication interconnectés dans un but de
communication

3.1.14

modéle objet

description du comportement et de la structure qui se compose d'une série d’attributs, d’'une
série d’'actions et d'une série d’événements
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3.15
autobaud
network process for determining the network communication baud rate

3.1.6
change of value (COV)
report that a device input value has changed by a predetermined amount

3.1.7

confirm

representation of an interaction in which a service provider indicates, at a particular service
access point, the completion of some procedure previously invoked, at that Servite acceks point,
by an interaction represented by a request primitive. The confirm is an applcation layer’primitive
service.|A confirm notifies the service user of the presence of the respg B1)

3.1.8
data link layer protocol data unit (DLPDU)
protocol data unit at the data link layer

3.1.9
embedded object

networkfaddressable entity within a logigal devicé xample,
an embedded interface, an embedded/devce 4 function
block

3.1.10

embedded object identifier %

a 5-bit application protocg i th olds a number used to differentiate yp to 32

3.1.11
indicatign
represeptation of and
that a p 1

an application layer protocol service provider indicates
imrQked by the application layer protocol service user at f{he peer

service dication/is an application layer primitive service. The indication
notifies e presence of a request from another device or cpntroller
(IsO/IE

3.1.12

logical ¢
separat entity within a physical component. A logical device is connected to the
commurpications channel via its logical address

3.1.13

network

all the physical media, connectors, associated communication elements and a given set of
communicating devices interconnected for the purpose of communication

3.1.14

object model

description of behaviour and structure that comprises a set of attributes, a set of actions and a
set of events
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3.1.15

composant physique

ensemble physique unique ou modulaire, incluant le matériel et le logiciel, et contenant un ou
plusieurs dispositifs logiques, qui est raccordé au réseau

3.1.16
interface de la couche physique (PLI)
interface entre le composant physique et le support de communication

3.1.17

primitive
représeftation, indépendante de Ta mise en ceuvre, d'une interaction e
service |let un prestataire de service. Des services primitifs existent au
d’applicqtion. Les primitives sont: demande, réponse, indication et confjrn

utilisateur de
couche
10731)

3.2 Abféviations

ALP Protocole de la couche d'application

APDU Unité de données de protocole de la couche d
JAN Réseau local a contrdleur

gos Changement d’état

gov Changement de valeur

DIR/PRI Direction/Priorité

pLC Champ du code de longue

DLPDU Unité de données de profocol la cguche deMjaison de données
EOID Q

F

E

P

R

R

3.3.1
) -~ N - .
suffixe de gaalifica utilisé avec les descriptions de service & parameétres de résultat] En tant
gue qudlificateur de résultat, ce suffixe indique la réussite d’'un résultat dans les schémas de
conventten-de-service

3.3.2

=) o - .

suffixe de qualification utilisé avec les descriptions de service a paramétres de résultat. En tant
gue qualificateur de résultat, ce suffixe indique I'échec d'un résultat dans les schémas de
convention de service

3.3.3

=) S, - |
préfixe de qualification utilisé avec les descriptions de service de primitive d’indication et de
confirmation sur les schémas de convention de service. Ce préfixe précise que la primitive est
la méme que celle qui existe & un niveau précédent
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3.1.15
physical component

single or modular physical package, including hardware and software, containing one or more

logical devices, that is connected to the network

3.1.16
physical layer interface (PLI)

interface between the physical component and the communications media

3.1.17
primitive

impleméntation-independent representation of an interaction between a/ser
service |provider. Primitive services exist at the application layer lev

request| response, indication and confirm (ISO/IEC 10731)

3.2 Abbreviations

ALP Application layer protocol

APDU Application layer protocol data unit
JAN Controller area network

gos Change of state

qov Change of value

DIR/PRI Direction/Priority

pLC Data length code

DLPDU Data link layer protocol data upi
EOID %
F

3.3.1
(+)

qualifyirn
refers tq

g suffix use
asuccessful result in service convention diagrams

N The phmiti

gith result parameter service descriptions. As a result qualifier, th

e user and a

3.3.2
-)

es are:

is suffix

gualifying suffix used with result parameter service descriptions. As a result qualifier, this suffix

refers to an unsuccessful result in service convention diagrams

3.3.3
=)

qualifying prefix used with indication and confirm primitive service descriptions in service
convention diagrams. This prefix means that the primitive is the same as one occurring at a

previous level
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4 Classification

Le protocole SDS doit étre basé sur une architecture a trois couches.

NOTE 1 Ces couches constituent une forme écrasée de l'architecture & sept couches OSI| (open systems
interconnection), avec reproduction sur des couches physiques, de liaisons de données et d’applications du modele

de référence OSI (ISO/CEI 7498-1).

La couche d’application doit utiliser les services fournis par la couche de liaison de données
CAN de I''SO 11898. La figure 2 compare I'architecture du modéle de protocole SDS avec le

modeéle de référence OSI.

Modele de protocole sDS couches 150 corresponda yfe{S.\

COUCHE D’APPLICATION COUCHE DAPPLIC

| coucrg R eI

| COUCHE DE PRgéE\I\QTlo\\\\
N\

| COUCHEBE TRA O\T \/

c
COUCHE DE LIAISON
DE DONNEES CAN %@\WEONNEES

COUCHE PHYSIQUE SDS O}J‘S‘\HE YSIQUE

IEC 1571

P000

Figure modéle de référence OS|
NOTE 2 («Standard Frame Format») dégrits dans
SO 118
5 Carg
5.1 Pré
5.1.1 §
Un syst S e compose de composants physiques qui incluent des dispositifs ¢’entrée,
des dispdsiti les i dinateur

Un ou plu

ivent se
grace a

ain ou a

126 dispositifs logiques avec un maximum de 32 dlsposmfs noyés dans chaque dispositif

logique.


https://iecnorm.com/api/?name=977955e9934af951f64b404111bf5e4f

62026-5 0O IEC:2000 - 23 -

4 Classification

The SDS protocol shall be based on a three-layer architecture.

NOTE 1 These layers constitute a collapsed form of the OSI (open systems interconnection) seven layer architecture,
mapping onto the physical, data link and application layers of the OSI reference model (ISO/IEC 7498-1).

The application layer shall use the services provided by the CAN data link layer of ISO 11898.
Figure 2 compares the architecture of the SDS protocol model with the OSI reference model.

SDS protocol model Corresponding ISO layers

| APPLICATION | AYER | APPILICATION | AVFI—'\’/

| PRESENTATION Lﬁ(\(éR

| SESSION w%‘& \\

I
CAN DATA LINK LAYER

SDS PHYSICAL LAYER

/2000

Figure 2 — SDS protocol archite

ure comp

NOTE 2 |SDS uses the 11-bit CAN identifier field

5 Characteristics

5.1 SDIS overview
5.1.1 §

SDS cd which include input devices, output devicgs, PLC
interfac . other networks, etc. The physical components [shall be
modelle , LjoN's devices that communicate over a physical medium.

One or ! 8 connected to up to 64 field devices or up to 126 logical|devices
with a maximun >embgdded objects in each logical device.
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La figure 3 illustre une représentation logique d’'un systéme SDS.

62026-5 00 CEI:2000

Composant physigque Composant physique Composant physigque
Dispositif logique Dispositif logique | | Dispositif logique Dispositif
logique Dispositif
noyé
Dispositif
noyé
Dispositif
noyé
nterface DiSpOSHf Fonction Bloc
5 noyé noyée foncti
noyée + (\X
Adfesse SDS Adresse SDS Adresse SDS Adr%s& \
N\
CAN CAN R NG
< N

lgosade

%

e dlun\systeme SDS

Figure 3 — Représe

5.1.2 Modélisation SDS
5.1.2.1 |Modele de composant

Les mddéles de composa
compor’]ement d;
et I'intefchangea

La figur
Un com
au résejau.
(voir 3.4.9)
logiqueq

IEC 1572/2000

la structure visible d'un systéme SDIS et le
ioMa pour objectif principal d’améliorer l'interopjérabilité

e de base des composants SDS sous forme graphique.
ent au moins un dispositif logique et assure le raccofdement
® contient au minimum un et jusqu'a 32 objets SD§ noyés
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Figure 3 shows a logical representation of SDS.

Physical component

Logical device

Physical component

Physical component

Logical device

Logical device

Logical device

device

Embedded

Embedded
device

EDS address

CAN

SDS address

SDS address

Embedded
device
Embedded Embedded Embedded Embedded
interface tevice fanction fomcton
block

N
SDS ay@ss

O

CAN

A

AN N

SDS trunk M \\

5.1.2 SDS modelling

5.1.2.1 |Component model

Comporjent models repre
primary
componjents.

The bagi
physica
network
(see 3.1.
address|

Figure 3 - Logical repr

IEC 15

72/2000

de. The
of SDS

An SDS
h to the
objects
b logical
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'| Un composant physique contient
de 1 & 126 dispositifs logiques

Composant réel ——————»—

+-Composant physique

Dispositif adressable -

Objet noyé 31

Objet noyé 1

Objets sous-adressables

Un dispositif logique contient
de 1 a 32 objets noyés
des types suivants:

O Dispositifs E/S

O Fonctions CEI 61131-3

O Blocs de fonctions

O Interfaces

Chaque modele d'objet SDS comprend:
INCLUDES: (" Evénements:
Evénement diagnostic
Fin minuterie
Changement d'état
Changement de valeur

Actions:
Noop
Changement d'adresse

Interface CAN

Ligne SDS

%ibuts:

Un mod
des évé

5.1.2.2

Les attr
comport
attribut

ar chacun de ses objets noyés (figure 4).
un type de données associées (voir 5.3

5.1.2.3
Les act ser\ices d'objets SDS noyés qui sont invoqués par un mes
demand contenir des données. Un dispositif assure une action d’un

similairg 8 sous-programme dans un programme logiciel. Le message de

aune a

5.1.2.4 Evénements

Les événements sont des rapports d'objets SDS noyés. Un dispositif déclenche un événement
dés que la condition de déclenchement décrite dans le modéle d’objet SDS est vraie. Un

message d'événement peut contenir des données.

5.1.3 Hiérarchie SDS

NOTE SDS définit un mécanisme d’organisation et de gestion des modeles. Ces modéles sont séparés en

plusieurs catégories majeures et disposés de fagon hiérarchique.
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Actual component —————»——

Addressable device

Sub-addressable objects

0 IEC:2000

— 27 —

Physical component

[
|

Embedded object 31

Embedded object 30

Embedded object 1

Embedded object 0

Events.
Actions:
Attrbutes

| A physical component contains
1 to 126 logical devices

A logical device contains
1 to 32 embedded objects
of the following types:

O 1/O devices

O Functions IEC 61131-3

O Function blocks

O Interfaces

Each SDS object model includes:
Events :
Diaanostic event
End of timer
Change Of state
Change Of Value
Actions:
Noop
Chanae address
Ctear

An SDS
These g

5.1.2.2

Attribute
collectid
primitivd
length
protecti

5.1.2.3

Actions
which m
a softwd

| CAN interface

SDS trunk

ATTRIBUTES:
Device type

Attributes

S are contai
n of attr@' :‘:?s
tag whic ;

pecification$
bN.

5.1.2.4

| Events

isible data. Therefore, a device

IEC 15

[3/2000

events.

des the
fe has a
b and/or
assword

object services Which are invoked via an action request message

le call in

Events are SDS embedded object reports. A device issues an event as soon as the trigger
condition described in the SDS object model is true. An event message may include data.

5.1.3 S

DS hierarchy

NOTE SDS defines a mechanism to organize and manage models. These models are separated into major
categories and arranged hierarchically.
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La figure 5 présente un apercu général de la hiérarchie SDS classique. Le modéle SDS
minimal spécifie une série minimale de fonctions que supporte chaque dispositif. Ces fonctions
doivent étre supportées par d'autres modeéles, par exemple des dispositifs E/S, des dispositifs
d’interface, etc., et chacun d’entre eux spécifie également sa propre série d’attributs, d’actions
et d’événements. Ces derniers peuvent a leur tour étre supportés par d'autres modéles qui
ajoutent une autre série de fonctions. Un modéle particulier doit supporter les fonctions de tous
les modéles qui lui sont rattachés.

SDS

Modele
minimal

'

! 1

L

1.0 2.0 /
Dispositif Fonction Bloc de \lnt face
- fonctio
E/S CEI 61131-3 Q \ sD

IEC 1574/2000

entés u@)r e hiérarchique

Le nive sture et le comportement minjimal du
compos S. Chaque produit SDS doit [contenir
ce nive ferieur définit des attributs, adtions et
événem objet ZDS noyés de ce niveau. Les objets SDS
noyés ( pporter toutes les fonctions des |niveaux
précéde r jusqu'a 32 objets noyés dans une combpinaison
guelcon
5.2 Se
5.2.1 @
La couc urer les services énumérés au tableau 1

ablgau 1 — Services de la couche d’application SDS

Jervice Fonction

Lecture Permet a l'utilisateur d'un service ALP de Tire Ia valeur d’un attribut de dispositif
Ecriture Permet a I'utilisateur d’un service ALP de modifier la valeur d’un attribut de dispositif
Evénement Permet a l'utilisateur d’un service ALP de signaler un événement
Action Permet a I'utilisateur d’un service ALP d'ordonner & un dispositif I'exécution d'une action

Changement d’'état —

MARCHE

Service d’événements spécialisé qui signale un changement d’état de la condition
MARCHE d’'un modéle de dispositif binaire

Changement d’état —

ARRET

Service d’événements spécialisé qui signale un changement d’état de la condition
ARRET d’'un modéle de dispositif binaire

Etat écriture-MARCHE

Service spécialisé d’écriture qui rédige un état MARCHE sur un dispositif de sortie
binaire

Etat écriture-ARRET

Service spécialisé d’écriture qui rédige un état ARRET sur un dispositif de sortie binaire



https://iecnorm.com/api/?name=977955e9934af951f64b404111bf5e4f

62026-5 0O IEC:2000

Figure 5 shows the overview of the standard SDS hierarchy. The SDS minimum model
specifies a minimum set of features that every device supports. These features shall be

inherited by other models such as 1/O devices,

interface devices, etc.,

each of which also

specifies its own set of attributes, actions and events. These may in turn be inherited by other
models which add another set of features. A particular model shall support the features of all

the models it inherits.

Minimum

'

1.0

/0
device

The top
compon

inherit @ll of the feat
embedded objects in a

5.2 SD
5.2.1 §

The apqgli

!

2.0

IEC 61131-3
function

(
! \

3.0 N\ MO N/

SDS \1
functio teiface
bloc& \

o>

able 1 — SDS application layer services

IEC 1574/2000

physical
bp level.
for SDS
hy shall
p to 32

Yervice > Function
Read Allows the ALP service user to read the value of a device attribute
Write Allows the ALP service user to modify the value of a device attribute
Event Allows an ALP service user to report an event

Action

Allows an ALP service user to command a device to execute an action

Change of state-ON

Specialized event service that reports a change of state to the ON condition of a binary
device model

Change of state—OFF

Specialized event service that reports a change of state to the OFF condition of a binary
device model

Write state—ON

Specialized write service that writes an ON state to a binary output device

Write state—-OFF

Specialized write service that writes an OFF state to a binary output device



https://iecnorm.com/api/?name=977955e9934af951f64b404111bf5e4f

- 30 - 62026-5 00 CEI:2000

Le modele de service SDS utilise quatre fonctions primitives pour fournir les services de la
couche d’application au niveau des couches de liaison de données CAN: demande, réponse,
indication et confirmation. Les primitives sont illustrées a la figure 6 pour un service classique
et a la figure 7 pour un service fragmenté.

Dispositif d'initialisation Dispositif de réponse
Demande de
service Réponse

N

I 1 | Confirmation J?|7 Indication
/
e \ 2]
| — ]

Couche d'application

N
Couche de liaison de données CAN /\< “

Couche physique \\\ N

La desdgri
exemplé
séqueng

a)

b)

c)

d)

2
———Unité APDU de %Q\

Unité APDU de demande 4@*
(\ AN

Une
d'un

d’inifi
La rg

répg

senig
L utili

répg
de p
La

\ Q))/ ec

Figure 6 — Représentation des pr rviece sans fragmentation

de services illustrée a la figurg
lecture de la couche d'applics

575/2000

6. Par
tion, la

dhération

ispositif

ispositif
hteur de

itive de
lonnées

pception de cette réponse d’'unité de données de protocole de la couche d'ap

blication

(AP

DU) par le dispositif d’initialisation provoque la fourniture d'une primi

confirmation a I'utilisateur du service au niveau du dispositif d’initialisation.

tive de


https://iecnorm.com/api/?name=977955e9934af951f64b404111bf5e4f

62026-5 0O IEC:2000 -31-

The SDS service model uses four primitive functions to provide the application layer services at
the CAN data link layer level: request, response, indication and confirm. The primitives are

shown in figure 6 for the standard service and in figure 7 for a fragmented service.

Initiating device Responding device

Service user
request Response

1 Confirm ﬂ Indication

il ( ]
__z_. Application layer 2_.

CAN data link layer C “
AN

Physical layer \\\\

—=— Response APIQ\
Request APDU Aéﬁcr
N\ A

O

1EC]

1575/2000

The foll ice sequence shown in figure 6. For gxample,

when a ayer read)service, the following sequence of events

occurs.

a) A request p@ 2 8 _dpplication layer causes the generatiop of an
appljcation layer'pro i

b) The protocol data unit by the responding device causes an
indig

c) The blication
laye

d) The Ve to be

deliy



https://iecnorm.com/api/?name=977955e9934af951f64b404111bf5e4f

-32 - 62026-5 00 CEI:2000

Dispositif d'initialisation Dispositif de réponse
Demande de
service Réponse

Indication

Confirmation
<l
/
; ; L|_4 Couche d'application

Couche de liaison de données CAN

$

i_

Couche physique

—-g——nité APDU de réponse

Unité APDU de demande (éniéme fragment) A\ \/\/

Unité APDU de demande (deuxieme fragment) Z

Unité APDU de demande (premier fragment)/\ \> \\/

H

Figure 7 — Représentation de&

C 1576/2000

Le service fragmenté est utilisé pour I€s infc Ci dépassent la longueur maxinmale des
donnéeg d’'une unité de dqnnées de igure 7).
La séquence suivante d’'éyéne

a) Une|primitive de dsg 5 > G e d’application provoque la généraion des

unités individugllesifrag ces ¥ le dispositif d’initialisation.

b) La réception
du essage re

gar le dispositif répondeur provoque une ir
ervice au niveau du dispositif répondeur.

c)

d)

dication

ispositif
oque la

oque la
ispositif

5.2.2 Slervice lecture

Le service lecture doit étre utilisé pour lire une valeur d’attribut d’'un objet noyé. Par e
ce service pourrait étre utilisé pour lire la valeur actuelle d'un capteur. Le tableau 2 d
paramétres définis pour ce service.

xemple,
écrit les
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Initiating Device Responding Device
Service User
request
Response

1 Confirm Indication
i /L N
; ; L|_4 Application layer

CAN data link layer

Physical layer (

—-——— Response APDU

LN
2

Request APDU (nth fragment) v

\ \
Z N~
Request APDU (1st fragment) /\ \\\/

NS

Request APDU (2nd fragment)

HC 1576/2000

The fra mati i exceeds the maximum data length of a

single 4 i The following sequence of events

occurs.

a) A rd ¢ t ication layer causes the generation| of the
indiy : ittt i

b) Thelreceipt of/the b ~ by the responding device causes an indicatign of the
recejved message Qrvi 1

c) Follawing receip the NpdicatleN\ grimitive, the service user at the responding device

invo ¢ S imitiye on/the application layer, which causes the generafion of a
resp

d) Thelrecelpt ] 9 PDU by the initiating device causes a confirm primitive to be
delijefed to '

The reaf service shall be used to read an attribute value of an embedded object. For gxample,
this service could be used to read the present value of a sensor. Table 2 describes the
parameters defined for this service.
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Tableau 2 — Paramétres définis pour le service lecture

Paramétre Demande Indication Réponse Confirmation
Adresse logique — EOID | Obligatoire (=) Demande regue Obligatoire
ID d'attribut Obligatoire (=) Demande regue Obligatoire
Résultat (+) Conditionnel
ID d'attribut Obligatoire (=) Réponse regue
Valeur d'attribut Obligatoire (=) Réponse regue
Résultat (-) Conditionnel
ID d'attribut Obligatoire (=) Réponse regue
Code d'erreur Obligatoire (=) Réponse regue

Les fon
adre
L'ad
EOI
doiv

ID d
obje

a)

b)

c)

d) résujtat (+):

d’attribut et la valeur qui a été lue;

e) résujtat (-):

d’att

lecture.
5.2.3 Slervice écriture
Le service écritit 5
service jpourrait e’ il

tions des parameétres sont comme suit:

sse logique:

D (embedded objet ID: identification d’objets noyé
bent étre lus. L'EOID est obligatoire dans la dema

identifie le dispositif a partir duquel sop attribut.

Dyés qui

modéle
se;

le paramétre résults oie I'ID
oie I'ID
hnde de

le paramétre résultat

fier un attribut d’un objet noyé. Par exer
aer une sortie d'actionneur sur MARCHE ou

hple, ce
ARRET.

Le tablelau 3 décrit INjg“pour ce service.
Takle Parametres définis pour le service écriture

Par éﬁ@ \\ B\emande Indication Réponse Confirmation
Adressd M&go}x{ Obligatoire (=) Demande regue Obligatoire (=) Réponse regue
ID d’attifibut Obligatoire (=) Demande regue Obligatoire (=) Réponse regue
Valeur ¢q’attribut Obligatoire (=) Demande regue
Résultat (+) Conditionnel

ID d'attribut Obligatoire (=) Réponse regue
Résultat (-) Conditionnel

ID d'attribut Obligatoire (=) Réponse regue

Code d'erreur Obligatoire (=) Réponse regue
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Table 2 — Parameters defined for read service

Parameter Request Indication Response Confirm
Logical address — EOID [ Mandatory (=) Request received Mandatory
Attribute ID Mandatory (=) Request received Mandatory
Result (+) Conditional
Attribute ID Mandatory (=) Response received
Attribute value Mandatory (=) Response received
Result () Conditional
Attribute ID Mandatory (=) Response received
Error code Mandatory (=) Response received

The fungtions of the parameters are as follows:
a) logiqal address: identifies the device from which the attrib
mangdatory in both the request and the response;

b) EOID (embedded object ID): specifies which of the e
is mpndatory in both the request and the response;

c) attribute ID: specifies the attribute to be read. The v
objert model of the embedded object. This isma i

d) result (+): the result (+) paramet
attribute ID and the value that was re

e) result (-): the result (-) parameter/is returhed
and jprovides an error code specifyi

5.2.3 Write service

The write service ghall ke usethts
service |could b
parameters defined fat

ad| This is
acts isyto be repd. This
d in the
Se;

irns the

bute ID

bes the

Da mé@r \ \Qew Indication Response Confirm

Logical nges A\EO Mahdatory (=) Request received Mandatory (=) Response receiyed
. N . .

Attribut¢ ID \ \ Mndatory (=) Request received Mandatory (=) Response receiyed
Attribute value \/ Mandatory (=) Request received
Result (i) Conditional

Attribute ID Mandatory (=) Response received
Result (-) Conditional

Attribute ID Mandatory (=) Response received

Error code Mandatory (=) Response received
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Les fonctions des parametres sont comme suit:

a)

b)

c)

d)
e)

f)

5.2.4 Slervice événement

Le serv|ce événement doit étre utilisé pour signaler les é

adresse logique: identifie le dispositif sur lequel les données d’attribut doivent étre écrites.
L'adresse logique est obligatoire dans la demande et dans la réponse;

EOID (embedded objet ID: identification d’objets noyés): spécifie les objets noyés qui
doivent étre écrits;

ID d’attribut: spécifie I'attribut qui doit faire I'objet d’'une écriture. La valeur de I'ID est
définie dans le modele objet de I'objet noyé;

valeur d’attribut: il s'agit de la valeur a laquelle I'attribut doit étre programmé;
résultat (+): le paramétre résultat (+) est renvoyé avec I'ID d’attribut si I'écriture a réussi;

résuftat (-): Te parametre résultat (—) est renvoyé si I'écriture a échouéXlJl renyoie I'ID
d’attribut et fournit un code d’erreur précisant la raison de I’échec deg beriture.

in objet

noyé. Par exemple, un dispositif logique pourrait enregistre dlauto~test. Le t@bleau 4

décrit lels parameétres définis pour ce service.

Tableau 4 — Paramétres définisg)e{ le se Vifié ene

ZA) ) )
Parametre Demande < Nmélon <\ Rg\po)ns)é/ Confirmation

Adressq logique — EOID | Obligatoire (=)kma%s@ gue\ ébliga‘t{)ire (=) Réponse regue

ID d’évgnement Obligatoire ({ DerPane}w{}e\ Obligatoire (=) Réponse regue
Paramefres d'événement Co/udm\onnel/\ (=}\Der§~@ijregu\e\
Résultaf (+) \( Conditionnel

D d’événement [ (] Obligatoire (=) Réponse regue

Résultaf (-) Conditionnel
D d’événe Obligatoire (=) Réponse regue
=

Code d'errelty Obligatoire Réponse recue

Les fon

a)
b)

c)

d)

e)

f)

nt comme suit:

adrelsge
EOI
éme

dispositif dans lequel s’est produit I'événement;
ID: identification d'objets noyés): spécifie les objets npyés qui

ID djévénement~/spécifie I'événement qui s’est produit. La valeur de I'ID d’événement est
spégifiée dans le modéle objet de I'objet noyé émetteur; ’|n

paramétres d'événement: les paramétres d'événement dépendent du type d’événement.
Ils sont définis dans les spécifications du modéle objet;

résultat (+): le paramétre résultat (+) est renvoyé avec I'ID d'événement si I’événement
a réussi;

résultat (-): le parameétre résultat (—) est renvoyé si I'événement a échoué. Il renvoie I'ID
d’événement et fournit un code d’erreur précisant la raison pour laquelle I'événement
a échoué.
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The functions of the parameters are as follows:

a)

b)
c)

d)
e)

f)

5.2.4 Ejent service

The evdnt service shall be used to report the occurrence of
object. A logical device might, for example, report a self
parameters defined for this service.

logical address: identifies the device to which the attribute data is to be written. This is
mandatory in both the request and the response;

EOID (embedded object ID): specifies which of the embedded objects is to be written;

attribute ID: specifies the attribute to be written. The value of the ID is defined in the object
model of the embedded object;

attribute value: it is the value to which the attribute is to be set;

result (+): the result (+) parameter is returned with the attribute ID if the write was
successful;

result (—): the result (—) parameter Is returned If the write failed. It refurns>the attribute ID

and provides an error code specifying why the write request failed.

n embedded
8 4 descr|bes the

Table 4 — Parameters defi(»e{ or gv n/\se ice

N
Parameter Request < Nc@on <\ Re\s\pt)m%/ Confirm

Logical pddress — EOID Mandatory =) R}&Jes}rgée{wed\ \Mﬂuda/tory (=) Response receiyed

Event Il Mandatory =) (ﬁequ{e_st\rec\éwé\ Mandatory (=) Response receiyed
Event pprameters Co/uditi\onalf_(i) h\equégt r\éﬁeive\}\
Result (i) \( ~ Conditional

Fvent 1D [ aN Mandatory (=) Response receiyed

Result () Conditional
Fvent 1D Q Mandatory (=) Response receiyed
(=)

Frror code Mandatory Response receiyed

The fungtions he\parameterssare as follows:

a)
b)
c)

d)
e)

f)

N\

logiga identifies the device in which the event occurred;
EOID (embedded\object ID): specifies which of the embedded objects is transmitting;

ever : cifieg the event that occurred. The value of the event ID is specifigd in the
objertimodel of the sending embedded object;

event parameters: the event parameters are conditional on the type of event. They are
defined in the object model specifications;

result (+): the result (+) parameter is returned with the event ID if the event was
successful;

result (-): the result (=) parameter is returned if the event failed. It returns the event ID and
provides an error code specifying why the event failed.
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Le service action doit étre utilisé pour exécuter les actions spécifiées pour un objet noyé. Par
exemple, ce service d’action peut servir & initier un auto-test. Le tableau 5 décrit les
paramétres définis pour ce service.

Tableau 5 — Paramétres définis pour le service action

Paramétre Demande Indication Réponse Confirmation
Adresse logique — EOID | Obligatoire (=) Demande regue Obligatoire (=) Réponse regue
ID d’action Obligatoire (=) Demande regue Obligatoire (=) Réponse regue
Paraméfres d’action Conditionnel (=) Demande regue
Résultaj (+) Conditionnel

IID d’action Obligatoir

Résultats d’action Conditionnel
Résulta (J) C(t))r |ti(ﬁ4\

ID d’action Obligatoire =

Jode d'erreur ,63&33 ire =

Les fon

a) adrgsse logique:

tions des parameétres sont comme suit:

L'adresse logique est obligatoire da

b) EOI

doivent effectuer I'action;

c) ID d’action: spécifie
le rrIdéle objet;

d) pargmetres d’actiop:
dang le modél

e) résuftat (+):
d’action;

f) résu
Il're
dem

5.2.6 S

Le serv|cerde) chahge
signaler

nvoyée.

Dyés qui

définis

Ametres

échoué.
He cette

ent d'état sur MARCHE doit étre utilisé par un dispositif logique pour
gue’son état passe a MARCHE. Ce service est utilisé par un dispositif qui ne

contient

gu’'un seul objet noye binaire (par exemple UNe eNtree binaire unique). Le tableau 6 décrit les
paramétres définis pour ce service.

Tableau 6 — Parametres définis pour le service de changement d’état sur MARCHE

Parametre

Demande

Indication

Réponse

Confirmation

Adresse logique

Obligatoire

(=) Demande regue

Obligatoire

(=) Réponse regue

Résultat (+)
COS ON ACK

de passage a I'état
de marche)

(accusé de réception

Conditionnel
Obligatoire

(=) Réponse regue
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5.2.5 Action service
The action service shall be used to execute the actions specified for an embedded object. For

example, the action service may be used to initiate a self-test. Table 5 describes the
parameters defined for this service.

Table 5 — Parameters defined for action service

\ction results Conditiona

Parameter Request Indication Response Confirm
Logical address — EOID Mandatory (=) Request received Mandatory (=) Response received
Action ID Mandatory (=) Request received Mandatory (=) Response received
Action garameters Conditional | (=) Request received (

Result (i+) Conditional N
\ction 1D Mandatory =\ Responsgreceiyed
( sponse receiykd

Condifional

Result () \I\
R&sponse receiyed
() Re

\ction ID Mandatory
Frror code y&d{t y onse receiyed

AN

The fungtions of the parameters are as follows:

a) logiqal address: identifies the déyvice\to edquest is to be sent| This is

man

b) EOID (embedded object ID):
actign;

c) actign ID: specifies te a cified in

the ¢bject model;
d) actign parameters: b object
modgl;
e) result (+): the fers;
f) resuft (-): the irns the
actidg
5.2.6 Q
The chg hce of a
change S ON. This service is used by a device which contains only a singlg binary
embedded object (eg. a single binary input). Table 6 describes the parameters defined for this
service.

Table 6 — Parameters defined for change of state ON service

Parameter Request Indication Response Confirm
Logical address Mandatory (=) Request received Mandatory (=) Response received
Result (+) Conditional

COS ON ACK Mandatory (=) Response received
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Les fonctions des parametres sont comme suit:

a) adresse logique: identifie le dispositif dans lequel s’est produit le passage a I'état de
MARCHE;

b) résultat (+): un accusé de réception de changement d'état sur MARCHE (COS ON ACK)
est renvoyé lorsque le changement d’état a réussi;

c) résultat (-): le paramétre résultat (-) n’est pas défini pour ce service.

5.2.7 Service de changement d’état sur ARRET (COS OFF)

Le servj 2 i ilisé ispasitif logique pour
signaler i_me |contient
gu'un s¢ul objet noyé binaire (par exemple une entrée binaire unique)/L écrit les
parameétres définis pour ce service.

Tlableau 7 — Paramétres définis pour le service de changement

Parametre Demande Indication N R%&@e \ é&infirmation

Adressellogique Obligatoire | (=) Demande regue/_\\w}e (>N{éponse recye

Résultat| (+)

OS OFF ACK
hccusé de réception
e changement

‘état sur arrét)

(=) Réponse recle

S Q-0

a) adrgsse logique: ET s’est

produit;
b) résu ) i S CK) est

5.2.8
Ce ser \ 5t utilisé
par un dispositif gui sghtient qu’'un seul objet noyé binaire (par exemple une sortig binaire
unique)] Le tabfe décrit les paramétres définis pour ce service.
Tableau 8 — Parametres définis pour le service d'état écriture sur MARCHE
Paramétre Demande Indication Réponse Confirmation
Adresse logique Obligatoire (=) Demande regue Obligatoire (=) Réponse regue
Résultat (+) Conditionnel
WRITE ON ACK Obligatoire (=) Réponse regue
(accusé de réception
d'écriture sur marche)
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The functions of the parameters are as follows:

a) logical address:

b)

c)

is successful;

identifies the device in which the change of state to ON occurred;

result (-): the result (-) parameter is not defined for this service.

5.2.7 Change of state OFF (COS OFF) service

result (+): a change of state ON acknowledge (COS ON ACK) is returned when the report

The change of state OFF service shall be used by a logical device to report the occurrence of a

change
embed

ed object (e.g. a single binary input). Table 7 describes the paramgeters

fined

e binary
for this

service.
Table 7 — Parameters defined for change of stateﬁ@'g
Parameter Request Indication «ﬁ@\sp nse\ N \ CMm
Logical address Mandatory (=) Request received \Mgnwy\ \Q) R}sponse regeived
Result (1) nditiQnal
¢OS OFF ACK Mandator >:) Response regeived
The fungtions of the parameters are as
a) logiqal address: identifies the devite i to OFF occurred;
b) resuft (+): a change /& dge\(COS OFF ACK) is returned when the
repart is successful;
c) resuft (-) : the resu
52.8 W
This sef e which
containg bscribes
the pars
Parameters defined for write state ON service
Parameter ) Request Indication Response Confirm
Logical|laddréss Mandatory (=) Request received Mandatory (=) Response receiyed
Result (+) Conditional
WRITE ON ACK Mandatory (=) Response received
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Les fonctions des parametres sont comme suit:

a) adresse logique: identifie le dispositif qui doit assumer I’état MARCHE;

b) résultat (+): un accusé de réception d'écriture sur MARCHE (WRITE ON ACK) est renvoyé
lorsque I'écriture a bien été regue;

c) résultat (-): le paramétre résultat (—) n’est pas défini pour ce service.

5.2.9 Service d’état écriture sur ARRET (WRITE OFF)

Ce service doit étre utilisé pour écrire un état ARRET sur un dispositif logique. Il est utilisé par
un dispgpsitif qui ne contient qu'un seul objet noyé bhinaire (par exemple—tne sortie binaire

unique)] Le tableau 9 décrit les parameétres définis pour ce service.

Tableau 9 — Parametres définis pour le service d’état écritur{s\@gE\\

Parameétre Demande Indication Reé)nse (ébelrEtlon
Adresse [ogique Obligatoire (=) Demande recue /O\NJQE\OIrk ‘(—)\erc}ée recle
Résultat |(+) ditionpel

WRITE OFF ACK ligatoire (=)'Réponse regpe
(afccusé de réception
d'Ecriture sur arrét) Ne

Les fon

a) adrgsse logique:

b) résuftat (+): renvoyé
lorsqu’une écriture g

c) résultat (-):

5.3 Prd

NOTE L¢ &fiinit 'unité

de donné liaison de

données.

5.3.1.1

NOTE Clertains types d'’APDU définis supportent tous les services SDS.

Les parties de I'unité APDU qui sont codées sous un format fixe doivent étre comme spécifié
en 5.3.2. Les autres parties de I'unité APDU contiennent un nombre variable de paramétres qui
doivent étre soit des types de données SDS classiques soit des parameétres construits a partir
de ces types. Ces parameétres doivent étre codés conformément aux spécifications données
en 5.3.4.

5.3.1.2 Codage d’'adresse a l'intérieur de 'unité APDU

Le champ adresse doit étre codé dans un format fixe. Chaque composant physique du réseau
doit comporter un ou plusieurs dispositifs logiques, chacun avec leur propre adresse SDS.
Chaque dispositif logique doit contenir un ou plusieurs dispositifs E/S noyés ou d’autres
modéles objets, chacun avec leur propre identificateur d’objet noyé a 5 bits.
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The functions of the parameters are as follows:

a) logical address: identifies the device which is to assume the ON state;

It (+): a write ON acknowledge (WRITE ON ACK) is returned when the write is
successfully received;

b) resu

c) resu

It (-): the result (=) parameter is not defined for this service.

5.2.9 Write state OFF (WRITE OFF) service

This service shall be used to write an OFF state to a logical device. It is used by a device which

contains_anly a single binary emhedded object (e g a single binary output)—Fable 9 d

escribes

the pars

meters defined for this service.
Table 9 — Parameters defined for write state OFF serv x

Parameter Request Indication Res@nse \ \Sanmy

Logical gddress Mandatory (=) Request received /ﬂ}@\u\{or =) F\%\spo}{e recqived
Result (4) ditiohay
WRITE OFF ACK /\Mn ory \(\=) Response recdived
The fungtions of the parameters are ag G
a) logidqal address: identifies the devicet FF state;
b) resuft (+): a write OFF acknowlet ACK) is returned when the |write is
sucdessfully received;
c) resuft (-): the result (-
5.3 SDIS applic
NOTE This subclause tion layer
protocol d
5.3.1 A
5.3.1.1
NOTE A|numbenrgf-definad APDU types supports all SDS services.
APDU parts which are coded in a fixed format shall be as specified in 5.3.2. Other APDU parts
contain hadable numbers of p:\r:\mnfnrc which shall he either of standard SDS data ypes or
constructed from them. These parameters shall be coded according to the specifications given
in 5.3.4.
5.3.1.2 Address coding within the APDU

The address field shall be coded in a fixed format. Each physical component on the network
shall consist of one or more logical devices, each with its own SDS address. Each logical
device shall contain one or more embedded 1/O devices or other object models, each with its

own 5-b

it embedded object identifier.
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5.3.1.3 Adressage SDS dans le cadre du protocole de réseau CAN

Le protocole de la couche d’application SDS (ALP) définit que le bit 10 (ID1g) de l'identificateur
du réseau CAN doit étre le bit de direction/priorité et que les bits 3 & 9 de l'identificateur du
réseau CAN (ID3 a IDg) sont les bits d’adresse logique. Cela permet d’avoir des adresses
logiques comprises entre 0 et 125.

La figure 8 décrit le format de trame du réseau CAN.

| Bits |
BEEEREREEEEEEERES
D10 IDg IDg 1D, IDg IDs 1D, ID3/\“(
o ID, ID, IDo RTR | pLCc; | DLC, | DLC, ?z\"%\
c Octet de données 1 \
t Octet de données 2 \ \
e Octet de données 3 < \

t Octet de données/l/\ A\ \ dgr?;%%sde
s Octet de donnée{s 5 (7 \) CAN
}Kctet de g\cﬁnéggﬁ// /\ \
&Oct d@o?m' s \ NS )\/
T TN

2% _ne “Reuvent pas étre
icationdu réseau CAN.

IEC 1577/2p00

5.32 F

5.3.2.1

L'unité gle don dgtocole de la couche d’application (APDU) doit prendre une des deux
formes He base: pme courte ou la forme longue. Les APDU a forme longue peuvent étre
non fragmeéntées oufragmentées. Une série d'unités APDU fragmentées doit étre utiligée pour
traiter lesvdonnées qui dépaqepnt la taille maximale manipulép par une unité APDU non

fragmentée.

NOTE Tout au long du présent paragraphe, chaque champ et sous-champ de chaque unité APDU sont définis
lorsqu’ils sont mentionnés pour la premiére fois dans la présente norme. Chacune de ces définitions de champ est
précédée d’'un schéma qui montre les champs APDU primaires. Le champ primaire applicable est encadré en gras.
Un champ primaire qui a déja été défini (c’est-a-dire un champ ou un sous-champ) est indiqué par un double cadre.
Les champs inutilisés sont mis a la valeur 0.

Adresse Type de
DIR/PRI I logique I service DLC

IEC 1578/2000
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5.3.1.3 SDS addressing within the CAN protocol

The SDS application layer protocol (ALP) defines that the CAN identifier bit 10 (ID1g) shall be
the direction/priority bit and the CAN identifier bits 3 through 9 (ID3 to IDg) shall be the logical

address bits. This allows logical addresses 0 through 125.

Figure 8 describes the CAN frame format.

| Bits |
|7|6|5|4|3|2|1|0|
B1g 153 153 15 155 155 157 153
CA

B 1D, 1D, 1Dy RTR DLC, DLC, DLC, D/L\<
y Data byte 1 \ \ \/
t Data byte 2 ( \
e Data byte 3 \ \\
s Data byte 4 \ \ ata

Data byte 5/ ~

field

omavyeel S

/\Dat?/ﬁ}\e 7> i (

UQ

NN

the CAN cqntro
address).

not\be used because of

e$sages, reduce the
number of insomi e servu:ed In SDS

\2 IEC 1577
Q AN frame format
532 A »

P000

5.3.2.1

The ap ol data unit shall take one of two basic forms: the short forin or the
long for ARDUs may be non-fragmented or fragmented. A series of fragmented
APDUs s used 0 accommodate data which exceeds the maximum size handlefl by the
non-frag

NOTE T IIUMUIIUUL I.hIO oub\.’:auoc CO\\.:h flC:d (]IIC‘AI oub flC:d Uf Cﬂ\;h APDU ;0 dCflllCd GI. II.D fllol \AVAVAv IR Rl ) Ce In thIS

standard. Each of these field definitions is preceded by a diagram that shows the primary APDU fields. The
applicable primary field has a bold frame. A primary field that has any previous definition (i.e. field or sub-field) has

a double frame. Unused fields shall be set to a 0 value.

DIR/PRI DLC

address type

I Logical I Service

IEC 1578/2000
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5.3.2.2 Spécifications d’APDU de forme courte
5.3.2.2.1 Structure et format

L'’APDU de forme courte doit avoir 44 bits de longueur. SDS doit utiliser 16 de ces bits
(voir figure 9) et les autres sont exploités par le réseau CAN. Les 8 premiers bits de
I'identificateur du réseau CAN doivent étre codés dans le bit direction/priorité (DIR/PRI) et
I'adresse logique. Les 3 bits suivants doivent étre utilisés pour spécifier le type de service. Le
bit de demande de transmission & distance (RTR) doit étre mis a 0. Le code de longueur des
données (DLC) est le nombre d’octets de données réels du réseau CAN. Pour les unités APDU
de forme courte, le code DLC doit étre mis a 0, étant donné qu’aucun des octets de données
du réseau CAN n’est utilisé.

| Bits |
[l 7 [ e [ 5 [ 4 [ 3 [ 2 [ 1 [ o aN

DI{E/?}RI Adresse logique {0 ... 125} Ntéte Ehtate
Type de service {0 ... 7} |RTR = 0] Code de longueur de donnégs >0 A \QQ
\ \)\E,Q/1579 2000

Figure 9 - Structure d’'unité APDU de f e te

5.3.2.2.2 Champ direction/priorité (DIR/PRI)

| Adresse Type de
logique service

I DIR/P

Dans lep unités APDU de forme court rapport
au contenu du champ agfesse Jogig adresse
contient égal a 0, le champ adresse contjent une

e forme courte, un message adrgssé de

5.3.2.2.

oot
DIR/P \fsi%/ice DLC

IEC 1581/2000

Pour I'upi Qroe courte, les bits 3 a 9 (ID3 a IDg) d’identificateur de résefau CAN
doivent |é d’adresse logique. Cela fournit 7 bits d’adresse et permet les gdresses
logiqueq le niveau de priorité programmé par le bit DIR/PRI, le champ [adresse
logique [doitdéterminer la priorité d’accés dans le systéeme SDS. L'adresse ayant le plus petit

numeéro doitavoir te ptus traut Tmiveau de priornite:

5.3.2.2.4 Champ type de service

DIR/PRI

Adresse I Type de I DLC

logique service

IEC 1582/2000

Le deuxiéme octet de I'unité APDU de forme courte doit contenir le type de service qui identifie
le type de message de forme courte. Les dispositifs qui ne contiennent qu’'un seul objet noyé
binaire doivent utiliser les types de service de forme courte. Les valeurs de ce type doivent étre
codées dans les bits de données 5 a 7 du deuxiéme octet (CAN IDg & ID5). Le tableau 10 décrit
les valeurs des types de service de forme courte.


https://iecnorm.com/api/?name=977955e9934af951f64b404111bf5e4f

62026-5 0O IEC:2000 - 47 —

5.3.2.2 Short form APDU specifications
5.3.2.2.1 Structure and format

The short form APDU shall be 44 bits in length. SDS shall use 16 of these bits (see figure 9)
and the remainder is used by CAN. The first 8 bits of the CAN identifier shall be coded with the
direction/priority (DIR/PRI) bit and logical address. The next 3 bits shall be used to specify the
service type. The remote transmission request (RTR) bit shall be set to 0. The data length code
(DLC) is the number of actual CAN data bytes. For short form APDUs, the DLC shall be 0, as
none of the CAN data bytes are used.

| Bits |
M7 T 6T 5T 21T 3T 2T 1101,

DIR/PRI Logical address {0 ... 125}
{0.1}

AN Q BS
Service type {0 ... 7} [RTR=0] Data length code = 0 N\ \e der \h der

. I 159412000
Figure 9 - Short form APDU structur

5.3.2.2.2 Direction/priority (DIR/PRI) field

Logical Service

I DIR/PRI I address type

In short{form APDUs, the DIR/PRI bit s ' ection with respect to the|content
of the Idgical address field. If the DIR/RRI bit is ress field contains a source address.
If the DIR/PRI bit is 0, the address fiel ination address. In short form APDUs, a
destinatjon addressed megsage igher prioritythan a source addressed messalge.

5.3.2.2.B Logical addressfi x

Logic A Sexvice
DIR/PRI I addxées '\typ 9y DLC

IEC 1581/2000

For the U/the N identifier bits 3 through 9 (ID3 to IDg) shall be th¢ logical
address| ides 7 address bits and permits logical addresses 0 to 125. Wjthin the
priority /PRI bit, the logical address field shall determine the priority for

access address number shall have the highest priority.

5.3.2.2.4 (Service typge field

DIR/PRI DLC

address type

Logical I Service I

IEC 1582/2000

The second byte of the short form APDU shall include the service type that identifies the short
form message type. Devices which contain only a single binary embedded object shall use the
short form service types. The type values shall be encoded in data bits 5 to 7 of the second
byte (CAN IDg to ID5). Table 10 describes the short form service type values.
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Tableau 10 - Valeurs des types de service de forme courte

62026-5 00 CEI:2000

Nom

Valeur

Code

ID, | 1D, | 1D,

Changement d’état sur ARRET

Changement d’état sur MARCHE

Accusé de réception de changement d’état sur ARRET
Accusé de réception de changement d’état sur MARCHE
Etat écriture sur ARRET

Etat écriture sur MARCHE

(0)
)
(2)
3
4)
(5)

0

0

Accusé de réception d'état écriture sur ARRET

Accusé de réception d'état écriture sur MARCHE

(6)
(7

P = » O O O

7H>JOI—‘HOO

/0 [ o »r o

5.3.2.2.5 Champ code longueur de données (DLC)
Adresse Type de
DIR/PRI logique service
Le champ DLC doit représenter la longueuxe
Pour leq unités APDU de forme courte, lexchaimp™
5.3.2.3
5.3.2.3.1 Structure et for
L'unité APDU de form
plus dipformati
forme Igngue se

de donne

2dessitent

PDU de
code de
der aux
PDU est
service.
noyé et

.|lLe code

CAN. Le

teur de

fragme tatlon Le champ EOID détient I |dent|f|cateur de I'objet noyé. Le champ paramgptres de

service detient l'identificateur de service et/ou d’autres parametres de service. Le champ
parametres de service est codé dans le deuxiéme octet de données du réseau CAN (certaines
unités APDU peuvent utiliser plusieurs octets pour leurs paramétres de service). Le format des
parameétres de service dépend du type de service.
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5.3.2.2.

Table 10 — Short form service type values

Name Value Coding
ID, IDq IDg
Change of state OFF (0) 0 0 0
Change of state ON (1) 0 0 1
Change of state OFF ACK (2) 0 1 0
Change of state ON ACK (3) 0 1 1
Write state OFF (4) 1 0 0
Write state QN (5) 1 O 1
Write state OFF ACK (6) 1 1 0
Write state ON ACK (7 N i\ 1

DIR/P

6 Data length code (DLC) field @
Logical Service
! address type | bLC |

The DL
DLC fie

5.3.2.3
5.3.2.3.

The lon
the sho

that thel long form

objects

IE@

000
C field shall represent the CAN eld lepgth 5. For short form APL

d shall be 0.

Long form APDU specification

| Structure and format

j form APRU (S FlO iS % or messages that require more informat
t form APDD ' ] form APDU is distinguished from the shor

in devices,{

Us, the

on than
form in
access
PDU is
rmation
service

he data
blds the

compos pessing and service information. The primary infg
consistq iCal address, embedded object identifier and

parame

The senw c the type of the APDU. The RTR bit shall be set to 0. T

length ¢ indi 3y the’number of CAN data bytes. The service specifiers field h
request and \fragmentation indicator sub-fields. The EOID field holds the enpbedded
object i

parame

service
APDUs

+entifier. The/service parameters field holds the service identifier and/or other
ers? The service parameters field is coded in the second CAN data byte (some

may use more than a single byte for their service parameters). The format of the service

parame

ters is dependent on the service type.


https://iecnorm.com/api/?name=977955e9934af951f64b404111bf5e4f

- 50—

62026-5 00 CEI:2000

| Bits |
7 e s 1 4 T 3 1 2 [ 1 ] o |
DI{E/?}RI Adresse logique { valeur 0 ... 125} En-téte
Type de service {0 ... 7} RTR =0 | Code de longueur de données {2 ... 8} CAN En-téte
(@) Spécificateurs de service EOID SDS
c Parametres de service Champ
t des
e données
t Données CAN Champ
S (6 octets maximum) des
données
| SDS
EC 1584/2000
Figure 10 — Format d’'unité APDU de forme longu
5.3.2.3.2 Champ direction/priorité (DIR/PRI) (générique)
DIR/PRI Adresse Type de DLC Spécificateué\ &\ \R{ras?tres b .
logique service de serfice N des&rvice onnees
\) IEC 1585/2000
Dans ume unité APDU de forme longu @vic lecture, écriture, dction et
événemeent, le bit DIR/PRI détermin avcontenu du champ jadresse
logique.[Si ce bit DIR/PRI est égal a 1, gSSe sontient une adresse de source et, si
le bit DIR/PRI est égal & 0, le champ adr se de destination.
5.3.2.3.83 Champ adresse&e énéri
|
Adresse e de ~Specificateurs Parametres .
DIR/PRI I Iogi}p{e VQ{»@ \\S\ de service EOID de service ponnees
IEC 1586/2000
L'unité au CAN
comme 'gvoir les
adresse] |veau de priorité programmé par le bit DIR/PRI l¢ champ
adresse est bas,
plus la grj
5.3.2.3. ervice (générique)
Adresse I Type de I Spécificateurs Paramétres .
DIR/PRI logique I service I BEC de service =OHB de service onnees

IEC 1587/2000

Les types de service de forme longue comprennent: lecture, écriture, action et événement (voir

tableau 11).


https://iecnorm.com/api/?name=977955e9934af951f64b404111bf5e4f

62026-5 00 IEC:2000 —-51 -
| Bits |
7 e s 1 4 3 1 2 [ 1 ] o |
DI{E{lP}RI Logical address { value 0 ... 125} CAN
Service ype (0. 7 RTR=0 | Data length code {2 ... 8} header | gpg
B Service specifiers EOID header
y Service parameters CAN
t data
e field
s Data SDS
(6 bytes maximum) data
field
L V4
IEC 1584/2000
Figure 10 - Long form APDU format
5.3.2.3.2 Direction/priority (DIR/PRI) field (generic)
DIR/PRI Logical Service DLC Seryite N O& \sy{ce Dat
address type sp ifie;s\ arameters ata
\) IEC 1585/2000
In a long form APDU for service types e he DIR/PRI bit determines
the direftion with respect to the conte e oglc | ad ess field. If the DIR/PRI bit |s 1, the
address| field contains a source address and, s 0, the address field ¢ontains
a destinjation address.
5.3.2.3.8 Logical addrest
DIR/PRI ogigcal r ice C Service EOID Service Dat
d{%} pe specifiers parameters ata
IEC 1586/2000
The lon N identifier bits 3 through 9 (ID3 to IDg) as the logical jaddress
bits. Th d permits logical addresses 0 to 125. Within thg priority
level se pgical address field determines the priority for access|to SDS.
The low e higher the priority.
5.3.2.3. (generic)
Logical Service Service Service
DIR/PRI address I type I DLC Specitiers EQib parameters Data

The long form service types include: read, write, action and event (see table 11).

IEC 1587/2000
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Tableau 11 - Types de service de forme longue
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Code

Nom Valeur

| 1D, | 1D,

N

Réservé (0)
1)
(2)
(3)
(4)
(5)

Réservé
Réservé
Réservé
Ecriture

Lecture

Action

(6)
(M)

 » - » O o o o|0O
P P O O rr r O O

Evénement

5.3.2.3.p Champ code de longueur de données (DLC) (gén \
Adresse Type de DLC Spécjficat rs\ x rametres
DIR/PRI logique service de erv@ \QI N_Ae service ponnées
o @
IEC 1588/2000

Les bits| de données 0 a 3 du deuxié ité DU de forme longue contiepnent le
champ tode de longueur de données, octets de données d{ réseau
CAN. Une unité APDU de forme longGe a au octets de données de résepu CAN
(cela co ramétres de service et les dlonnées

Mmprend les spécificateurs de servicg, REQIE
optionnglles). La gamme va

entre 2

Tableau 12 - Codes de’l
3 \\m\\
N

bt 8 (voir tableau

8es pour des unités APDU de forme longue

5e situe

Code (bits)
3 | 2 | 1 | 0
OM‘{E 0 0 0 0
Nop valide 0 0 0 1
(2) 0 0 1 0
(3) 0 0 1 1
(4) 0 1 0 0
(5) 0 1 0 1
©) 0 T T 0
) 0 1 1 1
(8) 1 0 0 0
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Table 11 - Long form service types

Coding
Name Value D, D, Do
Reserved (0) 0 0 0
Reserved (1) 0 0 1
Reserved (2) 0 1 0
Reserved (3) 0 1 1
Write 4) 1 0 0
Read (L—x) 1 Q 1
Action (6) 1 1 0 /\(
Event (7) 1 1 }/\
5.3.2.3.5 Data length code (DLC) field (generic) \
e e ot | pereee ||| owa
IEC 1588/2000
Data bits 0 through 3 of the second byte eNong Yorm MPDU ¢omprise the data length code
field, that indicates the number of CAN da y APDU has at least 2 CAN data
bytes (this includes the service speciffers, EOI € service parameters and optional data).
The valid DLC range in a long form APDBU | i ive (see table 12).
Tablex12 bk codes of long form APDUs
O s K
) Not 0 0 0 0
Not vali 0 0 0 1
(2) 0 0 1 0
3) 0 0 1 1
(4) 0 1 0 0
(5) 0 1 0 1
(8) 0 1 1 0
(7) 0 1 1 1
(8) 1 0 0 0
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5.3.2.3.6 Champ spécificateurs de service (générique)

Adresse Type de

DIR/PRI logique service

DLC Données

de service EOID de service

ISpe’cificateurs I Parameétres

IEC 1589/2000

Les spécificateurs de service sont les sous-champs demande/réponse et indicateur de
fragmentation.

Le sous-champ demande/réponse, qui correspond aux bits 6 et 7 du champ spécificateurs de
service, spécifie si le message est une demande, une réponse réussie ou une réponse erronée
(voir tahteat—13)-

Tableau 13 - Sous-champ demande/réponse pour unités APDU?e\orm lohgue

LB\
NG

Demande/Réponse Valeur
Demande (0) &
Réponse réussie 1)

Réponse erronée

Réservé

Un mespage de demande requiert un sefvice spécifigueNde la part d'un prestataire de sprvice.

Un mespsage de réponse ie Amch itik initiateur que le service demangé a été

réalisé avec succes.
Un megsage de réponse > i dispositif initiateur qu’une erreur s’est produite
pendan{ le trait i \JIn champ séparé de données achemine pn code
d’erreur|(voir figure’1

N _
| AN DNAT |
[ 7] T o~6N\ M6\~ [ 3 | 2 [ 1 | o |

>

o N\ A \2 En-téte

c Serviae /N N\ | Code de longueur de données {2 ... 8} CAN En-téte

t RIR = EreMroNN | 7\ sSDS

e N\ Parametres de service Données

t N\ Code d’erreur CAN Données|

IEC 1590/2000

Figure 11 = Formatl AFDU de reponse erronee

La position du code d’erreur dans le format APDU peut varier en fonction du type de service,
étant donné la variation dans la longueur du champ des paramétres de service.

Les spécifications concernant les codes d’erreurs SDS sont données en 5.3.3. Le type de
données de code d’erreur est un entier 8 sans signe.

Le sous-champ indicateur de fragmentation (FI), bit 5 du champ spécificateurs de service,
spécifie si le format APDU est fragmenté ou non fragmenté. L'indicateur de fragmentation a la
valeur 0 pour les unités APDU non fragmentées et la valeur 1 pour les unités APDU
fragmentées (voir tableau 14).
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5.3.2.3.6 Service specifiers field (generic)

DIR/PRI

address type bLC specifiers EOID parameters Data

Logical Service I Service I Service

IEC 1589/2000

The service specifiers consist of the request/response and fragmentation indicator sub-fields.

The request/response sub-field, bits 6 and 7 of the service specifiers field, specifies whether
the message is a request, a successful response or an error response (see table 13).

Table 13 — Request/response sub-field for long form APDU

BN,
AN
Request (0) 0 \

Successful response (1) < 1
Error response 1
Reserved (3)/\ 1 1

A requept message requests a specifi

Request/Response Value

a service prgvider.

A succgssful response message notifi
been successfully completed.

evice that the requested service has

An errof response message\notiies_theNgik ice that an error has occurred dyring the
processjng of the request ' sarate data field carries an error cofle (see
figure 11). (\

| Bits |

[ 7] T 6 NJ N5\ AV 3 | 2 | 1 | o |
B [ S\ N /A CAN
y \ 7 | Data length code {2 ... 8} header || SDS
t R/IR =€rror N\ [\,~ ) CAN header
e LN Service parameters data

K_ \ A \ Error code Data

\ IEC 1590/2000
Figure 11 - Error response APDU format

The position of the error code in the APDU format may vary with respect to the service type
due to variation in the length of the service parameters field.

SDS error code specifications are given in 5.3.3. The error code data type is an unsigned 8
integer.

The fragmentation indicator (FI) sub-field, bit 5 of the service specifiers field, specifies whether
the APDU format is fragmented or non-fragmented. The fragmentation indicator has value O for
non-fragmented APDUs and value 1 for fragmented APDUs (see table 14).
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Tableau 14 - Sous-champ indicateur de fragmentation

Indicateur de fragmentation

Valeur

Bit

Format APDU non fragmenté

Format APDU fragmenté

(0)
(1)

5.3.2.3.7 Champ identificateur d’objet noyé (EOID) (générique)

L
Adresse Type de Spécificateurs Namétres .
DIR/PRI logique service bLC de service EOID de se(rVM‘{a N ponnees
IEC 1591/2000
Les bitd 0 a 4 du premier octet de données du réseau CAN for d’objets
noyés. Cet identificateur est un sélecteur utilisé pour distingyer adresseé
par l'unité APDU particuliére (voir tableau 15).
Tableau 15 — Champ identifica(é_dw\\
) \\h@
e Ra \M\g é% |< ! F>
0) 0 N v—" o0
(1) 0 0 0 1
1 0
1 1
5.3.2.3.8 Paramé{ve\de ervi
Adress ypeXde Spécificateurs Paramétres .
DIR/PRI \%%& \g&p}ge DLC de service EOID I de service I ponnees
NS [N
\ IEC 1592/2000
Le champ patatetres de service détermine la maniere dont une unité APDU sera) traitée.
Sa définjition varie onction du type de service.

5.3.3 Codes d’erreurs

Lorsque les spécificateurs de service indiquent que le message est une réponse erronée, la
partie données de l'unité APDU doit contenir un code d’erreur comme indiqué au tableau 16.
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Table 14 - Fragmentation indicator (FI) sub-field

Fragmentation indicator Value Bit
5
Non-fragmented APDU format (0) 0
Fragmented APDU format (1) 1

5.3.2.3.7 Embedded object identifier (EOID) field (generic)

Logical Service Service /\§ervice
DIR/PRI address type bLC specifiers | EQID | paranqms N Data
\{ IEC 1591/2000
Bits 0 4 inclusive of the first CAN data byte form the e jest identifier. This
identifief is a selector used to distinguish the specific e a sed by the
particular APDU (see table 15).
Table 15 - Embedded objecm
| ANSET LS
Value N
SO N S N e
(0) 0 o, v—"0
(1) 0 1
(3 1 0
1) 1 1
5.3.2.3.8 Service<pxm ersNgener
Logt ervice Service Service
DIR/PRI \%ﬁ% v DLC specifiers EOID Iparameters I Data
S IS
\ \) IEC  1592/2000
The serpice parametexs field determines how an APDU will be processed. Its definition varies
according to the sexyige type.

5.3.3 Error codes

When the service specifiers indicate that the message is an error response, the data portion of
the APDU shall contain an error code as shown in table 16.
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Tableau 16 — Codes d’erreurs APDU

d,COde Désignation du code d’erreur Définition
erreur
0 Service non disponible Le type de service était {0 ... 3} avec DLC (code de longueur
de données CAN) >0
1 Parameétres de service illégal Demande de parameétres d’'un service qui n'existe pas dans cet objet
2 Variable a lecture uniquement Une action d’écriture a été demandée sur une variable a lecture
uniguement
3 Données illégales Les données d’une variable spécifique sont incorrectes
4 Erreur de lecture EEPROM Erreur de mémoire non volatile .
5 Temps écoulé La ressource n’était pas disponible A
6 Impossibilité de réponse La demande n'a pas pu étre honorée/a xe more im}@{;ibilité
de réponse g/\
7 Objet noyé non disponible L’'objet noyé adressé n’est pa;/db%}r@le\ \
8 Objet illégal Valeur EOID hors limite Wkdlsp\(\)ét}}&lob@ue\/
9 DLC illégal La valeur DLC ne corresﬂqu}a.%u\u}m&re @)ctets de données
N\
10-253 | | Réservé / \
254 Temps service ALP écoulé Pas de réponse la un\mgssageNde Me dans la limite
de temps SQ@:\}Q e
255 Autre réseau

5.3.4 Tlypes de données

5.34.1

Les typ
chaque
parameé
types. U
pour ch
de l'oct

les paraT

- Book
-  Enti
-  Enti

-  Non

Br avec signe

Généralités

bre réel

A
Al}lﬂeréu\r\au@ivea&du\ﬁégea’u/
N

&finis par les spécifications de l'objet ngdyé pour
variables dans l'unit¢é APDU contiennent des
Jede ces
ISB) et,
entiere

commencant par l'octet le plus significatif (
le bit le plus significatif et en justifiant la valeu

“Le codage pour chaque type de données est dégrit dans

- Chai

5.3.4.2

ne de caracteres

Valeur booléenne

Une valeur booléenne doit étre codée dans un seul octet avec la valeur 0x00 pour FAUX et
0x01 pour VRAL
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Table 16 — APDU error codes

E(r)rdoer Error code name Definition
0 Service not available Service type was {0 ... 3} with DLC (CAN data length code) > 0
1 lllegal service parameters Requested service parameters do not exist in this object
2 Read only variable A write action was requested of a read-only variable
3 lllegal data The data for a specific variable is incorrect
4 EEPROM read error Non-volatile memory error
5 Time out Resource was not available
6 Unable to respond Request could not be honoured at this tlpw\e( unable\to_respond
7 Embedded object unavailable The embedded object addressed is %va;ilaﬁ
8 lllegal object EOID value out of range for IogicaIQ{evi\S{s \
9 lllegal DLC DLC value does not match da(é M\un\t\ \ \
10-253 | | Reserved \ \
254 ALP service time-out No response to a rws\%w\qmj})ecmed time limit
255 Other network Other network Ie}/el error \

5.3.4 Data types

5.34.1

SDS d

(MSB)

significgnt byte

the sub

- Boo
- Uns
- Sign
- Rea
- Cha

5.3.4.2

General

lauses.

service
DS base
icant byte
ificant bit first with the entire value of the least
each data type is described in the follpwing of

A boolean value shall be coded in a single byte with the value 0x00 for FALSE and 0x01 for

TRUE.
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Entier 8 sans signe

Le type de donnée entier 8 sans signe doit étre codé en tant que nombres binaires dans la
plage de 0 & 255. Les éléments de données d’entiers sans signe doivent étre codés dans un

octet (8

5.3.4.4

Les éléments de données doivent étre codés dans deux octets

65 535.

5.3.4.5

Les élé
maxima

5.3.4.6

bits). Par exemple, la valeur décimale 70 est codée 0x46 (voir figure 12).

| Bits |

IEC 1593/2000

Figure 12 — Entier o sans signe

Entier 16 sans signe

s la\pl
Par exemple, la valeur 258 est codée 0x0102 (voir figu

| s \\\|
|7l e [ s [ a|A L] n
o e |1

MSB o | o | o[ o\0/
LSB o | o a [0\ [P0 6 ) o
\_/ IEC 1594/2000

Figure - Entie ans\signe

Entier 32 sans si

ments de don
e de 4 294 967(295¢

|
QQ\ “€>2| EEEEEEE

0
0
0
0

8s_dans quatre octets (32 bits) avec un
leur 8 262 est codée 0x00002046 (voir fig

N
[N

o|lo|o| o
R |lO|]O| O

IEC 1595/2000

Figure 14 — Entier 32 sans signe

de 0 a

b valeur
ure 14).

Entier 8 avec sighe

Les entiers avec signe doivent étre codés en tant que nombres binaires en utilisant la notation
complémentaire & 2. La valeur d’'un entier 8 avec signe nécessite un octet et, pour les valeurs
négatives, le bit 7 de données doit prendre la valeur 1. La figure 15 montre la valeur d'un
entier 8 avec signe correspondant a —127 en décimal, codée avec le bit 7 de données indiquant
la valeur du bit de signe comme négative.
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5.3.4.3 Unsigned 8 integer

The data type unsigned 8 integer shall be coded as binary nhumbers in the range of 0 to 255.
Unsigned integer data elements shall be coded in one byte (8 bits). For example, the decimal

value 70 is coded as 0x46 (see figure 12).

IEC 1593/2000

Figure 12 = uUnsighed o Integer

5.3.4.4 |Unsigned 16 integer

Data el¢ments shall be coded in two bytes (16 bits) in the rang
the value 258 is coded as 0x0102 (see figure 13).

f

to 35.

| Bits

R

N
|7 lels e/ LN
9<

MSB 0 0 0 Of‘ \V

AN

LSB 0 0 \@\(0\\80 &\)‘\1,/

OI—'\P/

N/

Figure - Unsignet\16 mteger

N

5.3.4.5 |Unsigned 32 integer

Data el¢ements shall bg sode
0

IEC 1594/2000

For example, a va%fe f8

QQ\ D CEEAERER

N T o |
MB\})\O 0 0 0 0 0 0
x \Q/O 0 0 0 0 0 0

0 0 1 0 0 0 0 0
\SB 0 1 0 0 0 1 1 0

Figure 14 — Unsigned 32 integer

IEC 1595/2000

(0)

bits) with a maximum value of 4 294 {
0002046 (see figure 14).

xample,

D67 295.

5.3.4.6 Signed 8 integer

Signed integers shall be coded as binary numbers using 2’s complement notation. A signed 8
integer value requires 1 byte and, for negative values, data bit 7 shall be 1. Figure 15 shows
the signed 8 integer value representing —127 decimal, coded with data bit 7 indicating the sign

bit value as negative.
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IEC 1596/2000

Figure 15 — Entier 8 avec signe

5.3.4.7 Entier 16 avec signe

Une valeur d’entier 16 avec signe nécessite 2 octets et, pour les valeurs négatives, le bit 7 de
donnéeg fgmificat i : ntre les
valeurs des bits d’'un nombre négatif 0x46.

| ais N
| 7 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 Mo
MSB 1 1 1 1 1 (f\ \{ N3
LSB 1 0 1 1 1 0 ﬁ\

W 1597/2000

%

5.3.4.8 |Entier 32 avec signe

Une valeur d'entier 32 avec signe nécessite 4 octe pour les valeurs négatives, le |bit 7 de
donnéeq de I'octet le plus significatif (MSB) dfitpreftiteMa valeur 1. La figure 17 montre leg valeurs
des bits|d’'une valeur positi\gégilefr-z\x 414 i se présente sous la forme codée 0x00202046.

N

(\ N
hePe pa [z ]2 ] o]
\}}\VO 1 0
< N T/ 1 | o

o|lo|o| o
R |lO|]O| O
mr|lO|]O| O
o|lo|oOo| oo

IEC 1598/2000

Figure 17 - Entier 32 avec signe

5.3.4.9 [Nombres reels

Les nombres réels a simple précision doivent étre codés dans quatre octets. Aucun nombre
réel & double précision ne doit étre supporté (voir figure 18).

| Bits |
BEEEEEEREREREERER
@) Signe Exposant
¢ EXP Mantisse
t
e Mantisse
t Mantisse

IEC 1599/2000

Figure 18 — Nombres réels
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"6 |5 |

1

0

0 0 0 0 0

5.3.4.7 Signed 16 integer

Figure 15 - Signed 8 integer

IEC 1596/2000

A signed 16 integer value requires 2 bytes and, for negative values, data bit 7 of the most

significa

5.3.4.8
A signe
significa
21054

5.3.4.9

Realnu

Single g

Bits

AN

|7 e s | a]|s] 2] 1N ¥

MSB
LSB

1 1 1 1 1

N

ega

alues, data bit 7 of t
Re bit values for a positive

0 1 1 1 Q \1\ \ 0‘\>
\ IE} 1597/2000

7
o

1| o |

(0 B\,o 0 0 0 0
o\}{) 0 0 0 0 0

< N O 0>1 0 0 0 0 0
LSB }\1 0 0 0 1 1 0

ers

Figure 17 - Signed 32 integer

IEC 1598/2000

recision real numbers shall be coded in four bytes. No double precision real 1

he most
alue of

umbers

shall be supported (see figure 18).

| Bits |
| v el s a3z || o|
B Sign Exponent
y EXP Mantissa
Mantissa
Mantissa

Figure 18 — Real numbers

IEC 1599/2000
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5.3.4.10 Chaines de caractéres

Chaque caractére doit étre codé dans un octet en utilisant sa valeur ASCII.

5.4 Unités APDU de SDS noyées dans des trames de réseau CAN

Les APDU de SDS doivent étre formatés dans des trames CAN, comme montré dans les
exemples donnés a la figure 19, a la figure 20 et a la figure 21.

| 44 bits (sans bits STUFF) |

| En-téte SDS | Bas de page SDS | Champs SDS
[ En-téte AN [ Bas de page CAN | Champs CAN
SOF| DIR/ | Adresse Type RTR, DLC |CRC|ACK|EOF | Désignation du ch
PRI logique de service RBO
1 il 7 3 3 4 16 2 7 | Bits/Champ
1 | {o,} [{O0...125} {0..7} 0 {0} - - — |Plage de valeu
| Bits |
2] 1] o]
| DLC =0 |
COS OFF 0 0 0
COS ON 0 0 1
CO$ OFF ACK 0 1 0
CQs ON ACK 0 1 1
WRITE OFF 1 0 0
WRITE ON 1 0 1
WRITE OFF ACK | 1 1 |\
WRITE ON ACK 1 ] 1 1
NOTE 1 uveh{ pas étre\podifiés.
NOTE 2 éfinres a spécification 1ISO 11898 de réseau CAN.
SOF
RTR de de transmission a distance)
CRC ation de redondance cyclique)
ACK d’accusé de réception)
EOF
IEC 1600/2000
Figure 19 — APDU de forme courte de SDS
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5.3.4.10 Character strings

Each character shall be coded in one byte using its ASCII value.

5.4 SDS APDUs embedded in CAN frames

SDS APDUs shall be embedded in CAN frames, as shown in the examples given in figure 19,
figure 20 and figure 21.

| 44 bits (without STUFF bits) |

[ sDs header | sDsfooter |sDs fields
[ CAN heaffer [ CANTooter  [CAN Tields
SOF| DIR/ | Logical Service RTR, DLC |CRC|ACK|EOF | Field name
PRI | address type RBO
1 il 7 3 3 4 16 2 7 | Bits/Field
1 | {o,} [{O0...125} {0..7} 0 {0} - - — |Value range

| Bits |

211 ]o|

| DLC=0 |
COSOFF [ 0 0 0
COSON [ 0 0 1
CO$OFFACK [ 0 1 0
CSONACK | 0 1 1
WRITEOFF | 1 0 0
WRITEON | 1 0 1
WRITE OFF ACK | 1 171\
WRITE ONACK | 1 1 1

NOTE 1 |[ltalicised fields may n
NOTE 2 |The followi
SOF Start of frame

RTR
CRC
ACK
EOF

inNthe/CAN specification 1ISO 11898.

IEC 1600/2000

Figure 19 - SDS short form APDU
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108 bits (sans bits STUFF)

| Bas de page SDS I Champs SDS

[ En-téte SDS [ Champ de données SDS
[ En-téte CAN | Champ de données CAN
SOF| DIR/ | Adresse Type de RTR, DLE A~ |Modificateur, [Paramétres | Données | Données |Données pPonnées [Données Données TRC|ACK |EOF
PRI logique service RBO APDU de service
1 1 7 3 3 1 /8 / 8 8 8 8 8 8 8 16| 2| 7
1 [fo3 Jfo..125/ | {0..7} 0 .18y [{0/=2557 [0,/ 255} {0..255} {0..255} {0..255} {p..255} {p..255} {¢#..255} F| I LI p
V4
ig DU de forme longue de SDS
| 188 bijs’(sans'bits STUFFPY” |
[ En-téte SDS / ( | \ Champ de données SDS |
[ En-téte cAN | \ / Champ 9(9 données CAN |
SOF| DIR/ | Adresse Type RTR, | D|C [Modificateur [Paramétr Nurhiér t nnges j)onnées Données pPonnées |CRC|ACK|EOF
PRI logique de service RBO APDU de service d oeftets
meny/
1 1 7 3 3 1 8 8 e/ 7 g 8 8 8 16| 2] 7
1 [fo3 Jfo..125¢ | {0..7} 0 [{2.lsy J{o..255) f0..255} Jo..63} f0..055% {0 7258} {b..255} {#..255} {¢..255} [ T I p
Bits [
21110 716
DLC £0 RRE
RESERVE |[0[0] 0 DEMANDE [0 |0 | NON FRAGMENTES
RESERVE [0 |01 REPONSE REUSSIE [0 | 1 FRAGMENTES
RESERVE |[0[1]0 REPONSE ERRONEE |1 |0
RESERVE |0 ]1]1 RESERVE |1 |1 Ed
ECRITURE [1]o0]0 4
LECTURE |1 ][0 |1 oBJET 29 1 1 0
ACTION [1]1]0 OBJET30 |1 |1 41 0
EVENEMENT [1]1]1 oBJET31 |1 |d 1 /1A

NOTE Les champs en italiques ne peuvent pas

Stre modifiés

Figure 21 — APDU fragmentée de forme longue de SDS

| Bas de page CAN | Champs CAN

Désignation du champ

Bits/Champ
a ge devaleurs
IEC 1601/2000

Bas de page SDS | Champs SDS
Bas de page CAN | Champs CAN

Désignation du champ

Bits/Champ
a ge de valeurs

IEC 1602/2000

000¢:130 [0 S-9¢0¢29
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| 108 bits (without STUFF bits) |

| SDS header | SDS data field | sDSfooter  BDS fields
[ CAN header CAN data field CAN footer CAN fields
SOF| DIR/ | Logical Service RTR, DLC AI;I?A> Service Data Data Data Data Data Data PRC|ACK | EOF | Field name
PRI | address type RBO fier parameters
1 1 7 3 3 i /8 8 8 8 8 8 8 16 2 7 | Bits/Field
1 | {0,1} [{0... 125} {0..7} 0 {2..]8} {0 /255} 0 ... 255} .. 255} ..255} {p..255} {0..255} {@..255} r t VBl uerange
Q IEC 1601/2000
i SDS long form APDU
| um.tw.thws«y@ |
[ SDs header / / | P\ SDS data field | T sDs footer BDs fields
[ cAN header | \ / CAN data field [ [cAN footer AN fields
SOF| DIR/ | Logical Service | RTR, | D|C APDU Servicé I;r%gﬁp?l/ /gﬂta \D}ta/ Data Data Data CRC|ACK|EOF]| Field name
PRI | address type RBO modifier  |parameter: mber es
1 1 7 3 3 m 8 8 P 7 8 "8 8 8 8 16 | 2 | 7 | Bits/Field
1 [{013[{0..125) | {0..7} 0 [{2.]8 [{0..255y fo..2550 fo.Ne3y” {d.7285} AD.. 285, {P..255} {0..255} {0..255} | + I VAl uerange

/) T

Bits [ its \ |
210 716 5 4l3l2]1]0]
DLC 20 RRE Fl Q > EOID |
RESERVED [0]0]0 REQUEST [0 0] NON-FRAGMENTED [ 0 Jecro/[ofolqfo]o
RESERVED [0]o0]1 SUCCESSFUL [0 1 FRAGMENTED | 1 OBJECTA™ |6 10 [0 0 |1
RESPONSE //
RESERVED [0]1]0 HRROR RESPONSE [1]0 OBJELT2 [ef 0fof1
RESERVED [0]1]1 RESERVED [1]1 OBJECT 31 g 0
WRITE (1 ]0|0]| | Y - |G -
READ [1[0]1 OBJECT 29{[ 1 LA @)oo | 1
ACTION [1]1]0 oBJECT30 M [1 M ]94 0/
EVENT [1]1]1 OBJECT31 [1 |[X |1}
L . C 1602/2000
NOTE Italicised fields may not be changed. / e

Figure 21 - SDS long form fragmented APDU

000¢:031 00 §-9¢0¢9
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5.5 Exemples d’APDU de forme courte

La figure 22 et la figure 23 sont des exemples d’APDU de forme courte.

62026-5 00 CEI:2000

| En-téte SDS |
| En-téte CAN | Bas de page CAN |
SOF |DIR/PRI| Adresse |Typede| RTR | Réservé DLC CRC | ACK | EOF | Désignation du champ
logique service RB1,RBO
1 1 7 3 1 2 4 16 2 7 Bits/Champ
— 1 001 1001 000 0 — 0000 — — — | Valeurs (binaires)
- DIR = 25 COos Pas - Pas de - - - Description
depuis OFF utilisé données
adresse
logique
e TBa2/2000
Figure 22 — APDU COS OFF depuis adresse logique 25
[ En-tete sOs |
[ En-téte JAN | Bas de page CAN
SOF |DIR/PRI| Adresse |Typede| RTR | Réservé DLC CRC | ACK
logique service RB1,RBO
1 1 7 3 1 2 4 16 2
- g 001 1001 010 0 - 0000 -
- DIR = 25 COos Pas - Pas de - —
vefs OFF | utilisé données
adrepse ACK
logique
Figure 23 — APDU d’accusé de ré OFRACK vers adresse logique 25
5.6 Ex¢mples d’APDU de foxme | u
La figurg 24 et la figurﬁs nt s& d’AP de forme longue.
[ En-tete sOs \ \ \ |
[ En-tete CAN \ ) < | champ de données CAN | Bas de page CAN |
SOF |DIR/PRI| Adresse Y|T, e\g R éser?é\\)LC Spécificateurs EOID Parameétres | CRC [ ACK | EQF | Désignation du champ
logique rvice RB/RBO de service de service
/ \ RRE,FI
1 1 7 N\ [ \3 N 2 / 4 3 5 8 16 | 2 Bits/Champ
— d 002000 \ 181 0 - 0010 000 00000 | 00001000 | — — 1 ] valeurs (binaires)
- DI = 16 ectu S - 2 octets Demande Objet 0 Attribut - - E Description
vefs utilise 8
adrepge
logi \\
0N IEC 1605/2000
Figure,24><Demande de lecture vers adresse logique 16, corps noyé 0, variable 8

[ En-tete SDS Données SDS |
[ En-téte CAN | champ de données CAN | Bas de page CAN |
SOF |DIR/PRI| Adresse |Typede| RTR Réservé DLC Spécificateurs| EOID Parametres Données | CRC | ACK | EOF
logique | service RB1,RBO de service de service
RRE,FI
1 1 7 3 1 2 4 3 5 8 8 16 2 7
- 1 001 0000 101 0 - 0011 010 00000 0000 1000 | 0000 0011 - - -
- DIR = 16 Lecture | Pas - 3 octets Service Objet 0 Attribut 0x03 - - -
depuis utilisé réponse 8
adresse
logique

Figure 25

- Réponse de lecture depuis adresse logique 16, corps noyé 0, variable 8

Désignation du champ

Bits/Champ
Valeurs (binaires)
Description

IEC 1606/2000
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5.5 Examples of short form APDUs

Figure 22 and figure 23 are examples of short form APDUs.
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| SDS header |
[ cAN header | cAN footer |
SOF |DIR/PRI Logical Service| RTR | Reserved DLC CRC [ ACK | EOF | Field name
address type RB1,RBO
1 1 7 3 1 2 4 16 2 7 Bits/Field
— 1 001 1001 000 0 — 0000 — — — | Values (binary)
- DIR = 25 COs Not - No data - - - Description
from OFF used
logical
address
16 uoU
Figure 22 — COS OFF APDU from logical address 25
| SDS headpr |
| CAN headé¢r | CAN footer
SOF |DIR/PRI Logical Service| RTR | Reserved DLC CRC | ACK EO{ Fietd name
address type RB1,RBO
1 1 7 3 1 2 4 16 2 7 Bits&Kield
- 0 001 1001 010 0 - 0000 - A4 — luesThinary)
- | boH= 25 cos Not - Nodata | - - S —) | Déswyiption
tq OFF used
logifal ACK
address
IEC 1604/2000
Figure 23 — COS OF toslQgical address 25

5.6 Examples of long for

Q

Figure 44 and figure 2 a pIe form DUs.
| SDS headpr |
[ CAN headgr D 2 < | CAN data field | CAN footer [
SOF |DIR/PRI Logical S TR eseh%i\ LC Service EOID Service CRC | ACK | EOF
address type 1 specifiers parameters
/ RRE,FI
1 1 7 < T\3 N 2 / 4 3 5 8 16 | 2 7
— d 001,Q000\[ 101 0\ = 0010 000 00000 | 00001000 | — — —
- DI = 16 Re ot - 2 bytes Request Object 0 Attribute - - -
tq us 8
logi
addEs’ N
Figure - Read request to logical address 16, embedded object 0, variable 8
| SDS header | sbsdata |
[ CAN header | cAN data field | cAN footer |
SOF [DIR/PRI Logical Service| RTR [ Reserved DLC Service EOID Service Data CRC | ACK | EOF
address type RB1,RBO specifiers parameters
RRE,FI
1 1 7 3 1 2 4 3 5 8 8 16 2 7
- 1 001 0000 101 0 - 0011 010 00000 0000 1000 | 0000 0011 - - -
- DIR = 16 Read Not - 3 bytes Service Object 0 Attribute 0x03 - - -
from used response 8
logical
address

Figure 25

- Read response from logical address 16, embedded object 0, variable 8

Field name

Bits/Field
Values (binary)
Description

IEC 1605/2000

Field name

Bits/Field
Values (binary)
Description

IEC 1606/2000


https://iecnorm.com/api/?name=977955e9934af951f64b404111bf5e4f

6 Infor

Selon la

- 70 - 62026-5 00 CEI:2000

mation sur le matériel

CEl 62026-1.

7 Conditions normales de service, de montage et de transport

7.1 Conditions normales de service

711 G

suivantg

NOTE S
que I'utilis
est possil

7.1.2 T
Les cor
-25°C
d’action
toute la

7.1.3 A

Les cor
CEl 620

7.1.4 G
7.1.4.1

Les con
conform

7.1.4.2

Les con

conformé

énéralités
Les composar dotrent—étre—capabtes cqnditions
Nl convient
i I[utilisation
le dans de telles conditions.
empérature de I'air ambiant
hposants SDS doivent fonctionner a des tg S entre
écifique
heur ou de capteur. Les caractéristiqueg op doivent étre maintenues sur
plage autorisée de températures s
titude
nposants SDS doivent étre capab de ner en altitude conformément a la
26-1.
onditions clima
Humidit@
5 bles de fonctionner dans des conditions d'humidité
ent étre capables de fonctionner dans des conditions de pollution
nditions durant le transport et le stockage

7.2 Co

Les composants SDS doivent remplir les conditions durant le transport et le stockage

conform

7.3 Mo

ément a la CEIl 62026-1.

ntage

Le constructeur doit spécifier les dimensions de montage dans des catalogues ou autre

docume

ntation.
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6 Product information

In accordance with IEC 62026-1.

7 Normal service, transport and mounting conditions

7.1 Normal service conditions
7.1.1 General

SDS + Laoll I Il £ 1 Al +lo £o1
CcoO MUUTICTI S STTidImT T LAy AdAuTC UT UptTAlmTy armacT urceT

NOTE If|the conditions for operation differ from those given in this standard, the u deviation
from the gpormal conditions and consult the manufacturer on the suitability for use unde

7.1.2 Ambient air temperature

SDS components shall operate between the ambient temp C if not

otherwige specified, for example in conjunction with a
operating characteristics shall be maintained o
temperdtures.

Sensor type. The
range of [ambient

7.1.3 Altitude

1.

SDS components shall be capable of op b

7.1.4 dlimatic conditions

7.1.4.1 |Humidity
SDS cgmponent h
IEC 620]26-1. @

7.1.4.2

ce with

SDS cd ce with

IEC 620

7.2 Co

SDS co S meet the conditions during transport and storage in accordapce with
IEC 620

7.3 Mounting

The manufacturer shall specify the mounting dimensions in catalogues or other documentation.
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8 Dispositions relatives a la construction et au fonctionnement

Les dispositions relatives a la construction sont vérifiées par inspection et les dispositions
relatives au fonctionnement doivent étre vérifiées par les essais décrits a l'article 9.

8.1 Interface de la couche physique (PLI)
8.1.1 Alimentation
8.1.1.1 Généralités

Une PLiree P crot e—opératronnette—sous—tre—tension—de », comprise—entre viet 25V
en courant continu. Une PLI de SDS peut utiliser I'alimentation du systemg SDS pqur._glimenter
son midgro-contréleur et d'autres circuits qui ne sont pas liés directefnent @ systeme SDS.
Un dispgsitif SDS peut fournir l'alimentation SDS a d'autres digpositifs qui e 3pnt pas
directenjent raccordés aux lignes d'alimentation SDS. Toute alimeptation\gqui aboutit nceud
et qui provient de 'alimentation SDS doit étre considérée comme¢€tant]'alimentation’ SDS.

8.1.1.2 |Exigences concernant I'alimentation

La valeur maximale limite de la consommation dg oit étre

spécifiép par le constructeur.

8.1.1.3 |Alimentation auxiliaire

galement avoir un acces d'alimentation
pe spécifique (par exemple|courant

En plus| de l'alimentation SDS, un nce
auxiliair
continu,

8.1.1.4 |Isolement

Le conptructeur /doit
alimentation au @

les catajogues ou da

électrique entre [l'alimentation SDS ¢t toute
bil, dans

8.1.1.5

ffret de
S ou a

Le blindag
I"'apparet.
['alimen

8.1.2 H

Un émetteur-rTécepteur Noye Telie citaque composant physique —a timerface appareil de
commande-appareil SDS et donne a ces dispositifs la possibilité a la fois d’émettre et de
recevoir, a destination et en provenance de chacun des dispositifs, par le biais du réseau.

NOTE 1 L’émetteur-récepteur discret se compose de composants électroniques discrets. Cette option offre une
consommation d'alimentation extrémement faible avec un courant d’alimentation au repos pratiquement égal a
0 mA.

NOTE 2 L’émetteur-récepteur intégré est un simple bloc électronique qui est généralement un composant a circuit
intégré. L'avantage de cette option est sa taille réduite.

NOTE 3 L’émetteur-récepteur a optocouplage offre la caractéristique supplémentaire de I'isolation galvanique des
bornes d’entrée/sortie assurant une protection maximale contre les défauts d'alimentation et les boucles de mise a
la terre.
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8 Constructional and performance requirements

Constructional requirements are verified by inspection and the performance requirements shall
be verified by the tests of clause 9.

8.1 Physical layer interface (PLI)

8.1.1 Power supply

8.1.1.1 General

An SD shattbe—operation DS PLI
may use¢ SDS power to suppl lated to
SDS. A SDS device may supply SDS power to other devices which directly
to the SPS power lines. Any such power that a node derives from thg shall be
considefed to be SDS power.

8.1.1.2 |Power requirements

The maximum value limit for the SDS device curren by the
manufagturer.

8.1.1.3 |Auxiliary power

In addit ary power port. Auxiliafy power
is not lirhited to any specific type (e.g. dexa.c. c.).

8.1.1.4 |lIsolation

The m4gnufacturer sha i i isplation between the SDS power @nd any
auxiliary power as well as : it ource and the device case in catalqgues or
documelntation.

8.1.1.5

The shi G the device SDS power or the device case. Thg device
case sh aither the SDS power or the auxiliary power.

8.1.2 T

An emb iver connects each physical component to the SDS controllef-device
interfac ése devices the capability of both transmitting and receiving to gnd from
each otlller via the network.

NOTE 1 The discrete transceiver is comprised of discrete electronic components. This option provides extremely
low power consumption with quiescent supply current typically 0 mA.

NOTE 2 The integrated transceiver is a single electronic package, typically an integrated circuit component. The

benefit of

this option is reduced size.

NOTE 3 The optocoupled transceiver has the additional feature of galvanic isolation of the input/output terminals

providing

maximum protection from power system faults and ground loops.
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8.1.3 Spécifications d'un émetteur-récepteur

8.1.3.1 Spécifications d'un émetteur-récepteur discret
Les spécifications d’'un émetteur-récepteur discret doivent étre conformes au tableau 17 et au
tableau 18.
Tableau 17 - Spécifications d’'un émetteur discret
Caractéristiques électriques Spécifications

Niveau de sortie différentielle, ARRET -0,5Vvao0,05Vv

NIVealu de Ssortie dalrrerentielie, MARKCHE L,ovasauyVv /

Impédance d’entrée différentielle Ryj;s, ARRET (minimale) 45 kQ /\\ N\

Courant de veille (typique) 0 mA (\ \\

Délai de propagation (maximal) 30/(\\ \ \

Vitesse (maximale) 1 b‘Qit/s \ \ \/

Tableau 18 - Spécifications d’un ré¢epteufdiscr
AN
Caractéristiques Mues/\\ > ( \) ﬂ)/ézifications

Niveau dentrée différentielle, ARRET 08V a06V

Niveau d'entrée différentielle, MAFfC’I—t 0,9vas0v

Hystérésis (typique) \ (\ \\/ 70 mV

Délai de propaga[@n Mxm\ \\) N > 30 ns

N \J

8.1.3.2 Spécific r intégré
Les spéfcifications r intégré doivent étre conformes au tableau
tableau [20.

62026-5 00 CEI:2000

Y — Spécifications d’'un émetteur intégré

AN
<\\ \\Qr/a}téristiques électriques

Spécifications

|9 et au

Niveas. de s&ye différentielle, ARRET -0,5V a50mVv
Niveau de sortie différentielle, MARCHE 15vas3ov
Tmpedance d entree differentielle Ry (minimale) 20 KQ

letat récessit can (Maximal) 18 mA

Délai de propagation (maximal) 40 ns

Vitesse (maximale) 1 Mbit/s
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8.1.3 Transceiver specifications
8.1.3.1 Discrete transceiver specifications

The discrete transmitter and receiver specifications shall be in accordance with table 17 and
table 18.

Table 17 - Discrete transmitter specifications

Electrical characteristics Specifications
Differential output level, OFF -0,5V 100,05V
Differentialroutput fever, ON I5VIO40V 7
Differential input impedance Ry, OFF (minimum) 45 kQ /\\ aN
Standby current (typical) 0 mA (\ \\
Propagation delay (maximum) 30/(\\ \ \ N
Speed (maximum) 1 Nit/s\ \ \/

Table 18 — Discrete receivef spécificati

M\
Electrical chara%t{ri\s@s/\\ >V ( \) ﬂp/ezifications

Differential input level, OFF \ —(ﬂ V0 0,6 V

Differential input level, ON / 0,9Vto50V

Hysteresis (typical) \ (\ \\/ 70 mV
Propagation dela«me&@tﬁ)\\ \\) N > 30 ns
N \J

8.1.3.2 Integratn

The intggrated trapsix gr\gpecifications shall be in accordance with tablg 19 and
table 20|
ble = Integrated transmitter specifications
<\ NS
\ E}e\ttrical characteristics Specifications

DifNal o\Lgput level, OFF -0,5V to 50 mV

Differentiautput level, ON 1,5V 1030V

Differentiar INput Impedance Rg;; (MInimum) 20 KQ

lrecessive CAN state (Maximum) 18 mA

Propagation delay (maximum) 40 ns

Speed (maximum) 1 Mbit/s
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Tableau 20 - Spécifications d’'un récepteur intégré

62026-5 00 CEI:2000

Caractéristiques électriques

Spécifications

Niveau d'entrée différentielle, ARRET -1,0Vaon4vVv
Niveau d'entrée différentielle, MARCHE 10vas5,0V
Hystérésis (typique) 150 mV

Délai de propagation (maximal) 80 ns

Qpér‘ifir‘nfinnc dun émnh‘nnr-rér‘npfonr a nptnr\nnplngn

21 et au tableau 22.

Tableau 21 — Spécifications d’un émetteur & optocoty|

actéristiques d'un émetteur-récepteur a optocouplage doivent

e

é cenformes au

Caractéristiques électriques

Niveau de sortie différentielle, ARRET

—

Niveau de sortie différentielle, MARCHE

(¢

Impédance d’entrée différentielle W (miniﬂe)\\//

S

lstat récessit can (maximal)

Délai de propagation (maximal) A M
Vitesse 1 Mbit/s
Tablga ecepteur a optocouplage

Spécifications

& ) C@ctéris@ue}ﬁec}w'q\u\e/
RRET

Niveau d'grfrée Wifféraptiel ~1,0V 20,4V
Niveau@er\%iff}e&nm I\@JRCHE i0vas0Vv
Hys’téréq§\(ty}y\qlk\ \ 150 mV
\QéN de&h&gé&{on Mmal) 140 ns

ndications

pOSITITS physiques SDS peuvent comporier un ou plusieurs indicateurs de couleur.

Si des indicateurs de couleur sont utilisés, ils doivent avoir la signification suivante:

vert: communication en cours;

rouge: défaut (du systeme ou de communication).
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Table 20 - Integrated receiver specifications

ndicating me

Table 21 - Optocoupled transmitter specificatio

Electrical characteristics

Differential output level, OFF /_EDQN% mb\
Differential output level, ON ( ),5 V\KK3W
Differential input impedance Rdiff(}x\nimum)/\( \\/ 20'k \>
hecessive can siae (maximum) NN\ N\ O\dewa ]
Propagation delay (maximum) 100 ns

Speed 1 Mbit/s

N
N

T — Oyptosoupted 1

eiver specifications

\/ I:<{<ctrica har\é\tergtigs Specifications
Differenti)aijpuﬁe\vNFF\/\ ~1,0V 00,4V
Differerg\ial\n\[bv\leve Oh\/ 10Vto50V
H@e}sg tyb'\gal) \ 150 mv
\%)}agga@NelaNmMum) 140 ns

S

Electrical characteristics Specifications

Differential input level, OFF -1,0Vto0,4V

Differential input level, ON 1,0Vto 50V

Hysteresis (typical) 150 mV

Propagation delay (maximum) 80 ns
Optocounled transceiver specifications

~ ~ ~
coupled transmitter and receiver specifications shall be in agcotd ith table 21

e 22.

SDS physical devices may include one or more coloured indicators. If coloured indicators are
used, they shall have the following meaning:

— green: communication in progress;

- red: fault (system or communication).
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8.2 Interface appareil de commande-appareil SDS
8.2.1 Topologie

La disposition physique du tronc, des branches et des nceuds ainsi que leur écartement sont
illustrés a la figure 1. Une topologie SDS typique comporte un tronc unique avec des branches
courtes. La séparation minimale des nceuds est de 300 mm pour des cables SDS classiques et
de 100 mm pour un cablage conventionnel. Avec des cables SDS classiques, pas plus de
guatre raccords en T ne doivent étre raccordés directement ensemble sans trongon de ligne
entre eux. Dans le cas d'un céblage conventionnel, les connexions multiples a la méme borne
ne sont pas permises.

systéme : '
autres g

a) la résistance des conducteurs et des connexions;

b) le cqurant dont a besoin chaque nceud.

La diffé
guelcon

rence de ten5|on dallmentatlon électrique entre ps SDS

Le table

Caractéristiques ecifications

Construdtion du cable Deux paires ors dees et un conducteur commun de rpise a
(\ ate l'int une éme gaine

Température de fonctionneF\ent —SQ\C a\!\\b\

Température de stockage L —46°\C\2\+80\\

Conductéur de terr< > z < 0\,‘5\23}m2\awe{ des conducteurs en cuivre étamé
Paire de|conducteurs d<§q}<h\ Wnducteurs torsadés de 1,327 mmZ2 avec un blindage d¢ 100 %
du bus sur toyt€ la longueur et cing torsades tous les 305 millimétres

Paire de|conduct urs\fw- Wde conducteurs torsadés de 0,523 mm2 avec un blindage dg 100 %

cation d( bus sur toute la longueur et cing torsades tous les 305 millimétres

Capacité e /m\&{ndu\\tﬁs Conducteurs de communication du bus: 15,0 pF/305 mm maximufn
Résistani\\\\) Alimentation du bus: 4,3 Q/305 m maximum
Autres: 10 Q/305 m maximum
Impédange a MHz Communication du bus: 120 Q £ 10 %
Vitesse de‘propagation Communication du bus: 76 % a 1 MHz

Le tableau 24 donne les spécifications pour les mini-connecteurs et micro-connecteurs des
cébles SDS classiques.
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8.2 SDS controller-device interface

8.2.1 Topology

The physical arrangement of the trunk, branches and nodes, and their spacing are shown in
figure 1. A typical SDS topology is a single trunk with short branches. The minimum separation
of the nodes is 300 mm for SDS standard cables and 100 mm for conventional wiring. With
standard cables, no more than four tees shall be connected directly together without a section
of trunk cable between them. In the case of conventional wiring, multiple connections to the
same terminal are not allowed.

One of the main factors affectlng the network Iength and physmal Iayout of an SDS system is

the volt@ig
the netw

a) the fesistance of the conductors and connections;

b) the ¢urrent required

The difference in the power supply voltage between any two\SD

not exceed 2 V d.c.

Table 28 shows the general requirements for SDS cable

ork, that determine the voltage drop are:

ayout of

by each node.

ponemts shall

Table23—GeW ramehts f r@ 2

Characteristics

\co-f+c4t|on

Cable construction

e

Two twlisted ield a common drain wire within a sin
jacket

Operating temperature

<
Storage femperature ’\ —4mt0\{M

RS ‘\)

Drain wire

0 553\}\WI inned copper conductors

Bus powgr pair of w es

te ir 8f 1,327 mm2 wires with shield having 100 % coverage and
|v istsper 305 mm

Bus communication gaino m pair of 0,523 mm2 wires with shield having 100 % coverage and
i ists per 305 mm

Capacitance b<wee Bqdu fors Bus communication wires: 15,0 pF/305 mm maximum
Resistan Bus power: 4,3 Q/305 m maximum
Others: 10 Q/305 m maximum

Impedange at/& I\mi\ >

Bus communication: 120 Q + 10 %

Velocity pfipfopagation

Bus communication: 76 % at 1 MHz

Table 24 gives the specifications for mini- and micro-connectors on SDS standard cables.
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Tableau 24 - Spécifications d'un connecteur SDS

Catégorie

Mini-connecteur

Micro-connecteur

Plaquage des contacts (minimum)

0,76 um Au sur 0,76 pm Ni

0,76 um Au sur 0,76 pm Ni

Dimensions physiques

Selon la CEI 60947-5-2, annexe D

Selon la CEI 60947-5-2, annexe D

Résistance broche/prise (typique) 1mQ 4 mQ

Courant nominal (minimal) 8 A 3A

Tenue diélectrique 1 100 Vg 1 100 Vg

Résistance d’isolement (minimale) 10°Q 10°Q

Tension fromimate SUU 'V / JUN

Le tablgau 25 donne la valeur maximale du tronc pour différentes vitesses \de thansrisgion des

données,

sans tenir compte de la chute de tension.

Tableau 25 - Longueur maximale du tronc pour

de transmission de do

Longueur Lon ueur
. L ? Nombre
Vitesse de transmission maximale im
< , de nceuds
des données nc d'un br

m (maximum)

1 Mbit/s K. 32

500 kbit/s ( 01 3,,9 64

250 kbit/s "\ /\\3\82 NN |\ Vs 64

125 kbif(s 553\ )\/ 3,6 64

LN

Le table
SDS cla

5 cables

in mo- \%uleur des Fonction
Kl_bro che conducteurs
\1\\ \— - Blindage du bus
2 \/1> Marron Alimentation du bus (U+)
3 2 Bleu Alimentation du bus (mise a la terre)
4 4 Noir Communication du bus (CAN_H)
5 3 Blanc Communication du bus (CAN_L)

8.2.2 Distribution de 'alimentation SDS

Une alimentation SDS doit étre raccordée a

la ligne en un seul point et la ligne de retour de
l'alimentation doit étre raccordée uniquement a la terre au niveau de 'alimentation.
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Table 24 - SDS connector specifications

-81-—

Category

Mini-connector

Micro-connector

Contact finish (minimum)

0,76 um Au over 0,76 pm Ni

0,76 um Au over 0,76 pm Ni

Physical dimensions

Per IEC 60947-5-2, annex D

Per IEC 60947-5-2, annex D

Pin/socket resistance (typical) 1mQ 4 mQ
Current rating (minimum) 8 A 3A
Dielectric withstanding 1100 Vims 1100 Vims
Insulation resistance (minimum) 109Q 10°Q
Voltage fating 300V ( 30N

Table 2b gives the maximum system trunk length for various dat

voltage drop into account.

Table 25 — Maximum trunk length for vari

W Withou ta?ing the

Table 26 gives the.wir

Table 26

Maximum Maximu Number
Data transmission rate trunk length branch/ lengt of nodes
m (\ m/\ (maximum)
N

1 Mbit/s x| p\oi 32

500 Kbit/s o N\ 0 64

250 kbit/s (182r.\ L \;,8 64

125 kbit/s Py \Q57\\ \ 3,6 64

N

Mini-

SN

Wr

Function

Bus shield

AN

Brown

Bus power (U+)

Blue

Bus power (GND)

Black

Bus communications (CAN_H)

N

N N[V
N
4

White

Bus communications (CAN_L)

8.2.2 SDS power distribution

An SDS power supply shall be connected to the trunk in only one place and the power return
line shall be connected to earth only at the power supply.
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8.2.3 Connexion de mise a la terre auxiliaire

La figure 26 montre les connexions de mise a la terre d’'un réseau qui possede a la fois une
alimentation SDS et une alimentation auxiliaire. Il doit y avoir une seule connexion entre les
alimentations U-. Il doit y avoir une seule connexion de mise a la terre a cette interconnexion
de retour d’alimentation.

) ) U+ (Alimentation SDS)
Alimentation

SDS

Terre
Blindage

Noeud Nceud Neceud
SDS SDS SDS

Alimentation U@Qe ationdauxihiaire)
auxiliaife
(\\ NEe >

A\ Blipdag

\\)

IEC 1607/2040

8.3 Co
8.3.1 Exigences générales

La compatibilité électromayné i we'a la CElI 62026-1.

L'appargil SDS a essa
représepte et d.‘eie],
ou aprég un cycle&es

La conf
apparei

s détails essentiels de conception du type qu'il
intenance ou le remplacement de parties pendant

nant un

8.3.2 In

8.3.2.1

Les résnrltats d'essaidoivent étre spécifiés en utilisant les critéres de comportement sujvants:

— critéere A: aucune dégradation du comportement au-delda des limites spécifiées n’est
autorisée lorsque le matériel est utilisé comme prévu, voir tableau 27;

— critére B: aucune modification du mode de fonctionnement réel ou des données stockées
n'est autorisée. Pendant I'essai, une dégradation du comportement est autorisée. Aucune
dégradation du comportement ou perte de fonction au-dela des limites spécifiées n’est
autorisée aprés l'essai lorsque le matériel est utilisé comme prévu, voir tableau 27.
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8.2.3 Auxiliary power ground connection

Figure 26 shows the network grounding connections for a network which has both SDS power
and auxiliary power. There shall be a single connection between the power supply U-. There
shall be a single ground connection to this power supply return interconnection.

U+ (SDS power)
SDs
power GND
Shield
SDS SDS SDS
node node hode
Auxiliary XIllar po er)

power \ GND
h‘e« S

\
_T_- IEC 1607/2000
Figure 26 — Netw
8.3 Elgctromagnetic compatibility (EME
8.3.1 ({deneral requirements
Electromagnetic compatibijh Q. \ nith IEC 62026-1.

The SDI|S device to be

represepts and shall be
during dr after a ;

Complig
controlld

sential design details of the type which it
xndition. The maintenance or replacement|of parts

ng one

8.3.2 In
8.3.2.1

The tes

- critefion’ A: no degradation of performance beyond the specified limits is allowed when the
equipment is used as intended, see table 27;

— criterion B: no change of the actual operating state or stored data is allowed. During the
test, degradation of performance is allowed. No degradation of performance or loss of
function beyond the specified limits is allowed after the test when the equipment is used as
intended, see table 27.
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Tableau 27 - Critéres de comportement

Type de fonction

Critere A

Critére B

Maitres (processeurs et

Perte de programme

Perte de programme

adaptateurs) Erreurs de mémoire Erreurs de mémoire
Réinitialisation des E/S Réinitialisation des E/S
Corruption des tables de données | Corruption des tables de données

Tout module Fonctionnement inattendu Fonctionnement inattendu
Verrouillage Verrouillage
Intervention d'un opérateur Intervention d'un epérateur
Dommages Dommages

Coinmunications externes Noeud déconnecté Noeud dé/eﬁéaqectéQ\

Co
— Fayonnée, conduite

nmunications internes:

>1 bit d'erreur / 10 transferts

— transitoires rapides tra rts
— Hécharges électrostatiques <
— pndes de choc \(F\

8.3.2.2 Q

L'immun a1a CEIl 62026-1.

Les crit¢res de performanc

8.3.2.3
L'immur
conformle a la CEIN620

ité aux

8.3.2.4
L'immuni

L'appars
5 kHz. L

il doit étre~capable de supporter des transitoires a une fréquence de répé
es acces des lignes de signaux et des bus de données qui ne sont pas impliqyés dans

Hoit étre

ition de

une commande de processus doivent supporter un niveau de 1 kV (créte). Les accés des
lignes de traitement, de mesure et de commande, ainsi que les bus longs et les lignes de
commande longues doivent supporter un niveau de 2 kV (créte). Les accés d’entrée et de
sortie d'alimentation en courant alternatif ou en courant continu doivent supporter un niveau de

2 kV (créte).

Les criteres de performance B doivent étre appliqués.
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Table 27 - Performance criteria
Function type Criterion A Criterion B
Masters (processors and Program loss Program loss
adapters)
Memory faults Memory faults
I/0 reset 1/0 reset
Data table corruption Data table corruption
Any module Unexpected operation Unexpected operation
Lockup Lockup
Operator intervention Operator intervention
Damage Damage
External communications Node off-line Node ofly'm\%\ (\
Intgrnal communications:
— fadiated, conducted >1 error bit set/ 10 transfers
— fast transients rs
— plectrostatic discharges
— purges

8.3.2.2

Electros

Perform

8.3.2.3

Radiate
IEC 620

Perform

The deyi

for sign

tatic discharge (ESD) immunity skall be In Qrda ith IEC 62026-1.

Id immunity

Radiated radioxfreq ; i

i radio-f immunity shall be in accordan

bl lines and~data buses not involved in process control shall withstand a level

Ce  with

y. Ports
of 1 kV
es shall

(peak).

Parts for process, measurement and control lines, and long bus and control lir

withstand a level of 2 kV (peak). Ports for a.c. or d.c. input and output power shall withstand a

level of

Perform

2 kV (peak).

ance criteria B shall be applied.
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8.3.2.5 Immunité a I'onde de choc

L'immunité a I'onde de choc doit étre conforme a la CEI 62026-1.

L'appareil doit étre capable de supporter une onde de choc 1,2/50 us — 8/20 ps aux niveaux de
tension suivants. Les acces des lignes de traitement, de mesure et de commande doivent
supporter des niveaux de 2 kV en mode commun et 1 kV en mode différentiel. Les acces
d’entrée et de sortie d'alimentation & courant continu doivent supporter des niveaux de 0,5 kV
en mode commun et 0,5 kV en mode différentiel. Les accés d’entrée et de sortie d'alimentation
en courant alternatif doivent supporter des niveaux de 4,0 kV en mode commun et 2,0 kV en
mode différentiel.

nité. ja l'onde
me\ etant bien

Pour leg appareils cibles et E/S, il n'est pas nécessaire d'effectuer I'essaj d'im
de chog¢. L'environnement opérationnel de ces appareils est consi
protégé|contre les tensions de choc provoquées par la foudre.

Les crit¢res de performance B doivent étre appliqués.

8.3.2.6

L'immun 'me a la
CEl 62026-1.

Les crit¢res de performance A doivenKétre

8.3.2.7

Le systéme doit étre capagb & on SDS
inférieufes ou égales a 1 R

8.3.3 L|mites d'émissi

Les émissions conduit P026-1.

9 Essai

9.1 EX

Le canal atiop d’un produit SDS doit étre vérifié par les essais suivants.

Les conjventiohs classiques d’adresse de produit sont utilisées dans cet article. Les gdresses
d'utilisateurs sont normalement utilisées dans les descriptions des essais (c’est-é-direjque les
références primaires d’adresses sont des adresses d'utilisateurs). Cependant, toutes les
références aux adresses, telles qu’elles apparaissent sur le réseau ou dans les champs réels
de message, sont des adresses logiques.

9.2 Modéle de produit

Le modele de produit du constructeur, y compris le ou les modeles objets utilisés par le
matériel soumis a l'essai, sert de base aux essais décrits dans le présent article. Ces essais
ont pour objectif de vérifier que le matériel soumis a I'essai est conforme:

a) au modeéle de produit du constructeur;

b) au modéle objet;


https://iecnorm.com/api/?name=977955e9934af951f64b404111bf5e4f

62026-5

8.3.2.5 Surge immunity

0 IEC:2000

- 87—

Surge immunity shall be in accordance with IEC 62026-1.

The device shall be capable of withstanding a 1,2/50 us — 8/20 ps surge at the following
levels. Ports for process, measurement and control lines shall be cap
withstanding levels of 2 kV for common mode and 1 kV for differential mode. DC input and
output power ports shall be capable of withstanding levels of 0,5 kV for common mode and
0,5 kV for differential mode. AC input and output ports shall be capable of withstanding levels
of 4,0 kV for common mode and 2,0 kV for differential mode.

voltage

able of

For tar perating
environignent of these devices is considered to be well-protected against surge voltageq caused
by lightnjing strikes.

Performfance criteria B shall be applied.

8.3.2.6 |Conducted radio-frequency disturbances immunity

Conducted radio-frequency disturbances immunity shal W IEC 62026-1.
Performfance criteria A shall be applied.

8.3.2.7 |Immunity to supply interruption

The syqtem shall be capable of operati wer supply interruptions less|than or
equal tg 1 ms.

8.3.3 Emission limits

Conducted emissions shall be in accordance with IEC 62026-1.

9 Test

9.1 Ge

The SD | of a product shall be verified by the following tests.

Standar g conventions are used throughout this clause. User addregses are
normally he test descriptions (i.e. the primary address references are user addyesses).
Howevelr, all_referenees to addresses as they appear on the network or in actual message
fields, aye.legical addresses.

9.2 Product model

The manufacturer’'s product model, including the object model(s) used by the EUT, is the basis
for the tests of this clause. The purpose of these tests is to verify the EUT conforms to:

a) the manufacturer’'s product model;

b) the object model,;
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c) atoutes les spécifications SDS applicables;
d) aux moyens de raccordement;
e) au type d'émetteur-récepteur.

9.3 Essai du modéle objet

9.3.1 Geénéralités

62026-5 00 CEI:2000

Tous les attributs, actions et événements définis dans la documentation du modele objet
doivent étre vérifiés avec l'alimentation SDS mise a 11 V courant continu, sauf indication

contraire.

L'installation d'essai de conformité de l'appareil comporte un appareil
d’essai |[de la conformité), un simple dispositif (matériel soumis a
électriglie et un moniteur de réseau. Cette installation est illustrée a

Moniteur SDS

Alimentation bus +
/A

Carte g’lijnéerface Alimentation bus — f\\ ) /
Com. bg{ + /\\ } Q

Com. bu& \
Appareil d’essai de conforfhité du

N
dispositif

N

e-(jappareil
lentation

Alimentation g¢lectrique de

us +

Wbus—
L 2 —
C

}om. bus — ¢

L4
N

Carte d'i ce
&

\ \/ A Résistance de

11v-23Vec.c.

+U entrée /Iaten_el

soumis

—Uentrée 4 l'essai
Com. +
Com. —

terminaison

(120 Q) Résistance de
terminaison
(120 Q)

Figure 27 - Installation d’essai de conformité de I'appareil

IEC 1608/2000
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c) all applicable SDS specifications;
d) means of connection;
e) transceiver type.

9.3 Object model test

9.3.1 General

All attributes, actions and events defined in the object model documentation shall be verified
with the SDS power supply setto 11 V d.c., unless otherwise specified.

The device conformance test set-up includes a single controller (device cghformance-t
single device (EUT), a power supply and a network monitor. The set-up i in<i

SDS monitor
Bus power +
SDS Bus power —
interface card
Bus com. +

Bus com. — (

h

pster), a
re 27.

Device conformance tester

< SN

%ms

Bt poveg

S.COR): +

BuM\/
N/

dsi

=

11v-25Vvdk.
power supply
+Uin
_Uin Equipmgnt
under
test
Com. +
Com. —
Terminatipn
resistor (120 Q)

EC  1608/2000

Figure 27 — Device conformance test set-up
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9.3.2 Attributs

9.3.2.1 Procédure d’essai

La procédure d'essai doit étre comme suit.

a) Envoyer un message de demande de lecture pour chaque attribut identifié dans le modéle

objet du matériel soumis a l'essai.

b) Envoyer un message de demande d’écriture pour chaque attribut d'écriture identifié dans le
modéle objet du matériel soumis a l'essai.
c) Envoyer un message de demande d’action READ PRIMITIVE TAG (Iecture d étiquette

primitive) pour chague afttribut identifié dans le modeéle objet du matériel.soumis a l'essai.

d) Si lg matériel soumis a l'essai comporte différents modes qui ne dextaient pas.affecter la
répgnse du produit, essayer le matériel soumis a I'essai dans chague modepaouryérifier les
répgnses spécifiées.

e) Silg matériel soumis a lI'essai comporte différents modes qui ient(affecter l¥féponse
du produit, essayer le matériel soumis a l'essai dans le pour vélfier les
répgnses spécifiées.

9.3.2.2 |Résultats d'essai
a) Notgr si le message de réponse correct a été fouri g e.
b) Notdr si le message de réponse ca £

1”2

c) Notgr si le message de réponse corre

9.3.3 Alctions

9.3.3.1 |Procédure d’'essai

La procgdure d'essai
a) Envoyer un m:

modéle

b) ecter la
arifier les

c) réponse
eriifier les

d) , lessayer

9.3.3.2 Résultats d’essai

Noter si le message de réponse correct a été fourni pour chaque demande d’action.
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9.3.2 Attributes
9.3.2.1 Test procedure
The test procedure shall be as follows.

a) Issue a read request message for each attribute identified in the object model of the EUT.

b) Issue a write request message for each writeable attribute identified in the object model of
the EUT.

c) Issue an action request message READ PRIMITIVE TAG for each attribute identified in the
object model of the EUT.

P

response;jtest the

d) If the BT hasattermative modeswhich—shoutdnot—=affecttheproduct;
EUT|in each mode to verify the specified responses.

e) If the EUT has alternative modes which should affect the producps
in egch mode to verify the specified responses.

he EUT

9.3.2.2 |Test results
a) Record whether the correct response message was pred
b) Recprd whether the correct response message ws
c) Record whether the correct response messa

9.3.3 Alctions
9.3.3.1 |Test procedure

The tesy procedure shall kg as\foffows:

a) Issu p EUT.

b) If the EUT h test the
EUT]in each

c) If the EUT has a 2 ' i he EUT
in each mode . Y ‘

d) If alternatjy

9.3.3.2

Record
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vénements

Procédure d’essai

La procédure d'essai doit étre comme suit.

a) Appliquer un stimulus au matériel soumis a I'essai pour chaque événement identifié dans le
modéle objet du matériel soumis a I'essai.

b) Si différents modes de sortie de messages d’événements sont spécifiés pour le matériel
soumis a l'essai, essayer chaque mode.

9.3.4.2

Noter si

9.35 §
NOTE C

sortie bin

9.3.5.1

Stimule
courte @

NOTE S
matériel S
9.3.5.2

Noter si

|'essai,
ON ACK

9.3.6 §

NOTE L
une sortig

9.3.6.1

Envoyer

Resultats dessdai

le message d'événement correct a été fourni pour chaque co

ervices de forme courte COS ON et COS OFF

et essai s’applique uniquement aux modeles objets qui spécifient
hire simple.

Procédure d’essai

OS ON et COS OFF.

le matériel soumis a I'essai n’utilise pas
oumis a I'essai n’envoie pas de tels mg

Résultats d’essai

bar exemple si
et COS

9.3.6.2

Résultats d’essai

et/ou une

le matériel soumis a l'essai comme sPéxIf ! e forme

ier que le

les messages|CQOS oumis a

[ts COS

hple et/ou

I'essai.

a) Noter si les messages WRITE ON ACK et WRITE OFF ACK corrects ont été fournis par le
matériel soumis a I'essai.

b) Noter si le matériel soumis a l'essai a effectué correctement le changement spécifié de
I’état de sortie.
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9.3.4 Events
9.3.4.1 Test procedure
The test procedure shall be as follows.

a) Apply a stimulus to the EUT for each event identified in the object model of the EUT.
b) If alternative modes to release event messages are specified for the EUT, test each mode.

9.3.4.2 Test results

R d b-atlk +lo + + Al £ [ HE
ecor VITCTTCT UTC  CUTTTCT T T VTTIU TTITT S SAyTwWadsS PTouudlTU TUT TACTT SPTTUITTT

9.3.5 Short form services COS ON and COS OFF
NOTE This test only applies to object models which specify a single binary ingut and/or\a siggle’bj tput.
9.3.5.1 |Test procedure

Stimulate the EUT as specified to produce short form servi

NOTE IffCOS ON and COS OFF services are not utilized for tk E no such

messageg issued by the EUT, regardless of the product stim

9.3.5.2 |Test results

Record
examplé
messag

ages were produced by the [EUT, for
ect COS ON ACK or COS OFF ACK

9.3.6 §

NOTE T i peécify a single binary input and/or a single binary otyitput.

9.3.6.1

Issue sh ON and WRITE OFF to the EUT.

9.3.6.2

a) Rec '
produced.b

b) Recprdwhether

correct WRITE ON ACK and WRITE OFF ACK messagé¢s were

e EUT correctly performed the specified output state change.
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9.4 Essai de la couche physique
9.4.1 Essai fonctionnel de I’émetteur-récepteur
9.4.1.1 Procédure d’essai

La procédure d'essai doit étre comme suit.

a) Raccorder le matériel soumis a l'essai a I'appareil de commande avec l'alimentation SDS

mise a 18 V en courant continu.
b) Initialiser une séquence en autobaud par I'appareil de commande.

9.4.1.2 |Résultats d’'essai

Noter sj le matériel soumis a l'essai a fonctionné correctemen
autobaud.

9.4.2 Reésistance d’entrée de I'émetteur-récepteur

NOTE Clet essai s’applique uniquement aux matériels soumis a l'essai
9.4.2.1 |Procédure d’essai

Mesurel et noter la résistance Rgiir (ARR

9.4.2.2 |Résultats d’'essai

Noter e} vérifier que Ryitr (ARRET) est s

st sUpétieure bu égale a la valeur minimale s
(voir 8.1.3) lorsque I'émetteix-récepteunest \q Fétat ngn’dominant (c’est-a-dire lorsqu’i

pas).

9.4.3 Niveaux d’entrée
NOTE Clet essai s'a]

gcepteur dig

ENce en

cret.

pécifiée
n'émet

iels soumis a I'essai utilisant un émetteur-récepteur didcret.

Dispositif
meq Terre
con
l'ap —o/o— .
x\ R1 Matériel
om>us + - soumis a
I 1
N \) LI h ¢ CAN_H l'essai
N
R2
Com. bus — CAN_L
| S| A
(2)30Q
Vv
Terminaison:
N nominale (120 Q) +
Résistance de charge additionnelle (330 Q)

terminaison (120 Q)

Figure 28 — Circuit d’essai du seuil d’entrée

IEC 1609/2000
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9.4 Physical layer test

9.4.1 Transceiver functional test
9.4.1.1 Test procedure

The test procedure shall be as follows.

a) Connect the EUT to the controller with the SDS power supply set to 18 V d.c.
b) Initiate an autobaud sequence by the controller.

9.4.1.2 rFestresuits

Record whether the EUT performed correctly during the autobaud sequénce.

9.4.2 Transceiver input resistance

NOTE This test only applies to EUTs using a discrete transceiver.

9.4.2.1 |Test procedure

Measur¢ and record the transceiver input resistanee Ry (0

9.4.2.2 |Test results

Record |and verify that Rgi;r (OFF) is gdreater tha

(see 8.1.3) when the transceiver is in the n@m ‘

9.4.3 Transceiver inp

NOTE This test only fppli s to

Device
conformanc
teste,

agual to the minimum specifigd value
ate (i.e. not transmitting).

Gnd

us.xxom. R1 | ] Equipment
R [} ® CAN H _JuP

\> under test
> R2 |
Bus com. — '_/ CAN_L
1 . 4
(2)30Q
\%
Termination:
nominal (120 Q) +

Termination additional load (330 Q)
resistor (120 Q)

IEC 1609/2000

Figure 28 - Input threshold test circuit
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9.4.3.1 Procédure d’essai

La procédure d'essai doit étre comme suit.

a)
b)
c)
d)

e)

f)
9)

h)

9.4.3.2 |Résultats d’essai

Noter el vérifier que les valeurs mestées\s
8.1.3.1.

9.4.4 Niveaux de sortie de

Mettre I'alimentation SDS a 11 V en courant continu.

62026-5 00 CEI:2000

Mettre les commutateurs de résistances sur les positions R1-IN et R2-OUT (voir figure 28).

Effectuer une séquence en autobaud par I'appareil de commande.

Envoyer un message de demande de lecture & un seul attribut identifié dans le modéle

objet du matériel soumis a l'essai.

Mesurer et noter le niveau de la tension d'entrée différentielle Ugijr du matériel soumis a

I'essai. lorsque le message de demande de lecture est présent.

Mettre les commutateurs de résistances sur les positions R1-OUT et RR-IN.

Mettre I'alimentation SDS a 25 V en courant continu.
Répeter les points b) a h).

modeéle

bumis a

mprises dans les limites spécifiées en

NOTE Clet essai s’appliquenunigue X i soumisja l'essai utilisant un émetteur-récepteur didcret.

Disposifif de
mesurel de la
confornpité de

Usitt

Figure 29 - Circuit d’essai du niveau de sortie

. A(\ Terre .
I'appargil Matériqg|
\/ soumis|a
l'essai
[Com\aie —
\c CAN_H
\ ’ CAN_L
Résistance de ‘ \
terminaisen{120 Q)
Terminaison:

nominale (120 Q) +
charge additionnelle (330 Q)

IEC 1610/2000
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9.4.3.1 Test procedure
The test procedure shall be as follows.

a) Setthe SDS power supply to 11 V d.c.
b) Set the resistor switches to the positions R1-IN and R2-OUT (see figure 28).
c) Perform an autobaud sequence by the controller.

d) Issue a read request message to any single attribute identified in the object model of the
EUT.

e) Measure and record the differential input voltage level Ugi; at the EUT, while the read
request message is present

f) Set the resistor switches to the positions R1-OUT and R2-IN.

g) Issup a read request message to any single attribute identified j
EUT].

h) Meaksure and record the differential input voltage level Ug
request message is present.

i) Setthe SDS power supply to 25 V d.c.
i) Repegat test steps b) to h).

9.4.3.2 |Test results

Record pnd verify that the measured values are he limitsas specified in 8.1.3.1.

9.4.4 Transceiver output levels

NOTE This test only applies toNgUT

Device
conforpance
Gnd

X{\\\\ Equipmen
\ — under test|
Bu 4

B CAN_H

= NI
o Bk

resistor (120 Q)

Termination.
Uit nominal (120 Q) +
additional load (330 Q)

IEC 1610/2000

Figure 29 - Output level test circuit
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9.4.4.1 Procédure d’essai

La procédure d'essai doit étre comme suit.

a)
b)
c)

d)

9.4.4.2 |Résultats d’'essai

Mettre l'alimentation SDS a 25 V en courant continu.
Stimuler le matériel soumis a I'essai pour qu'il envoie des messages SDS sur le réseau SDS.

Enregistrer les signaux de sortie récessifs et dominants du matériel soumis a l'essai
a l'aide d’'un oscilloscope.

Brancher une résistance de charge de 330 Q sur le circuit d’essai (voir figure 29).

Enregistrer les signaux de sortie récessifs et dominants du matériel soumis a l'essai
a l'ajde d'un oscilloscope

Noter et|vérifier que les valeurs mesurées sont comprises dans legtqi exifiees end.1.3.1.

9.4.5 Alimentation SDS
9.4.5.1 |Alimentation SDS — Essai de plage de tensio
9.4.5.1.1 Procédure d’essai

La procgdure d'essai doit étre comme<suit.

a)
b)
c)
d)
e)
f)
9)
h)

9.4.5.1.

a)

b)

Met

Mettre I'alimentatiop S
Mettre hors @

Mettre sous tens

Une

Note Skfi 'essai a effectué avec succeés Ilgs deux
séqu S i
Notdg
de comrande.

appareil

9.4.5.2 Alimentation SDS — Essai du courant maximal

9.4.5.2.1 Procédure d’'essai

La procédure d'essai doit étre comme suit.

a)

b)

d)

Brancher un appareil de mesure de courant en série entre le U+ de l'alimentation et le U+
du matériel soumis a l'essai, avec l'appareil de mesure de tension connecté a
l'alimentation.

Mettre I'alimentation SDS & 11 V en courant continu.
Augmenter progressivement la tension d’alimentation SDS jusqu'a 25 V en courant continu.
Enregistrer le courant maximal d’alimentation.
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9.4.4.1 Test procedure
The test procedure shall be as follows.

a) Setthe SDS power supply to 25V d.c.

b) Stimulate the EUT to send SDS messages onto the SDS network.

c) Record the recessive and dominant output signals of the EUT with an oscilloscope.
d) Connect a load resistor of 330 Q into the test circuit (see figure 29).

e) Record the recessive and dominant output signals of the EUT with an oscilloscope.

9.4.4.2 |Test results

Record pnd verify that the measured values are within the limits as s

9.4.5 SDS power

9.4.5.1 |SDS power — Voltage range test
9.4.5.1.1 Test procedure

The testy procedure shall be as follows.

a) Set the SDS power supply to 25V
b) Switch OFF the SDS power supply.
c) Swit
d) An gutobaud sequence g
e) Set the SDS power supk
f) Switth OFF the SDS po

g) Switth ON tr@
h) An gutobaud s

9.4.5.1.
a) Rec ly.
b) Recé e correct device address of the EUT is reported by the controller.

9.4.5.2

9.4.5.2. x—Testprocedure

The test procedure shall be as follows.

a) Connect a current meter in series between the power supply U+ and the EUT U+, with the
voltage meter input connected to the power supply.

b) Setthe SDS power supply to 11 V d.c.

c) Slowly increase the voltage of the SDS power supply up to 25 V d.c.

d) Record the maximum power supply current.
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9.4.5.2.2 Résultats d’essai

Noter et vérifier que le courant maximal d’alimentation est inférieur ou égal a la valeur
spécifiée dans la fiche technigque du produit.

9.4.5.3

Alimentation SDS — Essai de perte de courant

9.4.5.3.1 Procédure d’'essai

La procédure d'essai doit étre comme suit.

a) Mettre l'alimentation SDS a 24 V en courant continu.

b) Mes
c) Cald

NOTE S
connecte

9.4.5.3.

Noter et

Lrer les valeurs des courants /1 et [, comme indiqué a la figure 30.
uler la différence entre I et 15 (I1 — 15).

Matériel soumis a I'essai

Ucc /

Tt A +
\
Terre Iy

Blindag (7 2
WSON

Coffret conducteur Qu G ™M
\/777

n'importe quelle parti
externe conductrice

a
IEC 1611/2000

iveau du corps du connecteur (s'il s
onductrices, omettre la connexion du g

9.5 Es$aj

9.5.1 §

9.5.1.1

Les inst

‘agit d'un
offret.

dans le

uetions gémﬁraIQQ d'essaij suivantes q’aplnlinlupnf a taus les essais Al P décrits

présent paragraphe. Vérifier le format des données de tous les messages du matériel soumis a
I'essai qui sont observés lors de la réalisation des essais du présent paragraphe.

9.5.1.2

Format des données

Le format des données doit respecter les exigences suivantes. Vérifier que les données, pour

chaque

champ de message, sont dans la plage spécifiée au tableau 28.
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9.4.5.2.2 Test results

Record and verify that the maximum power supply current is less than or equal to the value

specified in the product data sheet.

9.4.5.3 SDS power — Current loss test
9.4.5.3.1 Test procedure
The test procedure shall be as follows.

a) Setthe SDS power supply to 24 V d.c.

b) Meakure the current values /1 and /> as shown in figure 30.

c) Calqulate the difference between Iy and /> (I1 — ).

Equipment under test

(A)
T A
GDN

Conductive case or

any external conducti
parts

NOTE If
product h

9.4.5.3.

Record

9.5 Ap
9.5.1 A

9.5.1.1 |General

7
IEC 1611/2000

connector shell (if standard connect

pr). If the

The following general test instructions apply to all of the ALP tests in this subclause. Verify the

data format of all EUT messages observed in conducting the tests in this subclause.

9.5.1.2 Data format

The data format shall comply with the following requirements. Verify that the data, for each

message field, are within the range specified in table 28.
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Tableau 28 - Valeurs des données

Message Champ de message Valeurs des données
DIR/PRI 0-1
Tous les messages Adresse logique du dispositif 0-125
RTR 0
Messages de forme courte Type de service 0-7
DLC 0
Type de service 4-7

Messages de forme longue

[
DT

RIR /\&/-Uzr\
FI /\ 0 \
EOID \ \’\K‘E

Paramétres de service

Messages fragmentés

Type de service

DLC

AN
RIR O

—

FI (\\/

< C

<
A
V.

EOIQ
Param\g_s&es}e\éqice\

/
\
]

0 - 255
Nompre d(;_@gm E\ \ 0-63
7 - 255

9.5.1.3

Vérifier

9.5.1.4

Vérifier
minimis

9.5.1.5

Vérifier

Vérificati@
la structurg g

Vérification

ﬁ{nﬁ\e to\a{d’ ctets\(@{entés
N\

de la réponse multiple du produit

£ a une

9.5.1.6 Vérifications du décodage

Uty aune seute réponse du produit forsguiune seute demande est presentee.,

Veérifier que le décodage des champs de message est correct (par exemple I'ID d’attribut).
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