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Part 2: Root device profiles for starters and similar equipment
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A list of all parts of the IEC 61915 series can be found, under the general title Low-voltage

switchgear and controlgear — Device profiles for networked industrial devices, on the IEC
website.

The committee has decided that the contents of this publication will remain unchanged until
the stability date indicated on the IEC web site under "http://webstore.iec.ch" in the data
related to the specific publication. At this date, the publication will be

* reconfirmed,

* withdrawn,

* replaced by a revised edition, or
+ amepded

The corftents of the corrigendum of July 2012 have been included in this copy:

IMPORTANT - The 'colour inside’ logo on the cover page of this publication inficates
that if contains colours which are considered to (be” useful for the fgorrect
understanding of its contents. Users should therefore(print this document using a
colour jprinter.
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INTRODUCTION

This International Standard follows the rules and uses the framework of IEC 61915-1,
Low-voltage switchgear and controlgear — Device profiles for networked industrial devices —
Part 1: General rules for the development of device profiles. This International Standard is to
define the common set of functionality (data and behaviour) for motor starters and similar
devices thereby allowing system designers, system integrators and maintenance personnel to
handle profile-based devices without a special tool configuration.

This International Standard gives manufacturers and other organizations the common set of
functionality to represent their network capable devices. Manufacturers or other organizations
may use _the root device profiles specified to add their manufacturer-specific extensions.
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LOW-VOLTAGE SWITCHGEAR AND CONTROLGEAR -
DEVICE PROFILES FOR NETWORKED INDUSTRIAL DEVICES -

Part 2: Root device profiles for starters and similar equipment

1 Scope

This part of IEC 61915 specifies root device profiles as defined by IEC 61915-1 for starters
and simjlar equipment covered by the following product standards:

— elecfromechanical contactors and motor-starters (IEC 60947-4-1),

— AC gemiconductor motor controllers and starters (IEC 60947-4-2),

— AC gemiconductor controllers and contactors for non-motor loads (IEC\60947-4-3),
— contyol and protective switching devices (or equipment) (CPS) (IEC'6€0947-6-2),

— contfrol units for built-in thermal protection (PTC) for rofating electrical mlachines
(IEC|60947-8).

2 Normative references

The follpwing referenced documents are indispensable’ for the application of this document.
For dated references, only the edition cited applies:For undated references, the lates} edition
of the referenced document (including amendments) applies.

IEC 60947-1:2007, Low-voltage switchgear-and controlgear — Part 1: General rules
Amendment 1 (2010)

IEC 61915-1:2007, Low-voltage switchgear and controlgear — Device profiles for nejtworked
industrial devices — Part 1: General'rules for the development of device profiles

3 Terms, definitions-and abbreviated terms

3.1 General

For the |purposgs Jof this document, the terms, definitions, abbreviations and symbols [given in
IEC 61915-1,"as well as the following apply.

3.2 Tlerms and definitions

3.21

built-in thermal protection

protection of certain parts (called protected parts) of a rotating electrical machine against
excessive temperatures resulting from certain conditions of thermal overload, achieved by
means of a thermal protection system, the whole or part of which is a thermally sensitive
device (thermal detector or protector) incorporated within the machine

[IEC 60947-8:2003, 3.1.1, modified]

3.2.2

thermal protection system

system intended to ensure the built-in thermal protection of a rotating electrical machine by
means of a thermal detector (or thermal detectors) together with a control system, or by
means of a thermal protector (or thermal protectors)


https://iecnorm.com/api/?name=059bcd81035008172a2f52a12d654e6d

61915-2 © IEC:2011 -7-

[IEC 60947-8:2003, 3.1.2, modified]

3.2.3

thermal detector

electrical insulated device (component), sensitive to temperature only, which will initiate a
switching function in the control system when its temperature reaches a predetermined level

[IEC 60947-8:2003, 3.1.3]

3.2.4

control system
system to translate a particular point on the characteristic of a thermal detector to a switching
functionfon the suppty to the rotating efectrical macnine

NOTE The system is capable of being reset (either manually or automatically) when the temperature falls to the
reset value.

[IEC 60947-8:2003, 3.1.5]

3.2.5
controlfunit
device which converts into a switching function the variation of the Characteristic of a|thermal
detectot

NOTE A]control unit may be an electromechanical type, a static typeor'a combination of both.

[IEC 60947-8:2003, 3.1.15, modified]

3.2.6
manufacturer

any person, company or organisation with ultimate responsibility as follows:
— to vgrify compliance with the appropriate standard or standards;

— to provide the product information according to Clause 5 of IEC 60947-1:2007

NOTE Fpr instance, in the case of “protected starters” assembled according to the instructions of the cpmponent
providers| the manufacturer will be the“entity that undertook the assembly.

[IEC 60947-1:2007, 2.1.215.modified]

3.2.7
switchipg device
device designed to'make and/or break the current in one or more electric circuits

[IEC 60050/441:1984, 441-14-01, modified]

3.2.8

semiconductor switching device

switching device designed to make and/or break the current in an electric circuit by means of
the controlled conductivity of a semiconductor

[IEC 60050-441:1984, 441-14-03, modified]

3.29

(mechanical) contactor

mechanical switching device having only one position of rest, operated otherwise than by
hand, capable of making, carrying and breaking currents under normal circuit conditions
including operating overload conditions

NOTE Contactors may be designated according to the method by which the force for closing the main contacts is
provided.
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[IEC 60050-441:1984, 441-14-33]

3.2.10

semiconductor contactor

solid-st

ate contactor

device which performs the function of a contactor by utilizing a semiconductor switching

device

NOTE A

semiconductor contactor may also contain mechanical switching devices.

[IEC 60947-1:2007, 2.2.13]

3.2.11

starter
combind
with sui

NOTE S
provided.

[IEC 60

3.2.12
short-c
SCPD
device
interrup

[IEC 60

3.2.13
tripping
opening

[IEC 60

3.2.14
switchd
general
measuri

equipment with _associated interconnections, accessories, enclosures and su

structur

[IEC 60

able overload protection
arters may be designated according to the method by which the force for closing’the main ¢

D50-441:1984, 441-14-38]

rcuit protective device

ntended to protect a circuit or parts of a circuit against short-circuit curn
ing them

P47-1:2007, 2.2.21]

(operation)
operation of a mechanical switching device initiated by a relay or release

D47-1:2007, 2.4.22]

ear and controlgear
term covering-‘switching devices and their combination with associated
ng, protective™-and regulating equipment, also assemblies of such deviq

ES

D50-441:1984, 441-11-01]

tion of all the switching means necessary to start and stop a motor, in~compination

bntacts is

ents by

control,
es and
bporting

3.2.15

motor management starter
starter including extended functions and with communication ability

NOTE Some extended functions are described in IEC 60947-1.

3.2.16
remote

control

control of an operation at a point distant from the controlled switching device

[IEC 60050-441:1984, 441-16-07]

NOTE Remote control, in the context of this standard, means control by any communication system using the
profiles defined in this standard.
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3.2.17
local control

control of an operation at a point on or adjacent to the controlled switching device

[IEC 60050-441:1984, 441-16-06]

NOTE Local control, in the context of this standard, means the indication to a remote host controller that, as a
result of operator intervention, commands received will not be accepted or acted upon. Safety control functions
may still be active.

3.2.18

manual control
control of an operation by human intervention

[IEC 60050-441:1984, 441-16-04]

3.2.19
manuallmode

switching commands are not accepted from the regular remote controller.but from a
secondary source for the purpose for example of maintenance, test, commissig

configulling

NOTE 1 [Manual mode, in the context of this standard, means that the starter™does not react upon the
commandks from the remote host controller like for instance "Run forward", Run reverse" and "Switch Off"

NOTE 2 |The manual secondary source of command is for exampleva remote engineering tool or

operation|terminal.

3.3 Abbreviated terms

o]
R
RW
r
Ready FRC

Optional
Read
Read/write
Reserved

Ready for remote control

4 Root device profiles

Table 1|[lists the root device profiles defined in this standard.

Table 1 — List of root device profiles

manual
ning or

switching

a remote

Standard Root device profile
Identification Name
IEC 61915-2 P(IEC 61915-2)00001 Motor starter ®
P(IEC 61915-2)00002 Soft starter
P(IEC 61915-2)00003 Motor management starter

@ Motor starter may include some kind of soft starters.

Some elements of the root device profile are common to different profiles covered by this

standard:

— parameters,

— parameters groups.

Other elements are specific to the various parts of IEC 60947 series covered by this standard:

— header,



https://iecnorm.com/api/?name=059bcd81035008172a2f52a12d654e6d

-10 - 61915-2 © IEC:2011

— parameters assemblies,

— state model.

The remaining elements of the root device profile described in IEC 61915-1 are under
consideration:

— complex data types,

— functional elements,

— services.
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5 Common elements of the root device profile

5.1 R parameters

The R parameters, specified in Table 2] are defined for the whole series of root device profiles covered by this standafd.
Table 2 — R parameters
PARAMETERS
Parameter Data Units Offset Multiplier Range Access Required Parameter descridtion
name type
Ready BOOL na na na na R (0] 1="READY"
FRC All the conditions that will permit the operatign of a device by the remote

host controllef.have been fulfilled.

0="NOT<READY"
The cantroller is not able to control the devid
condition is not fulfilled.

NOTE 1 The manufacturer/application of
conditions that have to be fulfilled.

EXAMPLE The conditions which have to be f
- communication to host established,
- remote control selected,

- etc.

NOTE 2 Remote monitoring may be popsible even

"NOT READY". For example the param
transmitted while the device is being operate

e because at least one

the device will determine the

ulfilled may include:

if the device is
eter “Motor current” may be

d under local control.

110¢:031 ® ¢-G1619

Ll
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PARAMETERS

Parameter Data Units Offset Multiplier Range Access Required Parameter description
name type

On BOOL na 2 na na [=] (a) 1="ON"
For an electromechanical switching device, the main circuit contacts are
closed.
For a semiconductor switching device,the sWitches are in the conducting
state.
0="OFF"
For an electromechanical switchinhg device, the main circuit contacts are
open.
For a semiconductor switching device, the switches are in non-conducting
state.
NOTE 1 “ON” do€sn’t imply that the motof is running. In simple devices,
such as certaii_direct-on-line starters, the |assumption may be made that
when the starter is "ON", power is available at the incoming connections and
the motor is’running. In more complex devicgs, monitoring of parameters like
"Current® can indicate that the motor is propgrly running.
NOJTE.2 In semiconductor starters, "ON" ifplies that current is flowing to
the.motor.
NOTE 3 ”On” parameter is used for motor sfarter.

Off BOOL na a na na R o 1="OFF"
For an electromechanical switching device, the main circuit contacts are
open.

For a semiconductor switching device, the s
state.

0="ON"

For an electromechanical switching device, t
closed. The motor may run forward or run re
For a semiconductor switching device, the s\
state.

NOTE 1 When changing the motion directio
interruption of “ON” may occur.

NOTE 2 "Off” parameter is used for motor n

vitches are in non-conducting

he main circuit contacts are
erse.
itches are in the conducting

n of the motor a short

hanagement starter.

110¢:031 ® ¢-G1619
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PARAMETERS

Parameter
name

Data
type

Units

Offset

Multiplier

Range

Access

Required

Parameter description

Running
forward

BOOL

na

na

na

R

[a)

The - main-circuit contacts-of the - electromech

nical starter are closed or the

semiconductor switches of the semicondugto]
state.

In unidirectional systems.

r starter are in the conducting

1="RUNNING FORWARD", energy is being sjupplied to the motor.

0="OFF"

In bi-directional systems,_energy is being sup
direction of rotation is. forward. Running forw|
be considered together:

running forward=0\and running reverse =0 -
running forward=1 and running reverse =0 )|
running.forward=0 and running reverse =1 >

runging*forward =1 and running reverse =1
manufacturer

plied to the motor so that its
brd and running reverse shall

“OFF”

“RUNNING FORWARD”
“RUNNING REVERSE”
b Shall be defined by the

Running
reverse

BOOL

na

na

na

The main circuit contacts of the electromech
semiconductor switches of the semiconducto]
state.

In bi-directional systems, energy is being suj
direction of rotation is reverse. Running forw|
be considered together:

See “Running forward”

NOTE In unidirectional systems, this param

anical starter are closed or the
r starter are in the conducting

plied to the motor so that its
ard and running reverse shall

eter is not used.

Fault

BOOL

na

na

na

1="FAULT"
A trip fault condition exists.

0="NO FAULT"
No trip fault condition exists.

NOTE A trip fault condition is any cond

WHIThT TEqUiTES the openimng of the maim circul

t.

tion (for example short-circuit)

110¢:031 ® ¢-G1619
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PARAMETERS

Parameter Data Units Offset Multiplier Range Access Required Parameter description
name type

Warning BOOL na 2 na na [=] (a) 1="\WARMNING"
A warning condition exists.
0="NO WARNING"
No warning condition exists.
NOTE 1 A warning conditionzis#a condition which is abnormal but which
does not require the Immediate opening of the main circuit
(branch/feeder/load/motor)from the supply.
NOTE 2 A warning condition may develop |nto a fault condition if remedial
action is not takenys

Overload BOOL na a na na R (0] 1="OVERL@AD WARNING"

warning Any overload parameter is not within the pregonfigured limits.
0="NO OVERLOAD WARNING"
NOTE An overload warning condition may |develop into a fault condition if
remedial action is not taken.

Local BOOL na a na na R O 1="LOCAL CONTROL ON"

control The indication to a remote host controller thgt, as a result of operator
intervention, commands received will not be pccepted or acted upon.
0="LOCAL CONTROL OFF"
NOTE Safety control functions may still be pactive.

Auto mode | BOOL na a na na R O 1="AUTO MODE ON"

Indication to a remote host controller that thd
accepted.

0="MANUAL MODE"

NOTE The switching from the automatic nj

switching commands are

ode to the manual mode is set

for example from the manual secondary s

burce of command, the remote

tostcomntrotter or frommanother source:

110¢:031 ® ¢-G1619


https://iecnorm.com/api/?name=059bcd81035008172a2f52a12d654e6d

PARAMETERS

Parameter Data Units Offset Multiplier Range Access Required Parameter description
name type

Ramping BOOL na 2 na na [=] (a) 1="RAMPING ON"
The condition when a semiconductor controller is accelerating or
decelerating the motor by altering the voltagé at the motor terminals to
increase or decrease the motor torque.
0="RAMPING OFF"
NOTE 1 Refers to the “Slft-/starting” and “Soft stopping” modes of
operation, and not to any, voltage variation dctivity occurring while the motor
is running at full-speed,
NOTE 2 This infermation may also be used for the starting period of
electromechanical'switching devices.

At BOOL na a na na R (@) 1="REFERENCE REACHED"

reference The condition when a semiconductor controller is neither accelerating or
decélerating the motor by altering the voltagé at the motor terminals to
increase or decrease the motor torque.
0="RAMPING"
NOTE Refers to the “Soft starting” and “Soft stopping” modes of operation,
and not to any voltage variation activity occdirring while the motor is running
at full-speed such as “Optimising”.

Lock-out BOOL na a na na R (0] Purposely introduced time delay between different operations, for example

time “Run Forward” and “Run Reverse”.
1="LOCK-OUT TIME ACTIVE"
Monitoring information indicating that the lock-out time is active.
0="LOCK-OUT TIME INACTIVE"

Input N BOOL na a na na R (0] Monitoring signal of the digital input N (N is the input number which can be

0,1,2..).
0="NO SIGNAL ON INPUT N"
1="SIGNAL ON INPUT N"
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PARAMETERS

Parameter Data Units Offset Multiplier Range Access Required Parameter description
name type

Motor UDINT A (\’1 fa) [=] (a) The Qunrngn instantangaolis valug aof thg 3 p ase-currents in the motor.

current 4,29 10°
NOTE 1 The average value of currentlean'|pe derived in a variety of ways,
e.g. by a computed true average valieyor flom a line current chosen by an
operator or manufacturer as _being relpresentative of the average
instantaneous motor current.
NOTE 2 The maximum ~possible value] of the motor current is
429 496 729,5 A.

Motor BIT % 100/32 0-63 R O The motor currentexpressed as a percentagp of the motor rated current, /..

current STRING

(% 1) 6 NOTE When“the value of the parameter i$ 63, the current value may be
interpretedas higher than 195 %.

Line BIT % 100/32 0-63 R (0] The motor current expressed as a percentagg of the motor rated current, /_,

current LN STRING ina’specific phase (LN is the number of the phase L1, L2 or L3).

(% 1)

© NOTE When the value of the parameter i$ 63, the current value may be

interpreted as higher than 195 %.

Motor UINT % 1 0- R O Actual motor current of the largest loaded phlase as a percentage [%] of the

current 65 535 set current /.

(% 1)
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5.2 RW parameters

The RW parameters, specified in Table 3, are defined for the whole series of root device profiles covered by this standard.

Table 3 — RW parameters

PARAMETERS
Parameter Data Units Offset Multiplier Range Access Required Parameter descridtion
name type

Run BOOL na a na na RW (0] 1="ACTIVATE RUN FORWARD"

forward Instructs the starter to energise the motor in fthe forward direction.
Energy is being supplied to the motor so tha{ its direction of rotation is
forward.
0="DISACTIVATE RUN FORWARD"

Run BOOL na a na na RW (0] 1="ACGTIVATE RUN REVERSE"

reverse Instructs the starter to energise the motor in fthe reverse direction.
Energy is being supplied to the motor so tha{ its direction of rotation is
reverse.
0="DISACTIVATE RUN REVERSE"
NOTE 1 In unidirectional systems, this command is not used.
NOTE 2 The manufacturer specifies the behaviour of the device when both
parameters Run forward and Run reverse ar¢ activated.

Switch Off | BOOL na a na na RW (0] 1="SWITCH OFF"
Instructs the device to switch off.
The commands "Run forward" and "Run revefrse" will not be performed.
0="SWITCH ON POSSIBLE"
The commands "Run forward" or "Run reverge" will be performed.

Brake BOOL na a na na RW O 1="RELEASE"

release Instructs the starter to release the brake on the motor.
0="BRAKE"
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PARAMETERS

Parameter Data Units Offset Multiplier Range Access Required Parameter description
name type
Reset BOOL na a na na R Q 1="EAULT RESET"
Instructs the starter to reset all resettable jtrips/faults.
0="FAULT RESET INACTIVE"
NOTE No presence of trip or faultjis'a condjtion for "READY".
Emergency BOOL na a na na RW O 1="EMERGENCY START"
start Instructs the starter to override any fault confition and allows starting or
ignore any fault condition/during running.
0="EMERGENCY&START INACTIVE"
NOTE 1 This~-command is required in prodess and other industries where
sacrificial dentands can be made on motorns and associated equipment in
order toachieve an orderly outcome in emergency circumstances.
NOTE 2 The use of this parameter is manufacturer or consortium specific.
Low speed | BOOL na a na na RW O 1="RUN LOW SPEED"
Instructs the starter to select low speed runnjng of a two-speed motor.
0="RUN HIGH SPEED"
NOTE The use of this parameter is manufa¢turer or consortium specific.
Self test BOOL na a na na RW o 1="ACTIVATE TEST"

Instructs the starter to initiate an internal tes

0="INACTIVATE TEST"

NOTE 1 “INACTIVATE TEST” includes the
is running it will be finalised.

NOTE 2 The use of this parameter is manu

routine within the starter.

bossibility that if the test routine

acturer or consortium specific.
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PARAMETERS

Parameter Data Units Offset Multiplier Range Access Required Parameter description
name type

Auto BOOL na a na na R Q 1="AUTO COMMAND ON"

command Instructs the starter to accept the switching gommands "Run forward",
"Run reverse" and "Switch Off" received'from the remote host.
0="MANUAL COMMAND ON"
Instructs the starter not to accept(ther switching commands "Run forward",
"Run reverse" and "Switch Off’received fron} the remote host.
The starter reports the staté)in'the monitoring information "Auto mode".
NOTE This parameter\belongs to the category “Operating mode selection”,
see IEC 61915-1:2007 3 Annex E.

Output N BOOL na a na na RW (0] Command signal te*Output N of the starter (N is the output number which

can be 0, 1, 2).
0="OUTRUT N OFF"
1="OUTFPUT N ON"
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5.3 Parameter groups

As shown in Table 4, three parameter groups are defined:

e monitoring information,
e measurements,

e commands.

Table 4 — Parameters groups

PARAMETER GROUPS

Group name Group type Number of members | Required Description Additional information
Monitoring P 14 (0] Binary monitoring parameters
information

Member names

Ready FRC

On

Off

Running forward

Running reverse

Fault

Warning

Overload warning

Local control

Auto mode

Ramping

At reference

Lock-out time

Input N
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Group name Group type

Number of members

Required

Description

Additional information

Measurements | P

6

0]

Analogue monitoring parameters

Member names

Motor current

Motor current (%/,)

Line current L1 (%l,)

Line current L2 (%l,)

Line current L3 (%/,)

Motor current (%/)

Group name Group type

Number of members

Required

Description

Additional information

Commands P

10

o

Commands parameters

Member names

Run forward

Run reverse

Switch Off

Brake release

Reset

Emergency start

Low speed

Self test

Auto command

Output N
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5.4 State model
5.41 Motor starter

Figure 1 and Table 5 describe the state

chartdiagram of amotor starter:

1:Not_ready |«

2

4
f 2:Ready FRC \ 21

w
A 4
«
Q
—-

4 20 ‘G:Fallback_position

—>
5:Tripped 5 .

A

_>@

IEC 2451/11

Figure 1 — State chart diagram of motor starter
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Table 5 — State transition table of motor starter

STATE NAME STATE DESCRIPTION

0:Init Pseudo state: self test; initialisation of variables and values; state check; no communication established.
1:Not_ready Nagt all required conditions for remote operating are fulfilled. Monitoring and configuration may_be possible.

THe parameter "Ready FRC" is set to 0="NOT READY".
2:Ready_FRC THe starter is ready for remote control and for monitoring by the host controller. Monitofing-and copfiguration may be possible.

THe parameter "Ready FRC" is set to 1="READY".
3:Off Starter de-energized (e.g. main contacts open). The parameter "On" is set to 0=!OFF".
4:0n Stprter energized (e.g. main contacts are closed). The parameter "On" is set to"1="ON".
5:Tripped Stprter de-energized (e.g. main contacts open). The parameter "Fault"s¢set to 1="FAULT.

NOQTE Trip reset required.
6:Fallback_position THe starter is in the fallback position which has been preconfigured.

NQTE For example a communication fault has occurred.
99:Exit Pdeudo state: the state machine is disbanded.
TRANSITION SOURCE STATE TARGET STATE EVMENT (events and conditions that cause the transition to occur)
1 0:Init 1:Not_ready Automatic transition.
2 1:Not_ready 2:Ready_FRC All required ¢onditions for remote operating are fulfilled:

— JLCommunication to host established
~G-etc.
NOTE How the host communication is established is technology dependent.

& 5:Tripped 3:Off Tripping condition removed and trip reset proceeded.
4 3:0ff 5:Tripped Fault condition prevents switching on.
5 4:0n 5:Tripped Fault condition occurs.
6 3:0ff 4:0n Switch on command is received from host.
7 4:0n 3:Off: Switch off command is received from host.
20 2:Ready_FRC 6:Fallback_position Communication to host lost.
21 6:Fallback_position| 1:Not_ready Communication to host is re-established and fallback reset proceeded.
99 From all state 99:Exit Power off or switched to local control or severe device fault occurs.
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5.4.2

Soft starter

Subclause 5.4.1 is applicable.

5.4.3

Figure 2 and Table 6 describe the state

Motor management starter

’_l 1

chart diagram of a motor management starter.

‘1:Not_ready <
2
e 2:Ready FRC N
3:Manbial 4 4:Auto I
2a L 2b 5
‘ 5:0ff
T
7:Tri d
3 @)e 8 o 20 8:Fallback
y'}
P \ 4
4
7 6:0n
| - J

~/

21

| position

® @)

Figure 2 — State chart diagram of motor management starter

l

E

C 2452/11
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Table 6 — State transition table of motor management starter

STATE NAME STATE DESCRIPTION

0:Init Pseudo state: self test; initialisation of variables and values; state check; no communication established.

1:Not_ready Nagt all required conditions for remote operating are fulfilled. Monitoring and configuration may be possible.
THe parameter "Ready FRC" is set to 0="NOT READY".

2:Ready_FRC THe starter is ready for remote control and for monitoring by the host controller. Monitoring @nhd copfiguration may be possible.
THe parameter "Ready FRC" is set to 1="READY".

3:Manual THe starter is in manual. The parameter "Auto mode" is set to 0="MANUAL MODE’
NQTE Starter is controlled otherwise than by the host controller concerning ‘Run forward, Run rejerse and Off.

4:Auto Stprter is in auto; the parameter "Auto mode" is set to 1="AUTO MODE ©ON-.
NQTE Starter is controlled by the host controller.

5:Off Stprter de-energized (e.g. main contacts open). The parameter *Off" is set to 1="OFF".

6:0n Stprter energized (e.g. main contacts are closed). The parameter "Off" is set to 0="ON" and the parameter "running forward" is set
to[1="RUNNING FORWARD" or the parameter "running reverse" is set to 1="RUNNING REVERSE[.

7:Tripped Stprter de-energized (e.g. main contacts open). The patameter "Fault" is set to 1="FAULT.

N

DTE Trip reset is required.

8:Fallback_position

TH

e starter is in the fallback position which hastbeen preconfigured.
DTE 1 For example a communication fault-has occurred

DTE 2 Preconfigurations include:

— hold last state,

— turn to predefined staté (On, Off, ...),

— etc.

99:Exit

P9

eudo state: the stateé machine is disbanded.
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TRANSITION

SOURCE STATE

TARGET STATE

EVENT (events and conditions that cause the tran

sition to occur)

1 O:Init 1:Not_ready Automatic transition.
2 1:Not_ready Decision 2 All required conditions for remote operating are fulfilled:
— communication to host established
- etc.
NOTE How the host communication is established isstechnology dependent.
2a Decision 2 3:Manual “Auto” command is OFF.
2b Decision 2 4:Auto “Auto” command is ON.
& 3:Manual 4:Auto The “AUTO COMMAND ON” command js received from host or the parameter "Auto mode" is set to
1 ="AUTO MODE ON" by the motor management starter.
4 4:Auto 3:Manual The “MANUAL COMMAND ON” commrand is received from host or the parameter "Auto mode" is
set to 0 = "MANUAL MODE" by the, motor management starter.
5 7:Tripped 5:0ff Tripping condition is removed{and trip reset proceeded.
6 5:0ff 7:Tripped Fault condition prevents,switching on.
7 6:0n 7:Tripped Tripping condition oecufrs.
8 5:0ff 6:0n The "SWITCH ON POSSIBLE" command is received from host.
9 6:0n 5:0ff The "SWITCGH‘OFF" command is received from host.
20 2:Ready_FRC 9:Fallback_position Communication to host is lost.
21 9:Fallback_position| 1:Not_ready Communication to host is re-established and fallback reset proceeded.
99 From all state 99:Exit Power off or switched to local control or severe device fault occurs.
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6 Root device profiles

6.1 Assemblies supported

In the clauses below, the starter profiles are defined with the associated possible set of
command and monitoring assemblies.

The starter may support either one fixed or several configurable combinations of command
and monitoring assemblies from the root device profiles listed below.

The list of assemblies supported shall be provided in the manufacturer documentation. It may
also be |possible to read out this list from the starter through the network.
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6.2

Motor starter

Table 7 describes the parameter assemblies of a motor starter.

Table 7 - P(IEC 61915-2)00001

Command format 100

HEADER

Root device profile ID: Root device profile version: Root device profile release date:
P(IEC 61915-2)00001 /001 200x-XX-XX

Device description:

Motor starter

PARAMETER ASSEMBLIES |(command)

Parameter assembly name: Access: RW Required: O

Bits: (0-7 for bit and byte

constructions; 0-15 for word constructions)

Byte 7 6 5 4 3 2
15 14 13 12 11 10
0 r Low gpeed Self test Emengency start | Reset Brake release Run|reverse Run forward
Parameter assembly name: Access: RW Required: O
Command format 101
Bits: (0-7 for bit and byte constructions; 0-15 for word.constructions)
Byte 7 6 5 4 3 2
15 14 13 12 11 10
0 r Low gpeed Selfltest Emergency start | Reset Brake release Run|reverse Run forward
Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer
1 e -1 e s e e Output 2 Output 1
specific specific specific specific specific specific
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Parameter assembly name:
Command type 3

Access: RW

Required: O

Bits: (0-7 for bit and byte constructions; 0-15 for word constructions)

Byte 7 6 5 3
15 14 13 12 11 10
Manufacturer Manufacturer Manufacturer
0 o 1 o r r Reset r Run forward
specific specific specific
1 Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manfufacturer Manufacturer
specific specific specific specific specific specific spegific specific
Parameter assembly name: Access: RW Required: O
Command type 5
Bits: (0-7 for bit and byte] constructions; 0-15 for word constructions)
Byte 7 6 5 4 3 2
15 14 13 12 11 10
0 ManL_Jf_acturer ManL_Jf_acturer ManL_Jf_acturer r r Reset Run|reverse Run forward
specific specific specific
1 Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manjufacturer Manufacturer
specific specific specific specific specific specific spegific specific
PARAMETER ASSEMBLIES |(monitoring)
Parameter assembly name: Access: R Required: ©
Monitoring format 100
Bits: (0-7 for bit and byte] constructions; 0-15 for word constructions)
Byte 7 6 5 4 3 2
15 14 13 12 11 10
0 Input 4 Input [3 Input 2 Input 1 Warning Fault On Ready FRC
Parameter assembly name: Accessy R Required: O
Monitoring format 101
Bits: (0-7 for bit and byte] constructions;\0+15 for word constructions)
Byte 7 6 5 4 3 2
15 14 13 12 11 10
0 Input 4 Input [3 Input 2 Input 1 Warning Fault On Ready FRC
1 Ramping Localleentrel Motereurrent-{Soi)
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Parameter assembly name: Access: R Required: O
Monitoring format 102
Bits: (0-7 for bit and byte constructions; 0-15 for word constructions)
Byte 7 6 5 3
15 14 13 12 11 10
0 Input 4 Input [3 Input 2 Input 1 Warning Fault On Ready FRC
1 Ramping Local|control Line current L1 (%l,)
2 r r Line current L2 (%l,)
8 r r Line current L3 (%4,)
Parameter assembly name: Access: R Required: O
Monitoring type 52
Bits: (0-7 for bit and byte| constructions; 0-15 for word constructions)
Byte 7 6 5 4 3 2
15 14 13 12 11 10
0 r r r r r Running r Fault
forward
1 Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manjufacturer Manufacturer
specific specific specific specific specific specific spegific specific
Parameter assembly name: Access: R Required: O
Monitoring type 53
Bits: (0-7 for bit and byte] constructions; 0-15 for word constructions)
Byte 7 6 5 4 3 2
15 14 13 12 11 10
0 r r Local control Ready FRC r Running Warping Fault
forward
1 Manufacturer Manufacturer Manufacturer. Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manfufacturer Manufacturer
specific specific specific specific specific specific spegific specific
Parameter assembly name: Access: R Required: O
Monitoring type 54
Bits: (0-7 for bit and byte] constructions; 0~16 for word constructions)
Byte 7 6 5 4 3 2
15 14 13 12 11 10
0 r r Local control Ready FRC Running Running Warping Fault
reverse forward
1 Manufacturer Manufacturer NVanufacturer Vanufacturer Vanufacturer Nanufacturer Manufacturer Manufacturer
specific specific specific specific specific specific specific specific
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6.3 Soft starter

Table 8 describes the parameter assemblies of a soft starter.

Table 8 — P(IEC 61915-2)00002

Command type 3

HEADER

Root device profile ID: Root device profile version: Root device profile release date:
P(IEC 61915-2)00002 /001 200x-XX-XX

Device description:

Soft starter

PARAMETER ASSEMBLIES |(command)

Parameter assembly name: Access: RW Required: O

Bits: (0-7 for bit and byte

constructions; 0-15 for word constructions)

Byte 7 6 5 4 3 2
15 14 13 12 11 10
0 Manufacturer Manufacturer Manufacturer r r Reset r Run forward
specific specific specific
1 Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manjufacturer Manufacturer
specific specific specific specific specific specific spegific specific
Parameter assembly name: Access: RW Required: O
Command type 5
Bits: (0-7 for bit and byt constructions; 0-15 fer word constructions)
Byte 6 5 4 3 2
15 14 13 12 11 10
0 Manufacturer Manufacturer Manufacturer r r Reset Run|reverse Run forward
specific specific specific
1 Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manfufacturer Manufacturer
specific specitic specific specific specific specific spegific specific
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PARAMETER ASSEMBLIES (monitoring)

Parameter assembly name: Access: R Required: O
Monitoring type 60
Bits: (0-7 for bit and byte| constructions; 0-15 for word constructions)
Byte 7 6 5 3 2
15 14 13 12 11 10
0 At reference r r r r Running r Fault
forward
1 Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manjufacturer Manufacturer
specific specific specific specific specific specific spegific specific
Parameter assembly name: Access: R Required: O
Monitoring type 61
Bits: (0-7 for bit and byte] constructions; 0-15 for word constructions)
Byte 6 5 3 2
15 14 13 12 11 10
0 At reference r Local control Ready Running Running Warping Fault
reverse forward
1 Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manjufacturer Manufacturer
specific specific specific specific specific specific spegific specific
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6.4 Motor management starter

Table 9 describes the parameter assemblies of a motor management starter.

Table 9 — P(IEC 61915-2)00003

HEADE

R

Root device profile ID:

P(IEC 61915-2)00003

/001

Root device profile version:

200x-XxX-XX

Root device profile release date:

Motor ma

Device description:

nagement starter

PARAMETER ASSEMBLIES

(command)

Paramete

r assembly name:

Command format 200

Access: RW

Required: O

Bits: (0-7 for bit and byte

constructions; 0-15 for word constructions)

Byte 7 6 5 4 3 2
15 14 13 12 114 10
0 r Resef Auto command Emengency start | Self test Run forward Swifich Off Run reverse
1 Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer r r r r
specific specific specific specific
Parameter assembly name: Access: RW Required: O
Command format 201
Bits: (0-7 for bit and byte] constructions; 0-15 for'word constructions)
Byte 7 6 5 4 3 2
15 14 13 12 11 10
0 r Resef Auto command Emergency start | Self test Run forward Swifich Off Run reverse
1 Manufacturer Manufactures Manufacturer Manufacturer r r r r
specific specific specific specific
2 Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manjufacturer Manufacturer
specific specific specific specific specific specific specific specific

r

r

r

r

r

r

r
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PARAMETER ASSEMBLIES (monitoring)

Parameter assembly name: Access: R Required: O
Monitoring format 200
Bits: (0-7 for bit and bytercomstructions; 6=+5forwordtonstructions)
Byte 6 5 3 2 0
15 14 13 12 11 10, 8
0 Warning Fault Auto mode Lock-out time Overload Running Off Running reverse
warning forward
1 Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer Manufacturer r r
specific specific specific specific specific specific
2-3 Motor current (%)

NOTE Byte ordering wif

hin multiple byte parameters is technology-specific and is therefore not/specified.
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7 Tests
Type tests shall be conducted on the starter as follows.

For each test, the manufacturer shall

— specify how the starter shall be installed and externally connected;
— provide the suitable test programmes for a controller which shall be run during the test.
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Partie 2: Profils racines d'appareil pour les démarreurs
et les matériels similaires
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Cette publication a été rédigée selon les Directives ISO/CEI, Partie 2.

Une liste de toutes les parties de la série CEl 61915, présentées sous le titre général
Appareillage a basse tension — Profils d’appareil pour les appareils industriels mis en réseau,
peut étre consultée sur le site web de la CEI.

Le comité a décidé que le contenu de cette publication ne sera pas modifié avant la date de
stabilité indiquée sur le site web de la CEIl sous "http://webstore.iec.ch"” dans les données
relatives a la publication recherchée. A cette date, la publication sera

* reconduite,

* supprimée,

* remplacée par une édition révisée, ou
+ amepdée.

Le conténu du corrigendum de juillet 2012 a été pris en considération dans cet exemplaire.

IMPOR[TANT - Le logo "colour inside" qui se trouve sur la'‘page de couverture de cette
publication indique qu'elle contient des couleurs qui sont considérées comme Itiles a
une bo}me compréhension de son contenu. Les utilisateurs devraient, par conséquent,
imprimler cette publication en utilisant une imprimante couleur.
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INTRODUCTION

La présente norme internationale suit les régles et utilise le cadre défini dans la CEI 61915-1,
Appareillage a basse tension — Profils d'appareil pour les appareils industriels mis en réseau
— Partie 1: Régles générales pour le développement de profils d'appareil. La présente norme
internationale vise a définir un ensemble commun de fonctionnalités (données et
comportement) pour les démarreurs de moteurs et les appareils similaires, permettant ainsi
aux concepteurs de systémes, aux intégrateurs de systémes et au personnel de maintenance
de manier sans outils spéciaux de configuration les appareils décrits selon un profil.

La présente norme internationale donne aux constructeurs et aux autres organisations
I'ensemble commun de fonctionnalités pour représenter leurs appareils capables d'étre
connectés a un réseau. Les constructeurs ou les autres organisations peuvent utiliser les
profils racines d'appareil spécifiés pour ajouter leurs extensions spécifiques.
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APPAREILLAGE A BASSE TENSION -
PROFILS D'APPAREIL POUR LES APPAREILS
INDUSTRIELS MIS EN RESEAU -

Partie 2: Profils racines d'appareil pour les démarreurs
et les matériels similaires

1 Domaine d'application

La présgente partie de la CEIl 61915 spécifie les profils racines d'appareil, tels que définis par
la CEI §1915-1, pour les démarreurs et les matériels similaires couverts par l€s nofmes de
produit suivantes:

contpcteurs et démarreurs de moteurs électromécaniques (CEI 60947-4-1),

— gradateurs et démarreurs de moteurs a semi-conducteursy a courant glternatif
(CEI 60947-4-2),

— gradateurs et contacteurs a semi-conducteurs pour charges,”autres que des moteurs, a
courjant alternatif (CEl 60947-4-3),

— appareils (ou matériel) de connexion de commande et de protection| (ACP)
(CEI 60947-6-2),

— unit¢gs de commande pour la protection thermique incorporée (CTP) aux mlachines
élecfriques tournantes (CEl 60947-8).

2 Réflérences normatives

Les dotuments de référence suivants sont indispensables pour ['application du |présent
document. Pour les références datées, seule I'édition citée s'applique. Pour les réfgrences
non datges, la derniére édition du'document de référence s'applique (y compris les éyentuels
amendements).

CEI 60947-1:2007, Apparejllage a basse tension — Partie 1: Regles générales
Amendgment 1 (2010)

CEIl 61915-1:20074Appareillage a basse tension — Profils d'appareil pour les appareils
industrigls mis\en réseau — Partie 1. Regles générales pour le développement d¢ profils
d'appareil

3 Termes, définitions et abréviations

3.1 Généralités

Pour les besoins de la présente norme, les termes, définitions, abréviations et symboles
donnés dans la CEl 61915-1 ainsi que les suivants s'appliquent.

3.2 Termes et définitions

3.21

protection thermique incorporée

protection de certaines parties (appelées parties protégées) d'une machine électrique
tournante contre les températures excessives résultant de certaines conditions de surcharge
thermique, au moyen d'un dispositif de protection thermique dont tout ou partie consiste en un
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appareil sensible a la température (détecteur ou disjoncteur thermique) incorporé a la
machine

[CEI 60947-8:2003, 3.1.1, modifiée]

3.2.2

dispositif de protection thermique
dispositif destiné a assurer la protection thermique incorporée d'une machine électrique
tournante au moyen d'un détecteur thermique (ou de détecteurs thermiques), associé(s) a un
dispositif de commande, ou au moyen d'un disjoncteur thermique (ou de disjoncteurs
thermiques)

[CEl 60947-8:2003 3 1 2 _madifiée]

3.2.3

détecteur thermique

apparei
une fon

isolé électriquement (composant), sensible uniquement a la température, pro
ction de commutation dans le dispositif de commande lorsque sa.températur

un niveau prédéterminé

[CEI 60

3.2.4

D47-8:2003, 3.1.3]

dispositif de commande

disposit
une fon

NOTE L

descend

[CEI 60

3.2.5

f qui transforme un point particulier sur la caractéristique d'un détecteur therni
Ction de commutation sur 'alimentation de la machine électrique tournante

b dispositif est capable d'étre réarmé (manuellement ou automatiquement) lorsque la te
la valeur de réarmement.

D47-8:2003, 3.1.5]

unité d¢ commande

disposit

f qui convertit en une fonction de commutation la variation de la caractéristiqg

détectelir thermique

NOTE
[CEI 60

3.2.6
construy
toute ps§

ne unité de commande peut étre électromécanique, statique ou une combinaison des deux.

D47-8:2003, 3.1.15, modifiée]

cteur
rsonhe, entreprise ou organisation ayant la responsabilité ultime:

— dev

voquant
b atteint

ique en

npérature

ue d'un

arifier |a canformité a la norme ou aux narmes nppmpriépQ'

— de fournir les informations sur le matériel selon I'Article 5 de la CEl 60947-1:2007

NOTE Dans le cas de "démarreurs protégés" assemblés conformément aux instructions des fournisseurs de
constituants, le constructeur sera, par exemple, I'entité qui a entrepris I'assemblage.

[CEI 60947-1:2007, 2.1.21, modifiée]

3.27
apparei

| de connexion

appareil destiné a établir et/ou interrompre le courant dans un ou plusieurs circuits électriques
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[CEI 60050-441:1984, 441-14-01, modifiée]

3.2.8

appareil de connexion a semi-conducteur

appareil de connexion congu pour établir et/ou interrompre le courant dans un circuit
électrique au moyen de la commande de la conductivité d'un semi-conducteur

[CEI 60050-441:1984, 441-14-03, modifiée]

3.29

contacteur (mécanique)

appareil mécanique de connexion ayant une seule position de repos, commandé autrement
qu'a la gatm, capable d'etabtir, de supporter et d'IMterrompre des courants dans 1es conditions

normalgs du circuit, y compris les conditions de surcharge en service

NOTE Les contacteurs peuvent étre désignés suivant la fagcon dont est fourni I'effort nécegsairé a la [fermeture
des contalcts principaux.

[CEI 60050-441:1984, 441-14-33]

3.2.10
contacﬂzur a semi-conducteurs
contacteur statique

disposit|f qui remplit la fonction d'un contacteur en utilisant un’ appareil de connexion|a semi-
conducteurs

NOTE Up contacteur a semi-conducteurs peut aussi comporter.des appareils mécaniques de connexion.

[CEI 60947-1:2007, 2.2.13]

3.2.11
démarreur
combinaison de tous les moyens de mise sous et hors tension nécessaires pour provpquer le
démarrgge et l'arrét d'un moteur tout en assurant une protection appropriée coptre les
surcharges

NOTE Les démarreurs peuvent étre désignés suivant la fagon dont est fourni I'effort nécessaire a la [fermeture
des contalcts principaux.

[CEI 60050-441:1984, 444-14-38]

3.2.12
dispositif de prfotection contre les courts-circuits
DPCC
disposit|f destiné a protéger un circuit ou des parties d'un circuit contre les courants de court-
circuit panliinterruption de ceux-ci C1

[CEI 60947-1:2007, 2.2.21]

3.2.13

déclenchement (manceuvre de)

manceuvre d'ouverture d'un appareil mécanique de connexion amorcée par un relais ou un
déclencheur

[CEI 60947-1:2007, 2.4.22]

3.2.14

appareillage

terme général applicable aux appareils de connexion et a leur combinaison avec des
appareils de commande, de mesure, de protection et de réglage qui leur sont associés, ainsi
qu'aux ensembles de tels appareils avec les connexions, les accessoires, les enveloppes et
les charpentes correspondantes
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[CEI 60050-441:1984, 441-11-01]

3.2.15

démarreur de gestion de moteur
démarreur disposant de fonctions étendues et capable de communiquer

NOTE C

3.2.16

ertaines fonctions étendues sont décrites dans la CEI 60947-1.

commande a distance
télécommande
commande d'une manceuvre, effectuée a partir d'un point éloigné de I'appareil de connexion

<l
ue

commar

[IEC 60

NOTE D
un systen

3.2.17

comma
comma
commari
commari

[IEC 60

NOTE D
de comm

ou exécufées. Les fonctions de commande de sécurité pedvent encore étre actives.

3.2.18
comma
commari

[IEC 60

3.2.19

mode manuel

commar
mais d'l
mise en
NOTE 1

command,
"Marche 4

D50-441:1984, 441-16-07]

ans le contexte de la présente norme, la commande a distance sous-entend la commande eff¢
e de communication, en utilisant les profils définis dans la présente norme.

hde locale

hde directe

de d'une manceuvre, effectuée a partir d'un point situé“sur I'appareil de co
dé ou dans le voisinage immeédiat de celui-ci

D50-441:1984, 441-16-06, modifiée]

ans le contexte de la présente norme, la commande locale sous-entend l'indication a un apparei
hinde distant que, suite a une intervention d'un opérateur, les commandes regues ne seront pas

hde manuelle
de d'une manceuvre, effectuée par intervention humaine

D50-441:1984, 441-16-04]

des de commutation acceptées non pas de I'appareil de commande distant |
ne source sécondaire manuelle a des fins, par exemple, de maintenance, d'e
service ouxde configuration

Dans-le.contexte de la présente norme, le mode manuel sous-entend que le démarreur ne réag
es .de_commutation provenant de I'appareil principal de commande distant telles que "MarcH

ctuée par

nnexion

principal
hcceptées

abituel,
ssai, de

t pas aux
e avant",

rri&re"” et "Mise hors tension", par exemple.

NOTE 2 La source de commande secondaire manuelle est, par exemple, un outil d'ingénierie distant ou un

terminal d

e manceuvre a distance.
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o1 Facultatif

R2 Lecture

RW3 Lecture/écriture
r4 Réservé
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Prét FRC> Prét pour la commande a distance

4 Profils racines d'appareil
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Tableau 1 - Liste des profils racines d'appareil

Norme

Profil racine d'appareil

Identification

Nom

CEl 6191%

T
N

P(IEC 61915-2)00001

Démarreur de moteur ®

P(IEC 61915-2)00002

Démarreur progressif

P(IEC 61915-2)00003

Démarreur de gestion de moteur

@ Le démgrreur de moteur peut inclure certains types de démarreurs pragressifs.

Certaing éléments du profil racine d'appareil sont communs aux différents profils couverts par

la présente norme:

— les parameétres,

— les groupes de paramétres.

D'autreg éléments sont spécifiques aux différentes parties de la série CElI 60947 cquvertes

par la présente norme:

I'en-téte,

— les gssemblages de parameétres,

— le dipgramme d'état.

Les éléments restants du profil racine d'appareil décrit dans la CEIl 61915-1 sont a I'étude:

— les types deldonnées complexes,

— les éléments fonctionnels,

— les dervices.

1 0= Optional.
R = Read.
RW = Read/write.

r = Reserved.

a A O DN

Ready FRC = Ready for remote control.
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5 Eléments communs du profil racine d'appareil

5.1 Parametres R

Les paramétres R, décrits dans le Tablelaau 2, sont définis pour toute la série de profils racines d'appareil couverts par

Tableau 2 — Parameétres R

la présente norme.

Toutes les*conditions qui permettent la ¢
I'appareil ‘principal de commande distanf

0="PAS PRET"
L‘appareil de commande n'est pas en m
car au moins une condition n'est pas rer

NOTE 1 Le constructeur/I'application
conditions a remplir.

EXEMPLE Les conditions a remplir peuy
- communication avec |'appareil principa
- télécommande sélectionnée;
- etc.

NOTE 2 La surveillance a distance
I'appareil indique "PAS PRET". Par e
moteur" peut étre transmis alors que I'a
locale.

PARAMETRES
Nom du Type de Unité Gompen Multiplieur Etendue Acces Requis Description du pgrametre
parametre données sation
Prét FRC BOOL na na na na R O 1="PRET"

ommande d'un appareil par
ont été remplies.

psure de commander |'appareil
hplie.

He [l'appareil déterminera les

ent étre:
| établie;

peut étre possible, méme si
kemple, le parametre "Courant
bpareil fonctionne en commande

1102190 ® ¢-G1619
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PARAMETRES

Nom du Type de Unité Compen Multiplieur Etendue Accés Requis Description du paramétre

parametre données sation

Sous BOOL na a na na R fa) 1="SOUS TENSION"

tension Pour un appareil électromécanique dé.cpnnexion, les contacts du circuit
principal sont fermés.
Pour un appareil de connexion assemi-cpnducteur, les interrupteurs sont
a I'état conducteur.
0="HORS TENSION"
Pour un appareil électroméeanique de cpnnexion, les contacts du circuit
principal sont ouverts.
Pour un appareil de;connexion a semi-cpnducteur, les interrupteurs sont
a I'état non-conductedur.
NOTE 1 "SOUS,TENSION" n'implique gas que le moteur tourne. Dans
les appare€ils simples tels que certains |démarreurs directs, I'hypothése
peut étre Jfaite que, lorsque le démiarreur est "SOUS TENSION",
|'aliméntation est disponible aux connexXions en amont et que le moteur
toufnel Dans les appareils plus cpmplexes, la surveillance de
parameétres tels que "Courant" peut Indiquer que le moteur tourne
correctement.
NOTE 2 Dans les démarreurs a semi-conducteurs, "SOUS TENSION"
implique que le courant circule dans le moteur.
NOTE 3 Le parametre "Sous tension" st utilisé pour le démarreur de
moteur.

Hors BOOL na na na na R (0] 1="HORS TENSION"

tension Pour un appareil électromécanique de cpnnexion, les contacts du circuit
principal sont ouverts.
Pour un appareil de connexion a semi-cpnducteur, les interrupteurs sont
a |'état non-conducteur.
0="SOUS TENSION"
Pour un appareil électromécanique de cpnnexion, les contacts du circuit
principal sont fermés. Le moteur peut tourner en marche avant ou
arriere.
Pour un appareil de connexion a semi-cpnducteur, les interrupteurs sont
a |'état conducteur.
NOTE 1 En cas d'inversion du sens de|rotation du moteur, une courte
interruption de "SOUS TENSION" peut se produire.

NOTE 2 Le paramétre "Hors tension" est utilisé pour le démarreur de

gestion de moteur.

1102130 @ ¢-G1619
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PARAMETRES

Nom du Type de Unité Compen Multiplieur Etendue Accés Requis Description du paramétre

parametre données sation

En marche BOOL na 2 na na =] a) les contacts du circuit prinr\ipal du-démarreur é|ectromécanique sont

avant fermés ou les interrupteurs a semi-condficteurs du démarreur a semi-
conducteurs sont a I'état conducteur:
Dans les systémes unidirectionnels:
1="EN MARCHE AVANT", le moéteur estlalimenté.
0="ARRET"
Dans les systémescbidirectionnels, le meteur est alimenté pour tourner
dans le sens derotation avant. Les mar¢hes avant et arriere doivent
étre considérées_conjointement:
En marcheiavant=0 et En marche arriér¢g=0 > "ARRET"
En marche‘avant=1 et En marche arrierg=0 > "EN MARCHE AVANT"
En.farche avant=0 et En marche arriér¢g=1 > "EN MARCHE ARRIERE"
En*marche avant=1 et En marche arrier¢g=1 > Doit étre défini par le
constructeur

En marche | BOOL na na na na R Q Les contacts du circuit principal du démarreur électromécanique sont

arriere fermés ou les interrupteurs a semi-condficteurs du démarreur a semi-
conducteurs sont a I'état conducteur.
Dans les systemes bidirectionnels, le moteur est alimenté pour tourner
dans le sens de rotation arriére. Les mafches avant et arriere doivent
étre considérées conjointement:
Voir "En marche avant"
NOTE Dans les systémes unidirectionnels, ce parameétre n'est pas
utilisé.

Défaut BOOL na na na na R (0] 1="DEFAUT"
Une condition de défaut de déclenchemgnt existe.
0="PAS DE DEFAUT"
Il n'y a pas de défaut de déclenchement

NOTE —Une condition de defaut o de
(un court-circuit, par exemple) qui
principal.

lenchement est toute condition
requiert I'ouverture du circuit
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PARAMETRES

Nom du Type de Unité Compen Multiplieur Etendue Accés Requis Description du paramétre
parametre données sation

Alarme BOOL na 2 na na =] a) 1="Al ARME"
Une situation d'alarme existe.
0="PAS D'ALARME"
Il n'y a pas de situation d'alarme.
NOTE 1 Une situation d‘alarme est uhe circonstance anormale mais
qui ne requiert pas landéconnexion [immédiate du circuit principal
(branche/ligne d'alimentation/charge/moteur) de I'alimentation.
NOTE 2 Une situation d'alarme peuff développer une situation de
défaut si aucune_action de correction n'gst prise.

Alarme BOOL na na na na R (0] 1="ALARME SURCHARGE"

surcharge Un.-parametre de surcharge n'est pas dans les limites préconfigurées.
0="PAS D'ALARME DE SURCHARGE"
NOTE Une situation d'alarme de sdrcharge peut développer une
situation de défaut si aucune action de gorrection n'est prise.

Commande BOOL na na na na R (0] 1="COMMANDE LOCALE"

locale L'indication a un appareil principal de cqmmande distant que, suite a
une intervention d'un opérateur, les commandes regues ne seront pas
acceptées ou exécutées.
0="COMMANDE LOCALE INACTIVE"
NOTE Les fonctions de sécurité peuveht encore étre actives.

Mode auto | BOOL na na na na R (0] 1="MODE AUTO"
L'indication a un appareil principal de cqmmande distant que les
commandes de commutation sont acceptées.
0="MODE MANUEL"
NOTE La commutation du mode autpmatique au mode manuel est
établie, par exemple, a partir de la squrce de commande secondaire

m JPT] I L
rantene—ae T apparet—prmcipar—ae——Co
source.

nmande distant ou d'une autre
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PARAMETRES

Nom du Type de Unité Compen Multiplieur Etendue Accés Requis Description du paramétre

parametre données sation

Rampe BOOL na 2 na na =] a) 1="RAMPE"
Le démarreur a semi-conducteurs accelére ou décélere le moteur en
modifiant la tension aux bornes du moteur pour augmenter ou réduire le
couple moteur.
0="PAS DE RAMPE"
NOTE 1 Renvoie auxh +smodes de| fonctionnement "Démarrage
progressif" et "Arrét_progressif', et nop pas a la variation de tension
apparaissant alors gque.le moteur tourne|a pleine vitesse.
NOTE 2 Cette'information peut égalenjent étre utilisée pour la période
de démarragedes appareils électromécaniques de connexion.

Ala BOOL na na na na R (0] 1="REFERENCE ATTEINTE"

référence L€ démarreur a semi-conducteurs n'accgléere ni ne décélere le moteur
en ‘modifiant la tension aux bornes du mpteur pour augmenter ou
reduire le couple moteur.
0="RAMPE"
NOTE Renvoie aux modes de fonctiolnement "Démarrage progressif"
et "Arrét progressif', et non pas a la variation de tension apparaissant
alors que le moteur tourne a pleine vitegse telle que "Optimisation".

Temps BOOL na na na na R (0] Temporisation introduite a dessein entrd différentes manceuvres, par

verrouillage exemple "Marche avant" et "Marche arrigre".
1="TEMPS VERROUILLAGE ACTIF"
Information de surveillance indiquant qug le temps de verrouillage est
actif.
0="TEMPS VERROUILLAGE INACTIF"

Entrée N BOOL na na na na R (0] Signal de surveillance de I'entrée numérnique N (N est le numéro
d'entrée qui peut étre 0, 1, 2 ...).
0="PAS DE SIGNAL SUR L'ENTREE N"
1="SIGNAL SUR L'ENTREE N"
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PARAMETRES

Nom du Type de Unité Compen Multiplieur Etendue Accés Requis Description du paramétre

parametre données sation

Courant UDINT A (\’1 fa R &) L3 valegurinstantands. moyenne des-coutants triphase’s dans le moteur.

moteur 4,29 10°
NOTE 1 La valeur moyenne du courant peut étre déduite de plusieurs
maniéres, par exemple par une'\valeuf moyenne vraie calculée ou a
partir d'un courant de ligne choisi-par un opérateur ou un constructeur,
comme étant représentatif du courant mpteur instantané moyen.
NOTE 2 La valeur maximale possible du courant moteur est
429 496 729,5 A.

Courant BIT % 0 100/32 0-63 R (0] Le courant. met€ur exprimé en pourcentgdge du courant assigné du

moteur STRING moteur, /e

(% 1,) °
NOTE Lorsque la valeur du parametre gst 63, la valeur du courant peut
étretinterprétée comme supérieure a 19% %.

Courant BIT % 0 100/32 0-63 R (0] Le courant moteur exprimé en pourcentgge du courant assigné du

de ligne STRING moteur, /., dans une phase spécifique (N est le numéro de la phase

LN (% 1) b L1, L2 ou L3).
NOTE Lorsque la valeur du parameétre gst 63, la valeur du curant peut
étre interprétée comme supérieure a 19% %.

Courant UINT % 0 1 0- R (0] Le courant moteur réel de la phase sourise a la plus grande charge,

moteur 65 535 exprimé en pourcentage [%] du courant gtabli /s.

(% 1)
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5.2 Parametres RW

Les paramétres RW, décrits dans le Tableau 3, sont définis pour toute la série de profils racines d'appareil couverts par la présente norme.

Tableau 3 — Paramétres RW
PARAMETRES
Nom du Type de Unité Gompen Multiplieur Etendue Acces Requis Désecription du pafametre

parametre données sation

Marche BOOL na na na na RW (0] 1="ACTIVER MARCHEAVANT"

avant Ordonne au démarreuryd'alimenter le motgur en marche avant.
Le moteur est alimente pour que son seng de rotation soit avant.
0="DESACTIVER/MARCHE AVANT"

Marche BOOL na na na na RW (0] 1="ACTIVER MARCHE ARRIERE"

arriére Ordohne au démarreur d'alimenter le motgur en marche arriere.
Le_moteur est alimenté pour que son seng de rotation soit arriére.
0="DESACTIVER MARCHE ARRIERE"
NOTE 1 Dans les systémes unidirectionhels, cette commande n'est pas
utilisée.
NOTE 2 Le constructeur spécifie le conportement de I'appareil lorsque
les deux parametres Marche avant et Marghe arriére sont activés.

Mise hors BOOL na na na na RW O 1="MISE HORS TENSION"

tension Ordonne la mise hors tension de |'appareil.
Les commandes "Marche avant" et "Marche arriere" ne seront pas
exécutées.
0="MISE SOUS TENSION POSSIBLE"
Les commandes "Marche avant" ou "Marche arriére" seront exécutées.

Relache- BOOL na na na na RW (0] 1="RELACHEMENT"

ment frein Ordonne au démarreur de relacher le freirl sur le moteur.
0="FREIN"
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PARAMETRES

Nom du Type de Unité Compen Multiplieur Etendue Acceés Requis Description du paramétre
parametre données sation

Réarme- BOOL na 2 na na R\ fa) 1="REARMEMENT DEEAUT"

ment Ordonne au démarreur de réarmer tousnlep déclenchements/défauts
réarmables.
0="REARMEMENT DEFAUT INACTIF"
NOTE L'absence de déclenchement ou ¢le deéfaut est une condition de
"PRET".

Démarrage BOOL na na na na RW (0] 1="DEMARRAGE D'URGENCE"

d'urgence Ordonne au démarreur de neutraliser toutg¢ situation de défaut et permet
le démarrage ou/d'ignorer toute situation e défaut lors de la marche.
0="DEMARRAGE D'URGENCE INACTIF"
NOTE~\\Cette commande est requise |dans les processus et autres
industries ou des demandes sacrificielles |peuvent étre faites aux moteurs
et,. aux matériels associés dans le byt de terminer une séquence
d.événements ordonnés dans des circonstiances d'urgence.
NOTE 2 L'usage de ce paramétre est gpécifique aux constructeurs ou
aux consortia.

Basse BOOL na na na na RW (0] 1="MARCHE A BASSE VITESSE"

vitesse Ordonne au démarreur de sélectionner ung faible vitesse de rotation d'un
moteur a deux vitesses.
0="MARCHE A PLEINE VITESSE"
NOTE L'usage de ce parametre est spécffique aux constructeurs ou aux
consortia.
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PARAMETRES

Nom du Type de Unité Compen Multiplieur Etendue Acceés Requis Description du paramétre

parametre données sation

Auto-test BOOL na 2 na na R\ fa) 1="ACTIVER AUTO TEST"
Ordonne au démarreur d'initialiser un essai de routine interne a l'intérieur
du démarreur.
0="DESACTIVER AUTO TEST"
NOTE 1 "DESACTIVER ESSAI" inclut [la possibilité de permettre a
I'essai en cours d'aller jusqu'a’son terme.
NOTE 2 L'usage désce paramétre est dqpécifique aux constructeurs ou
aux consortia.

Comman- BOOL na na na na RW (0] 1="COMMANDE AUTO"

de auto Ordonne‘au démarreur d'accepter les commandes de commutation
"Mareche avant”, "Marche arriere" et "Mise|hors tension" regues de
llappareil principal de commande distant.
0="COMMANDE MANUELLE"
Ordonne au démarreur de ne pas acceptef les commandes de
commutation "Marche avant", "Marche arr|ere" et "Mise hors tension"
recues de l'appareil principal de commande distant.
Le démarreur rapporte I'état dans l'information de surveillance "Mode
auto".
NOTE Ce parameétre appartient a la cdtégorie "Sélection du mode de
fonctionnement”, voir CElI 61915-1:2007, Annexe E.

Sortie N BOOL na na na na RW (0] Signal de commande de la sortie N du démarreur (N est le numéro de
sortie qui peut étre 0, 1, 2 ...).
0="SORTIE N INACTIVE"
1="SORTIE N ACTIVE"
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5.3 Groupes de paramétres

Comme décrit dans le Tableau 4, trois groupes de parameétres sont définis:

e informations de surveillance,
e mesures,

e commandes.

Tableau 4 — Groupes de parameétres

GROUPES DE PARAMETRES

Nom du groupe Type du groupe Nombre de Requis Description Infoymations supplémentaires
membres
Information P 14 (0] Parameétres de surveillance binaires
de
surveillance

Noms des membres

Prét FRC

Sous tension

Hors tension

En marche avant

En marche arriere

Défaut

Alarme

Alarme surcharge

Commande locale

Mode auto

Rampe

A la référence

Temps verrouillage

Entrée N
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Nom du groupe Type du groupe Nombre de Requis Description Informations supplémentaires
membres
Mesures P 6 (0] Paramétres de surveillance analogiques
Noms des membres
Courant moteur
Courant moteur (% /,)
Courant de ligne L1 (% /,)
Courant de ligne L2 (% /)
Courant de ligne L3 (% /,)
Courant moteur (% /)
Nom du groupe Type du groupe Nombre de Requis Description Infoymations supplémentaires
membres
Commandes P 10 (0] Parameétres de commandes

Noms des membres

Marche avant

Marche arriére

Mise hors tension

Relachement frein

Réarmement

Démarrage d'urgence

Basse vitesse

Auto-test

Commande auto

Sortie N
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5.4 Diagramme d'état
5.4.1 Démarreur de moteur

La Figure 1 et le Tableau 5 décrivent lg

difagramme o' etat du demnmarreur de gestion de moteur-
o 1
1:Pas_prét |<

2
A 4
4 2:Prét_FRC N\ 21
3
»| 3:Hors-
tension
4 20 ‘6:Position_de_repli
Em—
5:Déclenché
6 7
A
\ 4
4:Sous..
5 nsi

99 @

IEC 2451/11

Figure 1 — Diagramme d'état du démarreur de moteur
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