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ET PRODUITS INDUSTRIELS -

PRINCIPES DE STRUCTURATION ET DESIGNATIONS DE REFERENCE -

1)

Partie 1: Regles de base

AVANT-PROPOS

La CEl (Commission Electrotechnique Internationale) est une organisation mondiale de normalisation
composee de Iensemble des comltes electrotechnlques nationaux (Comttes natlonaux de la CEl). La CEl a

ption dans les
e des Normes
s tout Comité
national mteresse par le sujet traité peut participer. Les organlsatlons nementales et
non gouvernementales, en liaison avec la CEl [CEl collabore
étroitement avec I'Organisation Internationale de Normalisation (iSO iXges par accord
entre les deux organisations
2) |Les décisions ou accords officiels de la CE! concernant les guestio eprésdntent, dans la
mesure du possible un accord international sur les sujets etudiés, ités nationaux
intéressés sont représentés dans chaque comité d’étude
3) |Les documents produits se présentent sous la formg de IIs sont publiés
comme normes, rapports techniques ou guides et
4) | Dans le but d'encourager ['unificatio bnt & appliquer
de fagon transparente dans toute |a leurs normes
ou régionale
5) bbation et sa
6) b peuvent faire
droits analogues La CEI ne sauralt étre tenue pour
xistence.
La ntation, du
conjité ité d’'études
10 e. Un vote
offigi omité 10 de
'S¢
Laf
Le te
FDIS Rapport de vote
3B/144/FDIS 3B/159/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant
abouti a I'approbation de cette norme.

La CEl 1346 comprend les parties suivantes sous le titre général: Principes de structuration et
désignations de référence:

|

Partie 1: Régles de base

Partie 2: Classification des objets et codes des classes (& I’étude)

Partie 3: Lignes directrices d’application (a /’étude)

Partie 4: Examen de concepts utilisés dans le systeme de désignation de référence

(rapport technique ) (a I'étude)

Les annexes A, B, C, D, E, F et G sont données uniquement a titre d’information.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

INDUSTRIAL SYSTEMS, INSTALLATIONS AND EQUIPMENT
AND INDUSTRIAL PRODUCTS -
STRUCTURING PRINCIPLES AND REFERENCE DESIGNATIONS —

Part 1: Basic rules

FOREWORD

The IEC (International Electrotechnical Commission) is a worldwide organization for standardization
comprlsmg ali natlonal electrotechmcal commlttees (IEC Natlonal Commmees) The object of the IEC is to

bndards. Their
preparatlon is entrusted to technical committees; any IEC National Commitiée ¥ E subject dealt
with may participate in this preparatory work. International, governmental and | organijzations
liaising with the IEC also participate in this preparation. The IEC coliaora < i & International
Organization for Standardization (ISO) in accordance with condition ReEnt between the
two organizations.

2) | The formal decisions or agreements of the IEC on technical™r K ss\as n¥arly as possible, an
international consensus of opinion on the relevant subjects si i \ representation
from all interested National Committees.

3) | The documents produced have the form of recomm i i ional use and are ppblished in the
form of standards, technical reports or guides and they\ are ; ywthe National Committees in that
sense. y

4) | In order to promote international ngs” undertake to apply IEC International

national and regional dtandards. Any
ational or regional standard ghail be clearly
indicated in the latter

5) oval and cannot be rendered resppnsible for any

6) é elements of this International Standafd may be the
subject of patent . i i ifyi ghts.

International nentation, of

IEC| technic and ISP technical

committee 10: ion. Formal

voti jection to the
publi

This

The| d is based on the following documents:

FDIS Report on voting
3B/144/FDIS 3B/159/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on
voting indicated in the above table.

IEC 1346 consists of the following parts under the general title: Structuring principles and
reference designations:

— Part 1: Basic rules
— Part 2: Classification of objects and codes for classes (under consideration)
~ Part 3: Application guidelines (under consideration)

— Part 4: Discussion of some concepts used in the reference designation system
(technical report) (under consideration)

Annexes A, B, C, D, E, F and G are for information only.
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INTRODUCTION

En liaison avec la conception, l'ingénierie, la réalisation, le fonctionnement, la maintenance et la
démolition, c’est-a—dire le cycle de vie d’un systéme, il est nécessaire d’utiliser un certain nombre de
systémes d'identification pour différents usages, par exemple :

- systéme de numérotation de produits (articles) utilisé pour l'identification des types de produits;

- systéme de numéro de série utilisé pour l'identification des produits individuellement;

- systéme de numéro d’ordre pour 'identification des commandes/contrats;

- systéme de désignation de référence utilisé pour I'identification des objets a l'intérieur d'un
systéme / d’'une installation industrielle.

La présente partie de la CEIl 1346 ne traite que du systéme de désignation de reference.

Le tableau suivant met en relation les systémes d'identification et leur contexte. Les zones ombrées
montrent le contexte du systéme de désignations de référence et la classific ion fournie par les lettres

repéfes. Le systéme de désignations de référence est également utilise d sineg/et |es sociétés
utilisptrices pour I'identification des occurrences des types.
Identifications et leurs context/es\
Contexte Occutlg\ns\b% N \\N‘)dus 3)
des
Domaine
technique en Non applicgble
général
Usine Numéro de gérie
Proth de Numéro de sérle
systeme Numeéro d’ordr
linstallatio de systéme ]
indust);iel Numéro d’inventaire
Numéro d’invgntaire
(Numéro de gérie)
‘o\ﬁetszéyant le méme ensemble de caractéristiques.
'un type dans un emplacement spécifique dans une instalfation
ou un systéme.

struction de
emble des

pour le systéme de désignations de référence décritdans la présente norme sontdonnées ai'annexe A. lI
est recommandé de lire cette annexe avant de lire les articles normatifs de la présente norme. L'annexe
contient une description comparative des propriétés du systéme de désignations de référence de la
présente norme et des propriétés requises. On peut trouver un examen plus complet des concepts de
base du systéeme de désignations de référence dans la CEl 13464 3"

L'annexe E contient la reproduction des lettres repéres définies au tableau 1 de la CEl 750 [1]. Cette
annexe ne figurera plus dans les éditions ultérieures de la présente norme lorsque la CEIl 1346-2 sera
publiée.

L'annexe F contient une courte description des différences et des similitudes entre le systeme de
désignations de référence défini dans la présente norme et la CEl 750 [1], I'ISO 3511 [4] [5], et
I'ISO DIS 1219-2 [6]. Cette annexe ne figurera plus dans les éditions ultérieures de la présente norme.

Les chiffres entre crochets renvoient a la bibliographie donnée a I'annexe G.


https://iecnorm.com/api/?name=5286b3c8b0ba4cfebf3720229c94885b

1346-1 © IEC:1996 ~-7-

INTRODUCTION

In connection with the design, engineering, realization, operation, maintenance and demolition, i.e. the
life-cycie of a system, itis necessary to employ a number of identification systems for different purposes,
for example:

- product (article) numbering system used for identification of types of products;

serial number system used for identification of product individuals;

order number system used for identification of orders/contracts;

reference designation system used for identification of objects within a system/plant.

This part of IEC 1346 deals only with the reference designation system.
The followi i ificati stotheircontexts. The shaded areas show the context
of the reference designation system and the classification provided by the letter Codes\] he rierence
designation system is also used in manufacturing or operating companie ident{fication of
occurrer]ces of types.

Identifications and their contexts

mibl{ua s 3
X

Context Occurrences

\,

K\>t applicable

- The technical

area in
general
Manufacturing Serial Number
company
Plants / Serial number,
systems Order number,

project inventory number.

Operat?ng> Int naﬁ@
nu r

Inventory numbet
(serial number)

-

e}'fs—lﬁéving the same set of characteristics.
e in a specific position in a plant or system.
of a type irrespective of where it is being used.

Mndard provides a number of possibilities for the construction of rgference
st applications, however, only a subset of the possibilities given need be used.

It should be n
designations: For

The basic requirements and the required properties of a reference designation systemthatformthe basis

for the reference designation system described in this standard are given in annex A. Itis recommended
to study this annex before reading the normative clauses of this standard. The annex contains a
description of the properties of the reference designation system of this standard in a comparison with the
required properties. A more comprehensive discussion of the basic concepts of the reference designation
system can be found in IEC 13464 [3]'.

Annex E contains a reproduction of the letter codes defined in table 1 of IEC 750 [1]. This annex will be
removed in later editions of this standard when IEC 1346-2 is issued.

Annex F contains a short description of the differences and similarities between the reference
designation system defined in this standard and those of IEC 750 [1], ISO 3511 [4] [5], and
ISO DIS 1219-2 [6]. This annex will be removed in later editions of this standard.

1 Figures in square brackets refer to the bibliography given in annex G.
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SYSTEMES INDUSTRIELS, INSTALLATIONS ET APPAREILS,
ET PRODUITS INDUSTRIELS - o
PRINCIPES DE STRUCTURATION ET DESIGNATIONS DE REFERENCE —

Partie 1: Régles de base

1 Domaine d’application

La présente partie de la CEl 1346 établit les principes généraux applicables & la structuration des
informations concernant les systémes et des systémes eux-mémes.

Sur 13 base de ces principes, des régles et des directives sont donr

Ladésignation de référence identifie des objets afin d'établir une col s goncernant
un objet parmi différents types de documents et les produits mettanten 2 ion le systéme. Pour la
fabrication, l'installation ef les opérations de maintenance, la i { < p partie de
celle-¢i peut également étre indiquée sur la partie physjdque correspondant'é pximité de

€s 3 I;riques. lis
peuvgnt étre utilisés pour des systemes basés . systémes
combinant plusieurs technologies.

2 Références normatives

Les dpcuments normatifs suivan: i fspositions qui, par suite de la référence qui y est
faite, ponstituent des dispositions vala * ésente partie de la CEl 1346. Au moment de la

publigation, les éditio gueur. Tout document normatif est sujet a révision et les
partie'E prenant ~ presSente partie de la CEl 1346 sont invitées a reghercherla
possibilité d'appligle i plus' yécentes des documents normatifs indiquées ci-aprés. Les
memk le registre des Normes internationales en vigueur.

CEl 1346,2_: 19 g structuration et désignations de référence.

5, Classification des objets et codes des classes (a I'étude).

echnoloQies de linformation - Jeu ISO de caractéres codés a 7 éléments popr I'échange
dlinformation.

ISO/CE

ISO 3166 Codes pour la représentation des noms de pays

ISO 4457-1 : 1980, Dessins de bétiment - Partie 1 : Désignations des bétiments et parties de bétiments.

ISO 4157-2 : 1982, Dessins techniques - Dessins de construction - Désignations des bétiments et parties de
bétiments — Partie 2: Désignations de piéces et d’autres extensions.
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INDUSTRIAL SYSTEMS, INSTALLATIONS ANDvEQUIPMENT
AND INDUSTRIAL PRODUCTS -
STRUCTURING PRINCIPLES AND REFERENCE DESIGNATIONS -

Part 1: Basic rules

1 Scope

This part of IEC 1346 establishes general principles for describing the structure of information about

systemsland of the systems themselves.

Based o

designatjons for objects in any system.

these principles, rules and guidance are given for the formulation of u

The refefence designation identifies objects for the purpose of correl ion'g object
among :i;lfferent kinds of documents and the products implementing . F cturing,
installation and maintenance purposes, the reference designation‘or part.af it\ma o be shown on or
near the

The pringi canbe
used for bining several technologigs

2 Normative references

The foll

provisionjs of this
normative docum

are encquraged to i

docume

IEC

ISONEC

ISO

ing normative ¢ hstitute
parties to agreements based on this part of IEC 1346
of applying the most recent editions of the nofmative
and 1SO maintain registers of currently valid nofmative

ts.

$46

B166” , : 1993, Codes for the representation of names of countries

ISO 4157-1 : 1980, Building drawings - Part 1: Designation of buildings and parts of buildings

ISO

4157-2 : 1982, Technical drawings - Construction drawings - Designation of buildings and parts of buildings -
Part 2: Designation of rooms and other areas
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Définitions

Pour les besoins de la présente partie de la CEl 1346, les définitions suivantes s’appliquent.

3.1
fon

3.2

33

systéme, ou de les décrire.

3.4

3.5

I'objgetdont I'objet spécifique est un constituant direct.

objet: Entité considérée dans le processus de conception, d'ingénierie, de réalisation, de

ctionnement, de maintenance et de démolition.

NOTES
1 Lentité peut faire référence & un objet abstrait ou physique, ou a un ensemble d’informations qui lui sont

2 Enfonction de son usage, un objet peut &tre vu de différentes fagons, appelées "aspects” (voir 3.3).

systeme: Ensembie d’'objets liés entre eux.
NOTES
1| Exemples de systémes : systéme de commande, systéme d’alimentation e

NOTE - Ces différentes maniéres peuvent étre :

NOTES

1| Un prod
Un systéme'tec

associées.

n objet d'un

ificiel.

ou un nom.

bs relations

me dont cet

fonction de

3.9 désignation de référence a plusieurs niveaux: Désignation de référence dérivée d’'une voie
structurelle a travers un systéme global.

3.10 ensemble de désignations de référence: Ensemble de désignations de référence, dont au

mol

ins une identifie sans ambiguité I'objet concerné.

NOTE - D’autres membres de lensemble n’identifient pas nécessairement 'objet concerné mais d’autres objets dont il est un

élément constituant.

3.11 groupe de désignations de référence: Ensemble de désignations de référence qui en tant que
tout identifie sans ambiguité I'objet concerné et oll aucune des désignations de référence de 'ensemble
n’identifie a elle seule sans ambiguité cet objet.
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3 Definitions

For the purposes of this part of IEC 1346, the following definitions apply.

3.1 object: Entity treated in the process of design, engineering, realization, operation, maintenance

and demolition.

NOTES
1 The entity may refer to a physical or non-physicat "thing”, or to a set of information associated with it.

2 Depending on its purpose, an object may be viewed in different ways called "aspects” (see 3.3).

3.2 system: Set of interrelated objects.

NOTHS
1 Ekamples of a system: a drive system, a water supply system, a stereo system;a

2 Ten a system is part of another system, it may be considered as an object.
33 a

pect: Specific way of selecting information on or des

NOTH - Such ways may be:
- what the system or object is doing (f

3.4 fynction: Purpose related to an object.

bfpe designation, and/or a name.

a product.

36 s
(consist

or more aspects of that system.

3.8 sjinglé-levelre
which the.specific object is a direct constituent.

object of a

< stmbour or of a natural or artificial process.

: Identifier of a specific object with respect to the system of which th

erence designation: Reference designation assigned with respectto the

system.

among objects of a system describing constituency—felations

e object

pbject of

3.9 muiti-level reference designation: Reference designation derived from a structural path through

an overall system.

3.10 reference designation set: Set of reference designations of which at least one unambiguously

identifies the object of interest.

NOTE - Othermembers ofthe set need not necessarily identify the object of interest but other objects of which itis a constituent.

3.11 reference designation group: Set of reference designations that as a whole unambiguously
identify the object of interest and where none of the reference designations in the set by themselves

unambiguously identifies that object.
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4 Principes de structuration

41 Généralités

Pour gu’un systéme puisse étre congu, fabriqué, entretenu ou exploité de maniére efficace, le systéme et
les informations relatives au systéme sont normalement divisés en parties. Chacune de ces parties peut
elle-méme étre divisée. Ces subdivisions successives en parties et 'organisation de ces parties est
appelée structuration.

Une structure bien établie se reconnait a :

- la structure des informations concernant le systéme, c'est-a-dire la fagon dont les informations sont
réparties entre différents documents et/ou systémes d’information;

[2]);

- la $tructure du contenu a Pintérieur de chaque document (voir par exemple(la CEN 082-

- la ¢onstruction des désignation de référence (voir article 5);
Ellejapparait évidemment également dans le systéme lui-méme ou

Un systéme, tout comme chaque objet qui le constitue, peut € tes fagons

appelées aspects, comme indiqué a la figure 1, par exemplé

- celqu’il fait;
- comment il est construit;
- ou|il est situé.

Figure 1 - Aspects d‘un objet

Linformation correspondante et la structuration des objets a I'intérieur d’un systéme peuvent varier
considérablement selon I'aspect appliqué. C'est pourquoi chaque aspect nécessitera une structure
distincte.
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4 Structuring principles

41 General

In order for a system to be efficiently deéigned, manufactured, serviced or operated the system and the
information about the system are normally divided into parts. Each of these parts can be further divided.
This successive subdivision into parts and the organization of those parts is called structuring.

An established structure is reflected in:

- the structure of the information about the system, i.e. how the information is distributed among different

documents-and/orinformation-systems;

- the strycture of the contents within each document (see for example IEC 10821

- the construction of reference designations (see clause 5).

Itis, of g

A systemn, as well as each constituent object, can be viewed in

figure 1

-what it
- how it
- where

ourse, also reflected in the system or installation itself.

such as:

does;
s constructed;
it is located.

dects, as ghown in

Figure 1 - Aspects of an object

The information of relevance and the structuring of objects within a system may differ considerably
depending on the aspect applied. Each aspect will therefore require a separate structure.
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Compte tenu des trois types d'aspects examinés, la présente norme décrit les structures
correspondantes :

- structure adaptée a la fonction (voir 4.2);
- structure adaptée au produit (voir 4.3);
- structure adaptée a Femplacement (voir 4.4).

D’autres types d’aspects et de structures existent, tels que ceux correspondant a la gestion des projets et
alaclassification du matériel, et peuvent formerla base d’autres systémes de désignation. lis ne sont pas
examinés dans la présente norme.

o4
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With respect to the three types of aspects considered, this standard describes the corresponding
structures:

- function-oriented structure (see 4.2);
- product-oriented structure (see 4.3);
- location-oriented structure (see 4.4).

Other types of aspects and structures exist, such as for project management and material classification,
which may be the basis for other designation systems. These are not treated in this standard.

@%
0
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La figure 2 illustre une structure adaptée a la fonction.

A\
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L
S Distribution de courant électrique
Commande 2\
d'installation
industrielle - Y Y Y & \
-~
D N NEXC N
Alimentation Alimentation Alimentation
hydraulique en air drauligue
comprimé
vV Vv 7 v
N VA
— Laminoir %\\/ > Stockage

Com
d’alimentati

eneaud
refroidjsseime

}6 Pompage _/

Pompage

S

La structure adaptée a la fonction est basée sur les objectifs du systéme. Une structure adaptee a la
fonction montre la subdivision du systéme en éléments constitutifs en fonction de 'aspect de fonction,
sans nécessairement tenir compte de 'emplacement et/ou des produits réalisant les fonctions.

Les documents donnant des informations utilisées dans une structure adaptée a la fonction décrivent,
graphiquement et/ou textuellement, comment les fonctions du systéme sont décomposées en
sous-fonctions qui sont combinées pour accomplir la tAche prévue.

dela
pompe

Commande

Indication

~_

Figure 2 - Exemple de structure adaptée a la fonction

Y
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4.2 Function-oriented structure

Afunction-oriented structure is based on the purpose of a system. A function-oriented structure shows the
subdivision of the system into constituent objects with respect to the function aspect, without necessarily
taking into account the location and/or the products implementing the functions.

Documents giving information based upon a function-oriented structure describe, graphically and/or
textually, how the functions of the system are divided into subfunctions that are combined to fulfil the
intended purpose.

Figure 2 illustrates a function-oriented structure.

Plant < Electric power distribution <\\
coftrol AN (\ \

\ Y \ Y Y ‘E RK>

Hydraulic Compressed

Y
M

power air
supply supply

. /Y s )

T LATID
—>— Rolling mill >N\\
NN

Store S

Cooling
water
supply
contr

Pump
control

\'ﬁ‘ e B

__} Pumping

~_

Indication

\'2

Figure 2 - lllustration of a function-oriented structure
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4.3  Structure adaptée au produit

Une structure adaptée au produit est basée sur la fagon dont un systéme est réalisé, construit ou livré en
utilisant des produits définitifs ou intermédiaires. Une structure adaptée au produit montre la subdivision
du systéme en objets constitutifs en fonction de I'aspect de produit, sans nécessairement tenir compte
des fonctions et/ou des emplacements. Un produit peut réaliser une ou plusieurs fonctions
indépendantes. Un produit peut étre seul & un emplacement ou étre avec d'autres. Un produit peut
egalement appartenir a plusieurs emplacements (par exemple un systéme stéréo, y compris ses
haut-parleurs).

Les documents donnant des informations utilisées dans une structure adaptée au produit décrivent,
graphiquement et/ou textuellement, comment un produit est décomposé en sous-produits qui sont
fabrigué : : i y i

La figure 3 illustre une structure adaptée au produit.

Instructior
( de montag

[V

Ense I M
disque cothpa

Entraihment
du disfue

Convertisseur
numerique/analogique
carte de circuit imprimé (PCB)

Figure 3 - Exemple de structure adaptée au produit
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4.3 Product-oriented structure

A product-oriented structure is based on the way a systemis implemented, constructed or delivered using
intermediate or final products. A product-oriented structure shows the subdivision of the system into
constituent objects with respect to the product aspect without necessarily taking into account functions
and/or locations. A product can implement one or more independent functions. A product can reside,
alone or together with others, in one location. One product can also reside in more than one location (for
example a stereo system, including its load—speakers).

Documents giving information based upon a product-oriented structure describe, graphically and/or
textually, how a product is divided into subproducts that are manufactured, assembled, or packaged

togethentoimptementordetiver theproduct:

Figure 3 illustrates a product-oriented structure.

AN
LS 7P
Assembly
’7 instructions
(AN T7727X
%
S
Cable

yd [ 4

{\ > and more ...
Compact dis¢ playen
package

Compact

A1

and more ...

Figure 3 - lllustration of a product-oriented structure


https://iecnorm.com/api/?name=5286b3c8b0ba4cfebf3720229c94885b

~20- 1346-1 © CEL: 1996

4.4  Structure adaptée a 'emplacement

Une structure adaptée & 'emplacement est basée sur la disposition topographique du systéme et/ou sur
I'environnement dans lequel le systéme est situé. Une structure adaptée a I'emplacement montre la
subdivision du systéme en objets constitutifs en fonction de Il'aspect d'emplacement, sans
nécessairement tenir compte des produits et/ou des fonctions. Un emplacement peut contenirun nombre

quelconque de produits.

Dans une structure adaptée a 'emplacement, les emplacements peuvent étre divisés successivement,

par exemple :

- zone de terrain;

- batiment:

- étape;

- piege/coordonnées;
- emplacement d'un ensemble ou d'une rangée d’armoires;
- emplacement d'une armoire;

- emplacement d’un panneau;

- lot fle cartes de circuits imprimés;
- position sur une carte.

stri

Les |[documents donnant des informations utilisées/dans. une .
it \oy/ produits

décrjvent, graphiquement et/ou textuellement, I’
effegtivement situés.

La figure 4 illustre une structure adaptée a I

RO\

AEERN
Lot
NN WEY
et ]
TTTTT]

&

&

%
1]

N 11

m

mplacementy’un hatim
Bns une Zege

2

Emplacement sur un étage

adaptée a 'emplacement
réalisant un syptéme sont

Variapte:
\coordonnées

Rapgée
’ nnoir:-i(s; Armoire

\

Emplacement d'une rangée

dans une rangée d’armoires

Figure 4 - Exemple de structure adaptée a Femplacement

d’armoires dans une piéce ) ; Emplacement d’un panneau
Emplacement d’'une armoire dans une armoire
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4.4 | ocation-oriented structure

A location-oriented structure is based on the topographical layout of the system, and/or the environment
in which the system is situated. A location-oriented structure shows the subdivision of the system into
constituent objects with respect to the location aspect without necessarily taking into account products
and/or functions. A location can contain any number of products.

In a location-oriented structure, locations may be subdivided successively, for example:

- ground area;

- buijding:

- flogr;

- rogm / coordinates;

- locgtion of an assembly or row of cubicles;
- location of a cubicle;

- location of a panel;

- pripted circuit board slot;

- position on a board.

Documents giving information based upon a location-orjented j i and/or
textuall i

Figure 4lillustrates a location-oriented structure.

Q L1111 Alternative:
g dinat
; _‘LL.I_LJ_LI..H_ coordinates
E{EEEzazEt:
7 1‘I‘|‘l"r B
Frrrrtehd
S Alternative:
N
§ \ | l room
!.ocat n of a buildi
in an garea
or in a building

Cubi » /‘%\

Location of a row of cubicles

in a room Location of a cubicle
in a row of cubicles

Location of a panel
in a cubicle

Figure 4 - lllustration of a location-oriented structure
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4.5 Description de I'objet et occurrence de I'objet dans la formation de structures

Tout aspect d’un objet peut étre décrit en termes correspondant au méme aspect d’'autres objets.

Ces autres objets deviennent des sous-objets de I'objet décrit. Le résultat des subdivisions successives
du méme aspect des objets identifiés peut étre représenté sous forme d'un arbre, comme illustré a la
figure 5.

type-objet A

(type-objet B) (type-objet C) (type-objet B)

(type-objet F) (type-objet F)
(type-objet G)  (type-objet H) 8

Figure 5 -  Structure arborescente daps

Une jautre forme de cette structure arborescente

(type-objet F)
(type-objet G)
(type-objet H)

% (type-objet C) (type-objet I)
(type-objet B)
(type-objet D)
(type-objet E)
(type-objet F)
(type-objet G)

(type-objet H)
(type-objet 1)

Figure 6 -  Structure arborescente dans un aspect du type-objet A
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4.5 Object description and object occurrence in forming structures

Any aspect of an object can be described in terms of the same aspect of other objects. These other
objects become subobjects of the described object. The result from the successive subdivisions of the
same aspect of the objects identified can be represented as a tree as shown in figure 5 .

object type A

(object type B) (object type C) (object type B)

object type I)
(object type F) (object type F)
(object type G) (object type H) (object type

Figure 5 -  Structure tree in one aspect

Another form for this structure tree is shown in figur

object type
e D)
(object type E)
Q (object type F)
Q > (object type G)
(object type H)
/_(object type CX - piect type 1)
(object type B)
: (object type D)
(object type E)
(object type F)
(object type G)

{objecttype H)
(object type 1)

Figure 6 -  Structure tree in one aspect of object type A
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La procédure utilisée pour obtenir la structure arborescente de la figure 5 se déroule normalement par
étapes. On trouvera ci-dessous un exemple de la procédure donnant la structure arborescente illustrée a
la figure 5.

La figure 7 montre la subdivision d’un aspect du type-objet A. Pour I'aspect considéré, le type-objet A a
trois constituants. Deux de ces constituants sont identiques et font référence au méme type-objet B.

type-objet A
Symbole représentant la
description d’un aspect d'un objet

@ Symbole représentant
e !ﬁt“!“1 eH!I'I |2 e: ,”‘ El‘|t3 I'AﬂnL" ’
(type-objet B)  (type-objet C) (type-objet B)

Figure 7 - Constituants dans un aspect unique du typ

La figure 8 montre la subdivision du méme aspect de type-objet constituants

pour I'aspect considéré, I'un faisant référence au type-objet D et

type-objet B

Constituant 1 Con:
(type-objet D)

Figure 8 - Constituants-dans un asp

constitua po(%spe

Le type-objet D n’a pas d
congtituants comme indj

capsidéré, tandis que le type-objet|E a quatre

Symbole représentant la
description d’un aspect d’up objet

@ Symbole représentant
'occurrence d’'un aspect d'lin objet

Srescente compleéte d’'un aspect d’'un type-objet A peut étre construite par copcaténation
es du méme aspect des différents types-objets identifiés, commel|indiqué a la

type-objet A
N\

Symbole représentant la
description d’'un aspect d'un objet

(type-objet C)

(type-objet B) (type-objet B) ° Symbole représentant

'occurrence d’un aspect d'un objet

(type-objet D) (type-objet E) (type-objet E)

(type-objet D)

type-objet 1) )
(type-objet F) (type-objet F) (type-objet I)
(type-objet G)  (type-objet H) (type-objet G)  (type-objet H)

Figure 10 - Structure arborescente dans un aspect unique du type-objet A
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The procedure to achieve the structure tree as shown in figure 5 is normally performed stepwise. The
following is an example of the procedure giving the structure tree shown in figure 5.

Figure 7 shows the subdivision of one aspect of the object type A. In the considered aspect, the
object type A has three constituents. Two of these constituents are identical, referring to the same
object type B.

object type A
O Symbol representing the
description of an aspect of an object

PY Symbol representing the

Constituent 1 Constituent2 __Constituent 3 occurrence of an aspect of an object

(dbject type B) (objecttype C)  (object type B)

Figure 8
in the cgnsidered aspect, one referring to the object type D and the other r

object type B
Constituent 1 Constituent 2
(object type D) (object type

The obje tituents

O Symbol representing the
description of an aspect of an pbject

Constitugnt 1

(object ty| Py Symbol representing the

occurrence of an aspect of an jobject

The cony 0 or an aspect of the object type A can then be constructed by concatenating
the strugture ~ me aspect of object types identified, as shown in figure 10, and abbfeviated
shown in figure

object type A
N\

N\ i
U description of an aspect of an object

. Symbol representing the
(object type B) ®  occurrence of an aspect of an object

(object type B) (object type C)

(object type D) (object type E)

(object type D)

(object type E)

(object type F) (object type F) (object type )
(object type G)  (object type H) (object type G)  (object type H)

Figure 10 - Structure tree in one aspect of object type A
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5 Construction de la désignation de référence

5.1 Généralités

Une désignation de référence doit identifier sans ambiguité un objet présentant un intérét a l'intérieur du
systéme considéré. Les noeuds dans les structures arborescentes telles que celle représentée alafigure
5 représentent ces objets. Les branches représentent la subdivision de ces objets en d’autres objets
(c’est-a-dire en sous-objets). On doit attribuer & chaque objet qui apparait a l'intérieur d’'un autre objet une
désignation de référence a niveau unique, unique par rapport a I'objet dans lequel elle apparait. On ne
doit pas attribuer une désignation de référence a niveau unique a I'objet représenté par le noeud
supérieur.

NOTE - L'objet représenté par le noeud supérieur peut avoir des identificateurs tels que numéro de piéce, numéro de

dommande, numéro de type ou un nom. Voir Tintroduction. On attribue une désignation de référen Tobjetrdprésenté parle

rfoeud supérieur seulement si le systéme est intégré a un systéme plus large.

6.2 | Format des désignations de référence

5.2.]l Désignation de référence a niveau unique

Uneldésignation de référence a niveau unique attribuée a un ebjetdoitcorpprendre un signe préfixe suivi:

- soft d'une lettre repeére, ou
- soft d’une lettre repére suivie d’'un numeéro, ou
- sojt d’'un numéro.

Pour ces types d'aspects décrits en 4 doivent étre

utilisés pour indiquer la désignation de 1é

= | lorsqu'il est fait référence & I'aspect fonstion
- | lorsqu'il est fait référence a Faspe tp
+ | lorsqu'il est fait réfé 3 achemp R

sfixes doivent étre choisis dans I'ensemijle GO de

Pour les applications i

I'SQ/CEI 646<§a
Sion utilise a Ia¥ois e : pnuméro, le numéro doit suivre la lettre repére. Daps ce cas, le
& i es objets ayant la méme lettre repére qui sont d¢s éléments

Si des nuk \ti pu en combinaison avec une lettre repére, une signification |particuliére,

Les humérgsp ntoontenir des zéros au début. Si ces zéros au début ont une significatior]importante,
cette signification doit étre expliquée dans le document ou dans la documentation afférente.

Pour faciliter la lisibilité, il est recommandé de limiter autant que possible la longueur des numéros et des
lettres reperes .

La figure 11 montre des exemples de désignations de référence a niveau unique.

Désignation de Désignation de Désignation de
référence d’'un objet référence d'un objet référence d’un objet
adaptée a la fonction adaptée au produit adaptée a 'emplacement
=A1 -A1 +G1
=ABC -RELAY +RM
=123 -561 +101
=TXT12 -LET12 +RM101

Figure 11 - Exemples de désignations de référence a niveau unique
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5 Construction of reference designation

5.1 General

A reference designation shall unambiguously identify an object of interest within the considered

system.

The nodes in tree-like structures such as the one shown in figure 5 represent these objects. The branches
represent the subdivision of these objects into other objects (i.e. subobjects). Each object that occurs
within another object shall be assigned a single-level reference designation unique with respect to the
object in which it occurs. The object represented by the top node shall not be assigned a single-level

reference designation.

NOTE - The object represented by the top node may have identifiers such as part number, order number, type nu

mber, or a

name| Seethe introduction. The object represented by the top node Is assigned a reference designation oniy when th
integrated into a larger system.

5.2 Fprmat of reference designations

5.2.1 Single-level reference designation

A singletlevel reference designation assigned to an object shall cg \followed ¢

- a letter code, or
- a letter code followed by a number, or
- a number.

For the fypes of aspects referred to in 4.1{the chara

referende designation shall be:

signs to be used to in

[
£ £
3 3
o)
)
o o
3 3
@aQ
R
o~
F T
oo
T =
c
9
g3
[=o
o
3
o
w
el
@
a

+  when relating to the lo€atiorn aspecta
For computer implementat
equivalent internats =

If both g letter co C
number
object.

ent or in supporting documentation.

explaingd in th ocu

p system is

ither by:

dicate a

646 or

bse, the
e same

ng shall

shall be

In order to/aid reada

ility it is recommended that numbers and letter codes are kept as fhort as

practicab

Figure 11 show examples of single-level reference designations.

Function-oriented Product-oriented Location-oriented
reference designation reference designation reference designation
of an object of an object of an object

=A1 . —A1 +G1

=ABC ~RELAY +RM

=123 -561 +101

=TXT12 -LET12 +RM101

Figure 11 - Examples of single-level reference designations
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5.2.2 Lettres repéres

Comme décrit en 5.2.1, une désignation de référence a niveau unique peut étre constituée d’'une lettre
repere. Pour 'objet a désigner, cette lettre repére peut:

- soit indiquer I'objet (comme c'est le cas lorsque le code d’un pays est utilisé pour désigner un
emplacement qui est un pays);

- soitindiquer la classe de I'objet.

En ce qui concerne les lettres repéres décrivant [a classe d’un objet, on applique ce qui suit :

- unelettre repére doit donner une classification de I'objet, quelle que soit la fagon dont'objet est utilisé

dans un cas précis;
. Dansup coie de lettres
igaerunesoys-classe de

Les lettres repéres doivent &tre constituées en utilisant les lettrg j t&resrgmainsAaZz
(en Si s utilisées g'ily arisque
dec

- ne lettre repére peut étre constituée de n'importe quel nombre de lettyes

classe indiquée par la premiére (deuxiéme, etc.) lettre.

TE 1 - La structure de ce schéma de classification est indépendante de la sfrt

Les 3 i ot hoiSies en confornmité avec la
CEl
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5.2.2 Letter codes

As described in 5.2.1 a single-level reference designation may consist of a letter code. For the object

being designated, such a letter code may:

- indicate the object (as is the case when a country code is used for the designation of a location that is

a country);
- indicate the class of object.

For letter codes describing the class of object the following applies:

- aletter code shall classify the object regardless of how the object is being used in a specific case;

sec

NOTE|

Letter cg
andOs

Letter cq

NOTE|

ers, the
) letter.

. Letters|
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5.2.3 Désignation de référence a niveaux multiples

Une désignation de référence a niveaux multiples doit étre une représentation codée du chemin parcouru
du sommet d’une structure arborescente jusqu’a I'objet considéré. Le chemin comprendra un certain
nombre de noeuds. La désignatidn de référence a niveaux multiples doit étre construite par
concaténation de la désignation de référence a niveau unique pour chaque objet représenté dans le
chemin, en commengant par le niveau le plus élevé. Le nombre de noeuds a I'intérieur d’'un chemin
dépend des besoins réels et de la complexité du systéme considéreé.

NOTE - Lobjet représenté par le noeud supérieur peut avoir des identificateurs tels que numéro de piéce, numéro de

commande, numéro de type ou un nom. Voir 'introduction. On attribue une désignation de référence a I'objet représenté par le

noeud supérieur seulement si le systéme est intégré a un systéme plus large.

3fésignation

se termine

e signe préfixe peut étre remplacé par ".”(point).

On ne doit utiliser qu’une seule de ces méthodes dans une dési X multiples.

La fig
réfeér

ure 12 illustre |a relation entre les désignations deféférence a
Ence a niveaux multiples.

rence a niveaux multiples avec
2 référence a niveau unique)

ighations de référence a niveaux multiples et la faggn dont elles

b

peuvent étre écrites

\\-}(»-1—0-04 -A1-B2-C-D4 | +G1+111+2 +G1+H2+3+S4
1-1C-D4 -A1B2C-D4 +G1.111.2 +G1H2+3S4
-A1.1.C.D4 -A1.B2.C.D4 +G1.H2.3.54

Figuﬁ- Exemples de désignations de référence a niveaux multiples

Dans la présentation d’'une désignation de référence a niveaux multiples, il est permis d’utiliser un espace
pour séparer les différentes désignations de référence a niveau unique. L'espace n'a pas de sens
particulier et ne doit étre utilisé que pour des raisons de lisibilité.
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A multi-level reference designation shall be a coded representation of the path from the top of a structure
tree down to the object of interest. The path will include a number of nodes. The multi-level reference
designation shall be constructed by concatenating the single-level reference designation for each object
represented in the path beginning with the top-most. The number of nodes within a path depends on the
actual needs and complexity of the system considered.

NOTE - The object represented by the top node may have identifiers such as part number, order number, type number, or a
name. Seethe introduction. The object represented by thetop node is assigned a reference designation only when the systemis

integrated into a larger system.

If the pre
referenc]

- thep
and

- thep

Figure 1

e designation:

refix sign may be replaced by

refix sign may be omitted if the preceding single-level reference desi
he following starts with a letter code;

(period/full stop).

O

1=

3 show exz\es
J\

Y

-A1-B2-C-D4
-A1B2C-D4
-A1.B2.C.D4

+G1+H2+3+S4

Figure 13 -

Examples of multi-level reference designations

le-level

gumber

n down.

In the presentation of a multi-level reference designation, a blank space may be used to separate the
different single-level reference designations. The blank space has no significant meaning and shall only

be used for readability reasons.
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5.2.4 Exemples de structures et désignations de référence

Les figures 14, 15 et 16 montrent les mémes structures arborescentes que les figures 7, 8 et 9, avec
indication des désignations de référence a niveau unique adaptées a la fonction. La figure 17 montre
I'arbre concaténé comme dans la figure 5, avec indication des désignations de référence a niveaux

multiples adaptées & la fonction.

e-objet A
tvp ! Symbole représentant la

./?\ description d’un aspect d’un objet
. P Symbole représentant
=B1 =C1 =B2 'occurrence d’un aspect d’un objet

(type-objet B) (type-objet C) (type-objet B)
Figure 14 - Structure adaptée a la fonction du type-objet A

type-objet B \ sentant |
/O\ . ' frun objet
=A1 =F1 t d'un objet
(type-objet D) (type-objet E)

Figure 15 - Structure adaptée a

‘type-objet E Symbole représentant I

description d’'un aspect|d’un objet

Symbole représentant

. I'occurrence d’un aspedt d’un objet

=F1
type-objet F)

aptée a la fonction du type-objet E

Désignations

de référence

=B2A1

=B2F1

= =F1

Désignations ./ 1 \\. / j \ Désignations
de référence =F1 =U1 =U2 =F2 =F1 =U1 =U2 =F2 de référence
=B1F1F1 A ‘I‘ r__ =B2F1F2
=B1F1U1 =B2F1U2
=B1F1U2 =B2F1U1
=B1F1F2 - =B2F1F1

Figure 17 - Structure arborescente adaptée a la fonction concaténée du type-objet A
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5.2.4 Examples of structures and reference designations

Figures 14, 15 and 16 show the same tree-like structures as in figures 7, 8 and 9 with function-oriented
single-level reference designations indicated. Figure 17 shows the concatenated tree as in figure 5 with
the function-oriented multi-level reference designations indicated.

object type A O Symbol representing the
description of an aspect of an object

° Symbol representing the
=B1 =C1 =B2 occurrence of an aspect of an object

(object type B)  (objecttype C)  (object type B)
Figure 14 - Function-oriented structure of object typ

object type B
ject

=A1 =F1
(object type D) (object type E)

ject

Figure 15 - Function-oriented strt

object type E Symbol representing the

description of an aspect of an object

@ Symbol representing the
. occurrence of an aspect of ap object
(object

object type A

Reference
designations
=B2A1
=B2F1
=F1 =F1
Reference / j \\. / j \ Reference
designations =F1 =U1 =U2 =F2 ’ =F1 =U1 =U2 =F2 designations
=B1F1F1 _A ‘I‘ ‘I‘ L—=82F1F2
=B1F1U1 =B2F1U2
=B1F1U2 =B2F1U1
=B1F1F2 ! ¢ =B2F1F1

Figure 17 - Concatenated function-oriented structure tree of object type A
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Si des vues additionnelles d’'un type d’aspect sont nécessaires, la désignation des objets a I'intérieur de
ces vues doit étre formée en doublant (triplant etc.) le caractére utilisé dans le signe préfixe. La
signification et 'application des vues supplémentaires doivent étre expliquées dans le document ou dans

la documentation afférente.

La figure 18 montre quelques exemples de désignations de référence a niveaux multiples utilisant des

signes préfixes multiples.

-=~A1--B2--3-~-D | ++B1++2++D++G1++H2
==A==B== —-A1B2--3D ++B1++2D++G1H2
=ABW —-ATBZ3D ++B1.2D.GTHZ /\(

Figure 18 - Exemples de désignations de référehce

ighe préfixe es

Huit par des

étfe associé a

différents

thtilisé pour
tation de produit relative a un seul

processus de fabrication et d eur da produit (C'est-a-dirg le PCBA) a
besoin de différencier & adaptées au produjt, dans sa
documentation, il devra e -
L’'ensemble parte de circuit imprimé
(PCBA) conjprend la carte elle-méme PCBA PE¢BA
(objet x) etq’eux autres produits
(objet y et objet z)
-A1
-A1 -A2  -A3 (x+y ~A2
() \))] @ (2)
-A1A2  -AJA2
(x) ()]
PCBA PQBA
a) Plan de
Désignation|dellobjet dans ie$ documents établis Al (;f‘:') (;':‘21)
par lutilisatqur (acheteur) du produit PCBA. -A ‘(9)2
R}
-A2 o/ \ / \o
:A_]\Az% -A2A1  -A2A2 -A1A2  -A1A2
—__ A2 w @ ) @

c) Désignation du méme objet dans la
documentation établie par l'utilisateur

Figure 19 -

adaptées au produit

b) Quatre structures possibles

Exemple d’autres structures adaptées au produit

Exemple 2 : Un produit peut étre structuré difféeremment par rapport a l'utilisation différente des
structures adaptées au produit, c'est-a-dire pour Fingénierie, pour la construction, pour
I'entretien, etc. L'exemple représenté a la figure 19 peut également illustrer cette méthode.
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5.3 Additional aspects of the same type

If additional views of an aspect type are required, the designation of objects within these views shall be
formed by doubling (tripling etc.) the character used in the prefix sign. The meaning and the application of
the additional views shall be explained in the document or in supporting documentation.

Figure 18 shows some examples of multi-level reference designations using multiple prefix signs.

Examplé 1:

The printed kircuit board assembly
(PCBA) congists of the board itself
(object x) arjd two other products
(object y andl object 2).

a) Arrange

Designation|of object y in t
by the user {buyér) of the product PCBA:

——A1--B2--3—-D | ++B1++2++D++G1++H2
==A==B== - -A1B2--3D ++B1++2D++G1H2
=ABW ——ATBZ3D ++B12D.GTHZ /\(
Figure 18 - Examples of multi-level reference designati

with muitiple prefix signs

he.dbcuments prepared

PCBA

-A2
()]

-A2
(y+2z)

bly process. If th
different product-

ploying "-

o
tated with ¢

ocesses are colnpletely

PC

—A1
(x+y),

-A1A1 A
x) v

PQ

el
(x+2)

-A2
--A1A2
- —-A2A1
- A2

¢) Designation of the same object in the
user-prepared documentation

Figure 19 -

w./ >

-A2A1
) (Z)

ifferent
ifferent

user of

briented
—1+—"and

BA

-A2
@)

BA

./ \. )

-A1A1 A
) @

b) Four possible product-oriented
structures

Example of additional product-oriented structures

1A2

Example 2: A product may be structured differently with regard to the different use of the
product-oriented structures, i.e. for engineering, for construction, for operation, for
maintenance, etc. The example shown in figure 19 may illustrate this method too.


https://iecnorm.com/api/?name=5286b3c8b0ba4cfebf3720229c94885b

— 36— 1346-1 © CEI: 1996

Exemple 3 : La figure 20 illustre comment une installation industrielle peut étre décrite avec des
structures additionnelles adaptées a la fonction. Une structure adaptée a la fonction est
organisée d'aprés les fonctions de processus. Une deuxiéme structure adaptée ala fonction
est basée sur les fonctions de commande et une troisiéme structure adaptée a la fonction
estbasée sur le systéme d’alimentation en énergie. Un moteur peut étre identifié en fonction
de ces trois structures, comme indiqué dans la figure.

Vue fonction

Vue fonction de processus Vue fonction de commande d'alimentation en énergie
Fonction de Fonction de commande Fonction d’alimentation
/.\processus /N processus global /.\haute tension
Fonction de sections Fonctions de commande Fonctions.de
//Ne processus de coordination niveau A ansformation de tension
Fonctions de commande

Fonction de parties de de coordination niveau B

sections de processus ign

[ ]
Fonctions de mesure et de Fonctions de commande individ

manopuvre in@viduelles @

viduelles

Commande Commande

( M > = objet d v = obj @ = objet de consommation

de pro de I'énergie

ration du concept de vues fonctionnelles
additionnelles d’une installation industrielle
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Example 3: Figure 20 illustrates how an industrial-process plant may be described with additional
function-oriented structures. One function-oriented structure is organized according to the
process functions. A second function-oriented structure is based on the controlling
functions, and a third function-oriented structure is based on the energy supply system.
A motor may be identified according to all three structures as indicated in the figure.

Energy supply
Process function view Control function view function view

H

Function of Overall process igh-voltage
Ncess control function /Nupply function

Function of Coordination control

process sections Ncﬁons level A

Function of process Coordination control
section parts Nons level B
4 :
Individual

measuring and Individual control functions
actuating functions

Voltagettansforming
funetions

- - - - -

Contro| Control

O,

ation of the concept of additional functional
ws of an industrial-process plant



https://iecnorm.com/api/?name=5286b3c8b0ba4cfebf3720229c94885b

-38- 1346-1 © CEI: 1996

Exemple 4 : Enrelation avec'ingénierie des unités d’assemblage, il peut étre avantageux d'utiliser deux
structures adaptées a I'emplacement :

- F'une basée sur la topographie de I'installation (systéme);
- l'autre basée sur les emplacements a I'intérieur des unités d'assemblage.

Pour une installation particuliére, trois unités sont nécessaires. Cependant, au moment de
I'étape d'ingénierie, il n’est pas adaptéfpossible de baser les désignations de référence pour
Faspectd’emplacement des objets a l'intérieur des unités sur la topographie de I'installation.
C'est pourquoi des désignations de référence nonambigués sont définies pour
I'emplacement des unités en fonction de I'installation prise comme un tout, sans référence &
la topographie de l'installation, comme indiqué a la figure 21.

& Installations comme
un fnnf i

identifiées par un nom,
/ l \un numéro de commande, etc

3 mplacement
ites en divisant chaque
section, etc. (vgir figure 22),

saires sont
ignation de
hce peuvent
peuvent se

e signe plus unique (+) pourrait étre utilisé pour les désignations de
sees sur la structure adaptée a l'emplacement pour les unités d’dssemblage,
@ signe plus (+) redoublé (++) pourralt étre UtI|ISé pour les désignations de

Batiment
Etage

"""""""" - . Emplacement des unités
Piace +P1 +P2 d’assemblage

-
------------------

Sections

Emplacement de montage
a fintérieur des sections
Les emplacements +P1 et +P2 se

trouvent dans la méme piéce ++R2.

Figure 23 - Structures adaptées a ’emplacement de
I'installation industrielle
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Example 4: In connection with the engineering of assembly units, it may be advantageous to make use
of two location-oriented structures:

- one based on a topography of the plant (system);
- the other based on the locations within the assembly units.

Foraparticular plant, three assembly units are required. However, at the time of engineering
it is not suitable/possible to base the reference designations for the location aspect of the
objects within the units on the topography of the plant. Unambiguous reference designations
are therefore defined for the location of the units in relation to the plant as a whole,
irrespective of plant topography as shown in figure 21.

The plant as a whole,

identified by rame;
/ order number, etc.

P1 P2 P3

Figure 21 - Location-oriented structure of

ouriting locatign within
eference desighations.

ilable, the
on the

rily be

Qur cas single€ plus (+) could be used for the reference designations basedq on the
RtioNOrie nted structure for the assembly units, while double plus (++) could be dised for

Building ++B1

Storey (floor)

Room ++R1 N Location of assembly units

Sections

Mounting location
within sections

Locations +P1 and +P2
are in the same room ++R2

Figure 23 - Location-oriented structures of the plant
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5.4 Identification des objets en utilisant des aspects différents

Il n'est pas toujours possible, ni approprié, d’identifier un objet dans le systéme considéré par un aspect
uniqguement. On peut utiliser les différents aspects d’objets successifs en effectuant une transition d'un
aspect a un autre aspect.

Exemple 1 : L'aspectemplacement est utilisé pouridentifier 'emplacement d’un produit (par example un
ensemble carte de circuit imprimé, PCBA) et un aspect produit est utilisé pour identifier des
sous-produits (par example une résistance) a l'intérieur de ce produit.

Une transition doit &tre effectuée d’un aspect d’'un objet a un autre aspect du méme objet. Une transition
peut uniquement étre effectuée sur un objet ayant plus d'un seul aspect. Chacun des aspects peut avoir
une ou plusieurs représentations indépendantes (c'est-a-dire des noeuds dans une structure

arbj;escente).
Exemple 2: Un circuit intégré avec quatre fonctions indépendapte une seule
représentation dans 'aspect produit et quatre représentsti bnction.

Exemple 3 : Un bloc valve avec trois valves indépendantes aura upie seu Bns I'aspect

La figure 24 illustre un objet avec plusieurs représentati

Aspect Y

représentations indépendantes dans un seul dspect

st effectuée doit étre désigné d’aprés l'aspect a partir duquel|a transition

ransition est effectuée posséde plusieurs représentations indépendantes dans
nsition est effectuée, ces représentations doivent étre identifi€ées uniquement a

NOTE - Ces identifications uniques peuvent étre prédéfinies ou étre des nombres consécutifs.

Afin d'identifier de maniére non équivoque la représentation utilisée et/ou les objets constitutifs dans
I'aspect auquel la transition est effectuée dans le systéme considéré, les points suivants s’appliquent:

a) prendre la désignation de référence de I'objet sur lequel la transition est effectuée;

b) si l'objet sur lequel la transition est effectuée a plusieurs représentations indépendantes dans
I'aspect auquel la transition est effectuée, ajouter I'identification de la représentation utilisée entre
parenthéses;

c) sil'objet constitutif doit &tre identifié, ajouter la désignation de référence a niveau unique de 'objet
constitutif.
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5.4 Identifying objects using different aspects

It is not always possible, nor suitable, to identify an object in the considered system by one aspect only.
Different aspects of successive objects may be used by making a transition from one aspect to another
aspect.

Example 1: The location aspect is used to identify the location of a product (e.g. a printed circuit board
assembly, PCBA)and a productaspectis used to identify subproducts (e.g. a resistor) within
that product.

Atransition shall be made from one aspect of an object to another aspect of the same object. A transition
can only be performed at an object having more than one aspect. Each of the aspects may have one or
several independent representations (i.e. nodes in a structure tree).

Example 3: A valve block with three independent valves will have ¢ gse i product

Figure 24 illustrates an object with several independent represen

Aspect X

The obje he tra performed shall be designated according to the aspect from which the
transitioh i ' givena

If the object at Which the tranisition is performed has several independent representations in the aspect to
transition~ de, these representations shall be uniquely identified within that aspeft of the

NOTE - These unique identifications can be pre-defined or be consecutive numbers.

In order to unambiguously identify the used representation and/or the constituent objects in the aspect to
which the transition is made within the considered system, the following applies:

a) take the reference designation of the object at which the transition is performed;

b) if the object at which the transition is performed has several independent representations in the
aspect to which the transition is made, add the identification of the used representation enclosed in
parenthesis;

c) if the constituent object shall be identified, add the single-level reference designation of the
constituent object.
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Systéme global

Aspect emplacement

' ( +F2

Aspect produit

Transition de laspect emplacement
a l'aspect produit

Désignation de Désignation de référence a nivegux multiples:

+B1F2+3D +B1F2+3D-F10
Figure 25 : : ion-de référence a niveaux multiples
ransition de 'aspect produit Objet avec deux aspects
a l'aspect fonction (produit et fonction)

Aspect prodult -
\ Aspect fonction

Désignation de référence a niveaux multiples: Désignation de référence a niveaux multiples:
-D2(2)=E2C1 -D2(2)=E2C2

Figure 26 - Exemple de désignations de référence a niveaux multiples utilisant différents aspects
d’un objet avec plusieurs représentations indépendantes dans un aspect unique
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The overall system

Location aspect

¢ .

Object\yvith two~aspe
(logation\and prodw

)

—~Product aspect

-

Transition from location
to product aspect

Muiti-level reference designation:

Multi-level re esignatio \
+B1F2+3D +B1F2+3D-F10

eference designation using different aspects

3 on from product to Object with two aspects
N funcfion aspect (product and function)

V4
Product aspect

Function aspect

Multi-level reference designation: Multi-level reference designation:
-D2(2)=E2C1 -D2(2)=E2C2

Figure 26 - Example of multi-level reference designations using different aspects
of an object with several independent representations in one aspect
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Cequisuitillustre les transitions ol I'aspect de 'objet surlequel la transition est effectuée n'aqu’une seule

représentation:

- d'unaspectfonction & un aspect produit lorsqu’'une fonction est complétement réalisée par un produit

et qu’il n'existe pas de sous-produit qui réalise seul complétement la fonction;

- d'un aspect produit a un aspect fonction lorsqu’un produit réalise complétement et exactement une

seule fonction;

- d'un aspect produit & un aspect emplacement lorsqu'un produit existe dans un emplacement
uniquement et qu'il n’existe pas de sous-emplacement contenant seul complétement ie produit;

- d'un aspect emplacement & un aspect produit lorsqu'un produit occupe compiétement un
emplacement et qu'il n’existe pas de sous-produit occupant complétement 'emplacement.

NPTES

- ne transition de I'aspect fonction a I'aspect
ésignation de référence adaptée auprodui
u produit qui réalise la fonction Irdi

/ Structure adaptée a fa

i - ] et’avec deux aspects
' (fonction et produit)

1

Structure adaptée au produit

implique:

:

daptée au produit (c'est-a-dire —A2 dans la figure 28).

Désignation de référence a niveaux multiples

Transition de I'as Sous-produit ~-B1 du produit qui réalise la fong

t situées a un

re adaptée au
i une structure

B A niveaux

a premiére
us-produit
aptée a la

=A2-B1

tion =A2

a premiére

) est une

ous-fonctiondela fonction réalisée par le produit indiqué avec la derniére désignation de référence

Structure adaptée au produit

S

Objet avec deux aspects
(fonction et produit)

Structure adaptée a la fonction

implique:

Transition de 'aspect produit
a l'aspect fonction

Figure 28 - Transition de 'aspect produit a I’aspect fonction

Désignation de référence a niveaux multipies —~A2=B1

Sous-fonction =B1 de la fonction exécutée par le produit -A2
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The following illustrates transitions where the aspect of the object to which the transition is made has only

one representation:

- from a function aspect to a product aspect when a function is completely implemented by a product,

and there is no subproduct that by itself completely implements the function;

- from a product aspect to a function aspect when a product completely implements exactly one

function;

- fromaproduct aspect to a location aspect when a product exists in one location only, and there is no

sublocation that by itself completely contains the product.

-  fromalocation aspectto a product aspect when a product completely occupies a location , and there

is no subproduct that completely occupies that location.
NOTES

1 A product may consist of many constructional units not necessarily located at one locatiop

2 Aproductdoes not necessarily need to be designated by a reference designation basedon apr
can bg designated with a reference designation based on a function-oriented or a lpcation-qrien

in order to improve the understanding for the reader of a multi-lev
a transitjon, the following are given.

- Atransition from the function aspect to the product as
first groduct-oriented reference designation (i.e. —BT
implaments the function indicated with At
figure 27).

—

Function-oriented structure

- —-

' =A1

Multi-level reference designation =A2-B1
implies:

Transition from function
to productfaspect

ncludes

with the
uct that
=A2 in

Subproduct -B1 of the product that implements the furiction =A2

ct aspect to the function aspect implies that the object designated with the
efetence designation (i.e. =B1 in figure 28) is a subfunction of the function
duct indicated with the last product-oriented reference designation (i.g. —A2 in

fi
) Product-oriented structure
- B 1 Object with two aspects
' ' - — - (function and product)
' Function-oriented structure

' ~A1
hehil il

' =By =B ! Multi-level reference designation -A2=B1

L ] implies:

Transition from product Subfunction =B1 of the function performed by the product —-A2

to function aspect

Figure 28 - Transition from product to function aspect
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- Une transition de I'aspect produit a I'aspect emplacement implique que I'objet désigné avec la
premiére désignation de référence adaptée a'emplacement (c'est-a-dire +B1 dans la figure 29) est
un sous-emplacement de I'emplacement ou le produit indiqué avec la derniére désignation de
référence adaptée au produit (c'est-a-dire —A2 dans la figure 29) est complétement situé.

/ Structure adaptée au produit

A

Objet avec deux aspects
(produit et emplacement)

-
|

-A1 (
i~ = f
__i

4 t—— = =
Tran}ition de F'aspect produit
a l'agpect emplacement

Structure adaptée a 'emplacement

Désignation de référence a niveaux muitiples —A2+B1

implique:

igné avec la
30) est un
a derniére

Désignation de référence a niveaux multiples +42-B1
implique:

Sous-produit -B1 du produit qui occupe compléfement

Tran;i,tion de lasp
emplacement +A2

a l'aspect produit

Mgnire des exemples plus detaillés de transition effectuée sur des objets ne comportant
tion dans I'aspect sur lequel la transition est effectuée. L'annexe ¢ montre un

dang l'aspect sur lequel la transition est effectuée.
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- Atransition from the product aspect to the location aspect implies that the object designated with the
first location-oriented reference designation (i.e. +B1 in figure 29) is a sublocation of the location
wherein the product indicated with the last product-oriented reference designation (i.e. —=A2 in figure

29) is completely located.

/ Product-oriented structure
R

Object with two aspects
(product and location)

Location-oriented structure

Multi-level reference designation —A2+B1

S ——— implies:
Trpnsition from product Sublocation +B1 of the lo€a vhereirithe
toflocation aspect product —-A2 is complete

- Atrapsition from the location aspect to the product aspeetimplie with the
first product-oriented reference designation (i.e. -B1 ip Huct that
completely occupies the location indicated with the last lo eference designdgtion (i.e.

+A2

bject with two aspects
duct and location)

Rroduct-oriented structure
+A1

multi-level reference designation +A2-B1
implies:

Tiansition from tocafi
d product aspec

P

occupies the location +A2

gure 30 - Transition from location to product aspect

Annex

representations
example of atransition’performed at an object with several independent representations in the
which tqe transition is made.

prehensive examples of transition performed at objects with

Subproduct ~B1 of the product that completely

spect to which the transition is made. Annex C shows a more compr%hensive

gnly one

spectto
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5.5 Ensemble de désignations de référence

Un objet peut étre considéré sous différents aspects et peut par conséquent étre associé a différentes
structures arborescentes, chaque structure représentant la subdivision d'un aspect de I'objeten d'autres
(sous-)objets. Chaque (sous-)objet peut étre représenté dans plusieurs structures arborescentes,
chacune représentant un aspect différent du méme (sous-)objet, voir la figure 31.

Structure Structure Structure
arborescente arborescente arborescente
de l'aspect de l'aspect de 'aspect
fonctio emplacement produit

Obje

un aspect d’un obje

(Sous-)objet ( = objet d’intérét )

Symbole représentant
d’un objet

Figure 31 -

sous différents aspects, il peut avoir gde multiples
ifiant la position de P'objet a I'intérieur des différentes

Etant donné qu’un objet

strugtures.

S’il tnécess i e référence a niveaux multiples soientindiquées pouyr un certain
3 foi adaptée au
ce. Pourun

53et54;

$i-lne quelconque désignation de référence dans un ensemble identifie le (sous-)objet de fagon
_"Gi-‘ e = ”i"' 'i"‘iv‘i-"’i";i’ ii‘ oS -"i:“';"-:‘
un risque de confusion, sa représentation doit pouvoir étre clairement distinguée des autres.

NOTE - Dans la présente norme, une ellipse horizontale (...) est utilisée pour indiquer cette distinction.
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5.5 Reference designation set

— 49—

An object might be considered from different aspects, and might therefore be associated with different
tree-like structures, each structure representing the subdivision of one aspect of the object into other
(sub)objects. Each (sub)object may also be represented in several tree-like structures, each representing
a different aspect of the same (sub)object, see figure 31.

Function
aspect
structure

free /

Location
aspect
structure

Product
aspect
structure

tree ,

(Sup

Because
referenc

If these ulti-lev
indicate poth the positic
objectof
the following app

- each

- each

N
-

g -;u! nobjem- j

= SN

v

o be indicated for a certain purpose, for exa
pest within the product-oriented structure, and where the

lti-level
tures.

mple to

ion set,

nd 5.4;

- ifany|reference designation in a set identifies the (sub)object ambiguously (for example it identifies

something of which the object is a constituent), and if confusion may arise, its presentation shall be

clearly distinguishable from the others.

NOTE - In this standard horizontal ellipses (...) is used to make this distinction.
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La figure 32a montre la disposition d’'un centre de commande pour moteurs (MCC). La figure 32b montre
un exemple d’'un ensemble de désignations de référence ol les deux deésignations de référence
identifient pleinement ie méme (sous-)objet, I'une en fonction de la structure adaptée au produit et'autre
en fonction de la structure adaptée a'emplacement. Dans les figures 32c et 32d, la premiére désignation
de référence identifie le (sous-)objet d'aprés la structure adaptée au produit et la deuxiéme désignation
de référence identifie un emplacement qui contient non seulement ce (sous-)objet, mais également
d’autres. ,

-AN12

+B1F2
+1 +2 +3

+A +A

-A1 2| K1 || Zas %< F2| (K
: AN

a) Plan de dispos’
commandc\allpour ot

ANI1249F10 | | _AN12A6F10 |

+BIF242+F... | | +B1F2+3+D |

¢) Ensemble de désignations d) Ensemble de désignations
de référence avec une de référence avec une
désignation de référence désignation de référence

non ambigué et une non ambigué et une

(sous-)objet est indiquée avec une ambigué. Lellipse

ellipse horizontale (...) horizontale (...) est omise
caril n'y a pas de risque de
confusion

Figure 32 - Exemple d’ensemble de désignations de référence
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Figure 32a shows the layout of a motor control centre (MCC). Figure 32b shows an example of a reference
designation set where both reference designations fully identify the same (sub)object, one according to
the product-oriented structure and one according to the location-oriented structure. Infigures 32cand 32d
the first reference designation identifies the (sub)object according to the product-oriented structure, and
the second reference designation identifies a location that contains not only this (sub)object but also

others.

—AN12

+B1F2
+1 +2 +3

+A +A

a) Layout drawing of or
control cBntre (MC

I —AN120Q1 ) —AN12A9F10 I L—AN12A6F10 |
| +B1F24) ~ \ ] | +B1f242+F.. | | +B1F243+D |
b) Reference dgsignationse eference designation set  d) Reference designation set
with two refefence with one unambiguous with one unambiguous
designations| both » and one ambiguous and one ambiguous

unambiguously idgntifying

reference designation; the
the same (s indi i

refererence designation.

horizontal ellipsis (...) is left out because
confusion is not likely.

Figure 32 - Example of reference designation set
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Groupe de désignations de référence
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Les paragraphes 5.2, 5.3 et 5.4 définissent des régles afin d’obtenir des désignations de référence non
ambigués pour un objet d'intérét a lintérieur d’'un systéme. Cependant, il est reconnu que des
identificateurs nonambigus peuvent étre construits sur la base d’un mécanisme de groupement. Dans ce
cas, on doit fournir un groupe de désignations de référence qui identifie I'objet sans ambiguité. Pour le
groupe de désignations de référence, on applique ce qui suit :

- toutes les désignations de référence du groupe font partie de l'identificateur non-ambigu;

- chaque désignation de référence doit étre clairement séparée des autres;

- le groupe de désignations de référence complet doit étre donné dans la documentation et prés de Ia

- llapplication des groupes de désignations de référence doit étre menti
dans la documentation afférente;

- danslecasd’une utilisation avecla méthode décriteen 5.2, 5.3 et 5.
xe référence appartenant au groupe de désignations de ré
istinguée des autres désignations de référence.

Nptes

d
e

La figure 33 montre un exemple d'ap
ificateurs non ambigus i

iden

partie physique correspondant 3 I'objet;

plication. De telles duplications sont évitées par essence sita i
appliquée.

2| Bien que l'utilisation des groupes de désig
rgcherche systématique dans une structure arb

1| Lutilisation des groupes de désignations de référence polrr des identi
cEpération étroite et sérieuse entre tous les fournisseurs et £

leurgi

globglement

au pfoduitou |

'em

Panneau sur

me de groupement destiné a
8§ en trois endroits différents exécm

Figure 33 -

]

Exemples de groupes de désignations de référence

i le disjoncteur
] l__ - _ _ ; _I
L ! | , Pan
] =\W1 N 1 COl
:lfm Disjoncteur a
+P3... en fonction
! 1
I 7 L
! )
=W1... | Panneau de
I =51 Disjoncteur commande
+P2 en fonction locale
]

bcument ou

clairement

nhécessite une

Jr un risque de

nts constitutifs

former des
terontavec
1els ne sont
bN-poussoir

ce adaptée
mbigu estle
roduit et a

heau de
mande

istance
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5.6 Reference designation group

Subclauses 5.2, 5.3, and 5.4 define rules on how to achieve unambiguous reference designations for an
object of interest within a system. However, it is recognized that unambiguous identifiers can be
constructed based on a grouping mechanism. In such cases a reference designation group that
unambiguously identifies the object of interest shall be provided. For the reference designation group, the
following applies:

- all reference designations of the group are part of the unambiguous identifier;
- each reference designation shall be clearly separated from the others;

- the complete reference designation group shall be shown both in the documentation and near the

physical part corresponding to the object;
wLponing

- the application of the reference designation groups shall be stated in the dogimen
documentation;

refergnce designations.

NOTEB
1 THe use of reference designation groups for unambiguous identifiers for objects‘requi sareful and close cooperation
among all suppliers and partners in a system because the risk of dupli¢ati 2 d icati i y avoided

if the method strictly based on constituency is applied.

2 Alfhough the use of reference designation groups alloy sreation\of identifiers of objects, it limits the sygtematical
searchling in a tree-like structure.

Figure 33 shows an example of the apph ) iguous
identifiers. Three push-buttons , aces'will, together with their interconngctions,
perform[a single function "dl C e-indiyidual push-buttons are not designated with a

i i riented

functionjoriented refereng

| bigtous (there are other devices with th¢ same
tion-oriented reference designation). V)hat is
function-, product- and location-oriented reference

- - - _l Remote
control panel

| Circuit-

=
]

| =wi.. i
BEERLE

]

L

_I Local

Circuit- ! control panel

Figure 33 - Examples of reference designation groups
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6 Désignation d’emplacement

En ce qui concerne les désignations d’emplacements, on applique ce qui suit :

- la désignation des pays doit étre conforme & SO 3166;

- il convient que la désignation des villes, villages, lieux—dits etc. soit aussi courte que possible;

NOTE 1 - Le cas échéant, le code ville IATA [7], le code d’aéroport IATA [8], le code d’aéroport ICAO [9], le code postal ou
d’autres systémes de codes reconnus peuvent étre utilisés.

- slilyalieu, les coordonnées UTM ou d’autres systemes de coordonnées cartographiques peuvent
étre utilisés pour désigner une zone géographique;

- ilLcon
7-1;

157-2. Les
rieur d'un

- i
(

Iétiment ou d’une structure.
Les

ésignations d'emplacements al'intérieur d’un équipemep Fminées par

le cgnstructeur de I'équipement, des ensembles, etc.

NOTE 2 - D’autres lettres repéres pour la désignation des emp

&
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6 Location designation

For the designation of locations, the following applies:
- designation of countries shall be in aécordance with ISO 3166;

- designation of cities, villages, named areas, etc. should be made as short as practicable;

NOTE 1 - Where appropriate, the IATA city code [7], the IATA airport code [8], the ICAQ airport code [9], the postal code or other
recognized code systems may be used.

- where appropriate, UTM-coordinates or other map coordinates systems may be used to designate a
geographic area;

- designation of buildings should be in accordance with ISO 4157-1;

- designation of floors in buildings should be in accordance with ISO 415740

- designation of rooms in buildings should be in accordance with ISO 41 alsobe

used|to designate a location within a building or structure.

Designation of locations inside equipment, assemblies, etc . a pr of the

equipment, assemblies, etc.

NOTE|2 - Further letter codes for the designation of locations £

5
&
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Annexe A
(informative)

Régles de base et propriétés requises du systéme de désignations de référence

A.1 Généralités

La présente norme définit des régles relatives a la structuration des informations sur les systémes etala
formulation de désignations de référence non ambigués des objets & Fintérieur d'un systéme. Pour
faciliter la compréhension, les régles de base d’un systéme de désignation de référence sont définies en
A.2. Cesrégles de base sont décrites en termes de propriétés requlses d’'un systéme de désignations de

a) Il convient que le systéme de désignations de référence pui pliqué dans
toutes les phases (c’est-a-dire conception, ingénierie, i onctjionnement,
maintenance, mise en service, arrét, etc.) de la durée(de vi $ i i Le produit
technique peut étre une installation industrielle, un-sy i s ie, etc.

b) De systéme de désignations de référence doit pguvoiré ppli ois avec une gpproche de
haut en bas et une approche de bas en haut 3 : ent utilisée

au cours des premiéres phases g . ilisee dans les

q ambiguité
d'importé quel objet unique a l'intérieur d’

o

d) Il convient que le atous les

domaines technigq

e) e doit pouvoir supporter I'incorporation de sous-systémes
anisations multiples dans des systémes émanapt d’autres
s-systémes originaux et leur documentation
f) g i iON nce doit pouvoir supporter une représentation d’'tin systéme
p i ndamment de la complexité du systéme
référence doit supporter 'emploi de programmes d’ordinateur etde
gs, en tant que produits techniques.

h) _ i | systéme de désignations de référence soit facile a appliquer |et que les

assistes par-ordinateur et étre mis en oeuvre au moyen de ces outils pour I'ingénierie, la

e le systétme de désignations de référence puisse accepter I'utilisation d’outils
construction, le fonctionnement, la maintenance, etc.

) Une désignation de référence doit pouvoir s'appliquer en combinaison avec des désignations de
bornes, des désignations de signaux et des codes de classification des documents.
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Annex A
(informative)
Basic requirements and requifed properties of the reference designation system
A.1 General
This standard defines rules for structuring of information about systems and for formulating unambiguous
reference designations for objects within a system. To aid understanding, the basic requirements of a

reference designation system are defined in A.2. These basic requirements are described in terms of
required propertles of a reference deSIgnatlon system in A. 3 Finally the propertles of the reference

designation-systemdescribed s-standard-are-describedwithrespec otherequiredpropertiesinA.4.

A2 B

ay T Al| phases
(i 0 mlssmmng,
decommissioning, etc.) of the life time of a technical produgt. aplant,
alsystem, an assembly, a part, etc.

b) The reference designation system shall be capable fbe' ng appliedd - pproach
ahd a bottom-up approach. The top-down appro sed i and the
bpttom-up approach is mostly used j : ife tis

c) The reference designation system sha ide ility~to-i i i y single
object within an overall system.

d) The reference designation syste

e) The reference designati s i i roducts
from multiple.orgapi i original
sub-syste

f) T o Hifferent
agpects, ind

a) T g parts of
slich progra

hy T 5 should
be e2

i) The reference_designation system should support the use of, and should be abl¢ to be

ir11plemented by, computer-aided tools for engineering, construction, operation, maintena||1ce, etc.

)] A reference designation shall be applicable in combination with terminal designations, signal
names and document classification codes.
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A.3 Propriétés requises d’un systéme de désignations de référence
La régle de base A.2 a) donne les caractéristiques suivantes :

a) Le systéme de désignations de référence doit donner la possibilité de recevoir différents types
d’informations et de structures importants aux différentes phases de la durée de vie.

b) Il convient que le systéme de désignations de référence soit souple. Il sera:
i) applicable dans les différentes phases couvrant différents besoins;
i) possible de construire la désignation de référence a partir des informations dont on dispose.

La régle de base A.2 b) donne la caractéristique suivante :

c) Le systéme de désignation de référence doit permettre a la désignation de référence de se
prolonger a fa fin et au début de Ta désignation de référence.

Les régles de base A.2 c), A.2 h) et A.2 i) donnent la caractéristique suivante :

ctures qui

d) Le systéme de désignations de reférence d0|t contenirdes rég es pounasréation
8s. b nterprétation

e) Le systéme de désignations de référence ne restrictions
interdisant son utilisation dans un domaine
f) Le systéme de désignations d gystéme qui
peut étre prévu dans tous les "domai ne/doit pas étre limité & yn domaine
particulier.
La régle de base A.2 e) donne la car.
g) gsighati S it éfre en mesure de maintenir une dégignation de
: 3 Lin systéme
Les |
h) _ ed erence doit étre en mesure de décrire le fait que des fonctions
) ects (vues)
Wc’est—é-dire

n utilisation
as codes de

dlstlnguéedune désrgnatnon de bornes dune désngnatlon deS|gnaux et dun code de
classification des documents.
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A.3 Required properties of a reference designation system
The basic requirement A.2 a) gives the following properties:

a) The reference designation system shall be able to accommodate different types of information and
structures important to different phases of the life time.

b) The reference designation system should be flexible. It should be:
i) applicable in the different phases covering different needs.
i} possible to construct the reference designation from the available information.

The basic requirement A.2 b) gives the following property:

c) The refi i i i i nded both at the
d and at the front of the reference designation.

The basic requirements A.2 ¢), A.2 h), and A.2 i) give the following prope!

d)  Thereference designation system shall contain rules for the creatian o ble the
fofmulation of unambiguous reference designations. Rules fof i
propvided.

The basic requirement A.2 d) gives the following properties:

e) TH i i i rictions that prohibit its use within
a technical area

f) TH reseen
withi

The bas

g T erence
dgsi

The bas

h) TH endent
fu

i) TH
in
cof

stem shall be able to describe different aspects (views) of the|system
omplex relationship among the different objects (i.e. fumctions,
etc.) of the system.

The bas \.2 j) gives the following property:

j) THe reference desngnatlon system shall not contam rules that pl'Ohlblt its use in combmat on with

i d designation

shall be clearly dlstmgunshable from a termlnal desngnatson S|gnal name and document
classification code.
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A.4 Propriétés du systéme de désignations de référence de la présente norme

Le texte ci-aprés décrit la fagon dont le systéme de désignations de référence décrit dans la présente
norme satisfait aux propriétés requises dont la liste est donnee en A.3:

a) La présente norme distingue fonction, produit et emplacement comme étant trois aspects d'une
méme "chose” (C'est-a-dire. objet) ; d’autres aspects peuvent étre utilisés.

bi) La présente norme autorise des structures additionnelles du méme aspect (c’est-a-dire
sous-aspect) et, en conséquence, les différentes désignations de référence peuvent étre utilisées
pour différents buts. Le concept d’ensemble de désignations de référence (voir 5.5) accepte
également la nécessité de désignations de référence différentes pour différents buts.

b ii) e en ce qui
n systéme
c) en bas. Les
paragraphes 4.1 et 4.5 décrivent la fagon dont un objet p atre bdi p differents
constituants et la fagon dont ces constituants peuvent étre & nouyveau subdiyi efois, iln'y a
rien dans le texte qui empéche une approche de bas en h : Cernant une
structure arborescente sont appliquées. Les régles da rése i pbrisent une
désignation de référence a issue ouverte
d) Des régles sont définies en ce qui concerrie la ¢ 8si i référence.
Fondamentalement, ces régles sont :
- des structures arborescentes (voir 5.1);
- ladésignation de référence g & uhautdela
structure a I'objet particulier\yoir
- iflcation avec
Les régles définiesdans ia prés \ it eteblies de telle fagon qu'aucune ambiguité ne
puisse se présenter. ' 3 it également des directives sur la fagon f:nterpréter
une désignatiogn de sregles de
base dans u systéme de
désigna{:§
e) La prés arence a un
domaine spé puvent étre
f) nombre de
e toutes les
possibilités
a) bmment les
désngnatlo de référence existant a I'intérieur du systéme sont conservées une fois incorporées
dans un systéme plus important.

h) La distinction claire entre la structure adaptée & la fonction et la structure adaptée au produit
permet de décrire un composant (produit) qui réalise beaucoup de fonctions indépendantes.

i) La présente norme autorise une structure d’informations distincte pour chaque aspect et
sous-aspect. On peutdonner a un objet des désignations de référence distinctes nécessaires pour
des buts différents. Toutes ces désignations de référence distinctes forment un ensemble de
désignations de référence (voir 5.3 et 5.5).

i) La présente norme ne contient pas de régles interdisant'utilisation d’'une désignation de référence
en combinaison avec une désignation de bornes, une désignation de signaux ou un code de
classification des documents. Tant que la désignation de bornes, la désignation de signaux ou le
code de classification de documents ne contiennent pas les signes préfixes ou ”.” (point), il devrait
étre possible de distinguer la désignation de référence des autres désngnatlons
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A.4 Properties of the reference designation system of this standard

The following describes how the reference designation system as described in this International Standard
fulfils the required properties listed in A.3;

a) This standard distinguishes between function, productand location as three aspects of a "thing” (i.e
object); others may be used.

bi) Thisstandard allows for additional structures of the same aspect (i.e. a subaspect) and accordingly
the different reference designations can be used for different purposes. The concept of the
reference designation set (see 5.5) also supports the need for different reference designations for
different purposes.

b ii)
c)
d)
tree-like structures (see 5.1);
- | reference designationisthe conca ionafthedesi na of albhodes passed fromthe top of
the structure down to the specific object 2.3),

- | a method to combine different asp ith a.description of the meaning wi

The rules defined in th 2 that ho ambiguities can arise. This standard also
sypplies guidance on I i eference\dgsignation when reading it (reading rufes). An
implementation of|the i i aMp 3ided system will not limit the applicatign of the

reference deiign

e) This standard dg

of the reference designation system to a specific arpa. If an

ar hese may be incorporated.
f) T 3 (S i stem defined is very open and allows for many possibilities. I§ is clear

thptdi pp atign fields will notmake useofallthefacnlltlesprowded However, this standard

g)  This standardsupports hierarchical design methods and shows how already existing reference
degsignations within a system are maintained when incorporated into a bigger system.

h) The clear distinction between the function-oriented structure and the product-oriented structure
makes it possible to describe acomponent (product) thatimplements many independent functions.

i) This standard allows for separate information structures for each aspect and subaspect. An object
can be given separate reference designations needed for different purposes. All these separate
reference designations form a reference designation set (see 5.3 and 5.5).

j) This standard does not contain rules that prohibit the use of areference designation in conjunction
with terminal designation, signal name or document classification code. As long as the terminal
designation, signal name or document classification code do not contain the prefix signs or ”.”
(period/full stop) it should be possible to distinguish the reference designation from the others
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Annexe B
(informative)

Exemples de transitions d’un aspect a un autre aspect

LLa conception fonctionnelle =A1 a été réalisée de quatre fagons différentes comme indiqué aux figures
B.1 a B.4. La fonction =A1 posséde deux fonctions constitutives =B1 et =B2 ; celles-ci, & leur tour,
possédent les fonctions constitutives =C1, =C2 et =D1, =D2, =D3 respectivement. Chacune des
fonctions =Cn et =Dn est réalisée dans les produits —Gn et —Hn respectivement. Ces produits sont
combinés de différentes fagons pour former les produits —F1, —F2 et —J1.

Les fig a la fonction
etu déh itationdela

foncfi pleinsindiquent a la fois

types

Les fi
résu

orescentes

Les figures B.1b, B.2b, B.3b et B.4b représentent les différen es g8 jgnat e & niveaux
multiples qui sont possibies pour un objet d’intéré (I’ 2 i résentation
sch mathue) En prathue, seulement une g ité ossibilités
repr ; :
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Annex B
(informative)

Examples of transitions from one aspect to another aspect

The functional design =A1has been implemented in four different ways as shown in figures B.1 to B.4.
The function =A1 has two constituent functions =B1 and =B2; these in turn have the constituent functions
=C1, =C2 and =D1, =D2, =D3, respectively. Each of the =Cn and =Dn functions is implemented in the
products ~Gn and -Hn, respectively. These products are combined in different ways to form the products
-F1, -F2, and -J1.

OIN-ONCICC—

Figures B.1a, B.2a, B.3a and B.4a show diagrammatically the fun
productioriented structure superimposed. The short-dashed lines indicate a

boundaty. In figures B.1c-e, B.2c-e, B.3c-e and B.4c-e the same line types répresentthe subdivisions of
that aspect of the objects in the same way.

Figures|B.1c-e, B.2c-e, B.3c-e and B.4c-e show the different structur sulti n'the different
implementations of the function =A1.

Figures(B.1b, B.2b, B.3b and B.4b show the different multj
object of interest (the object that is filled in the diagramm
small number of the possibilities shown would a

D

e for an
£ z ~ln practice, only pne ora
7 u@d at\the same time.
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Dans les figures B.1 et B.2, les produits —F1 et —F2 réalisent respectivement les fonctions =B1 et =B2.
Dans lafigure B.1 les produits —F 1 et—F2 n’ont pas de relation directe. Dans la figure B.2, les produits —F 1
et—F2 sont combinés pour former le produit—E1. La fonction =A1 est ensuite réalisée par le produit—E1.

DI I I I S Y

~
] ~
Al ]

'l /\(" ~
O O /0 O 10
=C1 = =D2 \#D1)| =D3
c) Structure arboresce
a@ﬁ%ég a lafonctio
N

Y

a) Représentatio/n schématique

/|

...=A1B2D3
...—F2=D3

..~F2J1H2
..=A1B2-J1H2

b) Pésignations de référence a
hiveaux multiples possibles

6—61 G2 -Hf P
o

-H1

d) Structure arborescente
adaptée au produit

=A10).
I
l,’ ~a
=B1 Q) -F1 =B2 @ 2
l‘\\
D] -
SN B
K
=D1 |=D3
-H1 [-H2

e) Structures arborescentes se

recouvrant, fonction et p

x .z

roduit
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In figures B.1 and B.2 the products ~F1 and —F2 implement the functions =B1 and =B2 respectively. In
figure B.1, the products —F 1 and —F2 have no direct relationship. In figure B.2, the products —F 1 and —F2
are combined to form the product ~E1. Function =A1 is then implemented by the product -E1.

]
=A1‘O, .
=81 O' = 2:0

3
1
A

||('\

L.

a) Diagrammatic ;epreserlltation

-c1 —cz
c) Func&m&@»{e &v@/ﬁ'ee

...FA1B2D3
.-F2=D3

..—F2J1H2
..=A1B2~-J1H2

b) Possible multi-level
refarence designations

d) ct-oriented structure tree

Function

=AJO. _
| ~. |
1,7 s
=B1 @) —F1 =B2 @ -F2
l‘\\
' A
R -
=¢c1 =C2 =D2 ' X7
-G1 G2 -H1T 77
[ ]
=D1 =|
—H1 ~H

e) Overiapping function- and
product-oriented structure triees

Figure Function =A1 not directly implemented by a product



https://iecnorm.com/api/?name=5286b3c8b0ba4cfebf3720229c94885b

— 66—

a)R

1346-1 © CEI:1996

=A10._
=810’ =82, O,
LAY . LI
., \ - ' S
O o O O O
=c1 =C2 =D2 =D1 =D3

¢) Structure arborescente

adaptée a lafonction

b)

.=A1B2D3
.~E1F2=D3
.=A1-F2=D3
.—E1=B2D3

Désignatio

niveaux multiples possibles

A\
..—E1F2J1H2
..=A1B2-J1H2
..—E1=B2-J1H2
..=A1-F2J1H2

ns de référence a

d) Structare arborescente
adaptée au produit
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Dans les figures B.3 et B.4, les fonctions =B1 et =B2 ne sont pas réalisées indépendamment par un
produit unique, mais par une portion des différents produits —F1 et —F2. Dans la figure B.3, les produits
~F1 et -F2 n'ont pas de relation directe. Dans la figure B.4, les produits —F 1 et -F2 sont combinés pour
former le produit —E1. La fonction =A1 est réalisée par le produit —E1.

1l
O
-—

eprésentation scgématiqlue

/]

..=A1B2D3 .—F2H1
-Gt
b) Désignations de référence a d) Structure arborescente
niveaux multiples possibles {\ adaptée au produit

e) Structures arborescentes|se
recouvrant, fonction et produit
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infigures B.3 and B.4 the functions =B1 and =B2 are not independently implemented by a single product,
but by portions of the different products —F 1 and —F2. In figure B.3, products —F 1 and —F2 have no direct
relationship. In figure B.4, products —F1 and —F2 are combined to form product —E1. Function =A1 is
implemented by the product-E1.

a) Diagrammatic representaLtion ree
/

/

..=A1B2D3 .—F2H1
( \
®
-G1 -H2 -G1 [-H1
b) Pozsmle muliti-level Q Product-oriented structure tree
reference deS|gnat|o r\
O =at
| :' s
L I
-F1@ _O=81 O=8B2 {F2
R e Il
/ . N\\ t - S /
’ ! )(\&\ y S
¢ o 0 e |¢
=C1 =C2 =D1 =D2 |[=D3
-G1  -G1 =-H1  -H2 |-H1

e) Overlapping function- and
product-oriented structure trees

Figure B.3 - Independent function- and product-oriented structures
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a) Diag

...=A1B2D3
..—E1=B2D3

b) Possible multi-level

reference designations
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Exemple de transition d’un as‘pect a un autre aspect ol ce dernier aspect posséde des
éléments constitutifs indépendants

La figure C.1 montre un emplacement +A1 contenant deux sous-emplacements +B1 et +B2, qui, a leur
tour, contiennent les sous-emplacements +C1, +C2 et +D1, +D2, +D3 respectivement. Chacun des
emplacements =Cn et =Dn est 'emplacement des produits -Gn et —Hn respectivement. Dans
l'emplacement+A1, il existe deux produits indépendants (1) et (2). Le produit (1) estassemblé a partir des
(sous-)produits —-G1, —H1 et —H2. Le produit (2) est assemblé a partir des (sous-)produits -G1 et —H1.

nive

>d‘oo"éo

truct|u re adaptée
t. Leslignes
imitation de
bsentent les
référence a
Jg).

QL +B2
o N .
+C1 +C2 +D1 +D2 +D3

c) Structure arborescente
adaptée a ’'emplacement

~-G1 -H1 -H2 -G1 |-H1
d) Structure arborescente
adaptée au produit

Emplacement

Produit _

Emplacement et produit

o/ 4 \ \\ RS
+B1Q\ // /l \ \““
[ 4 / \_»‘>' '

t / ‘\ / ',"\ ’1 \
¢ ¢ ¢ 9 P

+C1 +C2 +D1 +D2  +D3
-Gt -G1 -H1 -H2 -H1

e) Structures arborescentes se
recouvrant, produit et emplacement

Figure C.1 - Exemple d’emplacement avec produits indépendants
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Annex C
(informative)

Example of transition from one aspect to another aspect
where the latter aspect has independent representations

Figure C.1 shows a location +A1 containing two sublocations +B1 and +B2; these in turn contain the
sublocations +C1, +C2and +D1, +D2, +D3 respectively. Each of the +Cn and +Dn locations is the location
ofthe products —Gn and —Hn respectively. In the location +A1 exist two independent products (1) and (2).
The product (1) is assembled from the (sub)products —-G1, —-H1 and —H2. The product (2) is assembled
from the (sub)products —G1 and —H1.

Figure
superi

L]
6 QAT

Qu+82

-

o O O O (
+C1 +C2 +D1 +D2 +pD3

7

c) Function-oriented structure|tree

-G1 -H1 -H2 -G1 -H1

d) Product-oriented structure tree

]
/'~\+A1
(1) (2
Location _O_ . A .~
LT NI
Product _@ _ w1 Qs //4' \\\ N -D B2
Location and product @ . //\ 2 B N ,\"'\ '

+C1 +C2 +D1 +D2  +D3
-G1 -Gt -H1 -H2  -Ht

e) Overlapping product- and
location-oriented structure trees

Figure C.1 -Example of location with independent products
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Annexe D
(informative)
Exemple: Désignafions de référence a P'intérieur d’un systéme
La figure D.1 montre un schéma de processus d’enchainement d'une installation de traitement de
matériel. Sur le schéma sont €galement indiqués les sous-systémes de l'installation industrielle. La figure

D.2 montre un schéma d’ensemble pour des parties du systéme de traitement (=U1) et du systeme
d'alimentation (=G1). L'accent est surtout mis sur une fonction de courroie de transmission (=W2) du

systéme de traitement.
@ de matériel

NPTE - Les connexions et cables ne sont pas désignés dans un souci de simplification.

[ Systémt_ad_e_| |

' Q . =C‘1
L stockagede '
, ‘ :ll réception l

|—S~ys-téme de )
' 1stockage de
traitement

Ntin.

I
-

Systéme de_
réception

¢ =W2 R\

'gys:téme de D

: chargement

f
|

/ €—

\Fiéure D.1 - Schéma de processus d’enchainement d’une

P
1
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