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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

APPAREILS UTILISES EN RADIOTH’ERAPIE -
COORDONNEES, MOUVEMENTS ET ECHELLES

AVANT-PROPOS

1) La CEl (Commission Electrotechnique Internationale) est une organisation mondiale de normalisation
composée de l'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de la CEl). La CEl a
pour objet de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de normalisation dans les
domaines de I'électricité et de I'électronique. A cet effet, la CEI, entre autres activjtes, pyblie dés\Normes
internationales. Leur élaboration est confiée a des comités d'études, aux travaux desquels toutN\Comite national
intéressé par le sujet traité peut participer. Les organisations internationale ;
gouvernementales, en liaison avec la CEl, participent également aux travaux/\ € etroitement
avec I'Organisation Internationale de Normalisation (ISO), selon des conditi i
deux organisations.

du possible, un accord international sur les sujets étudiés, étant dopn Qites aux intéressés
sont représentés dans chaque comité d’études.

3) Les documents produits se présentent sous la forme de re
comme normes, spécifications techniques, rapports technjques ou “guide
Comités nationaux.

5) La CEIl n’a fixé aucune procédure concerna
n'est pas engagée quand un matériel est dé

La Norme intern
thérapie, de mé
la CEIl: Equipeme

Elle porté.le numéro d'édition 1.1.

Uneligne verticale dans la marge indique ou la publication de base a été modifiée par
'amendement 1.

Les annexes A, B, C, D, E et F sont données uniquement a titre d’information.

Le comité a décidé que le contenu de cette publication de base et de son amendement ne
sera pas modifié avant 2005. A cette date, la publication sera

* reconduite;

* supprimée;

* remplacée par une édition révisée, ou
*+ amendée.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

RADIOTHERAPY EQUIPMENT -
COORDINATES, MOVEMENTS AND SCALES

FOREWORD

1) The IEC (International Electrotechnical Commission) is a worldwide organization for standardization comprising
all national electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of the IEC is to promote
international co-operation on all questions concerning standardization in the electrical /and etectronic\fields. To

with the IEC also participate in this preparation. The IEC collaborates\closel i epnational
Organization for Standardization (ISO) in accordance with conditions deterqi € ween the
two organizations.

international consensus of opinion on the relevant subjects since e&
from all interested National Committees.

Standards transparently to the maximu
divergence between the |IEC Standard and
indicated in the latter.

ipnal and regional standards. Any
regional standard shall be clearly

61217 consists of the first edition (1996) [documents
D] and its amendment 1 (2000) [documents 62C/279/FDIS and

It bears<he edition number 1.1.

A (vertical line in the margin shows where the base publication has been modified by
amendment 1.

Annexes A, B, C, D, E and F are for information only.

The committee has decided that the contents of the base publication and its amendment will
remain unchanged until 2005. At this date, the publication will be

* reconfirmed;

* withdrawn;

» replaced by a revised edition, or
+ amended.
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INTRODUCTION

La RADIOTHERAPIE est pratiquée dans des centres médicaux disposant de divers APPAREILS
fournis par différents CONSTRUCTEURS et habituellement réunis dans un méme service de
RADIOTHERAPIE. Pour établir un plan de traitement, simuler le traitement, positionner le
PATIENT et orienter le FAISCEAU DE RAYONNEMENT, ces APPAREILS peuvent étre réglés a
diverses positions angulaires et linéaires et, dans le cas de la RADIOTHERAPIE CINETIQUE, ils

peuvent étre mis en rotation ou translation pendant I''RRADIATION du PATIENT. Il est essentiel
que les prescriptions concernant la position du PATIENT, les dimensions, directions et qualités
du FAISCEAU DE RAYONNEMENT définies par le plan de traitement puissent étre réalisées 0u
modifiées sur les APPAREILS de RADIOTHERAPIE suivant des programmes déterminés,\yavec
précision et sans erreur d'interprétation. Une identification standardisée des ceprdonnées et
des échelles des APPAREILS utilisés en RADIOTHERAPIE, y compris les ‘
THERAPIE, est absolument nécessaire, puisque des différences de

Un objectif de la présente norme est tRévifte ambiguite; con usion ou erreur qui pourrait
se produire en utilisant divers types , elle s'applique a tout type
d'APPAREILS de TELERADIOTHERAPIE, DE RADIOTHERAPIE, aux informations
provenant d’APPAREILS de dlagnostl RADIOTHERAPIE, aux APPAREILS de
vérification et d'enregistre
de traitement.

La dénomination des S iH termes définis répertoriés dans la CEI 60788 et
dans les annex

La présente norme k endeta série 601 des normes de sécurité. Elle ne constitue
pas un code de g€ c ient pas de prescriptions concernant les performances.
Les présente [ itront donc pas dans les éditions futures de la série des

La CEI6060M2 : -2-11, la CEI 60601-2-29, la CEI 60976, la CEI 60977, la

échelles des._APRARENS. Quelques modifications et additions ont été introduites dans Ia
présente norme. Elles sont répertoriées a I'annexe D.

L'un_des intéréts essentiels d'un systéme de coordonnées standardisé est de contribuer a la
sécurité dans I'établissement des plans de traitement en RADIOTHERAPIE. Les exemples d'échelles
qui sont donnés dans cette norme sont cohérents avec les systémes de coordonnées qui y

bUIIt déblitb. ch UTILISATEURS pcuvcllt utiiibw dldutlcb bUIIVUIIt;UIIb PUuUl iUb ébilc“Ub. “ Ubt
escompté que les CONSTRUCTEURS utiliseront normalement pour les nouveaux APPAREILS la
convention d'échelles de cette norme.

Lorsque, a la demande d'UTILISATEURS, les CONSTRUCTEURS fournissent des APPAREILS ayant
d'autres conventions d'échelles, pour qu'elles soient cohérentes avec celles des APPAREILS
déja installés dans les locaux d'un UTILISATEUR, ou qu'elles soient conformes a des conven-
tions ou réglementations locales, ces APPAREILS ne peuvent pas étre déclarés comme étant
conformes a cette norme.
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INTRODUCTION

RADIOTHERAPY is performed in medical centres where a variety of EQUIPMENT from different
MANUFACTURERS is usually concentrated in the RADIOTHERAPY department. In order to plan and
simulate the treatment, set up the PATIENT and direct the RADIATION BEAM, such EQUIPMENT can
be put in different angular and linear positions and, in the case of MOVING BEAM RADIOTHERAPY,
can be rotated and translated during the IRRADIATION of the PATIENT. It is essential that the

position of the PATIENT, and the dimensions, directions, and qualities of the RADIATION BEAM
prescribed in the treatment plan, be set up or varied by programmes on the RADIOTHERARY
EQUIPMENT with accuracy and without misunderstanding. Standard identification and scalingyof
coordinates is required for EQUIPMENT used in RADIOTHERAPY, including RADIOTHERAPY
SIMULATORS, because differences in the marking and scaling of similar/movements-on the
various types of EQUIPMENT used in the same department may increase ths probab ty of error.
In addition, data from EQUIPMENT used to evaluate the tumour regiop
ray, CT and MRI should be presented to the treatment plannmg ~ \
con3|stent with the RADIOTHERAPY coordmate system Coordifra sten i dividual

requirements
exclusively with

IEC 60601-2-1, 1 ECS.60601-2-29, I[EC 60976, IEC 60977, IEC61168 and
IEC 61170 include EQUIR g 3 ents and scale conventions. A number of changes and
additions hayé s standard. These are summarized in annex D

A major/va standard coordinate system is its contribution to safety in RADIOTHERAPY
treatmen e sgales that are demonstrated in this standard are consistent with the

that MANUFACTURERS
EQUIPMENT®

vill normally employ the scale conventions of this standard for new

If MANUFACTURERS provide other optional scale conventions when requested by USERS, such as to
match existing EQUIPMENT in a USER'S facility or to comply with local convention or regulations,
suth EQUIPMENT cannot be said to comply with this standard.
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Il est aussi envisagé que les CONSTRUCTEURS aient la possibilit¢ de fournir en option des
échelles pour convertir un APPAREIL déja installé chez un UTILISATEUR selon la convention
d'échelles de cette norme.

Cette norme ne prend pas en considération les APPAREILS non ISOCENTRIQUES ni les
mouvements de rotation et de basculement de la TETE RADIOGENE, du fait de leur utilisation
médicale peu répandue.

Il 'est prevu que des modifications a venir prendront en consideration ce qui suit:

- systéme de coordonnées du PATIENT;
— SIMULATEURS DE RADIOTHERAPIE en trois dimensions;
— SIMULATEURS DE RADIOTHERAPIE de type scanographes;

@%

— APPAREILS non ISOCENTRIQUES.

2
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It is also anticipated that MANUFACTURERS may provide, as options, scales to convert a USER'S
existing EQUIPMENT to the scale conventions of this standard.

This standard does not address non-ISOCENTRIC EQUIPMENT and pitch or roll movements of the
RADIATION HEAD, due to limited clinical use.

It is anticipated that future amendments may address the following:

= PATIENT coordinate sysiem,

— Three-dimensional RADIOTHERAPY SIMULATORS;
— CT type RADIOTHERAPY SIMULATORS;

— NON-ISOCENTRIC EQUIPMENT.

@%
S
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APPAREILS UTILISES EN RADIOTH'ERAPIE -
COORDONNEES, MOUVEMENTS ET ECHELLES

1 Domaine d'application et objet

La présente Norme internationale est applicable aux APPAREILS et aux données ayant trait aux

opérations de TELERADIOTHERAPIE, ce qui comprend les images numérisées du PATIENT utilisées
dans les systémes de planification des traitements de RADIOTHERAPIE, les SIMULATEURS DE RADIO-
THERAPIE, les APPAREILS de GAMMA-THERAPIE ISOCENTRIQUES, les ACCELERATEURS MEDICAUX
D'ELECTRONS ISOCENTRIQUES et, quand cela est applicable, les APPAREILS NQnISOCENTRIQUES.

L'objet de cette norme est de définir des systémes de coordonnéeg cohérents UI sont a

Qur de l'axe d'un systeme de coordonnées
eme de coordonnées autour de cet axe dans le

2.1 Reégles générales

211 Tous les systéemes de coordonnées sont des systémes cartésiens directs et les
valeurs croissantes des déplacements angulaires et linéaires sont indiquées a la figure 2.
Forsque tous les angles des systémes de coordonnées sont a zéro, tous les axes Z sont
dirigés verticalement vers le haut

2.1.2 Les axes de coordonnées sont identifiés par une lettre majuscule suivie d'une lettre
minuscule identifiant le systéme de coordonnées dont ils font partie.

2.1.3 Les divers systémes de coordonnées sont organisés hiérarchiquement en ce sens que
chaque systéme dérive d'un autre (organisation parentale). L'origine commune est le systéme
fixe de référence. La figure 3 et le tableau 2 montrent cette structure hiérarchique qui est
divisée en deux sous-ensembles, I'un relatif au SUPPORT, l'autre relatif au SUPPORT DU
PATIENT.
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RADIOTHERAPY EQUIPMENT -
COORDINATES, MOVEMENTS AND SCALES

1 Scope and object

This International Standard applies to equipment and data related to the process of tele-

radiotherapy, including patient image data used in relation with radiotherapy treatment
planning systems, radiotherapy simulators, isocentric gamma beam therapy equipment,
isocentric medical electron accelerators, and non-isocentric equipment when relevant.

The object of this standard is to define a consistent set of coordinate systems)for use

to define the movements of equipment used in this process, and to
when used.

2 Coordinate systems

An individual coordinate system is assigned to eac} EQUIPMENT which can
potentially be moved in relation to another part, as (llu and summarized in
table 1. Furthermore a fixed reference syste major part (e.g. GANTRY

CELERATOR and a RADIOTHERAPY
ic projection drawings of coordinate

Perspective views of an ISOCENTRIC MEDICAR

Qordinate systems, counter-clockwise (ccw) rotations are

systems are Cartesian right-handed. The positive parameter directions
movements between systems are identified in figure 2. With all
coordinate-system angles set to zero, all coordinate system Z axes are vertically upward.

2.1.2>.Coordinate axes are identified by a capital letter followed by a lower-case letter,
representing coordinate system identification.

2.1.3 Coordinate systems have a hierarchical structure (mother-daughter relation) in the
sense that each system is derived from another system. The common mother system is the
fixed reference system. Figure 3 and table 2 show the hierarchical structure which is divided
into two sub-hierarchical structures, one in relation to the GANTRY, the second in relation to the
PATIENT SUPPORT.
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2.1.4 La position et 'orientation de chaque systeme de coordonnées descendant (d) sont
reliées au systéeme de coordonnées de son systéme ascendant (m) par translation de son
origine Id le long d'un, deux ou trois axes du systeme (m) puis par rotation du systéme (d)
autour de I'un des axes translaté du systéme descendant.

NOTE Le déplacement mécanique d'éléments de I'APPAREIL peut se faire dans un ordre différent dans la mesure

ou ces éléments de I'APPAREIL se retrouvent finalement dans la méme position et orientation que si I'on avait suivi
I'ordre indiqué.

Les figures 1b et 1¢c montrent des exemples de translation d'un systéme descendant d'origine

Id le long des axes Xm, Ym, Zm du systéme ascendant.

La figure 1b montre la translation de I'origine Id le long de Xm, Ym, Zm et la rotation autour
de l'axe Zd qui est paralléle a Zm.

La figure 1c montre la translation de l'origine Id le long de Xm, Ym, Zm et la rotatien autour

de l'axe Yd qui est paralléle a Ym.

Exemple: Le systéme de coordonnées du DISPOSITIF DE LIMITATIQN B ivé de
celui du SUPPORT et ce dernier est dérivé du systéme fixe. Aig tion dunsystéme du
SUPPORT entraine une rotation analogue du systéme de_coordon POSITIF DE
LIMITATION DU FAISCEAU par rapport au systéme fixe et l'origine coordonnées du
DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU (position de la sou IT) est déplacée

2.1.5 La position d'un point dans u définie dans le systéme
ascendant immédiat ou dans le systé dtilisant une transformation
de coordonnées, voir la figure 3 et I'an st ainsi possible de calculer
pour un point dont la position est donng S DU
FAISCEAU, ses coordonnées dans le/systeme de

transformations successives ( ions i en
s DE
LIMITATION DU FAISCEAU ‘8 (Sté R¥ puis au systeme fixe) et de la en
redescendant au systé : 'est-a-dire du systéme fixe au systéme du
SUPPORT DU PATIENT,

puis au systém NDetelles transformations de coordonnées peuvent
considérablement facilite problémes géométriques complexes rencontrés dans
le calcul des plans d | etpeuyent aussi réduire les erreurs dans la mise en position

des APPAREILS.

2.1.6 Notations

2.1.6.1 {Les

j ules \sont utilisées pour identifier les axes de coordonnées et les
minuscule n isee

Exemple: Y.gestI's du systéme de coordonnées du SUPPORT.

2.1.6.2 )La rotation d'un systéme de coordonnées par rapport a son systeme ascendant,
autour-de I'un de ses propres axes est décrite par I'angle de rotation qui identifie I'axe autour
duguel la rotation s'effectue (Y autour de X, ¢ autour de Y et 6 autour de Z) et par une
minuscule identifiant le systéme de coordonnées affecté par cette rotation.

Exemple: 6b = 30° signifie une rotation du systéme «b» par rapport au systéme «g», d'un
angle de 30° (dans le sens horaire vu depuis I''SOCENTRE) autour de I'axe Zb du systéme «b»
(voir figures 12a, 12b et aussi figure 5 ou 6b = 15°).

2.1.6.3 La position linéaire de l'origine d'un systéme de coordonnées dans son systéme
ascendant est décrite par une lettre majuscule désignant le systeme de coordonnées
descendant et par l'indication de I'axe de coordonnée du systéme ascendant le long duquel il
est situé.

Exemple: Ry = (valeur numérique) donne la position de I'origine du systéme de coordonnées
du RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE le long de lI'axe Yg (de son systéme ascendant).



https://iecnorm.com/api/?name=86685ebe9a16f155608a16240a6b1c11

61217 © IEC:1996+A1:2000 -17 -

2.1.4 The position and orientation of each daughter coordinate system (d) is derived from its
mother coordinate system (m) by translation of its origin Id along one, two or three axes of its
mother system and then by rotation of the daughter system about one of the daughter
translated system axes.

NOTE The mechanical motions of parts of the EQUIPMENT may follow a different sequence, as long as the
EQUIPMENT ends up in the same position and orientation as it would have done if the indicated sequence had been
followed.

Eiaurese 1h and 10 chaow axvamnlas of tranclation of thg dai rstem r\runun Irl clr\nn l-hn
—gHH-8S—to—aHa—r—SHOW—6exaHipr —taHStaHoh —ttt \Sa- St +g+ +G

mother system coordinate axes Xm, Ym, Zm.

Figure 1b shows translation of origin Id along Xm, Ym, Zm and rotation about axis Zd which is
parallel to Zm.

Figure 1c shows translation of origin Id along Xm, Ym, Zm and rotatje d\which is

parallel to Ym.

the latter from the fixed system. Thus, a rotation of the
rotation of the coordinate axes of the BEAM LIMITING D {inate~system in the fixed

transformation, see figure 3 and annex i 0 calculate, for a point defined
in the BEAM LIMITING DEVICE system, he table top system by application of
successive coordinate transformat|on : igi i

in 2.1.4), going first fro
BEAM LIMITING DEVICE syste
table top system (i.e.
system, if available, tq
facilitate the solu
well as minimize'e

2.1.6.2 _The rotation of one coordinate system with respect to its mother system about one
particulaf axis of its own system is designated by the rotation angle which identifies the axis
about.which it rotates (J about X, ¢ about Y, and 6 about Z), and by a lower-case letter
idéentifying the system involved.

| RPN I Qb = 2NO0 Ao o ratodi A £ i "R ot EWWIE 1 20 anaetta th b oyl Iy

I_)\Clll p « UM A% nmrodano TutaltivuilT Ur uaite v OyOlUm VVITLTT IUOPUUl U inre H OleUIII Uy a a
of 30° (clockwise as viewed from ISOCENTRE) around axis Zb of the "b" system (see figures
12a, 12b and also figure 5, where 8b= 15°).

2.1.6.3 The linear position of the origin of a coordinate system within its mother system is
designated by capital letters identifying the daughter coordinate system and by the
designation of the coordinate axis of the mother system along which it is translated.

Example: Ry = (numerical value) means position of the origin of the X-RAY IMAGE RECEPTOR
coordinate system along coordinate axis Yg (of its mother system).
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2.1.6.4 Pour un dispositif mobile donné qui n'a pas de systéme de coordonnées propre, sa
position a l'intérieur du systéme dans lequel il se déplace est décrite par une majuscule
désignant le dispositif en mouvement et par une minuscule désignant I'axe de coordonnée le
long duquel il se déplace.

Exemple: X1 [Xb] = (valeur numérique) est la position du bord X1 du CHAMP DE RAYONNEMENT
ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE le long de l'axe Xb du systéme du DISPOSITIF DE
LIMITATION DU FAISCEAU.

NOTE Si un dispositif peut se déplacer le long d'un seul axe de coordonnée, il n'est pas nécessaire de
mentionner cet axe. Pour I'exemple ci-dessus X1 = (valeur numérique) est suffisant.

2.1.6.5 La position d'un point dans un systéme de coordonnées est donnée par les valeurs
numériques sur chacun des axes de coordonnées de ce systéme.

Exemple: Coordonnées d'un point dans le systeme du RECEPTEUR D'IMA

xr= +20cm
yr= —-10cm
zr= 0cm

2.1.101 Pour les transformations en rotation impli
séquence des rotations soit toujours la méme.
rotation, la matrice de transformation et I'oriéen
différentes.

NOTE M,,~" = M,, (voir article A.1).

eordonnée Xf horizontal, perpendiculaire a Yf et
le SUPPORT. Pour les APPAREILS ISOCENTRIQUES,

Zf, et dirigé vers Ja
I'origine If est I'|

Le systéme de 3 St solidaire du SUPPORT et son systéme ascendant est le
systéme «f»{ Sonqngine-1gnest }'ISOCENTRE. Son axe de coordonnée Zg passe par la SOURCE

La rotation\du systérhe «g» correspond a la rotation des axes de coordonnées Xg, Zg d'un
angle ¢g/autour de I'axe Yg (et donc autour de I'axe Yf du systeme «f»).

Un~accroissement de la valeur de l'angle ¢g correspond a une rotation du SUPPORT dans le
§ens horaire, en regardant dans la direction de I'axe Yf vers le SUPPORT depuis I''SOCENTRE.

2.4 Systéme de coordonnées du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU
ou du DELINEATEUR — Systéme «b» (figure 5)

Le systéme de coordonnées «b» est solidaire du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du
DELINEATEUR et son systéme ascendant est le systéme «g». Son origine Ib est la SOURCE DE
RAYONNEMENT. Son axe de coordonnée Zb coincide avec l'axe Zg et est dirigé dans la méme
direction. Les bords X1, X2, Y1 et Y2 du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE
RAYONNEMENT DELINEE sont perpendiculaires aux axes Xb et Yb correspondants (voir 6.4).

NOTE Les positions des bords du CHAMP DE RAYONNEMENT sont définies dans le systéeme de coordonnées. Ce ne
sont pas les bords du CHAMP DE RAYONNEMENT qui définissent le systéme de coordonnées.
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2.1.6.4 For a movable component part which does not have its own coordinate system, its
position within the system in which it moves is designated by a capital letter identifying the
device in movement and a lower-case letter identifying the coordinate axis of the coordinate
system along which it moves.

Example: X1 [Xb] = (numerical value) means position of RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION
FIELD edge X1 along axis Xb of the BEAM LIMITING DEVICE system.

2.1.6.5 The position of a point within a coordinate system is given by the numerical valués;of
its coordinates in that system.

Example: Coordinate values of a point in the X-RAY IMAGE RECEPTOR SYsS

Xr = +20 cm
yr = -10 cm
zr = 0 cm

2.1.101 For rotational transformations involving morg thamnonhe ¢ sequence of the

the resulting trans-

The fixed coordinate syste NtAs defined by a horizontal coordinate
axis Yf directed from thg ) e GANTRY, by a coordinate axis Zf directed
vertically upward and by arcoordjnate ax| yat'to Yf and Zf and directed to the viewer's
right when facing the Y > MENT the origin If is the ISOCENTRE lo and,

therefore, Yfis th ati
2.3 GANTRY coor: ate
The "g" coordin

the "f" system SOCENTRE. Its coordinate axis Zg passes through and is

URCE. Coordinate axes Yg and Yf coincide.
The "g" WJ3s.IR the zeyo angular position when it coincides with the "f" system.

The rotation of’the'g)’system is defined by the rotation of coordinate axes Xg, Zg by an angle
¢g aboutaxis Yg (therefore about Yf of the "f" system).

An-increase in the value of ¢g corresponds to a clockwise rotation of the GANTRY as viewed
along the horizontal axis Yf from the ISOCENTRE towards the GANTRY.

2.4 BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR coordinate system ("b") (figure 5)

The "b" coordinate system is stationary with respect to the BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR
system and its mother system is the "g" system. Its origin Ib is the RADIATION SOURCE. Its
coordinate axis Zb coincides with and points in the same direction as axis Zg. The coordinate
axes Xb and Yb are perpendicular to the corresponding edges X1, X2, Y1 and Y2 of the

RADIATION FIELD Or DELINEATED RADIATION FIELD (see 6.4).

NOTE The positions of the RADIATION FIELD edges are defined by the coordinate system. The coordinate system is
not defined by the RADIATION FIELD edges.
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Pour les APPAREILS ayant une distance SOURCE DE RAYONNEMENT-ISOCENTRE variable (par
exemple certains SIMULATEURS DE RADIOTHERAPIE), ce déplacement (variation de DSA) corres-
pond a une translation du systeme «b» le long de I'axe Zg de son systéme de coordonnées
ascendant (systéme «g»).

Le systéme «b» est a la position angulaire zéro lorsque les axes de coordonnées Xb, Yb sont
paralléles aux axes correspondants Xg, Yg et dirigés dans la méme direction.

La rotation du systéme «b» correspond a la rotation des axes de coordonnées Xb et Yb

autour de I'axe Zb (et donc autour de I'axe Zg du systéme «g») d'un angle 6b.

Un accroissement de la valeur de lI'angle 6b correspond a une rotation dans le sens horaire
du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE en _regardant_vers la
SOURCE DE RAYONNEMENT depuis I''SOCENTRE (voir figures 15a, 15b).

mince du FILTRE EN COIN et que, dans sa position zéro,
RAYONNEMENT, coincide avec l'axe Zb et est dirigé dans

dirigé vers le SUPPORT et les axes
correspondants Xb, Yb.

Un accroissement.de la
FILTRE EN COIN 2
SOURCE DE RAYO :

longitudinal pasiti S espond a un déplacement, le long de Yb, du bord mince
du FILTRE PORT et un déplacement latéral positif correspond a un
déplace ers la droite de I'observateur faisant face au SUPPORT.

acilité de mise en place les FILTRES EN COIN mécaniques peuvent étre insérés

Lorsque, par exe ~-- avec les systemes «b» et «g» en position angulaire zéro (6b = 0 et ¢g = 0), le FILTRE EN
COIN est inséré avecsqQn bord mince dirigé vers la gauche de I'observateur faisant face au SUPPORT, I'angle Bw est
de 90°. Dans-les mémes~conditions, lorsque le FILTRE EN COIN est inséré avec son bord mince dirigé vers la droite
de I'observateur faisant face au SUPPORT, I'angle 8w est de 270°.

2.6- " Systéme de coordonnées du RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE — Systéme «r»
(figures 6 et 8)

Le systéme de coordonnées «r» est solidaire du RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE (par
exemple amplificateur de brillance, FILM RADIOGRAPHIQUE dans une CASSETTE RADIOGRAPHIQUE,
écran ou plaque sensibles au RAYONNEMENT) et son systéme ascendant est le systéme «g».
Son origine Ir est au centre de la SURFACE RECEPTRICE DE L'IMAGE.

A la position angulaire zéro du systeme «r» les axes de coordonnées Xr, Yr, Zr sont
paralléles aux axes correspondants Xg, Yg, Zg du systéme «g».

La rotation du systéme «r» correspond a la rotation des axes Xr, Yr autour de Zr, qui est
paralléle a Zg, d'un angle Or.
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For EQUIPMENT capable of variation of the distance from the ISOCENTRE to the RADIATION SOURCE
(e.g. some RADIOTHERAPY SIMULATORS), this SAD-movement corresponds to a linear displace-

“n

ment of the "b" coordinate system along the Zg axis of its mother system (“g” system).

The "b" system is in the zero angular position when the coordinate axes Xb, Yb are parallel to
and in the same directions as the corresponding axes Xg, Yg.

The rotation of the "b" system is defined by the rotation of the coordinate axes Xb, Yb about

axis Zb (therefore about axis Zg of the "g" system) by an angle 6b.

An increase in the value of angle 6b corresponds to the clockwise rotation of the RADIATION
FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD as viewed from the ISOCENTRE towards_the RADIATION
SOURCE (see figures 15a, 15b).

2.5 WEDGE FILTER coordinate system ("w") (figure 7)

directed towards the thin edge of the WEDGE FILTER and {
through the RADIATION SOURCE, coincides with axis Zb gnc

FILTER.

In the zero angular position of the "w "b" system (Bb = 0) the thin
edge of the WEDGE FILTER (end, along Y i stission) is toward the GANTRY
and the coordinate axes Xw, Yw are pdrallel to the ¢Q ponding axes Xb, Yb.

The rotation of the "w" i : otation of coordinate axes Xw, Yw about axis
Zw (parallel to axis Zb

An increase in vah p
WEDGE FILTER ab axi as viewed from the RADIATION SOURCE.

At the zero angul A , "b" and "g" coordinate systems, a positive longitudinal
displacement of t i esponds to the movement of the WEDGE FILTER thin edge
toward the (GANY ) by and a positive lateral displacement corresponds to the

v of gecess, mechanical WEDGE FILTERS may be inserted transversely In such cases,
WEDGE FILTER O 'nta ion\angles also apply. If, for example, with the "b" and "g" systems in zero angular positions
(6b = 0 and ¢g'= O) DGE FILTER is inserted with the thin edge directed to the viewer's left when facing the
GANTRY, the _angle 8w ‘esponds to 90°. In the same conditions, when the WEDGE FILTER is inserted with the thin

edge directed.to the viewer’s right when facing the GANTRY, the angle 8w corresponds to 270°.

2.6-“X-RAY IMAGE RECEPTOR coordinate system ("r") (figures 6 and 8)

THe "r" coordinate system is stationary with respect to the X-RAY IMAGE RECEPTOR (e.g. image

intensifier, RADIOGRAPHIC FILM in RADIOGRAPHIC CASSETTE HOLDER, RADIATION sensitive

foil/plate) and its mother system is the "g" system. Its origin Ir is at the centre of the IMAGE
RECEPTION AREA.

In the zero angular position of the "r" system, the coordinate axes Xr, Yr, Zr are parallel to the

corresponding axes Xg, Yg, Zg of the "g" system.
The rotation of the "r" system is defined by the rotation of the coordinate axes Xr, Yr about Zr
(parallel to axis Zg) by an angle 6r.
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Un accroissement de la valeur de l'angle 6r correspond a une rotation en sens antihoraire du
RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE en le regardant depuis la SOURCE DE RAYONNEMENT.

A la position zéro du systéme «r», I'origine Ir est a I''SOCENTRE. Cela peut ne pas étre
possible mécaniquement, mais c'est ainsi qu'est définie I'origine des mouvements du systéme
«r» le long de Zg.

NOTE 1 La distance (DSI) entre la SOURCE DE RAYONNEMENT et le PLAN DU RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE peut
aussi étre AFFICHEE pour déterminer le grandissement géométrique de lI'image.

Les valeurs Rx, Ry et Rz sont les positions latérale, longitudinale et verticale de I'origine Ir de
LA SURFACE RECEPTRICE DE L'IMAGE sur les axes correspondants Xg, Yg et Zg.
NOTE 2 Lorsqu'il est possible d'utiliser sur un méme APPAREIL plusieurs dispositifs dj

RADIOGRAPHIQUE ou intensificateur d'image) comme RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE, ¢
peut avoir sa propre origine Ir.

ents (tels~gue FILM
de cesdispositifs

Le systéme de coordonnées «s» est solidaire du sous-ensem 3 PATIENT qui
tourne autour de l'axe vertical Zs. Ce sous-ensemble est st
systéme ascendant du systéme «s» est le systéme «

du systeme «f».
La rotation du s
est paralléle a Zf uy

Un accroissemet
antihoraire d

NOTE 3 Cormme }a&\ ¢ Is est fixe, Sz = 0. La position verticale du plateau de la table par rapport a
lle est définie par Tz.

2.8 Systeme de coordonnées pour une rotation excentrique du plateau de la table —
Systéme «e» (figures 10 et 11)

Un SUPPORT DU PATIENT de type ISOCENTRIQUE peut étre équipé d'un plateau de table ayant la
possibilité de tourner autour d'un axe vertical Ze, situé sur l'axe de coordonnée Ys du

dictagno | ] a oo Ao

ard na Za 1 P-X PN
DyOlUIIIU «Sr—auheaistaneceae et Taxeae€ooraoeeS=-LSGtu DyDlUIIIU S

Le systéme de coordonnées «e» est solidaire du dispositif de rotation excentrique et son
systéme ascendant est le systtme de SUPPORT DU PATIENT «S». Son systéme descendant est
le systéme du plateau de la table «t». L'origine le du systéme excentrique est située sur I'axe
de rotation vertical excentrique a une distance du sol égale a la hauteur de I''SOCENTRE par
rapport au sol.

NOTE 1 Pour les SUPPORTS DU PATIENT ISOCENTRIQUES n'ayant pas la possibilité d'une rotation excentrique et
pour les SUPPORTS DU PATIENT non ISOCENTRIQUES, le systeme «e» est confondu avec le systéme «s».



https://iecnorm.com/api/?name=86685ebe9a16f155608a16240a6b1c11

61217 © IEC:1996+A1:2000 -23 -

An increase in the value of angle Or corresponds to a counter-clockwise rotation of the X-RAY
IMAGE RECEPTOR as viewed from the RADIATION SOURCE.

In the zero position of the "r" system, its origin Ir is at the ISOCENTRE. This may not be mecha-
nically achievable, but it defines the origin of the displacement of the "r" system along Zg.

NOTE 1 The distance (SID) from the RADIATION SOURCE to the X-RAY IMAGE RECEPTOR PLANE may also be DISPLAYED for
use in determining the geometric magnification of the image.

The values of Rx, Ry and Rz are the lateral, longitudinal and vertical displacements of the
origin Ir of the IMAGE RECEPTION AREA along Xg, Yg and Zg respectively.

NOTE 2 When there are several different devices (such as RADIOGRAPHIC FILM or IMAGE INTENSIFIER), used @s X-RAY
IMAGE RECEPTORS on a given EQUIPMENT, each device may have its own origin, Ir.

2.7 PATIENT SUPPORT coordinate system ("s") (figure 9)

as the turntable. The mother system of the
the eccentric rotation coordinate system “e”

NOTE 1 The "s" system applies to both ISOCENTRIC PATIENT SUj
former are characterlzed by a vertical rotation axis stationary i
linearly along directions parallel to the coordinate axes Xf a

The origin Is of the system is on¢the\ver

The rotation of the
axis Zs (parallel to Zf)

An increase in t
PATIENT SUPPORT a

NOTE 2 For non-ISOGEN \ the values of lateral and longitudinal displacements of the origin Is
along the coordjria e deS|gnated Sx and Sy.

NOTE 3 A e ight is fix Sz = 0. The vertical displacement of the table top with reference to the

An ISOCENTRIC PATIENT SUPPORT can have provision for table top rotation about a vertical axis,
Ze, displaced by a distance -Le from the coordinate axis Zs of the “s” system, along the

coordinate axis Ys of the "s" system.

The "e" coordinate system is stationary with respect to the eccentric rotation device. Its
+h tona +h DATIEMT Qi ot vataora L dariabt ot +th tahl I P 12

IIIUI.IIGI OyOI.GIII IO Uurc TmATITEINT QU TTUNNT D OyOlGIII "o UGU}_.’IILUI OyOLUIII IO uare avic I.Up t

system. The origin le of the eccentric system is on the vertical axis of eccentric rotation at a
distance from the floor equal to the ISOCENTRE to floor distance.

NOTE 1 For ISOCENTRIC PATIENT SUPPORTS without the provision of eccentric rotation and for non-ISOCENTRIC PATIENT

SUPPORTS the "e" system coincides with the "s" system.
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A la position zéro du systéme excentrique, les axes de coordonnées Xe, Ye, Ze sont paral-
leles aux axes Xs, Ys, Zs du systéme «s», le et Is étant séparés d'une distance -Le le long
de l'axe Ys.

La rotation du systéme «e» correspond a une rotation des axes de coordonnées Xe, Ye
autour de l'axe Ze, qui est paralléle a Zs, d'un angle 6e.

Un accroissement de la valeur de Be correspond a une rotation dans le sens antihoraire
autour de I'axe Ze, du plateau de |a table en le regardant du dessus

De ce fait une rotation du systéme «s» d'un angle Bs et une rotation du systéme «e» dlun
angle complémentaire 8e = 360° — Bs provoquent une translation latérale du plateau de’la
table parallélement a lui-méme.

autour de I'axe excentrique de rotation mais aussi un déplacement de I'origine It du
table par rapport au systéme «s».

Le systéme de coordonnées «t» est solidaire du plateau d
est le systéme «e». Son origine It est un point spécifié
table et qui est a l'intersection de cet axe média s du systéme de
coordonnées du SUPPORT DU PATIENT lorsque l'angle(6e i trique (si elle existe)

Dans la position
— l'origine It est&s

- YtetYe coin

du systeme du plateau de la table sur les trois axes de coordonnées correspondants du
systeme‘excentrique Xe, Ye, Ze ou des trois axes Xs, Ys et Zs du systéme du SUPPORT DU
PATIENT si la rotation excentrique n'existe pas.

NOTE 2 Il n'est pas pris en compte la possibilité de rotation du plateau de la table autour d'un axe horizontal
quelconque (basculement horizontal et vertical) | a rotation du plateau de la table dans l'espace est obtenue par

rotation du systéme «s» ou/et du systeme «e».

NOTE 3 Le fait de définir que I'origine It est en coincidence avec I''SOCENTRE lorsque le plateau de la table est a
son extension longitudinale minimale, permet de n'avoir que des nombres positifs pour définir la position
longitudinale du plateau de la table dans les systémes «s» ou «e» et ce pour tous les traitements de PATIENT. Il
n'est pas nécessaire de repérer cette origine par un marquage de I''SOCENTRE sur le plateau de la table, car ceci
peut ne pas étre possible dans le cas de panneaux amovibles, d'extensions du plateau de la table, etc. Il est
seulement nécessaire que cette origine It puisse étre trouvée par connaissance de sa distance par rapport a un
point visible et accessible marqué sur le plateau de la table.

NOTE 4 Des plateaux de table peuvent avoir des déplacements longitudinaux ayant des courses mécaniques
différentes (par exemple parce que fabriqués par différents cONSTRUCTEURS). Dans ce cas la position de I'origine It
peut étre différente d’'un plateau a 'autre.
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In the zero position of the eccentric system, the coordinate axes Xe, Ye and Ze are parallel to
the coordinate axes Xs, Ys and Zs of the "s" system with le distant from Is by —Le on Ys axis.

The rotation of the "e" system is defined by the rotation of the coordinate axes Xe, Ye about
the coordinate axis Ze (parallel to Zs) by an angle Be.

An increase in the value of angle Be corresponds to a counter-clockwise rotation of the table
top about Ze axis as viewed from above.

Hence, the rotation of the "s" system by an angle of 8s and the rotation of the "e" system“by
the complementary angle 8e = 360° — Bs result in a lateral translation of the table top parallel
to itself.

NOTE 2 The rotation of the "e" system causes not only a rotation of the table tog Qe about the
eccentric axis of rotation, but also a displacement of the origin It of the table top“sys o "s"
system.

2.9 Table top coordinate system ("t") (figures 10 and 11

the "e" system. Its origin It is at the specified point loca nedi axis of the table top,
@ sertical axis Zs of the

PATIENT SUPPORT coordinate system when the
available) is zero and when the table top.is:

— horizontal;

— laterally centered in the "e" system;

and the "t" system is in its zero position, the coordinate axes Xt, Yt, Zt coincide with
f of the fixed system.

coordinate axes\Xf, and

Tx, Ty and Tz are the lateral, longitudinal and vertical displacements of the origin It of the
table.fop system corresponding to movement along the three corresponding coordinate axes
XerYe, Ze, in the eccentric system, or Xs, Ys, Zs in the PATIENT SUPPORT system if eccentric
rotation is not available.

NOTE 2 It is assumed that the table top has no provision for rotation about any horizontal axis (pitch and roll).
The rotation of the table top in space is defined by the rotation of the "s" system or/and the "e" system.

NOTE 3 The purpose of defining the coincidence of the origin It with the ISOCENTRE with the table top fully with-
drawn is that, for all patient treatments, the longitudinal position of the table top in the "s" or "e" system will carry a
positive number. It is not necessary that this origin be actually marked on the table top at the ISOCENTRE position,
since this may not be practical with removable panels, table top extensions, etc. It is only necessary that the origin

It be obtainable by a known distance to an accessible and visible marked point on the table top.

NOTE 4 Table tops with different possible ranges of longitudinal mechanical motion, e.g. made by different
MANUFACTURERS, could have different positions for the table top origin It.
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2.101 Systéme de coordonnées du PATIENT («p») (figures 101a et 101b)

Le systéme de coordonnées «p» est solidaire du PATIENT, et son systéme ascendant est le
systéme «t». Son origine Ip est un point convenablement choisi par rapport a I'anatomie du
PATIENT.

NOTE Chaque PATIENT aura une origine Ip personnalisée, dont la position par rapport a son anatomie sera
choisie de fagon appropriée en fonction de la zone de traitement et de la technique de traitement envisagées.

Cependant il n'est pas nécessaire que ce point soit interne au PATIENT ou a sa peau. Par exemple si un dispositif
de contention est utilisé, il peut étre logique d'utiliser un point de ce dispositif (ou sa base s'il est fixé au plateau

[ D R Y
gt Ta taoic):

En se référant a la figure 101a, I'axe de coordonnées Xp est parallele a l'intersection de plans
coronal et transversal du PATIENT. L'axe de coordonnées Yp est paralléle a l'intersectionde
plans sagittal et coronal du PATIENT. L'axe de coordonnées Zp est parallélea{intersection de

Un accroissement de la valeur de I'a
sens horaire en le regardant dans le se

Les prescriptia cefnant la présence d'échelles pour définir la position des éléments
mobiles des APPAR sont contenues dans les normes de sécurité CEl correspondantes.

Il conyient que toutes les échelles existantes soient conformes aux prescriptions de cet
articley.et que toutes les échelles et tous les AFFICHAGES numériques soient facilement lisibles
dans.les conditions normales d'utilisation et clairement marqués de fagon a rendre leur

lecture et leur fonction évidentes. Toutes les échelles linéaires seront graduées en
centimetres ou en millimétres mais pas les deux a la fois. lLes nombres (Qﬂllf le 7::'xrn) seront

toujours précédés d'un signe (par exemple -2, -1, +1, +2) pour les échelles linéaires et les
AFFICHAGES numériques. Les échelles linéaires mécaniques devraient avoir des subdivisions
espacées de 0,5 cm ou moins. Les AFFICHAGES numériques auront une résolution indiquant
des intervalles de 0,1 cm.

NOTE Le signe «+» n'est pas exigé pour une valeur qui ne peut étre négative, par exemple les dimensions FX et
FY du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE. Il n'est pas exigé que I'OPERATEUR frappe le

signe «plus» lorsqu'il demande une valeur positive mais, par contre, le signe «+» sera utilisé pour I'AFFICHAGE de
telles valeurs numériques.

Il convient que toutes les échelles circulaires et tous les AFFICHAGES de positions angulaires
soient gradués en degrés en utilisant uniquement des nombres positifs sans signe, par
exemple: 358°, 359°, 0°, 1°, 2°.
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2.101 PATIENT coordinate system ("p") (see figures 101a and 101b)

The "p" coordinate system is stationary with respect to the PATIENT, and its mother system is
the "t" system. Its origin Ip is at a suitably chosen point defined in relation to the PATIENT’s
anatomy.

NOTE Each PATIENT will have an individual origin Ip whose anatomical position will have been chosen as a
suitable point in relation to the intended treatment site and technique. However, this point need not be in or on the
PATIENT. For example, if a beam direction shell is used, it would be logical to use a point on the shell (or its base if
attached to the table top)

With reference to figure 101a, the coordinate axis Xp is parallel to the intersection of’a
PATIENT coronal plane and a transverse plane. Coordinate axis Yp is parallel to“the
intersection of a PATIENT’s sagittal and coronal planes. The coordinate axis Zp is parallel to

positive Zp axis is directed anteriorly within the PATIENT.

In the zero angular position of the "p" system the axes Xy are\parallel to the

corresponding axes Xt, Yt, Zt of the "t" system.

Rotation of the "p" system about the axis Xp is defined as ro

An increase in the value of Qp corresponds to ioR_of the PATIENT as viewed
from the PATIENT's right-hand side.

Rotation of the "p" system about axis Yp

An increase in the value of%p correspo ds%cloc wige rotation of the PATIENT as viewed in
the direction from foot to head\of the PATNENT.

Rotation of the "p" system™abQ is defined as rotation angle 6p.

An increase in th;v BeNO

3

The requirements for the provision of scales for EQUIPMENT positions are contained in the
relevant{EC safety standards.

Where scales are provided, they should comply with the specifications of this clause. All
scales and digital DISPLAYS should be easily readable from normal working positions; they

should be clearly labelled in terms which make their function and reading obvious. All linear
scales should be graduated in centimetres or millimetres, but not both. Numbers (except zero)
should always be preceded by a sign (for example -2, -1, +1, +2) when used for linear scales
and linear digital DISPLAYS. Mechanical linear scales should have subdivision markers at
intervals of 0,5 cm or less. Digital linear DISPLAYS should have subdivision digits at 0,1 cm
intervals.

NOTE The "+" sign is not required when a value can never be negative (e.g. RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION
FIELD dimensions FX and FY). It is not required that the OPERATOR actually type a "plus" sign when calling for a
"plus" numerical value, only that a "+" sign be DISPLAYED with such numerical values.

All rotation scales and angular digital DISPLAYS should be graduated in degrees, using only
positive numbers without signs, for example: 358°, 359°, 0°, 1°, 2°.
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Des mots ou des abréviations (a I'exclusion de symboles ou initiales) seront utilisés pour

AFFICHER sur les

écrans de visualisation l'identification des divers éléments mobiles.

Les positions zéro et les directions des valeurs croissantes des échelles seront conformes
aux prescriptions des articles 5 et 6.

Des exemples se trouvent aux figures 12a, 12b et 12c.

—4—Dénominmationrdes mouvements des APPAREILS

Les mouvements des APPAREILS sont dénommés comme suit (voir figures 13a, 13b et 13c):

Tableau 1 — Dénomination des mouvements des APP/&{@\

~.
Rotation du SUPPORT /\ \

Axe (1)

Axe (2) Rotation de la TETE RADIOGENE") \ /
Axe (3) Basculement de la TETE RADIOGENE") < \ x

Axe (4) Rotation du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU O}J/ULKD\E{INE@'% \

Axe (5) Rotation ISOCENTRIQUE du SUPPORT DU PATIENT \ \ \ >

Axe (6) Rotation du plateau de la table autour de I'a}éexce}%&iq}’e\\ \

Axe (7) Basculement longitudinal du plateau de la (able(57 \/

Axe (8) Basculement latéral du plateau de la t@%{\//

Direction (9)

AN\
Déplacement vertical du(lat@ déa\}ab@ ( U ‘\/

Direction (10)

Déplacement latéral du ple}te\au H‘G\Ia\@ble\ \ /

Direction (11)

Déplacement longitudinal Qa’ﬁ\’tateaNe\?e\tat}e\

Direction (12)

Déplacement de la SOURC% DE @’W‘Q\I\INE\MQN\&Qar%pport al'axe (1)?

Direction (13)

Déplacem e la C DE Yo NEMENT ‘par rapport au sol pour la position angulaire
zérodu s POR 2

Direction (14)

Dimension F du “CH DE NNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE dans la
direction ne écifiéé de la SOURCE DE RAYONNEMENT (généralement la
_PISTANGE NOR ENT

Direction (15) \I?y%ns n FY du c P DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE dans la
a ung’di anc spécifiée de la SOURCE DE RAYONNEMENT (généralement la
OR LE

ENT)

Direction (16)

D éplacemeni dU "RECEPTEUR D'IMAGE et/ou du PORTE-CASSETTE RADIOGRAPHIQUE dans la
irection X /perpendi irement aux axes (1) et (4)

Direction (17) \

GWECEPTEUR D'IMAGE et/ou du PORTE-CASSETTE RADIOGRAPHIQUE dans la
dire 'on parallelement a I'axe (1)

Direction%

Deptacement du RECEPTEUR D'IMAGE ou du PORTE-CASSETTE RADIOGRAPHIQUE dans la direction
§Z paratielemment a I'axe (4)

Axe (19)

Axe ég rotation du RECEPTEUR D'IMAGE et/ ou du PORTE-CASSETTE RADIOGRAPHIQUE

Direction (20)

Depfacement du bord X1 du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
par rapport a I'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT mesuré a une distance spécifiée de la
SOURCE DE RAYONNEMENT (généralement la DISTANCE NORMALE DE TRAITEMENT)

Direétion (21)

Déplacement du bord X2 du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
par rapport a I'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT mesuré a une distance spécifiée de la
SOURCE DE RAYONNEMENT (généralement la DISTANCE NORMALE DE TRAITEMENT)

Direction (22)

Déplacement du bord YT du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
par rapport a I'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT mesuré a une distance spécifiée de la
SOURCE DE RAYONNEMENT (généralement la DISTANCE NORMALE DE TRAITEMENT)

Direction (23)

Déplacement du bord Y2 du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
par rapport a I'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT mesuré a une distance spécifiée de la
SOURCE DE RAYONNEMENT (généralement la DISTANCE NORMALE DE TRAITEMENT)

1) La rotation et le

norme.

variable.

basculement de la TETE RADIOGENE et du plateau de la table, axes (2) (3) (7) et (8), et le

déplacement vertical de la SOURCE DE RAYONNEMENT, direction (13), sont répertoriés pour étre en continuité
avec la CEIl 60601-2-1, mais, par mesure de simplification, ne sont pas mentionnés ultérieurement dans cette

2) Ceci est applicable aux SIMULATEURS DE RADIOTHERAPIE ayant une distance SOURCE DE RAYONNEMENT — axe (1)
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Words or word abbreviations (not characters or symbols) should be used on visual display
terminals (VDTs) to DISPLAY the identification of the various movable parts.

The zero positions and directions of the increasing values of the scales should correspond
with the requirements of clauses 5 and 6.

Figures 12a, 12b, 12c show examples.

4 Designation of EQUIPMENT movements
The movements of EQUIPMENT are designated as follows (see figures 13a, 1 nd 13c).

Table 1 — EQUIPMENT movements and designations
AN

Axis (1) Rotation of GANTRY \ \ )

Axis (2) Roll of the RADIATION HEAD 1) < \ x
Axis (3) Pitch of the RADIATION HEAD ") \ \\ \

Axis (4) Rotation of the BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR—_ \ \ )

Axis (5) ISOCENTRIC rotation of the PATIENT SUPPORT / \

Axis (6) Rotation of the table top about the ecc/er:\trl\c su/gpﬁrt,\

Axis (7) Pitch of the table top") VLY >

Axis (8) Roll of the table top”) N\ N\ N\ \ <% )

Direction (9) Vertical displacement of thﬁhbleh&

Direction (10 Lateral displacement of the tab}e\Qp \>

Direction (11 Longitudirmsplagem@t\o\f thé\tat)g top

)
)
Direction (12) Displaper}wt NBIATlOI@Qﬁ@E from aM )2
Direction (13) Displ#c%mep{\s{RADIAGNOL}QE\ﬁem,ﬁéor at GANTRY angular position zero?

Dimension (14) imensjon FX he DWLD or DELINEATED RADIATION FIELD in the Xb direction at 3
spekified distaice frofn the\RAl ON SOURCE (usually at the NORMAL TREATMENT DISTANCE)

52
s

Dimension (15) b{ ensi Y ofngh WON FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD in the Yb direction at 3
spe ified distance from RADIATION SOURCE (usually at the NORMAL TREATMENT DISTANCE)

Direction (16) XSW EP\%JLap({/or RADIOGRAPHIC CASSETTE HOLDER X motion perpendicular to axis (1) and
axis (%)

Direction 91\7)\ MMXQE RE\E)?(OR and/or RADIOGRAPHIC CASSETTE HOLDER Y motion parallel to axis (1)

Directio(g 8) MlMAGE\RECEPTOR and/or RADIOGRAPHIC CASSETTE HOLDER Z motion parallel to axis (4)

Axis (19) Rot! tthhe X-RAY IMAGE RECEPTOR and/or RADIOGRAPHIC CASSETTE HOLDER

Direction (20) ispldcement from RADIATION BEAM AXIS to RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD edge X1 a
a specified distance from the RADIATION SOURCE (usually the NORMAL TREATMENT DISTANCE)

Direction(21) Displacement from RADIATION BEAM AXIS to RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD edge X2 a
a specified distance from the RADIATION SOURCE (usually at the NORMAL TREATMENT DISTANCE)

Direction (22) Displacement from RADIATION BEAM AXIS t0o RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD edge Y1 a
a specified distance from the RADIATION SOURCE (usually at the NORMAL TREATMENT DISTANCE)

Direction (23) Displacement from RADIATION BEAM AXIS to RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD edge Y2 at
a specified distance from the RADIATION SOURCE (usually at the NORMAL TREATMENT DISTANCE)

") The pitch and roll of the RADIATION HEAD and table top, axes (2), (3), (7) and (8), and the vertical displacement of
the RADIATION SOURCE, direction (13), are retained as designations for continuity with IEC 60601-2-1, but for
simplicity they are not addressed further in this standard.

2)  This applies to the scale on RADIOTHERAPY SIMULATORS which provide variation of the RADIATION SOURCE to axis
distance.
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5 Positions zéro des APPAREILS

Lorsque toutes les positions linéaires le long des axes X, Y, Z ainsi que toutes les positions
angulaires @, ¢, 6, sont réglées a zéro les éléments d'un APPAREIL se trouvent dans les
positions suivantes.

1) L'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT est vertical, dirigé vers le bas et passe par
I''SOCENTRE.

2) Les bords X1 et X2 du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
rectangulaire sont paralléles a I'axe de rotation du SUPPORT Yg, et les bords Y1 et Y2 leur
sont perpendiculaires. Les bords sont définis de telle fagon que les angles de rotation du
DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du DELINEATEUR dans le sens-hqraire et Jeysens
antihoraire soient égaux ou aussi proches de I’égalité que possible.

3) La direction de transmission croissante du FILTRE EN COIN (le bQ t vers le
SUPPORT.

4) La ligne médiane longitudinale du plateau de la table coing de rotation du
SUPPORT.

7) La plus grande dimension du PORTE-CASSE
rotation du SUPPORT Yg et le plari\défini
perpendiculaire a l'axe de rotation QSITUE\BE

%PHIUE est parallele a l'axe de

IMITATION DU FAISCEAU ou du

Dénominati

NOTE Il y a,diseontin
cables et des.fuyaux d'eau, etc. Par exemple supposons qu'il y ait une butée a 180° qui permette d'effectuer une
rotation compléte en partant d'un faisceau ascendant (180°), de passer par un faisceau descendant (0° ou 360°) et
de continuer jusqu'a un faisceau ascendant (180°). Si un traitement a été effectué avec un arc de 360° parcouru
dansclensens horaire de 180° a 180°, pour le traitement suivant I'arc ne pourra étre parcouru que dans le sens
antihoraire. Pour que cet arc soit parcouru dans le sens horaire, le SUPPORT devra étre repositionné, avant
IIRRADIATION a l'angle de départ désiré. Cela nécessite de conserver les données antérieures afin de préparer les
instructions nécessaires

6.2 Rotation du dispositif de limitation du faisceau ou du délinéateur
(figures 15a et 15b)

La lecture de la position angulaire du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du DELINEATEUR
croit de 0° a 359° lorsque, pour un observateur placé a la SOURCE DU RAYONNEMENT, le
dispositif tourne dans le sens antihoraire.

Dénomination:  Angle du dispositif de limitation du faisceau ou du délinéateur

ob = _
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5 EQUIPMENT zero positions

With all linear displacements along coordinate axes X, Y, Z and all rotational angles ¢, ¢, 6
set to zero, the EQUIPMENT positions are as follows.
1) The RADIATION BEAM AXIS is directed vertically downward and passes through the ISOCENTRE.

2) The X1 and X2 edges of the rectangular RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD are
perpendicular to the Y1 and Y2 edges, and are parallel to the GANTRY rotation axis Yg. The

edges are oriented so that the total available angles of the clockwise and counter-
clockwise rotation of the BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR are equal, or as nearly equalcas
practicable.

3) The direction of increasing WEDGE FILTER transmission (i.e. the thin is toward the

GANTRY.

4) The longitudinal median axis of the table top coincides with the G
5) The table top is fully withdrawn away from the GANTRY.

6) The X-RAY IMAGE RECEPTOR is centred on and normal to the ) and the x-
RAY IMAGE RECEPTOR PLANE passes through the ISOCENTRE.

ISOCENTRE.

Designation:

instructions.
6.2 Rotation of the BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR (figures 15a and 15b)

Reading from 0° to 359° increases in counter-clockwise direction when the BEAM LIMITING DEVICE
Or(DELINEATOR is viewed from the RADIATION SOURCE.

Dpcignatinn' Beam Iimi’ring device ar delineator anglp

ob = _
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6.3 Rotation du FILTRE EN COIN (figures 7 et 14a)

La lecture de la position angulaire du FILTRE EN COIN croit de 0° a 359° lorsque, pour un
observateur placé a la SOURCE DU RAYONNEMENT, le filtre tourne en sens antihoraire.

Dénomination: Orientation du FILTRE EN COIN
Ow =

NOTE le FILTRE EN COIN peut ne pas avoir la possibilité de tourner autour de l'axe Zb. mais il peut avoir la

possibilité d'étre inséré suivant les directions cardinales 0°, 90°, 180°, 270°. Dans ce cas, |'orientation du FILTRE EN
COIN sera également AFFICHEE (par exemple orientation du FILTRE EN COIN 8w = 270°).

6.4 Champ de rayonnement ou champ de rayonnement délinéé

Le DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou DELINEATEUR est constijdeNle plus>souvent de

Lorsque le DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou le DE
maniére que le CHAMP DE RAYONNEMENT ou le CHAMP D

reglables indépendamment, tel qu'un DIS ON-DU FAISCEAU multi-éléments (ou
multilames), on obtient un CHAMP DE un CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
irrégulier (a segments multi

La présente norme s' i 3 \au cas gu un bord ou un élément du CHAMP DE
RAYONNEMENT ou du EE peut se trouver de l'autre c6té de l'axe
de rotation (4) du AISCEAU ou du DELINEATEUR.

Les dimensions AP 3 VIENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE sont
mesurées dans up\pla < i ire” a I'axe de rotation (4) du DISPOSITIF DE LIMITATION DU
FAISCEAU ou du DELINE N iStance de la SOURCE DE RAYONNEMENT spécifiée (le plus

Lorsque la position apgulaire du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du DELINEATEUR est
a zéro, les-bords X1Tet X2 du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
sont paralleles a I'axe de rotation du SUPPORT et les bords Y1 et Y2 lui sont perpendiculaires.
Les_positions des bords du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
danstle plan défini ci-dessus, caractérisant la configuration du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du
CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE, sont données par les valeurs des coordonnées des bords X1

+ V2D Qe "o AVA™N Eo | 1 A - A bardae M4 £+ VD quie o, AVA™N

CU /N oUuUT 1 a/\c ANV, C1 IUO VGIUUIO \JUO \JUUIUUIIIIUUO UTO VUTUOS T 1T ©TU T4 OUT TAACT T V.

La figure 16a représente un DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU d'un SIMULATEUR DE
RADIOTHERAPIE qui délimite un CHAMP DE RAYONNEMENT pour lequel il n'est pas nécessaire
d'avoir d'échelles et qui est plus grand que le CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE d'une quantité
qui n'est pas nécessairement uniforme.
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6.3 Rotation of the WEDGE FILTER (figures 7 and 14a)

Reading from 0° to 359° increases in counter-clockwise direction when the WEDGE FILTER is
viewed from the RADIATION SOURCE.

Designation: WEDGE FILTER orientation

Q 0,
been provided with facility for insertion at cardinal angles (0°, 90°, 180°, 270°). In such cases, the WEDGE FILTER
orientation DISPLAY also applies (e.g. WEDGE FILTER orientation 6w = 270°).

6.4 Radiation field or delineated radiation field

The BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR often consists of symmetrical pajr

rectangular RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD iS R
to the axis of rotation of the BEAM LIMITING DEVICE ©O

When the elements of the BEAM LIMITING DEVICE O ~ 5t of independently movable
elements, i.e., a multi-element (mu en an irregular (multiple
element) RADIATION FIELD or DELINEATED

The application of this standard includes-the Situa where an edge or element of the
RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION the axis (4) of rotation of the BEAM

The dimensions of th : LINEATED RADIATION FIELD are measured in the plane
normal to the afl AM LIMITING DEVICE or DELINEATOR at a specified
distance from the ‘ § 2 € NORMAL TREATMENT DISTANCE).

6.4.1 Edges of iefd or delineated radiation field (figure 16a)

The RADIATIONX D RADIATION FIELD edges X1 and X2 are parallel to the GANTRY
rotation axis d Y2 are perpendicular to the GANTRY rotation axis when the
rotationangle\of the BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR is set to zero. The positions of the
RADIATIO D RADIATION FIELD edges in the plane defined above, characterizing

RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD, are given by the
coordinate \values.of gdges X1 and X2 along the coordinate axis Xb, and by the coordinate
values of ‘edges Y1 and Y2 along Yb.

Figure.16a shows a RADIOTHERAPY SIMULATOR BEAM LIMITING DEVICE defining a RADIATION FIELD
which need not be scaled and is larger than the DELINEATED RADIATION FIELD by a margin which
need not be uniform.
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6.4.1.1 Bords X1 et X2

Pour un observateur faisant face au SUPPORT le bord X2 est a droite du bord X1.

Lorsque I'un des bords est a droite de I'axe de rotation (4) du DISPOSITIF DE LIMITATION DU
FAISCEAU ou du DELINEATEUR, son indication de position a une valeur positive.

Lorsque I'un des bords est a gauche de l'axe de rotation (4) du DISPOSITIF DE LIMITATION DU

FAISCEAU OoU du DELINEATEUR, son Indication de posIition a une valeur negatlive.

6.4.1.2 Bords Y1 et Y2

Le bord Y2 est plus proche du SUPPORT que le bord Y1.

négative.

6.4.1.3 Bords pour multi-éléments

Pour les DISPOSITIFS DE LIMITATION DW'FA : i-éle pditilames) (voir figures 16i,
16j et 16k), les mémes régles s'appliquen § S acun des éléments qui sont
identifiés par leur numéro d'ordre X101 axN 101 a YIN et Y201 a Y2N.

Pour un observateur faisa sont a droite de X101 et X1N.

X101, X102,.,X1
X201, X202,.>

PPORT que Y101 et Y1N.

au SUPPORT, les éléments sont, de gauche a droite, dans

NOTE N¢peut étre supérieur a 9 d’ou la nécessité d’utiliser deux chiffres y compris le zéro.

6.4.2 Affichage du champ de rayonnement ou du champ de rayonnement délinéé
(figures 16a a 16k)

6.4.2.1 Pour les CHAMPS DE RAYONNEMENT ou les CHAMPS DELINEES rectangulaires et
symétriques, seules les dimensions FX et FY, qui sont les distances entre les bords X1 et X2
d'une part, et les bords Y1 et Y2 d'autre part, sont a AFFICHER.

FX = valeur algébrique de X2 moins valeur algébrique de X1
FY = valeur algébrique de Y2 moins valeur algébrique de Y1

FX et FY sont toujours AFFICHES sans signe «+» ou «—».
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6.4.1.1 Edges X1 and X2

When the viewer faces the GANTRY, edge X2 is on the right side of edge X1.

When an edge is at the right side of the axis (4) of rotation of the BEAM LIMITING DEVICE or
DELINEATOR, its position reading has a positive value.

When an edge is at the left side of the axis (4) of rotation of the BEAM LIMITING DEVICE or

DELINEATOR ITS poOSIlion reading has a negative value.

6.4.1.2 Edges Y1 and Y2

Edge Y2 is on the GANTRY side of edge Y1.

When an edge is on the side of the axis (4) of rotation of the BEAM LI
toward the GANTRY, its position reading has a positive value.

X101, X102, ... X1
X201, X202, 2

Y201 and Y2N are

NOTE N may.be greaterthan 9, hence the use of two digits with leading zeros.

6.4.2 (Display of radiation field or delineated radiation field (figures 16a to 16k)

6.4.2.1 For a symmetrical rectangular RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD, only the
dimensions FX and FY, which are the distances between edges X1 and X2, and Y1 and Y2,

need be DISPLAYED.

FX = algebraic value of X2 minus algebraic value of X1
FY = algebraic value of Y2 minus algebraic value of Y1

FX and FY are always DISPLAYED without a "+" or "-" sign.
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Dénominations:

CHAMP DE RAYONNEMENT ou CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE dimension FX =

CHAMP DE RAYONNEMENT ou CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE dimension FY =

Lorsque, pour une prescription de traitement, deux nombres sont donnés pour définir un
CHAMP DE RAYONNEMENT ou un CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE rectangulaire, la dimension FX
précede toujours la dimension FY.

Par exemple, un CHAMP DE RAYONNEMENT de 10 cm x 12 cm signifie FX =10 cm, FY =12 cm:

6.4.2.2 Pour les CHAMPS DE RAYONNEMENTS ou les CHAMPS DELINEES recgtangulaires-asymé-
2@tY1, Y2

des bords du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE rapport a

Dénominations:

1
I+

Positions des bords X1
X2

+

Dimension du CHAMP DE RAYONNEMENT ou DU C

FX

1l
I+

Positions des bords Y1

NOTE Il convient desrem i
d'un DELINEATEUR .@ mgcaniquéme
de déplacer ensemble_ge 81 é
YoNNEMENT ou les CHAMPS DELINEES irréguliers (par exemple
ceux obtenys av ‘ ITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU multi-éléments), l'une des

soit 1 — es des bords de chaque élément délimitant le champ irrégulier et
sont AFFICHES. Par exemple: X103, X203 pour I'élément 03. Les
ords de segments opposés sont aussi AFFICHEES.

distances.entre b
FX03 = valeur algébrique de X203 — valeur algébrique de X103

Dénominations: FX03 =

X103 =
X203 = +

I+

ou 2 — Un AFFICHAGE graphique donne la position du bord de chaque élément, et 'erreur
de positionnement de chaque élément est également AFFICHEE graphiquement et numé-
riguement.
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Designation:

RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD dimension FX =

RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD dimension FY =

When two numbers are given for a rectangular RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD in
a treatment prescription, dimension FX precedes dimension FY.

For example, a 10 cm X T2 cm RADIATION FIELD means FX =10 cm, FY = 12 cm.

6.4.2.2 For an asymmetrical rectangular RADIATION FIELD oOr DELINEATED RADIATION RIELD,
dimensions FX and FY are DISPLAYED together with the positions X1, X2 and Y1, Y2\.0of the
RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD edges relative to the axis (4 qtation’ of the
BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR.

Designation:

Edge positions X1
X2

1
I+

+__

RADIATION FIELD OR DELINEATED RADIATION FIELD di
FX =

Edge positions Y1

Y2

NOTE It should be ng

symmetrical field digmensjon FX, ley and then moving them as an entity, may produce an asymmetrical
field, having a .@ i )

6.4.2.3 D or DELINEATED RADIATION FIELD (e.g. with multi-element
BEAM LIMITING DEVICES) OR ing requirements should be fulfilled.
either 1 \The the edge of each element making up the irregular field are
DISP with the order number of the element. For example: X103, X203 for

FX03 = algebraic yvalue of X203 — algebraic value of X103

Designation: FXO03 =
X103 =
X203 =+

+

or 2 — The edge of each element should be represented by a graphical DISPLAY, together
with numerical and graphical DISPLAY of the error in the position of each element.
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6.5 Rotation isocentrique du support du patient

La lecture de la position angulaire du SUPPORT DU PATIENT croit de 0° a 359° lorsque pour
I'observateur situé au-dessus, le SUPPORT tourne en sens antihoraire.
Dénomination:  Angle du SUPPORT DU PATIENT

Os =

NOTE |a méme convention d'échelles s'appliqgue aux SUPPORTS DU PATIENT non ISOCENTRIQUES

6.6 Rotation excentrique du plateau de la table

La lecture de la position angulaire du plateau de la table croit de 0° & ¢ lorsque’ pour
I'observateur situé au-dessus, le plateau tourne en sens antihoraire.

Dénomination:  Angle de rotation excentrique du plateau de la tab

e = _

6.7 Déplacements linéaires du plateau de la table
6.7.1 Déplacement vertical du plateau de la table

Les lectures de position croissent de la valeur la plus\ negative_ & aleur la plus positive
lorsque le plateau de la table se déplac ! : pond a la face supérieure

Les lectures de positi i Sh0 & eur maximale lorsque le plateau de la table

se déplace vers@
Dénomination: 08

6.7.3 Dépl
Les lec tion croissent de la valeur la plus négative a la valeur la plus positive
lorsque le platea atable se déplace de la gauche a la droite d'un observateur regardant

vers le SUPPOR
Dénomination: Position latérale du plateau de la table

Tx =% _

6/8 Déplacements du récepteur d'image radiologique

6.8.1 Rotation du récepteur d'image radiologique

La lecture de la position angulaire du RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE croit de 0° a 359°
lorsqu'il tourne en sens antihoraire pour un observateur placé a la SOURCE DE RAYONNEMENT.
Dénomination:  Angle du RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE

or =
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6.5 Patient support isocentric rotation

Reading from 0° to 359° increases in a counter-clockwise direction when viewed from above.

Designation: PATIENT SUPPORT angle
Bs =

NOTE The same scale convention applies to non-ISOCENTRIC PATIENT SUPPORTS.

6.6 Table top eccentric rotation

Reading from 0° to 359° increases in a counter-clockwise direction when viewed from abpove.

Designation: table top eccentric rotation angle
Be=__

6.7 Table top linear movements

6.7.1 Vertical displacement of the table top

Reading increases in an upward direction from the
(zero reading corresponds to the top surface of the t

e most positive value
C height).

N

Designation: table top vertical
Tz=4%

6.7.2 Longitudinal displacement of the to
alue

Reading increases from zg

when'the table top moves toward the GANTRY.

6.8 X-ray image receptor movements

6.8.1 X-ray image receptor rotation

Pnnrﬁng from 0° to 359° increases in a counter-clockwise direction when viewed from the

RADIATION SOURCE.

Designation: X-RAY IMAGE RECEPTOR angle
or =
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6.8.2 Variation de distance axiale entre la SOURCE DE RAYONNEMENT et le RECEPTEUR
D'IMAGE RADIOLOGIQUE (DSI)

La lecture de position croit depuis sa valeur la plus négative jusqu'a sa valeur la moins négative

lorsque le RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE se déplace vers |la SOURCE DE RAYONNEMENT (le
zéro est a la SOURCE DE RAYONNEMENT).

Dénomination: Distance SOURCE DE RAYONNEMENT au RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE:

bslh=_

6.8.3 Variation de distance axiale entre RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE et ISOCENTRE

La lecture de position passe de zéro lorsque le RECEPTEUR D'IMAGE RADIODQGIQUE’ est a
I''SOCENTRE jusqu'a la valeur la plus négative lorsqu'il OURCE DE
RAYONNEMENT.

Dénomination: Distance de L'ISOCENTRE au RECEPTEUR D'IMA
Rz = _

La lecture de position croit de la valeur la plus negative 3 S plus positive lorsque le
RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE se dé - ‘ gro est a I''SOCENTRE.

La lecture de position de - négative a la valeur la plus positive lorsque le
RECEPTEUR D'IMAGE_RARIOLOGIQU 319 de gauche a droite d'un observateur faisant face
au SUPPORT et .4®, T papfapport a I''SOCENTRE. Le zéro est a 'ISOCENTRE.

Dénomination: g CEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE:

Pour les APRARE TRIQUES, le zéro de I'échelle indiquant la distance entre l'axe de
{ la SOURCE DE RAYONNEMENT est a I''SOCENTRE.

Le zéro‘de I'échelle indiquant le long de I'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT, la distance a la
SOURCE.DE RAYONNEMENT est a la SOURCE DE RAYONNEMENT.

e zéro de I'échelle indiquant, le long de I'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT, la distance a

FTSOCENTRE St a ' TSOCENTRE:
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6.8.2 X-RAY IMAGE RECEPTOR radial displacement from RADIATION SOURCE (SID)

Reading changes from the most negative value to the least negative value when the X-RAY
IMAGE RECEPTOR moves toward the RADIATION SOURCE (zero is at the RADIATION SOURCE).

Designation: RADIATION SOURCE to X-RAY IMAGE RECEPTOR distance
SIb=___

6.8.3 X-RAY IMAGE RECEPTOR radial displacement from ISOCENTRE

Reading changes from zero at the ISOCENTRE to the most negative value as the X-RAY IMAGE
RECEPTOR moves away from the RADIATION SOURCE.

Designation: ISOCENTRE to X-RAY IMAGE RECEPTOR distance
Rz = _

6.8.4 X-RAY IMAGE RECEPTOR longitudinal displacement

b the X-RAY IMAGE

The zero o wdicating the distance from the RADIATION SOURCE along the RADIATION
BEAM AXIS is dt thre_ RADWTION SOURCE.

The zero(of the scale indicating the distance from the ISOCENTRE along the RADIATION BEAM AXIS
is at the’'ISOCENTRE.
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Tableau 2 — Systémes de coordonnées individuels

Dénomination Systéme Origine du Rotation du dispositif autour Déplacement linéaire du
du systéme ascendant systéme de I’axe d’un angle dispositif
f - Fixe Aucun If Aucune (systéme de Aucune (systeme de
reférence) reférence)
g — SUPPORT f Ig SUPPORT ISOCENTRIQUE autour | SOURCE DE RAYONNEMENT le
long de Z
ISOCENTRE de Yg de ¢g g g
RECEPTEUR D IMAGE
RADIOLOGIQUE pour Rx Ry Rz
le long de Xg Yg Zg
b — DISPOSITIF g b DISPOSITIF DE LIMITATION DU Plan a la DISTANCE NORMALE
DE LIMITATION s FAISCEAU ou DELINEATEUR
DU FAISCEAU ou OUC'?CE DE autour de Zb de 6b
DELINEATEUR RAYONNEMENT
w — FILTRE EN b Iw FILTRE EN COIN autourdeZw
COIN . P de Bw
Point défini sur \
le FILTRE EN
COIN
r — RECEPTEUR g Ir RECEPTEUR

D’IMAGE
RADIOLOGIQUE

Centre de la
SURFACE

RECEPTRICE DE
L'IMAGE

R

/

N

~

s — SUPPORT
DU PATIENT

SUPPQRT.D. Wautourde
Zs\deo

e — Rotation

Plateau de la table autour de

Plateau de la table le long de

excentrique du de’be Xe Ye Ze

plateau de la

table

t - Plateau de Aucun PATIENT le long de Xt Yt Zt

la table

a

p — PATIENT*

Point défini
par rapport
au PATIENT

PATIENT autour de Xp de Wp,
Yp de ¢p et Zp de Bp

* A llétude
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Table 2 — Individual coordinate systems
System Mother System origin Device rotation about axis Device linear
designation system by angle displacement
f — Fixed None If None (reference system) None (reference system)
g — GANTRY f g ISOCENTRIC GANTRY about Yg by | RADIATION SOURCE along Zg
ISOCENTRE ¢g X-ray IMAGE RECEPTOR Rx
Ry Rz along Xg Yg Zg
b — BEAM LIMITING g b BEAM LIMITING DEVICE or Plane at NORMAL TREATMENT
DEVICE or DELINEATOR about Zb by 6b DISTANCE along Zb
DELINEATOR RADIATION SOURCE
RADIATION FIELD oF.
TED RADIATION FIELD
dges atqng Xband Yb
/\ WE along Xb and
w — WEDGE b Iw WEDGE FILTER about Zw by 6 \/
FILTER )
Selected point on
WEDGE FILTER
r — X-RAY IMAGE g Ir X-RAY IMAGE RECEPIQOR a t \)
RECEPTOR by or
Centre of IMAGE
RECEPTION AREA
s — PATIENT f Is PAT(EN M) T a@t Zs
SUPPORT . )
On rotatioR_axis
of the turntable
e — Table top s le takle t@p)abqut Ze by Be Table top along Xe Ye Ze
eccentric On eccentri¢ axi
tati )
rotation o rot}u% {\
t — Table top e It\( 16?3\/ PATIENT
n the Mmedjan along Xt Yt Zt
xis_of thetable
/\ t
p — PATIENT* Ip \> PATIENT about Xp by yp,
lected paifit in Yp by ¢p and Zp by 6p
relation to PATIENT

* Under congﬁé&@\ \

N

X
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S

lo

R/D F

IR

Z
zZf {¢] *Zb ?ZW 7r
Yb
Yw
S S Yg s b s S )
Yf 0/ ' w >
If Ig Y
T T
lo \)/ lo e N lo Ir
RIDF Xb xw R
W
Systeme \ Systéme du Systéme du DISPOSITIF DE R \Xr
fixe Systéme du
Xf SUPPORT Xg LIMITATIONDUFAISCEAU [ "or o0 oo Svstame d
ou du DELINEATEUR ysieme du
RECEPTEUR
Zs zt D'IMAGE
T Ze R IQUE
Se Ys

S S vt
/Ye
Is,lo lo

lo
e le >
Le \_
Xs Xt
Xe Systeme du plate:
/j Systéme excentrique de la table

Systéme du SUPPORT du plateau de la table
DU PATIENT

= SOURCE DE RAYONNEMENT
= ISOCENTRE

= CHAMP DE RAYONNEMENT ou CHAMP DE [RAYO

ENT\DE

= RECEPTEUR D'IMAGE R

D

IEC 564/96

= 26002000
25092666

Systéme de coordonnées du PATIENT

Figure 1a — Systémes de coordonnées (voir 2.1.2)
avec toutes les positions angulaires a zéro
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Zf Zg ?Zb ?ZW Zr
Yb
Yw
s S Y s 1b S Se Yr
Yf 0/ ! w >
If Ig lo
o ‘\ lo /Mn \ lo
RIDF Xb ~w
Fixed GANTRY BEAM LIMITING DEVICE Xr
system Xf system Xg or DELINEATOR system WEDGE FILTER
9 system X-RAY IMAGE
RECEPTOR
LZs 7t system
r Ze
S s s s vt
Ye
Is,lo lo / It
lo \ \/
e le
Le U
s Xt
Xe Tabi€ top
/‘j Table top stem
PATIENT SUPPORT ~ ©ccentric system
| / system
IEC 564/96
S = RADIATION SOURCE
lo = [SOCENTRE
R/D F = RADIATION FIELD or DENNEATED(RADIATIQN
IR = X-RAY IMAGE RECE R
Yt
~ Yp
It lo.*”
OL\\ ——p
@
Xt Xp

IEC 2509/2000

PATIENT coordinate system

Figure 1a — Coordinate systems (see 2.1.2) with all angular positions set to zero
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Zm

Ym

Zd

IEC 565/96

Figure 1b — Translation de I'origine Id le long dé A et rotation

Figu

autour de I'axe Zd, qui est parallé

IEC 566/96

Translation de I'origine Id le long de Xm, Ym, Zm et rotation
autour de I'axe Yd, qui est paralléle a Ym (voir 2.1.4)
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Zm

Ym

Zd

IEC 565/96

Figure 1b — Translation of origin Id along Xm, Ym, Zmi ton’around axis Zd
parallel to Zm (see

Zm

m

Z
B// Yd

: \
Id
od
Xd IEC 566/96
Figure slation of origin Id along Xm, Ym, Zm and rotation around axis Yd

parallel to Ym (see 2.1.4)
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Vers le SUPPORT

CW déplacement vers la droite
du SUPPORT
CC\W dénl

ntversla gauche

du SUPPORT

CW déplacement vers le SUPPORT
CCW éloignement du SUPPORT

CW déplacement vers le ha

CCW déplacement vers le ba

IEC 567/96
NOTE Pour le systéme de|cosrdenhé i sont-paralleles au sol, et Z est vertical et dirigé vers le haut.
Figure 2 - S@ & » : ect XYZ ascendant (représentation en perspective)
3 o ions de rotation positives y, ¢, 6,

mes descendants (voir 2.2)
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v Towards GANTRY

CW going to right of GANTRY
CC\W aaingto left of GANTRY.

CW going towards GANTRY
CCW going from GANTRY

CW going up
CCW going down

IEC 567/96
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Systéme fixe
de référence
f

Systéme de
SUPPORT

T DY PATIENT

g /\ R
@\

Systéme du DISPOSITIF \ Mﬁle de rotation

DE LIMITATION DU
FAISCEAU ou du

excentrique du plateau
de la table
e

A4

DELINEATEUR ~ syste k\)
b PTEUR DIMAGE )
RARIOLOGIQUE )/
r

Sytéme du % \> Systéme du plateau
FILTRE EN COIN de la table
w t
Systéme du
PATIENT
p
IEC 568/

Figure 3 — Structure hiérarchique des systémes de coordonnées
(voir 2.1.3 et 2.1.5)
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Fixed reference
system
f

GANTRY system
g

al
NS,

>

oEA LlMlToerG PEVICE %&a e top eccentric
DELINEATOR system rotation system
b X-RAY | 6 e

WEDGE FILTER % \> Table top
system system
w t
PATIENT System
p
IEC 568/

Figure 3 — Hierarchical structure among coordinate systems
(see 2.1.3 and 2.1.5)
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IEC 569/96

Figure 4 —
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IEC 569/96

Figure 4 -
coordinabe system Xf, Yf, Zf (see 2.3)
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Zb

e Yb

Paralléle a Yg

Xg
IEC 570/96

°) du systéme de coordonnées du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU
Yb, Zb dans le systéme de coordonnées du SUPPORT Xg, Yg, Zg,

de dimensions FX et FY (voir 2.4)
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Zb

e Yb

2b
- Parallel to Yg

Xg
IEC 570/96

3 °) of BEAM LIMITING DEVICE Oor DELINEATOR coordinate system Xb, Yb, Zb
in Gz nate system Xg, Yg, Zg, and resultant rotation of RADIATION FIELD or
DELWEATED RADIATION FIELD of dimensions FX and FY (see 2.4)
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suppoRT Distance

SOURCE DE ]
RAYONNEMENT
a SURFACE /
RECEPTRICE DE I
L'IMAGE (DSI) b

| CHAMP DE

|

|

| \\’W RAYONNEM
‘ DELINEE

SOURCE DE /
RAYONNEMENT

aaxe (1) (DSA)zr |

Distance / J
I
|
|

I

(===
< eau de la table
- AN
Yr ) |
SURFACE l‘“l |MQ;‘>
«ﬂ

RECEPTRICE DE

L'IMAGE Xr-Yr | \
\ SUPPORT DU PATIENT

Fat tournant

IEC 572/96

NOTE 1 /Rx= Déplacement de Ir parallelement a Xg. Ici Rx = -8 cm.
Ry = Déplacement de Ir parallélement a Yg. Ici Ry = +10 cm.
Rz = Déplacement de Ir parallélement a Zg (habituellement dénommé déplacement radial du RECEPTEUR
D'IMAGE RADIOLOGIQUE). Ici Rz = =40 cm.

nortar A 1o fiag e Q ner lac
eporteraraHguUre-—oPpoeur—es

Figure 6 — Déplacement de I'origine Ir du systéme de coordonnées du RECEPTEUR D'IMAGE
RADIOLOGIQUE (type amplificateur de brillance) dans le systéme de coordonnées du SUPPORT,
de Rx = -8, Ry = +10, Rz = —40 (voir 2.6)
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Z9

p—
RADIATION

GANTIR

SOURCE to |
IMAGE
RECEPTION /
AREA .
distance (SID) / |

b DELINEATED
| == RADIATIONF
|

SOURCE |
axis (1) /

. )
distance | zr !
(SAD) oy

|
/ |

an
| e — _—
=S —r—

/
RADIATION / J
|
|
|

I
|
|
|

B ',A
4k ‘

1\\

S/

X\
\‘ PATIENT SUPPORT
N
O N

(: |
(7 .

Turntable

Yr

IMAGE RECEPTION
AREA

—
-
PLANE Xr-Yr —

IEC 572/96

NOTE 1 ent of Ir parallel to Xg. Rx shown = -8 cm.

Rx\= Displa
Ry = Displacement of Ir parallel to Yg. Ry shown = +10 cm.

Rz = Displacement of Ir parallel to Zg (commonly called radial displacement of X-RAY IMAGE
RECEPTOR)

Rz shown = -40 cm.

NOTE 2 See figure 8 for displacement of Rx, Ry.

Figure 6 — Displacement of image intensifier type X-RAY IMAGE RECEPTOR
coordinate system origin, Ir, in GANTRY coordinate system,
by Rx = -8, Ry = +10, Rz = -40 (see 2.6)
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. e—
\—— o
I .'AA'EQA" T —
m:ission
|

RN

IEC 573/96

Figure“7 — Rotation (8w = 270°) et translation du systéme de coordonnées du FILTRE EN COIN Xw,
Yw, Zw dans le systéme de coordonnées du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU Xb, Yb, Zb,
le systéeme de coordonnées du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ayant tourné
d'un a,n_gj,e Bbh = 345° (\lnir 2 ‘;)
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IEC 573/96

Figure 7 — Rotation (Bw = 270°) and translation of WEDGE FILTER coordinate system Xw, Yw, Zw
in BEAM LIMITING DEVICE coordinate system Xb, Yb, Zb, the BEAM LIMITING DEVICE
coordin i i = ° 2 R)
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IEC 574/96

Figure 8 — Rota
du RECGEPTEUR

=90°) et déplacement du systéme de coordonnées Xr, Yr, Zr du systéme
MAGE RADIOLOGIQUE de type CASSETTE RADIOGRAPHIQUE dans le systéme
de coordonnées du supPPORT Xg, Yg, Zg (voir 2.6)
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IEC 574/96

Figure 8 Br'= 90°) and displacement of RADIOGRAPHIC CASSETTE type X-RAY IMAGE
RECEPTOR coordinate system Xr, Yr, Zr in GANTRY

coordinate system Xg, Yg, Zg (see 2.6)
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lo
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-~
_-
g
lo A
Fixe
Xf, Yf plane — e

IEC 575/96

°) of PATIENT SUPPORT coordinate system Xs, Ys, Zs in fixed
rdinate system Xf, Yf, Zf (see 2.7)
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AZf
‘ Zs

‘ Ze Ys
<o -
2s o
~ Plan Xf, Yf
Ye - _du systeme fixe

3

XS

le | ~"2e=1345°

Axe de rotation excentrique

IEC 576/96

NOTE Xe est parallgle a {
fs = 15° @
Be = 345°
Figure 10 — Rg
dans le systéme

e de coordonnées excentrique du plateau de la table
SUPPORT DU PATIENT qui est lui-méme tourné d'un angle
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‘Ze

- 65 -
AZf
‘Zs

Y-S

Ys

Yf

Eccentric axis of rotation

NOTE Xe is parallel to Xf
Bs = 15° @
Be = 345°

2e=345°

e

3

Ye

Fixed system

"+ plane Xf, Yf

XS

IEC 57696

c coordinate system rotation @e in PATIENT SUPPORT
has been rotated by 0s in the fixed coordinate system
h 6e = 360° — Bs (see 2.8 and 2.9)
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Ze A Le l‘gx Zf
!
le l—er 77777 |97 ‘L \{
; . Tz=-20cm Yt
| T ]
| |
| |
| 2s=0°
L 2 faX]
] =< A%
|
|
|
2 < I e

Figure 11a —Plateau de la table abaissé sous I''ISOCENTRE de Tz =

Plateau de la tab€
ayant effectué u

Point spécifié
du plateau de
la table

Décalage de I'axe
excentrique

2s =330°
2e = 360° - 2s = 30°

IEC 578/96

Figure 11c — Rotation du systéme de co-
ordonnées du plateau de la table
de Oe = 30° dans le systéme de coordon-
nées excentrique. Le SUPPORT DU PATIENT
est tourné de 0s = 330° dans le systéme de
coordonnées fixe, Tx =0, Ty = Le
(voir 2.8 et 2.9)
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Ze ,4% Le l‘gx Zf
!
! Ye lo ! Yf
le 4\ — — =— = ‘L
! . Tz=-20cm Yt
| hid ]
| |
| l
| 2s=0°
| o) 0o
] =C A%
|
|
|
(< I ———

Figure 11a — Table top displaced below ISOCENTRE by Tz = -20

Table top

v f eccentricrota

Specified point 1
on table top ‘

Eccentric
axis offset

2s =330°
2e =360° - 2s = 30°

IEC 578/96

ate system Figure 11c — Table top coordinate system

e+ 10 in rotation (6e = 30°) about table top
cdardinate system Xs, Ys, eccentric system. PATIENT SUPPORT rotation
“\in fixed coordinate (0s = 330°) in fixed coordinate system Tx =

.8 and 2.9). 0, Ty = Le (see 2.8 and 2.9)
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IEC 579/96

Figure 12a
ascendap ixée au systéme descendant (DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU),

représenté vu de I''SOCENTRE (voir 2.1.6.2 et article 3)
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tal-disp BEAM LIMITING DEVICE angle: 30°
IEC 579/96

AM LIMITING DEVICE scale, pointer on mother system (GANTRY),
ystem (BEAM LIMITING DEVICE), viewed from ISOCENTRE
(see 2.1.6.2 and clause 3)
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IEC 580/96

ON DU FAISCEAU, index fixé au systéme
elle fixée au systéme ascendant (SUPPORT),
if 2.1.6.2 et article 3)
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IEC 580/96

Figure 12b — Examg
(BEAM LIMITING DE

9,

le of BEAM E ale/ pointer on daughter system
scale
ause 3)
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a) Echelle mécanique

X1 X2
B
OO M — O — M <t O W
I 4+ 4+ 4

b) Echelles numériques

< [+04,7
« [—04,7

Figure 12c — Exemples d'¢

&
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a) Mechanical scale

X1 X2
B
OO M — O — M <t O W
I 4+ 4+ 4

b) Digital scales

< [+04,7
« [—04,7

Figure 12c — Examples o

&
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@n
U
l@ —
QD@ <>@
1) ] x lo /
S \ ‘ SUPPORT
@ - FY
Y1 @ Y2
/ Support excentrique
> ©
P S AKX SN L
Plan YZ
Z Plan XZ IEC 58
NOTE 1 L’article 4 donne la dénomination de
numeros.
NOTE 2 Les fléches de form
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_75_

RADIATION HEAD —_—
\ ,,,,,, LY ®
Gl B
‘ = o=
\
Q@ ©®
@, ,
i ] xlo
-— \ | ‘ GANTRY
|~ FY 13
Y1 @ Y2
/ Eccentric support

\

> (6)
\
: |

Plane YZ ‘ \ ‘
f \
4 Plane XZ 1EC sshos
NOTE 1 The axes, directions ahd dimensions codin tovthe numbers on these figures are listed in
clause 4.
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E
C R °
@\ |
5
@
S
Fat tournant
Vue de dessus Y
129
/:\ND
Yr H H SUPPORT tournant SUPPORT
i i Bati
d Xr il
Ny =
PORTE CASSETTE Y FAISCEAU ou
RADIOGRAPHIQUE . . % DELINEATEUR m
Vue de dessus B / FY Yg ?
zr ST TN T T
<£>@ C} Lo
R L
] R !
—~ @
PATIENT] :
RECEPTEUR D'IMAGE ;RECEPTEUR D’'IMAGE
RADIOLOGIQUE o *‘ ERAD|0L0G|QUE
Vuelvers le SUPPORT ‘ 7 Fotoumant ; : Z
Vue de coté
IEC 583/96

NOTE

RARIOYOGIQUE et/ou du RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE:
parallelement a I'axe (1);
perpendiculairement aux directions (16) et (17);

;4a6; 19, des directions 9 a 12; 16 a 18 et des dimensions 14; 15
(voir article 4)
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_77_

Yr
fis) -
d Xr
N
RADIOGRAPHIC
CASSETTE
HOLDER
‘Zr Top view
()
e —
X-RAY IMAGE RECEPTOR

View td

ard the GANTRY

NOTE

Rotary GANTRY

HEAD

DEVICE or

DELINEATOR

X-RAY IMAGE
RECEPTOR

Turntable

to directions (16) and (17);

(see clause 4)

Side view

19, of directions 9 to 12; 16 to 18 and of dimensions 14; 15

11

4

C 583/96
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FY @ CHAMP DE RAYONNEMENT de TELERADIOTHERAPIE
ou CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE d’un
SIMULATEUR DE RADIOTHERAPIE
N CHAMP DE RAYONNEMENT du
r / SIMULATEUR DE RADIOTHERAPIE
| |
X1 )
| < |
| O |
‘ Y1 / %\ Y2 ‘
= Yb FX
e U/ @] |
| |
‘ @ X2 ‘ W
| |
- - -\ - _ _ |
W Xb IEC 584/96

Figure 13c — Vue depuis la source de

a de rayonnement de téléradio-
thérapie ou d'un champ de rayon

lateur de radiothérapie
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_79_

FY @ TELERADIOTHERAPY RADIATION
= = FIELD or RADIOTHERAPY SIMULATOR
DELINEATED RADIATION FIELD
e R RADIOTHERAPY SIMULATOR
M RADIATION FIELD
|
X1

| © |
| @ |

Y1
‘ / %\ 2 ‘ — Yb FX
@ |/ @& |
| |
‘ @ X2 ‘ ‘ql
|
L

IEC 584/96

efapy radiation field or
d radiation field
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2b=330°

IEC 585/96

¢g =15°

6b = 330°

6w = 0°

6s = 0°

6e = 0°

Tx=0,Ty=+10, Tz=-15
FX=10,0, FY = 20,0

Figure 14a — Exemple d'un APPAREIL de TELERADIOTHERAPIE ISOCENTRIQUE
(voir 6.1 et 6.3)
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IEC 585/96

¢g = 15°

b = 330°

Bw = 0°

Bs = 0°

fe = 0°

Tx =0, Ty = +10, Tz = =15
FX=10,0, FY = 20,0

Figure 14a — Example of ISOCENTRIC TELERADIOTHERAPY EQUIPMENT
(see 6.1 and 6.3)
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IEC 586/96

vue €n perspective.
NOTE 2 Tous les angte
NOTE 3..\JZ est négatif.

sont a zéro.

Figure 14b — Exemple de simulateur de radiothérapie isocentrique
(voir 6.1)
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IEC 586/96

but in pe
NOTE 2 All'angles zere.
NOTE 3..\JZ is negative.

spectike view.

Figure 14b — Example of ISOCENTRIC RADIOTHERAPY SIMULATOR equipment
(see 6.1)



https://iecnorm.com/api/?name=86685ebe9a16f155608a16240a6b1c11

-84 - 61217 © CEI:1996+A1:2000

‘ SUPPORT

IEC 587/96

Figure 15a — cHAMP DE RAYONNEMENT (FX x FY) a la DISTANCE NORMN g
symétrique, tourné de 6b = 30°, vu d'un point situé en de e I''RECENTRE en regardant
vers la SOURCE DE RAYONNEME OirG.2

teau de
la table

IEC 588/96

Figure 15b
rectangulaire

e CHAMP DE RAYONNEMENT (FX x FY) a la DISTANCE NORMALE DE TRAITEMENT,
'symétrique, tourné de Bb = 30°, vu depuis la SOURCE DE RAYONNEMENT
(voir 6.2)
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‘ GANTRY

IEC 587/96

Figure 15a — Rotated (8b = 30°) symmetrical rectangularg ELD\(FX Y) at

toward RADIATION SOURCE

IEC 588/96

Figure 15b e rotated (Bb = 30°) symmetrical rectangular RADIATION FIELD (FX x FY) at
ORMAL TREATMENT DISTANCE, viewed from RADIATION SOURCE

(see 6.2)
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CHAMP DE RAYONNEMENT du
SIMULATEUR DE RADIOTHERAPIE

IEC 589/96

Figure 16a — CHAMP DE R ONNEMENT DELINEE rectangulaire et symétrique,

DE RAYONNEMENT (voir 6.4)
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RADIOTHERAPY SIMULATOR
RADIATION FIELD

IEC 589/96

Figure 16a — Rectangv 3 9 i ATJON FIELD Or DELINEATED RADIATION FIELD,

9,
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IEC 590/96

AﬂhﬁYb
— } FX — =
I
|
|
I +10
f
\ Y2
X1 | X2
\
= +5
|
|
| Y1
I \ ; \
—-15 -10 -5 0, +5
|
|
|
I
|

Figure 16b — CHA

asyfétr'

AMP_DE RAYONNEMENT DELINEE rectangulaire et
la SOURCE DE RAYONNEMENT (voir 6.4)
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_89_

Figure 16b — Rectangplar &

X1
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+
O

=

Y2

FY

IEC 591/96

Position apgulairedu
DISPQSITIRDE NMITANO
AISCEANGD ¥ 0°

Figure 16c —; P DE ~ CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE rectangulaire et
asy :
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W Y1

IEC 591/96

Figure 16¢c — R@
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= FX —B=—

IEC 592/96

cHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE rectangulaire et
puis la SOURCE DE RAYONNEMENT (voir 6.4)

Figure 16@
asymetri
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= FX —B=—

IEC 592/96

Figure 16d ecta
RA
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IEC 593/96

Figure 16e — C ectangulaire et symétrique, tourné d'un angle 6b = 30°,

SOURCE DE RAYONNEMENT (voir 6.4)
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_95_

awed from RADIATION SOURCE (see 6.4)

IEC 593/96
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IEC 594/96
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IEC 594/96

Figure 16f
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FX

IEC 595/96

Qn arngulaire du

un anghe’Bb = 30°, vu depuis la SOURCE DE RAYONNEMENT (voir 6.4)



https://iecnorm.com/api/?name=86685ebe9a16f155608a16240a6b1c11

61217 © IEC:1996+A1:2000 -99 -

FX

IEC 595/96

NG DEVICE angle 6b = 30°

viewed from RADIATION SOURCE (see 6.4)
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ngle Bb = 30°, vu depuis la SOURCE DE RAYONNEMENT (voir 6.4)

IEC 596/96
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Yb Aﬂh Y9
Y o»
\\é/_“

IEC 596/96

& DEVICE angle 6b = 30°

Figure 16 gular and asymmetrical in Xb and Yb RADIATION FIELD, rotated by 6b = 30°,
viewed from RADIATION SOURCE (see 6.4)
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Elément Dimension(FX Bord X2
08 06,0 \ \ X \_#02,0 +08,0
07 { /08,0 '\ > 000 +08,0
06 N 10,5 ) ~05,5 +05,0
05 10,0 —" -10,0 00,0
04 N \13,0 > -15,0 -02,0
3 \/ 050 -08,0 -03,0

NN\ 07,0 +05,0
06,0 ) +01,0 +07,0
NNEMENT irrégulier multi-éléments (multilames) d'un seul tenant,
SOURCE DE RAYONNEMENT, avec déplacement des éléments

selon la direction Xb (voir 6.4)
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Element Size FX[ L Edge X1 Edge X2
08 060 \ \ 02,0 +08,0
07 < (08,0 ) . > 000 +08,0
06 N N1g5 ) 05,0 +05,0
05 | 10\ ~10,0 00,0
YEIZN > \43,0 ) -15,0 -02,0
03 05 08,0 -03,0
02 RS N2 07,0 +05,0
01 < \ 06,0/ +01,0 +07,0

Figure 16i — | r multi-€lement (multileaf) contiguous RADIATION FIELD, viewed from

DIATION, SOURCE, with element motion in Xb direction (see 6.4)
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Elément Dimension FX_ Bord X2
08 130 / , +10,0
07 130 | (N , +10,0
04 / /1008 \ ~05,0
03 R NER ~05,0
02 | 16,0\ , 05,0
Figure 16j — @ i M multi-éléments (multilames) en deux parties,

vu de
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Element Edge X2
08 +10,0
07 +10,0
04 { 05,0
03 N -05,0
02 —05,0

ent motion in Xb direction (see 6.4)
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+150 —

Elément
> 599/96

Elément Dimensian KY M ‘Bord Y1 Bord Y2
08 [ 06,0 -~ W -080 -02,0

07 080N L -08,0 00,0

I
06 10, -05,0 05,5
{

5 < O < N0 00,0 +10,0

04 B0\ > +02,0 +15,0

03  \ 05,0\, +03,0 +08,0

2 U \ 12,0/ 05,0 +07,0

01 N\ 06,0 —07,0 —01,0

Figufe 16k-\CH DE RAYONNEMENT irrégulier multi-éléments (multilames) d'un seul tenant,
vingdepuis\a SOURCE DE RAYONNEMENT, avec déplacement des éléments
selon la direction Yb (voir 6.4)
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+15,0
+10,0
+08,0
+07,0
+05,5
+03,0
+02,0
00,0
-01,0
—-02,0
~05,0
—-07,0
-08,0 —°
Row
IEC 599/96
Element ’ Size R\ ) \ Edge X1 Edge X2
08 N \ 06,0 N _08,0 -02,0
07 | 0€,0\, ./ -08,0 00,0
06 NN N ~05,0 05,5
5 ) N 00,0 +10,0
04 ’ 13,0\ +02,0 +15,0
IZN 05,0 +03,0 +08,0
02\ \ 2,07 ~05,0 +07,0
Yd \ \ 06,0 —07,0 —01,0
N\
Figure 1 ulti-element (multileaf) contiguous RADIATION FIELD, viewed from

SOURCE, with element motion in Yb direction (see 6.4)
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Zp )\

Plan
Plan sagittal

transversal
Yp
S /

Plan
coronal

Xp

Rotation Yp Rotation Zp
IEC 2511/2000

Figure 101b — Rotation du systéme de coordonnées du PATIENT
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Zp )\

Sagittal
Transverse plane

plane
Yp
S /

Coronal
plane
C swzooo
Figure 101a — PATIENT goordin ste supine)
Zp 4
Xp
Yp rotation Zp rotation

IEC 2511/2000

Figure 101b — Rotation of PATIENT coordinate system
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Annexe A
(informative)

Exemples de transformations de coordonnées entre les systemes
de coordonnées individuels

A.1 Définitions

Dans cette annexe les symboles et définitions suivants sont utilisés:

v, est le vecteur de l'origine du systéme «a» exprimé dans son systéme ascendant;
Vab est un vecteur du systéme «a» exprimé dans le systeme «b

Mgy est la matrice de transformation pour passer du systée ;
M,,~1 = My, est la matrice inverse de M,,; comme M, est une i ) ett€¢ matrice

A.2 Transformation de systéme ascendant vers
et inversement

Soit \70Ie vecteur d'un point donné dans |e systé

La transformation. in

effectuée en uti 4

Les éléments de
autour duquéel s'

Tableau A.1 — Matrices de rotation

Axe de ro}ﬁqn\> Angle de rotation M4 My = Mg -1
X

v E 0 0O E ) 0O
0 0 0 0
M cosy siny [ 0 cosy -sinyg

&) —siny costhB ED siny costlJH

Y —sineO ing O

¢ g:os¢ 0 smci)D g:oscb 0 sind ]
0 1 0 O 0o o0 1 0D
Esin ¢ 0 cosd H B—sin ¢ O cos ¢H

z 0 (tos® sin® 0O [(£os® —sin6 00
O O O O
[3sin® cos6 00 N6 cosb 0

HO 015 HO 01H
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Annex A
(informative)

Examples of coordinate transformations between
individual coordinate systems

A.1__ Designations

In this annex the following designations are used:

V, is the vector of the origin of the “a” system expressed in terms of its-mother

system;

Vab is a vector in the “a”-system expressed in terms of the

Mab

froq/the “a
system into the “b” system

M,,~1 = M, is the inverse matrix of M,,; as M, is a rotatig

4 and the daughter system has
es of \70 in the daughter system are:

The back transformati

the equation: Q

Table A.1 — Rotation matrices

Rotatiw \ Rotation angle M4 Mym =M q -1

X P O 0 0 O 4 o oU
O O O O
M cosy siny [ 0 cosy —siny]
H) - siny costhE ED sing cosy H

Y ¢ e 0 -sinplU & 0 sing U
Dosd: Sm¢D Doscp sin .
0 1 0 O oo 1 0O
Esincb 0 cos¢H H—sinq) 0 cos¢H

[tos® sin6 00
O O
[(+sin® cos6 00

do o

s

Ltos® -sin® 0OU
O O
36 cos® 0

HO 0 1H
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