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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

APPAREILS UTILISES EN RADIOTHE:RAPIE -
COORDONNEES, MOUVEMENTS ET ECHELLES

AVANT-PROPOS

1) La CEI {(Commission Electrotechnique Internationale) est une organisation mondiale de normalisation
composée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de la CEl). La CEl a
pour ob;et de favonser la cooperatlon |nternat|onale pour toutes les questlons de_normalisation dans les

otivitds

e des Normes
s tout Comité
ernementales et
i collabore

ixge$ par accord

2) ! pté lj'ntent, dans la
esure du possible un accord international sur les sujets éttdi ités nationaux
intéressés sont représentés dans chaque comité d’études.

3) s sont publiés

4) bnt & appliquer

El dans leurs

dation de la CEl et la norne nationale et

5) bbation et sa

6) B peuvent faire

ou de /droits analogues. La CEIl ne saurait éfre tenue pour

i xistence.

La N ppareils de

radiot irg et de dosimétrie du rayonnement, du comité|d'études 62
de la g dans la pratique médicale.

Le tex u des documents suivants:

FDIS Rapport de vote
62C/143/FDIS 62C/165/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le fableau ci-dessus donne toute information sur le

abouti a l'approbation de cette norme.

Les annexes A, B, C, D et E sont données uniquement a titre d’information.

vote ayant
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

RADIOTHERAPY EQUIPMENT -
COORDINATES, MOVEMENTS AND SCALES

FOREWORD

1) The IEC (international Electrotechnical Commission) is a woridwide organization for standardization
comprising all national electrotechnical committees (IEC National Commitiees). The object of the IEC is to
promote international co-operation on all questions concerning standardization in the electrical and electronic
fields. To this end and in addition to other activities, the IEC publishes International Standards. Their
preparatipn is entrusted to technical committees; any IEC National Committee interes i

2) The formpl decisions or agreements of the IEC on technical matters, ex
internatiopal consensus of opinion on the relevant subjects since each technj wmi t ntation

from all ijterested National Committees

3) The doc in the
form of in that
sense.

4) in order { ational
Standardg s. Any
divergen clearly
indicated

5) The IEC for any
equipmen

6) Attention |i be the
subject of

International Y prepared by sub-committee 62C: Equipment for

radiotherapy iation dosimetry, of IEC technical committee 62:

Electrical eqpi

The text ofg i based on the following documents:

Report on voting
62C/143/FDIS 62C/165/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on
voting indicated in the above table.

Annexes A, B, C, D and E are for information only.
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INTRODUCTION

La RADIOTHERAPIE est pratiquée dans des centres médicaux disposant de divers APPAREILS
fournis par différents CONSTRUCTEURS et habituellement réunis dans un méme service de
RADIOTHERAPIE. Pour établir un plan de traitement, simuler le traitement, positionner le PATIENT
et orienter le FAISCEAU DE RAYONNEMENT, ces APPAREILS peuvent &tre réglés a diverses
positions angulaires et linéaires et, dans le cas de la RADIOTHERAPIE CINETIQUE, ils peuvent étre
mis en rotation ou translation pendant I'RRADIATION du PATIENT. Il est essentiel que les
prescriptions concernant la position du PATIENT, les dimensions, directions et qualités du
FAISCEAU DE RAYONNEMENT définies par le plan de traitement puissent étre réalisées ou
modifiées sur les APPAREILS de RADIOTHERAPIE suivant des programmes déterminés, avec
précision et sans erreur d'interprétation. Une identification standardisée des coordonnées et
des échelles des APPAREILS utilisés en RADIOTHERAPIE, Yy compris les SIMULATEURS DE
RADIOTHERAPIE, est absolument nécessaire, puisque des différence ses~de marquages et

d’échetfespourde CUVETTE alTes sUT 1es diffeérents types d ARPAREIL sés dans un
méme service peuvent multiplier les risques d'erreur. De plus, il €onvig es données
obtenues par les APPAREILS utilisés pour définir la position du ¢ls que ceux
utilisgnt les ultrasons, le RAYONNEMENT X, la résonance magn ographes,
soient transmises au systéme de planification du traitement COIRpP tlble avec le
systeine de coordonnées utilisé en RADIOTHERAPIE. Des, systéemes~gde coordoringes pour les
parameétres géométriques individuels sont nécessaifes ili la transformation
mathématique des points et vecteurs d'un systéme de
Un objectif de la présente norme est d'éviter toule atmbiguii sion ou erreul qui pourrait
i AINCZ it, elle s'applique |a tout type
d'APPAREILS de TELERADIOTHERAPJE, '8 A 3 ADIOTHERAPIE, aux [nformations
provepant d’APPAREILS de diagnosti &N RADIOTHERAPIE, aux ARPAREILS de
vérifidation et d'enregistrement, ainsiqu’al é ilisées pour l'établissement des plans
de trajtement.
La dénomination des iliseles termes définis répertoriés dans la| CEl 788 et

dans les annexes AA d

La pr¢sente no ne constitue
pas up code K rformances.
Les présentes pre la série des
CEl 6p1-2 qui

La CE | 1168 et la

CEl 1
APP
Elles

@s/conventions concernant les mouvements et les échelles des
odifications et additions ont été introduites dans la présgnte norme.
I'annexe D.

ntribuer a la

3 : A exemples
d' echelles qu; sont donnes dans cette norme sont coherents avec Ies systéemes de
coordonnées qui y sont décrits. Les UTILISATEURS peuvent utiliser d'autres conventions pour les
échelles. Il est escompté que les CONSTRUCTEURS utiliseront normalement pour les nouveaux
APPAREILS la convention d'échelles de cette norme.

Lorsque, a la demande d'UTILISATEURS, les CONSTRUCTEURS fournissent des APPAREILS ayant
d'autres conventions d'échelles, pour qu'elles soient cohérentes avec celles des APPAREILS
déja installés dans les locaux d'un UTILISATEUR, ou qu'elles soient conformes a des
conventions ou réglementations locales, ces APPAREILS ne peuvent pas étre déclarés comme
étant conformes a cette norme.

Il est aussi envisagé que les CONSTRUCTEURS aient la ‘possibilité de fournir en option des
échelles pour convertir un APPAREIL déja installé chez un UTILISATEUR selon la convention
d'échelles de cette norme.
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INTRODUCTION

RADIOTHERAPY is performed in medical centres where a variety of EQUIPMENT from different
MANUFACTURERS is usually concentrated in the RADIOTHERAPY department. In order to plan and
simulate the treatment, set up the PATIENT and direct the RADIATION BEAM, such EQUIPMENT can be
put in different angular and linear positions and, in the case of MOVING BEAM RADIOTHERAPY, can
be rotated and translated during the IRRADIATION of the PATIENT. It is essential that the position of
the PATIENT, and the dimensions, directions, and qualities of the RADIATION BEAM prescribed in
the treatment plan, be set up or varied by programmes on the RADIOTHERAPY EQUIPMENT with
accuracy and without misunderstanding. Standard identification and scaling of coordinates is
required for EQUIPMENT used in RADIOTHERAPY, including RADIOTHERAPY SIMULATORS, because
differences in the marking and scaling of similar movements on the various types of EQUIPMENT
used in the same department may mcrease the probability of error. In addition, data from
EQUIPMENT U )
be presented to the treatment planmng system in a form which is
RADIOTHERARY coordinate system. Coordinate systems for individual geome
required in prder to facilitate the mathematical transformation of poin
coordinate system to another.

A goal of this standard is to avoid ambiguity, confusion, and erp
using different types of EQUIPMENT. Hence, its scope applies
EQUIPMENT, RADIOTHERAPY SIMULATORS, information from Ai
RADIOTHERAPY, recording and verification EQUIPMENT, and to data i
process.

appendix AA of IEC 601-2-1 and IEC 601-2-

This standald is issued as a publicatio ) 601 series of safety standards. It is
not a safety code and do \ i requirements. Thus, the pfesent
requirements will not appear i 601-2 series, which deals exclysively
with safety requirements.

IEC 601-2-1} IEC 6@- C'976, IEC 977, IEC 1168 and IEC 1170 include
EQUIPMENT movements & ; . A number of changes and additions have been
made in this|standard. The \ ized in annex D.

A major val spordinate system is its contribution to safety in RADIOTHERAPY
treatment p ing. TheSscales that are demonstrated in this standard are consistent with the
coordinate ibed\herein. USERS may use other scale conventions. It is antic|pated
that MANUFA mally employ the scale conventions of this standard fof new
EQUIPMENT.

If MANUFACTURERS provide other optional scale conventions when requested by USERS, such as
to match existing EQUIPMENT in a USER’s facility or to comply with local convention or regulations,
such EQUIPMENT cannot be said to comply with this standard.

It is also anticipated that MANUFACTURERS may provide,. as options, scales to convert a USER'S
existing EQUIPMENT to the scale conventions of this standard.
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Cette norme ne prend pas en considération les APPAREILS non ISOCENTRIQUES ni les
mouvements de rotation et de basculement de la TETE RADIOGENE, du fait de leur utilisation
medicale peu répandue.

Il est prévu que des modifications a venir prendront en considération ce qui suit:

~ systéme de coordonnées du PATIENT;

— SIMULATEURS DE RADIOTHERAPIE en trois dimensions;

— SIMULATEURS DE RADIOTHERAPIE de type scanographés;
—~ APPAREILS non ISOCENTRIQUES.

@%
K
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This standard does not address non-ISOCENTRIC EQUIPMENT and pitch or roll movements of the
RADIATION HEAD, due to limited clinical use.

It is anticipated that future amendments may address the following:

PATIENT coordinate system;
— Three-dimensional RADIOTHERAPY SIMULATORS;
CT type RADIOTHERAPY SIMULATORS;

Non-ISOCENTRIC EQUIPMENT.

@%
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APPAREILS UTILISES EN RADIOTH’ERAPIE -
COORDONNEES, MOUVEMENTS ET ECHELLES

1 Domaine d’application et objet

La présente Norme internationale est applicable aux APPAREILS et aux données ayant trait aux
opérations de TELERADIOTHERAPIE, ce qui comprend les images numérisées du PATIENT
utilisées dans les systemes de planification des traitements de RADIOTHERAPIE, les
SIMULATEURS DE RADIOTHERAPIE, les APPAREILS de GAMMA-THERAPIE ISOCENTRIQUES, les
ACCELERATEURS MEDICAUX D’ELECTRONS ISOCENTRIQUES et, quand cela est applicable, les
APPAREILS non ISOCENTRIQUES.

L'objef de cette norme est de définir des systémes de coordo qui sont a
utiliser tout au long des opérations de TELERADIOTHERAPIE, d ?ions des
échelles de mesure (Ia ol elles sont prévues), de définir Je APPAREILS
utilisés dans ces opérations et de faciliter les contrdles informatiq 3qu'i utilisés.

2 Sy[témes de coordonnées

Un systeme de coordonnées individuel est affecté ementprincipal d'in APPAREIL
ayant |a possibilité de se déplacer par rapport Hiqué sur la
figure |1a et résumé dans le table est défini.

Chaque partie principale (par exe re toujours

station

Sur les figures 1a, 14a et 14b sont représeqté Mes en perspective d'un ACCELERATEUR
MEDICA R DE RADIOTHERAPIE. Plusig¢urs figures

compdg < < emes de coordonnées. Sur ces fjgures, une
fleche 2 four de Jaxe d'un systéme de coordonnées représente
toujour s soordonnées autour de cet axe dans le sens horaire
lorsqu d i igine dans le sens des valeurs croissantes.

NOTE - ame coordonnées qui suit, il est parfois fait mention de r¢tation dans le
sens i i S 2 Iaxe de “rotation n'est pas vu depuis l'origine du systéme de| coordonnées
indivi :

Les définiti : de coordonnées qui sont données dans les paragraphes suivants
permg es an fokmations mathématiques (rotation et/ou translation) pour le transfert des
coordgn int ou d'un vecteur d'un systéme dans n'importe quel |autre. Voir

2.1.1 Tous les systémes de coordonnées sont des systémes cartésiens directs et les valeurs
croissantes des déplacements angulaires et linéaires sont indiquées a la figure 2. Lorsque tous
les angles des systemes de coordonnées sont a zéro, tous les axes Z sont dirigés
verticalement vers le haut.

2.1.2 Les axes de coordonnées sont identifiés par une lettre majuscule suivie d'une lettre
minuscule identifiant le systéme de coordonnées dont ils font partie.

2.1.3 Les divers systémes de coordonnées sont organisés hiérarchiquement en ce sens que
chaque systéme dérive d'un autre (organisation parentale). L'origine commune est le systéme
fixe de référence. La figure 3 et le tableau 2 montrent cette structure hiérarchique qui est
divisée en deux sous-ensembles, I'un relatif au SUPPORT, l'autre relatif au SUPPORT DU PATIENT.
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RADIOTHERAPY EQUIPMENT -
COORDINATES, MOVEMENTS AND SCALES

1 Scope and object

This International Standard applies to EQUIPMENT and data related to the process of
TELERADIOTHERAPY, including PATIENT image data used in relation with RADIOTHERAPY treatment
planning systems, RADIOTHERAPY SIMULATORS, ISOCENTRIC GAMMA BEAM THERAPY EQUIPMENT,
ISOCENTRIC MEDICAL ELECTRON ACCELERATORS, and non-1SOCENTRIC EQUIPMENT when relevant.

The object| of this standard is to define a consistent set of coordinate systeﬁs};alr use
throughout the process of TELERADIOTHERAPY, to define the marking of sga ep

to define the movements of EQUIPMENT used in this process, and to fa

when used.

2 Coordinate systems

An individupl coordinate system is assigned to each ich can

& and summarjzed in
yajor part (e.g. GANTRY,

potentially be moved in relation to another part, as i
table 1. Fy rthermore a flxed reference system
RADIATION HE

Perspectivel views of an : : ACCELERATOR and a RADIOTHERAPY
SIMULATOR 3 projection drawings of coofdinate
systems ar¢ shown in sevepdiNfigure an“elliptic (isometric projection)| arrow
around an faxis of a coord : S clockwise rotation of that cootdinate
system abolt that axis w S F itsharfgin and in the positive direction.
NOTE - In the f escripti individua coounate systems, counter-clockwise (ccw) rotatipns are
sometimeg descri .@» axi ation\is” not viewed from the origin of the individual coprdinate
system.
The definitipns of goordi as stated in the following subclauses, allow mathe-
matical trapsformatigns\ (rofation or translation) for the transfer of a point or |vector

coordinates| i
coordinate

other coordinate system. See annex A for examples of

2.1 Gener

2.1.1  All i stems are Cartesian right-handed. The positive parameter directions of
linear and angular movements between systems are identified in figure 2. all coordinate
system angles set to zero, all coordinate system Z axes are vertically upward.

2.1.2 Coordinate axes are identified by a capital letter followed by a lower-case letter,
representing coordinate system identification.

2.1.3 Coordinate systems have a hierarchical structure (mother-daughter relation) in the
sense that each system is derived from another system. The common mother system is the
fixed reference system. Figure 3 and table 2 show the hierarchical structure which is divided
into two sub-hierarchical structures, one in relation to the GANTRY, the second in relation to the
PATIENT SUPPORT.
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2.1.4 La position et l'orientation de chaque systtme de coordonnées descendant (d) sont
reliées au systéme de coordonnées de son systéme ascendant (m) par translation de son
origine Id le long d'un, deux ou trois axes du systéme (m) puis par rotation du systéme (d)
autour de I'un des axes translaté du systéme descendant.

NOTE — Le déplacement mécanique d'éléments de I'APPAREIL peut se faire dans un ordre différent dans la
mesure ol ces éléments de I'APPAREIL se retrouvent finalement dans la méme position et orientation que si I'on
avait suivi I'ordre indiqué.

Les figures 1b et 1c montrent des exemples de translation d'un systéme descendant d'origine
Id le long des axes Xm, Ym, Zm du systéme ascendant.

La figure 1b montre la translation de l'origine Id le long de Xm, Ym, Zm et la rotation autour de
I'axe Zd qui est paralléle & Zm.

La figure 1c montre la translation de I'origine Id le long de Xm, Ym,Zm e ijpn autour de
I'axe |Yd qui est paralléle a Ym.

Exemple: Le systeme de coordonnées du DISPOSITIF DE LI st dérivé de
celui |[du SUPPORT et ce dernier est dérivé du systéme fix systeme du
SUPPORT entraine une rotation analogue du systé SPOSITIF DE

LIMITATION DU FAISCEAU par rapport au systéme fixe € A-SY données du
DISPQSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU (position dé la SOURCE st déplacée
par rapport au systéme fixe (dans l'espace).

étre définie dans|le systéme
immédiat en ufilisant une

2.1.5( La position d'un point d
ascerjdant immédiat ou dans

transformation de coordonnées, voir fafi . Par exemple, il est alinsi possible
de calculer pour un point dont | iti S ée dans le systéme du D|SPOSITIF DE
LIMITATION DU FAISCEA : s g~ systéme du plateau de table par
appligation de transfofmationg cessi ations et translations de l'origine fnsi qu'il est
défini|en 2.1.4), en d_au systente fixe (c'est-a-dire du systéme du DISPOSITIF
DE LIMITATION DU [FAISCE? \ UPPORT puis au systeme fixe) ¢t de la en
redesicendant au awnde lg table (c'est-a-dire du systéme fixe au| systéme du
SUPPQRT DU ation excentrique du plateau de la table, s'i| existe, puis
au systeme du De telles transformations de coordonné¢es peuvent

de problémes géométriques complexes rengontrés dans
peuvent aussi réduire les erreurs dans la mis¢ en position

consiflérablemet
le calpul des {
des A

2.1.%

2.1.6. es, majuscules sont utilisées pour identifier les axes de coordonnées et les
minugcules’son isées pour identifier les systémes de coordonnées.

Exemple: Yg est I'axe y du systéme de coordonnées du SUPPORT.

2.1.6.2 La rotation d'un systéme de coordonnées par rapport & son systéme ascendant,
autour de l'un de ses propres axes est décrite par I'angle de rotation qui identifie I'axe autour
duquel la rotation s'effectue (y autour de X, ¢ autour de Y et 0 autour de Z) et par une
minuscule identifiant le systéme de coordonnées affecté par cette rotation.

Exemple: 8b = 30° signifie une rotation du systéme “b” par rapport au systéme “g”, d'un angle
de 30° (dans le sens horaire vu depuis I''SOCENTRE) autour de l'axe Zb du systéme “b” (voir
figures 12a, 12b et aussi figure 5 ol 6b = 15°),

2.1.6.3 La position linéaire de l'origine d'un systétme de coordonnées dans son systéme
ascendant est décrite par une lettre majuscule désignant le systdme de coordonnées
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2.1.4 The position and orientation of each daughter coordinate system (d) is derived from its
mother coordinate system (m) by translation of its origin Id along one, two or three axes of its
mother system and then by rotation of the daughter system about one of the daughter
translated system axes.

NOTE — The mechanical motions of parts of the EQUIPMENT may follow a different sequence, as long as the
EQUIPMENT ends up in the same position and orientation as it would have done if the indicated sequence had
been followed.

Figures 1b and 1c show examples of translation of the daughter system origin Id along the
mother system coordinate axes Xm, Ym, Zm.

Figure 1b shows translation of origin Id along Xm, Ym, Zm and rotation about axis Zd which is
parallel to Zm.

Figure 1c shows translation of origin Id along Xm, Ym, Zm and rotation ab
parallel to Ym.

the latter from the fixed system. Thus, a rotation of the GANTRY_system c& bgous
rotation of the coordinate axes of the BEAM LIMITING DEVICE coor 8 =)l i ystem
and the origjn of the BEAM LIMITING DEVICE system (position ¢ A F) is displaced
in the fixed system (in space).

: higher
system (its | mother) or the next lowe applying a coorglinate
transformatipn, see figure 3 and annex A. late, for a point defiped in
the BEAM LIMITING DEVICE system, its coordifates\in he able Top system by application of
successive poordinate transformations ( tions of the origin, as degfined
in 2.1.4), go|ng first from the BEA swards to the fixed system (i.e| BEAM
LIMITING DEVICE system to GANTRY S C and from this downwards to the table
top system (j.e. fixed syste 0 table top eccentric rotation sys{em, if
available, to[table top system). i formation may considerably facilitate the

solution of complex~ge untered in treatment planning, as wgll as
minimize errprs in @o i

2.1.6 Notations

2.1.6.1 Capi ; coordinate axis identification and lower-case letters are
used for cooprdj 2" 16 ation.

Example: Yg

2.1.6.2 Thd t one
particular axis of its own system is designated by the rotation angle which identifies the axis
about which it rotates (y about X, ¢ about Y, and 6 about Z), and by a lower-case letter
identifying the system involved.

Example: 6b = 30° means rotation of the "b" system with respect to the “g” system by an angle
of 30° (clockwise as viewed from ISOCENTRE) around axis Zb of the "b" system (see figures 12a,
12b and aiso figure 5, where 6b= 15°).

2.1.6.3 The linear position of the origin of a coordinate system within its mother system is
designated by capital letters identifying the daughter coordinate system and by the designation
of the coordinate axis of the mother system along which it is translated.
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descendant et par l'indication de I'axe de coordonnée du systeme ascendant le long duquel il
est situé.

Exemple: Ry = (valeur numérique) donne la position de l'origine du systéme de coordonnées
du RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE le long de I'axe Yg (de son systéme ascendant).

2.1.6.4 Pour un dispositif mobile donné qui n'a pas de systéme de coordonnées propre, sa
position a l'intérieur du systéeme dans lequel il se déplace est décrite par une majuscule
désignant le dispositif en mouvement et par une minuscule désignant I'axe de coordonnée le
fong duquel il se déplace.

Exemple: X1 [Xb] = (valeur numérique) est la position du bord X1 du CHAMP DE RAYONNEMENT
ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE le long de l'axe Xb du systéme du DISPOSITIF DE
LIMITATION DU FAISCEAU.

NOT nécessaire de

merjti
2.1.6.% les valeurs
numéli
Exeml 3IQUE

xr = +20 cm

yr—-10cm

zrx Ocm
2.2 8ystéme fixe de référence — Sysié
Le syjteme de coordo un axe de
coordonnee Yf horizo brdonnée Zf
verticg aire a Yf et
Zf, et e’ SUPPORT. Pour les APPAREILS ISOCENTRIQUES,
l'origlr f est confondu avec l'axe de rotation dul SUPPORT.

j d'un angle

Un accroissement de la valeur de l'angle @g correspond a une rotation du SUPPORT dans le
sens horaire, en regardant dans la direction de I'axe Yf vers le SUPPORT depuis I''SOCENTRE.

2.4 Systéme de coordonnées du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du DELINEATEUR
— Systéme “b” (figure 5)

Le systéme de coordonnées “b” est solidaire du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du
DELINEATEUR et son systéme ascendant est le systéme “g”. Son origine Ib est la SOURCE DE
RAYONNEMENT. Son axe de coordonnée Zb coincide avec l'axe Zg et est dirigé dans la méme
direction. Les bords X1, X2, Y1 et Y2 du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE
RAYONNEMENT DELINEE sont perpendiculaires aux axes Xb et Yb correspondants (voir 6.4).

NOTE - Les positions des bords du CHAMP DE RAYONNEMENT sont définies dans le systéme de coordonnées. Ce
ne sont pas les bords du CHAMP DE RAYONNEMENT qui définissent le systéme de coordonnées.
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Example: Ry = (numerical value) means position of the origin of the X-RAY IMAGE RECEPTOR
coordinate system along coordinate axis Yg (of its mother system).

2.1.6.4 For a movable component part which does not have its own coordinate system, its
position within the system in which it moves is designated by a capital letter identifying the
device in movement and a lower-case letter identifying the coordinate axis of the coordinate
system along which it moves.

Example: X1 [Xb] = (numerical value) means position of RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION
FIELD edge X1 along axis Xb of the BEAM LIMITING DEVICE system.

NOTE - When a component part position can be displaced along only one coordinate axis, then the designation
of this coordinate axis can be omitted. Thus, for the above example, X1 = (numerical value) is sufficient.

N
2.1.6.5 Thp position of a point within a coordinate sysiem is given by the rumerical vajues of
its coordinates in that system.

Example: Cpordinate values of a point in the X-RAY IMAGE RECEPTOR syste

Xr= +20 cm

yr= -10cm

zr= 0dm
2.2 Fixed f
The fixed ¢ dinate
axis Yf dir¢ected from the ISOCENTRE toward the “GAN rected
vertically up * wer’s
right when o and,
therefore, Y|
2.3 GANTR]
The *g" coo : is the
"f" system. igi NTRE.Mts coordinate axis Zg passes through and is directed
towards the i
The "g" sys
The rotatior] angle

 ¢g about ax

An increase in the value of @g corresponds to a clockwise rotation of the GANTRY as viewed
along the horizontal axis Yf from the ISOCENTRE towards the GANTRY.

2.4 BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR coordinate system ("b") (figure 5)

The "b" coordinate system is stationary with respect to the BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR
system and its mother system is the "g" system. lts origin Ib is the RADIATION SOURCE. lts
coordinate axis Zb coincides with and points in the same direction as axis Zg. The coordinate
axes Xb and Yb are perpendicular to the corresponding edges X1, X2, Y1 and Y2 of the
RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD (see 6.4).

NOTE - The positions of the RADIATION FIELD edges are defined by the coordinate system. The coordinate system
is not defined by the RADIATION FIELD edges.
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Pour les APPAREILS ayant une distance SOURCE DE RAYONNEMENT-ISOCENTRE variable (par
exemple certains SIMULATEURS DE RADIOTHERAPIE), ce déplacement (variation de DSA)
correspond a une translation du systteme “b” le long de l'axe Zg de son systéme de
coordonnées ascendant (systeme “g").

Le systéme “b” est a la position angulaire zéro lorsque les axes de coordonnées Xb, Yb sont
paralléles aux axes correspondants Xg, Yg et dirigés dans la méme direction.

La rotation du systéme “b” correspond a la rotation des axes de coordonnées Xb et Yb autour
de I'axe Zb (et donc autour de l'axe Zg du systéme “g”) d'un angle 6b.

Un accroissement de la valeur de I'angle 8b correspond a une rotation dans le sens horaire du
CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE en rega-;@t vers la SOURCE

PP NeIeI Wi YeLr .~ | H LIV WYL IV} H H AL 4l
DE RA ININEVIEINT UTpPUlo TTOUUVLINTIRD \VUII ||9U|cb rJd, l\)U’-

2.5 8ystéme de coordonnées du FILTRE EN COIN — Systéme “w” (§ig

cendant est
rd mince du
E DE RAYONNEMENT,

Le systéme de coordonnées “w” est solidaire du FILTRE EN
le sysiéme “b”. Son origine lw est un point fixe tel que l'axe
FILTRE EN COIN et que, dans sa position zéro, I'axe Zw ¢
coincide avec l'axe Zb et est dirigé dans la méme direeti

NO
disq
ave

conception du
pn de l'axe Zw

Alap bord mince
du FIL in) est dirigé
vers I$ SUPPORT et les axes de coofdo respondants
Xb, Yb.

La rot , Yw autour
de l'ax

Un ac ‘ le 6w correspond a une rotation en sens antihoraire du
FILTRH . t depuis la
SOUR(

A la g éplacement
longi bord mince
du Fil : pond a un

NOTE\2’— Pour des raisons de facilité de mise en place, les FILTRES EN COIN mécaniques peuvent étre insérés
transversalement. Dans de tels cas, la notion de position angulaire du FILTRE EN COIN est également applicable.
Lorsque, par exemple, avec les systéemes “b” et “g” en position angulaire zéro (8b = 0 et ¢g = 0), le FILTRE EN
COIN est inséré avec son bord mince dirigé vers la gauche de I'observateur faisant face au SUPPORT, I'angle 6w
est.de 90°. Dans les mémes conditions, lorsque le FILTRE EN COIN est inséré avec son bord mince dirigé vers la
droite de I'observateur faisant face au SUPPORT, I'angle 8w est de 270°.

2.6 Systéme de coordonnées du RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE — Systéme “r” (figures 6
et 8)

Le systeme de coordonnées “r" est solidaire du RECEPTEUR D’'IMAGE RADIOLOGIQUE (par exemple
amplificateur de brillance, FILM RADIOGRAPHIQUE dans une CASSETTE RADIOGRAPHIQUE, écran ou
plaque sensibles au RAYONNEMENT) et son systéme ascendant est le systéme “g”. Son origine
Ir est au centre de la SURFACE RECEPTRICE DE L'IMAGE.

A la position angulaire zéro du systéme “r" les axes de coordonnées Xr, Yr, Zr sont paralléles
aux axes correspondants Xg, Yg, Zg du systéme “g”.
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For EQUIPMENT capable of variation of the distance from the ISOCENTRE to the RADIATION SOURCE
(e.g. some RADIOTHERAPY SIMULATORS), this SAD-movement corresponds to a linear displacement
of the "b" coordinate system along the Zg axis of its mother system (“g” system).

The "b" system is in the zero angular position when the coordinate axes Xb, Yb are parallel to
and in the same directions as the corresponding axes Xg, Yg.

The rotation of the "b" system is defined by the rotation of the coordinate axes Xb, Yb about

axis Zb (therefore about axis Zg of the "g" system) by an angle 6b.

An increase in the value of angle 6b corresponds to the clockwise rotation of the RADIATION
FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD as viewed from the ISOCENTRE towards the RADIATION
SOURCE (see figures 15a, 15b).

2.5 WEDGE FILTER coordinate system ("w") (figure 7)

The "w" cogrdinate system is stationary with respect to the WEDGE E

is the "b" system. lts origin, Iw, is a defined point such that the cordm 8 axis
towards thg thin edge of the WEDGE FILTER and in its zero pogi

RADIATION SOURCE, coincides with axis Zb and points in the sa

NOTE 1 -{ The MANUFACTURER or USER may choose the locatig of the WEDGE FILTER
DEVICE. Fgr example it is possible to define Ilw as the point of interséction of axis Zwwjth a particular syrface of
the WEDGH FILTER.

In the zero [angular position of the "w" s)
edge of the|WEDGE FILTER (end, along Yw,
the coordinate axes Xw, Yw are parallel to

system (6b = 0) the thin
ission) is toward the GANTRY and
g axes Xb, Yb.

The rotation of the "w" systemn Is ion\of coordinate axes Xw, Yw abopt axis
Zw (parallel to axis Zb of the Iw

An increas¢ in the v esponds to the counter-clockwise rotation |of the
WEDGE FILTER abo : i

At the zero itudinal
displaceme edge
toward the ement
along Xb to
NOTE 2 -
WEDGE FIl] angular
positions ( ft when
facing the gle Ow corresponds to 90°. In the same conditions, when the WEDGE FILTER is [nserted

with the thimedgeditected-totheviewer's Tight when facing the GANTRY; the angte 8w corresponds 16 270°.

2.6 X-RAY IMAGE RECEPTOR coordinate system ("r") (figures 6 and 8)

The “r" coordinate system is stationary with respect to the X-RAY IMAGE RECEPTOR (e.g. image
mtensnfler, RADIOGRAPHIC FILM in RADIOGRAPHIC CASSETTE HOLDER, RADIATION sensitive
foil/plate) and its mother system is the "g" system. Its origin Ir is at the centre of the IMAGE
RECEPTION AREA.

u II

In the zero angular position of the "r* system, the coordinate axes Xr, Yr, Zr are parallel to the
corresponding axes Xg, Yg, Zg of the "g" system.
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La rotation du systeme “r’ correspond a la rotation des axes Xr, Yr autour de Zr, qui est
paraliele a Zg, d'un angle 6r.

Un accroissement de la valeur de I'angle 6r correspond & une rotation en sens antihoraire du
RECEPTEUR D’IMAGE RADIOLOGIQUE en le regardant depuis la SOURCE DE RAYONNEMENT.

A la position zéro du systéme “r", l'origine Ir est a I'SOCENTRE. Cela peut ne pas étre possible
mécaniquement, mais c'est ainsi qu'est définie I'origine des mouvements du systéme “r" le long
de Zg.

NOTE 1 — La distance (DSIl) entre la SOURCE DE RAYONNEMENT et le PLAN DU RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE
peut aussi étre AFFICHEE pour déterminer le grandissement géométrique de I'image.

Les v X atéra origine Ir de
LA SURFACE RECEPTRICE DE L'IMAGE sur les axes correspondants Xg,

NOTE 2 — Lorsqu'il est possible d'utiiser sur un méme APPAREIL plusieurs\disposkifs différ Is que FILM
RADIOGRAPHIQUE ou intensificateur d'image) comme RECEPTEUR DJMaA S E hdcun de ces
dispositifs peut avoir sa propre origine Ir.

2.7 Systéme de coordonnées du SUPPORT DU PATIENT —

Le systéme de coordonnées “s” est solidaire du(sous : PATIENT qui
tourng autour de l'axe vertical Zs. Ce sous-ens 2 fournant. Le
systéme ascendant du systéme “s” & le systéme
de cogrdonnées de rotation excentfigue

NOTE 1 - Le systeme “s” s'applique Aussi biem\a
SUPPORTS de type non ISOCENTRIQUE. Le prepnier type
I'espace tandis que le segcond a un axe \qui se déplace linéa
de goordonnées Xf et Y{

L'origipe Is du syste ation vertical Zs et est située a une|distance du
sol égple a la apport au sol.

[TRIQUE qu’aux
tical fixe dans
ément suivant des directions paraliéles aux axes

A la position zér s ORT DU PATIENT, Is est a I''SOCENTRE et jes axes de
coordpnnées X¢ "s” coincident avec les axes correspondants Kf, Yf, Zf du

La rotgti - rrespond & une rotation des axes Xs, Ys autour de [axe Zs, qui

Un acgroissement de la valeur de I'angle 8s correspond a une rotation dans le sen$ antihoraire
du SURPORT DU PATIENT en le regardant depuis le haut. T

NOTE 2 — Pour les SUPPORTS DU PATIENT non ISOCENTRIQUES, les valeurs des positions latérale et longitudinale
de l'origine Is le long des axes de coordonnées Xf et Yf sont définies par Sx et Sy.

NOTE 3 — Comme la hauteur de Is est fixe, Sz = 0. La position verticale du plateau de la table par rapport a
I''SOCENTRE est traitée en 2.9. Elle est définie par Tz.

2.8  Systeme de coordonnées pour une rotation excentrique du plateau de la table ~ Systéme
“e” (figures 10 et 11)

Un SUPPORT DU PATIENT de type ISOCENTRIQUE peut étre équipé d'un plateau de table ayant
la possibilité de tourner autour d'un axe vertical Ze, situé sur I'axe de coordonnée Ys du

Ha” N

systeme “s” & une distance de —Le de I'axe de coordonnées Zs du systéme “s”.
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The rotation of the "r* system is defined by the rotation of the coordinate axes Xr, Yr about Zr
(parallel to axis Zg) by an angle or.

An increase in the value of angle 6r corresponds to a counter-clockwise rotation of the X-RAY
{MAGE RECEPTOR as viewed from the RADIATION SOURCE.

In the zero position of the "r" system, its origin Ir is at the ISOCENTRE. This may not be
mechanically achievable, but it defines the origin of the displacement of the “r* system along
Zg.

NOTE 1 - The distance (SiD) from the RADIATION SOURCE to the X-RAY IMAGE RECEPTOR PLANE may also be DISPLAYED
for use in determining the geometric magnification of the image.

The values of Rx, Ry and Rz are the lateral, longitudinal and vertical displacements of the
origin Ir of the TMAGE RECEPTION AREA along Xg, Yg and Zg respectively.

NOTE 2 — When there are several different devices (such as RADIOGRAPHIC FILM or JMAS
RAY IMAGE RECEPTORS on a given EQUIPMENT, each device may have its own origin, Ir.

2.7 PATIENT SUPPORT coordinate system ("s") (figure 9)

The "s" coofdinate system is stationary with respect to thatg & PATIER which
rotates aboyt the vertical axis Zs. This rotation is achieved X only designalted as
the turntable. The mother system of the “s” system is th - is the

eccentric rofation coordinate system “e” .

NOTE 1 - [The "s" system applies to both ISOCE TS. The

former are| characterized by a vertical rotation™a axis is
movable lirfearly along directions parallel to the
The origin I§ of the "s" system is on the verti is of\tota e floor
equal to the[ISOCENTRE to flog
in the zero position of th bs Xs,
Ys, Zs of the "s" sys
The rotation of the "s" about
axis Zs (parallel to
An increasqd i of the

PATIENT suz

NOTE 2 - F
Is along thq

ATIENT SUPPORTS the values of lateral and longitudinal displacements of thp origin
as Xf and Yf are designated Sx and Sy. ’

NOTE 8 - As'the height.of Is is fixed, Sz = 0. The vertical displacement of the table top with referencé to the
ISOCENTRE iS-{reated in-2.9. it is designated Tz

2.8 Table top eccentric rotation coordinate system ("e") (figures 10 and 11)

An ISOCENTRIC PATIENT SUPPORT can have provision for table top rotation about a vertical axis,
Ze, displaced by a distance -Le from the coordinate axis Zs of the “s” system, along the
coordinate axis Ys of the "s" system.
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Le systéme de coordonnées “e” est solidaire du dispositif de rotation excentrique et son
systeme ascendant est le systéme de SUPPORT DU PATIENT “s”. Son systéme descendant est le
systéme du plateau de la table “t". L'origine le du systéme excentrique est située sur l'axe de
rotation vertical excentrique & une distance du sol égale a la hauteur de I'SOCENTRE par
rapport au sol.

NOTE 1 — Pour les SUPPORTS DU PATIENT ISOCENTRIQUES n'ayant pas la possibilité d'une rotation excentrique et
pour les SUPPORTS DU PATIENT non ISOCENTRIQUES, le systéme “e” est confondu avec le systéme “s”.

A la position zéro du systéme excentrique, les axes de coordonnées Xe, Ye, Ze sont paral-
leles aux axes Xs, Ys, Zs du systéme “s”, le et Is étant séparés d'une distance —Le le long de
l'axe Ys.

La rotation du systéme “e” correspond a une rotation des axes de coorwes Xe, Ye autour

de l'ayeZe,quiest parattetea Zs, d'umrangteoe;

Un acgroissement de la valeur de 6e correspond a une rotation dé sens\a ih(>ire autour
de I'aXe Ze, du plateau de la table en le regardant du dessus.

De celfait une rotation du systéme “s” d'un angle 6s et ) stéme “d” d'un angle
complgmentaire 6e = 360° — 6s provoquent une trg plateau (de la table
paralléglement a lui-méme.

NOT d'un angle 6e
autd L plateau de la
tabl
2.9 9 )
Le sys b ascendant
est le lateau de la
table systeme de
coordd elle existe)

est a 2

L'axe<
l'axe (
table).

est confondu avec I'axe médian longitudinal du plateau de la table, et
est vertical et dirigé vers le haut (perpendiculaire au plateau de la

Dans [apositton zéro du systeme “1™-

~ lorigine It est & sa distance minimale de le (plateau de la table complétement tiré);
— Yt et Ye coincident et sont dirigés dans la méme direction;

— les axes de coordonnées Xt et Zt sont paralléles aux axes correspondants Xe, Ze et
dans les mémes directions qu’eux.

NOTE 1 - Lorsque les positions angulaires ISOCENTRIQUE et excentrique 0s et 8e sont a zéro (ou si la rotation
excentrique n'existe pas) et lorsque le systeme “t” est en position zéro, les axes de coordonnées Xt, Yt, Zt
coincident avec les axes de coordonnées Xf, Yf, Zf du systéme fixe.

Tx, Ty et Tz sont les valeurs des coordonnées latérale, longitudinale et verticale de 'origine It
du systéme du plateau de la table sur les trois axes de coordonnées correspondants du
systeme excentrique Xe, Ye, Ze ou des trois axes Xs, Ys et Zs du systéme du SUPPORT DU
PATIENT si la rotation excentrique n'existe pas.
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The "e" coordinate system is stationary with respect to the eccentric rotation device. Its mother
system is the PATIENT SUPPORT “s" system. Its daughter system is the table top “t” system. The
origin le of the eccentric system is on the vertical axis of eccentric rotation at a distance from
the floor equal to the ISOCENTRE to floor distance.

NOTE 1 — For ISOCENTRIC PATIENT SUPPORTS without the provision of eccentric rotation and for non-ISOCENTRIC
PATIENT SUPPORTS the "e" system coincides with the *s* system.

In the zero position of the eccentric system, the coordinate axes Xe, Ye and Ze are parallel to
the coordinate axes Xs, Ys and Zs of the "s" system with le distant from Is by —Le on Ys axis.

The rotation of the "e" system is defined by the rotation of the coordinate axes Xe, Ye about the
coordinate axis Ze (parallel to Zs) by an angle 6e.

N
An increase[in the value of angle 6e corresponds to a counter-clockwise rafati ow table
top about Z¢ axis as viewed from above.
Hence, the rotation of the "s" system by an angle of 6s and the rotation of\th >ythe
complementary angle e = 360° — 0s result in a lateral translation of theJ llel to
itself.

NOTE 2 - [The rotation of the "e" system causes not only a rotatje he te 8 out the
eccentric akis of rotation, but also a displacement of the origin 5 the *s*
system.

2.9 Table tpp coordinate system (“t") (figufe

The "t" coordinate system is stationary wit S g op and its mother system is
the "e" system. lts origin It is at the specified point logat the median axis of the table top,
which is at {he intersection of the median\axis of 6p and the vertical axis Zs of the

PATIENT SUPPORT coordinate /Syste s dngle 6e>of the eccentric vertical rotatlon (if
available) is|zero and wh : ¢

— horizoptal;

%

— laterally centered

~ longitydi

The coordin Xi i with the longitudinal median axis of the table top and the
coordinate axis ¥t is dire ally upward (normal to the table top).

- Yt and Ye“coincidé and are in the same direction:

— coordinate axes Xt and Zt are parallel to and in the same direction as the corresponding
axes Xe, Ze.

NOTE 1 - When the ISOCENTRIC and eccentric angular position angies 8s and 6e are zero (or the eccentric
movement is not available) and the "t" system is in its zero position, the coordinate axes Xt, Yt, Zt coincide with
coordinate axes Xf, Yf and Zf of the fixed system.

Tx, Ty and Tz are the lateral, longitudinal and vertical displacements of the origin It of the table
top system corresponding to movement along the three corresponding coordinate axes Xe, Ye,
Ze, in the eccentric system, or Xs, Ys, Zs in the PATIENT SUPPORT system if eccentric rotation is
not available.
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NOTE 2 - |l n'est pas pris en compte la possibilité de rotation du plateau de la table autour d'un axe horizontal
quelconque (basculement horizontal et vertical). La rotation du plateau de la table dans I'espace est obtenue par
rotation du systéme “s” ou/et du systéme “e”.

NOTE 3 — Le fait de définir que l'origine It est en coincidence avec I''SOCENTRE lorsque le plateau de la table est
a4 son extension longitudinale minimale, permet de n'avoir que des nombres positifs pour définir la position
longitudinale du plateau de la table dans les systémes “s” ou “e” et ce pour tous les traitements de PATIENT. Il
n'est pas nécessaire de repérer cette origine par un marquage de [''SOCENTRE sur le plateau de la table, car ceci
peut ne pas étre possible dans le cas de panneaux amovibles, d'extensions du plateau de la table, etc. Il est
seulement nécessaire que cette origine It puisse étre trouvée par connaissance de sa distance par rapport a un
point visible et accessible marqué sur le plateau de la table.

NOTE 4 - Des plateaux de table peuvent avoir des déplacements longitudinaux ayant des courses mécaniques
différentes (par exemple parce que fabriqués par différents CONSTRUCTEURS). Dans ce cas la position de I'origine

It peut étre différente d’un plateau a l'autre.

Idelntification des échelles et AFFICHAGES numériques

mobilgs des APPAREILS sont contenues dans les normes de sécuii

Il conyient que toutes les échelles existantes soient
article] et que toutes les échelles et tous les AEF
lisibleg dans les conditions normales d'utilisation/et
leur lgcture et leur fonction évidentes. Toutes |les ehell
centinlétres ou en millimetres, mai
seront|toujours précédés d'un signg
et les| AFFICHAGES numériques. Le
subdivlisions espacées de 0,5 cm
résolution indiquant des intervalles

NOTIE — Le signe “+” n'eg
FY ¢
frappe le signe 3
I'AFHICHAGE de telles| vale

?éléments
dantes.

ons de cet
facilement
bn a rendre
raduées en
uf le zéro)
es linéaires
avoir des
auront une

ensions FX et
b 'OPERATEUR
ra utilisé pour

It conyient qu dires et tous les AFFICHAGES de positiong angulaires
soient| gradués uniquement des nombres positifs sans| signe, par
exemple: 358°%/3

Des m : s (a I'exclusion de symboles ou initiales) seront tilisés pour
AFFICH sualisation l'identification des divers éléments mobi|es.

Les pqgsitic és directions des valeurs croissantes des échelles serontl conformes

aux pr

Des exemples se trouvent aux figures 12a, 12b et 12c.
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NOTE 2 - It is assumed that the table top has no provision for rotation about any horizontal axis (pitch and roll).

The rotation of the table top in space is defined by the rotation of the "s" system or/and the “e* system.

NOTE 3 — The purpose of defining the coincidence of the origin It with the 1SOCENTRE with the table top fully with-
drawn is that, for all patient treatments, the longitudinal position of the table top in the “s* or "e" system will
carry a positive number. It is not necessary that this origin be actually marked on the table top at the ISOCENTRE
position, since this may not be practical with removable panels, table top extensions, etc. It is only necessary
that the origin it be obtainable by a known distance to an accessible and visible marked point on the table top.

NOTE 4 - Table tops with different possible ranges of longitudinal mechanical motion, e.g. made by different
MANUFACTURERS, could have different positions for the tabie top origin It.

3 lIdentification of scales and digital pisPLAYS

The requirements for the provision of scales for EQUIPMENT positions are contained in the
relevant |IEC safety standards.

Where scales are provided, they should comply with the specifications of
and digital pispLAYS should be easily readable from normal working p,

clearly labe
be graduate

be preceded by a sign (for example -2, -1, +1, +2) when u

led in terms which make their function and reading obvigus.
d in centimetres or millimetres, but not both. Number

digital DIsPLAYS. Mechanical linear scales should have sunvns'
0,5 cm or Igss. Digital linear DISPLAYS should have subdivisi

NOTE -~ The "+" sign is not required when a value can never( be fiegative

RADIATION
calling for

All rotation

IELD dimensions FX and FY). It is not required

*plus” numerical value, only that a >4 sign be-0

positive numbers without signs, for example:858°

Words or word abbreviations

terminals (M

The zero pq

the requirements

Figures 124,

sitions and d

12b, 12

scales

d be
should
hlways

linear
als of

[INEATED

ign when

ing only

display

d with
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4 Dénomination des mouvements des APPAREILS

Les mouvements des APPAREILS sont dénommés comme suit (voir figures 13a, 13b et 13c):

Tableau 1 — Dénomination des mouvements des APPAREILS

Axe (1) Rotation du SUPPORT

Axe (2) Rotation de la TETE RADIOGENE 1)

Axe (3) Basculement de la TETE RADIOGENE 1)

Axe (4) Rotation du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du DELINEATEUR

Axe (5) Rotation ISOCENTRIQUE du SUPPORT DU PATIENT

Axe (6) Rotation du plateau de la table autour de 'axe excentrique RN
Axe (7 Basculement longitudinal du plateau de la table 1) /\\ ~
Axe (8 Basculement latéral du plateau de la table 1) /\ \

Directign (9)

Déplacement vertical du plateau de ia table

Directign (10)

\
Déplacement latéral du plateau de la table \ \ \ }

Directign (11)

Déplacement longitudinal du plateau de la table/\ \ \ \

Directign (12)

Déplacement de la SOURCE DE RAYONNEM/EAﬁp\ar\{Q\ppKd&'a)é\(W

Directign (13)

Déplacement2 iie la SOURCE DE RAYONNEQEN par raWur la position angulaire zéro

du SUPPORT F\ N

Directign (14)

E dans la
hent la

Directign (15)

Dimension FY du CHAMP DE RAYO»%&{( ot.du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE dans la
ifiéexde

direction Yb & une distance §pécifié SODRCE DE RAYONNEMENT (généralement la
DISTANGEWORMALE DE TRAITEMEN

Directign (16)

Dépla me}t\qg RECEP DIMAGE du PORTE-CASSETTE RADIOGRAPHIQUE dans la
dirpqion per enpic\ulai t aux axes (1) et (4)

Directign (17)

Déplac U REGEPTEUR DUMAGE et/ou du PORTE-CASSETTE RADIOGRAPHIQUE flans la
direstion Y paraliglement a\|'axe (1)

Directign (18)

A,

ent du RECEPTENR D’IMAGE ou du PORTE-CASSETTE RADIOGRAPHIQUE dafs la
irection ara a l'axe (4)

Axe (19) \\)}eqe WIWEPTEUR D’IMAGE et/ ou du PORTE-CASSETTE RADIOGRAPHIQUE
Directign ( u bord X1 du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEM]ENT DELINEE

AN

Déplac
kr ppor{ & PAXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT mesuré a une distance spécifide de la
SOUR DE RAYONNEMENT (généralemem la DISTANCE NORMALE DE TRAITEMENT)

Directig 1N

Déplacement du bord X2 du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
r rapport & I'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT mesuré a une distance spécifide de la
SOURCE DE RAYONNEMENT (généralement la DISTANCE NORMALE DE TRAITEMENT)

Directiqn (22)

ENT DELINEE

iU £ 31U A RA 1 au DE BA
par rapport a I'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT mesuré a une distance spécifiée de la
SOURCE DE RAYONNEMENT (généralement la DISTANCE NORMALE DE TRAITEMENT)

Direction (23)

Déplacement du bord Y2 du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
par rapport a I'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT mesuré a une distance spécifiée de la

SOURCE DE RAYONNEMENT (généralement la DISTANCE NORMALE DE TRAITEMENT)

1) La rotation et le basculement de la TETE RADIOGENE et du plateau de la table, axes (2) (3) (7) et (8), et le
déplacement vertical de la SOURCE DE RAYONNEMENT, direction (13), sont répertoriés pour étre en continuité avec la
CEl 601-2-1, mais, par mesure de simplification, ne sont pas mentionnés ultérieurement dans cette norme.

2) Ceci est applicable aux SIMULATEURS DE RADIOTHERAPIE ayant une distance SOURCE DE RAYONNEMENT — axe (1)

variable.
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4 Designation of EQUIPMENT movements
The movements of EQUIPMENT are designated as follows (see figures 13a, 13b and 13c).

Table 1 — EQUIPMENT movements and designations

Axis (1) Rotation of GANTRY

Axis (2) Roll of the RADIATION HEAD 1)

Axis (3) Pitch of the RADIATION HEAD 1)

Axis (4) Rotation of the BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR

Axis (5) ISOCENTRIC rotation of the PATIENT SUPPORT

Axis (6) Rotation-of-the-table-top-abeut-the-eceentric-support \f

Axis (7) Pitch of the table top 1) /\< N O\

Axis (8) Roll of the table top V) & \

Direction (9) Vertical displacement of the table top ( \ \ \ \

Direction (10] Lateral displacement of the table top /\\ \\ \

Direction (11 Longitudinal displacement of the table top \ \\)

Direction (12 Displacement of RADIATION SOURCE from axis (1[2) B

Direction (13 Displacement of RADIATION SOURCE from flm G a/nqular osition zero 2)

Dimension (14) Dimension FX of the RADI ﬂ{f&&:@sﬁ ;D/lf; the Xb direction at g specified
distance from the RADIATION SOURCE {usuall the N ENT DISTANCE)

Dimension (15) Dimension FY of the RADIATIO D or IATION FIELD in the Yb direction at 3
specified distance from the IATIPN\OUR ual at the NORMAL TREATMENT DISTANCE)

Direction (16 X-RAY IMAGE R{E\W PHI CASSETTE'HOLDER X motion perpendicular to axis (1) and
axis (4) O

Direction (17| X-RAY IMAGERECEPTOR anWDWSBTE HOLDER Y motion parallel to axis (1)

Direction (18) X/-ﬂ(\MA&ig RECEPT?\Qd/&\Q GR@HIC CASSETTE HOLDER Z motion parallel to axis (4)

Axis (19) \tatl/ e X-RA iMAG Ec»;rerR and/or RADIOGRAPHIC CASSETTE HOLDER

Direction (20] mentfrof\ RADIATIO MM AXIS to RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD edge X1 at
a pe ified distance ftom thé RADIATION SOURCE (usually the NORMAL TREATMENT DISTANCE

Direction (21 i cement from RADIATION BEAM AXIS t0 RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD edge X2 at
a speslfied\dista rom the RADIATION SOURCE (usually at the NORMAL TREATMENT DISTANGE)

Direction ( &I? ement\from RADIATION BEAM AXIS to RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD edge Y1 at

pesified.distance from the RADIATION SOURCE (usually at the NORMAL TREATMENT DISTANGE)
Direction (23 isplacement from RADIATION BEAM AXIS to RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD edige Y2 at

a spevified distance from the RADIATION SOURCE (usually at the NORMAL TREATMENT DISTANCE)

1) The pitch and roll of the RADIATION HEAD and table top, axes (2), (3), (7) and (8), and the vertical displacement of
the RADIATION SOURCE, direction (13), are retained as designations for continuity with IEC 601-2-1, but for simplicity
they are not addressed further in this standard.

(2) This applies to the scale on RADIOTHERAPY SIMULATORS which provide variation of the RADIATION SOURCE to axis
distance.
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Positions zéro des APPAREILS

Lorsque toutes les positions linéaires le long des axes X, Y, Z ainsi que toutes les positions
angulaires y, ¢, 6, sont réglées a zéro les éléments d'un APPAREIL se trouvent dans les
positions suivantes. ”

1) L'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT est vertical, dirigé vers le bas et passe par
I''SOCENTRE.

2) Les bords X1 et X2 du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
rectangulaire sont paralléles a I'axe de rotation du sUPPORT Yg, et les bords Y1 et Y2 leur
sont perpendiculaires. Les bords sont définis de telle facon que les angles de rotation du
DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du DELINEATEUR dans le sens horaire et le sens
antihoraire soient égaux ou aussi proches de I'égalité que possible.

3) ) est vers le
SUPPORT.
4) |La ligne médiane longitudinale du plateau de la table coingide b\ rotation du
SUPPORT.
5) [Le plateau de la table est & son extension longitudinale
6) |Le RECEPTEUR D'IMAGE est centré sur ['AXE \ EMENT, est
pe : ; ar 'ISOCENTHE.
7) est paralléle a I'axe de
rot E RADIOGRAPHIQUE est
pe N DU FAISCEAU ou du
DELINEATEUR.

6 Liste des échelles, graduation

Lorsque tous les élémg A positions angulaire et linéalre zéro, les

lectures et directions des éche

6.1

La

placé

Rotation du SUPPQ

legture dosion ahgulaite di\ SUPPORT croit de 0° a 359° lorsque pour un|observateur
a I''SOCENTA

ité dans la rotation du fait du mécanisme de rotation du SUPPORT, de I'efiroulement des
cébjes et tuyaiyx d'eau, etc. Par exemple supposons qu'il y ait une butée & 180° qui permptte d'effectuer

ung rotdtion co te en partant d'un faisceau ascendant (180°), de passer par un faisceau descendant (0° ou
36@&%@&@@%%&%&&% arc de 360°

parcouru dans le sens horaire de 180° a 180°, pour le traitement suivant I'arc ne pourra étre parcouru que dans
le sens antihoraire. Pour que cet arc soit parcouru dans le sens horaire, le SUPPORT devra étre repositionné,
avant I''lRRADIATION a l'angle de départ désiré. Cela nécessite de conserver les données antérieures afin de
préparer les instructions nécessaires.

6.2 Rotation du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du DELINEATEUR (figures 15a et 15b)

La

lecture de la position angulaire du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du DELINEATEUR

croit de 0° a 359° lorsque, pour un observateur placé a la SOURCE DU RAYONNEMENT, le
dispositif tourne dans le sens antihoraire.

Dénomination: Angle du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du DELINEATEUR

'

6b =
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5 EQUIPMENT zero positions

With all linear displacements along coordinate axes X, Y, Z and all rotational angles v, ¢, 0 set
to zero, the EQUIPMENT positions are as follows.

1) The RADIATION BEAM AXiS is directed vertically downward and passes through the
ISOCENTRE.

2) The X1 and X2 edges of the rectangular RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD
are perpendicular to the Y1 and Y2 edges, and are parallel to the GANTRY rotation axis Yg.
The edges are oriented so that the total available angles of the clockwise and counter-
clockwise rotation of the BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR are equal, or as nearly equal as
practicable.

3) The direction of increasing WEDGE FILTER transmission (i.e. the thin epd) is.toward the

GANTRY.

6) The K-RAY IMAGE RECEPTOR is centred on and normal to the RADIATIO nd the
X-RAY IMAGE RECEPTOR PLANE passes through the ISOCENTRE.

4) The longitudinal median axis of the table top coincides with the
5) The fable top is fully withdrawn away from the GANTRY.

7) The Jonger dimension of the RADIOGRAPHIC CASS JANTRY
rotation axis Yg and the plane defined by the RADIOG R is perpendicular
to the rotational axis of the BEAM LIMITING DEVICE or D&

6 List of scales, graduations, directio

With all EQu
directions are as follows.

6.1 Rotation of the GANTH
Reading from 0° to S
ISOCENTRE.

Designation]

irection when the GANTRY is viewed frgm the

%

NOTE - i iScontintity in the rotation due to GANTRY drive, wind-up cables and hoses, dtc. For
example, rotation from beam up (180°) through beam down (0° or 360°) to bg¢am up
(180°) whe e previous treatment was with a 360° clockwise arc from 180° to 180°, then the

next arc treptmen 'ther be counter-clockwise or the GANTRY should be returned before IRRADIATION to the
desired stafting-angle clockwise arc for the next treatment. This requires historical data in order to *repare
instruction

6.2 Rotation of the BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR (figures 15a and15b)

Reading from 0° to 359° increases in counter-clockwise direction when the BEAM LIMITING DEVICE
or DELINEATOR is viewed from the RADIATION SOURCE.

Designation: BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR angle
ob =
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6.3 Rotation du FILTRE EN COIN (figures 7 et 14a)

La lecture de la position angulaire du FILTRE EN COIN croit de 0° & 359° lorsque, pour un
observateur placé a la SOURCE DU RAYONNEMENT, le filtre tourne en sens antihoraire.

Dénomination:  Orientation du FILTRE EN COIN
ow =

NOTE — Le FILTRE EN COIN peut ne pas avoir la possibilité de tourner autour de I'axe Zb, mais il peut avoir la
possibilité d'étre inséré suivant les directions cardinales 0°, 90°, 180°, 270°. Dans ce cas, |'orientation du FILTRE
EN COIN sera également AFFICHEE (par exemple orientation du FILTRE EN COIN 8w = 270°).

6.4 G
Le DI$POSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou DELINEATEUR est itué ouvent de
paires| d'éléments mobiles symétriques délimitant le CHAMP DE RAYONN CHAMP DE

RAYONNEMENT DELINEE a un rectangle dont les c6tés sont i t & I'axe de

Lorsqlie le DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU gu A étre r¢glé de telle
manié}e que le CHAMP DE RAYONNEMENT ou le CHAMP DE RA DELINEE rectangulaire ne
soit pas symétrique par rapport a I'axe de rotation ITATION DU FAISCEAU ou
du DELINEATEUR, le CHAMP DE RAYON g CHAP QNNEMENT DELINER obtenu est
dit asymétrique.

Lorsqy''un DISPOSITIF DE LIMITATION DUNFAIST un DELINEATEUR se compose| d'éléments

réglabjes indépendamment, tel qu'un DI
multil mes) on obtient n CHAMP
irrégulier (& segments 4

TATION DU FAISCEAU multi-éJéments (ou

ROSITIR DS
: Ou un CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE

La pre¢sente norm 2 Rt au—cas ol un bord ou un élément dy CHAMP DE
RAYO§NEMENT ou d : DELINEE peut se trouver de l'autre c6t§ de l'axe de
rotation (4) di : R FAISCEAU ou du DELINEATEUR

Les d i A YONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE sont
mesurg 3 : a l'axe de rotation (4) du DISPOSITIF DE LIMITATION DU
FAISCE CLIUEA R\ une dlstance de la SOURCE DE RAYONNEMENT spécifiée (le plus
souve :

6.4.1 Me/DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE (figure 16a)
Lorsqye.Ja’position angulaire du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du DELINEATEUR est &
zéro, les bords X1 et X2 du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE

sont paralléles a 'axe de rotation du SUPPORT et les bords Y1 et Y2 lui sont perpendiculaires.
Les positions des bords du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
dans le plan défini ci-dessus, caractérisant la configuration du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du
CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE, sont données par les valeurs des coordonnées des bords X1
et X2 sur l'axe Xb, et les valeurs des coordonnées des bords Y1 et Y2 sur l'axe Yb.

La figure 16a représente un DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU d'un SIMULATEUR DE
RADIOTHERAPIE qui délimite un CHAMP DE RAYONNEMENT pour lequel il n'est pas nécessaire
d'avoir d'échelles et qui est plus grand que le CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE d'une quantité
qui n'est pas nécessairement uniforme.
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6.3 Rotation of the WepGe FILTER (figures 7 and 14a)

Reading from 0° to 359° increases in counter-clockwise direction when the WEDGE FILTER is
viewed from the RADIATION SOURCE.

Designation: WEDGE FILTER orientation

ow =

NOTE - The WEDGE FILTER may not have been provided with capability for rotation around axis Zb, but may have
been provided with facility for insertion at cardinal angles (0°, 90°, 180°, 270°). In such cases, the WEDGE FILTER
orientation DISPLAY also applies (e.g. WEDGE FILTER orientation 6w = 270°).

6.4 RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD

which restrict the RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD to a récta
positioned relative to the axis (4) of rotation of the BEAM LIMITING DEVICE 0

When the BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR can be contpd
rectangular RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD is not
to the axis of rotation of the BEAM LIMITING DEVICE Or DELINE

RADIATION FIH

When the elements of the BEAM LIMITING DEV DE i movable
elements, ile., EA ultiple
element ) RA

The application of this standard include ituati pf the
RADIATION FIELD or DELINEATED RAE [ i i BEAM

LIMITING DEVICE or DELINEATOR.

The dimensions of the RA
normal to the axi @)

distance from the RADIA

plane
A LIMITING DEVICE or DELINEATOR at a specified

6.4.1 Edge > ATED RADIATION FIELD (figure 16a)

The RADIATI RADIATION FIELD edges X1 and X2 are parallel to the GANTRY
rotation a nd Y2 are perpendicular to the GANTRY rotation axis when the
rotation angle™ef . A ITING DEVICE or DELINEATOR is set to zero. The positions pf the

RADIATION FIELD, O JBELINEATED RADIATION FIELD edges in the plane defined above, charactgrizing
the configuration of RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD, are given by the
coordinate v ; y 1he coordinate

values of edges Y1 and Y2 along Yb.

Figure 16a shows a RADIOTHERAPY SIMULATOR BEAM LIMITING DEVICE defining a RADIATION FIELD
which need not be scaled and is larger than the DELINEATED RADIATION FIELD by a margin which
need not be uniform.
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6.4.1.1 Bords X1 et X2
Pour un observateur faisant face au SUPPORT le bord X2 est a droite du bord X1.

Lorsque l'un des bords est a droite de I'axe de rotation (4) du DISPOSITIF DE LIMITATION DU
FAISCEAU ou du DELINEATEUR, son indication de position a une valeur positive.

Lorsque I'un des bords est a gauche de l'axe de rotation (4) du DISPOSITIF DE LIMITATION DU
FAISCEAU ou du DELINEATEUR, son indication de position a une valeur négative.

6.4.1.2 Bords Y1 et Y2

Le bord Y2 est plus proche du SUPPORT que le bord Y1.

Lorsqlie l'un des bords se situe entre I'axe de rotation (4) du DISPGS IMITATION DU
FAISCEAU ou du DELINEATEUR et le SUPPORT, son indication de positit valeunrpositive.

Lorsquie I'un des bords se situe en deca de I'axe de rotation {4) QISR : ITATION DU
FAISCEAU ou du DELINEATEUR par rapport au SUPPORT, son indicati ition 4 une valeur
négative.

6.4.1.83 Bords pour multi-éléments

Pour les DISPOSITIFS DE LIMITATION DU FAISCEA figures 16i,
16j et nts qui sont
identif Y2N.
Pour X1N.
Dans [a direction du s
K101, X102,..
X201,
Y201 ¢ PPORT que Y101 et Y1N.
Pour {in face au SUPPORT, les éléments sont, de gauche a droite, dans

l'ordre|

<

NOTE — N peut étre supérieur a 9 d’oli la nécessité d’utiliser deux chiffres y compris le zéro.

6.4.2 AFFICHAGE du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE
(figures 16a a 16k)

6.4.2.1 Pour les CHAMPS DE RAYONNEMENT ou les CHAMPS DELINEES rectangulaires et
symétriques, seules les dimensions FX et FY, qui sont les distances entre les bords X1 et X2
d'une part, et les bords Y1 et Y2 d'autre part, sont & AFFICHER.

FX = valeur algébrique de X2 moins valeur algébrique de X1
FY = valeur algébrique de Y2 moins valeur algébrique de Y1

“ o«

FX et FY sont toujours AFFICHES sans signe “+” ou
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6.4.1.1 Edges X1 and X2
When the viewer faces the GANTRY, edge X2 is on the right side of edge X1.

When an edge is at the right side of the axis (4) of rotation of the BEAM LIMITING DEVICE or
DELINEATOR, its position reading has a positive value.

When an edge is at the left side of the axis (4) of rotation of the BEAM LIMITING DEVICE or
DELINEATOR its position reading has a negative value.

6.4.1.2 Edges Y1 and Y2

Edge Y2 is on the GANTRY side of edge Y1.

When an edge is on the side of the axis (4) of rotation of the BEAM LIMITING ATOR
toward the GANTRY, its position reading has a positive value.
When an edge is on the side of the axis (4) of rotation of the BEAM I 8l; LINEATOR

away from the GANTRY, its position reading has a negative valué

6.4.1.3 Muiti-element edges

@16}' gnd 16k), the same rules
apply to thel edges of each element but éach eleR idéntified by its element order number
X101 to X1N, X201 to X2N, Y101 to Y1N and Y2¢

X201 and X en the viewer faces the GANTRY.

Toward the

X101, X102, ...
X201, X302, ...

Y201 and Y Y101 and Y1N.

From the le ewviewer faces the GANTRY, the elements are in the following

order:

Y101, Y1

Y201, Y3
NOTE - N

6.4.2 DISPLAY of RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD
(figures 16a to 16k)

6.4.2.1 For a symmetrical rectangular RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD, only the
dimensions FX and FY, which are the distances between edges X1 and X2, and Y1 and Y2,
need be DISPLAYED.

FX = algebraic value of X2 minus algebraic value of X1
FY = algebraic value of Y2 minus algebraic value of Y1

FX and FY are always DISPLAYED without a "+" or "-" sign.
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Dénominations:

CHAMP DE RAYONNEMENT ou CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE dimension FX =
CHAMP DE RAYONNEMENT ou CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE dimension FY =

Lorsque, pour une prescription de traitement, deux nombres sont donnés pour définir un CHAMP
DE RAYONNEMENT ou un CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE rectangulaire, la dimension FX
précede toujours la dimension FY.

Par exemple, un CHAMP DE RAYONNEMENT de 10 cm x 12 cm signifie FX = 10 cm, FY = 12 cm.

6.4.2.2 Pour les CHAMPS DE RAYONNEMENTS ou les CHAMPS DELINEES rectangulaires

asymétriques, les dimensions FX et FY sont AFFICHEES ainsi que les positions de X1, X2 et Y1,
Y2 dgs bords du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE-par rapport &

I'axe (e rotation (4) du DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU ou du DELINEATEUR.

Dénominations:

]
H

Poisitions des bords X1
X2
Dimension du CHAMP DE RAYONNEMENT ou du C

I
I+

NT DELINEE:

Positipns des bords

Dimnension du CHAM A EME CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE:

NOJTE - I corivient de remargue
ou d‘un DéL 4 ss\mé
pui$ de déplacer ¢ i

aygnt une dime iffé e

gler deux éléments d'un DISPOSITIF DE LIMITATIQN DU FAISCEAU
»Mpour obtenir par exemple un champ symétrique de|dimension FX,
ents formant un tout, peut conduire & obtenir un champ asymétrique

6.4.2. A DE RAYONNEMENT ou les CHAMPS DELINEES irréguliers (par exemple
ceux S OSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU multi-éléments), l‘une des

presg

[Ye)
numéro
enire bords

nées des bords de chaque élément délimitant le champ irrégulier et son
dre sont AFFICHES. Par exemple: X103, X203 pour I'élément 03. L¢s distances
segments opposés sont aussi AFFICHEES. T

FXO03 = valeur algébrique de X203 — valeur algébrique de X103

Dénominations: FX03 =
X103 =
X203 = +

I+

ou 2 — Un AFFICHAGE graphique donne la position du bord de chaque élément, et |'erreur de
positionnement de chaque élément est également AFFICHEE graphiquement et
numériquement.
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Designation:

RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD dimension EX =

RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD dimension FY = .

When two numbers are given for a rectangular RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD in a
treatment prescription, dimension FX precedes dimension FY.

For example, a 10 cm x 12 ¢cm RADIATION FIELD means FX = 10 cm, FY = 12 cm.

6.4.2.2 For an asymmetrical rectangular RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION FIELD,
dimensions FX and FY are DISPLAYED together with the positions X1, X2 and Y1, Y2 of the

RADIATION FIE

LD or DELINEATED RADIATION FIELD edges relative to the axis (4) of rotation.of th

LIMITING DEVICE or DELINEATOR.

BEAM

Designation Edge positions XM=x___
X=x____
RADIATION FIELD Or DELINEATED RADIATION FIELD di
FX=___
Edge positions Yi=x_
NOTE — It ICES or DELINEATOR elements tp get a

symmetricgl field dimension FX, for example, and th i as’an entity, may produce an asyminetrical

field, having a different size from

6.4.2.3 For
BEAM LIMITING

either 1 -
DISPLAYE(
element (

FX03 =a
Designat

<

or2-Th

an irregular R 3 RADIATION FIELD (e.g. with multi-element

DEVICES) on - 3 ments should be fulfilled.

b edge of

numerica

and graphical DISPLAY of the error in the position of each element.

D3 for

ch element should be represented by a graphical DISPLAY, togethér with
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6.5 Rotation ISOCENTRIQUE du SUPPORT DU PATIENT

N

La lecture de la position angulaire du SUPPORT DU PATIENT croit de 0° & 359° lorsque pour
'observateur situé au-dessus, le SUPPORT tourne en sens antihoraire.

Dénomination:  Angle du SUPPORT DU PATIENT

Os =

NOTE - La méme convention d'échelles s'applique aux SUPPORTS DU PATIENT non ISOCENTRIQUES.

6.6 Rotation excentrique du plateau de la table

La lecture de la position angulaire du plateau de la table croit de 02
I'obse it i i

359° lorsque pour

Dénomination:  Angle de rotation excentrique du plateau de la
be =

6.7 [Déplacements linéaires du plateau de la table

6.7.1 | Déplacement vertical du plateau de la table

Les ld plus positive
lorsq b supérieure
du pl

Dénomination:

6.7.2 | DéplacemeniNongy

Les lectures osi i C la valeur maximale lorsque le plateayi de la table
se déplace v

Dénorpination: P

6.7.3
Les g itioh croissent de la valeur la plus négative a la valeur la plus positive

lorsqu ir regardant
vers |

Dénomination:  Position latérale du plateau de la table

Tx=%

6.8 Déplacements du RECEPTEUR D’IMAGE RADIOLOGIQUE
6.8.1 Rotation du RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE

La lecture de la position angulaire du RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE croit de 0° & 359°
lorsqu'il tourne en sens antihoraire pour un observateur placé a la SOURCE DE RAYONNEMENT .

Dénomination:  Angle du RECEPTEUR D’'IMAGE RADIOLOGIQUE
or =
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6.5 PATIENT SUPPORT ISOCENTRIC rotation
Reading from 0° to 359° increases in a counter-clockwise direction when viewed from above.

Designation: PATIENT SUPPORT angle
Os =

NOTE — The same scale convention applies o non-ISOCENTRIC PATIENT SUPPORTS.

6.6 Table top eccentric rotation

Reading from 0° to 359° increases in a counter-clockwise direction when viewed from above.

Designation table top eccentric rotation angle

be =
6.7 Table tpp linear movements

6.7.1 Verti¢al displacement of the table top

ost positive|value
C height).

Reading increases in an upward direction from the
(zero reading corresponds to the top surface of the {a

Designation table top vertical
Tz ==

6.7.2 Longftudinal displacerpent.of the table

Reading inc vhenthe table top moves toward the GANJRY.

Designation

6.7.3 Laten

Reading in egative to the most positive value when the table top moves
from the le i

Designation

6.8 X-RAY IMAGE RECEPTOR movements
6.8.1 X-RAY IMAGE RECEPTOR rotation

Reading from 0° to 359° increases in a counter-clockwise direction when viewed from the
RADIATION SOURCE.

Designation: X-RAY IMAGE RECEPTOR angle
6r =
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6.8.2 Variation de distance axiale entre la SOURCE DE RAYONNEMENT et le RECEPTEUR D’IMAGE
RADIOLOGIQUE (DSI)

La lecture de position croit depuis sa valeur la plus négative jusqu'a sa valeur la moins
négative lorsque le RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE se déplace vers la SOURCE DE
RAYONNEMENT (le zéro est a la SOURCE DE RAYONNEMENT).

Dénomination:  Distance SOURCE DE RAYONNEMENT au RECEPTEUR D’IMAGE RADIOLOGIQUE:
DSi =

6.8.3 Variation de distance axiale entre RECEPTEUR D’IMAGE RADIOLOGIQUE et ISOCENTRE

La lecture_de position passe de zéro lorsque le RECEPTEUR D'IMAGE RABIOLOGIQUE est a
I'ISOCENTRE jusqu'a la valeur la plus négative lorsqu'il s'éloigne de la ONNEMENT.

Dénomination:  Distance de L'ISOCENTRE au RECEPTEUR D'IMAGE
Rz =

6.8.4 | Déplacement longitudinal du RECEPTEUR DIMAGE RADIOLOGIQU

plus positive lorsque le
est a I''SOCHNTRE.

La lecture de position croit de la valeur la plus né
RECEP[FEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE se déplace

Dénomination:  Position longitudi
Ry=+

6.8.5 | Déplacement latéra

La lecture de positi - b lorsque le
RECEP['EUR D’IMAGE |RAD : 3 faisant face
au SURPORT P SOCENTRE.

Dénomination:

6.9 A

CENTRIQUES, le zéro de I'échelle indiquant la distance enfre l'axe de
du_ SURPORT et la SOURCE DE RAYONNEMENT est a I''SOCENTRE.

Pour |
rotatio

Le zéro de I'échelle indiquant le long de I'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT, la distance a la
SOURCE DE RAYONNEMENT est & la SOURCE DE RAYONNEMENT.

Le zéro de l'échelle indiquant, le long de I'AXE DU FAISCEAU DE RAYONNEMENT, la distance a
I'SOCENTRE est a I'lSOCENTRE.
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6.8.2 X-RAY IMAGE RECEPTOR radial displacement from RADIATION SOURCE (SID)

Reading changes from the most negative value to the least negative value when the x-RAY
IMAGE RECEPTOR moves toward the RADIATION SOURCE (zero is at the RADIATION SOURCE).

Designation: RADIATION SOURCE to X-RAY IMAGE RECEPTOR distance
SID =

6.8.3 X-RAY IMAGE RECEPTOR radial displacement from ISOCENTRE

Reading changes from zero at the ISOCENTRE to the most negative value as the X-RAY IMAGE
RECEPTOR moves away from the RADIATION SOURCE.
N

Designation|: ISOCENTRE to X-RAY IMAGE RECEPTOR distance
Rz =

6.8.4 X-RAY IMAGE RECEPTOR longitudinal displacement

Reading ingreases from the most negative to the most posi IMAGE

RECEPTOR mloves toward the GANTRY. Zero is at the ISOCENTRE.

Designation X-RAY IMAGE RECEPTOR longitudinal
Ry==

6.8.5 X-RAY IMAGE RECEPTOR lateral displacement

IMAGE
m the

Reading ing
RECEPTOR
GANTRY than

Designation

6.9 Other

For ISOCE[\% IPMENT, the zero of the scale indicating the distance from the GANTRY axis of
rotation to t

The zero of the scaledrdicating the distance from the RADIATION SOURCE along the RADIATION

BEAM AXIS is 'attheRABATON-SOUREE:

The zero of the scale indicating the distance from the ISOCENTRE along the RADIATION BEAM AXIS
is at the ISOCENTRE.
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Tableau 2 - Systémes de coordonnées individuels

Dénomination Systéme Origine du Rotation du dispositif autour Déplacement linéaire du
du systéme ascendant systéeme de I'axe d’un angle dispositif
f — Fixe Aucun If Aucune (systeme de Aucune (systéme de
référence) référence)
g — SUPPORT f g SUPPORT ISOCENTRIQUE autour | SOURCE DE RAYONNEMENT le
long de Z
ISOCENTRE de Yg de @g g de Zg
RECEPTEUR D'IMAGE
RADIOLOGIQUE pour Rx Ry Rz
le long de Xg Yg Zg
b — DISPOSITIF g ib DISPOSITIF DE LIMITATION DU Plan & la DISTANCE NORMALE DE
DE LIMITATION SOURCE DE FAISCEAU ou DELINEATEUR TRAITEMENT le long de Zb
r 6b
gg FAISCEAU RAYONNEMENT | 2utour de Zbde Bords Ui CHAMP DE
A ONNEMENJ ou| DELINEE le
DELINEATEUR ony d ot b
< TRE B.COW leftong de Xb et
w — FIyTRE EN b Iw FILTRE EN COIN autour dg Zw x \>
COIN Point défini sur | 98 &W N
le FILTRE EN
COIN
r- g Ir RECEPTEUR D't \)
= T RADIO IQUE autour de
RFCEP [EUR Centre de la
DIIMAGE SURFACE de ®
RADIOUOGIQUE RECEPTRICE DE
L'IMAGE
s — SUPPORT f Is SUPPQRTDUY PATIENT autour de
e
DU PATJENT Sur 'axe d d
QLN
t r‘ ant N
e — Rotation e teau de la table autour de Plateau de la tabje Ie long de
excentrique Url'axede e de fe Xe Ye Ze
du plateau de
la table excentiue
t - Plajeau de e Aucun PATIENT le long de Xt Yt Zt
la table SurVaxe
ddian du
plateau de la
™ N e
p — PARENT C \> Ip
Point défini
dans le
PATIENT

* Al'étude
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Table 2 — Individual coordinate systems

System Mother System origin Device rotation about axis Device linear displacement
designation system by angle
f — Fixed None If None (reference system) None (reference system)
g — GANTRY f g ISOCENTRIC GANTRY about Yg by | RADIATION SOURCE along Zg
ISOCENTRE ¢9 X-ray IMAGE RECEPTOR Rx
Ry Rz along Xg Yg Zg
b — BEAM LIMITING g Ib BEAM LIMITING DEVICE or Plane at NORMAL TREATMENT
DEVICE or DELINEATOR about Zb by 6b DISTANCE along Zb
DELINEATOR RADIATION SOURCE
RADIATION FIELD Or
DELINEATED RADIATION FIELD
edges along Xb and Yb
£ TE%Q Xb and
b 6\
w — WEDGE b fw WEDGE FILTER about Zw by 6w
FILTER .
Selected point on x
WEDGE FILTER
X
r — X-RAY IMAGE g Ir X-RAY IMAGE RECEPT! abo\&& \}
RECEPTOR by er
© Centre of IMAGE y
RECEPTION AREA ()
s — PATIENT f Is PATIENT SU M o@s by
SUPPORT
OR On rotation axi
of the turntable
e — Table tof s le table out Ze by e Table top atong Xe Ye Ze
eccentric . .
rotation n eccentric axjs
of tetatigh ™ .
t — Table top e W PATIENT
along Xt Yt Zt
p — PATIENT* {
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zt Zg

1Zb ?Zw Zr
Yb

Yw
S S 4 Yr
Yo
ve 0/ w <>
It ig

S1b
T ﬁlﬁ/ \ Bé
N to RDF ° Xb ° \Xw R |

Systéme Systéme du Systéme du DISPOSITIFDE o . Xr
fixe - SUPPORT  xg LIMITATIONDUFAISCEAU ) ,
ou du DELINEATEUR FILTREENCOIN  Systéme du
: RECEPTEUR
Zs | 2 DIMAGE
Ze RADIOLOGIQUE
<> N
P ; <
s Ys S S Yt
Ye (\
Is,lo fo It /\
lo
e le
Le\
% Xt
Xe Systéme dd plateau
) Systéme excentrique defa

/Sy stéme du SUPPORT du plateau de la table
DU PATIENT .
C[D IEC 564/96
S = SOURCE DE RAYONNE®
lo = ISOCENTRE

RAYONNEMENT DELINEE
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zf Zg ? Zb 12“" Lz
Yb
Yw
s Yo s S S 4 Yr
v o7 .w >
If ig ; L
: T PS>
o\~ o Wﬁm ° \Xb ° \ iR |Ir
Xw
Fixed GANTRY BEAM LIMITING DEVICE Xr
system Xf system Xg or DELINEATOR system sv;lg;::E FILTER X-RAY IMAGE
‘ 1 RECEPTOR
Zs Zt em
7o /'SYS\
C1>
St Ys S s¢ Yt
Ye
Is,lo lo it
lo
S le
Le\
Xs Xt
Xe
7 Table top
PATIENTSUPPORT ~ eccentrio system
system

S = RADIATION SOURCE

lo = ISOCENTRE

LD or DEL

IELD

Table top
system
& IEC S564f96
& T&AT O

.1.2) with all angular positions set to zerlo



https://iecnorm.com/api/?name=59db88e9323c633a948f0d042838ab60

_ 48— 1217 © CEL:1996

dzm

Ym

zd

Yd

<"

8d \Xd

IEC 565/96

Figure 1b — Translation de l'origine Id le long'de
autour de l'axe Zd, qui est paralléle

IEC 566/9

Figure le< Tpanslation de I'origine Id le long de Xm, Ym, Zm et rotatjon
utour de I'axe Yd, qui est paralléle a Ym (voir 2.1.4)
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Azm

Ym

Zd

Yd

Xm 6d

(o] ‘Xd

IEC 565/96

Figure 1b — Translation of origin Id along Xm,
around axis Zd parallel to Zm (see2

kzm

Yd

IEC 566/96

slation of origin Id along Xm, Ym, Zm and rotation
round axis Yd parallel to Ym (see 2.1.4)
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Vers le SUPPORT

CW déplacement vers la droite
du SUPPORT

CCW déplacement vers la gauche
du SUPPORT

QW déplacement vers le SUPPORT U [¢]

gCW éloignement du SUPPORT

=<

CW déplacement vers le hau
CCW déplacement vergie

A X

1IEC 567/96

Rotation de Y& sfour de X

Rota de ourde Y
otation\de X et autour de Z

NOTE : i sont paralléles au sol, et Z est vertical et dirigé| vers le haut.

a-de coorfdonnées direct XYZ ascendant (représentation en
ve) montrant les directions de rotation positives y, ¢, 0,
mes descendants (voir 2.2)
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Towards GANTRY

CW going to right of GANTRY
CCW going to left of GANTRY

CW going tofvards GANTRY U 8

CCW going from GANTRY

CW going up
CCW going down

IEC 56796
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Systeme fixe
de référence
f

Systéme de Systéme du
SUPPORT SUPPORT DU PATIENT
g s

Systéme du DISPOSITIF
DE LIMITATION DU
FAISCEAU ou du

DELINEATEUR . Systemedu
b RECEPTEUR D'IMAG
RADIOLOGIQUE@

r

Sytéme du \Sgstéme du plateals

FILTRE EN COIN O de la table

%

N4

w t

Systéme du

PATIENT

P

Q IEC 56856
Figure 3 — t gue des systémes de coordonnées (voir 2.1.3 et 2.1.5)
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Fixed reference

Figure B

<

system
f
GANTRY system PATIENT SUPPORT
g system
s
| [
' N
(@GN
BEAM LIMITING DEVICE
or
D TOR syst
ELINEA A system X-RAY IMAGE
RECEPTOR
system
r
WEDGE FILTER \l%bfgtop
system
w

PATIENT System
p

IEC 568594

ong coordinate systems (see 2.1.3 and 2.1.5
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Zg
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IEC 569/96

RY” coordinate system Xg, Yg, Zg in| fixed
pe 2.3)

Figure 4 — Rotat@(p
coordin
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Zb

D Yb

- FaraliéleaYg

s

Xg

IEC 570/%

PORT Xg, Yg, Zg, et rotation résultante du CHAMP DE RAYONNE

= 15°) du systeme de coordonnées du DISPOSITIF DE LJMITATION DU

FAISCEAU ou du DELINEATEUR Xb, Yb, Zb dans le systéme de coorgonnées du

ENT ou du
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Zb

Yb

- Parallel to Yg

Xg

IEC 570/%

<

Figure 5 — Rotati ="15°) of BEAM LIMITING DEVICE or DELINEATOR coordinate system Xb,
i NTRY coordinate system Xg, Yg, Zg, and resultant rotatipn of
RADIATION FIELD or DELINEATED RADIATION i i 2.4)
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SUPPORT

Distance
SOURCE DE
RAYONNEMENT
a4 SURFACE
RECEPTRICE DE
L'IMAGE (DSI)

1 CHAMP DE

SURFACE
RECEPTRICE DE
LIMAGE Xr-Yr

9,

<

NOTES

1 Rx:

|

Distance 7

SOURCE DE j

RAYONNEMENT
aaxe (1) (DSA)z

i

Fat tou

v—Z-— RAYO

|
!
{
i
1
!

:/V\/ DELINE
\

I
i

\ \
1

‘ B

T

rmant

.. Plateau de la table
TR e
\
K ~
(>

SUPPORT DU PATIENT

1217 © CEl:1996

NT

IEC 572/%

loi-Rae
1O TTX

Q Ao
oo

Ry = Déplacement de Ir parallélement & Yq. Ici Ry = +10 cm.
Rz = Déplacement de Ir parallélement a Zg (habituellement dénommé déplacement radial du RECEPTEUR D'IMAGE

RADIOLOGIQUE). Ici Rz = —40 cm.

2 Se reporter a la figure 8 pour les déplacements de Rx, Ry.

Figure 6 — Déplacement de I'origine Ir du systéme de coordonnées du RECEPTEUR D’'IMAGE

RADIOLOGIQUE (type amplificateur de brillance) dans

le systeme de

coordonnées du SUPPORT, de Rx = -8, Ry = +10, Rz = —40 (voir 2.6)
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RADIATION
SOURCE to
IMAGE
RECEPTION
AREA /
distance (SID) /

GANTRY

!
[
] I \ DELINEATED
RADIATION ll ] \{’7/ RADIATION FIELD
l SOURCE | | W/
axis (1) I | \
distance Iyt \
s i \
(SAD) / it \
I | 1 "\ _
— | ] 1o !
i \

——

IMAGE RECEPTION ~ ~== / n| X ‘\\
T N L ‘
| s S

AREA i )
1= £
PLANE Xr-Yr — ( \

NN
’ J ‘ PATIENT SUPPORT
2
N

< IEC 572/96

NOTES

1 Rx = Displacement of Ir paraliel to Xg. Rx shown = -8 cm.
Ry = Displacement of Ir parallel to Yg. Ry shown = +10 cm.
Rz = Displacement of Ir parallel to Zg (commonly called radial displacement of X-RAY IMAGE RECEPTOR)

Rz shown = —40 cm.

2 See figure 8 for displacement of Rx, Ry.
Figure 6 — Displacement of image intensifier type X-RAY IMAGE RECEPTOR

coordinate system origin, Ir, in GANTRY coordinate system,
by Rx = -8, Ry = +10, Rz = -40 (see 2.6)
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IEC 573/%

Figure 7 — Rotation (6w = 270°) et translation du systéme de coordonnées du FILTRE EN
coiN Xw, Yw, Zw dans le systeme de coordonnées du DISPOSITIF DE LIMITATION
DU FAISCEAU Xb, Yb, Zb, le systéme de coordonnées du DISPOSITIF DE LIMITATION
DU FAISCEAU ayant tourné d'un angle 6b = 345° (voir 2.5)
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IEC 573/9

<

Figure 7 - i 70°) and translation of WEDGE FILTER coordinate system Xw,
MITING



https://iecnorm.com/api/?name=59db88e9323c633a948f0d042838ab60

62— 1217 © CEI:1996

otation (6r = 90°) et déplacement du systeme de coordonnées X
systénie du RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE de type CASSETTE RADI

~ P -

s 3

r, Yr, Zr du

DGRAPHIQUE
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Yii

<

Figure 8 -

Front edge

S

Rotation

(see 2.6)

~

IEC 574196

= 90°) and displacement of RADIOGRAPHIC CASSETTE type X-RAY

’

IMAGE

(g, Zg
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9,

IEC 573M6

Figure9 ~ Rotation\(6s="345°) du systéme de coordonnées Xs, Ys, Zs du [SUPPORT DU
< A T dans le systéme de coordonnées fixe Xf, Yf, Zf (voir 2.7)
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B

Figure 9 — f PATIENT SUPPORT coordinate system Xs, Ys, Zs in|fixed

<
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Ys

Plan Xf, Yf
~\ du systéme fixe

Axe de rotation excentrique

NoTE —| Xe est paralléle
e = 345¢
Figure 10 -

=360R - 6s

e systéme de coordonnées du SUPPORT DU PATIENT

IEC 376/96

parce que 6e = 360° — 0s

systéme de coordonnées excentrique du [plateau de
qui est lui-
d'un angle de 0s dans le systéme fixe de réfénence, avec

(voir 2.8 et 2.9).



https://iecnorm.com/api/?name=59db88e9323c633a948f0d042838ab60

1217 © IEC:1996

- 67 —

Ys

. Fixed system
*«\ plane X{, Yf

Ecdentric axis of rotation

NOTE — Xe is [parallel to Xf and
0s =1
fe =

Figure 10 -

<

IEC 57696

PPORT
inate
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Z
el Le ? zt

! Ye o | i

e $—— X8 0
X Tz=-20cm Yt

{ L ]

|
|

Point spécifié
du plateau de
la table

Décalage de I'axe
excentrique

4 6s = 330°
Be = 360° - Os = 30°

IEC 578/96

Figure 11c — Rotation du systéeme de
coordonnées du plateau de I table de
6e = 30° dans le systéeme de [coordon-
nées excentrique. Le SUPPORT DU
PATIENT est tourné de 6s = 330° dans le

‘ Nee Xe, Tx = 0,

coordonnées fixe Xf, Yf, Zf (voir 2.8 et Ty = Le (voir 2.8 et 2.9)
2.9).
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Ze ? Le ? zf
! Ye o | - Yt
e +— X 0 L
| . Tz=-20cm Yt
[ 1 T R |
; |
: Os =0°
I Ge=0°
1
|
|
g o I B — il
L
Figure [I1a — Table top displaced below ISOCENTRE by Tz = -20 ¢ > d 3

Table top

Yt eccentric rotated

Specified point
on table top

axis offset

/ T bs = 330°
fe = 360° - Bs = 30°

IEC 578/96

Figure 11c - Table top coordinate
system rotation (6e = 30°) about table
coordinate top eccentric system. PATIENT SUPPORT
(6s = 330°) rotation (6s = 330°) in fixed coordinate
system Tx =0, Ty = Le (see 2.8 and R.9)

Figure 111
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UMITATION DU FAISCEAU: 30°
IEC S79M6

le DISPOSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU, infex fixé au
SUPPORT) et échelle fixée au systéeme descendant
ATION DU FAISCEAU), représenté vu de I''SOCENTRE (voir
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Figure 12a

N = g
. BEAM LM EEVICE angle: 30°
IEC 57986

\ITING. DEVICE scale, pointer on mother system (GANTRY),

NG

(BEAM LIMITING DEVICE), viewed from ISOCENTRE (see
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\ IEC 58096

OSITIF DE LIMITATION DU FAISCEAU, index fixé au
DE LIMITATION DU FAISCEAU) et érhelle fixée
ant.(SUBPORT), représenté vu de I''SOCENTRE (voir 2.1.6.2

Figur
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Figure 12b (BEAM

ENTRE
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a) Echelle mécanique

X1

X2
Tttt T T T T T T T T T T
O <EM AN~ O — M <t WO W
L + + + + + +

b) Echelles numériques
N

< [+04,7 K
< |=04,7.

'C 581,

article 3)
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a) Mechanical scale

X1 X2

f T T

RN L L L B
— N M <O
+ 4+ 4+ + + +

b) Digital scales

N

< | +04,7
« [=04,7

Figure 12¢ - Exa
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TETE RADIOGENE

® /T
@ LW
({!H 1 >|<Io @
N — [ L P J SUPPORT _0
i

- FY

|
Y1 @ Y2
/ Support excentrique

o) 4

’ T LSIAS S S e
Plan YZ | \\\\_
Fat t (i)
- Plan IEC 582/96

ﬁ_.___._

NOTES

1 |L’article 4 donne la inati : s et dimensions indiqués sur ces figures par des
numeéros.

2 |es fleches de fp ations dans le sens horaire en regardant fage au SUPPORT

pour les axes R , depuis la droite du SUPPORT pour les axes 3 et|7, vers le haut
deppis I'lso 3 4, vers-leNhautdepiis I"SOCENTRE pour I'axe 5 et vers le haut depuis le plateau de
la table pour 26

des axes
le 4)
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RADIATION HEAD @
AN R — ®
2 m
95 3f H- 4 -Fo ¢
@\71:,\\/ f s
LAEIR 1’ ] \‘
o [ ® =
1 [ L
I /I ! ‘\ ’, : Y‘
X A
@Q@ IS 0] o NS
1 1 1
) 3 x lo / ,_’__II-X‘__‘_nl (i0)
Py — L . ‘ l GANTRY N IT T 1 S B
@ 2
/ Eccentric support
0
| 1
pa [
Plane YZ | \
z ——1 Plane XZ 1EC 55296
NOTES
1 The axes, dlirections and dime tbers on these figures are listed in clause 4.
2 The elliptical arrows show 3 GANTRY for axes 1 and 8, away from GANTRY for
axis 2, from right side of GANTR ISOCENTRE for axis 4, up from ISOCENTRE for axjs 5, up
from table top for axis
Figure 13a - aptéd from IEC 601-2-1) with identification
tions 9 to 13, and dimensions 14 and 15
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...... C SUUSUROE A USO8 o OO g
@ le ]
......................... :
\\@
: Fat tournant
Vue de dessus '
Xg
iZ9
: 0 _
TETE
RADIOGENE
Yr SUPPORT toumant SUPPORT
- - AN
~ X [Bat r
r
Y]
PORTE CASSETTE Bati
RADIOGRAPHIQUE
Vue de dessus
IZI' tttT o
D@
— : il
UPPO N I (7
DYPA > i
RECEPTEUR [)'IMAGE {RECEPTEUR D'IMAGE
RADIOLOGIQUE e {RADIOLOGIQUE L
Vue vers le SUPFORT ) = . : Yz /22
Vue de coté
IEC 58396

QUE et/ou du RECEPTEUR D'IMAGE RADIOLOGIQUE:

s.dimensions 14; 15 (voir article 4)

TELERADIO-

tification des axes 1; 4 a 6; 19, des directipns 9 a 12;
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____________ @
ol Ll v B g
@ le : : ]
............... . ;
\@
: Turntable
Top View i
Xg
129
:_\(D i
* RADIATION )N
\ ﬂ B Rotary GANTRY H GANTRY
. X 5 Stand 1
r -
N1 -m
RADIOGRAPHIC IREY Stand
CASSETTE FX@{:. : @
HOLDER Foild
i et Xg | sSSP e e e -t
As Top view
b
. o
-
X-RAY IMAGE
X-RAY IMAGE RECEPTOR RECEPTOR
View toward the GANTRY 777 . (—
: 7 7
Side view
IEC 583/96

NOTE — Cassette holder mptions:
Di

Fection (17).: mation
Direction (8 9
Axis (19) oation.

Figure 13b -

IMULATOR or TELERADIOTHERAPY EQUIPMENT, wit
; 4 to 6; 19, of directions 9 to 12; 16 to 18 an

d of
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FY ® CHAMP DE RAYONNEMENT de TELERADIOTHERAPIE
- ou CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE d’un
SIMULATEUR DE RADIOTHERAPIE

S I CHAMP DE RAYONNEMENT du
r SIMULATEUR DE RADIOTHERAPIE
|
Y
| X1 |
l @ !
L [ \\ i | — V5 % AN
e \|J @ |
1 |
| Ol | |
| ! -
Y DU |
V Xb IEC 584/96

EMEN 'un CHAMP DE RAYONNEMENT de
RAYONNEMENT DELINEE d’un [SIMULATEUR
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FY @ TELERADIOTHERAPY RADIATION
FIELD or RADIOTHERAPY SIMULATOR
DELINEATED RADIATION FIELD

RADIOTHERAPY SIMULATOR

I / RADIATION FIELD

IEC 584/9%4

Figure 13c ERAPY RADIATION FIELD oOr |RADIO-
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IEC 585/96
< 0g = 15°
6b = 330°
ow=0° .
0s =0Q°
0e =0°

X=0, Iy=+10, TZ=-15
FX =10,0, FY = 20,0

Figure 14a — Exemple d'un APPAREIL de TELERADIOTHERAPIE ISOCENTRIQUE (voir 6.1 et 6.3)
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— L +$ WEDGE FJ(TER 6w = 0°
g z
i

e = 0°

< Tx=0,Ty=+10,Tz=-15
FX=10,0, FY = 20,0

FigurT 14a —~Example of ISOCENTRIC TELERADIOTHERAPY EQUIPMENT (see 6.1 and 5.3|)
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/

v

IEC 584/%6

<

NOTES{

1 Xr ¢stparalléle a Xg;
Yr est'paralléle &Yg;

vue-en pclepcut;vc.

2 Tous les angles sont a zéro.

3 Tz est négatif.

Figure 14b — Exemple de SIMULATEUR DE RADIOTHERAPIE ISOCENTRIQUE (voir 6.1)
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=
%
{

Xr

A

Os

[

<

IEC 586/9%

NOTES

1 Xris parall¢l to Xgi
Yr is paralleiMo Y g but invperspective view.

2 All angles zero.

3 Tz is negative.

Figure 14b — Example of ISOCENTRIC RADIOTHERAPY SIMULATOR equipment (see 6.1)
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SUPPORT

6b = 30°

Figure 15a — CHAMP DE RAYONNE
rectangulaire et s
dessous de I''SOCENT
6.2)

ICE NORMALE DE [TRAITEMENT,
0°, vu d'un point situé en
4 SOURCE DE RAYONNEMENT (voir

9,

Plateau de
/l/ la table

AN

-

|

IEC 588/96

Figure 15b — Méme CHAMP DE RAYONNEMENT (FX x FY) a la DISTANCE NORMALE DE

TRAITEMENT, rectangulaire et symétrique, tourné de 6b = 30°, vu depuis la
SOURCE DE RAYONNEMENT (voir 6.2)
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‘ GANTRY

Figure 15a +- Rotated (6b = 30°) symmetrical re
NORMAL TREATMENT DISTANCE,~viewedk\ |
SOURCE (see 6.2)

RN

(X0

Figure 15b — Same rotated (6b = 30°) symmetrical rectangular RADIATION FIELD (FX x FY) at
NORMAL TREATMENT DISTANCE, viewed from RADIATION SOURCE (see 6.2)

Y) at
IATION

Table top
) ,/l/

IEC 588/96
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CHAMP DE RAYONNEMENT du

\ f/l/ SIMUMTEUNDIOTHERAPIE
A\

IEC 358996

AP DE RAYONNEMENT DELINEE rectgngulaire et
SURCE DE RAYONNEMENT (voir 6.4)
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Xb

g 4

RADIOTHERAPY SIMULATOR

-
\ /V RADIATION FIELD
AY
\

== % N

View from RADIAT] OURCE
Zg, Zb out of pa

IEC 5897

X

Figure 16a + Rectangular g
viewed from R4

9,

LD or DELINEATED RADIATION| FIELD,
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CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE rectangulaire et
u depuis la SOURCE DE RAYONNEMENT (voif 6.4)

Figur



https://iecnorm.com/api/?name=59db88e9323c633a948f0d042838ab60

1217 © IEC:1996 -91-

mYb
o] } FX ———
i
|
|
I +10
|
v 41\
X1 X2
: N\
b +5 FY
|
|
{ Y1
B I i T Xb
115 ~10 -5 0, +5
I
|
|
]
i

IEC 590/96

BEAM LI
FX =20
FY =10

" Yb RADIATION FIELD Or DELINEATED RAINATION
CE (see 6.4)

Figure 16b
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~=— FX —B
AYb
|
|
:—+1O
Aﬂh\ Y2 :
|
1
~ +5
|
X1 }
[
}
FY B I T T
-15 -10
W Y1

1IEC 591/%

ou CHAMP DE RAYONNEMENT DELINEE rectgngulaire et

Figur ED
b, vu depuis la SOURCE DE RAYONNEMENT (voif 6.4)
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<= FX —E&=

va
|
|
- +10

Y2 ;
|
i
~ +5
I

X1 X2 f N
0 Xb
!
FY 0 T T B I r————— TKTT
—15 —-10 45 Oi +5 +10 15

i
i
= =5
I
I

Y1 {
L —10
I
|
ki

IEC 591/96

Figure 16¢c DELINEATED RADIATION
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==— FX —E=

foir 6.4)
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<
o

~<=— FX —E

+
o

R it Rl

+5
—t-———=- Pm———— T _____
-10 -5 OI
]
|
}— -5
I
i
i
|
= =10

Figure 16d Rec@
RADIATI
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IEC 593196

AYONNEMENT rectangulaire et symétrique, tourné d'un angle
epuis la SOURCE DE RAYONNEMENT (voir 6.4)
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ING DEVICE angle 6b = 30°

Figure 16e ical RADIATION FIELD, rotated by 6b = 30°, vjewed

» 6.4)
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Position angulaire du

DURAISCEAU 6b = 30°

ourné d'un
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Figure 16f <

FX

DE ang

IEC 594/96

6b = 30°

= 30°,
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<

Figure 16

- 100 - 1217
FX /g\ /‘\
va Y2 FY R 4
~
N Y9 X2 \< N\
\

X\O \\ % !
\‘é/ﬁ,
\ I
\ |
YO
X2 \\ {
N
\
_____ -

-

IEC 595/

ition angulaire du
ISPOSITIF DE LIMITATION
DU FAISCEAU 6b = 30°
FX=10
X1 =45
X2 = +15
FY =20

CHANMP DE RAYONNEMENT rectangulaire et asymétrique selon Xb, 1
6b = 30°, vu depuis la SOURCE DE RAYONNEMENT (voir 6.4)

© CEI:1996

ourné d'un
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IEC 59596
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Figute 16 P DE RAYONNEMENT rectangulaire et asymétrique selon Xh et Yb, et
ournéd‘un angle 6b = 30°, vu depuis la SOURCE DE RAYONNEMENT (voir 6.4)
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IEC 596/96

ING DEVICE angle 6b = 30°

ectangular and asymmetrical in Xb and Yb RADIATION FIELD, rotated by

Figure 16?(
ob =30%, wiewed from RADIATION SOURCE (see 6.4)
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-15,0 —

Elément Dimengion FX\ \ Bord X1 Borfl X2
08 060 +02,0 +0B,0
07 /08, o\ \ N 00,0 +0B,0
06 ( 10,5 W — I\ —-05,5 +0B,0
05 N © 10,0 —10,0 00,0
04 | \ 13,0 —-15,0 —0R,0
03 N N 05,0 N —08,0 —-0B,0
02X > < < 12,0, -07,0 +0B,0
01 06,0 +01,0 +0f,0

YONNEMENT irrégulier multi-éléments (multilames) d'un seul
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- N\

o

©

|
Element N Edge X2
0B / +08,0
o7 N\ , +08,0
3 N\ , +05,0
3 | , 00,0
o4 N , -02,0
oB <X < < 05,0\ —-08,0 -03,0
op 12,0 N -07,0 +05,0
oft RS 06,0\ +01,0 +07,0

Figure 16i + Ifreg Itirelement (multileaf) contiguous RADIATION FIELD, viewed from
ADIATIO CE, wWith element motion in Xb direction (see 6.4)

<
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Elément Dimenstan FX\ Bor{ X2
08 13,0 \ +10,0
07 13/0 X +10,0
04 1000 (N > —15,0 -05,0
03 10,0 \ N ~15,0 -05,0
02 NN —-15,0 -05,0

Figur

égulier multi-éléments (multilameg) en deux

URCE DE RAYONNEMENT avec déplacement des

irection Xb (voir 6.4)
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AYb

NN

////;,@

Elethent Size FX [ EdgeX1 Edge X2
08 13,0 \ 03,0 +10,0
o7 13.0— \ N\ -03,0 +10,0
oM N 10,0 )\ 4150 —-05,0
o3 AN\ 18,0 )Y -15,0 —05,0
o | . \.10,0 { \_ ~__ 150 —05,0

Figure 16j +

from
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+15,0 — N

+10,0 —— ig

+08,0 — !

+07,0 — R\ | : |

+05,5 — | ] }

+O0S5,0 —— ’ 1

+02,0 ——

00,0 \\\ _—
-01,0
»—02,0 — [
|

—05.0

o — AW

-08,0 —

Elément 01 O A
IEC 599196
Elément Dimension FY\ .\ \ Bord Y1 Borfl Y2
08 [ 06)Q N —08,0 -0R,0
07 N N 08,0 ) —08,0 0p,0
06 | 10,5 ~05,0 06,5
05 § 10,0 00,0 +10,0
04 N\ NG +02,0 +15,0
03 N~ \N\05,0 +03,0 +0B,0
02 N0/ —05,0 +0f7,0
01 '\ 06,0 —-07,0 —0f1,0
Figure 16k - C ONNEMENT irrégulier multi-éléments (multilames) d'un seul
{ u depuis la SOURCE DE RAYONNEMENT, avec déplacement des
elon la direction Yb (voir 6.4)
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+15,0 —
+10,0 — :ig
+08,0 —
+07,0 — N
+05,5
+US5,U ——
+02,0 —
-01,0
-02,0 — |
!
-05,0 —
—-07.,0 —\®
-08,0 —
Row 01 02
IEC 599/96
Element SizeFX |\ ( Edge X1 Edge X2
o N\ _060— \ N\ N\-08,0 —02,0
o7 S \0g.0 S\ £08,0 00,0
13 N 19,5 )" -05,0 05,5
3 | 10,0 L\ ~__ 00,0 +10,0
o 13,0 +02,0 +15,0
oB L 2 /058, +03,0 +08,0
op N2:0 —-05,0 +07,0
oft 080 ~A \ -07,0 —01,0
Figure 16k altielement (multileaf) contiguous RADIATION FIELD, viewed from
ith element motion in Yb direction (see 6.4)
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Annexe A
(informative)

Exemples de transformations de coordonnées
entre les systémes de coordonnées individuels

A.1 Définitions

Dans cette annexe les symboles et définitions suivants sont utilisés:

1217 © CEI:1996

- AN
A est le vecteur de Torigine du systéeme "a" exppié on systéme
ascendant;

Vab

M,y ‘ s o1& 8" au sygteme "b";

Myl = My, tation, cette
bnnes de la

A2 versement

Soit Vole vecteur d'un pei

Si les|coordonnées|de descendant

a effectué un i \70 dans le

systéme des i

La trd t peut étre

effecfyié

Vo =Mgnm '(de "'Vd)

Les éléments de M4 et de My, dépendent de I'axe de rotation du systeme de coordonnées

autour duquel s'est effectuée la rotation. Le tableau A.1 donne ces matrices.
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Annex A
(informative)

Examples of coordinate transformations
between individual coordinate systems

A.1 Designations

In this annex the following designations are used:

- /AN
Va is the vector of the origin of the "a” system expressed In
system;
Vab is a vector in the “a”-system expressed in terms of the
My, is the transformation matrix corresponding to th

My~ =My, is the inverse matrix of M,,; as M, is a

A.2 Transformation from mother into d3

Let \70 be a|vector to some point in the mother system

da gte%m

then the goordinates of \70 in t

If the coord|nates of the origj

been rotated relative to the
are:

The back transformatio
the equation:

<

Vo =Mgrn - (Ving + V)

he “a

Hx can

e V4 and the daughter system has

he daughter gystem

e er system into the mother system can be done| using

The content of Mg My, depend on the coordinate system axis around which the thation
has been ef : i ' T At
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