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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

CAMERAS VIDEO (PAL/SECAM/NTSC) —
METHODES DE MESURE —
Partie 3: Caméscopes hors de la radiodiffusion

AVANT-PROPOS

1) La CHI (Commission Electrotechnique Internationale) est une organisation mondiale de normalisation gomposée
de I'epsemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de la CEIl). La CEIl a pouf objet de
favoriger la coopération internationale pour toutes les questions de normalisation dahs les donpaines de
I'électficité et de I'électronique. A cet effet, la CEIl, entre autres activités, publie des Normes interrjationales.
Leur dlaboration est confiée a des comités d'études, aux travaux desquels tout Comité national intérepsé par le
sujet fraité peut participer. Les organisations internationales, gouvernementales et ‘non gouvernemeptales, en
liaisor) avec la CEIl, participent également aux travaux. La CEI collabore~étroitement avec I'Organisation
Internptionale de Normalisation (ISO), selon des conditions fixées par accord entre les deux organisatipns.

2) Les dgcisions ou accords officiels de la CEIl concernant les questions techhiques représentent, dans |a mesure
du popsible un accord international sur les sujets étudiés, étant donnéyque les Comités nationaux intéressés
sont représentés dans chaque comité d’études.

3) Les dpcuments produits se présentent sous la forme de recemumandations internationales. Ils sont publiés
comm normes, rapports techniques ou guides et agréés commetels par les Comités nationaux.

4) Dans |e but d'encourager l'unification internationale, les Comités nationaux de la CEl s'engagent a appliquer de
facon |transparente, dans toute la mesure possible, les.Normes internationales de la CEIl dans leufs normes
nationfales et régionales. Toute divergence entre lasnofme de la CEl et la norme nationale ou|régionale
corregpondante doit étre indiquée en termes clairs dans cette derniére.

5) La CHI n’a fixé aucune procédure concernant le miarquage comme indication d’approbation et sa resgonsabilité
n'est pas engagée quand un matériel est déclaré.conforme a I'une de ses normes.

6) L’attemtion est attirée sur le fait que certaifs des éléments de la présente Norme internationale peyvent faire
I'objetl de droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. La CEl ne saurait étre tgnue pour
responsable de ne pas avoir identifié, de t€ls droits de propriété et de ne pas avoir signalé leur existenge.

La Norme internationale CEl 61146-3 a été établie par le sous-comité 100B: Enregisfrement,
du comifé d’'études 100 de_la.CEIl: Systémes et appareils audio, vidéo et multimédia.

Le textel de cette norme est issu des documents suivants:

FDIS Rapport de vote

100B/52/FDIS 100B/92/RVD

Le rappOrt devoteindique dans te tabteau ci-dessus donme toute mformation sur fevote ayant
abouti a I'approbation de cette norme.

La CEIl 61146 comprend les parties suivantes, présentées sous le titre général Caméras vidéo
(PAL/SECAM/NTSC) — Méthodes de mesure

Partie 1: Caméras monocapteurs hors de la radiodiffusion

Partie 2: Caméras professionnelles a deux et trois capteurs

Partie 3: Caméscopes hors de la radiodiffusion

Partie 4: Fonctions automatiques des caméras et des caméras enregistreuses vidéo couleur

L'annexe A est donnée uniquement a titre d’'information.


https://iecnorm.com/api/?name=5beb11dda7608afcfd29e4a797ac1393

61146-3 © IEC:1997 -7-

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

VIDEO CAMERAS (PAL/SECAM/NTSC) —
METHODS OF MEASUREMENT -

Part 3: Non-broadcast camera-recorders

FOREWORD

1) The IEC (International Electrotechnical Commission) is a worldwide organization for standardization domprising
all nagional electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of the JEC is td promote
interngtional co-operation on all questions concerning standardization in the electricalyafid electronic|fields. To
this epd and in addition to other activities, the IEC publishes International Standards. Their preparation is
entrudted to technical committees; any IEC National Committee interested in Ithe" subject dealt |with may
participate in this preparatory work. International, governmental and non-governmental organizatiofs liaising
with the IEC also participate in this preparation. The IEC collaborates closely with the International Organization
for Sfandardization (ISO) in accordance with conditions determined{ by~ agreement between| the two
organfzations.

2) The fprmal decisions or agreements of the IEC on technical matters express, as nearly as pogsible, an
interngtional consensus of opinion on the relevant subjects since gach technical committee has reprg¢sentation
from gll interested National Committees.

3) The dpcuments produced have the form of recommendations fortinternational use and are published if the form
of stapdards, technical reports or guides and they are accepted by the National Committees in that serse.

4) In order to promote international unification, IEC National' Committees undertake to apply IEC International

Standprds transparently to the maximum extent possible in their national and regional standards. Any
nce between the |IEC Standard and the corresponding national or regional standard shall pe clearly
indicafed in the latter.

5) The IEC provides no marking procedure to indicate its approval and cannot be rendered responsible for any
equipfnent declared to be in conformity withsone of its standards.

6) Attentjon is drawn to the possibility that.some of the elements of this International Standard may be the subject
of patent rights. The IEC shall not be-held responsible for identifying any or all such patent rights.

Internat|onal Standard IEC 61146-3 has been prepared by subcommittee 100B: Recofding, of
IEC teclnical committee 100:Audio, video and multimedia systems and equipment.

The tex{ of this standard js based on the following documents:

FDIS Report on voting

100B/52/FDIS 100B/92/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on
voting indicated in the above table.

IEC 61146 consists of the following parts, under the general title Video cameras (PAL/SECAM/
NTSC) — Methods of measurement

Part 1: Non-broadcast single-sensor cameras

Part 2: Two and three sensor professional cameras

Part 3: Non-broadcast camera-recorders

Part 4: Automatic functions of video cameras and camera recorders

Annex A is for information only.
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INTRODUCTION

Un caméscope est un ensemble composé de plusieurs dispositifs, notamment une

caméra

vidéo, un magnétoscope, un microphone, un viseur électronique ou reflex a travers I'objectif

(TTL). Les mesures appropriées seront adaptées aux cas suivants.

a) La partie caméra est uniquement utilisée comme une caméra vidéo en mode contrdle.

Les méthodes de mesure seront conformes a la CEl 61146-1.

b) Le caméscope est capable de lire et de fournir également une sortie audio vidéo pour

une caMmAra ActinAn dAhvin minranhanna nAarnvant Atra A'Alactraniciin A Alactranicniia

samera-Squipée—dun—ricrophone—pouvani-Sire—d-électronique—a-Glectronigue
au trpvers du magnétoscope, mais sans enregistrer la bande. Des entrées audig
peuvent ou non étre disponibles. Les méthodes de mesure de toutes les caracteristi

I'unite compléete seront conformes a la présente norme.

c) Le caméscope n'a pas la possibilité de lecture. La bande contenant(es signaux
sera|lue avec un systéme de bonne qualité et calibré. Les mesures'Seront faite
signdl lu conformément a la présente norme.

E a E),
et vidéo
ques de

d'essai
5 sur le
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INTRODUCTION

A camera-recorder is a combination of several devices, such as a video camera, video
recorder, microphone and an electronic or through-the-lens (TTL) viewfinder. The appropriate
measurements should be adopted for the following cases:

a) The camera section only is used as a video camera in the monitoring mode. The
methods of measurement should be in accordance with IEC 61146-1.

b) The camera-recorder has both a playback capability and an audio-video micro-
phone/camera output, which may be electronics-to-electronics (E to E), passing thrqugh the
recofder, but not recorded on the tape. Audio and video inputs may, or may |not, be
provided. The methods of measurement of all characteristics of the complete,unit should be
in acpordance with this standard.

c) The camera-recorder has no playback facility. The tape containing, the test signals is
playgd back on a high quality calibrated player. Measurements are, made on the playback
signgl in accordance with this standard.
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CAMERAS VIDEO (PAL/SECAM/NTSC) —
METHODES DE MESURE —

Partie 3: Caméscopes hors de la radiodiffusion
1 Généralités

1.1 Domaine d'application

Les méthodes de mesure décrites dans cette la présente partie de la CEI 61146 concernent
I'évaluation des performances des caméscopes couleur hors de la radiodiffusion (NTSC/PAL/SECAM).
Les méthodes de mesure seront appliquées selon qu'il s'agit d'un caméscope a tube ou a semi-
conductgur. Dans le cas d'un caméscope sans possibilité de lecture, les informations concgrnant la
partie rejative au magnétoscope utilisé pour les mesures seront précisées. Dans la présentg¢ norme,
les caragtéristiques s'appliquent au caméscope considéré comme un ensemble complet.

Cette nprme définit les mires d'essai et les conditions de mesure de fagon’/a pernettre la
comparaison des résultats. La norme ne spécifie pas les valeurs limites des djfférents
parameétres pour des performances acceptables, car ce n'est pas 'objet\de cette norme. Les
méthod¢s de mesure sont concues de facon a permettre I'évaluatiop, des performances des
caméscppes en utilisant d'une part I'objectif comme entrée et d'autre part n'importg quelle
sortie d|sponible sur l'appareil (par exemple la sortie des signaux,Tuminance et chrominance
séparés|ou la sortie du signal composite).

1.2 Références normatives

Les doduments normatifs suivants contiennent des dispositions qui, par suite de la r¢férence
qui y edgt faite, constituent des dispositions valables-pour la présente partie de la CE| 61146.
Au monient de la publication, les éditions indiquéés étaient en vigueur. Tout document hormatif
est sujgt a révision et les parties prenantes “aux accords fondés sur la présente plartie de
la CEIl 61146 sont invitées a rechercher la passibilité d'appliquer les éditions les plus fécentes
des doguments normatifs indiqués ci-aprés? Les membres de la CEIl et de I'|SO possgdent le
registre|des Normes internationales en vigueur.

CEIl 60068-1: 1988, Essais d'envirgAnement — Premiere partie: Généralités et guide

CEI 60107-1: 1977, Méthodes recommandées pour les mesures sur les récepteurs de
télévisigqn — Premiére partie: Considérations générales — Mesures électriques autres qye celles
a fréquances acoustiques

CEIl 602p8-1: 1985, Equipements pour systémes électroacoustiques — Premiére partie: Géngralités
CEI 60268-4: 1972, Equipements pour systemes électroacoustiques — Quatrieme partie: Micrdphones

CEIl 60268-8: 1973, Equipements pour systémes électroacoustiques — Huitieme| partie:
Disposilifs descemmande automatique de gain

CEIl 603862 1972, Méthode de mesure des fluctuations de vitesse des appareils deftinés a
/'enregi trement et a la lecture du -son

CEI 60735: 1991, Méthodes de mesure des propriétés des bandes magnétiques pour magnétoscopes
CEI 60756: 1991 Magnétoscope utilisés hors radiodiffusion — Stabilité de base de temps

CEIl 61041-1: 1990, Magnétoscopes hors radiodiffusion — Méthodes de mesure — Partie 1:
Généralités, caractéristiques vidéo (NTSC/PAL) et audio (enregistrement longitudinal)

CEIl 61041-2; 1994, Magnétoscopes hors radiodiffusion — Méthodes de mesure — Partie 2:
Caractéristiques vidéo chrominance SECAM

CEl 61041-3; 1993, Magnétoscopes hors radiodiffusion — Méthodes de mesure — Partie 3:
Caractéristiques audio pour I'enregistrement MF

CEIl 61146-1: 1994, Caméras vidéo (PAL/SECAM/NTSC) Méthodes de mesure — Partie 1:
Caméras monocapteurs hors de la radiodiffusion


https://iecnorm.com/api/?name=5beb11dda7608afcfd29e4a797ac1393

61146-3 © IEC:1997 -11-

VIDEO CAMERAS (PAL/SECAM/NTSC) —
METHODS OF MEASUREMENT -

Part 3: Non-broadcast camera-recorders

1 General

1.1 Scope

The measuring methods described in this part of IEC 61146 concern the assessment of the
performance of non-broadcast camera-recorders (NTSC/PAL/SECAM). The appropriate
measurements are to be applied according to whether the camera-recorder has a tube or semi-
conduc{{)r camera. In the case of a camera-recorder without playback capability, the details of

the sefarate player used for the measurements shall be stated. In this standard, the

charactgristics apply to the camera-recorder as a complete entity.

This stpndard defines test patterns and measurement conditions so‘@s to engble the
comparison of the results of measurements. The standard does not specify limiting vglues for
the varipus quantities for acceptable performances, since that is not the“object of this sfandard.
The m:}hods of measurement are designed to enable the assessment of the perfornfance of
the camlera-recorder by using the lens for input and any available, eutput from the devjce (e.qg.
separat¢ luminance and chrominance signals or composite signakoeutput).

1.2 Nofmative references

The follpwing normative documents contain provisions*which, through reference in this text,
constitufe provisions of this part of IEC 61146. At thejtime of publication, the editions indicated
were valid. All normative documents are subject to revision, and parties to agreements based
on this jpart of IEC 61146 are encouraged to.fqvestigate the possibility of applying the most
recent gdition of the normative documents indicated below. Members of IEC and ISO Inaintain
registers of currently valid International Stafdards.

IEC 60068-1: 1988, Environmental testing — Part 1: General and guidance

IEC 60107-1: 1977, Recommended methods of measurement on receivers for televisioh broad-
cast transmissions — Part 1: General considerations — Electrical measurements other than
those af audio-frequencies

IEC 60268-1: 1985, Sound\system equipment — Part 1: General
IEC 60268-4: 1972, Sound system equipment — Part 4: Microphones
IEC 60268-8: 1973;,"Sound system equipment — Part 8: Automatic gain control devices

IEC 60386: 1972, Method of measurement of speed fluctuations in sound recording and
reprodugingequipment

IEC 60756: 1991, Non-broadcast video tape recorders — Time base stability

IEC 61041-1: 1990, Non-broadcast video tape recorders — Methods of measurement — Part 1:
General video (NTSC/PAL) and audio (longitudinal) characteristics

IEC 61041-2: 1994, Non-broadcast video tape recorders — Methods of measurement — Part 2:
Video characteristics chrominance SECAM

IEC 61041-3: 1993, Non-broadcast video tape recorders — Methods of measurement — Part 3:
Audio characteristics for FM recording

IEC 61146-1:1994, Video cameras (PAL/SECAM/NTSC) — Methods of measurement — Part 1:
Non-broadcast single-sensor cameras
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1.3 Conditions

1.3.1 Conditions d'environnement

Toutes les mesures doivent étre faites dans les conditions d'environnement spécifiées par le
constructeur. La température ambiante et I'humidité relative pendant les essais doivent étre
consignées avec le rapport de mesures. D'autres informations relatives a l'environnement
d'essai peuvent étre inclues si elles sont utiles. La température ambiante recommandée est de
20 °C % 2 °C conformément a la CEI 60068-1. Un temps de préchauffage adéquat doit étre autorisé.

1.3.2 Conditions de mesure

Sauf indication contraire, les mesures doivent étre réalisées de la fagon suivante:

Les medures des performances de I'ensemble complet doivent étre effectuées sur le signal gn sortie
lecture de la partie magnétoscope immédiatement aprés enregistrement fait sur cette mMéme unité si
cela est|possible. Si une sortie caméra est disponible, il convient que la caméra soitréglée|pour les
conditions optimales avant d'effectuer I'enregistrement d'essai. S'il n'y a pas @e- sortie| caméra
disponible, il peut étre nécessaire de faire une série d'enregistrements pour différents réglages de la
caméra afin d'établir les réglages optimaux de la caméra avant de réaliser les enregistrementd d'essai.

On suppose que les mesures de performances de la partie caméra seulefment ne sont pas gffectées
par la ppartie magnétoscope. Ces mesures doivent étre faites sur le signal de sortie de lg caméra
uniquement. S'il n'y a pas de sortie caméra disponible, les mesureS/doivent étre effectuégs sur le
signal de lecture de la bande vidéo sur laquelle les performances déeda‘caméra ont été enregigtrées.

Les megures mentionnées ci-dessus doivent étre effectuées lorsque la caméra vise yne mire
d'essai,|celle-ci dépendant du paramétre mesuré. Chague. mire d'essai doit étre spécifige, ainsi
que les ¢onditions d'éclairage (intensité de I'éclairage et température de couleur proximale, ptc.).

Des méthodes de mesure automatique sont en cours-de développement et d'étude.

1.3.3 donditions de prise de vue
Sauf spgcification contraire, les conditions\doivent étre les suivantes:

L'éclairgment du sujet doit étre de 2 000 Ix £ 5 %, lorsque la mire d'essai est du type ré¢flexion.
Dans le cas d'une mire d'essai du type-par transparence, la luminance doit étre de 636 cd/m2 =5 %
au nivegu créte du blanc. Le défaut'de non-uniformité de I'éclairement doit étre inférieur a 5 %.
La température de couleur proximale de la source d'éclairage doit étre de 3 100 K + 100 K. La
balance| des blancs de l'unité soumise a l'essai doit étre réglée manuellement ou automati-
quementt & 3 100 K + 100 K: La mire d'essai doit étre visée par la caméra de telle facon que la
surface|de mesure délimitée par les fleches coincide exactement avec les bords de| I'image
affichée| sur I'écrandu moniteur TV en balayage réduit.

La com
étre rég

ande deymise au point de I'objectif doit é&tre en mode automatique ou manugl et doit
[é pourobtenir le point optimal. La commande du diaphragme doit étre en mode
ique.ou manuel. Pour obtenir le niveau d'exposition désiré, on peut placer sul la mire
eit.un papier blanc éclairé soit un papier noir, ou encore ajuster la focale de ljobjectif,

& ¢ s bords

La commande de gain, s'il y en a une, doit étre sur la position «0 dB». Le filtre optique, s'il y en
a un, doit étre sur la position «sans».

1.3.4 Conditions de référence

Pour mesurer les performances de la caméra, le niveau de référence du signal de luminance
en sortie est fixé a 700 mV créte a créte pour les systemes PAL et SECAM et a 714 mV créte a
créte pour les systéemes NTSC (depuis le niveau de suppression jusqu'au niveau créte du
blanc). En mode lecture, chaque caméscope a son propre niveau de sortie, aussi les niveaux
de sortie audio et vidéo spécifiés pour le matériel en essai sont utilisés comme niveaux de
référence. Une mire d'essai d'échelle de gris et un signal audio spécifié doivent étre utilisés
pour obtenir un niveau de référence adapté.
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1.3 Conditions

1.3.1 Environmental conditions

All measurements shall be carried out within the environmental conditions specified by the
manufacturer. The ambient temperature and relative humidity during testing shall be noted with
the test results. Other details of the test environment may be included if relevant. The
recommended ambient temperature is 20 °C + 2 °C according to IEC 60068-1. An adequate
warm-up time shall be allowed.

1.3.2 Performance of measurement

Unless otherwise stated, the measurements shall be carried out as follows.

Measuréments of the performance of the complete unit shall be made on the playbagk signal
from the¢ recorder section immediately after recording, on the same unit if it bas glayback
capability. Where a camera output is available, the camera should be set to“the ¢ptimum
conditiops before making the test recording. Where no camera output is avallable, itfmay be
necessdgry to make a series of recordings at different camera settings te‘‘establish ¢ptimum
settings|for the camera before making the test recording.

Measur¢ments related to camera performance only are assumed-not to be affected by the
recordef section. These measurements shall be made on the camera output signal only. Where
no camera output is available, the measurements shall be made by recording the|camera
signals pn the video tape and making the measurements on,the playback signal.

The abdve-mentioned measurements shall be made when.the camera is shooting the tgst chart
appropr|ate to the characteristic to be measured. Each test pattern used shall be specified,
together with the lighting conditions (illumination intensity, correlated colour temperature, etc.).

Automatic measurement methods are under development and consideration.

1.3.3 donditions of shooting

Unless ptherwise stated the conditions(shall be as follows.

The suljject illumination of a refleétive test chart shall be 2 000 Ix £ 5 %. The luminapce of a
transpafent test chart, at peak_white, shall be 636 cd/m2 + 5 %. The non-uniformity of the
subject |illumination shall be ‘less than 5 %. The correlated colour temperature of the light
source shall be 3 100 K £.300 K. The white balance of the unit under test shall be set manually
or automatically to 3 100_K £ 100 K. The test chart shall be shot by the camera so [that the
frame dglineated by the-arrows exactly coincides with the edges of the picture displayef on the
video mpnitor in upderscan mode.

The focps contrel/shall be in auto or manual mode with optimum focus setting. The irig control
shall bg in @uto or manual mode. In order to obtain the desired exposure level, it(may be
advantiﬁeous to add an illuminated white card or a black area, and also to adjust the lens
zoom, that the measurement is not dpppndpnt an m(;wﬂy fiIIing the screen tao the alrows of

the test chart.

The gain control, if any, shall be set to "0 dB" gain. The optical filter, if any, shall be set to
"open position".

1.3.4 Reference conditions

For the measurement of the camera performance, the reference luminance level on the camera
output is assumed to be 700 mV peak-to-peak for PAL and SECAM systems, and 714 mV
peak-to-peak for the NTSC system (from blanking level to peak white). In playback mode, each
camera-recorder has its own individual output level; thus the audio and video output levels
specified for the equipment under test are used as the reference levels. A gray scale chart and
a specified audio signal shall be used to obtain a consistent reference level.
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1.3.5 Bande magnétique

61146-3 © CEI:1997

Le type de bande magnétique utilisé pour les mesures doit é&tre communément disponible et
indiqué avec le résultat des mesures.

NOTES
1 Le type de bande magnétique recommandé par le fabricant de I'ensemble en essai est supposé disponible.

2 Si une bande étalon est disponible, il convient de faire I'essai de la section lue pour vérifier les principales
caractéristiques de performance (niveau de sortie, réponse amplitude/fréquence, distorsions, erreurs de base
de temps). Cette procédure de vérification sera également appliquée au lecteur séparé qui a été utilisé, si la
partie soumise a l'essai n'a pas de fonction lecture.

1.3.6 Mesures audio

Toutes Jes mesures doivent étre faites dans une chambre anéchoide en utilisant les| circuits
illustrés|par les figures 10, 12, 13, 15, 16, 18 et 21.
Le nivequ de sortie assigné doit étre spécifié par le fabricant du matériel en essai.
2 Cara[téristiques vidéo de I'ensemble complet
Les megures de ces caractéristiques doivent étre réalisées conformément a la CEl 6114p-1, a la
figure 1|de la CEI 61041-1 et de la CEI 61041-2 (selon ce qui conviént) en mesurant les| signaux
vidéo ef sortie lecture. Plusieurs enregistrements peuvent étre nécessaires pour arrfver aux
réglageq appropriés de la caméra et au niveau d'éclairement{pour atteindre le signal rechg¢rché en
lecture.
Les mesures des caractéristiques suivantes sont décrites dans les articles mentionnés| dans le
tableau [suivant.
CEI 63041-1
Parametres a mesurer, CEL‘631|46'1 o
riicle CEl 61041-2
Paragyaphe
2.1 Sgnsibilité de la voie luminance 4
2.2 Rsolution de la voie luminance 5
2.3 Rjapport signal a bruit de la voie'luminance 6
2.4 REponse amplitude/fréqlience de la voie luminance 7
2.5 Dijstorsion de la forme,d‘onde dans la voie luminance 8
2.6 Chpractéristique de-transfert ou gamma et non-linéarité de la voie luminance 9
2.7 Clpmpensation‘des pertes de niveau dans la voie luminance 218
2.8 Efrétage des blancs du signal luminance et taux de compression 10
2.9 Cluntraste et dynamique de la voie luminance 11
2.10 Non-uniformité du niveau du blanc dans la voie luminance 12
2.11 Rapport signal a bruit de la voie chrominance 13
2.12 Réponse amplitude/fréquence de la voie chrominance 14
2.13 Balance des blancs et des noirs 15
2.14 Non-uniformité de la reproduction de la couleur et du blanc 16
2.15 Non-pureté de I'échelle de gris (erreur de suivi du blanc) 17
2.16 Reproduction des couleurs 18
2.17 Moirés de luminance et de chrominance 19
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1.3.5 Magnetic tape

The type of magnetic tape used for measurement shall be commonly available and stated,
together with the results of measurement.

NOTES

1 The type of magnetic tape recommended by the manufacturer of the unit under test is assumed to be
available.

2 If a reference tape is available, a test of the playback section should be made to verify the main perform-
ance characteristics (output level, amplitude/frequency response, distortions, time base errors). This verification
procedure should be implemented on the separate player used if the unit under test has no playback facility.

1.3.6 Audio measurements

All measurements shall be made in an anechoic room using the circuit arrangements\ghown in
figures 10, 12, 13, 15, 16, 18, and 21.

The rated output level shall be as specified by the manufacturer of the equipment undef test.

2 Vide¢ characteristics of the complete unit

The mepsurement of these characteristics shall be performed in@accordance with IEC §1146-1,
figure 1| of IEC 61041-1 and IEC 61041-2 (as appropriate) by measuring the video glayback
signal. |Several recordings may have to be made to .arrive at the appropriate |camera
adjustments and illumination level to yield the required playback signal.

The mdasurements for the following characteristicsvare described in the clauses [isted in
following table.

Parameters to be measured IE%gluls?'l = Goler-1
IEC 61p41-2
Subclquse
2.1 Lpminance sensitivity 4
2.2 Lpminance resolution 5
2.3 Lpminance signal-to-noise ratio 6
2.4 Lpminance amplitude/fréguency response 7
2.5 Lpminance waveform distortions 8
2.6 Lpminance gamma“characteristics and non-linearity 9
2.7 Lpminancedrop-out compensation 2.
2.8 Lpminance white clipping and compression rate 10
2.9 Lpmiimance dynamic range and contrast range 11
2.10 Luminance white non-uniformity 12
2.11 Chrominance signal-to-noise ratio 13
2.12 Chrominance amplitude/frequency response 14
2.13 White and black balance 15
2.14 Colour and white reproduction non-uniformity 16
2.15 Grey-scale non-purity (white tracking error) 17
2.16 Colour reproduction 18
2.17 Luminance and chrominance moirés 19
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Caractéristiques vidéo de la partie caméra seule

mesure de ces caractéristiques doit étre réalisée conformément a la CEl 61146-1 en
surant le signal en sortie de la caméra. S'il n'y a pas de sortie caméra disponible, le signal

vidéo lu doit étre mesuré. Dans ce cas, plusieurs enregistrements peuvent étre nécessaires
pour obtenir le réglage approprié de la caméra et/ou de I'éclairage.

Le

3.1
3.2
3.3
3.4
3.5

4

4.1

4.1

numéro de l'article correspondant de la CEI 61146-1 est donné entre parenthéses.
(20) Trainage

(21) Rémanence (mémoire)

(22) Eblouissement

(23)| Barre parasite (smearing)
(24)| Distorsions géométriques
Autrgs anomalies dues a la partie magnétoscope

Intermodulation entre les voies chrominance et luminance (PAL/N.TSC)

.1 (aractéristiques a spécifier

Taux dfintermodulation entre la porteuse luminance MF et-la sous-porteuse chrominance
convertie en fréquence dans le bas du spectre, qui aprés démodulation se traduit [par des

sig
ou

4.1

Le

naux|parasites dans la luminance. Les fréquences del(Cgs signaux parasites sont f{ et 2 f,
f. est la fréquence de la sous-porteuse chrominance\convertie.

.2 Méthode de mesure

circujt de mesure et la mire d'essai doivent étre conformes a la figure 1. La mire d'efsai doit

étre ung mire uniformément blanche qui doit*étre visée au travers d'un filtre de coulelir rouge
(Kodak |Wratten n° 25). Les conditions,*de visée doivent étre celles spécifiées |en 1.3.
Les valgurs efficaces Vi des amplitudes des signaux d'intermodulation, pour les fréquences f.

et

2 f;,|doivent étre mesurées avec.un analyseur de spectre, au cours de la lectufe de la

section [de bande pour laquelle latmire d'essai a été enregistrée. L'analyseur de speg¢tre doit
étre prgcédé d'un circuit porte (filtre temporel) afin de choisir uniquement Ig¢ signal
corresppndant a la partie hgrizontale dont le niveau de gris est de 50 %. Le circuit pprte doit
étre sujvi d'un filtre paSse-bas atténuant les composantes spectrales du signdl vidéo

composijte.

Le

filtre| passe-bas«doit avoir une fréquence de coupure nominale de 2,8 MHz (-3|dB). La

fréquenge de la sbus porteuse couleur f5c doit subir une atténuation de 40 dB. La largqur de la

bande
recommjandg- d'Utiliser un analyseur de spectre numérique dans le mode «maintien m

Le

e la frequence intermédiaire de l'analyseur de spectre doit étre de 30 kHE. Il est
hximal».

nrve ude reference Vref doit correspondre al amphtude de 100 % du blanc du sign

d'intermodulation est défini par le rapport entre le niveau de référence et Iamplltude créte a
créte du signal d'intermodulation, exprimé en décibels.

a) Si le niveau de chrominance est de 100 % + 15 %, l'intermodulation IM doit étre calculée
au moyen de la formule.

V.
IM=201g L€ -9 (dB)
Veff

Dans la pratique, il est difficile d'obtenir un niveau de chrominance en entrée de 100 % et
un niveau de luminance en entrée de 50 %, parce que chague caméscope a ses propres
niveaux chrominance et luminance d'une part et d'autre part parce que le systéme de
commande automatique de diaphragme est différent. Toutefois, les différences du niveau
de luminance (de 40 % a 80 %) influencent fortement les mesures d'intermodulation.
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3 Video characteristics related to the camera part only

The measurement of these characteristics shall be performed according to IEC 61146-1 by
measuring the camera output signal. If no camera output is available, the video playback signal
shall be measured. In this case, several recordings may be necessary to arrive at the
appropriate adjustment of the camera and/or illumination.

The number of the relevant clauses of IEC 61146-1 are given in brackets.

3.1 (20) Lag

3.2 (21) Sticking (image retention)
3.3 (22)| Blooming

3.4 (23)| Smearing

3.5 (24)|] Geometric distortions

4 Other anomalies due to the recorder section

4.1 Chfominance to luminance intermodulation (PAL/NTSC)

4.1.1 (Jharacteristics to be specified

chrominance carrier, being demodulated as unwanted luminance signal. The frequepcies of
these unwanted signals are f. and 2 f,, where f IS the frequency of the down-cgnverted

chrominjance carrier.

The deEree of intermodulation between the luminance"\FM carrier and the down-converted

4.1.2 Method of measurement

The cirguit arrangement and the test pattern shall be as shown in figure 1. The test pattern
shall be|a uniform white pattern which\shall be shot through a red colour filter (Kodak |Wratten
No. 25)| The conditions for shooting‘shall be those specified in 1.3. The values V r.m.§. of the
amplituges of the intermodulatienysignals, having frequencies f. and 2 f., shall be measured by
a spectfum analyzer, during -playback of the tape section where the test pattern has been
recordefl. The spectrum analyzer shall be preceded by a gating circuit to select only the signal
during the flat portion of the' 50 % grey level. The gating circuit shall be followed by a Ipw-pass
filter thgt attenuates the_spectral components of the composite video.

The lowtpass filterishall have a nominal cut-off frequency of 2,8 MHz (-3 dB). The colpur sub-
carrier frequeney-fsc shall be suppressed by 40 dB. The IF bandwidth of the spectrum analyzer
shall be|30 kHz. It is recommended that a digitizing spectrum analyzer is used in the "maximum
hold" mpde,,The reference level V,ef shall be the amplitude of the 100 % white outpuf picture
signal, i.e—fronT otanking tevet to white tevelThe mtermodutation ratio s defimed as the ratio
of the reference level to the peak-to-peak amplitude of the intermodulation signal, expressed in
decibels.

a) If the chroma level is within 100 % + 15 %, the intermodulation IM shall be calculated by
means of the formula:
IM=201g Jet g (dB)

rms

In practice, it is difficult to obtain an input chroma level of 100 % and input luminance level
of 50 %, because each camera-recorder has a different initial level of chroma and
luminance, and also a different iris control system. However differences in luminance level
(40 % to 80 %) strongly influence the intermodulation measurement.
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b) Si le niveau de chrominance en entrée est différent de 100 % + 15 %, on doit viser deux
types de mire (ayant des saturations différentes) pour obtenir deux niveaux de chrominance
différents, compris entre 50 % et 120 %. En principe, la phase du signal couleur n'a pas
d'effet sur I'intermodulation. L'intermodulation IM pour le niveau de chrominance en entrée
de 100 % doit étre calculée conformément a la relation linéaire suivante:

ou

Vies 100
IM=201g—""_—— -9 (dB)
Veff Vc

V. est le niveau de chrominance en entrée, exprimé en pour-cent.

Ces mepures doivent étre faites pendant la lecture du signal d'essai préalablement enrg

4.1.3 Arésentation des résultats

Le résultat des mesures doit étre exprimé comme suit:

4.2 Dig

421 C

MF lum
aprés d
magnét
provoqu
I'article

Cette N'Esure détermine le taux de diaphoniesdes bandes latérales inférieures de la

422 M

Le circu

résolutipn avec une partie rouge placée au centre. Cette couleur rouge doit corresp

celle de
doivent

Les me
rouge d
amplitug

rapport IM d'intermodulation en décibels pour les fréquences f.ret2 f;;
niveau en entrée de chrominance en pour-cent;

niveau en entrée de luminance en pour-cent;

type de bande vidéo utilisée pour les mesures.

phonie et moirés entre les voies luminance et ciirominance

aractéristiques a spécifier

nance dans la bande de la sous-pdrteuse chrominance convertie, cela ét
dmodulation, aux signaux parasites) couleur (appelé couleur parasite) dans
pscope (voir la CEI 61041-1 ou ta CEI 61041-2 selon le cas) et aux taux deg

és par le dit phénoméne dixa’l'échantillonnage discret dans la partie camg
19 de la CEl 61146-1).

féthodes de mesure

it doit étre celuicilfustré a la figure 2. La mire d'essai doit étre une mire ra

I'échantillon ‘couleur de la CIE (notation Munsell: 4,5. R 4/13). Les conditions
Etre celles’mentionnées en 1.3.3.

bures ssuivantes doivent étre faites en utilisant un vecteurscope: I'amplitude du
hit &tre mesurée et prise comme tension de référence Vgs (voir figure 2), la plus

gistré.

orteuse
nt égal,
a partie
moirés
ra (voir

Hiale de
ondre a
e visée

vecteur
grande
ent des

e.des signaux V| ¢ couleur parasites apparaissant autour du point de croisen

axes du vecteurscope. Lamplitude V| c des signaux couleur parasite doit eire comparée a
I'amplitude Vi¢ du vecteur rouge pour déduire le taux de diaphonie LC entre les voies
luminance et chrominance.

%
LC=201g VLC (dB)

réf

NOTE - Quelques transitoires peuvent étre visibles sur I'écran du vecteurscope, dus aux composantes du

signal

de luminance. Il convient de ne pas en tenir compte pour cette mesure.
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b) If the input chroma level is other than 100 % + 15 %, two types of pattern (having different
saturations) shall be shot to obtain two different chroma levels between 50 % and 120 %. In
principle, the phase of the colour signal has no effect on the intermodulation. The
intermodulation IM at the input chroma level of 100 % shall be calculated according to the
linear relation, that is:

Viet X100

IM=20 lg et =0

-9 (dB)

where
V; is the input chroma level, expressed as a percentage.

— the intermodulation ratio IM in decibel for f; and 2 f;

— the input chrominance level as a percentage;

— the input luminance level as a percentage;

— the type of video tape used for the measurement.
4.2 Luminance to chrominance crosstalk and moirés
4.2.1 (Qharacteristics to be specified
This measurement determines the degree of .crosstalk of FM luminance sidebands |into the
down-cgnverted chrominance band, being demoedulated as unwanted colour signals (do-called
cross cplour) in the VTR part (see IEC 61041-1 or IEC 61041-2 as appropriate). Also the

degree pf moirés being produced by the_alias phenomena due to the discrete samplirjg in the
camera|part (see clause 19 of IEC 61146-1).

4.2.2 Methods of measurement

The cirg¢uit arrangement shall. be as shown in figure 2. The test pattern shall be [a radial
resolutign chart with a red<colour area in the centre. This red colour shall correspond tp that of
the CIE|colour chips (Munsell notation: 4,5. R 4/13). The conditions of shooting shall he those
mentionjed in 1.3.3.

The following measurements shall be made using a vectorscope: the amplitude of|the red
vector shall be-measured and taken as V¢t (see figure 2). The greatest amplitude of the colour

beat sighat,\4/c appearing around the cross point of the vectorscope axes. The amplitude V| ¢
of the cplour beat signal shall be compared to the amplitude Vi«¢ of the red vector in [order to
derive the degree of luminance to chrominance crosstalk LC.

Lc=201g AC (dB)
Vref

NOTE - Some transients may be visible on the vectorscope screen due to the luminance components. They
should be ignored for this measurement.
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4.2.3 Présentation des résultats

Le résultat des mesures doit étre indiqué en décibels comme étant la diaphonie entre la voie
luminance et la voie chrominance en mode lecture pour le signal d'essai préalablement
enregistré.

4.2.4 Autre méthode pour les systéemes PAL/NTSC

On doit appliquer les paragraphes 4.2.1, 4.2.2 et 4.2.3 pour cette méthode. Le signal
chrominance doit étre séparé du signal composite a l'aide d'un filtre passe-bande ayant les
caractéristiques illustrées a la figure 3. Le signal de sortie du filtre passe-bande doit étre
mesuré sur un oscilloscope (voir figure 4).

Le nivefiu de reférence Vigf doit avoir lampliiude créte a créete du signal correspondant a la
couleur rouge de la mire d'essai (voir figure 2). L'amplitude créte a créte des parasites|couleur
V| c apparaissant dans la zone restante doit é&tre comparée au niveau V4 de référerice pour
déduire[le taux de diaphonie LC de la voie luminance dans la voie chrominance.

%
LC=201g VLC (dB)

réf
La préséntation des résultats pour I'autre méthode doit étre conforme a 4.2.3.

4.3 Déralage entre les voies luminance et chrominance
4.3.1 (Jaractéristique a spécifier

Décalage (décalage Y/C) entre les voies lumipance et chrominance. On doit mepurer le
décalage entre les deux points correspondant @ux amplitudes de 50 % pour les transitjons des
voies lufinance et chrominance, les deux sighaux provenant de la méme mire d'essai.

4.3.2 Méthode de mesure pour les systémes PAL/NTSC

Le circujt doit étre celui illustré a la-figure 5. La mire d'essai pour cette mesure doit repfésenter
une crojx (semblable au symbole~de la «croix rouge») de couleur verte ou jaune ayec une
saturatipn de 75 % sur un fond’gris dont le facteur de réflexion ou de transmission est de
I'ordre de 20 % (voir figure 5). 'Un démodulateur étalonné doit étre utilisé pour fournir le signal
de luminance E'Y et leS\signaux de chrominance E'(R-Y) et E'(B-Y). On doit utiiser un
oscillos¢ope double trace pour mesurer le décalage. Le décalage Y/C du démodulafeur doit
étre mepuré et indiqué,. dans la présentation des résultats.

Décalage Y/C dans la direction horizontale

La ligngd M, deit étre sélectionnée (voir figures 5, 5a, 5b) et dilatée sur l'oscilloscope|comme
illustré pares figures 5d et 5e. Le décalage fyy en nanosecondes doit étre mesuré gntre les
points correspondant au niveau 50 %. Si les signaux de luminance Y et de chrominance CH
sont fournis séparément, cette mesure doit étre faite sur ces signaux sans démodulation du
signal de chrominance (voir figures 5m, 5n, 5p, 5r, 5s). Cette méthode doit étre appliquée
uniguement aux systemes PAL et NTSC. Le temps de montée t; et de descente t, des signaux
de chrominance E'(R-Y) et E'(B-Y) doivent étre mesurés (voir figure 5f).

Décalage Y/C dans la direction verticale

Une trame doit étre sélectionnée sur l'oscilloscope (voir figures 5g et 5h) et dilatée comme
illustré aux figures 5k et 5I. Le décalage ty, séparant les points correspondant a 50 % des
signaux de luminance E'Y et de chrominance E'(R-Y) et E'(B-Y) doit étre mesuré et noté, cette
valeur étant exprimée en lignes TV (voir figures 5k et 5I).
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4.2.3 Presentation of results

The resulting measurements shall be reported in decibels as luminance to chrominance
crosstalk in playback mode of the previously recorded test signal.

4.2.4 Alternative method PAL/NTSC

Subclauses 4.2.1, 4.2.2, and 4.2.3 shall apply for this method. The chrominance signal shall be
separated from the composite signal by means of a band-pass filter with the characteristics
shown in figure 3. The output signal from the band-pass filter shall be measured by an
oscilloscope (see figure 4).

The refgrence tevet Vigr Shall be the peak-to-peak ampiitude of the signat correspopding to
the red [colour of the test pattern (see figure 2). The peak-to-peak amplitude ofyth¢ colour
beats V|c appearing in the remaining area of the pattern shall be compared to the rgference
level Vi4f in order to derive the degree of luminance to chrominance crosstalk kC.

LC=20 g “iL_C (dB)

ref
Presentption of results for the alternative method shall be as inc4.2°3

4.3 Luminance to chrominance displacement
4.3.1 (Jharacteristics to be specified

The timling difference (Y/C delay) between thecluminance and chrominance channgls. The
timing difference shall be measured between the*50 % amplitude points on the luminahce and
chrominjance transitions, both signals deriving\from the same test pattern.

4.3.2 Method of measurement for PAL/NTSC

The cirquit arrangement shall be.as shown in figure 5. The test pattern for this measprement
shall be|a cross pattern (like the "Red Cross" symbol) of 75 % saturated green or yelloyw colour
surroungled by a grey field of. approximately 20 % reflectance/transmittance (see figure 5). A
calibrated demodulator shalltbe used to provide the luminance signal E'Y and the chroninance
signals |E'(R-Y) and E'(B-Y). A dual trace oscilloscope shall be used to measure the time
differenge. The Y/C delay of the demodulator shall be measured and reported in the
presentdtion of results.

Y/C delay in hotizontal direction

The lingd M _shall be selected (see figure 5, 5a, 5b) and magnified on the oscilloscope ap shown
in figurdas*5d and 5e. The time difference 4y in nanoseconds shall be measured between the
50 % level points. If the luminance Y and chrominance CH signals are delivered separately,
this measurement shall be made on these signals without demodulating the chrominance signal
(see figures 5m, 5n, 5p, 5r, 5s). This method shall be applied to PAL and NTSC systems only.
The rise time t; and the fall time t, of the chrominance signals E'(R-Y) and E'(B-Y) shall be
measured (see figure 5f).

Y/C delay in vertical direction

A field shall be selected on the oscilloscope (see figures 5g and 5h) and magnified as shown in
figures 5k and 5I. The time difference fy, between the 50 % points of the luminance E'Y and the
chrominance signals E'(R-Y) and E'(B-Y) shall be measured and noted, expressed in TV line
periods (see figures 5k and 5I).
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4.3.3 Présentation des résultats

Le décalage et les temps de montée et de descente doivent étre indiqués en prenant comme
références les bords du signal de luminance, et les résultats doivent étre indigués comme suit:

— décalage horizontal tyy, en nanosecondes (figures 5d et 5e).
— décalage horizontal tyy, en lignes TV (figures 5k et 5I).

a

— bord correspondant a la transition montante du signal de chrominance t;, en
nanosecondes (voir figure 5f).

— bord correspondant a la transition descendante du signal de chrominance t, en
nanosecondes (figure 5f).

— décalage Y/C du démodulateur, en nanosecondes (figures 5d et 5e).

NOTE| - La bande passante de la voie de chrominance étant étroite, la transition montante du signah ¢ouleur se
produft avant celle correspondant a la luminance (décalage négatif) et avant celle correspondanty&’ la|transition
descehdante qui est plus tardive (décalage positif). Le décalage séparant les deux est priss\commg étant le
décalgge principal qui peut avoir une valeur positive ou négative.

4.4 Systéme d'assemblage des séquences
4.4.1 (énéralité
Il n'exigte pas encore de méthode établie de mesure pour, lesystéeme d'assemblage des

séquenges. Méme si les méthodes suivantes ne permettentcpas d'évaluer les perfoimances
avec pregcision, elles ont un intérét pratique pour une évaluation générale.

Les cardctéristiques utilisées pour évaluer le systeme d'assemblage des séquences sont liées a
I'échelle|des temps de l'enregistrement. Le systeme de.commande d'un caméscope est déclenché
par les impulsions de fréquence image fournies par le"générateur de signaux de synchrgnisation
incorporé. Par conséquent, une erreur minimaled'ine image se produit entre la base de temps
interne {lu caméscope et celle du systeme d'assemblage. Des essais ont confirmé qu'unle erreur
similairg (d'environ 30 ms) se produit au moment de I'assemblage entre la base de temps interne
au camdscope et le compteur d'images. Pour minimiser ces erreurs et obtenir des résultats| proches
des vraigs valeurs, il convient de faire les mesures plusieurs fois et de prendre la valeur moyenne.

4.4.2 Tlemps de démarrage de l'enregistrement
4.4.2.1 |Caractéristiques a spécifier

Cette mesure est utilisée_pour déterminer combien d'images défilent entre l'instant du I'on a
appuyé pur le bouton.etinstant ou I'enregistrement débute.

4.4.2.2 |Méthodé de mesure

Le circufit de_mesure doit étre celui illustré a la figure 6. Le compteur d'images utilisé pour ces
mesure$«est un générateur de signal fournissant un nombre ou un caractére différgnt pour
chagque mrage(toustes /30de—seconde pour umrsysteme 60 Hz et tous tes /25 deSeconde
pour les systémes 50 Hz). Le compteur d'images est muni de commandes pour la remise a
zéro, les fonctions démarrage et arrét, et est également équipé d'un commutateur pour choisir
un symbole. Agir simultanément sur les commandes du compteur et la commande d'enregis-
trement ou de pause sur le caméscope pour effectuer les mesures.

Les procédures pour les mesures doivent étre les suivantes:
a) remettre a zéro le compteur d'images et placer le caméscope en mode d'attente
d'enregistrement;

b) agir simultanément sur la commande de démarrage du compteur d'images et sur la
commande d'enregistrement du caméscope et enregistrer pendant 10 s ou plus.
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resentation of results

The time differences and the rise and fall times shall be reported taking the luminance edges
as references and the results shall be noted as follows:

— horizontal displacement tyy, in nanoseconds (figures 5d and 5e)

— vertical displacement tyy, in TV lines (figures 5k and 5I)

— chrominance rising edge t;, in nanoseconds (figure 5f)

— chrominance falling edge tp, in nanoseconds (figure 5f)

between t

4.4 As
4.4.1 @

Current

method$

practica

control

al occurs
Hifference

e two is taken as the main delay which may be positive or negative in value.

Eembly edit system
eneral
y there is no established method for measurement of thésedit system. The fpllowing

may not enable this performance feature to be precisely evaluated, but thely are of
value for general assessment.

Eystem of a camera-recorder is triggered by. the video frame timing of the buil{-in sync

The characteristics used to evaluate the edit system™“are related to the record timi{yg. The

signal g
of the g
about 3
frame ¢
measur

442 R
4.4.2.1

This me
is press

4.42.2

The cir
measur

enerator. Therefore, a minimum error of one frame occurs between the internal timing
amera-recorder and that of the editoryTests have confirmed that a similar ¢rror (of
D ms) occurs at the edit point between the internal camera-recorder timing [and the
ounter. To minimize these errors*and obtain results close to true valles, the
bments should be made several times and the average result taken.

ecord start time
Characteristics to be specified

asurement is usedito determine how many frame-times elapse after the recorfl button
ed, until actual recording begins.

Method of measurement

Cuit arrangement shall be as shown in figure 6. The frame counter used| in this

frame (
counter

bment)is a signal generator which generates a different figure or character for every
=very 1/30 s for a 60 Hz system and every 1/25 S for a 50 Hz system) The frame
f ‘ D f [ election

switch. Operate the controls of the counter and the record or pause control on the camera-
recorder simultaneously for the measurement.

The measurement procedure shall be as follows:

a) re

set the frame counter and set the camera-recorder to the record stand-by mode;

b) operate the start control of the frame counter and the record control of the camera-
recorder simultaneously and record for 10 s or more.
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Rembobiner la bande et lire la valeur réelle (Fs) du premier numéro d'images enregistré sur
I'écran du caméscope. Comme chaque image est composée de deux trames entrelacées, un
double numéro sera visible sur I'écran TV qui doit étre noté et retenu. Cette valeur (par
exemple Fs = 4 ou 5) est le temps de démarrage de l'enregistrement (voir figure 7). Cette
mesure doit étre réalisée cinqg fois de suite (voir note en 4.4.2.3) et la valeur moyenne de Fq
doit étre calculée a l'aide de la formule suivante:

_Fsi+Fsp +Fs3+Fsy +Fss5

Fs z

4.4.2.3 Présentation des résultats

Le temps de démarrage de I'enregistrement doit étre noté comme étant £ exprimé en nombre d'images.

NOTE| - Cette mesure est réalisée cinq fois de suite pour minimiser les erreurs entre le temps de{démarrage du
comptleur d'images et le début de la numérotation des images, et également entre l'initialisation~de|l'enregis-
tremeft et I'instant ou I'enregistrement débute réellement.

4.4.3 Nombre d'images superposées en mode d'assemblage de I'enregisttement (1)
4.4.3.1 |Caractéristiques a spécifier

Cette mthode est utilisée pour déterminer combien d'images enlfin“"de chaque séquence sont
superpdsées a l'enregistrement de la séquence suivante en mode assemblage. L'assémblage
d'enregistrements permet d'enregistrer différentes séquefnces de prises de vde sans
perturbgtion de I'image (telle que la discontinuité de synchighisation, etc.).

4.4.3.2 |Méthode de mesure
Le circujt de mesure doit étre celui illustré a la figare 6.
La proc¢dure de mesure doit étre la suivantes

a) remettre a zéro le compteur d'images-et mettre le caméscope en mode enregistrement-pause;

b) agtionner simultanément la .commande de démarrage du compteur d'imaggs et la
commande d'enregistrement ducaméscope et enregistrer pendant 10 s & 20 s;

¢) agtionner simultanément\la commande arrét du compteur d'images et la cofpmande
pausg du caméscope pour arréter I'enregistrement. Lire la valeur (par exemple Fj = 258)
sur l¢ compteur d'images;

d) rgmettre le compteur d’'images a zéro. Commuter le générateur de caractérds de la
positjon «chiffre» a\a position «lettre»;

e) répéter laprocédure décrite en b);

Rembobiner-ta bande et lire les parties enregistrées en b) et e). Lire la valeur (par ¢xemple
Fn =| 256)/de la derniere image enregistrée en b). Cette lecture doit étre utilisee pour
calclet™e nombre d'images superposées dans l'enregistrement d'assemblage. Cgla peut
étre facilement Iu en relisant les images au ralenti ou en déplacement image par image (voir
note). Le chronométrage de cette mesure est illustré par la figure 8.

NOTE - Si le caméscope soumis a l'essai n'a pas de ralenti ou de déplacement image par image, la cassette
enregistrée doit étre relue sur un magnétoscope ayant cette possibilité.

Le nombre d'images superposées doit étre calculé par la formule suivante:

FO:Fp_Fn
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Rewind the tape and read the value (Fg) of the first recorded frame number on the display of
the camera-recorder. As each image is composed of two interlaced frames, a double number
will be seen on the TV screen, which shall be noted and retained. This value (e.g. Fg = 4 or 5)
is the record start time (see figure 7). This measurement shall be carried out five times (see note
in 4.4.2.3) and the average value of Fg shall be calculated by means of the following formula:

_Fs1t+Fsp +Fs3 +Fsq +Fss5

F
s 5
4.4.2.3 Presentation of results
The record start time shall be reported as Fg expressed as a humber of frames.
NOTE| - The measurement is carried out five times to minimize errors between the start of the frame fount and
the cqmmencement of frame numbering, and also between initiating recording and the instant When|recording
actually begins.
4.4.3 Qverwrite frame number in assembly recording mode (1)
4.4.3.1 |Characteristics to be specified
This mdthod is used to determine how many frames at the end gf ‘each scene are ovérwritten
by the next scene in assembly recording mode. Assembly recording allows different sequences
of images to be recorded successively without disturbance of(the image (such as discpntinuity
of sync ptc.).
4.4.3.2 |Method of measurement
The cirduit arrangement shall be as shown in figure 6.
The mefsurement procedure shall be as follows:
a) relset the frame counter and set the-camera-recorder to the record stand-by mod€|;
b) ogerate the start control of the~frame counter and the record control of the famera-
recoflder simultaneously, and record for 10 s to 20 s;
c) operate the stop control( of the frame counter and the pause control of the famera-
recofider simultaneously to stop recording. Read the value (for example F, = 258) on the
framg counter;
d) operate the resét jcontrol of the frame counter. Switch the character generafor from
"figute" to "letter;
e) repeat the-procedure described in b).
Rewihd thestape and playback the parts recorded in b) and e). Read the value (for ¢xample
Fn =1256).0f the last playback frame recorded in b). This reading shall be used to dalculate
the number of frames overwritten in the assembly recording. This may be read eas|ly when

playing back the pictures in slow motion or in frame-by-frame motion (see note). The frame
timing of this measurement is shown in figure 8.

NOTE - If the camera-recorder under test has no slow motion or frame-by-frame motion, the recorded cassette
shall be played back on a VTR which has these facilities.

The number of overwritten frames shall be calculated using the following formula:

FO:Fp_Fn
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Cette mesure doit étre réalisée cing fois (voir note en 4.4.2.3) et la valeur moyenne F, doit étre
calculée a l'aide de la formule suivante:

_ Fo1+Fo2 + Fo3 +Foq + Fos
5

Fo

4.4.3.3 Présentation des résultats

Le nombre d'images superposées au cours du mode assemblage de I'enregistrement (1) doit
étre noté comme F.

4.4.4 Nombre d'images superposées en mode enregistrement d'assemblage (2)

4.4.4.1 |Caractéristique a spécifier

Cette mthode est utilisée pour déterminer combien d'images en fin de chaque lséquence sont
superpdsées a la séquence suivante, pour les conditions d'essai suivantesfigouper ['alimen-
tation du caméscope quand celui-ci est en mode pause (l'enregistrement~d'assemblage est
décrit em 4.4.3). Rétablir I'alimentation et enregistrer la séquence suivante.

4.4.4.2 |[Méthode de mesure
Le circujt doit étre celui illustré par la figure 6.
Les pro¢édures de mesure doivent étre les suivantes:

a) remettre a zéro le compteur d'images et régler le caméscope en mode enregistrement-gause;

b) agtionner simultanément la commande de%démarrage du compteur d'imagqs et la
commande d'enregistrement du caméscope et@nregistrer pendant 10 s & 20 s;

¢) agtionner simultanément la commande, d’arrét du compteur d'images et la copnmande
pause du caméscope pour arréter l'enrggistrement. Noter la valeur du compteur d'images
(par exemple Fp = 258);

d) cquper l'alimentation du camésegpe. Attendre 1 min a 10 min. Rétablir I'alimentgtion (ne
pas ¢jecter la cassette);

e) adtionner la commande de,vyemise a zéro du compteur d'images pour mettre cglui-ci a
zéro.[Basculer le générateur de caracteres de la position «chiffre» a la position «lettfe».

f) répéter la procédure.décrite en b).

Rembobjner la bande et lire les parties enregistrées en b) et f). Lire le numéro (par exemple f, = 256)
de la dgrniére image-~enregistrée en b). Cette lecture doit étre utilisée pour calculer lef[nombre
d'imagep superpeSées par I'assemblage de l'enregistrement d'assemblage. Cela pgut étre
facilement lu gnrelisant au ralenti ou en déplacement image par image (voir note en #.4.3.2).
Le chrohométrage de cette mesure est illustré par la figure 9. Le nombre d'image$ super-
posées doit étre calculé en utilisant la formule suivante:

FO:Fp_Fn

Cette mesure doit étre réalisée cing fois (voir la note en 4.4.2.3) et la valeur moyenne doit étre
calculée a l'aide de la formule suivante:

_ Fo1+Fo2 + Fo3 +Foq + Fos

Fo 3

4.4.4.3 Présentation des résultats

Le nombre d'images effacées en mode enregistrement d'assemblage (2) doit étre noté, par
exemple F,.
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This measurement shall be carried out five times (see note under 4.4.2.3), and the average

value of

4.4.3.3

The ove

Fo shall be calculated by means of the following formula:

_ Fo1+Fo2 +Fo3 + Foq + Fos

Presentation of results

rwrite frame number in assembly recording mode (1) shall be reported as F,.

4.4.4 Overwrite frame number in assembly recording mode (2)

4441
This mg
by the n
while it
the next

4.4.42
The cirg
The me

a) re
b) of

recofider simultaneously, and record for 10 s t0-20 s;

¢) o
recor

d) sy
not €

e) of

Characteristics to be specified

thod is used to determine how many frames at the end of each scene are ovegrwritten

ext scene under the following test conditions: switch off the power torcamera-
s in pause mode (assembly recording is described in 4.4.3). Restore.power an
scene.

Method of measurement
uit arrangement shall be as shown in figure 6.

hsurement procedures shall be as follows:

set the frame counter and set the camera-recorder to the record stand-by modg;

erate the start control of the frame counter*and the record control of the

erate the stop control of the frame counter and the pause control of the
fer simultaneously to stop recording. Nate the frame counter reading (for example Fp

itch off the camera-recorder power. Wait for 1 min. to 10 min. Restore the pd
ject the cassette tape);

erate the reset control ofcthe frame counter to set the reading to zero. Sw

char

f) repeat the procedure described in b).

Rewind [the tape and play_back the parts recorded in b) and f). Read the number (for
Fn = 256) of the last playback frame recorded in b). This reading shall be used to calcy

number|of frames e@verwritten by the assembly recording. This may be read easily wher

back in

measurementis shown in figure 9. The number of overwritten frames shall be calculats

the foll

cter generator from "figure” to "letter".

low mation or in frame-by-frame motion (see note in 4.4.3.2). The frame timin

ing formula:

ecorder
l record

i

cCamera-

Camera-
= 258);

wer (do

itch the

bxample
late the
playing
g of this
bd using

Fo=Fp—Fn

This measurement shall be carried out five times (see note in 4.4.2.3), and the average value

of Fgy sh

4.4.4.3

all be calculated by means of the following formula:

_ Fo1+Fg2 + Fo3 + Fog +Fos
5

Fo

Presentation of results

The overwrite frame number in assembly recording mode (2) shall be noted as F,.
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4.5 Systéme d'insertion des séquences

A l'étude.

4.6 Usure de la bande en mode pause

Ces mesures doivent étre faites en relisant une bande enregistrée avec une mire d'essai
conforme aux 6.1.8 et 6.1.10 de la CEI 60735.

5 Base de temps

Les erreurs de base de temps du signal de sortie doivent étre mesurées conformément a
|'article 4 de la CEI 60756.

Ces mepures doivent étre faites uniquement en mode lecture.

6 Cara[téristiques audio
6.1 Rapport signal a bruit (commande automatique de gain (CAG) en‘service)
6.1.1 (aractéristiques a spécifier

Cette nmesure détermine le rapport entre le niveau du signal audio nominal de sorfie et le
niveau de bruit superposé au signal de sortie.

6.1.2 Méthode de mesure
Le circujt doit étre celui illustré par la figure 10,

Ces mesures doivent étre faites comme suit:
a) le|signal d'essai doit étre une onde-sinusoidale de 1 000 Hz;

b) le|niveau de la source sonore doit étre réglé de fagcon que le niveau de sortie afidio soit
égal |a la valeur assignée V,Cspécifiée par le fabricant du matériel soumis a| I'essai.
Enregistrer le signal d'essai dans ces conditions;

c) le[ niveau de sortie audio V, doit étre mesuré avec un mesureur a valeur |efficace
confgrmément a la CELE0268-1. Le mesureur doit étre précédé d'un filtre de pondération A
avec|une tolérances-de-type 1, conformément a la CEl 60268-1;

d) le[niveau de sortie du bruit (V,) doit étre mesuré au travers d'un filtre trappe (joir note
en 6.J1.3) dansde-but de supprimer la composante a 1 000 Hz (figure 10).

6.1.3 LE rapport signal audio a bruit doit étre défini comme suit:

\Z
S/IN=201g -2
Y

n

NOTE - Le filtre trappe aura une atténuation de 50 dB pour 1 000 Hz, et une bande passante a —3 dB pour 60 Hz.

6.1.4 Autre méthode pour la mesure du rapport signal a bruit avec un CAG en service
(A utiliser si le caméscope n'a pas la possibilité de supprimer le CAG)

Cette mesure détermine le rapport existant entre le niveau d'un signal audio enregistré en
sortie lecture pour un niveau d'enregistrement de référence et le niveau du bruit en lecture
provenant de l'enregistrement réalisé sans signal d'entrée.


https://iecnorm.com/api/?name=5beb11dda7608afcfd29e4a797ac1393

61146-3

4.5 Ins

© IEC:1997 - 29—

ert edit system

Under consideration.

4.6 Tape damage in pause mode

These measurements shall be made by playing back a tape recorded with a test pattern in

accorda

5 Time

nce with 6.1.8 and 6.1.10 of IEC 60735.

base

6 Audi
6.1 Sig
6.1.1 @

This me
is super

6.1.2 M
The cirg
This meg

a) th
b) th
rated
signa
c) th
The
type
d) th
orde

6.1.3 T

easurements shall be made in playback mode only.

b characteristics
nal-to-noise ratio (automatic gain control (AGC) on)
haracteristics to be specified

asurement determines the ratio of the rated audio gutput level to the noise lev
mposed on the output signal.

fethod of measurement
uit arrangement shall be as shown in figute 10.
asurement shall be made as follows;

e test signal shall be a sine waye of 1 000 Hz;

e sound source level shalls\be adjusted so that the audio output level is equd
value V, specified by thesmanufacturer of the equipment under test. Record

| under these conditions;
b audio output level</y-shall be measured by a true r.m.s. meter according to IEC 6

meter shall be(precteded by a filter having A-weighting characteristics with to
1 according te. |[EC 60268-1.

P output_neise level (V,) shall be measured through a trap filter (see note in
to suppress the 1 000 Hz component (figure 10).

he audio signal-to-noise ratio shall be defined as:

| which

|| to the
the test

D268-1.

erances

5.1.3) in

S/N=20|g§
n

NOTE - The trap filter shall have an attenuation of 50 dB at 1 000 Hz, and a —3 dB bandwidth of 60 Hz.

6.1.4 Alternative method for signal-to-noise ratio measurement with AGC on
(For use if the camera-recorder has no facility for disabling AGC)

This measurement determines the ratio of the playback output level of an audio signal recorded
at reference recording level to the playback noise level from a recording made without input

signal.
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Le circuit de mesure doit étre celui décrit a la figure 12. Un enregistrement doit étre fait
dans les conditions suivantes: le signal d'essai doit étre une salve sinusoidale de 1 000 Hz
(figure 12a). La durée T; de l'impulsion porte (figure 12b) doit étre égale au temps de maintien
mesuré comme spécifié en 6.5.2. Le niveau d'entrée V; (figure 12a) doit étre réglé de facon
que le niveau de sortie audio soit égal a la valeur V, assignée, spécifiée par le fabricant de
I'équipement soumis a I'essai, et le signal d'essai doit étre enregistré dans ces conditions.

Le niveau de sortie en lecture créte a créte doit étre mesuré avec un oscilloscope
conformément a la CEI 60268-1.

Le niveau de bruit efficace V,, (figure 12f) doit étre mesuré avec un mesureur de bruit efficace
conformément a la CEl 60268-1 au travers d'un filtre de pondération A avec une tolérance de
type 1, confermémentataCEI602681tamesuredutapportSigralabruit-SiN-deit§tre faite

sur le signal obtenu en lisant une bande enregistrée dans les conditions décrites au point c) de 6.1.2.

V
S/N=201g -° -9(dB)

nT
ol Vir =V /TLz

6.1.5 Hésultat

Le résultat, c’est-a-dire le rapport signal a bruit doit étreexprimé en décibels pour les deux
conditiops suivantes: avec un signal d'essai continu (voir'6.1.1, 6.1.2 et 6.1.3) et avec yn signal
d'essai ¢n salve (voir 6.1.4)

Ces mesures doivent étre faites sur le signal desortie du caméscope (mode contrblg) et en
lisant le|signal d'essai préalablement enregistré.

6.1.6 Bruit de sortie sans signal d'entrée

A I'étud

17

6.2 Réponse amplitude/fréquence
6.2.1 (aractéristiques a,spécifier

Cette mlesure détermine’la réponse amplitude/fréquence, c'est-a-dire I'amplitude du sjgnal de
sortie en fonction désla fréquence du signal acoustique.

6.2.2 Méthode-de mesure

Le signghdiessai doit étre une sinusoide a 1 000 Hz avec un balayage de fréquence sipusoidal
superpééwwmmrmmﬁmMSposmon
du circuit de la figure 10). Le niveau sonore de la source correspondant a I'onde sinusoidale
de 1 000 Hz doit étre réglé de facon que le niveau de sortie audio soit égal a la valeur assignée
Vo spécifiée par le fabricant de I'appareil soumis a I'essai. Le niveau du balayage sinusoidal
doit étre de 20 dB plus bas que le niveau de l'onde sinusoidale de 1 000 Hz en sortie du
mélangeur. La pression acoustique fournie par la source doit étre maintenue constante pour la
plage de fréquences mentionnée plus haut.

Le signal de sortie du dispositif doit étre mesuré avec un analyseur de spectre, sans tenir
compte de la composante spectrale a 1 000 Hz. La réponse amplitude/fréquence dans la
bande des fréquences comprises entre 20 Hz et 20 kHz doit étre calculée en décibels en
tenant compte de I'amplitude du signal a 1 000 Hz.

NOTE - Il existe une autre méthode de mesure utilisant un microphone standard pour piloter le niveau de
pression acoustique.
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The circuit arrangement shall be as shown in figure 12. A recording shall be made under the
following conditions. The test signal shall be a burst sine wave of 1 000 Hz (figure 12a). The
duration T; of the gate pulse (figure 12b) shall be equal to the hold time, measured as

specified in 6.5.2. The input level V; (figure 12a) shall be adjusted so that the audio output
level is equal to the rated value V, specified by the manufacturer of the equipment under test,
and the test signal shall be recorded under these conditions.

The peak-to-peak output playback level shall be measured by an oscilloscope according to
IEC 60268-1.

The r.m.s. noise level V, (figure 12f) shall be measured by an r.m.s. meter according to
IEC 60268-1 through a filter having A weighting characteristics with tolerance type 1 according
to IEC 60268-1. The signal-to-noise ratio (S/N) measurement shall be made on the signal
obtained by playing back a tape recorded under the conditions described in c) of 6.1.2.

S/N=201g \‘//_0 ~9(dB)
nT

V 2

6.1.5 HResult

The redult, that is the signal-to-noise ratio, shall be expréssed in decibels for the fpllowing
conditiops: with continuous test signal (see 6.1.1, 6.1.2and 6.1.3) and with a burst test signal
(see 6.1.4).

These measurements shall be made on the camega ‘output signal (monitoring mode) and when
playing pack the previously recorded test signal:

6.1.6 Noise output with no input signal

Under cpnsideration.

6.2 Amplitude/frequency respanse
6.2.1 (Qharacteristics to be-specified

This mgasurement determines the amplitude/frequency response, i.e. that is the amplitude of
the outgut signal as.afunction of the frequency of the acoustic signal.

6.2.2 Method ef-measurement

The test signal shall be a sine wave of 1 000 Hz with a superimposed sine wavg sweep
coverin[ the frpqupm‘y range from 20 Hz to 20 kHz (qpp the circuit arrangement in figlure 10).
The sound source level of the 1 000 Hz sine wave shall be adjusted so that the audio output
level is equal to the rated value V, specified by the manufacturer of the equipment under test.
The sine wave sweep level shall be 20 dB below the 1 000 Hz sine wave level at the output of
the mixer. The sound pressure provided by the source shall be maintained constant within the
above mentioned frequency range.

The output signal of the device shall be measured by a spectrum analyzer, disregarding
the 1 000 Hz spectral component. The amplitude/frequency response within the frequency
range from 20 Hz to 20 kHz shall be calculated in decibels with respect to the signal amplitude
of 1 000 Hz.

NOTE - There is an alternative measurement method using a standard microphone to monitor the sound
pressure level.
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6.2.3 Présentation des résultats

La réponse amplitude/fréquence audio doit étre présentée graphiqguement comme indiqué a la
figure 11. Ces mesures doivent étre faites sur le signal de sortie du caméscope (mode
contrble) en lisant le signal d'essai préalablement enregistré.

6.3 Distorsion harmonique

6.3.1 Caractéristiques a spécifier

Cette m

esure détermine la distorsion harmonique totale du signal de sortie.

6.3.2 Méthode de mesure

Le circu

sinusoidale de 1 000 Hz ayant une distorsion harmonique totale inférieure a 0,2 %. L3

sonore
sortie d

6.3.3 Hrésentation des résultats

La distqrsion harmonique totale doit étre indiquée en pour-cept.~Les mesures doiv

faites s
préalab

6.4 Plgurage et scintillement

La mes

conformément a la CEl 60386. Les mesures dpivent étre faites en lisant le signal

préalab

NOTE
CEI 6

6.5 Pl4ge de fonctionnement du CAG et temps de maintien

6.5.1 Alage de fonctionnement dii CAG

6.5.1.1

Cette m
laquelle

6.5.1.2

Le sign

t de mesure doit étre celui illustré par la figure 10. Le signal d'essai doit étre u

doit fournir le niveau de sortie assigné. La distorsion harmonique totale du s
it étre mesurée avec un distorsiométre harmonique.

ir le signal de sortie du caméscope (mode contrble) ‘et” en lisant le signal
ement enregistré.

lire des caractéristiques relatives au pleurage et au scintillement doivent ét

ement enregistré.

— Les paragraphes 6.1, 6.2 et 6.3 peuvent nécessiter une autre révision aprés la révis
268-4 et la publication d'une nouvelle édition.

Caractéristiques a.spécifier

‘amplitude du signal d'entrée du microphone correspond & un niveau de sortie constal

Méthode-de mesure

he onde
| source
gnal de

Ent étre
d'essai

e faites
d'essai

on de la

lesure consiste(a)déterminer la plage de fonctionnement du CAG, qui est la plage dans

nt.

A 1 kHz

i dessal provenant du generateur de S|gnaux d0|t etre un S|gnal smusmdal
€0d

ure doit

étre celui illustré a la figure 13 Tout en augmentant progresswement le niveau acoustique
provenant d'un haut-parleur, enregistrer le signal a 1 kHz sur le magnétoscope par l'intermédiaire
d'un microphone. L'enregistrement doit continuer jusqu'a ce que la distorsion harmonique (HD)
dépasse 3 %, mesurée en sortie du magnétoscope en cours de lecture.

La figure 14 illustre la caractéristique du niveau de sortie en fonction du niveau d'entrée. Le
niveau d'entrée aux points L (V| efficace) et H (Vy efficace) doit étre mesuré en notant la
valeur des atténuations pour les points R et D du signal de sortie (voir figure 14). Les points R
et D doivent étre définis conformément a la CEI 60268-8.
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6.2.3 Presentation of results

The audio amplitude/frequency response shall be presented graphically as shown in figure 11.
These measurements shall be made on the camera output signal (monitoring mode) when
playing back the previously recorded test signal.

6.3 Harmonic distortion

6.3.1 Characteristics to be specified

This me

asurement determines the total harmonic distortion in the output signal.

6.3.2
The cird
1 000 H

provide
measur

6.3.3 A
The totg

the cam
test sigr

6.4 Waq

The md

ethod of Tmeasuarerernt
uit arrangement shall be as shown in figure 10. The test signal shall be a_sine
z having a total harmonic distortion of less than 0,1 %. The sound source le

the rated output level. The total harmonic distortion of the output_signal
bd by a total harmonic distortion meter.

resentation of results

era output signal (monitoring mode) and when playing back the previously 1
al.

w and flutter

asurement of wow and flutter characteristics shall be made in accordan

IEC 60386. The measurements shall be made when playing back the previously recor

signal.

NOTE]
publis

6.5 AQG

— 6.1, 6.2, and 6.3 may need to be revised after IEC 60268-4 has been revised and the ng
hed.

C operation range and haold time

6.5.1 AGC operation range

6.5.1.1

Characteristics to~be specified

This measurement is _to determine the AGC operation range, which is the range g

amplitud

6.5.1.2

The tes

e input tao.the*microphone for which a constant output level is maintained.

Methoed of measurement

wave of
el shall
shall be

| harmonic distortion shall be reported in percent. The mgasurements shall be made on

ecorded

ce with
Hed test

w edition

f signal

armonic

sighal from the signal generator shall be a 1 kHz sine wave signal with total h

distortion of 0,1 % or less. The circuit arrangement shall be as shown In figure 13. While
gradually increasing the sound level from the loudspeaker, record the 1 kHz signal on the
camera-recorder through the microphone. Recording shall be continued until the harmonic
distortion (HD), measured on the output of the camera-recorder during playback, exceeds 3 %.

Figure 14 shows typical output level characteristic as a function of input level. The input level at
points L (V| r.m.s.) and H (Vy r.m.s.) shall be measured by noting the attenuation values when

the points R and D are reached on the output signal (see figure 14). The points R and D shall

be defin

ed in accordance with IEC 60268-8.
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La formule suivante doit étre utilisée pour obtenir la plage de fonctionnement du CAG.

ou

6.5.1.3

Plage de fonctionnement du CAG = Att.H — Att.L (dB)

Plage de fonctionnement du CAG = 20 Ig % (dB)
Leff

Présentation des résultats

La plage de fonctionnement du CAG doit étre indiquée en décibels.

6.5.2 Ty

L’entrée
surchar

Méthods¢

a) le
b) le
I'amq
le niy
c) I'g
temp

Méthod¢ de mesure en mode enregistrement/lecture On doit utiliser la méme méth

pour le

Le temp

6.6 Ré

6.6.1 @

Cette mesure détermine la réponse directionnelle du microphone qui est le niveau de 9

fonction
Cette cg

a) le
b) le

6.6.2 M

mnc da maintion
HPS—Ge-aHAHeR

audio du caméscope, en conditions d'essai normales, doit étre soumise

b de mesure en mode électronique-électronique (E — E):

circuit de mesure doit étre celui illustré par la figure 15;

signal d'essai doit étre un signal sinusoidal a 1 kHz illustré par la figure
litude doit étre de +10 dB pour une période de 1 s et de —20 dB immédiatemer
eau 0 dB étant le niveau d'entrée de référence.

mplitude créte a créte du signal de sortie doit_&tre mesurée avec un oscillosq
s de maintien doit étre défini comme illustré a.a%figure 15.
node électronique-électronique, mais avec:des mesures en sortie faites pendant la leg

s de maintien doit étre indiqué en secondes.

ponse directionnelle du microphone

aractéristiques a spécifier

de l'angle de rotdtion sur le plan horizontal, rapporté au niveau de la source
ractéristique dpit.étre mesurée pour les deux conditions suivantes du CAG:
CAG est totalement en service avec un signal d'entrée de haut niveau;

CAG n'é€st pas en service avec un signal d'entrée de bas niveau.

jethode de mesure si le CAG est totalement en service

a une

je d'amplitude et de durée définies, et on doit prendre note du temps nécessdire pour
que la t¢nsion du signal de sortie soit de nouveau comprise dans les limites spécifiées.

15 dont
t aprés,

ope. Le

hde que
ture.

ortie en
sonore.

Placer le haut-parleur de référence (RSP) a la distance appropriée du microphone d'essai dans
une chambre anéchoide comme illustré par la figure 16. Ce haut-parleur de référence doit
étre relié au caméscope. Placer le haut-parleur (SP) également dans la chambre anéchoide
a 50 cm du microphone, directement en face du microphone. Celui-ci ne doit pas étre masqué

par le R

SP. Régler la fréquence du générateur de signal (G1) a 5 kHz.

Régler le niveau du son du RSP en se référant a I'analyseur de spectre relié a la sortie du
caméscope, de facon que le CAG du caméscope soit complétement asservi au son traversant
le microphone (voir 6.5). Noter le niveau de sortie provenant du générateur de signal (G1) et
les niveaux du signal indiqués par I'analyseur de spectre correspondant aux mesures suivantes.
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The following formula shall be used to obtain the AGC operation range.

or

6.5.1.3

AGC operation range = Att.H — Att.L (dB)

V rms (dB)

AGC operation range = 10 Ig VH
Lrms

Presentation of results

The AGC operation range shall be reported in decibels.

6.5.2

old tima
g€

The au
subjectg
output s

Method
b) th

of wh
refer

lio input of the camera-recorder, otherwise under normal test conditions)
d to an overload of defined amplitude and duration, and the time required
ignal voltage to return to within specified limits shall be noted.

of measurement in electronic-electronic (E — E) mode:

a) thE circuit arrangement shall be as shown in figure 15;

ich shall be +10 dB for a period of 1 s and —20 dB thereafter, the level 0 dB b
bnce input level;

c) thp peak-to-peak amplitude of the output signal shall be measured by an oscil

The

Method

nold time shall be defined as shown in figure 15.

pf measurement in record/playback mode: the same method of measurement as

mode shall be used, but with output measurement-made during playback.

The res

6.6 Di

Iiting hold time shall be reported in,seconds.

ectional response of the microphone

6.6.1 dharacteristics to be specified

This mgasurement determines. the directional response of the microphone, that is th
level ag a function of thetvhorizontal rotation angle with respect to the sound sour
characteristic shall be measured under the following two AGC conditions:

a) th
b) th

b AGC is operating fully with a high-level input signal,;
b AGC is hot operating with a low-level input signal.

6.6.2 Measuring method when AGC is operating fully

hall be
for the

test signal shall be a sine wave signal of 1 kHz as shewn in figure 15, the amplitude

eing the

oscope.

in E—- E

b output
ce. This

Place the reference loudspeaker (RSP) at an appropriate distance from the test microphone in
an anechoic room as shown in figure 16. This reference loudspeaker shall be attached to the
camera-recorder. Place the loudspeaker (SP) also in the anechoic room 50 cm away from the
microphone, facing the microphone directly. It shall not be screened by the RSP. Set the
frequency of the signal generator (G1) to 5 kHz.

Adjust the level of the sound from the RSP by referring to the spectrum analyzer connected to
the output of the camera-recorder, so that AGC in the camera-recorder is driven fully (see 6.5)
by the sound through the microphone. Note the output level from signal generator (G1) and the
signal levels shown by the spectrum analyzer for the following measurements.
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Régler la fréquence du générateur (G2) a 1 kHz. Régler son amplitude de sortie de facon que
le niveau a 1 kHz soit inférieur de 20 dB par rapport au niveau de 5 kHz Iu sur I'analyseur de
spectre. Faire tourner le caméscope horizontalement de 360° autour d'un axe vertical passant
par le microphone. Le niveau du signal de sortie (1 kHz) doit étre mesuré pour chaque
incrémentation de 15°, depuis 0° jusqu'a 360°. Les résultats doivent étre indiqués par le
diagramme polaire de la sensibilité du microphone (figure 17).

NOTE - Le CAG peut ne pas couvrir toutes les directions, car la sensibilité du microphone est habituellement
faible aux environs de 180°.

6.6.3 Méthode de mesure si le CAG n'est pas en service

Le circuit de mesure doit étre celui illustré en figure 16, mais sans sortie provenant du
générateur G1,_ni RSP | e paint V| .« correspondant au signal d'entrée de référence du CAG
(voir 6.9 et figure 14) doit étre trouvé en réglant l'atténuateur et la valeur lue sur I'analyseur de
spectre |doit étre notée.

Faire toyrner horizontalement le caméscope et trouver la direction pour laquelle I'analyseur d¢ spectre
indique Wine valeur maximale. Régler I'amplitude de sortie provenant du générateur G2 sans |[déplacer
le camégcope de facon que l'analyseur de spectre indique la valeur V| ef; et noter'le niveau e sortie
du générateur. Faire tourner horizontalement le caméscope tout en conservant la lecture de I'gnalyseur
de spec]:e a la valeur indiquée, en réglant l'atténuateur. Tracer le diagramnie polaire comme [illustré a

la figurg] 7 en faisant tourner le caméscope de 360° par incrémentation de 15° et en reldvant les
valeurs g¢lu niveau de sortie du générateur G2 nécessaires pour chacune des positions pour maintenir
le niveay de sortie affiché par I'analyseur de spectre a une valeur cofstante V| ef.

6.6.4 Hrésentation des résultats

Le diagremme polaire de la sensibilité du microphone doit étre présenté sous forme de diggramme
polaire gemblable a la figure 17, pour les deux conditions de fonctionnement du CAG. Ces jmesures
doivent é&tre faites sur le signal de sortie du caméseope en mode commande. Le résultat des mesures
doit étrelindiqué pour les conditions de mesure du CAG en service ou hors service.

6.7 Qugalité du doublage et de l'insertion-(trou audio)
6.7.1 Introduction

Les assemblages de séquencesjaudio peuvent présenter trois effets différents aux ppints de
raccord] Selon la position des raccords entre séquences, une réduction de niveau |peut se

produirg s'il y a perte de sighal entre les points. Une augmentation de niveau peut se produire
s'il y a ghevauchement, entre les points dans le signal lu.

6.7.2 (aractéristiques a spécifier

Cette mlesure<consiste a déterminer la durée et le niveau du trou ou du chevauchemgnt. Les
méthodg¢s de mesure difféerent selon les trois cas ci-dessous:

Cas n° 1: Enregistrement-pause

Au point de départ de I'enregistrement quand I'enregistrement est réenclenché depuis le mode
enregistrement-pause.

Cas n° 2: Mode insertion

Au début et a la fin de l'insertion si une séquence audio a été insérée dans un enregistrement précédent.

Cas n° 3: Doublage

Au début et a la fin d'un postenregistrement (doublage audio) si le doublage est fait sur une
bande précédemment enregistrée.
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Set the frequency of generator (G2) to 1 kHz. Adjust its output amplitude so that the 1 kHz
level is 20 dB below the 5 kHz level read on the spectrum analyzer. Rotate the camera-
recorder horizontally 360° about a vertical axis passing through the microphone. The level of
the output signal (1 kHz) shall be measured at rotation increments of 15°, from 0° to 360°.
Results shall be reported as the polar diagram of the microphone sensitivity (figure 17).

NOTE — AGC may not be able to cover all directions, because the sensitivity of the microphone is usually low at
around 180°.

6.6.3 Measuring method when AGC is not operating

The circuit arrangement shall be as shown in figure 16, but with no output from generator G1
and loudspeaker RSP. The point V| ms corresponding to the reference input signal of the AGC
(see 6.3 and figure 14) shall be found by adjusting the attenuator and the value read on the
spectrum analyzer shall be noted.

Rotate fthe camera-recorder horizontally and find the orientation for whieh ,the spectrum
analyzef indicates a maximum value. Adjust the output amplitude from generator G2| without
moving the camera-recorder so that the spectrum analyzer reads the value.V|ms and phote the
generatpr output level. Turn the camera-recorder horizontally while keeping the reading of the
spectrqu analyzer at the marked value by adjusting the attenuator. Draw the polar diagram as
shown in figure 17 by rotating the camera-recorder 360° in 15°% inegrements and plofting the
generatpr G2 output level required at each position increment,<to maintain the outgut level
displaydd by the spectrum analyzer constant at V| ims-

6.6.4 Hresentation of results

The polar diagram of the microphone sensitivity shall be presented as a polar diagram as
in figurg 17, for the two AGC operation conditions, These measurements shall be madg on the
output signal of the camera-recorder in monitor mode. The measurement results ghall be
stated fpr the measured condition AGC on or off:

6.7 Aufio dub or insert quality (audio hole)
6.7.1 Introduction

Audio agsembly sequences may.show three different effects at the edit point. Accordirjg to the
position| of the joins between sequences, a reduction in level may occur if there is g loss of

signal between the points. An increase in level may occur if there is an overlap between the
points if the reproduced signal.

6.7.2 (Qharacteristics to be specified

This mgasurement is to determine the duration and the level of the hole or the overlap. The
measuring-methods differ according to the three cases below:

Case 1: Recording pause

At the record start point when recording is restarted from the recording pause mode.

Case 2: Insert mode

At the beginning and the end of the insert when an audio sequence has been inserted into a
previous recording.

Case 3: Dubbing

At the beginning and the end of after-recording (sound dubbing) when dubbed on a pre-
recorded tape.
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6.7.3 Meéthode de mesure

La figure 18 illustre le schéma synoptique du systéme d'essai. Deux signaux, I'un a 1 kHz et

I'autre a 4 kHz, doivent étre utilisés comme signaux d'essai.

Cas n° 1: Mode enregistrement-pause

Régler la fréquence du générateur de signal a 4 kHz et régler le niveau sonore du haut-parleur
pour obtenir le niveau spécifié en sortie audio du caméscope soumis a l'essai. Viser un sujet
relativement sombre (signal de luminance = 10 % ou moins en sortie vidéo du magnétoscope)
avec le matériel soumis a l'essai. Actionner la commande de début d'enregistrement et

enregistrer a la fois la vidéo et I'audio pendant 10 s a 20 s. En fin d'enregistrement ¢
mode enregistrement pause et retenir le niveau audio initial indiqué ci-dessus.

hoisir le

Régler I fréquence du générateur de signal a 1 kHz, et viser un sujet relativement brillant (
luminan¢e = 90 % ou plus en sortie vidéo du caméscope) avec le matériel soumis 3
Redémdrrer I'enregistrement vidéo et audio avec le caméscope pendant 10 s ar20 s puig
biner la pande au début du premier enregistrement. Lire les deux portions enregistrées de
contigud. Mesurer la durée du trou ou du chevauchement au point de raccord., \l:convient d'
transition noir/blanc du signal vidéo comme déclencheur de cette mesure.” Voir figure
déduire [a durée du trou ou du chevauchement en utilisant la formule suivante:

Niveau du trou = 20 Ig % (dB)

Niveau du chevauchement =20 Ig % (dB)

Mesurel et noter les temps Tet T,

Cas n° 2: Mode insertion

Régler Ip fréquence du générateur de signal a 4 kHz et régler le niveau sonore du hau
pour obfenir le niveau spécifié en sortie audio du caméscope soumis a l'essai. Viser

ignal de
I'essai.
rembo-
maniere
itiliser la

19 et en

-parleur
LN sujet

relativement sombre (signal de luminance = 10 % ou moins en sortie vidéo du magnétoscope)

avec le| matériel soumis a I'essai. Actionner la commande de début d'enregistre
enregistrer a la fois la vidéo et "audio pendant environ 60 s. En fin d'enregistrement,
caméscppe sur le mode stop:

Régler la fréquence du-générateur de signal a 1 kHz et viser un sujet relativement |
(signal ¢dle luminance-= 90 % ou plus en sortie vidéo du caméscope) avec le matériel s
I'essai. Réaliser une insertion de la vidéo et de I'audio dans la partie préalablement enr
pendant 10 s a:20 s. Lire les séquences enregistrées de maniére continue. Mesurer
du trou pu du chevauchement aux deux points d'insertion, I'un en début d'insertion et I'
fin d'indertion. 1l convient d'utiliser le signal de transition vidéo noir/blanc comme s

ment et
égler le

imineux
oumis a
egistrée
a durée
Autre en
ghal de

synchro isation Vair fignrp 20 et en déduire la durée du trou ou du chevauchement en

utilisant

la formule suivante:

Niveau du trou = 20 Ig % (dB)

Niveau du chevauchement = 20 Ig % (dB)

Mesurer et noter les temps T, et Toou T’ et T'y.


https://iecnorm.com/api/?name=5beb11dda7608afcfd29e4a797ac1393

61146-3

© IEC:1997 -39 -

6.7.3 Method of measurement

Figure 18 shows the block diagram of the test system. Two signals, one of 1 kHz and the other
4 kHz, shall be used as the test signals.

Case 1:

Record-pause mode

Set the frequency of the signal generator to 4 kHz and adjust the sound level of the
loudspeaker to obtain the specified level of audio output from the camera-recorder on test.
Select a relatively dark subject (luminance signal = 10 % or less at the camera-recorder video
output) with the equipment under test. Operate the record start control and record both video
and audio for 10 s to 20 s. At the end of the recording, select record-pause mode and retain

the audi

Set the

(luminapce signal = 90 % or more at the camera-recorder video output) with, the eq

under td
and the
portiong
black/w
See figy

Measuré and note the time durations Tor T'.

Case 2:

Set the
loudspe

Shoot g relatively dark subject(luminance signal = 10 % or less at the camera-
video oytput) with the equipment under test. Operate the record start control ang
both video and audio for abdut 60 s. After the recording, set the camera-recorder to sto

Set the

(luminampce signal =90 % or more at the camera-recorder video output) with the eq
under t¢st. Maket@an insert edit of both video and audio in the previously recorded

for 10 s
hole or
of inser
See figu

O Initial level above.

frequency of the signal generator to 1 kHz, and shoot a relatively Noright
st. Restart recording both video and audio with the camera-recorder for 10 s
n rewind the tape to the beginning of the first recording. Playback both T
contiguously. Measure the duration of the hole or the overlap at the edit pg

hite transition of the video signal should be used as a triggep for this measy
re 19 and derive the duration of the hole or the overlap usingthe following form

Level of the hole = 20 Ig % (dB)

Level of the overlap = 20%g % (dB)

Insert mode

frequency of the signal generator to 4 kHz and adjust the sound leve
pker to obtain the specified-level of audio output from the camera-recorder un

frequency of ‘the signal generator to 1 kHz, and shoot a relatively bright

to 20 s Playback the recorded sequences continuously. Measure the duratio
he overlap at the two edit points, one at the beginning of insert and the other at

subject
uipment
to 20 s
ecorded
int. The
rement.
ula:

of the
Her test.
ecorder
record
b mode.

subject
uipment
portion
h of the
the end

. Ihe’ black/white video signal transition should be used as a synchronizatio

Level of the hole = 20 Ig % (dB)

Level of the overlap = 20 Ig % (dB)

Measure and note the time durations T; and T, or T'; and T'5.
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Cas n° 3: Doublage

Mesurer la durée du trou ou du chevauchement de la méme maniére que pour l'insertion. Dans
ce cas, cependant le signal vidéo a utiliser comme déclencheur n'est pas enregistré avec le son.
Utiliser le compteur de la bande comme référence pour trouver le début et la fin du doublage.

6.7.4 Présentation des résultats

Les résultats de mesure doivent étre indiqués comme suit:

Cas n° 1: Enregistrement-pause

Trou Durée: s
Niveau: dB
Chevauchement Durée: s
Niveau: dB
Cas n° 2 Insertion Début du point d'insertion Fin du point d'insertion
Trou Durée: ... S ... S
Niveau: ... dB ...dB
Chevauchement Durée: ... S ... S
Niveau: ... dB ...dB

Cas n° 3] Doublage

Trou Durée: ... S ... S
Niveau: . dB ... dB

Chevauchement Durée: S ... S
Niveau: ... dB ... dB

6.8 Prégcision du suivi audio haute-fidélité
6.8.1 (aractéristique a spécifier

Cette mesure consiste adeterminer la marge du suivi audio en unités de temps.

6.8.2 Méthode de mesure
La dispgsition du circuit de mesure doit étre celle illustrée par la figure 21.

Pendant I'entegistrement, obtenir le signal de synchronisation V en sortie vidéo du caméscope
en utiligant”un circuit séparateur de synchronisation, la sortie de synchronisation |V étant
alimentee par un amplificateur pilotant un haut-parfeur. La synchronisation séparée V est alors
enregistrée par l'intermédiaire du microphone du caméscope sur la piste linéaire audio en
méme temps que le sujet visé et ce pendant quelques minutes.

Quand l'enregistrement est complet, rembobiner la bande au début. Lire alors la bande. En
relisant la bande, appliquer le signal vidéo reproduit et la synchronisation V reproduite a partir
de la piste linéaire audio sur un oscilloscope double trace. Déclencher I'oscilloscope a partir de
la synchronisation V déduite de la piste vidéo. Régler la commande de suivi en position
centrale et mesurer la différence de temps entre le signal de synchronisation V de la vidéo et le
signal de synchronisation V provenant de la piste linéaire audio et noter cette valeur Ty.
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Case 3: Dubbing
Measure the duration of the hole or overlap by the same procedure as for insertion. In this

case, however a video signal to be used as a trigger is not recorded with the sound. Use the
tape counter as a reference to find the beginning and the end of the dub.

6.7.4 Presentation of results

The measurement results shall be reported as follows:

Case 1:  Recording pause

Hole Time: s
Level: dB
Overlap Time: s
Level: dB
Case 2: | Insertion Beginning of edit point End of edit ppint
Hole Time: ... S ... S
Level: ... dB ... dB
Overlap Time: ... S ... S
Level: ... dB ... dB

Case 3: | Dubbing

Hole Time: ...S .. S
Level: .dB ...dB

Overlap Time: NS ... S
Level: ...dB ...dB

6.8 Hi-fi audio tracking accuracy,
6.8.1 (haracteristic to be specified

This mefasurement is to determine the audio tracking margin in units of time.

6.8.2 Method of measurement

The cirduit arrangement shall be as shown in figure 21.

During necording, obtain the V sync signal from the video output of the camera-recorden using a
sync separator circuitthe \V sync output hning fed to a power nmplifinr dri\/ing a-loudd peaker_
The separated V sync is thereby recorded, through the microphone of the camera-recorder, on
to the linear audio track while the scene is shot for several minutes.

After recording is complete, rewind the tape to the beginning of the recording. Then playback
the tape. While playing back the tape, apply the reproduced video signal and V sync repro-
duced from the linear audio track to a dual trace oscilloscope. Trigger the scope from the
V sync derived from the video track. Set the tracking control at the centre position and measure
the time difference T between the V sync signal in the video and the V sync signal from the
linear audio track and note the value as Ty.
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Régler le mode lecteur audio du caméscope pour mélanger le mode MF audio et le signal
linéaire audio. Tourner alors progressivement la commande de suivi dans le sens des aiguilles
d'une montre et trouver la différence de temps T pour laquelle le signal audio reproduit bascule
de l'audio MF a l'audio linéaire. Noter la différence de temps T;. Retenir le réglage du mode
lecture audio du caméscope comme étant le mode ou l'audio MF est mélangé au signal audio
linéaire, tourner progressivement la commande de suivi dans le sens inverse des aiguilles
d'une montre et trouver la différence de temps T pour laquelle le signal audio reproduit bascule
de l'audio MF a l'audio linéaire, et noter la valeur T>.

NOTE - Le type de commande de suivi peut changer entre les modeles. Déterminer ainsi la direction (gauche/
droite ou vers le haut/le bas) conformément au type de commande. En regle générale, la direction plus (+) est
dans le sens des aiguilles d'une montre, vers la droite ou vers le haut, alors que la direction moins (-) est dans
le sens inverse des aiguilles d'une montre, vers la gauche ou vers le bas.

6.8.3 Marge du réglage de suivi
Obtenir |a durée de la marge du réglage de suivi en utilisant la formule suivante:

Marge positive:  Tp= Ty — Tg (ms)
Marge négative: Tpy = To — Tg (Ms)
Marge du suivi: T = Ty + Ty (MS)

6.8.4 Hrésentation des résultats

La marde du suivi T doit étre indiquée en millisecondes.

6.9 Enlegistrement audio MF

Les megures doivent étre faites conformément a la CEl 61041-3.
7 Viselr électronique luminance de I'écran

A I'étude. Voir la CEl 60107-1 et I'amendement 1.

8 Systéme automatique et autres
Voir la CEI 61146-4.

8.1 Exposition autematique

8.2 Fogalisation.automatique

9 Classification

9.1 Généralités

Les différentes mesures décrites dans les articles indiqués doivent étre mises en place
conformément aux besoins des fabricants ou des utilisateurs pour déterminer les performances des
caméscopes. Les points importants sont indiqués par un X dans le tableau suivant. Les mesures
pouvant étre omises pour évaluer les performances des caméscopes sont indiquées par la lettre R.

A = caractéristiques qui sont indépendantes les unes des autres et qui doivent étre
mesurées pour réaliser une évaluation générale d'un caméscope;

B = caractéristiques complémentaires qui peuvent étre mesurées pour évaluer plus préci-
sément un cameéscope;

C = caractéristiques complémentaires qui sont moins importantes.
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Set the audio playback mode of the camera-recorder to mix mode of FM audio and linear audio
signal. Then, turn the tracking control gradually clockwise, and find the time difference T as T;
where the reproduced audio signal switches from FM audio to linear audio. Note the time
difference as T;. Retaining the setting of the audio playback mode of the camera-recorder as
mix mode of FM audio and linear audio signal, turn the tracking control gradually anticlockwise
and find the time difference T where the reproduced audio signhal switches from FM audio to
linear audio and note the value as T».

NOTE — The type of the tracking control may differ between models. Therefore determine the direction (left/right
or up/down) according to the type of the control. In general direction plus (+) is clockwise, right or up, while
direction minus (=) is anticlockwise, left or down.

6.8.3 Tracking margin

Obtain the time period of tracking margin using the formula below:
Plus jmargin: Tp=T1 — To (ms)
Minug margin: Tm = To— Tg (Ms)

Tracking margin: T= Ty + T, (MS)

6.8.4 Hresentation of results

The tragking margin T shall be reported in milliseconds.

6.9 Auflio FM recording

Measurgments shall be made in accordance with IEC-61041-3.
7 Viewfinder screen luminance

Under cpnsideration. See IEC 60107-1 amendment 1.

8 Automatic system and others
See IEQ 61146-4.

8.1 Aufomatic exposure

8.2 Automatic focusing

9 Classification

9.1 General

The various measurements described in the clauses listed shall be implemented in accordance
with needs of the manufacturer or user to determine camera-recorder performance. The
important items are indicated by an X in the table below. Measurements which may be omitted
in assessing the camera-recorder performance are indicated by the letter R.

A = items which are independent of each other and which shall be measured to make a
general assessment of a camera-recorder;

B = additional items which may be measured to assess a camera-recorder more precisely;

C = additional items which are less important.
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9.2 Classification des caractéristiques a spécifier

Articles A B C
Caractéristique vidéo de la luminance
2.1 Sensibilité de la voie luminance X
2.2 Résolution de la voie luminance X
2.3 Rapport signal a bruit de la voie luminance X
2.4 Réponse amplitude/fréquence de la voie luminance X
2.5 Distorsion de la forme d'onde dans la voie luminance R
2.6 Caractéristiques de transfert ou gamma et non-linéarité de la voie luminance X
2.7 Compensation des pertes de niveau dans la voie luminance X
2.8 Ecrétage des blancs du signal et taux de compression luminance X
2.9 Araste-et-dyramigaedetavetetuminance R
2.10 Npn-uniformité du niveau du blanc dans la voie luminance R
Caractéristique vidéo de la voie de chrominance
2.11 Rppport signal a bruit de la voie chrominance X
2.12 Réponse amplitude/fréquence de la voie chrominance X R
2.13 Bplance des blancs et des noirs X
2.14 Npn-uniformité de la reproduction de la couleur et du blanc R
2.15 Npn-pureté de I'échelle de gris (erreur de suivi (tracking) du blanc X
2.16 Rleproduction des couleurs X
Autres anomalies
2.17 Moirés de luminance et de chrominance X
3.1 Trainage R
3.2 REmanence (mémoire) R
3.3 Eplouissement R
3.4 Bprre parasite (smearing) X
3.5 Djstorsions géométriques R
4.1 Irftermodulation entre les voies chrominance et lumiinance R
4.2 Djaphonie et moirés entre les voies luminance et chrominance X
Caractéristiques audio
6.1 Rjapport signal a bruit X
6.2 Rjéponse amplitude/fréquence X
6.3 Djstorsion harmonique X
6.4 PJeurage et scintillement X
6.5 PJage de fonctionnement du.CAG et du temps de maintien R
6.6 Riéponse directionnelle duymicrophone R
6.7 Qualité du doublage et-de ¥insertion (trou audio) X
6.8 Précision du suivi audio_haute fidélité X
6.9 Epregistrement audio MF X
7 V)seur électrorique luminance de I'écran X R
Systeme automatique et autres
8.1 EkpoOSsition automatique X
82 FJLQ:ibatiUII autulllatiquc
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9.2 Classification of the characteristics to be specified

Clauses A B C
Luminance video characteristics
2.1 Luminance sensitivity X
2.2 Luminance resolution X
2.3 Luminance signal-to-noise ratio X
2.4 Luminance amplitude/frequency response X
2.5 Luminance waveform distortions R
2.6 Luminance gamma characteristics and non-linearity X
2.7 Luminance drop-out compensation X
2.8 Luminance white clipping and compression rate X
2.9 Lpminance dynamic range and contrast range R
2.10 Lpyminance white non-uniformity R
Chrominance video characteristics
2.11 Chrominance signal-to-noise ratio X
2.12 Chrominance amplitude/frequency response X R
2.13 White and black balance X
2.14 Cplour and white reproduction non-uniformity R
2.15 QGrey scale non-purity X
2.16 Cplour reproduction X
Other anomalies
2.17 Lgminance and chrominance moirés X
3.1 Lgg R
3.2 Sticking R
3.3 Bjooming R
3.4 Smearing X
3.5 (Geometric distortions R
4.1 Chrominance to luminance intermodulation R
4.2 Lpminance to chrominance crosstalk and moirés X
Audio characteristics
6.1 Sjgnal-to-noise ratio X
6.2 Amplitude/frequency response X
6.3 Harmonic distortions X
6.4 Wow and flutter X
6.5 AIGC operation range andhold time R
6.6 Dijrectional response of the 'microphone R
6.7 Apudio dub or insert quality (audio hole) X
6.8 Hi-fi audio tracking @cctracy X
6.9 Apudio FM recording X
7 Vjewfinder &créen luminance X R
Automatic system, and others

8.1 tomatic exposure X
8.2 Automatic focusing X
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Figlire 1 — Intermodulation entre les voies chrominance et luminance (PAL/NTSC)

&Y Projecteur
TC=3100K

Caméscope |
Mire d’essal Vecteurscope
& Projecteur
W TC=3100K ‘%” Entrée non
terminée
Oscgilloscope e —t
Filtre PN Moniteur TV
passe — coulenr 3
bande . balayage réduit
Entrée fermée sur 75 Q
Mire d'essai (Mire radiale de résolution) R-Y

Réflexion

Partie A: B-Y
Couleur rouge

Diaphonie
couleur

_ =

Figure 2 — Diaphonie et moirés entre les voies luminance et chrominance
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Figure 1 — Chrominance to luminan¢e intermodulation (PAL/NTSC)

Camera- |
recorder
Test chart Vectorscope
Q Light
O CT=3100K <3$-> Input }
- unterminated
Qscilloscope
Band- Underscan
pass color TV
filter | : monitor
Input terminated by 75 Q
Test chart (Radial resolution chart) R-Y
Reflective type R Vref
Part A: -Y
% \ Red colour h y -
/ 7t = Colour
i crosstalk
ectorscope
//////////////J v
IEC 874/97

Figure 2 — Luminance to chrominance crosstalk and moirés
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IEC 875/97

Figure 3 — Caractéristiques du filtre passe-bande de la sous-porteuse
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, N

IEC 876/97

Figure 4 — Signal de sortie du filtre passe-bande
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Figure 3 — Subcarrier band-pass filter characteristics

IEC 876/97

Figure 4 — Output signal of band-pass filter
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Figure 5 — Décalage entrglles signaux luminance et chrominance
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Figure 5 — Luminance to chrominance displacement
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Figure 5] — Signal couleur E"(B-Y)
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Figure 5 — Décalage entre les signaux luminance et chrominance

IEC 878/97

(suite)
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Figure 5h — Chroma signal E'(R-Y)
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Figure 5] — Chroma signal E"(B-Y)

IEC 878/97

Figure 5 — Luminance to chrominance displacement (continued)


https://iecnorm.com/api/?name=5beb11dda7608afcfd29e4a797ac1393

—-54 - 61146-3 © CEI:1997

Figure 5k — Parties C agrandie
du signal E'Y

Figure 5| - Parties D agrandie
du signal E"(R-Y)

Figure 5m —|Signal composite E'Y + CH H—H
A A’
Figure 5n —[Signal de luminance E'Y 4®—|_|;

B
B?
Figure 5p —{Signal couledr’CH

Figure 5r — Parties A et A" agrandies
du signal E'Y

Figure 5s —Parties B et B” agrandies
du signal CH

/ / IEC 879/97

Figure 5 — Décalage entre les signhaux luminance et chrominance (suite)
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Figure 5 — Luminance to chrominance displacement (continued)
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Figure 6 — Schéma synoptique du circuit pour la synchronisation yidéo
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Figure 4 — Block diagram of the circuit arrangement for video timing of the.edit system
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Figure 7 — Frame timing of the start time
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Figure 9 — Chronométrage des images effacées en mode assemblage de séquences (2)
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Figure 9 — Frame timing of the overwrite frame number (2)
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Figure 10 — Circuit de mesure des caractéristiques audio
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