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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

SYSTEME D’ENREGISTREMENT MAGNETIQUE A IMAGE FIXE

SUR DISQUE FLEXIBLE

AVANT-PROPOS

)} Les décisions ou accords officiels de la CEi en ce qui concerne les questi
Comités d’Etudes ou sont représentés tous les Comités nationaux s’}
dans la plus grande mesure possible un accord international sur |

Comités nationaux.

3) Dans le but d'encourager l'unification internationale, |aC
adoptent dans leurs régles nationales le texte d
conditions nationales le permettent. Toute dive

[

Rapport de vote

\/>GOB(BC)1 23 60B(BC)133

ay i probation de cette norme.

'qk\préparés par des
5 ?ns, expriment

e telles par les

pmités nationaux
A mesure ou les

CEl et ia régle
lairs dans cette

[ e par le Sous-Comité 60B: Epregistrement

indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute informatipn sur le vote

L'annexe A €st donnée uniquement 3 titre d’information.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

STILL VIDEO FLOPPY DISK
MAGNETIC RECORDING SYSTEM

WORD

1) The formal decisions or agreements of the IEC on technical matters, prepared by Techni i on
which all|the National Committees having a special interest therein are represen >as
possible,|an international consensus of opinion on the subjects dealt with.

2) They haye the form of recommendations for international use and ional
Committdes in that sense.

3) In order [to promote international unification, the IEC expregses i a ational Committees
should a es, in(so pational conditions will
permit. A thé onding national rules should, as
far as popsible, be clearly indicated in the |2

This Internjational Standard has been pr mmittee 60B: Video recordirjg of

The text of this standard i

Report on Voting

60B(CO) 133

4

Full informat
Report indicated i

ifig for the approval of this standard can be found in the Vating
the above table.

Annex A is for information only.
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SYSTEME D’ENREGISTREMENT MAGNETIQUE A IMAGE FIXE
SUR DISQUE FLEXIBLE

1 Généralités

1.1 Domaine d’application

La présente Norme internationale définit les exigences techniques applicables a un
systéme d’enregistrement magnétique a image fixe utilisant un disque magnétique flexible
sous enveloppe de protection.

Dans ces systémes, les images analogiques, les sons audjo anik)gjues a temps
ompressé et/ou les informations sous forme numérique s¢ : éparément ou
ensemble sur un disque magnétique.

: correspond a
n systéme de 525 lignes et 60 trames, 'autre 3 5 g 5 ligneg et 50 trames.
e disque dans son enveloppe comporte 50 piste ipales~e iste d’'ordre. Les
sous forme de

brincipalement

séance sur les

de protectnon

ent les formats d'enregistrement du signgl de I'image
a temps compressé, des données numériquds et des infor-
gnregistrées sur le disque magnétique pour garantir
gdisque enregistré.

ivantes contiennent des dispositions qui, par suite de la référence qui y est
faite, consfituent des dispositions valables pour la présente Norme inte'IvnationaIe. Au
moment de la publication, les éditions indiquées étaient en vigueur. Toute norme est
sujette a révision et les parties prenantes aux accords fondés sur la présente Norme inter-
nationale sont invitées a rechercher la possibilité d'appliquer les éditions les plus récentes
des normes indiquées ci-aprés. Les membres de la CEl et de I''SO possédent le registre
des Normes internationales en vigueur.

ISO/R 5§27: 1976, Matiéres plastiques - Détermination des caractéristiques en traction.

ASTM (American Society for Testing and Materials) Désignation D 257: Norme de
méthodes de mesure de la résistance et la conductance au courant continu de matériaux
d’isolation.
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1.1  Scop

-9-

STILL VIDEO FLOPPY DISK
MAGNETIC RECORDING SYSTEM

General

e

This International Standard provides technical requirements for still video floppy disk
systems which use a magnetic disk in a jacket, known as a still video floppy disk.

In these sy

data inform

There are

the other {
the disk. Analogue picture, time-compressed sounds

recorded o

The infor
relating to

As far as ¢
shall domir]

This stand
magnetic r

This standard

compresse
disk to ens}

1.2 Norm

The followi

provisions of this Internatlonal Standard At the time of pubhcatlon the edmons mdlcated

stems analogue picture, time-compressed analogue audio
ation are recorded separetely or together on a magnetic di

wo formats of analogue recording. One is for 528§
br 625 line - 50 field systems. There are 50

N the main tracks.

ation recorded on the cue trfack
he information on the main tracks)

ative

Bes

ack

, and

btic

were valid. All standards are subject to revision, and parties to agreements based on this
International Standard are encouraged to investigate the possibility of applying the most
recent editions of the standards indicated below. Members of IEC and ISO maintain regis-

ters of curr

ISO/R 527:

ently valid International Standards.

1966, Plastics - Determination of tensile properties

ASTM (American Society for Testing and Materials) Designation D 257: Standard test
methods for d.c. resistance or conductance of insulating materials.
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Les essais et mesures réalisés sur le systéme pour vérifier le respect de la présente

norme doivent étre effectués, sauf spécification contraire, dans les condition
23°Ct2°C

45 % a 55 %

Pression barométrique: 86 kPa a 106 kPa

Température:
Humidité relative:

s suivantes:

En cas d’apparition de différences dans la mesure des dimensions, la température de

20 °C £ 1 °C peut étre adoptée.

2 Enveloppe de protection

ectrb\l

Les figures 1 & 8 donnent les dimensions et tolérances a
protection.

2.1 Zones, orifices et plans de référence

Le plan de référence Z doit étre déterminé pa

Plan de référence
25£02

/ Orifice de réfé

Moltié inférieure

L

Zone de rétéren

‘enveloppe de

B et C de la
et doit passer
la moitié infé-
e référence Y
tre de l'orifice

ce B

rence (b)

de l'enveloppe

Plan~de référence
Zone de référerice C
P
H
)
3202
O ]
Plan de référence Z CE 124192

Dimensions en millimétres

Figure 1 - Zones, orifices et plans de référence
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1.3 Environment

Tests and measurements made on the system to check the requirements of this standard
shall be carried out under the following conditions, unless otherwise specified.

Temperature: 23°Ct2°C
Relative humidity: 45 % to 55 %
Barometric pressure: 86 kPa to 106 kPa

When some discrepancy occurs in the measurement of dimensions, 20 °C + 1 °C may be
adopted.

2 Jacke

The jacket|shall comply with the dimensions and tolerances shown indfigk

2.1 Datum areas, datum holes and datum planes

Datum plape Z shall be determined by datum areas A, B and N fi . D& e X
shall be ofthogonal to datum plane Z and shall run throug > ’ (a)
and the cgntre of the centre hole of the lower sh i eY
shall be o}hogonal to both datum planeg’ X an the
centre of datum hole (a), as shown in fig

Datum plana.Y \ Datum area B

“ 25+£02
Datum hole (b)
WY /

/ Lowaer shell

Datum area C |

Centre hole | /

5+£02

3202

Datum plane z"/ I ]' ]

IEC 124192

Dimensions in millimetres

Figure 1 - Datum areas, datum holes and datum planes
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2.2 Planéité de I'enveloppe de protection
Les zones hachurées de la figure 2 doivent étre coplanaires au plan de référence Z avec
une tolérance de +0,2 mm, sauf pour les bords biseautés.

Plan de référence Y

AN

-+

‘ 7

pa

del rétérence X

g////////“‘W/////Ag

i, 16 |

4

\\\\\\}%Q\\\

(-

4
0

| )
Min. 30\ \ Plan de [éférence Z
(ﬁ é\\ﬁ@ |:|< 6 /> I /

A Al Ll 2L T T T T

S
N

%\H‘

NN
AN\

]

N

SADADNNNN

2 N NSNS N

Max. 5

N

P

4

Max. 8

%

TEl 125192

Dimensions en millimétres

Les zones hachurées de cette figure doivent étre coplanaires au plan de référence Z avec une tolérance de
10,2 mm, sauf pour les bords biseautés.

Aucun joint de moulure, ni indication gravée (le pays d'origine par exemple) ne doit apparaitre dans les zones
hachurées.

Figure 2 - Planéité de I'enveloppe de protection
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2.2 Flatness of jacket
The shaded areas in figure 2 shall be coplanar to datum plane within 0,2 mm, except for

the bevelled edges.

Datum plahoY

h

s

0

/
= (Qv@;
an

FAVAS | s WA 7 S A AT ST TS AN A

/Dhtum ane X

Min. 10

Max. 5

B

A
70 )
(e
§S§ |
\ \\\\\\\\/
Max. 5 -

TEC—125192

Dimensions in millimetres

The shaded areas in this figure shall be coplanar to datum plane Z within +0,2 mm, except for the bevellied
edges.

There shall be no moulding gate and no moulded indication such as country of origin in the shaded areas

Figure 2 - Flatness of jacket
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2.3 Aspect extérieur de I'enveloppe

Les figures 3 et 4 montrent les surfaces supérieure, inférieure et latérale de I'enveloppe.

- Plan de référence Y
g' )
. 48201
: <
’ 7]
36£0,1 .
3o 80-+-0;% :
14201 < * Min. 10,1 | Min. 10,1
11201 L) 8501185201

Obturateu

d L

| é} AT e ’\\\\I

N A [
°% ; Max. R1 : 4
g /m—\ R

Ouverture principale L
17y ‘ L

¥
D

vaN - 11 I - J

;\) %Mo rétiquette

. 54 :
Plan dg référence Z M Max 2.5

EREE=N

——

0
Min. 24

Max, 14,8

U

/ Max. 1'1Vv

Min. 8

82+0,1
3’ 420, | ' R0,2 % 0,1(environ)
o~ g /_"'_— —
l hd | f—1 o~ )

- le R0,2 x p,1(environ)
) : 1

Plan de rétérence Z o1 Oritice de chargement é

Détail A ' ©

CEl 126192

Dimensions en millimetres
Aucune partie ne doit dépasser le plan de la surface extérieure et supérieure de I'enveloppe.

NOTE - Cette dimension est donnée a la note 1 de la figure 6.

Figure 3 - Aspect extérieur de I'enveloppe du disque vidéo fiexible,
vues latérale et de dessus
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2.3 Appearance of jacket

Figures 3 and 4 show the top, bottom and side views of the jacket.

Datum plane Y
48101

30101
* Min. 10,1 | Min. 10,1

L/ p
14201 | £ O 85201185201
i s v iy """"\

Max. A 1(6x)

NN

X
J
=

RELE
dEHES
NNy
\Dammpimox
N
I
'\ —p—— I
oree . Max, 54 - ‘ ‘Max. 2,5

'g. R0,2 + 0,1approx.)
i (

14 I H [}
/ lo ! R0,21 0,1|(approx.)

+£C 126192

:
g
}
Mex. 0,2

‘ Dimensions in millimetres
No portion shall extend beyond the plane of the top outer surface of the jacket.

NOTE - This dimension is given in figure 6, note 1

Figure 3 - Appearance of video floppy disk jackets,
top view and side views
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Pian de rétérence Y \
(60)
4101 56402
525+ 0,2
3 +0,2
° e *:2 1 »°? e
Orifice de référence (b) CV go
J SO, ! ©
i l \ o
n c >z 1
! J
s
2 ped
8 Nk
Plan de référence X o l \_ —— : :
~—] 3 3 O:iflco de référence (a) [ o) Note 1 / i. N
=~ o A A - / ® Nl ° ‘
T T \
B B -
b -
- b Note 2 =
o~ c
S s =
# § | Dispositif dg fermeture .
T & \
‘.'l AL.\ w Mbitié intérieure
- dg l'enve!
§ R1£0,1(59 Mo : s w oppe
: M
. M ote 3
NN
\Max. 285
\ Max. 81,5
. = oo 505
4£02
.C02 | . Max.C02
L\ T
i ~
Min. 0,05 o'
S
[Section Section BB Section CC - mm'

Dimensions en millimétres

de ces orifices doit étre de 2,6 mm.

trement. La profon-

2 Protection contre les effacements erronds. Cet orilice est a utiliser en conjonction avec un commutateur
mécanique. Lorsque l'orifice est recouvert, I'enregistrement est possible. Lorsque I'orifice est découvert, aucun
enregistrement n’'est possible. Le dispositif de fermeture ne doit pas dépasser le plan de la surface extérieure
et inférieure de I'enveloppe. 1l ne doit pas non plus représenter une déclivité supérieure a 0,6 mm par rapport
au plan de la surface extérieure et inférieure de l'enveloppe, sous un poids de 0,6 N. Lorsque le dispositif de
fermeture est rompu, la distance entre le plan de référence X et le c6té proche de I'ouverture résultante doit
étre au maximum 21,6 mm et au minimum 25,2 mm par rapport au c6té éloigné. La distance entre le plan de
référence Y et le c6té proche de I'ouverture doit étre au maximum 13,0 mm et au minimum 16,0 mm par

rapport au coté éloign_é.

3

Cette zone est utilisée pour recouvrir |'orifice de la note 2 au moyen de ruban adhésif.

Figure 4 - Aspect extérieur de I'enveloppe du disque vidéo flexible,

vue de dessous
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Datum plane Y.\
(60}
4%01 56102
5254 0,2
30 w02 e
° 40, . <
* ° R ‘5,’9 E‘ o
Datum hole (b) (<] +
AN o
| | 3
I ° -:3 ﬁ
| i A
- . \ |
g -
] \ — / IR
Datum plane X g‘ﬂ : / slelw
— Datum hole (a) A Note 1 =
X il 7 A== ! :
WEIA"AN) < TN
B B b3
) o
o - Note 2 \S\
| s N
3.. g = | /Closurotab : 1 p
o~ & %ﬁm\\ N
+\ N
o~ ) - » Lower shell
3. A 1 \)
g R120,1(5%) s 1| & ( Inotedl. ™
) 3 > N 096 %
M. 16
JF ( (Max. 51,
233" \\\:U)\) 4102
Max. C 0,2
Pbatlhthdaci
iy Max. 0'2 - - s
Min. 2,6 ) “ } T |
— -+ , ~
— 3610, B2 RN )‘“' 0.05 2
. =
Section AR © \_/;Z:ﬂon BB - Section CC 1EC 12092
Dimensions in millimetres
No portion shgl lane of the bottom outer surface of the jacket.
NOTES
1 The shaded ar

holes shal‘ be2;6 mm.

reserved for recognition holes for recording media. The minimum depth T these

2

shorter, and to the far side of that shall be 16.0 mm or longer.

3

This area is used to cover the hole of note 2 by means of adhesive tapes.

Figure 4 - Appearance of video floppy disk jacket, bottom view

Mis-erasure protection. This hole is to be used in conjunction with a mechanical switch. When the hole is
covered, recording shall be possible. When the hole is uncovered, recording shall not be possible. The closure
tab shall not extend above the plane of the bottom outer surface of the jacket nor shall it deflect more than
0,6 mm below this plane under a weight of 0,6 N. When the closure tab is broken off, the distance from datum
plane X to the near side of the resulted opening shall be 21.6 mm or shorter, and to the far side of that shall be
25.2 mm or longer. The distance from datum plane Y to the near side of the opening shall be 13.0 mm or


https://iecnorm.com/api/?name=e9c1fa5d5a18c6e6bd83d89e2c929b6c

-18 - 1122 © CEl

2.4 Moyeu

Le moyeu doit étre conforme aux dimensions indiquées aux figures 5 et 6. Le moyeu doit
étre pourvu d’un ressort pour le centrage, et d'un bloc générateur d'impulsions (Bloc Gl)
chargé de générer le flux magnétique. Le bloc doit étre assujetti sur la broche a I'aide d'un
aimant. Le matériau utilisé pour le bloc et le bloc Gl doit étre conforme aux exigences
suivantes:

Bgoo 2 045 (Wb/m?)
He < 480 (A/m)
5x10 % <p__ (H/m)<0,13

ins 0,5 mm2.

% doit étre de

2.5 Broche

La broche doit étre conforme aux dimensio

2.6 Mécanisme d'obturation

gnsions indiquées & la figure 8.

‘ouvre lorsque I'enveloppé de protection
atiquement lorsque I'enveloppé est retirée du

er l'enveloppe
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2.4 Hub

The hub shall comply with the dimensions shown in figures 5 and 6. The hub shall be
provided with a spring to centre the hub, and with a PG (Puise Generator) yoke which
generates magnetic flux. The yoke shall be secured in place on the spindle by a magnet.
The material of the yoke and the PG yoke shall meet the following requirements:

Bgop 2 0,45 (Wb/m?)
Hc < 480 (A/m)

5x 1074 (H/m) < 0,13

<
- umax

The area jot the section of the yoke to be used for generating the flux ghall béa\teast
0.5 mmz2.

The rotatipnal torque required to remove the magnetic sheet fro e
mum of 0,006 Nm in the temperature range from -5 °C to +40°

2.5 Spindle

The spindle shall comply with the dimensions shown i

2.6 Shutter mechanism

The shuttgr mechanism shall comply with th

The shutter automatically
and automjatically closes a

2.7 Contact be

When the|jacket is o
between @ 17 mm¢an

acket is inserted into the drive,
emoved.
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Min. 60°

Moyou vue de dessus
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Note 1
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Note §
Min. 26
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Note 2
288
°I‘
‘R..s : Min. 15 mm?
Bloc vue de dessus
Note 4
N“‘j—mu.—e-s:a Na‘ﬂ\
Bloc GI Ay =
Note 8 ' (Générla:eur) d:] — J\
g d'impulsions’ Y |
2° Max. 0,7 P
- ommandation
| : l

,45 £ 0,1

o0z |

broté 1,28
V: 140 & 220

Section BB

Dimensions en millimétres

Cette dimension est donnée & la figure 6.

supportée
19,1)

F 4

e

-]
09401

!

CEl 128192

ité des deux surfaces en contact avec la broche ne doit pas varier de plug de 0,01 mm. Ces
sdoivent étre orthogonaux avec une tolérance de +0,02 mm par rapport a la
du moyeu. La dureté (Hv) des deux surfaces et du ressort de centrage ne doit pas excéddr 300.

rface D supportée

La zone du bloc a l'intérieur du cercle de @ 9,8 mm doit étre d’'au moins 15 mma.

Le lecteur doit appuyer sur la surface supérieure du moyeu (la surface située a I'intérieur du cercle
@ 0,8 mm) pour 'assujettir sur la broche. La cannelure & l'intérieur du cercle de & 9,8 mm ne doit pas dépas-
ser 0,7 mm de largeur.

Cette dimension doit étre mesurée par rapport au centre de la broche lorsque la broche n’est pas
insérée.

Cette protubérance sert & éviter tout glissement du moyeu contre la broche.

Figure 5 - Moyeu
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Note 1 Top view of hub Note 2
9,8
7| .01
:Centring spring
PG yoke
o
7\ past Min. 15 mm®

Min. 60°

/- Top view of yoke

A
Note 4
Note 3 m - Na. 7 (
_/ PG yoke 1] 602
{puise i
Note 1 él ° Note 3 generator) o
W " Max, 0,7 C03 295
' ~ q ommendation
0,02
-1
o | vara
o |
Bottom view of hub / —l[]l o.oq—'l
Note 5 3 K RoughFou 1,28
Min.26 el o 7 "HV: 140 to 220
o L 21
1 "< ° _ Supported s\lfaco D
L— 25_1 1 ~o (210~ 213,1)
| 78 5

?f F ?:1

L

=

/, m
{4
8o

w g

®

1 ®

A0.9 +0,1

Section BB IEC 128192

Dimensions in millimetres

NOTES ]

1 The fl o plane surfaces which contact the spindle shall vary by no more than 0,01 mm.
The two planes-sha rthogonal within £0,02 mm to the supported surface D of the hub. The hafdness
(Hv) of thep two surfaces and the centring spring shall be a maximum of 300.

2 The area of the yoke within the & 9,8 mm circle shall be at least 15 mm2.
3 The drive shall press down on the upper surface of the hub (the surface within the & 9,8 mm circle) to
secure it on the spindle. The groove within the & 9,8 mm circle shall be no wider than 0,7 mm.

4 This dimension is given in figure 6.

§ This dimension shall be meaured from the centre of the spindle when the spindle is not inserted.

6 This protrusion is provided to prevent slippage of the hub against the spindle.

Figure 5 - Hub
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Note 1 @ (d+1,5) %"

0

— 2d 4,

Moyeu o~

v o

- \\ 2

«

NS 23
g ] Disque

E—j Rl |

Face d'enregistrement magnétique
Plan de référence Z Note
Plande la broche supportant le moyeu
Surface supportée D % pportant le moy der 12992

Dimensions en millimétres

Note 3
0,5 4 0,02

re insére’sur la broche selon une force maximale de 1,3 N pour une plagp de températures

ssujettissant le moyeu, mesurée sans le ressort de centrage, doit se situer entre 0,8 N ot 1,7 N.
NOTES

1 Cette dimension est basée sur le diamétre du moyeu.

2 Ladistance entre le plan de référence Z et la surface de contact D du moyeu.
3 Distance entre la surface supportée D du moyeu et la surface inférieure du disque.
4

Le diamétre du plan de la broche en contact avec Ia surface supportée D du moyeu doit se situer entre
D10 mmetd 13,1 mm

5 Profondeur d'insertion de la broche. La force du ressort au point C doit étre de 0,5 N & 1,8 N pour une
plage de températures située entre -5 °C et +40 °C. ’

Figure 6 - Relation entre le plan de référence et le moyeu
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Note 1 «a(dn.srg-’

]
2 d-o.1 4
b
Hul \ ©
bl \ 2
g z
:8
| -
Y L U N
| .
rface
Datum plane Z
Suppbrted surface.D an of the spindle which supports hub 1ed 12002

Dimensions in millimetres

The hub shg

on. the ‘gpindle by a maximum force of 1,3 N in the temperature range from -5[°C to
+40 °C.

The force se(
NOTES

ub measured without the centring spring shall be 0,8 Nto 1,7 N.

1 This dimension is based on diameter of the hub.
2 Distance between datum plane Z and supported surface D of the hub.
3 Distance between supported surface D of the hub and the lower surface of disk.

4 Plane of the spindle which contacts the supported surface D of the hub shall be in the range from
2 10 mm to & 13,1 mm.

5 Spindle insertion depth. The spring force at point C shall be 0,5 N to 1,8 N in the temperature range
from -6 °C to +40 °C.

Figure 6 - Relationship between datum plane and hub
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Bloc GI

VILOSINIIYY/

TH
|

Bobine Gl
r!\;’«

ULLL.

Section AA

N

<
4

Plan de la broche supportant le moyeu

L

AN

Almant

X
~_ T

Broche CEl 13092

Dimensions en millimétres

NOTE - Cette valeur est une valeur nominale.

Figure 7 - Broche
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PG yoke

AIIIIY

£

PG coil
X7
e,
™

Note L

L,

Section AA

Plan of the spindie which supports the hub

| BN

Spindle IEC 13092

[\ Magnet

Dimensions in millimetres

NOTE - This value is the nominal value.

Figure 7 - Spindle
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Note 1 [
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. g’ Vaetrou de l'obturateur < '3
; CEl 13192

— gy en /N

obtdrateur.

Dimensions en millimétres

it pas dépasser de la surface externe de I'enveloppe. L'obturateur doit étfe dégagé par une
Y5 N ot 0,8 N en un point situé & 41 mm du plan de référence y et appliquée paralliélement
référence Y sur la prise de verrouillage de I'obturateur au moment du dégagefnent du verrou de

La force nécessaire pour faire glisser I'obturateur en position d'ouverture ou de fermeture doit étre de 0,7 N
maximum avec une plage de températures située entre -5 °C et +40 °C.

NOTES
1 Wl doit y avoir un dégagement a entre I'obturateur et I'enveloppe lorsque I'obturateur est ouvert.

2 La figure illustre la distance b, qui est la distance que peut parcourir 'obturateur dans la direction
négative, et la distance c, qui est la distance que peut parcourir I'obturateur dans la direction positive aprés
qu'il a été suffisamment déplacé dans la direction négative pour enclencher sa prise de verrouillage. Ces
deux distances doivent étre conformes aux spécifications:

- bsg02
- ¢5£03

3 La prise de verrouillage de I'obturateur doit revenir a sa position originale aprés que I'enveloppe a été
verrouiliée. Lorsqu’'une force de 7 N est appliquée a l'obturateur verrouillé parallélement au plan de
référence X, I'obturateur doit rester fermé.

Figure 8 - Mécanisme d’obturation
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Dimensions in millimetres

the outer surfaces of the jacket. The shutter shall be released by a 9,15 N
to 0,8 N forcq at a pai mm from datum plane Y applied parallel to datum plane Y to the shutter-locH catch
to release thq shutter

The force required to slide the shutter open and closed shall be maximum 0,7 N in the temperature range from
-5 °C to +40 °C.

NOTES

1 There shall be a clearance a between the shutter and the shell when the shutter is open.

2 The figure illustrates distance b, the distance the shutter can be moved in the - direction, and
distance c, the distance the shutter can be moved in the + direction after the shutter has been moved in the
- direction just far enough for the shutter lock catch to be engaged. These two distances shall meet the
following specifications:

- bso0,2
- ¢5£03

3  The shutter-lock catch shall return to its original position after the shutter is locked. When a force of 7 N
is applied to the locked shutter parallel to datum plane X, the shutter shall remain locked.

Figure 8 - Shutter mechanism
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Le disque doit étre conforme aux spécifications suivantes. Cet article fournit également

diverses valeurs recommandées.

3.1 Dimensions
3.1.1 Diametre

Le diameétre du disque doit étre de 47 +°21 mm.

3.1.2 Epaisseur

L'épaisseur du disque doit étre de 40 + 2 um.

3.1.3 Courbure du disque

face d'enregistrement du disque non courbé.

Surface & revétement magnétiq
de Ia face d'enregistrement

=

\

" Point de mesure -

CEl 132092
Dimensions en millimétres

Figure 9 - Point de mesure de la courbure du disque

de 0 mm. Le

plan de 0 mm est défini comme étant le plan de l ace axevétement magnétique de la

pe
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3 Disk

The disk shall comply with the following specifications. This clause also gives various
recommended values.

3.1 Dimensions
3.1.1  Diameter

The diameter of the disk shall be 47 ’;02‘ mm.

3.1.2 Thickness

The thickriess of the disk shall be 40 £ 2 um.

3.1.3 Cuyrl of disk

The curl of the disk shall be less than +0,4 mm relative to the 0 m
plane is defined as the plane of the magnetic coating sid
uncurled disk.

The curl of the disk should be measured as show

Magnetic coating side
of recording surface

>

_/

%

D

NS
]

\

Point of measurement

1ES 13292
Dimensions in millimetres

Figure 9 - Point of measurement of curl of the disk
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3.2 Propriétés physiques du disque
3.2.1  Module de Young

1l est recommandé que le module de Young pour la feuille du disque se situe dans une
plage de 40 x 10% N/mm? 2 60 x 10% N/mm2.

Cette mesure doit étre réalisée en conformité avec I''lSO/R 527. La taille de I'échantillon
est de 6,25 mm x 100 mm. La vitesse du test est de 100 mm/min.

3.2.2 Coefficient de dilatation thermique

1l est recommandé que le coefﬁcnent de dilatation thermlque hnéa;e\d\e la feuille du disque
e situe dans une plage de 9 x 10 Sk tassx 10K

B.2.3 Coefficient de dilatation hydroscopique

| est recommandé que le coefficient de dilatation hyd linéaire>soit inférieure a

15 x 107 % RH™!

B.2.4 Résistivité du revétement magnétique

inférieure a
b x 10" tion D257 de

"ASTM.

férence sur la
ivent étre consi-

ssaire pour obte-
bcibels comme le
d'enregistrement

e niveau de sortie RF doit étre:

- supérieur & -2 dB a 7 MHz;
- supérieur 4 -2 dB & 1,25 MHz.

Le niveau parasitaire de 4,5 MHz de la sortie RF doit étre inférieur a3 —33 dB par rapport a
la sortie 7 MHz.

NOTES
1 Sortie 7 MHz

La sortie 7 MHz est le niveau de lecture d'un signal de 7 MHz enregistré avec le courant d'enregistrement
RF de référence, qui est le courant d'enregistrement RF optimal du disque de référence. Il doit étre expri-
mé en décibels comme le rapport entre le niveau de sortie 7 MHz du disque a essayer et le niveau de
sortie du disque de référence.
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3.2 Physical properties of disk
3.21  Young's modulus

It |s recommended that the Young’s modulus of the disk sheet is within a range from
10° N/mm? to 60 x 10° N/mm:z.

40 x

This measurement shall be made in accordance with ISO/R 527. The sample size is

6,25 mm x 100 mm. The test speed is 100 mm/min.

3.2.2 Coefficient of thermal expansion

It is recor

within a rdnge from 9 x 108K~ t0 25 x 1078 K"

3.23 C’Iefficient of hygroscopic expansion

It is reco
less than 15 x 10~ % RH

3.2.4 Magnetic coating resistivity

mended that the coefficient of lmear hydroscopic ¢ heet is

The surfape resistivity of the magnetic disk coa . [This
measurement shall be made in accorddnce \wi

3.3 Recprding characteristics

All measu : ¢ i ¢ reference disk (refer to 3.4) af the
25th track s 3 5.

3.3.1 RfF

ack. It shall be expressed in decibels as the ratio of the RF opt
isk under test to the RF reference recording current, which is th

3.3.2 Rk output leve

urrent is the RF recording current necessary to obtain the maximum

mum
b RF

The RF output level shall be:

- greater than -2 dB at 7 MHz;
- greater than -2 dB at 1,25 MHz.

The 4,5 MHz spurious component level of the RF output shall be less than -33 dB relative

to the 7 MHz output.

NOTES
1 7 MHz output

The 7 MHz output is the playback level of a 7 MHz signal recorded at the RF reference recording cu

rrent,

the RF optimum recording current of the reference disk. It shall be expressed in decibels as the ratio of the

7 MHz output of the disk to be tested to that of the reference disk.
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2 Sortie 1,25 MHz

Le niveau de sortie du signal de 1,26 MHz, lu sur le disque sur lequel des signaux de 7 MHz et 1,25 MHz
ont 61é enregistrés de fagon superposée, doit étre mesuré dans les conditions suivantes:

- courant d’enregistrement de 7 MHz:
le courant d’enregistrement RF de référence pour un signal de 7 MHz;

- courant d'enregistrement de 1,25 MHz:
le courant du disque de référence pour lequel le niveau parasitaire de 4,5 MHz est de ~35 dB par
rapport au niveau de lecture du signal 4 7 MHz.

La sortie 1,25 MHz est ensuite définie comme le rapport, exprimé en décibels, entre le niveau de sortie du
signal de 1,25 MHz lu a partir du disque & essayer et le niveau de sortie du disque de référence.

3.3.3 Réponse RF

La réponse U de la fréquence RF du signal vidéo doit se sit B et +2 dB. La

réponse U de la fréquence RF est définie comme:

le disque de référence.

Le signal a 7 MHz et le signa

x 100 < 10 (%)

@ maximal pour une révolution

inimal pour une révolution, comme indiqué a la figure 10.

/\

1 révolution

CEl 13392

Figure 10 - Modulation du disque
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2 1,25 MHZz output

The output level of the 1,25 MHz signal played back from the disk on which 7 MHz and 1,25 MHz signal-
shave been recorded in a superposed manner shall be measured under the following conditions:

- 7 MHz recording current:
the RF reference recording currrent at 7 MHz signal;

- 1,25 MHz recording current:
the current of the reference disk at which 4,5 MHz spurious level ois ~35 dB relative to the playback
level of the 7 MHz signal.

The 1,25 MHz output is then defined as the ratio, expressed in decibels, of the output level of the 1,25 MHz
signal played back from the disk to be tested to that from the reference disk. ’

3.3.3 RFA{requencyrespense

The RF flequency response U of the video signal shall be between -2°dB and sﬁ The
RF frequgncy response Uis defined as:

U=u—u°

where u ip the relative value in decibels of the playba ;] > jignal
to that of{the 7 MHz signal for the disk to be tested,/and i efence
disk.

The 7 MHz signal and the 10 MHz 5ig RF reference recofding

current of the respective frequencies.

3.3.4 Modulation

The modylation of the

where:
A is the
B is the

1 revolution

1EC 13392

Figure 10 - Modulation of the disk
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La modulation doit étre mesurée au niveau de sortie en lecture du signal & 7 MHz sur la
25° piste.

3.4 Disque de référence et disque de sous-référence

Le disque de référence est défini comme le disque en métal pulvérisé typique'). Chacune
des sociétés citées dans I'annexe A est en possession d’'un disque de référence.

Le disque de sous-référence est le disque qui a été calibré par rapport au disque de réfé-
rence pour les caractéristiques d'enregistrement spécifiées en 3.3.1, 3.3.2 et 3.3.3. Les
données calibrées doivent étre comparées au disque de sous-référence.

4 Disposition des pistes

Cet article détaille 1a topographie et les dimensions des pis la taced %registrement

magnétique du systéme a disque flexible et a image fi

4.1 Surface d'enregistrement

uniquement.

pcipales. Pour
sur des pistes

423 pgistrés sur les

pistes

s pistes princi-

4,372 Aucun signal ne doit &tre enregistré sur la 51° piste.

4.4 Configuration des pistes

4.4.1 La configuration des pistes est indiquée a la figure 11.

1) Les caractéristiques du disque en métal pulvérisé typique ont été approuvées par I'Electronic Still Camera
Conference.
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The modulation shall be measured at the playback output level of the 7 MHz at the 25th
track.

3.4 Reference disk and sub-reference disk

The reference disk is defined as a typical metal powder disk'). Each company designated
in annex A keeps one reference disk.

The sub-reference disk is defined as a disk which has been calibrated to the reference
disk for the recording characteristics specified in 3.3.1, 3.3.2 and 3.3.3. The calibrated
data shall be attached to the sub-reference disk.

4 Track pattern

This clausp specifies the tracks and the dimensions of the track pat
recording surface of the still video floppy disk systems.

theom r}tic

4.1 Recgrding surface

The mains|tracks and cue track shall be provided on ofie side oqly:

4.2 Main track

4.2.2 Vid two

fields of a

4.2.4 Dig
4.3 Cue
Y

431 Acle

4.3.2 No gignal shall'be recorded on the 51st track.

4.4 Track configuration

4.4.1 The track configuration is shown in figure 11.

N The characteristics of the typical metal powder disk have been approved by the Electronic Still Camera
Conference.
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.90 5,9975

Ligne radiale standard

1(;5 S 4/ ‘ ’I[’

(4
)

rroraeee L 4 ‘
are Q%\ N

{A I
Broche de référence
Note 1 CEI 13492

Dimensions en millimétres

NOTES
1 La broche de référence doit étre utilisée pour mesurer les dimensions des dispositions de pistes.

2 Lasurface du disque de référence doit coincider avec la surface de contact D du moyeu lors de la mesure
de la topographie des pistes (voir la note 2 de la figure 6).

3 Profondeur d'insertion de la broche.

Figure 11 - Disposition des pistes de la face enregistrée, observée,
a partir de la surface de disque enregistrée
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BEC 13492

: Standard radial line .
w
™~
N
e
0w
Q 1,68
0
D) ‘Q ‘(\
Reference piane \
Note 2 \ \
| 0,3 N
" Note 8 N
Refére ind -
nce sp! Ve
| @59975
{A]
Reference spindle
Note 1
4
Dimensions in millimetres

NOTES

1 The reference spindle shall be used for measuring the dimensions of the track patterns.

2 The reference plane shall coincide with the supported surface D (see note 2 of figure 6) when measuring

the dimensions of the track patterns.

3 Spindle insertion depth.

Figure 11 - Track pattern of recorded disk surface
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442 Les dimensions de la topographie des pistes de Ia' face enregistrée sont données

dans le tableau 1.

Tableau 1 - Dimensions des dispositions des pistes

Elément

Systéme a

525 lignes - 60 trames

625 lignes - 50 trames

Systéme &

Diamétre extérieur du disque (D) 47 +(3,1,, mm 47 +9,'1,, mm
Vitesse de rotation 3600 rpm 30Q0{rpm
Sens de rotation (note 1) Anti-horaire < A i-hc?re
Rayon de la niéme piste (Rn) 20 - (n-1) x 0, \mm \

- (n-1) k 0,1 mm

(note 2)
Tolérance de rayon de la piste +0,014 mm
Rayon de la premiére piste (R1) 20 mm
Rayon de la 52° piste (R52) 14,9 mm
Pas de piste (P) 0,1 mm
Largeur de piste 0,06 +0 mm
9 piste ( % _0.qos
0° % 1° 22 0° x1P 9
00 oc
+6' +q

F_Observé a partir de la surface enregistrée du disque.

n peuf étre n'importe quel numéro de piste entre la premiére et la 509, ou la 52° piste.

A partir de la ligne radiale standard (LKS) qui passe par le centre du bloc Gl.

e la broche de référence lorsque la broche est insérée dans le disque.

2
3
4 A partir de la ligne radiale qui passe par le centre du disque et qu’il faut faire coincider avec le centre
d
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4.4.2 Dimensions of the track patterns of the recorded side are given in table 1.

Table 1 - Dimensions of track patterns

ltem 525 line - 60 field 625 line - 50 field
system -~ system
. R +0,1
Disk outer diamete—(D} 47 OV R
Rotating speed 3 600 rpm’
Rotating difection (note 1) Counter clockwise
Radius of nth track (Rn) 20 - (n-1) x 0,1 mm
(note 2)
Radius tolTance of track 10,014 mm
Radius of 1lst track (R1) 20 mm
Radius of §2nd track (RS52) 14)

Track pitch| (P) 0,1 mm

Track width (T < 0,06 +0 mm
M b/\ 0.98 _o,006

Data startirjg positioM ) \/\ 0°11° 9

{note 3)

Azimuth angle (note o°

Azimuth tolleran€e 16

AN
NOTES

1 Ob
2 n inticates track fumber n shall be 1st to 50th or 52nd.

3 From the standard radial line (SRL) which does through the centre of the PG yoke.

4 From the radial line which goes through the centre of the disk, which shall coincide with the centre of
the reference spindle when the spindle is inserted into the disk.
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5 Format d’enregistrement vidéo

Le signal de luminance est enregistré en utilisant un codage FM. Le signal de
chrominance est enregistré en le traitant d’abord pour produire un signal séquentiel de
ligne R-Y puis B-Y de différence de couleur, qui est ensuite enregistré en utilisant un
codage FM.

5.1 Répartition du spectre de fréquence des signaux d’enregistrement

La répartition des signaux d'enregistrement sur le spectre de fréquence est indiqué & la
figure 12,

Slignal 1D
Signal de lumi

—___ /@Q\

=0 N

7 \;a 9 MHz

. Fréquence du|blanc
s maximal

CEl 135192

nt

vent pas étre

5.2.1 Préaccentuation

Le signal de luminance doit étre préaccentué avant la modulation de fréquence. Les carac-
téristiques de préaccentuation de chaque standard TV sont données dans le tableau 2.

Le signal d'entrée est une onde sinusoidale. Les valeurs du tableau correspondent aux
rapports entre la composante fondamentale du signal de sortie et le signal d’entrée.
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5 Video recording format

The luminance signal is recorded using the FM recording format, and the chrominance
signal is recorded by first processing it to produce a line-sequential R-Y, B-Y differential
colour signal, which is then recorded using the FM recording format.

5.1 Frequency spectrum allocation of recording signals

The frequency spectrum allocation of recording signals is shown in figure 12.

1D signal
Luminance signal |

AN

]
/ ———
ﬂ\/f /N /l:@\

Chrominance signal

S
A

¥~~~ Peak white frequency

1EC 13589,

'A = carripr frequency for |

fa_y = FM R-Y centre frequ

’B-Y =FMB-Y centn@ue

In the blag

5.2 Reca

5.21 Emphasis

The luminance signal shall be emphasized prior to frequency modulation. Emphasis
characteristics in each TV system shall be as given in table 2.

The input signal is a sine wave. The valués in the table are the ratios of the fundamental
component of the output signal to the input signal.
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Tableau 2 - Caractéristiques d’accentuation du signal de luminance
Systéme a 525 lignes - 60 trames
Unité: dB
Niveau
du signal
d'entrée
0dB -5dB -10dB -15dB -20dB
Fréquences
10 kHz 0 0 0 0 0
30 kHz 0,2+0,1 0,2+0,1 0,2+0,1 0,2+0,1 0,2+0,1
70 kHz 1,1+05 1,1+05 1,105 N:o,s 1,105
100 kHz 19+07 1,940,7 2007 \zQ: (&( 20£0,7
300 kHz 63%1,5 6815 74% 1,?/\ %(1 5 7915
700 kHz 92+15 103+ 1,5 11 5 N,gx 5 13,715
1 MHz 10,115 13+15 1284 h Ws 156+ 1,5
3 MHz 12,020 13,4 +£2,0 ( /(1?,1 + 2, \,1%0 +20 18,6 £ 2,0
£\ N,
5 MHz 12,520 13,8 <2\Sn % (s +20 17,4120 19,1+20
Systéme 3 625 lignes - s%
N Unité: dB
Niveau ~—_"
du signal
entrée
B > dB -10dB -15dB -20d8
Fréquen% )
/w@y\\ 0 0 o 0 0
\io kH§\ 02£0,1 0.2+0,1 0,.2£0,1 0.2+0,1 0,201
%\ﬂz\ j 1,2+0,5 1,205 1,2+05 1,205 1,205
1M 21+0,7 22407 2,3:07 23+0,7 23407
300 KHz 6515 7115 7815 8215 84+15
700 kHz 91115 10,2+1,5 11,515 130+15 14015
1 MHz 99+1,5 11,115 126+15 144415 157+15
3 MHz 11,4120 12820 145120 16,6 +2,0 18,4420
5 MHz 11,620 13020 14720 16,7420 185420
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Tableau 2 - Emphasis characteristics of luminance signal

525 line - 60 field system

Unit: dB
Input
vl
0dB -5dB -10 dB -15dB -20dB
Frequencies
10 kHz 0 0 0 0 0
30 kHz 0,210,1 0,2+0,1 0,210,1 0,2+0,1 '/072\;0,1
70 kHz 1,105 1,105 11105 11205 N 11508
100 kHz 1907 19107 20+07 204+ 0,7/\ 2,0\:\o>\
300 kHz 6315 68115 74%15 7,<¢ 15 \7}:\1 }
700 kHz 92+15 103+ 15 11,515 Qz\gs\{\s\ %yi 15
1 MHz | 101215 113%15 12,8:1,//\\%1\;\ 15615
3 MHz 120%20 13420 15,0’:&\, No&g 18,6£20
5 MHz 126+ 20 138+2 58+ 0 \f7/4 0 19,120
625 line - |50 field system N\Q}
Unit: ¢B
vel <8 —10 dB -15dB —20dB
Frequencies (\
10 kHz 0 \ \ 0 0 0 0
30 kHz{ N\ 0\\2@.1 0,2+0,1 021+0,1 0201 0210,1
70 kHz N2%035 12205 1,2105 12105 1,205
100 kHz MJ 2207 23107 2307 23+07
300 kHz 65%15 7115 78%15 82+15 8415
700 kHz 91%15 102115 115215 130%1,5 140£15
1 MHz 99%15 11,1215 126%15 144£15 157%15
3 MHz 11,4120 128+20 145+20 16,6120 18,4120
5 MHz 11620 130120 14,7£20 16,7120 185+20
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L'entrée de 0 dB est I'amplitude du signal de luminance blanc 4 100 % comme l'indique la
figure suivante:

100 % QUAUC

.2.2 Caractéristiques de modulation

es fréquences porteuses FM correspondant aux niveaux. dé doivent étre

S suivantes:

- fréquence du fond du top de synchronisation;6,0

- déviation entre le fond du top de s onisatior blanc maximal: 1,5

$.2.3 Courant d’enregistrement

Le courant d’enregistrement doi Qi ¥ ale de 7 MHz. La mgsure doit étre
aite sur la 25° piste.

de luminance

ence de cou-
s signaux de

5.3.2  Position de commutation des porteuses

Les fréquences centrales des porteuses des signaux de différence de couleur R-Y et B-Y
doivent étre distinctes. Les fréquences centrales des porteuses doivent étre commutées
avant d'étre préaccentuées dans une fenétre de temps comprise entre -0,5 us et £1,5 us
du front descendant du top de synchronisation horizontale.

La figure 13 indique le niveau de bruit admissible dans l'intervalle de suppression.

Le niveau de bruit admissible exprimé en termes de déviation par rapport aux fréquences
centrales des porteuses est:

- pendant la période A: + 12 kHz
- pendant le reste du temps: + 200 kHz
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Input 0 dB is the amplitude of the 100 % white luminance signal as specified in the
following tigure.

IEC 136/92

5.2.2 Madulation characteristics

FM carrier|/frequencies corresponding to reference video levels shall ke a llows:

- syn¢ tip frequency: 6,0 £ 0,1 MHz;

- deviation from peak white to sync tip: 1,5 £ 0,05

5.2.3 Re

The frequeéncy characteristi & F nance signal recording current shall be flat

over the entire FM carrie
5.3 Rec :

5.3.1

8 \ C alS .
which are/Compbi alterna g‘:als
shall be frequency ulated first and then recorded with the FM luminance signal agting

Centre frequencies of the carriers of the R-Y and B-YX colour difference signals shall
be different. The centre frequencies of the carriers shall be switched before being
emphasized, at a time between -0,5 us and +1,5 pus from the leading edge of the hori-
zontal sync.

The level of aliowable noise in the blanking portion is shown in figure 13.

The allowable noise level as expressed in deviation from the centre carrier frequencies is:

- during period A: + 12 kHz
- at all other times: + 200 kHz
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Salve de synchronisation couleur

Signal de
tuminance ~\

-05~15pus |

<t
o

chrominance

137192

5.3.3  Préaccentuation

L.e signal de chrominance doit
ractéristiques d’accentuation po

ience. Les ca-
5 et 625 lignes

Le signal d'entrée
rapports entr

e. Les valeurs de la table corrgspondent aux
ale du signal de sortie et le signal dlentrée.

ANNE Unité: dB

> B -5dB -10dB -15dB -20dB

1W 0 0 0 0 0

30 kHz 08105 08205 08+0,1 08:05 08105
70 kHz 33+14 34x14 35+1,4 36+14 3614
100 kHz 48+19 5119 54+19 55119 55+19
300 kHz 9,1+24 100+£24 11,224 122+24 128124
700 kHz 110225 12325 139£25 15625 17025

1 MHz 11,5£25 129125 145+25 164125 17925
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533 En

The chrom
characteris
shall be as

The input slignal is a sine
of the output

component

—47 -
Colour burst Colour burst
Luminance \
signal
8,5 ns
-05~15ps t
™
Chrominance . |T° » | [jFA=
signal h
R-Y B-
Figure 13 - Noise le
phasis

given in table 3.

sis

Unit: dB
Input \

s
' QXO -10dB -15d8 ~20 dB

Frequencies

10 kHz 0 0 0 0 0

30 kHz 0805 0805 08¢ 0,1 0805 0805
70 kHz 33114 3414 35+14 3614 36+14
100 kHz 48+19 51+£19 54119 §5+19 §6+19
300 kHz 91224 10,024 11,224 ‘ 122+24 128124
700 kHz 11025 12325 139125 165125 17025
1 MHz 115125 12925 145+25 16425 179125
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L'entrée a 0 dB est I'amplitude du niveau de signal R-Y de la mise de barre couleur de
75% comme l'indique la figure suivante:

CEl 13892

5.3.4 Caractéristiques de modulation

a) Fréquences centrales et déviation
Les fréquences centrales et les devnatlons des sigraux couleur R-Y et

tableau 4.

Unités: MHz

Fréquence centrale fay +0,1£0,02

VAN

Déviation 0,5 + 0]025
b) Po;r' 2
La polarité rence de couleur est indiqué & la figure 14
cyan
L magenta
rouge
L bleu
.R > Fréquence - N > Fréquence
Déviation \ Dévliation \ '
A-Y Fréquence centrale B-Y. \ Fréquence centrale
CEl 13992

Figure 14 - Polarité du signal de différence de couleur
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Input 0 dB is the amplitude of the R-Y signal level of a 75 % colour-bar signal as specified

in the following figure:

K

1EC 138192

5.3.4 Mogulation characteristics
a) Cenire frequencies and deviations

Centre {requencies and deviations of the R-Y colour difference
75% colour bar signal are given in table 4.

Table 4 - Modulation chargcteristics

Unit:

the

MHz

A\
NN

Centre frequlency 1.2 40,0 foy + 0,1 10,02
~—/
Deviation [\ w (.\0\7+\ 035 - 0,5 £ 0,025
b) PolTity of co; P i |
The polarity of the ¢o difference signal is shown in figure 14,
white
</\ \ 5I> yollow ‘
\\> cyan
_l green
L magenta
red
L blue
,h > Frequency .R > Frequency
Doeviation \ R Devlation \ '
R-Y Centre frequency B-Y. Centre frequency
IEC 139192

Figure 14 - Polarity of colour difference signal
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c) Limite des fréquences instantanées du signal de couleur FM

1122 © CEl

Les fréquences instantanées du signai de couleur FM doivent se situer entre 0,15 MHz
et 2,256 MHz. Un circuit d'écrétage doit étre intégré au circuit d’enregistrement de

chrominance.

5.3.5 Niveau du courant d’enregistrement

Le courant d’enregistrement doit étre inférieur au courant d’enregistrement d’'un signal de
chrominance standard, qui produirait un niveau d’intermodulation pour la composante f
-2f, de -33 dB, par rapport au niveau de lecture de la fréquence centrale de la porteusé
de luminance FM mesuré a la sortie d’'un amplificateur ayant une bande passante plate.
Ce réglage doit étre effectué au niveau de la 25e piste ou f est la fréquence centrale de

doit étre de 0 £ 0,1 ps.

5.5 Multiplexage des codes d’identificatio

€ qug pour une image couleur.

e chrominance

sur le disque

en utilisant la

r I'image. Les
D non utilisée

iqué en 5.5.4.

ame.

B a lintensité

il étre mesurée

gont modulées.
nt doit étre le

b) Fréquence porteuse

La fréquence porteuse doit correspondre a 13 fois la fréquence de synchronisation hori-

zontale.

13 £, (204,54 kHz) (systéme & 525 lignes - 60 trames)
13 £, (203,13 kHz) (systéme a 625 lignes - 50 trames)

’h = fréquence de synchronisation horizontale.
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¢) Limit of instantaneous frequencies of FM colour signal

The instantaneous frequencies of the FM colour signal shall be from 0,15 MHz to
2,25 MHz. A clipping circuit shall be incorporated in the chrominance recording circuit.

5.3.5 Recording current level

The level of the standard chrominance recording current shall be set where the level of the
intermodulation components at frequency f minus 2f during playback is —33 dB or less

with respect to the level of the reproduced Y-FM carner at frequency f
Y-FM carrier frequency at the centre of the deviation range (7,00 M
chrominance carner frequency (1,25 MHz) The measurement shall be made for 25th track
using an amg acties eney Aregue

5.4 Time|

The time d
shallbe 0

5.5 Multi

The identif

division my

The ID co
Other ID ¢

user's areg

The ID codes need not b

where fy is
)‘-lz) and f_ is

+ 0,1 ps.

blex recording of identification codes

jcation (ID) codes shall be re
ltiplexing method.

quenc' L

the
the

Hisk

ncy

vde.
the

b) Carrier frequency

The carrier frequency shall be 13 times the horizontal sync frequency.

134,

(204,54 kHz) (525 line - 60 field system)

13 f, (203,13 kHz) (625 line - 50 field system)

fh = horizontal sync frequency
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a) Méthode
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La méthode de modulation par décalage de phase différentielle (DPSK) doit étre

utilisée comme suit:

Si une valeur "0" doit étre enregistrée pendant l'intervalle d’un bit, elle est enregistrée
en tant que signal DPSK avec la méme phase que le bit précédent. Si une valeur *1*
doit étre enregistrée, elle I'est avec la phase opposée a celle du bit précédent.

Par exemple, si la derniére phase enregistrée était p, , alors la séquence de bit (1011)
sera enregistrée comme la séquence de phase (p, , Po, Py P, ). Le premier bit néces-

site un bit initial.

5.5.3 Débit binaire

La durée de 1 bit doit correspondre & quatre 3
{ale, sauf dans la zone utilisateur ot la dyrée/d DIl B deux fois la

b.5.4  Répartition des bits

| a répartition des bits est telle

La phase de la porteuse doit étre verrouillée avec la pha ﬁ:hronisation

glyse horizon-

la figure 15.

Position de Position| de départ
commutation  de la sypchronisation

(PDI) i verticald

%/Moisuour Zone

19 bits utilisateur

Temps
76H 108H 3.5HBH 7H
(systéme a
625 lignes -
60 trames)
158H

(systéme a
625 lignes -
50 trames)

H = ligne d’analyse horizontale

Figure 15 - Répartition binaire des codes ID

La partie non utilisée par les codes ID doit étre enregistrée avec une porteuse continue.
La phase de la porteuse doit étre constante et doit étre une des deux phases utilisées
pour la modulation des données.
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5.5.2 Modulation

a) Method

-53—

The differential phase shift keying (DPSK) modulation method shall beused. The coding

rule shall be as follows:

If a "0" is to be recorded during a bit interval, it is recorded as a DPSK signal with the
same phase as the previous bit. If a "1" is to be recorded, itis recorded with the oppo-
siste phase to the previous bit.

For example, if the last phase recorded was p, then the bit sequence (1011) will be
recorded as the phase sequence (p,, p, P,.P, ). The first bit requires a/n@ial bit.

b) Relationship between carrier and horizontal sync

The cafrier phase shall
phase ¢ffset is allowed.

5.5.3 Bitrate

Four timeg
that in thf
scanning ljne period.

the horizontal scanning line period shall ¢
user’'s area the 1 bit interval may B

be locked with the phase of the hori

but a sons

interval ex

vO times the horizg

tant

cept
ntal

5.5.4 Bitallocation
Bit allocation is as shown in figure 15
Verticgl sync
starting position Switching Vertical sync
position starting
¢ nitial bit Q (PDP) position
v . '
Fie<§*\\ Way User's
1 biy Frame}, nuigbe: bits area
- Time
28H/28,5ﬁ N 8H 76H 108H 3.5H/3H 7H
(525 line -
60 field -
system)
158H
(625 line -
50 field
system)

H = horizontal scanning line

Figure 15 - Bit allocation of ID codes

The portion not used for ID codes shall be recorded with a continuous carrier. The carrier
phase shall be constant and be one of the two phases used for data modulation.
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a) Code trame/image
Le code ID utilise 2 bits et indique si la lecture d'une piste se compose

1122 © CEI

d’une trame ou

d’'une image. Ce code doit étre enregistré pour chaque image. La figure 16 indique la

configuration binaire d’un code.

Trame A0~ O

Piste/face externe /\< OQ 1

Piste/face interne

Image

Figure 16 - Configuration b

b) Code du numéro de pi

Le numéro de piste se co
indique la configuration bin

LsB

[FIeYoTclea] a-coou
Par@ 25° piste

loft1]ofof1]o]t |

2 5

imak€odé binaire

MSB i poids fort

B. La figure 17

LSB Bit de. :Aide faible.

Figure 17 - Configuration binaire du code du numéro de piste

¢) Code année/mois/jour

Le code de 'année, du mois et du jour se compose de 19 bits et est exprimé par un

code DCB. La figure 18 montre la configuration binaire du code.

MSB LSB

[s]a]a]p|o|n|ML]k]|o]t[u]a]Flelo]c|a]a] a~si00ut

N

Année Mois Jour

—~
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a) Field/frame code

This 1D code indicates whether a track played back consists of a field picture or a frame’
picture, and uses 2 bits. This code shall be recorded whenever a frame picture is “re-
corded. The code’s bit pattern is shown in figure 16.

B A
A B
Field 0 0
Outer side track 0 \|
Frame
Inner side track <1\ x

5R

Figure 16 - Bit pattern of field/frame &0

b) Trjl:k number code

The track number consists of 7 bits \and is ¢ 3CD code. The codels bit
pattern| is shown in figure 17.

I
glrjefoclBlA]  a~coort

For example : 25th track

ojtjojJoft]of1 |
N ———

2 5

4

BCD = bjnary vaded dekima
MSB =n
LSB = |eastsignificant bit

ost/signific

Figure 17 - Bit pattern of track number code

¢) Year/month/day code

The year,month and day code consists of 19 bits and is expressed by a BCD code. The
code’s bit pattern is shown in tigure 18.

MSB LSB

Is|rja]e]o|n|m]k]s]i [H]c]F]e]o]c FB]A] A~S:00r 1
—

Year Month Day
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Par exemple 85.12.25

LtloJofojofsfoft]+]ofoftfofs]ofofr o]t |
2 5L &5
\—\/"—'/ o e

Année Mois Jour

Figure 18 - Configuration binaire du code année/mois/jour

d) Zone utilisateur

La zone de vl'utilisateur représente 108 fois la ligne d'analyse horizontale pour le
systéme & 525 lignes - 60 trames ou 158 fois la ligne d’anglyse horizontale pour le
systéme a 625 lignes - 50 trames.

Ordre d’enregistrement: le bit A doit étre le premier a

is le bit B et
ainsi de suite. 5

5.5.5 Largeur de bande du signal DPSK

|'atténuation dans la bande de fA + 20 kH e 3°3-dB, lor

fréquence porteuse pour les codes ID.

sque f, est la

e produire entre 0 et 5,0 us|aprés le front
ale toutes les quatre lignes ¢’'analyse hori-
outes les deux ou quatre lignes d’analyse

—

Inforfmtlon

045,0pus
CEl 14092

Figure 19 - Foint ae commutation binaire

5.6 Répartition des pistes
5.6.1 Position de commutation

La position de commutation du signal vidéo est la méme que le PDI (voir 4.4.2).

5.6.2 Position du top de synchronisation verticale

La relation entre la position de commutation et le front descendant du top de synchronisa-
tion verticale, observée a partir de la face enregistrée est montrée a la figure 20.
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For example 85.12.25

[iofofofoftoft]1]ofofrfo]r I2FI1J°£1J
< y —— N

Year Month Day
Figure 18 - Bit pattern of year/month/day code

d) User's area

The user's area has 108 times the horizontal scanning line for the 525 1dine - 60 field

system, or 158 times the horizontal scanning line for the 625 line - 50 {j

Recording order: Bit A shall be the first to be recorded, bit B the ne

5.5.5 Bapdwitdh of the DPSK signal

The attenuation with the band fA + 20 kHz shall be le 2 A is the ca

frequency for ID codes.

5.5.6 Bitrswitching point

aft
sync every four horizontal s¢anning line

Bit-switchci),[‘g points shall occur from 0 fo 5,0 us
four horiz

tal scanning li Si

—

1EC 140192

rrier

leading edge of the horizgntal
the user’s area, every tw

D or

Figure 19 - Bit-switching point

5.6 Track allocation

5.6.1 Switching position

The switching position of the video signal is the same as the DSP (see 4.4.2).

5.6.2 Vertical sync position

The relation of the switching position and leading edge of vertical sync observed from the

recorded side is shown in figure 20.
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CEl 141192
éma de piste de la face enregistrée
Systéme a 525 lignes - 60 trames:
8 =74+ 2H(9° 36+ 2°45)
Systéme a 625 lignes - 50 trames:

©=72H (8°4'+ 2°18")

- 20 - Répartition.des bi

5.6.3 Période d’enregistrement

La période d'attente de I'enveloppe de lecture RF entre le point final et le point initial de
I'enregistrement doit étre inférieure a 5 ps.
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| IEC 14192

H (9° 36’ £ 2° 45%)
25 line - 50 field system:
O=7x2H(8°4'+ 2°18")

Figure 20 - Track allocation

5.6.3 Recording period

The lack period of the playback RF envelope between the end point and the start point of
the recording shall be smaller than 5 ps.
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Le format d'enregistrement du signal audio analogique a temps compressé est le suivant.

6.1 Schéma synoptique pour ehregistrement audio

Le schéma synoptique pour I'enregistrement audio est indiqué a la figure 21.

Drapeau
du code

de coglu‘)l\e

enentrée —P passe-bas [P réducteur |~ de temps

Signal audio |- Filtre RB Compression

<

ré-
accentuation

NIV

/_%d{’ uf

 J

“‘Qf?
d&en gistrement]

o 4e suivant:

ignal i i nregistr
compression doit étre fixe & l'intérieur d’'une séquence.

6.3.2 Format de piste

ignes - 60 trames : 320, 640 ou 1 280
5lignes - 50 trames: 272, 544 ou 1 088

Tétg d'enregistrement

maniér ntinye en utilisant
une piste ou plus, ces pistes ne devant pas nécessairement étre adjacentes. Le rapport de

Le format de piste est illustré par la figure 22. Chaque piste doit avoir quatre secteurs
comme indiqué a la figure 22. Le signal audio a temps compressé doit étre décomposé

dans ces secteurs.
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6 Audio recording format
The time-compressed analogue audio signal recording format is as {ollows:

6.1 Block diagram for audio recording

The block diagram for audio recording is shown in figure 21.

Flag
control

code
A

Input audio Low pass NR Time Pre
signal T fitter —»] compressor =¥ compression _’Q—’

A
P [T

S

G Recording head

A

6.2 Time|compression

The time compres

- for 55 line - 840 or 1 280
- forep5li i ~272,544 or 1 088

A "sequenge®.is an audio signa! which is recorded continuously using one or more tracks
which need not be adjacent. The time compression ratio shall be fixed within a sequence.

6.3.2 Track format

The track format is shown in figure 22. Each track shall have four sectors, as shown in
figure 22. The time-compressed audio signal shall be decomposed into these sectors.
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PDI

PDI

Espace| Secteurn®0 Espacd Secteurn®1 |Espace] Secteurn®?2 [Espace Secteur n° 3 Espace

61 a2 e3 04

65

Figure 22 - Format de piste

Les spécifications de ©1 & ©5 doivent étre les suivantes:

Pour le systéme 525 lignes - 60 trames:

Pour le systéme 625 lignes - 50 trames:

piste, mais I'enr : i i commencer au n° 0.

; 53%)

D 257)

° 0 au secteur

La figure 23 donpe un exemple dgo t une séquence est enregistrée et montre
les quatre types act Nordrend’engegistrement doit aller du secteur ¢
: becteurs d'une

1 13 <€—— Numérp de piste

Type 1 Type 3
| |

1\ pe 2 Type 4
/— ——

2 Type 4 Type 4

3 Type 4 Type 4
1 1

Secteur n° Séquence CEl 14292

Figure 23 - Exemple de la fagon dont une séquence est enregistrée

montrant les quatre types de secteurs
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DsP

DsP

i

Space| Sector No.O {Space| Sector No.1 | Space| Sector No.2 |Space

Sector No. 3

Space

o1 62 a3 64

Figure 22 - Track format

The specif‘cations of ©1 to ©5 shall be as follows:

For 525]line - 60 field system: 127 pus (2° 45) < ©1

For 625(line - 50 field system:

02, ©3 and ©4 can take any value e

6.3.3 Use of sectors

Figure 23 lﬁ;hows an exampié
sectors. The recording orde
necessarily recorded o

sector No.[0 of a trafk.

ecérded showing the four type
g sector No. 3. A sequence is|not
K, but recording shall always stanft at

13 <€——— Track number

of

ur

0< Type 3
</\_ I
\ﬁ\ Type 4
2 L/ype 2 Type 1 Type 4 Type 4
3 Type 4 Type 2 Type 4 Type 4
4 A 4 L
Sector No. Sequence IEC 14292

Figure 23 - Example of how a sequence is recorded,
showing the four types of sectors
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Le tableau suivant définit les quatre types de secteurs en fonction de leur utilisation.

Tableau 5 - Utilisation des quatre types de secteurs

Type de secteur Utilisation
Type 1 Méne vers le secteur suivant la piste
Type 2 Termine une piste et méne au secteur n° O de la piste suivante
Type 3 Termine la séquence
Type 4 Non utilisé. Tous les secteurs restants aprés qu@x%> sont de type 4

6.3.4 Format de secteur

La figure 24 montre la structure du signal pouf chaquasec

Niveau'dé réfsrenc
Drapeau de 'dépa

Recouvrement
Drapeau de fin

Base"
- Code de contrdle

[\ |/ temps compressé
l
l

[
L/ ™~ gignel audioa

Secteur

CEl 14382

Figure 24 - Structure du signal pour chaque secteur
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Table 5 defines the four types of sectors in terms of their use.

Tableau 5 - Use of the four types of sectors

Sector type ‘ Use

Type 1 Leads to the next sector of the track

Type 2

Terminates a track and leads to sector No. 0 on the subsequent track

Type 3 Terminates the sequence

a

6.3.4 Sector format

The signall arrangement for each sector is shown i

o

(O
Type 4 Unused. All sectors remaining after the track has been te}%d\\ﬁwp\e\\

. i
® o_

= } = E% - N

EXAHE ST LT

<\\&@z 5|28 (( 53
n /|

T7. T8,
T TS, T3 T4 T6. |T2

Sector

Figure 24 - Signal arrangement for each sector

1EC 143192
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Chaque secteur doit avoir une partie de recouvrement qui contient le méme signal que-la
derniére partie du secteur précédent de la séquence.

Les spécifications pour chaque type de secteur sont données dans les tableaux 6 3 8.

Tableau 6 - Spécifications pour chaque type de secteur

Type de Polarité du drapeau Polarité du drapeau Spécifications
secteur de départ de fin pour T, & Ty
Niveau haut
Type 1 Voi ﬁbleau 7
Niveau\bas

Niveau haut

Type 2 Voir|tableau 8

Nivea hau% >w\)iveau haut

Type 3 Voir|tableau 8

OYR

\/\\J>\/ Niveau haut
Typed Voir tableau 7

Niveau bas
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Each sector shall have an overlap portion which contains the same signal as the last part

- 67 -

of the preceding sector in the sequence.

The specifications for each type of sector are given in tables 6 to 8.

Table 6 - Specifications for each type of sector

Sector Polarity of Polarity of Specifications
type start flag end flag for T1 to T9
Hightevet
Type 1 ee table
Low level <
/\ AN
High level \)
Type 2 < G > See table 8
N Low Jevel
High level % Hi w
Type & ' See table 8
High level
Type 4 < See table 7
</\x
\ w level
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Tableau 7 - Spécifications pour T, a Ty (type 1, type 4)

Systéme Systéme Commentaires
525 lignes - 60 trames 625 lignes - 50 trames
T, +T, 447105ps 536 0,5 us
Ty 447 20,1 ps 536+0,1ps
T T, 375467 £2,5 4501,1+ 2,5 .
4t Hs 11 Hs Les mesures doivent
étre réalisées en prenant
Ts 189,97 £0,1 ps 227,73:0,1ms pour référence le niveau
f ondant & 50 %
desicrdtes de l'impulsion
T6 127,39+ 0,1 ps 162,72 £ 0,1
T, 64,81+0,1ps 77 7N\\
Tg+ Ty 2,23+0,1ps 26 &
Tableau 8 M{){Z}type 2, type 3)
Systéme Systéme Cammentaires
525 lignes 160 tr@r}s\ Ilgnes 50 trames
r1 447 ¢ > 536 £0,5us
7
AN RN e
Tj\< \!\4\ AT 53610,1us
TN&\\ \\375{67 t25ps 4501,11-2.5ps Les esures doivent
N étre réalisées en prenant
T4 >0pus >0pus pour référence le niveau
N correspondant a 50 %
N> des crdtes de 'impulsion
189,97 £ 0,1 ps 227,73 £0,1 ms
Ts 1273901 s 152,720, 1 s
T, 64,8120,1ps 77,70 £0,1 ps
Tg. Tg 2,23+0,1ps 2,68 £0,1 ps

NOTE - La partie du signal correspondant & T, et T,, pour un secteur de type 4, doit étre réglée sur ia

base.

La forme de 'onde du code de commande et du drapeau telle qu’elle doit étre avant la
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Table 7 - Specifications for T, to Ty (type 1, type 4)

525 line - 60 field 625 line - 50 field Comment
system system

T1 + T2 4,47 +0,5us 536+ 0,5us

Ty 4,47 £0,1ps 5,36+ 0,1 s

T4' + T2 3754,67 +25 s 4501,1 + 25pus Measurement shall be
made in reference to the
50 % le of the pulse

Ts 189,97 £ 0,1 mo 227,73+0,1 ms odoms /vel\ P

T‘5 127,39 £0,1 us 152,72 £ 0,1 pus

T, 64,81 20,1 s 77,70 0,1 ps (

T+ Ty 2,23+0,1ps 268:01us \\

Table 8 - SpecmcanW(ty e.2, iype 3)
525 line - 60 field - 50 eld Comment
system (\ 3 te

T, N%%}( 5,36)£0,5 ps

T, §> 3 97\{5 \> > 4,86 pis

T, <\>\/\11\M 536 £0,1 s

4+ 1 \\3%‘{% 4501,12-25ps Measurement shall | be
made in reference to|the

T, </\ Ops >0ps 50 % level of the plise
edges

N3

T5 >189,97 +0,1pus 227,73 +0,1 ms

T6 127,39 20,1 us 182,72 £0,1 pus

T7 64,81 +0,1 s 77,70 0,1 pus

Ta, T9 2,23+0,1ps 26810,1ps

NOTE - The signal portion corresponding to T3 and T4for a type 4 sector shall be fixed to pedestal.

The waveform of the flag and control code prior to pre-emphasis shall be as shown in
figures 25 and 26. The rise and fall times shall be less than 180 ns for a 525 line - 60 field
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La forme de 'onde du code de commande et du drapeau telle qu'elle doit étre avant la
préaccentuation est illustrée par les figures 25 et 26. Les temps de montée et de descente
doivent étre inférieurs a 180 ns pour un systéme & 525 lignes - 60 trames et inférieurs a
220 ns pour un systéme & 625 lignes - 50 trames.

515%

100 % / \ 100%
— £15%

CEl 144192

figure 25 - Dépassements et sous-

dépassement
].3.5 Espace
es portions d’espace de la piste doivent étre oco Z n modulée. Il
ne doit pas y avoir de vide de 'envel 2 i ’ ormis pour la
portion d’espace située entre secte : oy une période de vide inférieur a
[

us est permise.

dans le tableau 9.
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The waveform of the flag and contro! code prior to pre-emphasis shall be as shown in
figures 25 and 26. The rise and fall times shall be less than 180 ns for a 525 line - 60 field

system and less than 220 ns for a 625 line - 50 field system.

{

100 % 100 % /
10% 10%
-~ ; <15% _l_/lp_q ]

< 180 ns/ 220 ns <180 ns/ 220 ns
IEC 144192 1ES_145/9,

Figure 26 - Rise timéa

Figure 251 Overshoot and
undershoot

6.3.5 Space
shall

The space portions of the track shall be occupied
e\ pod een

be no lacK in the RF envelope in the s
sector No.|3 and sector No. 0, where a Ia

6.4 FM gignal recording
6.4.1 FM carrier freque

FM carrier|/freque
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Tableau 9 - Fréquences porteuses FM

Portion du signal

Systéme 525 lignes ~ 60 trames

Systéme 625 lignes — 50 trames

Signal audio a temps compress¢
Porteuse centrale

Déviation de référence
(4 400 Hz)

6 £ 0,15 MHz (f; )

+ 2 MHz (320)
£ 1,5 MHz (640)
+ 1 MHz (1 280)

( ): Rapport/compression de temps

50,12 MHz (f, )

+1,7 MHz (272)
+1,3 MHz (544)
+0,8 MHz (1088)

() RWcompression de temps

Deviation maximale

+ 3 MHz {voir note)

N MHz otr note)

f1 - 120,05 M}V\

Base f1 /»2\ \

Drapeau
Niveau haut l1 + 110,05 MHz + 0, 3 + 0,04 MHz
Niveau bas - 3 £ 0,04 MHz

Code de contrble

Niveau "1* f2
Niveau "0" f2 - 0,83 £ 0,04 MHz
Espace § £ 0,25 MHz

femps. Le signal audio a temps compressé ainsi que les codes de comma

pptimale pour
ment dans la »

mpression de
nde et le dra-

peau doivent étre préaccentués.

6.5.1 Préaccentuation

Les caractéristiques de préaccentuation sont données dans les tableaux 10 et 11.
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Table 9 - FM carrier frequencies

Signal portion

525 line — 60 field system

625 line - 50 field system

Time-compressed audio signal
Centre carrier

Reference deviation
(at 400 Hz)

610,15 MHz (f, )

+ 2 MHz (320)
+ 1,5 MHz (640)
+ 1 MHz (1 280)

{ ): Time compression ratio

540,12 MHz (f, )

+ 1,7 MHz (272)
+1,3 MHz (544)
+0,8 MHz (1 088)

( ): Time compression ratio

Maximufn deviation

+ 3 MHz (see note)

+ 2,5 MHz (sﬂote)
AN

Pedestal

Flag
High level

Low level

f, +120,05 MHz

Control codg

1
f, - 10,05 MHz /

1" leve f1
“0" leve f1 - 1+0,05Hz ,83 £ 0,04 MHz
Space 6 £ 0,3 MH § £ 0,25 MHz

(X

compress
pre-emphasized.

6.5.1 Pre-emphasis

Pre-emphasis characteristics are given in tables 10 and 11.

tlags and control

d sa'that the deviation does not exceed the value specified.

code

| be
at.
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Tableau 10 - Caractéristiques de préaccentuation pour le systéme
a 525 lignes - 60 trames

Fréquence '

H:q 10k | 20k | sok | 100k | 200k | so0k | 1M oM 5M
I:gponse o 0 0 0,2 0,7 3,4 84 14,6 19,4

Tolérance £ 1,5 dB
Tahle e
a 625 lignes - 50 trames

Fréquence [N

Hz 10k 20k 50 k 100 k 0k 0 1M 2M 5M
'Zg’”"se 0 0 0.1 10,1 159 | 198

,069\us

e
Jo8

3 figure 27 donne un exemp
S

03 \0,9\ .
éaccentyation.

0,069 ps/ 0,083 ps

Y

0,277 ps/ 0,332 pus

le logari

Le comportement en régime transitoire doit étre le suivant:

- temps de réponse: 3 ms + 0,6 ms

- temps de récupération: 40 ms + 8 ms

- temps de maintien: 15 ms £ 3 ms

mi

— Sortie

% .
igure 27 - Exemple de circuit de préaccentuation

6.5.2"\Réduction du bruit

CEl | 146192

Tolérance £ 1,5 dB

La méthode de mesure de ces valeurs doit étre conforme aux indications des figures 28

et 29.
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Table 10 - Pre-emphasis characteristics for 525 line - 60 field system

f_":q“""cy 10k | 20k | sok | 100k | 200k | Ss00k | 1M | 2m | 5M
Z‘;smnse 0 0 0 0.2 0.7 34 8.4 14,6 19,4

Tolerance £ 1,5dB

a\

Z’zeq”e""y 10k | 20k | sok | 100k | 200k soot<\!x\\ \2?\\ N5M
Sgsmnse 0 0 0,1 0.3 0,9 <44\ N%\éﬁ* 198

] \> Tolerance £ 1|5 dB
An example of a pre-emphasis circuit is shown gi%

| :
0,069 ps/ 0,083 us

> —— Output
> 0,277 us/ 0,332 pus

1EC 146192

Ing

4 igure 27 - Example of pre-emphasis circuit

6.5.2 Norer ction

The compression ratio shall be 2:1 on a logarithmic scale.

The transient response shall be as follows:

- attack time:3 ms £ 0,6 ms
- recovery time: 40 ms £ 8 ms
- hold time:15ms + 3 ms

The method of measuring these values shall be in accordance with figures 28 and 29.
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Signal source: 5§ kHz, salve de fréquence
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. 02 02s r 028 y
i 1
)
~-40dB
e e
CE 1092

Temps de réponse

Figure 28 - Signal source pour.la i r

Figure 29 - Réponse du compresseur

H1=H2+2dB
L2=L1+2dB
L3=L4—2dB

0 dB: niveau d'entrée correspondant au niveau de référence pour chaque e de co\p\re sion de temps.

CEl 148092

La réponse en fréquence du compresseur au niveau d’entrée de référence pour chaque
mode de compression de temps est indiquée dans le tableau 12.

Tableau 12 - Réponse en fréquence du compresseur

i;rfquenoe 50 100 200 500 1k 2k 5k 10k
Sgponse 0 0 0 ~0,7 -2,0 -4,0 -5,5 -53

Tolérance + 1,5dB
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025 02s | 1028

-

-40dB

-20dB -20dB

IEC 14797

Source signal: § kHz, tone burst

0 dB: input|level corresponding to the reference level in each time compression mode

Figure 28 - Source signal for measurem

Attack time

Hold time

1EC 148192

H1 =H2+2d8
L2=L1 +2dB
L3-_-L4—,2dB

Figure 29 - Response of compressor

The frequency response of the compressor at the reference input level for each time
compression mode shall be as given in table 12.

Figure 12 — Frequency response of compressor

F
H’:q"e""y 50 100 200 500 1k 2k 5k 10k
z;sponse 0 0 0 07 =20 -4,0 -55 -53

Tolerance + 1,5 dB
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La linéarité doit étre conforme aux indications de la figure 30.

Nivéau d'entrée dB
-40 -30 -20 -10 0

>

/

LV - 10
d .

LCc =

1
-4
Niveau de sortie dB

4 -30

B

ntr Bortie compr ur
E't'ég/\ > . . copos;o
< ‘ @_W/J

Ouvprt: expanseur

78us 2ps

Py DET 177 ps 44 ps. 122us 44 us
Sortie expanseur

Figure 31 - Exemple de circuit RB

CEl 150192
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The linearity shall be in accordance with figure 30.

Input levei dB

—40 -30 -20 -10 °
i
P
/ -10
P -1 o
1o~ °
R e -
A2 / 20 %
S 7 T3
/3 2’
12 4
ofs o
4, -30
e
/
17
LE i 1-40
T IEC 149192

LC (comprejsor linearity tolerance): + 1,0 dB at 400 Hz, —-40 dB input

LE (expand

0 dB: input lpvel corresponding to * 3 MHz deviation

An example of an NR circuit is sho

r linearity tolerance): + 2,0 dB at 400 Hz, -20 dB input

Compregsor output
o —0
4
Opéen: expander
78us 2ps
)
EXP
LOG
é DET 177 ps. 44ps 122 ps 44ps
Expander output
1EC 150192

Figure 31 - Example of NR circuit
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Un filtre passe-haut doit étre intégré au systéme d’enregistrement de fagon que les compo-

santes-de basse fréquence du signal audio soient en dessous du niveau ¢
dans le tableau 13.

omme indiqué

Tableau 13 - Maximum autorisé pour les composants de basse fréquence

Fre
Mty 20 50 100 | 1kHz

Répnnen

dB

5.6 Code de commande

6.6.1 Modulation

| es vitesSes de pissi i étre de 1 789 773 bits/s £ 0,05% pou
25 lign 2

de commande doit se composer de 9 mots de données, 1
code de synchronisation et 12 bits de départ (1 pour chaque

bmmande. S’il

requences porteuses FM pour les

le systéme a

9 bits/s + 0,05 % pour le systéme a 625 lignes - 50 tra-

b bits de code
mot de 8 bits).

Le bit de départ doit étre le complément du premier bit du mot suivant.
(bit de départ) = (premier bit suivant le bit de départ)

Le code de synchronisation est défini comme suit:

MSB LSB

1 0 1 0 1 1 0 0

Le bit de poids taible doit venir en premier.

LSB = bit de poids faible
MSB = bit de poids fort
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6.5.3 Limitation of low frequency components

A high pass filter shall be incorporated in the recording system so that the low frequency
components in the audio signal are below the level as given in table 13.

Table 13 - Maximum allowable low frequency components

Frequency
Hz 20 50 100 1 kHz
Response ~
s 23
6.6 Control code
Each of the four sectors in a track shall have the same contr ists,
the cue tragk data has priority.
6.6.1 Modulation

The modulation method shall be NRZ. F
given in table 9.

are

NRZ: Non Return to Zero

6.6.2 Trdnsmission rate
The transmisssior@s S
system, and 1 492 i

6.6.3 Co

bits/s + 0,05% for the 525 line - 60 field
he 625 line - 50 field system.

The code

The controj co
tion code ﬂnd 12'st

all consist of 9 data words, 16 bits CRC code, 8 bits synchronjza-
s (1 bit for each 8 bit word).

The start bit shall be the cbmplement of the first bit of the following word.
(start bit) = (first bit after the start bit)

The synchronization code is defined as:

MSB _ LSB

LSB = least significant bit
1 0 1 0 1 1 b X
0 0 MSB = most significant bit

The bit order shall be LSB first.
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Bit de départ Bit de départ Bit de départ Bit de départ
\L Code de \I/ ‘l/ \l,
synchronisation wWo w1 w2
Niveau
de
référence
1 bit 4" 8 bits
: " AN

AN
Bit de départ Bit de départ l i § art\l
w7 ‘l’ ws \l/ /B‘:iel\

CRC =de ende redondance cyclique {cyclic redundancy check)

Figure 32 - Structure de code

MSB LSB

, A ()}

L g référence
[ QRN .

\) CEl 15192

DEEREENE

|
L1 ]

Non utilisé 14500DCB

Exemple (35° piste)

m?h]'llf;hlom

3 5

1122 © CEl
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Start bit Start bit Start bit Start bit
Synchronization
\l’ code \l/ WO ‘]/ Wi \l’ w2
Pedestal
1bit e 8 bits Q\Q%\
Start bit

wr

Start bit

w 1(\

v

N [~

Pedestal

CRC = cy¢lic redund;c

6.64 W

WO: track

AN
\

igure 32 - Code allocation

IEC Y51192

Example (35th track)

MSB S8
ANEENEEN

l { i)
L1 }
Unused

110 50 BCD

MSB Ls8
[ ool
i ] L 1

3 5
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W1: numéro de piste de la premiére piste audio dans la ééquence (1 4 50 DCB). En cas
d'enregistrement & piste unique, c’est le numéro de cette piste qui est utilisé.

CIITITIT]

L1 |
Non utilisé 1a500C8

W2: numéro de piste de la piste audio suivante dans la séquence (1 a 50 DCB).
(11111111) signifie que la piste audio suivante dans la séquence est la piste audio
intérieure la plus proche. Si une piste contient un secteur de type 3, W2 n'a pas de

signification

W3: numéro de piste de I'image, si approp q aftiché tout au-long d¢ la période de
reproduction audio (1 a 50 DCB).
Dans le cas d’'une image fixe d’yne trame S e vidéo. Dans

vidéo externe.

NNSSwENED
T .

oh uuN 14 50DCB

W4: @ ili

MsB LSB
Lelefefofefafofe]

5: lecture, rapport de compression de temps et code option

Code Non Rapport  Mode

option _ utilisé de com- lecture

pression

de temps
Code option , Mode lecture
(1 1) W6, W7 et W8 n'ont pas de signification (0 0) Audio normal
(0 1) W6, W7 et W8 sont utilisés pour la date (0 1) Non utilisé
(1 0) Non utilisé (1 0) Non utilisé
(0 0) Non utilisé (1 1) Non utilisé

Rapport de compression de temps
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W1: track number of the first audio track in the sequence (1 to 50 BCD). Own track
number in the case of single track recording.
MSB Lse
LTI TT]
| T 1 T
(- : ]
Unused 1to 50 BCD
W2: track number of the next audio track in the sequence (1 to 50 BDC). (11111111)
signifies that the next audio track in the sequence is the nearest inner audio track.
If a track contains a sector of type 3, W2 has no significance.
MSB LSB
HEEEEEEN
T 1 ]
Ll ]
Unused 1 to 50 BCD
W3: track number of the picture, if any, which will be displ ghout the audio
reprqduction period (1 to 50 BCD).
In the case of a field still picture, ack. In the case of a
frame still picture, the number o picture is to be dis-
played (11111111).
W4:
SB LS8
ne i AEERERERER
W5: mpression ratio and option code.
MSB Ls8
HENEEEE
1 1 ] ! i
Option Unused Time Playback
code com- mode
pression
ration
Option code Playback mode

(1 1) W6, W7 et W8 have no significance
(0 1) W6, W7 et W8 are used for date

(1 0) Unused

(0 0) Unused

(0 0) Normal audio
(0 1) Unused
(1 0) Unused
(1 1) Unused
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Rapport de compression de temps

(0 0) 320/272
(0 1) 640/544
(1 0) 1280/1088
(1 1) Non utilisé

W86: jour (1 2 31 DCB)

MSB Ls8e

Ll T[T

| U A IRR—

1 [ [
T 1 |

Non utilisé 1a31DCB

W7: mois (1 a 12 DCB)

MS8

BopsRSes)

1 /L

I
n utilj \)1 1@8
W8: année (0 & 99 DCB) ‘
M LS8
l

LTI

I .

0399 0CB
Q ple: (17 juillet '85)
MSB Lss
we [tft]ofifoj1]1]1]
=

—
7

MSB LS8
q w[1]1]t]o]o]1]1]1]
oT—

6.6.5 Code de contréle de redondance cyclique (CRC)

Le code CRC contient 16 bits et son polynéme générateur G(X) doit se présenter comme
suit:

G(X) = X'® + X'2 4+ X° + 1 (tous prédéfinis 2 "17)
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Time compression ratio

(0 0) 320/272
(0 1) 640/544
(1 0) 1280/1088
(1 1) Unused

W6: day (1 to 31 BCD)

MSB Ls8
Ll T LT T
— 1 T~

I ] }

Unused 1tp 31 8CD

W7: month (1 to 12 BCD)

MSB Ls8

Lfelof T 101

L ] LI 1 i

L | (}x/ G

W8: year {0 to 99 BCD)

» s8 LSB
| t1]of1fofef1]1]
~ 3
< MSB LS8
wr |1 1f1fofofa]1]1}]
%l lTI

MSB LSB

ws [1]o]ofofo]1]o]1]
1 J t I

8 5

6.6.5 CRC code

The CRC code contains 16 bits and its generator polynomial G(X) shall be as follows.

G(X) = X'® + X124+ X5 + 1 (preset all 1)
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Le code CRC est défini comme suit:

87
X' A(X) + 2 X

i=72

C (X) = Res
X16+X12+X5+1

ol A(X) est le polynéme d'information.

7 Format d’enregistrement des données

Le format d’enregistrement des données est le syi

7.1 Débit binaire sous les voies

a 525 lignes -

c iste doit avoir une zone d'index et quatre secteurs. Un signal Tmax. continu doit
MWMMWMMWJW apres le PDI.

Chaque position de départ d'un secteur doit étre définie en nombre de trames a partir de
la fin de la zone d’index.
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CRC code is defined as follows:

87

X®AX) + 2 X

in72

C (X) = Res
x4 x4 x5 41

where A(X) is the information polynomial.

The synchronization code and the start bits are excluded from the CRC bloc},\

7 Data recording format

The data recording format is as follows:

7.1 Channel bit rate

The channel bit rate shall be 14, 318,
11 931 817 bits/s in the 625 line - 50 fie

ine ~60 field system,

7.2 For

and

Each sector’s starting position shall be defined as the number of frames from the end of

the index area.
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405F
271F 38,58
POI 187F ——f i
! L3F .
(-} g - N N N P
_ Piste I BHIE Secteur n° 0 £ | Secteur n°1 £| Sectour n° 2 [£] Secteur n°s &

3F~-3F fo—— 5,7688 —={ le— §,7658 — fo—— - 5,7658 —— jo— 5,7658 —

i Tt~ CEl 152192

: LT~ ~ .

Index H

1 1

Tmax. continu

1E {trame) 44
A} 4

H L . Intervalle O (intervalle pré-inde 'effacement
! 1328 d’effacement
i
(
i
]
\ ire)
Z1)
7.4 Format de secteur
|_a figure 34 illust
Chaque et 128 mots
d'inforr@x. , et un mot de
fin & la fin
/\ 57658
181F
< (3 T IIII 1 ! III[ 1 s
@ 1 S 1S g a
ol orb 0 3 4 P [P
: £ oL - [ -
S ORI | g5 ! <8l gis
- # — IF 1 ===
:«\s..>443—-449--443-| L 4sn : Hase 18 -
(avec redondance)
4 096B (zone des informatlons de codage)
Synchroniseur initial: 0111111111...0111111111  (binaire) CEl 15392

Synchroniseur final: 0111111111 (binaire)

(Code de voie vers le modulateur NRZI)

Figure 34 - Format de secteur
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405F 2858
27{F —47Mm B
DSP ‘ 137F p—
| -3F
© x |~ o ™~ o ©
Track |2 | B | G| SectorNo.0 |8 | SectorNo.1 | S| SectorNo.2 | | SectorNo.3 | a
' g|E|0 0] o |G ]
F3FraF] |-— 5768B— |+~—5.7658—] —5,765B— [ 57658 —
' DT IEC 152192
| ~a
¢
! Index .
] 1] 1
t .
1 oTtiTous Tmax.
' VORR 1F (frame) = 44B (byte) = 440 channe
: 1 1 Gap 0 (pre-index gap): shall be in thé eras
H 1328 — Gap 1 (post-index gap): shall be j iti
‘ __/—’ Gap 2 (sector gap)
HE it : Gap 3 (final gap)
t -: Index: continuous Tma

NRZ! = Non retdrn to zerq inVerted

7.4 Sector format

The sectdr format shall
Each secfor sha @ shall
be added|at the beginhi

hd of
each sectpr.

8 7658
181F
N f— — if .
CfNerd byt FINR,
— a ] . )
s 33 £ 4l HAP,
G @O, 1 8s ! P H ass
¢ 44B '~ 44 ‘-%B I-—“B'-' : |-44e--13~
44B x 128F
(with redundancy).
4 096B (coding data area)
IEC 153192
Preamble: 0111111111..0111111111 (binary)
Postamble: 0111111111 (binary)

(Channel code to NRZI modulator)

Figure 34 - Sector format
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7.5 Format de trame
7.5.1 Format de mots de synchronisation

Le format de mots de synchronisation»doit étre celui indiqué a la figure 35.

44B
-0 -~ N - N - N - [J] f— N - ~«N -0 -
Mot de 56 2lee, 2lod 2o, 2,26, 206,266,286, 2]66..2]ds,, 2
synchronisation |& S0 E|E Enf|EBoE|8Lulédnt|2oECinElitoni|étont|fEns|8nE
St Elrat Ao ok &ot Sl o e ot ook Lo ok oot & |sat & |sat s
| 4B —]— 4B —— 4B —}— 4B —|- 4B + 4B —|— 4B-—| 4B.—|- 4B —|— 4B —|— 48 —
CEl 154192
Sync. 1: x100010001 (binaire)
Sync. 2: 1100010001 (binaire)
(Code de voie vers le modulateur NRZ{)
TPS: trame de présynchronisation, augmentée de 1 entre "F4 N
"F4~, *F5", "F6", ... "FC", "FD", "FE" (hexadécimal)
Parité: parité impaire de trame de présynchronisation
"0B", "OA", "09", ... "03", "02", "01" (hexadécim
hronisation
7.5.2 Format de sous-trame
Le format de sous-trame doit | esp@ ations de la figure 36.
. [.J / - o |
[ . 3 c 0e
Sous-trame \g %\/ 3%\3\ o:g- 2 e | 272 Parité ¢1
4 8o 5] ca {(Réservé)
'C\'K g sé 2o, ‘§°= 3 E 5% {quatre|symboles)
\w\xlﬁ 18\\1_87—18‘-:-1B--1B—-18 ~—28 308 e
- 448
v CEl 155192
4
Bync': x100010001 (binaire)
(Code de voie vers le modulateur NRZI)
a PSP
(> . Ty
Adresse de trame: “FF" ' (hexadécimal)
Parité: parité paire, parité = adresse de trame inférieure +
Mode: “00* {par défaut) (hexadécimal)
Piste n°: numéro de piste "01" 4 "327, "34"  (hexadécimal)
Secteur n°: numéro de secteur "00" & "03" {hexadécimal)
Téte n°: numéro de téte "00" (par défaut) (hexadécimal)
Protection de copie: zone pour code de protection contre la copie
Parité C1: parité du code de correction d'erreur

(voir 7.8.2)

Figure 36 - Format de sous-trame
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7.5 Frame format

751

-93 -

Sync-frame format

The sync-frame format shall be as shown in figure 35.

44B
- 0N - N - N N - ve N Ladk ] v N v N - O - 0N
Zleo Bloo . Sloo,,Bloo . Sloe,Zloe,, oo, &loo,, Tloo,.Soo,,Z
Sync -frame LRulccn|Eut|cchX|E 2oslc eV TiecnE|echS|cenE|ccwi|ecws
' Iyt X o L o S T A A Xl L e
— 4B —{ 4B 4B 4B —- 4B —1— 4B —— 4B-—]— 4B.—[- 4B —[— 4B.—— 4B —|
* IEC 154192
Sync. 1: x1900010001 (binary)
Sync. 2: 1190010001 (binary)
(Channel code to NRZI modulator)
TPS: Fragme pre-sync. increased from *F4" to "FE" by 1 ‘
"F4~, “F5", "F6", ... "FC", "FD", "FE" (hexadecimal)
Parity: odf-parity of frame pre-sync.
*OB-, "OA", "09", ... "03", "02", "01" (hexadecimal)
Figure 35
7.5.2 Sj:-frame format
The sub-flame format shall be as show
Sub-trdme- | € % | 2 i 28 (Resorved). | o1 partty
) | 88|28 g' 8 {four symbols)
—183 —\1_54-18-—-18—-18——-28 308 48
448
IEC 1382
4
Sync.: 00010001 (binary)
(Channel code to NRZI modulator)
Sub: 00" (hexadecimal)
Frame address: *FF- (hexadecimal)
Parity: even parity, parity = sub + frame address
Mode No.: 00" (default) (hexadecimatl)
Track N°.: track number 01" to 32", "34" (hexadecimal)
Sector No.: sector number "00" to "03" (hexadecimal)
Head No.: head number "00" (defauit) (hexadecimal)
Copy protect: area for copy-protection code
C1 parity: parity of error-correction code

(see 7.8.2)

Figure 36 - Sub-frame format
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7.5.3 Format de mot d’information

La figure 37 illustre le format du mot d’information.

®
H 0
g % § el £ Informations de codage Parité C2 Parité C1
7 ) :‘? 8 & (32 symboles) (quatre symboles)| (quatre symboles)
—18‘—L 1B-]-1B-—1B 32B 4B 48
448
CEl 156192
Sync.: x100010001 (binaire)
(Code de voie vers le modulateur NRZI)
Sous: zone de sous-code (voir figure 38)

Adresse de trame: "00" a *7F"  (hexadécimal)

(Le bit de poids fort "0" est le bit d'identification pour le glot

Parité: parité paire, parité = adresse de trame inférieure +
Pharité C1: parité du code de correction d'erreur

(voir 7.8.3)
Phrité C2: parité du code de correction d'erreur

(voir 7.8.3)

Figure 37 - Forma

V.6 Signalisation

38. La signalisation ¢
ation (128 symboles au total)

Hoit comporter
L'information
signalisation.

e format de signalisation doit
128 sous-informations dans |

Adresse de 1288 )
trame 0 N 8K %3/ \.... 63 64  _...... 85 86 .. ..., 127
Ensemble‘de N Ev E H : H
bignalisation / ignal n\Q i Signal n®1 4 ! Signal n® 2 .5 Signal n°|3 . !
NN 1 H 1 i
& \_\_,\—f "~~~_-
4 \\i\\} § ° é% ° k. fité C1 Les mémes informations doivent
e Q a oca étre Incluses dans les quatres

Pignalisat \; ° ¢§°= 2o gé §' (Réservé)) quatre symboles) o clications 9

46 418 - 18- 18— 2B 228 4B

F 328 CEl 15792
Mode: “00" (par défaut) (hexadécimal)
Piste n°: numéro de piste 01" a "32", "34" (hexadécimal)
Secteur n°: numéro de secteur: "00" a 03" (hexadécimal)
Téte n°: numéro de téte 00" (par défaut) (hexadécimal)
Protection de copie: zone pour le code de protection contre la copie
Parité C1: parité du code de correction d’erreur

(voir 7.8.4)

Figure 38 - Format de signalisation
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7.5.3 Data-fram format

-95-

The data-frame format shall be as shown in figure 37.

Sync

Sub

Frame
address
Parity

Coding data
{32 symbols)

Parity C1

Parity C2
{four symbols)

{four symbols)

- 1B —

L 1B ~

4B

4B

T
-
o
i
1
-
o

328
448

Sync.:

Sub:
Frame address)

Parity:
Parity C1:

Parity C2:

7.6 Sub-¢ode

The sub-code format shall be as shown j
in data-frames (total 128 symbols). The

recorded fdur times in the s@%ﬁ\

Frame
address

Sub-code
assembly

4

Sub-codq

x100010001

{binary)

(Channel code to NRZI modulator)
sub-code area (see figure 38)

"00" to "7F"

IEC 156192

(hexadecimal)
{The MSB "0" is the identifyer bit for the data-frame)

even-parity, parity = sub + frame address
parity of error-correction code

(see 7.8.3)
parity of error-correction code
(see 7.8.3)

asub-code shall be 128 sub-data
be

Mode:
Track No.:
Sector No.:
Head No.:

Copy protect:

Parity C1:

o 31\3; \ 6) 64 ... 95 96 ... 127
iSub-c6de'NoL Ol | iGub-code Ne: 1t Sub-code No. 2] iSub-code No. 3!
? : : ! i | :
\/ .
s
C1 parit The same data shall be intluded
(Resorved) (foupra'y:‘boh) in all four sub-codes No. { to No. 3
228 48
328 IEC 157192

"00" (par défaut)

track number "01* to 32", "34~
sector number "00" to "03*
head number 00" (defauit)
area for copy-protection code
parity of error-correction code

(see 7.8.4)

(hexadecimal)
(hexadecimal)
{hexadecimal)
(hexadecimal)

Figure 38 - Sub-code format
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7.7 Modulation
La méthode de modutation doit étre de 8/10.

7.7.1  Algorithme de modulation

Le tableau 19 donne l'algorithme de modulation 8/10 i respecter.

7.7.2 Parameétres

Tableau 14

Tmin Tmax Tmax/Tmin T DSV

(N
08T 32T 4 X}s{ +3

T = intervalle de temps du bit d'information

DSV = valeur de la somme numérique

Le systéme de détection et de eorrex : Z de Reed Solo-

conformité avec les tableaux uw

7.8.1 Mot de synchragisatio

Tableau 15
(\K . Elément Contenu
F > Code de détection d'erreur Parité impaire (octet)

¢ \ (parité) = (FPS)
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7.7 Modulation

The modulation method shall be 8/10 modulation.

7.7.1  Modulation algorithm

The 8/10 modulation algorithm shall be as given in table 19.

7.7.2 Parameters

Table 14
Tmin. Tmax. Tmax./Tmin. Tw d (@l
0,8T 32T 4 0,8T +

T = data bit|time interval
DSV = digitdl sum value

7.8 Errorn detection and correction sche

The error detection and correction system_sha
Solomon cpde with parity of C1 and C2. The an y
with the following tables.

7.8.1 Sync-frame

ble\{5

ased e doubly-encoded R

all be generated in accord

ed
ce

Item

Contents

FP5~_ %r}etection code Odd parity (byte)

(parity) = (FPS)

NV
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7.8.2 Sous-trame

Tableau 16
Elément Contenu
En-téte Code de détection d’erreur Parité paire (octet)
{adresse de trame)
+ (Signalisation) = (Parité)
Code de correction d'erreur Code Re%%mon sur GF(28)

CT{31.37.5)

N
Informations Polynéme primitif @ 4.4 3>}%+ 1

Polynéme générateur Qx
CF = Corps de galois \>

&O
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7.8.2 Sub-frame
Table 16
ltems Contents
Header Error detection code Even parity (byte)
(Frame address)
+ (Sub) = (Parity)
Error-correctioncode | E (28\
C1(41,37,5)
N . 8 2
Data Primitive polynomial g(x) = x" + x<&\+\+\t\
Generator polynomial G(¥) = x-x \>
i=
CF = Galois field

£

&”@
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Hsf- Vst =0

Hsf =

- 100 -

=] -

Qmﬁ

]R R -

I~
w

Vsf =

K5

56
57
58
D
29
5
31
32
5

3

Adressede-trame
Mode

Piste n°®

Secteur n°
Téten®
Protection de copie 1

Protection de copie 2

>

D
D
D
D
D

D
Dsa4
Dgas

8B

Dgg @ Dgqag (voir figure 43)

48

Figure 39 - Symboles de parité de sous-trame
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Hsf. Vsf =0
1 1
a40 a39
Hsf = a80 a78
a1 20 a1 17

-101 -

Frame address
Mode

Track No.
Sector No.
Head No.
Copy protect 1
Copy protect 2

Dsg
057
Dsg

1B

6B

228

8B

P
51
52

Dgg to Dggs (see figure 43)

Figure 39 - Parity symbols of sub-frame

4B

R_KR R_=
R._R_ KR =
N —h
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7.8.3 Mot d’information
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Tableau 17

1122 © CEl

Elément

Contenu

En-téte

Code de détection d'erreur

Parité paire (octet)
(adresse de trame) "

+ (Signalisation) = (Parité)

Code de correction d’erreur

Code RedeQomog a double

informations

encodage sur GR(2.)
C1 (41, 7,3\\\

Polynéme primitif

g

+1

Polynéme générateur

(}2‘(\ 32
ERuE

VD

o
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7.8.3 Data-frame

-103 -

Table 17

Items

Contents

Header

Error-detection code

Even parity (byte)
(Frame address)
+ (Sub) = (Parity)

Error-correction code

Doubly encoded Ree mon

Data

tode over GF(2
C1(41,37,5)

C2 (36.32,5) /\

Primitive polynomial

SR

Generator polynomial
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;=0 i=0at27

-
-
-
-

40 39
80 78
120 117

I
-
1]
R_R
R R
QO) QA Ql\)
R K

R
R
R

Adresse-ce-tram
[al ol -2 LLA-]

Di,O a Di,31 (voir figure 43)

Figure 40 - Symboles de parité C1 de trame de données
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iy
H
! R

R

"

78
117

R R

- 105 -

i=0to 127

-
o~ QN

.RQQ

R KR =

R

-

rrame address

Dio

Di1
Di2
D3

Di.30
< 4
Vii= | Diai
Qo
Q¢
Q

D

(see figure 43)

igure 40 - C1 parity symbols of data-frame
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Hy. V=0 i=0a127
1 1 . . . . . . 1 11
a35 (x34 . . . . . . a2 a1 1
Hy = O 68 R S
(105 102 S B
Adresse-de-trame /AN
Dio
Disa,1
Div7.2
Di+10,3
Div1a.4

< >

Vo,1= | Disgsa27 %
Dis08,28

Dis101,29 Q

L0 a Di +108,31 (voir figure 43)

igure 41 - Symboles de parité C2 de la trame de données
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N
L]

,

21°

1 1
I
o0 58
ol 05 ol 02

-107 -

i=0to 127

-
N

Qm Qhﬁ

Qwﬁ R, -

Fr
' TaMe auuress

D
D
D
D
D

i,0
i+3,1
i+7,2
i+10,3
i+14,4

Di.94,27
i+98,28
i+101,29
i+105,3

D
D
D

B

Qi 108 31 (see figure 43)

igure 41 - C2 parity symbols of data frame
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7.8.4 Signalisation

Tableau 18
Elément Contenu
Code de correction d'erreur Code Reed Solomon sur GF(28)
C1(41,37,5)
informations Polyndme primitif g(x) = & exds B4 *2 +1
Polyn6me générateur

@@
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7.8.4 Sub-code

Table 18
Items Contents
Error-correction code Reed Solomon code over GF(28)
C1 (41,37,5)
D o N . 8 4
ata Frmmtive potymonnar g\x) =X FX F¥X + x“=1
Generator polynomial G(x) = I'[ (xx

5
&
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Hsf - Vsf=0
1 1 1 1
30 80 o2 o
Hsc = a80 a78 oc4 a2
a‘ 20 cl1 17 as a3
“Fpe o N
Mode B
Piste n°
Secteur n°
Téte n°®
Protection de copie 1 <

Dgg

Ds7

Dsg

Vsc = ] %

Dg ' N
0

0

0

Protection de copie 2

>
=

S BB
0
0
0
Peo
F’c1
P 2 48
P 3 —

DSG a ’0527 (voir figure 43)

Figure 42 - Parité des symboles de signalisation
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-111 -

\'L

D56 to 0527 (see figure 43)

Figure 42 - Parity symbols of sub-code

Hsc- Vsc =0
1 1 1 1
a40 a39 a2 a1
o830 78 -
120 17 f B
*FF- 1B
Mode
Track No.
Sector No. 6B
Head No.
Copy protect 1
Copy protect 2 |
Dsg
D57 ‘ ,
Dsg i 228
8B
P oy 4B
P 3 —~
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ewel) vjeq

Sous adresse

de trame

¢ sub frame
_address -

Information/ Data

Parité/ Parity

-113 -

information/ Data
Parité C2/ Parity C2

Parité C1/ Parlty C1

uoyeuLIOuLP 10N

U I

s Syn

]
[~

e

Il

=1
]

1

1y

Trame
Frame

Pa

I

| Y33

shaletsislslel

D

[ X}
[]
o2
3

re
[ 3]
"2
L]

mud
4

SEBEEREEEERERE3S

Youl

CEI-1EC 15892

2

Al AN

L4 maa

b b

o[a
[refe]

Rizinkl=lafe

(M

uopewioP 10N
eweyy Qg
eweJ}-sNog

10
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Figure 43
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Tableau 19 - MODULATION au 8/10

Code: Code encodé vers e modulateur NRZI.
Sélectionné par Q' (information Q sur le code précédent
Direction d'enregistrement et de codage de la gauche (bit de poids fort) vers ta droite (bit de poids taible)

Q”: information DC du code précédent
Q: information DC du code
g°=-1 0=l
DA1A[ COQE oc Q
(MSB--LSB) (MSB----158)
00 00000000 0101010101
0l 00000001 0101010111}
02 00000010 0101011101
03- 00000011 0101011111
04 (00000100 oiglo0i00l
05 00000101 0101001011 0
g6 00000110 0101001110 0
07 0000011! 0101011010 0
-08 00c0tlooo0 0101110101 0
09 00001!00! 1]
0A 00001010 V]
08 00001011 Q101111111 0
0C 00001100 0101101001 0
00 00001101 oigllololl 0
CE 00001110 0101101110 0 1
OF Q00011 glol1ttiiolo (] 1
10 000 0 1 110i010010 0 [-1
1t 000 2 -1 1100010010 -2 |-}
0 -1 0101010010 1] i
0 1 otoltloolio o (-1
2 1 0101110001 -2 l
2 -1 ~olotriootlr -2 |-1
01110110 2 -1 giottiolio -2 |-1
101110010 0O -1 1101110010 0 i
0101100101 2 -1 1101100101 -2 |-1
. giolioollt 2 l 1101100111 -2 1.
gl10ti0t101l 2 1 1101101101 -2 | -1
010110111t 2 -1 1101101111 -2 |-1
0101111001 2 1 1101111001 -2 i
I0 0QO0lligl 0101111011 2 -1 1io11110f1 -2 |[~1
1€ 00011110 oiotiiitio. 2 -t 11011110 -2 -1
2

IF 0001111l giollolo010 -1 101101010 -2 -1
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Table 19 - 8/10 MODULATION

Code: encoded code to NRZI modulator.
selected by Q’ (Q information from the previous code)
Coding and recording direction: from left (MSB) to right (LSB)

Q" DC information of the previous code

Q:

DC information of the code

Q°=-1
UHITH Lulc uL U
(HSB--LSB) {HSB----LSBI
00 00000000 o1010i0101 0
0t 00000001 o101010111 O
02 00000010 0101011101 0
03 0co0co00!! 0101011111 o
04 00000100 0101001001 O
0S 00000101 0101001011 0
06 00000110 g101001110 O
07 00000111 goi0lo0tici0 O

08 00001000 0101110101
09 00001001
0A 00001010

08 00001011

00010000

1ol

1101010010
1100010010
0101010010
giollloolo

0C 00001100 0101101001 -1
00 00001101 oc101101011 i
OE 00001110 gi01101110 I
OF 00001111 0101111010 1

0101110001 -2 1

gtol11100tl1 -2 -1

0101110110 -2 -1

1101110010 0 1

0101100101 2 -1 1101100101 -2 -1

_gloiiooltit 2 1 1101100111 -2 1|.

oicliotliol 2 1 110110110y -2 -1

gl01101111! 2 -1 tigrio111l1 -2 -1

gl0111100! 2 1 1101111001 -2 1

00— 00011101 oo ottt 2—=1 o6+t 2 1
1E 00011110 gloi11itlo. 2 -1 1101111110 -2 -1
IF 00011111 ol01101010 2 -1 1101101010 -2 -1
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Tableau 19 (suite)

DATA

(MSB--LSB)
- 00100000
00100001
00100010
00100011
00100100
00100101
00100110
00100111

00101000
00101001
goloiolo
00101011
00101100
00101101
00101110
00101111

00110000
00110001
golio010
00110011
00110100
gol1010

01000100
01000101
01000110
01000111

01001000
01001001
01001010
01001011
01001100
01001101
01001110
0100111}

0'=-1

CoDE

{HSB~----L5B)

0111010101
0111010111
gl111011101
0111011111
1101000
1111010011
1111010110
g111011010
0111110101
0111110111
0111111101
0111111111
0111101001
01i1101011
0111101110
1

0111011011
0111011110
0111001010

0100010101
0100010111
0100011101
0101010001
0101010011
0101010110
0100011010

0100110101

0100110111
0100111101
0100111111
0100101001
0100101011
0100101110
0100111010

-116 -

0°'z1
oC 0 CODE 0C 0
{MSB----15B)
0 -1 0111010101 1] 1
0 1 0111010111 g -1
0 1 0111011101 0 -1
0 -1 0111011111 0 1
0 010001 - 1
2 o
2
]
0
0
1]
0
0
0
0

2

2

2

2

2

2

2

2

2 1100010101

2 -1 1100010111 -2 -fi
2 -1 1100011101 -2 -i
2 i 1101010001 -2 1
2 -1 1101010011 -2 -1
2 -1 1101010110 -2 -1
2 1 1100011010 -2 1
2 -1 1100110101 -2 -1
2 | 1100110111 -2 1
2 1 11o0t11101 -2 1
2 -1 1100111111 -2 -1}
2 1 1100101001 -2 1
2 -1 1100101011 -2 -1
2 -1 11001011106 -2 -1
2 -1 1io01110106 -2 -1

1122 © CEI
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Table 19 (continued)

0 =-1 0'z1
DATA CODE o0C © CODE oc o
" LHSB--LSB) {HSB~~--LSB) {MSB----15B)
20 . 00100000 0111010101 0 -1 0111010101 O 1
21 00100001 ot11o010111 © 1 oliigiollr 0 -1
22 00100010 g111011101 0 1 0111011101 O -1
23 00100011 gil1o1111t o0 -1 oi1iol1lr 0 1
24 00100100 1111010001 2 1 0111010001 <21
2s[ 00100101 1111010011 2 -1
26| 00100110 1111010110 2
27| 00100111 0111011010 O
28| 00101000 o111110101 O
29| 00101001 olr111o111 O
2A| 00101010 o111111101  © :
28| 00101011 o11i111111 O 0
2C| ooiot100 o11l10i001 O 3 1
20| 00101101 0111101011 O 0 -1
_ 2E| 00101110 0111101110 O 0 -1
2F| 00101111 0111111010 O 0 -1
30| 00110000 01110104 0 -1
31| 00110001 1110010010 -2 -1
32| 00110010 11110100 0 1
33| 00110011 0 -1
34| 00110100 -2 1
35| 00110101 -2 -1
36| oo110110 -2 -1
37| 00110111 o0 1
38 0011 111 -2 -l
39( 001110801 2 111 -2 1
37| 00111016 2 111 -2 1
38| 0011 ‘ 2 111 -2 -1
3C BH001 2 111 =2 1
30 1011011 2 111 -2 -1
3t 811011110 2 -1 1111011110 -2 -1
374 o111001010 2 -1 t111001010 - -2 -1
40 oicooioiolr 2 1 1100010101 -2 1
41 o100010111 2 -1 1100010111 -2 -1
42 o100011101 2 -1 1100011101 -2 -1
436106001t oot rt—2—1 +HHeeetHHt—2—1t
44 01000100 0101010001 2 1 1101010001 -2 1
45 01000101 ol010i00t1 2 -1 11o1010011 -2 -1
46 01000110 oioicloiio 2 -1 1101010110 -2 -1
47 01000111 oicoo11010 2 1 1100011010 -2 1
48 01001000 0100110101 2 -1 1100110101 -2 -1
49 01001001 0100110111 2 1 1100110111 -2 1
4R 01001010 0100111101 2 1 1100111101 -2 1
4B 01001011 0100111111 2 -1 11o0111111 -2 -1
4C 01001100 0100101001 2 1 1100101001 -2 1
40 01001101 oigolo1011 2 -1 1100101011 -2 -1
4E 01001110 ol00101110 2 -1 1100101110 -2 -1
4F 01001111 0100111010 2 -1 1100111010 -2 -1
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Tableau 19 (suite)

-118 -

g'=-1 0°=1
DRTA CO0E 0C 0 CODE DC
(MSB--LS58) {MSB----LSB1 {MSB----1LS8)
S0 01010000 olo01i00101 g -1 0100100101 0
51 01010001 0100100111 0 1 0100100111 0
52 01010010 giool01101! 0 1 0100101101 0
$3 01010011 0100101111 g0 -1 0100101111 0
S4 01010100 0100111001 0 1 0100]1{99$\\ 0
55— 01010101 o101 Io 01 oTo0TII011
56 01010110 0100111110 0
57 01010111 0100101010 0
58 01011000 0110100101 0
59 01011001 0110100111 (1]
SR 0l1d11010 0110101101 0
SB 01011011 0110101111 0 0
SC 01011100 0110111001 0 0
S0 01011101 0110111011 0 0
SE 01011110 - 0110111110 - 0
SF 01011111 giloiololo 110101010 0
60 01100000 00 0010010101 0
61 01100001 0010010111 o
62 01100010 0010011101 0
63 01100011} 0010011111 0
64 01100100 » 0010010001 -2
01100101 2> -1 poioo0tool1l -2
~1 pol10010110 -2
0 -1 00100t1010 0
0 1 0010110101 0]
c -1 0010110111 0
0 -1 0010111101 0
0 1 0010111111 0
0010101001 g -1 0010101001 0
0010101011 0 1 0010101011 1]
0010101110 0 i 0010101110 ]
gglo111010 0 1 0010111010 0
0010010010 0 1 0010010010 0
1011010010 2 -1 ogol11010010 -2
1010010010 o -1 1010010010 0
73 01110011 1010110010 0 1 1010110010 0
74 01110100 0010110001 2 | 1010110001 -2
75 01110101 0010110011 2 -1 1010110011 -2
76 01110110 golotio0110 2 -1 1010110110 -2
77 01110111 0010110010 0 -1 0010110010 1]
78 01111000 0011100101 0 1 0011100101 0
79 01111001 0011100111 0 -1 0011100111 0
78 01111010 0011101101 0 -1 0011101101 0
78 01111011} 0011101111 0 1 0011101111 0
7C 01111100 0011111001 0 -1 0011111001 0
70 01111101 pol11lt11011} 0 1 0011111011 0
7€ 01111110 0011111110 0 1 0011111110 0
7F 01111111 0011101010 0 1 0011101010 0

0

1
-1
-1

1
-1
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Table 19 (continued)
0°'=-1 9'=1
DRTA COO0E DC 0 COo0E Bc o
{HSB--LSB) (MSB--~--1S8B1 {MSB----LSB)

50 01010000 0100100101 g -1 gloo100t0! 0 1
51 01010001 oigoiociil o 1 0100100111} 0 -1
52 01010010 glooigliol ) 1 0100101101 0 -1
53 01010011 0100101111 o0 -1 gigololtll 0 I
5S4 g0l010100 0io011100! o 1 g10011100f —Q -1
§5— 010107101 UTOUTTIIUT] U -1 OTO0CTTIOL]

36 01010110 0100111116 O -1

57 01010111 gio0i01010 0O -i

38 01011000 0110100101 0 1

§9 01011001 0110100111 g -1

3R 01011010 gliotoilol 0 0
§8 01011011 0110101111 0 0

§C 0l101ti100 gliclilool 0 0

50 01011101 0110111011 0

§E Q0iott1lio glioi1tl1lo - 0

§F 01011111 g110101010 0

§0 01100000 0

§1 01100001 0

§2 01100010 0010011101 0
§3 0110001} 0010011111 0

64 01100100 00igo01000! -2

65 0110010} ooi1go0i001t -2

66 01100110 ooigaoijollo -2

87 0110011 0010011010 O

8

9

A

B

C

0

3

g 0 ooloil0i0l 0 -1
; 0 goloiloill Q0 1
i 0 goloiliicr 0 1
g 0 gololi1iir 0 -1
€ 0 0010101001 O I
; 0 ooloicioll 0O -1
g 0 oololciiioc o -1
£ 0 oolclliclo 0 -1
] 0010010010 0 | 6010010010 O -!
] 1011010010 2 -1 ootlolooio -2 -1I
] 1010010010 O -1 1010010010 0 1

32" 01110011 1010110010 0 1 1010110010 0 -1
74 01110100 oo10110001 2 | 1010110001 -2 1
75 01110101 coioliootr 2 -1 loiol1001t -2 -1
76 01110110 goi1o110110 2 -1 1010110110 -2 -1
77 01110111 0010110010 0 -1 ooiglioolo 0 1
78- 01111000 00111001061 0 | 0011100101 0 -1
79 01111001 goi1io011l1 0 -1 oo1l100111 0 1
77 01111010 go1tioiiolr 0 -1 - goiiioliol 0 1
78 01111011 go1tioinll 0 i gotiiollilr 0 -1
7C 01111100 0o1i111001 0 -1 0011111001 0 1
70 01111101 ogll1licll 0 1 got111totl 0 -1
7€ 01111110 001l11t110 0O 1 oollitilie o0 -1
7F 01111111 g011101010 0 1 goliigloloc 0 -1
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Tableau 19 (suite)
8'=-1 0°'=1
DATA CBDE ocC g Cene oC 0
{MSB--1581 {MSB----158) (4SB---~-LSB)

80 10000000 1010010101 0 1 1010010101 0 -1
81 10000001 1010010111 0 -1 1010010111 [ |
82 10000010 1010011101 0 -1 1010011101 0 1
83 10000011} 1010011111 0 1 1010011111 0 -1
84 10000100 1010001001 0 -1 1010001291\\ 0 1
8510000101 1010001011 g 1 1010001011 g I
86 10000110 1010001110 O 1 1
87 10000111 10lo0iio10 O 1 - 1
88 10001000 1010110101 0 :P
89 10001001 1010110111 0 -1
8A 10001010 1010111101 0 -]
88 10001011 1010111111 0 ] 1
8C 10001100 1010101001 0 0l
80 10001101 1010101011 0 0 1
8E 10001110 1010101110 0 o 1
8F 10001111 1010111010 0 0 1
90 10010000 0 ti
91 10010001 1100100111 0 i
92 10010010 1100101101 o 1
93 10010011 0 1100101111 0 11
10010100 Q 1100111001 0 1
0 1100111011 g il
1 1100111110 0 rli
0 1 1100101010 0 1!
2 -1 gol1o010010F -2 ¢l
2 1 pgciolooirl -2 I
2 1 goielolicl -2 i
2 -1 po1010t111 -2 +t1
2 1 ooi10111001 -2 1
010111011 2 -1 oo0ig111011 -2 ¢l
1010111110 2 -1 0010111110 -2 +t1
toioiol1010 2 -1 go10i01010 -2 1
1011010101 2 i ogliolglol -2 1
1011010111 2 -l 00110j0111 -2 ¢!
1011011101 2 -1 po11011101 -2 1
1011011111 2 1 go11011111 -2 }
AS 10100101 1011001011 2 | 0011001011 -2 1
R6 10100110 ‘1011001110 2 1 0011001110 -2 1
A7 10100111 1011011010 2 1 gc11011010 -2 |
A8 10101000 1011110101 2 -1 0011110101 -2 -1
AS 10101001 1011110111 2 | ooi111011t -2 1
AR 10101010 1011111101 2 1 oo11i11101 -2 1
AB 10101011 1011111111 2 -1 oo11ilrlly -2 -1
RC 10101100 1011101001 2 1 ootii10100r -2 1
AD 10101101 1011101011 2 -1 0011101011 -2 -1
AE 10101110 lo1rio1110 2 -1 go11101110 -2 -1
AF 10101111 ig11111010 2 -1 0011111010 -2 -1
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Table 19 (continued)
0'=-1 0°=1

DATA coot pc o CB0E pc o

[{MSB--1L5B) {MSB----LSB) {MSB--~--LSB}
80 10000000 1010010j01 @O ! 1010010101 O -1
81 10000001 toroototir o -1 tolgolotrlr o 1
82 " 10000010 1010011101 0 -1 tolgo1110r 0 1
83 10000011 1010011111 O 1 lgrooitrrr 0 -1
84 10000100 jojoooiool . 0 -} 1010001001 —8Q 1
8BS 10000101 1010001011 O 1 10100010 0 \-4
86 10000110 1010001110 © 1 1010001410 Q&
87 10000111 1010011010 O 1 rl
B8 10001000 iglolioi0r O
83 10001001 10i0110ii1 @
8A 10001010 10j0111101 © 0
BB 10001011 1gi0l11111 o 0
BC 10001100 loioto0i00r 0O 0
80 10001101 1g1010101t O 0
BE 10001110 igiolol110 0 0
BF 10001111 101011})010 0
B0 10010000 00100101 € -1
81 10010001 goilgotilr 0 1
B2 10010010 1100101181 0 1
83 10010011 110010111t 0 -1
B4 10010100 {ico111000 O 1
BS 10010101 1100111011 0 -1
B6 10010110 11001111506 0 -1}

i1jo0101010 0 -1

R4 10100100
AS 10100101

ARG 10100110
R7 10100111

A8 10101000
A9 10101001
AR 10101010
AB 10101011
AC 10101100
A0 10101101
RE 10101110
AF ' 10101111

gl10l111110
101010t010

1011010101
1011010111
1011011101

1011001001
1011001011
‘1011001110
1011011010

1011110101
1011110111
1011111101
1011111111
1011101001
1011101011
1011101110
1011111010

NN NNNN

2
2
2
2
2

-1

1
-1
-1
-1

“golorrioor -2

0010100101 -2 -1
oolgioolir -2 1
goliol0l10t -2 1
ooloiotilr -2 -1

00ig111011
goictitilo -2 -1
ggiglololo -2 -1

goiigiolor -2 1
goilociotir -2 -1
goiiolrriolr -2 -1

0011001001 1
gooliooiorr -2 1
gooliooriic -2 |
goiioriolo -2 1

goriiiotol -2 -1
ooiitiollr -2 I
0011111101 -2 1
goirninn -2 -1
goiiiolonr -2 1
ooliiiolorr -2 -1
goirioillg -2 -1
goiiiiiolo -2 -1
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Tableau 19 (suite)

DATA
tMSB--LSB)

10110000

10110001
10110010
10110011

1011010!
10110110
10110111

10111000
10111001
10111010
10111011
10111100
10111101
10111110
10111111

11000000
11000001
11000010
11000011
11000100

Q°=-1

CODE

{MSB----LSB1

1101110101
1101110111
1101111101
1101111111

1101101011
1101101110
1101111010

1011100101
1011100111
1011101101
1011101111
1011111001
1011111011
1011111110
101

-122-

0C

0°=1

0 Co0E oc @

(HSB----LSB}

1 ‘1101110101
-1 1101110111
-1 1101111101
I 1101111111

0O00Oo
P

011101010

otioolo010! -2 |1
0110010111 -2 (-1
orioot1101 -2 |-1
011001111t -2 | 1
1 6110001001 -2 |-1
1 ~g1ioo01011 -2 |1
1 g110001110 -2 (1
1 0110011010 -2 (1

2

2
2 -1 otio1r10101 -2 (-1
2 1 giiotionir -2 |1
2 I 011011110t -2 (1
2 -] oti011111 -2 (-1
10101001} 2 1 oirio0io0100r -2 | 1
1110101011 2 -1 0110101011 -2 |-1
1110101110 2 -1 ori1o1011t0 -2 (-1
1110111010 2 -1 gr10ti1010 -2 (-1
1101000100 2 -1 oiologolor -2 |-1
1101000111 2 | oiotooolll -2 |1
1101001101 2 i giotoorior -2 |1
03 TIOIOOII TTOT00TTIT 2 -1 OTOT00TTIT -2 -1
D4 11010100 11g1011001 2 1 0101011001 -2 1}
DS 11010101 1101011011 2 -1 gio0io1101l -2 -1
06 11010110 1101011110 2 -1 pio0101ti1i0 -2 -1
07 11010111 1101001010 2 -1 0101001010 -2 -1
08 11011000 1110100101 0O -! 1110100101 0 1
D9 11011001 1110100111 O 1 1110100111 O -1
DA 11011010 1110101101 O 1 1110101101 0 -1
0B 11011011 1110101111 O -1 1110101111 0 1
0C 11011100 1110111001 O I 1110111008 O -1
DD 11011101 1110111011 0O ~I 1110111011 0 1
DE 11011110 1110111110 0O -1 110111110 0 1
DF 11011111 1110101010 O -1 1110101010 O 1

1122 © CEl
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Table 19 (continued)
0'=-1 0°=1
DATA CODE oc o CODE oC O©
(MSB--LSB)  (MSB----1SB1 {MSB----15B1
BO 10110000 1101110101 O 1 1101110101 0 -1
81 10110001 1101110111 0 -1 1101110111 0 1
B2 10110010 1101111101 0 -1 1101111101 0 1
83 10110011 1101111111 0 | 1IOIIILH. O -1
s} 1U11U0140 110YIULIUUL 8] 11Ul TUITUUL [8) 1
BS 10110101 1101101011 O \\\\-1
86 10110110 1101101110 O oN-1
87 106110111 1101111010 © }x
B8 10111000 1011100101 0 i
B 10111001 1011100111 O -1
BR 10111010 1011101101 © -1
BB 1011101l 1011101111 O 1
BC 10111100 1011111001 @ -1
BO 10111101 1011111011 1
BE 10111110 1011111110 ; 1
BF 10111111 10 311101010 1
CO 11000000 1 0110010101 -2 | 1
Cl 11000001 1 0110010111 -2 |-1
€2 11000010 i ot10011101 -2 |-1
1 » 0110011111 - -2 | 1
2 0110001001 -2 |-1
Ay 0110001011 -2 | I
2 0110001110 -2 | 1
2 0110011010 -2 | I
2 0110110101 -2 |-1
2 otigiioill -2 |1
2 0110111101 -2 | 1
2 0110111111 -2 |-1
1110101001 ~ 2 011010100t -2 | 1
1110101011 2 o110101011 -2 |-1
1110101110 2 0110101110 -2 |-1
1110111010 2 0110111018 -2 |-1
1101000101 2 0101000101 -2 |-1
1101000111 2 0101000111 -2 | 1
1101001101 2 0101001101 =2 |1
D3 11010011 1101001111 2 -1 0101001111 -2 -1
D4 11010100 1101011001 2 | 01010110081 -2 I
DS 1101010} 1101011011 2 -l 0101011011 -2 -1
06 11010110 1101011110 2 -1 0101011110 -2 -1
07 11010111 1101001010 2 -1 0101001010 -2 -1
D8 11011000 1110100101 0 -1 1110100101 G 1
DS 11011001 1110100111 0 1 1110100111 0 -1
DA 11011010 1110101101 0 | 1110101101 0 -1
0B 11011011 1110101111 0 -1 1116101111 0 1
OC 11011100 1110111001 © 1 1110111001 0 -1
DD 11011101 1110111011 0 -1 1110111011 0 1
DE 11011110 1110111110 0 -1 1110111110 0 1
DF 11011111 1110101010 . 0 -1 1110101010 0 !
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Tableau 19 (fin)

Q0°'=-1 Q=1

DATA CODE 0C @ CODE ~ ~DC

(MSB--LSB] (MSB----1LSB)
E0 11100000 1111010101
El1 1110000} 1111010111
€2 11100010 11011101
€3 11100011 11011111
E4 11100100 11001001
ES 11100101 11001011
l
!

[=]

S Pl g

E6 11100110 1001110
€7 11100111 1011010 -

St s e fmot bt ees
St s et Prut Pumt s
] ]

b bmo pumt ot

Ee 11101000 11
ES 11101001 11
EA 11101010 1l
EB 11101011 11
11
11
11

OO0 COoOO0OO0O0OOOoOO

EC 11101100
ED 11101101
11101110

]
Pt Pt Pt pumt Pt G DS et

0 -1 1101010101 1
0 1 1101010111 4
0 1 1101011101 i
0 -1 1101011111 1
0 I 1101001001 i
0 -1 1101001011 1
0 -1 1101001110 1
0 -l 1101011010 1
2 -1 0111100101 -2 -1
2 1 0111100111 -2 I
2 1 oi11101101 -2 |1
2 -1 0111101111 -2 41
2 1 0111111001 -2 |
2 -1 o111111011 -2 1
2 3 oH Mo 2 )
2 -1 0111101010 -2 -1

SYNC. PATTERN 0100010001 0 1 1100010001 "0 1
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Table 19 (concluded)

Q'=-1

DOI0 cone

(51]

n
orr ey LuUuL J

{HSB--LSB) (MSB----1L8B)

EQ 11100000 t111010101 o
E1 1110000} 1111010111 b
€2 11100010 1111011101 0
€3 11100011 1111011111 0
E4 11100100 1111001001 0 0
€S 11100101 1111001011 0 0
E6 11100110 1111001110 O o .
E7 11100111 1111011010 - O 0
€8 11101000 0
E9 11101001 0
ER 11101010 11101 0 -1
EB 11101011 0 1t o0 1
€EC 11101100 0 1111101001 © -1 |
ED 11101101 § 1111101011 0 1
EE 11101110 D 1111101110 0 1
EF 11101111 0 1111111010 O 1
11110000 0 1101010101 0o 1
-0 1 l101010111 0 -1
0 1 t1o1o11101 0 -1
0 -1 t1o1011111 0 1
0 I 1101001001 g -1
0 -1 1101001011 0 I
0 -1 1101001110 O 1
g0 -1 1101011010 O 1
2 -1 o1i11io0101 -2 -1
2 ! g111100111 -2 1
2 1 oi11101101 -2 1
2 -1 oiirioniir -2 -1
2 i o1i11irool -2 1
2 -1 011111101} -2 -1
-2 -1 g0 -2 -1
2 -1 gti1iolo0lo0 -2 -1
SYNC. PRTTERN giocaioool o 1 1100010001 O I
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8 Format d’application de la piste d’ordre
La piste d’ordre doit étre située sur la 52° piste.

Le fichier d'ordre doit contréler I'information vidéo fixe, les signaux audio analogiques a
temps compressé, et les informations numériques. Le format d’enregistrement physique
de la piste d'ordre doit étre conforme & I'articie 7.

8.1 Fichier d’ordre

8.1.1 Conventions de notation

‘Tableau 20 x
Notation : %\\>
Double guillemet (") Les numéros tsdoubles vent étre hexadécimaux

ets si

Majuscules Aaz @
Réservé Qﬁ bits' et(ou oclgts e

Guillemet simple (') Les numér ples doivent étre Qinaires

doivent étre réglés suf zéro

S

&34 096 fois le nombre de secteurs, 32 fois le nombre de trames.
nbre d’'octets de la trame. (Les définitions d’'un numdro de secteur,

Une piste d'ordre peut controler jusqu’a 64 fichiers. Le fichier systéme du répertoire et le
fichier systéme de la piste d'ordre sont obligatoires, les 62 fichiers restants sont dispo-
nibles pour les besoins de l'utilisateur.

8.1.5 Identificateur de fichier

Un identificateur de fichier se compose d’'un nom de fichier et d'un mode de fichier.
Le nom du fichier doit comporter huit caractéres.

Le premier caractére doit étre une lettre majuscule. Les autres caractéres peuvent étre en
majuscules ou en chiffres. Si le nom du fichier comporte moins de huit caractéres,
I'espace restant doit étre rempli par des codes d’espace. (code espace ASCII "20")


https://iecnorm.com/api/?name=e9c1fa5d5a18c6e6bd83d89e2c929b6c

1122 © IEC ; -127 -

8 Cue track application format

The cue track shall be provided at the 52nd track.

The cue file(s) shall control the still video information, the time-compressed analogue
audio signals and/or the digital data information. The recording format of the cue track

shall be in accordance with clause 7.

8.1  Cue file

8.1.1 Notation conventions

Table 20 s
Table 20 x
I]Iotation Definitj &\\\>
Double qudtation mark (") Numbers between double macks shall be h adecnmal
Simple quojtation mark (') Numbers between single (quotati nm | bebinary
Upper cas AtoZ Q
Reserved : Reserved bi d/or byte(s).gha o zero

8.1.2 Wqrd and length

One word shall consist

8.1.3 Adress

gs as many as the sector number, 32 times as many
> count in the frame. (The definition of the sector number

The addregs s

The maximum/number of files which the cue track controls shall be 64 files. The directory
system file and the cue track system file shall be mandatory and the remaining 62 files
shall be available tor user’'s needs.

8.1.5 File identifier

A file identifier shall consist of a file name and a file mode.
The file name shall be eight characters long.

The first character shall be an upper-case letter, and the second to the eighth shall be
either an upper-case letter or numeral. If the file name is less than eight characters long,
the remaining space shall be filled with space code(s). (space code ASCIl "20")
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Le mode de fichier doit étre indiqué en trois caractéres.

Les caractéres du mode de fichier peuvent étre en majuscules ou en chiffres. Si le mode
de fichier est exprimé en moins de trois caractéres, I'’espace restant doit étre rempli par
des codes d’espace.

Les trois modes de fichiers suivants doivent respecter le format indiqué ici. Ces modes ne
doivent pas étre utilisés a d’autres fins.

Le mode SYS doit étre utilisé pour indiquer le fichier systéme du répertoire obligatoire
et le fichier systéme de la piste d’ordre.

Le mode AUT doit étre utilisé pour indiquer le ou les fichiers de-lecture automatique.

Le mode TXT doit étre utilisé pour indiquer le ou les fichi

8.2 Fichier systéme du répertoire

Le fichier systéme du répertoire doit contréler tou prdre.

N

1) La structure du fichier systéme du répertoi

Ve

jer réperfoir C) M
DIR(0) DiR(1) DIR% \ \DJE('n/) ----- DIR(63)

168 ?\ 13% Ql \) 168 168
\&/\ 0248
Note - DI;n

/\ ame\q® 0 A 31 dans le secteur n° 0

igmefichiersystéme du répertoire.

Figyte 44 - Fichier systéme du répertoire
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The file mode shall be three characters long.

Each character of the file mode shall be either an upper-case letter or a numeral. If the file
mode is less than three characters long, the remaining space shall be filled with space

codes.

The following three file modes shall be specified in this format. These modes shall not be
used for another purpose.

SYS mode

AUT m

TXT mqde:

8.2 Diregtory system file

The directpry system file shall control all files on the cue trag

the cue track system file.

Kk file(s)

this shall be used to indicate the mandatory directory system file and

this shall be used to indicate the text file(s).

1) The|structure of the directory system file is sho

DIR(0) DIR(1) DIR(2) > \DI\R(B\ ----- DIR(63)
16B 16B 16B
Note - DIR(n) is the nth ;;e

44 - Directory system file
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Tableau 21
Bit
7 6 5 4 3 2 1 0 Note
Octet
0 0 0 1 1 0 0 0 0
1 0 1 0 0 ] 1 0 0 Nom de fichier D
P
2 0 1 0 0 1 0 0 1 I
A
3 0 1 0 1 0 0 1< \o\ R
4 0 0 1 0. 0 0 0 B\ \> Espace
\\ \\\}
8 0 0 1 0 < (70 0 )0 Espace
ANV RN
9 0 1 < 1 § Kow )\/Z 1 Mode s
10 0 1 0 (k 1 1 0 0 1 Y
N
11 0 /\ /—\.\ \ @ 0 1 1 )
N
N ;
12 h\ Ce\ \0\_‘)0 0 0 0 Adresge de départ
1Q >\ 2\ NV 0 0 0
14@ 0o \O\J\?\/ 0 0 1 0 0 Longufur
<T\ \ » 0 0 0 0 0 0
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2) The structure of the DIR(0)
Table 21
Bit
7 6 5 4 3 2 1 0 Note
Byte
0 0 0 1 1 0 0 0 0
1 0 1 0 0 0 1 0 0 File nameé D
2 0 1 0 0 1 0 0 1 /Q !
N
3 0 1 0 1 0 0 1 0 R
4 0 0 1 0 0 0 0 \\\%a@
’\%\ N
\ \)

. A\ \ B

8 o 0 -1 0 0 0 \/67 0 \/ Spacp
—
9 0 1 0 1 0 <o < 1& \)1)\/ Mode s
10 0 1 0 1 /1 \o\ \o\ 1 Y
Jan
11 0 1 0 \\Bo 1 1 s
<{\ \{r\ \ N
12 0 0 [ 0 0 Q 0 \n) 0 0 Start address
13 0 @ 0 0 0 0 0 0
AUAN

14 0 (é\ 0 0 1 0 0 Length
15 o< % 0 0 0 0 0
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3) La structure du DIR(n)
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Tableau 22
Bit
7 6 5 4 3 2 1
Octet
Drapeau|Drapeau | Drapeau {Drapeau .
0 1 2 3 4 Réservé
1 Nom de fichier (1er)

<

2 Nom de fichier A
(RN

N

4 SRS

a TN

s RN

N RN T

11 ode (3°)

12 /\ /Rése\r&'e\ \I\SQW Trame n° (ordre le plus haut)
N

T@Rm rdre e plys bas) Adresse a l'intérieur de la trame

i \) Longueur (MSB)
&5 \/>\/ Longueur (LSB)

Drapeau

& ‘0’, le fichier suivant doit exister.

S'il est a ‘1°, ce tichier doit avoir été effacé.

S’il est & ‘0’, ce fichier ne doit pas avoir été etfacé.

S’ est & ‘1°, il ne doit exister aucun fichier aprés celui-ci.

Drapeau 3:

Drapeau 3:

S’il est a ‘0’, les informations du fichier doivent étre visibles.
S'il est 4 ‘1’, les informations du fichier doivent étre invisibles.

S’il est a ‘0’ toutes les opérations sur ce fichier doivent étre autorisées.
S’il est & ‘1’, ce fichier doit étre protégé contre les accés visant a effacer,

renommer ou réécrire.

Nom du fichier: Ces octets doivent indiquer ie nom du fichier tel qu'il est spécifié en 8.1.5.

Mode:

Ces octets doivent indiquer le mode tel qu’il est spécifié en 8.1.5.
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3) The structure of the DIR(n)
Table 22
Bit
7 6 . 5 4 3 2 1 0
Byte
Flag Flag Flag Flag
0 1 2 3 4 Reserved
1 File name (1st
ile name (1st) S
2 File name < & (\
8 File name (8 \\/
9 Mo M / \
TR
10 SO Sl )7

Flag1: 4

Flag 2:

Flag 3:

Flag 4:

File name:

Mode:

1

R

I LN

)

s T,

Qﬁame No. (higher order)

Address within the frame

14 &/ K/\ x \ Length (MSB)

15<.

S

Length

(LSB)

S\

N\

h tls ‘0!, the next file shall exist.
i , no file shall exist after this file.

it is ‘0’, this file shalinot have been deleted.

When it is ‘0’, the file data shall be visible.
When it is ‘1’, the file data shall be invisible.

When it is ‘0, all operations on this file shall be allowed.

When it is ‘17,

access. |

These bytes shall show the file name as specified in 8.1.5.

These bytes shall show the mode as specified in 8.1.5.

this file shall be protected from the erase, rename, rewrite
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Secteur n°, trame n° et adresse dans la trame:
Ces octets doivent montrer I'adresse de départ du fichier, indiqué par
"0000" a "3FEOQ".

Longueur:

Ces octets doivent montrer la longueur du fichier

8.3 Fichier systéme de la piste d’ordre

1122 © CEl

Tableau 23

\ Bit

\ 7 6 5 4 3 2(\K 1
Octet ('\

Drapeau] Drapeau
0 1 2 Réservé Lesteu
1 Versiap \ \\\/
N0 _
2 CMWN S| \/
3 ﬂ&y&%@ﬂ@w{mﬁ)
NN Q i 1
4 Zone ttilisateur (1)
5 (—A utilisateur

\\> , > Zone utilisateur

=
SRR Qe

Zone utilisateur (45)

N

Nom du fichier de lecture automatique (1"

9

\,‘\
N

Nom du fichier de lecture automatique

&

)

Nom du fichier de lecture automatique

P

\>15

Nom du fichier de lecture automatique (89)

16

Réservé (1er)

31

Réservé (16%)

Ce fichier doit contréler le démarrage du systéme utilisateur ou du fichier de lecture auto-
matique dans la piste d’ordre.
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Sector No., Frame No., and address within the frame:
These bytes shall show the start address of the file, indicated by "0000" to
"3FEQ".
Length: These bytes shall show the length of the file.
8.3 Cue track system file
Table 23

7 6 5 4 3 2 1 0

Fla
0 1 o Fl:g Reserved é‘f\%
N\ \

1 Version \
2 User system codfﬁs_B)\ %

N
3 User syiﬂg}k%?{ \

N

. N St \j
s e
6 <\\(\ \!slr axq;
7 k\/\ \ \ger area (4th)
8 \ /\&/\\ N /@ playback file name (1st)

9
& \) Auto playback file name

Byte

V/

Auto playback file name

15 \) Auto playback file name (8th)
16 Reserved (1st)
31 Reserved (16th)

This file shall control the start-up of the user system or the auto playback file in the cue
track.
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Ce fichier peut étre localisé a n’importe quel endroit de la piste d’ordre sauf sur les trames

0aa3t.

Drapeau 1: S'il est a ‘1°, le fichier de lecture automatique doit étre démarré a la réini-
tialisation.
S'il et a ‘0, le fichier de lecture automatique doit étre ignoré.

Drapeau 2: S'it est a ‘1°, le code du systéme utilisateur coincide avec celui du lecteur,
le systéme utilisateur doit étre amorcé.
S’il et 4 ‘0’ le systéme utilisateur ne doit pas étre amorcé.

Lecteur n°:

Si le numéro est ‘00, cette information doit étre i

i1e numero est U1, Ia premiére unite de leclure
Si le numéro est ‘10’, fa seconde unité de lectdre' doi
Sile numéro est ‘11’, la troisiéme unité de Jé

Version:

dernidre commande de ce fichier doit étre la commande END.

our éviter un

nmande, et la

8-4-2—Commandes
. . A4

La commande est l'unité opérationnelle de la lecture. Elle se compose d’un code opération

et d'un opérande.
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This file can be located anywhere in the cue track except frames 0 to 31.

Flag 1:

Flag 2:

Drive No.:

When it is ‘1, the auto playback file shall be started up at reset.

When it is ‘0’, the auto playback file shall be ignored.

When it is ‘1’, and the user system code coincides with the player code,
the user system shall be booted up.
When is it '0’, the user system shall not be booted up.

When they are ‘00°, they shall be ignored.

Version:

User systam code:

User area

Auto playhack file name:

8.4 Autg playback

This file sk

When they are ‘01, the 1st drive unit shall be selected.
When they are ‘10°, the 2nd drive unit shall be selected
When they are ‘11°, the 3rd drive unit shall be selecte

The present format shall be designated by "10".

The boot up system code shall be regi
when flag 2 is ‘1°.
"0000" shall indicate tha

an irregular ptart

The file na
The file

layback control sequence.

all consist of more than one command, and the last command of
command.

8.4.2 Commands

One command is the operational unit of playback. It consists of an opecode and operands.


https://iecnorm.com/api/?name=e9c1fa5d5a18c6e6bd83d89e2c929b6c

-138 - 1122 © CEl

Tableau 24
Bit
7 6 5 4 3 2 1 (o]
Octet
0 Code opération
1 Opérande
2 Opérande

N-1 Opérande /\Q “
N Opérandg” ™ ° \ \ 4

X

(1) Commande END

Code opération: "3F" 6

%ﬁa\ 25 -\Commande END
Bit
7 6 Qbs 4 3 2 1 0
Octet \(\ N
N OQ 0 \4j 1 1 1 1 Code
opération

au programme principal en tant que sous-programme, cette
lisée pour stopper I'exécution du sous-programme gt revenir a la

Code opération: "00"
Tableau 26 - Commande STOP

Bit

Octet

Code
opération

Cette commande doit étre utilisée pour terminer I'exécution du programme.
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Table 24
Bit
7 6 5 4 3 2 1 0
Byte
0 Opecode
1 Operand
2 Operand

- | - N\
T

(1) END dommand

Opecode: ['3F" _
Table 25\ END cemmand
Bit
7 6 5 2
Byte

* ARSI T [ ' ou
N

This command sh QY minale the file.

-t
(=]

-

In a file li i improgram as a subprogram, this command shall be used to
stop the bprogram and to return to the command of the main program
which follg i

(2) STOP

Opecode: "00"

Table 26 - STOP command

Bit

Byte

This command shall be used to terminate program execution.
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Il est possible d’utiliser la commande END 2 la place de cette commande.

(3) Commande WAIT

Code opération: "41"

Tableau 27 - Commande WAIT

VAN

A—

1 0 0 0 (\ 0

1122 © CE!
0
Code
‘S opération

Temps d‘an

Cette commande doit étre utilisée pour 3
nombre de secondes spécmé par l'opérg

A

Tableay 28 - Commande PRINT

ne pendant le
nte est zéro,
bmps d’attente

N

.\§

\OXY

opération

Nombre de feuilles

Cette commande doit étre utilisée pour imprimer I'information vidéo fixe et le texte.

Le nombre de feuilles & imprimer doit étre indiqué en utilisant les symboles "00" a "FF".
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The command can be changed to the END command. -

(3) WAIT command,

Opecode: "41"

Table 27 - WAIT command

Bit

Byte \

Wait time

the operan
second. Th

This commf

(4) PRINT

Opecode: *

command

nd shall be used to hold the program exe
. When the wait time is zero, the pro
wait time shall beindiated by

0" to >

o
. Q % 2 INT command
/\ A

in

B
N
< o 1 0 0 0 0
Opecodp
1 ’\> Numberof sheets

This command shall be used to print out the still video information and/or the text.

The number of sheets to print out shall be indicated by “00" to “FF".
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(6) Commande SET FQ
Code opération: "04"

Tableau 29 - Commande SET FO

Bit
7 6 5 4 3 2 1 0
Octet
0 0 0 0 0 0 1 0 o |0
opération
Cette commande doit étre utilisée pour régler le drapeau F
(6) Commande SET F1
Code opération: "05"
X
Bit
7 6
Octet Q
) \(o \ Code
/\ opération
Cette co; e\dait etre utilisée pour régler le drapeau F1 sur "1",
FO
Tableau 31 - Commande RESET FQ
Bit
7 6 5 4 3 2 1 0
" Octet
) 0 0 0 0 0 1 1 o |O%
opération

Cette commande doit étre utilisée pour réinitialiser le drapeau FO sur '0’.
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