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Validité de la présente publication

Le contenu technique des publications de la CEIl est cons-
tamment revu par la CEl afin qu'il reflete I'état actuel de
la technique.

Des renseignements relatifs a la date de reconfirmation de
la publication sont disponibles auprés du Bureau Central de
la CEl.

Les renseignements relatifs a ces révisions, a I'établis-
sement des éditions révisées et aux amendements peuvent
étre obtenus aupres des Comités nationaux de la CEl et

Validity of this publication

The technical content of IEC publications is kept under
constant review by the IEC, thus ensuring that the content
reflects current technology.

Information relating to the date of the reconfirmation of the
publication is available from the IEC Central Office.

Information on the revision work, the issue of revised
editions and amendments may be obtained from IEC
National Committees and from the following IEC

dans les dpcuments ci-dessous:

* Bdlletin de la CEI

* Arnuaire de la CEI
Pyblié annuellement

* Cdtalogue des publications de la CEI
Pyblié annuellement et mis a jour régulierement

Terminglogie

En ce qui|concerne la terminologie générale, le lecteur se
reportera @ la CEl 50: Vocabulaire Electrotechnique Inter-
national (YEI), qui se présente sous forme de chapitres
séparés tfaitant chacun d'un sujet défini. Des détails
complets sur le VEI peuvent étre obtenus sur demande.
Voir égalefnent le dictionnaire multilingue de la CEI.

Les termef et définitions figurant dans la présente publi-
cation on} été soit tirés du VEI, soit spécifiguement
approuvés|aux fins de cette publication.

Symbolgs graphiques et littéraux

Pour les symboles graphiques, les symboles\ittéraux et les
signes d'usage général approuvés par la CEl, le lecteur
consulteral

— la|CEl 27: Symboles_littéraux a utiliser en
électrp-technique;

— la|CEl 417: Symboles graphiques utilisables
sur ld matériel ~Indéx, relevé et compilation des
feuillgs individuelles;

— la| CEl )617: Symboles graphiques pour
schémasy;

sources:

* |EC Bulletin

* |EC Yearbook
Published yearly

e Catalogue of IEC publications
Published yearly-with regular updates

Terminology

For general tefminology, readers are referred fo IEC 50:
International Electrotechnical Vocabulary (IEV), which is
issued in,_the form of separate chapters eag¢h dealing
with_av(specific field. Full details of the IHV will be
supplied on request. See also the IEC Multilingual
Dictionary.

The terms and definitions contained in the prepent publi-
cation have either been taken from the IEV or have been
specifically approved for the purpose of this publication.

Graphical and letter symbols

For graphical symbols, and letter symbols pnd signs
approved by the IEC for general use, readers are|referred to
publications:

— |EC 27: Letter symbols to be used in| electrical
technology;

— |EC 417: Graphical symbols for| use on
equipment. Index, survey and compilatipn of the
single sheets;

— |EC 617: Graphical symbols for |diagrams;

et pour les appareils électromédicaux,

— la CElI 878: Symboles graphiques pour
équipements électriques en pratique médicale.

Les symboles et signes contenus dans la présente publi-
cation ont été soit tirés de la CEl 27, de la CEIl 417, de la
CEI 617 et/ou de la CEI 878, soit spécifiquement approuvés
aux fins de cette publication.

Publications de la CEI établies par le
méme comité d'études

L'attention du lecteur est attirée sur les listes figurant a la fin
de cette publication, qui énumerent les publications de la
CEl préparées par le comité d'études qui a établi la
présente publication.

and for medical electrical equipment,

— |EC 878: Graphical symbols for electromedical
equipment in medical practice.

The symbols and signs contained in the present publication
have either been taken from IEC 27, IEC 417, IEC 617
and/or IEC 878, or have been specifically approved for the
purpose of this publication.

IEC publications prepared by the same
technical committee

The attention of readers is drawn to the end pages of this
publication which list the IEC publications issued by the
technical committee which has prepared the present
publication.
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La

_a_ 1097-7 O CEI:1996

COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

SYSTEME MONDIAL DE DETRESSE ET DE
SECURITE EN MER (SMDSM) —

Partie 7: Emetteurs et récepteurs radiotéléphoniques
en ondes métriqgues (VHF), a bord des navires —
Exigences d'exploitation et de fonctionnement,

méthodes d'essai et résultats d'essai exigés

AVANT-PROPOS

CEI (Commission Electrotechnique Internationale) est une organisation , mordiale de nor

composée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de la CEl).

pou

dom|

Inte
nati
non
étro
entr

Le

2

objet de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de normalisation

nationales. Leur élaboration est confiée a des comités d'études,\alx travaux desquels to
nal intéressé par le sujet traité peut participer. Les organisatiopshinternationales, gouvernem
gouvernementales, en liaison avec la CEIl, participent également aux travaux. La CEI

P les deux organisations.

décisions ou accords officiels de la CEl concernant\les questions techniques, représenten

mespre du possible un accord international sur les sujets étudiés, étant donné que les Comités

inté

Les

essés sont représentés dans chaque comité d’'études.

documents produits se présentent sous la_forme de recommandations internationales. Ils so

comjme normes, rapports techniques ou guides(et agréés comme tels par les Comités nationaux.

Dan
de f
nati
corr

La

5 le but d'encourager l'unification interpationale, les Comités nationaux de la CEl s'engagent a
hcon transparente, dans toute la mesure possible, les Normes internationales de la CEl dans leu
nales et régionales. Toute divergence entre la norme CEl et la norme nationale ou
bspondante doit étre indiquée-etstermes clairs dans cette derniére.

CEl n’a fixé aucune procedure concernant le marquage comme indication d’approbati

resplonsabilité n’est pas engagée quand un matériel est déclaré conforme a l'une de ses normes.

malisation
La CEIl a
dans les

hines de I'électricité et de I'électronique. A cet effet, la CEIl, entre @dutres activités, publie des Normes

it Comité
bntales et
collabore

tement avec I'Organisation Internationale de Normalisation{(IS©), selon des conditions fixées gar accord

, dans la
nationaux

ht publiés

appliquer
s normes
régionale

bn et sa

L'atfention est attirée sur-le fait que certains des éléments de la présente Norme internationale peyvent faire

I'obj

resp

La Nornpe Internationale CEI 1097-7 a été établie par le comité d'études 80 de la CEIl: N
et syste

meS/de navigation et de radiocommunication maritimes.

Pt de droits de, propriété intellectuelle ou de droits analogues. La CEl ne saurait étre tgnue pour
onsable de ne“pas avoir identifié de tels droits de propriété et de ne pas avoir signalé leur existgnce.

latériels

Le texte de cette norme est issu des documents suivants:

FDIS Rapport de vote

80/122/FDIS 80/132/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant
abouti & I'approbation de cette norme.

L'annexe A fait partie intégrante de cette norme.

L'annexe B est donnée uniquement a titre d'information.
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2)

3)

4)

5)

6)

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

GLOBAL MARITIME DISTRESS AND SAFETY SYSTEM (GMDSS) —

Part 7: Shipborne VHF radiotelephone transmitter and receiver —

Operational and performance requirements,
methods of testing and required test results

The
com
pron
field
preq
with
liais
Org

two

The

FOREWORD

IEC (International Electrotechnical Commission) is a worldwide organizatign, for stand
prising all national electrotechnical committees (IEC National Committees). Theyobject of the
ote international co-operation on all questions concerning standardization in the“electrical and
5. To this end and in addition to other activities, the IEC publishes (nternational Standa
aration is entrusted to technical committees; any IEC National Committee interested in the sul
may participate in this preparatory work. International, governmental dnd-non-governmental org

ardization
IEC is to
electronic
ds. Their
ject dealt
hnizations

ng with the IEC also participate in this preparation. The IEC collaborates closely with the International

nization for Standardization (ISO) in accordance with conditions~determined by agreement be|
prganizations.

formal decisions or agreements of the IEC on technical ‘\matters express, as nearly as po

intefnational consensus of opinion on the relevant subjects since each technical committee has reprg

from

The
form
seng

In o
Sta
dive
indi

The
equi

Atte
subj

Internat
navigati

all interested National Committees.

documents produced have the form of recommendations for international use and are publish
of standards, technical reports or guides and\they are accepted by the National Committe
e.

der to promote international unification,\NEC National Committees undertake to apply IEC Int
dards transparently to the maximumy extent possible in their national and regional stand
gence between the IEC Standard and the corresponding national or regional standard shall
ated in the latter.

IEC provides no marking proeeedure to indicate its approval and cannot be rendered responsib
pment declared to be in €onformity with one of its standards.

htion is drawn to the _possibility that some of the elements of this International Standard m
ect of patent rights,_The IEC shall not be held responsible for identifying any or all such patent ri

onal Standard IEC 1097-7 has been prepared by IEC technical committee 80:
bn andradiocommunication equipment and systems.

The text

ween the

Esible, an
sentation

ed in the
Ps in that

ernational
hrds. Any
be clearly

le for any

hy be the
phts.

Maritime

of this standard is based on the following documents:

FDIS Report on voting

80/122/FDIS 80/132/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on
voting indicated in the above table.

Annex A forms an integral part of this standard.

Annex B is for information only.
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SYSTEME MONDIAL DE DETRESSE ET DE
SECURITE EN MER (SMDSM) —

Partie 7. Emetteurs et récepteurs radiotéléphoniques
en ondes métriques (VHF), a bord des navires —
Exigences d'exploitation et de fonctionnement,

méthodes d'essai et résultats d'essai exigés

1 Dom

La prés

caractétlistiques techniques et les méthodes d'essais, avec les résultats d'essai‘exigés

installat
numerig
internat
associé
de la pr

La prés

recomm
de la ré
'UIT la

NOTE]
A.803
la rec

gine d’application
ente partie de la CEl 1097 spécifie les exigences minimales de fonctionnen

ons radio en ondes métriqgues aptes aux communications vocaleS’et a I'appe
ue, comme exigé par le chapitre IV des amendements denl988 a la Co
onale pour la sauvegarde de la vie humaine en mer de_1974 (SOLAS), et
b 3 la CEl 945. Si une exigence de la présente norme différe’ de la CEIl 945, I'q
psente norme a priorité.

andation UIT-R M.489-2 (antérieurement, la recommandation 489-1); elle tient
olution OMI A.694(17) et se conforme au réglement des radiocommunications
DU il s'applique.

- Tout texte de la présente norme dont lesstermes sont identiques aux résolutions OMI A.j
19) et a la recommandation UIT-R M.489:2Jest imprimé en jtalique et les numéros de la résolu
mmandation et des articles sont indiqués.entre parenthéeses.

Les exig
partie d

2 Réféfences normatives

Les doduments normatifs suivants contiennent des dispositions qui, par suite de la r4
qui y est faite, constituent des dispositions valables pour la présente partie de la CEI

moment de la publication, les éditions indiquées étaient en vigueur. Tout document nor
sujet a [évision, et les parties prenantes aux accords fondés sur la présente partie d
1097 sqgntinvitées a rechercher la possibilité d'appliquer les éditions les plus récen

ences concernant les récepteurs a appel sélectif numérique ou a veille, quang
matériel, se trouvent respectivement dans la CEI 1097-3 et dans la future CEI 1(

ent, les
pour les
sélectif
hvention
qui est
xigence

bnte norme inclut la partie utilisable des normes dé fonctionnement incluses ¢lans les
résolutigns de I'OMI A.524(13) et A.803(19), les caractéristiques techniques incluses

dans la
compte
(RR) de

24(13) et
ion ou de

ils font
97-8.

bférence
097. Au
atif est
b la CEI
tes des

documents’normatifs indiqués ci-aprés les membres de la CFl et de |''SO passédent le

registre

des Normes internationales en vigueur.

CEl 945: 1994, Appareils de navigation maritime — Spécifications générales — Méthodes d'essai
et résultats exigibles

CEIl 1097-3: 1994, Systeme mondial de détresse et de sécurité de mer (SMDSM) — Partie 3:
Matériels d'appel sélectif numérique (ASN) — Exigences d'exploitation et de fonctionnement,
méthodes d'essai et résultats exigibles

CEI 1162-1: 1995, Matériels et systémes de navigation et de radiocommunication maritimes —
Interfaces numériques — Partie 1: Emetteur unique et récepteurs multiples


https://iecnorm.com/api/?name=75dbb54ced73761b8d991a1808873a41

1097-7 O IEC:1996 -7-

GLOBAL MARITIME DISTRESS AND SAFETY SYSTEM (GMDSS) —

Part 7: Shipborne VHF radiotelephone transmitter and receiver —

Operational and performance requirements,
methods of testing and required test results

1 Scope

This p&rt of IEC 1097 specifies the minimum performance requirements;t

charact
capable

ristics and methods of testing with required test results for VHF radio”/inst
of voice communication and digital selective calling as required by chapter |

1988 amendments to the 1974 International Convention for Safety of Life anSea (SOLA

which id
945, thd

associated with IEC 945. When a requirement in this standard.‘is) different f
requirement in this standard shall take precedence.

This stgndard incorporates the applicable part of the performance-standards included

Resolut
ITU-R M
A.694(1

NOTE]
and R
numb

The req
are in |H

on A.524(13) and A.803(19), the technical characteristics~included in Recommg
.489-2 (formerly CCIR Recommendation 489-1), and ‘takes account of IMO Re
7), and conforms with the ITU Radio Regulations where applicable.

- All text of this standard, whose wording is identical e _that in IMO Resolution A.524(13) and
ecommendation ITU-R M.489-2 is printed in italics_‘and the Resolution/Recommendation a
brs are indicated in brackets.

C 1097-3 and the future IEC 1097-8 respectively.

2 Nornpative references

The foll
constitu

pbwing normative documents contain provisions which, through reference in t
e provisions of thisypart of IEC 1097. At the time of publication, the editions i

were valid. All normativerdecuments are subject to revision, and parties to agreement

on this
recent g
register

IEC 944
and req

part of IEC 1097 are encouraged to investigate the possibility of applying t
dition of the normative documents indicated below. Members of IEC and ISO
5 of currenthvalid International Standards.

: 1994, Marine navigational equipment — General requirements — Methods o
Lifed test results

bchnical
hllations
V of the
\S), and
om IEC

in IMO
endation
solution

A.803(19)
hd clause

Llirements for the DSC and/or watchkeeping receiver, when integrated in the eqliipment,

nis text,
hdicated
s based
he most
maintain

[ testing

IEC 1097-3: 1994, Global maritime distress and safety system (GMDSS) — Part 3: Digital
selective calling (DSC) equipment — Operational and performance requirements, methods of
testing and required test results

IEC 1162-1: 1995, Maritime navigation and radiocommunication equipment and systems —
Digital interfaces — Part 1: Single talker and multiple listeners
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Convention Internationale OMI pour la sauvegarde de la vie humaine en mer (SOLAS): 1974,
modifiée en 1988 (SMDSM) — Chapitre IV: Radiocommunications

OMI Résolution A.524(13): 1983, Normes de fonctionnement des dispositifs de veille multiple a
ondes métriques

OMI Résolution A.694(17): 1991, Prescriptions générales applicables au matériel
radioélectrique de bord faisant partie du systeme mondial de détresse et de sécurité en mer et
aux aides électroniques a la navigation

OMI Résolution A. 803(19) 1995, Normes de fonct/onnement des lnstallatlons rad/oelectr/ques

4
de bord d UIIUCD Illcl.llbluco roal lco uuuuuuuluauuuo VUbaIcD cl. ICIIJIJCI ocrcuul IIUIIICIILIL e

UIT Redlement des radiocommunications: 1995, annexe S3: Tableau des niveaux maxifmaux de
puissange autorisés pour les émissions parasites

UIT R4glement des radiocommunications: 1990, annexe 18: Tableau des fréguences
d'émiss|on dans la bande 156-174 MHz pour les stations de service mabile maritime

UIT-R M.489-2: 1995, Caractéristiques techniques des appareilsradiotéléphoniques utilisés par
le service mobile maritime fonctionnant en ondes métriques .avec un espacement dg 25 kHz
entre vgies adjacentes

UIT-T M.11: 1993: Caractéristiques électriques des gircuits de jonction symétriques a double
courant|fonctionnant a des débits binaires jusqu’a 10 Mbits/s

UIT-T M.24: 1993, Liste de définitions des circuits de jonction a l'interface entre I'équipement
terminal de traitement de données et I'équipement terminaison du circuit de données

UIT-T V.28: 1993, Caractéristiques é€lectriques des circuits de jonction dissymétriqgyes pour
transmission par double courant

3 Exigences de fonctionnement

3.1 Intfoduction

Les exigences dedanctionnement décrites dans le présent article sont spécifiées en se|référant
aux résolutions de 'OMI et aux recommandations de I'UIT.

3.2 Généralités

3.2.1 (A.803(19)/1) L'installation a ondes métriques doit satisfaire non seulement aux
prescriptions du réglement des radiocommunications, aux dispositions des recommandations
pertinentes de I'UIT-R et aux prescriptions générales énoncées dans la résolution A.694(17) et
détaillées dans la CEl 945, mais aussi aux exigences ci-aprés et aux caractéristiques
techniques figurant a I'article 4 de la présente norme.

3.2.2 (A.803(19)/2.1) L'installation qui peut étre composée de plusieurs appareils doit pouvoir
fonctionner sur des voies a une fréquence ou a deux fréquences ou sur ces deux types de
voies. Pour les voies a deux fréquences, le réglement des radiocommunications exige une
séparation de 4,6 MHz entre la fréquence d'émission et la fréquence de réception.
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IMO International Convention for the Safety of Life At Sea (SOLAS): 1974, as amended in 1988
(GMDSS) — Chapter IV: Radiocommunications

IMO Resolution A.524(13):1983, Performance standards for VHF multiple watch facility

IMO Resolution A.694(17): 1991, General requirements for shipborne radio equipment forming
part of the global maritime distress and safety system (GMDSS) and for electronic navigational
aids

IMO Resolution A.803(19): 1995, Performance standards for shipborne VHF radio installations

capab[e of voice communication and. riigiml selective r‘:alling

ITU Radlio Regulations: 1995, Appendix S3: Table of maximum permitted spurious émission
power lgvels

ITU Radio Regulations: 1990, Appendix 18: Table of transmitting frequencies in the bgnd 156-
174 MHg for stations in the maritime mobile service

ITU-R MI.489-2: 1995, Technical characteristics of radiotelephone ,equipment operating in the
maritim¢ mobile service in channels spaced by 25 kHz

ITU-T \.11: 1993, Electrical characteristics for balanced)double-current interchange| circuits
operatirig at data signalling rates up to 10 Mbit/s

ITU-T M.24: 1993, List of definitions for interchange circuits between data terminal equipment
(DTE) and data circuit terminating equipment (BCE)

ITU-T V|28: 1993, Electrical characteristics-for unbalanced double-current interchange ¢ircuits

3 Perf¢rmance requirements

3.1 Intfoduction

Performfance requirements described in this clause are specified by referring [to IMO
Resolutjons and ITU Reecommendations.

3.2 General

3.2.1 (A,803(19)/1) The VHF radio installation, in addition to meeting the requiremenys of the
Radio Regulations, the relevant ITU-R Recommendations and the general requirements set out
in Resolution A.694(17) and detailed in IEC 945, shall comply with the following requirements
and with the technical characteristics contained in clause 4 of this standard.

3.2.2 (A.803(19)/2.1) The Installation, which may consist of more than one piece of
equipment, shall be capable of operating on single-frequency channels or on single or two-
frequency channels. For two-frequency channels the Radio Regulations require a separation of
4,6 MHz between the transmitting frequency and the receiving frequency.
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3.2.3 (A.803(19)/2.2) Le matériel doit permettre d'écouler les catégories d'appel ci-aprés
aussi bien en téléphonie que par appel sélectif numérique (ASN):

.1 détresse, urgence et sécurité;

.2 besoins liés a I'exploitation du navire; et

.3 co

rrespondance publique.

3.2.4 (A.803(19)/2.3) Le matériel doit permettre d'écouler les catégories de communications ci-
apres en téléphonie:

.1 détresse, urgence et sécurité;

.2 be
.3 col

3.3 Ex
3.3.1
3.3.1.1

.1 un
.2.un
.3 un
télép
.4 un
5 un
.6 un

3.3.1.2
mentair

3.3.2 C

3.3.2.1
visuelle

3.3.2.2
se faire
place p

soins liés a I'exploitation du navire, et

rrespondance publique.

gences générales
omposition
A.803(19)/2.4) Le matériel doit comprendre au moins:

émetteur/récepteur, antenne comprise;
organe de commande intégré ou un ou plusieurs,erganes de commande indépé

microphone doté d'un commutateur d'émissjon, qui peut étre associé a un
honique;

haut-parleur interne ou externe;
dispositif d'appel sélectif numérique jntégré ou autonome; et
dispositif ASN spécialisé assuraritia veille en permanence sur la voie 70.

(A.803(19)/2.5) L'installation  peut également comporter des récepteurs
S,

ommandes et indicateurs

(A.803(19)/4.1.3) Un interrupteur doit étre prévu pour l'ensemble et une in
fournie lorsque-cette installation est sous tension.

(A.803(19)/4.2.1) Le passage du mode d'émission au mode de réception doit
au moyen d'un commutateur (& pression). Des moyens peuvent en outre étrg
pur’ permettre le fonctionnement sur des voies a deux fréquences sans co

bndants;

rombiné

supplé-

dication

pouvoir
mis en
mmande

manuel

3.3.2.3 (A.803(19)/4.2.2) Le récepteur doit étre doté d'une commande manuelle de volume
permettant de faire varier la puissance de sortie des signaux acoustiques.

3.3.2.4 (A.803(19)/4.2.3) Le matériel doit étre pourvu, a l'extérieur, d'une commande de

réglage

du dispositif de silence en I'absence de signal.

3.3.2.5 (A.803(19)/4.1.5) Le matériel doit indiquer le numéro de la voie, suivant le tableau
donné dans le réglement des radiocommunications, sur laquelle il est réglé. Le numéro de la
voie doit étre lisible quelles que soient les conditions d'éclairage extérieur. Lorsque cela est
possible, les voies 16 et 70 doivent étre signalées de maniéere distincte.
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3.2.3 (A.803(19)/2.2) The equipment shall provide for the following categories of calls using

both voi

ce and digital selective calling (DSC):

.1 distress, urgency and safety;

.2 ship operational requirements; and

.3 public correspondence.

3.2.4 (A.803(19)/2.3) The -equipment shall provide for the following categories of
communication using voice:

.2 sh
.3 pd

3.3 Geg

331 (

3.3.1.1
1 a
2 a
.3 4

in a handset;

4 a
.5 a
.6 a

3.3.1.2
3.3.2 C

3.3.2.1
visual in

3.3.2.2
by use
channe

ip operational requirements; and
blic correspondence.

neral requirements
omposition

(A.803(19)/2.4) The equipment shall comprise at least:
transmitter/receiver including antenna;
N integral control unit or one or more separate control units;

microphone with a press-to-transmit switch, which may be combined with a te

n internal or external loudspeaker;
n integral or separate digital selective-calling facility; and
dedicated DSC watchkeeping facility to maintain a continuous watch on channg

(A.803(19)/2.5) The installation may also include additional receivers.

ontrols and indicators

(A.803(19)/4.1.3)~An on/off switch shall be provided for the entire installatio
dication that the installation is switched on.

(A.803(19)/4.2.1) Provision shall be made for changing from transmission to r
of a press-to-transmit switch. Additionally, facilities for operation on two-fr
s without manual control may be provided.

lephone

| 70.

n with a

bception
pquency

3.3.2.3

(ABU3(I9)/4.Z.Z) The receiver shall be provided with a manual volume control by
which the audio output may be varied.

3.3.2.4 (A.803(19)/4.2.3) A squelch (mute) control shall be provided on the exterior of the
equipment.

3.3.2.5 (A.803(19)/4.1.5) The equipment shall indicate the channel number, as given in the
Radio Regulations, to which it is tuned. It shall allow the determination of the channel number
under all conditions of external lighting. Where practicable, channels 16 and 70 shall be
distinctively marked.
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3.3.2.6 (A.803(19)/4.1.4) Il faut prévoir un voyant indiquant que I'émission de la porteuse est
en cours.

3.3.2.7 (A.803(19)/4.1.6) Le matériel doit pouvoir étre commandé depuis le poste de navi-
gation habituel du navire. Ce poste de commande doit avoir priorité sur les autres organes de
commande, s'il en existe. Lorsqu'il existe plus d'un organe de commande, le signal indiquant
que le matériel est en marche doit apparaitre a 'emplacement de chacun des organes de
commande.

3.3.2.8 Le choix de la voie a l'aide d'un pavé numérique ne doit pas nécessiter plus que de
composer les numéros des voies désirées.

3.3.2.9 | Le changement de fréquence, sauf pour l'appel sélectif numérique automatigue et le
fonctionnement de la veille sur plusieurs voies, ne peut étre opéré qu'a l'aide du_sélegteur de
voies.

3.3.2.10 (A.803(19)/2.6) Une alerte de détresse doit étre activée seulement au moyen d'un
bouton faffecté a la détresse. Ce bouton ne devrait pas étre un des plots.d'un panneau |d'entrée
numeérique type UIT-T ou ISO fourni avec le matériel.

3.3.2.11 (A.803(19)/2.7) Le bouton affecté a la détresse doit:

.1 étfe clairement identifié et
2 étfe protégé contre toute utilisation intempestive

3.3.2.124 (A.803(19)/2.8) La mise en marche de lalerte de détresse doit exiger au mojns deux
actions fndépendantes.

3.3.2.13 (A.803(19)/2.9) Le matériel doit\indiquer I'état d'émission de l'alerte de détregse.

3.3.2.14 (A.803(19)/2.10) Il doit étre possible d'arréter ou de mettre en marche les alertes de
détress¢ a tout moment.

3.3.3 Haut-parleur et combiné téléphonique

3.3.3.1 | (A.803(19)/10%1) La sortie du récepteur doit pouvoir étre utilisée avec un hauf-parleur
et/ou url combiné téléphonique. La puissance de sortie des signaux acoustiques doit étre suffi-
sante ppur que Jlés signaux puissent étre entendus compte tenu des bruits ambiants [que I'on
peut s'atendre~a-rencontrer a bord des navires.

3.3.3.2 | (A.803(19)/10.2) Il doit étre possible de mettre le haut-parleur hors circuit sang nuire a
la puissance de sortie des signaux acoustiques du combiné téléphonique, s'iTy en a un.

3.3.3.3 (A.803(19)/10.3) Lorsque I'émission est effectuée en mode simplex, la puissance de
sortie du récepteur doit étre neutralisée pendant I'émission.

3.3.4 Temps de commutation

3.3.4.1 (A.803(19)/4.1.1) Il doit étre possible de changer de voie le plus rapidement possible,
et, en tout cas, en 5 s au maximum.

3.3.4.2 (A.803(19)/4.1.2) Le temps nécessaire pour passer du mode d'émission au mode de
réception, et, inversement, ne doit pas dépasser 0,3 s.
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3.3.2.6 (A.803(19)/4.1.4) A visual indication that the carrier is being transmitted shall be
provided.

3.3.2.7 (A.803(19)/4.1.6) Control of the equipment shall be possible at the position from
which the ship is normally navigated. Control from that position shall have priority if additional
control units are provided. When there is more than one control unit, indication shall be given to
the other units that the equipment is in operation.

3.3.2.8 Channel selection by a digital input panel shall require only to key the desired channel
numbers.

3.3.2.9 | Change of frequencies, except for automatic DSC or multiple watch operation| may be
initiated| by channel selector controls only.

3.3.2.10 (A.803(19)/2.6) A distress alert shall be activated only by means of a dedicated
distress| button. This button shall not be any key of an ITU-T digital inpyt panel or|lan 1SO
keyboalld provided on the equipment.

3.3.2.11 (A.803(19)/2.7) The dedicated distress button shall:

.1 be clearly identified; and
.2 be¢ protected against inadvertent operation.

3.3.2.12 (A.803(19)/2.8)The distress alert initiation,"shall require at least two indgpendent
actions.

3.3.2.13 (A.803(19)/2.9)The equipment shall indicate the status of the distress alert
transmigsion.

3.3.2.14 (A.803(19)/2.10)It shall be. possible to interrupt and initiate distress alertg at any
time.

3.3.3 Lpudspeaker and handset

3.3.3.1 | (A.803(19)/10(1) ~ The receiver output shall be suitable for use with a loudspeaker
and/or @ telephone.handset. The audio output shall be sufficient to be heard in the lambient
noise lelel likely to"be encountered on board ships.

3.3.3.2 | (A.803(19)/10.2) It shall be possible to switch off the loudspeaker without @ffecting
the audlo.autput of the telephone handset, if provided.

3.3.3.3 (A.803(19)/10.3) In the transmit condition during simplex operation the output of the
receiver shall be muted.

3.3.4 Switching time

3.3.4.1 (A.803(19)/4.1.1) Change of channel shall be capable of being made as rapidly as
possible, but in any event within 5 s.

3.3.4.2 (A.803(19)/4.1.2) The time taken to switch from the transmit to the receive condition,
and vice versa, shall not exceed 0,3 s.
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3.3.5 Mesures de sécurité

(A.803(19)/6) Le matériel ne doit subir aucune détérioration lorsqu'il fonctionne, par suite de la
mise en circuit ouvert ou en court-circuit de bornes d'antenne.

3.3.6 Bandes de fréquence
3.3.6.1 (A.803(19)/3.1) Le matériel doit étre concu de maniére a pourvoir fonctionner sur une

ou plusieurs voies, ces voies étant choisies parmi celles de l'appendice 18 du reglement des
radiocommunications et en application des dispositions de ce méme appendice.

3.3.6.2 (A.803(19)/3.2) Le matériel doit pouvoir fonctionner de la maniére suivante:

.1 ¢ans la bande 156,3-156,875 MHz sur les voies a une fréquence indiquéesya|'appen-
dice (18 du reglement des radiocommunications, comprenant au moins 156,3. MHz (voie 6),
156,65 MHz (voie 13), 156,8 MHz (voie 16) et 156,525 MHz (voie 70);

.2 @lans la bande 156,025-157,425 MHz pour I'émission et dans~la bande 160,625-
162,025 MHz pour la réception sur les voies a deux fréquences indiquées a l'appepdice 18
du r4gglement des radiocommunications; et

.3 le matériel doit étre congu de facon que I'emploi de la voie 70 pour une utilisatipn autre
que llappel sélectif numérique soit interdit.

3.3.7 Marquage et identification

Le marduage et l'identification doivent étre conformes aux prescriptions de la CEIl 945.

3.3.8 Qurée d'échauffement

(A.803(19)/5 Le matériel doit étre opérationnel dans la minute qui suit sa mise en marche.

3.3.9 Dispositif d'appel sélectif numérique (ASN)

(A.803(19)/3.3) Le dispositif d'appelsélectif numérique doit pouvoir fonctionner au moins sur la
voie 70 et se conformer aux prescriptions de la CEl 1097-3.

Le disp¢sitif d'appel séléctif numérique peut étre physiquement incorporé dans le matériel ou
constitupr un élément indépendant.

3.3.9.1 | Signaux-d‘entrée et de sortie de I'appel sélectif numérique (ASN)

Si le digpositif*d'ASN n'est pas intégré, le matériel doit présenter des impédances d'dntrée et
de sortip.dés signaux ASN de 600 Q, symétriques et isolées de la terre, avec un niveau de
circuit interieur regrabte a 0,775 V (efficace) £10 dB pour ta connexion aux bornes audio d'un
dispositif ASN indépendant.

Alternativement, une entrée et une sortie peuvent étre prévues pour des signaux ASN binaires
a des niveaux logiques. Les caractéristiques électriques de l'entrée et de la sortie doivent étre
compatibles avec I'UIT-T V.11 et la définition des fonctions doit suivre les prescriptions de la
CEl 1162-1. L'état B doit étre I'état logique «0», et I'état Y doit étre I'état logique «1».

En outre, les signaux ASN peuvent se présenter sous forme de signaux V.24/V.28 (EIA-232-D).


https://iecnorm.com/api/?name=75dbb54ced73761b8d991a1808873a41

1097-7 O IEC:1996 -15 -

3.3.5 Safety precautions

(A.803(19)/6) The equipment, when operating, shall not be damaged by the effects of open-
circuited or short-circuited antenna terminals.

3.3.6 Frequency bands

3.3.6.1 (A.803(19)/3.1) The equipment shall be designated for operation on one or more
channels selected from and in accordance with appendix 18 of the Radio Regulations.

3.3.6.2 (A.803(19)/3.2) The equipment shall be capable of operating as follows:

.1 in| the band 156,3 MHz to 156,875 MHz on single-frequency channels as specified in
appendix 18 to the Radio Regulations including at least 156,3:MHZ (CH 6),
156,65 MHz (CH 13), 156,8 MHz (CH 16), and 156,525 MHz (CH 70);

.2 in|the band 156,025 MHz to 157,425 MHz for transmitting and the bahnd 160,625 MHz to
162,025 MHz for receiving on two-frequency channels as specified cin“appendix 18 to the
Radip Regulations; and

.3 thp equipment shall be so designed that the use of channel 70 for purpose other than
DSClis prevented.

3.3.7 Marking and identification

Marking|and identification shall be in accordance with dAEC 945.

3.3.8 Warming-up period

(A.803(19)/5) The equipment shall be operational within 1 min of switching on.

3.3.9 OSC facilities

(A.803(19)/3.3) The digital selective calling facility shall be at least capable of opergting on
channel 70, and conform to the(requirements of IEC 1097-3.

The DSC facility may be physically integrated into the equipment or form an independerjt unit.

3.3.9.1 | DSC signalinput and output

If the OSC facility is not integrated, the equipment shall have DSC signal input angl output
impedances of.600 Q, symmetrical and free of earth, with a closed-circuit level adjugtable to
0,775 V|(rim.S.) £10 dB for connection to the AF terminals of an independent DSC facility.

Alternatively, an input and output may be provided for DSC signals at logic levels. The
electrical characteristics of the input and output shall be compatible with ITU-T V.11 and the
definition of functions shall comply with IEC 1162-1. The B-state shall be the logic "0”, and the
Y-state shall be the logic "1".

Additionally, DSC signals may be provided with V.24/V.28 signals (EIA-232-D).
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3.3.9.2 Interface d’'imprimante

Pour le matériel comportant un dispositif ASN intégré, les caractéristiques électriques d'une
sortie ou interface vers une imprimante externe, si cela est nécessaire, doivent étre du type
CENTRONICS, ou étre compatibles avec I'UIT-T V.28, et la définition de la fonction doit se
conformer a I'UIT-T V.24. D'autres types d'interfaces d'imprimantes peuvent étre fournies a
volonté.

3.3.9.3 Interfaces de données

Pour le matériel comportant un dispositif ASN intégré, les interfaces de données, si elles sont
fournies, pour la connexion aux aides électroniques a la navigation, doivent étre compatibles
avec la CETTI62=t:

Si le digpositif ASN n'est pas intégré, le matériel doit avoir des interfaces de donn€es pour les
besoins|de la commande radio compatibles avec la CEl 1162-1. Le matériel faisant partie des
parties f'une installation radio spécifique, peut, en remplacement, utiliser“d'autres prptocoles
pour la gommande radio.

3.3.10 pPispositifs de veille multiple

(A.524(13)/1) Le matériel radiotéléphonique a ondes métriques VV.H.F. comprenant des dispo-
sitifs de|veille multiple doit satisfaire aux exigences suivantes:

3.3.10.1 (A.524(13)/2.1) Le matériel doit comprendre“dn dispositif qui permette I'exploration
automatique d'une voie prioritaire et d'une voie supplémentaire seulement.

3.3.10.2 (A.524(13)/2.2) La voie prioritaire est\la voie qui sera contrélée méme si un signal
apparail sur la voie supplémentaire et sursaquelle le récepteur se bloquera pendaht qu'un
signal est détecté.

3.3.10.3 (A.524(13)/2.3) La voie supplémentaire est la voie qui sera surveillée penflant les
périodes ou le matériel ne contréle(ni ne regoit de signaux sur la voie prioritaire.

3.3.10.4 (A.524(13)/2.4) Des dispositions doivent étre prévues pour brancher et débrancher le
dispositff d'exploration au~moyen d'une commande manuelle. De plus, il faut s'assurdr que le
réceptelir reste bien stryla méme voie que I'émetteur pendant toute la durée de la communi-
cation avec le navireXle dispositif d'exploration doit, par exemple, s'arréter automatiqugment de
fonctionner lorsque~le combiné est décroché. Le dispositif de balayage doit étre rgmis en

e priori-
 la voie

3.3.10.6 (A.524(13)/2.6) Lorsque le dispositif d'exploration fonctionne, les numéros de deux
voies sur lesquelles fonctionne le matériel doivent étre clairement indiqués en méme temps.

3.3.10.7 (A.524(13)/2.7) Dans le cas d'un émetteur-récepteur, I'émission ne doit pas étre
possible lorsque le dispositif d'exploration est en marche. Lorsque le dispositif d’exploration est
a l'arrét, aussi bien I'émetteur que le récepteur doivent étre automatiquement accordés sur la
voie supplémentaire choisie.

3.3.10.8 (A.524(13)/2.8) L'émetteur-récepteur doit étre équipé d'une commande manuelle
unique (un bouton-poussoir, par exemple) qui permette de mettre en marche rapidement le
matériel pour qu'il fonctionne sur la voie prioritaire.
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3.3.9.2 Printer interface

For equipment with an integrated DSC facility, the electrical characteristics of an
interface/output for an external printer, if required, shall be a CENTRONICS type
interface/output or be compatible with ITU-T V.28 and the definition of function shall comply
with ITU-T V.24. Voluntarily other types of printer interfaces may be provided.

3.3.9.3 Data interface

For equipment with an integrated DSC facility, data interfaces, if provided, for the connection of
electronic navigational aids shall be compatible with IEC 1162-1.

If the DBC facility is not integrated, the equipment shall have data interfaces for radig control
purposes compatible with IEC 1162-1. Equipment forming integral parts of a,spécific radio
installatjon only, may instead utilize other protocols for radio control purposes.

3.3.10 Multiple watch facilities

(A.524(13)/1) VHF radiotelephone equipment having multiple watch facilities shall comply with
the folldwing requirements:

3.3.10.1 (A.524(13)/2.1) The equipment shall include a provision for the automatic §canning
of a prigrity channel and one additional channel only.

3.3.10.2 (A.524(13)/2.2) The priority channel is jthat channel which will be sampledq even if
there is|a signal on the additional channel and on-which the receiver will lock during the time a
signal i detected.

3.3.10.3 (A.524(13)/2.3) The additional<channel is that channel which will be mponitored
during the periods the equipment is not.sampling or receiving signals on the priority channel.

3.3.10.4 (A.524(13)/2.4) Provision'shall be included to switch the scanning facility on and off
by means of a manually operated control. In addition it shall be ensured that the |receiver
remaing on the same channel .as the transmitter for the entire duration of any commynication
with thel ship, e.g. the scanning facility shall be switched off automatically when the hgndset is
off its hook. The scanpning facility shall be switched on automatically when the hapdset is
replaced on its hook.

3.3.10. (A.524(13)/2.5) Selection of the additional channel and, if provided, of thg priority
channel| shall \be possible at the operating position of the equipment. If the selection of the
priority ¢hannel is not provided, the priority channel shall be channel 16.

3.3.10.6 (A.524(13)/2.6) When the scanning facility is in operation, the channel number of
both channels on which the equipment is operating shall be clearly indicated simultaneously.

3.3.10.7 (A.524(13)/2.7) In a transceiver, transmission shall not be possible when the
scanning facility is operating. When the scanning facility is switched off, both transmitter and
receiver shall be tuned automatically to the selected additional channel.

3.3.10.8 (A.524(13)/2.8) A transceiver shall be provided with a single manual control (e.g.
push-button) in order to switch the equipment quickly for operation on the priority channel.
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3.3.10.9 (A.524(13)/2.9) La voie supplémentaire choisie doit étre clairement indiquée sur le
tableau de commande de I'émetteur-récepteur comme étant la voie sur laquelle fonctionne ce
récepteur.

3.4 Exigences d'environnement et compatibilité électromagnétique

Sauf indication contraire dans la présente norme, le matériel doit satisfaire aux conditions
électromagnétiques et d'environnement spécifiées dans la CEIl 945.

4 Caractéristiques techniques

4.1 Gdneralités

4.1.1 lLe matériel doit étre congu pour fonctionner de facon satisfaisante avec uhe-séparation
entre vagies de 25 kHz, en conformité avec l'appendice 18 du Reglement des‘radiocommuni-
cations.

4.1.2 (A.803(19)/4.1.7) L'émission ne doit pas étre possible pendant les opéralions de
commutation de voies.

4.1.3 (A.803(19)/4.1.8) La manipulation de la commande d‘émission/réception ne (oit pas
provoquer d'émissions non désirées.

4.1.4 (489-2/1.1.4) Dans le cas ou I'on emploie des. systemes duplex ou semi-dyplex, la
qualité de fonctionnement des appareils radioélectriques doit continuer a satisfaire pux exi-
gences [de la présente norme.

4.1.5 lorsqu'on utilise l'appel numériquessélectif, le matériel doit offrir les possibilités
suivantgs:
.1 «détection»” pour déterminer la‘présence d'un signal sur 156,525 MHz (voie 70), gt

.2 inferdiction automatique de:l'émission d'un appel, a I'exception des appels de détfesse et
de sécurité, lorsque la voie est occupée par des appels.

4.2 Clgsse d'émission et garactéristiques de modulation

4.2.1 (A.803(19)/3.4).La classe d'émission doit étre conforme & I'appendice 19 du Rdglement
des radlocommunications.

4.2.2 (489:2/1.1.1 et .3) Les émissions doivent étre de la classe G3E (modulation de
fréquente-avec préaccentuation de 6 dB par octave) pour les communications orales. Elle doit
étre unemodutatiom de phase G2Bpour tessigmaux ASTN:

4.2.3 (489-2/1.1.2) La largeur de bande nécessaire doit étre de 16 kHz.

4.3 Emetteur
4.3.1 (489-2/1.2.1) La tolérance de fréquence des émetteurs des stations de navire ne doit

pas dépasser 10 x 10~6. Pour des raisons pratiques, l'erreur de fréquence doit étre dans
I'intervalle +1,5 kHz.

4.3.2 (A.803(19)/7.1) La puissance de sortie de I'émetteur doit se situer entre 6 et 25 W.

* La détection peut étre obtenue par un récepteur d’ASN associé en position de veille.
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3.3.10.9 (A.524(13)/2.9) At the operating position of a transceiver the selected additional
channel shall be clearly indicated as being the operational channel of this receiver.

3.4 Environmental requirements and electromagnetic compatibility

Unless otherwise stated in this standard, the equipment shall comply with the requirements of
the environmental and electromagnetic conditions specified in IEC 945.

4 Technical characteristics

4.1 Geperat

4.1.1 The equipment shall be designed to operate satisfactorily with a channel s€epafation of
25 kHz in accordance with appendix 18 of the Radio Regulations.

4.1.2 (A.803(19)/4.1.7) The equipment shall not be able to transmit during channel switching
operatign.

4.1.3 (A.803(19)/4.1.8) Operation of the transmit/receive control-shall not cause uhwanted
emissiofs.

4.1.4 (489-2/1.1.4) Where duplex or semi-duplex systetms are in use, the performandge of the
equipmeént shall continue to comply with the requirements of this standard.

4.1.5 When using digital selective calling the equipment shall have the following capalyilities:

.1 sgnsing” to determine the presence of assignal on 156,525 MHz (CH 70); and

.2 aytomatic prevention of the transmission of a call, except for distress and safety calls,
wher] the channel is occupied by calls.

4.2 Clgss of emission and modulatioh characteristics

4.2.1 (A.803(19)/3.4) Class. of emission shall comply with appendix 19 of thé Radio
Regulatfons (ITU-R.M 829-2:1995)

4.2.2 (489-2/1.1.1 and”.3) The class of emission shall be G3E (frequency modulation with a
pre-emphasis characteristic of 6 dB/octave) for voice communication. It shall bg phase
modulation G2Bfer DSC signalling.

4.2.3 (489:2/1.1.2) The necessary bandwidth shall be 16 kHz.

4.3 Transmitter

4.3.1 (489-2/1.2.1) The frequency tolerance for ship station transmitters shall not exceed
10 parts in 108. For practical reasons, the frequency error shall be within +1,5 kHz.

4.3.2 (A.803(19)/7.1) The transmitter output power shall be between 6 and 25 W.

Sensing may be achieved by an associated DSC watchkeeping receiver.
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4.3.3 (A.803(19)/7.2) Des dispositions doivent étre prises pour réduire la puissance de sortie
de l'émetteur a une valeur située entre 0,1 W et 1 W. Toutefois, une telle réduction de
puissance sur la voie 70 est facultative excepté pour un appel de routine a tous navires ou la
puissance de sortie ne doit pas dépasser 1 W.

4.3.4 La déviation de fréquence correspondant a une modulation de 100 % doit approcher
5 kHz d'aussi prés que possible.

4.3.5 (489-2/1.2.5) La limite supérieure de la bande des audiofréquences ne doit pas
dépasser 3 kHz.

4.3.6 (A8O3(1S)6) Cemetteur e duit—subiraucune detérioration, forsgu it —fonctionne, par
suite de{la mise en circuit ouvert ou en court-circuit des bornes d'antenne.

4.3.7 (A.803(19)/10.4) Lorsque I'émission est effectuée en mode duplex,/seul le fombiné
téléphomique doit étre en circuit. Des précautions doivent étre prises pour @viter des rgactions
électriglies ou acoustiques qui pourraient provoquer des oscillations.

4.3.8 (489-2/1.2.2) Le niveau de rayonnement non essentiel sur une fréquence |discréte
quelcongue, mesuré dans une charge non réactive égale a I'impédance de sortie nominale de
I'émetteur, doit étre conforme aux clauses de I'Appendice S8 au Reglement des rgdiocom-
municatfons. La puissance de toute émission parasite conduite sur une fréquence déterminée
ne doit pas dépasser 0,25 uW.

4.3.9 (489-2/1.2.6) La puissance rayonnée par les.coffrets ne doit pas dépasser 25 uW. Dans
certaing| environnements radioélectriques, des valeurs plus basses peuvent étre nécgssaires.
Le matéfriel doit satisfaire aux exigences de la CE}'945 concernant les interférences raypnnées.

4.4 Récepteur

4.4.1 (A.803(19)/8.1) La sensibilité maximale utilisable du récepteur doit étre égale qu supé-
rieure a|2 uV (f.é.m) pour un rapportsignal a bruit et une distorsion (SINAD) de 20 dB.

4.4.2 (489-2/1.3.2) La sélectivité des voies adjacentes doit étre d'au moins 70 dB.
4.4.3 (489-2/1.3.3) Liaffaiblissement de la réponse parasite doit étre d’au moins 70 dB.

4.4.4 (489-2/1,3:4) L'affaiblissement des produits d'intermodulation aux fréquencel radio-
électriglies doitétre d'au moins 65 dB.

4.4.5 (48942/1.3.5) La puissance d'un rayonnement non essentiel, mesurée aux bdrnes de
I'antenne, ne doit pas depasser Z,U NV pour toute irequence discrete dans la gamme de
fréquences de 9 kHz a 2 GHz.

4.4.6 (A.803(19)/8.3) L'insensibilité du récepteur aux brouillages doit étre telle que le signal
utile ne soit pas gravement altéré par les signaux brouilleurs.
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4.3.3 (A.803(19)/7.2) Provision shall be made for reducing the transmitter output power to a
value of between 0,1 W and 1 W. However, this reduction of the power is optional on channel
70, except for a routine all-ships call where the output power shall not exceed 1 W.

4.3.4 The frequency deviation corresponding to 100 % modulation shall approach +5 kHz as
nearly as practicable.

4.3.5 (489-2/1.2.5) The upper limit of the audiofrequency band shall not exceed 3 kHz.

4.3.6 (A.803(19)/6) The transmitter, when operating, shall not be damaged by the effects of

open-circuited or short-circuited antenna terminals.

4.3.7 (A.803(19)/10.4) In the transmit condition during duplex operation, only, the’ tdlephone
handsel shall be in circuit. Care shall be taken to prevent harmful electrical or facoustic
feedbadk, which could cause singing.

4.3.8 (489-2/1.2.2) Spurious emissions on discrete frequencies, when measured in a non-
reactive| load equal to the nominal output impedance of the transmitter, shall be in acgordance
with thgq provisions of Appendix S3 of the Radio Regulations. Ahe’ power of any cgnducted
spurioug emission on any discrete frequency shall not exceed 0,25 uW.

4.3.9 (489-2/1.2.6) The cabinet radiated power shallhot exceed 25 pW. In some radio
environments, lower values may be required. The eguipment shall meet the requirements of
IEC 944 for radiated interference.

4.4 Refeiver

4.4.1 (A.803(19)/8.1) The maximum usable sensitivity of the receiver shall be eqqal to or
better than 2 uV e.m.f. for a signal-to-noise and distortion (SINAD) ratio of 20 dB.

4.4.2 (489-2/1.3.2) The adjacentchannel selectivity shall be at least 70 dB.
4.4.3 (489-2/1.3.3) The spurious response rejection ratio shall be at least 70 dB.
4.4.4 (489-2/1.3.4) The radiofrequency intermodulation rejection ratio shall be at least 65 dB.

4.4.5 (489-2/1,3:5) The power of any conducted spurious emission, measured at the |antenna
terminals, shalknot exceed 2,0 nW at any discrete frequency in the frequency range 9 kHz to
2 GHz.

4.4.6 (A.803(19)/8.3) The immunity to Interference of the receiver shall be such that the
wanted signal is not seriously affected by unwanted signals.
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4.4.7 Caractéristiques de balayage des dispositifs de veille multiple (voir aussi 3.3.10)

4.4.7.1 (A.524(13)/3.1 Lorsque le dispositif d'exploration est branché, la voie prioritaire doit
étre contrélée au moins une fois toutes les 2 s. Si un signal est détecté sur la voie prioritaire, le
récepteur doit demeurer sur cette voie pendant la durée de ce signal.

4.4.7.2 (A.524(13)/3.2) Si un signal est détecté sur la voie supplémentaire, il faut continuer a
contréler la voie prioritaire, interrompant ainsi la réception sur la voie supplémentaire pendant
des périodes aussi courtes que possible et ne dépassant pas 150 ms.

La conception du récepteur doit permettre son bon fonctionnement pendant la période ou la

[ P 4 + | I N =~ 4 ¥ / H H -
vole pripritatre—est—contréoree—car—res—contaHions—ae—reception—Sur—1a—voere—prioritatrepeuvent

différer ge celles qui existent sur la voie supplémentaire.

4.4.7.3 | (A.524(13)/3.3) En l'absence de signal sur la voie prioritaire et pen@lant la réception
d'un sighal sur la voie supplémentaire, la durée de chaque écoute sur cetté\ voie doit ¢tre d'au
moins 850 ms.

4.4.7.4 | (A.524(13)/3.4) On doit prévoir des moyens permettant dindiquer la voie surllaquelle
un signal est regu.

4.5 Digpositif d'appel sélectif numérique (ASN)

4.5.1 (A.803(19)/11.1) Le dispositif doit étre conformé.aux dispositions des recommahdations
pertinerjtes de I'UIT-R concernant le systeme ASN.*

4.5.2 (A.803(19)/11.2) Le dispositif ASN doit comprendre:

.1 des moyens permettant de décoder.epde coder les messages ASN;
.2 les moyens nécessaires a la composition du message ASN;
.3 des moyens permettant de vérifier le message préparé avant son émission;

.4 dé¢s moyens permettant d'afficher en langage clair les renseignements contenus|dans le
message regu;

.5 dé¢s moyens permettant d'introduire manuellement les renseignements sur la position;
I'intrgduction automatiqte peut étre prévue également; et

.6 deés moyens_permettant d'introduire manuellement I'heure a laquelle la positiqn a été
détefminée, lintroduction automatique peut étre prévue également.

5 Meéthiodes d'essai et résultats d'essai exigés

Les essais d'environnement doivent étre effectués avant les essais permettant de vérifier que
le matériel en essai (ME) satisfait a toutes les exigences techniques. Quand des essais élec-
triques sont exiges, ils doivent étre faits sous la tension normale d'essai comme spécifié dans
la CEIl 945 a moins qu'il n'en soit prescrit autrement.

Avant les essais de vérification de satisfaction a toutes les exigences de la présente norme, le
ME doit étre soumis a un essai de durée comportant quatre cycles de 30 min d'émission a
pleine puissance, avec la modulation normale, comme spécifié en 5.2.3, ces cycles d'émission
étant séparés par des périodes de réception de 5 min.

* On doit utiliser du matériel ASN de classe A ou B se conformant & la recommandation UIT-R M.493 pour

satisfaire a cette exigence.
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4.4.7 Scanning characteristics of multiple watch facilities (see also 3.3.10)

4.4.7.1 (A.524(13)/3.1) When the scanning facility is switched on, the priority channel shall be
sampled with a sampling frequency of not less than once per 2 s. If a signal is detected on the
priority channel the receiver shall remain on this channel for the duration of that signal.

4.4.7.2 (A.524(13)/3.2) |If a signal is detected on the additional channel the sampling of the
priority channel shall continue, thus interrupting the reception on the additional channel for
periods as short as possible and not greater than 150 ms.

The decign of the receiver shall prm/idn far its proper funr‘tinning rluring the 'nprind the priority
channellis sampled since the receiving conditions on the priority channel may differ fram those
on the gdditional channel.

4.4.7.3 | (A.524(13)/3.3) In the absence of a signal on the priority channel and during reception
of a sighal on the additional channel, the duration of each listening periodon this chanhel shall
be at leqst 850 ms.

4.4.7.4 |1 (A.524(13)/3.4) Means shall be provided to indicate the’,channel on which a signal is
being rgceived.

4.5 D3 facility

45.1 (A.803(19)/11.1) The facility shall conform:to the provisions of the relevant ITU-R
Recommendations pertaining to the DSC system.”

4.5.2 (A.803(19)/11.2) The DSC facility shall comprise:

.1 means to decode and encode DSC.messages;

.2 means necessary for composing\the DSC message;

.3 means to verify the prepared-umessage before it is transmitted;

.4 means to display the information contained in a received call in plain language;

.5 means for the manual-entry of the position information; additionally, automatic efptry may
be pfovided; and

.6 means for the~manual entry of the time at which the position was detérmined;
additionally, adtomatic entry may be provided.

5 Methods"of testing and required test results

Environmental tests shall be carried out before tests to verify whether the equipment under test
(EUT) meets all technical requirements. Where electrical tests are required, these shall be
done with normal test voltage as specified in IEC 945 unless otherwise stated.

Before tests to verify whether the EUT meets all requirements of this standard, the EUT shall
be subjected to a duration test of four cycles of 30 min periods of transmission in the full power
condition with normal test modulation as specified in 5.2.3 separated by 5 min periods of
reception.

* Class A or B DSC equipment conforming to Recommendation ITU-R M.493 shall be used to meet this requirement.
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5.1 Conditions d’essai
5.1.1 Conditions normales et extrémes d'essai

Les essais doivent étre faits dans les conditions normales d'essai et aussi, quand cela est
prescrit, dans des conditions extrémes d'essai, comme il est spécifié dans la CEIl 945, d'une

part chaleur séche et tension d'alimentation a la limite supérieure simultanément, et d'autre
part basse température et tension d'alimentation a la limite inférieure simultanément.

5.1.2 Source d’alimentation d’essai

Pendant chaque essai, le ME doit étre alimenté par une source d'alimentation d'essai capable

de four wloac tanciance narmala At AvirAmac d'accal DAy Inc Accale 1o tancian Aa 1o source
T TCotC oo oo orC— C T C Xt C Mo O C oot oo rc o Cootro; ot tCTioTrorT— oty

d'alimentation doit étre mesurée aux bornes d'entrée du ME. Pendant les essais, les)fensions
d'alimerjtation doivent étre maintenues a +3 % du niveau de tension au début de chaqu¢ essai.

5.1.3 Rrocédure pour les essais aux températures extrémes

Pour leg essais a haute température, le ME doit étre placé dans une chambre d'essai ¢t laissé
jusqu'a [ce qu'un équilibre thermique ait été obtenu. Le ME doit alefs étre mis en fonction-
nement |pendant 30 min en état d'émission a haute puissance, apres) quoi le ME doit satisfaire
aux exigences de la présente norme.

Pour leg essais a basse température, le ME doit étre placédans une chambre d'essai ¢t laissé
jusgqu'a [ce gqu'un équilibre thermique ait été obtenu. ke“WE doit alors étre mis en fonction-
nement|en état de veille ou de réception pendant 1<min, aprés quoi le ME doit satisfpire aux
exigencgs de la présente norme.

5.1.4 Vjérification de bon fonctionnement
5.1.4.1 | Définition

La vérifijcation de bon fonctionnement constitue une forme abrégée de l'essai exig¢ par la
norme ¢oncernée, dans les conditions normales d'essai, de fagon qu'elle puisse éjre faite
normalgment en moins de 15 min;

5.1.4.2 |Méthode de mesure

Aprés chaque essai d'environnement, une vérification de bon fonctionnement doit étre faite, en
compremfant ce quisuit:

a) I'efreur desfréquence de I'émetteur comme indiqué en 5.4.1.2 et la puissance de gortie de
I'émgtteur_de 5.4.2.2 (haute puissance seulement), et

b) la sensihilité maximale utilisable du rérppfpllr caomme indiqné en5532

5.1.4.3 Résultats exigés

L'erreur de fréquence doit étre inférieure a +1,5 kHz, la puissance de la porteuse ne doit pas
étre inférieure a 6 W et la sensibilité du récepteur doit étre meilleure que 12 dBuV.

5.1.5 Essais d’environnement

Les essais d'environnement ont pour but de s'assurer de la validité de la construction du ME
dans ses conditions physiques d'emploi. Aprés les essais d'environnement et pendant tel ou tel
de ces essais, si cela est spécifié, le ME doit satisfaire aux exigences d'une vérification de bon
fonctionnement.
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5.1 Test conditions
5.1.1 Normal and extreme test conditions

Tests shall be made under normal test conditions and also, where stated, under extreme test
conditions as specified in IEC 945, of dry heat and the upper limit of supply voltage applied
simultaneously and low temperature and the lower Ilimit of supply voltage applied
simultaneously.

5.1.2 Test power source

During each test the FUT shall be supplied from a test power source, capable of producing
normal pnd extreme test voltages. For the purpose of tests, the voltage of the powef source
shall bel measured at the input terminals of the EUT. During tests, the power supply voltages
shall be|maintained within £3 % relative to the voltage level at the beginning of each tegt.

5.1.3 Hrocedure for tests at extreme temperatures

For tests at high temperature, the EUT shall be placed in a test chamber and left until{thermal
equilibrium is reached. The EUT shall then be switched on for 30 min;in the high power [transmit
conditiop, after which the EUT shall meet the requirements of this\standard.

For tests at low temperature, the EUT shall be placed in_astest chamber and left until|thermal
equilibrium is reached. The EUT shall then be switchedhto stand-by or receive condition for
1 min, after which the EUT shall meet the requirements of this standard.

5.1.4 Herformance check
5.1.4.1 | Definition

The performance check means a shortened form of the test required by the relevant gtandard
under nprmal test conditions, such as‘eould normally be carried out in no more than 15 min.

5.1.4.2 |Method of measuremeft

After egch environmentaltest a performance check shall be made, which shall include the
following:

a) thp transmittersfrequency error to 5.4.1.2 and the output power of the transmitter to
5.4.2.2 (high power only); and

b) the receiver maximum usable sensitivity to 5.5.3.2.

5.1.4.3 Resuftsreqguired

The frequency error shall be less than £1,5 kHz, the carrier power shall be not less than 6 W
and the receiver sensitivity shall be better than 12 dBuV .

5.1.5 Environmental tests

Environmental tests are intended to assess the suitability of the construction of the EUT for its
intended physical conditions of use. After environmental tests, and, if specified also during the
test, the EUT shall comply with the requirements of a performance check.
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Les essais d'environnement doivent étre effectués avant tout autre essai. Si des essais élec-
triques sont exigés, ils doivent étre faits sous la tension normale d'essai a moins qu'il n'en soit

prescrit

autrement.

Les essais d'environnement doivent étre faits dans I'ordre suivant.

5.1.51

Cycle de chaleur séche

Le cycle de chaleur séche doit étre exécuté comme spécifié dans la CEl 945.

5.1.5.2 Cycle de chaleur humide

Le cyclg de chaleur humide doit étre exécuté comme spécifié dans la CEIl 945.

5.1.5.3 |Cycle a basse température

Le cyclg a basse température doit étre exécuté comme spécifié dans la CEL945.

5.1.5.4 | Vibrations

L'essai {le vibrations doit étre exécuté comme spécifié dans la CEK945.

5.1.5.5 | Essai de corrosion et de résistance aux moisissurés

Le congtructeur doit étre en mesure de prouver queles composants, les matériauk et les
finitions| utilisés dans le matériel satisfont aux essais de corrosion et de résistapce aux
moisissiires.

5.1.6 donditions d'essais non précisées

Toute exigence des articles 3 et 4 pourtlaquelle aucun essai n'est précisé dans le|présent
article % doit étre vérifiée par inspéction du matériel, des plans de fabrication ef autres
documents pertinents. Les résultats de l'inspection doivent étre consignés dans le| rapport
d'essai.

5.2 Copditions généraleside mesure

5.2.1 Dispositions pourd'application des signaux d'essai a I'entrée du récepteur

La sourfe des signaux d'essai appliqués a I'entrée du récepteur doit étre connectée de facon
que l'impédance-présentée a l'entrée du récepteur soit de 50 Q, qu'un ou plusieurs [signaux
soient appliques simultanément au récepteur. Le niveau des signaux d'essai doit étre [exprimé
en force «eélectromotrice (f.€.m.) aux bornes a relier au récepteur. La fréquence nomjnale du

récepteurestia fréquence porteuse de fa voie choisie.

5.2.2 Dispositif de silence entre signaux (squelch) du récepteur

Sauf disposition contraire, le circuit de silence entre signaux doit étre rendu inopérant pendant
la durée des essais.

5.2.3 Modulation normale d’essai

La modulation normale d'essai doit étre constituée par une fréquence de modulation a 1 kHz et
une déviation de fréquence de +3 kHz. Le signal d'essai ne doit pas comporter substantiel-
lement de modulation d'amplitude.


https://iecnorm.com/api/?name=75dbb54ced73761b8d991a1808873a41

1097-7 O IEC:1996 -27 -

Environmental tests shall be carried out before any other tests. Where electrical tests are
required, these shall be done with normal test voltage unless otherwise stated.

Environmental tests shall be carried out in the following order.

5.1.5.1

The dry

5.1.5.2

Dry heat cycle

heat cycle test shall be performed as specified in IEC 945.

Damp heat cycle

The dan

5.1.5.3

The low]

5154

The vib

5.1.5.5

The m3
employsg

5.1.6 U

Any requirement in clauses 3 and 4 for-which no test is specified in this clause 5

checked
docume

5.2 Ge

5.2.1 A

The source of test signals for application to the receiver input shall be connected in sug

that the
signals
express
receiver

p heat cycle test shall be performed as specified in IEC 945.

Low temperature cycle

temperature cycle test shall be performed as specified in IEC 945,

Vibration

ation test shall be performed as specified in IEC 945.

Mould growth and corrosion test

inufacturer shall produce evidence that the\/components, materials and
d in the equipment satisfy the mould growth and corrosion tests.

nspecified test conditions

by inspection of the equipment, the manufacturing drawings or other
hts. The result of the inspection-shall be stated in the test report.

neral conditions of measurement

rrangements for testsignals applied to the receiver input

impedance«presented to the receiver input is 50 Q, irrespective of whether one
are applied-to the receiver simultaneously. The level of the test signals

ed in terms of the electromotive force (e.m.f) at the terminals to be connecte]
. The nominal frequency of the receiver is the carrier frequency of the selected

finishes

Shall be
relevant

h a way
or more
shall be
d to the
channel.

5.2.2 Receiver squelcih 1acility

Unless otherwise specified, the squelch circuit shall be set inoperative for the duration of the

test.

5.2.3 Normal test modulation

For normal test modulation, the modulating frequency shall be 1 kHz and the frequency
deviation shall be +3 kHz. The test signal shall be substantially free from amplitude modulation.
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5.2.4 Antenne fictive

Si les essais sont faits avec une antenne fictive, celle-ci doit étre une charge de 50 Q non
réactive et non rayonnante.

5.2.5 Dispositions pour les signaux d'essai appliqués a l'entrée de I'émetteur

Pour l'application de la présente norme, le signal de modulation en audiofréquence de I'émet-
teur doit étre fourni par un générateur a une interface connectée a l'entrée du microphone,
cette interface doit étre fournie par le constructeur.

5.2.6 Puissance de sortie de I'émetteur

Sauf spEgcification contraire, la puissance de sortie de I'émetteur au cours des essais’floit étre
la puisspnce maximale.

5.2.7 Hssais des matériels avec filtre duplex

Si le matériel est équipé d'un filtre duplex intégré ou extérieur, les exigences de la présente
norme doivent étre satisfaites quand les mesures sont faites en utilisant les bornes djantenne
du filtre

5.2.8 \oies d’essai
Pour leg essais de 5.4.1 et 5.5.3, les voies d'essai a l'ifitérieur de la gamme de fréquences du
matériel en essai (ME) doivent comprendre au moins:

a) la|plus basse fréquence utilisable;
b) la|plus haute fréquence utilisable;
c) lalvoie 16 (156,8 MHZz); et
d) lafvoie 70 (156,525 MHz).

Sauf digposition contraire, les autres essais de conformité a la présente norme doivent étre
faits surfla voie 16 (156,8 MHz).

Les mepures de champ et\les vérifications de fonctionnement doivent étre faites psur une
fréquenge autre que celles)des voies 16 et 70.

5.2.9 Tolérance des-mesures

Les valgurs maximales des incertitudes des mesures absolues doivent étre les suivantef:

FréQUENCES radio ..........eevveeeeeeeeeeeeieieeeeeeeeeeeeeeeeeaeeeeeanaens +1 x 1077
Puissance radio ... +0,75 dB
Déviation maximale de fréquence:

— avec une audio fréquence de 300 Hz a 6 kHz ........... +5 %

— avec une audio fréquence de 6 kHz a 25 kHz ............ +3 dB
Limites de déviation .........cocoieieiiiiiiiiii e, +5 %
Puissance sur la voie VOISINE .....ccovviiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeans +5 dB
Parasites conduits de I'émetteur ..........cocoeeviiiiiiiininnnns +4 dB
Puissance de sortie en audio fréquence .............cc.cceeene. +0,5 dB
Caractéristique d'amplitude du limiteur du récepteur ...... +1,5dB
Sensibilité @ 20 dB SINAD .....ccooiiiiieieeeeee e, +3 dB

Emission conduite du récepteur ..........cccoveeiiiiiiiieiieennn. +3 dB
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5.2.4 Artificial antenna

When tests are carried out with an artificial antenna, this shall be a non-reactive, non-radiating
50 Q load.

5.2.5 Arrangements for test signals applied to the transmitter input

For the purpose of this standard, the transmitter audiofrequency modulation signal shall be
supplied by a generator to an interface connected to the microphone input and this interface
shall be provided by the manufacturer.

5.2.6 Tyansmitter ouiput power

Unless ¢therwise specified, the transmitter output power shall be at maximum for, these fests.

5.2.7 Tlest of equipment with duplex filter

If the equipment is provided with a built-in or an external duplex filter, the’ requirements of this
standargl shall be met when the measurements are carried out using¥the antenna terminals of
the filted.

5.2.8 Tlest channels

For tests to subclauses 5.4.1 and 5.5.3, test channelscwithin the frequency range of the EUT
shall indlude at least:

a) the lowest frequency usable;
b) the highest frequency usable;
¢) channel 16 (156,8 MHz); and
d) chjannel 70 (156,525 MHz).

Unless ptherwise stated, other tests to this standard shall be made on channel 16 (156,8 MHz).

Field measurements and performance checks shall be made on another frequency than
channelpg 16 and 70.

5.2.9 Measurement.lincertainty

Maximum values_of absolute measurement uncertainties shall be as follows:

RF fIEQUETICY .ovvviiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee e +1 x 10~/
RFEpower ——————————~ oo +0;75dB
Maximum frequency deviation:

— within 300 Hz to 6 kHz of audiofrequency .................. 5 %

— within 6 kHz to 25 kHz of audiofrequency .................. +3 dB
Deviation lImitation ..........ccoceieiiiiiii e, 5 %
Adjacent channel POWET .........cooouiiiiiiiiii e +5 dB
Conducted spurious of transmitter.............coocceeiiiiiinann. +4 dB
AUdIO OULPUL POWET ..t +0,5 dB
Amplitude characteristic of receiver limiter .................... +1,5dB
Sensitivity at 20 dB SINAD ...c.iiiiiiiii e +3 dB

Conducted emission Of rECEIVEr ....covviviiiiiiiiiiiiiieee +3 dB
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Mesure relative & 2 SigNauX .......ccoveeviiiiiiiiiiiieeen +4 dB
Mesure relative & 3 SigNauX ......ocoveiiiiiiiiiiieee e +3 dB
Emission rayonnée de I'émetteur .........coocoiiiiiiiiiiiiiiinineens +6 dB
Emission rayonnée du récepteur ........ccoooiiiiiiniiiniiiniiinnennnn. +6 dB
Désensibilisation du récepteur en mode duplex .................. +0,5 dB
Temps de changement de fréquence de I'émetteur ............. +20 %
Fréquence de I'émetteur aprés changement de fréquence .. +250 Hz

5.3 Exigences générales

Dans chacunr-tdes-essais—teaprestexigence—en—cause—peut-_etre—dentifiteparta+éférence au
texte (niméro de paragraphe entre parenthéses).

5.3.1 (3.3.4) Temps de commutation

5.3.1.1 | Définition

Le temgs de commutation pour changer de fréquence est le temps décpassage d'une dondition
de réception ou d'émission sur une fréquence a une autre. Celajinclut le temps du choix
manuel |de la voie, le temps d'appuyer sur le bouton de passagelen émission, et le temps de
réponseg du récepteur et de I'émetteur.

Le tempgs de passage d'émission a réception et vice versa.sur la méme voie est la durée totale
du temgs pris pour commuter les circuits internes, plus_le temps de réponse du réceptdur et de
I'émettepr.

5.3.1.2 |Méthode de mesure

La sortie de I'émetteur doit étre connectéea une antenne fictive par un dispositif de qouplage
et un okcilloscope a mémoire doit étre, connecté a ce dispositif pour contréler le niyeau de
sortie d¢ I'émetteur. Initialement, le ME-doit étre placé en condition d'émission sur la vdie A, en
appuyant sur le bouton de passage' en émission. Ensuite le ME doit étre placé en dondition
d'émission sur la voie B, apres(ayoir relaché le bouton de passage en émission, en changeant
la voie fle A en B et en appuyant & nouveau sur le bouton de passage en émission. Ua durée
entre la|fin d'émission surila voie A et le commencement de I'émission sur la voie B foit étre
mesurée sur l'oscilloscepe/da mémoire.

Pour me¢surer le temps de passage de réception & émission, l'oscilloscope doit étre agtivé par

le sign

| de commutation du bouton de passage en émission au moment du démarnrage de
I'émission. La‘durée entre ce moment de démarrage et le moment ou le niveau du sig
atteint 90 &% ‘du niveau final doit étre mesurée.

hal émis

En addition aux conditions de mesure précédentes, et pour mesurer le temps de passage
d'émission a réception, I'entrée de l'oscilloscope a mémoire doit étre connectée a la sortie du
récepteur (avec débranchement du dispositif de silence entre signaux). Le signal de commu-
tation du bouton de passage en émission doit étre utilisé pour activer I'oscilloscope a mémoire
au moment de la fin d'émission. La durée entre ce moment de fin d'émission et le moment ou le
niveau du bruit recu atteint 90 % du niveau moyen final doit étre mesurée.

5.3.1.3

Résultats exigés

Le temps de commutation d'un changement de fréquence doit étre inférieur ou égal &4 5 s, et le
temps de passage de conditions de réception a conditions d'émission, et vice versa, ne doit pas
étre supérieur & 0,3 s.
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Two-signal measurement .........ccooceviviiiiiiiiiiieieeeeenns +4 dB
Three-sighal measurement ..........c.coocveiviiiiiiiiieieneeenns +3 dB
Radiated emission of transmitter ..............ccoeviiiiinnnnn. +6 dB
Radiated emission of receiver ..........ccccoeviiiiiiiiiiininnnn. +6 dB
Receiver desensitization at duplex operation ................ +0,5 dB
Transmitter transient time .........coocoiiiiiiiii e, +20 %
Transmitter transient freqUeENCY..........coceeviiiiiiiiiiiieiennns +250 Hz

5.3 General requirements

In each
text with

5.3.1 (4
5.3.1.1

Switchir
one fred
press-td

The time taken to change from transmit to receive conditions, and vice versa on th
is the total time of the time taken to switch thedintérnal circuit plus receiver/transmitter

channel
respons|

5.3.1.2

The traﬂ:)smitter output shall be connectedcto an artificial antenna through a coupling

and as
of the tr

the p.t.{.
g the p.t.t. switch, changing the channel from A to B, and depressing the p.t.[.

releasin
again.
transmi

To mea
be trigg
starting
level sh

In addit

test item Indicated below, the related requirement can be identified by referkin
the subclause number in brackets.

.3.4) Switching time
Definition

g time to change frequency is the time from the receive and/or transmit con
uency to another. This includes manual channel selection‘\time, the time to p
-transmit (p.t.t.) switch, and receiver/transmitter response.time.

e time.

Method of measurement

rage oscilloscope shall be connegted to the coupling device to monitor the out
ansmitter. Initially, the EUT shall be set at transmit condition on channel A, de
switch. Then, the EUT shall be set to the transmit condition on channel

The period from the ‘ending of transmission on channel A to the begirn
sion on channel B_shall be measured by the storage oscilloscope.

sure the time frem receive condition to transmit condition, the storage oscilloscd
bred by the p.f:t. switch signal at the starting point of transmission. The period
point to-the point where the level of the transmitted signal reaches 90 % of
bl be measured.

g to the

Hition at
ress the

e same

device,
put level
hressing
B, after
switch
ning of

pe shall
rom the
the final

receive

onto the above measuring condition, to measure the time from transmit to

conditions, the input of the storage oscilloscope shall be connected to the receiver output with
the squelch facility switched off. The p.t.t. switch signal shall be used to trigger the storage
oscilloscope at the end point of transmission. The period from the end point to the point where
the level of received noise level reaches 90 % of the final average level shall be measured.

5.3.1.3

Results required

Switching time of frequency change shall be within 5 s, and the time of receive to transmit

conditio

ns, and vice versa, shall not exceed 0,3 s.
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5.4 Emetteur

Les exigences de fonctionnement et les caractéristiques techniques de la présente norme
doivent étre vérifiées selon les procédures d'essai décrites ci-aprés.

5.4.1 (4.3.1) Erreur de fréquence
5.4.1.1 Définition

L'erreur de fréquence est la différence entre la fréquence porteuse mesurée et la fréquence
assignée.

5.4.1.2 mMeéttiode ae mesure

La frégyence porteuse doit étre mesurée en I'absence de modulation, I'émetteur étant qonnecté
a une gntenne fictive. La mesure doit étre faite dans les conditions normales d'essd|, et les
conditiops extrémes d’'essai définies par la CEl 945, d'une part chaleun séche et|tension
d'alimer|tation a sa limite supérieure, simultanément, d'autre part basse température ef tension
d'alimerjtation & sa limite inférieure, simultanément.

5.4.1.3 |Résultats exigés

L'erreur|de fréquence doit étre dans l'intervalle de +1,5 kHz.

5.4.2 (4.3.2) Puissance porteuse
5.4.2.1 | Définition

La puisgance porteuse est la puissance moyente fournie a l'antenne fictive en I'absence de
modulation, pendant une période de la fréquence radio.

5.4.2.2 |Méthode de mesure

L'émetteur doit étre connecté a_ une antenne fictive et la puissance fournie a cette jantenne
mesuré¢. Les mesures doivent(étre faites dans les conditions normales d'essais et aux condi-
tions eirémes d'essai définies par la CEIl 945, d'une part chaleur séche et tension d'alimen-
tation d sa limite supérieure, simultanément, d'autre part basse température et|tension
d'alimerjtation & sa limite\inférieure, simultanément.

Si le MB comporteun dispositif ASN intégré, un appel ASN de routine a tous navires pgeut étre
émis avgc la commande de puissance de sortie a son maximum.

5.4.2.3 |Résliltats exigés

Conditions d’essai normales:

La puissance de la fréquence porteuse doit rester entre 6 W et 25 W, avec la commande de
puissance de sortie a son maximum. La puissance mesurée est considérée comme la puis-
sance de sortie conseillée. La puissance de la fréquence porteuse avec la commande de
puissance de sortie au minimum doit rester entre 0,1 W et 1 W.

Conditions extrémes d'essai:

La commande de puissance de sortie étant au maximum, la puissance de la fréquence
porteuse doit rester entre 6 W et 25 W, ou étre dans l'intervalle (-3 dB, +2 dB) autour de la
puissance mesurée dans les conditions normales d'essai. La commande de puissance de sortie
étant au minimum, la puissance de la fréquence porteuse doit rester entre 0,1 W et 1 W.
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5.4 Transmitter

The performance requirements and technical characteristics of this standard shall be verified
according to the test procedures described below.

5.4.1 (4.3.1) Frequency error
5.4.1.1 Definition

The frequency error is the difference between the measured carrier frequency and the assigned
frequency.

5.4.1.2 |Method of measurement

The carrier frequency shall be measured in the absence of modulation with.the transmitter
connectpd to an artificial antenna. The measurement shall be carried out, under nornal test
conditiopns and extreme test conditions as defined in IEC 945, of dry heat and the uppef limit of
supply Joltage applied simultaneously and low temperature and the lowenrlimit of supply| voltage
applied simultaneously.

5.4.1.3 |Results required

The frequency error shall be within £1,5 kHz.

5.4.2 (4.3.2) Carrier power
5.4.2.1 | Definition

The cafrier power is the average power.supplied to the artificial antenna durlng one
radiofrefluency cycle in the absence of modulation.

5.4.2.2 |Method of measurement

The trapsmitter shall be connected to an artificial antenna and the power delivered to this
artificiallantenna shall be measured. The measurements shall be carried out under normal test
conditiops and extreme test.conditions as defined in IEC 945, of dry heat and the uppef limit of
supply Joltage applied sitmultaneously and low temperature and the lower limit of supply| voltage
applied simultaneously:

When the EUT contains integral DSC facilities, a routine all-ships DSC call shall be trapsmitted
with the|output-power switch set at maximum.

5.4.2.3 |Results required

Normal test conditions:

The carrier power with the output power switch set at maximum, shall remain between 6 W and
25 W. The measured power is considered to be the rated output power. The carrier power with
the output power switch set at minimum shall remain between 0,1 W and 1,0 W.

Extreme test conditions:

With the output power switch set at maximum, the carrier power shall remain between 6 W and
25 W and be within +2 dB or -3 dB of the carrier power measured under the normal test
condition. With the output power switch set at minimum, the carrier power shall remain between
0,1Wand1W.
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La puissance de sortie doit automatiquement étre commutée au dessous de 1 W lorsqu'un
appel de routine ASN a tous navires est émis par le ME comportant un dispositif ASN intégré
ou commandé par un appareil ASN indépendant.

5.4.3 (4.3.4) Déviation de fréquence
5.4.3.1 Définition

Pour l'application de la présente norme, la déviation de fréquence est la différence entre la
fréquence instantanée du signal radio modulé et de la fréquence porteuse.

5.4.3.2 Déviation maximale de fréquence autorisée

5.4.3.2.1 Méthode de mesure

La déviation de fréquence doit étre mesurée a la sortie de I'émetteur, celui-ci étant conpnecté a
une antenne fictive au moyen d'un mesureur de déviation, capable de mesurer la déviation
maximale, comprenant celles dues aux harmoniques et aux produits_@intermodulation qui
peuvent étre engendrés par I'émetteur.

La modtilation de fréquence doit varier entre 100 Hz et 3 kHz. Le’niveau du signal d'egsai doit
étre a 2P dB au dessus du niveau qui produit la modulation normale d'essai. Cet essai floit étre
fait a la[puissance de sortie maximale et minimale.

5.4.3.2.2 Résultats exigés

La déviation maximale autorisée doit étre +5 kHz.

5.4.3.3 | Réduction de la déviation de fréquence’a des fréquences de modulation
supérieures @ 3 kHz

5.4.3.3.1 Méthode de mesure

L'émettg@ur doit étre utilisé dans“\les conditions normales d'essai et connecté a une jantenne
fictive. l'émetteur doit étre moduté avec la modulation normale d'essai. Le signal de mddulation
restant p un niveau constant.a son entrée, sa fréquence doit varier de 3 kHz a 25 kHz et la
déviatiop de fréquence doit étre mesurée.

5.4.3.3.2 Résultatsiexigés

Pour def fréquences de modulation entre 3 kHz et 6 kHz, la déviation de fréquence ne|doit pas
étre supérieure a celle obtenue avec une fréquence de modulation de 3 kHz (voir figure|1).

Pour une fréquence de modulation de 6 kHz, la déviation de fréquence ne doit pas excéder
+1,5 kHz (voir figure 1).

Pour des fréquences de modulation entre 6 kHz et 25 kHz, la déviation de fréquence ne doit
pas excéder celle donnée par une relation linéaire de la déviation de fréquence (en décibels) a
la fréquence de modulation, commencant au point correspondant a une fréquence de modu-
lation de 6 kHz avec une déviation de fréquence de +1,5 kHz et inclinée a 14 dB par octave, la
déviation de fréquence diminuant quand la fréquence de modulation augmente (voir figure 1).
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The output power shall automatically be switched to below 1 W when a routine all-ships DSC
call is transmitted from the EUT with integral DSC facilities or on command from an
independent DSC unit.

5.4.3 (4.3.4) Frequency deviation
5.4.3.1 Definition

For the purpose of this standard, the frequency deviation is the difference between the
instantaneous frequency of the modulated radiofrequency signal and the carrier frequency.

5.4.3.2 (MaxirmmanT permissibte frequercy aeviation
5.4.3.2.1 Method of measurement

The frequency deviation shall be measured at the output with the transmitter, connected to an
artificiallantenna, by means of a deviation meter capable of measuring the-maximum dgviation,
including that due to any harmonics and intermodulation products which.may be gengdrated in
the trangmitter.

The mofulation frequency shall be varied between 100 Hz and\3 kHz. The level of fhis test
signal shall be 20 dB above the level which produces normal test modulation. This test|shall be
carried put with the output power switch set at both maximum and minimum.

5.4.3.2.2 Results required

The maximum permissible frequency deviation shall be +5 kHz.

5.4.3.3 |Reduction of frequency deviation atmodulation frequencies above 3 kHz
5.4.3.3.1 Method of measurement

The transmitter shall be operated-under normal test conditions, and terminated with an|artificial
antennal. The transmitter shall be*modulated with normal test modulation. With the mgdulation
signal at a constant input level, the frequency shall be varied from 3 kHz to 25 kHz [and the
frequengy deviation shall be-measured.

5.4.3.3.2 Results required

For modulation frequencies between 3 kHz and 6 kHz the frequency deviation shall nof exceed
the freqiencysdeviation with a modulation frequency of 3 kHz (see figure 1).

For a modulation frequency of 6 kHz the frequency deviation shall not exceed +1 5 kHz (see

figure 1).

For modulation frequencies between 6 kHz and 25 kHz, the frequency deviation shall not
exceed that given by a linear response of frequency deviation (in decibels) against modulation
frequency, starting at the point where the modulation frequency is 6 kHz and the frequency
deviation is £1,5 kHz and inclined at 14 dB/octave, with the frequency deviation diminishing as
the modulation frequency increases (see figure 1).
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5.4.4 (4.3.4) Caractéristiques de limitation du modulateur
5.4.4.1 Définition

Cette caractéristique exprime l'aptitude de I'émetteur & étre modulé au voisinage de la dévia-
tion maximale autorisée en 5.4.3.2.

5.4.4.2 Meéthode de mesure

Un signal de modulation a la fréquence de 1 kHz doit étre appliqué a I'émetteur, et son niveau
ajusté de facon que la déviation de fréquence soit +1 kHz. Le niveau du signal de modulation
doit étre ensuite augmente de 20 dB et Ia deV|at|on d0|t étre a nouveau mesuree Cet essal doit
étre faitrds hdéfinies
par la CEI 945, d'une part chaleur seche et tenS|on d'alimentation a sa limite superleurn simul-
tanément, d'autre part basse température et tension d'alimentation a sa limite~inférieure,
simultarjément.

5.4.4.3 |Résultats exigés

La dévigtion de fréquence doit étre comprise entre +3,5 kHz et +5 kHz(

5.4.5 Sensibilité du modulateur, microphone compris
5.4.5.1 | Définition

Cette cgractéristique exprime l'aptitude de I'émetteur a obtenir une modulation suffisante quand
un signpl audio correspondant au niveau de la (parole normale moyenne est appliqué au
microphjone.

5.4.5.2 |[Méthode de mesure

Un signfal acoustique a la fréquence de™1 kHz et un niveau sonore de 94 dBA relat|/f a une
pression de 2 x 107> Pa doit étre appliqué au microphone. La déviation en résultant floit étre
mesurég.

5.4.5.3 |Résultats exigés

La dévigtion de fréquence-obtenue doit étre entre +1,5 kHz et +3 kHz.

5.4.6 (4.3.5) Réponse en audiofréquence

5.4.6.1 | Définition

La répohsé.en audiofréquence exprime l'aptitude de I'émetteur a fonctionner sans un¢ dégra-
dation excessive de [a réponse en fréquence, considérée comme une fonction de la frequence
de modulation.

5.4.6.2 Méthode de mesure

Un signal de modulation, a la fréquence de 1 kHz est ajusté en niveau de fagon & produire une
déviation de fréquence de +1 kHz et appliqué a I'émetteur. La fréquence de modulation doit
alors varier de 300 Hz a 3 kHz, en maintenant le niveau du signal constant.
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5.4.4 (4.3.4) Limitation characteristics of the modulator

5.4.4.1

This characteristic expresses the ability of the transmitter to be modulated near the maximum

Definition

permissible deviation specified in 5.4.3.2.

5.4.4.2

A modu

be incre
under n
the upp

Method of measurement

lation signal at a frequency of 1 kHz shall be applied to the transmitter, and its level
adjusted so that the frequency deviation is £1 kHz. The level of the modulation signal shall then

wmmwﬂmmwmumm&mﬂn
brmal test conditions and extreme test conditions as defined in IEC 945, of dry-lpeat and

br limit of supply voltage applied simultaneously and low temperature and thelloyer limit
of supplly voltage applied simultaneously.

5.4.4.3 |Results required

The frequency deviation shall be between £3,5 kHz and +5 kHz.

5.4.5 Sensitivity of modulator, including microphone

5.4.5.1 | Definition

This characteristic expresses the capability of the transmitter to produce a sufficient mgdulation
when an audiofrequency signal corresponding to thexnormal mean speech level is applied to
the microphone.

5.4.5.2 |Method of measurement

An acol
shall be

5.4.5.3

The res

5.4.6 (4
5.4.6.1

The au
excessi

applied to the microphone. Thetesulting deviation shall be measured.

Results required

LIlting frequency dewiation shall be between £1,5 kHz and +3 kHz.

}.3.5) Audiofrequency response

Definition

5.4.6.2

A modulation signal, at a frequency of 1 kHz adjusted in level to produce a frequency deviation
of +1 kHz, is applied to the transmitter. The modulation frequency shall then be varied between

Method of measurement

300 Hz and 3 kHz, keeping the audio input level constant.

stic signal with a frequency of 1 kHz and sound level of 94 dBA relative to 2 x[107> Pa

Hioffequency response expresses the ability of the transmitter to operate| without
e degradation of the frequency response, as a function of the modulation frequ¢ncy.
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5.4.6.3 Résultats exigés

Le taux® de modulation doit étre constant et égal a sa valeur a 1 kHz dans les limites de +1 dB
ou-3dB.

5.4.7 Distorsion de I'émission par des harmoniques en fréquences audio
5.4.7.1 Définition

La distorsion harmonique de I'émission modulée par des signaux de fréquence audio est définie
comme le rapport, exprimé en pourcentage, de la tension efficace de toutes les composantes
harmoniques de la fréquence fondamentale a la tension totale efficace du signal apreés
démodujationH i

5.4.7.2 |Méthode de mesure

Le signﬂ en fréquence radio produit par I'émetteur doit étre appliqué, a travers un appareil de
couplage adéquat, a un démodulateur linéaire, avec un réseau affaiblisseurnde 6 dB paill octave.

Dans les conditions normales d'essai, le signal en fréquence radjo doit étre modulé |succes-
sivemer]t aux fréquences de 300 Hz, 500 Hz et 1000 Hz avec urytaux de modulation ¢onstant
de troid. La distorsion du signal en fréquence audio doit¢€tré mesurée aux fréguences
indiquégs ci-dessus.

Dans lgs conditions extrémes d'essai définies par [a{CEl 945, d'une part chaleur géeche et
tension [d'alimentation a sa limite supérieure, simultanément, d'autre part basse tempéfature et

tension |[d'alimentation a sa limite inférieure, simultanément, les mesures doivent étre|faites a
1 kHz ayec une déviation de fréquence de +3 kHz:

5.4.7.3 |Résultats exigés

La distofsion due aux harmoniques enfréquence audio ne doit pas dépasser 10 %.

5.4.8 Huissance sur les voies adjacentes
5.4.8.1 | Définition

La puisgance sur les‘voies adjacentes est la partie de la puissance totale de sortie d'yn émet-
teur dans des conditions de modulation déterminées, qui apparait a travers un filtre cgntré sur
la fréquence nominale de chacune des voies adjacentes. Cette puissance est la sompme des
puissanfes moyennes produites par la modulation, les ronflements et le bruit de I'émettgur.

5.4.8.2 "Méthode-demestre

La puissance sur les voies adjacentes doit étre mesurée par un récepteur de mesure de
puissance, considéré comme le «récepteur», comprenant un mélangeur, un filtre de fréquence
intermédiaire, un oscillateur, un amplificateur, un atténuateur variable et un indicateur de valeur
efficace. Au lieu de l'atténuateur variable avec un indicateur de valeur efficace, il est possible
d'utiliser un voltmétre en valeur efficace calibré en décibels. Les caractéristiques techniques de
récepteur de mesure de puissance sont données dans l'annexe A.

* Le taux de modulation est le rapport entre la déviation de fréquence et la fréquence de modulation.
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5.4.6.3

Results required

The modulation index* shall be constant and equal to its value at 1 kHz within the limits of
+1 dB or -3 dB.

5.4.7 A

5.4.7.1

udiofrequency harmonic distortion of the emission

Definition

The harmonic distortion of the emission modulated by an audiofrequency signal is defined as
the ratio, expressed as the percentage, of the root mean square (r.m.s.) voltage of all the

harmon

c r\nmpnnnntc of-the fundamental frnqnnnr‘y to-the total rm.s \/nltngn of the cig

al after

linear d4

5.4.7.2

The RF
to a ling

Under 1
frequen
distortiol

Under €
voltage
applied
deviatio

5.4.7.3

The aud

548 A
5.4.8.1

The adj
conditio
frequen
produce

5.4.8.2

bmodulation.

Method of measurement

signal produced by the transmitter shall be applied via an appropriate couplin
ar demodulator with a de-emphasis network of 6 dB/octave.

ormal test conditions, the radiofrequency signal shall besmodulated succesj
cies of 300 Hz, 500 Hz and 1000 Hz with a constant mqQdulation index of thn
n of the audiofrequency signal shall be measured at theyfrequencies specified a

xtreme test conditions as defined in IEC 945, af)dry heat and the upper limit g
applied simultaneously and low temperaturesand the lower limit of supply
simultaneously, the measurements shall be’ carried out at 1 kHz with a fr
n of +3 kHz.

Results required

iofrequency harmonic distortion_shall not exceed 10 %.

djacent channel power
Definition

hcent channel power is the part of the total power output of a transmitter under,
ns of modulation, which falls within a specified passband centred on the

) device

ively at
ee. The
bove.

f supply
voltage
bguency

defined
nominal

Cy of eithér>of the adjacent channels. This power is the sum of the mean power

d by the modulation, hum and noise of the transmitter.

Method of measurement

The adjacent channel power shall be measured with a power measuring receiver, referred to as
the "receiver", which consists of a mixer, an IF filter, an oscillator, an amplifier, a variable
attenuator and an r.m.s. value indicator. Instead of the variable attenuator with the r.m.s. value
indicator it is possible to use an r.m.s. voltmeter calibrated in decibels. The technical
characteristics of the power measuring receiver are given in annex A.

*

Modulation index is the ratio between the frequency deviation and the modulation frequency.
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a) L'émetteur doit fonctionner a la puissance de fréquence porteuse déterminée en 5.4.2
dans les conditions d'essai normales. La sortie de I'émetteur doit étre reliée a I'entrée du
«récepteur» par un dispositif de connexion tel que I'impédance présentée a I'émetteur soit
de 50 Q et que le niveau a I'entrée du «récepteur» soit approprié;

b) I'émetteur étant non modulé®, l'accord du «récepteur» doit étre ajusté de facon a obtenir
une réponse maximale. C'est le point de réponse 0 dB. Le réglage de l'atténuateur du
«récepteur» et la lecture de mesure doivent étre enregistrés;

c) l'accord du «récepteur» doit étre ajusté en s'écartant de la fréquence porteuse de fagon
que la réponse du «récepteur» de -6 dB la plus proche de la fréquence porteuse de
I'émetteur soit située a une distance de la fréquence porteuse nominale de 17 kHz;

d) I'émetteur doit étre modulé a la fréquence de 1,25 kHz & un niveau supérieur de 20 dB a
ce qui est nécessaire pour produire une déviation de +3 kHz;

e) lI'dtténuateur variable du «récepteur» doit étre ajusté pour obtenir la méme-legture de
mesyre comme en b) ou une relation connue avec celle-ci;

f) le fapport de la puissance sur la voie adjacente a la puissance sur la¥oie porteuse est la
difféflence entre les réglages de l'atténuateur en b) et e), corrigee des différences
éventuelles de 'appareil de mesure;

g) lalmesure doit étre répétée en accordant le «récepteur» de (I'autre c6té de la fréquence
portguse.

La puisgance sur les voies adjacentes ne doit pas dépasser une valeur inférieure de 74 dB a la
puissante de I'émetteur sur la fréquence porteuse ouy0,2 uW (la plus grande des deuX valeurs

étant pr|se pour limite).

5.4.9 (4.3.8) Emissions parasites conduitesitransmises a l'antenne

5.4.9.1 | Définition

Les émifsions parasites conduites sont des émissions a une fréquence ou a des fréqugnces en
dehors fe la largeur de bande‘utile et dont le niveau peut étre réduit sans affecter la trans-
mission|correspondante de l'information. Les émissions parasites comprennent les éinissions
harmoniques, les émissions  parasites, les produits d'intermodulation et les proquits de

changement de fréquence,)mais excluent les émissions hors bande.

5.4.9.2 |Méthode de-mesure

Les émissions-parasites conduites doivent étre mesurées en connectant I'émetteur non modulé
a l'antenne fictive. La mesure doit étre faite dans la gamme de fréquence de 150 kHz 3 2 GHz,

en exclyantta voie sur laquelle I'émetteur fonctionne et les voies adjacentes.

5.4.9.3 Résultats exigés

La puissance de toute émission parasite sur une fréquence déterminée quelconque ne doit pas
dépasser 0,25 pW dans la gamme de fréquences de 150 kHz a 1 GHz et 1 yW dans la gamme
de fréquence de 1 GHz & 2 GHz.

*

La mesure peut étre faite I'émetteur étant modulé avec la modulation normale d'essai; dans ce cas, le fait doit

étre consigné avec les résultats de I'essai.
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a) The transmitter shall be operated at the carrier power determined in 5.4.2 under normal
test conditions. The output of the transmitter shall be linked to the input of the "receiver" by
a connecting device such that the impedance presented to the transmitter is 50 Q and the
level at the "receiver"” input is appropriate;

b) With the transmitter unmodulated®, the tuning of the "receiver" shall be adjusted so that a

maximum response is obtained. This is the 0 dB response point. The "receiver" attenuator
setting and the reading of the meter shall be recorded;

¢) the tuning of the "receiver” shall be adjusted away from the carrier so that the "receiver” —
6 dB response nearest to the transmitter carrier frequency is located at a displacement from
the nominal carrier frequency of 17 kHz;

han that

een the
j of the

g) the measurement shall be repeated with the "receiver" tuned to the other sidg of the
carrier.

5.4.8.3 |Results required

The adjacent channel power shall not exceed a valuerof 70 dB below the carrier poweér of the
transmifter or 0,2 uW, whichever is higher.

5.4.9 (4.3.8) Conducted spurious emissions.conveyed to the antenna
5.4.9.1 | Definition

Conducfed spurious emissions are ‘emissions on a frequency or frequencies which arel outside
the nedessary bandwidth and _<the’ level of which may be reduced without affecting the
corresppnding transmission of\information. Spurious emissions include harmonic enjpissions,
parasiti¢ emissions, intermodulation products and frequency conversion products, but|exclude
out-of-bpnd emissions.

5.4.9.2 |Method of measurement

Conducted spurious emissions shall be measured with the unmodulated transmitter cgnnected
to the aftificial\antenna. The measurement shall be made over a frequency range from 150 kHz
to 2 GHZz,,excluding the channel on which the transmitter is operating and its fdjacent
channels

5.4.9.3 Results required

The power of any spurious emission on any discrete frequency shall not exceed 0,25 pW in the
frequency range 150 kHz to 1 GHz and 1 pW in the frequency range 1 GHz to 2 GHz.

The measurement may be made with the transmitter modulated with normal test modulation, in which case this
fact shall be recorded with the test results.


https://iecnorm.com/api/?name=75dbb54ced73761b8d991a1808873a41

- 42 - 1097-7 O CEI:1996

5.4.10 Modulation résiduelle de I'émetteur
5.4.10.1 Définition

La modulation résiduelle de I'émetteur est le rapport en décibels du signal en fréquence radio
démodulé en lI'absence d'une modulation voulue, au signal modulé en fréquence radio produit
guand la modulation normale d'essai est appliquée.

5.4.10.2 Méthode de mesure

La modulation normale d'essai doit étre appliquée a I'émetteur. Le signal radio produit par
I'émetteur doit étre appliqué, par un organe de couplage adéquat, a un démodulateur linéaire
avec un e < e i f Etre—prise i
les effet

Le signgl doit étre mesuré avec un voltmétre gradué en valeur efficace. Lay modulafion doit
alors étle coupée et le niveau du signal résiduel en fréquence audio a la sortie doit étref mesuré
a nouvegu.

5.4.10.3 Résultats exigés

La moddilation résiduelle ne doit pas dépasser —40 dB.

5.4.11 |(4.1.3) Comportement transitoire de la fréquence~de I'émetteur
5.4.11.1 Définition

Le comportement transitoire en fréquence de I'émetteur est la variation dans le temps de la
différenge de la fréquence de I'émetteur avec<sa fréquence nominale quand la puisspnce de
sortie rgddio est commutée de zéro a sa valeur'd'émission (voir figure 3).

ton: | conformément a la méthode de mesure décrite en 5.4.11.2, le moment de mise en
émission f,, d'un émetteur ‘est défini par la condition que la puissance d¢ sortie,
mesurée aux bornes d'antenne, dépasse 0,1 % de la puissance nominale;

t;: | période de temps commencant a ¢, et finissant conformément au tableau 1;
t,: | période de temps«commencant a la fin de t; et finissant conformément au tabldau 1;

tg | instant ou I'émetteur est arrété, défini par la condition que la puissance de sortie
tombe au-dessous de 0,1 % de la puissance nominale;

t3: | période.detemps finissant a t i et commencant conformément au tableau 1.

Tableau 1 — Temps de transition de I'émetteur (ms)

i 50
T ;
t, 20,0
t, 5,0

NOTES

1 Pendant les périodes ¢, et t;, la différence de fréquence ne doit pas dépasser la valeur d'un intervalle de
séparation entre voies.

2 Pendant la période t,, la différence de fréquence ne doit pas dépasser la valeur d'un demi intervalle de
séparation entre voies.
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5.4.10 Residual modulation of the transmitter

5.4.10.1

The residual modulation of the transmitter is the ratio,

Definition

in decibels, of the demodulated

radiofrequency signal in the absence of wanted modulation, to the modulated radiofrequency
signal produced when the normal test modulation is applied.

5.4.10.2

Method of measurement

The normal test modulation shall be applied to the transmitter. The radiofrequency signal

produce

d by the transmitter shall be applied, via an appropriate coupling device, to

demodu
the effe

lator with a de-emphasis network of 6 dB/octave. Precautions shall be takeh
Lts of emphasizing the low audiofrequencies produced by internal noise.

a linear
o avoid

The sigEaI shall be measured by using an r.m.s. voltmeter. The modulation shall then be

switche
again.

5.4.10.3

The res

5.4.11

5.4.11.1

Results required

dual modulation shall not exceed —40 dB.

4.1.3) Transient frequency behaviour of the transmitter

Definition

off and the level of the residual audiofrequency signal at the output shall be measured

The trampsient frequency behaviour of the transmitter is the variation in time of the trgnsmitter

frequengy difference from the nominal frequéncy of the transmitter when the radiofrequency
output gdower is switched on and off (see figtre 3).
fyn: | according to the method of measurement described in 5.4.11.2 the switch-on instant
ton Of a transmitter is defirned by the condition when the output power, measurgd at the
antenna terminal, exceeds 0,1 % of the nominal power;
t;: | period of time starting at t,, and finishing according to table 1,
by: period of timecstarting at the end of t; and finishing according to table 1;
tys | switch-off-fnstant defined by the condition when the output power falls below|0,1% of
the nominal power;
t3: | period of time finishing at t 4 and starting according to table 1.
TITahla 1 Trancm Hitoar trancinnt timnine~ (inn e
ravre 4L rrarrorrimiter trarroreTit LIIIIIIIU \IIIJ}
t 5,0
t, 20,0
t, 5,0
NOTES

1 During the periods ¢; and t, the frequency difference shall not exceed the value of 1 channel separation.

2 During the period t, the frequency difference shall not exceed the value of half a channel separation.
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5.4.11.2 Meéthode de mesure

Deux signaux doivent étre connectés au discriminateur d'essai par un réseau mélangeur.
L'émetteur doit étre connecté a un atténuateur de puissance de 50 Q. La sortie de l'atténuateur
de puissance doit étre connectée au discriminateur d'essai par une entrée du réseau
mélangeur.

Un générateur de signaux d'essai doit étre connecté a la seconde entrée du réseau mélangeur.
Le signal d'essai doit étre ajusté sur la frequence nominale de I'émetteur. Le signal d'essai doit
étre modulé par une fréquence de 1 kHz avec une déviation de +25 kHz.

Le niveau du signal d'essai doit étre ajusté pour correspondre a 0,1 % de la puissance de
I'émettep i atentre ISermt ‘e i e tetre—aintenu

Les sorfies de différence d'amplitude (da) (voir figure 2) et de différence de fréquence (df) (voir

L'oscilloscope a mémoire doit étre réglé de fagcon a montrer l'intervalle correspondant 3§ I'entrée
de df jusqu'a la différence de fréquence correspondant a +1 voie, correspondant a |a sépa-
ration afléquate des voies, a partir de la fréquence nominale.

L'oscillgscope & mémoire doit étre réglé a un taux de balayage de{lr ms par division et dle facon
que le gdémarrage commence a une division a partir de la limite gauche du bord de|l'écran.
L'écran [doit montrer le signal d'essai a 1 kHz de facon continue. L'oscilloscope & mémpire doit
ensuite |étre réglé de facon a se synchroniser sur lafvoie correspondant a l'entrée de la
différen¢e d'amplitude (da) a bas niveau, en croissant.

L'émettgur doit alors étre mis en position d'émission,»sans modulation, pour produire I'impulsion
balayée| et une image sur I'écran. Le résultat du changement du rapport de puissance|entre le
signal dlessai et la sortie de I'émetteur produira; a cause du taux de capture du discrifninateur
d’essai,|deux différentes parties, dans l'image, I'une montrant le signal d’essai a 1 kHz, l'autre
la fréqueénce de I'émetteur en fonction du-temps.

Le moment ol le signal de 1 kHz gst completement supprimé est considéré comme étant t,,.
Les pérfodes t; et t, définies dans le tableau 1 doivent étre utilisées pour définir le |[schéma
appropr|é.

Le résultat doit étre enregistré comme différence de fréquence en fonction du temps.
L'émetteur doit resteren fonctionnement.

L'oscilloscope & mémoire doit alors étre synchronisé sur la voie correspondant a I'entrge de la

différenge d:amplitude (da) & un niveau élevé, et diminué et placé de facon que Il'impylsion de
balayagk se‘produise a une division avant la limite droite de I'écran.

L'émetteur doit alors étre arrété. Le moment ou le signal de 1 kHz commence a croitre est
considéré comme fournissant le temps t. La période de temps t; définie dans le tableau 1 doit
alors étre utilisée pour définir le schéma approprié.

Les résultats doivent étre enregistrés comme différence de fréquence en fonction du temps.

5.4.11.3 Résultats exigés

Pendant les périodes t; et t;, la différence de fréquence ne doit pas dépasser la valeur d'un
intervalle de séparation entre voies. La différence de fréquence, apres la fin de f,, doit étre
dans les limites de l'erreur de fréquence de 5.4.1.3.
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5.4.11.2 Method of measurement

Two signals shall be connected to the test discriminator via a combining network. The
transmitter shall be connected to a 50 Q power attenuator. The output of the power attenuator
shall be connected to the test discriminator via one input of the combining network.

A test signal generator shall be connected to the second input of the combining network. The
test signal shall be adjusted to the nominal frequency of the transmitter. The test signal shall be
modulated by a frequency of 1 kHz with a deviation of +25 kHz.

The test signal level shall be adjusted to correspond to 0,1 % of the power of the transmitter
under test measured at the input of the test discriminator This level shall he maintained

throughput the measurement.

The amplitude difference (ad) (see figure 2) and the frequency difference (fd)"“(see figure 2)
output ¢f the test discriminator shall be connected to a storage oscilloscope. The [storage
oscillos¢ope shall be set to display the channel corresponding to the (fd) input up to £1|channel
frequengy difference, corresponding to the relevant channel separation; from the [nominal
frequengy.

The storage oscilloscope shall be set to a sweep rate of 1 ms/division and set so fthat the
triggerirlg occurs at one division from the left edge of the display. The display shall show the
1 kHz tgst signal continuously. The storage oscilloscope ,shall then be set to triggef on the
channel|corresponding to the amplitude difference (ad) input-at a low level, rising.

The transmitter shall then be switched on, without modulation, to produce the trigger ptilse and
a picturg¢ on the display. The result of the change in'the ratio of power between the tegt signal
and the|transmitter output will, due to the captut€’ ratio of the test discriminator, produce two
separat¢ sides on the picture, one showing the 1 kHz test signal, the other the frequengy of the
transmifter versus time.

The moment when the 1 kHz test signabis completely suppressed is considered to proyide t,.
The pefiod of time t; and t, as defined in table 1 shall be used to define the apgropriate
template.

The resplt shall be recorded’as frequency difference versus time.
The transmitter shall remain switched on.
The stofage oscillescope shall be set to trigger on the channel corresponding to the amplitude

differenge (ad).Ninput at a high level, decaying and set so that the triggering ogcurs at
one divisioncfrom the right edge of the display.

Th cmittar chall than ha cuwitehad aff Tha mamant whan tha 1 kll—z tact cicanal ctart i

e transmttershal-then-be-switched-off—TFhe-momentwhenthe-1kHztest-sighal-starts to rise
is considered to provide t;. The period of time t; as defined in table 1 shall be used to define
the appropriate template.

The result shall be recorded as frequency difference versus time.

5.4.11.3 Results required

During the period of time t; and t; the frequency difference shall not exceed the value of one
channel separation. The frequency difference, after the end of t,, shall be within the limit of the
frequency error of 5.4.1.3.
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Pendant la période t,, la différence de fréquence ne doit pas dépasser la valeur d'un demi
intervalle de séparation entre voies. Avant le début de t;, la différence de fréquence doit étre
dans les limites de I'erreur de fréquence de 5.4.1.3.

Les résultats exigés sont illustrés a la figure 3.

5.5 Récepteur

Les exigences de fonctionnement et les caractéristiques techniques de la présente norme
doivent étre vérifiées selon les procédures d'essai décrites ci-aprés.

5.5.1 D

istarsion hnrmnniqun et 'nuiccnnr'p de sqgrtie en frér;mpnr'p audia conseillée

5.5.1.1

La distd
pourcen
fréquen
puissan
comme
présent

55.1.2

Un sign
récepte

Pour la
réglée d
récepte
par le c

Dans le
300 Hz,
la disto
indiquéd

Dans le
tension
tension
nominal

Définition

rsion harmonique a la sortie du récepteur est définie comme le rapport, exp
tage, de la tension efficace totale de toutes les composantes_harmonique
e audio de modulation a la tension efficace totale du signal donne“par le récef
ce de sortie en fréquence audio conseillée est la valeur indiguee par le cons
la puissance maximale de sortie disponible, pour laquelletoutes les exigenc
b norme sont satisfaites.

Méthode de mesure

al d'essai de +100 dBuV a une fréquence porteuse égale a la fréquence nom
Ir et modulé a la modulation normale d'essai doit étre appliqué a I'entrée du réc

mesure, la commande de puissance de)sortie en audiofréquence du récepteur
e fagcon & obtenir dans une charge résistive simulant la charge de fonctionne

rimé en
s de la
teur. La
tructeur
bs de la

nale du
Epteur.

Hoit étre
ment du

ir, la puissance audio de sortie consgillée. La valeur de cette charge doit étre indiquée

bnstructeur.

s conditions normales d'essai, le signal d'essai doit étre modulé successiv
500 Hz et 1 kHz, avec @n‘taux de modulation égal a trois. Les puissances de S
rsion harmonique et de la fréquence audio doivent étre mesurées aux fré
S ci-dessus.

s conditions textrémes d'essai définies par la CEIl 945, d'une part chaleur §
d'alimentation a sa limite supérieure, simultanément, d'autre part basse tempé
d'alimentation a sa limite inférieure, simultanément, I'essai doit étre fait a la fr
e du-récepteur et a cette fréquence nominale +1,5 kHz. Pour ces essais, la fr

ement a
ortie de
juences

eche et
ature et
pguence
bgquence

de modTIation doit étre de 1 kHz et la déviation de fréquence de +3 kHz.

5.5.1.3

Résultats exigés

La puissance de sortie en fréquence audio doit é&tre au moins 2 W dans le haut-parleur et 1 mW
dans le combiné.

La disto

rsion harmonique ne doit pas dépasser 10 %.
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During the period of time t, the frequency difference shall not exceed the value of half a
channel separation. Before the start of t; the frequency difference shall be within the limit of the
frequency error of 5.4.1.3.

The required results are illustrated in figure 3.

5.5 Receiver

The performance requirements and technical characteristics of this standard shall be verified
according to the test procedures described below.

5.5.1 H
5.5.1.1

The ha

percentage, of the total r.m.s. voltage of all the harmonic components) of the mag
guency to the total r.m.s. voltage of the signal delivered by. the” receiver. T:Le rated

audiofre
audiofreg
availabl

5.5.1.2

A test
receivel

For the

armonic distortion and rated audiofrequency output power
Definition

'monic distortion at the receiver output is defined as the ratio, “expressg

guency output power is the value stated by the manufacturer te’be the maximu
b at the output, for which all the requirements of this standard’are met.

Method of measurement

tignal of +100 dBuV, at a carrier frequency €qual to the nominal frequency
and modulated by the normal test modulationsshall be applied to the receiver in

measurement, the audiofrequency output'power control of the receiver shall b

d as a
dulation

power

of the
put.

P set so

as to oltain, in a resistive load which simulates the operating load of the receiver, the rated

audiofre

Under n
and 1
audiofre

Under €
voltage
applied

the nonpinal frequency +1,5 kHz. For these tests, the modulation shall be 1 kHz

frequen

5.5.1.3

ormal test conditions, the test'signal shall be modulated successively at 300 Hz
Hz with a constant medulation index of three. The harmonic distorti
guency output power shialkbe measured at all the frequencies specified above.

xtreme test conditions as defined in IEC 945, of dry heat and the upper limit g
applied simultaneously and low temperature and the lower limit of supply
simultaneously, the test shall be made at the nominal frequency of the receive

Cy deviation shall be £3 kHz.

Résults required

guency output power. The value of ¢his load shall be stated by the manufacturer.

500 Hz
on and

f supply
voltage
r and at
and the

The rated audiofrequency output power shall be at least 2 W in the loudspeaker and 1 mW in
the handset/earphone.

The harmonic distortion shall not exceed 10 %.
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5.5.2 (4.2) Réponse en fréquence audio
5.5.2.1 Définition

La réponse en fréquence audio est définie comme la variation du niveau de sortie du récepteur
en fréquence audio en fonction de la fréquence de modulation du signal en fréquence radio
avec une déviation constante a I'entrée.

5.5.2.2 Méthode de mesure

Un signal d’essai de +60 dBuV, a une fréquence porteuse égale a la fréquence nominale du
récepteur, d0|t étre appllque a Ientree du recepteur La commande de pwssance du récepteur

i e e sortie
conseillg¢e en audlofrequence (voir 5.5.1.1) quand Ia modulatlon normale d'essai est appliquée
conformément & 5.2.3. Le réglage doit rester inchangé pendant I'essai.

La dévigtion de fréquence doit alors étre réduite a +1 kHz. Cette déviation de fréquehce doit
rester cpnstante alors que la fréquence de modulation varie entre 300 Hz et 3 kHz, et I¢ niveau
de sorti¢ doit alors étre mesuré. La mesure doit étre répétée avec un signal d'essai a [p méme
fréquenge que la fréquence nominale du récepteur +1,5 kHz.

5.5.2.3 |Résultats exigés

La répohse de récepteur ne doit pas dévier de plus de +1{dB ou -3 dB d'une courbe faracté-
ristique |donnant le niveau de sortie en fonction de la fréquence audio, diminuant de ¢ dB par
octave gt passant par le point mesuré a 1 kHz.

Les limifes exigées sont indiquées a la figure 4.

5.5.3 (4.4.1) Sensibilité maximale utilisable

Pour le matériel en essai muni d'un filtre_duplex, voir aussi 5.6.2.

5.5.3.1 | Définition

La sengibilité maximale utilisable est le niveau minimal du signal (f.é.m.) a la fréquence
nominalpe du récepteur quisvappliqué a l'entrée du récepteur avec une modulation jnormale
d'essai,|produira a la sprtie du récepteur, dans tous les cas, une puissance de sortie eh audio-
fréquenge égale & 5Q %-de la puissance de sortie conseillée, avec un rapport SINAD,|mesuré
psophométriquement;*de 20 dB.

5.5.3.2 |Méthede de mesure

Un signphd‘éssai a la fréquence porteuse égale a la fréquence nominale du récepteur) modulé
avec la modulation normale d'essal doit étre appliqué a 'entrée du récepteur. Une charge en
fréquence audio et un appareil de mesure pour mesurer le rapport SINAD a travers un réseau
psophométrique doit étre connecté aux bornes de sortie du récepteur.

Le niveau du signal d'essai doit étre réglé jusqu'a ce qu'un rapport SINAD de 20 dB soit
obtenu, avec la commande de puissance du récepteur réglé de fagcon a obtenir 50 % de la
puissance de sortie conseillée. Dans ces conditions, le niveau du signal d'essai a I'entrée est la
valeur de la sensibilité maximale utilisable.

La mesure doit étre faite dans les conditions normales d'essai et dans les conditions extrémes
d’essai définies par la CEI 945, d'une part, chaleur séche et tension d'alimentation a sa limite
supérieure, simultanément, d'autre part basse température et tension d'alimentation a sa limite
inférieure, simultanément.
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5.5.2 (4.2) Audiofrequency response
5.5.2.1 Definition

The audiofrequency response is defined as the variation in the audiofrequency output level of
the receiver as a function of the modulation frequency of the radiofrequency signal with
constant deviation at the input.

5.5.2.2 Method of measurement

A test signal of +60 dBuV at a carrler frequency equal to the nominal frequency of the receiver,
shall beappliec =Yal= : ofreque C
set so [as to produce a IeveI equal to 50 % of the rated audrofrequency outpu power
(see 5.5.1.1) when normal test modulation is applied in accordance with 5.2.3()Thig setting
shall refnain unchanged during the test.

The frequency deviation shall then be reduced to 1 kHz. The frequency_deyiation shall remain
constant while the modulation frequency is varied between 300 Hz and ‘3 kHz, and thg output
level shiall then be measured. The measurement shall be repeated\with a test signgl at the
same frgquency as the nominal frequency of the receiver 1,5 kHz.

5.5.2.3 |Results required

The regeiver response shall not deviate by more tham+1 dB or -3 dB from a chardcteristic
giving the output level as a function of the audiofrequency, decreasing by 6 dB/octave and
passing|through the measured point at 1 kHz.

The reqpired limits are illustrated in figure 4.
5.5.3 (4.4.1) Maximum usable sensitivity
For EUT fitted with a duplex filter seé-also 5.6.2.

5.5.3.1 | Definition

The maximum usable séngitivity is the minimum level of the signal (e.m.f.) at the [nominal
frequengy of the receivernwhich, when applied to the receiver input with normal test mogulation,
will produce at the teceiver output in all cases, an audiofrequency output power equal|to 50 %
of the rgted outputqpower and a SINAD ratio, psophometrically weighted, of 20 dB.

5.5.3.2 |Methad of measurement

A test s UIIQ: at-a—cartet flcQucuuy cQuai to—tHre—rRomitral flcQucll\,y of-the—+reecetrer—modulated
by the normal test modulation shall be applied to the receiver input. An audiofrequency load
and a measuring instrument for measuring the SINAD ratio through the psophometric network
shall be connected to the receiver output terminals.

The level of the test signal shall be adjusted until a SINAD ratio of 20 dB is obtained and with
the audiofrequency power control of the receiver adjusted to produce 50 % of the rated output
power. Under these conditions, the level of the test signal at the input is the value of the
maximum usable sensitivity.

The measurement shall be carried out under normal test conditions and extreme test conditions
as defined in IEC 945, of dry heat and the upper limit of supply voltage applied simultaneously
and low temperature and the lower limit of supply voltage applied simultaneously.
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Une variation de puissance de sortie en fréquence audio du récepteur de +3 dB par rapport a
50 % de la puissance de sortie conseillée peut étre autorisée pour les mesures de sensibilité
dans les conditions extrémes d'essai.

5.5.3.3 Résultats exigés

La sensibilité maximale utilisable ne doit pas dépasser +6 dBuV dans les conditions normales
d'essai et +12 dBuV dans les conditions extrémes d’essai.

5.5.4 Taux de réjection de voie

5.5.4.1 Définition

Le rappprt de réjection dans une voie est la mesure de l'aptitude d'un récepteur aytegevoir le
signal modulé désiré sans que soit dépassée une dégradation donnée en présence d'un signal
modulé hon souhaité, les deux signaux étant sur la fréquence nominale du récepteur.

5.5.4.2 |[Méthode de mesure

Les deux signaux entrants doivent étre connectés au récepteur par Un réseau mélangeur. Le
signal désiré doit avoir une modulation normale d'essai. Le sigral non souhaité doit étre
modulé |a 400 Hz avec une déviation de +3 kHz. Les deux signaux entrants doivent étre a la
fréquenge nominale du récepteur en essai, et la mesure répétée pour des déplacenients du
signal npn souhaité jusqu'a +3 kHz.

Le nivequ du signal entrant désiré doit étre réglé asla valeur correspondant a la sgnsibilité
maximale utilisable, mesurée en 5.5.3.3. L'amplittde du signal non souhaité doit alprs étre
ajustée |jusqu'a ce que le rapport SINAD a la (sortie audio du récepteur, mesuré [psopho-
métriqu¢ment, soit réduit a 14 dB.

Le taux|de réjection dans une voie doit étce’ exprimé comme le rapport en décibels du niveau

du signal non souhaité au niveau du,sighal souhaité a l'entrée du récepteur pour lequel la
réductiogn spécifiée du rapport SINAD a-lieu.

5.5.4.3 |Résultats exigés

Le taux [de réjection dans-une voie doit étre entre —10 dB et 0 dB.

5.5.5 (4.4.2) Sélectjyité latérale de voie

5.5.5.1 | Définition

La sélegtivité llatérale de voie est la mesure de l'aptitude du récepteur a recevoir up signal
modulé |d€sité sans dépasser une dégradation donnée en présence d'un signal mocﬂjlé non
souhaité dont la frequence differe de celle du signal désiré de 25 kHz.

5.5.5.2 Méthode de mesure

Les deux sighaux entrants doivent étre connectés au récepteur par un réseau mélangeur. Le
signal désiré doit étre a la fréquence nominale du récepteur et avoir une modulation normale
d'essai. Le signal non souhaité doit étre modulé & 400 Hz avec une déviation de +3 kHz et doit
étre a la fréquence de la voie immédiatement au dessus de celle du signal désiré.

Le niveau d'entrée du signal désiré doit étre réglé a la valeur correspondant a la sensibilité
maximale utilisable, mesurée en 5.5.3.3. L'amplitude d'entrée du signal non souhaité doit alors
étre ajustée jusqu'a ce que le rapport SINAD a la sortie audio du récepteur, mesuré psopho-
métriquement, soit réduit a 14 dB. La mesure doit étre répétée avec un signal non souhaité a la
fréquence de la voie au-dessous de celle du signal désiré.
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A receiver audiofrequency output power variation of up to +3 dB relative to 50 % of the rated
output power shall be allowed for sensitivity measurements under extreme test conditions.

5.5.3.3 Results required

The maximum usable sensitivity shall not exceed +6 dBuV under normal test conditions and
+12 dBuV under extreme test conditions.

5.5.4 Co-channel rejection ratio

5.5.4.1 Definition

The co-ghannel rejection ratio is a measure of the capability of the receiver to receive.g wanted
modulated signal without exceeding a given degradation due to the presence of\an upwanted
modulated signal, both signals being at the nominal frequency of the receiver.

5.5.4.2 |Method of measurement

The twqg input signals shall be connected to the receiver via a combining network. Thel wanted
signal shall have normal test modulation. The unwanted signal shall be modulated by| 400 Hz
with a deviation of +3 kHz. Both input signals shall be at the nominal frequency of the feceiver
under tgst and the measurement repeated for displacementsCof the unwanted signal jof up to
+3 kHz.

The wanted input signal level shall be set to the value corresponding to the maximunp usable
sensitivity, as measured in 5.5.3.3. The amplitudetefthe unwanted input signal shall [then be
adjusted until the SINAD ratio at the receiver audiofrequency output, psophomnietrically
weightef, is reduced to 14 dB.

The co-channel rejection ratio shall be expressed as the ratio in decibels, of the level of the

unwantgd signal to the level of the wanted signal at the receiver input, for which the dpecified
reductign in SINAD ratio occurs.

5.5.4.3 |Results required

The co-ghannel rejection ratio shall be between -10 dB and 0 dB.

5.5.5 (4.4.2) Adjacent-channel selectivity
5.5.5.1 | Definition

The adjacent/channel selectivity is a measure of the capability of the receiver to rgceive a
wanted [modulated signal without exceeding a given degradation due to the presenge of an
unwanted modulated signal which differs in frequency from the wanted signal by 25 kHz.

5.5.5.2 Method of measurement

The two input signals shall be applied to the receiver input via a combining network. The
wanted signal shall be at the nominal frequency of the receiver and shall have normal test
modulation. The unwanted signal shall be modulated by 400 Hz with a deviation of +3 kHz, and
shall be at the frequency of the channel immediately above that of the wanted signal.

The wanted input signal level shall be set to the value corresponding to the maximum usable
sensitivity, as measured in 5.5.3.3. The amplitude of the unwanted input signal shall then be
adjusted until the SINAD ratio at the receiver audiofrequency output, psophometrically
weighted, is reduced to 14 dB. The measurement shall be repeated with an unwanted signal at
the frequency of the channel below that of the wanted signal.
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La sélectivité latérale de voie doit étre exprimée comme la plus faible valeur du rapport en
décibels pour les voies adjacentes supérieure et inférieure du niveau du signal non souhaité a
celui du signal désiré.

La mesure doit ensuite étre répétée dans les conditions extrémes d'essai définies dans la
CEI 945, d'une part chaleur séche et tension d'alimentation a sa limite supérieure, simulta-
nément, d'autre part basse température et tension d'alimentation a sa limite inférieure, simulta-
nément, avec le signal souhaité réglé a la valeur de la sensibilité maximale utilisable obtenue
dans ces conditions extrémes d'essai.

5.5.5.3 Résultats exigés

La sélegtivité latérale de voie ne doit pas étre inférieure & 70 dB dans les conditiong;normales
d'essai ¢t a 60 dB dans les conditions extrémes d'essai.

5.5.6 (4.4.3) Réjection de réponse aux brouillages

Pour le ME muni d’un filtre duplex, voir aussi 5.6.3.

5.5.6.1 | Définition

La réjedtion de réponse aux brouillages est la mesure de l'aptitude du récepteur a distihguer le
signal modulé désiré a la fréquence nominale d'un signal ngn souhaité & une autre fréguence a
laquelle|le récepteur produit une réponse.

5.5.6.2 |Méthode de mesure

Deux signaux entrants doivent étre appliqués au ¥écepteur par un réseau mélangeur. Le signal
désiré doit étre a la fréquence nominale du récepteur et avoir la modulation normale d'gssai. Le
signal npn souhaité doit étre modulé a 400 Hz avec un écart de fréquence de +3 kHz.

Le nivegu du signal entrant désiré doit étre réglé a la valeur correspondant a la sgnsibilité
maximale utilisable mesurée en 5¢5:3.3. L'amplitude du signal entrant non souhaité ¢oit étre
ajusté al+86 dBuV. La fréquenge doit alors balayer la gamme de 100 kHz a 2 GHz.

Pour tolite fréquence a Jaguelle une réponse est obtenue, le niveau d'entrée doit éfre réglé
jusqu'a ce que le rapport-SINAD a la sortie audio du récepteur, mesuré psophométriguement,
soit réduit de 14 dB.

Le taux [de réjection de réponse aux brouillages doit étre exprimé comme le rapport en ¢IB entre
le signa] non~souhaité et le signal désiré a I'entrée du récepteur quand la réduction spégifiée du
rapport SINAD est obtenue.

5.5.6.3 Résultats exigés

A toute fréquence éloignée de la fréquence nominale de plus de 25 kHz, la réjection de
réponse aux brouillages ne doit pas étre inférieure & 70 dB.

5.5.7 (4.4.4) Réponse a l'intermodulation
5.5.7.1 Définition

La réponse a l'intermodulation est la mesure de l'aptitude du récepteur a recevoir un signal
modulé désiré sans dépasser une dégradation fixée en présence de deux signaux ou plus non
souhaités ayant une fréquence spécifique en relation avec celle du signal désiré.
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The adjacent channel selectivity shall be expressed as the lower value of the ratio in decibels
for the upper and lower adjacent channels of the level of the unwanted signal to the level of the
wanted signal.

The measurement shall then be repeated under extreme test conditions as defined in IEC 945,
of dry heat and the upper limit of supply voltage applied simultaneously and low temperature
and the lower limit of supply voltage applied simultaneously, with the wanted signal set to the
value corresponding to the maximum usable sensitivity under extreme test conditions.
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5.5.6.3

Results required

At any frequency separated from the nominal frequency of the receiver by more than 25 kHz,
the spurious response rejection shall not be less than 70 dB.

5.5.7 (4.4.4) Intermodulation response

55.7.1

Definition

The intermodulation response is a measure of the capability of the receiver to receive a wanted
modulated signal without exceeding a given degradation due to the presence of two or more
unwanted signals with specific frequency relationship to the wanted signal frequency.
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5.5.7.2 Méthode de mesure

Trois générateurs de signaux, A, B et C doivent étre connectés au récepteur par un réseau
mélangeur. Le signal désiré, fourni par le générateur A doit étre réglé a la fréquence nominale
du récepteur et avoir la modulation normale d'essai. Le signal non souhaité du générateur B ne
doit pas étre modulé et ajusté a une fréquence a 50 kHz au-dessus ou au-dessous de la
fréquence nominale du récepteur. Le second signal non souhaité, fourni par le générateur C
doit étre modulé a 400 Hz avec une déviation de +3 kHz, et ajusté a une fréquence a 100 kHz
au-dessus ou au-dessous de la fréquence nominale du récepteur.

Le signal d'entrée désiré doit étre réglé & une valeur correspondant a la sensibilité maximale
utilisable, mesurée en 5.5.3.3. Les amplitudes des deux signaux non souhaités doivent étre
maintenues a des valeurs égales et ajustées jusqu'a ce que e rapport SINAD a la spriie audio
du récepteur, mesuré psophométriqguement, soit réduit & 14 dB. La fréquence du génerateur B
doit alofs étre modifiée pour produire la dégradation maximale du rapport SINAD. L¢ niveau
des deyx signaux non souhaités doit alors étre réajusté pour retrouver le rapport SINAD de
14 dB.

Le rappprt de réponse a l'intermodulation doit étre exprimé comme lecrapport en décibels entre
les nivepux des deux signaux non souhaités et celui du signal désiré a l'entrée du récepteur,
quand la réduction spécifiée du rapport SINAD a été obtenue.

5.5.7.3 |Résultats exigés

Le rappprt de réponse a l'intermodulation ne doit pas étre inférieur a 65 dB.

5.5.8 Blocage
5.5.8.1 | Définition

Le blocpge est un changement (généralement une réduction) de la puissance de sportie du
réceptefir en audiofréquence ou une €duction du rapport SINAD du a un signal non souhaité
sur une [autre fréquence.

5.5.8.2 |Méthode de mesure

Deux signaux entrants doivent étre appliqués au récepteur par un réseau mélangeur. Le signal
désiré modulé doit étré a la fréquence nominale du récepteur et avoir la modulation hormale
d'essai.|Initialement, le* signal non souhaité doit étre hors circuit, et le signal désiré rdglé a la
valeur cprrespondant a la sensibilité maximale utilisable mesurée en 5.5.3.3.

La puisfancede sortie audio du signal souhaité doit étre ajustée si possible a 50 %% de la
puissanfe\de sortie conseillée et dans le cas de commandes de puissance par échejons, au
premier degrée dommmant une puisSarce ue Sorte SuUperneurs a 50 96 de ta puissarnce de sortie
conseillée. Le signal non souhaité doit étre non modulé et la fréquence doit balayer les
gammes de +1 MHz a +10 MHz et de —1 MHz a —10 MHz par rapport a la fréquence nominale
du récepteur.

Le niveau d'entrée du signal non souhaité, a toutes les fréquences de gammes spécifiées doit
étre ajusté de facon que le signal non souhaité produise soit une réduction de 3 dB au niveau
de sortie du signal désiré, soit une réduction a 14 dB du rapport SINAD a la sortie audio du
récepteur, mesurée psophométriqguement, le phénomene se produisant le premier étant retenu.

Le niveau exprimé en dBuV doit étre noté.
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5.5.7.2 Method of measurement

Three signal generators A, B and C shall be connected to the receiver via a combining network.
The wanted signal, represented by signal generator A shall be set at the nominal frequency of
the receiver and shall have normal test modulation. The unwanted signal from signal
generator B shall be unmodulated and adjusted to a frequency 50 kHz above or below the
nominal frequency of the receiver. The second unwanted signal from signal generator C shall
be modulated by 400 Hz with a deviation of £3 kHz, and adjusted to a frequency 100 kHz above
or below the nominal frequency of the receiver.

The wanted input signal shall be set to a value corresponding to the maX|mum usable
sensitivi . hall be
malntalred equal and shall be adjusted until the SINAD ratio at the receiver audiofréquency
output, psophometrically weighted, is reduced to 14 dB. The frequency of signal\generator B
shall be|adjusted to produce the maximum degradation to the SINAD ratio. The ‘level ofl the two
unwantgd test signals shall be readjusted to restore the SINAD ratio of 14 dB.

The intgrmodulation response ratio shall be expressed as the ratio in decibels between|the two
unwantgd signals and the wanted signal at the receiver input, when the specified reddiction in
the SINAD ratio is obtained.

5.5.7.3 |Results required

The intgrmodulation response ratio shall not be less thaf65 dB.

5.5.8 Blocking
5.5.8.1 | Definition

Blocking is a change (generally a reduction)’in the audiofrequency output power of the feceiver
or a reduction of the SINAD ratio due te~an unwanted signal on another frequency.

5.5.8.2 |Method of measurement

Two ingut signals shall beapplied to the receiver via a combining network. The m¢dulated
wanted [signal shall be at\the nominal frequency of the receiver and shall have normal test
modulatjon. Initially the"unwanted signal shall be switched off and the wanted signal sget to the
value cqrresponding to the maximum usable sensitivity, as measured in 5.5.3.3.

The augliofrequency output power of the wanted signal shall be adjusted, where pgossible,
to 50 %| of the.rated output power and, in the case of stepped power controls, to fthe first
step that.provides an output power of at Ieast 50 % of the rated output power. The uphwanted
10 MHz,

and also -1 MHz and -10 MHz relative to the nommal frequency of the receiver.

The input level of the unwanted signal, at all frequencies in the specified ranges, shall be
adjusted so that the unwanted signal causes a reduction of 3 dB in the output level of the
wanted signal or a reduction to 14 dB of the SINAD ratio at the receiver audiofrequency output,
psophometrically weighted, whichever occurs first.

This level expressed in dBuV shall be noted.
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5.5.8.3 Résultats exigés

Le niveau de blocage a toute fréquence des gammes spécifiées ne doit pas étre inférieur a
90 dBuV, sauf aux fréquences ou des réponses de brouillage ont été obtenues (voir 5.5.6).

5.5.9 (4.4.5) Emissions brouilleuses transmises par conduction a l'antenne

5.5.9.1 Définition

Les émissions brouilleuses transmises par conduction a I'antenne sont toutes les émissions en
fréquence radio engendrées dans le récepteur et transmises aux bornes d'antenne.

5.5.9.2 Méthode de mesure

Les émissions brouilleuses conduites doivent étre mesurées en niveau de puissance| a toute
compospnte de fréquence présente aux bornes d'antenne du récepteur. LeS’ bofnes de
I'antenne du récepteur sont connectées a un analyseur de spectre ou a un“oltmetrel sélectif
ayant upe impédance d'entrée de 50 Q et le récepteur est mis en service.

Si l'appé@reil de mesure n'est pas calibré en puissance d'entrée, le niveau de toute comjposante
détecté¢ doit étre déterminé par une méthode de substitution cutilisant un générdteur de
signaux| La mesure doit s'étendre a la gamme de fréquences de 150°kHz a 2 GHz.

5.5.9.3 |Résultats exigés

La puisg$ance de toute émission brouilleuse dans la gamme spécifiée aux bornes de ljantenne
ne doit |pas dépasser —57 dBm (2 nW) dans la gamme de fréquences de 150 kHz & 1 GHz
et =37 dBm (20 nW) dans la gamme de fréquences’de 1 GHz a 2 GHz.

5.5.10 |Réponse en amplitude du limiteur du récepteur

5.5.10.1 Définition

La caraftéristique d'amplitude du limiteur du récepteur est le rapport entre le niveau |d'entrée
en fréquence radio d'un signal spécifique modulé et le niveau en fréquence audio de |a sortie
du récepteur.

5.5.10.34 Méthode de mesure

Un signfal d'essai a dafréquence nominale du récepteur modulé par la modulation hormale
d'essai |a un niveausde +6 dBuV doit étre appliqué a l'entrée du récepteur et le niyeau de
puissante de sortie en fréquence audio doit étre réglé a un niveau de 6 dB au-dessops de la
puissanfe de<sortie conseillée. Le niveau du signal d'entrée doit étre augmenté|jusqu'a
100 dBYV etla puissance de sortie en fréquence audio doit étre & nouveau mesurée.

5.5.10.3 Résultats exigés

Quand le niveau de I'entrée est modifié comme spécifié, la variation entre les valeurs minimale
et maximale du niveau de sortie en fréquence audio ne doit pas dépasser 3 dB.

5.5.11 Niveau de bruit et de ronflement du récepteur

5.5.11.1 Définition

Le niveau de bruit et de ronflement du récepteur est défini comme le rapport en décibels de la
puissance en fréquence audio du bruit et du ronflement résultant des effets de brouillage du
systeme d'alimentation et d'autres causes a la puissance en fréquence audio produite par un
signal & haute fréquence a un niveau moyen, modulé par la modulation normale d'essai et
appliqué a l'entrée du récepteur.
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5.5.8.3 Results required

The blocking level for any frequency within the specified ranges shall be not less than
+90 dBuV, except at frequencies on which spurious responses are found (see 5.5.6).

5.5.9 (4.4.5) Conducted spurious emissions conveyed to the antenna
5.5.9.1 Definition

Conducted spurious emissions to the antenna are any RF emissions generated in the receiver
and conveyed to the antenna terminal.

5.5.9.2 |Method of measurement

Conducfed spurious emissions shall be measured as the power level of any frequency
component at the antenna terminals of the receiver. The receiver antenna ‘terminals are
connected to a spectrum analyzer or selective voltmeter having an inputiimpedance |of 50 Q
and the[receiver is switched on.

If the detecting device is not calibrated in terms of power inputy~the level of any (jietected
components shall be determined by a substitution method using a signal generafor. The
measur¢ment shall extend over the frequency range 150 kHz to«2 'GHz.

5.5.9.3 |Results required

The power of any spurious emission in the specified.range at the antenna terminal ghall not
exceed 57 dBm (2 nW) in the frequency range 150:kHz to 1 GHz and -37 dBm (20 nW) in the
frequengy range 1 GHz to 2 GHz.

5.5.10 Wmplitude response of the receiverdimiter
5.5.10.3 Definition
The amplitude characteristic of\uthe receiver limiter is the relationship betwegen the

radiofrefjuency input level of a\specific modulated signal and the audiofrequency lev¢l of the
receiver output.

5.5.10.2 Method of measurement

A test signal at the-'nominal frequency of the receiver and modulated by the norial test
modulatjon at a(level of +6 dBuV shall be applied to the receiver input and the audiofrequency
output gqowertevel shall be adjusted to a level of 6 dB lower than the rated output power. The
level of [the. input signal shall be increased to +100 dBuV and the audiofrequency Outplllt power
level shall\be measured again

5.5.10.3 Results required

When the radiofrequency input level is varied as specified, the variation between the maximum
and minimum value of the audiofrequency output level shall not exceed 3 dB.

5.5.11 Receiver hum and noise level

5.5.11.1 Definition

The receiver hum and noise level is defined as the ratio, in decibels, of the audiofrequency
power of the hum and noise resulting from the spurious effects of the power supply system or
from other causes, to the audiofrequency power produced by high-frequency signal of average
level, modulated by the normal test modulation and applied to the receiver input.
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5.5.11.2 Meéthode de mesure

Le signal d'essai, & un niveau de +30 dBuV, a une fréquence porteuse égale a la fréquence
nominale du récepteur et modulé a la modulation normale d'essai doit étre appliqué a l'entrée
du récepteur. Une charge en fréquence audio doit étre connectée aux bornes de sortie du
récepteur. La commande de puissance en fréquence audio doit étre réglée de fagon a fournir la
puissance de sortie en fréquence audio définie en 5.5.1.3.

Le signal de sortie doit étre mesuré au moyen d'un voltmétre de valeur efficace. La modulation
doit alors étre coupée et le niveau de la puissance audio doit encore étre mesuré.

5.5.11.3 Résultats exigés
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\u de bruit et de ronflement du récepteur ne doit pas dépasser —40 dB.

3.3.2.4) Fonctionnement du dispositif de silence (squelch)
Définition

Hu dispositif de silence est de rendre la sortie audio du récepteur muette d
u signal d'entrée du récepteur est inférieur & une valeur donnée.

Méthode de mesure

dispositif de silence étant hors circuit, un signal/d*essai de +30 dBuV, a une fr
use égale a la fréquence nominale du récepteur et modulé a la modulation
ai doit étre appliqué aux bornes d'entrée dt.récepteur. Une charge en audiofr
réseau filtrant psophométrique doivent &tre connectés aux bornes de sortie d

uand le

bquence
normale
bguence
| récep-

La commande de puissance audio de Ja-sortie du récepteur doit étre réglée poyr fournir

ssance audio de sortie conseillée définie en 5.5.1.3.

gnal sortant doit étre mesuré avec un voltmétre en tension efficace. Le signal entrant
doit alors étre supprimé, le dispositif de silence mis en circuit et le niveau de sortje audio

ré a nouveau;

dispositif de silence étant a nouveau mis hors circuit, un signal d'essai modulé a la

lation normale d'essai- doit étre appligué a l'entrée du récepteur avec un niyeau de

BV et le récepteurréglé pour fournir une puissance de sortie égale a 50 % de la

ance de sortie @udio conseillée.

veau du signalentrant doit alors étre réduit, le dispositif de silence étant mis en circuit.

ghal entrant doit alors étre augmenté jusqu'a ce que la puissance audio de sortie

lve sa‘Vvaleur antérieure. Le rapport SINAD et le niveau d'entrée doivent alors étre

rés;

qUi” suit ne s'applique qu'au matériel pourvu d'une commande de silence réglable de

C) ce

facon continue. Le dispositif de silence étant hors circuit, un signal d'essai avec modulation
normale d'essai doit étre appliqué a I'’entrée du récepteur avec un niveau de +6 dBpV et le
récepteur doit étre réglé pour fournir 50 % de la puissance de sortie audio conseillée.

Le dispositif de silence doit alors étre mis en circuit a son maximum et le niveau du signal
entrant augmenté jusqu'a ce que la puissance de sortie audio atteigne 50 % de la puissance
de sortie audio conseillée.

5.5.12.3 Résultats exigés

a) Dans les conditions spécifiés en 5.5.12.2 a), la puissance de sortie audio ne doit pas
dépasser —40 dB par rapport a la puissance de sortie audio conseillée.

b) Dans les conditions spécifiées en 5.5.12.2 b), le niveau du signal entrant ne doit pas
dépasser +6 dBuV et le rapport SINAD doit étre au moins 20 dB.


https://iecnorm.com/api/?name=75dbb54ced73761b8d991a1808873a41

1097-7 O IEC:1996 - 59 -

5.5.11.2

Method of measurement

The test signal with a level of +30 dBuV at a carrier frequency equal to the nominal frequency
of the receiver, and modulated by the normal test modulation shall be applied to the receiver
input. An audiofrequency load shall be connected to the output terminal of the receiver. The
audiofrequency power control shall be set so as to produce the rated audiofrequency output

power d

efined in 5.5.1.3.

The output signal shall be measured by means of an r.m.s. voltmeter. The modulation shall

then be

switched off and the audiofrequency output level shall be measured again.
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Results required

biver hum and noise level shall not exceed —40 dB.

3.3.2.4) Squelch operation
Definition

pose of the squelch facility is to mute the receiver audio output signal when the
Al at the receiver input is less than a given value.

Method of measurement

ith the squelch facility switched off, a test signal of +30 dBuV, at a carrier fr

be applied to the input terminals of the, receiver. An audiofrequency load

hometric filtering network shall be conhected to the output terminals of the H
hudiofrequency power output controlsef the receiver shall be set so as to prog
audiofrequency output power defined in 5.5.1.3.

butput signal shall be measuredwith an r.m.s. voltmeter. The input signal shall
ressed, the squelch facilitysswitched on and the audiofrequency output level
ured again;

th the squelch facility. switched off again, a test signal modulated by the nor
lation shall be applied to the receiver input at a level of +6 dBpV and the recei
t to produce 50.% of the rated audiofrequency output power.

evel of the input signal shall then be reduced and the squelch facility shall be s
he input sighal shall then be increased until the above audiofrequency output

plicable only to equipment with continuously adjustable squelch control.
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The squelch facility shall then be switched on at its maximum position and the level of the
input signal shall be increased until the output again is 50 % of the rated audiofrequency
output power.

5.5.12.3 Results required

a) Under the conditions specified in 5.5.12.2 a), the audiofrequency output power shall not
exceed -40 dB relative to the rated audiofrequency output power.

b) Under the conditions specified in 5.5.12.2 b), the input signal level shall not exceed
+6 dBuV and the SINAD ratio shall be at least 20 dB.
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c) Dans les conditions spécifiées en 5.5.12.2 c), le niveau du signal d'entrée ne doit pas
dépasser +6 dBuV quand la commande de silence est réglée au maximum.

5.5.13 Hystérésis du dispositif de silence
5.5.13.1 Définition

L'hystérésis du dispositif de silence est la différence en dB entre les niveaux du signal entrant
dans le récepteur qui font fonctionner et arréter ce dispositif.

5.5.13.2 Méthode de mesure

Sily a |.|ne commande du dispositif de silence entre signaux a I'extérieur du matéeriel, lelle doit
étre réglée a la position maximale de silence. Le dispositif de silence étant mis enneifcuit, un
signal dlentrée non modulé a une fréquence porteuse égale a la fréquence nominale dl récep-
teur dojt étre appliquée a l'entrée du récepteur a un niveau assez bas pour gviter la
neutralisation du dispositif de silence.

Le signdl d'entrée doit étre augmenté jusqu'au niveau de neutralisation.du dispositif de|silence.
Ce nivepu doit étre enregistré. Le dispositif de silence étant encore neutralisé, le niyeau du
signal gntrant doit étre lentement diminué jusqu'a ce que le. dispositif de silence fende a
nouveal la sortie du récepteur muette. Ce niveau doit étre enregistré.

5.5.13.3 Résultats exigés

L'hystérgsis du dispositif de silence doit étre compriserentre 3 dB et 6 dB.

5.5.14 [3.3.10, 4.4.7) Caractéristiques de balayage des dispositifs a veille multiple
5.5.14.1 Définition

La périqde de balayage est la durée entre les départs de deux examens successifs d¢ la voie
prioritaife en l'absence de signal suti-cette voie. La durée de maintien sur la voie priorifaire est
le tempg entre le début et la finnde I'examen de la voie prioritaire en I'absence de signal sur
cette voje. La durée de maintien-sur la voie supplémentaire est le temps entre le début|et la fin
du branghement sur cette vaie.

5.5.14.2 Méthode de mesure

Le matdriel doit étre-réglé de facon a balayer la voie prioritaire et une voie supplémentaire. Le
disposit|ff de silence entre signaux doit étre en fonctionnement et réglé de facon| que le
réceptelir sgit juste muet sur les deux voies. Un signal d'essai a la fréquence porteuse|égale a
la fréquence. nominale de la voie supplémentaire du récepteur, modulé a la modulation hormale

d'essai daoit Atra cannantAl Ay rAcantary nar in rAcnan mAlanaany
y GOt o e oM e et o T CCCPtrC o P o r ot e atg o

Un second signal d'essai, a la fréquence égale a la fréquence nominale de la voie prioritaire,
sans modulation, doit étre connecté au récepteur par l'autre entrée du réseau mélangeur. Le
niveau de ces deux signaux doit étre +12 dBuV. Un oscilloscope a mémoire doit étre connecté
a la sortie audio.

Initialement, la sortie du signal d'essai sur la voie prioritaire doit étre hors circuit. Le processus
de balayage doit étre démarré et la sortie doit étre observée sur l'oscilloscope. L'intervalle
entre les créneaux audio et leur durée doit étre mesurée.
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¢) Under the conditions specified in 5.5.12.2 c¢), the input signal level shall not exceed
+6 dBuV when the control is set at maximum.

5.5.13 Squelch hysteresis
5.5.13.1 Definition

Squelch hysteresis is the difference in decibels between the receiver input signal levels at
which the squelch opens and closes.

5.5.13.2 Method of measurement

If there|is any squelch control on the exterior of the equipment, it shall be plaegd in its
maximum muted position. With the squelch facility switched on, an unmodulated input gignal at
a carrief frequency equal to the nominal frequency of the receiver shall be applied to the input
of the rgceiver at a level sufficiently low to avoid opening the squelch.

The inplt signal shall be increased to the level just opening the squelch. This level shall be
recordefl. With the squelch still open, the level of the input signal_shall be slowly decreased
until the] squelch mutes the receiver audio output again. This level,shall be recorded.

5.5.13.3 Results required

The squelch hysteresis shall be between 3 dB and 6 dB;

5.5.14 [3.3.10, 4.4.7) Scanning characteristics of multiple watch facilities
5.5.14.1 Definition

The scgnning period is the time between thée start of two successive samplings of thqg priority
channellin the absence of a signal on that'channel. The dwell time on the priority channel is the
time between the start and finish of any sampling of the priority channel in the absepce of a
signal on that channel. The dwell titne on the additional channel is the time between the start
and finigh of any sampling of thé additional channel.

5.5.14.2 Method of measurement

The eqlipment shalltbe-adjusted to scan the priority channel and one additional chanpel. The
squelch|shall be operational and so adjusted that the receiver just mutes on both chahnels. A
test sigmal at the~carrier frequency equal to the nominal frequency of the additional chpnnel of
the recdiver, modulated by the normal test modulation shall be connected to the receiyer via a
combinipgnetwork.

A second test signal with a frequency equal to the nominal frequency of the priority channel
having no modulation shall be connected to the receiver via the other input of the combining
network. The level of the two signals shall be +12 dBuV. A storage oscilloscope shall be
connected to the audio output.

Initially the output of the test signal on the priority channel shall be switched off. The scanning
process shall be started and the output shall be observed on the oscilloscope. The gap
between and the duration of the audio bursts shall be measured.
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Le signal d'essai sur la voie prioritaire doit alors étre mis en circuit et le balayage doit s'arréter
sur la voie prioritaire aprés le dernier créneau et pendant le temps de maintien sur la voie
prioritaire. La mesure doit étre faite si la voie supplémentaire est une voie simplex (voie a une
fréquence) et répétée si c'est une voie duplex (voie a deux fréquences).

La mesure doit étre faite dans les conditions normales d'essai et dans les conditions extrémes
définies par la CEI 945, d'une part chaleur séche et tension d'alimentation a sa limite
supérieure, simultanément, d'autre part basse température et tension d'alimentation a sa limite
inférieure, simultanément.

5.5.14.3 Résultats exigés

La périqde de batayage ne doit pas 0epasser 275, e temps de Mairtien Sur ta voie prioTjtaire ne
doit pas| dépasser 150 ms et le temps de maintien sur la voie supplémentaire doit étre'fcompris
entre 830 ms et 2 s.

5.6 Fopctionnement en duplex

Si le matériel est congu pour le fonctionnement en duplex, il doit étre_muni d'un filtre duplex et
les megures supplémentaires ci-aprés doivent étre faites pour assurer un fonctionnement en
duplex gatisfaisant.

5.6.1 (4.3.7) Réaction acoustique
5.6.1.1 | Définition

La réacfion acoustique est un phénoméne connuscomme hurlant ou chantant; il se| produit
guand une boucle de réaction se forme dans le mode d'exploitation duplex intégral.

5.6.1.2 |Méthode de mesure

Par ung vérification de fonctionnemept, la commande de puissance de la sortie audio du
réceptelir étant a son maximum.

5.6.1.3 |Résultats exigés

Des hulflements ou des ghants ne doivent pas se produire en condition d'émission gn mode
d'exploifation duplex intégral.

En condition d'émission en mode d'exploitation duplex intégral, aucun haut parleur inferne ou
extérieur ne doit@tre en circuit.

5.6.2 (4.14)~ Désensibilisation du récepteur en cas d'émission et de réception simultanées

5.6.2.1 Définition

La désensibilisation est la dégradation du récepteur résultant du transfert de puissance de
I'émetteur au récepteur di0 aux effets de couplage. Il est exprimé comme la différence en
décibels entre les niveaux de sensibilité maximale utilisable en présence d'émission simultanée
ou non.

5.6.2.2 Meéthode de mesure

Les bornes d'antenne du matériel comprenant le récepteur, I'émetteur et le filtre duplex doivent
étre connectées par un appareil de couplage a l'antenne fictive. Un signal avec la modulation
normale d'essai doit étre connecté a l'appareil de couplage de fagcon a ne pas modifier les
valeurs d'impédance. L'émetteur doit étre mis en fonctionnement a la puissance de sortie de
I'onde porteuse définie en 5.4.2, modulée a 400 Hz avec une déviation de +3 kHz.
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