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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

SYSTEME MONDIAL DE DETRESSE ET
DE SECURITE EN MER (GMDSS) -

Partie 3: Matériels d’appel sélectif numérique (ASN) -
Exigences d’exploitation et de fonctionnement,
méthodes d’essai et résultats exigibles

1

~

2)

3)

4

~

5)

La
Ma

Le

AVANT-PROPOS

composée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux

pour objet de favoriser la coopération internationale pour toutes 3 rmalisatjon dans les
domaines de I'électricité et de I'électronique. A cet effet, la 8 autres ‘activités, publie|des Normes
internationales. Leur élaboration est confiée & des comités™d s a avaux desquels|tout Comité
national intéressé par le sujet traité peut participer. Les o isatiens i 3 s, gouvernementales et
non gouvernementales, en liaison avec la CEIl, partici g L travaux La CEI collabore

étroitement avec I'Organisation Internationale de N
accord entre les deux organisations.

La CEI
responsabilité

e est issu des documents suivants:

DiIs Rapport de vote

80(BC)34 80(BC)37

arés par les
, expriment

normes, de

s’engagent
s de la CE!
let la norme

ation et sa

e la CELl:

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote
ayant abouti & I'approbation de cette norme.

Les annexes A et B font partie intégrante de cette norme.

L'annexe C est donnée uniquement a titre d’information.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

GLOBAL MARITIME DISTRESS AND
SAFETY SYSTEM (GMDSS) -

Part 3: Digital selective calling (DSC) equipment -
Operational and performance requirements,
methods of testing and required testing results

1) The IE
compris
promo
electrd
Their

FOREWORD

preparation is entrusted to technical committees; any IE

the s

which

possibje, an international consensus of opinion on the subje ts dealt' wi

bject dealt with _may participate in this preparatory wé

Il the National Committees having &

3) They the form of standards, technical
reportg or guides and they are accepted by the NationahCo mltt

4) In orddr to promote international umflcatlon EC mittées undertake to apply {EC International
Standgrds transparently to i p in\their national and regional standards| Any

divergénce between the |EC Standa he ng i i early

indicated in the latter.
5) The IEC

equipn

Internati
Maritime

The text

icate‘its approval and cannot be rendered responsible fqr any

been prepared by IEC technical committee| 80:

Report on voting

80(C0)37

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report
on voting indicated in the above table.

Annexes A and B form an integral part of this standard.

Annex C is for information only.
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SYSTEME MONDIAL DE DETRESSE ET
DE SECURITE EN MER (GMDSS) -

Partie 3: Matériels d’appel sélectif numérique (ASN) -

Exigences d’exploitation et de fonctionnement,
méthodes d’essai et résultats exigibles

1 Domaine d’application

La—¢ j ini Scificati s—fonctionnement, les
d’essai du
stallations

I'appel sélectif numérique et les p
NS les recommandations 493, 541, 689 et 821
igences générales contenues dans la|résolution

o _norme spécifie les exigences et méthodes d’'gssai de la
numérique uniquement. Il convient que la parfie RF des
VAF satisfasse aux exigences des normes correspondantes

es textes dont le sens est identique a ceux des résolutions A.609 (15), A.610 (15), A.613 (15) de
mmandations 493, 541, 689 et 821 du CCIR sont imprimés en italique et s¢nt précédés
s (609...,493...,541. . ,689...et821... respectivement) entre parenthéges.

i i i i o ention SOLAS

’

(493 1,1) Un équipement de classe A, qui assure toutes les fonctions définies dans I'annexe | de la
recommandation 493 du CCIR, doit étre conforme aux spécifications du systéme SMDSM de I'OMI pour les
installations fonctionnant en MF/HF.

(493 Wl,1) Un équipement de classe B qui assure les fonctions minimales pour I'équipement des navires
non destinés a utiliser un équipement de classe A est un équipement d'utilisation simplifiée conforme aux
spécifications SMDSM de I'OMI pour les installations fonctionnant en bande hectométrique (MF) ou
métrique (VHF).

Noter aussi que la présente norme contient des options non prescrites par SOLAS, comme par exemple
(493 11,1), équipement de classe C destiné a étre utilisé [en ondes métriques (VHF)] pour assurer les
alertes de détresse en appel sélectif numérique ne donnant que l'identification du navire.

(609 11.1 note en bas de page) Un matériel d'appel sélectif numérique de classe A ou B conforme a la
recommandation du CCIR 493 doit étre utilisé pour satisfaire a la prescription de I'OMI! relative aux
dispositifs du SMDSM.
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GLOBAL MARITIME DISTRESS AND
SAFETY SYSTEM (GMDSS) -

Part 3: Digital selective calling (DSC) equipment -
Operational and performance requirements,
methods of testing and required testing results

1 Scope

e o a

This pap—e 04007 specifies—the—perdormance—requi

operational requirements and methods of testing of shipborne DSC equipment for use

istics,

with

MF, MFIHF and VHF installations in the GMDSS as required by Chapter (V>of(the 1988
amendments to the 1974 international Convention for Safety of Lifecat Sea (SOLAS) apd is
associafed with IEC 945: 1994 (Shipborne radio equipment fo part of ‘the\global
maritime distress and safety system and marine navigatio ipme When a

requirement in this standard is different from IEC 945, the
shall take precedence.

This standard incorporates applicable ance standards of
Resolutions A.609(15), A.610(15) and A

radio impstallations), adio Regulations, the tech

require

in this” standard

IMO

es for VHF, MF and MF/HF

nical
d in
eral

For inte dhspecifies the requirements and methods of testing
of the D ) : e MF, MF/HF and VHF installations should meet the
requirements of.the e dards in the IEC 1097 series. ‘
NOTE
1 A v aning’is identical to that in IMO Resolutions A.609(15), A.610(15) and A.613(15) and
to that i s endations 493, 541, 689 and 821 is printed in italics and is prefixed by refer¢nces
(609. ]., 7. .., 689. ..and 821. .. respectively) in brackets.
2 T i i i IMO
Resolutions and CCIR Recommendations are:
(493 W,1) Class A equipment, which includes all of the facilities defined in Annex | of CCIR

Recommendation 493, shall comply with the IMO GMDSS carriage requirements for MF/HF installations;

(493 ll,1) Class B equipment providing minimum facilities for equipment on ships not required to use
Class A equipment and complying with the minimum IMO GMDSS carriage requirements for MF and/or VHF

installations.

Note aiso that this standard includes non-SOLAS options e.g. (493 II,1) Class C equipment, wh
intended to provide DSC distress alerting giving ships identification only.

(609 11.1 footnote) Class A or B DSC equipment conforming to CCIR Recommendation 493 shall be
to meet the IMO GMDSS carriage requirement. ‘

ich is

used


https://iecnorm.com/api/?name=e3638cbd352e8f07a3ceef4bf7b0e61f

-10 - 1097-3 © CEI:1994

2 Références normatives

Les documents normatifs suivants contiennent des dispositions qui, par suite de la
référence qui y est faite, constituent des dispositions valables pour la présente partie de la
CEIl 1097. Au moment de la publication, les éditions indiquées étaient en vigueur. Tout
document normatif est sujet & révision et les parties prenantes aux accords fondés sur la
présente partie de la CEl 1097 sont invitées & rechercher la possibilité d’'appliquer les
éditions les plus récentes des documents normatifs indiqués ci-aprés. Les membres de la
CEl et de I''SO possédent le registre des Normes internationales en vigueur & un moment
donné.

CEl 945: 1994, Appareils de navigation maritime — Spécifications générales — Méthodes

d'¢ssais et résultats exigibles. (Matériel radioélectrique de bord faisant partie. du systéme
maondial de détresse et de sécurité en mer (SMDSM) et appareil, vigation maritime)
igation et de

(Dpuxiéme édition)

Future CEl 1162, Interfaces numériques — Matériels e
ragdiocommunication maritimes (80(SEC)95)

Résolution OMI A.694 (17): 1991, y matériel

ra détresse et de siécurité en

me

Résolution OMI A.609 (15): Nor. 0 2 lectriques

de bord & ondes métriques pour le ] ocdles et I'appel sélectif numérique
lectriques

munications vocales et I'appel sélectif

o’ fonctionnement des installations radioglectriques
ot décamétriques pour les communications vocales,

steme d’appel sélectif numérique a utiliser dans Je service

numérique

: = g maritime
de radiotéléphonie en ondes métriques avec des possibilités automatiques et fondé sur un
format de signalisation de I'appel sélectif numérique

UIT-R. M 821: 1992, Extension optionnelle du systéme d’appel sélectif numérique a
utiliser dans le service mobile maritime

UIT-T. M V.11: 1988, Caractéristiques électriques pour les circuits de jonction symétriques
en double courant pour application générale aux équipements a circuits intégrés dans le
domaine des transmissions de données
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2 Normative references

The following normative documents contain provisions, which through reference in this
text, constitute provisions of this part of IEC 1097. At the time of publication, the editions
indicated were valid. All normative documents are subject to revision, and parties to
agreements based on this part of IEC 1097 are encouraged to investigate the possibility of
applying the most recent editions of the normative documents indicated below. Members
of IEC and ISO maintain registers of currently valid International Standards.

IEC 945: 1994, Marine navigational equipment - General requirements — Methods of
testing §nd required test results. (Shipborne radio equipment forming part cﬂg‘l‘e\g bal
j equip

maritime distress and safety system (GMDSS) and marine navi
(Second| edition)

Future |EC 1162, Digital interfaces - Maritime navigatio
equipmant and systems (80(SEC)95).

IMO Repolution A.694(17): 1991, General requireme s e radio equipment
forming |part of the Global Maritime Distress and 2 em and for electionic
navigatipnal aids

IMO Re$
capable

IMO Res$

capable

IMO Redolution A
capable [of voice

ing

ITU-RM bile

service

ITU-R.M SC)

ITU-R.ML 689-1: 1992  Operational procedures for an international maritime VHF
radiotelephone system with automatic facilities based on DSC signalling format

ITU-R.M 821: 1992, Optional expansion of the digital selective calling system for use in
the maritime mobile service

ITU-T V.11: 1988, Electrical characteristics for balanced double-current interchange
circuits for general use with integrated circuit equipment in the field of data
communications
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3 Spécifications de fonctionnement

3.1 Objet

(493 c) Lappel sélectif numérique est spécifié dans le service mobile maritime MF, HF
et VHF comme méthode d’alerte en cas de détresse et d’appel pour la sécurité dans
le SMDSM et en connexion avec les correspondances publiques.

(609 1) Le matériel d’appel sélectif numérique doit satisfaire non seulement aux
prescriptions du réglement des radiocommunications, aux dispositions des
Recommandations pertinentes du CCIR et aux prescriptions générales énoncées dans la
résolution A.694 (17) mais aussi aux normes de fonctionnement ci-apres.

3.2 Exigences générales

Lg matériel doit étre conforme aux exigences générales de 13
applicable.

5,4arsque ¢elle-ci est

3.2.1 Catégories d’appels

(609 2.2) Le matériel doit permettre d’écouler le
I'dppel sélectif numérique:

ppels ci-aprés en utilisant

a) détresse, urgence et séc

3.2.2 Catégories d

(493 1) Les équipements-d’appelsélectif numérique d’'usage général de classe|A doivent
étfe cong n p actéristiques données dans Il'annexd | de la
recomman it,1): Un équipement de classe A doit étrel conforme
x spécificatio de I'OMI pour les installations fonctionnant en MF/HF.

(49 eS Versi ifiées d’équipements d’appel sélectif numérique de classq B doivent
étre co : d gvec I'annexe Il de la recommandation 493 du CCIR. (493 11,1):

res n : g utiliser un équipement de classe A est un équipement dutilisation
simplifiéesconfoxme aux spécifications SMDSM de I'OMI pour les installations fopctionnant
en bande hectométrique (MF) ou métrique (VHF).

(493 11,1) Un équipement de classe C, non congu pour satisfaire aux spécifications du
systéme SMDSM de I'OMI, est destiné a étre utilisé comme équipement fonctionnant sur
ondes métriques pour assurer les alertes de détresse en appel sélectif numérique ne
donnant que l'identification du navire, doit étre congu en conformité avec I'annexe Il de Ila
recommandation 493 du CCIR.

NOTE - Les catégories d’'appel utilisables par les matériels d'appel sélectif numérique de bord de
classes A, B et C et les télécommandes associées sont indiquées dans P'annexe A.
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3 Performance requirements

3.1  Object

(493 c) Digital selective calling is used in the MF, HF and VHF maritime mobile services
for distress alerting and safety calling in the GMDSS and in connection with public
correspondence.

(609 1) The DSC equipment, in addition to meeting the requirements of the Radio
Regulations, the relevant CCIR Recommendations and the general requirements set out in
Resolution A.694(17), shall comply with the following performance standards.

3.2 Gepneral requirements

The equiipment shall comply to the general requirements contained\i
applicable.

3.2.1 [Categories of calls

(609 2.2) The equipment shall provide for the following

a) distress, urgency and safety;
b) ship operational requirements; a

c) blic correspondence.

3.2.2 [lasses of equip

(493 1)|General purpg
the ch?acterist' j

Class A shall be designed in accordance|with
ks A
F/HF

equipment shal
installatjons.

(493 2)|Si ie j DSC equipment Class B shall be designed in accordance

with A jding
minimu and
complyi VHF

installatf

(493 11,1) Class C equipment is intended for VHF equipment, not required to comply with
the IMO GMDSS carriage requirements, to provide DSC distress alerting giving ship
identification only and shall be designed in accordance with Annex 1l of CCIR
Recommendation 493.

NOTE - The types of calls applicable to DSC shipboard equipment Classes A, B and C and the
associated telecommands are contained in annex A.
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3.2.3 Construction

(609 2.4.5) Le matériel d’appel sélectif numérique peut étre un matériel autonome ou étre
intégré avec un émetteur et/ou un récepteur radioélectriques.

NOTE - «Intégré» veut dire que la fonction d’appel sélectif numérique est physiquement intégrée dans un
émetteur et/ou récepteur afin que les fonctions d’appel sélectif numérique ne puissent étre testées que par
fréquences radio.

(609 2.4.6) Le matériel doit aussi comprendre un dispositif d’appel sélectif numérique
spécialisé assurant la veille en permanence sur les voies d’alerte en cas de détresse.
Lorsque le matériel est congu pour une utilisation avec un récepteur a horloge externe, les
entrées AF ou bien les signaux d’appel sélectif ayant des niveaux logiques doivent étre
copformes aux exigences figurant en 3.2.4 et les interfaces de don@ ivent étre

copformes aux exigences figurant en 3.2.6.

Un matériel indépendant doit avoir des entrées et des sorties d ign tif humérique
avpc des impédances de 600 Q, symétriques et isc e 13 niveau de
cirpuit fermé ajustable a 0,775 V (valeur efficace C Q iai les prises

Lep signaux d’'appel sélectif num Aus e logique.
Lep caractéristiques électriques. d’entrée vent étre compatiblgs avec la
regommandation V.11 du CCITT. L'état B ) ondre’ au signe logique «0»|et I'état Y
cofrespondre au signe logique «1)-

D¢ plus, les signau appel sélecti ique peuvent étre fournis par des |interfaces

V.24/V .28 (RS232C).

3.2.5 - lnte{zsa 0
Lep caractéristi

extérieure
dojvent, si req mpatibles
ave 3 ] ompatible
av C v 24 du CCITT. D autres types d’interface d’impressiofn peuvent,

de

dée données pour la connexion & des aides radio a la navigation pu pour la
copmmande radio, si elle existe, doivent étre compatibles avec la future CElI 116P. Seul un
matériel formant partie intégrante d'un équipement radio spécifique peut, par contre,
utiliser d’autres protocoles pour la commande radio.

3.3 Exigences de fonctionnement
3.3.1 Exigences de base
(609 11.2) Le dispositif d’appel sélectif numérique doit comprendre:

a) (.1) des moyens permettant de décoder et de coder les messages ASN;

b) (.2) les moyens nécessaires a la composition du message ASN, c¢’est-a-dire (541 3.1)
I'enregistrement manuel ou le choix de I'adresse, de la nature de I'appel, de la catégorie et
des divers messages dans une séquence d’ASN;
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3.2.3 Construction

(609 2.4.5) DSC equipment may be a separate equipment or be integrated with a radio
transmitter and/or a receiver.

NOTE - “Integrated" means that the DSC function is physically integrated into a radio transmitter and/or a
receiver so that the DSC functions can only be tested by RF measurements.

(609 2.4.6) It shall also comprise a dedicated DSC watchkeeping facility to maintain a
continuous watch on the distress alerting channels. When the equipment is intended to be
used with an external watch receiver, AF input terminals or alternatively DSC signals at
logic level shall comply with 3.2.4 and data interfaces shall comply with 3.2.6._

3.2.4 DSC signal input and output

Separatg equipment shall have DSC signal input and o

symmetri

Alternatiy
the input
shall be {

Jate

Additiona

3.25 A

rinter in@e

rical characte hall

The elec
be a CE S
V.28 and the de C .24.
Additionad e

3.26 [

Data int¢rfaces for the connection of electronic navigational aids and for radio comtrol
purposej, it‘provided, shall be compatible with the future IEC 1162. Equipment forg'rllning
integral parts of a specific radio equipment only, may instead utilize other protocols for
radio control purposes.

3.3 Operational requirements
3.3.1 Basic requirements
(609 11.2) The DSC facility shall comprise:

a) (.1) means to decode and encode DSC messages;

b) (.2) means necessary for composing the DSC message e.g. (541 3.1) manual entry
or selection of address, type of call, category and various messages into a DSC
sequence,
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c) (.3) des moyens permettant de vérifier le message préparé avant son émission;
(541 3.2) et, si nécessaire, la correction du format de la séquence d’appel composée
manuellement ou automatiquement;

d) (.4) des moyens permettant d'afficher en langage clair les renseignements contenus
dans I'appel regu:

- (541 3.5.1) nature de I'adresse de I'appel recu (appel a toutes les stations, a un
groupe de stations, & des stations se trouvant dans une zone géographique
particuliére, & une station individuelle);

~ (.2) catégorie;

— (.3) identité de la station appelante;

de fréquence et télécommande;

— (.5) type du caractére de «fin de séquence»;
— (.6) détection d’erreurs, s'il y a lieu;

e) (609 11.2.5) des moyens permettant d’introduire ma g rensaignements
sur la position; l'introduction automatique peut étre 6 g mation de
position ainsi introduite doit étre effacée aprés depuis la
derniére mise a jour;

ement I’heure a |laquelle la
gtre prévue également,; et

oir étre lancés et établis depujs le poste

h) A tous moments,\Je srie P utilisation, L exemple
émission, attente 2 A ..

(609 11 L it d’appe g détresse ASN doit avoir la priorité sur|toutes les
autres .@ pctuées alaide

(609 11.3.1)

e capacité
Jur qu‘au moins 20 messages de détresse rngE puissent
oire du dispositif ASN. (609 11.3.2) Ces messagps doivent
squ’a leur lecture.

D9/11-8) Les-dispositions suivantes doivent étre prévues:

a) (609 11.8.1) une alarme sonore et une indication visuelle spéciales pour annoncer
la réception d'un appel de détresse ou d'urgence ou dun appel avec catégorie
détresse. Cette alarme et cette indication ne doivent pas pouvoir étre neutralisées. Des
dispositions doivent étre prises pour qu'elles ne puissent étre réenclenchées qu’a la main;

b) (609 11.8.2) des alarmes sonores et une indication visuelle pour les appels autres
que les appels de détresse et d’'urgence. (541 3.4) Il doit étre possible de déconnecter
le dispositif d’alarme(s) acoustique(s);

c) (541 3.6) la surveillance de la voie utilisée, en ondes métriques, aux fins d’'appel
sélectif numérique afin de déterminer la présence d’'un signal avec, sauf dans le cas
d’appels de détresse et de sécurité, un dispositif qui empéche automatiquement qu’un
appel ASN soit émis avant que la voie ne soit libre;
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¢) (.8) means to verify the prepared message before it is transmitted (541 3.2) and if
necessary the correction of such manually or automatically formed sequences;

d) (.4) means to display the information contained in a received call in plain language:

-~ (541 3.5.1) type of received call address (to all stations, to a group of stations,
geographical, individual);

(.2) category;
(.3) identity of calling station;

d telecommand;
(.5) type of "end-of-sequence” character;

(.8) detection of errors, if any;

entry may be provided. The position information so e

e) ()IOQ 11.2.5) means for manual entry of position information; addl
has ¢lapsed since the last update;

f) (609 11.2.6) means for the manual entry-of the /ti ’ ition| was
d be

protacted against inadverted activation. It 3 jbte initi isfress

h) all times the equipme all indi i i .g. ifting,
waiting for acknowledgeme 9 i

(609(11.5) Initiation. of DSC distre s, shall supersede any other operation of the
facili @

(609 age
storg BSs to
be s il\read
out.

3.3.2

(609 11{8Y Provisions shall be made for:

a) (609 11.8.1) a specific oral alarm and visual indication to indicate receipt of a
distress or urgency call or a call having distress category. It shall not be possible to
disable this alarm and indication. Provisions shall be made to ensure that they can be
reset only manually;

b) (609 11.8.2) aural alarm and visual indication for calls other than distress and
urgency. (541 3.4) The aural alarm(s) may be capable of being disabled;

¢) (541 3.6) monitoring the VHF channel 70 used for digital selective calling purposes
to determine the presence of a signal and, except for distress and safety calls, for
automatically preventing the transmission of a DSC call until the channel is free;
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d) (541 3.7) les appels systématiques a tous les navires en ondes métriques provenant
d’'un navire doivent étre émis & un niveau de puissance égal ou inférieur a 1 W. Les
systémes ASN intégrés en ondes métriques doivent réduire automatiquement la
puissance d’émission de ces appels;

e) (541 4) le fonctionnement de I'équipement doit étre simple et la transmission des
appels de détresse, de sécurité et d'urgence doit étre exécutable avec un nombre
minimal d’opérations.

NOTE - c¢) et d) sont applicables au matériel VHF seulement.

3.3.3 Appels de détresse

(541 1,3.1.1) Le matériel doit pouvoir étre préréglé de maniere a émettre I'appel de
détresse avec une nature de détresse «non déterminée» sur au moins une des iréquences
a ptiliser pour I'alerte en cas de détresse.

3.8.3.1  Composition des appels de détresse
(541 1,3.1.2) L'appel de détresse doit étre composé comme

la communication

a) (541 1,3.1.4.1) enregistrer ou choisir ¢
ure (voir note) a laquelle

el de /détresse par deux manoeuvres
ton aprés avoir levé un couvercle
esser deux boutons indépendants.

3.

(5 A, étriques et décamétriques, une tentative d’appel de
d j ne’ émission sur une seule fréquence ou suf plusieurs
fr gtriques, seuls les appels avec émission sur une seule|fréquence

(5¢ o\ tentative d'appel de détresse doit étre émise sous forme de cinqg
ag r une méme fréquence. Afin d'éviter la collision des appels et la
perte d s de réception, cette tentative d’appel peut étre émise de nouveau sur la

partif/du début d’appel initial. Des accusés de réception arrivant en ordr¢ aléatoire
peuvent donc étre regus sans éire bloqués par la réémission. Ce deélai aleatoire doit étre
automatique chaque fois qu'une émission est répétée; cependant, il doit étre possible de
remplacer la répétition automatique par une manoeuvre manuelle.

(541 1,3.1.3.2) Une tentative d’appel de détresse peut étre émise sous forme de six appels
consécutifs au maximum répartis sur six fréquences de détresse au plus (1 fréquence
dans la bande des ondes hectométriques et 5 dans celle des ondes décamétriques). Les sta-
tions émettant des tentatives d'appel de détresse sur plusieurs fréquences doivent pouvoir re-
cevoir sans interruption des accusés de réception sur toutes les fréquences a I'exception
de la fréquence utilisée pour I'émission, ou terminer la tentative d'appel dans un délai de
1 min. Les tentatives d'appel sur plusieurs fréquences peuvent étre répétées aprés que se
soit écoulé un délai aléatoire de I'ordre de 3% a 4% min & partir du début de la tentative
d’appel précédente.
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d) (541 3.7) ships originated routine all-ships calls on VHF shall be transmitted at a
power level of 1 W or less. Integrated VHF DSC equipment shall automatically reduce
power for transmission of these calls; and

e) (541 4) that the equipment shall be simple to operate and the transmission of
distress, safety and urgency calls shall be achievable with a minimum number of
actions.

NOTE - c¢) and d) are applicable to VHF equipment only.

3.3.3 Distress calls

(541 1,3{1.1) The equipment shall be capable of being preset to transmit/ the
with "unfdesignated" nature of distress on at least one distress alerting u

istresq call
cy.

3.3.8.1 | Composition of distress calls

(541 1,3]1.2) The distress call shall be composed as follows

mmunication and if
ture

a) (5
time
of dis
b) (5

c) (5
actio
twice

NOTE|

41 1,3.1.4.1) enter or select the desired mode of sub

qlie

dent
tton

3.3.3.2
(541 1,3.1. e istress” call attempt may be transmitted as a single-
frequeng j mpts

shall be

itive
call

541 1,3
calls on

attempt of
betweer 3% and 4¥ min from the beginning of the initial call. The random delay shajl be
generate i iSSTOTT, f ible to

override the automatic repeat manually.

(541 1,3.1.3.2) A nuwuiti-frequency call attempt may be transmitted as up to six consecutive
calls dispersed over a maximum of six distress frequencies (1 at MF and 5 at HF). A VHF
call may be transmitted simultaneously with an MF/HF call. Equipment transmitting multi-
frequency distress call attempts shall be able to complete the call attempt within 1 minute.
Multi-frequency call attempts may be repeated after a random delay of between 3%
and 4% min from the beginning of the previous call attempt.
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(541 1,3.3.5) Il doit étre mis fin automatiquement & la répétition d’une tentative d’appel de
détresse a la réception d'un accusé de réception de détresse ASN. Il doit aussi étre
possible d’arréter manuellement la répétition automatique.

3.3.8.3 Accusé de réception d’'un appel de détresse et relais de cet appel

(541 1,3.3.1) Les accusés de réception des appels de détresse ASN doivent étre
déclenchés manuellement. Les moyens automatiques pour accuser réception d’appels de
détresse doivent étre interdits.

(541 1,3.3.2) L’accusé de réception d'un appel de détresse consiste en un seul appel
d accusé de réceptton ASN qui do:t étre adressé «a tous les nawres» et doit comprendre
j : e—de T p détresse

493 1, Fig. 4) «Accusé de réception de détresse elais de~détresse» et <accusé de
deeption de relais de détresse» doivent étre construijts-a partirde-l'a pel de détresse ou

e il doit
é se pour répo dre a une
@ ASN.
3.8.4 Autres appels
3p.4.1
Il [doit étre possible : appels correspondant 3 la classe dqu matériel
(vpir annexe A).
i tje l'usager
insi que le
patique.

dccusés de

ommencer

qu’aprés la réception et le décodage correct du caractére de contréle d’erreurs.

(541 11,2.1.13) Lorsqu’une séquence d’appel regue contient un signal de fin de séquence
«RQ», une séquence d’'accusé de réception doit étre composée et émise. Le spécificateur
de format et I'information de catégorie doivent étre les mémes que ceux de la séquence
d’appel regue.

(541 11,2.1.13.1) L’accusé de réception, comportant le signal de fin de séquence «BQ», est
déclenché aprés un délai d’au moins 5 s et au plus de 4¥: min suivant la réception de la
séquence d’appel.
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(541 1,3.3.5) The automatic repetition of a distress call attempt shall be terminated
automatically on receipt of a DSC distress acknowledgement call. 1t shall also be possible
to terminate the automatic repetition manually.

3.3.3.3  Distress call acknowledgement and distress relay

(541 1,3.3.1) Acknowledgement of DSC distress calls shall be initiated manually; automatic
means to acknowledge distress calls shall be excluded.

(541 1,3.3.2) The acknowledgement of a distress call consists of a single DSC
acknowledgement call which shall be addressed to "all ships" and include the identification
(see C( j j j j od.

(541 1,3 l the

relay

b[the
ibje to

generatp “distress relay” calls in response to a distress si ) Dse d by
non-DSC means.

(493 1|Fig.4) ‘"Distress acknowledgement”, "distres
acknowledgement" calls shall be for transmission a

3.3.4 Dther calls
3.3.4.1 | Composition of calls

It shall|be possible to (see

annex A).
(689 1,2/1 .2') Fo i 3 i i-automatic service it shall be possible for the
N at bther

user to| only key-in
informati iA

3.34.2

(541 1, be

transmitte

(493 1,110.2)) Automatic acknowledgement transmissions shall not start unless| the
error-check’character is received and decoded correctly.

(541 11,2.1.13) When a received call sequence contains an end-of-sequence signal RQ, an
acknowledgement sequence shall be composed and transmitted. The format specifier and
category information shall be identical to that in the received calling sequence.

(541 11,2.1.13.1) The acknowledgement, containing the end-of-sequence signal BQ, is
initiated after a delay of at least 5 s but not later than 4% min of receiving the calling
sequence.
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3.3.4.3  Fonctionnement entiérement automatique dans un systéme automatique
ou semi-automatique

(541 11,2.1.13.2) Si le navire est équipé pour 'ASN automatique, la station de navire émet
automatiquement un accusé de réception avec un signal de fin de séquence «BQ». Cet
accusé de réception doit commencer a étre émis dans un délai de 30 s en ondes
hectométriques et décamétriques ou dans un délai de 3 s en ondes métriques apres
réception de la séquence d’appel compléte.

(689 1,2.2.3) Les équipements entiérement automatiques de station de navire doivent étre
capables d’émettre sur la voie de travail un appel ASN et une onde porteuse pendant une
période minimale de 2 s aprés la réception d’'un accusé de réception exempt d’erreur «en

la station
gl initial, un

ot d’erreur
ps et dans
1 1,2.2.5)

le§ 25 s qui suivent I'appel en ondes hectométri et décamétriques (54
: ent répétée.

(6 3 l'essai le

dig

seulement,

moire non

Si[un (matériel ASN en ondes métriques et/ou décamétriques est prévu pour gtre utilisé
avec‘un récepteur radio pour la réception des appels sélectifs numériques|avec des
possibilités de balayage jusqu’a six voies, il doit satisfaire aux exigences ci-apres.

Le décodeur doit fournir un signal capable d’arréter e balayage lors de la détection d’une
suite d’éléments binaires ayant une longueur de plus de 20 éléments binaires.

Le récepteur radio doit disposer des moyens nécessaires pour communiquer la fréquence
ou la voie sur laquelle le balayage s’est arrété selon la procédure de la future CEl 1162.
La fréquence ou la voie doit étre affichée ou imprimée en association avec I'appel ASN
recu.
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3.3.4.3 Fully automated operation in the automatic/semi-automatic service

(541 11,2.1.13.2) If the ship is equipped for automatic DSC operation, the ship station shall
automatically transmit an acknowledgement with an end-of-sequence signal "BQ". The
start of the transmission of this acknowledgement sequence shall be within 30 s for HF
and MF or within 3 s for VHF after the reception of the complete call sequence.

(689 1,2.2.3) Fully automated ship stations shall be capable of automatically transmitting
on the working channel a DSC call and a carrier for a minimum period of 2 s on receipt of
an error-free acknowledgement "able to comply" from the called coast station.

(689 1,8.2) Fully automated ship stations may, if an "unable
acknowledgement is received from the coast station, be capable to<receive
of 15 min from the initial call a ring-back call from the called coa

(689 1,2|1.4) If the ship station does not receive an erro
called cpast station within 5 s on VHF, and 25 s on
calling dequence shall be automatically repeated.

3.344

(609 11 ithout

radiation of signals.

The equipment shall provide S acili i with
CCIRR commeni:tlo
3.3.5 Pelf-identifica

(609 1116) Self-ia
and be easily verifie

3.4 8¢

If an ME
digital selective ca
ing requjrements.

FIHF DSE equipment is intended to be used with an RF receiver for receptign of
with facilities for scanning up to six channels it shall fulfil the follow-

The decoder shall provide a suitable signal to stop the scanning process on the detection
of a dot pattern of more than 20-bit length.

Means shall be provided at the RF receiver to transmit the frequency or channel on which
scanning has stopped using the future IEC 1162 protocol. The frequency or channel shall
be displayed or printed in relation to the DSC call received.
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Le décodeur doit fournir un signal capable de faire redémarrer le balayage si la suite
d’éléments binaires dure plus de 3 s, aprés la réception d’'un appel ASN, ou lors de la
réception d’un appel ASN non destiné au navire, dés que celui-ci a été reconnu.

Le signal d’arrét doit &tre un «0» logique et le signal de démarrage un «1» logique, avec le
niveau conforme 2 la future CEl 1162.

Les signaux d’arrét et de redémarrage peuvent étre remplacés par la fixation directe de la
fréquence du récepteur de balayage par le matériel ASN utilisant la procédure de la future
CEl 1162.

4

4.

(4
co

(4

—Garactéristiques-techniques

Généralités

0sés d'un

d’appel.

A ¢ fois avec
ét, Etre suivie
de / z caractére
ddterminé, de maniére a réaliser uq interva pmps de:

(4

suivants:

a) (.1)
Silam
émetteurs &

conceptions des émetteurs/récepteurs dans les bandes d'ondes décamétriques et

hectométriques ayant une tolérance de ifrequence de 10 HzZ, le d ASN doit
avoir une gamme de réception d’au moins 20 Hz.

b) (.2) en ondes métriques: déplacement de fréquence de +400 Hz; la sous-porteuse
doit étre & 1 700 Hz ; Ia tolérance de fréquence des tonalités 1 300 Hz et 2 100 Hz doit
étre de +10 Hz et la vitesse de modulation doit étre de 1 200 Bd (éléments binaires par
seconde) +30 x 107°.

Le matériel construit A la fois pour les ondes décamétriques, hectométriques et métriques
doit choisir automatiquement les caractéristiques de signal correspondant & ia bande de
fréquences utilisée.
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The decoder shall provide a suitable signal to restart the scanning process when the dot
pattern continues for more than 3 s, after receipt of a DSC call or, during the reception of
a DSC call which is not addressed to the ship, as soon as this is recognized.

The stop signal shall be logic "0" and the start signal shall be logic "1" with levels
complying with the future IEC 1162.

The stop and restart signals may be substituted by direct frequency setting of the
scanning receiver by the DSC equipment using the future 1IEC 1162 protocol.

4 Techhicalcharacteristics

4.1 General

(493 1,1]1) The system is a synchronous system using characters. co fr 0-bit
error-defecting code.

(493 1,1)2) Time diversity is provided in the call sequence

Apart from phasing characters, each character is transmitted twice im-atime-spread mode;

the first|transmission (DX) of a specific. charac he transmission of|four

other cHaracters before re-transmissia ifi acter takes place, allow-

ing for a time-diversity reception interva
a) 490 ms for HF and MF; and

b) 38,33 ms for VHF.
(493 1,113) The frequenc } 2s shall be as follows:

a) (.f) on H > freqe -shift of +85 Hz. When frequency-shift keying is
effected by a@g 3 signa ¢ input of single-sideband transmitters (J2B),
the centre of the audie-fre ] >trum offered to the transmitter shall be 1 70Q Hz;
the frequency tolera he 1 615 Hz and 1 785 Hz tones shall be +1 Hz; and the
mody 3 2 )

(. ¢ radio-frequency tolerances of old designs of both transmifters
and i ] e MF’and HF bands the DSC decoder shall have a capture range of

at least *85 . After the full implementation of the GMDSS and to care for| the
grance of new designs of both transmitters and receivers in thg MF
and HF bands with a radio-frequency tolerance of +10 Hz, the DSC decoder shall have
a capture range of at least £20 Hz.

b) (.2) on VHF: frequency-shift of +400 Hz; the subcarrier shall be at 1 700 Hz; the
frequency tolerance of the 1 300 Hz and 2 100 Hz tones shall be +10 Hz; and the
modulation rate shall be 1 200 Bd (bit/s) £ 30 x 1078,

Equipment constructed for both MF/HF and VHF shall automatically select the signal
characteristics relevant to the frequency.range in use. i
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(493 1,1.4) La fréquence supérieure correspond & la position B et la fréquence inférieure &
1a position Y des éléments du signal. Aux niveaux logiques, la position B doit étre le «0»
logique et la position Y doit étre le «1» logique.

(493 1,1.6) Le décodeur du récepteur doit assurer l'utilisation maximale du signal regu, y
compris I'utilisation du caractére «contréle d’erreurs».

(493 1,1.7) Dans le cas des appels répétés décrits en 4.12, les conditions ci-apres sont
considérées comme nécessaires:

a) le codeur de I'émetteur doit effectuer I'émission répétée de la séquence d’appel,
conformément & 4.12; et

b) le décodeur du récepteur doit assurer ['utilisation maximale
compris l'utilisation du caractére «contréle d’erreur» en appliguant
avec mise en mémoire appropriée.

sigj:l regu, y
décodage itératif

42  Format technique de la séquence d’appel

(493 1,2.1) Le format technique de 1a séquence d’appel este suivant:

N
Suite de points | Séquence de mise en phase | SPécifi r %e\/ Catégorie | = futo-
identification

d for,
N\ =\
N
xg\'/ Fin de s6 Caractére de
Message 1 | Message Z/lMe age 3 \%ss e 4 in de séquence| . .is1d derreur
*|Pour les appels de détresse seulement. Q \>

ise fournit au récepteur I'information quilpermet de
ents binaires et de déterminer sans ampbiguité les

ise en phase se compose de caractéres déterminés émis

deux RX et un DX, ou si possible trois RX dans les positions|DX ou RX

(493 1,3.4) Pour offrir des conditions appropriées de synchronisation de bit préalable et
pour permettre aux stations de navire d'utiliser des méthodes de balayage afin de
contréler plusieurs fréquences des bandes d'ondes décamétriques ou hectométriques, la
séquence de mise en phase doit étre précédée d'une suite de points (séquence alternée
B-Y synchronisée en bits) d’'une durée de:

a) 200 bits pour les appels «détresse», «accusé de réception de détresse», «relais de
détresse» et «accusé de réception de relais de détresse» et pour toutes les séquences
d’appel aux stations de navire, en ondes décamétriques et hectométriques; et

b) 20 bits pour toutes les séquences d’accusé de réception (a I'exception des accusés
de réception de détresse et des accusés de réception de relais de détresse) et pour toutes
les séquences d’appel aux stations cétiéres (a I'exception des appels relais de détresse)
en ondes décamétriques et hectométriques, pour tous les appels en ondes métriques.
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(493 1,1.4) The higher frequency corresponds to the B-state and the lower frequency
corresponds to the Y-state of the signal elements. At logic levels the B-state shall be

logic "0" and the Y-state shall be logic "1".

(493 1,1.6) The receiver decoder shall provide maximum utilization of the received signals,

including use of the error-check character.

(493 1,1.7) Where the call repetitions of 4.12 apply, the following conditions shall be met:

a) the transmitter encoder shall provide repetitive transmission of the call sequence in

accordance with 4.12; and

inclugling use of the error-check character and by using an iterativ

b) t%e receiver decoder shall provide maximum utilization of the (rec
with

dequate memory provision.
4.2 T¢chnical format of a call sequence

(493 1,2{1) The technical format of the call sequence is:

eived signal,

\l:'%\@

o0

A
A\Y { ) L

Dot pattern Phasing sequence Format specifier ddres teg }elf-identification

Message 1 | Message 2

N
Mes;gi 3 bﬁgx\ \Gﬂ\d"?f/&;uence

Error-check
character

Y
4*
* Distress calls only. s \)

4.3 Dat pattern and pha

(493 1,3{1) The
phasing
sequenge.

(493 1,3.

position y. Six DX characters are transmitted.

(493 1,3 S shall be achieved when two DXs and one RX, or two RXs and one
or, if p e RXs in the appropriate DX or RX positions, respectively,

success

ormation to the receiver to permit corre
n_of the positions of the characters within a

e~ consists of specific characters in the DX ang

bt bit
call

RX

DX,
are

(493 1,3.4) To provide appropriate conditions for earlier bit synchronization and to allow for
scanning methods to monitor several HF and MF frequencies by ship stations, the phasing
sequence shall be preceded by a dot pattern (i.e. alternating B-Y bit sequence) with a

duration of:

a) 200 bits at HF and MF, for "distress”, "distress acknowledgement”, "distress relay"”
and ‘“distress relay acknowledgement" calls and for all calling sequences to ship

stations; and

b) 20 bits at HF and MF, for all acknowledgement sequences (except distress
acknowledgements and distress relay acknowledgements) and for all calling sequences

to coast stations (except distress relay calls) and at VHF for all calls.
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Le récepteur ne nécessitera pas qu'une suite d’éléments binaires précédant la séquence de
mise en phase permette la mise en phase correcte des éléments binaires et la détermination
sans ambiguité des positions des caractéres compris dans une séquence d’appel.

4.4 Spécificateur de format

(493 1,4.1) Les caractéres du spécificateur de format sont émis deux fois aux positions DX
et RX.

(493 1,4.2) Dans les «appels de détresse» et les «appels & tous les navires», on consideére
que les décodeurs de récepteur doivent décoder deux fois le caractére de spécification de
format pour éliminer effectlvement Ies alertes intempestives. Dans Ies autres appels les

at est par

CO

4.5

(49 a tous les
n $ de navire
et|stations cétiéres)

(493 1, ire-déterminé ou & une station
cof hpose des
c ime.

(493 1,5.3) Pour un appel sélectl s’adressatit. a2 un groupe de navires se trouvant dans une
zone géographique sse numérique indiquant des coprdonnées

A-dire cinqg caractéres, est utiliség.

(493 1,6.1) Lvinf, atic 3 je» définit le degré de priorité de la séquenge d’appel.

o/détresse», la priorité est définie par le spécificateur de
jon de catégorie n’est contenue dans la séquence d’appel.

(4% ; our les appels relatifs a la sécurité, l'information «catégoriep indique:

(4931,674) Pour les autres appels, I'information «catégorie» indique: affaire corcernant le

n AP s ey i sy
QVITV VU TVvuinie.

4.7 Auto-identification

(493 1,7) L’identité dans le service mobile maritime assignée & la station appelante est
utilisée pour I'auto-identification. L'auto-identification doit étre insérée automatiquement
dans 'appel.

4.8 Messages

(493 1,8) Les messages compris dans une séquence d’appel comportent les éléments de
message suivants, énumérés dans I'ordre d’apparition dans chaque message.
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The receiver shall not require a dot pattern preceding the phasing sequence for correct bit
phasing and unambiguous determination of the positions of the characters within a call
sequence.

4.4 Format specifier

(493 1,4.1) The format specifier characters are transmitted twice in both the DX and RX
positions.

(493 1,4.2) The receiver decoders shall detect the format specifier character twice for
“distress” calls and "all-ships"” calls to effectively eliminate false alerting. For other calls,
the address characters provide additional protection against false alerting and, therefore,

single detectionofthe format specifier character is considered satisfactory.

4.5 Address

(493 1,8.1) "Distress” calls and "all-ships” calls do not hg calls
~are implicitly addressed to all stations (ship stations ang

(493 |, to a
group a intere e consists of the chardcters
corresp i Snti

(493 1,5 area
a numetrical geographic coordinate isting-of 10 digits (i.e. five charactefs), is
used.

4.6 Category

(493 1,6{1) The "c;e 0 ce.
(493 1,4. d no
categor,

(493 1,6 ency
or safety.

(493 1,6|4) For othercalls, the "category" information specifies ship’s business or routjne.

4.7 Self-identification

(493 1,7) The maritime mobile service identity assigned to the calling station is used for
self-identification. The self-identification shall be inserted automatically in the call.

4.8 Messages

(493 1,8) The messages that are included in a call sequence contain the following message
elements, which are listed in the order in which they would appear in each message.
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4.8.1 Appel de détresse

(493 1,8.1) Dans le cas d'un «appel de détresse», l'information de détresse est contenue
dans quatre messages qui se présentent dans l'ordre suivant:

a) le message 1 est le message «nature de la détresse»;

b) Je message 2 est le message «coordonnées du lieu de détresse», composé de 10
chiffres indiquant I'emplacement du navire en détresse. Si les coordonnées du lieu de
détresse ne peuvent pas étre incluses dans le message, il convient que les 10 chiffres
qui suivent la nature de la détresse soient émis automatiquement sous la forme du
chiffre 9 répété 10 fois;

c) le message 3 est l'indication horaire (UTC), lorsque les coordonnées sont valides et
composées de quatre chlffres Si Ilndlcatlon horaire ne peut étre transmise dans ces

ultérieurs du trafic de détresse.

.2 Relais de détresse

rre-navire,
I;rmats de
andation

la station

suivant:

caracteres
pignement
nde n’est
’ 126 (pas
e symbole

b) ‘le’ message 2 peut contenir I'information de voie, de fréquence ou de position du
navire.

- information de fréquence:

le message 2 peut contenir deux éléments «message de fréquence», chacun
comprenant toujours trois caractéres pour indiquer la fréquence de fonctionnement
proposée (dans le mode F1B/J2B, il faut utiliser la fréquence assignée) indiquée
par un multiple de 100 Hz pour les fréquences au-dessous de 30 MHz. Les trois
caractéres fournissent les six chiffres décimaux requis.

— information de voie:

le message 2 peut contenir deux éléments «message de fréquence», chacun d’eux
comprenant toujours six chiffres décimaux;
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4.8.1 Distress call

(493 1,8.1) For a "distress” call the distress information is contained in four messages in

the following order:

a) message 1 is the "nature of distress” message;

b) message 2 is the "distress coordinates” message, consisting of 10 digits indicating
the location of the vessel in distress; if distress coordinates cannot be included,
the 10 digits following the "nature of distress" should be automatically transmitted as
the digit 9 repeated 10 times;

'c) message 3 is the time indication (UTC) when the coordinates were valid consisting

erts, "distress felay
essage formats| are

(493 1,8{3.1) For a distress relay where ) e station in distress is unknpwn,

the "ideptification of the sstation j be” automatically transmitted as| the

4.8.3

a) (first
first

tele mbol

No. 6 is

trans

b)

- frequency information:

message 2 may contain two frequency message elements, each of which always
consists of three characters, indicating the proposed working frequency (in the
F1B/J2B mode the assigned frequency shall be used) in multiples of 100 Hz for
frequencies below 30 MHz. The three characters provide for the required six
decimal digits.

— channel information:

message 2 may contain two frequency message elements, each of which always
consists of six digits;
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si le premier chiffre est 3, cela indique que le nombre représenté par les chiffres
suivants est le numéro de la voie de fonctionnement en ondes décamétriques ou
hectométriques de I'UIT (voies a une ou deux fréquences);

si le premier chiffre est 9, cela indique que le nombre représenté par les chiffres
suivants est le numéro de la voie de fonctionnement en ondes métriques.

NOTE - Si un seul élément de message de voie ou de fréquence est utilisé, cet élément indique la voie
ou la fréquence de réception de la station appelés, ou une voie & deux fréquences (appariées). Un
deuxiéme élément de message de voie ou de fréquaence peut étre utilisé pour désigner la voie ou la
fréquence d'émission de la station appelée.

Si la station appelante indique seulement la fréquence de réception de la station appelée (pour les
transmissions en mode diffusion), ou une voie & deux fréquences (appariées), il y a lieu d'émettre le
symbole n° 126, répété trois fois, au lieu de I'élément de message de voie ou de fréquence de la station

B.4 Ap

appelée.

Si aucun élément de message de voie ou de fréquence n'est utilisé, le symbole'n® astémis six fois.

— Informations sur la position du navire:
le message 2 peut contenir la position d

compose alors de douze chiffres (;
codés, selon la position j

el sélectif
connexion
semi-automatique a i Ublic avec
commutation 0 :

4
(403 1,8.4) sse et de
Y s dans la

S6

doit comprendre le premier symbole de télécommande nY 118 et le
télécommande n° 126;

(493¥,8.4) Des moyens techniques doivent étre prévus pour empécher I'émissign de cette

séquence en ondes métriques. En outre, le premier symbole de télécommande n° 118 doit
pouvoir étre inséré uniquement dans la séquence indiquée dans la recommandation 493
du CCIR, tableau 6, pour les essais d'appel.

4.9 Fin de séquence

(4

93 1,9) Le caractére «fin de séquence» doit étre émis trois fois dans la position DX et

une seule fois dans la position RX. Le code approprié de «fin de séquence», 117 (RQ),
122 (BQ) ou 127 doit étre inséré automatiquement.
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if the first digit is 3, this indicates that the number represented by the following
digits is the ITU MF/HF working channel number (either single frequency or two
frequency channels);

if the first digit is 9, this indicates that the number represented by the following
digits is the VHF working channel number;

NOTE - If only one channel or frequency message element is used, this indicates the called station
receive channel or frequency or a two-frequency (paired) channel. The second channel or frequency
message element may be used to designate the called station transmit channel or frequency.

If the calling station indicates only the called station receive frequency (for broadcast mode transmissions)
or a two-frequency (paired) channel then the symbol No. 126 repeated three times shall be transmitted

instead of the second message element.

calling sequence requesting ship’s position\is requirea ¥ j of
twelve digits {six symbols), the first ten of(whi j ip’ jtion

lowed by one symbol No. 126
message 3 follows message 2 in the
cqordinates were valid; and
c) message 3 follows mssage 2 r the
ship [stations requiring the
publi¢ switched network n
48.4
(493 1,8 MF
and HF
a) bond
telecq
b)

(493 1,8.4).Fechnical means shall be included to prevent the transmission of this sequence
on VHF. Furthermore, the first telecommand symbol No. 118 shall only be capable of
being inserted into the sequence given in Recommendation 493, Table VI, for test calls.

4.9 End-of-sequence

(493 1,9) The "end-of-sequence"” character shall be transmitted three times in the DX
position and once in the RX position. The appropriate end-of-sequence code 117 (RQ),
122 (BQ), or 127 shall be inserted automatically.
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410 Caractére de contréle d’erreurs

(493 1,10.1) Le caractére de contréle d’erreurs est le dernier caractére émis et il sert &
contréler toute la séquence pour vérifier qu'il n’y a pas d’erreurs non décelées par le code
a dix moments avec détection d’erreur, ainsi que la diversité de temps utilisée. Le caractére
de contréle d'erreur doit étre calculé conformément a la recommandation 493 1,10.2 du
CCIR et étre inséré automatiquement.

4.11 Séquence d'extension optionnelle

(821) Le matériel d’appel sélectif numérique peut aussi étre capable d'émettre des
messages optlonnels donnant des coordonnées géograpmques plus préc:ses le matériel

utilis , -1 on calcul,
avire. Ceci

le
dai
re

(8
cq

appel et le

(8p

4.

(4 3 ; une seule
S6é ’ . is, da 2 nels et sur les fréquences ASN
nati ‘ pel.

(4
o :
sq
pd

appels de
étre émis
el suivant

(6 téristiques
te s assurer
to lifié (sans
fo jgnalisation

Al

(689 11,1.2) L’émetteur récepteur a ondes métriques doit pouvoir choisir automatiquement
la voie et émettre la porteuse gréce au matériel ASN.

5 Méthodes d’essai et résultats exigibles

5.1 Généralités

Les essais doivent étre effectués dans les conditions d’essais normales et aussi, quand
cela est indiqué, dans les conditions d’essai extrémes. L’alimentation électrique ne doit
étre fournie au matériel en essai que pendant les essais électriques et les vérifications de
fonctionnement.
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410 Error-check character

(493 1,10.1) The error-check character is the final character transmitted and it serves to
check the entire sequence for the presence of errors which are undetected by the ten-bit
error-detecting code and the time diversity employed. The error-check character shall be
calculated in accordance with CCIR Recommendation 493 1,10.2 and be inserted
automatically.

4.11 Optional expansion sequence

(821) DSC equipment may also be capable of transmitting optional messages of more
precise geographlc coordlnates the nawgatlon equ:pment used to derive the pos:tlon the
datumu y ged—66¢ 4 .

(821 1. rror-
check character of a defined DSC call.

(821 1.3) Implementation of the expansion sequence

4.12 Call repetitions

(493 1,11. ion.
However to
five trans

(493 1,11. ress
call on : s 3 gap
between| the e 1ele e dot pattern of the following call to engble
bit synch ine

413 £

(689 11,1f iled in
Recommendation 493, annexes 1orll Th/s equment need not necessarlly prowdaa all
combination ; [ess

functiong), butsit-must provide all necessary formats for automatic/semi-automatic YVHF
DSC sighalling.

(689 I1,1.2) The VHF transceiver shall be capable of automatic channel selection and
carrier transmission under the control of the DSC equipment.

§ Methods of testing and required test results

5.1 General

The tests shall be made under normal test conditions and also, where stated, under
extreme test conditions. Electrical power shall be supplied to the equipment under test
(EUT) only during electrical tests and performance checks.
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Pendant tous les essais, le matériel en essai doit, en plus de son fonctionnement normal:

a) étre capable d’émettre en continu les signaux B et Y (signaux d’'essais B et Y

respectivement);

b) étre capable d’émettre une suite alternée de B et de Y (simulant une suite continue
de points) d’'une longueur définie exactement (par exemple 1 000 s, signal d’essais C). La
longueur exacte de la suite des éléments binaires B et Y doit étre définie par le fabricant;

c) étre équipé d’'une imprimante ou d’'une sortie normalisée de connexion

avec une

imprimante extérieure ou un calculateur pour examiner le contenu des séquences

d'appel regues. Les détails concernant les signaux de sortie doivent étre convenus
entre le fabricant et I'organisme d’essais compétent; et
d—pourte-matérietrenondes métriques<intégré>,avoirtapossibitité=non=accessible a
I'utilisateur, de produire une onde porteuse non modulée.
Le|moyen d'essai doit étre en mesure:
Iformes a
nnexe A).
émission
vers le matériel en essai; et
c) d examiner, décoder le coptenu en
produits par le matériel en
le“conteny’ en information des géquences
d’ appel regues.
5.1.1 Signaux d’ess
6§.1.1.1  Références
Lef signaux~ d’'e 5 d’appel
ide ntiques,@ information
(spécificateurde jation 493
du
Le [ que les
mesu executées ou qu'il soit possible de les répéter sans interruption
aussi est nécessaire pour effectuer les mesures.
5.1.1. essai normalisé n° 1 (SEN-1)
Le . ° : en ondes

hectométriques ou décamétriques (MF/HF) doit étre un signal avec une fréquence radio
nominale assignée pour l'utilisation de I'appel sélectif numérique dans au moins la bande
de fréquences la plus élevée pour laquelle le matériel a été congu, doit avoir un déplacement
de fréquence de +85 Hz, et doit pouvoir étre modulé par les divers types d’appels
numériques sélectifs engendrés par I'appareillage étalonné. Lors des essais d’'un matériel
non intégré, le SEN-1 doit avoir une fréquence nominale de 1 700 Hz et un niveau de 0 dBm.
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During all tests the EUT shall, in addition to its normal operation:

a) be capable of transmitting continuous B- and Y-signals (test signals TSB and TSY
respectively);

b) be capable of transmitting an alternating B/Y-bit sequence (simulating a continuous
dot pattern) of exactly defined length (e.g. 1000 s - test signal TSC). The exact length
of the B/Y-bit sequence shall be defined by the manufacturer;

¢) be provided with a printer or a standardized output terminal for connecting an
external printer or computer to examine the information content of call sequences
received. Details concerning output signals shall be agreed between the manufacturer
and the testing authority; and

r for
rating an unmodulated carrier.

a) g CCIR
Recommendation 493 and relevant for the EUT (annex~A). ali atus
shalljalso be capable of generating incorrect signals;
b) generating the standard test signals contained/in 5.1 FUT;
and
c) examining by means of calibrated atus | c the information contgnt of
DSC [signals generated by the EUT 1 ption
contgnt of call sequences received.
5.1.1 Standard test signa
5.1.1.1 | References to sta
Standarg test signal vhich
containg a knox@ hory,
identification, etc.,©
Standar d or
it shall | the

measuren

5.1.1.2 ard test signal No. 1 (STS-1)

an NO a - L) gecoge N De an . O MIN

Standard-test signal N¢ or a M : or sha - al v 2 al radio
frequency assigned for DSC operation in at least the highest frequency band for which the
equipment has been designed, a frequency shift of +85 Hz and capable of being
modulated with various types of digital selective calls generated by the calibrated
apparatus. When testing non-integrated equipment STS-1 shall have a nominal frequency
of 1 700 Hz and a level of 0 dBm.
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5.1.1.3  Signal d’essai normalisé n°® 2 (SEN-2)

Le signal d’essai normalisé n° 2, pour un décodeur d’appel sélectif numérique en ondes
hectométriques ou décamétriques (MF/HF), fonctionnant avec des signaux binaires, doit
avoir les niveaux logiques conformes a la recommandation V.11 du CCIR et étre moduié a
la vitesse de 100 éléments binaires par seconde avec les divers types d’appels
numériques sélectifs émis par I'appareillage étalonné.

5.1.1.4 Signal d’essai normalisé n° 3 (SEN-3)

Le signal d’essai normalisé n° 3, pour un décodeur d’appel sélectif numérique en ondes
hectométnques ou décamétnques (MF/HF) doit étre un s:gnal avec une fréquence radio

nominale ignée pa ! ation de {'appe numérique dans- moins la bande
del fréquences la plus élevée pour laquelle le matériel a été avoir un
déplacement de fréquence de +85 Hz, et doit pouvoir étre modul sigrjal carré a
u fréquence de 50 Hz simulant une suite continue d mutation
cohérente en phase entre un état B et un état Y est préférab ¥ssai d'un
matériel non intégré, le SEN-3 doit avoir une fréquen Hz et un
niveau de 0 dBm.

5.1.1.5 Signal d’essai normalisé n° 4 (SEN-4

Le| signal d'essai normalisé n° 4, pour un d en ondes
m tnques (VHF) doit étre un sig ‘utilisation

vée pour

él
’ ;E)areillage

étrie

éta Ionné Lors de I'essai dun fréquence
no

5.1.1.6

Le| signal d un décodeur d’appel sélectif numérique|en ondes
métriques des signaux binaires, doit avoir les niveauk logiques
copformes 3 .11 du CCITT et étre modulé a la vitesse|de 1 200
éléments binai avec les divers types d’'appels sélectifs numériques
e

5. interne ou circuit de sortie des sources des signaux d’essgi
L'impédance externe ou le circuit de sortie de la source des signaux utilisés ppur I'essai
des matériels~nén intégrés doit étre de 600 Q, isolés de la terre, ou se conf¢rmer a la
fufjureCEl 1162.

Pour essayer le matériel intégré dans un récepteur, le signal d’essai doit provenir d'une
source résistive de 50 Q. A la demande du fabricant, une antenne artificielle comprenant
une résistance de 10 Q en série avec une capacité de 250 pF peut étre utilisée pour les
fréquences au-dessous de 4 MHz. Cette adaptation doit étre indiquée dans le rapport
d'essai.

Ceci ne doit pas impliquer que le récepteur ne puisse fonctionner de fagon satisfaisante
qu’avec des antennes ayant ces caractéristiques d’'impédance.
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5.1.1.3  Standard test signal No. 2 (STS-2)

Standard test signal No. 2 for a MF/HF DSC decoder operating with binary signals shall
have logic levels complying with CCITT Recommendation V.11 and be modulated with a
modulation rate of 100 bit/s with various types of digital selective calls generated by the
calibrated apparatus.

5.1.1.4 Standard test signal No. 3 (STS-3)

Standard test signal No. 3 for a MF/HF DSC decoder shall be a signal with a nominal radio
frequency ass:gned for DSC operatuon in at least the haghest frequency band for whuch the

5115

Standarg

frequenc the
equipme . being
modulat 2 enerated by the calibrEted
apparatys. When testing non-integrated equipme 4 shall have a nominal frequency

of 1 700|Hz and a level of 0 dBm.

5.1.1.6 | Standard tes

Standard test si . coder operating with binary signals shall ?ave
logic levyels complyin ommendation V.11 and be- modulated with a
modulatipn rate of 1\2 it/s w iods types of digital selective calls generated byl the
calibrated appara

511.7 ¢ : uit of test signal sources
The soufce impe e.or circuit of signals used for testing non-integrated equipment ghall
be 600 Q free of earth; or comply with the future IEC 1162.

For testing equipment integrated within a receiver, the test signal shall be derived from a
resistive source of 50 Q. At the request of the manufacturer an artificial antenna consisting
of a 10 Q resistor in series with a 250 pF capacitor may be used for frequencies below 4 MHz.
The arrangement shall be stated in the test report.

This shall not imply that the receiver shall operate satisfactorily only with antennas having
these impedance characteristics.
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5.1.1.8  Connexion des signaux d’essai

Les sources des signaux d'essai destinés a I'entrée dans le matériel doivent étre
connectées par un réseau tel que, faisant abstraction de ce que un ou plusieurs signaux
d'essais sont appliqués simultanément au matériel, I'impédance interne ou le circuit de
sortie se présentant a I'entrée du matériel:

a) ait une valeur 600 Q ou soit conforme & la recommandation V.11 du CCITT pour un
matériel non intégré, selon le cas; et
b) corresponde a une antenne artificielle pour le matériel intégré.

Dans Ie cas de sngnaux d'essai multlples des mesures doivent étre prises pour empécher
LI 3 3 3 ou autres

niveau du signal d’essai doit étre exprimé par la force éle

}t au point
oy le signal est introduit dans la partie réceptrice ou décoda

5.1.1.9 Charge d’essai

Lg charge d’'essai doit étre une résistance pure 4 e 600 Q ou sat(sfaire a la
future CEl 1162.

Lg charge d’essai pour un émettéurvadio do

reliées en série;

b) entre 1 605 k e 250 pF,
reliées en série;

c) entre 4 M ance pure
de 50 Q;

d) si k@t d’antenne

extérieur: u

effectuée pour vérmer la sensnbmté du taux d erreur des symboles avec un niveau du
signal d’essai & 6 dB au-dessus du niveau normal du signal d’essai a utiliser.

La vérification du fonctionnement de la partie codante du matériel en essai doit étre
effectuée pour vérifier la tension ou la puissance de sortie, une erreur de fréquence ou
une fonction non désirée de I'appel de détresse.
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5.1.1.8  Connection of test signals

Sources of test signals for application to the equipment input shall be connected through a
network such that, irrespective of whether one or more test signals are applied to the
equipment simultaneously, the impedance or circuit presented to the equipment input is
equal to:

a) 600 Qor V.11 as applicable for non-integrated equipment; and

b) that of the artificial antenna for integrated equipment.

In the case of multiple test signals, steps shall be taken to prevent any undesirable effects
due toi i i i rces

The level of the test signal shall be expressed by the EMF existing point wherg the

signal ig fed to the receiving or decoding part of the equipment.

5119 Test load

The test load shall be a non-reactive resistor of 600 e future IEC 1162.

The test
a) 4 D pF
conn
b) 1 D pF
conn
c) 4 . 62,025 MHz: a non-reactive resistor of

50 Q

d) if external antenna tuning unit: a non-reagtive

The arrg d.in the test report.

This sh
having t

e transmitter shall operate satisfactorily only with antepinas
characteristics.

5.1.2 Performance check

A performance check of the decoding part of the EUT shall be taken to mean a check of
the symbol error rate sensitivity with a test signal +6 dB relative to the applicable normal
test signal level.

Performance check for the coding part of the EUT shall be taken to mean a check of the
output voltage or power, frequency error and undesignated distress call function.
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5.1.3 Détermination du taux d’erreurs des symboles

Le contenu de l'information de la séquence d’appel décodée, imprimée ou affichée par le
dispositif de lecture de la partie réceptrice, doit étre divisé en blocs, chacun
correspondant & un symbole d’information dans le type considéré de I'appel sélectif
numérique. Le rapport entre le nombre total des symboles d’information erronés et le
nombre total des symboles d'information doit étre enregistré.

5.1.4 Conditions d’essai normales

Les conditions d'essai normales sont toute combinaison convenable d'une température
de 15 °C 3 35 °C et d’'une humidité relative de 20 % a 75 %.

NOTE - Lorsqu'il est impossible d’exécuter I'essai dans les conditions indiquées '-dess«.is, une note
particulidre indiquant la température et I'humidité relative réelles pendant des essais doit'éfre jointe au

rapport d'essai.

Lal tension de la source d'énergie d’essai doit étre mainténue a jeund’un intervalle
de|tolérance de variation de £3 % par rapport a la tension nomina dep tensions
nominales pour lesquelles le matériel a été co u. ~Po i i N courant
alternatif, la fréquence de la source d’énergie d'essai 5 e 4 l'intgrieur d'un
intervalle de tolérance de +1 Hz par rapport a la fréquence.no 'nale 60 Hz.

5.1.5 Conditions d’essai extréme

oir atteint
choisie et

Aviant d'effectuer les mesures a
sop équilibre thermique dans la cham
la [teneur en humidité dans la (cham
copdensation excessive

ST':f indication
ans la CEl

— cycle a basse température, en 4.4.4.1 et en 4.4.4.3;

- vibrations, en 4.4.7.

Une vérification de fonctionnement doit étre effectuée aprés chaque essai d’environnement.

Pendant I'essai de vibrations, seule une mesure des taux d'erreurs des symboles doit étre
faite.

Le fabricant doit produire des preuves attestant que les composants, les matériaux et les
finitions utilisés dans le matériel satisfont aux essais de moisissures et de corrosion.
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5.1.3 Determination of the symbol error rate

The information content of the decoded call sequence printed out or displayed at the read-
out device of the receiving part shall be divided into blocks, each of which corresponds to
one information symbol in the applied type of digital selective call. The total number of
incorrect information symbols relative to the total number of information symbols shall be

registered.

5.1.4 Normal test conditions

Normal test conditions shall be any convenient combination of 15 °C to 35 °C of

temperature and 20 % to 75 % relative humidity.

report.

The voltage of the test power source shall be maintained wi

was des|gned. At a.c. mains the frequency of the test po
within £1 Hz of the nominal frequency of 50 Hz or 60 Hz re

515 A
Before nj S pment shall have read
thermal measurements shalil be cho
and the e controlled so that exce
condens

Extreme

5.1.6 [

Environmental te
the other require

The follo . & made under environmental conditions as detailed in IEC 94

4.4.2.1 and 4.4.2.3;

- ddmp’heat cycle, in 4.4.3;

-~ dry heatcycle

NOTE |- When it is impractical to carry out the test under the conditions stated above, a\note tj this
effact, |stating the actual temperature and relative humidity during the tests, sha ded 10)thqg test
f

B %
hent
ned

hed
en,
ive

Lt of

5:

- low temperature cycle, in 4.4.4.1 and 4.4.4.3; and
- vibration, in 4.4.7.

A performance check shall be made after each environmental test.

During the vibration test only a measurement of symbol error rate shall be made.

The manufacturer shall produce evidence that the components, materials and finishes

employed in the equipment would satisfy the mould growth and corrosion test.
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5.1.7 Conditions d’essai non spécifiées

Toutes les exigences des articles 3 et 4 pour lesquelles aucun essai n’est spécifié dans
cet article 5 doivent étre vérifiées par I'examen du matériel, de ses dessins de fabrication
ou de tout autre document convenable. Le résultat de cet examen doit étre consigné dans
le rapport d'essai.

5.1.8 Incertitudes des mesures

Incertitudes absolues des mesures: valeurs maximales

Fréquences radioélectriques +1x 1077

Déviations maximales de fréquence:
-~ entre 300 Hz et 6 kHz en audiofréquence
- entre 6 kHz et 25 kHz en audiofréquence
Limite de déviation
Parasites conduits de I'émetteur
Puissance de sortie audio
Sensibilité a 20 dB SINAD
Emission par conduction
Emission rayonnée

Pqur les méthodes d'essai de I3 es chiffres d’incertitude sont relatifs a
un taux de confiance de

mesures

cider si le

, doit étre

egistrée de l'incertitude de la mesure doit étre, pour chaque meTlre, égale
intérieure aux chiffres indiqués en 5.1.8.

5.2 (3) Exigences de fonctionnement
5.2.1 (3.2.1) Catégories d’appel

Le matériel en essai doit étre capable de coder, d’émettre, de recevoir et de décoder
toutes les catégories d'appels concernant la classe pour laquelle il doit étre certifié (voir
annexe A).
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5.1.7 Unspecified test conditions

Any requirement in clauses 3 and 4 for which no test is specified in this clause 5 shall be
checked by inspection of the equipment, its manufacturing drawings or other relevant

documents. The result of the inspection shall be stated in the test report.

5.1.8 Measurement uncertainty

Absolute measurement uncertainties: maximum values

RF frequency +1 x 10
RF power 10,75
Maximum frequency deviation:
—| within 300 Hz to 6 kHz of audio frequency
—-| within 6 kHz to 25 kHz of audio frequency

Devigtion limitation

Conducted spurious of transmitter
Audiq output power

Sensitivity at 20 dB SINAD
Conducted emission

Radigted emission

For the [test methods according to this s
confidence level of 95 %.

e

5.1.9 e]:vterpretation of mea
The int

prétati
in this s{landard shali b

to a

The measured value rela e cofresponding limit shall be used to decide whethgr an

equipmg ; e 1é ents of the standard.

The meg ent\uncertainty value for the measurement of each parameter shall be

stated in

The recIrded value of the measurement uncertainty shall be for each measurement

toorlo figures in 5. 1.8

elqual

5.2 (3) Performance requirements

5§.2.1 (3.2.1) Categories of calls

The EUT shall be capable of encoding, transmitting, receiving and decoding all categories

of calls relevant to the class for which it shall be certified (see annex A).
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5.2.1.1 Essai des séquences d'appel produites

52111 Méthode d’essai

La sortie du matériel en essai doit étre connectée a un appareillage étalonné capable de
décoder et d'imprimer I'information contenue dans les séquences d’appel engendrées par
le matériel en essai.

Le matériel en essai doit étre mis en état d’émettre des appels sélectifs numériques
conformes & 'annexe B, afin de vérifier que les exigences de la recommandation 493 du
CCIR concernant la composition et le contenu des messages sont satisfaites.

Ldgs appels produils doivent étre analySés par rappareillage etaion vérifier la
cgrrection technique du format de la séquence d’appel, y compri diversité de temps et
la|répétition des appels (voir 4.1 et 4.12).

5.2.1.1.2 Résultats exigibles

Le dispositif de codage doit émettre correctement toys le € pels corregpondant a
la|classe a certifier. Les télécommandes utilisées v gtreNindi le rapport
d’'gssai.

5.p.1.2  Vérification du décodage

5.R.1.2.1 Méthode d'essai

L apable de
prpduire des appels s

De¢s appels sélectifs i ) classe du
matériel en essai doive : i au matériel afin de vérifier que les exigences de

nant la composition et le contenu des|messages

lalrecomm i
sqnt satisf .

Le 1 appel décodées a la sortie du matériel en essai doivent étre|analysées
pa 3 er de(la ection du format technique, y compris le caractére de contréle
dl

Si \ u_décodage est faite avec une imprimante ou un calculateur, une
vé tre faite pour s'assurer de la concordance entre I'affichage du matériel en

egsai ‘et)la sorti€ de I'imprimante.

Il convient alors que l'appareillage étalonné produise des signaux d'appel sélectif
composés de fagon incorrecte.

5.2.1.2.2 Résultats exigibles

Le décodeur doit recevoir correctement tous les types d’appel correspondant a la classe
pour laquelle le matériel en essai doit étre certifié. Les télécommandes utilisées doivent
étre indiquées dans le rapport d’essai.

Dans le cas de la réception d’appels composés de fagon incorrecte, le matériel en essai
ne doit ni afficher ni imprimer le contenu de l'information de tels appels, sauf pour les
appels de détresse. L'indication «erreur d’information» sur 'affichage est acceptable.
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5.2.1.1 Testing of generated call sequences

5.2.1.1.1 Maethod of test

The output of the EUT shall be connected to a calibrated apparatus for decoding and

printing out the information content of the call sequences generated by the EUT.

The EUT shall be set to transmit DSC calls in accordance with annex B in order to verify
that the requirements of CCIR Recommendation 493 regarding message composition and

content are met.

format of the call sequence, including time diversity and repetitio
and 4.12).

The genjerated calls shall be analysed with the calibrated apparatus for corré&&t‘eihhical
lls

5.2.1.1.2 Results required

e 4.1

The en¢ icable g class t¢ be

certified

5.21.2
5.2.1.2.1 Method of test

The inp DSC
signals.

DSC calls in accordang nt for the class of EUT shall be applied to the
equipmgnt in order to 493
regarding messm

The deq frect
technicgl forma

When d rements are made by use of a printer or a computer, a check ghall

be madg to enst cordance between EUT display and printer output.

The calibrated apparatus shall then be set to generate incorrectly composed DSC signals.

5.2.1.2.2 Results required

The decoder shall correctly receive all types of calls applicable to the class for which the

EUT is to be certified. The telecommands used shall be stated in the test report.

On the receipt of incorrectly composed calls the EUT shall neither display nor print out the
information content of such calls, except for distress calls. The indication of "information

error” in the display is acceptable.
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5.2.2 (3.2.5) Entrée et sortie des signaux d’appel sélectif numérique

Ces essais ne concernent pas les matériels intégrés.

5.2.2.1 Tension d’entrée du décodeur
5.2.2.1.1 Définition

La tension normale d’entrée est celle & laquelle un appel sélectif numérique est
correctement décodé. La tension extréme d’entrée est la tension que doit pouvoir tolérer
le matériel en essai sans étre endommagé.

5.2 2 1.2 Méthode d’'essal

Laltension normale d’entrée doit étre testée en 5.2.2.2.2.
d'éntrée audio. Dans le cas d’'une entrée binaire, une ter férenti 12 V doit
étie appliquée.

5.2.2.1.3 Résuitats exigibles

Le| circuit d’entrée ne doit pas £ ée audio-

fréquence doit étre indiquée dan

5.2.2.2 Gamme dynamique

5.2.2.2.1 Définitio

écart entre les niveaux minimaux et maximaux
t appel sélectif numérique est correctempent recu.

a la fois les écarts de la tension et de ja tension

alisés d'essai SEN-1, SEN-2, SEN-4 ou SEN-5, suivant|celui qui
ériel.

de 0 dB par rapport a 01775 V.

La fréquence centrale du signal SEN-1 ou du signal SEN-4 doit étre modifiée
périodiquement au cours de I'essai avec un écart de +20 Hz pour les ondes hectométriques
ou décamétriques et de +10 Hz pour les ondes métriques, par rapport & sa valeur nominale.

Le niveau d’entrée des signaux SEN-2 ou SEN-5 doit varier dans une gamme de +10 V
a -10 V avec une tension différentielle d’entrée supérieure ou égale a2 V.

Le taux d’erreur de symbole a la sortie du décodeur doit étre déterminé comme indiqué
en5.1.3.
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5.2.2 (3.2.5) DSC signal input and output
These tests are not applicable for integrated equipment.

5.2.2.1 Decoder input voltage

5.2.2.1.1 Definition

The normal input voltage is the voltage at which a DSC call is correctly decoded. The
extreme input voltage is the voltage which the EUT shall tolerate without being damaged.

5.2.2.1.2—Method of test

Normal yoltage input shall be tested according to0 5.2.2.2.2.

the
| be

An extrgme voltage of a level specified by the manufacturer s
audio input terminals. At a binary input a maximum differe
applied.
5.2.2.1.3 Results required

The inpyt circuit shall not be damaged e audio input shajl be

stated in the test report.

5.2.2.2 | Dynamic range

§.2.2.2.1 Definition

The dyn

For a bi
assume

5.2.2.2.4

STS-1,
terminal

The levd - -

The centre frequency of STS-1 or STS-4 shall during the test periodically be changed to a
value £20 Hz for MF/HF and +10 Hz for VHF relative to its nominal value.

The level of STS-2 or STS-5 shall be varied over the voltage range of +10 V to -10 V with
a differential input voltage of >2 V.

The symbol error rate in the decoder output shall be determined as described in 5.1.3.
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Ces mesures doivent étre effectuées dans les conditions normales d’'essai et dans les
conditions extrémes d’essai de la source d’alimentation et de la température, appliquées
simultanément.

5.2.2.2.3 Résultats exigibles

Avec la g%mme de tensions indiquée, le taux d’erreur de symbole doit étre inférieur ou
égala 107",

5.2.2.3 Tension de sortie du codeur

5.2.2.3.1 Définition

L4 tension de sortie est la tension en audiofréquence mesurée/sur isfance pure
dg 600 Q.

en circuit
de 50 Q,

Pgur une sortie binaire, Ia tension est le niveau logique
ouvert et sur une charge d’essai composée de deu
connectées en série.

5.2.2.3.2 Méthode d’essai

Une charge appropriée doit étre” connectée 2 3 natériel. Le matérigl en essai
dr%t étre mis en état d’émettre le 3 aji Ce nsion de sortie efficage doit étre
mesurée.

Le % ps conditions normales d'essai e} dans les
co’l:l source-d’alimentation et de la température, appliquées
simpultanément.

5.

L3 g iofréquence doit au moins étre ajustable de £ 10 dB par rapport
a . iveau.de ie des deux fréquences sonores ne doit pas varier e plus de

0,5 ef te_niveau de chaque fréquence sonore doit &étre & moins de 0,5 dB paf rapport a

aire, le niveau de sortie en circuit ouvert doit étre inférieur ou ¢gal a 6 V
la terminaison d’essai, supérieure ou égale a 2 V dans les fleux états
binpaires: Le niveau ne doit pas varier de plus de 0,4 V et chaque état doit fifférer de
meins’de 0,4 V par rapport a l'autre

5.2.3 (3.2.6 et 3.2.7) Interfaces numériques

Les interfaces de 'imprimante du matériel en essai doivent satisfaire aux exigences de 3.2.6.

Lorsque I'entrée automatique de l'information de position et de temps est prévue, les
caractéristiques d’entrée du matériel en essai doivent satisfaire aux exigences de 3.2.7.

Si le matériel est prévu pour commander un émetteur et un récepteur radio associés, une
attention toute particuliére doit étre prétée pour s’assurer du fonctionnement correct de
toutes les fonctions commandées entre les unités individuelles. Les interfaces doivent au
moins satisfaire aux exigences de 3.2.7.
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The measurements shall be carried out under normal test conditions and under extreme
test conditions of test power source and temperature applied simuitaneously.

5.2.2.2.3 Results required

Within the stated voltage range the symbol error rate shall be < 1072,

5.2.2.3  Encoder output voltage
5.2.2.3.1 Definition

The output voitage is the audio voltage measured across a non-reactiv

For a bjnary output the voltage is the level of logic "1"
open-cirguit conditions and across a test-termination consisti
50 Q, connected in series.

5.2.2.3.2| Method of test

An apprqpriate load shall be connectec EUT
shall be set to transmit test signal TSC and the

The megsurements shall bg i v al test conditions and under extreme
test conditions of test powe L emperature applied simultaneously.

5.2.2.3.3 Resul@J

The audjo output 3 3 ast’be adjustable +10 dB relative to 0,775 V. [The
output le

vel of the o all_not vary by more than 0,5 dB and each tone shal| be

At the bi . e madgnitude of the open-circuit output voltage shall be +6 V and of
the test-lerminatio put voltage =2 V in either of the binary states. The magnitydes
shall not|vary-by more'than 0,4 V and each state shall be within <0,4 V to the other.

5.23 (3.2.6; 3.2.7) Digital interface

Printer interfaces at the EUT shall comply with the requirements of 3.2.6.

When automatic entry of position information and time is provided, the input character-
istics at the EUT shall comply with the requirements of 3.2.7.

When the equipment is intended to control an associated RF transmitter and receiver
particular attention shall be paid to ensure the correct operation of any control functions
between the individual units. The interface shall at least comply with the requirements
of 3.2.7.
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5.3 (3.3) Exigences d’exploitation

Si cet article ne comprend pas de méthode d’essai, la satisfaction aux exigences doit étre
assurée par une inspection et le résultat doit étre indiqué dans le rapport d’essai.

5.3.1 (3.3.2.a et 3.3.2.b) Alarme(s) auditive(s)

La ou les alarmes auditives exigées par 3.3.2.a et 3.3.2.b doivent avoir un niveau de
puissance sonore supérieur ou égal & 58 dB(A) a 1 m de distance, & une fréquence
comprise entre 1 000 Hz et 4 000 Hz.

5.3.2 (3.3.2.c) Interdiction d’émission

Syr la voie 70 en ondes métriques, I'émission d’un appel, a I'e epti&t\g:zlgppels de
d ectif-hum

resse et de sécurité, doit étre interdite si un signal d’appel rique est
détecté.

5.3.3 (3.3.2.d) Réduction de puissance

Lel matériel formant partie intégrante d’'un radiotéléphone e s Stri [VHF) doit
réduire automatiquement sa puissance d'émissi 10i [appels de
ropitine a tous navires.

5.8.4 (3.3.4.4) Essais

Le matériel en essai doit pouvoir faire les € s ans rayonner des signaux. il doit
reyenir automatiquement a la positi ille-a la fin d’'un essai de routine.

Il ne doit pas étre i cON Qat de transmettre des appels d'essail en ondes
métriques (VHF).

ois. Il doit

L'efficacité du-balayage est la capacité de I'appareil en essai a identifier correciement les
aJpels précédés par plus de 20 éléments binaires d’'une suite de 200 et ém|s sur une
seule fréquence, en balayant jusqu'a six fréquences, a ignorer tout autre signal ou para-
site et & produire les signaux capables de commander le récepteur a balayage associé.

5.3.6.2 Méthode d’essai

Deux signaux d’essai normalisés SEN-1 contenant une série de suites d’appel doivent étre
appliqués alternativement au décodeur, a des intervalles aléatoires de 2,5 s 4 4 s.

Pour un matériel intégré, le niveau des deux SEN-1 appliqués au récepteur doit étre de
20 dBuV. Le récepteur doit étre réglé pour balayer le nombre maximal de fréquences pour
lequel il a été congu.
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5.3 (3.3) Operational requirements

If this clause contains no specific method of test, compliance to the requirements shall be
ascertained by inspection and the result shall be stated in the test report.

5.3.1 (3.3.2.a; 3.3.2.b) Aural alarm(s)

The aural alarm(s) required by 3.3.2.a and 3.3.2.b shall have a sound power level at 1 m
distance of > 58 dB(A) at a frequency of between 1 000 Hz and 4 000 Hz.

5.3.2 (8.3.2.c) Transmit inhibit

inhibited|if a DSC signal is detected.

At VHF ¢hannel 70 the transmission of a call, other than distress and safety caVrsQI be

5.3.3 (3.3.2.d) Power reduction

Equipment forming an integral part of a VHF radioteleptio
power fofr transmission of routine all-ships calls to a pow

5.3.4 (3.3.4.4) Testing

n/of signals. The EUT ghall

The EUT shall have means for routine te 2
on completion of the routine tes

revert to stand-by (watch-keeping) conditi

It shall nj

535 (

It shall itial
set-up prify
the self-{dentificatio

5.3.6

5.3.6.1

Scanning efficiency~is hore

than 20 bits‘of a 200-bit dot pattern and transmitted on one frequency whilst scanning up
to six frequencies, ignoring all other signals and noise and to generate suitable signals to
control an associated scanning receiver.

5.3.6.2 Method of test

Two standard test signals STS-1 containing a series of call sequences shall be applied
alternately to the decoder at a random interval of 2,5 s to 4 s.

For integrated equipment the level of the two STS-1 applied to the receiver shall be 20 dBuV.
The receiver shall be set to scan the maximum number of frequencies for which it is
designed.
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Un signal normalisé d’essai doit étre modulé avec un seul appel de détresse. L'autre signal
normalisé d’essai doit étre modulé avec des appels sélectifs numériques comprenant une
suite de 20 éléments binaires.

Le nombre des appels de détresse émis doit étre de 200 et le taux d’erreur des symboles
doit étre déterminé comme indiqué en 5.1.3.

5.3.6.3  Résuitats exigibles

Le nombre total des appels de détresse regus doit étre au moins égal & 95 % des appels
de détresse émis et le taux d’erreur des symboles doit étre inférieur ou égal a 1072

conformes aux exigences de 3.4 pour tous les appels sélectifs i détresse
décodés correctement.

Lds signaux émis par le décodeur pour commander le récepteur a ala\gg{ ivent étre
ques\d

(4) Exigences techniques

1 (4.1) Erreur de fréquence

1.1 Définition

rreur de fréquence de la partie codant essai est la différenge entre la

fréquence mesurée et sa valeur

54.1.2 Méthode d’essai

1riel. Dans
ppropriée
if pumérique
.|En ondes

et Y. Les

dans les

¢ 3 s : oit, a tout
moment, étre inférieure ou égale a +1 Hz (pour 1 615 Hz et 1 785 Hz, respectivement).

En ondes métriques (VHF), I'erreur de fréquence doit, a tout moment, étre inférieure ou
égale a +10 Hz (pour 1 300 Hz et 2 100 Hz, respectivement).

Pour un matériel intégré, la fréquence mesurée doit a tout moment étre dans un intervalle
de 10 Hz dans une bande allant de +85 Hz & -85 Hz en ondes hectométriques ou déca-
métriques (MF/HF) et allant de +400 Hz a —-400 Hz en ondes métriques (VHF), autour de
la fréquence allouée.
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One standard test signal shall be modulated with a single distress call. The other standard
test signal shall be modulated with DSC calls containing a 20-bit dot pattern.

The number of transmitted distress calls shall be 200 and the symbol! error rate shall be
determined as described in 5.1.3.

5.3.6.3  Results required

The total number of received distress calls shall be equal to or exceed 95 % of distress
calls transmitted and the symbol error rate shall be <1 02

The signals from the decoder to control the scanning receiver shall com with the
requirements in 3.4 for all DSC distress calls decoded correctly.

5.4 (4) Technical requirements
5.4.1 [4.1) Frequency error
5.41.1 | Definition

The fregquency error of the encoder part of difference between the

measured frequency and its nominal value,

5.4.1.2 | Method of test

A non-r¢a utput terminal of the equipment.
For inteB e\ tra nnected to the appropriate artificial
antenna 3 ! ssigned forDSC operation in at least the highest
frequent : ent' h een designed. At VHF the measurefent
shall be ated output.

The EU smit test.signals TSB and TSY. The frequencies correspording
to B- an al’sha i

The me 5.8 be\carried out under normal test conditions and under extieme
test coni : er source and temperature applied simultaneously.

5.4.1.3 | Resultsreguired

For MF TE 5 Hz
respectively.

For VHF the frequency error shall at any time be < #10 Hz of 1 300 Hz and 2 100 Hz
respectively.

For integrated equipment the measured frequency shall at any time be within +10 Hz
relative to the assigned frequency +85 Hz and -85 Hz for MF/HF and +400 Hz and
—~400 Hz for VHF respectively.


https://iecnorm.com/api/?name=e3638cbd352e8f07a3ceef4bf7b0e61f

- 56 - 1097-3 © CEI:1994

5.4.2 Sensibilité & I'appel
5.4.2.1  Définition

La sensibilité a I'appel du décodeur est le rapport signal & bruit (S/N) relatif & la tension
nominale %’entrée a laquelle le décodeur donne un taux d’erreur des symboles inférieur ou
égala 107".

Pour un matériel intégré, la sensibilité a I'appel est le niveau du signal en fréquence radio
auquel le récepteur donne un taux d’erreur des symboles inférieur ou égal & 1072,

5.4.2.2 Méthode d’essai

Url générateur de bruit de 600 Q, 0 dBm, ajustable au moins a +20.dB et ayant,yne largeur
de[bande de 1 550 Hz & 1 850 Hz pour les ondes hectométriqu amétriques et de
300 Hz a 3 000 Hz pour les ondes métriques (VHF) et un apparei alonphé pour la
production et I'émission des appels sélectifs numérique i
sifpultanément, par l'intermédiaire d’'un réseau approprié,ca I'en

Lefs signaux SEN-1 et SEN-4 doivent étre appliqués.au sg** r de
n}au de bruit doit étre augmenté jusqu’a Ce que leltaux \d’'erreur des |symboles,
d

Pgur un matériel intégré, les bornes d ge e doivent étre connectées a
I'aptenne artificielle spécifiée en 5.1.1.9 ¢ i ou SEN-4, suivant I cas, doit
lui[ étre appliqué. Le niveau d’entrée doit € ddui qu’a ce que le taux d’prreur des
symboles, déterminé comme indiqué @ ) -2

La| sensibilité doit &tre inféri ale 310 dB S/N.

5.4.2.

3 odulation est le nombre d’éléments binaires par seconde, ¢'est-a-dire
100 éléments binaifes par seconde pour les ondes hectométriques ou décgmétriques
(MF/HF) et éléments binaires par seconde en ondes métriques (VHF).

Le matériel en essai doit étre mis en état d'émettre le signal d’essai C.

La durée de la séquence d'appel doit étre déterminée comme le temps pendant lequel 90 %
de la valeur maximale de I'amplitude de I'enveloppe de la modulation est atteinte, du
début du premier élément binaire & la fin du dernier élément binaire de la longueur
exactement définie du signal d’essai.

Pour un matériel intégré, les bornes de sortie en radiofréquence de I'émetteur doivent étre
connectées a un démodulateur linéaire de modulation de fréquence. La sortie du
démodulateur doit étre limitée en fréquence par un filtre passe-bas avec une fréquence de
coupure de 1 kHz et une pente de 12 dB/octave. La fréquence de sortie doit étre mesurée.
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5.4.2 Calling sensitivity
5.4.2.1  Definition

The calling sensitivity of the decoder is the S/N relative to the nominal input voltage at
which the decoder gives a symbol error rate <1 02,

For integrated equipment the calling sensitivity is the RF signal level at which the receiver
gives a symbol error rate <1072,

5.4.2.2 Method of test

A noise|generator at 600 Q, 0 dBm, adjustable at least +20 dB and( a ba dwidth of
1 550 Hg to 1 850 Hz for MF/HF and 300 Hz to 3 000 Hz for VHF(respectively)and a
calibrated apparatus for generation and transmission of DSC cal nnected
through A suitable network simultaneously to the decoder input t

STS-1 of STS-4 shall be applied to the decoder as applicable. Oi By | be
increased until the symbol error rate, determined as describe i

icial
The
1.3,

antenna(specified in 5.1.1.9 and an S
input leviel shall be reduced until the symbo
. -2
is >10

5.4.2.3 | Results required

The sensitivity shall be

rated eq@ 3

543 (.

For integ

5.4.3.1

The no E/HF

and 1 2

5.4.3.2 —Methodoftest

The EUT shall be set to transmit test signal TSC.

The duration of the call sequence shall be determined as the time elapsing between 90 %
of the maximum value of the amplitude of the modulating envelope reached at the
beginning of the first bit and at the end of the last bit of the exactly defined length of the
test signal.

For integrated equipment the RF output terminal of the transmitter shall be connected to a
linear FM demodulator. The output of the demodulator shall be limited in bandwidth by a
low-pass filter with a cut-off frequency of 1 kHz and a slope of 12 dB/octave. The
frequency of the output shall be measured.
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5.4.3.3 Résultats exigibles

Le taux nominal de modulation, avec une tolérance de 30 x 10’6, doit correspondre au
nombre total d’éléments binaires regus, divisé par la durée du signal d’essai.

Pour un matériel intégré, la fréquence mesurée doit étre de 50 Hz + 30 & 107® Hz en
ondes hectométriques ou décamétriques (MF/HF) et de 600 Hz + 30 x 10~ 6 Hz en ondes
métriques (VHF).

5.4.4 Modulation résiduelle

5.4.41 Définition

Lal modulation résiduelle est le rapport en dB de la puissance de bruit aMa puiEsance de
softie en audiofréquence, produite par une suite continue de points.

ap issance en
aufdiofréquence produite aprés démodulation du signal radi abse nodulation
désirée, & la puissance de sortie en audiofréquence /produite_par’lI'émi ‘une suite
coptinue de points.

5.4.4.2 Méthode d'essai

Lep bornes de sortie audiofréquen J Gri sai doivent étre conngctées par
'intermédiaire d’'une charge non fréquence
lingaire.

Pour les matériels mtrés la sortie ra C i odulateur
de|fréquence linéairé i 3 'Eande par
un|filtre passe-ba ctave.

Le[niveau gz\;;g uré en I'absence d’émission et lors de |I’émission
d'yne suite i . Dans le cas d’'un matériel intégré en ondes |métriques
(VHF), le niveau effica s sortie doit étre mesuré pendant la transmissgion de la
endnt I'émission d'une suite continue de points. Le rapport

Le| rappo odutation résiduelle doit étre inférieur ou égal & —36 dB. Pour le§ matériels

5.45  (3.7) Composantes specirales indesirables du signal de sortie aam
matériel non intégré

5.4.5.1  Définition

Les composantes spectrales indésirables sont les émissions sur une ou des fréquences
qui sont en dehors de la largeur de bande nécessaire, et dont le niveau peut étre réduit sans
affecter I'émission d’'information correspondante. Les composantes spectrales indésirables
comprennent les composantes spectrales harmoniques et les produits d’intermodulation.
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5.4.3.3 Results required

Within a tolerance corresponding to 30 x 10~® the nominal modulation rate shall
correspond to the total number of bits received divided by the duration of the test signal.

For integrated equipment the measured frequency shall be 50 Hz = 30 x 107® Hz for
MF/HF and 600 Hz + 30 x 10~° Hz for VHF.

5.4.4 Residual modulation

5.4.41  Definition

The residual modulation is the ratio in dB of the noise power to the audio-
power pioduced by a continuous dot pattern.

to the apdio-frequency output power produced by the transmissi
pattern.

5.4.4.2 | Method of test

The audjo output terminals of the EUT s
to a linear FM demodulator.

For integrated equipment i FM
demodulator. The output he dula
filter with cut-off freque

The r.mjs. outpu
of a continuous dot pa
measurgd during tra

continuo

sion
HF equipment, the r.m.s. output level shaji be
unmodulated carrier and during transmission pf a
two levels shall be recorded.

5.4.4.3

For non4i 3 equipiient the residual modulation ratio shall be not > -36 dB. For (nte-
grated efyui esidual modulation ratio shall be not > -26 dB.

5.4.5 (3.7 Unwanted spectral components of the oulput signal of non-integrated
equipment

5451 Definition

Unwanted spectral components are emissions on a frequency or frequencies which are
outside the necessary bandwidth and the level of which may be reduced without affecting
the corresponding transmission of information. Unwanted spectral components include
harmonic spectral components and intermodulation products.
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5.4.5.2 Méthode d’essai

Les bornes de sortie du matériel en essai doivent étre connectées par P'intermédiaire
d'une charge non réactive de 600 Q. Le matériel en essai doit étre mis en état d’émettre le
signal d’essai C. Les composantes spectrales indésirables du signal de sortie doivent étre
déterminées.

5.4.5.3 Résultats exigibles

Les composantes spectrales indésirables doivent satisfaire aux exigences de la figure 1
en ondes hectométriques ou décamétriques (MF/HF) et de la figure 2 en ondes métriques
(VHF); 0 dB correspond 4 0,775 V.

5.4.6 (3.1) Composantes spectrales indésirables pour le matériel.intégré en
ondes hectométriques ou décamétriques (MF/HF)

5.4.6.1 Définition

Lep émissions indésirables comprennent des émissio issjons hors-

bande.

Le ences qui
so gau peut étre ré¢duit sans
aff ons illégitimes coi'nprennent
Ie{ S S g 3 es produits d’intermodulation et
le gquence mais exc en es émissions hors-banpde.

Le issi -bs ¢ i surane fréquence ou sur des fiéquences
sit i i ent e de 13 de bande nécessaire, qui peuvent résulter

du

5.4.6.

Le 3 } mesure d’émettre le signal d’essai C. La mesure doit
étie effectuée’a s ihde mesure sélectif des fréquences capable d'indiquer les
co i émission dans la bande de fréquences de 9 kHz a 2|GHz.

5.4.¢6

indésirables doivent satisfaire aux exigences de la figure|3; 0 dB
eau moyen de la puissance de sortie de I'émetteur.

Le
co
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5.45.2 Method of test

The output terminals of the EUT shall be connected to a non-reactive load of 600 Q. The
EUT shall be set to transmit test signal TSC. The unwanted spectral components in the

output signal shall be determined.

5.4.5.3 Results required

The unwanted spectral components shall fulfil the requirement in figure 1 for MF/HF and

figure 2 for VHF; 0 dB refers to 0,775 V.

5.4.6 (B.1) Unwanted emissions for MF/HF integrated equipment

5.4.6.1 Definition

Unwanteld emissions consist of spurious emissions and out-o

Spurious emissions are emissions on a frequency o
necessaty bandwidth and the level of which ma
corresponding transmission of information
parasitic| emissions, intermodulation prodt
excludes| out-of-band emissions.

the nec 0
emissions.

5.46.2 Method<>te
The EUT| shall be

with a frrequency sele

Out-of—béEnd emissions are emissions

power ou

the
the

but

ide
us

out
bion

pan
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