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Révision de la présente publication

Le contenu technique des publications de la CEI est constam-
ment revu par la Commission afin d’assurer qu’il refiéte bien I'état
actuel de la technique.

Les renseignements relatifs a ce travail de révision, a P’établis-
sement des éditions révisées et aux mises a jour peuvent étre
obtenus auprés des Comités nationaux de la CE1 et en consultant
les documents ci-dessous:

Bulletin de 1a CE1

Annuaire de la CE1

Revision of this publication

The technical content of I EC publications is kept under con-
stant review by the [ EC, thus ensuring that the content reflects
current technology.

Information on the work of revision, the issue of revised edi-
tions and amendment sheets may be obtained from I EC National
Committees and from the following I EC sources:

® 1EC Bulletin

® IEC Yearbook

Catalogue des publications de la CE1

Publié anngiellement

Terminologie

En ce qui conderne la terminologie générale, le lecteur se repor-
tera a la Publication 50 de la CEI: Vocabulaire Electrotechnique
International (VEI), qui est établie sous forme de chapitres séparés
traitant chacun ¢’un sujet défini, I'Index général étant publié sépa-
rément. Des déthils complets sur le VEI peuvent étre obtenus sur
demande.

Les termes et|définitions figurant dans la présente pub
ont été soit repris du VEI, soit spécifiquement approuvés au
de cette publicalion.

Symboles grapphiques et littéraux

Pour les syniboles graphiques,| sy
d’usage général ppprouvés a

— la Publicatign 27 de la [ %
électrotechn
— la Publicati
schémas.
Les symboles
¢té soit repris
quement appro

Publications fleJa”CEI ét

lies par le méme

@ Catalogue of I EC Publications
Published yearly

Terminology

1 to 1EC Publi-
lary (IEV), which
h dealing with a
ed as a separate
on request.

been specifically

aphical and letter symbols

For graphical symbols, and letter symbols arld signs approved
by the 1EC for general use, readers are referred to:

— 1EC Publication 27: Letter symbols to be fused in electrical
technology;
— 1EC Publication 617: Graphical symbols for diagrams.

‘The symbols and signs contained in the present publication
have either been taken from I EC Publications 27 or 617, or have
been specifically approved for the purpose of this publication.

1 EC publications prepared by the sam¢

Comité d’Etudes

L’attention du lecteur est attirée sur le deuxiéme feuillet de la
couverture, qui énumére les publications de la CE I préparées par
le Comité d’Etudes qui a établi la présente publication.

T'echnical Commuitiee

The attention of readers is drawn to the back cover, which lists
1EC publications issued by the Technical Committee which has
prepared the present publication.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

SYSTEME DE VIDEODISQUE PREENREGISTRE,
A LECTURE CAPACITIVE, SANS SILLONS

50 Hz/625 lignes — PAL, de type VHD .

PREAMBULE

1) Les décisions ou accords officiels de la CEI en ce qui concerne les questions tecpn ép & des Comités
d’Etides ou sont représentés tous les Comités nationaux s’intéressant a ces question i lus grande
mesufre possible un accord international sur les sujets examinés.

2) Ces décisions constituent des recommandations internationales et sont agréées comnie itép nationaux.

3) Dang le but d’encourager I'unification internationale, la CEI exprime Je g ; i aux adoptent
dans|leurs régles nationales le texte de la recommandation de J4 ; u e nationales le
pernjettent. Toute divergence entre la recommandation de 1a doit, dans la
mesy

La du Comité
d’Etud
Let i :
Q Q Rapport de vote
W@3A 60B(BC)81
Le1 indiqué.dans le tableau ci-dessus donne toute information sur l¢ vote ayant

about] 2 jon\de cettefiorme.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

PRE-RECORDED CAPACITANCE GROOVELESS
VIDEODISC SYSTEM

50 Hz/625 lines — PAL, on Type VHD

FOREWORD

1) The formall decisions or agreements of the IEC on technical matters, prepared by Technig4l all the
National Committees having a special interest therein are represented, express, as nea etinational
consensus|of opinion on the subjects dealt with.

2) They have|the form of recommendations for international use and they are acce s in that

sense.

3) In order tq promote international unification, the IEC expresses the wishtira l-Cx ¢es should adopt the
text of the| IEC recommendation for their national rules in so far ag il N permit. Any diyergence
between the IEC recommendation and the corresponding national r ible, be clearly ind|cated in
the latter.

This starjdard has been prepared by Su-Conite 60 ideo Recording, of IEC Tedhnical

Committee|No. 60: Recording,
The text ¢f this standard isng oclw
C \? Six I@)NR\L}K Report on Voting
WOW 60B(CO)81

Full info ing Yor the approval of this standard can be found in the Yoting
Report indi i ta
<
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SYSTEME DE VIDEODISQUE PREENREGISTRE,
A LECTURE CAPACITIVE, SANS SILLONS

50 Hz/625 lignes — PAL, de type VHD

INTRODUCTION

Le disque dans ce systéme de vidéodisque est constitué d’une multitude de rangées de microcu-
vettes, disposées en spirale sur la surface plate. Chaque piste comporte des microcuvettes contenant
'information_enregistrées avec des signaux vidéo et des signaux audio, ainsique des microcuvettes

de cenfrage de piste, enregistrées entre les pistes d’information afin de gui
citive dle fagon précise au-dessus de la piste d’information.

Le dlisque est principalement constitué d’un matériau plastique
disquq a un diamétre de 260 mm et une durée d’enregistrement m? i
représ|
lecturs
nique,

1. D

isques.

2. Opjet
Cette nor:

la téte\ﬁ cture capa-

?sricité. Le
ace, ce qui

ecifique et, a la

stéréopho-

citive, sans
caractéris-
des vidéo-

htention de
s celle-cl.

s cotitroles mécaniques doivent étre exécutés dans n’importe qgelle combi-

imites indi-

Température ambiante: 15°Ca35°C
Humiditérelative: 435%-a-15%.
Pression atmosphérique: 86 kPa a 106 kPa

Les échantillons doivent étre placés dans I’environnement d’essai 24 h avant les essais.
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PRE-RECORDED CAPACITANCE GROOVELESS
VIDEODISC SYSTEM

50 Hz/625 lines — PAL, on Type VHD

INTRODUCTION

The disc in this videodisc system is constituted of multiple pit rows in spiral form on the flat
surface. Each track has information pits recorded with both video and audio signals, and tracking
pits recorded between the information tracks, which guide the capacitance pick-up tracking
precisely i) the information track.

‘The disclis mainly made of electro-conductive plastic material. The diS
has a maximum playing time of 60 min/side, 120 min/both sides, 4
specific di§c case and, when in play-back, it can reproduce video\infor
channels of audio or stereo sound.

1. Scope

Thi
50 Hz
neces

grooveless videodiscs for the
dimensional and other charactgristics

2. Object
To ¢ v nanufacpdrers intending to make discs or players compatible
with ¢

3. Standar
Mg echatical checks are to be carried out at any combination of tdmper-

Ambient temperature: [5°Cto 35°C

Relative humidit. 450/ ¢+ T7&0
vvvvvvvv VTIEOIIGITy he E2AR AV A A st
Air pressure: 86 kPa to 106 kPa

Samples shall be conditioned in the testing environment for 24 h before testing.
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SECTION DEUX — PARAMETRES DU DISQUE

4.1.7 Hauteur de la zone inté-
rieure la plus enregistrée (G)

4.1.8 Gradient de la zone enregis-
trée (H-1)

4.19 Largeur du
extérieur (J)

421 r@
disque (%

Caractéristiques Exi Méthodes et/ou conditions
S xigences
aspécifier de mesure
4. Paramétres mécaniques Pour toutes les rubriques méca-
(voir figure 1) niques
Des paragraphes 4.1 4 4.4, les para-
4.1 Epaisseur du disque meétres doivent étre mesurés
aprés un séjour de 24h 2
4.1.1 Epaisseur de la bande de 20 £ 1°C et dans une humidité re-
garde de la piste extérieure (A4) 3,0£0,2mm lative de (50 £ 2)%
4.1.2 Epaisseur de la zone exté-
___rieure 1a plus enregistrée (B) 1.2+02mm
4.1.3 Epaisseur de la zone de
garde de la piste centrale (C) 3,0£0,2mm
4.1.4 Epaisseur de la zone inté-
rieure la plus enregistrée (D) 1,3+0,2mm
4.1.5 Epaisseur de la zone de ser-
rage (E) 1,2+ 0,2 mm \
4.1.6 Hauteur de la zone exté-
rieure la plus enregistrée (F) 2,1+0,2mm

257,0 Ymm
73*imm
Supérieure a 3 mm

382+ 0.05mm

4.2.6 Diamétre de départ de la
zone de début de programme ( P)

42.7 Diamétre de départ de la
zone de programme (R)

428 Diamétre de fin de la zone
de programme (S)

4.2.9 Diamétre de fin de la zone
du signal de fin de programme

(n

4.2.10 Diamétre extérieur de la
bande de garde de la piste cen-

trale (U)

250,0*1 mm

244 _%mm

Supérieur a 122,5 mm

Inférieur 4 92,2 mm

Inférieur a 80 mm

(Suite du tableau page 10)
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SECTION TWO — DISC PARAMETERS

Characteristics
to be specified

Requirements

Method and/or conditions
of measurement

4. Mechanical parameters
(see Figure 1)

4.1 Thickness of the disc

4.1.1 Thickness of outer track

All mechanical items

From Sub-clauses 4.1 to 4.4, para-
meters shall be measured at
20%1°C and (501 2)% relative
humidity after 24 h conditioning

¢

guard (4) 3.0+£02mm
4.1.2 Thickness of outermost re-
_corded area (B) 1.2+ 0.2 mm
4.1.3 Thickness of centre track
gyard area (C) 3.01£0.2mm
4.1.4 Thickness of innermost re-
cgrded area (D) 1.3£02mm
4.1.3 Thickness of clamping area
1.2+ 0.2 mm
4.1.4 Height of outermost record- .
ed area (F) 2.1+0.2mm

4.1.1 Height of innermost record-
edq area (G)

4.1.4 ‘Gradient of recorded area
(H-D

4.1.9 Width of outer cuttippedge
&)

4.2 | Diameter of the djs

42, Outerer disc (K

Mdre than 3 mm

38.2+£0.05 mm
4.2.6 Starting diameter of lead-in
area (P) 250.0*) mm
4.2.7 Starting diameter of pro-
gram area (R) 244 _Ymm

428 End diameter of program
area(S)

429 End diameter of program-

end signal area (T)

4.2.10 Outer diameter of centre
track guard (U)

More than 122.5 mm

Less than 92.2 mm

Less than 80 mm

(Table continued on page 11)
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Caractéristiques
a spécifier

Exigences

Méthodes et/ou conditions
de mesure

4.3 Déviation radiale maximale
(AW) entre le centre du trou cen-
tral et le bord extérieur du disque
(W) {voir figure 1)

4.4 Déviation radiale maximale
(AV) entre le centre du trou cen-
tral et la piste enregistrée (V) (voir

figure 1)

4.5 Vitesse de rotation

0,5 mm c-c¥

0,2 mm c-¢

Une rotation pour deux trames TV

W.6 Force de déséquilibre maxi-
male

B.7 Zone de début de programme

B.8 Surface minimale des pistes de
signaux de fin de programme

1.9 Forme de pistes

0,42N

L’espace entre le diamétre de dé-
part de la zone du début de pro
gramme et le diamétre de dép4rt
de la zone de programmg do
étre comblé par des pistes dedé-
but de programme

'f<30Hz 200 umec-c

HY< f<250Hz 035g

250Hz< f 0,14¢g
f<12,5Hz 200 pumc-c

12,5 Hz< f<600Hz 0,07g
600 Hz< f 0,1 pmec-c

C’est seulement pour une seule fré-
quence que l'on peut dépasser
0,2 g & 50 Hz< f (voir figure 6b,
ligne pointillée)

Mesurgée 4 une rotation] pour deux
tr,
A mesurer sur la tablg de lecture

normalisée

Les courbes sont reprégentées & la
figure 6a

Les courbes sont reprégentées a la
figure 6b

' 4.12  Déviation tangentielle a la
vitesse nominale

4.12.1 Erreur de base de temps

4.12.2 Décalage entre deux pistes
adjacentes

4.13  Information relative aux mi-
crocuvettes et dimensions des mi-
crocuvettes de signal de centrage
de piste

4.13.1
tion

Pas de la piste d’informa-

pure de 12 dB/oct

Inférieur a 200 ns

1,35 um + 10%

0,5% c-c 4 50 Hz avec pente de cou- .

Les courbes sont représentées dans
I’annexe B

*Créte a créte (c-c).

(Suite du tableau page 12)
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Characteristics

Method and/or conditions

to be specified Requirements of measurement
43 Maximum radial deviation
(AW) between centre of centre
hole and outer edge of disc (W)
(see Figure 1) 0.5 mm p-p*
4.4 Maximum radial deviation
(AV) between centre of centre hole
and recorded track (V) (see
Figure 1) 0.2 mm p-p
4.5 Rotation speed 1 rotation / 2 TV frames
4.6 | Maximum unbalance force 042N Measured I rotation~/|2 TV
frame
4.7 |Lead-in area The space between starting diame-
ter of lead-in area and starting
diameter of program area shall
be filled with lead-in tracks <
4.8 |Minimum area of program-
engd signal tracks
49 |Track form
4.10| Height of program axea dox- To be measured on the standard
ing rotation at playb turntable
4.10.] Maxim 200 um p-p Curves are shown in Figure qa
tign or accel® 035g
sp 0.14g
m3
4.11 J<125Hz 200ump-p | Curvesareshown in Figure b
or 12.5 Hz< f<600Hz 0.07g
600 Hz< f 0.1 ym p-p
< Just one frequency can exceed 0.2 g
at 50 Hz< f (see Figure 6b, dot-
ted line)

4.12 Tangential deviation at no-
minal velocity

4.12.1 Time base error

4.12.2  Shift between two adjacent
tracks

4.13  Pit information and tracking
signal pit dimensions

4.13.1 Pitch of information track

0.5% p-p at 50 Hz roll off with
12dB/oct

Less than 200 ns

135 um £ 10%

Curves are shown in Appendix B

*Peak-to-peak (p-p).

(Table continued on page 13)
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Caractéristiques . Méthodes et/ou conditions
5 oA Exigences
a spécifier de mesure

4.13.2 Largeur de la microcuvette
de la piste d’information

4.13.3 Profondeur de la micro-
cuvette correspondant au signal
d’information

4.13.4 Pas du signal de centrage
de piste

4.13.5 Largeur de la microcuvette
du signal de centrage de piste

(Pas de la piste d’information)
X (0,6 10,1)

0,340,08 um

Symétrique par rapport aux pistes
d’information (voir article 9)

(Pas de la piste d’information)
% {0.37 £0.03)

4.13.6 Profondeur de la micro-
cuvette du signal de centrage de
piste

5. Matériaux constitutifs
du disque

5.1 Résistivité

6. Autres paramétres mécaniques
6.1 Sens de rotation

6.2 Sens de lecture du disque

6.3 Boitier contenant le disque

:

ipérature et

6.4 Exigences de t
d’humidité

N

@%

0,120,035 pm

Matériaux conducteurs de
I"électricité

Inférieure 4 125 Q

idité relative (%)

Paramétres a mesurer 20+ 1°C et
une humidité relatiye comprise
entre 48% et 52% agrés une pé-
riode de 24 h au m¢ins suivant
I’exposition 4 I’environnement
spécifié

T T T T T T T
{15 °C, 90%) (35 °C, 90%)
80 \
{0 °C, 70%)
{6 °C, 70%)
60 \
(45 °C, 50%) T
40
(0 °C, 20%)
20 S —
{45 °C, 20%)
0
-10 0 10 20 30 40 50

Température {°C)
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Characteristics
to be specified

Requirements

Method and/or conditions
of measurement

4.13.2 Pit width of information
track

4.13.3 Pit depth of information
signal

4.13.4 Pitch of tracking signal

4.13.5 Pit width of tracking signal

(Pitch of information track)
X (0.6%0.1)

0.31+0.08 um

Symmetrical with respect to
information tracks (see Clause 9)

(Pitch of information track)
X (0.37 +0.03)

4.13.¢ Pit depth of tracking signal

5. Idisc material

5.1 [Resistivity

6. Qther mechanical parameters
6.1 [Direction of rotation

6.2 [Direction of disc tracking

6.3 [Disccase

6.4 [Temperature and hu

quirements

idity r

0.12£0.035 uym

Electro-conductive material

Less than 125 Q)

Parameters to be measurpd at
201 1°C and 48% to 52% r¢lative
humidity, no less than 24|h fol-
lowing exposure to spgcified
environment

O 1 i T N T T 1
5 °C, 90%) (35 °C, 90%)
80 \
(0 °C, 70%)
(5 °C, 70%)
60
(45 °C, 50% )}~
40
(0 °C, 20%)
20 —
(45 °C, 20%)
0

-10 O 10 20 30 40 50
Temperature (°C)
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SECTION TROIS — PARAMETRES D’ENREGISTREMENT

7. Paramétres audio

7.1 Utilisation des canaux

Le disque doit contenir deux canaux audio indépendants.
Cela donne les possibilités suivantes:
a) son stéréophonique;
b) son monophonique — deux programmes audio indépendants;
¢) son monophonique — un programme audio sur les deux canaux;
d) utilisation future de I'un ou des deux canaux pour I’enregistrement d’information d’ordres.

7.2 Frégquencessous-portenses
Canal 1 (canal gauche en stéréo)
f=217,75 X fg = 3,402 MHz (nominal)

Canal 2 (canal droit en stéréo)
f=237,25 X fg = 3,707 MHz (nominal)

7.3

=]

[ype de modulation
Le signal audio doit étre modulé en fréquence euses avec ung déviation

thaximale de +75 kHz pour une modulation a 100%:

7.4 Bolarité de la modulation

Les deux fréquences sous-porteuses d doivent avz\Slr 2 méme polarité de modulation,

laquelle peut étre positive ou négative.

7.5 Rréaccentuation
bctave avec

7.6 §
nnée dans
|

8. Psq

8.1.1

Fréquence’de la sous-porteuse de chrominance: 162,5 f (= 2,539 MHz).

Le signal de salves de synchronisation couleur doit étre enregistré en noir et blanc et en
couleurs. Le schéma synoptique est donné a la figure 3.

8.1.2 Signaux d’adresse
Dans le signal vidéo, les lignes 14, 15, 17, 327, 328 et 330 sont réservées a I’adresse et aux
signaux de données; les lignes qui ne sont pas spécifiées ont un contenu vidéo fixé au niveau
de suppression et sont réservées a des applications futures.

8.1.3 Niveau vidéo maximal
Le niveau de luminance maximal du signal vidéo ne doit pas dépasser 77% du niveau de
créte du blanc (niveau du noir = 30%), et la saturation de chrominance maximale ne doit pas
dépasser 100%.
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SECTION THREE — RECORDING PARAMETERS

7. Audio parameters

7.1 Channel applications

The disc shall contain two separate audio channels.
This offers the following possibilities:

a) stereophonic sound;

b) monophonic sound — two independent audio programs;

¢) monophonic sound — one audio program on both channels;
d) future use of one or both channels for cueing.

7.2 Subcgrrierfregquencies
CHannel 1 (left channel in stereo)
f=217.75 X fy = 3.402 MHz (nominal)

CHannel 2 (right channel in stereo)
f={237.25 X fy = 3.707 MHz (nominal)

1.3 Type pf modulation

The audio signal shall be frequency modulated oF ith 2’ maximum devi-

ation|of £75 kHz for 100% modulation.
7.4 Polarfty of modulation
Both audio subcarrier frequenciessshallha ¢ ¢ i h may
be pgsitive or negative.
7.5 Pre-emphasis

Pripr to modulation, the a time

constl
7.6 Noise

A apheyed, which is described in Appendix A.

Chreminance sdb-carrier frequency: 162.5 fi (= 2.539 MHz).
The chrominance burst signal shall be recorded in both black and white and colour. (See
block diagram in Figure 3.)
8.1.2  Address signals

In the video signal, lines 14, 15, 17, 327, 328 and 330 are reserved for the address and data
signals; the lines that are not specified have a video content set at the blanking level and are
reserved for future applications.

8.1.3 Maximum video level

The maximum luminance level of the video signal shall not exceed 77% of peak white level
(black level = 30%), and the maximum chrominance saturation shall not exceed 100%.
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8.2 Modulation du signal vidéo

8.2.1 Type de modulation
Le signal vidéo doit étre modulé en fréquence selon la porteuse principale.

8.2.2 Fréquence du niveau de suppression
La fréquence de la porteuse principale correspondant au niveau de suppression (30%) sera
de 6,6 MHz £ 50 kHz.
8.2.3 Déviation dela porteuse principale

La déviation de la fréquence porteuse entre le fond du palier de synchronisation (0%) et le
niveau du blanc (100%) doit étre de 1,8 MHz £ 35 kHz.

h'd > 1 1.1 1.1 £ 1 1 r1
Femiveanrdublancoorrespomditafréquencetaplusdélevée:

8.2.4 |Préaccentuation vidéo

Avant la modulation, le signal vidéo doit subir une préaccentuatiornayec.lesco ?antes de
temps t; et b.

t; =800%20ns
t, =200%20ns

La courbe de préaccentuation est représentée 3Aa fig

8.2.5
&tre ajusté

eur par ufl cirCuit de commande aytomatique
; ndiquées a

ao]

B avant sa
recte. (Voir

yidéo aprés

9. Systéme de centrage de piste et format du signal
Le signal de centrage de piste est enregistré de chaque coté de la piste d’information sous

forme de courtes rangées de microcuvettes. Le signal de centrage de piste est une salve audio
dont la fréquence de répétition correspond a la synchronisation horizontale.

Le signal de centrage de piste est enregistré entre deux pistes d’information, symeétri-
quement par rapport a I’axe de la piste d’information.

Afin de maintenir les deux fréquences différentes du signal d’asservissement, f; et fp2, de
chaque cbté de la piste d’information, la fréquence de la salve audio doit étre modifice alter-
nativement entre f;; et f, par le signal d’indice f,3 dans chaque révolution au cours de I’enre-
gistrement.
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8.2 Video signal modulation

8.2.1 Type of modulation
The video signal shall be frequency modulated on to the main carrier.

8.2.2  Blanking level frequency

The main carrier frequency corresponding to the blanking level (30%) shall be

6.6 MHz + 50 kHz.

8.2.3 Main carrier deviation

The tip of sync (0%) to white level (100%) carrier deviation shall be 1.8 MHz % 35 kHz.

M 1 1 i S | h LI 1 £,
Whitetevetcorrespordstothehighestfrequency:

8.2.4 Vidgo pre-emphasis

Pripr to modulation, the video signal shall have a pre-emphasis time.c

and #.

t; = 800+ 20 ns
ty = 200 % 20 ns

The pre-emphasis curve is shown in Figure 4.

8.2.5 Chrpminance signal level compensation

The¢ chrominance signal, after sep4
with fespect to the colour burst adjusted\by\a
given(in Figure 5.

Thg¢ amplitude of this.compensated
reconjbination with the ina :
in Figure 3.)

Angexample gf the
8.3 Audio subcarr@

8.3.1 Type
The
832 Amy
The

ch ¢ Signal is increased by 3.5 dB prior to
al to pbtain ¢orrect pre-emphasis. (See block diagram

st ;Of 4

5 level

1 after

9. Tracking system and signal format

The tracking signal is recorded on to both sides of the information track in the form of short
rows of pits. The tracking signal is a tone burst with a repetition rate of horizontal sync.

The tracking signal is recorded between two information tracks symmetrical to the axis of

the information track.

In order to maintain the two different frequencies of the control signal, Jp1 and f, on each
side of the information track, the frequency of the tone burst shall be changed alternately

between f,; and f,, by the index signal Jp3 in each revolution during recording.
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Le signal d’indice f,3 est une salve audio a fréquence sinusoidale qui est enregistrée avec le
signal d’information. Le signal, 4 la lecture, sert, sur le lecteur, de signal de commande pour
commuter la polarité du systéme d’asservissement radial (voir figure 2).

Fréquence du signal de centrage de piste
Jo1 = 32,5 fu(= 508 kHz)
Jo2 =455 fu(=711kHz)
Calage temporel du signal de centrage de piste

Le signal de centrage de piste doit commencer au front de montée du signal de suppression

horizontale (voir figure 7).

Fréquence du signal d’indice

Jo3 = 17,5 fu (= 273 kHz)

Calage temporel du signal d’indice

Le signal d’indice dans la zone de programme doit étre enregi >trames au
dours de la période de suppression verticale, tel que représenté a I'a . Ill d’indice,
qu début et a la fin de la zone de programme, doit étre’ enregistné iére que le

dignal d’indice enregistré sur la zone de programme ip . es signaux
d’indice seront prolongées. La longueur totale i ndice dwit €tre de 2,50 ms £ 10%
dans la zone de début de programme et de 14,2 01 pramme.
Format d’enregistrement du sigp@hd’ind
Le signal d’indice est superpasé 2 ; i hodulés en
firéquence.

Niveau du signal d’indice

Le niveau du si

ui peuvent

| ‘Code tempaorel de programme et numéros d’images.
d) Numéros de chapitres.

e) Numéros d’adresses locales de chapitres.

f) Mode audio et mode arrét automatique sur image.
g) Numéros de pistes.

1 Signal a 29 bits a codage biphase a plage d’espacement

Ce signal est inséré dans les lignes vidéo sélectionnées au cours de I'intervalle vertical. Il est
subdivisé en sept groupes de 4 bits et de 1 bit pour le contrdle de parité, et chaque groupe peut
étre constitué par un mot hexadécimal quelconque (voir figures 9a et 9b). Le premier groupe
de 4 bits est la clé et démarre au niveau logique 1. Chaque cellule de bit est d’une longueur
correspondant & 12/455 X fy;, le niveau numérique étant compris entre 30% et 82% (voir
figure 10).
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9.1

9.2

9.2.1

9.2.2

9.2.3

10.

10.1

The index signal f,3 is a sine-wave tone burst which is recorded with the information signal.
The signal, when played back, serves on the player as a command signal to switch the polarity
of radial servo-system (see Figure 2).

Tracking signal frequency
Jp1 = 32.5 fua (= 508 kHz)
Jp2 =455 fu (=711 kHz)
Timing of tracking signal

The tracking signal shall start at the leading edge of the horizontal blanking signal. (See

Figure 7.)

Index signal frequency

fo3 = 17.5 fiz (= 273 kHz)

Timing of index signal

gtical

Thg index signal in the program area shall be recorded once evety g g
blankjng period as shown in Figure 8. The index signal in the ad Shiy: m-end
area shall be recorded in the same manner as the index signdl 1 bt that
the tajl of the index signals is extended. The total length 50 ms
+10%i

Recarding format of index signal
Thyi

Levdl of index signal
The level of the index.

Address signal@

The
player

by the

¢) Pragram time code and picture numbers
d) Chapter numbers.

e) Chapter local address numbers.

/) Audio mode and auto still.

g) Track numbers.

10.1.1 29 bit bi-phase space coded signal

This signal is inserted in selected video lines during the vertical interval. It is subdivided
into seven groups of 4 bits plus 1 bit for parity check, and each group can be any hexadecimal
word (see Figures 9a and 9b). The first group of 4 bits is the key, and starts at a logic one level.
Each bit cell is 12/455X fiy in length, with the digital level between 30% and 82% (see
Figure 10).
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10.1.2 Début de programme

" Le code de début de programme indique le début de la zone de programme. Le code a plage
d’espacement d’entrée biphase a 29 bits correspondant a la valeur hexadécimale de «<CCFF
Y, Y, Y3» est inséré dans les lignes 14 et 327, «Cg F a; B; B2 y» est inséré dans les lignes 15 et
328 et «C4 F T, T3 T4 Ts» est inséré dans les lignes 17 et 330 au cours de pistes pleines avant le
début du programme actif..

Y|, Y, et Y3 indiquent les secondes avec un mot binaire de 12 bits et seront réduits a 0 au
début du programme. oy, B et B, indiquent respectivement les minutes, les dizaines de
secondes, les secondes dans le systéme décimal codé binaire (DCB). y indique le numeéro
d’image codé en hexadécimal. ay, Bi, B, et ¥ seront également réduits a 0 au début du
programme.

T, ... Ts indiquent respectivement les milliers, les centaines, I 5 unités du
numéro de piste en DCB.

Le numéro de piste est réduit de fagon continue jusqu’a 0 au d e

10.1.3| Signal de fin de programme

Le code de signal de fin de programme suit immédi e actif. Le
¢ode de signal de fin de programme a plage d’espacement, biphase une valeur
rxadécimale de «CCEEY; Y, Y3»estinséré igne 237, «Cg E @y 1 B y» est

séré dans les lignes 15 et 328 et «C4 E T, T3 T4 Ts% egt ins€ 1s Jes lignes 17 et 330.

Y, Y, et Y3 indiquent les secondes aveg 2 bits qui doit étre incrémente.
2, B1 &t P> indiquent respectiv és de secondes, les Jecondes en
PCB. yindique les numéros d’images cod¢ e imal a,, B1, B2, et y doivent également
gtre incrémentés.

5 unités du
D jusqu’a la
, ’augmen-

10.2

10.3

rs conservé

mode audio
1 X1 X2 Y
lignes 15 et
DCB (voir

et le mode

Lignes Lignes .

146327 15 et 328 Lignes 17 et 330
Z, Z, Vv, T,
C : 1100 | 8 1 1000 | 4 " 0100 Monophonique
D101 |9 "ioo1 |5 ! ootor | o0-50% Stéréophonique
E 1o | A Do |6 ! oot 4 Drapeau de mode | Double
F ; 111 B : 1011 7 ‘[ 0111 . Arrét surimage

Code d’arrét automatique sur image

Le code d’arrét automatique sur image permet & I’équipement de lecture de commuter auto-
matiquement dans le mode arrét sur image & partir de la vitesse de déplacement rapide égale a
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10.1.2 Lead-in

10.1.3  Prqgram-end signal

10.2

10.3

The lead-in code indicates where the program area starts. The 29-bit bi-phase space lead-in
code with a hexadecimal value of “C C F F Y Y, Y3” is inserted into lines 14 and 327, “Cg F
a2 By B2 v” isinserted intolines 15 and 328, and “C4 F T, T3 T4 Ts” is inserted into lines 17
and 330 during full tracks prior to the active program start.

Yi, Y2, and Yj; indicate the seconds with a 12-bit binary word and decrease to 0 at the
program start. a;, f1, and f3; indicate respectively the minutes, seconds (X 10), seconds (X 1)
in BCD. y indicates the picture numbers coded in hexadecimal. a5, 8, B, and y also
decrease to 0 at the program start.

T, |.. Ts indicate respectively the X 1000, x 100, X 10, X 1 of the track number in}i(‘\D

Th¢ track number is decreased continuously to 0 at the program staxt.

Thg program-end signal code follows immediately after
29-big bi-phase space program-end signal code with a hexadeci . KL CEE[Y Y,
Y;” ifinserted in lines 14 and 237, “Cg E ap B B2 ¥ A5 i ed im\i and 328, and “C4
E T, T3 T4 Ts” is inserted in lines 17 and 330.

Y1,| Y7 and Y; indicate the seconds wi 2 \@d whijch shall be incremented.
a9, f1land B; indicate respectively th& minute 10);5e¢onds (X 1) in BCD. y |indi-

1. 0 1 of the track number in BCID. The
track humber is increasé¢d Centifiuouslyfromid jin h program-end area. If the program-end

area if longer than 9 ement of ‘the track number should be stopped at
numbegr 9999, and t ;

b mode co;

Audi

The présent during the active program. The 29-bit bi{phase
space 1exadecimal value of “C Z; X; X, Y Y, Y3” is inserfed in
lines 1 B1 B> v” is inserted in lines 15 and 328, and “C V| T[T, T
T4 Tsisd nd 330. V| and T} are in BCD. (See Figures 9a and 9b.)

4

The its are mode bits designating audio mode and auto still mode.

Lines Lines .
14and 327 15and 328 Lines 17and 330
Z, \ Z, Vi T,
C : 1100 | 8 : 1000 | 4 { 0100 Monophonic
D ' 1101 9 1001 5 0101 0-5 (Q***) Stereo
E | 1110 A ! 1010 6 ! o110 L Mode flag Dual
F : 111 B : 1011 7 : o111 Still
Auto still code

The auto still code enables the playback equipment to switch automatically to the still mode
from twice the normal (quick motion) speed or slow motion. The 29-bit bi-phase space auto
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deux fois la vitesse normale ou a partir de la vitesse ralentie. Le code d’arrét automatique sur
image, biphase, 4 29 bits, a plage d’espacement, d’une valeur hexadécimale de «CFX1X2Y;
Y, Y3» est inséré dans les lignes 14 et 327, «C B a a3 B1 B, y» est inséré dans les lignes 15 et
338 et «C7 T} Ty T3 T4 Ts» est inséré dans les lignes 17 et 330 de la trame suivant immédia-
tement la trame dans laquelle le numéro d’image a 29 bits a été inséré pour permettre ’arrét
sur I'image sélectionnée. Le code d’arrét automatique sur image doit étre répété sur plus de
cinq pistes successives. Toutefois, le code d’arrét automatique sur image doit étre inséré avec
au moins une piste vide entre I'image sélectionnée et la prochaine image sélectionnée.

10.4 Numéros de chapitres

f o W n Y

3it une durée de plus dels.

10.5 |Code temporel de programme

a; et agindiquent les mj
lesnum‘ 3 g0 2

10.6 |[Numéro dep

lignes 17 et 330. Ty ...

code biphase a plage d’espacement a 29 bits «C \
Ts sont en DCB. Tj ...
liers, les milliers, les centaines, les dizaines et les unités

Les numeros de chapltres 1nd1quent des partles de programme constituées en un chapltre

jage d’espa-

QChapitres

vec un mot

is un simple

programme

f et indique

lune valeur

(1 T1 T2 T3

Ts indiqugnt respecti-

en DCB. Le
’ala fin du

] orémier bit dans T; correspond au drapeau de mode qui est util{sé pour des
nformations spéciales & I’exception des signaux audio.
C Vi T Informations

I

5 | 0101 Chl et ch2 pour des informations spé-
I ciales

1100 6 | 0110 8-D (1 *EX) Ch1 pour le signal audio, ch2 pour des
4 Drapeaude - information spéciales

l mode

7 : 0111 Pas d’utilisation

10.7 Parité

La parité est insérée & la position du 29¢ bit pour amener le signal modulé 4 0 avecle code &

plage d’espacement biphase a 29 bits.
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still code with a hexadecimal value of “C F X; X, Y| Y2 Y3” is inserted in lines 14 and
327,“CB ajay By By y”isinserted in lines 15 and 328, and “C7 T} T, T3 T4 Ts” is inserted
in lines 17 and 330 of the field immediately following the field in which the 29-bit picture
number was inserted to enable stopping on the selected picture. The auto still code shall be
repeated on more than five successive tracks. The auto still code, however, shall be inserted
with at least one blank track between the selected picture and the next selected picture.

10.4 Chapter numbers ‘

Chapter numbers indicate parts of the program forming a chapter. They are unique, and a
normal count sequence begins with number 0 at the start of the program. Phe 29-bit bi-phase
space-coded chapter numbers are inserted in lines 14 and 327.

The hexadecimal valueis “C Z; X; X, Y| Y, Y3”. X; and X, are\the\c b}s in
BCD]| The greatest possible number is 99. '

Y] Y, and Y; indicate the chapter local address number ima igh indi-
catesthe unit in seconds.

Th hapter
can a single
chapter in the middle portion of a program sho

10.5  Program time code

Thg es the
runni

Thg 29-bit bi-phase oy By
B> v”lis inserted in lihe 2 8

a1 and a; indicate the i . frand B, indicate the seconds in BCD. y indlicates
the pifture nufnbess fp iy

10.6 Trac

The ; hes 17
and 3 ... Ts indicate respectively the x 10000, x 1000, x 104, x 10
and X ber is increased continuously from 0 at the program start to
the 97 st bit in Ty is for the mode flag which is used for special information
excepli i

C Vi T, Information

|

5 i 0101 Both chl and ch2 for special informa-

tion
1100 6 : 0110 8-D (1**¥*) Chl for audio signal, ch2 for special

| 4 Mode flag information

7 : 0111 Not used

10.7  Parity

The parity is inserted at the position of the 29th bit to drop the modulated signal down to 0
with the 29-bit bi-phase space code.
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Vv
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" ™~ W BRimension of'thickness

448/88

| Q&

A Epaisseur de la bande de :} Thickness of outer track guard
rieure

B Thickness of outermost recorded areq

C C Thickness of centre track guard area

D D Thickness of innermost recorded aref

E Epaisseur E Thickness of clamping area

F Hauteur d¢ F Height of outermost recorded area

G G Height of innermost recorded area

H-1 H-1| Gradient of recorded area

J J Width of outer cutting edge

K K Outer diameter of disc

L L Diameter of outer track guard

M M | Diameter of centre track guard area

N N Width of centre track guard area

o 0 Diameter of centre hole

P P Starting diameter of lead-in area

R Diameétre de départ de la zone de programme R Starting diameter of program area

S Diamétre de fin de Ta zone de programme S Fnd diameter of program area

T Diameétre de fin de la zone du signal de fin de T End diameter of program-end signal area
programme

U Diameétre extérieur de la bande de garde dela U Outer diameter of centre track guard
piste centrale

Vv Dimension radiale de la piste enregistrée %4 Radial dimension of recorded track

w Dimension radiale du bord extérieur du disque W Radial dimension of outer edge of disc

FiG. 1. — Profil du disque.

Disc profile. \
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Signal d’information

Information sign

al

— 25—

Signal de centrage de piste
Tracking signal

Disque PVC en matdriau

WV conducteur de I'éledtricité
\ // Electro-conductive PVC disc

Largeur de microcuvptte

Largeur de mig
de la piste d’in
Pit width of in

rocuvette
formation

ormation

F1G. 2.

du signal de centragg de piste
Pit width of tracking|signal

449/88

ormation et de centrage de piste sur le disque.
and tracking pits on the disc.
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FIG. 6a. — Déflexion ou accélération verticale maximale.

Maximum vertical deflection or acceleration.
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1T mm

Déflexion c-c
Deflection p-p

200 (U

100 um 4

e e mem e e

e e e e e e e e e e e e o]

p—e e e e e e e e e — e— e— o—

e e e e e e e e e —

10 um 4

v

FrTTT

{

[

TTTTTH

]

[

T

X ¥ T T PUAT

N
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12,5 Hz 40 Hz 100 Hz 1 kHz
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Fi1G. 6b.

— Déflexion ou accélération radiale maximale.
Maximum radial deflection or acceleration.
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Intervalle horizontal

i P
R

—
Signal vidéo
Salves de synchronisation

couleur

i
_NV\N\ Signal de centrage de piste Synchronisation horizonta
e
7

1
t fo1 = boycles

: fo2 = 7 cycles
- 455/88

|

FIG. 7. — Relation entre le signal d’information et.fp1, fp2-

Signal vidéo & un intervalle de suppressi

L Impulsions de synchronjsation \ .V
Impulsions d’égalisation verticale ImpRulsions d*égalisation

Signal d’indice fp3
de la zone de programme

m\
I E
\/ 456488

Sig | de centfage deRis W fpy foz est dans la trame 1

Sigral decent e fp1 ou fp2 lorsque fy3 est dans la trame 2

1

457/88

’indice f 3 st un signal sinusoidal pour la commutation de Jpretde Jp2 au cpurs de I'inter-
ITede suppression vemcale vidéo.
—“>La\configuration suivante pour les signaux de centrage de piste f,1 ou fp est également pprmise:

Signal de centrage de piste fy; ou fy2 lorsque f,3 est dans latrame 1

L0 1 L1

|

I

!

|

1

Signal de centrag > de piste fo1 ou fp lorsque fp3 est dans la trame 2
L) t
!

| 1110
i |
I t

Signal d'indice fp3 R
i 458/88

FIG. 8. — Relation entre f,1, fp2 €t fp3.
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Horizontal interval

R A
! Video signal L
Colour burst
) .
M Tracking signal . jW\/V\inzontal sync
e
7

| 7
t f;1 = Beycles
y fo2 = 7cycles

455/88

FIG."7."— Relationship between information signal and £, Jp2-

Video signal at a vertical blanking interval

EQ pulse Vertical sync pulse <x E%u]{e
"X

Index signal fp3
of program area

T

\/ 456/88

<n> NN
N

3 is a sine-wave signal for switching Jp1 and f;,» during the video vertical blpnking

457/88

ern for tracking signal Jpror fp2 is also allowed:

Tracking signal fp1 or fy2 when fy3 is in field 1

T
1
i
!

Tracking signal fo1 or fo2 when fogis in field 2

117 110

i
|
l
!
Index signal fp3 ;

| S M

-~ 458/88

FIG. 8. — Relationship between Jo1sfp2 and f3.
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Lignes 14 et 327
Synchroni- Mode Numeéros de chapitres Adresse locale de chapitre
sation
110 01 1 x 10
: : MSB LSB MSB LSB MSB LSB Parité
| [
! I
| VHD
0 0 | Monophonique
0 1 Stéréo
+—0-1 Deuble
1 1 5 Arrét sur image
! [
Lignes 15et 328 | !
{ [
Synchroni- Mode Temps Minutes ec m )
sation ages
1 1.0 0|1 0O x 10 l
MSB LSB MSB B B L B SB MSB LSB Parité
Lignes 17 et 330
Synchroni- Mode Numeéros de pistes
sation
110 0[0/1 "\>\0 00 1000 x 100 x 10 x 1

SB MSB LSB MSB LSB MSB LSB Parité

apeay de mode

o~
thonique
téréo

1! 0! Arrétsurimage
1! 1! Le canal chl et le canal ch2 sont réservés a des infor-
mations spéciales

Le canal chl est réservé au signal audio, le canal ch2
est réservé a des informations spéciales

Pas d’utilisation

0

byl
! l
l !
I |

FIG 9a.— Formats de code de disque.
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Lines 14 and 327
Sync Mode Chapter numbers Chapter local address
1 1.0 01 1 x10
: : MSB LSB MSB LSB MSB LSB Parity
| |
l f
| VHD
0 0| Monophonic
0 1! Stereo
101 Duat
11 sdn
| |
Lipes 15 and 328! [
| |
Sync Mode Time Minutes Time Seconds \Pic ure\/
numbers
If1 0 0}1 0O x 10 x/l()f\l\ I
MSB LSB MSB LSB MSB ISR M WB LSB Parity
Lipes 17 and 330
Sync Mode %@rs
1{1 0 00 1 X 10, Xﬁ%l 00 l X 10 x1
S

sBl L

\\@SB LSB MSB LSB MSB LSB Parity

nic

|
1 : Not used

by : Ch! for audio signal, ch2 for special information

F1G9a.— Disc code formats.
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Lignes 18 et 331

11 convient de réserver ces lignes a des applications futures.

Synchroni- Mode
sation

1 1.0 0{0 0

Note. — Signal au bit 29

11y a lieu d’insérer le signal de parité au bit 29 afin d’amener la fin du signal de code biphase au niveau bas.
La parité sera donc impaire. ’

" Par exemple, la condition de fin de code au bit 29 se.présente des deux fagons sujvantes:

28 29

|

he autre donnée
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Lines 18 and 331

These lines should be reserved for future applications.

Sync Mode

I 1 0 06i{0 O

Note. — Signal at the 29th bit

The parity signal should be inserted at the 29th bit in order to take the end of the bi-phase code signal to a
low level. Therefore, it will be odd parity.

For example, the code ending condition at the 29th bit will be two cases as shown belo%

28 29

added
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455 x fy

x 4

Aucune transition au centre de la cellule de bit représente le «0» lo
"2. — Temps de montée et temps de descente = 225 + 25 ns (10% a 90%)

Détail A

Bit 1 = logique 1
Bit 2 = logique 1
Bit 3 = logique O
Bit 4 = logique O

Fig_10 — Tongueurde cellule de bit et niveau logique.

S I

7 -357
Code biphase
a plage d'espacement
a 29 bits
e e e - — —— — —— ] -‘E_ 3o+g,5%
0%
29 bits
460/88
Notes 1. — Latransition au centre de la cellule de bit représente le «1» logique.

461/88
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------- —— = 82 2. %

29-bit biphase

space code
————————————— -_— r 30 +(3)'5 %
' 0%
29 bits
460/88
Notes |I. — Transition in the centre of the bit cell represents logical “1”s.

Non-transition in the centre of the bit cell represents logical “0”s.
P. — Rise and fall times = 225 + 25 ns (10% to 90%).

— Bit W OBit ¢+ Bt
455 x f, ! " @
MSB<

SB

S ——— s c— — — — — —— —
Bit 1 = logic 1
Bit 2 = logic 1
Bit 3 = logic O
x 4 Bit4 = logic O
;55 X fH
<
Detail A 461/88

FIG. 10. — Bit cell IPngfh and digifn] lexvel
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ANNEXE A

SYSTEME D’EXPANSION DE PLAGE DYNAMIQUE/DE REDUCTION DE BRUIT

Al

A2
A2.1

A22

A23

Généralités
Le systéme de réduction du bruit et d’expansion de la plage dynamique peut réduire le bruit
lorsque le niveau audio entrant est inférieur au niveau de référence. 11 peut également
améliorer le niveau de limitation au niveau plus élevé a partir de la référence.
ise ainsi i age d namlue nourda reproduction VHD.

La caracterlsthue la plus 1mportante de ce systeme est 1’améliokatix pértde en ce qui
§ 11e convenu d’appeler le phénoméne

iffisante du
aux hautes

fréquences.

Spécifications

Valeur de réd

16 dB 4 100
17d
23 dB A0 KM

le circuit de

72,3 us et

A2.4 Temps deréponse

Le temps de réponse de ce systéme varie & la fois en fonction du niveau et de la fréquence du
signal d’entrée.

Les données suivantes sont mesurées a la sortie du compresseur. Le signal appliqué a
’entrée du compresseur est le signal sinusoidal de salves audio avec 20 dB de différence de
niveau et une période de 600 ms.

Le tableau suivant indique le temps d’attaque T, et le temps de récupération T; a trois
niveaux différents, +10 dB & —10 dB, 0 db a —20 dB, —10 dB 4 —30 dB, et deux fréquences
différentes, 50 Hz et 10 kHz.
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APPENDIX A

NOISE REDUCTION/DYNAMIC RANGE EXPANSION SYSTEM

Al. General
The noise reduction/dynamic range expansion system has the capability to reduce noise
when the incoming audio level is less than the reference level. It can also improve the clipping
level at levels higher than the reference.

This system thus expands the dynamic ran ysingthis dynamic
expamsion system, a more natural sound with wide dynamic range in V on can
be obtained. Basically, the compressor is applied in the recording press the
recorfling signal, and the expander is located in the playback stage fo exp reproduced

signaf
The¢ most significant aspect of this system is to improve the noise modhilati
the s¢-called breathing phenomenon, by varying the timé
response to both the level and the frequency of the inputsi
noisefreduction, such as 16 dB at low frequencies an d i equencies, is obtained.

The block-diagram of this system 1s

A2. Specifications

A2.1 Ameunt of noise reducti

16 B at 100 Hz
17dBat |
1B at 10

jrcuit.

Thd is—i ; 5 t T = 723 s and
T, = 9.65 us.

A2.4 Response time

The response time of this system varies in response to both the level and the frequency of
the input signal.

The following data are measured at the output of the compressor. The signal applied to the
input of the compressor is the tone-burst sine-wave signal having 20 dB of level difference and
a period of 600 ms.

The following table indicates the attack time T, and the recovery time T, at three different
levels, +10 dB to —10 dB, 0 dB to —20 dB, —10 dB to —30 dB and two different frequencies,
50 Hz and 10 kHz.
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TABLEAU Al
Temps de réponse
. . . Temps d’attaque Temps de récupération
Fréquence du signal Niveau du signal (dB) T, (0% 2 90%) (ms) T, (0% 2 90%) (ms)
+10a-10 60 120
50 Hz 0a-20 120 200
—-10a-30 190 400
, +10a-10 6 34
10kHz 0a-20 6 34
-10a ~30 6 34

A2S5
A2.6
A27
A28
A2.8.1

A2.8.2

Compresseur

Caractéristiques d’accentuation

AC(dB)=201log

Réponse entrée-sortie (figure A2)
Réponse en fréquence du compresseur (figure A3)

Réponse en fréquence de 'expanseur (figure A4)

17,6dB
0dB

Lh=723us

h=9,65us
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TABLE Al

Response time

. . Attack time Recovery time
Signal frequency Signal level (dB) T, (0 to 90%) (ms) T.(0to 9032) ) (ms)
+10to —-10 60 120
50 Hz Oto —20 120 200
—-10to —30 190 400
+10to - 10 6 34
10kHz 0to—20 6 34
—10to -30 6 34
A2.5 Input-output response (Figure A2)
A2.6  Compressor frequency response (Figure A3)
A2.7 Expander frequency response (Figure A4)
A2.8 Emphasis characteristics
A2.8.1 Cpmpressor
2nft)? + 1
AC (dB) = 20 log \/g—‘—)—
@nft)* +1
2
1 17.5dB
0dB
LHL=723 ‘u_ S

I =9.65us
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A2.9 Circuit de commande

A2.9.1 Caractéristique du filtre passe-bas (figure A7)
f 1

X
945} 1 1
2+ +
\/(f 47‘£2t12 ) (f 471’.21‘22 )

-

AL(dB) =20log -

ty t2

/l }\ t; = 568 ms
ty=145us

A2.9.2 | Caractéristique du filtre passe-haut (figure A8)

_ 2nft
AH (dB) = 20 log ><———WZ+_1

A

§F
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A29 Control circuit

A29.1 LPF characteristic (Figure A7)

AL (dB) = 20log ——x L
21t 1 1
o+ £+
47242 472¢y2
t ta

t; = 568 ms
N\ ty =145 us

A29.2 HPF characteristic (Figure A8)
2nft

V @nftP+1

AH (dB) = 20 log x

A

o
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Compresseur

Accentuation
Entrée {X) —————-q

O

—-A Sortie (Y)

Amplificateur 8 commande O

par la tension

Circuit de commande

a constante de temps variable -

Circuit

a constante de temps variable

— — Redresseur Whltre passe-

Circuit de pondération

Etage d’'addition

'.
passe-haut
.
—
Circuit a constante de temps
a faible ondulation
462/88
Expanseur
Amplificateur
par ia
Entrée () % 7 Sortie (2)
T
- O

Cixcuit de'eQram w IS . 5. A J
constante de‘temps varidble

Filtr SSE:D A Redresseur

— =

Circuit de pondération

Clurcuit 3 constante
) de temps variable S ;E ; N =
Etage d'addition

Filtre passe-haut A Redresseur
- : Circuit a constante de temps
I- 'I a faible ondulation
Y H(S) K 463/88
x ¢ F(S)X G
VA F(SYx G
_=HE(S)=L‘)_ dou X=Z
Y ' K

F1G. Al. — Schéma synoptique.
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Compressor

Input (X)

—47 —

Emphasis

(}

Output (Y)

Voltage controlled
amplifier

j’—O

L N T b -
4
s
L= ._J,J G
Variable time-constant
control circuit
. o Variable time-constant
Weighting circuit circuit
| =]  Rectifier R Low-pass f"“\
i \
+ o+
Adder
+
- High-passfilter
Regtifier
e A -
[
Low ripple time-cohstant I I G
circuit
462/88
Expander %
Voltage con
amplifier,
input () % :‘ N dutput (2)
O—f -
T
|-
b 4
Vaxjable timexgonstant
q < ol cigeuit Weighting circuit
L i A Rectifier
N ; | N_
\/.nr;g'hla +IRE-CORE +ant + ;E . -
circuit
z
. + Adder
High-pass filter A Rectifier
—~ [ —D—— j& -
‘ ‘L Low ripple time-constant
I' ’I circuit
_Y —H(S) = K 463/88
x °° FS)x G
z F(S)x G
_Y = H(S)= _T— therefore X= Z
FiG. Al. — Block diagram.
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FIG. B3. — Réponse du gain en boucle du circuit cantilever.
Loop gain response of cantilever circuit.
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ANNEXE C

BOITIER DU DISQUE

Généralités

Le boitier du disque contient le disque, et sa construction est telle que le lecteur pourra le
recevoir, retirer le disque pour la lecture et replacer le disque dans le boitier au cours de la
phase d’éjection. Le couvercle du boitier doit étre autoverrouillable dans le boitier pour

empécher un retrait accidentel du disque.

Caractéristiques fonctionnelles

Boitier

|

mettre cette

ksiére et des

cation de la face 1 et de laface 2.

ign de 20 mm
5 deux trous

Pour les griffes fixées des deux cotés du couvercle du boitier, la force latérale pour main-
tenir le contact avec le couvercle du boitier doit avoir une valeur maximale de 150 g.

C3.2.3 Fonction des découpages sur le couvercle du boitier

C33

C3.3.

Voir figures C3 et C4.

Boitier du disque

déverrouillé par I'utilisateur.

1 Le couvercle du boitier doit étre verrouillé par des griffes sur le boitier et ne doit pas étre

C33.2 Louverture du boitier pendant opération de chargement, quand I'axe de symétrie coté
ouvert est ouvert, doit avoir un jeu de 13 mm. L’espace intérieur disponible doit étre mesuré a


https://iecnorm.com/api/?name=e0a1ded0295cf30871ca80f42e5fe80f

844 (1) © IEC — 53—

APPENDIX C

DISC CASE

Cl. General

The disc case encloses the disc, and its construction is such that the player will accept it,
remove the disc for playback and return the disc to the disc case during the retrieval sequence.
The lid-plate shall be self-locking in the disc case to prevent accidental removal of the disc.

The open side of the disc case shall be expandable to facili and
removpl of the disc case at the time of loading and unloading operatj this
expansion the disc case will have a thinner portion on its surface.

Thellid-plate will be left inside the player during playback.

C2. Objec
To Keep the disc flat, protect it from dust and scratching, 3
C3. Perfoimance
C3.1 Case
C3.1.1 Both case and disc shall have identification\g
C3.1.2 To prevent the insertion of the dls at the
cornerp of the back end shd i
C3.1.3 When the disc case is ex 20k hé centre of the open side, it shall ot be
damaged by pulling in Oppesite directic etwo holes at each side. (See Figure C1.)
C3.14 Fla
M
M
(s
C3.2 Lid-plare
C3.2.1 Th hall have identification of Side 1 and Side 2 corresponding with the
disc side
C3.2.2 Spr, ng power of tabs

For tabs attached to both sides of the lid-plate the lateral force to keep contact with the lid-
plate itself shall have a maximum value of 150 g.

C3.2.3 Function of cut-out on lid-plate
See Figures C3 and C4.

C3.3 Disccase
C3.3.1 Thelid-plate shall be locked by tabs on to the case and shall not be unlocked by the user.

C3.3.2 The expanded clearance of the disc case during the loading operation, when the centre of
the open side is opened, shall be 13 mm. The available inside clearance shall be measured at a


https://iecnorm.com/api/?name=e0a1ded0295cf30871ca80f42e5fe80f

54— 844 (1) © CEI

une distance de 173,6 mm 2 partir de 'ouverture, par suite du gauchissement c6té surfaces
extérieures et doit étre égal 2 un minimum de 3,4 mm (voir figures C1 et C6).

C3.3.3 Le disque doit étre chargé doucement par le c6té ouvert qui est agrandi de 20 mm a la
position centrale pour opération de chargement.
C3.3.4 Matériau
Le matériau ne doit jamais affecter le disque chimiquement et ne doit jamais étre affecté par
le disque lui-méme.

C3.3.5 Duréede vie ‘
Pour un lecteur normal, 500 cycles de chargement et de déchargement doivent étre garantis.

C3.3.§Stockageemremntrepot

Au moins 5 ans en position verticale.

C3.3.] Caractéristiques fonctionnelles par rapport a I’environnem
Identiques a celles de la spécification du disque.

S
&
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