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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

SYSTEMES D’ALARME -

Partie 2: Prescriptions pour les systémes d’alarme anti-intrusion —
Section 7: Détecteurs passifs de bris de glace dans les batiments

AVANT-PROPOS

1) La CEl (Commission Electrotechnique Internationale) est une organisati i rmalisation
composée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux{{Comi i ). LaCEl a

e i i¢n dans les
domaines de |'électricité et de I'électronique. A cet effet, la es Normes
internationales. Leur élaboration est confiée a des comi 3 out Comité
national intéressé par le sujet traité peut participer. Le organl ations i ionales, mentales et

non gouvernementales, en liaison avec la CEl, | collabore

étroitement avec I'Organisation internationale de 3| fixées par
accord entre les deux organisations

2 arés par les

Qnaux glintéressant a ces questions, expriment

3 ernationales publiées sous forme de pormes, de

4) Dans le but den ar funificali i i g, ité i s'‘engagent

& appliquer de fagon g , da ible, i i ¢ de la CEI

dans leurs nor i ionales~Toute divergence entre la norme de la CEl dt la norme

nationale of ré

la No i i El 839-2-7 a été établie par le comité d’études 79 de la CEl:

Le tex ite mofme est issu des documents suivants:
DIS Rapport de vote
79(BC)52 79/136/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote
ayant abouti a I'approbation de cette norme.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

ALARM SYSTEMS -

Part 2: Requirements for intruder alarm systems -
Section 7: Passive glass-break detectors for use in buildings

FOREWORD

1) The |EC (International Electrotechnical Commission) is a worldwide org ion
comgrising all national electrotechnical committees (IEC National Commit{ees)>Ihe obj 'Eto
prompte international cooperation on all questions concerning stg { nd
electfonic fields. To this end and in addition to other activities, the }f ds.
Their| preparation is entrusted to technical committees; any IE al interested in
the $ubject dealt with may participate in this preparato k iongl, g6évernmental and
non-governmental organizations liaising with the IEC als6 ici i is pyeparation. The |EC
collabporates closely with the international Organization_ far S izat in accordance yith
condftions determined by agreement between the two organizatic

2) The tprmal decisions or agreements of the]EC S ed by technical committeeg on
which} all the National Committees having a iakinte in\are represented, express, as nearly as
possible, an international consensus of opinion s j ith

3) They |have the form of recommendations for(interpati se\published in the form of standards, technical
reports or guides and they are accepted by t 3

4) In order to promote internat Z ittees undertake to apply IEC Internatignal
Standards transparently to the maximum exte their national and regional standards. Any
divergence between the he'cogresponding national or regional standard shall be clegrly

indicated in the Iattfr.

Internati
Alarm gyste

$:2-7 has been prepared by IEC technical committee [9:

The text of NG based on the following documents:
DIS Report on voting
79(C0)52 79/136/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report
on voting indicated in the above table.
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SYSTEMES D’ALARME -

Partie 2: Prescriptions pour les systémes d’alarme anti-intrusion —
Section 7: Détecteurs passifs de bris de glace dans les batiments

1 Domaine d’application

La présente section de la CEl 839-2 décrit les prescriptions spécifiques et les méthodes
d’essai pour les détecteurs passifs de bris de glace piézoélectriques utilisés dans les

( yitrées en
\
NOTES
1 tréfilé.
2
2 Références noq
Les documents| nogmati i i te de la
éférence gui 3 ection de
Ila CEIl 83 4R
liquer les
documents normatifs indiqués ci-aprés. Les membres de

ent le registre des Normes internationales en vigueur.

091, Essais d’environnement — Deuxieme partie: Essais — [Essai Ef:

mpacts, martéau pendulaire

CEIl 801-3: 1984, Compatibilite electromagnétique pour les materiels de mesure et de
commande dans les processus industriels — Troisiéme partie: Prescriptions relatives aux
champs de rayonnements électromagnétiques

CE!l 839-1-1: 1988, Systéemes d’alarme — Premiére partie: Prescriptions générales —
Section un: Généralités

CEl 839-1-3: 1988, Systemes d'alarme — Premiere partie: Prescriptions générales —-
Section trois: Essais climatiques et mécaniques

CEl 839-2-2: 1987, Systémes d'alarme — Deuxiéme partie: Prescriptions pour les
systemes d’alarme anti-intrusion — Section deux: Prescriptions pour les détecteurs -
Généralités
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ALARM SYSTEMS -

Part 2: Requirements for intruder alarm systems -
Section 7: Passive glass-break detectors for use in buildings

1 Scope

This section of IEC 839-2 gives the specific requirements and test methods for passive
glass-break detectors using piezoelectric sensors for use in intruder alarm systems

installgd-in-buidings-

alarm systems as specified in IEC 839-2-2, and should also be us
the standard for general requirements for alarm systems, IEC 839

This standard applies to detectors designed to detect th
standard glass or plate glass on which the sensor is mounted
NOTES

1 Fhe detectors may not be suitable for
wired glass.

2 Pther glass-break detectors will be covered,

The following normative\do

text, cpnstitute Vi
editionp indicate

to agreéements base

documents are subject to revision, and par
IEC 839-2 are encouraged to investigate

possibllity of app nt editions of the normative documents indica
below.| Memb maintain registers of currently valid Internatig
Standgrds.

IEC 68-2-62; vironmental testing — Part 2: Tests — Test Ef: Impact, penduy
hammer

S Oor

his
the
ies
the
ted
nal

um

IEC 80T-37 1984, Electromagnetic compatibility for industrial-process measurement and

control equipment — Part 3: Radiated electromagnetic field requirements

IEC 839-1-1: 1988, Alarm systems — Part 1: General requirements — Section One: General

IEC 839-1-3: 1988, Alarm systems — Part 1: General requirements — Section Three:

Environmental testing for alarm systems

IEC 839-2-2: 1987, Alarm systems — Part 2: Requirements for intruder alarm systems —

Section Two: Requirements for detectors — General
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3 Définitions

Pour les besoins de la présente section de la CEl 839-2, les définitions suivantes
s'appliquent, en complément de celles données dans la CEIl 839-1-1 et la CEl 839-2-2.

3.1 bris: Résultat d’un impact sur une feuille de verre qui provoque une fragmentation
du verre et laisse une ouverture dans le verre.

3.2 détecteur passif de bris de glace: Détecteur dont le capteur est installé sur la
surface d’'une feuille de verre et qui répond aux ondes de choc transmises par le verre
lorsqu’il est cassé.

NOTE - Pour les détecteurs passifs de bris de glace piézoélectriques, le cap la surface

du verre au moyen d'un adhésif.

[dv)

.3 couverture de détection: Surface d'une feuille de v
détecté de maniere fiable.

re bris est

3.4 portée de détection: Distance dans une direcfion dohnét

a limite de I'étendue de détection.

le capteur jusqu’a

4 Considérations générales

Ue détecteur doit consister en g et un processeur. Lorsque le
processeur est contenu dans le méme\bo ] , ns de la
présente norme b B proces-
geur est séparé du cz i : ipti -2-2.

a sensibilité duls
ormaux, mais le

L es chocs
M

mauvais f

i

€

quant un
cteur est

inopérant bris, par

A cau ncertaine et variable du bris de glace, il n'est pas pofsible de
spécm es pour la performance de détecteurs passifs de bris |[de glace;
q' éthode statistique a été spécifiée pour la vérification de la portée de
q

La nature variable des signaux de bris de glace est telle qu’il convient de cons|dérer cet
gssar uniquement comme un essai global de performance.

5 Prescriptions

5.1 Fonctionnalité
5.1.1 Evaluation du signal
Le détecteur doit passer en état d’alarme a la suite d’un bris de la vitre a I'intérieur de la \

surface de la couverture de détection estimé selon la méthode d’essai décrite en 6.3.1
et 6.3.2.
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3 Definitions

For the purpose of this section of IEC 839-2 the following definitions apply in addition to
those given in IEC 839-1-1 and |IEC 839-2-2.

3.1 break: The result of an impact on a sheet of glass which causes fragmentation of
the glass and which leaves an aperture in the glass.

3.2 passive glass-break detector: A detector whose sensor is mounted on the surface
of a sheet of glass and which responds to the shock waves transmitted through the glass
when it is broken.

NOTH - For a passive glass-break detector using a piezoelectric sensor, the sensg bended \to| the
surface of the glass by means of an adhesive.

3.3 getection coverage: The area of a sheet of glass within \ be

reliably detected.

3.4 (detection range: The distance in a given direction ¥
of the dletection coverage.

4 General considerations

The ddtector shall consist of one or mo BISE gsor. Where the procegsor
is confained in the same housing as the
detectgr will be referred to as a sensorf. W 3 3 sor

it shalllmeet the requirements of IEC 838-2

The sensitivity of the : mal
impactp, but the dete 3 i ptible to deliberate attempts to cause false
operation. The lj ASiti the
detectipn of form bf a
glass dutter.

Because of the Pai B to
specify i e a
statistica

The vdriable naturewt the signals from breaking glass is such that this test should only be
considpred to be a gross test of performance.

5 Requirements

5.1 Functional
5.1.1 Signal processing

The detector shall generate an alarm condition as a result of a break in the glass within
the area of detection coverage when assessed in accordance with the test methods as
given in 6.3.1 and 6.3.2.
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La reproductibilité des détecteurs doit étre telle que la gamme de sensibilité ne dépasse
pas 2:1.

Le détecteur ne doit pas passer en état d’alarme lorsqu’il subit les influences suivantes
sans que le verre ne soit brisé:

— impact sur le détecteur;

— choc doux contre le verre;

— choc violent contre le verre;

— jet de gravier contre le verre.

(62}

1.2  Ajustement de la sensibilité

v

as de prescriptions supplémentaires.

[4)]

1.8 Tension d’alimentation

e détecteur doit satisfaire aux prescriptions de cette r e tension

alimentation de 25 %.

o

n

1.4 Détection de sabotage

—

@ détection de sabotage doit étre

pas pro-
écher le

céble de
partie du
e d'un fil
sseur de
passera

5.1.6 Pro{?io

LMmis aux
ivantes:

— chaleur séche: température de 70 °C pendant 16 h;

- froid: température de —10 °C pendant 16 h.

Le capteur ne doit pas provoquer de fausses alarmes lorsqu’il est soumis a des tempéra-
tures entre —10 °C et -25 °C.

NOTE - Il n'est pas nécessaire que le détecteur fonctionne comme spécifié dans cette gamme de
température.

Lorgu’il est installé sur une feuille de verre comme indiqué dans les instructions du
constructeur, le capteur doit fonctionner comme spécifié aprés avoir subi un cycle de
-10 °C & +40 °C en milieu trés humide.
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The reproducibility of detectors shall be such that the range of sensitivity does not
exceed 2:1.

The detector shall not generate an alarm condition when subjected to the following
influences without the glass being broken:

~ impact on the detector;

soft impact against the glass;

hard impact against the glass;

throwing of gravel against the glass.

5.1.2 |Sensitivity adjustment

No additional requirements.

5.1.3 |Supply voltage

The detector shall meet the requirements of this standard Mithik voltage rarige
of +25 Y.

5.1.4 |Tamper detection

Tamper detection shall be fitted to any

5.1.5 |Protection against tamper

The application of magnetic fields to the oltside o\t
conditign other than a tampe vd shall\not

within gpecification.

5.1.6 |Cable pr@
Where [ sensor is

ss shall not generate an algrm
event the detector from operatjng

from its processor the connecting cable betwgen

the ser onsidered to be part of the detector. It shall|be
electric hat if the disconnection of any conductor or short
circuit G 3 s alarm information or a tamper alarm being received|by
the pro ¢lf shall generate an alarm condition within 10 s.

52 B§

The sehsat shall meet its operational requirements after being subjected to the envirpn-
mental e . . Y

— dry heat: temperature of 70 °C for 16 h;
- cold: temperature of =10 °C for 16 h.

The sensor shall not generate a false alarm when it is subjected to temperatures be-
tween -10 °C and -25 °C.

NOTE - Itis not required that the detector meets its specified performance within this temperature range.

The sensor, mounted on glass in accordance with the manufacturer's instructions, shall
meet its operational requirements after being subjected to temperature cycling
between -10 °C and +40 °C in high humidity.


https://iecnorm.com/api/?name=daf5f17175f49fa86c138afb3134fcea

-12 - 839-2-7 © CEIl:1994
5.3 Sécurité
Pas de prescriptions supplémentaires.

5.4  Fiabilité

Pas de prescriptions supplémentaires.

5.5 Interface

Pas de prescriptions supplémentaires.

.6 Construction

nute libre

r le verre
Mis & des

i capteur

doit étre

trace de
bt fixé sur

5.9 Supplément

Le détecteur doit indiquer de fagon permanente un état d’alarme pour chaque capteur.

Quand le signal est donné au capteur, il ne doit pas étre visible depuis le c6té opposé de -
la vitre ou le capteur est fixé.
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5.3 Safety

No additional requirements.

5.4  Reliability

No additional requirements.

5.5 Interface

No additional requirements.

5.6

The sensor construction shall be of rugged design such that the sen

fall fro

sensor| to the glass with sufficient strength to maintain
subjecJed to impacts, thermal stress, window-cleani g water and

UV-ra

onstruction

a height of 2 000 mm on to a concrete floor.

iation.

The manufacturer shall supply evidence that bd
sensor|housing are suitable for an opefatic :

If the ddhesive requires a UV shield o

during

The design of the sensor K

the se

accordance with t?e m

5.7 Marking
No add

5.8 I‘IY

In add
provide

the tests and shall be applied ac

nsor housing a

fee

the
is

the

sed

en
in

nall

E list-of those types of glass for which the detector is suitable;

5.9 Enhancements

The detector shall provide a latched indication of an alarm condition for each sensor.

When the indication is given at the sensor, it shall not be visible from the opposite side of
the glass to that on which the sensor is bonded.
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5.10 Installation de I'équipement d’essai
Un équipement doit étre fourni pour permettre I’essai d’un détecteur installé en appliquant

un stimulus & la surface du verre a une portée spécifiée du capteur. Lorsque I'essai se
déroule suivant les instructions des constructeurs, il doit provoquer un état d'alarme.

6 Méthodes d’essai

Un minimum de 10 détecteurs ou de 10 capteurs avec le nombre approprié de proces-
seurs doit étre soumis aux essais.

.1 Sensibilité, tri et reproductibilité
ix échantillons doivent étre essayés selon le montage d’essai iqure 1.
e capteur doit étre relié acoustiquement a la surface vi ide fixant
pproprié, tel qu'une solution de 35 % de monoéthyls qui doit
ester efficace durant la période d'essai.
haque capteur doit étre connecté a un progesse £ n état de
nctionnement pendant les essais.
uand le processeur demande U églé a la
ensibilité maximale.
e capteur du signa tement sur la surface du verre pendant
ue I'amplitude et 1 ajustées
our déterminer aleur doit
tre enregistrée
onstructeur
apteurs ou
jnrés I'essai
e relative &
3.2.
Les valeurs enkegistrées de 'amplitude du signal des 10 détecteurs ne doivent pas varier
au-deld d'unda
€S _capteurs doivent €tre Tanges par ordre croissant de serrsibitité et umerotés en

partant du numéro 1 pour la sensibilité la plus basse.

6.2 Matrice d’essai

Les capteurs numérotés doivent étre soumis aux essais indiqués dans le tableau 1.
Lorsqu’un capteur est soumis & plus d'un essai, les essais doivent étre effectués suivant
la séquence indiquée. :
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5.10 Installation test equipment

Equipment shall be provided which will permit a test of an installed detector by applying a
stimulus to the surface of the glass at a specified range from the sensor. When the test is
carried out in accordance with the manufacturer’s instructions it shall generate an alarm
condition.

6 Test methods

A minimum of 10 detectors or 10 sensors with the appropriate number of processors shall
be submitted for the tests.

6.1  Sensitivity, reproducibility and sorting

Ten samples shall be tested using the arrangement shown in figure

The sejnsor shall be sonically coupled to the glass surface usin
such a 35 % solution of monoethylene glycol in water,/Whj
throughout the period of the tests.

id,
nt

Each gensor shall be connected to a processor and
conditipn during the tests.

Where|the processor includes a sensiivit
sensitiyity.

The sgnsor under test sha G e surface of the glass while the
& test probe are varied, in ordelq to
reliable detection takes place. This

e’ detector is not compatible with the above test, the manu-
ivalent test.

of sensitivity of a single sensor or detector before and after envifon-
ot designed to demonstrate that a detector has a specific sensitivity related to

alues\of the signal amplitude for the 10 detectors shall not vary by mpre

The sensors shall be soried in ascending order of sensiivity and shall be allocated a
number, starting with number 1 for the lowest sensitivity.

6.2 Test matrix

The numbered sensors shall be subjected to the tests given in table 1. Where a sensor is
subject to more than one test, the test shall be carried out in the sequence shown.
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Tableau 1 - Matrice d’essai

Essai Paragraphe Echantillon Groupe
Reproductibilité 6.1 x [ x Ix [x[x]x [ x][x[x]x
Sensibilité du capteur basse haute
Numéro du capteur 1 2 |8 4 5 |6 7 8 9 10
Portée de détection 6.3.2 X X 1
Impact de balle 6.3.3 X X 1
Impact de gravier 6.3.4 X X 1
Essai de base 6.4.2 X | X X X 2
Champs magnétiques 6.4.3 X 2
Stabilits 6.4.4 X | x | x N AX 2
Numéro du capteur 1123 [a]s |60\ 8o N
Immersion 6.4.5 X1 X X 2
Température cyclique 6.4.6 X | Xt X \ 2
Impact du marteau 6.4.7 X | X | X \m‘ \ 2
Chute libre 6.5.2 N AN \ 3
Variation de tension 6.5.3 ( D > X 3
Protection du cable 6.5.4 () \/ / &N X 3
Vibration 6551 N ] KU ] x 3
Crétes électriques 6.5.5)\ \ \J X 3
Décharges électrostatiques 6.5.5{ N N X 3
Champs électromagnétky{es 6.5.5\Q \ h \K X 3

N\
6.3 Essais du
6.
l a figure 2 doit étre utilisé pour les essais du groupe 1.
1§ arei une plaque de verre de 8 mm d'épaisseur, de 2 m de hauteur

mm d’'épaisseur. de chaque c6té de la surface de contact avec le verre. La

mettre de faire les essais a la portée de détection sp{cifiée. La

al monté

e.chdssis monté doit étre recouvert de bandes de caoutchouc de 10 mm de Igrge et de

dureté du

caoutchouc doit étre de (50 + 10) IRHD suivant la norme DIN 53519 Partie

2 ou son

équivalent. Les trois cotés de la plaque de verre seront solidement fixés dans le chassis

de maniére qu’il n’y ait aucun contact entre la plaque de verre et le chassis en m

étal.

NOTE - DIN 53519: Partie 2 — Essai d'élastoméres; détermination de la dureté d'empreinte du

caoutchouc, essai de microdureté sur des prélévements de petites dimensions.

Les capteurs 1 et 10 doivent étre fixés a la plaque de verre conformément aux spécifi-

cations du constructeur et en utilisant I'adhésif spécifié. lls seront montés a leur

portée de

détection spécifiée a partir du cété libre de la plaque en verre et dans une position

verticale conforme aux spécifications du constructeur.
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Table 1 — Test matrix

Test Subclause Sample Group
Reproducibility 6.1 x [x [x Ix Ix[x]x[x]x]x
Sensor sensitivity low high
Sensor number 1 2 |3 4 5 |6 7 |8 9 10
Detection range 6.3.2 X 1
Ball impact 6.3.3 X X 1
Gravel impact 6.3.4 X X 1
Basic test 6.4.2 X | X X X 2
Magnetic fields 6.4.3 { 2
Stabilit 6.4.4 x | x | x AN 2
Sensor|number 1 2 |3 4 516 7 /8\& 0
Immersjon 6.4.5 X | x | X i
Tempefature cycling 6.4.6 X 1 X X \& \ 2
Hammdr impact 6.4.7 XX i X 9 \ \ 2
Free fal 6.5.2 p b X 3
Voltagq variation 6.5.3 ( () X 3
Cable pgrotection 6.5.4 (\\,// /\ X 3
Vibratign 6551 |< C Y C LALLM 3
Electrigal spikes 6.55.2 X 3
Electroptatic discharge 6.5.5.3 [ \ \(\ 3
Electromagnetic fields 6.5.5.4 \ \ \ \/ X 3

6.3 (

6.3.1 | Test arra

The te$ 2 shall be used for group 1 tests.

The ag 3 glass pane 8 mm thick, 2 m high and of sufficient ler
to permi at their specified detection range. The glass pane shal
enclos hree dge by a vertical steel mounting frame.

The mpunting frame shall be covered with 10 mm wide and 4 mm thick rubber strips

NN

hroup 1 tests

both sides of the contact area with the glass The hardness of the rubber shall

gth
be

on

be

(50 £ 10) IRHD in accordance with DIN 53519 Part 2, or equivalent. The three edges of
the glass pane shall be clamped firmly in the frame in such a manner that no contact is
made between the glass pane and the metal frame.

NOTE - DIN 53519: Part 2 - Testing of elastomers: determination of indentations hardness of soft rubber (IRHD),
hardness testing on specimens of small dimensions micro-testing.

Sensors 1 and 10 shall be bonded to the glass pane in accordance with the manu-
facturer’s instructions and using the adhesive specified. They shall be mounted at their
specified detection range from the unsupported edge of the glass pane at any vertical

positio

n consistent with the manutfacturer’s specification.
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Chaque capteur doit étre connecté a un processeur et le détecteur doit étre en état de
fonctionnement pendant I'essai.

6.3.2 Portée de détection
Pour chaque essai, du cété libre de la plaque de verre, un petit morceau de verre sera

prélevé par cassure exercée a l'aide d’'une paire de pinces & bout carré et machoires
dentées.

Pour que I'essai soit réussi, les deux détecteurs doivent passer en état d'alarme.

a) 29 essais réussis sans défaut, ou
b) 46 essais réussis avec un défaut, ou

c) 61 essais réussis avec deux défauts, ou
d) 76 essais réussis avec trois défauts, ou

e) 89 essais réussis avec quatre défauts.
NOTES

bécifier des
he méthode

bssai seule-

6.3.3 Impact de b4

lle montage d'egsai anté'd iguye 3, utilisant une balle en caoutchod@ic ou une
balle en métal re¢ i i

Balle e Balle en métal
Diamétre 40 mm

Poids 0,263 kg

10 coups

Aucun état d’'alarme ne doit se produire durant I'essai.

6.3.4 Impact de gravier

Le montage d’'essai est représenté a la figure 4.

L'appareil doit étre constitué d'une plaque d'acier de 250 mm x 350 mm et de 2 mm
d'épaisseur placée a une distance de 200 mm du verre et inclinée & 45°. Un tube guide
d'un diamétre minimal de 20 mm sera monté avec son sommet &4 1 m au-dessus du centre
de la plaque d'acier. Le tube guide et la plaque d'acier seront placés en un point équi-
distant des deux capteurs et du c6té libre de la plaque de verre.
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Each sensor shall be connected to a processor and the detector shall be in the operating
condition during the tests.

6.3.2 Detection range

For each test a small piece of glass shall be broken off from the unsupported edge of the
glass pane with a nibbling action, using a pair of square-nosed pliers with serrated jaws.

For a test to be successful both detectors shall generate an alarm condition.

The detec . . - " taria

a) P9 successful tests with no failures, or
b) #6 successful tests with one failure, or
¢) p1 successful tests with two failures, or
d) |76 successful tests with three failures, or
e) B9 successful tests with four failures.
NOTES

ot possible to specify

prec ore a statistical test method

has been specified for the verification of the

2 < at thig test should only be considered
to bg a gross test of performance.

6.3.3 | Ball impact

The tept arrangement in fi sed, employing either a rubber ball ¢r a

metal ball meeting the
Rubber ball @

Wetal ball
Diameter 40 mm
Weight 0,263 kg

ing

No alarm condition shall be generated during the test.

6.3.4 Gravel impact

The test arrangement shown in figure 4 shall be used.

The apparatus shall consist of a 250 mm x 350 mm wide and 2 mm thick steel plate,
placed at a distance of 200 mm from the glass pane and tilted at 45°. A guide tube, with a
minimum diameter of 20 mm, shall be mounted with its top 1 m above the centre of the
steel plate. The guide tube and the steel plate shall be located at a point equidistant from
the sensors and the unsupported edge of the glass pane.
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On versera dans le tube 100 ml de gravier broyé d’un diamétre nominal de 4 mm

Aucun état d’alarme ne doit se produire durant I'essai.

6.4 Essais du groupe 2

6.4.1 Conditions d’essai

a7mm.

Le montage d’essai représenté & la figure 5 doit étre utilisé pour les essais du groupe 2.

Chaque capteur doit étre fixé au centre d’'une feuille de verre carrée de 200 mm de c6té et

e 4 mm d'épaisseur suivant les instructions du constructeur e
pécifie.

fonctionnement pendant les essais.

6.4.2 Essaide base

les capteurs 2, 3, 4 et 9 doivent étre essay
figure 6.

Une sonde d’essai doit étre relié

Lla sonde d’'essai est déplacée le
du signal et sa fréquence de b . a la sonde d'essai sont ajus
déterminer I'amplity ini uelle ection fiable apparait. Cette v
étre enregistrée.

NOTES

1 Lorsg éla ¢ détecteur n'est pas appropriée pour l'essai, le d
peut proposef yn essai al i i .

I'adhésif

état de

enté a la

‘amplitude

ées pour
aleur doit

lonstructeur

u détecteur
b sensibilité

iént de faire

essais du

Le champ magnétique sera produit par un aimant long de 30 mm avec une rémanence

nominale de 1,2 mT.

Essai 1: On fait bouger I'aimant autour du point de fixation du capteur mais sur la face

opposée du verre ou le capteur est fixé.

Aucun état d’alarme ne doit se produire durant I'essai.
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100 ml of crushed gravel with a nominal diameter of 4 mm to 7 mm shall be poured
through the tube.

No alarm condition shall be generated during the test.

6.4 Group 2 tests

6.4.1

Test arrangement

The test arrangement shown in figure 5 shall be used for group 2 tests.

Each sensor shall be bounded to the centre of a 200 mm square sheet of 4 mm thlck glass

in accg

Each 9

conditi

6.4.2

Senso

The teg

amplity
minimu
record

NOT]

1
facty

2
befo

to 6.B.2.

3
to dd

6.4.3

rdance with the manufacturer’s instructions and using the adhesive

on during the tests.

Basic test

pd.

ES

Where the 2
rer may propQsg an

Magnetic

Senso

g-¢hall be used forthistest.

ing

ignal

the
be

anu-

ctor

ade

The magnetic field shall be produced by a 30 mm long bar magnet with a nominal
remanence of 1,2 mT.

Test 1: The magnet shall be moved around near the bonding point of the sensor but on the
opposite side of the glass to that on which the sensor is bonded.

No alarm condition shall be generated during the test.
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Essai 2: L’'aimant est placé prés du point de fixation du capteur mais sur la face opposée
du verre ou le capteur est fixé. Le détecteur est soumis a I'essai de base décrit en 6.4.2,
reproduit pour cing emplacements de 'aimant, choisis au hasard, incluant des orientations
de polarités opposées.

Aucun état d’alarme ne doit se produire durant I'essai et la réponse du détecteur ne doit
pas étre influencée par la présence de I'aimant.

6.4.4 Stabilité

Les capteurs 2, 3 et 4 doivent étre utilisés pour cet essai.

capteur sera soumis a un cycle de variations de température conform ada courbe

1 °C/min.

-

e capteur sera soumis a I'essai de base décrit en 6.4.2 cle:
— alatin de la période initiale de stabilisation:
— alafin de la premiére période & -10 °C;

— alafin de la seconde période & -10

j;lcun état d'alarmene e ‘essai et la sensibilité du captedr ne doit

§i le processeu ) sparé du capteur, le processeur associél au cap-
teur 9 do 3 mlrmément
a 7.2.1 et A pérature
mbiante ngrf
Aucun
pre g eonditionnement, le détecteur doit étre soumis a I'essai de bake décrit
en 6. sibilité ne doit pas changer de plus de 10 % a la valeur enregistrée
n 6.1
45  Immersion

Les capteurs 2, 3 et 4 doivent étre utilisés pour cet essai.

Les capteurs doivent étre immergés sous au moins 50 mm de solution 1 & une tempé-
rature de (20 + 3) °C pendant 24 h, aprés quoi ils seront rincés et séchés dans des
conditions d’environnement normales pendant 24 h.

La procédure sera répétée en utilisant la solution 2.
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Test 2: The magnet shall be placed near the bonding point of the sensor but on the
opposite side of the glass to that on which the sensor is bonded. The detector shall be
subjected to the basic test given in 6.4.2 for each of five random orientations of the
magnet, including opposite polarity orientations.

No alarm condition shall be generated during the test and the response of the detector
shall not be affected by the presence of the magnet.

6.4.4  Stability

Sensors 2, 3 and 4 shall be used for this test.

The sefsor shall be subjected to one cycle of temperature variation accor mg the curve

shown(in figure 7 with a maximum rate of change of the temperature of /

The tept shall be subjected to the basic test given in 6.4.2 at
cycle:

the

~ gt the end of the initial stabilising period;
— at the end of the first period at -10 °C;
- gt the end of the second period at -10 °C;

~ at the end of the period at +70 €C;

-~ at the end of the final stabilising p

No alaym condition shall e eTa he test”and the sensitivity of the sensor
shall npt change by more than %5 ) Bconditioning.

If the processor i ) 3 om\the sensor, the processor associated with
sensor|9 shall @b and the cold test specified in 7.2.1 and 7)2.2
respectively of IEC 83 gor is at the normal ambient temperature.

No ala aditio grated during the conditioning.
Follow jtionings the detector shall be subjected to the basic test given
in 6.4. itivity shall not have changed by more than +10 % of the vglue

record

6.4.5 Limmersion

Sensors 2, 3 and 4 shall be used for this test.

The sensors shall be immersed to a depth of at least 50 mm in solution 1 at a temperature
of (20 = 3) °C for a period of 24 h, following which they shall be rinsed and allowed to dry
under normal environmental conditions for a period of 24 h.

The procedure shall be repeated using solution 2.
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Les solutions ont la composition suivante:

Solution 1 Solution 2
150 ml/l Isopropyl alcool 150 g/l chlorure de sodium (NaCl)
20 ml/ll Ammoniaque 20 mi/l Acide acétique
10 g/l Alkylbenzenesulfonate 10 g/l Alkylbenzenesulfonate
Eau Eau

Aucun état d’alarme ne doit se produire durant le conditionnement.

Aprés avoir été conditionné, chaque capteur doit étre soumis & l'essai de base décrit
en 6.4.2 et sa sensibilité ne doit pas changer de plus de +10 % de la valeur enregistrée
qn 6.1.

§.4.6 Température cyclique

Ues capteurs 2, 3 et 4 doivent étre utilisés pour cet essai,

Ues capteurs seront soumis a 10 cycles de variations™de 18 40 °C a
: i doit avoir
yne humidité relative de 95 % a +40 °C.

Aucun état d'alarme ne doit se pe

I

\prés le conditionnement, un ex
‘assurer qu'aucun dégat n'est ap

ctué pour
re.

in

Chaque capteur dog is 3 : € ne doit

6.4.7 Im

es capteur

jarteau se

\prés- fe” conditionnement, un examen visuel doit étre effectué pour s'assurer|qu’aucun
dédatn’est apparu ni sur le capteur ni sur sa fixation sur la vitre.

Le capteur doit étre sera soumis a I'essai de base décrit en 6.4.2 et sa sensibilité ne doit
pas changer de plus de +10 % de la valeur enregistrée en 6.1.

6.5 Essais du groupe 3
6.5.1 Conditions d’essai

Les essais du groupe 3 doivent étre effectués avec les capteurs non montés.

Excepté durant I'essai de chute libre, chaque capteur doit étre connecté & un processeur
et le détecteur doit étre en état de fonctionnement pendant I'essai.
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The solutions have the following composition:

Solution 1 Solution 2

150 ml/l Isopropyl alcohol 150 g/l Sodium chloride (NaCl)

20 mi/l Ammoniac 20 ml/l Acetic acid

10 g/l Alkylbenzenesulfonate 10 g/l Alkylbenzenesulfonate
Water Water

No alarm condition shall be generated during the conditioning.

Following the conditioning, each sensor shall be subjected to the basic test given in 6.4.2
and its sensitivity shall not have changed by more than +10 % of the value recorded in 6.1.

6.4.6 | Temperature cycling

Sensofs 2, 3 and 4 shall be used for this test.

+40 °C and
shall have a

The selnsors shall be subjected to 10 cycles of temperatux
-10 °Q at a rate of one cycle every 4 h. The atmosphere~i
relativg humidity of 95 % at +40 °C.

No ala
Follow
Each gensor shall be subjecte F asi i not
have ¢ 2

6.4.7

Senso

The selr: mer
travelli

Follow|ng the“conditjoning, a visual inspection shall be carried out to ensure that| no
damagle has‘occurred either to the sensor or its bond to the glass.

The sensor shall then be subjected to the basic test given in 6.4.2 and its sensitivity shall
not have changed by more than +10 % of the value recorded in 6.1.

6.5 Group 3 tests
6.5.1 Test arrangement

The group 3 tests shall be carried out using unmounted sensors.

Except during the free-fall test, each sensor shall be connected to a processor and the
detector shall be in the operating condition during the tests.
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6.5.2 Chute libre

Le capteur 8 doit étre utilisé pour cet essai.

N'importe quel cable intégré dans le capteur sera enroulé avec une longu
de 0,5 m entre le capteur et 'enroulement.

Le capteur sera placé au bord d’une table de 2 m de hauteur au-dessus d’un sol
nu et sera poussé au-dela du bord.

L’essai sera répété trois fois.

eur libre

en béton

dprés ’essai, un examen visuel doit étre effectué pour s'assurer
pparu sur le capteur.

—

e capteur doit étre soumis a I'essai de sensibilité décrit e
as changer de plus de £10 % de la valeur enregistrée en

ko]

§.5.3 Variation de tension

Ue capteur 8 doit étre utilisé pour cet essai.

—

e capteur sera soumis a
‘alimentation nominale.

Qo

—

‘essai sera répété avec une t
-25 % de la tension\nominale.

Q

I

ucun état d’ala
as changer de j

]

4.5.50 yEssais.d’environnement

age n'est

ité ne doit

tension

minale et

é ne doit

200 =
{

Lt: déicbicut serasoumis auxessars denvironmement déuiib Tl 7.2.9,
et 7.2.7 de la CEl 839-2-2 avec les modifications et les ajouts suivants.

LA
L7, 1.c

6.5.5.1  Vibration

Le capteur 7 doit -étre utilisé pour cet essai.

6.5.5.2  Crétes électriques

Le capteur 6 doit étre utilisé pour cet essai.

7.2.5,7.2.6
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6.5.2 Free fall
Sensor 8 shall be used for this test.

Any cable integral with the sensor shall be coiled up, with a free length of 0,5 m between
the sensor and coil.

The sensor shall be placed on the edge of a table at a height of 2 m above an uncovered
concrete floor and shall be pushed over the edge.

The test shall be repeated three times.

Follow|ng the conditioning, a visual inspection shall be carried out to ensure
has ocfurred to the sensor.

The sgnsor shall then be subjected to the sensitivity test give
shall npt have changed by more than +10 % of the value record

6.5.3 | Voltage variation

Sensof 8 shall be used for this test.

The sgnsor shall be subjected to the
set at the nominal voltage.

hge

The te
and -25 % of the nominal ygltage.

hge

No alafm condition sha
chang¢ more than £10

Tamper@ QN

not

6.5.4

Senso

The de

6.5.5

The df‘l\»\b-\» aohall b [P danl $a b : 4ol 4 4 fiael PN
tCUiOT—STan Ot SuReLicU Tt tne—Ccriviiuim meTitar (eSS SpPeltieuTiT 7.270;

7.2.6 and 7.2.7 of IEC 839-2-2 with the following additions and amendments.

6.5.5.1 Vibration

Sensor 7 shall be used for this test.

6.5.5.2  Electrical spikes

Sensor 6 shall be used for this test.
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6.5.5.3 Décharges électrostatiques
Le capteur 5 doit étre utilisé pour cet essai.

6.5.5.4 Champs électromagnétiques

Le capteur 8 doit étre utilisé pour cet essai.

L’essai doit étre étendu de 500 MHz a 1 000 MHz avec une puissance de champ de 5 V/m
conformément & la CEI 801-3.

6.5.5.5 Impact

Cet essai ne doit étre appliqué que lorsque le boitier du processeu capteur.

N'importe quel capteur répondant aux spécifications peut étre tilis ai et seul
g processeur doit étre soumis a I'essai.

Aucun état d’alarme ne doit se produire durant chacu

prés chaque conditionnement (par exemple 6 : soumis a
'Bssai de sensibilité décrit en 6.1 et la se ité\nge ont pas changer de plus de 10 %
de la valeur enregistrée en 6.1.

616

Le montage d'essai représenté alla fi

Llinstallation de I'éy |p utilisé conformément aux instructions du
cpnstructeur pou qui sera appliqué a la surface de la plaque
d

le verre
n état d'al;r i s ¢ par le détecteur quand la sonde d'essailest a la
pprtée du ¢ acifi€

—
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