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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

SYSTEMES D'ALARME

Partie 2: Prescriptions pour les
systémes d'alarme anti-intrusion

Section 4 - Détecteurs 3 ultrasons a effet Doppler-Fizeau
utilisés dans les batiments

PREAMBULE

es
é..

1} Les |décisions ou accords officiels de la CE
questions techniques, préparés par des Comité
senlés tous les Comités nationaux s'ip ’
expriiment dans la plus dgrande mesure pogsibbe 1
sur |les sujets examinés.

2) Ces |décisions constituent dé S : i s¥nationales et sont

3) Dang le but d'encourager 1l'unifi io
le Voeu que tous 2 mi n hau fdoptent dans leurs reéglles
n .

natilonales le texte ma de la CEI, dans la mesure [oU
les | conditions ¢ permettent. Toute divergence entre |[la

ationale, la CEI exprime

recgmmandation de : 3 égle nationale correspondante doift,
dang la mes d \ etre indiquée en termes clairs dans cetite
derniére.

PREFACE

La pré ablie par le Comité d'Etudes n°® 79 de la CHI:
Systeme
Le tex orme est issu des documents suivants:
Réate—d & Mo R —d ,
79(BC)25 . 79(BC) 35

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute infor-
mation sur le vote ayant abouti & |'approbation de cette norme.
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1)

2)

3

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
ALARM SYSTEMS
Part 2: Requirements for intruder alarm systems

Section 4 - Ultrasonic Doppler detectors
for use in buildings

FOREWORD

The formal decisions or agreements of = Cyxontechnical

PREFACE

een prepared by IEC Technical Committee

atters,

ional Committees

eXpress, as nearly
as possible, z P n on the ubjects
dealt with.
They have the form of ernational use and they
In order to promote internationak Vu ication, the IEC expresses the
wish that all = om es\should adopt the text of [the IEC
recommendatio na rules in so far as national
conditions i divergence between the IEC recomméndation

ble, be

No. 79:

o M N ] R l D 4 LW A
GSIRTTIOITU REPOTC OIT vOoCInNg

79(C0)25 . 79(C0)35

Full information on the voting for the approval of this standard can be
found in the Voting Report indicated in the above table.
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SYSTEMES D'ALARME

Partie 2: Prescriptions pour les
systémes d'alarme anti-intrusion

Section 4 - Détecteurs a ultrasons a effet Doppler-Fizeau
utilisés dans les batiments

Domaine d'application

La&
modp

présente Norme internationale spécifie les presc'
lités d'essai relatives aux détecteurs a

ler-Fizeau utilisés dans les systémes d'ala
allés dans les batiments.

présente norme compléte les prescripti

Doppler-Fizeau de facgon
iser les fausses alarmes.

des dispositions qui, par suite |de

. Au moment de la publication, les
vigueur. Toute norme est sujette| a
preny tes aux accords fondés sur la présente
vitées & rechercher la possibilité d'applli-
s récentes des normes indiquées ci-aprés. Llles

El et\dé I'|SO possédent le registre des Normes intgr-

$8<1,(1988): Essais d'environnement, Premiére partie: Généralités |et

F]
guiges

839-1-1 (1988): Systémes d'alarme, Premiére partie: Prescriptions
générales. Section un - Généralités.

839-1-3 (1988): Section trois - Essais climatiques et mécaniques.
839-2-2 (1987): Deuxiéme partie: Prescriptions pour les systémes

d'alarme anti-intrusion. Section deux - Prescriptions
pour les détecteurs - Généralités.
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ALARM SYSTEMS

Part 2: Requirements for intruder alarm systems

Sectfon 4 - Ultrasonic Doppler detectors
for use in buildings

1. Scope

This International Standard gives the specific r
procedures for ultrasonic Doppler detectors for 4
systems installed in buildings.

nd test
r alarm

This standard is an addition to the aral~ requirements for
detectors for use in intruder alarm syst Publi-
cation 839-2-2, and it shall also th the
standard for general requirements Publi-
cation 839-1-1.

hts for

perform
2.

ference

3 International Standard. At
editions indicated were valid. All standards
and parties to agreements based ¢n this
are encouraged to investigate the possibility of
ént editions of the standards indicated| below.
d I1SO maintain registers of currently valid Inter-

68-1 (1988): Environmental testing, Part 1: General and guidance.

839-1-1 (1988): Alarm systems, Part 1: General requirements. Section
One - General.

839-1-3 (1988): Section Three - Environmental testing.

839-2-2 (1987): Part 2: Requirements for intruder alarm systems. )
Section Two - Requirements for detectors - General.
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Définitions
Dans le cadre de la présente norme, les définitions suivantes sont

applicables en complément de celles qui sont données dans les pres-
criptions générales.

Détecteur d ultrasons d effet Doppler-Fizeau

Détecteur qui produit un état d'alarme lorsqu'il détecte un
déplacement de l'onde ultrasonore réfléchie par une personne en
mouvement.

Capteur

Eléments émetteur et récepteur d'un détecteur.

Onde ultrasonore

Onde sonore de fréquence supérieure a 22

Cible de référence

Uphe personne pesant entre @urat entre 165 cm|et
180 [cm et portant une salopette

Djstances radial
lesquelles la cibl
déplace vers le

Portées de@

Les portée pour les directions données sont les djs-
i ur’a la limite de la couverture de détection|

dans toutes les directions pdur

un état d'alarme lorsqu’elle [se

Uh détecteur >doit étre constitué d'un ou de plusieurs capteurs |et
d'um processe Chaque capteur doit étre contenu dans un boitier qui
peuf naussi_inclure le processeur. Dans le cas ou il est possible |de
relier plus d'un capteur au processeur, les essais prescrits a
I'article 6 doivent étre effectués avec un seul capteur.

Les détecteurs peuvent disposer de moyens incorporés permettant de
faire varier la forme de la couverture de détection. Dans le cas ou de
tels moyens existent, les essais prescrits a l'article 6 doivent étre
effectués avec I'appareillage normal et son réglage normal, mais des
essais complémentaires doivent étre réalisés pour prouver que les
effets résultant de l'utilisation de ces moyens correspondent aux affir-
mations du constructeur.
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3. Definitions

For the purpose of this standard the following definitions apply in
addition to those given in the general requirements.

3.1 Ultrasonic Doppler detector

A detector which generates an alarm condition in response to the
frequency shift of the reflection of ultrasonic radiation from a moving
person.

3.2 Sensor

The transmitting and receiving elements of the dg

3.3 Ultrasonic radiation

A sonic radiation with a frequency abos

3.4 Reference target

A person weighing betwe ] : cm and

The furthe
target moving

ference
ion.

stances

etegtor shall consist of one or more sensors and a prdcessor.
Each sensor shall be contained in one housing which may also |include
the processor. Where facilities are included to permit more than one
sensor to be connected to the processor, the tests required under
Clause 6 shall be carried out with one sensor only.

The detectors may have means incorporated to vary the shape of the
boundary of coverage. Where such means are incorporated the tests
required under Clause 6 shall be carried out with the normal
equipment and setting but additional tests shall be carried out to -
prove the manufacturer's claims for the effects of these means. ‘
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Prescriptions

Relatives a la fonction
.1 Fréquence

La fréquence de fonctionnement du détecteur ne doit pas étre infé-
rieure a 22 kHz. Toute onde sonore inférieure a 20 kHz et mesurée a
0,5 m du détecteur ne doit pas étre supérieure a 40 dBA.
.2 Limite de la couverture de détection

La_limite de la couverture de détection obtenue pour tout détecteur
réglé a la portée maximale doit étre au moins égale mais pds sSupérieyre

de |plus de 25% a celle qui est donnée dans du
constructeur.

.3 Traitement des signaux

de la cible de référence vers le détecteur, a N i 3 de
la gouverture de détection pour le plus/peti ‘ ements sfii-
vants: 3 m ou 30% de I'écartement initia c

a 0)2 m ne doivent pas provoquer d'éts

.4 Retour a I'état normal d /4
Al la suite d'un état d'alarme et apreé arrét du mouvement qui |l'a
proyvoqué, le détecteur doit| re 3 at normal dans un temps

inférieur a 10 s.

.5 Mouvement inte

Le détec ar un mouvement intermittent de|la
cible de reé etecteur composé de déplacements aygnt
une| vitesse co age des vitesses détectables pendant [au

moiI e & inférjeurs 4 5 s. Un état d'alarme doit étre
i es déplacements: 5 m ou 50% de |'écartemant

Le déte
rengce vers le
0,3|et’3 m/s.

doit pouvoir détecter le mouvement de la cible de réfé-
détecteur pour n'importe quelle vitesse comprise entre

.1 Stabilité

La portée du détecteur ne doit pas varier de plus de 10% pendant
sept jours de fonctionnement normal, dans des conditions atmosphé-
riques constantes.

.8 Autosurveillance

L'autosurveillance doit étre prévue et doit provoquer un état
d'alarme chaque fois que le boitier est ouvert suffisamment pour
donner accés a n'importe quelles commandes ou éléments mécaniques de
fixation.
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5.

5

.1.3 Signal processing

Requirements

.1 Functional

.1.1 Frequency

The operating frequency of the detector shall be not les

s than

22 kHz. Any radiation below 20 kHz shall be not more than 40 dBA

at 0,5 m from the detector.

.1.2 Boundary of detection coverage

The boundary of detection coverage achieved for any detector at

maximum range setting shall be at least equal to but
greater than that given in the manufacturer's specjfi

The detector shall generate an alarm

An alarm condition shall occur

The«detector shall be capable of detecting movement of the r¢
target i e direction of the detector at any speed from 0,3 to

.1.7 Stability

The range of the detector shall not vary by more than 10%
seven days of normal operation at a constant environment.

.1.8 Tamper protection

Tamper protection shall be fitted and shall generate an alarm
tion whenever the container is opened sufficiently to give ac
any controls or mechanical fixing.

ore~than 25%

of the

pbundary

of detection coverage for a dlsta initial
separation, whichever is less. hall not
cause an alarm condition.
1
it which

its normal non-alarm condition

capable of detecting intermittent movement of
: the detector with periods of movement
range of not less than 1 s and per

iods of
within

0% of the initial separation, whichever is less.

ference
3 m/s.

during

condi-
cess to
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9 Surveillance de cable

Dans le cas ou le capteur et son processeur ne se trouvent pas dans
le méme boitier, le cable les reliant doit étre considéré comme faisant
partie du détecteur. 1l doit étre surveillé électriquement de telle fagon
que dans le cas ol une coupure ou un court-circuit de n'importe quel
conducteur empéche la réception par le processeur d'une information
d'alarme ou d'autosurveillance, le processeur provoque Ilui-méme un
état d'alarme dans un temps inférieur 3 10 s.

Environnement

Pas d'autres prescriptions.

Séqurité
P3gs d'autres prescriptions.
Fiabilité

P3s d'autres prescriptions.

Interface
P3s d'autres prescriptions.
Construction

P3s d'autres prescriptions.

Si| un indicate ressai \dexmouvement est prévu, il doit étre pds-
sible de limj ~ ouvrir le détecteur.

Spécifications

En plus des : i s’ générales, dans la Publication 839-2-2 |de
la CEI, : étecteur le constructeur doit fournir les indi-
catipn &S ;

a) |[La~limpte~de~a couverture de détection, dans les plans horizontal
et verti kour une vitesse de 1 m/s, mesurée dans les conditions

définies pap’l'essai du paragraphe 6.2.1. Celle-ci peut étre fournie
sous forme de diagramme polaire.

b) La fréquence de fonctionnement.

c) La plage des vitesses détectabies si elle est plus grande que celle
qui est exigée au paragraphe 5.1.6.

Options

Des moyens peuvent étre fournis pour réduire le rayonnement du
détecteur quand le systéme associé n'est pas en service.
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5.1.9 Cable protection

Where a sensor and its processor are not located in the same
housing, the cable connecting them shall be considered to be part of
the detector. It shall be electrically monitored so that if a dis-
connection or short circuit of any conductors prevents alarm informa-
tion or a tamper alarm being received by the processor, the processor
itself shall generate an alarm condition within 10 s.

5.2 Environmental

No additional requirements.

5.3 Safety
No additional requirements.
5.4 Reliability

No additional requirements.

5.3 [Interface
No additional
5.4 Construction

No additional
5.1 Walk-test indi

If a wal rict its

indicatj
5.8

B g€ requirements in IEC Publication [839-2-2
hall provide the following for each detector:

ary of detection coverage in the horizontal and |vertical

for a speed of 1 m/s measured as determined by the test

9 Sub-clause 6.2.1. This may be provided in the fofrm of a
polar diagram.

b) The operating frequency.

c) The detectable speed ranée if greater than that required by Sub-
clause 5.1.6.

5.9 Options

Means may be provided to reduce the radiation of the detector when \
its associated system is unset.
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Il doit étre possible de remettre le détecteur en état complet de

fonctionnement, a la demande, en moins de 1 min. Si de tels moyens

sont inclus dans le détecteur, il doit y avoir une sortie disponible
pour le systéeme d'alarme indiquant que le rayonnement est réduit.

Cette sortie peut pre’ndre la forme d'un état d'alarme.

Modalités d'essais
Conditions pour les essais
Les essais doivent étre effectués dans une zone ayant un plancher

rigide et ou les structures environnantes n'affectent pas des
meslirées de plus de 5%.

ou «in choix de hauteurs de montage est donné,
condluits aux hauteurs minimale et maximale.

Les essais doivent étre conduits dans :
normales données dans la Publication 6 ais avec Un
nivgau d'humidité maintenu entre 40%

Essais de fonctionnement

La cible de référen un point situé au-deld de
la paL)rtée maximale; 3 ine vitesse approximative de
1T m{s. La distan : ecteur de la cible doit é&tre mesunée

3 i doit étre au moins égale mais pas
qui est donnée dans les spécificatiops
effectué dans au moins sept dirdc-
s les plans horizontal et vertical. Les
doivent étre effectués en tournant |le

supérieure dé\pl
du fponstruct
tions uniformer

ence doit se déplacer vers le detécteur a upe
vitepse approximative de 1 m/s, face a lui, depuis la limite de |la
couyerture de-détection. Un état d'alarme ne doit pas étre obtenu pour
éplacement inférieur a 0,2 m, mais doit étr'e obtenu pour le plus

L'essai doit étre effectué aux vitesses approximatives de 0,3, 1 et
3 m/s et aux vitesses les plus élevées et les plus faibles si le cons-
tructeur donne une plage de vitesses plus large.

.3 Retour d I'état normal a la suite d'un état d'alarme

La cible de référence doit se déplacer vers le détecteur i une
vitesse approximative de 1 m/s face a lui, depuis la limite de la cou-
verture de détection. La distance séparant le détecteur de la cible ol
se produit |'état d'alarme doit étre notée. La cible de référence doit
alors revenir a la limite de la couverture de détection.
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It shall be possible to restore the detector to its full operational
condition on request within 1 min. If these means are incorporated
within the detector there shall be an output available to the alarm
system to indicate that the radiation is reduced.

This output may take the form of an alarm condition.

6. Test procedures

6.1 Test conditions

The tests shall be carried out in an area with a solid floor where
surrounding structures do not affect the measure
than 5%.

The detector under test shall be mounted at t
by the manufacturer and in accordance wi r's in-
structions. Where a range of fixing heights s gi ghall be
carried out at the upper and lower limits

The tests shall be carried out
conditions for testing given in
humidity maintained between 40%

nmental
th the

6.4 Functional tests

6.2.1
beyond
approximately 1 m/s. The distance
when an alarm condition ocqurs. It
shall 3 3 ot more than 25% greater than that
given j S She: specifications. The test shall be |carried
out in £a en m ormiy spaced directions in both the hojizontal

ertical plane tests shall be carried |out by

6.1. spstant speed
e target shall move towards the detector from directly in
at the boundary of detection coverage at a spgeed of
approximatgly 1 m/s. An alarm condition shall not occur for move-
ment of less than 0,2 m but shall occur within a distance of 3 or 30%

’

The test shall be carried out at speeds of approximately 0.3, 1 and
3 m/s, and the highest and lowest speed if the manufacturer specifies
a wuder speed range.

6.2.3 Restoration following an alarm condition

The reference target shall move towards the detector from directly in
front of it at the boundary of detection coverage at a speed of
approximately 1 m/s. The distance from the detector where the alarm
condition occurs shall be noted. The reference target shall then return
to the boundary of detection coverage.
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