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AVANT-PROPOS

Le présent amendement a été établi par le sous-comité 47A: Circuits intégrés, du comité
d’études 47 de la CEl: Dispositifs & semiconducteurs.

Le texte de cet amendement est issu des documents suivants:

Régle des Six Mois Rapports de vote
47A(BC)218 47A(BC)26
47A(BC)262 47A(BC)289
47A(BC)273 47A(B 4

Les rapports de vote indiqués dans le tableau ci-dessus ion sur le

vote ayant abouti & I’approbation de cet amend t.
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do\n%te informa
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FOREWORD

This amendment has been prepared by IEC sub-committee 47A: Integrated circuits, of IEC
technical committee 47: Semiconductor devices.

The text of this amendment is based on the following documents:

Six Months™ Hule Reports on voting
47A(CO)218 47A(C0O)264
47A(CO)262 47A(CO)289
47A(CO)273 47A(CO)284

Full information on the voting for the approval of this amendme an

reports on voting indicated in the above table.
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CONTENTS
CHAPTER lll: ESSENTIAL RATINGS AND
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Electrical characteristics

6.1 Static characteristics

6.2 AC characteristics — Transmission characteristics

6.3 Dynamic characteristics — Timing characteristics
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®

Additional information
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SECTION SEPT - BLOCS FONCTIONNELS UNITAIRES A CIRCUITS INTEGRES
NUMERIQUES D'INTERFACE COMPRENANT LES CIRCUITS PERIPHERIQUES
DU CPU, LES CONTROLEURS DE DISPOSITIFS PERIPHERIQUES ET
LES CIRCUITS D'INTERFACE DE COMMUNICATION

1. Généralités
Description relative a I'application

Description de la fonction

Valeurs limites

Conditions de fonctionnement recommandées

o o rlo N

Caractéristiques électriques

6.1 Caractéristiques statiques
6.2 Caractéristiques dynamiques
6.3 Diagramme des temps

6.4 Capacités

et climatiques

PHODES DE MESURE
N - GENERALITES

SECTION DEUX - CATEGORIE |

C DE LIGNE, AMPLIFICATEURS DE LECTURE, COMMANDES DE
PERIPHERIQUES ET CIRCUITS DE DECALAGE DE NIVEAU,
COMPARATEURS A DE TENSION)

Ajouter’les articles suivants:

4. Circuit de mesure de base pour les comparateurs de tension

5. Tension de décalage a I'entrée (d'un comparateur de tension) (Vo)

6. Coefficient moyen de température de la tension de décalage & I'entrée (d'un compa-
rateur de tension) (o)

7. Ampliticateur de tension en mode ditférentiel (d'un comparateur de tension) (A,)
8. Tension de seuil d'entrée différentielle (d'un comparateur de tension) (V,1,,) et (V| )

9. Courant de décalage a l'entrée (/) et son coefficient de température (o o) (d'un
comparateur de tension)
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SECTION SEVEN - DIGITAL INTERFACE INTEGRATED CIRCUITS UFBs
INCLUDING CPU PERIPHERAL CIRCUITS, PERIPHERAL DEVICE
CONTROLLERS AND COMMUNICATION INTERFACE CIRCUITS

-t

General
Application-related description

Specification of the function

Ratings (limiting operating values)

Recommended operating conditions

o o s w N

Flectrical characteristics

6.1 Static characteristics
6.2 Dynamic characteristics
5.3 Timing diagram

5.4 Capacitances

7. Mechanical and environmental ratings, characteristi

8. Additional data
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CHA DS

Add|the following clay;e:
3. Application matri

ION"TWO - CATEGORY |
3 AMPLIFIERS, PERIPHERAL DRIVERS AND
iIFTERS, VOLTAGE COMPARATORS)

Add|the following clauses:

4. Basicsmeasuring circuits for voltage comparators

5. |nput offset voltage (of a voltage comparator) (V,g)

6. Mean temperature coefficient of the input offset voltage (of a voltage

comparator) (o)

7. Differential mode voltage amplification (of a voltage comparator) (A,
8. Differential input threshold voltages (of a voltage comparator) (V|1,,) and Vi)
9.

Input offset current (/o) and its temperature coefticient (a,,5) (of a voltage
comparator)
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Page 82
CHAPITRE Ill: SECTION UN - CATEGORIE |

Révision de 6.1.2.9 comme suit:

1) Ajouter une croix dans la colonne D.
2) Réviser I'énoncé comme suit:

TR
Valeur(s) minimale et/ou maximale pour des valeurs spécifiées de:

- tension(s) d'alimentation;
— résistance de source (s'il y a lieu);

- tension d'entrée en mode commun (s'il y a lieu)
- autre(s) tension(s) d’entrée (s'il y a lieu);
- tension de référence (s'il y a lieu);
- impédance de charge (s'il y a lie

ODEURS-DECODEURS MIC AVEC FILTRES

ente morme donne les valeurs limites et les caractéristiques requises popr spécifier
its”intégrés pour les codeurs-décodeurs MIC avec filtres qui sont |destinés a

si que le

€ compression-

expansion spécifiée (par exemple 1a «loi A» ou la »loi u»), et les circuits logiques corres-
pondants qui commandent les signaux d’'entrée/sortie MIC en fonctionnement synchrone
ou asynchrone en réponse aux signaux analogiques de voix avec un taux d'échantil-

lonnage de 8 kHz.

NOTE - Le circuit intégré spécifié dans le présent document devrait étre fondé sur la recommandation CCITT, sans

s’y limiter.
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Page 83
CHAPTER IIl: SECTION ONE - CATEGORY |

Revision of 6.1.2.9 as follows

1) Add a cross in column D.
2) Revise the wording to read as follows:

ITR

Mingjmum and/or maximum value(s) for specified values of:

+ supply voltage(s);

4+ source resistance (where appropriate);

+ common-mode input voltage (where appropriate);
+ other input voltage(s) (where appropriate);

+ reference voltage (where appropriate);

+ load impedance (where appropriate);
+ output voltage or current (where appropriate);
+ logic levels of output voltage (where~a ate).

Pages 109 of 748-4 (page 55 of Amendmer

CHAPTER Il
Add the following two se

WITH FILTER (COMBO)

1.1| Scope

This standa and characteristics that are required to specify integrated
cirduit PCM code s’ with filters (COMBO) which are designed to implement the
andlogue-to-digital™a he digital-to-analogue conversions, and the transmit and receive
filtdring necessary to interface the analogue voice signals with the digital transmission

signals.

The «integrated circuit contains the band-limiting filters, the analogue/digital conversion
circuits which conform o a specified companding transiér charactenstic (€.g. "A-law" or
"u-law"), and the relevant logic circuits which control PCM input/output signals in syn-
chronous or asynchronous operation in response to the analogue voice signals with a
sampling rate of 8 kHz.

NOTE - The integrated circuit herein specified should be based on, but not restricted to, the CCITT recommendation.
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1.2 Identification et types de circuit
1.2.1 Désignation et types

La description du type (nom du dispositif), 1a catégorie du circuit et la technologie utilisée
doivent étre données.

1.2.2 Description générale de Ila fonction

___Une description générale de 1a fonction accomplie par le cadeur-décadeur MIC avec filtres

a IGE ainsi que les caractéristiques d'application doivent étre données.

1.2.3 Technologie de fabrication

La technologie de fabrication, par exemple circuit intégré, & sem conducteurs monolithique,
a couches minces, hybride, microassemblage, doit & ée. g indication doit
comprendre des détails sur les technologies de~sem pfles que NMOS,
CMOS, TTL Schottky ou 12L.

1.2.4 Identification du boitier

Les indications suivantes doivent étre données:
du dessin d'encombrement, ou le
éros de bornes.

Qn<doit \indiquer si le circuit intégré est conforme a une norme de systéme et/ou
ace d’application ou & une recommandation.

On doit également donner des détails sur les systémes, les équipements et lgs circuits
d apphcatlon tels que les systémes centraux de commutatlon pour bureaux, Ies systémes
8 8 : slbanques,

Ies postes téléphomques numénques, les équnpements pour termlnaux, etc.

2.2 Schéma synoptique global

Un schéma synoptique de codeur-décodeur MIC appliqué aux systémes ou aux équipe-
ments doit étre donné, indiquant les fonctions principales de dispositif et des dispositifs
associés et expliquant I'ensembie de la fonction.
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1.2

Circuit identification and types

1.2.1 Designation and types

Indication of type (device name), category of circuit and technology applied should be
given.

1.2.2 General function description

CM(

1.2.4

The

B

1.2

Mai
thes

2 Application-related

info
dev

2.1

)
gtandard package including terminal nu

It ST-? A
intepface standard or re

DS, Schottky TTL or 12L.

Package identification
following statements should be made:

or drawing of non-

5 Main application

n application should ble. state esessamylt the device has restrictive applications,
¢ shoulid be stated he

gommendation.

alsp;, there should be given the detailed information about application systems, equip-

2.2

t and circuits such as central offlce swntchmg systems dlgltal pnvate branch exchange

Overall block diagram

A block diagram of the PCM CODEC-applied systems or equipment should be given,
showing the main functions of the device and associated devices along with the expla-
nation of the whole function.
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2.3 Données de référence

On doit indiquer les propriétés les plus importantes pour permettre la comparaison des
types dérivés entre eux.

2.4 Compatibilité électrique

On doit indiquer si le circuit intégré est compatible électriquement avec d’autres circuits
mtégrés part|0uhers ou d' autres famllles de circuits mtégrés ou si des mterfaces spéci-

par exemple trois- états collecteur ouvert, etc. Si le dlsposmf est interchangeable avec
d’autres dispositifs, ceci doit étre indiqué.

2.5 Dispositifs associés

S'il y a lieu, on doit indiquer:

- Les dispositifs nécessaires au fonctions

e dispositif |(liste avec
numéro de type, nom et fonction). :

ec numéro de type, nom et

fonction).

3 Spécification de la

il de codeur-

numérique-
‘eptrée et de
nde numé-

aoriction de chaque connexion externe.
interdépendance entre les blocs fonctionnels séparés.

Le schéma synoptique doit identifier la fonction de chaque connexion extefne, et, s'il
n'existe pas de risque d'ambiguité, il peut également indiquer les symboles et/ou les
numéros des bornes. Si I'encapsulation a des parties métalliques, toute connexrion a partir

des bornes externes doit étre indiquée. Les connexions avec des éléments électriques
externes associés doivent étre indiquées, s'il y a lieu.

Afin d’apporter des informations supplémentaires, le schéma du circuit électrique complet
peut étre reproduit, mais sans indiquer nécessairement les valeurs des composants du
circuit.

Le symbole graphique de la fonction congu conformément a la CEl 617-12 doit étre donné
s'il existe.
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2.3

Reference data

Most important properties to permit comparison between derivative types shouid be given.

2.4

Electrical compatibility

It should be stated whether the integrated circuit is electrically compatible with other par-

ticu
are
sta

2.5
Ifa

3

3.1

A G
filte

+ Devices necessary for correct operation (list with type numk

+ Peripheral devices with direct interfacing (list with
function).

lar integrated circuits or families of integrated circuits, or whether special interfaces

?

e, open-collector, etc. Interchangeability with other devices, if any, should be given.

Associated devices

bplicable, here should be stated:

Specification of the function

) Functional blocks

eceive filter, tr it
Lircuit, digital co -

The block diagram should identify the function of each external connection and, where no

am

Diguity ‘can arise, can also show the terminal symbols and/or numbers. If the encap-

sul

ation’ has metallic parts, any connection to them from external terminals should be

indicated. The connections with any associated external electrical elements should be stated,
where necessary.

As
not

additional information, the complete electrical circuit diagram can be reproduced, but
necessarily with indications of the values of the circuit component.

The graphical symbol for the diagram of IEC 617-12 should be given if it exists.
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3.2 lIdentification et fonction des bornes

Toutes les bornes doivent étre numérotées et identifiées sur le schéma synoptique.

Les fonctions des bornes 1) & 3) doivent étre indiquées dans un tableau comme suit:
. 2)
Numéro Symbole Désignation F°_"°.t'°" L Type de circuit
de la borne de la borne de la borne" (y compris identification de sortie®

entrée et/ou sortie)

1) Désignation de la borne

on utilisables (abréy

2)

hoisie par connexions mutuelles de broches et/o

8, doit étke donnde. On doit distinguer les

iation: NU).

de sortie ou

u application

4 fa broche de sélection de fonction, telle que {a broche de

(ée.
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3.2 lIdentification and function of terminals

All terminals should be identified on the block diagram along with the terminal numbers.

The terminal functions 1) to 3) should be indicated in a table as follows:

Function?
(including input and/or output
identification)

Type of
output circuit®

Terminal Terminal Terminal
number symbol designation"

1] Terminal designation

be distinguished.

2} Function

Brief indication of the termina! function inc
given:

~ The functions at the active logic leve!,
where appropriate.

- Each function of multi-roté

g ed by mutual pin connections and/or application of
function selection data to i gction\pif; as power-down mode or standby mode or

other operation mode selectitn pig.
- Identificatio@ i
— Input and/or outp
3} Type of output cir

Type of outp p’state, open-drain, open-collector, etc., should be distinguished.



https://iecnorm.com/api/?name=c9c93669986d82503a7a9c8f8df845ca

14 - 748-4 amend. 2 © CEI;:1994
Exemple:
Tensions d'alimentation
Entrée(s) - Sortie numérique
analogique(s) . des signaux du MIC
—°)

. Codeur-décodeur © | Entrées/sorties numériques
Tension de o— MIC Lo ) de commande (hdrlogd/
référence avec filtres ion/échantillonnage/
Sortie(s)
analogique(s)

3.3 Description fonctionnelle

ées du MIC (nombre de bits, format de codage, d{
le) et fonctionnement des signaux.

nération d’horioge, fonctions d'entrée et/ou de sortie numérique
ande avec leurs séquences correspondantes.

Mode en puissance réduite et attente, séquences d'alimentation et initiali

- Possibilité d'une source de tension interne de référence, exigence
composants externes, etc.

2y—Filtrage-des-signaux—anatogiques-avantte-codage-et-apréstedécodage—
Gamme dynamique des signaux analogiques et taux d’échantilionnage
Réponse en fréquence des filtres de transmission et de réception.

condensateur commuté.

capacité de boucle arriére analogique.

023104

de chaque
ja fonction

I doit étre

bnnées en

chrone ou

5 de com-

sation, etc.
5 pour les

Type et technique des filtres, par exemple filtre bande passante ou passe bas a

Circuits d'entrée et de sortie analogiques, réglage du gain en amplification, et
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Example
Supply voltages

Analogue Digital signal (PCM)
input(s) output

— 2\

PCM ° Digital control inputs/
Reference o—  CODEC with filters o ) outputs (clock/enable
g (COMBO) strobe/sampling/signal

—o
Analogue pigital signal
output(s) input

Ground

3.3 | Functional description

£

The whole function performed by the integ
tion block should be specified, where app 2
function table (see 3.2). If necessary, a functi im diagram_should be given.

Spetifically, the following infa

the helpof thie terminal-assigned

- Compandk{;:;
- A/D, D/A convers

-~ PCM data mber of bits, coding format, serial or parallel data) and
signalling o 2

- Data d functional mode (synchronous or asynchronous
operati6

- Systen tion, digital control input and/or output functions, and their
related timi

- Power-down arid standby mode, power supply sequencing and initialization, etc.

- Availability of internal reference voltage source, requirements for external
components, etc.

Filtering operation of the analogue signals prior {0 encoding and after decoding
- Dynamic range of the analogue signals and sampling rate.
- Frequency response of the transmit and receive filters.

- Type and technique of the filters, for instance, switched capacitor band-pass or
low-pass filter.

- Analogue input and output circuits, amplifier gain adjustment, and analogue
loopback capability.
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4 Valeurs limites

Les valeurs des conditions limites (les valeurs limites) utilisées doivent étre indiquées de
la maniére suivante:

1) Les valeurs limites indiquées doivent couvrir le fonctionnement du circuit intégré
dans la gamme spécifiée des températures de fonctionnement. Lorsque de telles
valeurs limites dépendent de la température, cette dépendance doit étre indiquée.

2) Sides éléments connectés extérieurement ont une influence sur les valeurs limites,

celles-ci doivent étre indiquées pour le circuit intégré avec les éléments extéiieurs.

3) Si les valeurs limites peuvent étre dépassées dans des conditions ‘tran
exces tolérés doivent étre spécifiés avec leur durée.

toires, les

4) Toute interdépendance des valeurs limites doit étré

5) Toutes les tensions doivent étre spécifiées en\ fonctig S référence
spécifiee (Vgg, masse, etc.).

6) Atin de satisfaire aux articles suivant minimales
sont citées, le fabricant doit indiquer s’il se ! A la valeur

algébrique de la quantité.

4.1 Valeurs limites électriques

Paramétres limites électriques Symboles Valeurs Unité

NOTES

1 Lorsque plusieurs alimentations sont requises, on doit indiquer si la séquence dans laquelle ces alimen-
tations sont appliquées est significative. Si tel est le cas, cette séquence doit étre indiquée.

2 Lorsque plusieurs alimentations sont nécessaires, il peut étre indispensable d'indiquer les combinaisons
de valeurs limites pour ces tensions et courants d'alimentation.
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4 Ratings (limiting operating values)
Values of limiting conditions (ratings) in use should be given as follows:
1) The ratings given must cover the operation of the integrated circuit over the speci-

tied range of operating temperatures. Where such ratings are temperature-dependent,
this dependence should be indicated.

2) If externally connected elements have an influence on the ratings, the ratings

gebraic value of the quantity.

4.1 | Electrical limiting values

Limiting values should be specified as follows:

2) Power supply current(s) (where appoprM i

w
5
°
c
-
<
=X
-
o
Q
o
b
=
»
x
3
c
<
)
©
®

8) Power dissipation @ appropriate): Maximum value over the operating tem-

The|data sheet may-indicate thcse values within the table below.

Electrical limiting items Symbols Values Unit

NOTES

1 When more than one voltage supply is required, a statement should be made as to whether the
sequence in which these supplies are applied is significant. if so, the sequence should be stated.

2 When more than one supply is needed, it may be necessary to state the combinations of ratings for
these supply voltages and currents.
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4.2 Températures

Les valeurs limites des températures doivent étre spécifiées comme suit:

1) Température de fonctionnement
2) Température de stockage
3) Température de raccordement

La feuille particuliére peut indiquer ces valeurs dans le tableau ci-dessous.

Températures (notes) Symboles Min. Max. Unité

NOTES
1 S'ily a lieu, conformément au type de circuits congidé

2 Les valeurs des températures de fonctionnemen
donnée dans la CEl 748-1, chapitre VI, article §.

e~des$ températures de fonctionnement, sauf
indiquée du circuit varie dans la gagmme des
3 s des tensions d’entrée et de sortie et des

a4 25 °C et aux extrémes de la gamme des tempé-
es valeUr§ de courant et de tension doivent étrd données

afités, les valeurs nominales et les tolérances des tensions
ations et, s'il y a lieu, les valeurs maximales des impédances des

quer les valeurs de tensions et/ou courants des signaux d'entfée et, si
nécessajre, des impédances des sources de signaux, et/ou les conditions de polarisation
appliquées aux bornes d'entrée.

Les conditions d’'impulsion d’entrée, les formes d’'ondes, et, s'il y a lieu, les cgrrélations

des signaux d'entrée doivent également étre indiquées.

5.3 Bornes de sortie

On doit indiquer les impédances de charge des bornes de sortie et/ou, s'il y a lieu, les
conditions de polarisation appliquées aux bornes de sortie.

5.4 Eléments externes (s'il y a lieu)

On doit indiquer les valeurs et les tolérances pour les éiéments externes qui doivent étre
associés au circuit ainsi que la configuration du circuit, s'il y a lieu.
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4.2 Temperatures

Limiting values of temperatures should be specitied as follows:

1) Operating temperature
2) Storage temperature
3) Lead temperature

The data sheet may indicate those values within the table below.

Temperature items (notes) Symbols Min. Max. Unit

r4

OTES

Where appropriate, in accordance with the type of circuits under consi

-

The values for the operating and storage temperatures should be ch iSt given in IEC 748-1,
hapter VI, Clause 5.

O N

()]
=

jecommended operating conditions
temperature range)

at 26 °C and at the extremes
voltage should be given fog ea

5.1 | Power supply @ :

and/ if necessary,
stated.

5.2 | Input te

Valdes of the volta

source impedances, and/or bias conditions applied to the input terminals should be stated.

The|input pulse conditions, waveforms and where appropriate, the time interrelations of
the 1nput signals also should be stated.

5.8 Output terminals

The load impedances of the output terminals and/or, where appropriate, bias conditions
applied to the output terminals should be stated.

5.4 External elements (where appropriate)

Values and tolerances for the external elements that must be associated with the circuit
should be stated as well as the circuit configuration, if necessary.
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5.5 Conditions d'impulsions d'horloge

On doit indiquer les valeurs ou les gammes des fréquences d’horloge, les formes d'ondes
des impulsions d’horloge et les corrélations de temps des horloges.

5.6 Exigences de temps

Les exigences de temps des signaux de synchronisation et des signaux numériques de
commande ainsi que la corrélation des données de sortie par rapport aux données
d’entrée doivent étre spécifiées a I'aide de chronogrammes de modes de fonctionnement

anlicabla.

5.7 Gamme des températures de fonctionnement

6 Caractéristiques électriques

Toutes les caractéristiques électriques de cet article\doive gquées dans des
conditions spécifiées de pire cas électrique, en foriction\de jamme recommandée de

gré, leur

dans des
quis.

nte et/ou

éristiques en tension et en courant pour les signaux numériques
psions d’entrée/sortie au niveau haut
Valeurs minimales dans les conditions spécifiées.

2) Tensions d’entrée/sortie au niveau bas

Valeurs maximales dans les conditions spécifiées.

3) Courants d’entrée/sortie au niveau haut (s'il y a lieu)
Valeurs maximales/minimales dans les conditions spécifiées.

4) Courants d'entrée/sortie au niveau bas (s'il y a lieu)
Valeurs maximales/minimales dans les conditions spécifiées.

5) Courants de fuite de sortie pour une sortie haute-impédance (s’il y a lieu)
Valeur maximale dans les conditions spécifiées.
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5.5 Clock pulse conditions

Values or ranges of clock frequencies, clock pulse waveforms, and time interrelation of the
clocks should be stated.

5.6 Timing requirements

Timing requirements of synchronization signals and digital control signals as well as
correlation of output data to input data should be specified by using timing diagrams of
operation mode within relevant data sheet.

5.7 | Operating temperature range

6

Electrical characteristics

Each electrical characteristic of this clause should be stated under s$p

wo

stated in clause 4 and:

rst-case conditions, with respect to the recommended range

a) over the specified range of operating temperature ¢
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If external elements for the operation of thé\

thoge elements should be specified.

And| also, each electrical characteristic of this clause
spegified conditions of terminals under ope rati%)d req

6.1

6.1

6.1.

Static characteristics
.1 Supply curren
1) Operating-mo
Typical and maxir

Typical a
down

1) High-level inputiedtput voltages
Minimum values for specified conditions.

D)
=

Low-level input/output voltages

—Maximuomrvatueforspecifiedcomnditions:
3) High-level input/output currents (where appropriate)
Maximum/minimum values for specified conditions.
4) Low-level input/output currents (where appropriate)
Maximum/minimum values for specified conditions.
5) Output leakage current for high-impedance output status (where appropriate)
Maximum value for specified conditions.
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6.1.3 Caractéristiques en tension et en courant pour les signaux analogiques

1) Tensions et/ou courant de décalage a l'entrée
Valeurs maximales dans les conditions spécifiées.

2) Courant de polarisation a l'entrée
Valeur maximale dans les conditions spécifiées.

3) Tension de décalage a la sortie
Vateur maxinrate dans tesconditions speécifiees:
4) Dynamique de la tension de sortie

Valeur minimale dans les conditions spécifiées.

5) Courants de court-circuit & la sortie (courant maximai ‘ily alieu)

Valeur minimale dans les conditions spécifiées.

6.1.4 Résistance d’entrée aux bornes pour les signaux\a

Valeur minimale dans les conditions spécifiées.

6.1.5 Résistance de sortie aux bornes pour les signaux<analogiques (s'il y a lieu)

pécifié esG

Valeur maximale dans les/conditio

Sauf spécification contraire, les valeurs des caractéristiques suivantes doivent étre déter-

minées pour chaque section de transmission, de réception et, s'il y a lieu, pour toute la
section (de I'entrée analogique & la sortie analogique avec la sortie numérique|de trans-
mission conneciée enfrée numerique de reception), dans les conditions spécifiées

appropriées de fréquence et de niveau de signal d'entrée, d'impédance de source et de
charge, de fréquence d'horloge, de mode de fonctionnement, de filtre de réponse impul-
sionnelle, de correction (Sin X)/X, etc.

6.2.1 Précision du gain a une fréquence de référence

Valeurs minimale et maximale.
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6.1.3 Voltage and current characteristics for analogue signals

1) Input offset voltage and/or current

Maximum values for specified conditions.

2) Input bias current

Maximum value for specified conditions.

3) Output offset voltage

o

Min

6.1.0 Output resistance at terminals for analogue signajs

Ma>

} Short-circuit output current (maximum output current) (where appropri

6.1 r Input resistance at terminals for analogue signals
m

Maximum value for specitied conditions.

) Output voltage swing

Minimum value for specified conditions.

Minimum value for specified conditions.

um value for specified conditions.

imum value for specified conditions.

6.1.6 Input capacitance at terminals for analogue ] lgnals (where appropriate)

May

6.1./ Output capacitance &

Ma)

6.1.8 Common-mode rej

imum value for@i >

Minimum value for sp

6.1.0 Open-legp voltage a

Minimum valoe

6.2

AC characteristics4 Transmission characteristics

Unless otherwise specified, the following characteristics should be estimated in each transmit

secC

ion,\receive section and where appropriate, entire section (analogue input to analogue

output with transmit digital output connected to receive digital input), and also should

be valued for appropriately specified conditions of input signal frequency and level, source

and
etc.

load impedance, clock frequency, operating mode, weighting filter, (Sin X)/X correction,

6.2.1 Gain accuracy at a reference frequency

Minimum and maximum values.
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6.2.2 Gain relatif au gain & une fréquence de référence pour une gamme spécifiée

de fréquences d’entrée (réponse en fréquence)

Valeurs minimale et maximale.

6.2.3 Ecart du gain dans une gamme spécifiée de niveaux de signal d'entrée
(erreur de contréle du gain)

Valeurs minimale et maximale.

6.2.4 Rapport du signal a la distorsion totale pour une gamme spécifiée de nive
de signal d'entrée

Valeur minimale.

Valeur maximale.

6.2.6 Temps de retard absolu & une fréquens

Valeur maximale.

6.2.7 Distorsion de l'infermoduls

Valeur maximale.

Kension du bruit & une fréquence appliquée spécifiée (bruit a une fréquen

Valeur maximale.

6.2.12 Diaphonie

aux

Ce unique)

Valeurs maximales entre transmetteur et récepteur et entre récepteur et transme

6.2.13 Taux de réjection du aux alimentations

Valeur minimale.

tteur.
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6.2.2 Gain relative to gain at a reference frequency for a specified range of
input frequencies (frequency response)

Minimum and maximum values.

6.2.3 Gain deviation over a specified range of input signal levels (gain-tracking error)

Minimum and maximum values.

6.2.4 Signal to total distortion ratio for a specified range of input signal levels

Minimum value.

6.2.% Delay distortion for a specified range of input frequencies

Maxjmum value.

6.2.6 Absolute delay time at a reference frequency
Maxjmum value.
6.2.7 Intermodulation distortion

Maxjmum value.

6.2.8 Spurious out-of-band gigna rere \a p%ate)

Maxjmum value.

6.2.9 Spurious in-@si

Maxjmum value.

6.2.10 Idle chagnelNqoi;

Maxjmum value:

6.2.11 Noise voltage specified frequency applied (single-frequency noise)

Maxjmum value.

6.2.12</Crosstalk

Maximum values for transmit to receive and receive to transmit.

6.2.13 Power supply rejection ratio

Minimum value.
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6.3 Caractéristiques dynamiques - Caractéristiques de temps

Un chronogramme doit étre donné pour définir les parameétres mentionnés dans ce
paragraphe et informer les utilisateurs des corrélations de temps qui garantissent le fonc-

tionnement correct du circuit.

De plus, chacune des caractéristiques suivantes doit étre indiquée dans des conditions
spécitiées afin de couvrir un ensemble complet de signaux qui indique chaque mode de

fonctionnement de circuit.

6.3.1 Largeur des impulsions d’horloge

Valeurs minimales des fréquences de I'horloge de transmissi
et, s'il y a lieu, de I'horloge principale.

6.3.2 Temps de croissance et de décroissance

Valeurs maximales des:

- ansimissi eéception (s'il y a lietr);

données transmises;
— données regues.

6.3.6 Temps d'établissement

de I'horloge de réception

ipale;

nsmises;
bit le plus

Valeurs minimales des:
- données regues.

6.3.7 Temps d’autorisation du signal de commande (s'il y a lieu)

Valeurs minimales et maximaies.
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6.3 Dynamic characteristics - Timing characteristics

Timing diagram should be given to define parameters mentioned in this subclause, and to
inform users of any time interrelations which ensure the correct operation of the circuit.

And also, each of the following characteristics should be stated for specified conditions to
comprise a complete set of signals which show each operation mode of the circuit.

6.3.\ Clock pulse width

Minimum values for transmit clock, receive clock and, where appropriate, ter clock
frequencies.

6.3.2 Rise and fall times

Maxiimum values for:

transmit, receive and, where appropriate, master clock pu
transmit and receive synchronization pulses (where 3
other digital control signal(s) (where appropriate).

6.3.8 Pulse width

Minimum values for:
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6.3)]4 Delay time
i

Maximum values for:
active edge o@c

active edge of clg
active edge o

6.3.p Hold

Min{mum values Ye
transmit data;
receive)data.

6.3.p.(Set-up time

Minimum values for:
- receive data.

6.3.7 Control signal enable time (where appropriate)

Minimum and maximum values.
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6.3.8 Temps d’inhibition du signal de commande (s'il y a lieu)

Valeurs minimales et maximales.

6.3.9 Temps de validation du signal de commande (s'il y a lieu)

Valeurs minimales et maximales.

7 Valeurs limites, caractéristiques et données mécaniques et d’environnement

Toutes les valeurs limites mécaniques et d’environnement spécifiques applicables doivent

étre indiquées. (Voir également la CEl 747-1, chapitre VI, anticle 7.)

8 Renseignements supplémentaires

S’il y a lieu, les renseignements suivants doivent étre d¢6

8.1 Circuit équivalent d'entrée et de sortie

Des renseignements détaillés doivent étre do
exemple trois-états, collecteur ouvert, drai

8.2 Protection interne

On doit indiquer si le ci intégre Qe protection interne contre leg tensions

Inteyconnexions des circuits numériques

Des exemples d'opérations logiques (par exemple OU cablé) qui peuvent étre
en interconnectant des unités similaires doivent étre donnés.

88 | j y

d'immu-
Un).

es en 6.1

pxécutées

S'il y a lieu, des détails sur les interconnexions avec d’autres circuits, par exemple

TTL-LS, ECL, tampon, doivent étre donnés.

8.9 Effets d'un (de) composant(s) connecté(s) extérieurement

Des courbes ou des données indiquant I'effet d'un (de) composant(s) connecté(s) exté-

rieurement qui influence(nt) les caractéristiques peuvent étre fournies.
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6.3.8 Control signal disable time (where appropriate)

Minimum and maximum values.

6.3.9 Control signal valid time (where appropriate)

Minimum and maximum values.

7 Mechanical and environmental ratings, characteristics and data

Any
IEC

specific mechanical and environmental rafings applicable should be stated. (See also
747-1, Chapter VI, Clause 7.)

8 Additional information

Where appropriate, the following information should be given.

8.1

Detail information should be given regarding the type of outp

stat

8.2
As

protection against high static voltages or ele

8.3

8.4

Info

givanin 6.1 (see alsg™3.

8.5

8.6

Equivalent input and output circuit

ple, three-
2, open-collector, open-drain, push-pull, totem-pole.

Internal protection

atement should be given to indicate it contains internal

Thermal resistance

Noise margin

Fmation about the inte

Output loading cap

Variations ofthe\electrical’characteristics with temperature

Curyes or data indicating.the perature dependencies of the electrical characteristics in

6.1

8.7

Exal
con

8.8

mples ofJogic operations (for example, wired-OR) that may be performed by inter-
necting-similar units should be stated. ’

Interconnections to other types of circuit

Where appropriate, details of the interconnections to other circuits, for example, TTL-LS,
ECL, buffer, should be given.

8.9

Effects of externally connected component(s)

Curves or data indicating the effect of externally connected component(s) that influence

the

characteristics may be given.
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8.10 Recommandations pour tout dispositif associé

Par exemple, le découplage de I'alimentation vers un dispositif & haute fréquence doit étre

indiqué.

8.11 Précautions de manipulation

S'il y a lieu, les précautions de manipulation spécifiques au circuit doivent étre indiquées.
(Voir également la CEl 747-1, chapitre 1X.)

8.12 Données d'application

8.13 Autres renseignements sur I'application

8.14 Date de publication de la feuille particuliere

SECTION SEPT - BLOCS FONCTIONN
NUMERIQUES D'INTERFACE COMPR
DU CPU, LES CONTROLEUR

LES CIRCUITS D'IN

1 Généralités

e d

Réseau

NICATION

e communication.

Circuits LS| numériques d'interfaced

CIRCUITS INTEGRES
S PERIPHERIQUES
“RIPHERIQUES ET

ionnels unitaires a circuits intégrés numériques
iphériques du CPU, les contréleurs de dispositifs

Figure 1 - Circuits intégrés numériques d’interface

Rythmeur
FD FH S---crore e e e Compteur
1
1
}
}
HD
1
]
1 Unité centrale
! de traitement Mémoire
' CPU
CEl 024194
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8.10 Recommendations for any associated device(s)

For example, decoupling of power supply to a high-frequency device should be stated.

8.11 Handling precautions

Where appropriate, handling precautions specific to the circuit should be stated. (See also
IEC 747-1, Chapter IX.)

8.13 Application data
8.13 Other application information

8.14 Date of issue of the data sheet

1 General

1.1

Thig section applies to digitaf interfaCe integ UFBs, including CPU peripheral
circ ’ of interface circuits.

Digital Interface LSis

Timer
FD o trremrrr e b Counter
]
]
]
]
HD [
)
]
1
! CPU Memory
1EC 024194

Figure 1 - Digital interface integrated circuit
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1.2 Identification et types de circuit

1.2.1 Désignation et types

748-4 amend. 2© CEI:1994

Si les dispositifs ont une catégorie fonctionnelle ou électrique, cela doit étre indiqué.

1.2.2 Description générale de la fonction

Une description générale de la fonction accomplie par le circuit intégré doit étre donnée.

1.2.3 Technologie de fabrication

a couche mince, hybride, microassemblage, doit é&tre in
comprendre des détails sur les technologies de semico

1.2.4 Identification du boitier

Le numéro CEIl et/ou la référence natiomale sin d'encombrement et |
principal du boitier, par exemple céramigue ique, verre, doivent étre indiq

1.2.5 Application principale

de séquence, commande\haute te

S’il y a lieu, I'application prini'li aled pasitif doit étre indiquée, par exemple

numéro de référence. (Exemples de normes: norme d'interface de bus,

d'entrée/sortie, de systéme de communication, etc.)

| " 22 Schéma fonctionnel global

nolithique,
cation doit

cellule de
nte, etc.

matériau
és.

contréleur

uits et ses

e systéme
om ou son
d’intertace

Un schéma fonctionnel doit étre donné, montrant la fonction principale du dispositif et

expliquant 'ensemble de la fonction.

2.3 Caractéristique principale disponible par programmation

On doit identifier les caractéristiques qui sont disponibles.
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1.2

Circuit identification and types

1.2.1 Designation and types

If devices have a functional or electrical category, it shall be stated.

1.2.2 General description of the function

A general description of the function performed by the integrated circuit shall be given.

1.2

The
thin
stat

If necessary, this statement shall also include details of the type

mat

1.2.8 Package identification

IEC
mat

1.2

ifn
volt

If th

Info
dev

2.1

If aj
star

B Manufacturing technology

ement shall include details of the semiconductor technologies.

rix, fusible link, floating-gate avalanche-injection type, etc.

and/or national reference number of the outling
erial, for example, ceramic, plastic, glass, shall bé'sta

b Main application

bplicable, it shall be stated whether the device conforms to a system and/or interface
dard. Details' of that/standard shall be given, for example the name of the standard

or ils reference number. (Examples of standards: bus interface standard, input/output

inte

rface standard, communication system standard, etc.)

2.2

| Overall block diagram

A block diagram shall be given, showing the main function of the device together with an
explanation of that function.

2.3

Main feature available by programming

Features that are available shall be identified.
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2.4 Données de référence

Les propriétés les plus importantes pour permettre la comparaison des types de compo-
sants entre eux doivent étre indiquées.

2.5 Compatibilité électrique

On doit indiquer si le circuit intégré est compatible électriquement avec d'autres circuits
intégrés particuliers ou d'autres familles de circuits intégrés ou si des interfaces spéci-
g dcessairg es-détai ivent 8tre don : : ireuit de sortie,

{i 0.0 N ) O ao - adonne - a -

par exemple trois-états, collecteur ouvert, etc. Si le dispositif est interchange
d'autres dispositits, ceci doit étre indiqué.

able avec

2.6 Dispositifs associés

S’it y a lieu, on doit indiquer:
- Les dispositifs nécessaires au fonctionnéme dispositif (liste avec
numéro de type, désignation et fonction).

- Les dispositifs périphériques a inte
désignation et fonction).

avec numérg de type,

3 Spécification fonctio

3.1 Fonction principale

d’interface

e données

).

protocole

Pour les circuits de commandes de dispositifs périphériques, protocole de dispositif, par
exemple SCSI.

Pour les circuits d'interface de communication, mode de transmission, par exempie mode

de balance asynchrone, mode de transparence, etc.

3.3 Interface avec l'unité centrale de traitement (données)
3.3.1 Interruption

La priorité, le vecteur, le mode de détection, etc., comme applicable doivent étre donnés.
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Reference data

Most important properties to permit comparison between types shall be given.

2.5

Electrical compatibility

It shall be stated whether the integrated circuit is electrically compatible with other
particular circuits or families of integrated circuits or whether special interfaces are

requ
ope

2.6
I ay

1 -1

-

3 FKunctional specification

3.1

Mai
circyi

For

example, cach
MIDI (musical instru G

n-collector, etc. Interchangeability with other devices, if any, shall be given.

Associated devices
plicable, the following should be indicated:

Devices necessary for correct operation (list with type n
inction).

Peripheral devices with direct interfacing (list wit
inction).

Main function

N functlons should be given: digital mtrfa%gr ed.gircuits include CPU peripheral
frollers @ u iqn interface circuits.

(high-level data-link control) control and

3.2 | Operation mode

The|following infg

For|the CP hera s, applicable CPU type, operation system software and/or
protocol.

For|the peripheral device controllers, device protocol, for example, SCSI (small computer

sysfem interface).

For

3.3
3.3.

balance mode, transparency mode etc

CPU interface

1 Interrupt

Priority, vector, detection mode, etc. as applicable shall be given.
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3.3.2 Commande directe d’accés a la mémoire

Le nombre de canaux, la taille des adresses, la longueur des données et toute autre des-
cription fonctionnelle de la commande directe d’accés a la mémoire doivent étre donnés.

3.3.3 Gestion de la mémoire

La fonction commande de mémoire doit étre donnée, selon les types de mémoire et
'application (adresses multiplexées, commande de rafraichissement, commande double

porte ou mémoire stockée)

3.4 Interface de transmission
3.4.1 Taux de bits de données

Taux de bits de données qui est transmis.

3.4.2 Code d’entrée/sortie

Code de données utilisé pour I'entrée et la s¢

3.4.3 Distance de transmission (s'il y @

rées.

3.5.1 Mode de transfert des g
Par exemplé, le\mo acees, i

étre donnés.

des adresses et la longueur des données doivent

Par exemple, définition, longueur, largeur, adresses de registre interne.

3.6.2 Procédure de transmission de commande/statut

Par exemple, interrogation, confirmation, réserve, fin.

3.7 Détection/correction d’'erreur
3.7.1 Vérification de parité

Impair/pair, horizontal/vertical, longueur des bits de données pour la vérification de parité
doivent étre donnés.
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3.3.2 DMA control

Number of channels, address size, data length and other DMA control function description
should be given.

3.3.3 Memory management

Memory control function should be given, depending upon types of memory and appli-
cation (address multiplexed, refresh control, dual port or cache memory control).

3.4 | Transmission interface

3.4.1 Data bit rate

Bit rate of data that is transmitted.

3.4.2 Input/output code

Code of data that is used in input and output.

3.4.3 Transmission distance (where appropriate)

Length of the transmission path for the datathat is efres

datmnth should be given.

3.5 | Bus control interface
3.5.1 Data transfer mode

For example, access mode, a

s 4o

3.5.2 Number of p

Numlber of ports that is

3.5.3 Bus arbitrati ore appropriate)

Bus [arbitratior 5 supported.

3.6 | Command,
3.6.1 Command setting-and status information

For example; definition, length, width, internal register address.

3.6.2—Ceommand/statustransmission-procedure
For example, inquiry, acknowledge, reserve, end.
3.7 Error detection/correction

3.7.1 Parity check

Odd/even, horizontal/vertical, data bit length for parity check should be given.
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3.7.2 Vérification et correction d’erreur (ECC)

Le nombre de bits redondants suivant le nombre de longueurs de bits de données doit étre
donné.

3.?.3 Vérification de redondance cyclique (CRC)
La méthode de calcul de vérification de redondance cyclique doit étre donnée.

[ anctio
—3—8—%. HOSHEG

S'il y a lieu, la fonction diagnostic doit étre donnée.

Par exemple, fonction boucle arriére, fonction analyse stati oaction survgillance de
réseau, traitement des données aprés détection d’erreur:

4 Valeurs limites (systéme des valeurs limites/abseluies

Le tableau de ces valeurs doit contenir ce quisuit:

une influence sur les valeurs\i : i ¥ uit intégré

Si les valeurs limites sont -~ la surcharge transitoire, les excps tolérés

maximales différent au cours de la programmation|du dispo-

Bference est une borne de référence spécifiée (Vgg, masse, etc.).

articles suivants, si des valeurs maximales et/ou minirIales sont
indiquer s’il se référe a la grandeur absolue ou a la vgleur algé-

eurs limites indiquées doivent couvrir le fonctionnement du circuit myitifonction
ganime spécifiée des températures de fonctionnement. Lorsque de telies valeurs

4.1 Valeurs limites électriques

1) Tensions d'alimentation;

2) Courants d’alimentation (s’il y a lieu);

3) Tension(s) d’entrée;

4) Tension(s) de sottie;

5) Courant(s) d'entrée (s'it y a lieu);

6) Courant(s) de sortie;

7) Autres tensions et/ou courants de bornes;

8) Tension différentielle entre I'entrée et la sortie (s'il y a lieu) ;
9) Dissipation de puissance.
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3.7.2 Error checking and correcting (ECC)

Number of redundant bits following number of data bit lengths should be given.

3.7.3 Cyclic redundancy check (CRC)

CRC calculation method should be given.

3.8 Diagnosis

Where appropriate, diagnosis function should be given.

For pxample, loopback function, statistical analysis function, network moni tiory;
data|processing after error detection.

4 Limiting values (absolute maximum rating system)

The table of these values shall contain the following:

Any jnterdependence of limiting conditions shall be specified

enceg on the values of the ratings, the ra
with the elements connected and/or attaches

It linpiting values are exceeded for transient o
durations shall be specified.

Where minimum and maxifs
be stated.

All vpltages are refe

In satistying the foll
manpfacturer musti
braig¢ value of th& qua

The [ratings gi 0y aver the operation of the multifunction integrated circuit over the
spedified range>of joperating temperatures. Where such ratings are temperature-
depgndent, this dependence shall be indicated.

4.1 | Electrical limiting values

1) ~Power supply voltages;

2) Power supply currents (where appropriate);

3) Input voltage(s) ;

4) Output voltage(s);

5) Input current(s) (where appropriate);

6) Output current(s);

7) Other terminal voltages and/or currents;

8) Voltage difference between input and output (where appropriate);
9) Power dissipation. '
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La spécification particuliére peut indiquer ces valeurs dans le tableau avec les notes 1 et 2.

Paramaétres (notes 1 et 2) Symbole Minimum Maximum Unité

NOTES
1 S'ily a lieu, conformément au type de circuit considéré.

2 Pour la gamme de tensions d’alimentation

- Valeur(s) limite(s) de la (des) tension(s) continue(s en fonction
d'un point de référence électrique spécifié.

-~ S'ily alieu, les valeurs limites de tensions enfre les

- Lorsque plusieurs alimentations sont nécessaire 3 indi laquelle ces
alimentations sont appliquées est significativa:si stleeas, celte séquence doit étre indjquée.

- Lorsque plusieurs alimentations s gssairbs, il p I les combi-

4.2 Températures

1) Température de fo

ctio@e
age

La spécifjcati rticuliére peut indiquer ces valeurs dans le tableau avec la note.

/\Métr \oe\) Symbole Minimum Maximum Unité

NOTE - S'ily a lieu, conformément au type de circuit considéré.

Ces conditions ne doivent pas étre contr6lées, mais sont applicables a I'assurance de la
qualité.

5.1 Alimentation — valeurs positives et/ou négatives
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The detail specification may indicate those values within the table including notes 1 and 2.

Parameters (notes 1 and 2) Symbols Minimum Maximum Unit

NOTES

Where appropriate, in accordance with the type of considered circuit.

>

For power supply voltage range

— Limiting value(s) of the continuous voltage(s) at the supply terminal($
electrical reference point.

- Where appropriate, limiting values for voltages between specified

these supply voltages and currents.

4.2| Temperatures

) Operating temperature.
P) Storage temperature.

The detail specification may i those*values within the table including the note.

N
Parameters (@\\, bols Minimum Maximum Unit
P >

NOTE™ -\Where appropriate, in accordance with the type of considered circuit.

§ Operatingconditions

They are not to be inspected, but may be used for quality assessment purpose.

5.1 Power supplies - positive and/or negative values
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6 Caractéristiques électriques

Les caractéristiques doivent s'appliquer dans toute la gamme des températures de fonc-
tionnement, sauf spécification contraire. Si la performance indiquée du circuit varie dans
la gamme des températures de fonctionnement, les valeurs des tensions d'entrée et de
sortie et des courants associés doivent étre données a 25 °C et aux extrémes de la
gamme des températures de fonctionnement. Les valeurs de courant et de tension doivent
étre données pour chaque type fonctionnellement différent d’entrée et/ou de sortie.

Les caractéristiques et exigences de tem éciales doivent étr ifi

Chaque caractéristique de 6.1 et de 6.2 doit étre indiquée, soit

a) dans la gamme spécifiée des températures de fonctiorinem

b) a une température de 25 °C, et aux températures de fgnestionRement maximale et

minimale.

6.1 Caractéristiques statiques

La liste et la définition des paramétres doit étre in éexici

Caractéristiques Symboles Con uo&s/ (7M1)1{n}n\ \f%ique‘ Maximum Unités

p

N

hs de pire cas électrique spécifié en fonction de la gamme recom-

Caractéristiques Symboles | Conditions Minimum typique* Maximum Unités

* Facultatif (ne doit pas étre vérifié ni utilisé a des fins d'assurance de la qualité). Les valeurs typiques
ne sont données qu'a titre d’'information.
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6 Electrical characteristics

The characteristics shall apply over the full operating temperature range, unless otherwise
specified. Where the stated performance of the circuit varies over the operating tem-
perature range, the values of the input and output voltages and their associated currents
shall be stated at 25 °C and at the extremes of the operating temperature range. Values
of current and voltage shall be given for each functionally different type of input and/or
output.

Special characteristics and timing requirements shall be specified.

Each characteristic of 6.1 and 6.2 shall be stated, either

a) over the specified range of operating temperatures, or
b} at a temperature of 25 °C, and at maximum and minimum operatin

6.1 | Static characteristics

The parameter list and definition shall be stated here.

Characteristics Symbols Conditions Minimum - ( )@7 W Units

7

Optional (not to be jnspe ity assessment purposes). Typical values are for
information only. 6

6.2 | Dynamic or a.c.

Each dynamic or teristic shall be stated under specified electrical
worgt-case con o the recommended range of supply voltages as stated
in 10.5.1

The [parameter finition shall be stated here.

Characteristics Symbols Conditions Minimum typ* Maximum Units

* Optional (not to be inspected or to be used for quality assessment purposes). Typical values are for
information only.
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6.3 Diagramme de temps
Relations de temps requises pour

a) rlinterruption;

748-4 amend. 2 © CEI:1994

b) le fonctionnement de la commande directe d’accés a la mémoire;

c) le fonctionnement des dispositifs périphériques, par exemple transmission des

données et horloge d’échantillonnage pour P'interface de communication;

d) les temps de commande/statut de l'unité centrale de traitement;

e) la détection et corrections d’erreur et les temps d'horloge externe.

Réseau

Ecran

es d'interfacq

Mémoire

' . N ; \ .
Q l '
) Unité centrale
de traitement
CPU

Ryth

meur

Com

pteur

CE! 025194

ure 2 - Relations de temps pour circuits intégrés numériques d’interface

6.4 Capacités

Les valeurs maximales des capacités aux bornes d’entrée et de sortie pour |

spécifiées de:

ps valeurs

- tension(s) d'alimentation;

- tension continue a 1a borne correspondante;

- fréquence;
— tensions d’entrée aux autres bornes.
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6.3 Timing diagram
Timing relations required for
a) interrupt operation;

b) DMA operation;

¢) peripheral device operation, for example, data transmission and sampling clock for
communication interface;

dt CPU command/status timing;
e) error detection and corrections and external clock timing.

Network

Digital jnter

o)
CRT | <= Timer
FD 1 Counter
HD [

1

1

]

}

IEC 025194
Figure 2 ~ Timing relations or digital interface integrated circuit

6.4 | Capacitances

Maximum-values of capacitances at input and output terminals, for specified values of:

- supply voltage(s);

— d.c. voltage at the relevant terminal;
- frequency;

- input voltages at other terminals.
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7 Valeurs limites, caractéristiques et données mécaniques et climatiques

Toutes les valeurs limites mécaniques et climatiques spécifiques applicables doivent étre
indiquées (se reporter également a I'article 7 du chapitre VI de la CEl 747-1).

8 Renseignements supplémentaires

8.1 Outils de développement

és.
8.2 Protection interne
On doit indiquer si le circuit intégré comporte une prote e) contre les tensions
statiques ou les champs électriques élevés.
8.3 Résistance thermique
8.4 Marge d'immunité au bruit
Des renseignements sur le circuit intég €1 de”calculer les mardes d'immu-

nité au bruit sont donnés en 6.1 et 6.2

eg interconnexions avec d’'autres circuits, par exemple, ampli-
doivent étre donnés.

ydes données indiquant I'effet d’'un (de) composant(s) connegté(s) exté-
qui influence(nt) les caractéristiques peuvent étre fournies.

Par exemple, le découplage de I'alimentation vers un dispositif haute fréquente doit étre
indiqué.

S'il y a lieu, des précautions de manipulation spécifiques au circuit doivent étre indiquées
(se reporter également a la CEl 747-1, chapitre IX).

8.11 Données d’application
8.12 Autres renseignements sur I'application

8.13 Date de publication de la feuille particuliére
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7 Mechanical and environmental ratings, characteristics and data

Any specific mechanical and environmental ratings applicable shall be stated (see also

IEC

747-1, Chapter Vi, Clause 7).

8 Additional information

8.1

Development tools

Emuate

8.2

A si
tect

8.3
8.4

Information about the integrated circuit that enables

give

8.5
8.6

inte

8.7

8.8

Cur
the

8.9

For

Where appropriateil
amplifiers, buffer, shalf b

Internal protection

atement shall be given to indicate whether the integrated circuit contain
on against high static voltages or electrical fields.

Thermal resistance
Noise margin

alculated is
nin 6.1 and 6.2.

Output loading capability

Interconnections of digital circuits

Examples of logic operations (for exa i hat may be performed by
n! 1 be give

connecting similar units g

Recommendations fgr any associated device(s)

example,\decoupling of power supply to high-frequency device shall be stated.

i 171
8.10—Handling precautions

Where appropriate, handling precautions specific to the circuit shall be stated (see also

IEC

747-1, chapter IX).

8.11 Application data

8.12 Other application information

8.13 Date of issue of the data sheet
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CHAPITRE IV: METHODES DE MESURE

SECTION UN - GENERALITES

Modifier I'article 3 comme suit:

Heviser ia colonne 1]

u

ableau 1 et ajouter ies nouvelies m

odes de mesure cgo

748-4 amend. 2 © CEl:1994

mme suit:

Catégories, sous@tégﬁt&

(3

X

m
dif i

Publise !
dans: \ \/ Converti
Méthode | Publicatiory | Caractéristiques . X Compa- |\ onvertisseurs
ne chapitre/ 2 mesurer Circuits de ligne ) ate ) .
. Linéaires
section/ de Non
article tension L
Emetteurs Récepte) Analogique | Nunjérique linéaires
ﬁ numérique anar:Lgique
748-4/1V/ Tension de \/
64 Deux/s décalage & < x x
'entrée
-
748-4/\V/ Coefficient
Deux/6
65 X b4
-4/ 4 Amplifisation \/
Deu sio
66 X X

‘@ seuil
cas des entrées

férentielles)

2%

68

-4/1V/
Deu

Courant de
décalage &
I'entrée et son
coefficient de
température
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CHAPTER IV: MEASURING METHODS

Modify clause 3 as follows:

SECTION ONE - GENERAL

Rev
Categories, sub-categories r\
N
1 < i
Published A\ (\
in: \\\CW
Method f| Publication/ | Characteristics L
Line circuits .
no. chapter/ to be Sense |Pheripheral | Voltage inear
section/ measured amplifiers drivers< mpa- L. Non-
cl level .
ause Transmitters | Receivers e\::r ra\\\ DACs finear
/A
\ ~
64 748-4/1V/ Input offset \ <> D
Two/5 voltage <\ x 7\/
—
748-4/IV/ Mean tempera- ( \s
Two/e ture coefficient 5
65 K X X
of the input .
offset voltage [\ (\ \)\
748-4/V/ Diﬁer \ \)
66 Two/7 mode volta X X
SEaN NP
748-4/1V/ \>
67 X X X

="

748-4/\V/
Twos9

sel
cufrent an

its temperature
coefficient
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Page 122
Ajouter au chapitre 1V, section deux, catégorie I, les articles 4 & 9 suivants:

4 Circuit de mesure de base pour les comparateurs de tension

4.1 Schémas synoptiques de base

Il existe deux schémas synoptiques équivalents, un pour les mesures manuelles (Méthode A,

figure 1) et l'autre pour les mesures automatiques (Methode B, figure 2).

4.2 Description et exigences du circuit

4.2.1 Mesure manuelle (Méthode A, figure 1)

L'équipement de mesure doit fournir fa ou les ten$ aintenir le

comparateur 2 la température spécifiée.

Connecter le comparateur comme il est indig mesure de

la tigure 1.

Le schéma synoptique indique seule i comparateur mais il(peut y en
avoir plusieurs.

diviseurs identiques de tension A(/R,. Si
g\peuvent étre insérées dans les conpexions en

1sion variable & une entrée du comparateur au moyen d'un
doit étre capable selon les exigences de delivrer des

‘aide d'un voltmetre (DVM1). Connecter la sortie du cgmparateur

sortie Vy a l'aide d'un autre voltmetre (DVM2). La résistance R,
i de fagon

L'impédance de sortie des sources V, et V), _doit étre nettement inférieure g R

4.2.2 Mesure automatique (Méthode B, figure 2)

Le texte de 4.2.1 est également valable ici avec les modifications suivantes:

Placer un générateur de rampe en série avec la tension de source V| et remplacer le volt-
métre DVM2 par un générateur de déclenchement et une source de tension de référence
variable Vp (figure 2).

Le générateur de rampe délivre selon ce qui est souhaité une tension montante ou descen-
dante et est interrompu par le générateur de déclenchement dés que la tension de sortie
du comparateur atteint la tension de référence de ce générateur de déclenchement.


https://iecnorm.com/api/?name=c9c93669986d82503a7a9c8f8df845ca

748-4 Amend. 2 © IEC:1994 -51-

Page 123

Add

to chapter IV, section two, category I, the following clauses 4 to 9:

4 Baslic measuring circuits for voltage comparators

4.1

Basic circuit diagrams

There are two equivalent circuit diagrams, one for manual measurements (Method A,

figur

4.2
4.2,
The

the
The

The

Both

e tand-oneforautomatic measurements{Method B, tigure2):

Circuit description and requirements

| Manual measurement (Method A, figure 1)

measuring equipment must provide the supply voltage(s) and keeg
specified temperature.

comparator is connected as shown in the measurement ci

cified, series resistors can be inserted in t

A v3

The

connected to a load

4.2.

The

voltage Vg

impedance‘of 'sou Vewm. @and Vi, shall be much lower than A, .

P Automatic measurement (Method B, figure 2)

text'of 4.2.1 is also valid here with the following alterations:

A ramp generator is placed in series with the voltage source V|, and the voltmeter DVM2 is
replaced by a trigger generator and a variable reference voltage source Vg (figure 2).

The

ramp generator delivers a rising of falling voltage as desired and is stopped by the

trigger generator as soon as the output voltage of the comparator passes the reference
voltage of the trigger generator.
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Déclencher le voltmétre DVM1 par une impulsion retardée du générateur de déclen-
chement et une lecture peut alors étre effectuée. Ensuite, le générateur de rampe reprend

sa valeur initiale.

La durée de ia tension de rampe (fz) doit étre beaucoup plus grande que le temps de

montée de la transition & la sortie du comparateur.

4.3 Précautions a observer

Voir en 1.2, section deux, chapitre TV de Ta CEl 748-3 concernant fes précautions générales.

Un soin particulier doit étre apporté au comparateur pour qu'il de

localement les températures de jonction.

eure dans-un état d'équi-

fisamment
ratures ou

Si cela est nécessaire, la procédure de mesure EF B jusqu'a g¢e que les
enregistrements successifs des résultats de mesure présentent des différences|de valeurs
Comparateur o V
a mesurer } o
ORA
DVM2
Charge
spécifiée
777

DVM1

X
(<)
&)

777 Ve /Ao

Figure 1 - Schéma synoptique de base - Mesure manuelle - Méthod

CEl 026194

|eA



https://iecnorm.com/api/?name=c9c93669986d82503a7a9c8f8df845ca

748-4 Amend. 2 © IEC:1994 -53 -

The voltmeter DVM1 is triggered by a delayed pulse from the trigger generator and a
reading can be obtained. Thereafter the ramp generator returns to its initial value.

The duration of the ramp voltage (fg) shall be much greater than the rise time of the tran-
sition at the output of the comparator.

4.3 Precautions to be observed

See

to

If necessary, the measurement procedure shall be repeated until
the measurement results confirm values whose differences are wi

ompargator
eing o V,
easured
S4
DVM2

Specified
load
1EC 026194

Figure 1 - Basic circuit diagram - Manual measurement - Method A
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f‘nmpm"

Forme d'onde
de la rampe

2 héma synoptique de base - Mesure automatique - Métho

a mesurer

O\

Générateur
]
dé chement

ar -t

Générateur |
de rampe

Commande d'arrét

de la rampe

Commande de départ
de la rampe

-

/ 4

Charge
spécifiée

CEl 027194

de B
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“1 —-—o\o— !
J Rs }
+ V, —
=l nulod
S
A N 3 Rn N SQ AN Comparator
—° .° mm/ b;ing e
R
- Ve | —s @lz_ measured
R,
AM2
Ay
Spetified
VR
Ramp 1 f)( rigger
waveform ) W /\nerato
VGI /_ v

-

Stop ramp command

Start ramp command

agram - Automatic measurement - Method B

IEC 027194
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Gamme de
niveau haut

Vous

AN,

Tension de saturation

DI

J— VOZ"'" -
Gamme de Région
transition quasi Voo - - -
linéaire 7
— VQ1 ‘I" )
A 1
Yoay ‘ A S
niveau bas . \\‘&\\‘\\‘ k >
V7
S oo v
Vo Yo Y2 Virw b

Q\\%tho Mre

Conditions spécifiées
\ @E/ Vior %o Voo = tension de sortie de transition
\ A Vor» Voo = tensions de sortie dans la région quasi linéa|re
/ Vitu Vous = valeur la moins positive de la gamme niveay haut
VinL VoLa = valeur la plus positive de la gamme niveau Has

Caractéristiques mesurées

V-8t WM&MMMMMW" e
O

A,

Yiru

VinL

R

[}

= gain en tension =

(Voz‘ (Vo1) l
(VIZ_ (Vn)

= tension de seuil d'entrée au niveau haut

= tension de seuil d'entrée au niveau bas.

(R, + R)

Figure 3 - Caractéristiques de transfert d’'un comparateur de tension
(avec des spécifications numériques de sortie)
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region

O\ Y

IEC 02894

Measuring th&{ Specified conditions

, @ M\ @ = output change-over voitage
\ Vorr Vo2 = output voltages in the quasi-linear region

Vous = least positive value in the high-level range

Vire VoLa = most positive value in the low-level range

Measurgd characteristics

Vo and| o f"= input offset voltage and its mean temperature coefficient

A I . Voz - (Vo) l R,

= voltage gain = .
v %9 Vie- Vi) | R+ R
Vitu = high-level input threshold voltage

Vi = low-level input threshold voltage.

Figure 3 - Transfer characteristics of a voiltage comparator
(with digital output characteristics)
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5 Tenslon de décalage & I'entrée (d’un comparateur de tension) (V,q)

(Cette méthode de mesure est également applicable aux récepteurs de ligne et aux ampli-
ficateurs de lecture.)

5.1 But

Mesurer la tension de décalage & I'entrée dans un des circuits de mesure de base fournis
a l'article 4. Voir la caractéristique de transfert de la figure 3.

5.2 Exécution

5.2.1 Mesure manuelle (Méthode A - figure 1)

Connecter le commutateur S, a late > charge en

Fixer la tension de source
variation appropriée.

'H selon la

b sortie de
entrée est

approprié
transitio

VG iy Ro

Vo=
°" (R, +R)

r 'opération en connectant S, a V,,, ou V., afin de mesurer les
du comparateur pour des tensions d’entrées en mode commun spgcifiées.

Wesure automatique (Méthode B - figure 2)

Insérer le comparateur dans le circuit de mesure. Fixer la ou les tensions d’alimentation
(ne figurant pas dans le schéma synoptique) 2a la ou aux valeurs spécifiées.

Fixer 1

Les commutateurs S, et S, sont ouverts si les résistances en série sont spécifiées.

Connecter le commutateur S, a la terre. Connecter le commutateur S, a une charge en
sortie si elle est spécifiée.

Fixer la tension de source V| & une valeur appliquée en dehors de la région linéaire du
comparateur.
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5 Input offset voltage (of a voltage comparator) (Vo)

(This measuring method is also applicable to line receivers and sense amplifiers.)

5.1 Purpose

To measure the input offset voltage in one of the basic measuring circuits provided in
clause 4. See transfer characteristic in figure 3.

5.2 | Measurement procedure

5.2t Manual measurement (Method A - figure 1)

Thel comparator is inserted in the measuring circuit. The supply voltage
the gircuit diagram) is (are) set to the specified value(s).

The
Swi

Swi
The

Star
pria
rea£

The
mea

5.2.

The| comparator is inserted in the measuring circuit. The supply voltage(s) (not shown in
the fircuit diagram) is (are) set to the specified value(s).

The|temperature of the comparator is set to the specified value (T, , or Tease):

Switches S1 and S, are opened, if series resistors are specified.

Switch S, is connected to earth. Switch S, is connected to an output load, if specified.

The voltage source V, is set to a value outside the linear region of the comparator.
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Fixer la tension de référence Vg, & la valeur spécifiée de la tension de sortie de tran-
sition V4.

Commencer la mesure en appliquant une impulsion de départ au générateur de rampe.
Dés que le générateur de rampe s'arréte, noter la lecture de DVM1, soit Vg-

La tension de décalage & I'entrée est donnée par la formule:

v - VG * HO
(R, +R)

5.3 Conditions spécifiées

- Température ambiante ou du boitier.

-~ Tension(s) d'alimentation.

— Entrée(s) et sortie(s) a mesurer.
- Charge(s) en sortie appropriée(s).
- Résistances en série aux entrées

~ Vg (si approprié), par exempie algu ¢ i o Spécifiée.

6 Coefficient moyen
(d’un comparateur

psut ne pas étre linéaire dans toute la gamme de températurgs 7, - T,.

ficient moyen de température de 1a tension de décalage a I'entfée dans un
pesure de base fournis a I'article 4. Voir la caractéristique de transfert de

6.2.1 Mesure manuelle (Méthode A - figure 1)

Mesurer la tension de décalage a I'entrée V|5, a la température T, comme en $.2.1.

102 2
Le coefficient moyen de température o, de la tension de décalage a I'entrée peut étre
calculé comme suit:

o o = Vio2 = Vo
vio =

TZ— T1
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