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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

DEFINITIONS DE TERMES CAMAC
UTILISES DANS LES PUBLICATIONS DE LA CEI

PREAMBULE

1) Les décisions ou accords officiels de la CEI en ce qui concerne les questions techniques, préparés par des Comités d’Etudes
ou sont représentés tous les Comités nationaux s’intéressant & ces questions, expriment dans 4 ptug grande mesure possible

un accord mternational sur les sujets examines.

3) Dagps le but d’encourager I'unification internationale, la CEI exprime le veeu qug
danls leurs regles nationales le texte de la recommandation de la CEI, dans la
permettent. Toute divergence entre la recommandation de la CEI et la régle p4
du possible, étre indiquéé en termes clairs dans cette derniére.

La|présente norme a été établie par le Comité

U} premier projet fut discuté lors dg
Varspvie en 1979. A la suite de cette
a Papprobation des Comités nationaux

Le

France
Italie
Pays-Bas
Pologne

Suéde

Tucrquie

Union des Républiques
Socialistes Soviétiques

\\Kallionaux‘

aux adoptent
iohs/nationales le

dans la mesure

on nucléaire.

la réunion de
3, fut soumis

publication:

République Démocratique Allemande
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

DEFINITIONS OF CAMAC TERMS
USED IN IEC PUBLICATIONS

FOREWORD
1) The formal decrsrons or agreements of the IEC on techmcal matters, prepared by Techmcal Committees on which all the
National C e g ere ¢ I e 2 2
of opinion

2) They have the form of recommendations for international use and they are accepted by the Natigfia

3) In order td
the text of
between thg TEC recommendation and the corresponding national rules should, ag’far™s
in the latter.

This stanidard has been prepared by IEC Technical Com

A first dpaft was discussed at the meetiag he
Warsaw in [1979. As a result of this meeting,a
to the Natipnal Committees for approval unde

The Natijonal Committees of

Australia :
Austria etherlands
Belgiun Poland
Can South Africa (Republic of)
i Spain
Sweden
Turkey .

Union of Soviet
epublic Socialist Republics

thpt sense.

adopt
yeTgence

Indicated

ipn.
ting in
pmitted



https://iecnorm.com/api/?name=3f898110bf73ea3cae71c5ff9beb0bd2

6

DEFINITIONS DE TERMES CAMAC
UTILISES DANS LES PUBLICATIONS DE LA CEI

1. Introduction

Plusieurs publications de la CEI dont la liste figure a l’article 2 donnent des spécifications
du systtme CAMAC d’instrumentation modulaire et d’interfaces numeriques.

La spécification de base pour ce systéme est constituée par la Publication 516 de la CEI,
qui définit le montage mécanique de tiroirs dans un chéssis de baie et le processus de communi-
lonvia une—intercopnexion—d Assi H6 & H-audrrentées grice aux

La Publication 552 de la CEI définit une interconnexion pgrallel: LS gurations
de systéme comprenant jusqu’a sept chissis CAMAC et des liaisons cgurt . hgs. Une inter-
connexion série convenant pour des configurations de systé A\ i {deux chéssis
CAMAC et des liaisons plus longues en milieu perturb ipn 640 de la

CEI. La Publication 000 de la CEI (en préparation i ; 3 ctionnement

La présente norme comprend des termes
[éfinis dans ces publications. En ontre, de , concernent
(des termes équivalents utilisés d dont 'usage
est bien établi et des termes de ca { pondantes du systeme d’instrumentation
INIM (Publication 547 de la CEI),

— qui sont

2.

nformation;

iroirs et chéssis de 19 pouces basés sur le systéme NIM.

Systeme CAMAC — Organisation de systémes multichissis. Spécification
de I'Interconnexion de branche et du contrdleur de chassis type Al.

Systtme CAMAC — Interface pour Interconnexion de Bfanche Série.

tion).

On a visé a donner des explications concises sur les acceptions principales de chaque terme.
Dans la présente norme, les définitions sont liées a lutilisation des termes dans le contexte du
systtme CAMAC, bien qu’un certain nombre de ces termes soient également utilisés dans d’autres
contextes. Ces définitions ne modifient pas et ne remplacent pas les définitions plus complétes
données dans les publications ci-dessus.
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DEFINITIONS OF CAMAC TERMS
USED IN IEC PUBLICATIONS

1. Introduction
Specifications of the CAMAC modular instrumentation and digital interface system appear in
several I EC publications as listed in Clause 2.

The basic specification for CAMAC is IEC Publication 516, which defines the mechanical
construction of plug-in units in a rack-mounting crate, and the communication protocol via a

D 1 h S - 1 1.1 1 -l 1.1, e h RS N )
atawyay. IIe SyStenT capavnIty Is eXterdet by tircother puotrcatronssteaociow:

A parallel highway for system configurations with up to seven CAR A ?t—to—
mediym interconnections is defined in IEC Publication 552. A serjalNai i stem
configurations with up to sixty-two CAMAC crates and longer ints 2Chiony 1n neisy environ-
ments| is defined in IEC Publication 640. A distributed S¢S abi ided by
multiple controllers in a CAMAC crate, is defined in [EC. I

Thik standard consists of CAMAC terms — identified by asteri are defined fornjally in
these [[EC publications. Subsidiary eptiigs wi asteris terms
used |n other CAMAC publications, t C | hnd to

relate

2. Object and scope

This standard defi
— TKEC Publ

¢ relevant to the following I'E C publications:

rimentation System for Data Handling; CAMAC

— T Plug-in Unit and Standard 19-inch Rack Mountihg Unift Based
VI 'Standard.
— IE
4
— I

— I}

AC — Organization of Multi-crate Systems. Specification of the
Branch-highway and CAMAC Crate Controller Type Al.

CAMAC — Serial Highway Interface System.
Block Transfers in CAMAC Systems.

I M dn. FaYAYAY 11 CAMNAC C. )
- wTITUvniatvirovus J.Vu.uuyu.« \/Uuu UTICUT S TIT T O7TXIVIT YO \./lau, AW 244 c[./ul GHOHI

The object has been to provide concise explanations of the main aspects of each term. In this
standard the definitions refer to the use of the terms in the context of CAMAC, although
some of the terms are also used in other contexts. These definitions do not modify or supersede
the more formal and comprehensive definitions contained in the IEC publications listed above.
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3. Définitions
Les termes précédés d’un astérisque (*) sont définis dans les publications CAMAC de la CEIL
3.1 Noms propres
3.1.1 *CAMAC
Systéme normalisé d’instrumentation modulaire et d’interfaces numériques, défini dans la
Publication 516 de la CEI (peut é&tre considéré en langue francaise comme un sigle pour
«Commande et Acquisition de Mesures Automatisées par Calculateur»).
3.1.2 ESONE
Comité multinational représentant les laboratoires nucléaires europé les spécifica-
tions initiales du CAMAC et collaboré avec le NIM pour I'implantatiQn et I’ du CAMAC.
3.1.3| NIM >
1) Comité patronné par le Département de I’énergie améric al Bureau of
Standards. 11 a élaboré les spécifications du systg a préconisé
Pemploi du CAMAC et collaboré avec ESONE po du CAMAC.
2) Systéme normalisé d’instrumentation mo CHASSIS NIM
définis dans la Publication 54
3.2 [Chdssis, ensembles, systemes
3.2.1| Chdssis
Terme général ¢é&st MAC.
322
N DE CHASSIS
3.2.3
CAMAC de
de la Publi-
prescriptions
4
3.24
Les CAMAC

ant fonctionner

en conformité avec les prescriptions de PINTERCONNEXION DE CHASSIS de la Publication 516 de la

CEL

3.2.5 Systeme CAMAC

Systéme comprenant au moins un ENSEMBLE CAMAC EN CHASSIS.

3.2.6 Chdssis NIM

Elément dans lequel sont introduits des MODULES NIM, qui comprend & I’arriére des connecteurs
de liaison destinés a se raccorder aux connecteurs des MODULES pour leur fournir I’alimentation,

et qui est conforme aux prescriptions de la Publication 547 de la CE1.
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3. Definitions

An asterisk (*), indicates that a term is defined formally in IEC CAMAC publications.

3.1 Names

3.1.1 *CAMAC

A standardized modular instrumentation and digital interface system as defined in IEC Publi-
cation 516 (often treated as an acronym for “Computer Automated Measurement and Control”).

3.1.2 ESONE

VAN
A multi-national committee representing European nuclear laboratories. initial
CAMIAC specification and collaborated with NIM in the maintenance ang MAC.
3.1.3 NIM >
1) A |committee sponsored by the U.S. Department of Energy SS8El i e U.S.
N4tional Bureau of Standards. It produced the NIM insfrumehtaty ; ations,

(M1l
€X

2) A

as

3.2 Crates
32.1 Crate

Geperal term referring

322 *C4

A mounting unit

quirem@(

the rd

MAC crate

3.23 CAMAC compa

A
and
does

<

324 CA]
An

CAMA

325 CAMAC system

Horsed the use of CAMAC, and collaborated with
ension of CAMAC.

standardized modular instrumentation syste
defined in I E C Publication 547.

, bins, assemblies, systems

aintenange and

M BINS

rms to

ut that

td in a
ATAWAY

A system including at least one CAMAC CRATE ASSEMBLY.

3.2.6 NIM bin

A mounting unit or housing for NIM MODULES that includes bussed connectors at the rear
for mating with connectors on the MODULES to provide power at the MODULES, and that conforms
to the requirements of I EC Publication 547.
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3.3  Modules, tiroirs

3.3.1 Module

Terme général désignant les MoDULES CAMAC et les MODULES NIM. Le type (CAMAC ou
NIM) est déterminé par le contexte dans lequel le terme est utilisé.

3.3.2 *Module CAMAC

TIrROIR fonctionnel modulaire qui s’introduit dans une ou plusieurs STATIONS NORMALES d’un
cHAssIS CAMAC et qui est conforme aux prescriptions de la Publication 516 de la CE I, comprenant
l'utilisation des lignes de I'INTERCONNEXION DE CHASSIS telle que définie dans le paragraphe 3.2
(le terme ne s’applique donc pas aux CONTROLEURS DE CHASSIS qui_occupent la STATION

%&C et les

iformes aux

UNITRU CUR Ul 9, L U dU e LU U LD . s UIN NUNVIA

3.3.3 [*Tiroir

Terme général désignant des éléments modulaires, y cop
ONTROLEURS DE CHASSIS, qui s’introduisent dans les ¢
prescriptions de la Publication 516 de la CEL

3.3.4 |Module NIM

Elément ou appareil fonctionne] modulaif 1571 it dans un cHAssis NIM et qui est
¢onforme aux prescriptions de n général, les MOPULES NIM
peuvent se monter également sur I { 1oyenngnt I’emploi d’adaptateyrs spéciaux.

3.4 ({ontroleurs

3.4.1 |* Contréoleur de cha

Elément fongtio ] bu  plusieurs
TATION R qui contrdle
es OPERA'NQ s CAMAC
la CEI, en
heraphe 3.2.
ordinateurs

342

NNEXION DE

CHASSIS €t UN€ INTERCONNEXION PARALLELE.

3.4.3 *Contréleur de chdssis série

CONTROLEUR DE CHASSIS servant de voie de communication entre I’INTERCONNEXION DE CHASSIS
et une INTERCONNEXION SERIE.

3.4.4 *Contrdleur de chdssis auxiliaire

Controleur qui s’introduit dans une ou plusieurs STATIONS NORMALES d’un CHASSIS et qui controle
les OPERATIONS SUR L’INTERCONNEXION DE CHASSIS pour les communications avec les MODULES &
travers cette INTERCONNEXION en utilisant la LIAISON OMNIBUS DE CONTROLEURS AUXILIAIRES.


https://iecnorm.com/api/?name=3f898110bf73ea3cae71c5ff9beb0bd2

11 —

3.3 Modules, plug-in units

3.3.1 Module

General term referring to CAMAC moDULES and NIM moputes. The type (CAMAC or NIM)

is made clear by the context in which the term is used.

3.3.2 *CAMAC module

A modular functional PLUG-IN UNIT that mounts in one or more NORMAL STATIONs of a CAMAC
CRATE and conforms to the requirements of I1EC Publication 516, including the use of DATAWAY
lines as defined in Sub-clause 3.2 (the term thus excludes CRATE CONTROLLERS that occupy the

CONTROL STATION and auxiliary controllers that occupy NORMAL STATIONS).

/N
3.3.3  *Plug-in unit
General term for modular units, including CAMAC MODULES arnd KRAYE RS, that
mount in CAMAC crATES and conform to the requirements of IF
3.3.4 NIM module, NIM instrument
Al BIN and conformfs to the
reqyirements of I E C Publication 54 ndlso be mounted in CAMAC
CRA
3.4  Controllers
3.4.1 * (Crate) controlle
Al BTATIONS
of 4 \ RATIONS.
It cd i ( yia the DATAWAY in accordance with 1 E C Publicaftion 516,
receli i nstances
it li1
X
3.4.2 Pqg
A CRATE LLER that serves as the communication link between the DATAwAlY and a
PARADLEL HIGHWAY.

3.4.3 *Serial crate controller

A CRATE CONTROLLER that serves as the communication link between the DATAWAY and a

SERIAL HIGHWAY.

3.4.4 *Auxiliary crate controller

A controller that mounts in one or more NORMAL STATIONS of a CRATE and that can control
DATAWAY OPERATIONS in order to communicate with MODULES via the DATAWAY, utilizing the

AUXILIARY CONTROLLER BUS.
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3.4.5 *Contréleur dé chdssis type A1

CONTROLEUR DE CHASsIS, défini dans la Publication 552 de la CEI, pour utilisation avec
I'INTERCONNEXION DE BRANCHE CAMAC.

3.4.6 *Contréleur de chdssis type A2

CONTROLEUR DE CHAsSIS, défini dans la Publication 000 de la CEI, pour utilisation avec
’INTERCONNEXION DE BRANCHE CAMAC et contenant des dispositifs permettant son fonctionne-
ment avec un ou plusieurs CONTROLEURS AUXILIAIRES situés a I'intérieur d’un CHASSIS au moyen
d’une LIAISON OMNIBUS DE CONTROLEURS AUXILIAIRES.

3.4.7 *Contréleur de chdssis série type L2

£\
CONTROLEUR DE CHASSIS SERIE défini par la Publication 640 de laCEI po\\ut lisation avec

I"INTERCONNEXION SERIE CAMAC.

3.5 |Intercomnnexions, pilotes

3.5.1| Interconnexion

Terme général désignant une INTERCONNEXION LE O% CERCONNEXION [SERIE.

3.5.2| Interconnexion d'un systéeme CAMAC
LEs CAMAC

353

ONNEXION DE
RIE CAMAC

3.5.4
" de DONNEES,
ples.
3548
de la CEL
CONTROLEURS

DE/CHASSIS et un PILOTE DE BRANCHE. Le terme désigne également I'INTERCONNEXION PARALLELE

CAMAC.

3.5.6 Interconnexion paralléle CAMAC

Synonyme d’INTERCONNEXION DE BRANCHE CAMAC.

3.5.7 Interconnexion série

INTERCONNEXION D’UN SYSTEME CAMAC dans laquelle les DONNEES, les ORDRES et autres
informations sont transmis suivant un mode BIT-SERIE ou un mode SEQUENTIEL (voir également
INTERCONNEXION BIT-SERIE €t INTERCONNEXION SEQUENTIELLE).
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3.4.5 *Crate controller Type Al

A CRATE CONTROLLER, defined by IEC Publication 552, for use with the CAMAC BRANCH-
HIGHWAY.

3.4.6 *Crate controller Type A2

A CRATE CONTROLLER, defined by IEC Publication 000, for use with the CAMAC BRANCH-
HIGHWAY and containing features that permit operation with one or more AUXILIARY CONTROLLERS
within a CRATE via an AUXILIARY CONTROLLER BUS.

3.4.7 *Serial crate controller Type L2
N

A BERIAL CRATE CONTROLLER, defined by I EC Publication 640, for use with (the CA\X\% SERIAL

HIGHWAY.

3.5 Highways, drivers

3.5.1 Highway

Ggeneral term referring to PARALLEL HIGHWAY and Sg

3.5.2 Highway for a CAMAC system

An interconnection between CA of bg¢tween one or more JAMAC

CRA1

353 CA

A
Bra

s to the requirements of the JAMAC
AC sErRIAL HIGHWAY of I EC Publication 640.

354 Pa

A
or 0

EM in which BITS comprising a DATA WORD, a CPMMAND
ssmitted simultaneously on multiple lines.

355 *d

A that conforms to the requirements of I EC Publication 552. It congists of a
mulfi-wire dipi GHWAY interconnecting up to seven CRATE CONTROLLERS and a BRANCH DRIVER.
Alsq referred to as a CAMAC PARALLEL HIGHWAY.

3.5.6 CAMAC parallel highway

Synonymous with CAMAC BRANCH-HIGHWAY.

3.5.77 Serial highway

A HIGHWAY FOR A CAMAC SYSTEM in which DATA, cOMMANDS and other informations are
transmitted in BIT-SERIAL Or BYTE-SERIAL MODE (see also BIT-SERIAL HIGHWAY and BYTE-SERIAL
HIGHWAY).
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3.5.8 *Interconnexion série CAMAC

INTERCONNEXION SERIE conforme aux prescriptions de la Publication 640 de la CEI. Elle peut
étre soit BIT-SERIE, sOit SEQUENTIELLE (en CARACTERES a huit bits) et peut desservir jusqu’a
soixante-deux cHAssis CAMAC ou autres dispositifs contr6lés selon une configuration en boucle.

3.5.9 Interconnexion bit-série

INTERCONNEXION SERIE dans laquelle les DONNEES, les ORDRES et autres informations sont
transmis en mode BIT-SERIE.

3.5.10 Interconnexion séquentielle

INTERCONNEXION SERIE dans laquelle les DONNEES, les ORDRES et a}n:es\informations sont

TAITSIIIIS €T TO0JE SEQUENTIEL.
Zforme aux

3.5.11 * Branche

Ensemble comprenant jusqu’a sept cHAssISs CAMAC et up
prescriptions de la Publication 552 de la CEL

3.5.120 Pilote d’interconnexion

Elément qui communique avec un SYSTEME CA RCONNEXION
et qui, le plus souvent, est relié & un ordinate
3.5.13 * Pilote de branche CAMAC
commander
h CEL

3.5.14

3.5.13

u un PILOTE
e CAMAC

lication 640
haque PILOTE SERIE et, chaque CONTROLEUR DE CHASSIS SERIE CAMAC a deux
portes B tume pour tentrée et tautre pour tasortic:

3.5.17 *Porte U

Porte pour I'INTERCONNEXION SERIE CAMAC, en conformité avec la structure de message définie

dans la Publication 640 de la CEL, mais utilisant des signaux non définis dans les publications
CAMAC de la CEL

3.5.18 Chdssis de systéme

EnseMBLE CAMAC EN cHAssIs dans lequel des TIROIRS spécialisés sont utilisés pour relier une ou
plusieurs sources d’ordres & un ou plusieurs PILOTES D’ INTERCONNEXION.
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3.5.8 *CAMAC serial highway

A SERIAL HIGHWAY that conforms to the requirements of IEC Publication 640. It may be
either BIT-SERIAL or BYTE-SERIAL (in eight-bit BYTES), and can accommodate up to sixty-two CAMAC
CRATES or other controlled devices in a loop configuration.

3.5.9 Bit-serial highway

A SERIAL HIGHWAY in which DATA, COMMANDS and other information are transmitted in BIT-
SERIAL mode.

3.5.10 Byte-serial highway

A SERIAL HIGHWAY in which DATA, coMMANDS and other information are t}ammitted in BYTE-

SERIAL MOdeE.
b

o the

3.5.11 *Rranch

An assembly of up to seven CAMAC CRATES and a BRANE
requirements of I EC Publication 552.

3.5.12 Highway driver

A Junit that communicates with a CAMAC SYSTE
interfaces to a computer or other external controlle

3.5.13 *A@AMAC Branch driver

A HIGHWAY DRIVER for the CAMA R A tions in
conf i

3.5.14 *qQAMAC serial drivey

A HIGHWAY DRIV

with|the requi@:
3.5.15 *]

Port

formity

A DRIVER.
(The teristics
at thki
3.5.16 *§
A on 640.
Each Put and

one foroutput:

3.5.17 *U-port

A porT for the CAMAC SERIAL BIGHWAY, conforming with the message structure defined in
IE C Publication 640, but using signals that are undefined in TEC CAMAC publications.

3.5.18 System crate

A CAMAC CRATE ASSEMBLY in which specialized PLUG-IN UNiTS are used to link one or more
sources of COMMANDS to one or more HIGHWAY DRIVERS.
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3.6 Termes généraux CAMAC

3.6.1

3.6.2

3.63

3.64

3.6.5

3.6.6

3.6.7

3.6.8

3.6.9

Bit

Chiffre binaire. Signal ou élément d’information n’ayant que deux valeurs permises,

Caractére

Oet1.

Groupe de BITS, généralement huit BITS, constituant habituellement une fraction de Mot ou de

MESSAGE.

Mot

Groupe de BITS, généralement le groupe maximal traité comme une unité dans un ordinateur

ou un autre contrdleur. Par suite, groupe de vingt-quatre BITS dans le-CAMAC.

En général,

Je groupage de BITS dans un mot n’implique pas nécessairement leurs v

ADRESSE DE CHASSIS, PARITE LONGITUDINALE, DONNEES D
* Bit-série

Mode de transmission sur I’INTERCONNEXIO
in CARACTERE OU Un MESSAGE SOm\{ransmi
le temps sur une paire de lignes.

* Séquentiel

Mode de transmisgion sur I'INTERCONNEXION\SER
in CARACTERE sond traxs intermeédiaire Jde la PORTE simultanément sur h

* Donnée,
Infom@

rhé% es relatives.

upe de BITS
bar exemple

constituant
ne séquence

constituant

11it paires de

emps.

RCONNEXION
Honnées des

MAC, trans-
AUXILIAIRES
contrbleurs

) Lignes de 'INTERCONNEXION DE CHASSIS et de 'INTERCONNEXION assignees aux DONNEES DE

LECTURE.

* Ecriture

1) Transfert de DONNEES du contréleur vers les dispositifs controlés. (Sur 'INTERCONNEXION DE
CHASSIS, transfert du CONTROLEUR DE CHASSIS ou du CONTROLEUR DE CHASSIS AUXILIAIRE Vers

les MODULES; sur les INTERCONNEXIONS, transfert d’un contrdleur extérieur vers
D’INTERCONNEXION et de 1a vers les CONTROLEURS DE CHASSIS.)

les PILOTES

2) Lignes de I'INTERCONNEXION DE CHASSIS et de DPINTERCONNEXION assignées aux DONNEES

D’ECRITURE.
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3.6 General terms, in the context of CAMAC

3.6.1 Bit

A binary digit. A signal or item of information with only two permitted values, 0 and 1.
3.6.2 Byte

A group of BITS, typically eight BITs, usually constituting a fraction of a WORD or MESSAGE.
3.6.3 Word

3.64

3.6.5

3.6.6

3.6.7

3.6.8

3.6.9

A group of BITS, typically the maximum group that is processed as a unit within a computer

or other controller. Hence a group of twenty-four Bits in CAMAC. In general, the srouping of BITS
into b word does not necessarily imply their relative numerical values.
* Fipld
A [subdivision of a CAMAC SERIAL HIGHWAY MESSAGE, consisti one or
mor¢ BYTES, and containing a unit of information, e.g. CRA ¥, READ
DATA.
* Bilt serial
The mode of transmission on the CAMAC SE AX 11 which™all the BITS constituting
a BY[E or MESSAGE are transmitted thre i e@ one pair of lines.
* Byte serial
The mode of transmissi l%sm{ A GHWAY in which the BITS conftituting
a BY[TE are transmitted\throv p si aneowsly on eight pairs of lines, and the BYTES
congtituting a MESS ] e sequgnce
* Data Q
InformationCarft AD any WRITE lines of the CAMAC DATAWAY or BRANCH-
HIGHWAY or by da SERIAL HIGHWAY MESSAGES.
*R
1) 4 dctidieof DATA transfer from controlled devices toward controllers. (In JAMAC,
| OBULES t0 CRATE CONTROLLERS Of AUXILIARY CRATE CONTROLLERS and from
IRATE CONTROLBERS to HIGHWAY DRIVERS and external controllers.)

2) DATAWAY and HIGHWAY lines assigned to READ DATA.

* Write

1) The direction of DATA transfer from controller towards controlled devices. (On the CAMAC
DATAWAY, from the CRATE CONTROLLER Of AUXILIARY CRATE CONTROLLER to CAMAC MODULES;
on HIGHWAYS, from an external controller to HIGHWAY DRIVERS and so t0 CRATE CONTROLLERS.)

2) DATAWAY and HIGHWAY lines assigned to WRITE DATA.
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3.6.10 * Message

Groupe de CARACTERES transmis par I’'intermédiaire d’une PORTE de I'INTERCONNEXION SERIE
CAMAC et formant une unité syntaxique dont le commencement et la fin sont indiqués par des
CARACTERES SEPARATEURS.

3.6.11  Enchainement
Echange entrecroisé de signaux entre une source de DONNEES et un accepteur de DONNEES,
pour contrdler le transfert des DONNEES. (Utilisé sur 'INTERCONNEXION DE BRANCHE CAMAC
et sur les raccordements extérieurs de nombreux MODULES CAMAC.)

3.6.12  * Bit départ

BIT de synchronisation, indiquant le commencement d’un CARACTERE-dans une transmission

BIT-SERIE.
2{1}3.

CARACTERE composé de huit BITS, d’un BIT DEBA 3-ph BITS ARRET, tel que
fransmis dans le mode BIT-SERIE par I'intermédiaire § I'INTERCONNEXION SERIE
CAMAC.

3.6.13| *Bit arrét

Brr de synchronisation, indiquant la fin d’un CARACTERE d

3.6.14| * Enveloppe de caractére

3.7 Termes particuliers aux matériels €

3.7.1 |* Interconnexion de chdssis
Assemblage multiconducteurs & l’aru
[) réunit les STATIONS ¢ ;

D) sert de voie

OIRS a 'intérieur d’un cHAsSISs CAMACE

B) fourniy/Rali TROIRS paryl’intermédiaire de lignes d’alimentation quf font partie
de I't
1) se confoxfn scriptiohs de’l’INTERCONNEXION DE CHASSIS de la Publication 516 de la CEI

3.7.2

t les STATIONS NORMALES et les STATIONS CONTROLEURS d’un CHASSIS

373

Une des positions de montage des TIROIRS dans un cHAssIS CAMAC, donnpnt accés a
I"INTERCONNEXION DE CHASSIS. Les lignes accessibles de 'INTERCONNEXION DE CHASSIS comprennent
les lignes de LECTURE et d’ECRITURE et deux lignes individuelles connectées a la STATION
CONTROLEUR. Une de ces lignes individuelles concerne Iadresse (NUMERO DE STATION) et l'autre
les DEMANDES (LAM).

3.7.4 *Station controleur

Position de montage a une seule station dans un cHASSIS CAMAC réservée au CONTROLEUR
DE CHASSIS et donnant accés & toutes les lignes de NUMERO DE STATION et LAM, mais non aux
lignes de DONNEES. La position de la station contréleur est la plus & droite dans un CHASSIS
CAMAC.
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3.6.10 *Message

A group of BYTES transmitted through a CAMAC SERIAL HIGHWAY PORT, and forming a
syntactical unit whose beginning and end are indicated by DELIMITER BYTES.

3.6.11 Handshake

An interlocked exchange of signals between a DATA source and DATA acceptor, controlling the
transfer of DATA. (Used on the CAMAC BRANCH-HIGHWAY and on the external connections to
many CAMAC MODULES.)

3.6.12 *Start bit

A synchronizing BIT, indicating the beginning of a BYTE in BITE-SERIAL transnyssieq.

3.6.13 *§
A
3.6.14 *H

An 8-bit BYTE, together with a START BIT and one 0

BIT-§

3.7 Speci

3.7.1 *D
A

1) iy

2) s¢

3) p

4) ¢

372 *§

373 *N

top bit

synchronizing BIT, indicating the end of a BYTE in BIT-SERIAL ¥4

vte frame

ERIAL mode through the D-porTs of the CAMAQ

plized terms for CAMAC equip

htaway

0

he of the mounting positions for PLUG-IN UNITS in a CAMAC CRATE, providing acce

apd transmiitted in

[E.

6s to the

DaTAwAY. Accessed lines of the DaTAwAY include the READ and WRITE lines and two individual
lines that connect to the CONTROL STATION. One of the individual lines is for address (STATION

NUM

BER) and the other for DEMANDS (LOOK-AT-ME).

3.7.4 *Control station

The single mounting position in a CAMAC CRATE reserved for the CRATE CONTROLLER and
giving access to all the STATION NUMBER and LoOOK-AT-ME lines, but not the DATA lines. The

cont

rol station is the rightmost position in a CAMAC CRATE.
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3.7.5 * Ligne omnibus

Ligne de 'INTERCONNEXION DE CHASSIS qui relie des contacts homologues de toutes les STATIONS
NORMALES ¢t, dans certains cas, de la STATION CONTROLEUR. A I’exception des lignes de NUMERO
DE STATION et de LAM, toutes les lignes de I'INTERCONNEXION DE CHASSIS sont des lignes omnibus.

3.7.6 * Ligne individuelle

Ligne de I'INTERCONNEXION DE CHASSIS qui relie un contact d’une STATION NORMALE & un
contact de la STATION CONTROLEUR. Les lignes de NUMERO DE STATION ¢t de LAM sont des lignes
individuelles.

3.7.7. *Opération CAMAC | S~

Naxxau ECHANGE

NNEXION DE
AANTILLONNAGE. (Elle

OPERATION SUR L’INTERCONNEXION DE CHASSIS Ou OPERATION
ORDRE/REPONSE de I'INTERCONNEXION SERIE.

3.7.8| * Opération sur 'interconnexion de chdssis

Opération CAMAC de commande ou de transfg
CHASSIS, caractérisée par ’émission des signaux
comprend les OPERATIONS D’ORDRE et les OPERATI

3.7.9| *Opération d’ordre

d’un ORDRE

3.7.10 * Opération non adressée

OPERATION §
GENERALE, INT

3.7.11 *Opér;o

¢ COMMANDE

’ORDRE dans
 un Mot GL

re de I'INTERCONNEXION sont utilisées pour transfére
ONTROLEURS DE CHASSIS jusqu’au PILOTE DE BRANCHE.

3.7.1<

X SUB’INTERCONNEXION DE CHASSIS ou sur I'INTERCONNEXION déterminant uny ou plusieurs
C€HASSIS, unt’ou plusieurs STATIONS, une SOUS-ADRESSE et une FONCTION.

3.7.13  * Numéro de station

1) Identification affectée & une STATION dans un cHAssIS (1 < N<25). Le numéro de station fait
partie de 'ORDRE.

2) Lignes individuelles de P'INTERCONNEXION DE CHASSIS ou lignes associées de 'INTERCONNEXION
ou PARTIES de MESSAGE désignant une ou plusieurs STATIONS (et par conséquent désignant les
MODULES occupant les STATIONS).

3) Signaux sur ces lignes, ou contenu de ces parties.

4) Identification affectée a un dispositif interne d’un CONTROLEUR DE CHASSIS (26 < N < 32).
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3.7.5 * Bus-line

A line in the DATAWAY that joins corresponding contacts at all NORMAL STATIONS and, in
certain cases, the CONTROL STATION. All DATAWAY lines except STATION NUMBER and LOOK-AT-ME
are bus-lines.

3.7.6 *Individual line

A line in the DATAWAY that joins one contact at a NORMAL STATION to one contact at the
CONTROL STATION. Individual lines are used for STATION NUMBER and LOOK-AT-ME.

3.7.7 *CAMAC operation T~

A [DATAWAY OPERATION or BRANCH OPERATION Or SERIAL HIGHWAY C AND-R}R TRANS-

ACTION. >

eration

3.7.8  * Dgtaway operation

A §
of By

3.79 *(4d

A
cons

MMAND

3.7.10 *{

A
CLEA

LIZE Or

3711 *(

A
Read
CRAT

ich the
rom all

3712 A
Sig
SUBA]

FIONS, a

3.7.13  *Station number

1) Identification assigned to a STATION in a CRATE (1 <N<25). The station number is part of
the COMMAND.

2) Individual DATAWAY lines or associated HIGHWAY lines or MESSAGE FIELDS addressing one or
more STATIONS (and hence addressing the MODULES occupying the STATIONS).

3) The signals on these lines, or the contents of these FIELDS.

4) Identification assigned to an internal feature of a CRATE CONTROLLER (26 < N < 32).
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3.7.14 * Sous-adresse

1) Identification affectée a une sous-section déterminée d’un MoDULE CAMAC (0<A<15). La
sous-adresse fait partie de 'ORDRE.

2) Lignes omnibus de 'INTERCONNEXION DE CHASSIS ou lignes associées de I'INTERCONNEXION
OU PARTIES de MESSAGE transportant de I'information qui, aprés décodage dans un MODULE
CAMAC, désigne une sous-section du MODULE.

3) Signaux sur ces lignes, ou contenu de ces parties.

3.7.15 *Fonction

1) Partie de 'oRDRE (0<F<31) indiquant I’action & entreprendre par un MODULE CAMAC
et le CONTROLEUR DE CHASSIS pendant une OPERATION D’ORDRE /N

2) Lignes omnibus de I'INTERCONNEXION DE CHASSIS ou lignes associ \TE‘IQ)NNEXION ou
ECAMAC,
indique P’action & entreprendre pendant une OPERATION D’ORDRY

3) Signaux sur ces lignes, ou contenu de ces parties.

3.7.14 *Adresse de chdssis

1) Identification affectée & un ENSEMBLE CA[ s un SYSTEME CAMAC
multichassis. L’adresse de chissis fait pay

2) Lignes individuelles sur I’
D’ORDRE sur I'INTERCONNEXIO
de chissis.

’un MESSAGE
ant Padresse

3.7.17

et d’INHIBITION sur I’INTERCONNEXION DE CHASSIS,

3.7.18

YE GENERALE associé 4 une OPERATION NON ADRESSEE ¢t habituelle-
ser, a leur mise en service, un SYSTEME CAMAC ou un cHAs$sis CAMAC

4 i i ¢ INTERCONNEXION DE CHASSIS et toute ligne correspondant¢ de I'INTER-

3.7.19 “*nhibition

1) Signal de COMMANDE GENERALE utilisé pour empécher des actions (telle que la prise de données)
dans les MoDULES CAMAC.

2) Ligne omnibus de 'INTERCONNEXION DE CHASSIS transportant le signal d’inhibition.

3.7.20 * Remise a zéro

1) Signal de COMMANDE GENERALE associé 4 une OPERATION NON ADRESSEE servant a remettre a
zéro des registres de données.

2) Ligne omnibus de I'INTERCONNEXION DE CHASSIS transportant le signal de remise & zéro.
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3.7.14 * Subaddress

1) Identification assigned to a specific subsection of a CAMAC MODULE (0< A <15). The sub-
address is part of the COMMAND.

2) DATAWAY bus lines or associated HIGHWAY lines or MESSAGE FIELDS carrying information which,
when decoded in a CAMAC MODULE, addresses a subsection of the MODULE.

3) The signals on these lines, or the contents of these FIELDS.

3.7.15 * Function

1) Part of the comManD (0 < F <31), specifying the action to be taken by a CAMAC MODULE

and CRATE CONTROLLER during a COMMAND QPERATION
(=

2) D4ATAwAY bus lines or associated HIGHWAY lines or MESSAGE FIELDS carryiigin which,
when decoded in a CAMAC MODULE, specifies the action to be AND
OPERATION.

3) THe signals on these lines, or the contents of these FIELDS.

3.7.16 *Cfate address
1) Id
TH

2) In
th

JYSTEM.

AGE On

3.7.17  *Common control sighg

DAtawAy signals

COMMAND. :

3.7.18 *Initialize

anying

1) Ofe of the pically

2)

3.7.19  * Inkibit

1) A cOMMON CONTROL signal used to prevent actions (such as data taking) in CAMAC MODULES.

2) The DATAWAY bus line carrying the Inhibit signal.

3.7.20 *Clear

1) A COMMON CONTROL signal, associated with an UNADDRESSED OPERATION, that serves to set data
registers to zero.

2) The DATAWAY bus line carrying the Clear signal.
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3.7.21 * Echantillonnage

1) Signaux chronologiques déterminés (S1 et S2) qui se produisent sur 'INTERCONNEXION DE CHASSIS
pendant les OPERATIONS D’ORDRE et pendant les OPERATIONS NON ADRESSEES, et qui doivent étre
présents pour que des actions soient initialisées dans le MODULE.

2) Lignes omnibus de I'INTERCONNEXION DE CHASSIS (S1 et S2) sur lesquelles sont transportés
les signaux d’échantillonnage.

3.7.22 *Occupation

1) Signal indiquant quune OPERATION SUR L’INTERCONNEXION DE CHASSIS €st en cours.

2) Ligne omnibus de 'INTERCONNEXION DE CHASSIS sur laquelle est transporté le signal d’occupation.

3.7.33  *Ordre accepté

1) Information binaire indiquant si un MODULE désigné a reconn

>)E BRANCHE

2) Ligne omnibus de 'INTERCONNEXION DE CHASSIS (X), lig
(BX) et bit de PINTERCONNEXION SERIE (SX) transportant

3) Signaux sur ces lignes, ou valeur du bit SX.

3.7.24 * Réponse

I DE BRANCHE

3.7.85

rfogramme, ou
Emanant d’un
les lignes de
CONDITIONNE-
GL sur une
ERIE.

3.7.

ire de I'INTER-
b CHASSIS, des
NS, des PILOTES

D’INTER! EXION et des CHASSIS DE SYSTEME.

3.7.27 * Lancement d’appel par le module

Terme général couvrant les moyens mis en ceuvre par les MODULES CAMAC pour émettre des
DEMANDES (VOir LIGNE/SIGNAL DE LANCEMENT D’APPEL PAR LE MODULE €t DEMANDE PAR LANCEMENT
D’APPEL PAR LE MODULE).

3.7.28 *Ligne/signal de lancement d’appel par le module (L)

LIGNE INDIVIDUELLE de INTERCONNEXION DE CHASSIS par laquelle un MoDULE CAMAC peut
émettre des DEMANDES (signaux L) pour des interruptions de programme ou des transferts de
données. Il y a une ligne L entre chaque STATION NORMALE et 1a STATION CONTROLEUR.
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3.7.21 *Strobe

1) Specific timing signals (S1 and S2) that occur on the DATAWAY during COMMAND OPERATIONS
and during UNADDRESSED OPERATIONS, and that must be present for actions to be initiated in the
MODULE. ‘

2) DatawAy bus lines (S1 and S2) on which the strobe signals are carried.

3.7.22 *Busy

1) A signal indicating that a DATAWAY OPERATION iS in progress.

2) The DATAWAY bus line on which the Busy signal is carried.

3.7.23 * Cpmimand accepted

1) ‘A |binary indicating whether an addressed MODULE has recognized the &

2) The DATAwAY bus-line (X), BRANCH-HIGHWAY line (BX), and Sk
carrying this information.

3) The signals on these lines, or the value of the SX bit.

3.7.24 * Rpsponse

1) Albinary indication of the state of an internal fea

2) The DATAWAY bus line (Q), Bra
cafrying this information.

t (SQ)
3) The signals on these lines, or the val

3.7.25  * Demand

An| unsolicited request fQr sexyi } r to or

frommemory) originating < AT-ME
lines [to the CRAYE CODER,
and uransmit tE on a
SERIAL HIGHWAY.
3.7.26
bpriate,

ks, and

3.7.27 *Look-at-Me

A common term for the means by which CAMAC MODULES generate DEMANDS for service
(see LoOK-AT-ME LINE/SIGNAL and LOOK-AT-ME REQUEST).

3.7.28 *Look-at-Me line/signal (L)

An INDIVIDUAL LINE in the DAaTaAwAY, on which a CAMAC MODULE can generate DEMANDS
(L signals) for interrupts or data transfers. There is one L line from each NORMAL STATION
to the CONTROL STATION. "
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3.7.29 * Demande par lancement d’appel par le module (LAM )

DeMANDE individuelle dans un MoDULE CAMAC. Une ou plusieurs demandes LAM dans un
module peuvent &tre associées a la méme ligne L de 'INTERCONNEXION DE CHASSIS.

3.7.30 *Elément de conditionnement des appels

Elément qui choisit, réarrange ou combine les LANCEMENTS D’APPEL PAR LE MODULE (L) de
I’INTERCONNEXION DE CHASSIS & lintérieur d’un cHAssis CAMAC en vue de former un jeu de
SIGNAUX D’APPEL TRAITES. Habituellement utilisé comme auxiliaire d’un CONTROLEUR DE CHASSIS
dans un systéme d’ INTERCONNEXION DE BRANCHE CAMAC.

3.7.31 *Signaux d’appels traités (signaux GL)

~ AR LE MODULE
(L) de 'INTERCONNEXION DE CHAsSIS formant le mot GL.

3.7.32  *Codeur SGL

Elément qui choisit, réarrange ou combine les signaux de E MODULE (L)
de 'INTERCONNEXION DE CHASSIS 4 l'intérieur d’un CHASS ) former la PARTIE

tRiE CAMAC.

3.7.33
bns CAMAC

3.7.34

IR DE CHASSIS.
NS NORMALES
les STATIONS

38 s sup l'interconnexion série CAMAC

3.8.1

1

pXION SERIE CAMAC, MESSAGE du PILOTE SERIE & un CONTROLEUR DE

Dans uhe” INTERCONNEXION SERIE CAMAC, MESSAGE d’un CONTROLEUR DE CHASSIS SERIE au
PICOTE SERIE, €I TCPOISE & UIT MESSAGE D ORDRE. 1T PeUt {TanspoTter des DONNEES i€ LECTURE.

3.8.3 *Echange ordre/réponse

Dans une INTERCONNEXION SERIE CAMAC, exécution d’une OPERATION D’ORDRE au moyen d’un
MESSAGE D’ORDRE €t du MESSAGE DE REPONSE résultant.

3.8.4 *Message de demande

Dans une INTERCONNEXION SERIE CAMAC, MESSAGE non sollicité d’un CONTROLEUR DE CHASSIS
SERIE au PILOTE SERIE, en réponse a4 une DEMANDE PAR LANCEMENT D’APPEL PAR LE MODULE sur
I’INTERCONNEXION DE CHASSIS. Il comprend une PARTIE APPELS TRAITES SERIE identifiant la DEMANDE.
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3.7.29 *Look-at-Me request (LAM )

An individual DEMAND within a CAMAC MODULE. One or more LAM requests within a
module may be associated with the same DATAWAY L line.

3.7.30 *LAM grader

A unit that selects, rearranges or combines the DATAWAY LoOK-AT-ME (L) signals within one
CAMAC craTE to form a set of GRADED-L SIGNALS. Typically used as an ancillary to a CRATE
CONTROLLER in 2 CAMAC BRANCH-HIGHWAY system.

3.7.31 *Graded-L signals (GL)

A selection, rearra ition of D rming
the Grpded-L word.
3.7.32 *SG|L Encoder >
A unit that selects, rearranges or combines the DATAWAY Loo 1 %thin one

CAMAC CRATE to form the SERIAL GRADER-L FIELD of a DEMAMD
HIGHW,

3.7.33  *BIq(

The
OPERA

MAC

3.7.34 *Au

Ab ILIARY

CONTR] m all
NORMA
3.8 Special
3.8.1 *Con

A M CRATE

A MESSAGE on CAMAC SERIAL HIGHWAY, from a SERIAL CRATE CONTROLLER to the |[SERIAL

DRIVE P oo s COMMADDMESSACGEJt 3mayu caonvoy Doany nars
s HFeSPORSe Ot COMMAND-MESSAGE T Ra Y- CORYEY I rAD DA T

3.8.3 *Command-reply transaction

The implementation of a COMMAND OPERATION on a CAMAC SERIAL HIGHWAY by means of a
COMMAND MESSAGE and the resulting REPLY MESSAGE.

3.8.4 * Demand message

An unsolicited MESSAGE on the CAMAC SERIAL HIGHWAY, from a SERIAL CRATE CONTROLLER
to the SERIAL DRIVER, in response to a DATAWAY LOOK-AT-ME DEMAND. It includes a SERIAL
GRADED-L-FIELD identifying the DEMAND.
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3.8.5 * Partie appels traités série
Groupe de cinq BITS dans un MESSAGE DE DEMANDE sur |'INTERCONNEXION SERIE CAMAC,
transportant P'information qui identifie une DEMANDE.
3.8.6 *Caractére séparateur
CARACTERE identifiant la fin d’un MESSAGE sur I'INTERCONNEXION SERIE CAMAC (voir
CARACTERE FIN, cCARACTERE SOMME FINALE et cARaCTERE ATTENTE).
3.8.7 *Caractére non séparateur

Tout CARACTERE qui n’est pas un CARACTERE SEPARATEUR.

3.8.8 *Bit séparateur

Dans une INTERCONNEXION SERIE CAMAC, BIT dans un CARAg
(bit 7=1), indique que le CARACTERE est un CARACTERE SEPAR

>la valeur un

3.8.9 *Caractére FIN

CARACTERE SEPARATEUR utilisé pour terminer lgs
skriIE CAMAC.

1S un¢ INTERCONNEXION

3.8.10 *Caractére ATTENTE

[ERCONNEXION

3.8.11
ARACTERE SEPARATEUR servant a tefminer chaque
MANDE. Le CARACTERE SOMME FINA|LE transporte
s de détection géométrique d’erreur.
3.8.1

X SERIE CAMAC, CARACTERE NON SEPARATEUR danf un MESSAGE
a PARTIE PARITE LONGITUDINALE du code de détection géométfique d’erreur.
3.84

ée dans les BITS 1 4 6 des CARACTERES SOMME et SOMME FINALE dans une
10N SERIE CAMAC et fournissant la composante de parité longitudinple du schéma

de détection génmf’:trimw d’errenr
£y

3.8.14 *Caractére EN-TETE
Dans une INTERCONNEXION SERIE CAMAC, premier CARACTERE d’un MESSAGE D’ORDRE, d’un
MESSAGE DE REPONSE ou d’un MESSAGE DE DEMANDE, comprenant la partie ADRESSE DE CHASSIS.
3.8.15 *Caractére ESPACE

Dans une INTERCONNEXION SERIE CAMAC, un des CARACTERES NON SEPARATEURS successifs
d’un MESSAGE D’ORDRE. Les CARACTERES ESPACE sont émis par le PILOTE SERIE et, en opération
normale, sont remplacés par la suite par un MESSAGE DE REPONSE.
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