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VANNES DE REGULATION DES PROCESSUS INDUSTRIELS

Sixieme partie: Détails d’assemblage

pour le montage des positionneurs sur les servomoteurs de vannes de régulation
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

INDUSTRIAL-PROCESS CONTROL VALVES

Part 6: Mounting details
for attachment of positioners to control valve actuators

which all

FOREWORD
1) The formal decisions or agreements of the I E C on technical matters, prepared by the Techp
¥ national

the National Committees having a special interest therein are represented, express, as nea
conserpsus of opinion on the subjects dealt with.

2) They Rave the form of recommendations for international use and they are accepie s in that

sense.

3) Inordgr to promote international unification, the I EC expresses the wish thatea
text of the IE C recommendation for their national rules in so far as national condijtion
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VANNES DE REGULATION DES PROCESSUS INDUSTRIELS

Sixieme partie: Détails d’assemblage
pour le montage des positionneurs sur les servomoteurs de vannes de régulation

1. Domaine d’application et objet

La présente norme a pour objet de permettre 4 une variété de systemes de posmonnement
qui répondent & un mouvement rectiligne d’étre montés sur le servomoteur d’une vanne de
régulation, soit directement soit en utilisant un support de montage intermédiaire. Il existe une
grande vanéié de dimensions et types de servomoteurs. Les paramet es suivants dé¢finissent le

1.1] Le montage normalisé s’applique uniquement aux positionneu e coté du

1.2 Le montage normalisé ne s’applique généralement<qu’atix s ; course est
inférieure ou égale a 100 mm.

1.3] Le montage normalisé est défini pour couysir troi ons de'base de servomgteurs (voir
figure 1, page 12):

a) celle qui comprend un typ
puissance du servomoteur a ]a

b) celle qui utilise une arcade\en f%de ub

servomoteur 2

c) celle pour orpore deux colonnes (ou plus) pour relier [le bloc de

puissance
2. Déﬁniti@
Toutestes iti dans les autres parties de la Publication 534 de 13 CEI sont
2.1

nisme que transforme un signal en un mouvement correspondpnt contro-

LgSignal ou I'énergie peut étre pneumatique, électrique, hydraulique ou une combinaispn des trois.

2. — Le servomoteur comprend un bloc de puissance et une arcade pour le montage suf la vanne de
regulation. L'arcade peut €tre réalisée sous forme de fonderie, d’un tube central, de deux colonnes ou
plus, ou peut étre forgée (voir figure 1).

2.2 Bloc de puissance

La partie du servomoteur qui convertit 'énergie hydraulique, électrique, thermique ou
mécanique en un mouvement de tige pour développer une force ou un couple.

2.3 Arcade

La structure qui assemble rigidement le bloc de puissance sur la vanne.

Note. — 1’arcade peut étre une partie intégrante du bloc de puissance dans certains servomoteurs.
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1.1

1.2

1.3

2.2

23

INDUSTRIAL-PROCESS CONTROL VALVES

Part 6: Mounting details
for attachment of positioners to control valve actuators

Scope and object

This standard is intended to permit a variety of positioning devices which respond to a linear
motion to be mounted on the actuator of a control valve, either directly or by employing an
intermediate mounting bracket. There is a large variety of types, sizes and designs of actuators.
he 1ollowing parameters define the intended applicability of this standard forthe gnidance of
anufacturers and users.

=

Ctuator.

<Y

The standardized mounting applies in general only to t ravel of
100 mm or less.
The standardized mounting is designed to cgo : ic\ypes™Of actuator design (see
Fjgure 1, page 12):
a t to the
valve;
b t to the
valve;
¢/ those in whichthe yoke irlco RN ore columns or pillars to connect the dctuator
power unit to
Définitions Q
ith the

Nptes. 1. - Thesi

27 — The actuator comprises an actuator power unit and a yoke for attachment to the control valve. [The yoke
may take the form of a casfing, a central tube, two or more pillars, or it may be fabricated from stampings
(see Figure 1).

grial or energizing force may be pneumatic, electric, hydraulic, or any combination thereof.

Actuating power unit

The part of the actuator which converts fluid, electrical, thermal or mechanical energy into
stem motion to develop thrust or torque.

Yoke

The structure which rigidly connects the actuator power unit to a valve.

Note. — The yoke may be an integral part of the actuator power unit in some actuator designs.
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2.4 Tige de servomoteur

La barre ou tige entre le servomoteur et la vanne qui actionne en fin de compte le mécanisme
de réglage interne.

3. Conception de base

L’objectif a atteindre est de normaliser le montage du positionneur sur le c6té de I’arcade
pour assurer la compatibilité entre les produits de différents fabricants.

3.1 A cette fin, le fabricant du servomoteur doit observer certaines régles de conception (voir
figures 1 a 6, pages 12 & 16). Celles-ci se traduisent par une (des) nervure(s) et un (des) trou(s)
de fixation (voir figure 6a) ou, en alternative, une forme permettant de fixer la plaque de
montage sur le servomoteur en utilisant deux étriers (voir figure 6¢) ou deux (ou plus) des
quatre trous de montage extérieurs (voir figure 6b).

La conception du montage du positionneur doit assurer:

a) un positionnement correct du positionneur par rapport a la\tige\de.servemoteup,

b) un montage rigide du positionneur.

3.2 | Le fabricant du positionneur peut concevoir un pdsitions S ant des thoyens de
montage compatibles avec cette norme, ou bie g dge séparéq peut étre

En vue de normaliser I’attache e-Téasti r le servomoteur, une pi¢ce dfaccouple-
ment doit étre fournie; elle doit co et quatretrous taraudés M6 comportant, pqur chaque
trou, une portée concentrique i age 13). Le
reste du dessin de Engu pour
s’adapter aux imp . Si la conception permet de tournpr la piéce

d’accoupleme ent deux trous taraudés sur un seul coté.

Le constru itionfidur doit prévoir des moyens adéquats pour transmettre le
mouve ‘@ ige ¢ au positionneur en utilisant la piece d’accouplement ci-

it comporter les moyens de fixation, soit étre fourni avec yne plaque

igidité suffisante et le dessin des moyens de montage du positionneur, n’ont pas été
normalisés. La conception de la plaque de montage doit assurer un contact suffisant avec la
nervure pour atteindre I'objectif du point b) du paragraphe 3.1.

6. Montage sur le servomoteur

Le servomoteur doit étre prévu pour un montage convenable du positionneur, soit:

a) au moyen de nervures dont la section est indiquée a la figure 4, page 14, et la position
relative a la figure 5, page 15;

b) au moyen de deux étriers comme indiqué a la figure 6, page 16, dans le cas ol le diamétre
des colonnes est compris entre 20 mm et 35 mm;

¢) au moyen d’au moins deux des trous de fixation extérieurs dans le support sur une surface
convenable.
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2.4 Actuator stem

The bar or rod between the actuator and the valve which ultimately operates the internal
regulating mechanism.

3. Basic design principles

The objective is to standardize the attachment of the positioner to the side of the actuator to
assure compatibility of products from different manufacturers.

3.1 For this purpose the manufacturer of the actuator shall observe certain design criteria (see
Figures 1 to 6, pages 12 to 16). These criteria consist of a suitable rib(s) and fixing hole(s) (see
Figure 6a) or, alternatively, a shape allowing the mounting plate to be clamped to the side of
the actuator using either two U-bolts (see Figure 6¢) or two or more of the four outer mounting

Holes in the design (see Figure 6b).

The design of the positioner mounting shall assure:

d) correct positioning of the positioner in relation to the actuatdr ste
Y) rigid mounting of the positioner.

32 7 ¢Qrporating a mjeans of
attachment compatible with this standard. Alterna ‘ Arate ting plate| may be

o

he actyator a connection piece|shall be

P : surrounded with a bearing afrea of at
least 10mm diameter for each h > 1ZUre page 13). The remaining desigh of the
feedback attachment is ecifie ssigned to meet the requirements of each
manufacturer. If thédesig iort piece to be rotated through 180°, pnly two
threaded holes, ¢ S .

The manyfacturer ot the provide adequate means of transmitting th¢ motion
df the actst ysiti byuse of the above connection piece.

\ er incorporate the attachment means or be provided with a
ordance with the details given in Figure 3, page 14. It should be n¢ted that
} details are given. Details such as material thickness to providd rigidity
and design of inourting means of the positioner have not been standardized. The design of

§ te must ensure sufficient contact with the rib to ensure that the obj¢ctive of
Itefa b) of Sub-clause 3.1 is attained. ‘

6. Actuator mounting

The actuator shall be provided with a suitable means for mounting the positioner as follows:

a) by means of ribs of the cross-section shown in Figure 4, page 14, and relative position shown
in Figure 5, page 15;

b) by means of two U-bolts as shown in Figure 6, page 16, provided that the diameter of the
supporting pillars is between 20 mm and 35 mm;

¢) by means of any two of the outer fixing holes in the bracket on a suitable surface.
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Accessoires de montage

Le fabricant du positionneur doit fournir deux étriers filetés M8 plus des écrous et quatre vis
M8 pour permettre le montage du positionneur sur un servomoteur d’un type quelconque.

Le fabricant du servomoteur doit prévoir les trous nécessaires pour I’assemblage de la plaque
de montage, soit le trou central unique, soit deux des trous (ou plus) suivant ce qui est imposé
par la conception de I’arcade.

&
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7. Mounting accessories
The positioner manufacturer shall provide two M8 U-bolts plus nuts, and four M8 screws to
permit the positioner to be mounted to an actuator of any design.
The actuator manufacturer shall provide the necessary holes for the attachment of the
mounting plate, either the single central hole, or the two or more alternative holes, as may be
dictated by the design of the yoke.

&
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