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Section trois — Mesures concernant la transmission de la télévision
monochrome ou en couleurs

PREAMBULE

s décisions ou accords officiels de la CEI en ce qui concerne les questions techniques, préparés par des Comit
sont représentés tous les Comités nationaux s’intéressant a ces questionss eXpriment dans la plus gran
ssible un accord international sur les sujets examinés.

hns le but d’encourager 'unification internationale, la CEI expfime le veeu que tous les Comités nationa

rmettent. Toute divergence entre la recommandation de Ia€FI et la régle nationale correspondante doit, da
possible, étre indiquée en termes clairs dans cette dernjére.

PREFACE

ommunication par satellite,."du Comité d’Etudes n° 12 de la CEI: Radiocommunica

b texte de cette norme est 1ssu des documents suivants:
Régle des Six Mois Rapport de vote
12E(BC)101 12E(BC)111

e rapport-de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le v
1ti & ’approbation de cette norme.

s d’Etudes
de mesure

s décisions constituent des recommandations internationales et sont agréées comme telles par les Comités [nationaux.

adoptent
ns leurs régles nationales le texte de la recommandation de\la CEI, dans la mesure ou les conditions n:Eionales le

la mesure

h présente norme a ¢té établie par le Sous-Comité 12E: Faisceaux hertziens et systémep fixes de

10ns.

bte ayant

La publication suivante de la CEI est citée dans la présente norme:

Publication n° 510-1-4 (1986): Meéthodes de mesure pour les équipements radioélectriques utilisés dans

terriennes de télécommunication par satellites, Premiére partie: Mesures
aux sous-ensembles et a leurs combinaisons, Section quatre — Mesures €
base.

les stations
communes
n bande de
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

METHODS OF MEASUREMENT FOR RADIO EQUIPMENT
USED IN SATELLITE EARTH STATIONS

Part 3: Methods of measurement for combinations of sub-systems

Section Three — Measurements for monochrome and
colour television transmission

FOREWORD

1) The fofmal decisions or agreements of the IEC on technical matters, prepared by Fechmical Committees on which all
the Nalional Committees having a special interest therein are represented, express,/As'nearly as possible, an internaltional
conser:I[us of opinion on the subjects dealt with.

2) They
sense.

ve the form of recommendations for international use and they are acéepted by the National Committees in that

3) In ordgr to promote international unification, the IEC expresses the wish that all National Committees should adgpt the
text of| the IEC recommendation for their national rules in so far’as national conditions will permit. Any divefgence
between the IEC recommendation and the corresponding natidnalrules should, as far as possible, be clearly indficated
in the |atter.

PREFACE

This standard has been prepared by Sub-Committee 12E: Radio relay and fixed-satellite pom-
municafions systems, of IEC Technical Committee No. 12: Radiocommunications.

The text of this standard is baséd on the following documents:

Six Months” Rule Report on Voting

12E(CO)101 12E(CO)111

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the Vpting
Report indicated in the above table.

The following IEC publication is quoted in this standard:

Pubtlication No. 510-1-4 (1986): Methods of measurement for radio equipment used in satellite earth stations, Part 1:
Measurements common to sub-systems and combinations of sub-systems, Section
Four — Measurements in the baseband.
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METHODES DE MESURE POUR LES EQUIPEMENTS
RADIOELECTRIQUES UTILISES DANS LES STATIONS TERRIENNES
DE TELECOMMUNICATION PAR SATELLITES

Troisiéme partie: Méthodes de mesure applicables aux combinaisons
de sous-ensembles

Section trois — Mesures concernant la transmission de la télévision
monochrome ou en couleurs

Domaine d’application

La présente norme traite des méthodes de mesure applicablesdans le cas de la transmission
de la télévision monochrome ou en couleurs. Ces mesures complétent les mesures ¢n bande
de base décrites dans la premiére partie, section quatre (Publication 510-1-4 de la CEI), qui
sont communes a la téléphonie et a la télévision, par exemple les caractéristiques de femps de
propagation de groupe et d’amplitude/fréquence.

La liste des recommandations et rapports du CCIR qui décrivent les formes d’onde d’essai
appropriées pour les divers systémes de télévision couramment utilisés est donfice dans
larticle 9.

2'. Introduction

L’on trouve généralement dans le commerce des matériels de mesure appropriés, mais il est
néanmoins important de s’assufer que leurs performances sont adéquates pour eff¢ctuer les
essais décrits ci-apres. Par exemple, il convient que les oscilloscopes utilisés aient ung caracté-
ristique amplitude/fréquence plate et un bon affaiblissement d’adaptation (par exemple 30 dB),
au moins jusqu’a la limite supérieure nominale des fréquences de la bande de base cgrrespon-
dant aux signaux.vidéo.

I’étalonnage en temps et en tension et la linéarité de déviation du spot sont deq facteurs
importants, ‘et-il est parfois difficile d’obtenir pratiquement la précision nécessaire lorsqu’on
mesure Pamplitude de formes d’onde visualisées sur 1’écran. Les graduations transparentes ne
peuvent_pas toujours fournir la précision nécessaire lorsque des mesures a 0,1 dB prés sont
exigees: une telle précision est fréquemment indispensable, par exemple lorsqu’on mesure la

Les diverses formes d’onde d’essai auxquelles il est fait référence dans la présente section
sont supposées étre ajoutées a des impulsions de synchronisation de ligne normalisées. Les
générateurs de signaux d’essai TV du commerce, généralement disponibles, et qui fournissent
ces formes d’onde, sont d’habitude suffisamment débarrassés de toute distorsion interne pour
qu’il soit possible de les utiliser directement sans €talonnage préalable. Lorsque cela n’est pas
le cas, ou lorsque les limites de la précision requise pour les mesures sont comparables a celles
du matériel d’essai lui-méme, il est recommandé d’effectuer une correction appropriée pour
tenir compte de la distorsion du matériel de mesure lors de la présentation des résultats.
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METHODS OF MEASUREMENT FOR RADIO EQUIPMENT
USED IN SATELLITE EARTH STATIONS

Part 3: Methods of measurement for combinations of sub-systems

Section Three — Measurements for monochrome and
colour television transmission

1. Scppe

This standard deals with methods of measurement for monochréme and colour telgvision
Fansmission. These measurements are additional to the measurements in the baseband given
n Part 1, Section Four (IEC Publication 510-1-4), which aré.common to telephony 4nd to
blevision, e.g. group-delay and amplitude/frequency characteristics.

o e =+

The CCIR Recommendations and Reports whieh 'describe test waveforms appropriate to
the various television systems in current use areilisted in the references given in Clauge 9.

2. Injroduction

Suitable commercial measuring eqiiipment is generally available, but it is important to
gnsure that its performance is adgquate for carrying out the tests to be described. For example,
gscilloscopes should exhibit a. flat frequency response and a good return loss (e.g. 30 @B) to
4t least the upper nominal-frequency limit of the video baseband.

Time and voltage-calibration and display linearity are important factors and sometjmes it

ib difficult totachieve the necessary accuracy when measuring the amplitude wavg¢forms

displayed on_the screen. Graticules cannot always provide the necessary precision when an

gccuracy(of 0.1 dB is required: such accuracy is frequently necessary, for example] when

easuring synchronizing pulse distortion. The problem may be eased by the use |of the

1alibrator described in Appendix A. This arrangement also may save time when th¢re are
mente ta he mada

The various test waveform elements referred to in this section are intended to be superim-
posed on standard line-synchronizing pulses. The commercial waveform generators generally
available to provide these waveforms are usually sufficiently free from distortion to be used
directly without calibration. When this is not the case, or when the limits of accuracy required
for the measurement are comparable with those of the test equipment itself, an appropriate
correction for the test equipment distortion shall be made when presenting the results.
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3. Niveau des signaux d’essai

© CEI

Il y a lieu d’appliquer au niveau nominal les signaux d’essai requis dans cette section a
I’entrée du systéme a I’essai, sauf spécification contraire. Le niveau d’entrée nominal pour le
systéme a D’essai est le niveau produisant I’excursion de fréquence nominale en accord avec

les recommandations données dans la référence [1] (voir article 9).

4. Polarité du signal et composante continue

4.1

4.2

4.3

44

Définition et considérations générales

La polarite d’un signal vidéo est définie comme positive quand une transition noir-blanc

s’accompagne d’une augmentation de la tension du signal de luminance.

La composante continue utile est liée a la valeur moyenne de la luminance de 1’imd
peut étre ou non contenue dans le signal et n’a pas besoin d’étre transmise ni~déliv
sortie. Elle n’est pas contenue dans le signal si des circuits de préaccentuation Sont

Une composante continue inutile, due, par exemple, aux amplificateurs’vidéo a d
direct, peut étre présente dans le signal. Les limites de cette composante ont besoi
spécifiées dans les conditions chargées ou non chargées.

Méthode de mesure

Un dispositif de mesure approprié¢ est indiqué a la figure’ I7 Un générateur de si
fournit une impulsion de synchronisation d’amplitude spécifiée en relation avec le n
suppression est connecté a ’accés d’entrée vidéo du syst€me a Iessai.

Un oscilloscope est connecté a I’acces de sortie/dusystéme a I’essai pour mesurer t
variations de I'amplitude relative et/ou la pelarité de I'impulsion de synchronis:
fonction du niveau de suppression.

Présentation des résultats

Il convient que la polarité du signal-et la tension de la composante continue utile o
solent données.
Détails a spécifier

Lorsque cette mesure estiexigée, il convient d’inclure les détails suivants dans le ca
charges du matériel:

a) polarité requise pour le signal vidéo;
b) tension de la'composante continue inutile;
c¢) tension maximale autorisée pour la composante continue inutile.

>ain d’insertion

Définition

wge. Elle
rée a la
utilisés.
ouplage
n d’étre

bnal qui

veau de

butes les
ition en

u inutile

hier des

e gain d’insertion est défini comme le rapport de Pamplitude créte a créte d’

n signal

5.2

d’essai spécifi¢ a I'extrémité de réception a amplitude de ce signal d’extrémité d’émission, et

il est exprimé en décibels.

L’amplitude créte a créte est définie comme la différence entre les amplitudes mesurées aux

points définis d’un signal d’essai.

Meéthode de mesure

Un dispositif de mesure approprié est indiqué a la figure 1.

Le signal B2 des figures 10a ou 10b est appliqué a I’accés d’entrée du systéme a ’essai.
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3.

4.2

43

4.4

52

Level of test signals

The test signals called for in this section shall be applied to the system under test at nominal
level unless otherwise stated. Nominal system input level is that level which produces the
nominal frequency deviation in accordance with reference [1] (see Clause 9).

Signal polarity and d.c. component

Definition and general considerations

The polarity of the video signal is defined as positive when a black-to-white transition is
accompanied by an increase in voltage of the luminance signal.

The useful d.c. component is related to the average luminance of the picture. It may-gr may
ot be contained in the signal and need not be transmitted nor delivered at the outpyt. It is
ot contained in the signal if emphasis networks are used.

An unwanted d.c. component may be present in the signal due, for éxample, to direct-
dgoupled baseband amplifiers. Limits for this component need to be specified for the terminated
dnd unterminated conditions.
Method of measurement

A suitable measuring arrangement is shown in Figure &/A waveform generator|which
produces a synchronizing pulse waveform of a specified anfplitude in relation to the blanking
level is connected to the baseband input port of the system under test.

An oscilloscope is connected to the output port_of‘the system under test, to measyre any
¢hange in the relative amplitude and/or polarity of the synchronizing pulse with respect to the
blanking level.

Presentation of results

The polarity of the signal and the yoltage of useful and unwanted d.c. components shall
be given.

Details to be specified
The following items shall:be included, as required, in the detailed equipment specifi¢ation:

1) required polarity.of the video signal;
b) voltage of the wseful d.c. component;
) permitted maximum voltage of the unwanted d.c. component.

Insertion.gain

Pefinition

Insertion gm'n is defined as the ratioc of the p@»nk-tn-pPal{ amplifndp of a Qppoiﬁpd tes signal

at the receiving end to the amplitude of that signal at the sending end and is expressed in
decibels.

The peak-to-peak amplitude is defined as the difference between the amplitudes measured
at defined points of a test signal.

Method of measurement
A suitable measuring arrangement is shown in Figure 1.

Signal B2, shown in Figures 10a or 10b, is applied to the input port of the system under
test.
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L’amplitude du signal de luminance est définie comme la distance entre le centre de la barre
et le centre du niveau de suppression, le signal approprié B2 indiqué a la figure 10 étant
appliqué a I'acces d’entrée du systéme a ’essai.

Note. — Si un dispositif d’alignement est utilis¢ dans I’équipement a I’essai, il devra étre éliminé parce qu’il affecterait
la précision de la mesure.

Présentation des résultats

Il y a lieu d’exprimer le gain d’insertion en décibels.
Détails a spécifier

Lorsque cette mesure est exigée, il convient d’inclure les détails suivants dans le cahier des
charges du matériel:

JEgain d Inserton exige;
p) limites permises de variation du gain d’insertion.

Bruit

Dans le but d’effectuer les mesures, le bruit dans les systémes de télévision est réparti ¢n trois
Catégories comme suit:

— bruit récurrent;
— bruit erratique continu;
— bruit impulsif.

Les mesures de bruit décrites dans le présent article soht effectuées en I’absence de gignaux
h Pentrée. , '

Méthode de mesure des bruits récurrents

Un dispositif de mesure approprié est indiquéd la figure 2. Les extrémités b et ¢ sont ytilisées
respectivement pour les mesures dans le domyaine temporel et dans le domaine des fréquences.
[1 convient que I’acces de ’entrée vidéo de Féquipement a I’essai soit chargé sur son impédance
Caractéristique.

Les bruits récurrents sont mesures dans deux bandes de fréquences (voir article P, réfé-
Fence [3]). La premicre s’étend de 10 kHz a la fréquence limite supérieure de la bandg vidéo,
a seconde en dessous de 10.kHz. La nature d’un bruit récurrent dépend de son origite, c’est
pourquoi des mesures aussi bien dans le domaine temporel que dans celui des frequendes sont
hécessaires pour €tre s0r'de définir le bruit observé de fagcon adéquate. Un oscilloscopela large
bande et des filtrgs \appropriés délimitant la bande doivent étre employés pour effectuer les
mesures dans lé. domaine temporel.

Pour lesimesures dans le domaine des fréquences, un banc de mesures s¢lectives de nliveaux,
ayant une) plage d’accord suffisante pour couvrir les bandes de fréquences requies, est
nécessaire. De tels bancs de mesure sont souvent étalonnés en termes de puissance, mais la
cofversion en tension créte a créte peut généralement étre obtenue avec une précisic1n suffi-

en 0 ® nondan N o mesure
& = oot

Dans le cas de la télévision en couleurs, il est indispensable de s’assurer que les composantes
périodiques dont les fréquences sont plus élevées que la limite supéricure de la bande des
fréquences vidéo ne donnent pas, par battement avec la sous-porteuse de chrominance ou le
pilote de continuité (quand il est utilis¢) (ou les deux), des produits (exemple & fréquence égale
a la différence des fréquences) susceptibles d’apparaitre dans la bande des fréquences vidéo.
Cet effet peut €tre vérifié en appliquant un signal sinusoidal a la fréquence de la sous-porteuse
de chrominance avec une amplitude créte a créte égale au niveau de tension créte a créte
nominal du signal de luminance et en explorant toute la bande des fréquences vidéo (a
I’exception d’une petite bande entourant la fréquence de la sous-porteuse de chrominance) au
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6.

6.1

The amplitude of the luminance signal is defined as the distance between the bar centre and
the centre of the blanking level. The appropriate signal B2 shown in Figure 10 is applied to
the input port of the system under test.

Note. — 1If a clamp is used in the equipment under test, it should be by-passed because it will affect the accuracy of
this measurement. ‘

Presentation of results
The insertion gain shall be stated in decibels.

Details to be specified
The following items shall be included as required, in the detailed equipment specification:

) required nsertion gain;
b) permitted limits of the insertion gain.

Noise

For measurement purposes, noise in television systems is divided intoythree categoies, as
follows:

— periodic noise;

— continuous random noise;
— impulsive noise.

The measurements described in this clause are carried\out in the absence of input pignals.

Method of measurement of periodic noise

A suitable measuring arrangement is shown*in Figure 2. Terminals b and ¢ are used for
measurements in the time domain and theffequency domain, respectively. The videp input
port of the equipment under test shall be“terminated with its characteristic impedange.

Periodic noise is measured in two frequency bands (see Clause 9, reference [3]); the first band
extends from 10 kHz to the uppér frequency limit of the video band and the second pxtends
below 10 kHz. The nature.of noise depends upon its origin. Measurements in both the time
and the frequency domains are necessary to ensure that the observed noise is adequately
defined. A wide band oscilloscope and suitable band-limiting filters are required for measure-
ments in the time domain.

For medsurements in the frequency domain, a selective level-measuring set having 4 tuning
range sufficient to cover the requisite frequency band is required. Such measuring sets age often
calibrated in terms of power. Conversion to peak-to-peak voltage can usually be made with
sufficient accuracy by adding 9 dB to the level measured.

In the case of colour television, it is necessary to ensure that periodic noise components
having frequencies above the upper limit of the video frequency band do not beat with either
(or both) the colour sub-carrier and/or the continuity pilot (when used) to give difference
components which appear within the video frequency band. This effect may be checked by
applying a sine-wave signal of colour sub-carrier frequency having a peak-to-peak amplitude
equal to the nominal peak-to-peak level of the luminance signal, and then by searching the
whole video frequency band (with the exception of a small band around the colour sub-carrier
frequency) with a narrow-band selective level-measuring set. To avoid the possibility of
overloading the measuring set, it may be necessary to insert a narrow band-stop filter, tuned
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moyen d’un banc de mesures sélectives a bande étroite de niveaux. Pour éviter la possibilité
de surcharger le banc de mesure, il peut etre nécessaire d’insérer un filtre coupe-bande étroit,
accordé a la fréquence de la sous-porteuse de chrominance, entre ce banc de mesure et la sortie
de la liaison simulée a I’essai. Dans ce cas, il y a lieu d’effectuer une correction appropriée pour
tenir compte de I'affaiblissement d’insertion du filtre. '

La preuve qu’une composante périodique quelconque, mise en évidence, est le résultat d’une
intermodulation, peut €tre obtenue en supprimant temporairement ou bien la sous-porteuse
de chrominance ou bien le pilote de continuité (quand il est utilis€) ou bien les deux, auquel
cas la composante indésirable devrait disparaitre. Il est recommandé que le niveau de 'une
quelonque des composantes d’intermodulation mise en évidence dans la bande des fréquences
vidéo n’exceéde pas le niveau autorisé par le cahier des charges du matériel.

NVotes 1. — Le niveau des composantes en bande de base apparaissant en permanence en dehors de lgybfinde des
fréquences vidéo peut étre considérablement plus ¢levé que celui autorisé pour les composantes-dans cette
bande, sauf restrictions spécifiées pour ces composantes. Les composantes hors bande peuven{ étre des
signaux utiles tels que des sous-porteuses pour les voies son, auquel cas il conyient* que tputes les
sous-porteuses que le systéme est prévu pour transmettre soient présentes simultanément, aux| niveaux
de puissance corrects, lorsqu’on effectue les mesures des bruits récurrents.

2. — Des précautions sont requises lorsqu’on mesure des bruits récurrents dont, Famplitude est compparable
a celle du bruit erratique continu. Pour mesurer ces signaux a niveau faiblg.avec une définition ¢onvena-
ble, il est nécessaire de disposer d’un oscilloscope dont la base de temps. peut’se verrouiller sur deg signaux
a faible niveau et pollués par du bruit.

Méthode de mesure du bruit erratique continu

Un dispositif de mesure approprié est donné a lafigure 2 en utilisant I’acces a.

Le bruit erratique continu est mesuré en un poeint de niveau de tension connu du signal de
uminance en utilisant des filtres appropriés pour délimiter la bande. Les filtres sont employés
pour exclure les composantes de bruit aux fréquences supérieures a la limite supérieute de la
bande des fréquences vidéo (voir figuréo3) et les composantes dont les fréquencgs sont
nférieures a 10 kHz environ (voir fighre 4). Pour tenir compte des effets subjectifs produits
par des différences dans la distribution spectrale du bruit erratique continu, un rédeau de
pondération du bruit est toujours employé, réseau qui prend en considération la rédudtion de
a sensibilite de I'ceil humain aux composantes du bruit erratique dans la partie supérigure de
a bande vidéo (voir figure\5).

Dans la bande de fréquence au-dessus de 10 kHz, la mesure du bruit est effectuée au/moyen
d’un instrument aarge bande mesurant la valeur efficace, et il est, par conséquent, important
de s’assurer qué seul le bruit erratique continu est présent. S’il y avait des bruits rédurrents
pu du bruitdmpulsif en méme temps que le bruit erratique continu, la lecture de I’gppareil
mesurant da-valeur efficace pourrait ne pas représenter la vraie valeur efficace dp bruit
erratique-eontinu. On peut s’assurer de la présence de ces autres types de bruit au moypn d’un
oscillogcope, et, si nécessaire, il convient que leur niveau de puissance soit réduit dg fagcon
pppropriée avant d’essayer de mesurer le bruit erratique continu.

Il n’est pas nécessaire de mesurer la puissance du bruit erratique continu dans la bande des
fréquences inférieures a 10 kHz, car le bruit dans cette bande est généralement récurrent et
provient des sources d’alimentation en énergie.

Meéthode de mesure du bruit impulsif

Un dispositif de mesure appropri¢ est donné a la figure 2, en utilisant I'extrémité d.
L’amplitude créte a créte du bruit impulsif sporadique ou peu fréquent qui se produit est
mesurée a I’oscilloscope.

Note. — 11 peut étre avantageux d’utiliser un oscilloscope a mémoire.
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6.2

6.3

to the colour sub-carrier frequency, between the system under test and the measuring set. In

this case, an appropriate correction shall be made for the insertion loss of the filter.

Proof that any periodic noise component found is a result of intermodulation

can be

obtained by temporarily removing either or both the colour sub-carrier and the continuity
pilot (when used), in which case the offending component should disappear. The levels of any
intermodulation components found in the video frequency band shall not exceed the levels

permitted by the detailed equipment specification.

sub-carriers which the system is designed to transmit shall be present simultaneously.at the cor
when the periodic noise measurements are made.

having a time base which will lock to low-level noisy signals.

Method of measurement of continuous random noise

A suitable measuring arrangement is shown in Figure 2, using terminal a.

appropriate band-limiting filters. The filters“are used to exclude noise above the
frequency in the video band (see Figure 3);@nd below a frequency of approximately
(see Figure 4). To allow for the subjectiye effect of differing noise distributions with fre

human eye to noise in the upper part of the video frequency band. (See Figure 5.)

ment may o represent the true value of the continuous random noise. The presence
other neisé components may be ascertained by using an oscilloscope and, if necessa
level should be reduced appropriately before measurement of continuous random
attempted.

INotes 1. — The level of continuous baseband components which appear outside the video frequency.ban
considerably higher than is permitted for in-band components, unless specifically restrigted./THe out-of-
band components may be wanted signals, such as programme sound sub-carriers, in which ste all the

In the frequency.band above 10 kHz, noise measurement is made with a wide band
reading instrumefit,and it is therefore important to ensure that only continuous randojm noise
is present. If peribdic or impulsive noise is present, the results obtained with such an

il may be

ect levels

2. — Care is required when measuring periodic signals which have an amplitudé'\comparable with that of the
random noise. Resolution of these low-level signals for measurement purposes requires an osdilloscope

Continuous random noise is measured at a point of known luminance signal level, using

highest
10 kHz

huency,

a noise weighting network is always’used to take account of the reduced sensitivity of the

| r.m.s.-

instru-
of these
'y, their
noise is

It is not necessary to measure continuous random noise in the frequency band below
10 kHz, since noise in this region is generally periodic and arises from power supplies.

Method of measurement of impulsive noise

A suitable measuring arrangement is shown in Figure 2, using terminal d. The peak-

to-peak

amplitude of the sporadic or infrequently occurring impulsive noise is measured using the

oscilloscope.

Note. — The use of a storage oscilloscope may be advantageous.
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Présentation des résultats

Il convient que les résultats soient présentés sous la forme d’un tableau montrant les

conditions d’essai pour chaque résultat pris individuellement.

Bruits récurrents

Il est recommandé de donner les résultats sous la forme du rapport, en décibels, de
Pamplitude créte a créte du signal de luminance a I'amplitude créte a créte du bruit récurrent.

Lorsqu’il est possible de reconnaitre la présence de composantes périodiques, les niveaux

et les fréquences ou les taux de répétition doivent étre notés comme suit:

Frequenceortaux Niveawrrapporte
de répétition . a la luminance
(dB)

Bruit erratique continu

Les résultats doivent étre donnés sous la forme du rapport, en-decibels, de la tensi
a créte du signal de luminance a la tension efficace du bruit erratique continu pondé
article 9, référence [2] et [5]), et cela pour les conditions indiquées dans le tableau

Rapport signal/bruit

Niveau relatif* (dB)
cadiotieetriques du sooepteur Pondéré dans la
4 4B p Pondéré dans la bande de chrominance
(dB) batide vidéo** (voir article 9,

référence [3] seulement)

+2
0
-10
—-15

* Les chiffres sont seulément donnés a titre d’exemple. Le niveau relatif 0 dB correspond au
niveau nominal de piiissance a I'entrée aux fréquences radioélectriques du récepteur, confor-
mément a la specification appropriée concernant le résultat a obtenir a ce point de vue.

** Cette mesufie_n’est normalement nécessaire que si la puissance de bruit par unité de bande
spectrale-a.5 MHz est supérieure 4 celle 4 1 MHz de 11 dB environ (voir article 9, réfé-
rence-[5])./Un exemple de réseau de pondération appropri¢ est donné a la figure 6.

Bruit impulsif

a/été’observée ou pas. Si oui, il y a lieu de noter la durée, le niveau et la formg

bn créte
ré (voir
uivant:

Il.est*recommandé de consigner dans la présentation des résultats si cette forme |de bruit

d’onde

approximative

6.5

Détqils a spécifier

Lorsque ces mesures sont exigées, il convient d’inclure les détails suivants dans le cahier des

charges du matériel:

a) bande passante a utiliser pour la mesure du bruit;
b) réseau de pondération a employer;

¢) niveau autorisé pour le bruit erratique continu;
d) niveaux autorisés pour les bruits récurrents;

e) niveau autorisé pour le bruit impulsif.
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6.4

6.4.1

6.4.2

6.4.3

6.5

Presentation of results

The results shall be presented in tabular form, showing the condition of test for each

individual result.

Periodic noise

The results shall be given as the ratio in decibels of the peak-to-peak amplitude of the

luminance signal to the peak-to-peak amplitude of the periodic noise.

When recognizable periodic components are present, the levels and the frequencies or

repetition rates shall be recorded as follows:

Frequency or Tevel Temtive 1o
repetition rate luminance
(dB)

Continuous random noise

following table:

Signal/noise ratio
Relative (dB)
recelviarvr.lf;k input Weighted in the
E‘ deB Weighted in chrominance band
) the'video band** (see Clause 9,

reference [3] only)
+2
0
—10
-15

* The figures are given(only as an example, 0 dB corresponds to nominal receiver r.f. input
power, in accordance with the appropriate performance specification.

** This measurément is normally only required if the noise power per unit bandwidth at S MHz
exceeds that;at 1 MHz by approximately 11 dB (see Clause 9, reference [5]). An example of
a suitable-weighting network is given in Figure 6.

Impulsivé\noise

A _statement shall be made in the presentation of results as to whether or not this
neise-was observed. If so, the duration, level and approximate waveform shall be gi

The results shall be given as the ratio in decibels of the peak-to-peak luminance signal to
the weighted r.m.s. noise (see Clause 9, references [2] and [5]) for, the conditions shown in the

form of
ven.

Details to be specified

The following items shall be included, as required, in the detailed equipment specification:

a) bandwidth to be used for noise measurement;
b) weighting characteristic to be used;

¢) permitted level of continuous random noise;
d) permitted level of periodic noise;

e) permitted level of impulsive noise.
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7. Distorsion linéaire des formes d’onde

Dans un systéme idéal, la distorsion linéaire des formes d’onde est indépendante du niveau
du signal appliqué dans le domaine normal des niveaux de fonctionnement. La forme d’onde
du signal vidéo et les effets de cette distorsion sur une image apparaissant sur un écran sont
tels que les dégradations qui en résultent peuvent étre classées selon quatre échelles de durée
différentes, respectivement comparables avec la durée d’un grand nombre de trames, d’une
trame, d’une ligne et d’un €lément d’image. En considérant chacune de ces échelles temporel-
les, les dégradations correspondant aux trois autres sont éliminées par la méthode de mesure.

La distorsion lin¢aire des formes d’onde provient de plusieurs causes différentes, et, pour

évaluer complétement ses effets dans une liaison simulée, il est nécessaire d’effectuer un certain
nombre d’essais bien définis

7.1
7.1.1

7.1.2

Distorsion pour des signaux de longue durée
Définition et considérations générales

La distorsion des formes d’onde de longue durée est la mesure de la-différence |entre la
réponse linéaire d’une liaison simulée et celle dun circuit R.C. simple @yant une condtante de
temps comparable a la durée de beaucoup de trames.

Siun signal d’essai de télévision simulant une variation de la domiposante moyenne|d’image
d’un niveau faible & un niveau ¢levé ou vice versa, est appliqué a I'entrée de la liaison [simulée,
la distorsion de la forme d’onde de longue durée se produit'forsque le niveau de suppression
du signal de sortie ne suit pas de fagon précise celui du signal d’entrée. Cet effet peu} étre ou
bien de forme exponentielle ou bien de la forme d’ume oscillation amortie de fréquénce trés
basse ajoutée au signal.

L’oscillation est mesurée par les caractéristiquies suivantes:
— amplitude de créte de la suroscillation du signal;

— intervalle de temps nécessaire pour gue I'amplitude de I'oscillation décroisse jusgu’a une
valeur spécifiée.

Méthode de mesure
Un dispositif de mesure approprié est donné a la figure 1.

La méthode de mesure'eonsiste a appliquer un signal dont la composante moyenne|d’image
peut €tre alternativement commuté entre 12,5% et 87,5% (voir figure 7) de 'amplitude de
luminance a des intervalles assez longs pour permettre au phénoméne transitoire étgbli pour
un €tat de la coiposante moyenne de décroitre a une valeur négligeable avant de cgmmuter
sur autre état-La créte de la suroscillation de I'enveloppe du signal par rapport & da valeur
finale en régime permanent (x, de la figure 8) est mesurée a I'aide d’un oscilloscope cpuplé en
courantcontinu qui ne présente pas lui-méme ce type de distorsion. Le temps de d¢scente ¢
mis parle signal pour atteindre et rester inférieur & une valeur spécifiée x, (de la figyre 8) est
mesure par la méme occasion. Les mesures sont faites a partir d’une photographie della forme
donde visualisée sur I’écran ou en utilisant un oscilloscope 4 mémoire

Si la suroscillation due a la commutation de la composante moyenne d’image d’un niveau
faible & un niveau élevé differe de celle due a la commutation de sens opposé, c’est la valeur
la plus grande qu’il convient de prendre comme résultat.

7.1.3  Présentation des résultats

Il'y a lieu de présenter les résultats sous la forme d’un compte rendu indiquant que
Pamplitude de suroscillation maximale a été trouvée égale a y% de I'amplitude du signal de
luminance et que le temps de descente, défini comme indiqué dans le cahier des charges, est
de t secondes. Il est souhaitable de joindre une photographie de la forme d’onde obtenue a
Poscilloscope.
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7. Linear waveform distortion

7.1
7.1.1

7.1.2

7.1.3

For an ideal system, linear waveform distortion is independent of the level of the applied

signal within the normal range of operating levels. The form of the video signal and the

effects

on a displayed picture are such that the resulting impairments may be classified within four
different time scales, which are comparable with the duration of many fields, one field, one
line and one picture element, respectively. In considering each of these time-scales, impair-

ments appropriate to the other three are excluded by the measuring method.

Linear waveform distortion arises from a number of different causes and to fully evaluate

its effect in a system, a number of controlled tests are necessary.

LLong-time waveform distortion

Definition and general considerations

Long-time waveform distortion is a measure of the amount by which the linear re

¢omparable with many fields.

If a television test signal simulating a change from a low average-picture level (a.p.

sponse

of the simulated system differs from that of a single C/R circuit haying a time cdnstant

Jtoa

igh a.p.l., or from a high a.p.l. to a low a.p.l,, is applied to the input of a simulated dgystem,

ng-time waveform distortion occurs when the blanking levélof the output signal dd

es not

ccurately follow that of the input signal. This effect may, be either exponential in form, or

the form of a damped very low frequency oscillatiéon which is added to the signal.

This oscillation is measured in terms of:
1— the peak amplitude of the overshoot of the‘signal;
1— the time taken for the oscillation to deeay to a specified value.

Method of measurement
A suitable measuring arrangement is shown in Figure 1.

The method of measurement is to apply a signal in which the a.p.1. can be switched b
12.5% and 87.5% (see Figure 7) at intervals which are long enough to allow the trans
Hecay to a negligible value before switching again. The peak over-shoot of the signal er]

which is itself free/from this type of distortion. The decay time, ¢, taken by the signal tq

ctween
ient to
velope

past its final steady3state value (x, in Figure 8) is measured on a d.c.-coupled oscilloscope

attain

aind remain-below a specific value x, (see Figure 8) is also measured. The measurements are
made from‘a photograph of the displayed waveform or by the use of a storage oscillpscope.

If the overshoot due to switching from a low a.p.l. to the high a.p.l. differs from that due

to switching in the opposite sense, then the greater value shall be taken as the result.

Presentation of results

The results shall be presented as a statement that the maximum overshoot is y%
luminance-signal amplitude, and that the decay time, as defined in the detailed specifi
is ¢ seconds. A photograph of the oscilloscope display is desirable.

of the
cation,
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7.1.4 Détails a spécifier

7.2
7.2.1

Lorsque cette mesure est exigée, il y a lieu d’inclure les détails suivants dans le ca
charges du matériel:

hier des

a) pourcentage maximal permis pour 'amplitude de suroscillation (par exemple x, = 20%);
b) temps de descente ¢ pour atteindre et se maintenir au-dessous d’un pourcentage donné x,

de 'amplitude de luminance (par exemple ¢ = 5 s pour atteindre 3%).
Distorsion pour des signaux ayant la durée d'une trame

Définition et considérations générales

Lorsqu’un signal carré¢ d’une durée du méme ordre de grandeur que celle d’'une trame et
d’amplitude égale 3 'amplitude de lnminance nominale est appligné 3 Paceés d’entrée d’une

7.2.2

7.2.3

7.24

7.3

7.3.1.

liaison simulée, la distorsion pour les formes d’onde ayant la durée d’une trameCeést définie

comme la variation de forme du sommet de 'onde, approximativement carrég;~ot

tenue a

I’acces de sortie. Des intervalles de temps, au début et a la fin de ’onde carrée; équivalant a

la durée d’un petit nombre de lignes, sont exclus de la mesure.

Méthode de mesure
Un dispositif de mesure approprié est donné a la figure 1.

Un signal carré, conforme a celui décrit a la figure 9, est-appliqué a I'accés d’eptrée du

systeme a I’essai, et la forme d’onde a la sortie est examinée au moyen d’un oscillq
couplage en courant continu. L’écart maximal du niveau‘du sommet de la barre par

scope a
rapport

au niveau de son centre est mesuré et exprimé en poutcentage de 'amplitude de la barre. Les
250 premicres et derniéres microsecondes (soit approximativement quatre lignes) sopt négli-

gées pour cette mesure.

Présentation des résultats

Il y a lieu de présenter les résultats sous la forme d’un compte rendu indiquanIE que la
n|

distorsion mesurée n’excéde pas x% de¢ 'amplitude de la barre, mesurée en son poi
Il convient de joindre une photogrdphie de la forme d’onde regue.

Détails a spécifier

Lorsque cette mesure est-exigée, il y a lieu d’inclure les détails suivants dans le ¢4
charges du matériel:

a) fréequence de répétition du signal carré (par exemple 50 Hz ou 60 Hz);
b) pourcentage de distorsion autoriseé.

Distorsion pour-des signaux ayant la durée d'une ligne

Définition-et considérations générales

Lorsqu’un signal carré d’une durée du méme ordre de grandeur que celle d’une

milieu.

hier des

ligne et

d’amplitude égale a 'amplitude de luminance nominale est appliqué a ’accés d’entrge d’une
haison simulée, la distorsion pour les formes d’ondes ayant la durée d’une ligne est définie

7.3.2

comme la variation de forme du sommet de la barre obtenue a ’acces de sortie. Des intervalles
de temps, au début et a la fin de la barre, équivalant a la durée de quelques éléments d’image,

sont exclus de la mesure.

Meéthode de mesure
Un dispositif de mesure approprié est donné a la figure 1.

La méthode de mesure est similaire a celle décrite au paragraphe 7.2.2, excepté que la forme
d’onde employée est un signal de barre conforme au signal B2 ou B3 de la figure 10. Les mémes
principes et les mémes précautions s’appliquent. Le premier et le dernier intervalle de temps

de 1 us sont négligés pour cette mesure.
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7.1.4 Details to be speczﬁed
The following items shall be included, as required, in the detailed equipment spec1ﬁcat10n

a) permitted maximum percentage overshoot (e.g. x; = 20%);

b) decay time ¢ to reach and remain below a given percentage of the luminance amplitude x,

(e.g. t = 5 s to reach 3%).

7.2  Field-time waveform distortion

7.2.1 Definition and general considerations

Iu

wgqveform distortion is defined as the change in shape of the top of the square-wave

oytput port. A period at the beginning and end of the square-wave, equivalent to the durgtion

When a square-wave signal with a duration of the same order as one field and of nominal

lied to the input

of|a few lines, is excluded from the measurement.

7.2.2  Method of measurement

A suitable measuring arrangement is shown in Figure 1.

(approximately 4 lines) are not taken into account fof this measurement.

7.2.3

af

Presentation of results

whveform shall be included.

7.2.4

73 L
7.3.1

d

Details to be specified

repetition rate of the'square-wave signal (e.g. 50 Hz or 60 Hz);
permitted distortion in per cent.

ne-time waveform distortion

Definition ‘and general considerations

stortion is defined as the change in the shape of the top of the square-wave observed

ort of a simulated system, the field-time

the

A square-wave signal in accordance with Figure 9 is applied to-the‘input port of the system
urlder test and the output waveform is examined with a d.c.=Coupled oscilloscope.
hximum departure in level of the top of the bar from thé Iével at the centre of the bar is
measured and expressed as a percentage of the bar amplitude. The first and last 2]

The

JUNTH

The results shall be presented as a statement 'that the distortion does not exceed x% of the
hplitude of the bar measured at its centre point. A photograph showing the redeived

The following items shall be'included, as required, in the detailed equipment specificgtion:

When a'square-wave signal with a duration of the same order as one line and of nominal
Iyminance amplitude is applied to the input port of a simulated system, the line-time wav

eform
at the

output port. A period at the beginning and end of the square-wave equivalent to a few picture
elements is excluded from the measurement.

7.3.2

Method of measurement
A suitable measuring arrangement is shown in Figure 1.

The method of measurement is similar to that given in Sub-clause 7.2.2, except that the
waveform used is a bar signal in accordance with B2 or B3 of Figure 10. The same principles
and precautions apply, and the first and last 1 ps are not taken into account for this
measurement. ’
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7.3.3 Présentation des résultats
Il y a lieu de présenter les résultats comme indiqué au paragraphe 7.2.3.
7.3.4 Détails a spécifier
Lorsque cette mesure est exigée, il convient d’inclure les détails suivants dans le cahier des
charges du matériel:
a) durée de la barre;

b) pourcentage de distorsion autorisé.

7.4  Distorsion pour des signaux de courte durée
7.4.1 Définition

Forsquume Tmputsior breve tou e forctiom echetorr rapide); d amptitude etde forme bien
définies, est appliquée a I’entrée d’une liaison simulée, la distorsion pour les signaux[de courte
durée est définie comme I’écart entre I'impulsion (ou échelon) obtenu en sorti¢ paf rapport
a sa forme originale.

740 Méthode de mesure
Un dispositif de mesure approprié est donné a la figure 1.

Le signal d’essai utilisé comprend les ¢léments de formes d’onde Bl et B2 ou B3 d¢ la figure
10. Deux mesures de distorsion sont effectuées en utilisant ¢€s ¢lements. La premiérg consiste
a exprimer I'amplitude de I'impulsion Bl en pourcentage-dé’amplitude de la barre |B2 ou B3
en son point milieu. La seconde consiste a exprimer llamplitude des lobes qui pré¢édent ou
suivent I'impulsion ou la barre en pourcentage, respectivement, de "amplitude de I'impulsion
ou de la barre obtenues en sortie.

L’impulsion B1 de la figure 10 a une durééde 27 (200 ns) ou 7 (100 ns) a mi-amplitude.
La mesure impulsion/barre peut étre répétéeiavec une impulsion Bl d’une durée T a mi-ampli-
tude.

Pour les systemes a 525 lignes, lavdistorsion pour les signaux de courte durée |peut étre
mesurée au moyen d’une fonction€chelon. Dans ce cas, on utilise ’élément de sighal B2 de
la figure 10 et on mesure la répense obtenue en alignant la forme d’onde corresponfante par
rapport a un gabarit appropri€ associé¢ a la graduation de I’écran de ’oscilloscope du type de
la figure 11. L’alignement'par rapport au gabarit devra étre tel que le point milieu [(50%) de
la transition noir-blanc.coincide avec le point central M et que les niveaux du noir ef du blanc
coincident respectivement avec les segments a et £.

Le temps de-montée du front de la transition noir-blanc de I’onde carrée, d’un point & 10%
du niveau de tension de créte du blanc a un point a 90% du niveau de créte du blanc, gst mesuré
en emplpyant un oscilloscope avec une base de temps convenablement étalonnée.

On 'mesure 'amplitude des suroscillations quel que soit leur signe, au niveau d§ blanc et

auniveau du noir, ainsi que "amplitude et la durée des pseudo-oscillations autour d¢ ces deux
niyeaux.

7.4.3  Présentation des résultats
Il y a lieu de présenter les résultats sous la forme d’un compte rendu indiquant:

a) Tamplitude de 'impulsion 27 exprimée en pourcentage de "amplitude au point milieu de
la barre;

b) lamplitude des pseudo-oscillations et les positions des crétes dans le temps par rapport
a I'instant correspondant au maximum d’amplitude de 'impulsion du signal Bl ;

¢) l'amplitude de I'impulsion T exprimée en pourcentage de ’amplitude de la barre.

Il convient de joindre les photographies montrant les aspects des formes d’onde utiles pour
la détermination des caractéristiques évaluées ci-dessus.
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7.3.3  Presentation of results

The results shall be presented in accordance with Sub-clause 7.2.3.

7.3.4 Details to be specified
The following items shall be included, as required, in the detailed equipment specification:

a)
b)

bar duration;
permitted distortion in percent.

7.4  Short-time waveform distortion
7.4.1 Definition

the input of a simulated system, the short-time waveform distortion is defined as the depa
of the output pulse (or step) from its original shape.

7.4.2 Method of measurement

mgasurements of distortion are made on these elements. The first consists of expressing
anjplitude of the pulse Bl as a percentage of the amplitude at‘the’centre of line bar B2 of
while the second consists of expressing the amplitude ofthe lobes (“ringing”) laggin
ledding the pulse or bar as a percentage of the amplitude of the received pulse of
regpectively.

pullse-to-bar measurement may be repeated withvpulse Bl having a half-amplitude dur:
of|T (100 ns).

tign. In this case, signal element B2 inFigure 10 is used and the response is measured

th
th
th

at

as

WHen a short pulse (or rapid step-runction) of delined amplitude and shape 15 appli

A suitable measuring arrangement is shown in Figure 1.

The test signal used comprises waveform elements Bl and B2 oryB3 of Figure 10.

Pulse Bl of Figure 10 has a half-amplitude duration of 27 (200 ns) or 7 (100 ns).

For 525-line systems, short-time waveform distortion may be measured using a step

e waveform aligned on the appropriate oscilloscope graticule shown in Figure 11, so
e mid-point (50%) of the blagk-to-white transition coincides with the centre point “M
p graticule and the black and“white levels coincide with the segments a and f respecti

/

[The amplitude of under-shoot and over-shoot at black level and at white level is mea
wellas the amplitude and duration of any oscillations occurring at either level.

d to
rture

Two
y the
B3,
2 or

bar

The
ition

[unc-
with
that
” on
vely.

The time taken for.the black-to-white transition edge of the square-wave to rise from a point
10% of peakewhite level to a second point at 90% of peak white level is measured pising
an oscilloscope'with a suitably calibrated time-base.

ured

7.4.3  Presentation of results

a)

b)

¢)

The results shall be presented as a statement giving:
of the bar;

instant of maximum amplitude of the signal Bl pulse;
the amplitude of the T pulse expressed as a percentage of the bar amplitude,

together with photographs showing the above aspects of the waveforms.

the amplitude of the signal 27 pulse expressed as a percentage of the mid-point amplitude

the amplitude of the “ringing” and the positions of the peaks in time with respect to the
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Il est recommandé de présenter les résultats d’essai avec la fonction échelon sous la forme
d’une photographie montrant comment la forme d’onde de sortie se situe dans le gabarit, avec
un compte rendu concernant:

a) le temps de montée mesure;
b) I'amplitude maximale de la ou des suroscillations;
c¢) la fréquence des pseudo-oscillations;

d) les intervalles de temps pendant lesquels 'amplitude des pseudo-oscillations excede les
limites du gabarit.

7.4.4 Détails a spécifier

7.3.

7.1

Lorsque cette mesure est exigée, il convient d’inclure les détails suivants dans le cahier des

1.1 Inégalité de gain

$.1.2  Inégalité de temps de transmission

7.p:2{ Considérations générales

charges du matériel:

a) rapport(s) impulsion-barre pour les impulsions 27 et T;

b) fréquence minimale autorisée des pseudo-oscillations pour I'impulsion:27;
¢) amplitude autorisée des lobes dans le cas de I'impulsion 27.

—

Dans le cas des essais avec la fonction échelon, il y a lieu de spécifier ce qui sult:
1) temps de montée de 'impulsion de sortie;
2) amplitude de suroscillation autorisée;
3) fréquence minimale autorisée des pseudo-oscillations,

Inégalités entre luminance et chrominance

Définitions

L’inégalité de gain est définie commedavariation d’amplitude de la composante {le chromi-
nance par rapport a celle de la luminance mesurée a I’acces de sortie quand un signal d’essai
ayant les composantes de luminange et de chrominance spécifiées est appliqué a I’acdeés d’entrée
de ’équipement a Vessai (voir asticle 9, référence [2]).

L’inégalité de temps de transmission est définie comme la variation en temps|relatif des
parties correspondantes des composantes de luminance et de chrominance a I’accgs de sortie
quand un signal.d’essai composite spécifié est appliqué a I’acces d’entrée du systénpe a I’essai.
Le signal d’es$al composite consiste en un signal défini de luminance d’amplitud¢ fixe et en
relation dans-le temps avec une sous-porteuse de chrominance modulée par le m€me signal
de luminance. Ce signal composite est appliqué a 'accés d’entrée du circuit a 'essailet 4 ’acces
de sortie; le signal de luminance est comparé avec I’enveloppe modulée du signal de chromi-
nanee (voir article 9, référence [2]).

Les inégalités entre luminance et chrominance sont le résultat des variations des caractéristi-
ques gain/fréquence et temps de propagation de groupe/fréquence mesurées entre acceés en
bande de base du systéme de transmission de la télévision.

Dans les systémes de télévision en couleurs faisant ’objet d’une normalisation internatio-
nale, une partie de la bande occupée par le signal de luminance est partagée avec la bande
occupée par le signal de chrominance, et il est, par conséquent, nécessaire de spécifier I’ampli-
tude et le temps de propagation du signal de chrominance par rapport a la transmission du
signal de luminance. Pour effectuer les mesures correspondantes, il est nécessaire d’utiliser un
signal d’essai ayant a la fois des composantes dans la bande de luminance et dans la bande
de chrominance.
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The results of the step-function tests shall be presented in the form of a photograph showing

how the waveform fits the mask, together with a statement of:

a) the measured rise time;

b) the maximum amplitude of the overshoot(s);

¢) the frequency of the ‘ringing’;

d) the time intervals at which the amplitude of the ‘ringing’ exceeds the mask limits.

7.4.4  Details to be specified
The following items shall be included, as required, in the detailed equipment specification:

7.5
7.5.1
7.5.1

7.5.1.2 Delay inequality

Al Gain inequality

Q

pulse to bar ratio(s) for the 27 and T pulse;

o

permitted minimum frequency of ‘ringing’ for the 27 pulse;
permitted amplitude of lobes for the 27 pulse.

)

The following details should be specified for step-function tests:

—

output-pulse rise time;

[\

permitted amplitude of overshoot;

(o8]

permitted minimum frequency of ‘ringing’.

Ghrominance/luminance inequalities

Definitions

tlative to that of the luminance component\ds measured at the output port when a test
aving specified luminance and chrominance components is applied to the input port
Huipment under test. (See Clause 9;\teference [2]).

(€I =l

Delay inequality is defined(as the change in relative timing of corresponding parts

Gain inequality is defined as the changeqin' amplitude of the chrominance component

signal
of the

of the

iminance and chrominance components at the output port when a specified comlposite

test-signal is applied to the input port of the system under test. The composite test{signal
cpnsists of a definedluminance signal in fixed amplitude and time relationships with a
chrominance suli-carrier modulated by the same luminance signal. This composite signal is

pplied to theinput port of the circuit under test and at the output port, the luminance
i$ compared/with the modulation envelope of the chrominance signal. (See Clause

O Sawae. - - ~ o

envelope-delay responses, respectively, measured in the baseband of the television
mission system.

In internationally standardized colour television systems, part of the luminance b

signal
D, ref-

y and
trans-

and is

shared with the chrominance band, and it is therefore necessary to specify the amplitude and
delay of the chrominance signal with respect to the luminance signal. For measurement
purposes, a test signal having both luminance-band and chrominance-band components is

necessary.
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7.5.3 Méthode de mesure

Un dispositif de mesure approprié est donné a la figure .

La méthode de mesure consiste a appliquer a I'entrée de la liaison simulée le signal
composite dont la forme d’onde est donnée a la figure 12. Ce signal comprend une impulsion
en sinus carré d’amplitude égale a la moitié de I'amplitude nominale de luminance ajoutée a
un signal de sous-porteuse de chrominance, modulé a 100% par cette impulsion, de telle sorte
que la forme d’onde composite ait une amplitude créte a créte égale a I’'amplitude nominale
de luminance.

Les inégalités de gain entre luminance et chrominance apparaissent sur la forme d’onde
visualisée sur ’écran comme une courbure vers le haut ou vers le bas de la base, idéalement
Tectitigne, de ta forme ¢ onde, corTespondant au niveau de suppression. Les inegalites de temps
de propagation apparaissent comme une déformation sinusoidale de la base avecng ampli-
tude créte a créte proportionnelle aux inégalités de temps de transmission entre Tuminance et
chrominance (voir figure 13).

Un oscilloscope ayant une graduation verticale de —10 & +100-est réglé popr faire
apparaitre 'impulsion exactement dans les limites de 0 a 100. Les amplitiides de créte des lobes
observés au-dessus ou au-dessous du niveau de suppression sont al@ts mesurées et reprsentées
par Y, et ¥, sur la figure 13. Ces deux mesures sont utilisées pour calculer les inégalitéd en gain
et en temps de transmission.

Si Y, et Y, sont exprimés en unités linéaires, a partic-d’un niveau de référence ddterminé
(le niveau de suppression, par exemple), I'inégalité de‘gain est donnée par la formule §uivante
lorsque le gain de I'oscilloscope a été réglé de sorte’ que le signal d’image (luminapce plus
chrominance) ait exactement une amplitude de\100 unités a 'accés de sortic du sy§téme, a
partir du méme niveau de référence:

Z(Ya T Yb)
100+ (Y, — Yy)

x 100% (7-1)

L’inégalité¢ de temps dé\propagation est donnée par:

4nT | Y, % Yy

LS — 7-2
T 100 100 (7-2)
ou:
T = % (C’est-a-dire 100 ns pour un systéme a 5 MHz)
Cc
n_estproportionnel a la durée de I'impulsion de chrominance & mi-amplitude (c’est-a-dire n = 10 pour une fimpulsion
de 107
Sy

Notes 1. — Pour le temps de propagation, 'expression (7-2) est une approximation applicable que # soit ou non un
nombre entier.
2. — On trouve dans le commerce un matériel de mesure dans lequel les inégalités entre luminance et
chrominance peuvent étre déterminées en ajustant des égaliseurs étalonnés permettant d’annuler la
distorsion. On utilise alors I'oscilloscope seulement comme indicateur de zéro.

3. — Lorsqu’on mesure I'inégalité de gain entre luminance et chrominance en présence d’intermodulation (voir
paragraphe 8.4), il est nécesaire de tenir compte de la distorsion supplémentaire apparaissant sur la forme
d’onde.

4. — L’inégalité de gain peut également étre mesurée en comparant Pamplitude créte a créte de la barre B2
de la figure 10 avec celle des €léments G1 ou avec celle du dernier échelon des éléments G2 ou G de la

figure 17. Dans le cas d’un systéme & 525 lignes, il y a lieu de tenir compte des amplitudes relatives de
B2 et de G dans le signal appliqué a ’entrée.
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7.5.3.

Method of measurement

A suitable measuring arrangement is shown in Figure 1.

The method of measurement is to apply to the system input the composite waveform shown
in Figure 12, which comprises a sine-squared pulse signal at half nominal luminance amplitude
added to the colour sub-carrier signal, modulated 100% by the pulse signal, so that the
composite waveform has a peak-to-peak amplitude equal to the nominal luminance ampli-

tude.

Luminance/chrominance gain inequalities appear on the displayed waveform as an upward
or downward bowing of the base-line relative to blanking level. Delay inequalities appear as

apimusodial deformation of the base-iine with @ peak-to-peak ampiitode wiici s propor
t¢ the luminance/chrominance delay inequalities (see Figure 13).

An oscilloscope with a graticule scaled —10 to + 100 units in the ~ertical direct]
djusted to display the pulse exactly within the limits 0-100. The peak amplitudes of the
bserved above or below blanking level are then measured as Y, andy ¥, in Figure 13.
twvo measurements are used to calculate the gain and delay inequalities.

o &

If Y, and Y, are expressed in linear units, relative to a given reference level (e.g. blg

pllus chrominance) amplitude at the system output‘port corresponds to exactly 100
blative to the same reference level, the gain inequality is given by:

-

2 (Y, ~T1)

x 100%
100.£,(Y, — Y,)

and the delay inequality is'given by:

fll’l_T Ya X __XL
T 100 100

where:

T = % (i-e.7100 ns for a 5 MHz bandwidth)

[

is ‘proportional to the chrominance pulse half-amplitude duration (i.e. » = 10 for a 10T pulse)

ional

lon 1s
lobes
These

nking

Igvel), then when the oscilloscope gain has been adjusted/so that the picture signal (luminance

units

(7-1)

(7-2)

Notes 1. — The expression (7-2) for delay is an approximation and is applicable whether or not » is an integer.

2. — Commercial equipment is available, from which the gain and delay inequalities between luminance and
chrominance can be measured by adjusting calibrated equalizers to cancel the distortion, so using the

oscilloscope only as a null-point indicator.

3. — When measuring luminance/chrominance gain inequality in the presence of cross-talk (see Sub-
clause 8.4), it is necessary to take into account the additional distortion which appears on the test

waveform.

4. — Gain inequality may also be measured by comparing the peak-to-peak amplitude of the line bar B2 in
Figure 10 with that of elements G1, or the last step of elements G2 or G in Figure 17. For the 525-line

case, account shall be taken of the relative amplitudes of B2 and G in the originating signal.
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7.5.4 Présentation des résultats

7.5.4.1 Inégalite de gain

Il convient que I'inégalité de gain entre luminance et chrominance soit exprimée en pourcen-
tage de I'amplitude de créte de luminance et considérée comme positive lorsque le signal de
chrominance est plus amplifié que le signal de luminance.

7.5.4.2 Inégalité de temps de transmission

Il convient que I'inégalité de temps de transmission entre luminance et chrominance soit
exprimée en nanosecondes et considérée comme positive lorsque le signal de luminance
précede le signal de chrominance.

7.5.5 _Détails g spécifier

Lorsque cette mesure est exigée, il y a lieu d’inclure les détails suivants dans deGqahier des
charges du matériel:

a) durée a mi-amplitude de I'impulsion a employer;
b) inégalité de gain (4-x%) autorisée;
¢) inégalité de temps de transmission (4 y ns) autorisée.

8. Distorsion de non-linéarité

Dans un circuit de télévision a grande distance, la caraétéristique de transmissiof ne sera
pas parfaitement linéaire. L’ampleur de la distorsion dg. non-linéarité introduite dgpendra:

— de la composante moyenne d’image;
— de 'amplitude instantanée du signal de lumimance;
— de 'amplitude du signal de chrominance.

L’on ne saurait prétendre, en général, définir complétement les caractéristiques non|linéaires
d’un circuit de transmission. Il est donc nécessaire de limiter le nombre des grandeurs mesurées
et de ne conserver que celles reconnugs étre directement corrélées avec la qualité dg 'image.
De plus, il convient de limiter les\conditions de mesure en introduisant une clasgification
systématique dans la définition’des grandeurs & mesurer.

La nature du signal vidé¢o est telle que la dégradation de la qualité de 'image du¢ a effet
de la non-linéarité du circuit sur le signal de synchronisation est différente de celle dug a Ueffet
de cette non-linéarité sur le signal d’image. De plus, la non-linéarité peut affecter séparément
les signaux de lyminance et de chrominance, ou provoquer des interactions entre gux. Cela
conduit au systeéme de classification des distorsions non lin¢aires (voir article 9, réféfence [2])

suivant:
Distorsion de non-linéarité
|
] 1
Signal de synchronisation Signal d’image
|
f |
Sigrmat-detumimarnce Signal de chrominance
|
|
Distorsion d’amplitude
Distorsion d’amplitude Distorsion de phase
| |
] - { I
Due a 'amplitude Due a I'amplitude Due a 'amplitude Due a 'amplitude
de luminance de chrominance de chrominance de luminance
(intermodulation) (phase différentielle)
[ | '
Due a 'amplitude Due a I'amplitude

de chrominance de luminance
© (gain différentiel)
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7.5.4 Presentation of results

7.5.4.1 Gain inequality
Luminance/chrominance gain inequality shall be expressed as a percentage of the peak
luminance amplitude and is considered to be positive when the chrominance signal exceeds

the luminance signal.

7.5.4.2 Delay inequality

Luminance/chrominance delay inequality shalil be expressed in nanoseconds and is conside-
red to be positive when the chrominance signal lags the luminance signal.

7.5.5

Details to be vrnpm;ﬁp/i

The following items shall be included, as required, in the detailed equipment specification:

a) half-amplitude duration of the pulse to be used;
b) permitted gain inequality (+ x%);
¢) permitted delay inequality (+y ns).

8. Non-linear distortion

In a long-distance television circuit the transmission chatdgteristic will not be completely
linear. The extent of the non-linear distortion which is pfoduced will depend upon:

— the average picture level;
— the instantaneous amplitude of the luminance signal;
— the amplitude of the chrominance signal.

There would, in general, be little purpose in, attempting to define completely the nop-linear
characteristics of a transmission circuit. )t is necessary therefore to limit the numpber of
measured quantities by restricting them to those which are recognized as being [directly
correlated with picture quality. Additionally, the test conditions should be restricted by
introducing a systematic classification in the definition of the quantities to be measyred.

The form of the video signal'is such that the effect of circuit non-linearity on the sysichroni-
zing signal is distinct framyits effect on the picture signal. Furthermore, the non-lineazity may
affect the luminance and chrominance signals individually or cause interaction betwegn them.
This leads to thefoHowing system of classification of non-linear distortions (see Clause 9,
reference [2]):

Non-linear distortion
|
{ |
Synchronizing signal Picture signal
, |
| |
Tuminance signal Chrominance signal
|

f
Amplitude distortion

Amplitude distortion Phase distortion

|
[ |

Due to luminance Due to chrominance
amplitude amplitude
(intermodulation)

|
[ ]
Due to chrominance Due to luminance

[
Due to chrominance
amplitude

amplitude amplitude
(differential phase)
1
Due to luminance
amplitude

(differential gain)
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La classification de la page précédente s’applique en régime permanent sur des durées
longues par rapport & la durée de I'image. La grandeur «composante moyenne d’image» a
alors une signification bien précise. Quand cette condition n’est pas remplie, si, par exemple,
une variation soudaine de la composante continue est introduite, des effets non linéaires
supplémentaires peuvent survenir. Leur importance dépend de la réponse transitoire du circuit
aux trés basses fréquences.

8.1 Distorsion du signal de luminance

8.1.1

Définition et considerations générales
Pour une valeur définie de la composante moyenne d’image, la distorsion de non-inéarité
signal de luminance est définie par le défaut de proportionnalité entre "amplitudé-diuh petit
¢phelon unite appliqué a I'entrée du circuit et 'amplitude correspondante de I'échelon a la

w2

prtie, lorsque le niveau de I’échelon varie du niveau de suppression jusqu’au nivéau du [blanc.

Méthode de mesure

Un dispositif de mesure approprié est indiqué a la figure 1.

La non-linéarité de luminance se mesure a ’aide du signal en(escalier D1 donné aux figures
4 et 15. Le signal est appliqué avec des niveaux de 0 dB et<#3 dB par rapport au hiveau
"entrée normal du systéme, et avec des composantes moyennes d’image de 12,5% et §7,5%.
fes deux composantes moyennes d’image sont obtenis en combinant le signal D1 ayec un
gnal fournissant une luminance maximale et minimale comme indiqué a la figure 7.

N QL

La forme d’onde regue traverse un réseau de dé€rivation et de mise en forme qui a poyr effet
e transformer le signal en escalier en un trainde'cing impulsions de forme approximativement
n sinus carré (voir figure 16). Les amplitudes des impulsions sont comparées et la [valeur
umérique de la distorsion s’obtient en exprimant la différence entre la plus grande et |a plus
etite amplitude en pourcentage de la\plus grande. Les mesures sont faites avec des composan-
es moyennes d’image de 12,5% et 87,5%.

ot = O QO

Un filtre adéquat est donné a-la figure 16a, dans laquelle les valeurs des cdmposan s sont
données pour une durée dinipulsion a mi-amplitude de I ps. La réduction du bruit prpcurée
par un tel filtre est un avantage lorsque le bruit du systéme est significatif.

Un exemple de Jasforme d’onde visualisée sur ’écran est donné aux figures 16¢ et 16d.

Présentation-des résultats

Il y a hef de présenter les résultats sous la forme d’un compte rendu indiquant que la
distorsion de non-linéarité est de x%. Il est recommandé de donner la valeur de x ppur les
domposantes moyennes d’image de 12,5% et 87,5% et pour les deux valeurs de niveau dfentrée
du systeme.

Si cela est demandg, les chiffres énoncés peuvent étre complétés par une photographie de
la forme d’onde visualisée sur ’écran de I'oscilloscope.

8.1.4 Détails a spécifier

Lorsque cette mesure est exigée, il convient d’inclure les détails suivants dans le cahier des
charges du matériel:

a) valeurs permises de distorsion pour les valeurs de 12,5% et 87,5% de la composante
moyenne d’image et pour des niveaux de 0 dB et +3 dB par rapport au niveau d’entrée
nominal du systéme.
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8.1

8.1.1

8.1.3

The above classification applies for steady-state conditions during a time span which is long

in relation to the picture period. In this case, the concept of average picture level has

precise

significance. If these conditions are not fulfilled, for example, if a sudden change in the d.c.
component is introduced, additional non-linear effects may be produced, the extent of which

will depend upon the very low frequency transient response of the circuit.

Luminance-signal distortion

Definition and general considerations

ignal is defined as the departure from proportionality between the amplitude of-aism
butput, as the level of the step is shifted from blanking level to white level.

Method of measurement

A suitable measuring arrangement is shown in Figure 1.

by combining signal D1 with a signal providing maxjnidm and minimum luminance as
n Figure 7.

87.5%.

when the system noise ‘is significant.

An example of(the displayed waveform is given in Figures 16¢ and 16d.

Presentation\of results

of x_should be given for 12.5% and 87.5% a.p.l. and for both values of system inpy

For a particular value of average picture level, the non-linear distortion of the lonjinance

h]1-unit

step function at the input to the circuit under test and the corresponding amplitudd at the

Luminance non-linearity is measured using the staircase waveform D1 of Figure 14 or 15.
The waveform is applied at a level of 0 dB and + 3 dB relativ€ to normal system inpyt level,
with average picture levels of 12.5% and 87.5%. These twi0)average picture levels are a¢hieved

shown

The received waveform is passed through a\differentiating and shaping network| which
fransforms the staircase signal into a train of five pulses of approximately sine-squared shape
see Figure 16). The amplitudes of the pulses are compared and the numerical valud of the
distortion is found by expressing the difference between the largest and the smallest amplitude
ns a percentage of the largest. Measurements are made at average picture levels of 12.3% and

A suitable filter is also shown in Figure 16a, in which component values are given fqr pulse
half-amplitude duration ©f;1 ps. The noise reduction afforded by such a filter is an adyantage

The results shall be presented as a statement that the non-linear distortion is x%. THe value

1t level.

If required, the figures may be supplemented by a photograph of the oscilloscope display.

8.1.4 Details to be specified
The following shall be included, as required, in the detailed equipment specification:

a) permitted values of distortion for 12.5% and 87.5% a.p.l. and for levels of 0 dB and
relative to nominal system input level.

+3dB
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8.2 Distorsion du signal de chrominance
8.2.1 Définition
8.2.1.1 Distorsion d’amplitude

Pour des valeurs données de 'amplitude du signal de luminance et de la composante
moyenne d’image, la distorsion de non-linéarité d’amplitude du signal de chrominance est
définie par le défaut de proportionnalité entre ’amplitude de la sous-porteuse de chrominance
a I’entrée du circuit a I’essai et I'amplitude correspondante a la sortie, lorsque "amplitude de
la sous-porteuse de chrominance varie d’une valeur spécifiée minimale a une valeur spécifiée
maximale.

8.2.1 Distorsion de phase

Pour des valeurs données de 'amplitude du signal de luminance et de la gomposante
moyenne d’image, la distorsion de non-linéarité de phase du signal de chrominanée esy définie
comme la variation de la phase de la sous-porteuse de chrominance 4 la sorti¢ du dircuit a
I’essai lorsque 'amplitude de la sous-porteuse de chrominance varie d’'un¢ valeur gpécifiée
minimale & une valeur spécifice maximale.

8.2.2| Méthodes de mesure

Un dispositif de mesure approprié¢ est donné a la figure 1.

La non-linéarité de chrominance est mesurée a 1’aide dusignal de chrominancel a trois
niveaux superposés (G1 et G2) comme indiqué a la figufe'17.

8.2.2]1 Distorsion d’amplitude

La distorsion d’amplitude est mesurée comume étant la plus grande des deux |valeurs
exprimées en pourcentage, obtenue en substituant i = 1 ou i = 3 dans I’expression:

100 x | (8-1)

A, — K,Azi
i

ou:

A est Pamplitude de la sous-porteuse‘tegue

est la position de la salve sur le-Signal G ou G2
(1 étant le plus petit et,3'e\plus grand)

2i—1

~.

K; pour le signal G2, 625 lignes

1

k; = 20=2 pour le signal G, 525 lignes

11 est souhaitable que le gain du canal de chrominance soit compris dans les limiteq exigées
lorsque cette mesure est faite.

Il convient que les amplitudes du signal soient mesurées en créte a créte. Un filtrg passe-
bande de sous-porteuse est utile pour effectuer la mesure.

8.2.212 > Distorsion de plgavn

La distorsion de phase est mesurée comme la plus grande des différences de phase (en degrés)
obtenue en comparant la phase des trois salves dans les signaux regus G ou G2.

Si un vectorscope est utilisé, il est plus commode de prendre pour référence de phase celle
de la plus petite salve.

8.2.3 Présentation des résultats

Il y a lieu de présenter les résultats sous la forme d’un compte rendu indiquant que la
distorsion d’amplitude est de x pour-cent et la distorsion de phase de x degrés pour des niveaux
de 0 dB et +3 dB par rapport au niveau d’entrée nominal du systéme.
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8.2 Chrominance-signal distortion

8.2.1
8.2.1.1

C

8.2.1.7

Definition

Amplitude distortion

For fixed values of luminance signal amplitude and average picture level, the non-linear
amplitude distortion of the chrominance signal is defined as the departure from proportiona-
lity between the amplitude of the chrominance sub-carrier at the input to the circuit under test
and the corresponding amplitude at the output, as the amplitude of the chrominance sub-

arrier is varied from a specified minimum to a specified maximum value.

DJ Jiat 45
I TiUOT UISIUT LIUTT

q
q
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8.2.2.

phase distortion of the chrominance signal is defined as the variation in the)phase

G1 and G2) shown in Figure 17.

pubstituting i = 1 or i = 3 in the expression:

where: _
4 is the amplitude of the received sub-carrier

K, =

i, = 20-2 for 525-line signal G
when this<measurement is made.

assistance in carrying out the measurement.

For fixed values of luminance signal amplitude and average picture level, theonlinear

hrominance sub-carrier at the output of the circuit under test as the amplitude
hrominance sub-carrier is varied from a specified minimum to a specified maximum|

Methods of measurement

A suitable measuring arrangement is shown in Figure 1.

Chrominance non-linearity is measured with the superimposed 3-level chrominancg

‘Amplitude distortion

Amplitude distortion is measured as the larger of the two values in percent obtai

100X}ﬁi_ﬂ
kA,

is the position of burst on signd /G or G2
(1 being the smallest and”3 the largest)

2i—1

for 625-line signal G2

of the
of the
value.

signal

ned by

(8-1)

It is desirable-that the gain of the chrominance channel be within the stated requijements

Signal amplitudes shall be measured peak-to-peak. A sub-carrier bandpass filtg

r is of

8.2.2.2

8.2.3

Phase distortion

Phase distortion is measured as the largest phase difference (in degrees) obtained by
comparing the phase of three bursts in the received signal G or G2. :

If a vector display is used, it is more convenient to adopt the phase of the smallest burst
as the reference phase.

Presentation of results

The results shall be presented as a statement that the amplitude distortion is x% and the
phase distortion is x degrees for levels of 0 dB and +3 dB relative to nominal system input
level.
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1l est recommandé de donner la valeur de x pour les composantes moyennes d’image de
12,5% et 87,5%.

Si cela est demandé, les chiffres énoncés peuvent étre complétés par une photographie de
la forme d’onde visualisée sur ’écran de 1'oscilloscope.

8.2.4 Détails a spécifier
Lorsque cette mesure est exigée, il convient d’inclure les détails suivants dans le cahier des
charges du matériel:

a) valeurs permises pour les distorsions d’amplitude et de phase pour les valeurs de 12,5%
et 87,5% de la composante moyenne d’image et pour des niveaux de 0 dB et +3 dB par
rapport au niveau d’entrée nominal du systeme.

8.3 | Distorsion du signal de synchronisation

Deux formes de distorsion du signal de synchronisation peuvent se produire. La|premiere
se manifeste lors d’une variation de la composante moyenne d’image, le phétiomene persistant
jusqu’a nouvelle variation de cette composante. On I'appelle distorsion de nor-linéarité
statique du signal de synchronisation. La seconde, qui ne persiste.que briévement [ la suite
d’un changement de valeur de la composante moyenne d’imagg, €st connue sous Ig nom de
distorsion de non-linéarité transitoire du signal de synchronisation.

8.3|1 Distorsion de non-linéarité statique

8.3|1.1 Définition et considérations générales

La distorsion de non-linéarité statique du signal de synchronisation est définie ppr I’écart,
par rapport a sa valeur nominale, de 'amplitude au point central des impulsions de synchroni-
sation pour les valeurs choisies de la compdsante moyenne.

11 est recommandé de tenir compte dd'gain ou de l'affaiblissement d’insertion de|la liaison
simulée. Le gain d’insertion est défini¢comme le rapport, exprimé en décibels, entre I'amplitude
créte a créte de la composante deduminance du signal vidéo (du niveau de suppiession au
niveau du blanc) prise en sortie de la liaison simulée et le niveau de cette méme composante
a Pentree.

8.311.2 Méthode de mesure

Un dispositif de.mesure approprié est indiqué a la figure 1.

La distorsion statique du signal de synchronisation est mesurée au moyen du sigpal d’essai
de la figure 7,0l de tout autre signal permettant d’obtenir les composantes moyenngs d’image
requis de12,5% et de 87,5%, les niveaux de 0 dB et +3 dB par rapport au niveap d’entrée
nominal‘étant appliqués a I'entrée du systeme.

L’amplitude des impulsions de synchronisation est mesurée entre le point central de I'impul-
sion et le niveau moyen de suppression (voir article 9, référence [2]). La différen¢e entre le

: 14 1 M . 1 4 1 | A | P AR EALAIR
veau mesure ot mveau nommat-represettetedegre-dedistorsronpresent:

8.3.1.3 Présentation des résultats

Il y a lieu de présenter les résultats sous la forme d’un compte rendu indiquant que la
distorsion statique de I'impulsion de synchronisation est de x%, ou x est la différence entre
la valeur mesurée et la valeur nominale, exprimée en pourcentage de la valeur nominale. Il
est recommandé de donner la valeur de x pour la composante moyenne d’image a 12,5% et
4 87,5% et pour les deux niveaux d’entrée du systéme. La valeur de x est négative lorsque la
valeur mesurée est inférieure a la valeur nominale, c’est-a-dire qu’il y a compression, et positive
lorsque la valeur mesurée est plus grande que la valeur nominale, correspondant a une
expansion.
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8.2.4

8.3  Synchronizing-signal distortion

8.3.1
8.3.1.

8.3.1.3 Method of measurement

8.3.1.

The value of x shall be given for 12.5% and 87.5% a.p.l.

If required, the figures may be supplemented by a photograph of the oscilloscope display.

Details to be specified

The following items shall be included, as required, in the detailed equipment specification:

a) permitted values of amplitude and phase distortion at 12.5% and 87.5% a.p.l., for a level

of 0 dB and +3 dB relative to nominal system input level.

ot}

change in picture and persists until the picture level is changed again, and.is known ag
ynchronizing-signal distortion. The second persists only briefly, following a-change in 1
level, and is known as transient synchronizing-signal distortion.

(2]

Static distortion

| Definition and general considerations

Static distortion of the synchronizing-signal is defifed as the departure from nominal,

tio the level of that signal at the input port.

A suitable measuring arrangement is shown in Figure 1.

imilar signal which enables the requisite a.p.l. of 12.5% and 87.5% to be obtained
pverall level«f0 dB and +3 dB relative to nominal system input level.

Theamplitude of the synchronizing pulses is measured between the centre of the pu

hnd the nominal level represents the dpgrpp of distortion present

3 Presentation of results

Two forms of distortion of the synchronizing-signal can occur. The first occurs following

static
icture

of the

thid-point amplitude of the synchronizing pulses for‘the chosen values of average picturg level.

Allowance shall be made for the insertion16ss or gain of the circuit. Insertion gain is defined
4s the ratio, expressed in decibels, of the pedk-to-peak amplitude of the luminance component
blanking level to white level) of the ¥ideo signal, at the output port of the simulated pystem

Static synchronizing-signal distortion is measured using the test signal of Figure|7 or a

at an

se and
mean-blanking level (see Clause 9, reference [2]). The difference between the measurgd level

The results shall be presented as a statement that the static synchronizing pulse distortion
is x%, where x is the difference between the measured value and the nominal value, expressed
as a percentage of the nominal value. The value of x shall be given for 12.5% and 87.5% a.p.1.
for the two system input levels. The value of x will be negative when the measured value is
less than the nominal value, i.e. compression, and positive when the measured value is greater

than the nominal value, i.e. expansion.
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8.3.1.4 Détails a spécifier

Lorsque cette mesure est exigée, il convient d’inclure les détails suivants dans le cahier des

charges du matériel:

© CEI

a) valeur maximale permise pour la compression, pour chaque niveau d’entrée du systéme;
b) valeur maximale permise pour I’expansion, pour chaque niveau d’entrée du systéme;

¢) signal d’essai a utiliser.

8.3.2 Distorsion transitoire

8.3.2.1 Définition et considérations générales

8.3

.4

.2 Meéthode de mesure

La distorsion tran51t01re du signal de synchromsat1on est deﬁme par Iécart 1nstantane

maximal
de synchronisation en sortie de la liaison a ’essai qui se produit lorsque la oo
moyenne d’image a I'entrée est modifié entre des limites spécifiées.

Si l'on fait varier, de fagon abrupte, la composante moyenne d’image, I’échelon en|courant
continu qui en résulte, appliqué a la liaison simulée a Iessai, peut Produire ure forme
d’oscillation amortie (voir paragraphe 7.1) due, par exemple, aux couplages divers en| courant
alternatif et aussi, quelquefois, a la constante de temps de quélques circuits régulateurs

automatiques d’accord. De la sorte, le signal peut étre, pendant(unh’temps court (par

exemple

pour un petit nombre de trames), transposé dans une région fion linéaire de la caractfristique

de transfert. La distorsion qui en résulte est transitoire et n’affecte pas, normalement
image de fagon significative. Cependant, la compression~de I'impulsion de synchrg
peut avoir pour résultat une perte de la synchronisdtion de I'image.

Un dispositif de mesure approprié est indigue a la figure 1.

Cette forme de distorsion est mesuréeef’employant le signal d’essai de la figure
signal similaire, dans lequel la compesante moyenne d’image est variable entre |
87,5%. La variation instantanée maximale de 'amplitude de 'impulsion de synchrg
est mesuree lorsque la composante moyenne d’image est commuté de 12,5% a 87,
ramené a 12,5% toutes les quelgues secondes. Il convient que le temps de transition
deux états soit inférieur a la‘période de ligne.

A cause de la nature’ transitoire de cette forme de distorsion, on la mesure
photographiquemerit ou bien au moyen d’un oscilloscope & mémoire. Dans tous les
emploie un filtre pour différencier la forme d’onde avant de Pappliquer a I'oscillosc
figure 16a). Deé cette fagon, la position du niveau de suppression sur ’écran est indé
du niveau de tuminance.

La base de temps de I'oscilloscope est réglée a une vitesse lente (par exemple 0,1
le gain Vertical est ajusté de telle sorte que I’enveloppe des impulsions formées par I’ap
dw processus de différentiation aux impulsions de synchronisation produise la méme

,|la partie

nisation

7, ou un
2,5% et
nisation
%, puis
entre les

ou bien
cas, I’'on
pe (voir
endante

cm/s) et
plication
eflexion

An spot-gue ‘n canno] ‘nr]nn An 1 ‘7 crata A ordta oo
r \1 b =23 T ~ I

1 PO BP= PR & A ‘t'
i orvttTavana’t uuu.«lvuuauuu \Pal bAblllPlC lUU unites).

Les impulsions correspondantes au signal d’image différencié ne sont pas prises en considéra-
tion. La figure apparaissant sur I’écran est photographiée en méme temps que I’on commute

le niveau moyen d’image, et la variation maximale de la hauteur de I’enveloppe est
a partir de la photographie (voir figure 18). Les mesures sont effectuées avec des
d’entrée a 0 dB et +3 dB par rapport au niveau d’entrée nominal du systéme.

8.3.2.3 Présentation des résultats

Il y a lieu de présenter les résultats sous la forme d’un compte rendu indiquant que la
distorsion transitoire du signal de synchronisation est de x% ou x est la différence entre la

valeur nominale et la valeur extréme observée a la suite d’une commutatio

mesurée
niveaux

n de la
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Details to be specified

The following items shall be included, as required, in the detailed equipment specification:

a) permitted maximum value of compression for each system input level;
b) permitted maximum value of expansion for each system input level;
¢) test signal to be used.

832
8.3.2.1

d

8.3.2.2

W

a

1€
W

s
B

Transient distortion

Definition and general considerations

Transient distortion of the synchronizing signal is defined as the maximum instantaneous

parture from the nominal mid-point amplitude of the synchronizing pulses which

CCUrs

ptween specified limits.

If the average picture level is changed abruptly, the resulting d.c. step applied-to the s

Method of measurement
A suitable measuring arrangement is showncin,Figure 1.

hd back again every few seconds. The transition time shall be less than one line peri

b that the envelope of the pulses formed by the differentiating process on the synchro
ulses produces the same deflection as the 1 V peak-to-peak video signal before different

Because of the transitory-nature of this form of distortion, it is measured either photog
ally or by means of a.storage oscilloscope. In either case a filter is used to differentiq
aveform before it(i applied to the oscilloscope (see Figure 16a). By this means the pd
of the blanking level on the display is independent of the luminance level.

The ostilloscope time-base is set to a slow speed, e.g. 0.1 cm/s, and the Y-gain is ad

the output of the system under test when the average picture level at the input is Changed

ystem

nder test can produce a form of damped oscillation (see Sub-clause 7.1) dye, for example,
the various a.c. couplings and possibly also to the time constant‘of some automatic
frequency control circuits. Thus, the signal may be driven into a non-linear region

tiansfer characteristic for a short time, e.g. for a small numbéryof fields. The res
stortion is transitory and normally does not affect the picture fegion significantly. Hoyever,
e compression of the synchronizing pulse can result in a 10ss of picture synchroniz

f the
hlting

htion.

This form of distortion is measured using-tHe test signal of Figure 7, or a similar signal in
hich the a.p.1. can be varied between 12,5% and 87.5%. The maximum instantaneous c
i1 synchronizing pulse amplitude is measured when the a.p.1. is changed from 12.5% to §

hange
7.5%
pd.

rraph-
te the
sition

justed

nizing

ation,

A
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5. o Ut U pPUrStS COTTIOS pOTICTT E tO THC O Il It atC O pIro Tt ST ar arco g oo, e

display is photographed as the a.p.l. is changed, and the maximum variation in envelope height
is measured from the photograph (see Figure 18). The measurement is made at an overall level
of 0 dB and +3 dB relative to nominal system input level.

8.3.2.3

Presentation of results

The results shall be presented as a statement that the synchronizing signal transient distor-
tionis x%, where x is the difference between the nominal value and the extreme value observed
following the change in a.p.l, expressed as a percentage of the nominal value for
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composante moyenne d’image, exprimée en pourcentage de la valeur nominale, et cela pour
chaque niveau d’entrée du systéme. Lorsque cela est nécessaire, il y a lieu de fournir la

photographie a partir de laquelle les résultats ont été déterminés.

8.3.2.4  Détails a spécifier

Lorsque cette mesure est exigée, il convient d’inclure les détails suivants dans le cahier des

charges du matériel:
a) compression instantanée maximale permise;
b) expansion instantanée maximale permise.

8.4 Intermodulation du signal de chrominance sur le signal de luminance

8.4.1

Définition et caousidérations gonérales
J [=]

L’intermodulation du signal de chrominance sur le signal de luminance est Linfgrmodula-
tion du signal de chrominance dans le signal de luminance, et est définie, pour 1lne valeur

particuliére déterminée de la composante moyenne d’image, par la variation de
signal de luminance lorsqu’on supprime le signal de chrominance.

8.412 Méthode de mesure

Un dispositif de mesure approprié est indiqué a la figure 1.

iveau du

L’intermodulation chrominance/luminance est mesurée ai moyen des ¢léments de{signal B2

(voir figure 10), associés aux signaux G1 ou G2, superposés sur un pi¢destal a

0% (voir

figure 17). Aprés transmission a travers la liaison simulée, la variation différenticlle en
amplitude du piédestal, qui se produit pendant la période ou la sous-porteuse de chrjominance
est présente avec son amplitude maximale, est-exprimée en pourcentage de 'amplitude du
signal B2. Pour faciliter la mesure, la sous-porteuse en sortie est supprimée par filtqage avant

application de la forme d’onde a 'oscilloséope.

La mesure est effectuée avec des niveatixa 'entrée du systéme a 0 dBeta + 3 dB pj

au niveau nominal.

L’intermodulation est exprimée-par une valeur positive lorsque la variation du
piedestal s’effectue vers le niy€au du blanc, et par une valeur négative dans le cas

8.413  Présentation des résultats

Il y a lieu de présenten les résultats sous forme d’un compte rendu indiquant que

AT rapport

niveau du
contraire.

I’intermo-

dulation chrominance/luminance n’excéde pas x% ou x est la variation de 'amplitude du

piédestal par rapport a 'amplitude du signal B2. Les résultats peuvent &tre exprin

nombre positifou négatif.

8.4l4 Détails~a-spécifier

Lofsque cette mesure est exigée, il convient d’inclure les détails suivants dans le
charges du matériel:

I€S par un

cahier des

d ) valeur d’intermodulation permise a chacun des niveaux appliqués a I’entrée dy systéme.
p

8.5
8.5.1

Gain différentiel

Définition et considérations générales

En télevision, la distorsion de gain différentiel cofrespond a la variation de "amplitude du

signal de chrominance en fonction du signal de luminance qui lui est associé.

Lorsqu’une amplitude constante spécifiée de sous-porteuse de chrominance est superposée
a un signal de luminance, le gain différentiel est défini par la variation de ’amplitude de la
sous-porteuse de couleur a la sortie du systéme a 1’essai pour un signal de luminance variant
du niveau de suppression a celui du blane, la composante moyenne d’image étant maintenu

a une valeur particuliére déterminée.
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8.3.2.4 Details to be specified

The following items shall be included, as required, in the detailed equipment specifica

a) permitted maximum instantaneous compression;
b) permitted maximum instantaneous expansion.

8.4 Chrominance/luminance cross-talk

8.4.3

8.4.4

8.5
8.5.1

each system input level. When necessary the photograph from which the results are determined
shall be provided.

tion:

hrominance/luminance cross-talk is intermodulation from the chrominance signahintp the
luminance signal and is defined as the change in level of the luminance signal-When the

chrominance signal is removed for a particular value of a.p.l.

Method of measurement
A suitable measuring arrangement is shown in Figure 1.

Chrominance/luminance cross-talk is measured using element B2 (see Figure 10) with dither

G or G2, superimposed on a 50% pedestal (see Figure 17). Afte€ttransmission over the system
urjder test, the incremental change in the amplitude of the pedestal, which occurs durinfg the

pariod that the sub-carrier is present at its maximum amplitude, is expressed as a perce

tage

of|the amplitude of signal B2. To facilitate measurement, the sub-carrier is filtered out bgfore

thp waveform is applied to the oscilloscope.

input level.

white level, and negative if the change is in the opposite sense.

Presentation of results
The results shall be presented as a statement that the chrominance/luminance cros

signal B2. The results;may be either positive or negative.

Details to be specified

a) pérmitted value of cross-talk for each system input level.

The measurement is made at an overall level of 0 dB and + 3'dB relative to nominal system

The cross-talk is expressed as a positive value when the change in pedestal level is toyards

-talk

dges not exceed x%, where x is the change in pedestal amplitude relative to the amplitude of

The following items shall be included, as required, in the detailed equipment specificgtion:

Differential gain distortion

Definition and general considerations

In television systems, differential gain distortion is the change in amplitude of the ch
nance signal as a function of the associated luminance signal.

romi-

When a specified constant level of colour sub-carrier is superimposed on a luminance signal,

the differential gain is defined as the change in amplitude of the colour sub-carrier at the o

utput

of the system under test as the luminance signal varies from blanking level to white level, the

a.p.l. being maintained at a particular value.


https://iecnorm.com/api/?name=19b999131faeece942c3d20250467b52

— 38 — 510-3-3 (1) © CEI

8.5.2 Meéthode de mesure

Un dispositif de mesure approprié est indiqué a la figure 1.

La mesure est effectuée au moyen du signal d’essai a cinq marches D2 (voir figures 14 et
15). Le gain différentiel est mesuré aussi bien a 12,5% qu’a 87,5% en ce qui concerne la valeur
de la composante moyenne d’image, et cela pour des niveaux de 0 dB et +3 dB par rapport
au niveau d’entrée nominal du systéme. Pour séparer le signal de sous-porteuse de chromi-
nance, chaque mesure est effecutée en raccordant la sortie du systéme a I’essai a I’oscilloscope
de mesure a travers un filtre passe-bande. L’oscilloscope fournit alors I'image de I'enveloppe
de la sous-porteuse de chrominance & partir de laquelle ’amplitude de cette sous-porteuse
correspondant a chacun des échelons de luminance peut étre convenablement mesurée. L’on
choisit Ia largeur de bande du filtre en vue du meilleur compromis possible entre le rapport
signal sur bruit et la réduction des phénomeénes transitoires aux instants de transition des
échelons de luminance. Ces deux facteurs affectent la précision de la mesure. Pouriles|systémes
a 625 lignes, I’on emploie couramment une largeur de bande de 1 MHz.

Le gain différentiel est obtenu a partir des amplitudes de sous-porteuseinesurées qu niveau
de suppression et aux échelons 1 a 5 dans ’ordre croissant pour le hiveau de luminance. Il
est exprimé par deux valeurs, x% et y%, qui représentent leurs valeurs extrémes (minimum
et maximum) mesurées pour 'amplitude de sous-porteuse par rapport a cette amplithde prise
au niveau de suppression.

L’amplitude au niveau de suppression est représentée par 4,; les amplitudes correspondant
aux échelons 1 a4 5 dans I’ordre croissant du niveau de'luminance sont représentées|par 4, a
A,. Les amplitudes 4, a 4, sont comparées et 'amplitude qui excéde 4, de la plys grande
quantité est exprimée en pourcentage de 4, de 1a fagon suivante:

x = <£A_0__AQM _1) x 100% (8—2)
Ay

Lorsque 4, est la plus grande valeur, x = 0.

Si certaines amplitudes sont inférieures a A4, la plus petite d’entre elles est exgrimée en
pourcentage de Aj-de la fagon suivante:

y = <(A0 --1;1;45)min _1> % 100% (8'3)

Lorsque 4, est la plus petite valeur, y = 0.

Le gain différentiel créte a créte est donné par:

Ay ... A —
’xl + Iyl — <( 0 S)max

(AO AS)min) X 100% (8'4)
4,

Note. — Si une définition meilleure est demandée, ’enveloppe de la sous-porteuse a la sortie du filtre peut étre
redressée, permettant ainsi d’utiliser un gain plus élevé de 'amplificateur vertical de I'oscilloscope. Autre-
ment, ce gain serait limité par I"amplitude relativement élevée de la sous-porteuse.
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8.5.2 Method of measurement

A suitable measuring arrangement is shown in Figure 1.

The measurement is carried out using a five-riser staircase waveform D2 (see Figures 14 and
15). The differential gain distortion is measured at both 12.5% and 87.5% a.p.l. at an overall
level of 0 dB and +3 dB relative to nominal system input level. To isolate the colour
sub-carrier signal, each measurement is made with a bandpass filter connected between the
output of the system under test and the measuring oscilloscope. The oscilloscope then displays
the envelope of the colour sub-carrier waveform from which the amplitude of the sub-carrier
may be measured conveniently at each step. The filter bandwidth is chosen to achieve the best
possible compromise between signal-to-noise ratio and freedom from transients where the
staircase transitions occur. Both factors affect the accuracy of the measurement. For a 625-line
system, a filter bandwidth of 1 MHz is usual.

Differential gain is obtained from the measured amplitudes of the sub-cartier at blgnking
evel and at steps 1 to 5, in ascending order, of the luminance level. It(is" expressed Hy two
alues, x% and y%, which represent the extreme (maximum and minimum) values jof the
heasured sub-carrier amplitudes relative to that at blanking level;

—_—

0 <

The amplitude at blanking level is denoted by 4, and theamplitudes of steps 1 t¢ 5, in
scending order of luminance level, are denoted by 4, to, 4 L Amplitudes 4, to A are compared
nd the amplitude which exceeds 4, by the greatest athount is expressed as a percentage of
4, as follows:

oo

X = (M _1> x 100% (8-2)
Ay

where A, is itself the largest value) x = 0.

If any of the amplitudes-are less than A4, the one which has the smallest value is expgressed
ds a percentage of 4 .as follows:

y = <@LA;@“‘—“& —1> x 100% (8-3)

Where 4, is itself the smallest value, y = 0.

Peak-to-peak differential gain is given by:

\x| + \y\ — ((AO AS)max —

(A{) e AS)min) X 1000/0 (8‘4)
4,

Note. — If greater resolution is required, the waveform envelope at the output of the filter may be rectified, thus
permitting a higher gain on the oscilloscope, which otherwise would be limited by the relatively high
sub-carrier amplitude.
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Présentation des résultats

Les valeurs mesurées sont exprimées en pourcentage (x% et y%) de 'amplitude de la
sous-porteuse au niveau de suppression et il convient qu’elles soient présentées conformément
au tableau ci-dessous:

Gain différentiel

. , R Composante moyenne | Composante moyenne
Niveau d’entrée du systéme P ¥ P y

rra rt au niveau nominal d’image d’image
par rappo v 12,5% ‘ 87,5%
x% y% x% %
0dB
+3 dB

Détails a spécifier
Lorsque cette mesure est exigée, il convient d’inclure les détails suivants dans le cahier des
charges du matériel:

a) distorsion de gain différentiel autorisée, au niveau d’entrée nominal, pgur chacune dles deux
valeurs de la composante moyenne d’image; :

b) distorsion de gain différentiel autorisée, a un niveau de +G~dB par rapport ay niveau
d’entrée nominal du systéme, pour chacune des deux valéurs de la composante moyenne
d’image.

Phase différentielle

Définition et considérations générales

En télévision, la phase différentielle est la variation de la phase du signal de chrominance
en fonction du signal de luminance qui lui est associé.

Lorsqu’une sous-porteuse de chromitiance d’amplitude constante spécifiée est superposee
au signal de luminance, la phase différentielle est définie par la variation de la phase|de cette
sous-porteuse a la sortie du systéme a 1’essai pour un signal de luminance variant dy niveau
de suppression a celui du blanc, [& composante moyenne d’image étant maintenue a urje valeur
particuliére déterminée.

Méthode de mesure

Un dispositif de mesure appropri¢ est indiqué a la figure 1.

La méthode,de_mesure et la forme d’onde a employer sont analogues a celles dégrites au
paragraphe 8.5,2 pour le cas du gain différentiel, excepté qu’au lieu des amplitudes ofp mesure
les valeurs)extrémes (positive et négative) de la phase de la sous-porteuse par rapporit a cette

phase prise au niveau de suppression. Ces deux valeurs sont représentées par x° et y{ de telle
sorte que:

xo = (¢0 voo ¢5)max - @0 (degrés) (8'5)

Vo= (Dy ... Py — Py (degrés) (8-6)

ou @, ... @, est la phase de sous-porteuse mesurée pour chaque échelon de luminance depuis
le niveau de suppression (@,) jusqu’au maximum (D).

x ou y ou les deux peuvent étre nuls.
La phase différentielle créte a créte est donnée par:

x|+ ] = (@g ... P)pax — (Pg ... Po)yyin (degrés) (8-7)

Note. — Un matériel de mesure spécialisé est nécessaire pour mesurer la phase de la sous-porteuse. De tels équipe-
ments sont commercialement disponibles.
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Presentation of results

The measured values are each expressed as a percentage, x% and y%, of the sub-carrier
amplitude at blanking level and shall be presented as in the following table:

Differential gain distortion
System input le_vel relative 12.5% a.p.l. 87.5% a.p.l.
to nominal
x% y% x% y%
0dB
+3dB

Details to be specified
The following items shall be included, as required, in the detailed equipment specification:

a)| permitted differential gain distortion at nominal system input level for €ach value of 4.p.1.;

b)| permitted differential gain distortion at 3 dB above nominal system input level for|each
value of a.p.l.

Differential phase distortion

Definition and general considerations

In television systems, differential phase distortionis the change in phase of the chrominance
signal as a function of the associated luminance signal level.

When a specified constant amplitude of chrominance sub-carrier is superimposed [on a
lulminance signal, the differential phase distortion is defined as the change in the phase ¢f the
cqlour sub-carrier at the output of the'system under test as the luminance signal varies|from
blanking level to white level, the.ap.l. being maintained at a particular value.

Method of measurement
A suitable measuring arrangement is shown in Figure 1.

The method of-measurement and the waveform used are similar to those described in
Stib-clause 8.5.2 for measuring differential gain, except that instead of the amplitudep, the
eXtreme (positive and negative) values of the sub-carrier phase are measured relative t¢ that
al blankirg level. These two values are denoted by x° and y° so that:

x° = (Dy ... D)pax — P, (degrees) (8-5)
V= (Py ... P)min — P (degrees) (8-6)

where @, ... @, is the phase of the sub-carrier measured on any step from blanking level (@)
to maximum luminance level (&)

Either x or y may be zero.
Peak-to-peak differential phase distortion is given by:

|XI + |y| = (¢0 (Ds)max - (@0 d)S)min (degrees) (8'7)

Note. — Specialized test equipment which is commercially available is required to measure the phase angle of the
sub-carrier.
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Présentation de résultats

Les valeurs mesurées sont exprimées par le déphasage en degrés (x° et y°) par rapport 4 la
phase de la sous-porteuse au niveau de suppression, et il convient qu’elles soient présentées
conformément au tableau ci-dessous:

Phase différentielle

. , R Composante moyenne | Composante moyenne
Niveau d’entrée du systéme P Y p Y

ar rapport au niveau nominal d'image d'image
par rapp 12,5% 87,5%
XC yO xO yO
0dB
+3dB

Détails a spécifier
Lorsque cette mesure est exigée, il convient d’inclure les détails suivants)dans le cghier des
charges du matériel:
a) distorsion de phase différentielle autorisée au niveau d’entréenominal du systéme, pour
chacune des deux valeurs de la composante moyenne d’image);

b) distorsion de phase différentielle autorisée, a un niveaudde4 3 dB par rapport ay niveau

d’entrée nominal du systéme, pour chacune des deuxivaleurs de la composante hoyenne
d’image.

ecommandation 276-2 du CCIR (vol. IX): “Excursion de fréquence et sens de moflulation

pour les faisceaux hertziens analogiqueq de télé-
vision.

[2] Recommandation 567-2 du CCIR (vel/ XII): Qualité de transmission des circuits de t¢lévision

[3] R

[4] R

[5] R

destinés a étre utilisés dans les communications
internationales.

ecommandation 568 du/€€IR (vol. XII):  Valeur unique du rapport signal/bruit ppur tous
les systémes de télévision.

apport 636-3 du CCIR (vol. XII): Distorsion pour des signaux de longye durée
dans les circuits de télévision a grande dlistance.
apport 637:3°du CCIR (vol. XII): Rapport signal/bruit en télévision. Effer du

réseau de désaccentuation, utilisé seul oy avec un
reseau de pondération (annexe I).
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8.6.3 Presentation of results

43 —

The measured values are each expressed as the phase in degrees (x° and y°) relative to the
sub-carrier at blanking level, and shall be presented as in the following table:

System input level relative

Differential phase distortion

o/ . °
to nominal 12.5% a.p.l 87.5% a.p.l.
xo yo Xx° yo
6-48
+3dB

8.6.4| Details to be specified

a.p.l.;

of a.p.l

9. References

The following items shall be included, as required, in the detailed equipment specification:
a) permitted differential phase distortion at nominal system input-level for each value of

b) permitted differential phase distortion at 3 dB above néminal input level for eadh value

[1] CLCIR Recommendation 276-2 (Vol. IX): Fréquency deviation and sense of modulation for

analogue radio-relay systems for television.

[2] CLCIR Recommendation 567-2 (Vol, XH): Transmission performance of television cirguits de-

13] CCIR Recommendation 568\(Vol. XII):

[4] CCIR Report No. 636-3 (Vol. XII):

[5] CCIR Repoit-No. 637-3 (Vol. XII):

signed for use in international connections.

Single value of the signal-to-noise ratio forfall tele-
vision systems.

Long-time waveform distortion in long-flistance
television circuits.

Signal-to-noise ratio in television. Effecl of de-
emphasis network, alone or in combination with a
weighting network (Annex I).
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Systéme a l'essai — System under test

Baseband output I
port

Baseband input l
s ort
Gen_erateur . P Equipement Charge et coupleur
de signal d'essai fj\ d’émission directif R.F.
Test signal - \IJ Transmitting - R.F. load and
generator equipment directional coupler
l Y RFE
r]\ Equipement
Ooeill de réception Atténuateur R.F
" o \I/ Receiving o R.F. attenuator
N i equipment
Accés de sortie / |
bande de base

. — Dispositif pour la mesure de la polarité, du gain d’insertion, des distorsions lindaires et

non linéaires.

Arrangement for the measurement of polarity, insertion gdis; linear/non-linear distor-

tion.

Equipement de mesure — Test equipment

Acceés d’'entrée
bande de base
Baseband input

|
|

port \
Charge
Termination
Appareil de mesur Circuit Eiltres
de bruit quadratigy de pondération passe-haut/
R.M.S. noise . Weighting passe-bas
measuring set network H.P./L.P. filter

Oscilloscope

Filtres*

Bl Filters*

|

Systéme a I'essai — System under tgst

Equipement

Charge et ¢oupleur

d’émission o directif R.H
Transmitting - R.F. load and
equipment directionallcoupler
Y| RE
Equipement
de réception ____ Atténuateur R.F.
Receiving o R.F. attefuator
equipment

Voltmétre
sélectif
Selective
levelmeter

Accés de sortie
bande de base
Baseband output

port

“ Selon ce qui est approprié
“ As appropriate

Fi1G. 2. — Dispositif pour la mesure du bruit erratique continu, du bruit périodique et du bruit

impulsif.

Arrangement for measurement of continuous random noise, periodic noise and impul-

sive noise.
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8 l
c v
58 3
€ES®
5]
EEZ l
]
gg *
<]
©
b=
% 10 /
0 2 3 4 5 6
Fréquence
Frequency {kHz) , ..
Caracléristiques du filtre passe-bas Low-pass. filter chafacteristic
L1 L2 L3
o— f, f fy 0
70 I A 750
[———— —_—
C1 Cc2 c3
— C4 Cs——= == C6 C7l ==
o— -0
Schéna du filtre passe-bus Lovw-puss filtdr diagram
TABLREAU DES VALEURS — TABLE OF VALUES  Nyfes /. — Les inductances sont en microhenrys, |es capaci-
Valeur multinorme ] tés en picofarads, les fréquences en rhégahertz.
Cgmposant Multistandard value Tolérance 2. — Pour chaque capacité indiquée, il sagit de la
Component f. = 5MHz Tolerance valeur totale y compris toutes les capafités para-
ol 5 sites correspondantes; la capacité devia étre cor-
! recte & +2% preés.
C2 545 3. — Chaque inductance devra étre ajustée de
3 390 manicre que l'affaiblissement d’insgrtion soit
maximal sur la fréquence appropriég indiquée.
C4 428 Note 2 4. — Le facteur Q de chaque inductance| mesuré a
CS 563 5 MHz, devra étre compris entre 80 et 125.
€6 463 ) . . .
P B Notes 1. — Inductances are given in microhenrigs, capaci-
i tfances in picoiarads, frequencies in megahertz.
L1 2,88 2. — Each capacitance quoted is the total value, in-
L2 1.54 Note 3 cluding all relevant stray capacitances, and
3 1’72 should be correct to +2%.
L ’ 3. — Each inductor should be adjusted to make the
A 9,408 insertion loss a maximum at the appropriate
7 5.506 indicated frequency.
- : 4. —The Q-factor of each inductor measured at
bE 6,145 5 MHz should be between 80 and 125.

F1G. 3. — Filtre passe-bas pour la mesure du bruit erratique continu (voir article 9, référence [2]).
Low-pass filter for random noise measurement (see Clause 9, reference [2]).
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60 \ //

50 \

. /

20 | A

0 N1

Relative insertion loss
(dB)
w
o

Affaiblissement d’insertion relatif

)
0 o L1
1 2 5 10 20 50 100
Caractéristiques du filtre combiné Fréquence (kHz) Comtbired filter chafacteristic
Frequency
La gection passe-haut est utilisée en cascade avec le filtre The high-pass section is-05éd in series with the low-pass
passe-bas décrit a la figure 3 pour la mesure du bruit errati-  filter described in Figure3.for measuring continuoys random
que cqntinu. noise.
La section passe-bas est utilisée pour la mesure du ronfle- The low-pass s€etion is used to measure power-supply
ment ¢ aux alimentations. hum.
C1 c2
Ko 1 I oo
759 ” ” ‘S A: entrée
———— L1 L2 — © input
o —0 g. sortie du filtre passe-haut
L3 L4 * high-pass output
e o o oW /YT o C
c3 _]__ ca _]_ 7% Q - c: sortie du filtre passe-bas
l | " low-pass output
O
Schéma du filtre combiné Combined filter desigp diagram
TABLEAU DES VALEURS — TABLE OF VALUES
Composant Valeur Tolérance
Component Value Tolerance
Cl1 139000
€2 196 000 +5% Notes 1. — Les inductances sont en millihenrys, |es capaci-
3 ‘2‘2([’\0(\ — tés en nicafarads
‘ 2. — Le facteur Q de chaque inductance devra étre,
C4 81200 N ; . ;
a 10 kHz, égal ou supérieur a 100.
L1 0,757
L2 3,12 o Notes 1. — Inductances are given in millihenries, capaci-
3 183 +2% tances in picofarads.
: 2. — The Q-factor of each inductor should be equal
L4 1,29 to or greater than 100 at 10 kHz.

FiG. 4. — Filtres combinés passe-haut/passe-bas pour la mesure du bruit (voir article 9, réfé-
rence [2]).

High-pass/low-pass filter for noise measurement (see Clause 9, reference [2]).
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0

47 —

g
= 8
< \\L
12
N\
16 540/81
0 1 2 5
f (MHz)
Caractéyistiques de pondération unifiée Unified weighting chardcteristic
L
. L=2-T
c=L
Zo Zo ZO
O b———0
Rl =a-2,
Z,
R2 =20
Zo=759 R2 Zo=759 a
el ———e sl
T ¢
- —0
Schémd du réseau 541/81 Network| diagram
Affaiblissément d’'insertion A Insertipn loss A
1+ [(1 + >a) T]Z
A = 10 log dB

aux fréquences élevées: A, — 20 log,, (1 + a) ou:

T = 245ns;a = 4,5 (4, —» 14,8 dB)

1 +[lco7‘]2
a

at high frequencies: A, — 20 log,, (1 + @) where:

T = 245ns;a = 4.5 (4,, » 148 dB)

FiG. 5. — Réseau de pondération pour la mesure du bruit erratique (voir article 9, reférence [2]).

Weighting network for random noise measurement (see Clause 9, reference [2]).
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510-3-3 (1)
L6 L7
(o] | cn C13 —0
75 Q 75 Q
C10 C12 E14
L1 — = =
[o o O
1,885 MHz 2,711 MHz 9,135 MHz 6,0 MHz 6,445 MHz

Schéma du réseau de pondération

TABLEAU DES VALEURS

© CEI

Diagram of weighting network

TABLE OF VALUES

Cpmposant Valeur Tolérance Composant Valeur TFollérance
Cpmponent Value Tolerance Component Value jTdlerance
Cl 496,0 Cl12 3114
C2 89,7 C13 619,2 t- 1%
C3 292,1 Cl4 187,
Cc4 715,8 L1 2,960
C5 1239,0 L2 4,814
Cé6 194,3 +1% L3 6,650
C7 1182 L4 1,093 Note 2
C8 385,7 L5 2,149
C9 141,3 L6 0,7476
C10 418,6 L7 0,9846
Cll1 941,2
Notep 1. — Les inductances sont en microhenrys, les capaci- % Wotes 1. — Inductances are given in microhentjies, capaci-

tés en picofarads.

2. — L3 est ajustée pour €tre en résonance avec Colet
L4 avec C7 sur 4,428 MHz. L1, L2, L5, L6et L7
sont ajustées de maniere que I'affaiblissement
d’insertion soit maximal sur les fréquerices ap-
propriées indiquées.

3. — Le facteur Q de chaque inductance devra étre
égal ou supérieur & 100 entre’3-MHz et 6 MHz.

4. — L’affaiblissement d’insertion est égal ou supé-
rieur 4 35 dB aux ‘fréquences supérieures a

tances in picofarads.
2. — L3 is adjusted to resonate with C6, 4
C7 at 4.428 MHz. L1, L2, L5, L6
adjusted to give maximum insertion
appropriate indicated frequencies.

3. — The Q-factor of each inductor shou
to or greater than 100 between 3
6 MHz.

4. — The insertion loss is equal to or g
35 dB at frequencies above 6 MHz,

nd L4 with
and L7 are
loss at the

Id be equal
MHz and

reater than

6 MHz.
= 40
£ \
c @
£2 30
5 e
o .2
£ _
-~ [ ] m
zge 2
¥ \ 1
=
25 10 \ /
2 e
5% \ /
1]
£ s3I
e 0 ] 2
0 1 2 3 4 5 6
Caractéristique du réseau de pondeération Fréquence (MHz) Weighting network characteristic

Frequency

F1G. 6. — Réseau de pondération pour la mesure du bruit erratique dans le canal de chrominance

(voir article 9, référence [5)).

Weighting network for random noise measurement in the chrominance channel (see

Clause 9, reference [5]).
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510-3-3 (1) © IEC 49 —

Eléments de signal d'essai
selon les figures 14 ou 15
Test signal elements

los|

V) as in Figures 14 or 15
1.0
035 _____
0,30 U UJ U 1
0
532/88
FiG. 7a. — Lignes intermédiaires au niveau du noir.
Composante moyenne d’image 12,5%.
Intermediate lines at black level — 12.5% a.p.L
Eléments de signal d’essai
selon les figures 14 ou 15
(V) Test signal elements
as in Figures 14 or 15
1,0 —
0,30 -
0 U
533/88
F1G. 7b. — Lignes intermédiaires au‘naiveau du blanc.

G. 7. —

Composante moyenneidlimage 87,5%.
Intermediate lines atwhite level — 87.5% a.p.l.

Signal d’essai produisant d¢eux valeurs de la composante moyenne d’image.
Test signal providing two values of average picture level.
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Signal blanc de créte appliqué

/ Peak white signal applied

Signal blanc de créte supprimé
Peak white signal removed

l Niveau de suppression
| + Blanking level

r_— - _A‘_ ‘ I||| /

Fond des impulsions
de synchronisation
Synchronization tips

Sa4/81

w

Fig. 8. — Distorsion des signaux de longue dufée — aspect typique de la figure obtenu
a loscilloscope.

Long-time waveform distortion — typical oscilloscope display.
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510-3-3 (1) © IEC 51 —

W) - 10ms —>'<——10 ms——» ’ (%)

1.0 r 7 100
03 r T 1 d0
0 \ 4 -a3
Impulsions de synchronisation de ligne
Line-synchronizing pulses 88
Signal A pour circuits a 625 lignes Signal A for 625-lin¢ ¢frcuits
Ce signal peut contenir des impulsions de synchro-  Note. — This signal may contain field-synchronizing gulses.

Note. —

Signal A |

Note. —

FiG. 9.

1jisation trame.

hisation trame.

Fchelle IRE

RE scale units ‘4—8,33 ms —m|-«———-8,33 ms——»l

100 -

l SH0/81

M

impulsions de synchronisation de ligne
Line-synchronizing pulses

bour circuits a 525 lignes Signal A for 525-line

e signal peut contenir des impulsions de synchro-  Note. — This signal may contain field-synchronizing

— Signal d’essaipour la mesure de la distorsion des signaux ayant la durée d’une trame
article 9, réference [2]).

Test signal for field-time waveform distortion (see Clause 9, reference [2]).

ircuits

bulses.

(voir
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Signal B1 Signal B2 Signal B3
V) 10 15— |——— 24 us/26 ps——m=! (%)
1.0 - ﬂ ) ( W 7100
0,93 490
- sin’
0,65 - - 50
0,37 - J L - 10
030 L do
— ] —— —— — — st - —~—— - —
Durée a mi-amplitude Temps de montée Temps de montéé
200 ns approximativement 200 ns approximativement200 ns
Half-amplitude ‘ Time of rise Time of rise
duration 200 ns approximately 200 ns approximately)200 ns 535/88
FiG. 10a. — Signal B pour circuits a 625 ligfies.
Signal B for 625-line circuits.

Notes I. — Dans certains pays de I'OIRT, une durée 4 mi-  Notes 1. —{In'some OIRT countries, a half-amplitude dura-
amplitude de Bl de 160 ns et un temps de tion of 160 ns is used for Bl and { time of rise
montée de B2 de 80 ns sont utilisés. of 80 ns for B2.

2. — En France, le temps de montée normal des élé- 2. — In France, the normal time of rise ¢f B2 and B3
ments B2 et B3 est approximativement de is approximately 110 ns.
110 ns.
Echplle IRE Signal B1 Signal 82 Signal B3
IRK scale
. H
ynits ~g— 36 (X 128 —™ | -————25 pus
100 [ )
Lo i
- sin’
50
10 {
ok J -
Durée a mi-amplitude Temps de montée Temps de montée
250 ns approximativement 125 ns approximativement 125 ns
Half-amplitude duration Time of rise Time of rise
250 ns approximately 125 ns approximately 125 ns 536/88

F1G. 10b. — Signal B pour circuits a 525 lignes.
Signal B for 525-line circuits.

FIG. 10. — Eléments de signal d’essai pour la mesure de la distorsion des formes d’onde ayant la
durée d’une ligne (voir article 9, référence [2]).

Test signal elements for line-time waveform distortion (see Clause 9, reference [2]).
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