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Révision de la présente publication

Le contenu technique des publications de la CEI est constam-
ment revu par la Commission afin d’assurer qu’il refléte bien I’état
actuel de la technique.

Les renseignements relatifs & ce travail de révision, a I’établisse-
ment des éditions révisées et aux mises & jour peuvent étre obtenus
aupres des Comités nationaux de la CEI et en consultant les docu-
ments ci-dessous:

Revision of this publication

The technical content of IEC publications is kept under
constant review by the IEC, thus ensuring that the content
reflects current technology.

Information on the work of revision, the issue of revised
editions and amendment sheets may be obtained from IEC
National Committees and from the following IEC sources:

® Bulletin de la CEI IEC Bulletin

® Rapport d’activité de la CEI @ Report on IEC Activities
Publié annuellement Published yearly

® Catalclgue des publications de la CEI @® Catalogue of IEC Publications
Publiq annuellement Published yearly

Terminolpgie utilisée dans la présente publication

Seuls sopt définis ici les termes spéciaux se rapportant a la
présente ppblication.

En ce qui concerne la terminologie générale, le lecteur se
reportera 3 la Publication 50 de la CEI: Vocabulaire Electro-
technique [nternational (V.E.L), qui est établie sous forme de
chapitres péparés traitant chacun d’un sujet dé 2
général étant publié séparément. Des détails comple
V.E.I. peyvent étre obtenus sur demande.

Symboles graphiques et littéragx

Seuls les
dans la prlsente publicatign.

1 complet de!
objet de la Publicati

Le recu
CEI fait 1

Les sympoles littéraux et aytre
font ’obje

Autres py g
Comité dfEtute

L’attentipn dutecteur eStattifée sur la page 3 de la couverture,
qui énumefe les audtres publications de la CEI préparées par le
Comité d’Etudes qui a établi la présente publication.

f this publication

d to IEC Publi-
Electrotechnical Vocpbulary (I.E.V.),
the form of separate chapfers each dealing
, the General Index being published as a
g. Full details of the I.LE.V. will be supplied on

Graphical and letter symbols

Only special graphical and letter symbols arg included in this
publication.

The complete series of graphical symbols
IEC is given in IEC Publication 117.

approved by the

Letter symbols and other signs approved by the IEC are con-

tained in IEC Publication 27.

Other I1E C publications prepared by the same

Technical Committee

cover, which lists other I E C publications issued| by the Technical

The attention of readers is drawn to the ei{ide of the back
Committee which has prepared the present publication.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALEf

METHODES DE MESURE APPLICABLES AU MATERIEL

DE RADIOCOMMUNICATION UTILISE DANS LES SERVICES MOBILES

MATERIEL D’APPEL SELECTIF

Mesures dans la bande des fréquences acoustiques
Mesures globales en simulation de systéme

PREAMBULE

ol1 sont représentés tous les Comités nationaux s 1nteressant i ces questiong
un accord international sur les sujets examinés.

Ces décisions constituent des recommandations internationales et 4

Dans le but d’encourager I'unification internationale, la
dans leurs régles nationales le texte de la recommandatio

La présente norme a été égablie par le Solys-Cox

Z

F )
%tude » dans la Publication 489-6 de la CEI: Mét

ilisé dans les services mobiles, Sixiéme partie: Méthodes
e. Le contenu de cette norme pourra étre inclus dans u

urnir partiellement 14

bplicables au matérie
atériel de sig ati
eure de la Pub :

3.0 =

"~

t1

Danemark Portugal
Etats-Unis d’Amérique Roumanie
Isragl Suede
Italie Suisse
Japon

Pays-Bas

bmités d’Etudes
imesure possible

hités nationaux,

ibnaux adoptent
hs nationales le
¢ doit, dans la

fomité d’Etudes

sont destinées a
hodes de mesure
ide mesure pour
ne révision ulté-

bris furent discutés lors des réunions tenues 3 Budapest en septpmbre 1972 et &

nis 4 "approba-~

révisé fut diffusé¢ aux Comltes nauonaux en septembre 1972, i la suite de quoi le prOJet document 12F(Bu
fut soumis & Papprobation des Comités nationaux suivant le Régle des Six Mois en février 1975.

" Les pays suivants se sont prononcés explicitement en faveur de la publication de la section quatre:

1972. Un projet
reau Central)18,

Afrique du Sud (République d’) Danemark Royaume-Uni

Allemagne Espagne Suéde

Australie Etats-Unis d’Amérique Suisse

Belgique Israél Turquie

Canada Pays-Bas Union des Républiques

Corée (République démocratique Pologne Socialistes Soviétiques
populaire de) Roumanie
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1) The formal decisions or agreements of the IEC on technical matters, prepared by Technical
National Jommittees having a special interest therein are represented, express, as neé

2

3

Equipment Uss
Four. The con

was circulated

They have

In order td promote international unification, the IEC expresses the
the text of the IE C recommendation for their national rules in so far as
between th
in the lattef.

This standag
Committee Nd.

1t contains f]

Drafts dealis
Munich in Jung
National Comini

The followin

A first draft dealing with Section Four was discussed at the meeting held in Las Palmas in February 1972. A revised dr
to the National Committees in September 1972, following which the draft, Document 12F(Central Office)18,

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

METHODS OF MEASUREMENT FOR RADIO EQUIPMENT
USED IN THE MOBILE SERVICES

SELECTIVE CALLING EQUIPMENT

Audio-frequency band measurements
Overall simulated systems

FOREWORD

‘¢of opinion on the subjects dealt with.

e TEC recommendation and the corresponding nationa

South Africa (Republic of)

A

A Italy Sweden

H Japan Switzerland

¢ Netherlands .  United States of America
I Portugal )

CGrermadny) Romania

pt

fed

Y
f—

ica

bly
lio
on
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hft

was submitted to the National Committees for approval under the Six Months’ Rule in February 1975.

The following countries voted explicitly in favour of publication of Section Four:

Australia Korea (Democratic People’s Sweden

Belgium Republic of) Switzerland

Canada Netherlands Turkey

Denmark Poland : Union of Soviet
Germany Romania Socialist Republics
Israel South Africa (Republic of) United Kingdom

Spain United States of America
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2.

METHODES DE MESURE APPLICABLES AU MATERIEL
DE RADIOCOMMUNICATION UTILISE DANS LES SERVICES MOBILES

MATERIEL D’APPEL SELECTIF

Mesures dans la bande des fréquences acoustiques
Mesures globales en simulation de systéme

Domaine d’application et objet

SECTION UN — GENERALITES

La section quatre s’applique 2 St } e\et dédrit les mesures globales dles temps de
réponse du systéme. )

2  Methode de mesure

a)
b)

¢

d)

Fermer la sortie du codeur sur la charge spécifiée par le constructeur.

Connecter le circuit de déviation verticale d’un oscilloscope en paralléle avec la charge de sortie
et ajuster le codeur suivant les directives du constructeur. Prélever 'impulsion de synchronisation
du balayage horizontal étalonné de I'oscilloscope sur le signal qui déclenche le codeur.

Régler le codeur pour qu’il émette un signal normal d’essai codé unique et mesurer Pintervalle
entre les instants auxquels la valeur d’enveloppe de I'impulsion croit de 109 & 909, de sa valeur

en régime établi.

Cette mesure peut étre reprise avec tout autre signal codé.

biles.

en fréquence
et décrivent des méthodes de mesure dans la bapde de & A sfiques destinges & évaluer

séparément les caractéristiques du codeur et d
les codeurs et décodeurs sont parfois fabrigtd

éme d’appel sélegtif. En effet,
snt les uns des autres ou|encore indé-

de la CEI:

STIQUES:

jon passe de
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METHODS OF MEASUREMENT FOR RADIO EQUIPMENT
: USED IN THE MOBILE SERVICES

SELECTIVE CALLING EQUIPMENT

Audio-frequency band measurements
Overall simulated systems

SECTION ONE — GENERAL

1. Scope apd object

Thig

Sections Two and Three apply to equipment using frequen
making independent audio-frequency band measurements/An ordento’s
the enfoder and decoder of a selective calling system. This(is)in cvis
and dqcoders are sometimes manufactured independg
associqted transmitting and receiving paz

Sectjon Four applies to simulated systems %
times.

For |definitions and conditions of measurem
489-6, Methods of Measurelent Yo i

2. Tone pulse-rise

2.1 Definiti

~

The tone pulse e is the interval between the instants at which the amplitude of the pulse
envelope inCreases from 109 to 909, of its steady-state value.

2.2 Method of measurement

a) Terminate the encoder output with the load specified by the manufacturer.

b) Connect the vertical display of an oscilloscope in parallel with the output load and adjust the
encoder in accordance with the manufacturer’s instructions. Derive the synchronizing pulse for
the calibrated horizontal sweep of the oscilloscope from the signal that starts the encoder sequence.

¢) Arrange for the encoder to send a single standard coded test signal and measure the interval
between the instants during which the value of the pulse envelope increases from 109 to 90%;
of its steady-state value.

d) This measurement may be repeated for any other coded signal.
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3. Durée de I’impulsion de tenalité

3.1 Définition

Intervalle entre le premier et le dernier instant pendant lesquels 'amplitude de I'enveloppe de
I'impulsion dépasse 50% de sa valeur en régime établi.

3.2 M¢éthode de mesure

a) Fermer la sortie du codeur sur I'impédance de charge spécifiée par le constructeur.

b) Connecter le circuit de déviation verticale d’un oscilloscope en paralléle avec la charge de sortie
et ajuster Ie codeur suivant Ics directives du CONSTTUCIEUT. PICIEVer I MPUis{Om Ue Syrichronisation

¢) Régler le codeur pour qu’il émette une impulsion de tonalité upigue et tnedurer Kinfervalle entre

le premier et le dernier instant pendant lesquels I'amplitude de\’enyetoppede
509 de sa valeur en régime établi.

d) Cette mesure peut étre reprise avec toute autre imp

ndant lequel

irge de sortie
ajustenJe codeur suivant les directives du constructeur. Prélever I'impulsion de syfgchronisation
du balayage horizontal étalonné de I'oscilloscope sur le signal qui déclenche le cogleur.

) Jnesic

¢J Regler Ie codeur pour qu’il emetie Un Signal d'essai code UNique et Mesurer 1 ITter alle entre les
instants auxquels 'enveloppe de 'impulsion décroit de 90% a 109, de sa valeur en régime établi.

5. Fréquence de la (des) tonalité(s)

5.1 Définition

Fréquence(s) fondamentale(s) du signal émis pendant la durée d’une des impulsions de tonalité.
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3. Tone pulse duration

3.1 Definition

The duration of a tone pulse is the interval between the first and last instants during which the
amplitude of the pulse envelope exceeds 509, of its steady-state value.

3.2 Method of measurement

a) Terminate the encoder output with the load impedance specified by the manufacturer.

b) Connect the vertical display of an oscilloscope in parallel with the output load and adjust the

>

encode in-a ordance with the man 9 er-s-instructions—pe e the nchron pe—pulsefor

thecalibrated horizontal sweep of the oscilloscope from the signal that starts the fncodéxseguienge.

¢) Arrange for the encoder to send a single tone pulse and measure the intgkval bétween the first
andl last instants during which the amplitude of the pulse envelope ex: SO % %fy1ts_steady-
stafe value. ‘

d) Thjs measurement may be repeated for any other tone pulses.

e) For sequential tone systems, this method can be used to dete
— |the duration of individual tone pulses;

— [the pulse-spacing time, e.g. the interval during whil ¢ pulses is less thian

10% of the maximum amplitude;
— [the total duration of a single coded

4. Tone pulse decay time
4.1 Definition

The|[tone puls
amplitpde of the puds
4.2  Methog

a) Tet
b) Co

S. Frequency of tone(s)

5.1 Definition

The frequency of the tone(s) is the fundamental frequency (or frequencies) of the tone(s) within
the duration of one tone pulse. '
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5.2 Méthode de mesure

a) Fermer la sortie du codeur sur la charge spécifiée par le constructeur.

b) Connecter un périodemeétre en parélléle sur la charge de sortie.

¢) Régler le codeur pour qu’il émette une tonalité unique.

d) Déclencher le périodemétre lorsque 'enveloppe de I'impulsion a atteint sa valeur en régime établi.

e) Mesurer le temps correspondant & un minimum de 10 cycles de la fréquence de tonalité et calculer
la fréquence d’aprés la durée ainsi mesurée.

Note. — Si la durée de la tonalité est sensiblement plus longue que la durée de comptage du dispositif de mesure,
la fréquence d’une impulsion & tonalité unique peut également &tre mesurée a 1'aide d’un compteur de
fréquence.

LD 1 S Xt Lit& L atiald £o 4 A5 1 11
F—Pour-tessystémes—itonalités—séquentieHesfaire-en-sorte-queJo-codeyrémetieindividuellement

les impulsions de tonalité.

g) Pour les systémes 2 tonalités simultanées, il y a lieu d’utiliser de€ filtre e centrés sur

6.| Valeur efficace de la (des) tonalité(s)

6.1 Définition

Tension efficace du signal constituant chaqg
correctement chargée.

la sortie est

6.0 Méthode de mesure

créte a créte

, les mesures

e centrés sur

les tonalités

males obteniues
doivent étre notées.

6.3 Presentation des résultats

Si un grand nombre de tonalités est en jeu, les résultats doivent étre présentés sous forme graphique.

7. Temps global d’activation du codeur

7.1 Définition

Temps minimum, compté & partir de I'instant ol commence la séquence de déclenchement du
codeur nécessaire a I’écoulement complet du signal codé aux bornes de sortie du codeur.
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5.2 Method of measurement

a) Terminate the output of the encoder with the load specified by the manufacturer.

b) Connect a period-measuring device in parallel with the output load.

¢) Arrange for the encoder to send a single tone pulse.

d) Start the period-measuring device after the pulse envelope has reached its steady-state value.

e) Measure the period of at least 10 cycles of the tone frequency and compute the frequency from
the period thus measured.

Note. — Alternatively, the frequency of a single-tone pulse may be measured with a frequency-counting test
instrument if the tone pulse duration is significantly longer than the counting period of the measuring

instrument.
f) Fg ential tone-systems—arranseforthe-encode o-serd-e ek
g) Fdg ired
to|be measured, should be used to reject all other tones.

6. R.M.S/| voltage of tone(s)

6.1 Definifion

Thd r.m.s. voltage of the tone output of the decoderis\the 1.2 e of the tone pulse measured
when the output is correctly terminated.

6.2  Method of measurement

a) Td
b) Cgnnect the vertical inputh\of ap i the
enfoder according to th

¢) Afrange for the en hde

oflany or all

d) Bd be
re;j

e) Fq ¢ tohe g -pass filters at the nominal frequencies of the coded signal
sh| cAuSe |

f) The
sif
Ng

jare

R jum
amplitudes~gbtained should be recorded.

6.3 Presentation of resulis

If a large number of tones are involved, the results should be recorded in graphical form.

7. Encoder overall operate time

7.1 Definition

The encoder overall operate time is the elapsed time from the start of the encoder enabling sequence
until the complete coded signal has been observed at the output terminals.
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7.2

— 12— :

Signal codé
——————————
- 2} =! - ta Temps

Le temps ¢ peut &tre inclus dans le temps global
d’activation afin de tenir compte d'autres délais,
Temps global d'activation tels que le temps de passage en émission de

- I'émetteur, avant I’envoi du signal codé pendant
'intervalle de temps ¢,

Amplitude

J—y

Y

Instant de déclenchement de la séquence
026(77

FIGURE 1

Méthode de mesure

a) Fermer la sortie du codeur sur 'impédance de charg

b) Connecter le circuit de déviation verticale d’un e rge précitée

thronisation

er le temps
Penveloppe
st le temps

(tés initiales.

| Source de bruit |
ou d'interférence

& ]

<\ Dispositif d'ddaptation
Programmation

Y

B odeur d'impédance et de —=i Décoddur
/K N\ variation du sigqal )

N

_ | Dispositif ‘ _ | Disposit{f de
o de retard comparajson
y Y
" Dispositif

Dispositif
de comptage
du nombre d'adresses

de comptage
du nombre d’appels
exacts

027177

Fic. 2. — Exemple de montage de mesure.
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) Signal code
—_—-———-——»
® .
= ty =! - by - Time
g t, may beincorporated in the operate time to provide
< for such other events as transmitter attack time
Overall operate time before the signal code is sentin interval {,.

§tart of encoder sequence

02617

FIGURE 1

7.2  Method of measurement

a) Terminate the encoder output with the load specified by the

b) Comnect the vertical display of an oscilloscope in paralle
engoder according to the manufacturer’s instructions/ Derive
caljbrated horizontal scan of the oscilloscope from the signgl that

¢) Arrange for the encoder to send a sj
op¢rate time from the start of the sci
hag fallen to 509 of its steady-state valud

d) The measurement shoul

/\ \ Adaptive device .
Programmi N Eneode m-| for impedance matching =1 Decoder

ng
\ and signal variation
\\

Comparator
»=| Delay device } - ;neri,iceo
] Y
Success
Code-counting counting
device device

027/77

F16. 2. — Typical measuring arrangement.
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7.3 Présentation des résultats

Si le temps global d’activation dépend de la fréquence de la tonalité initiale, les résultats devraient
étre représentés par un graphique indiquant le temps d’instauration en fonction de la fréquence.

SECTION TROIS — MESURES DANS LA BANDE DES FREQUENCES ACOUSTIQUES:
CARACTERISTIQUES DU DECODEUR

8. Gamme de niveaux de fonctionnement du décodeur

8.1 Définition

Gamme de niveaux d’entrée pour lesquels la probabilité de rég
une valeur spécifiée. Chaque niveau d’entrée de cette gamme doité

deur excéde
par rapport

Probabilité d'appel

028/77

FIGURE 3
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7.3 Presentation of results

If the encoder overall operate is dependent on the initial tone frequency, the results should be
recorded in a graph showing operate time versus frequency.

SECTION THREE — AUDIO-FREQUENCY BAND MEASUREMENTS:
DECODER CHARACTERISTICS

8. Decoder operation level range

8.1 Definitjon

The|decoder operating level range is the range of input levels over whié
exceeds a specified value. Each input level of this range shall be exprg
to the [nominal input level, specified by the manufacturer.

8.2  Method of measurement

a) Cohnect the equipment as shown in Figure 2, page 13(

b) Apply the standard coded test signal
thrpugh a matching network as specif

vel

¢) Vafy the input level in steps of 1 dB bath .
~ recprd the number of successful calls/at each 8 vel

in gteps of 1 dB until the calling proba ility%

SRS
o
3
2
j=X
O
- I I S Y I NS A N N N N N VO T .
o N T U U N N A U N N N Y IR AN B AN R o
—5 0 +5 +10

_Relative input level (dB)

0 dB corresponds to.............. volts
028177

FIGURE 3
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8.3

16 —

Présentation des résultats

Porter graphiquement le niveau relatif d’entrée du décodeur en fonction de la probabilité d’appel,
comme le montre la figure 3, page 14. Noter le niveau d’entrée correspondant a 0 dB. Indiquer le
nombre d’essais. effectués.

9. Temps d’établissement du décodeur

9.1

Amplitude du signal
d'entrée %

Répo‘nse du circuit
d'appel

Définition

Temps d’établissement du décodeur: Durée écoulée entre I'instant o, aux bornes d’entrée du

établi (voir la figure 4).

Pour les décodeurs & tonalités multiples, le constructeyr™dai cifier-les\caradt¢ristiques du
signal codé.

100

10

Y

Temps

Temps o

y

{
! .
Temps Temps d’appel
d’établissement 029/77

FIGURE 4

Méthode esure

a&)—Par Pintermédiaire du résean d’adaptation spécifié par le constructenr appliquer un signal

d’essai codé normal a 'entrée du décodeur, au niveau d’entrée.

b) Faire apparaitre la tension d’entrée du décodeur sur I'une des traces d’un oscilloscope a double
faisceau et relier ’entrée de ’autre trace aux circuits indicateurs d’appel.

¢) Mesurer le temps écoulé entre I'instant ol le signal d’entrée dépasse 109 de son niveau maximal
et Iinstant ol la tension dans le circuit d’appel atteint 50%; de sa valeur de sortie en régime
établi.
Note. — Si le circuit d’appel se limite & un dispositif d’ouverture du silencieux d’un récepteur associé, il peut

&tre nécessaire d’injecter une tonalité & fréquence acoustique dans le circuit auxiliaire du décodeur pour
mesurer la réponse & fréquence acoustique.
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8.3  Presentation of results

Plot decoder relative input level versus calling probability as shown in Figure 3, page 15.
Record the input level corresponding to 0 dB. Record the number of trials.

9. Decoder attack time -

9.1 Definition

The decoder attack time is the elapsed time from the instant that its mtended coded 51gnal at the

multi-tone decoders, the manufacturer shall specify the chara

Input signgdl amplitude '
%
A
100 4+ — —— — —
10 4+~ — — — .
NN
\\)

1.

Alarm circyit response

Time

Y

Alarm time

02977

FiGure 4

9.2 Method|of measureme

a)-App 3
a matchlng network as spe01ﬁed by the manufacturer.

b) Display the input voltage to the decoder on one beam of a double-beam oscilloscope and connect
- the other beam across the alarm indicating circuits.

c). Measure the'elapsed time from when the input signal exceeds 109 of its maximum level to the
time when the alarm circuit has reached 509 of its steady-state output voltage.

Note. — When the alarm circuit is only a means of de-muting an associated receiver, it may be necessary to feed
an audio-frequency tone into the auxiliary circuit of the decoder to measure an audio response.
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10. Temps de resensibilisation du décedeur

10.1 Définition

Durée minimale nécessaire entre deux séquences successives d’appels codés pour obtenir une
réponse exacte du décodeur & la seconde séquence du codeur.

Cette caractéristique ne peut é&tre observée que lorsque le décodeur se resensibilise automati-
quement.

10.2  Méthode de mesure

a) Connecter un codeur ou un simulateur de codage au décodeur avec
du nombre d’appels exacts (voir la figure 2, page 12).

ervalle entre
ation donné

b) Agencer le dispositif d’essai afin de pouvoir modifier, de f;
deux signaux codés successifs de zéro & au moins deux fQis
par le constructeur.

est maximal.

par exemple

¢) Vérifier que le taux d’appels exact est satisfaisan

jusqu’a 20 %.
La durée de cet intervalle est le temps de
1.

.1

odeur, qui n’a recu qu’une fraction du signal codé,

Sigral i
d'ernftr i I_mlﬁ LIJI )
N Temps nécessaire | I Temps nécessaire I

DEGODEUR de protection du décodeur de protection du décodéur

Réppnse a

Uimpulsion) — — \

A du‘cede i '

Répomse ~ N

I'impulsion

B du code

Appel — 1 l L

Cas a: Réponse correcte Cas b: Réponse indésirable Cas ¢: Aucune réponse du décodeur. Deux

signal correctement codé. (fausse alarme ou faux appel). signaux incorrects, comme au cas b, mais
Deux signaux incorrects, mais I'intervalle entre les fractions supplémentaires
complémentaires; le second dépasse tout juste le temps de protection
est émis pendant le temps de nécessaire.
protection nécessaire.

030177

FIGURE 5
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10. Decoder recovery time

10.1 Definition

The decoder recovery time is the minimum time that is needed between two successive encoded
calling sequences to achieve a successful decoder response on the second encoder sequence.

This characteristic can be observed only when the decoder automatically resets.

10.2  Method of measurement

a) Copnect an encoder or code simulator to the decoder, with means of recordirfg th of
suqcessful calls (see Figure 2, page 13).

b) Artange that the interval between two successive coded signals can be O i m
zerp to a time at least twice the recovery time stated by the manufactursy.

¢) With the time interval at maximum, ensure that a satisfactor)
the| time interval until a significant number of failures is obséryed, o

Thiq time interval is the decoder recovery time.

11. Decodedr required protection time

11.1 Deﬁmtion’

The [decoder required i imedis thé ™ m time during which a partially operated
decodqr may respond t¢ othe ignals containing the complementary part of the standajrd
coded [est signal

Al B B X A X B
{nput || ]"[“] ||||
signal i i { ] [
. N
: X Decoder required . l Decoder required '
DECODER protection time protection time
Response to
Code burst __ I\ —_
A . H
Response to —C ™~
Code burst
B
Alarm . ¢ I L
Case a: Correct alarm re- Case b: False alarm response Case ¢: No alarm response to two incorrect
sponse to correctly coded to two incorrect but comple- signals as in case b but when the interval
signal. : mentary signals, where the between the complementary parts just exceeds
second is transmitted within the required protection time.
the required protection time.

030177
FIGURE 5
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11.2  Méthode de mesure

a) Connecter un codeur ou un simulateur de code au décodeur avec un dispositif d’enreglstrement
du nombre d’appels exacts (voir la figure 2, page 12).

b) Agencer le dispositif d’essai afin que le codeur envoie tout d’abord la premiére partie d’un codage
donné et qu’il envoie ensuite la partie restante du codage aprés un intervalle de temps réglable
jusqu’a atteindre le temps de resensibilisation.

¢) Lintervalle de temps étant réglé a sa valeur minimale, vérifier qu'un taux satlsfalsant d’appels
exacts est obtenu. Augmenter cet intervalle jusqu’a obtenir un nombre appréciable de défaillances
d’appels, c’est-a-dire un taux jusqu’a 209. Cet intervalle de temps est le temps de protectlon
du décodeur.

Fe—déeodenr—dott—Etre—protégé—eontre—les—signat—eom juserat—oment—oU ces signaux

peut étre nécessaire de répéter cette mesure en insérant l'inter elen différents

endroits de la séquence codée.

13. Temps d’appel du décodeur

13.1 Définition

ddire temps qui sépare Il moment ou
Seime établi et le moment pu la tension

que\podr les circuits comportant une cepsation auto-

er un signal

ou le signal
e établi et le

d) Si le temps d’appel dépend du signal codé, la mesure doit étre répétée pour les valeurs limites
de I'élément du signal codé pouvant influer sur ce temps.

13. Fausse alarme (faux appel) due au'brouillage

13.1 Définition

Réponse apparemment correcte du décodeur, produite par un signal (tel que bruit, signal de
parole ou tout autre signal brouilleur) autre que le signal codé pour lequel e décodeur est congu.
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11.2  Method of measurement

a) Connect an encoder or code simulator to the decoder, with means of recording the number of
successful calls (see Figure 2, page 13). '

b) Arrange that the encoder initially sends the first part of a particular code and after an interval,
adjustable up to the recovery time, sends the remaining part of the code.

¢) With the time interval set to a minimum, ensure that a satisfactory success rate is obtained.
Increase the time interval until a significant number of failures is observed, i.e. up to 20%.
This time interval is the decoder protection time.

percentage of positive responses.

d) In Individual tone sequential systems having more than two tones, it may e necegs
thi§ measurement with the time interval inserted in different positions

12. Decoder alarm time

12.1 Definition

The |decoder alarm time is the elapsed
the oufput voltage exceeding 509, of its
the degrease of the output voltage to this

This

12.2  Methg

a) Argange to di

Nof|

d) If thealarm time is dependent upon the coded signal, the' measurement should be repeated for
the [imiting values of the confrolling elemént of the coded signal.

13. Decoder noise falsing

13.1 Definition

A decoder noise false is an apparently successful decoder response from a signal (such as noise,
voice, or any other interfering signal) other than the coded signal for which the decoder is designed
to respond. '
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13.2 Méthode de mesure

Diverses méthodes de détermination de P'insensibilité du décodeur a diverses formes de brouillage
sont actuellement en usage. Elles comprennent la détermination des perturbations provoquées par

la simulation de la parole, les bruits blancs, la voix et la musique.

La méthode de mesure est a I’étude.

14. Evaluation des caractéristiques du matériel dans des conditions autres que les conditions normales d’essai

Les écarts de caractéristiques du codeur ou du décodeur par rapport aux caractéristiques obtenues

dans les conditions normalisees d essal SONt evalues en reprenant 1es
climatiques extrémes. ’

normales d’essai.

Quelques caractéristiques peuvent subir un maxi

matiques intermédiaires mais pas nécessairemen 2§ condifions\extremes.

4

ot
L

S sous,d¢s conditions

cours de ces

idns afférentes

bs conditions

ion pour des conditions cli~

N SIMULATION DE SYSTEME

ont\présentées des mesures sur des systémes pour lesquélles le milieu

de prop cirique doit étre simulé. Il est impératif que le |dispositif de
mesure 350 ssai ne soient pas affectés par des couplages intempestifs entre
Iémettey

: Emetteur et récepteur
Programymatio odeur - #=! avec simulation du milieu #1 Décodeur
\\\ \ de propagation
\ Y.
_ | Dispositif . Disposifif de
1 de retard compargison -

Y

Dispositif
de comptage
du nombre d’adresses

F16. 6. — Exemple de montage de mesure.

Y

Dispositif
de comptage

du nombre d'erreurs

031/77
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13.2  Method of measurement

Various methods of determining the immunity to noise falsing are in use at the present time.
They include simulated voice interference, white-noise interference, voice interference, and music
interference.

The method of measurement is under consideration.

14. Equipment performance under conditions deviating from standard test conditions

The performance of the decoder or encoder under conditions deviating from standard test con-

ditiongHs-evatuatedby—repeating—theine gsHreftentsatextremeenvironmentatcondoms
The
are mg
results
Some performance characteristics may reach a maximum te
environmental condition and not necessarily at the extreme
SE(QTION FOUR — OVERALL MEA¢ N SIMULATED SYSTEMS
15. General
In ¢ b
mediu st
results
Transmitter and receiver
Programm with simulated transmission ! Decoder
medium
¥
. o Comparator
=1 Delay device Lo device
y Y
Code-counting Fai]ux_‘e-
device counting
device
031177

F1G. 6. — Typical measuring arrangement.
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