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Révision de la présente publication

Le contenu technique des publications de la CEI est cons-
tamment reva par la Commission afin d’assurer qu’il refléte
bien I'état actuel de la technique.

Les renseignements relatifs & ce travail de révision, a I'éta-
blissement des éditions révisées et aux mises a4 jour peuvent
étre obtenus auprés des Comités nationaux de la CEI et en
consultant les documents ci-dessous:

@® Bulletinde la CEI
Publié trimestriellement

@  Rapport d’activité de Ia CEI

Revision of this publication

The technical content of IEC publications is kept under
constant review by the IEC, thus ensuring that the content
reflects current technology.

Information on the work of revision, the issue of revised
editions and amendment sheets may be obtained from IEC
National Committees and from the following IEC sources:

® 1EC Bulletin
Published quarterly

® Report on IEC Activities

Publié annuellement

@®  Catalogug des publications de l1a CEI
Publié anjuellement

" Terminologiq utilisée dans la présente publication

Seuls sont définis ici les termes spéciaux se rapportant & la
présente publidation.

En ce qui doncerne la terminologie générale, le lecteur se
reporiera 4 Ia [Publication 50 de la CEI: Vocabulaire Ele
technique Intefnational (V.E.l.), qui est établie sous formeNde
chapitres sépargs traitant chacun d'un sujet défini, Pindex.g
ral étant publig séparément Des détails complets sur le
peuvent étre ohtenus sur demande.

Symboles graphiques et littéraux

Seuls les symboles graphiques
inclus dans Ia grésente pub

Le recueil complet des syMibo
la CEI fait ’'ofjet de la Publjeati

font Pobjet de

Autres publi
Comité &’E

L’attention du.Jecteur est attxrée surla page 3 dela couverture
qui énumeére lesa - TS :
Comité d’Etudes qui a établi la présente pubhcatlon

this publication.

Published yearly

® Catalogue of IEC Puldlicatio
Published yearly

e purpose of fhis publication

readers are referred|to IEC Publi-
a} Electrotechnical Vocabulary (I.E.V.),
¢ form of separate chaptefs each dealing
, the General Index being published as a
et. Full details of the I.LE.V. wjll be supplied

Graphical and letter symbols

Only special graphical and letter symbols afe included in

The complete series of graphical symbols approved by the
IEC is given in IEC Publication 117.

Letter symbols and other signs approved by] the IEC are
contained in IEC Publication 27.

Other IEC publications prepared by‘the same
Technical Committee

The attention of readers is drawn to the inside of the back
VeT, W < ¥ the Technical
Commxttee which has prepared the present publication.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

METHODES DE MESURE APPLICABLES AU MATERIEL
DE RADIOCOMMUNICATION UTILISE DANS LES SERVICES MOBILES

Sixiéme partie: Méthodes de mesure pour matériel de signalisation

PREAMBULE

1) Les décisionf ou accords officiels de la CEI en ce qui concerne les questions techniques, prépar
représentés fous les Comités nationaux s’intéressant & ces questlons, expriment dans la pju
internationa] sur les sujets examinés. .

2) Ces décisior}s constituent des recommandations internationales et sont agréées com

3) Dans le but|d’encourager 'unification internationale, la CEI exprime le veeu que
régles natioales le texte de la recommandation de la CEI, dans la mesure <Qu les\con di
dxvergence ehtre la recommandation de la CEI et la régle nationale correspondante~doit, dans la mesure étre mdlquée
en termes clgirs dans cette dernidre. -

La présentq vMatériels utilisés dans les serviges mobiles,

du Comité d’E

- Le premier
aux Comités
fut soumis a |’

septembre 1972. Un projet révisé fut diffusé
972. Le projet, document 12F(Bureau Central)4,
cgle des Six Mois en mars 1973.

Les pays sui bs expli ent en faveur de la publication:

Isragl
Japon
Pays-Bas .
Portugal
Suede
Suisse
Turquie
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

METHODS OF MEASUREMENT FOR RADIO EQUIPMENT

USED IN THE MOBILE SERVICES
Part 6: Methods of measurement for signalling equipment

1) The formal decisigns or agreements of the IEC on technical matters, prepared by Technical Commit es on
Committees havinf a special interest therein are represented, express, as nearly as possible, an intéiy

on the subjects deglt with.

2) They have the foym of recommendations for international use and they are accepted by

EOREVWORD

3) In order to promd te intefnational unification, the IEC expresses the wish that all Natio

the IEC recommxdatlon for their national rules in so far as national conditions ¥
d the corresponding national rules should, as far as possible,-be

recommendation

This recommend
IEC Technical Co

The first draft whs
to the National Co|

The following cf

Netherlands

Portugal

South Africa (Republic of)
Sweden -

Switzerland

Turkey

United States of America

e}\!ational
opinion

bt sense.

he IEC

ces, of

ir¢ulated
Central
73. ‘
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METHODES DE MESURE APPLICABLES AU MATERIEL
DE RADIOCOMMUNICATION UTILISE DANS LES SERVICES MOBILES

Sixiéme partie: Méthodes de mésure pour matériel de signalisation

'CHAPITRE I: METHODES DE MESURE POUR MATERIEL D’APPEL SELECTIF

SECTION UN — DEFINITIONS SUPPLEMENTAIRES ET CONDITIONS DE MESURE

1. Domaine ’application

Les conditipns normalisées de mesure, y compris celles qui sont spécifiées daps\[2 (& I’étude),-
et les méthod 2 lation cgncernent les
matériels d’aT 58226 es mobiles.

La présente
mandées pous
décrites s’app.
en raison de

res recom-
LI:C qui sont
équivoques
pératives ni

limitatives.
Si besoin e§t, des mesures complémentaires geuvent & ffectués elle | &tre faites
en accord ‘ave d Comités de la CEI, ou par d’autres

organisations jnternationales reconnues. _ ,
Il n’est pas lnentionné de valeurs limites admiss blesﬁ‘ Erentes grandeurs correspondant 4 un fondtionnement
S ¢ cespar le

acceptable. C ahierdes chargés concernant le matériel considérg.

Les méthodps de mesure dony nandation™Concernent les essais de- type et peuvert aussi étre

- utilisées pour Jes essais d’accep

2. Objet .
La présente évaluer les

la comparaiso

3. Termes et

Les méthodgs de mesure docrites dans cette partie de la recommandation sont'précédées d’une déﬁrljtion de la
caractéristique'a—mesures-

_ En ce qui concerne les termes généraux utilisés dans cette recommandation, il y a lieu de se reporter aux Publi-
cations 50(60) et 50(50) du Vocabulaire Electrotechnique International (V.E.I.). A moins que la définition ne soit
suivie d’une référence au V.E.L., elle n’est valable que dans le cadre de cette recommandation. D’autres définitions

se trouvent aussi dans la premiére partie (& I’étude).

3l Systéme d’appel sélectif

Procédé par lequel une station peut appeler exclusivement la station voulue d’un réseau radioélectrique, ou un
groupe de telles stations, au moyen d’un signal codé (V.E.I. 60-00-085).

3.2 Signal

Grandeur, fonction du temps, caractérisant un phénoméne physique et représentant des informations
(V.E.1. 60-04-035).
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METHODS OF MEASUREMENT FOR RADIO EQUIPMENT
-USED IN THE MOBILE SERVICES

Part 6. Methods of measurement for signalling equipment

CHAPTER I: METHODS OF MEASUREMENT FOR SELECTIVE-CALLING EQUIPMENT

" SECTION ONE — SUPPLEMENTARY DEFINITIONS AND CONDITIONS OF MEASUREMENT

1. Scope . \

‘The standard conditions of measurement, including those specified in Part 1 (und ideration),\gnd the
methods of measyring the characteristics given in this Part 6 of the recommendati ) ivercalling
equipment includipg those used in conjunction with message transmissions in tHe mobile

This recommendation contains details of selected methods of making mea$ureme ¢ i Hed for
assessing the esseptial properties of selective-calling equipment The Ime R mea ; ihed are

applicable mainly
different methods pnd conditions of measurement. They are neithef ma

If necessary, additional measurements may be performed, b - v bly be.carried out in.accqrdance

with recommendatjons laid down by other IEC Tech
international bodigs.’

Lirh’iting values pf the various quantities for acceptable oratance. a
set forth in the dethpiled equipment spegificati

The methods of
for acceptance testp.

2. Object
The object of tHi sndation is-te standardize the conditions and methods of measurement to bg used
to ascertain the pefforn equipment used in the mobile services and to make possible the

comparison of resylts.of easurements made by different observers.

3. Terms and defipitions

gnized .

¢ not specified. These values shquld be

efidation age intended for type tests and may also He used

The methods of|nfeasurement described in this recommendation are preceded by a definition of the charac-

teristic to be measured:

For the definitions of genéral terms used in this recommendation, reference should be made to Publications 50(60)
and 50(50) of the International Electrotechnical Vocabulary (I.E.V.). Unless the definition is followed by an L.E.V.
reference, it shall be valid only for the purpose of this recommendation. Other definitions will be found in Part 1

(under consideration).

3.1 Selective-calling system

A system whereby the transmission of a signal code from a station enables another predetermined station or

group of stations to be called exclusively (I.E.V. 60-00-085).

3.2 Signal :
- A time-dependent phenomenon carrying information (I.E.V. 60-04-035).
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3.3 Signal codé |

Signal (ou groupe de signaux) qui peut induire une seule fonction d’appel sélectif.

3.4 Systéme de codagé

Dispositif qui.permet la transmission d’information unique d’un point & un autre. Les techniques actuelles '
comprennent le codage de phase, le codage d’impulsions, le codage de fréquences et des combinaisons de ceux-ci.

3.5 Matériel d’appel sélectif

Appareil composé au moins d’un codeur, d’un décodeur et des alimentations nécessaires au fonctionnement
de l’appareil.. '

Note. — il n’est pas possible d’isoler les circuits associés de I’émetteur et du récepteur du codeur et du décodeur, ceux-ci seront réputés
faire partie du matériel d’appel sélectif.

3.6 Codeur

Le dispositjf qui, dans un matériel d’appel.sélectif, peut délivrer le signal codg<é nfssion.

3.7 Décodeur

Le dispositf qui, dans un matériel d’appel sélectif, peut répondre exclu Sil i ovd [pour lequel
il est destiné.

3.8 Adlarme
Dans un syftéme d’appel sélectif, une alarme est une indication quelgonqie des s les récep-
teurs et leurs [décodeurs associés ont regu les signaux codég quiNeur Ao - e

¢’décodeur, un vibreur, ou seulement par
entation du niveau de brujt résiduel a Ia

Note. — L’alarmhe peut éire exprimée par une lampe té
T'ouverfure d’un circuit de silencieux, ce qui est I
sortie qu récepteur. .

En ce qui ¢

3.9 Systémel|de codage d’impulsion

Dispositif qui utilise un ou i inipulsions’afin d’obtenir un certain nombre de signaux codés
distincts. Le déterminanf princip: age ¢st-sSuit le'gomptage des impulsions, soit la variation d’yne certaine
caractéristiqu¢ des imp @ é : ' '

3.9.1 Impulsj
Signal cara ntée, sa durée, son temps de descente et son amplitude.

Note. — Les im; zonstante ou non. Une impulsion peut se composer d’une tonalité.

.

3.9.2 Tempsfs

Intervalle d ¢s inStants pour lesquels la valeur instantanée d’une impulsion ou de SOT enveloppe
(s'il s’agit d’une impulsion d’onde porteuse) atteint pour la premiére fois des limites inférieures et |supérieures
données qui, atif mention contraire, sont 10% et 90% de I'amplitude (V.E.I. 55-35-110). '

3.9.3 Durée d’'une impulsion

Intervalle de temps entre le premier et le dernier instant auxquels la valeur instantanée d’une impulsion ou de
son enveloppe (s’il s’agit d’une impulsion d’onde porteuse) devient égale & une fraction déterminée de sa valeur
de créte (V.E.I. 55-35-105). ‘

3.9.4 Temps de descente de I'impulsion

Intervalle de temps entre les instants pdur lesquels la valeur instantanée d’une impulsion ou de son enveloppe
(s’il s’agit d’une impulsion d’onde porteuse) atteint & nouveau des limites supérieures ou inférieures données qui,
sauf mention contraire, sont 90% et 10% de ’amplitude (V.E.I. 55-35-115).

3.9.5 Espacement entre impulsions

Intervalle de temps entre les instants ot deux impulsions consécutives se présentent de la méme maniére
(V.E.I. 55-35-130). ‘
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3.3 Coded signal
That signal or group of s1gnals that enables the performance of a unique calling function.

3.4 Coding system

A system that permits the transmission of unique information from one point to another. Present techniques
include phase coding, pulse coding, frequency coding and combinations of these. :

3.5 Selective-calling equipment

Apparatus coﬁsisting of at least an encoder, decoder and the power supplies for the operatioﬁ of the equipment.

Note. — If it is not possible to isolate the associated transmitter and receiver cucults from the encoder and decoder, they shall be
considered as part of the selective- callmg system. :

. 3.6 Encoder
The apparatus |n a selectiVe—calIing system that generates the coded signal for transrdiss

3.7 Decoder

The apparatus |n a selective-calling system which is intended to respond exc ific G signal.
3.8 Alarm

In a selective-cqlling system, an alarm is any indication that any(or 3 erS’ eir associated decoders

have received theif intended coded signals.

Note. — The alarm may be a lamp, a “bleep” generated withiz( the\decogér, 2 eopéning of a mute or squelch circuit.
The latter i usually indicated by an increase in the resi ¢l e i

Refer to Figurg

3.9 Pulse-coding

An arrangemen

3.9.1 Pulse

A signal which |i s duration, its decay time and its amplitude.

Note. — Pulses may . A pulse rhay be a burst of tone.

3.9.2  Pulse rise &

The interval be ants et which the instantaneous value of a pulse or of its envelope (if a|carrier
frequency pulse ivoncerne firsp reaches specified lower and upper limits — namely, 10% and 90% of the peak

value unless otherfvise stated (I.E.V. 55-35-110).

3.9.3 Pulse duration

The interval of time between the first and last instant at which the instantaneous value of a pulse or of its envelope
(if a carrier frequency pulse is concerned) reaches a specified fraction of the peak amplitude (I.E.V. 55-35-105).

3.9.4 Pulse decay time

The interval between the instants at which the instantaneous value of a pulse or of its envelope (if a carrier
frequency pulse is concerned) reaches specified upper and lower limits — namely, 90% and 10% of the peak value
unless otherwise stated (I.E.V. 55-35-115). '

3.9.5 Pulse spacing
The interval between the times of corresponding features of two consecutive pulses (I.E.V. 55-35-130).
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3.9.6 Taux de répétition des impulsions

Nombre moyen d’impulsions par unité de temps, au cours d’un laps de temps spécifié (V.E.I. 55—35-125)

3.9.7 Facteur de durée de Vimpulsion
Rapport de la durée 4 la base d’une impulsion faisant partie d’une suite d’impulsions identiques réguliérement
espacées a la période de répétition (V.E.I, 55-35-135).
3.9.8 Train d’impulsions
‘Partie définie d’uﬁe suite d’impulsions (V.E.I. 55-35-140).
Note. — Un signal codé peut aussi comprendre une série de trains d’impulsions dont Pespacement est généralement différent d’un cycle

d’impulsion.

' 3.10 Systéme de codage de fréquences

Disposition [qui utilise une oscillation & fréquence unique (tonalité) ou une combinais

‘oscillatigns'q fréquences
distinctes (tonfalités) afin d’obtenir un certain nombre de signaux codés distincts, o

3.10.1 Tonaljté

Signal composé d’une seule oscillation & fréquence acoustique.

3.10.2 Systéme a tonalité particuliére continue
Systéme dags lequel une tonalité est transmise pendant toutg
Noté. — Une application courante de ce systéme se trouve dans les «BSystomes de ilenci une tonalité
unique » (SESC). '

3.10.3 Systéme a tonalité particuliére

Systéme dars lequel une tonalité est transmise

3.10.4 Systéme a tonalités particyliere
Systéme darfs lequel deux tona

3.10.5 Syste:re a tonaliy
Systéme dars lequel 1§§é"e de tonalités){deux\ou plus) est transmise simultanément précédant le message.

3.10.6 Systél:[

Systéme da:
le message.

3.11 Systéme

un certain
naison du

Dispositif qpi
nombre de sig
nombre (deux
fréquences des tonahtés partlcuheres

3.11.1 Systéme a impulsions de tonalité particuliére

Systéme dans iequel la fréquence de la tonalité particuliére, le nombre d’espacements entre les impulsions de
tonalités et Ia durée des espacements entre les impulsion$ de tonalités constituent le signal codé qui précede le
message.

3.11.2  Systéme a impulsions séquentielles de tonalités particuliéres,

Systéme dans lequel le signal codé qui précéde le message est caractérisé par la fréquence des tonalités parti-
culiéres transmises sous la forme d’impulsions séquentielles, la durée des impulsions et le nombre de transitions
de fréquences.

Note. — Une application courante du systéme s’appelle le « systéme séquentiel & cinq tonalités ».
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"3.9.6 Pulse repetztzon rate

' The average number of pulses in unit time during a specified perlod (L.E.V. 55-35-125).

3.9.7  Pulse duty factor

The ratio of the average pulse duratlon to the average pulse spacing (I.E.V. 55-35-135).

3.9.8 Pulse train .
_ A discrete sequence of pulses (I.E.V. 55-35-140). " -

Note. — A coded signal m.ay also include a plurality of pulse trains which are usually spaced by intervals of time that are different

* from the pulse spacing.

- 3.10 Frequency-rnrling system

A system that Lses a tone or combinations of tones to prbvide a number of distinct ¢

3.10.1 Tone

A tone is a single audio-frequency signal.

3.10.2  Continuoys individual tone system _

A, system in wHich a tone is transmitted for the duration of the fiessage.

Note. — A common |application of this system is known as “Continuous

3.10.3 Individua| tone system

A system in whjch a tone is transmitted preceding the messags
3.10.4 Individual tone, sequential systém

3.10.5 Simultaneous tone s@
A sysf.exﬁ in whiich two or :

3.10.6 Simultand

3.11 Combinatio

A system that

centrolléd @elch mute) systems” (CTCSS).

essage.

codes.
ctween

pulses, frequency sies-

3.11.1 Pulsed individual tone system

A system in which the frequency of the individual tone, the number of intervals between tone pulses and the -

duration of the intervals between tone pulses is the coded signal that precedes the message.

_3.11.2  Pulsed individual tone, sequential system

A system in which the coded signal which precedes the message is characterized by the frequency of individual

tones transmitted as sequential pulses, the pulse duration and the number of frequency transitions.

Note. — A common application of the system is known as the “five-tone sequential system”.
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3.12  Systéme de codage’de phase
(A I’étude.)

3.13  Capacité de codage

3.13.1 Capacité de codage d’un systéme (nombre d'adresses possibles)

- Nombre maximal d’adresses (signaux codés) différentes que peut fournir un systéme d’appel sélectif donné.

3.13.2 Capacité de codage d’un matériel

Nombre maximal d’adresses que peut choisir I'utilisateur du matériel.

3.14 Probabilité d’appel (voir 'annexe A) }
La probabmte a appel (p) est Ia proportlon d'appels selectifs atiendus et réussis elatl\‘\n‘)‘mbrc total
edgpe

d’épreuves.
représentée
procédé

Il sera nécegsaire d’estimer la valeur de p d’aprés les données expérimentales. La
par p. Dans ges cas, il sera souhaitable de fixer un intervalle de confiance 3 la
d’estimation de p est:
n—f _ nombre de succe
n nombre d’éprenves

=

ol:

P = valeur egtimée de p
n = nombre [’épreuves
f = nombre d’échecs

Dans le caq général, lorsque le nombre d’épreu
de p peut étre utilisée:

ol
Ze = valeur]i

2

delad

§ =1-p
o = valeur
Exemple:

= 10000
f =15
Done: Tp == 0,085
et: §=1-—p =0,0015

A 95% de confiance, a = 0,05 et Zx = 1,96
2

P [0,9985 —~ 1,96 \/ 0.9985 X 0,0013 0,99850,0015

<p <0,9985 4+ 1,96 \/ o ] = 0,95

10%
P (0,9978 < p < 0,9982)

De méme, par exemple, & 97,5% de confiance, p > 0,9978.

Dans le cadre de cette recommandation, des expériences pour lesquelles p doit étre estimé seront effectuées afin
de déterminer les valeurs paramétriques du systéme pour lesquelles la probabilité d’appel déclarée par le cons-
tructeur se détériore rapidement. Par exemple, le concepteur du systéme radioélectrique devra connaitre les valeurs
de Iaffaiblissement radioélectrique qui entraine une détérioration rapide de la probabilité d’appel.
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3.12 Phase-coding system

" (Under consideration.)

3.13 Coding capacity .

3.13.1 System-coding capacity
The maximum number of usable discrete coded signals that can be provided by a given sélective-calling system.

- 3.13.2  Equipment-coding capacity
The maximum number of usable discrete coded signals that can be selected by the operator of the equipment.

3.14 Calling probability (see Appendix A) _ )
" Calling probability (p) is the ratio of expected successful selective calls relative to the total number of trials.

It will be necespary to estimate the value of p based upon experimental data. The esti
these cases, it will [be desirable to attach confidence statements to the estimate of p. The(p

__n~—f number of successes

n  number of trials -
where:
P = estimate of the value of p
n = number of trials
f = number of fhilures

In the general chse, when the number of trials is large, the'notmal 3 ma be used .

where
~ Zx« = value of the standar@ma randop andard
? normal disfribution -
g =1-p
o« = value of th
Example:
n = 10000
f =15
Then: i — 0.9985
and: : §g=1—p=0.0015
o = 0.05 and Zng = 1.96

At 95% confidence,

P [0.9985 —1.96 \/9—'&;;?—'00—1—.§ < p < 0.9985 + 1.96 \/Q%Sli;ﬂ} —0.95

. P (0.9978 < p < 0.9982)
Also, for example, at 97.5% confidence, p > 0.9978.

For the purpose of this recommendation, experiments for which p must be estimated will be conducted in order
to determine the values of system parameters that cause rapid deterioration of the manufacturer’s declaration of .
the calling probability. For example, it will be necessary for the radio-system designer to know the values of radio-
frequency attenuation that cause rapid deterioration of the calling probability.
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Comme le nombre d’épreuves indiquant des variations rapides de p n’a pas besoin d’étre extrémement grand,
on peut utiliser la figure 2, page 24, pour estimer avec un degré de confiance de 95% que la valeur vraie de p dans
le temps restera dans certaines limites.

‘Exemple:
= 200
J =40
o m—f 200—40
P=—F =250 =08

d’aprés la figure 2, & 95% de confiance: p (0,74 < p < 0,84) = 0,95.

4. Conditions normale_s de mesure

En ce qu1 concerne les conditions touchant la source d’énergie, la température, la pression atmosphérique, le
taux d’humidifé et la charge d’essai, celles-ci, sauf spécifications contraires, doivent étre onfor S auj conditions

correspondantes données dans la premiére partie, section un (3 I’étude). Suivant qu’il * tfansmission
utilisant la mofulation de phase, la modulation d’amplitude ou la modulation d’igtpulsi 1 'ins norma-
lisées de modylation doivent &tre conformes & celles données dans la troisiépe pa rés que le

ign de celles

matériel d’appgl sélectif a été. placé dans les conditions ci-dessus pour les eg
qui doivent étfe modifiées avant ou aprés une durée spécifiée de mesure

4.1 Conditions complémentaires concernant la source d’énergie
a premicre

Sauf spécific
ériel de la

partie, section
station mobile

Dans les cas réception,
sa tension, sa [ impé i ; e gpéciti¢es par le constructeur du codeur ou du

décodeur.

, la source
variable.
¢s ’hypo-
¢ bruits et de transitoires peuvent se présenter} mais que
bienir des résultats d’essais qui ne soient pas gffectés par

feur du type auquel le décodeur est associé. Dans tous les ppramétres,
¢ 131n suffisante pour pouvon‘ assurer que les resultats ne sont pas affectés pyr le signal

‘ it¢ particuliére continue, le signal codé d’essai normalisé sera composé dPun signal
sinusoidal contjnu dont la fréquence se situera & 10% prés des limites inférieures et supérieures de bande) les résul-
tats d’essai étant enregistrés aux fréquences d’essai.

Note. — Dans le cas des systémes d’écoute avec silencieux commandé par une tonalité unique (SESC), les fréquences préférentielles
sont 67 Hz et 203,5 Hz. )

\

5. Evaluation des caractéristiques fechniqﬁes de ’équipement dans des conditions extrémes

La section un de la premi¢re partie (& ’étude) indique les caractéristiques & mesurer pour les diverses valeurs
extrémes de température qui sont choisies. Dans le cadre de cette sixiéme partie il y a lieu d’effectuer des mesures
dans des conditions différentes des conditions normalisées d’essai, conformément 3 la section un de la premicre
partie.

Note. — Les matériels d’appel sélectif comportant des lames vibrantes électromécaniques doivent fonctionner correctement dans des
conditions de vibration « normales ». Des défauts éventuels peuvent se produire & la résonance des lames sous Ieffet de chocs.
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Because the number of trials to show rapid changes in p need not be extremely large, Figure 2, page 24 may
be used to attach a confidence of 95% that the true value of p lies between certain bounds.
Example: -

n = 200

f =40 . : |
s _n—f 200—40 .

= N = 200_—0.80

from Figure 2, at 95% confidence: 2 (0.74 <p < 0.84) = 0.95.

4. Standard conditions of measurement

Unless otherwise—sp od—the—measuremen hall be-earried—out—under—th andard—cofidit necified in
Part 1, Section One (under consideration), with respect to power supply, temperature, aippj essure, I dity and
terminal loads. The¢ standard conditions for modulation shall be as listed in Part 3 (unde qusideration)) de endmg
upon whether the tfansmission medium incorporates angle modulation, amplitude modalationnor phlse’s od ation.

After the selective-calling equipment has been set up for test under these conditios inge in
conditions except flor those that must be varied before or during a specified peri
4.1 Supplementary conditions for the power supply

Unless otherwise specified, the encoder and decoder shall be conndcted 2 ‘c. .C. pes for

When the encodefr or decoder power source is provide & he Tadio trapsmitting or receiving apparatus
the voltage, wavefqrm and source impedance shall be spe :

In the real envirgnment for the mobile 8-tk ten has superimposed noise and trapsients
and may be of an injternal impedance thakyaries(wi Vi it/ Therefore, a standard condition of mdasure-
ment for encoders gnd decoders is that measureme Smade/under the assumption that the worst cdmbin-
ations of source imjpedance, ngise and tfansw {{[_bg envquntered but that the encoders and decoders Wwill be
designed in such a [way that o.affecte

4.2 Standard codedl test signa

For the purpose ¢f these meask cstandard coded test signal shall be that coded signal specified py the
decoder manufactuner and\will usu enerated by an encoder of the type with which the decoder is assodiated.
It shall have an acdy i parameters sufficient to ensure that the results are not influenced significanfly by
the encoded signal.| A train jof codedsighals shall consist of the standard test s1gnal repeated for the number of
times and at an in fied by the manufacturer.

having a frequency
frequencies.
Note. — For continuous Tone-Coded Squelch Systems (CTCSS), the frequencies of 67 Hz and 203.5 Hz are preferred.

- 5. Evaluation of performance of the equipment under extreme conditions

Part 1, Section One (under consideration) provides for various temperature extremes with performance to be
stated for the extremes that are chosen. For the purpose of this Part 6, measurements deviating from standard
test conditions should be made in accordance with Part 1, Section One.

Note, — Selective calling equipment using electromechanical reeds should function properly under “‘standard” vibration conditions.
Occasional falsing may occur when reed resonance is produced under shock.
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SECTION DEUX — MESURES DANS LA BANDE DES FREQUENCES ACOUSTIQUES

SECTION TROIS — MESURES A FREQUENCES RADIOELECTRIQUES

SECTION QUATRE — SIMULATION GLOBALE DES SYSTEMES

A létude

A Détude

" A létude

CHAPITRE II: METHODES DE MESURE POUR AUTRES MATERIELS DE SIGNALISATION

A Détude

SEC]

[ION UN — DEFINITIONS SUPPLEMENTAIRES ET CONDITIONS D MESU

24

A étude

3

RE
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SECTION TWO — AUDIO-FREQUENCY BAND MEASUREMENTS -

Under consideration

SECTION THREE — R.F. MEASUREMENTS

Under consideration

| SECTION FOUR — OVERALL SIMULATED SYSTEMS

Under consideration

CHAPTER II: METHODS OF MEASUREMENT FOR OTHER SIGNALLING EQUIPMENT

Under consideration
SWT

SECTION ONE — SUPPLEMENTARY DEFINITIONS AND CONDITIONS OF MEA

Under consideration

S



https://iecnorm.com/api/?name=eb1d81c4f5e58b1634711b037f4c285f

— 18 —

ANNEXE A

-Pour une certaine mesure de probabilité d’appel, I’hypothése fondamentale est que Pessai est similaire & une
épreuve bindme (Bernoulli). La caractéristique essentielle des épreuves bindmes est que:

a) Chaque appel donne lieu & 1'un des deux résultats possibles (succés ou défaut).
b) La probabilité (p) de succés (appelée ici probabilité d’appel) est une constante pour 'ensemble des n appels.
¢) Les résultats des.n épreuves sont indépendants. :

Lorsque le nombre d’épreuves (n) est grand et que la probabilité de défaut dans un intervalle de temps est falble
- la répartition de Poisson est une approximation utile de la répartition bindme. En particulier: ‘

& = 00 -8
P(x>f) = € @ )
z=f+1
- ou:
Px>f) = degré de probabilité pour que le nombre (x) d’erreurs.sort supén N
P(s <n—f]) = degré de probabilité pour que le nombre (s) d’appel :
e | = base des logarithmes naturels
n = nombre d’épreuves
f = nombre effectif d’erreurs
a = n(1 — p) = nombre attend
)4 = probabilité d’appel (c’est-a-di éponsE correcte dans un seulfappel), soit:
x
p=1— n
Inversement:
@

de fagon que

Les procédg

a) Substitytion

b) Utilisat

Les tables

1) Table in Nostrand
Compan

2) Summed-Poisson Distribution Function, in « Handbook of Probability and Statistics w:th Tables» | Burrington
and Mays, McGraw-Hill.

' ¢) Déterminer P (x =f), tel que: P(s <n—f) =1— P(x =f).

Les procédés pour obtenir P (x = f) sont les suivants:

a) Substitution directe dans I’expression (2).
b) Utilisation de la figure 3, page 25, pour tirer P.(x =<f)dea = n(l — p).

Les moyens ne manquent donc pas pour répondre & la question suivante:

.a) Sin appels sont émis, quelle est la probabilité de f défauts ou moins ?

Exemple:
n = 10000
p = 0,999

f =5
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APPENDIX A

For a given measurement of calling p_'robabi]ity, the number of successful calls in a total of # calls follows a
binomial distribution. This statement implies that:

a) Each call results in one of two possible outcomes (success or failure). 4

b) The probability of success (p) (referred to herein as the calling probability) is a constant for-all # calls.
- ¢) The outcome of the » trials are independent of each other.

When the number of trials (n) is Iarge and the probability of failure is small, the Poisson distribution prov1des
a useful approx1mat1on of the binomial distribution. In particular: '

TS et.gx _
Px>f)= ) Z-=P6<n—f)
z=f+1 :
_ where:
Px>f) = probability that the number of failures (x) will be greater tha
" P(s <n—f) = |probability that the number of successful calls (s) will bele
e ' = |base of natural logarithms
n = [number of trials
f = [number of failures
a = |n (1 — p) = the expected number o
r = |calling probability (i.e. the probabili
x
. S
conversely:
so that:

Company, Inc
2) Summed Pdissor Distribution Function in “Handbook of Probability and Statistics with Tables”, Bufring-
ton and Mays, McGraw-Hill.

c) Determine P (x =f) from which P(s <n—f) =1 — P(x =f).

The procedures for obtaining P (x < f) are:

a) Direct substitution in expression (2).
b) Use of Figure 3, page 25, to find P (x =< f) from a = n (1 — p).

Therefore, the means are at hand to answer the question:

a) If n calls are made, what is the probability of having f or fewer failures ?

Example:
n = 10000
p = 0.999

f=5:
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b) -Quelle est la probabilité de cing défauts ou moins ? '

' ‘ a=n(l—p)=10"x10"% =10
Par la figure 3 ou par une table des termes cumulés de la loi de Poisson pour P (x = 5) (expression (2) ):
_ P (x £5) = 0,067 '
- et, par I'expression (1), |
_ P(x>5) =Px=6)=0933 = P(s <9995
de fagon que: P(x>35+P(x=5 =0,933 4 0,067 = 1.

‘&@
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b )' ‘What is the probability of having five or fewer failures ?
v a=n(l—p)=10x103 =10 _
From Figure 3 or from a table of the cumulative terms of the Poisson distribution for P (x = 5) (expression (2) ):
P(x =5) =0.067
and, from expression (1), )
_ P(x>5) =P(x>6)=0.933 = P(s <9 995)
50 that: P (x> 5) + P (x = 5) = 0.933 4 0.067 = 1.

@%
8
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Systéme de codage d'impulsions (paragraphe 3.9)

1000 [10r

>-——{<| Durée de I'imlpulsion

e

Amplitud

| Temps

|
|-=- Cycle d'im'pulsion’

->l<—Train—->J

d'impulsions

| |
|ett——— Train ——ww| -t

d'impulsions

Amplitude

®
Trois exemples d'impulsions (paragraphe 3.9.1)

Systéme de codaige de fréqbences (paragraphe 3.10)
Systéme 3 tona]ité particuliére continue (paragraphe 3.10.2)

AAAAAA A~

2

Amplitude

Systéme & tonafités particulieres séquentielies (paragraphe 3.10.4)

i/ \J U b l; “ {‘ Temps

n® tonalité

Amplitude

1r tonalifé 2° tonalité

 Systéme & tonalités simultanées (

yraphe 3.10.3)

&Yonalités simultanées et séquentielles (paragraphe 3.10.6)

ragr D
AN - AAN___OnANA -
o V'V e tonalits Y LALL v
3 , 1 tonalité 3¢ tonalité
2 AAAR = 3|
= - 3 ,
g p: tonalité Z|AANN__ apanan -
< AAAANA ) EARAAY AALLBE -
R'A'L E 2° tonalité 4 tonalité
) .
ne tonalité n° tonalité - Te"?"s
Systéme de COdj réquences (paragraphe 3.11)
. Systéme a impylsions-de tonalité particuliére (paragraphe 3.11.1)
()]
gInpna AN AN
= [ ] ¥ i [ L1 i & 1 1§ i L J ! } B ) -
o
E‘ U v | l | U / j Temps
< f to tn
1 tonalité 1 tonalité 1 tonalité 1r tonalité
Systéme & impulsions séquentielles de tonalités particulidres (parggraphe 3.11.2)
4]
-]
2
=3
E | | | |
< 2 tonalité 2° tonalité
[}
1t tonalité 1 tonalité 576174

'FIG. 1. — Systémes de codage.
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Pulse-ching system (Sub-élause 3.9)

[}
-]
.
- (]
[~} . -
e L] [T ;
] ime
>—|<| Pulse duration ; | <
!
I _ Pulse spati:mg o Three examples of “pulses’ (Sub-clause 3.9.1)
lt— Pulse —>]<-t1->|<- Pulse ->—| ) ‘
train train
Frequency-coding systfm (Sub-clause 3.70)
Continuous individualltone system (Sub-clause 3.10.2) Individual tone syste ub-clause,3.10.8)

Amplitude

Individual tone, sequgntial system (Sub-clause 3.10.4)

h n l; h “ d Time

Tone 1 Tone 2 Tonen

Amplitude

eous tone,sequéntial system (Sub-clause|3.10.6)

: Simultaneoﬁs tone sysgtem (Sub_-clauée 3.10.5 N
AAA— AAL—BAAAP
Tone 1 . )
. vnvnvn. 1 Q Tone 1 Tone 3 '
_ Tone 2 ; QAAP qAHMP = |
AR i : Tone2  Tone 4 :
» ) Tone K l ' .

)

Amplitude

Amplitude

Tone n . Tonen - Tithe

. Combination pulse and|
Pulsed individual tone

ganan LAAAL AnAN AAAR
gl UUU‘: |UUUlt !UUU t VUV Time

Pulsed individual tone, sequential system'(Sub-cIause 3.11.2)

‘Amplitude

576174

F1G. 1. — Coding systems.
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