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Révision de la présente publication

Le contenu technique des publications de la CEI est cons-
tamment revu par la Commission afin d’assurer qu’il reficte
bien I’état actuel de la technique. '

Les renseignements relatifs & ce travail de révision, a I’éta-
blissement des éditions révisées et aux mises & jour peuvent
étre obtenus auprés des Comités nationaux de la CEI et en
consultant Jes documents ci-dessous:

@  Bulletin de la CE1

Publié trimestriellement

Revision of this publication

The technical content of IEC publications is kept under
constant review by the IEC, thus ensuring that the content
reflects current technology. !

Information on the work of revision, the issue of revised
editions and amendment sheets may be obtained from IEC
National Committees and from the following IEC sources:

® 1EC Bulletin
Published quarterly

@  Rapport d’activité de la CEIL
Publié fnnuellement

@® Catalogue des publications de la CEIX

Publi¢ innuellement

Terminologie utilisée dans la présente publication,

Seuls son{ définis ici les termes spéciaux se rapportant a la
présente publication.

En ce quf concerne la terminologie générale,
reportera & Ja Publication 50 de la CEI: Vocabulaire
technique Irfternational (V.E.1.), qui est établie sou
chapitres séj
ral étant pu
peuvent étre|obtenus sur demande

Symboles graphique;
Seuls les | symboles
inclus dans la présente p

Le recueil
la CEI fait

Les symb

Autres puIlications CEI établies par le méme
Comnité d’

erred to IEC Publi-
ocabulary (I.LE.V.),
hapters each dealing
eing published as a
V. will be supplied
oy request.

Graphical and letter symbols
Only special graphical and letter symyols are included in
this publication.

The complete series of graphical symbgls approved by the
IEC is given in IEC Publication 117.

Letter symbols and other signs approyed by the IEC are
contained in IEC Publication 27.

Other 1E C publications prepared by the same
Technical C .

L’attention du lecteur est attirée sur la page 3 de la couverture,
qui énumere les autres publications de la CEI préparées par le
Comité d’Etudes qui a établi la présente publication.

The attention of readers is drawn to the inside of the back
cover, which lists other I EC publications issued by the Technical
Committee which has prepared the present publication.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

NORMALISATION DU SENS DE MOUVEMENT DES ORGANES
DE MANEUVRE DES APPAREILS ELECTRIQUES

PREAMBULE TN

1) Les dgécisions ou accords officiels de la CEI en ce qui concerne les questions techniques,

ol sont représentés tous les Comités nationaux s’intéressant & ces questions, exprimens/dans la plys giande tesure possible

un adcord international sur les sujets examinés.

2) Ces décisions constituent des recommandations internationales et sont agréées comme ; és nationaux.

3) Dans|le but d’encourager P'unification internationale, la CEI exprimede vee raux adoptent
dans |leurs régles nationales le texte de la recommandation de la C a DINESL \ nationales le
permgttent. Toute divergence entre la recommandation de la €'EI et Ia régle doit, dans la

mesufe du possible, étre indiquée en termes clairs dans cette dernidre

La pr¢sente publicat

normaligation du sens de mouvement des organg

par le C

Le Cd
lors de 1
" partie, b
lors de 1
Comités
Confornj
certain 1

Les p

ion remplace la premiére partie de Ya i concernant la
R i fut préparée

He la premiére
66, fut discuté
n projet révisé, document 16(Bureau Central)29, a ¢té soumis aux
1970 et discuté lors de la réunion tenue & Zagreb en 1971.

W projet définitif, document 16(Bureau Central)35, c¢mportant un
ation suivant la Procédure des Deux Mois en mars 1972.

Isragl

Japon
Norvége
Pays-Bas
Pologne
Portugal
Danemark Royaume-Uni
Etats-Unis d’Amérique Suede

Une révision de la d
séparément.

Finlande ) Suisse

France Tchécoslovaquie
" Hongrie ' : Turquie

Iran Venezuela

euxiéme partie de la Publication 54 est a I’étude au sein du Comité d’Etudes N© 16 et sera publiée

Quant & la normalisation du sens de mouvement dans le domaine de la mécanique, celle-ci est & ’étude par I'Organisation

Internationale de Normalisation (ISO).

o
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

STANDARD DIRECTIONS OF MOVEMENT FOR ACTUATORS
WHICH CONTROL THE OPERATION OF ELECTRICAL APPARATUS

FOREWORD

1) The formall decisions or agreements of the IEC on technical matters, prépared by Technical i i¢h all the
National Committees having a special interest therein are represented, express, as nearlf g i i ational
consensus [of opinion on the subjects dealt with.

2) They have|the form of recommendations for international use and they are accepted ittegs in that
sense.

3) In order tp promote international unification, the IEC expresses the wisht ationa ittees shoulld adopt
the text of{the IE C recommendation for their national rules in so far a i ? permit. Any divergence
between the IEC recommendations and the corresponding natio S b clearly -

indicated in the latter.

This publid otion of
Operating Deyi . 17 and
issued in 1934.

Technical (ommittee No. 16, Té 2 ioh at the
meeting held in Venice in May 1963. At theSame meetin hich was
based on a Swedish standard SE Ql 330 A meeting
held in Londdn in Septe A i decumeng 16(Central Ofﬁce)29 was submltted to the Natioral Com-
mittees under the Six M with the

report on the| voting, a X &(Central Office)3s, containing a number of amendments was cjrculated
under the Tw¢ Months® Proce 9

The followifig countrie;

Netherlands

Norway

Poland

Portugal

South Africa
(Republic of)

Sweden

Switzerland

Hungary Turkey

Iran United Kingdom

Israel United States of America

Japan Venezuela

A revision of Part 2 of Publication 54 is also under preparation by Technical Committee No. 16 and will be issued
separately.

As regards the standard directions of movement in the mechanical field, this is under consideration by the International
Organization for Standardization (ISO).
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4.1

NORMALISATION DU SENS DE MOUVEMENT DES ORGANES
DE MANGEUVRE DES APPAREILS ELECTRIQUES

Introduction

La présente recommandation tend & normaliser la corrélation entre le sens de P'action manuelle
Sur un organe de maneuvre et le sens de effet ﬁnal obtenu par cette action. Une telle normahsatlon

ple pour les:

tr ble pour tout
d sposmf communément utilisé par le grand public

strictement
appliquées partout. Il est donc évident que des exceptiong 3 , 01 Ve ¢ permises 1a ol

elles sont nécessaires.

]

omaine d’application

5, manettes,
, tirette§, cordons, etc.) pour I4 commande
S, interrupteurs De tels appar*ils peuvent
jues ou non

appareils électriques tels que rh¢
bnstituer une entité fonctionnelle

Q arg

]

O

e, actionnés

mandation est de permettre & Popérateur de prévoir le s¢gns de Peffet
dans un sens donné sur I'organe de manceuvre.

Lés”actions ‘sur I'appareil de commande et les effets finalement obtenus correspopdants sont
classés en deux groupes, Groupe 1 et Groupe 2.

La répartition dans les deux groupes et leur corrélation sont telles que, lorsque I'effet attendu est
un déplacement, le mouvement de la main ait lieu autant que possible dans le méme sens que le
déplacement désiré. -

Actions

Deux actions en sens opposés peuvent étre obtenues:
— soit par un organe de manceuvre présentant deux sens de manceuvre (par exemple un volant);
— soit par un jeu d’organes n’ayant chacun qu’un seul sens de manceuvre (par exemple des boutons
poussoirs).
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1.

4.1

STANDARD DIRECTIONS OF MOVEMENT FOR ACTUATORS

WHICH CONTROL THE OPERATION OF ELECTRICAL APPARATUS

Introduction

This recommendation aims at standardizing the correlation between the direction of the manual
action applied to the actuator of a control device and the final effect caused by this action. Such
standardization is especia important where safe oncerned .---..-:‘m.m.n
ment may cause damage or where frequent or rapid operator actions are pedessary (Such|as e.g.
cranes| trucks and other transport vehicles) and is particularly desirablp devicesJikely to be
operatgd by the general public.

It is|recognized that standard rules for direction of motion canno » tly pp cab utder all
circumstances. Therefore, where exceptions to the standard rw all be
permitted.

Scope

This| recommendation applies to hand-operated actuator
levers,|push-buttons, rods, cords, etc.) controlling blectrical appara
controllers and switches. An electrical a ;
unit of
e.g. mptors, electro-valvg

jheels, handles, knobs,| grips,
s, such as regulating registors,
i ctional
ipment,

Addjtional rules may er than

the hand, e.g. for ped

Object

The nmendation is to enable the operator to foresee the direction of
the effg applied in a given direction to the actuator.
4
Principles

The |actions on control devices and the correlated final effects are classified into two groups,
Group 1 and Group 2.

The division into two groups and their correlation are such that, when the final effect isa motion,
the movement of the hand is, as far as possible, in the same direction as the intended motion.

Actions
Two opposite actions can be performed:
— either by using one actuator with two operating directions (e.g. a handwheel);
— or by using a set of actuators, each with only one operating direction (e.g. plish-buttons).
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Dans le premier cas la classification est basée sur le sens de manceuvre (voir la partie supérieure
du tableau Ia)), dans le second cas elle est basée sur les positions relatives des éléments (voir la

4.2

4.3

4.4

partie inférieure du tableau la)).

Effets

Les effets finalement attendus (effets mécaniques dans de nombreux cas) résultant d’actions
sur les appareils de commande sont classés en deux groupes d’effets opposés (voir tableau 15)).

Corrélation entre action et effet

Une action du Groupe 1 doit entrainer un des effets du Groupe 1.

I s k| Paul o Y DRSPY PR} <. affotedl Fanl s
UTICaUIUINM U OT U P2 UUnit IR L a TR I ST Ua ol ou peT=-

Position ARRET

ARRET.

oA o o
&
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Q.
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Q
=
o
=
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@
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o
=
-
o
—+
o
=1
=
@]
o
g
o
j=1
o,
o
ae]
o
(o1
o
-
=
[¢]
g
o]
Q

Dans de nombreux cas, une position définie d’un organe dé manmuvrg a pour effet attendu un

e_déplacement] de Iorgane
e manceuvre ot celui-ci provoque un effet du GpSupe I\ pactir’ de\a position ARRET et un

¢ la plage de |[déplacement

est actionné

Pour un jeu d’organes tels que des™b i béuton ARRET peut étre| placé soit a

FIGURE 2 '

Bouton o
(O} grande vitesse
(O petite vitesse
4 A grande vitesse : O—-— arrét
’ at petite vitesse :
03974
Froure—
Bouton poussoir ARRET au milieu :
O+ montée
p p p O+ arrét
Z / droite (O descente
arrét
gauche
040/74
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In the first case, the classification is based on the operating direction (see Table Ia), upper part),
in the second case, the classification is based on the relative positions (see Table Ia), lower part).

4.2 Effects

The final effects (in many cases mechanical effects) resulting from actions on control devices are
classified into two groups of opposite effects (see Table 15)).

4.3 Correlation between action and effect

A Group 1 action shall result in a Group 1 effect.
A f-‘:rnnF 2 action-shall resultin a CrnuP 2 offect /\

= CrrOoTT

4.4 STOR position

In many cases, a certain position of an actuator may corresp

Sugh a STOP position may be at that end of the moving rangd(© e ) ere this

latter [causes .a Group 1 effect when moving from the 8 ct when
returgling to it; it may also be in the middle of the se cases
wherd the actuator causes opposite effects wherny hov s STOP

at one

positipn
Fot a set of actuators, e.g. a set of pu {0 >
end of the set or in the middle.
Exaniples for three byttonss '
STOP button af oneg -
— high speed

a\

A \g)\ (O low speed
i
4 N / high speed O stop
i d i
P\ ow spee
039/74
TIGURET

STOP button in the middle raise (up)

stop

PP P

Z L right
stop
left

€

lower (down)

000

040[74

FIGURE 2
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4.5

5.1

5.2

6.1

— 10 —

Indications complémentaires

En cas d’incertitude sur le ou les effets & attendre d’un organe de manceuvre (par exemple si le
méme organe de manceuvre est prévu pour plus d’un effet ou si plusieurs organes de manceuvre
semblables équipent un méme poste de conduite), la nature de chacun de ces effets doit étre clairement
précisée sur 'organe de manceuvre concerné ou aupres de lui.

Types d’organes de maneuvre

Le tableau II présente différents types d’organes de manceuvre; sur chaque figure, une fléche
indique le sens d’action classé dans le Groupe 1 duquel doit résulter un effet du Groupe 1 (suivant le

tableau 15)).

Pq

Rotation

page 16).

infliquée, pour chaque figure, par le numéro de celle-ci.

Ttanslation ou mouvement rectilig

Un mouvement sensiblement para
réparti de part et d’autre d’un axe prinet

vqlant placg pa
échancrur

cqnsidéré comme une rotation (voir figure 15, page 16).

aytre, comme par exemple sur la ﬁgure 13, page 16

cente » par levier

montée et descente » au moyen d’un levier pour lequel le mo

¢ tenant au
pérateur est

est toujours

fipaux a4 un
ition.

e beaucoup
P, 43 et 44,

le cas d’un
[ dans une
un mouve-

1vement de

t'pratiquement horizontal en tirant ou en poussant, une pratique contraire aux indications

Montée

Descente

04174

FIGURE 3
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4.5

5.1

5.2

6.1

— 11 —

Other information

In case of doubt of the final effect(s) of an actuator (e.g. where a single actuator controls more
than one effect or where there are several similar actuators at one operating pomt) the nature of
this (these) effect(s) shall be clearly indicated on or near each actuator.

Types of actuators

In Table II typical examples of actuators are shown, an arrow in each figure shows the action
which is classified in Group 1 and which shall result in an effect of Group 1 (according to Table 15)).

The_operati irection i ; fo be determine : idg anhthe operating -
place and lookmg towards the actuator. The operating place in each of th g table is
ed by the position of the figure number.

Rotatipn
If a|rotating handle is combined with an angular indicator, sidered
as a r¢tation (see Figure 15, page 16).
A mlovement from one of the three principal axes to ano igure 13,

page 16, shall be considered as a rotation.

Linear| motion

5 of an
idered a

A movement practically parallel to a’g
axis where the total permissible angular n
linear

Whg 1, 41 and 51, page 16) or where only part
of the visible, such as a handwheel situated partly
in an £ YT be ot (Figures 25 and 35, page 16), the actuatorlis con-
sidered «

Specia

““Raise

To< i .’ anpobject by means of an actuator (lever) for which the motion of the hand
is practi Table I
is usudg

Raise Lower
- —>

041{74

FiGuUrE 3
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6.2

6.3
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Boutons ou tirettes « Pousser-tirer »

Le sens de P'action sur un organe de manceuvre « Pousser-tirer » doit se comprendre par rapport
au plan de la paroi sur laquelle il est monté: ~

— le mouvement tirer, ’éloignant de la paroi, est une action du Groupe 1,
— le mouvement pousser, le rapprochant de la paroi, est une action du Groupe 2,

comme représenté sur la figure 4.

correspohdent & \deftions

Les fleches dags la figure
N\
0
< -

FIGURE 4

parfois incorporéq a des organes

Pour des cas non couverts par le(table g s de I’article 4 devront également étre suivis
dans toute la mesure possible.

et

xceptions

Lorsque
Ecurité, ces

ive, telle qu'une pratique trés répandue ou une ¢ondition de
Sgre appliquées, le sens de I’effet attendu pour une agtion donnée
Organe de manceuvre ou tout aupres.

[

[oN
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Push-pull buttons

The directions of actuating push-pull buttons shall be regarded in relation to the surfaces in
which they are mounted:

— movement away from the surface, or pull, is a Group 1 action,
— movement towards the surface, or push, is a Group 2 action,

as is shown in Figure 4.

o I The arrows ipr thexfigure
o ) are related, [to Group {
O actions

042]74

FIGURE 4

Note. — A similar rule may be applied to mechanical locking-de

vicesysg
or handwheels) to prevent inconsideratg or thoug <

mefimes incorporated in actuators (handles

Other fases

For [cases not covered by Table I, the principles 0 4 should be followed as far as pgssible.

Exceptions
Where for s@ orative Xeason h a$ an existing and widespread practice or becquse of
safety,|these rules o4nnot be applit e direction of the effect corresponding to the action shall be

clearly|indicated’om\the
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TABLEAU 1

Répartition des actions de maneuvre, des effets attendus et corrélation entre eux

Ia) Répartition des actions

Nature de ’organe

Nature de I’action

Sens de Paction

de manceuvre ‘Groupe 1 Groupe 2
Volant, manette, Rotation (voir . . .
bouton, etc. paragraphe 5.1) Horaire 8 Antihoraire I 2
Déplacement vertical Vers le haut ? Vers le bas ‘
Poignée, levier, etc.,
a mo t Protte . /\ -——e
conve tionne}lement gauche Vers la droite —> /\&Vers la @Kche
rectilipne (voir IIl)él?lacemlent : \ e
paragfaphe 5.2) 2 orizonta i S’éloignant S’approchant
Avarriitér i de Popérateur : ¢ 1’Opérateur @
- arriere (pousser) (dizer)

Dy >

Nature du jeu

ANNET

ioNe I’Mion

. ’ M
dorganes Nat.ure de I'action \/ Groupe 2

Jeu db Pun au Action sur

oo dessus . prgane

poignes, | 4o autre nférieur

boutdns,

tiges, Pression, tractiony etc.
- tirettds, Action

etc., Tun a /  Action / sur

3 effefs coté ( Q sur organe d O organe de

antagpnistes| de l'autre de droite gauche

AN
1 Pous commande « Mo w_ir))aragraphe 6.1.
2 Pouy éléments « Pousser-ti 2.
:: <\ Répartition des effets
A\
\/ Effet résultant
atoge de e
(\ Groupe 1 Groupg 2
Modification\d’u physique (tension,
équence, intensité Augmentation Diminution

cour: puil e Vi
lumineuseytempératire,

Modification d’un état

Mise en service

Mise hors servicg

Marche Arrét
Accélération Freinage
Fermeture Ouverture

d’un circuit électrique
Allumage

d’un circuit électrique
Extinction

Déplacement de I"objet ou du véhicule gouverné par
rapport 4 son axe principal

ou
Déplacement par rapport a I’opérateur

Vers le haut ¥
A droite

En avant
(éloignement de 'opérateur)

Vers le bas 1)
A gauche

En arriére
(approche de I'opérateur)

1 Pour commande « Montée et descente » par un levier, voir paragraphe 6.1.
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