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SAFETY -

Part 2-103: Particular requirements for drives for gates, doors and
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FOREWORD

b International Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization for standardizatioh com
national electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of IEC is to promate intern
operation on all questions concerning standardization in the electrical and electronic fields. To this e
ddition to other activities, IEC publishes International Standards, Technical Specifications, Technical R
blicly Available Specifications (PAS) and Guides (hereafter referred to as “lEC 'Publication(s)”).
paration is entrusted to technical committees; any IEC National Committee interested in the subject dea
y participate in this preparatory work. International, governmental and non-goverhmental organizations |
h the IEC also participate in this preparation. IEC collaborates closely with-the)International Organizat
ndardization (ISO) in accordance with conditions determined by agreement‘between the two organizat

e formal decisions or agreements of IEC on technical matters express/ as-nearly as possible, an intern
sensus of opinion on the relevant subjects since each technical“committee has representation fr
brested IEC National Committees.

L Publications have the form of recommendations for international use and are accepted by IEC N
Immittees in that sense. While all reasonable efforts are made to ensure that the technical content
blications is accurate, IEC cannot be held responsiblenfor the way in which they are used or fi
interpretation by any end user.

order to promote international uniformity, IEC National Committees undertake to apply IEC Publig
hsparently to the maximum extent possible in their, Rational and regional publications. Any divergence bg
IEC Publication and the corresponding national er regional publication shall be clearly indicated in the|

S

itself does not provide any attestation ofrconformity. Independent certification bodies provide con
essment services and, in some areas, aceess to IEC marks of conformity. IEC is not responsible f
vices carried out by independent certification bodies.

users should ensure that they have the latest edition of this publication.

mbers of its technical committees and IEC National Committees for any personal injury, property dam|
er damage of any nature. whatsoever, whether direct or indirect, or for costs (including legal fee
enses arising out of_the publication, use of, or reliance upon, this IEC Publication or any oth
blications.

ention is drawn to the Normative references cited in this publication. Use of the referenced publicat
ispensable for the correct application of this publication.

L draws atténtion to the possibility that the implementation of this document may involve the use

pa

regpect thereof. As of the date of publication of this document, IEC had not received notice of (a) patent(s)
may be(required to implement this document. However, implementers are cautioned that this may not rep

th

shall not be held responsible for identifying any or all such patent rights.

ent(s). |IEC takes no position concerning the evidence, validity or applicability of any claimed patent ri

latest information, which may be obtained from the patent database available at https://patents.iec.G
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IEC 60335-2-103 has been prepared by IEC technical committee 61: Safety of household and
similar electrical appliances. It is an International Standard.

This fourth edition cancels and replaces the third edition published in 2015, Amendment 1:2017
and Amendment 2:2019. This edition constitutes a technical revision.

This edition includes the following significant technical changes with respect to the previous
edition:

a) the text has been aligned with IEC 60335-1:2020;

b) scope includes DC-supplied appliances and battery-operated appliances (Clause 1);

c) some notes have been converted to normative text (Clause 1);
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d)
e)

f)
g)

h)

i)

The text of this International Standard is based on the following documents:

additional requirements for installation instructions have been incorporated (7.12);

application of test probe 18 and test probe 19 have been introduced (8.1.1, 20.2, Annexes
BB, CC and DD);

addition of surface temperatures for external accessible surfaces (11.3, 11.8);

requirements for loading accessible appliance outlets and socket outlets have been added
(11.7);

requirements for appliances incorporating integral batteries or separable batteries have
been added (11.7);

requirements have been added for drives intended for permanent connection delivered with
a connector-to—ease-the-instatation (2246624464253

Draft Report on voting

61/7017/FDIS 61/7082/RVD

Full information on the voting for its approval can be found in the report on voting indicafed in

the apove table.

The language used for the development of this International Standard is English.

This document was drafted in accordance with ISO/IE€\Directives, Part 2, and developed in
accofldance with ISO/IEC Directives, Part 1 and ISOAEC Directives, IEC Supplement, avajlable
at wyw.iec.ch/members_experts/refdocs. The main document types developed by IEC are

descilibed in greater detail at www.iec.ch/publicafiens.

A list of all parts of the IEC 60335 series,~under the general title: Household and sjmilar

electfical appliances — Safety, can be found on the IEC website.

This |part 2 is to be used in conjunction with the latest edition of IEC 60335-1 and its
amernldments unless that editionvprecludes it; in that case, the latest edition that does not
preclude it is used. It was established on the basis of the sixth edition (2020) of that stangdard.

NOTE|1 When "Part 1" is mentioned in this standard, it refers to IEC 60335-1.

This part 2 suppleménis or modifies the corresponding clauses in IEC 60335-1, so as to cdnvert
that publication into. the IEC standard: Particular requirements for drives for gates, door$ and

windows.

When a particular subclause of Part 1 is not mentioned in this part 2, that subclause applies as

far ag is/feasonable. When this standard states "addition", "modification" or "replacementf', the

relev nttawt in Dart 1 ic tn ha adantad accardinaly
SHt—teXxtH—Tatrt—T15—06 e gTY-

T OO Pttt T oo

NOTE 2 The following numbering system is used:

subclauses, tables and figures that are numbered starting from 101 are additional to those in Part 1;

unless notes are in a new subclause or involve notes in Part 1, they are numbered starting from 101, including
those in a replaced clause or subclause;

additional annexes are lettered AA, BB, etc.

NOTE 3 The following print types are used:

requirements: in roman type;
test specifications: in italic type;

notes: in small roman type.

Words in bold in the text are defined in Clause 3. When a definition concerns an adjective, the adjective and the
associated noun are also in bold.
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The committee has decided that the contents of this document will remain unchanged until the
stability date indicated on the IEC website under webstore.iec.ch in the data related to the
specific document. At this date, the document will be

e reconfirmed,

e withdrawn, or

e revised.

NOTE 4_The attention of National Committees is drawn to the fact that pnluilnmonf manufacturers and psting
organigations can need a transitional period following publication of a new, amended or revised IEC publicdtion in
which [to make products in accordance with the new requirements and to equip themselves for conducting’pew or
revised tests.

It is the recommendation of the committee that the content of this publication be adopted for implementation natjonally
not eaflier than 12 months or later than 36 months from the date of publication.
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INTRODUCTION

It has been assumed in the drafting of this International Standard that the execution of its
provisions is entrusted to appropriately qualified and experienced persons.

Guidance documents concerning the application of the safety requirements for appliances can

be ac

ht

cessed via TC 61 supporting documents on the IEC website

tps://www.iec.ch/tc61/supportingdocuments

This information is given for the convenience of users of this International Standard and does

not c
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requirg

This
precq

NOTE
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for the]

An appliance\that complies with the text of this standard will not necessarily be considern

comp
have

bnstitute a replacement for the normative text in this standard.

btandard recognizes the internationally accepted level of protection against h@zards
bctrical, mechanical, thermal, fire and radiation of appliances when operatedyas in n
bking into account the manufacturer's instructions. It also covers abnormal-situation
be expected in practice and takes into account the way in which” electromag
bmena can affect the safe operation of appliances.

standard takes into account the requirements of IEC 60364 asfaras possible so that
mpatibility with the wiring rules when the appliance is connected to the supply n
ver, national wiring rules can differ.

appliance within the scope of this standard also incorporates functions that are co
other part 2 of IEC 60335, the relevant part 2 is(applied to each function separate
5 is reasonable. If applicable, the influence of/one function on the other is taker

a part 2 standard does not include additional requirements to cover hazards dealt w
, Part 1 applies.

1 This means that the technical committees responsible for the part 2 standards have determined th
cessary to specify particular requirements for the appliance in question over and above the ¢
ments.

standard is a product family standard dealing with the safety of appliances and
dence over horizontal and generic standards covering the same subject.

2 Horizontal publications, basic safety publications and group safety publications covering a hazard
hble since they have’been taken into consideration when developing the general and particular require
IEC 60335 series of standards.

ly with.the safety principles of the standard if, when examined and tested, it is fou
other-features that impair the level of safety covered by these requirements.

such
brmal
5 that
netic

there
ains.

ered
y, as
into

ith in

at it is
eneral

takes

re not
ments

ed to
nd to

An appliance employing materials or having forms of construction differing from those detailed
in the requirements of this standard may be examined and tested according to the intent of the
requirements and, if found to be substantially equivalent, may be considered to comply with the
standard.

NOTE
- IE

3 Standards dealing with non-safety aspects of household appliances are:

C standards published by TC 59 concerning methods of measuring performance;

— CISPR 11, CISPR 14-1 and relevant IEC 61000-3 series standards concerning electromagnetic emissions;

- Cl
- IE

SPR 14-2 concerning electromagnetic immunity;

C standards published by TC 111 concerning environmental matters.
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HOUSEHOLD AND SIMILAR ELECTRICAL APPLIANCES -
SAFETY -

Part 2-103: Particular requirements for drives for gates, doors and
windows

1 Scope

2023

This

This

moving gates, doors, garage doors and windows for household and similarspurposes,

rated
inclug
covel

Drive
to th
resta

Requ
norm

Exam

— segctional overhead doors;

- S\
NOTE

NOTE

As fa
are e
into 3

clause of Part 1 is replaced by the following.

part of IEC 60335 deals with the safety of electric drives for horizontallyyand ver

voltage being not more than 250 V for single-phase drives and 600V for other d
ling direct current (DC) supplied appliances and battery-operated’appliances. If
s the hazards associated with the movement of the driven part.

e public, such as drives intended to be used by laymen in shops, offices, h
Lrants, hospitals, in industry and on farms, are within the scope of this standard.

irements for drives for doors that can be used injemergency routes and exits are giV
htive Annex AA.

ples of drives within the scope of this standard are drives for

Iding doors;
volving doors;
lling doors;

of windows;

vinging and slidingsgates or doors.
101 Examples are_shown in Figure 101.

102 Drives can be supplied with a driven part.

hcountered by all persons in and around the home. However, in general, it does no
ccount

ically
their
rives
also

s not intended for normal household use but which nevertheless can be a source of danger

btels,

enin

[ as isgpracticable, this standard deals with the common hazards presented by drives$ that

take

- persons (including children) whose

physical, sensory or mental capabilities; or

lack of experience and knowledge

prevents them from using the drive safely without supervision or instruction;

- children playing with the drive.

For appliances intended to be used in vehicles or on board ships or aircraft, additional
requirements can be necessary. In many countries, additional requirements are specified by
the national health authorities, the national authorities responsible for the protection of labour,
the national water supply authorities and similar authorities.
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This standard does not apply to drives

- for vertically moving garage doors for residential use (60335-2-95);

- for shutters covering doors and windows (including locations where the door is set back
from the shutter), awnings, blinds and similar equipment (60335-2-97);

- intended exclusively to be used by trained persons in commercial and industrial premises;
- for specific purposes, such as fire doors;

- for natural smoke exhaust ventilators not used as windows (ISO 21927-2);

- intended to be used in locations where special conditions prevail, such as the presence of

a corrosivve—or-explosive—atmosphere (dust vanaour or aas)
H H/ —8-xp+ HEe—aHR P8-St apPetH—o+—gas)-

This $tandard does not apply to movement of a pedestrian door where such movemept is hased
solely on stored energy.

2 Normative references
This ¢lause of Part 1 is applicable except as follows.
Additfon:

IEC 40068-2-52:2017, Environmental testing — Part 2-52:~Tests — Test Kb: Salt mist, gyclic
(sodiim, chloride solution)

IEC §0584-1, Thermocouples — Part 1: EMF specifications and tolerances
IEC §0825-1:2014, Safety of laser products — Part 1: Equipment classification and requirements

IEC §1496-3:2018, Safety of machinery;~ Electro-sensitive protective equipment — Part 3:
Parti¢ular requirements for active opto-electronic protective devices responsive to dfffuse
reflegtion (AOPDDR)

IEC §1984:2008, Connectors—Safety requirements and tests

3 Terms and definitions
This ¢lause of Part\1" is applicable except as follows.

3.1 Pefinitions relating to physical characteristics

3.1.9| Modification:
Replace the first paragraph with the following:

operation of the drive under the following conditions:

— drives supplied without a driven part are operated with their rated load,;

— drives supplied with a driven part are operated with the driven part installed in accordance
with the instructions

3.1.101
rated load
force or torque assigned to the drive by the manufacturer

3.1.102
rated operating time
duration of continuous operation assigned to the drive by the manufacturer
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Note 1 to entry: During continuous operation, the drive may reverse its direction.

3.1.103
rated number of operating cycles
number of uninterrupted cycles assigned to the drive by the manufacturer

3.5 Definitions relating to types of appliances

3.5.101
drive
motor and other components that control the movement of the driven part

Note 1| to entry: Examples of components are gears, controls, brakes, components for power transmissionfipm the
drive {o the driven part and entrapment protection systems.

3.5.1p2

automatic drive
drivel that operates the driven part in at least one direction without intentiopal activation by the
user

3.5.1p3

reversible drive
drivel that can be manually operated with or without power in both' directions by manual 3ction
on the driven part

3.7 Definitions relating to safety components

3.7.1p1
entrgpment protection system
part of the drive that protects against crushing

Note 1to entry: An entrapment protection system may consist of one or more devices, such as pressure sepsitive
edges] passive infrared and active light sensing-devices, biased-off switches or motor current monitoring dgvices.

Note 2 to entry: An entrapment protection system may be incorporated in the motor assembly or ingtalled
separdtely.

3.7.1p2

biasgd-off switch
hold fo run device that.initiates and maintains the drive movement only as long as the manual
contrpl is actuated by 'the user

3.8 Pefinitions_relating to miscellaneous matters

3.8.1p1
driven part
part gf\a.gate, door, garage door or window that is intended to be moved by the drive

3.8.102

window

part in a building that opens and closes in order to regulate the air and light and that is not
intended for passage

3.8.103
cycle
complete opening and closing movement of the driven part

Note 1 to entry: For revolving doors, a cycle means the necessary rotation to allow a person to pass through it.

3.8.104
horizontally moving pedestrian door
swinging, sliding or rotating door designed for pedestrian use
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3.8.105

main

closing edge

edge(s) of a pedestrian door leaf, whose distance from a parallel opposing closing edge or
surface determines the usable pathway

3.8.106

oppo

sing closing edge

edge(s) of a pedestrian door leaf formed by the main closing edge and a fixed edge or a
surface against which the pedestrian door leaf is moving

4 Generalreguirement
wiTerualr l\'\'ull\'lll\'llt

This
5.2

Wher
with
adjus
The (
5.5
A wig

- in
d

5.7

If the
tests
CC.2
most

Clause of Part 1 is applicable.

seneral conditions for the tests
clause of Part 1 is applicable except as follows.
Addition:

a test has to be carried out with a driven part, the driven part specified for instal
he drive that gives the most unfavourable condition's)for the test is used. The dr
ted in accordance with the instructions.

yriven part may be simulated by an artificial load.
Addition:

ket door is kept:

the fully closed position if it tfavels together with the door during the tests, or

the fully open position ar!completely removed position if it does not travel with the
iring the tests.

Addition:

drive is marked with an ambient temperature beyond the range of +5 °C to +40 °(
of Clauses 11, 13, BB.20.10, BB.20.5, BB.20.6, BB.20.7, BB.20.9, CC.20.3, CC
0.5, CC(20:6, DD.20.5, DD.20.6, DD.20.7, DD.20.8, and Clause 21 are carried out
unfayeuarable marked temperature.

5.10

ation
ve is

door

U, the
20.4,
at the

Drives shall be tested for compliance with this standard for any of the following m

odes

of operation as intended by the manufacturer:

- automatic operation (operation in at least one direction without intentional activation by the
user);

- Iimpulse activation (operation in either direction with an intentional activation by the user);

- biased-off (hold to run) operation.

Whenever required by the instructions, components shall be added or changed to perform the

tests.

6 Classification

This clause of Part 1 is applicable except as follows.
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6.1 Modification:
Replace the first paragraph with the following:
Drives shall be class I, class Il or class Ill.
6.2 Addition:

Drives, or parts of drives, that are intended for exposure to outdoor conditions shall be at least
IPX4.

7 MNarking and instructions

This ¢lause of Part 1 is applicable except as follows.

7.1 JAddition:

Drivgs shall be marked with their ambient temperature range.

Drivds supplied without a driven part shall be marked with the rated load, in newtons (N) or
in neyton-metres (Nm).

Unlegs the drive is intended for continuous operation, drives supplied without a driven part
shall be marked with the rated operating time in miqutes, or the number of cycles per |hour,
or the rated number of operating cycles.

Drivegs supplied with a driven part shall be marked with the rated number of operating cycles
or the cycles per hour, unless the drive islintended for continuous operation.

7.6 [Addition:

i [symbol 1SO;7000-0533 -
(2004-01)] upper limit of temperature
[symbol ISO 7000-0534 o
(2004-01)] lower limit of temperature

7.12 —Addition:

The instructions shall state the substance of the following:

WARNING: Important safety instructions. It is important for the safety of persons to follow
these instructions. Save these instructions.

The instructions shall include the substance of the following:

- do not allow children to play with fixed controls. Keep remote controls away from children;

- activation of the manual release may cause uncontrolled movement of the driven part due
to mechanical failures or an out-of-balance condition;

- when operating a biased-off switch, make sure that other persons are kept away;
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- when closing a window that has been opened by a smoke control system, make sure that
other persons are kept away;

- frequently examine the installation for imbalance where applicable and signs of wear or
damage to cables, springs and mounting. Do not use if repair or adjustment is necessary;

- disconnect the supply(s) when cleaning or other maintenance is being carried out.
The instructions shall include the following information:

e explanation of mode indicators;

o details on how to use any manual release, or reversible drive used as a manual release;

o [ details on how to re-adjust controls, (if applicable);

o [ where the operation of the drive is specified in cycles per hour, the rest periad, réquired
between cycles.

7.12.1 Addition:

The ihstallation instructions shall state the substance of the following:

WARNING: Important safety instructions. Follow all instructionsisince incorrect installation
can lead to severe injury.

The ihstallation instructions shall specify the type, size andmass of the driven part, locations

where the drive can be installed and shall include details ehwhether the drive is suitablg only
for balanced vertical driven parts.

They|shall state that the installer shall check that:the temperature range marked on the drive
is suitable for the location.

They|shall state that the drive

- cannot be used when the wicket door is open (for drives that are constructed so the drive
can only operate when the wicket)door is closed); or

- cannot be used when the wicket door is closed (for drives that are constructed so the drive
can only operate when the wicket door is open or removed).

For drives intended for\\pérmanent connection to fixed wiring, delivered with a separate
conngctor to ease the installation and establish the supply connection, the instructions|shall
state|the substance ofjthe following: Only use the supplied connector when installing the drive.

The ipstructions(shall include the following information:

- thle necessary information for safe handling of a drive weighing more than 20 kg, This
infofmation shall describe how to use the handling means, such as hooks and ropes;

- defalls of the maximum allowed distance irom the wall that 1s parallel to the sliding
movement to the outside of horizontally sliding driven parts;

- details for the installation of the drive and its associated components, including details of
relevant accessories required for alternate modes of operation;

- that the actuating member of a biased-off switch is to be located within direct sight of the
driven part but away from moving parts. Unless it is key operated, it is to be installed at a
minimum height of 1,5 m and not accessible to the public;

— details on how to set controls;

- the minimum height for installation of parts of the drive intended to be mounted more than
850 mm, 1,8 mor 2,3 m or at least 2,5 m above the floor in accordance with 8.1.1. Table 101,
20.2, B.22.3 or B.22.4.
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The installation instructions shall include the substance of the following:

- vertical doors and gates need an anti-drop feature or device;

- before installing the drive, check that the driven part is in good mechanical condition,
opens and closes properly and correctly balanced where applicable;

- except for horizontally moving pedestrian doors, ensure that entrapment between the
driven part and the surrounding fixed parts due to the opening movement of the driven
part is avoided;

- for horizontally moving pedestrian doors, ensure that entrapment between the driven
part and the surrounding fixed parts due to the movement of the driven part is avoided.
This—eanbe-achievediftheretevantdistance-doesnotexeceedSmm- owever—the—To Wing

distances are considered sufficient to avoid entrapments for the parts of the body identified:

o [ for fingers, a distance greater than 25 mm;

o [ for feet, a distance greater than 50 mm;

o [ for heads, a distance greater than 200 mm; and

o | for the whole body, a distance greater than 500 mm.

Iflthese distances cannot be achieved, safeguarding devices shall be provided;

- alter installation, ensure that the mechanism is properly adjusted and that the protgction
system and any manual release function correctly;

- permanently fix the label concerning the manual releasefadjacent to its actuating member.

7.15 | Addition:

The markings shall also be provided with the instructions. In addition, the marking relevant to
namg, trademark or identification mark, of the manufacturer or responsible vendor anfd the
modgl or type reference can also be retrieved:from a label, such as a matrix barcode, vijisible
on the appliance after installation.

7.101 Drives having a manual release shall be supplied with a label describing how tp use
the reglease unless the information is-already marked on the drive.

Compliance is checked by inspection.

8 Hrotection against access to live parts
This ¢lause of Part*1 is applicable except as follows.

8.1.1| Replacement:

The n quirpmpnf of 8 1 n’n,nlipc for all ’nnciﬁnne of the n'n'nli:mnn when it is n’nnr:afpd as in normal
use.

Test probe B, test probe 18 and test probe 19 of IEC 61032 are applied with a force not
exceeding 1 N, the appliance being in every possible position. Through openings, the test probe
is applied to any depth that the probe will permit and is rotated or angled before, during and
after insertion to any position. If the opening does not allow the entry of the probe, the force on
the probe in the straight position is increased to 20 N when probe B is used or 10 N when test
probe 18 or test probe 19 are used. If the test probe then enters the opening, the test is repeated
with the probe in the angled position.

During the tests with test probe B, all detachable parts are removed except lamps. However,
during insertion or removal of lamps, protection against contact with live parts of the lamp cap
shall be ensured.
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During the tests with test probe 18 and test probe 19 of IEC 61032, the appliance shall be fully
assembled as in normal use without any parts removed.

Test probe 19 of IEC 61032 is not applied to parts of drives that are located at a height of more
than 850 mm above the floor or other access level in normal use.

Test probe 18 of IEC 61032 is not applied to parts of drives that according to the instructions
are required to be mounted at a height of more than 1,8 m above the floor or other access level.

Test probe 18 and test probe 19 of IEC 61032 are not applied to appliances for commercial use
unless fhpy are intended to be installed in an area open to the puhlir'

It shall not be possible to touch live parts or live parts protected only by lacquer, '‘€énamel,
ordingary paper, cotton, oxide film, beads, or sealing compound except self-hardening resins,
with fest probe B, test probe 18 or test probe 19, as applicable.

8.2 Addition:

Basi¢ insulation and parts separated from live parts by basic insulation may be todched
during adjustment, if a tool is needed to gain access to the adjustment means.

9

(7))

tarting of motor-operated appliances

This ¢lause of Part 1 is not applicable.

10 Rower input and current
This ¢lause of Part 1 is applicable except.as follows.
10.1 | Modification:

Instead of determining the mean’value, the maximum value of power input is determined, the
effect of inrush currents being/ignored.

11 Heating
This ¢lause of Rart 1 is applicable except as follows.

11.3 | Addition:

Where the external accessible surfaces are suitably flat and access permits, then the test
probe of Figure 103 is used to measure the temperature rises of external accessible surfaces
specified in Table 101. The probe is applied with a force of 4 N + 1 N to the surface in such a
way that the best possible contact between the probe and the surface is ensured. The
measurement is performed after a contact period of 30 s.

The probe may be held in place using a laboratory stand clamp or similar device. Any measuring
instrument giving the same results as the probe may be used.

11.7 Replacement:

Drives for continuous operation are operated for consecutive cycles until steady conditions are
established.
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Drives not for continuous operation are operated as follows:

2023

- drives for gates for one household and horizontally moving garage doors for one household
are operated without rest periods for three cycles or the rated operating time or the rated
number of operating cycles, whichever is longer;

- drives for windows are operated without rest periods for the rated number of operating
cycles or the rated operating time in minutes;

- other drives are operated without rest periods for four minutes or the rated operating time
or the rated number of operating cycles but for not less than five cycles of operation,
whichever is longer.

Appli

with &

For a
the a

- 1A
of
af

- 1H

U

in

11.8
Repld

Durin
value

Additf

nce outlets accessible to the user and socket-outlets accessible to the user|are Id
resistive load that gives the marked outlet load.

bpliances incorporating integral batteries or separable batteries notldisconnecteq
bpliance for charging purposes:

e battery that has been fully discharged is charged for d-h, while the applian
berated as specified performing its intended function, if allogwed by the construction
bpliance;

e battery that has been fully discharged is charged;for a duration of 24 h or unt
Ily charged whichever is shorter, without the battery-operated appliance performi
tended function.

Modification:
ce the first paragraph with the following text:

g the test, the temperature risessare monitored continuously and shall not exceg
s shown in Table 3 and Table 107.

on:

from

ce is
bf the

| it is
ng its

d the
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Table 101 — Maximum temperature rises
for specified external accessible surfaces under normal operating conditions

Tableg]

Surface Temperature rise of external accessible surfaces ?
K
Surfaces of appliances not Surfaces of appliances
more than 850 mm above between 850 mm and 2,3 m
the floor or other access above the floor or other
level after installation access level after
installation
Bare metal 38 42
Coatgd metal * 42 49
Glasq and ceramic 51 56
Plastic and plastic coating > 0,4 mm © ¢ 58 62
NOTH The temperature rise limits of handles, knobs, grips, keyboards, keypads and similar parts are speciffed in

3.

fi
hd

ndg

¢ T
0,
T W
fol

@  Temperature rises are not measured on surfaces of appliances which, accordingto_the instructions, shj

b Metal is considered coated when a coating having a minimum thickness,éf 90 um made of enamel, pow

ed to a wall or ceiling and where these surfaces are inaccessible to a 75 mm”diameter probe hay
mispherical end.

n-substantially plastic coating is used.

e temperature rise limit of plastic also applies for plastic material having a metal finish of thickness les
7 mm.

hen the thickness of the plastic coating does not exceed 0;4unm, the temperature rise limits of coated
I underlying metal apply or the temperature rise limits for{glass or ceramic material for underlying gla
ramic material apply.

all be
ing a

er or

than

Imetal
ss or

12 @

This

13 |

This

13.3

In Ta

The te|

harging of metal-ion batteries

Clause of Part 1 is applicable.

eakage current and'electric strength at operating temperature
clause of Part 1 isapplicable except as follows.
Addition:

ple 4,.add the following to table footnote a:

taken

st\voftage for 600 V multi-phase appliances is that specified for a working voltage > 250 V, where U is

as the

rated voltage.

14 Transient overvoltages

This clause of Part 1 is applicable.

15 Moisture resistance

This clause of Part 1 is applicable except as follows.
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15.1.2 Addition:

Tubular drives are installed in a tube that is open at both ends and has the largest diameter
specified in the instructions. The tube has a length twice that of the motor and is mounted on a
support as in normal use. The support is rotated at a speed of 1 r/min.

16 Leakage current and electric strength

This clause of Part 1 is applicable as follows.

16.3 | In Table 7, add the following to table footnote a:

The tefst voltage for 600 V multi-phase appliances is that specified for a working voltage > 250 V, where U i taken
as the|rated voltage.

17 Qverload protection of transformers and associated circuits

This ¢lause of Part 1 is applicable.

18 BEndurance

This ¢lause of Part 1 is not applicable.

19 Abnormal operation

This ¢lause of Part 1 is applicable except as:\folfows.
19.1 | Addition:

Compliance is also checked by the test of 19.101.
19.11.2 Addition:

If the|drive can be operated when any of the fault conditions are simulated, the applicable|tests
of BH.20.4, BB.20.7{_GC.20.5, DD.20.4 and DD.20.7 are carried out, the drive, however, peing
supplied at rated.voltage.

Either the drive continues to fulfil the requirements, or, after a maximum of one cycdle of
opergtion; itshall stop with the driven part in a safe position, or the drive shall change to a
biaserd-off switch mode of operation.

19.11.4.8 Replacement:

The drive is supplied at rated voltage and operated under normal operation. After
approximately 60 s, the power supply voltage is reduced to a level such that the drive ceases
to respond to user inputs or parts controlled by the programmable component cease to operate,
whichever occurs first. This value of supply voltage is recorded. The drive is supplied at rated
voltage and operated under normal operation. The voltage is then reduced to a value of
approximately 10 % less than the recorded voltage. It is held at this value for approximately
60 s and then increased to rated voltage. The rate of decrease and increase of the power
supply voltage is to be approximately 10 V/s.

The drive shall either continue to move in the same direction of movement in its operating cycle
at which the voltage decrease occurred or a manual operation shall be required to restart it.
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Addition:

If the drive can be operated when any of the fault conditions are simulated, the applicable tests
of BB.20.4, BB.20.7, CC.20.5, DD.20.4 and DD.20.7 are carried out, the drive, however, being
supplied at rated voltage.

Either the drive continues to fulfil the requirements, or, after a maximum of one cycle of
operation, it shall stop with the driven part in a safe position or the drive shall change to a
biased-off switch mode of operation.

19.101_Drives other than those for continuous operation are supplied af rated voltag

operd

20

(7))

This ¢lause of Part 1 is applicable except as follows and as modified in the‘ndérmative Anr

AA, B

20.1

20.2

Test
instry
acced

The {
a dia
acco
the fl

NOTE
windo

Test
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21 Mechanical-strength

This

ted continuously under normal operation.

tability and mechanical hazards

B, CC and DD.
Not applicable.
Addition:

probe 18 of IEC 61032 is not applied to parts of drives that according to the install
ctions are required to be mounted at a height ofymore than 1,8 m above the floor or
s level.

st probe that is similar to test probe B of1EC 61032 but having a circular stop face
meter of 50 mm, instead of the non-circular face, is not applied to parts of drives
ding to the instructions are required-to be mounted at a height of more than 2,5 m &
bor or other access level.

101 Stairs and terraces are examples of access levels. Surfaces not normally used for standing on, s
vV-sills, and movable equipment such as ladders, are not considered to be access levels.

brobe 19 of IEC 6103275 applied to parts of the appliance placed at a height not
B50 mm above the«floor or other access level in normal use under the conditions spe|
st probe 18.

Clause,of Part 1 is applicable.

o and

exes

ation
other

b with
5 that
bove

lch as

more
cified

22 Construction

This clause of Part 1 is applicable except as follows.

22.40 Not applicable.

22.46 Addition:

If compliance with the requirements in Clause 20 relies on the operation of a programmable
electronic circuit, the software shall contain measures to control the fault/error conditions

speci

fied in Table R.1.
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22.101 Drives weighing more than 20 kg shall incorporate suitable means for handling, such
as hooks.

Compliance is checked by inspection.

22.102 All controls supplied with the drive shall be marked to indicate the functions in the
same way.

When the drive is provided with a dedicated stop button, that stop button shall be clearly
identifiable.

Com;Lliance is checked by inspection.

22.103 When several modes of operation can be selected by the user, the selected'mode|shall
be clg¢arly indicated.

Compliance is checked by inspection.

22.104 It shall only be possible to make adjustments that could-affect compliance with this
standard by means of a tool or by use of a code.

Compliance is checked by inspection.

22.105 A drive for a door or gate incorporating a wicket door shall be constructed so that the
driv

- cjmnot be operated when the wicket door is*open (for drives that are constructed s the
drive can only operate when the wicket door is closed); or
- cannot be operated when the wicket door is closed (for drives that are constructed go the
drive can only operate when the wickét door is open or removed).

Compliance is checked by inspection:

22.106 Drives shall be supplied with all associated components necessary for compljance
with this standard for the defined mode of operation. Components required for alternative modes
of opgration may be delivered separately provided they are listed in the instructions.

Compliance is checked by inspection.

22.107 Controls shall not be capable of overriding an entrapment protection system upnless
they tan pnly activate the drive in sight of the driven part.

22.108 Drives intended for permanent connection to fixed wiring may be delivered with a
separate connector, to ease the installation and establish the supply connection. Such a
connector shall be a non-detachable part once engaged.

Such connector shall not be interchangeable with plugs and socket-outlets listed in
IEC TR 60083 or IEC 60906-1 or with appliance couplers complying with the standard sheets
of IEC 60320-3.

Compliance is checked by test.
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23 Internal wiring

This clause of Part 1 is applicable.

24 Components

This clause of Part 1 is applicable except as follows.

24.1.

Ifas
teste

24.1.

Connfctors that are non-detachable parts, once engaged, are not considered to be part

appli

24.1.

3 Addition:

i for 300 cycles of operation.

b Addition:

nce coupler.

101 The relevant standard for a connector as referenced-in*22.108 is IEC 61984:

witch is used to disconnect the drive when the manual release is operated, the, swijfch is

of an

L008.

Clasgification and ratings used for the tests of IEC 61984:2008,shall correspond to the rgtings

of the drive and its intended use.

The fpllowing clauses of IEC 61984:2008 and the corresponding test requirements in Clayse 7,

are nlot applicable: 5.2 a), 5.4 d), 6.2.1, 6.2.2, 6.4.1/ 6.4.2, 6.4.3, 6.10, 6.14.2, 6.14.3,

6.19
(cod

6.17,

and 6.20. Subclause 6.5.1 is also applicable\for connectors without breaking capacity
). Subclauses 6.15 and 6.16 are applicable’but are modified to the drive tempenature

ratings. The tests in 7.3.6, 7.3.7 are performeddvhen the connector referenced in this clajse is

enga

25

w

This
25.3

NOTE

25.5

Type
rated

ped.

upply connection and external flexible cords
Clause of Part 1 is applicablé except as follows.

Add the following_neté under the first dashed item:

101 The set of terminals can be located in a separate connector complying with 24.1.101.

Additions

Z attachment is allowed for separate power supplies for indoor use for drives hay

ing a

power input not exceeding 100 W.

25.7

Addition:

The supply cord of drives for outdoor use shall be polychloroprene sheathed and not be lighter
than ordinary polychloroprene sheathed flexible cord (code designation 60245 IEC 57).

25.8

Addition:

Supply cords of class lll appliances need not comply with Table 11 if the temperature rises
of the cord insulation specified in Table 3 and Table 9 are not exceeded during the tests of
Clause 11 and Clause 19, respectively.

25.15 Addition:
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For class Ill appliances and parts of class Ill construction that have a rated power input
higher than 15 W, the pull force is 30 N. The test is not carried out on class Illl appliances or
parts of a class lll construction that have a rated power input less than or equal to 15 W.

26 Terminals for external conductors

This clause of Part 1 is applicable.

27 Provision for earthing

This ¢lause of Part 1 is applicable.

28 S

crews and connections

This ¢lause of Part 1 is applicable.

29 (

This

29.1

For a

learances, creepage distances and solid insulation
Clause of Part 1 is applicable except as follows.
Addition:

rated voltage > 300 V and < 346 V, the rated\impulse voltage is for

ervoltage category I: 2 500 V;
ervoltage category I1: 4 000 V;
ervoltage category I1l: 6 000 V.

29.3.4 Addition:

For 4
reinf

rated voltage > 300V:and < 346 V, the minimum thickness for accessible pa
brced insulation consisting of a single layer is for

ervoltage category'l: 0,6 mm;
ervoltage category I1: 1,2 mm;
ervoltage eategory Ill: 2,0 mm.

lesiStance to heat and fire

'ts of

This clause of Part 1 is applicable except as follows.

30.2

Addition:

For drives only operated by a biased-off switch, 30.2.2 is applicable.

For o

ther drives, 30.2.3 is applicable.

31 Resistance to rusting

This clause of Part 1 is applicable except as follows.

Addit

jon:
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For parts intended to be installed outdoors, compliance is checked by the salt mist test of
IEC 60068-2-52:2017, test method 2 being applicable.

Before the test, coatings are scratched by means of a hardened steel pin, the end of which has
the form of a cone with an angle of 40°. Its tip is rounded with a radius of 0,25 mm %= 0,02 mm.
The pin is loaded so that the force exerted along its axis is 10 N £ 0,5 N. The scratches are
made by drawing the pin along the surfaces of the coating at a speed of approximately 20 mm/s.
Five scratches are made at least 5 mm apart and at least 5 mm from the edges.

After the test, the drive shall not have deteriorated to such an extent that compliance with this
standard, in particular with Clauses 8 and 27, is impaired. The coating shall not be broken and

shall

32 H
This

32.10
prote

Compliance is checked by the following test.

Deta
radia
also

locke|

NOTE

The

radia
level
for ar

The fest is repeated but under the conditions specified in Clause 19 and the laser rad

meas
for C
limits|

If con
be of

not have loosened from the metal surface.

fadiation, toxicity and similar hazards
Clause of Part 1 is applicable except as follows.

1 Drives incorporating a laser shall be constructed so that)they provide ade
ction from laser radiation.

chable parts are removed. Any accessible controls are adjusted to give the highest,
fion even if a tool is required to make the adjustment. If the control is inaccessible
ndjusted to give the highest laser radiation unless its actuating member is adequ
d in position.

Solder or sealing compound is considered to provide adequate locking.

Hrive is supplied at rated voltage,and operated under normal operation. The
fion is measured in accordance with IEC 60825-1:2014, 5.2 and the accessible em
shall not exceed the limits for.a Class 1 laser product specified in Table 3 of that sta
emission duration of 100 s.

ured again. The accessible emission level shall not exceed five times the limits spe
ass | for wavelengths of 400 nm to 700 nm. For other wavelengths, it shall not exceg
for a Class 3R laser product as specified in IEC 60825-1:2014, Table 6.

npliance-with IEC 60825-1:2014 relies on the operation of an interlock, this interlock|
the fail~safe type or be tested for 30 000 cycles of operation under the conditions of 2

uate

laser
, it is
ately

laser
ssion
ndard

fation
cified
d the

shall
1.1.4.
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Key
rolling door

horizontally swinging door

horizontally sliding door

revolving door

vertically hinged window (horizontally moving)

horizontally hinged window (vertically moving)
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horizontally sliding gate

Figure 101 — Examples of driven parts


https://iecnorm.com/api/?name=57054cfe5154c8970eaa9a66c29ff56a

IEC 60335-2-103:2023 © |IEC 2023 - 25—
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Figure 102 — Inactive floor areas of pressure-sensitive pads
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thgrmocouple wires 0,3 mm diameter to IEC 60584-1 Type K

hapdle arrangement permitting a contact force of 4 N + 1 N

o

polycarbonate tube: inside diameter 3 mm, outside diameter 5 mm

tinhed copper disc: 5 mm diameter, 0,5 mm thick with a flat contact face
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Figure 103 — Probe for measuring surface temperatures
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Annexes

The annexes of Part 1 are applicable except as follows.
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Annex B
(normative)

Battery-operated appliances, separable batteries and detachable
batteries for battery-operated appliances

11 Heating

2023

1.1

Batte
temp

Compliance is checked by determining the temperature rise of the vatious parts undg

cond

For drives for continuous operation, B.11.1 is applicable.

For o
startd

Any

number of operating cycles defined in 11.7.

NOTE

B.22,

Test

Test
than

Test
are rq

B.22,

Test

Replacement:

ry-operated appliances, their surroundings, and batteries shall not attain“exceg
bratures in normal use.

tions specified in B.11.1, 11.2, 11.3, 11.7, and 11.8.

ther drives, B.11.1 is not applicable. Instead, other drives are tested according tg
d with battery that is fully charged.

batteries shall not be depleted before the end of the rated operating time or

The temperature rising of the motor and surroundings parts are checked according to 11.7.

3 Addition:
brobe 19 of IEC 61032 is also*applied as specified for test probe 18.

brobe 19 of IEC 61032 is not applied to parts of drives that are located at a height of]
850 mm above the floor or other access level in normal use.

probe 18 of IEC 61032 is not applied to parts of drives that according to the instrud
bquired to be mounted at a height of more than 1,8 m above the floor or other access

4 Addition:

brobe 19 of IEC 61032 is also applied as specified for test probe 18.

ssive

r the

11.7

rated

more

tions
evel.

Test probe 19 of IEC 61032 is not applied to parts of drives that are located at a height of more
than 850 mm above the floor or other access level in normal use.

Test probe 18 of IEC 61032 is not applied to parts of drives that according to the instructions
are required to be mounted at a height of more than 1,8 m above the floor or other access level.


https://iecnorm.com/api/?name=57054cfe5154c8970eaa9a66c29ff56a

IEC 60335-2-103:2023 © |IEC 2023 - 29 —

Annex R
(normative)

Software evaluation
This annex of Part 1 is applicable except as follows:
R.2.2.5 Addition:
For other programmable electronic circuits with functions requiring software incorporating
meagures to control the fault/error conditions specified in Table R.1, detection of a fault[error
shall joccur within one cycle of operation if compliance with Clause 20 is impaired.
R.2.2.9 Addition:

For other programmable electronic circuits, the software and safety-related hardware under its
contrpl shall be initialized and shall terminate within one cycle of operation if compliance with
Clauge 20 is impaired.
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Annex AA
(normative)

Drives for powered pedestrian doors
used in emergency routes and emergency exits

The following additions to this standard are applicable for drives for doors used in emergency
routes and emergency exits.

NOTE In many countries, additional requirements are specified by national authorities.

The glause numbers in this annex refer to the clause numbers in the main part of thiscstandard
that are modified. Clauses that are additional to the clauses in the main part of this\standard
are identified by adding the annex letters as a prefix with the numbering starting-at ..

7 Marking and instructions

7.7 [Where terminals for connection to a fire alarm system are provided, these shall be
identified.

7.12 | The instructions shall include the substance of the follawing:

Epsure that controls that can be set for a locked posijtion’are only activated when there are
n¢ other persons in the room.

7.12.1 The instructions shall include the substanege of the following:

Uhless the system allows break out in the escape direction, drives are to be connectgd so
that doors either open in the escape direction or provide a clear escape path.

NOTE|101 Sliding doors are considered to provide a clear escape path.

20 PBtability and mechanical hazards
This ¢lause of Part 1 is modified as specified in normative Annex CC.
22 C(Construction

AA.22.1 Drives_shall be constructed so that they cannot be put into a locked modeg that
prevgnts the daorfrom being opened from the inside unless a night security position is selected
by a key, code system or similar means.

Com;r/iance is checked by inspection.

AA.22.2 Drives shall be constructed so that they operate break-out doors or automatic-
opening doors.

Compliance is checked by inspection.

AA.22.3 Drives for break-out doors shall be constructed so that they release the door in the
event of an emergency.

Compliance is checked by the following test.

The drive is installed with a door and supplied at rated voltage. A force of 220 N is applied at
a height of 1 m + 10 mm to the leading edge of the door in the break-out direction. The door
shall become released from the drive.
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AA.22.4 Drives for automatic-opening doors shall be constructed so that the door opens
automatically if the power supply fails and the system has not been deliberately selected to be
in the security position.

Compliance is checked by the test of AA.22.4.1, and if a battery is required, also with AA.22.4.2
and AA.22.4.3.

AA.22.4.1 The drive is installed with a door and supplied at rated voltage, any battery
fully charged. The supply is disconnected and the door shall start to open immediately at a
speed of at least 200 mm/s. It shall then remain open.

being

AA.2
fully
per h
shall

AA.2
disco
200 n

P.4.2 The drive is installed with a door and supplied at rated voltage, the battery.
charged. The battery is discharged at a rate of approximately 25 % of its rated ca

then remain open.

hm/s. It shall then remain open.

‘t:eing
acity

pbur. The door shall start to open within 4 h, the opening speed being at least 200 mm/s. It

P.4.3 The drive is installed with a door and supplied at rated voltage. The battery is
hnected. The door shall start to open within 30 min, the opening¥Speed being at|least
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Annex BB
(normative)

Drives for windows

20 Stability and mechanical hazards

This clause of Part 1 is applicable except as follows.

BB.2
to ca

01 Drives for wind I I f the window i

ise an injury.

Compliance is checked as follows:

- d

- d
te

Othe

Fives controlled by a biased-off switch, by the requirement and test of BB:20.4;

rives incorporating an entrapment protection system, by the relevant requiremen
sts of BB.20.7 and BB.20.9.

" drives are subjected to the following test.

The drive is installed with a window and supplied at the mostAinfavourable voltage bet

0,94
force

and 1,06 times rated voltage. The drive is adjusted for the highest opening and cl
5, if the adjustment is mentioned in the instructions;

The drive is operated to open the window. The speed of the leading edge shall not e

50 m

Wher
the o
close|

If the
meas
acco

BB.2
Oper
operg

The ¢

m/s.

fully open, the gap between counter ‘epposing edges shall not exceed 200 mm, u|
bening movement is controlled by a;smoke control system. The drive is then opera
the window and the speed of theNeading edge shall not exceed 15 mm/s.

drive is controlled by a ptogrammable electronic circuit, the software shall cd
ures to control the fauft/error conditions specified in Table R.1 and is evaluat
dance with the relevant.requirements of normative Annex R.

ption of the release shall not give rise to a hazard such as kickback or unexp
tion of the drive.

rive shall not create any hazard when the manual release is activated.

2023

likely

t and

ween
psing

ceed

nless
ed to

ntain
ed in

.2 Where a manual release or reversible drive is provided, it shall be easy to opérate.

ected

Oper

htion’ of a reversible drive used as a means for a manual release shall not give ris¢ to a

hazard.

Compliance is checked by the following test.

Automatic operation of automatic drives is disabled.

The drive is installed with a window and supplied at the most unfavourable voltage between
0,94 and 1,06 times rated voltage. The drive is adjusted for the highest opening and closing
forces, if such adjustment is mentioned in the instructions. The manual release is operated
when the window has stopped at each terminal position, in turn. The release or reversible
drive shall be operable with a force not exceeding 220 N or a torque not exceeding 1,6 Nm.
The force is applied as stated in the instructions.

The test is repeated with the power supply interrupted.
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When the manual release has been activated, the power supply is then restored and the drive
activated. The drive shall not move, or if the drive moves, all requirements of this standard
shall be met.

BB.20.3 A mechanical fault in the drive shall not result in a hazardous operation.
Compliance is checked by inspection and, if necessary, by test.

The inspection shall evaluate which parts can affect the safety of operation and whether they
are likely to break or become loose. These parts may be part of the drive or used for connecting
the drive to the window

NOTE| Examples of parts that are evaluated are screws, pins, shafts, wheels, chains and supporting parts”

If inspection cannot determine whether the drive will continue to operate normatly or stpp its
movegment when the part has failed, the following test is carried out.

The drive is installed with a window, the force exerted by the drive being\adjusted to its highest
valug in accordance with the instructions. The drive is supplied at-the most unfavodrable
voltage between 0,94 and 1,06 times rated voltage.

The faults are introduced one at a time and the drive is operatéd as in normal use.

Unless the drive and the window continue to operate noermally, all of the following condjtions
shallbe fulfilled:

- the drive shall stop operating at least by the end of the cycle of movement;
- further operation shall not be possible;
- tHe speed of the window shall not increase by more than 20 %.

BB.2D.4 Drives controlled by a biased-off switch shall stop when its actuating member is
releaged.

Compliance is checked by the\foflowing test.

The drive is installed with.a window and supplied at the most unfavourable voltage between
0,94 and 1,06 times rated voltage. It is operated to close the window.

When the actuating member is released, the leading edge of the window shall stop within a
distapce of 20~tmm.

The test is.repeated during the opening movement of the window.

The requirement for the window to stop within the specified distance only applies if the closing
force exerted by the window exceeds 150 N, as measured in BB.20.7.2.

If the drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall contain
measures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accordance with the relevant requirements of normative Annex R.

BB.20.5 During the movement of the drive in either direction, the actuation of a manual control
shall stop the movement if there is no separate button for the stop function.

If the drive has a single button for controlling the movement, further actuation shall reverse the
direction of movement.
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If the drive has three buttons for controlling the movement, one button shall be a stop button.
These requirements do not apply to controls affecting automatic modes of operation.
Any button that has a stop function shall not require a key to stop the drive.

Compliance is checked by a manual test.

NOTE The test can be carried out without a window.

BB.ZF_mmgm_m_mlaLauxmmmmuhmemam_haumppﬂ_mnten-
tionally.

NOTE|1 Unintentional stopping can be caused by interruption of the power supply or by operation of'a thermpl cut-
out.

Compliance is checked by the following tests.

The drive is supplied at rated voltage and operated under normal operation. The supply is
then |nterrupted. After the supply is restored, the drive shall not restart’automatically. However,
automatic drives may re-start, provided that they function as in-normal use.

The drive is operated again and operation of the thermal cut-out is simulated. After thg fault
condftion has been removed, the drive shall not restart automatically. However, automatic
drives may re-start, provided that they function as in pofmal use.

NOTE|2 The test can be carried out without a window.

If thg drive is controlled by a programmableZelectronic circuit, the software shall cqntain
meadures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accofdance with the relevant requirements;of normative Annex R.

BB.2D.7 An entrapment protection system in a drive for windows shall be operated to
reduge the likely hood of injury te/the user.

For drives incorporating an entrapment protection system with sensing devices that prevent
the wlindow from coming ‘intd contact with a person, compliance is checked by the test sperified
in BB.20.7.1.

Obstacles used_ jinithe following tests shall be made of materials and colours to simulafe the
mostlunfavourable conditions. In case of doubt, the obstacles shall be made of un-planed wood
and painted white.

For d|rives incorporating an entrapment protection system that allows the window to cqntact
a person, compliance is checked by the relevant tesis speciiied in BB.20.7.Z.

NOTE 3 In one direction of travel of the window, BB.20.7.1 can be met and BB.20.7.2 can be met in the opposite
direction of travel.

If the drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall contain
measures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accordance with the relevant requirements of normative Annex R.

BB.20.7.1 The drive is installed with a window, the force exerted by the drive being adjusted
to its highest value in accordance with the instructions. The drive is supplied at the most
unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated voltage.

For horizontally moving windows, the test of BB.20.7.1.1 is carried out.
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For vertically moving windows, the test of BB.20.7.1.2 is carried out.

BB.20.7.1.1

An obstacle having dimensions of approximately 25 mm x 100 mm x 300 mm,

with three sides (one in each dimension) having a reflective surface, obtained by use of mirrors,
fine grained stainless steel or white-gloss paint, and the other three sides being non-reflective
surfaces painted dull-black, is placed at any place in the path of the leading edge and plane of
the window and in the most unfavourable dimension. The tests with this obstacle shall be made

using

the non-reflective and reflective sides in turn.

The drive is operated to close the window from the fully open position and from a 300 mm gap.
If the window moves, it shall stop or reverse its movement without contacting the obstacle.

BB.2
place
open

The drive is operated to close the window from heights of 100 mm, 1 000-mm and the

open
direc

BB.2
the h
Othe

supp

The ¢
leadi

0.7.1.2 An obstacle having dimensions of approximately 25 mm x 100 mm % 300 1
d at any place in the path of the leading edge along its 300 mm length across‘the wil

ng.
position of the window. The window shall not move or shall only move in the op
jon.

0.7.2 The drive is installed with a window. The force exeftted by the drive is adjus

'wise, the force should be adjusted according to the insStallation instructions. The dr
ied at the most unfavourable voltage between 0,94/and 1,06 times rated voltage.

frive is operated to close the window from the. fiilly open position. The forces betwee
1g edge and counter opposing edges shall notexceed

nm is
ndow

fully
ening

ed to

ighest value if the force can be adjusted by the user dufing use or user maintenance.

jve is

n the

- 1980 N during the first 5 s after the force has’exceeded 25 N;

- 29 N thereafter;

or

- 400 N during the first 0,75 s after the force has exceeded 150 N;

- 190 N during a further périod of 4,25 s;

- 29 N thereatfter.

Howegver, after 0,75¢5,;peaks lower than 400 N are allowed, if

- they are degreasing from one to the other, and

- tHe period.of oscillation is < 1 s, and

- tHe average force calculated over the remaining period of 4,25 s is < 150 N.
The .UI (v I‘O IIIUGOUIGG’ by mrediros Uf art I.Ilotlulllcllt that I.IIUUI,JUIGtUO d Il'yl.d 'JI’GL‘U hClV.ng a

diameter of 80 mm and a spring having a ratio of 500 N/mm + 50 N/mm. The spring acts on a
sensing element that is connected to an amplifier having a rise and fall time not exceeding

5 ms.

For vertically moving windows, the force is measured on the leading edge of the windows

when

the dimension of the gap is

- 50 mm;
- 300 mm;
- 500 mm.

The force is measured at the following locations:

- in

the centre of the leading edge;
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- 200 mm from each end of the leading edge if this edge is longer than 800 mm.

2023

For horizontally moving windows, the force is measured on the leading edge of the window,
at the following heights, when the dimension of the gap is 50 mm and 500 mm:

- 50 mm;

- 300 mm from the top, for windows between 1,2 m and 2,5 m in height;

- 2

500 mm, for windows more than 2,8 m in height;

- in the centre, for windows not more than 2,8 m in height.

BB.2

Compliance is checked by the following test.

The drive is supplied at the most unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times

volta
with
load

There shall be no movement except for initial removal of any play in the system. If thg
creepage in the drive, the window shall not move faster than A 'mam/s.

NOTE
energi

NOTE
windo|

The

If the
meas
acco

BB.2
event

The drive is installed(with a window and supplied at rated voltage. The drive is operat

close
syste|

Unled

switd

08 Dri icall : ind ‘ : i

ige but is not operated. Automatic operation of automatic drives is disabled. It is Ig
[,2 times the rated load applied for 30 min. If the drive is supplied with a window
s applied to the window and is equal to the highest force exerted byit.

1 The highest force is determined with the window in the most_ unfavourable position, the drive nof
ed.

2 It is to be noted that compliance with BB.20.8 does not necessarily cover risks due to operation
Ww. Anti-drop or equivalent safety devices might be necéssary.

est is repeated with the supply disconnected.

drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall cd
ures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluat
dance with the relevant requirements of normative Annex R.

0.9 Entrapment protection systems shall provide an adequate level of protection
of a failure within the system installation wiring.

the window. ‘During the movement, a short circuit or open circuit is simulated |
Im installatien\wiring.

h by the time it has completed its movement.

rated
aded
v, the

bre is

being

of the

ntain
ed in

n the

ed to
n the

s the_system continues to operate normally, the window shall stop moving within one
cycle of operation or the movement of the window shall only be controlled by a biase

d-off
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Annex CC
(normative)

Drives for pedestrian doors

The clause numbers in this annex refer to the clause numbers in the main part of this standard
that are modified. Clauses that are additional to the clauses in the main part of this standard
are identified by adding the annex letters as a prefix with the numbering starting at 1.

20
This
20.2

For h
their
abovg
that g

CC.2
Oper
opers

The ¢

Oper
haza

Compliance is checked by the following test.

Autor

The drive is installed with a pedestrian door and supplied at the most unfavourable vd

betwsd
closir
opera

or relversible “drive shall be operable with a force not exceeding 220 N or a torqu

excedg

Stability and mechanical hazards

clause of Part 1 is applicable except as follows.
Addition:
orizontally moving pedestrian doors, moving parts including-intérconnecting pa

drives need not be guarded if the gap between fixed and moviag-parts is below 8
b 25 mm, or it is at least 2 m above the floor. This also applie€s to the gap between
an move at different speeds.

btion of the release shall not give rise to a hazdard such as kickback or unexp
tion of the drive.

rive shall not create any hazard when the mianual release is activated.

d.

natic operation of automatic drives is disabled.

ben 0,94 and 1/06-times rated voltage. The drive is adjusted for the highest openin
g forces, if 'such adjustment is mentioned in the instructions. The manual reled
ted whenshe pedestrian door has stopped at each terminal position, in turn. The re

bding 456 Nm. The force is applied as stated in the instructions.

ts of
m, or
parts

D.1 Where manual release or reversible drive is provided, it shall be easy to opgrate.

bcted

ption of a reversible drive used as aymeans for a manual release shall not give ris¢ to a

Itage
g and
se is
ease
e not

The

stis repeated with the power supply disconnected

When the manual release has been activated, the power supply is then restored and the drive
activated. The drive shall not move, or if the drive moves, all requirements of this standard

shall

be met.

CC.20.2 A mechanical fault in the drive shall not result in a hazardous operation.

Compliance is checked by inspection and, if necessary, by test.

The inspection shall evaluate which parts can affect the safety of operation and whether they
are likely to break or become loose. These parts may be part of the drive or used for connecting
the drive to the pedestrian door.
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NOTE Examples of parts that are evaluated are screws, pins, shafts, wheels, chains and supporting parts.

If inspection cannot determine whether the drive will continue to operate normally or stop its
movement when the part has failed, the following test is carried out.

The drive is installed with a pedestrian door, the force exerted by the drive being adjusted to
its highest value in accordance with the instructions. The drive is supplied at the most
unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated voltage.

The faults are introduced one at a time and the drive is operated as in normal use.

Unlegs the drive and the pedestrian door continue to operate normally, all of the following
condiftions shall be fulfilled:

- the drive shall stop operating at least by the end of the cycle of movement;
— further operation shall not be possible;
- tHe speed of the pedestrian door shall not increase by more than 20 %.

CC.2Dp.3 During the movement of the drive in either direction, the acttation of a manual control
shall |[stop the movement if there is no separate button for the stop function.

If the[drive has a single button for controlling the movement, fucther actuation shall reverge the
direction of movement.

If the|drive has three buttons for controlling the movement, one button shall be a stop bufton.
Thesg requirements do not apply to controls affécting automatic modes of operation.
Any hutton that has a stop function shall not'require a key to stop the drive.
Compliance is checked by a manual test.

CC.2p.4 Drives shall not restart automatically after the movement has stopped uninten-
tionally.

NOTE|1 Unintentional stopping‘can be caused by interruption of the power supply or by operation of a thermpl cut-
out.

Compliance is checked by the following tests.

The drive is.supplied at rated voltage and operated under normal operation. The supply is
then |ntenrupted. After the supply is restored, the drive shall not restart automatically. However,
auto:lnatic drives may re-start, provided that they function as in normal use.

The drive is operated again and operation of the thermal cut-out is simulated. After the fault
condition has been removed, the drive shall not restart automatically. However, automatic
drives may re-start, provided that they function as in normal use.

NOTE 2 The test can be carried out without a pedestrian door.

If the drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall contain
measures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accordance with the relevant requirements of normative Annex R.

CC.20.5 Drives shall incorporate an entrapment protection system that reduces the risk of
injury when the pedestrian door moves or shall be adjustable to control the energy of the
movement of the pedestrian door.
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In one direction of travel of the pedestrian door, CC.20.5.1 can be met and CC.20.5.2 can be met
te direction of travel.

in the

For drives incorporating an entrapment protection system that allows the pedestrian door to
contact a person, compliance is checked by the relevant tests specified in CC.20.5.2.

If the drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall contain
measures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accordance with the relevant requirements of normative Annex R.

CC.20.5.1

For drives incorporating an entrapment protection system with sensing devices

that g
by th
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b following relevant tests.

Irive is installed with a pedestrian door, the force exerted by the drive being adjus
ghest value in accordance with the instructions. The drive is supplied~at the
ourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated voltage.

sensing devices are other than pressure sensitive pads, the test.Specified in CC.20
lied.

sensing devices are pressure sensitive pads, the test specified in CC.20.5.1.2 is ap

pedestrian doors, an entrapment protection ,system with sensing devices
huously adapt to environmental changes shall detecta stationary obstacle for at least|

D.5.1.1
X FF.

The reference bodies for the tests: shall be in accordance with norm

orizontally moving pedestrian doors, the drive is operated to open or close the
rives for horizontally moving pedestrian doors other than revolving doors, tesf
d out using the reference body positioned in the moving plane of the pedestrian dg
n in Figure EE.1 to Figure EE*5-0of normative Annex EE.

rives for revolving~doors, tests are carried out in accordance with normative Anne
the referencesbody positioned as shown in Figure EE.6 to Figure EE.8 of norn
X EE.

p.5.1.2 (/f the entrapment protection system incorporates a pressure-sensitive
b mass.of 15 kg £ 0,5 kg having a diameter of approximately 60 mm is used.

eference body CA is detected in all positions of the travel area of the doorset leaves.

cked

ed to
most

5.1.1

plied.

that
30 s.

ative

Hoor.
s are
or as

x GG
ative

floor

th

di

di

NOTE

e last 38 mm on each side of the pedestrian door opening width;
mension perpendicular to the pedestrian door opening;

mension parallel to the pedestrian door opening;

150 mm across the junction of floor pads meeting at the threshold.

The inactive floor areas of pressure sensitive pads are shown in Figure 102.

60 mm along the junction of floor pads joined together side-by-side with the longest

90 mm along the junction of floor pads joined together side-by-side with the longest
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CC.20.5.2 Entrapment protection systems that allow the pedestrian door to contact a
person shall only be used to reduce the risk of injury for:

the opening movement of a sliding door with the leave(s) moving along a plain part and the
distance between the front surface of the leave and the fixed side screen or wall is more
than 100 mm and less or equal to 150 mm;

the opening and closing movement of a balanced door;
the opening movement of a folding door;

the closing movement of a folding door only in combination with an entrapment protection
system with sensing devices that prevent the pedestrian door from coming into contact with

H tallacl YN £+ el £ Ll ol
a MCTOUTT TTITotdrircu at tricv Uutlcr ordc Ur trie uouur,

tHe movement of revolving doors in combination with the peripheral speed which‘shgll not
exceed 1 000 mm/s for a door with a diameter up to 3 000 mm and shall-not exceed
790 mm/s for a door with a diameter over 3 000 mm.

For drives incorporating an entrapment protection system that allows the pedestrian dgor to

contgct a person, compliance is checked by the following relevant tests.

The drive is installed with a pedestrian door. The force exerted by the-drive is adjusted o the
highgst value if the force can be adjusted by the user during Use or user maintenance.
Othefwise, the force is adjusted according to the installation instructions. The drive is supplied

at the most unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated voltage.

The drive is operated to close and open the pedestrian-deor from the fully open and fully cfosed
positions. The forces between the leading edge and-gcounter opposing edges shall not exceed
the values stated in normative Annex HH when measured at points (F) according to normative

Annek Il.

The force is measured by means of an instrument that incorporates a rigid plate havjng a
diameter of 80 mm and a spring having a-ratio of 500 N/mm + 50 N/mm. The spring acts| on a
sensing element that is connected toan amplifier having a rise and fall time not excegding

5 ms|

CC.2Dp.5.3 Drives adjustableto-control the energy of the movement of a pedestrian doon shall

be in|compliance with normative Annex JJ or normative Annex LL.

Drives adjustable to control the energy of the movement of a pedestrian door shall only be|lused

to reduce the risk of\injury for:

tHe opening.and closing movement of a sliding door when the movement is in accordance
wfth normative Annex JJ;

the opening and closing movement of a swing door when the movement is in accordance
w(thhormative Annex JJ;

the opening and closing movement of a revolving door when the movement is in accordance
with normative Annex JJ;

the opening movement of a swing door when the movement is in accordance with normative
Annex LL and sufficient safety distances are provided (see Figure CC.1);

the closing movement of a swing door when the movement is in accordance with normative
Annex LL.

CC.20.6 Entrapment protection systems shall provide an adequate level of protection in the
event of a failure within the system installation wiring.

Compliance is checked by the following test.
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The drive is installed with a pedestrian door and supplied at rated voltage. The drive is
operated to close the pedestrian door. During the movement, a short circuit or open circuit is
simulated in the system installation wiring.

Unless the system continues to operate normally, the pedestrian door shall stop moving within
one cycle of operation or the movement of the pedestrian door shall only be controlled by a
biased-off switch by the time it has completed its movement.

The test is repeated during the opening movement of the pedestrian door.

If the_drive is controlled by a programmable electronic circuit the soffware shall cqntain
meadures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accorndance with the relevant requirements of normative Annex R.

Dimensions in millimetres

N\ .
: DN et R
S =500 . $>200

L IEC

Key

S salfety distance

Figure CC.1 — Safety distances for opening movement of swing door
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Annex DD
(normative)

Drives for horizontally and
vertically moving doors and gates

Pedestrian doors are covered in normative Annex CC.

20 Stability and mechanical hazards

This €Tause of Part T is applicable except as follows.
DD.2D.1 Drives shall prevent vertically moving driven parts from closing unexpectedly,

Compliance is checked by the following test.

The

voltage but is not operated. Automatic operation of automatic drives_is disabled. It is Ig

with
load

Therd

NOTE
energi

The

If the
meas
acco

DD.2
Oper
opers

The ¢

Oper
haza

Hrive is supplied at the most unfavourable voltage between 0,94rand 1,06 times

,2 times the rated load applied for 30 min. If the drive is supplied with a driven par
s applied to the driven part and is equal to the highest forCe exerted by it.

b shall be no movement except for initial removal of any play in the system.

1 The highest force is determined with the driven part inttie,most unfavourable position, the drive no
red.

est is repeated with the supply disconnected.

drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall cd
ures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluat
dance with the relevant requirements of normative Annex R.

btion of the release shall'not give rise to a hazard such as kickback or unexp
tion of the drive.

rive shall not ereate any hazard when the manual release is activated.

d.

Com;r/iance is checked by the following test.

2023

rated
aded
t, the

being

ntain
ed in

.2 Where a manual release or reversible drive is provided, it shall be easy to opé¢rate.

bcted

ption of adeversible drive used as a means for a manual release shall not give ris¢ to a

Automatic operation of automatic drives is disabled.

The drive is installed with a driven part and supplied at the most unfavourable voltage between
0,94 and 1,06 times rated voltage. The drive is adjusted for the highest opening and closing
forces, if such adjustment is mentioned in the instructions. The manual release is operated
when the driven part has stopped at each terminal position, in turn. The release or reversible
drive shall be operable with a force not exceeding 220 N or a torque not exceeding 1,6 Nm.
The force is applied as stated in the instructions.

The test is repeated with the power supply interrupted.
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When the manual release has been activated, the power supply is then restored and the drive
activated. The drive shall not move, or if the drive moves, all requirements of this standard
shall be met.

DD.20.3 A mechanical fault in the drive shall not result in a hazardous operation.

Compliance is checked by inspection and, if necessary, by test.

Drives for balanced vertically driven parts are not tested.

NOTE

of the driven part.

The |
are li
the d|

NOTE

If ins
move

The drive is installed with a driven part, the force exerted by “the drive being adjusted

higheg
unfau

The f

Unles
cond
- th
- fu

- th
3

NOTE

DD.2
relea

nspection shall evaluate which parts can affect the safety of operation and whethe
ely to break or become loose. These parts may be part of the drive or usedfgr'conne
rive to the driven part.

2 Examples of parts that are evaluated are screws, pins, shafts, wheels, chains and supporting parts

bection cannot determine whether the drive will continue to operate normally or st
ment when the part has failed, the following test is carried out.

st value in accordance with the instructions. Theé)'drive is supplied at the
ourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated/voltage.

aults are introduced one at a time and the drive is operated as in normal use.

s the drive and the driven part coantinue to operate normally, all of the foll
tions shall be fulfilled:

e drive shall stop operating at least by the end of the cycle of movement;

rther operation shall not be poessible;

e speed of the driven paft'shall not increase by more than 20 % or it shall stop
DO mm.

3 For vertically moving\doors, anti-drop or equivalent safety devices might be necessary.

D.4 Drives cantrolled by a biased-off switch shall stop when the actuating mem
s5ed.

Com

The drive'is installed with a driven part and supplied at the most unfavourable voltage bet

liancevis-Checked by the following test.

Ag§ Mass

they
cting

Dp its

to its
most

bwing

within

ber is

ween

0,94 and 71,06 times rated voltage. It IS operated to close the driven part.

When the actuating member is released, the leading edge of the driven part shall stop within
a distance of

— for door or gate other than swing type, 50 mm when the opening gap does not exceed
500 mm except for horizontally swinging driven parts which shall stop within 100 mm;

— for swing type door or gate, 100 mm when the opening gap does not exceed 500 mm;

— for any type of door or gate, 100 mm when the opening gap exceeds 500 mm. The test is
repeated during the opening movement of the driven part.

The requirement for the driven part to stop within the specified distance only applies if the
closing force exerted by the driven part exceeds 150 N, as measured in DD.20.7.2.1.
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If the drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall contain
measures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accordance with the relevant requirements of normative Annex R.

DD.20.5 During the movement of the drive in either direction, the actuation of a manual control
shall stop the movement if there is no separate button for the stop function.

If the drive has a single button for controlling the movement, further actuation shall reverse the
direction of movement.

If the drive has three buttons for controlling the movement, one button shall be a stop button.

Thesg requirements do not apply to controls operating automatic drives.
Any hutton that has a stop function shall not require a key to stop the drive.

Compliance is checked by a manual test.

NOTE| The test can be carried out without a driven part.

If thg drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall cqntain
meadures to control the fault/error conditions specified in~Table R.1 and is evaluated in
accofdance with the relevant requirements of normative Anhex R.

DD.2p.6 Drives shall not restart automatically after the movement has stopped uninten-
tionally.

NOTE|1 Unintentional stopping can be caused by interruption of the power supply or by operation of a thermpl cut-
out.

Compliance is checked by the following tests.

The drive is supplied at rated voltage and operated under normal operation. The supply is
then |nterrupted. After the supplyis-restored, the drive shall not restart automatically. However,
automatic drives may re-start,\provided that they function as in normal use.

The drive is operated again and operation of the thermal cut-out is simulated. After thg fault
condftion has been rémoved, the drive shall not restart automatically. However, automatic
drives may re-start\provided that they function as in normal use.

NOTE|2 The test.€an be carried out without a driven part.

DD.2p.7 (Drives not controlled by a biased off switch shall incorporate an entrapment
protelction system that reduces the risk of injury when the driven part moves.

If the drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall contain
measures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accordance with the relevant requirements of normative Annex R.

For drives incorporating an entrapment protection system with sensing devices that prevent
the driven part from coming into contact with a person, compliance is checked by the relevant
tests specified in DD.20.7.1.

For drives incorporating an entrapment protection system that allows the driven part to
contact a person, compliance is checked by the tests specified in DD.20.7.2.
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For drives incorporating an entrapment protection system with a non-contact sensing device
that moves with the leading edge of a driven part, compliance is checked by the tests specified
in DD.20.7.2.

NOTE In one direction of travel of the driven part, DD.20.7.1 can be met and DD.20.7.2 can be met in the opposite
direction of travel.

DD.20.7.1 The drive is installed with a driven part, the force exerted by the drive being
adjusted to its highest value in accordance with the instructions. The drive is supplied at the
most unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated voltage.

lf the sansina devices ara otharthan nraocscura cancitivia nade tha taocte cnacifiad in DN 20 7 1 1
SEOASHHG-GOVH66SH-6-0tH et -pProSSHFo-SOASHYEO-pPaaS—tHE61te5tSS PO/ . .

to D0).20.7.1.3 are applied.
If the|sensing devices are pressure sensitive pads, the test specified in DD.20.7-1:.4/is applied.

DD.2p.7.1.1 An obstacle having dimensions of approximately 200 mm %300 mm x 700 mm
with three sides (one in each dimension) having a reflective surface, obtained by use of miyrors,
fine grained stainless steel or white-gloss paint, and the other three sifles being non reflgctive
surfates painted dull-black, is placed on the floor at any place in the path of the leading gdges
and planes of the driven part and in the most unfavourable oriefitation. The tests with this
obstdcle shall be made using the non-reflective and reflective sides in turn.

NOTE| The leading edge is the edge of the driven part in the direction ©f'travel, either opening or closing.

For hprizontally moving driven parts, the drive is opgrated to open or close the driven part. If
the driven part moves, it shall stop or reverse its movement without contacting the obstacle.

The agbstacle is then located with the 700 mm dimension positioned vertically and raised dff the
floor |in the worst position between the floor~and 300 mm below the driven part height or
2 50Q mm, whichever is lower.

The drive is operated to close the driven part. If the driven part moves, it shall stop or reyerse
its mpvement without contacting.the-obstacle.

DD.2p.7.1.2 For vertically\_moving driven parts, an obstacle having dimensions of
apprgximately 80 mm x 300-mm and a height of 100 mm with 3 sides (one in each dimension)
having a reflective surface, obtained by use of mirrors, fine grained stainless steel or white-
gloss|paint, and the other three sides being non reflective surfaces painted dull-black, is pfaced
on the floor and ceatrally along its 300 mm length at any place in the path of the leading|edge
acrods the driven-part opening.

For vertically 'moving driven parts, the drive is operated to close the driven part from hegights
of 100 mm; 1 000 mm and the fully open position of the driven part. The driven part shgll not
moveLor shall only move in the opening direction

DD.20.7.1.3 For horizontally and vertically moving driven parts, the obstacle used in
DD.20.7.1.1 is located with the 700 mm dimension positioned vertically and is moved at a speed
of 3m/s £ 0,6 m/s.

For both horizontally and vertically moving driven parts, the obstacle is moved in a straight
line through the plane of the driven part opening at the most unfavourable angle.

The drive is operated to close the driven part. The driven part shall stop or reverse its
movement without contacting the obstacle.

DD.20.7.1.4 If the entrapment protection system incorporates a pressure-sensitive floor
pad, a mass of 15 kg + 0,5 kg having a diameter of approximately 60 mm is used instead of the
wooden obstacle.
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The mass is placed in the path of the driven part and the drive is operated, the driven part

shall

stop or reverse its movement before contacting the mass.

The following inactive floor pad areas are excluded from this requirement:

- th

e last 38 mm on each side of the driven part opening width;

- 60 mm along the junction of floor pads joined together side-by-side with the longest

di

mension perpendicular to the driven part opening;

- 90 mm along the junction of floor pads joined together side-by-side with the longest

di

mension parallel to the driven part opening;

- 1
NOTE

DD.2
to thd
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at thd

d
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DD.2
fully
not e

|
-

- 4
-1
-2

or for

- 6

bU mm across the junction of floor pads meeting at the threshold.
1 The inactive floor areas of pressure sensitive pads are shown in Figure 102.

0.7.2 The drive is installed with a driven part. The force exerted by the drive is adj

'wise, the force is adjusted according to the installation instructions. The drive is suf
most unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated volftage.

est of DD.20.7.2.1 is applied and

the drive is intended to be used with vertically moving driven parts having openirn
hich a 50 mm tube can be inserted, the test of DD.20.7.2.2 is applied for an op
ovement;

the drive is an automatic drive, or a drive that‘operates the driven part in at leag
rection by a command that can be initiated viala connection to a telecommunicati
mmunication network, the test of DD.20.7.2.3\is applied.

0.7.2.1 The drive is operated to close.and open the driven part from the fully ope
tlosed positions. The forces between the leading edge and counter opposing edges
kceed

b0 N during the first 5 s after the,force has exceeded 25 N;
b N thereafter;

DO N during the first0,75 s after the force has exceeded 150 N;
b0 N during a further period of 4,25 s;
b N thereafter;

vertically’moving driven parts used as a door

DON.during the first 2 s after the force has exceeded 150 N for driven parts that g

sted

highest value if the force can be adjusted by the user during use or user-maintenance.

plied
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— 400 N during the first 2 s after the force has exceeded 150 N for driven parts that swing
outward;

- 150 N during a further period of 3 s;
- 25 N thereafter.

However, after 0,75 s, peaks lower than 400 N are allowed, if

- they are decreasing from one to the other, and

— the period of oscillation is < 1 s, and

- the average force calculated over the remaining period of 4,25 s is < 150 N.

The force is measured by means of an instrument that incorporates a rigid plate having a
diameter of 80 mm and a spring having a ratio of 500 N/mm + 50 N/mm. The spring acts on a
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sensing element that is connected to an amplifier having a rise and fall time not exceeding

5 ms.

For vertically moving driven parts, the values apply to the vertical component of the closing
and opening forces and between any counter opposing edges of moving parts.

For vertically moving driven parts, the force is measured on the leading edge of the driven
part when the dimension of the gap is

- 50 mm;

- 3

Omm:

For h
part,
- 5
- 3
- 2
- in
DD.2
in wh

DO mm;

500 mm or 300 mm below the maximum if this is less.
ertically moving driven parts, the force is measured at the following locations:

the centre of the leading edge;
D0 mm from each end of the leading edge if this edge is longer than) 800 mm.

at the following heights, when the dimension of the gap is,60 mm and 500 mm:

D mm;

D0 mm from the top, for driven parts between 1,2-m.and 2,5 m in height;
500 mm, for driven parts more than 2,8 m in_height;

the centre, for driven parts not more than.2,8 m in height.

0.7.2.2 Drives intended to be used with*a vertically moving driven part having ope
ich a 50 mm diameter cylinder can bg inserted are subjected to an opening test wit

orizontally moving driven parts, the force is measured on the'leading edge of the driven

nings
h the

drivgn part loaded with a mass 0ofZ220 kg + 0,5 kg. The mass, having dimensions of

apprd
unfay

ximately 200 mm x 200 mm x 200 mm, is fixed to the driven part in the
ourable place, with one edge*adjacent to the bottom edge of the driven part.

most

The drive is operated to opénthe driven part. If the bottom edge of the driven part moves

more
into g

DD.2

apprd
along

than 500 mm, the movement of the driven part shall stop before the test piece ¢
ontact with the lintel,

0.7.2.3 An «obstacle as described in DD.20.7.1.1 except having dimensior
ximately 80~\mm x 300 mm and a height of 100 mm is placed on the floor and cer
its 300¢mm length across the plane of the driven part opening. The drive is opera

close

the driven)part. The driven part shall not move or only move in the opening direction
tests|with’this obstacle shall be made using the non-reflective and reflective sides in turn

the driven part from opening gaps of 100 mm, 1 000 mm and the fully open posit

pmes

s of
trally
ed to
on of

The

The test is repeated from the fully open position with the obstacle positioned at 100 mm from

each

end of the driven part opening in turn.

A cylindrical obstacle, having a diameter of 50 mm and a length of 860 mm, is suspended by
one end at a height of 900 mm above the floor and centrally in the driven part opening.

The drive is operated to close the driven part and the cylinder is swung across the driven part
opening from an angle of 45°. The entrapment protection system shall cause the driven part
to reverse its movement.

DD.20.8 Entrapment protection systems shall provide an adequate level of protection in the
event of a failure within the system installation wiring.
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Compliance is checked by the following test, unless the entrapment protection system is a
biased-off switch.

The drive is installed with a driven part and supplied at rated voltage. The drive is operated
to close the driven part. During the movement, a short circuit or open circuit is simulated in the
system installation wiring.

Unless the entrapment protection system continues to operate normally, the driven part shall
stop moving within one cycle of operation or the movement of the driven part shall only be
controlled by a biased-off switch by the time it has completed its movement.

The test is repeated during the opening movement of the driven part.

If thg drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software. shall cqntain
meadures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and ds -evaluated in
accofdance with the relevant requirements of normative Annex R.
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Annex EE
(normative)

Measuring point for protective devices of
horizontally moving pedestrian doors

The figures of Annex EE are referenced in normative Annex CC and normative Annex GG.

Dimensions in millimetres

IEC

netres

Key
% protected area
Figure EE.1 - Single-leaf sliding doorset
Dimensions in milli
IEC
Key
% protected area

Figure EE.2 — Double-leaf sliding doorset
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Dimensions in millimetres

protected area

Figure EE.3 - Single:leaf swing doorset

IEC

Dimensions in milli

netres

protected area

Figure EE.4 — Double-leaf swing doorset

IEC
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Key

Dimensions in millimetres

protected area

Figure EE.5 «—Folding doorset

IEC



https://iecnorm.com/api/?name=57054cfe5154c8970eaa9a66c29ff56a

- 52 - IEC 60335-2-103:2023 © |IEC 2023

\ \
v, |
-
———

Key

T o

(¢

piV
tes

teq

=

prq

ot point for doorsets with a break-out system
t 1 (with CA) for doorset diameters greater than 3 000 mm

t 2 (with CA) for all doorset diameters, see also Clause GG _4~in normative Annex GG

tected area
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\
:
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a) Reference body positions‘for test 1 and test 2

test 3 (with CB) in centre of doorset leaf

b) Reference body position for test 3
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t 4 (with the combination of CB and CA) for all doorset diameters, in centre of doofset leaf

c) Reference body position for test 4

|
|
|
L\'!
\

t 5 (with CB) foriall doorset diameters

IEC

d) Reference body position for test 5

Figure EE.6 — Revolving doorset, two leaves

Dimensions in milli

netres
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a pivpt point for doorsets with a break-out system
b tegqt 1 (with CA) for doorset diameters greater than 3 000 mm see also Clause GG.1 in normative Annex G
c tegt 2 (with CA) for all doorset diameters, see also Clause/GG.1 in normative Annex GG
X prqtection area

a) Reference body. positions for test 1 and test 2

[

74\

IEC

Key
d test 3 (with CB) in centre of doorset leaf

b) Reference body position for test 3
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Key
e tegt 4 (with the combination of CB and CA) for all doorset diameters, in centre of doarset leaf

c) Reference body position for test 4

A

Dimensions in millilnetres

1200 g

IEC

Key

o —am—aoe+rset+eaiametersS

f teet 5 (\'.',ith f‘B) farall d oot diamatarc
d) Reference body position for test 5

Figure EE.7 — Revolving doorset, three leaves
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Key
a pivjot point for doorsets with a break-out system
b tedt 1 (with CA) for doorset diameters greater than 3 000 mm

(¢

teqt 2 (with CA) for all doorset diameters, see also Clause GG.1 in normative Annex GG

X prqtection area

=

a) Reference body positions for test 1 and test 2

Rt

d IEC

Key
d test 3 (with CB) in centre of doorset leaf

b) Reference body position for test 3
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t 4 (with the combination of CB and CA) for all doorset diameters, in centre of doorset leaf

c) Reference body position for test 4

1200

t 5 (with CB).forall doorset diameters

d) Reference body position for test 5

Figure EE.8 — Revolving doorset, four leaves

Dimensions in milli

metres
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Annex FF
(normative)

Reference bodies

2023

This annex is applicable to entrapment protection system sensing devices based on active
optoelectronic protective devices responsive to diffuse reflection (AOPDDRSs) using a radiation
wavelength in the range 820 nm to 946 nm. For sensing devices using other technologies, this
annex may be used as a guide.

An e
doord

The (
Both
value
trans
while
80 %
pape
test.

The (
hardr
wave

Tests
perfo

The 1
the re

documentation.

Entrgpment protection systems which do not move with the doorset leave(s) shall be t

using

htrapment protection system shall always be tesied on a compleie power ope
et assembly.

the top side and two sides that meet are made of a material with a diffuse reflec

to 90 % of the wavelength of the entrapment protection system transmitter (e.g.
). The base of the reference body is not defined as it does.nét serve any purpose

B reference body (see Figure FF.1b)) is made of a matt-black elastomer with a Sh

ength of the entrapment protection system transmitter.

tference body, or reverse or switch over to low-speed motion as described in the pr

all relevant sides ofithe CA reference body.

rated

A reference body (see Figure FF.1a)) is a box with the dimensions 0,7 m x 0;3'm x (0,2 m.

ance

in the range of 2 % to 5 % of the wavelength of the entrapment protection syjstem
Mitter (e.g. IC antistatic foam; see also IEC 61496-3:2018, Figure §for further matdrials)
the other two sides are made of a material with a diffuse reflectancevalue in the range of

white
n the

bre-A

ess of 70 +5 and a diffuse reflectance valuein the range of 10 % to 90 % df the

for entrapment protection system using’ the background as a reference shall be
fmed with a background with a diffuse reflectance value of (20 £ 5) % of the entrapment
protegction system wavelength (e.g. carpet):

eference body shall be detected-and the doorset shall then either stop before it todches

bduct

bsted
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Dimensions in millimetres

=)

15 x 45°

oy
A

’\U
J0
2 AR o
IEC JEC

a) CA reference body b) CB reference body
Diffuse reflectance value in the range of Diffuse reflectance,valuée in the range qf
2 % to 5 % at the wavelength of the 10 % to 90 % at the_wavelength of the
transmitter of the entrapment protection transmitter of the entrapment protectipn
system system

Diffuse reflectance value in the range of
80 % to 90 % at the wavelength of the
transmitter of the entrapment protection
system

N
N

Figure FF.1 — Reference bodies
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Annex GG
(normative)

Test method of entrapment protection system
of drives for revolving doors

Main closing edge/opposing closing edge — no contact protection

2023

If the hazard between the main closmg edge and opposmg closmg edge is protected by an

For d
locatg
itself

GG.2

If the
devic|

¢ opposing closing edge and shall not be touched by the doorset leaf (sege!tes

e EE.6a), Figure EE.7a) and Figure EE.8a) of normative Annex EE).

oorsets diameters greater than 3 000 mm, the CA reference body shall. ’additiona
bd next to the edge of the doorset moving leaf and shall not be touched by the doorss
(see test 1 in Figure EE.6a), Figure EE.7a) and Figure EE.8a) of pormative Annex E

Main closing edge/opposing closing edge — contact protection

hazard between the main closing edge and opposing.closing edge is protected
e or combination of devices allowing contact with the doorset, it shall be tested by a

measurement according to normative Annex HH at an opening width as specified in Figur

or Fig
redud

GG.3

The €
and t

The (
shall
being
prote
of no
test

Figur

The t

ure 1.5 or Figure I1.6. If electro-sensitive proteetive equipment (ESPE) is used for
tion, the test shall be carried out at the speed. after activation of the ESPE.

Secondary closing edge/floor

ntrapment protection system protecting the hazard between the secondary closing
he floor shall be tested using the-€B reference body.

B reference body is positioned on the floor so that it cannot be pushed away. The do
come to a stop without eompletely passing over the reference body or the reference
touched by the doorset’leaf in the slanted areas. Contact with the flexible parts ¢
Ctive equipment is accepted (see test 3 in Figure EE.6b), Figure EE.7b) and Figure E
'mative Annex EE)y'If an entrapment protection system is used for speed reductio
shall be carried jout with the combination of test bodies CB and CA (see test
e EE.6¢), Figure EE.7c) and Figure EE.8c) of normative Annex EE).

st need-not be performed if this hazard is safeguarded by safety distances.

GG .4

| “‘Main closing edgel/inside wall

by a
force
e 1.4
peed

edge

orset
body
f the
E.8b)
n, the
4 in

The entrapment protection system protecting the hazard between main closing edge and
the inside wall shall be tested by means of the CB reference body.

The reference body is positioned at a height of 1 200 mm above the floor on the drum wall as
shown in test 5 in Figure EE.6d), Figure EE.7d) and Figure EE.8d) of normative Annex EE.
During the test, the reference body shall not come into contact with the doorset leaf. Contact
with the flexible parts of the protective equipment is accepted.


https://iecnorm.com/api/?name=57054cfe5154c8970eaa9a66c29ff56a

IEC 60335-2-103:2023 © |IEC 2023

HH.1

- 61—

Annex HH
(normative)

Permissible dynamic forces

Limitation of impact forces of pedestrian doors

The values of dynamic force generated by the doorset leaf when impacting a person or an
obstacle shall be considered to be safe if the limits specified in Table HH.1 are not exceeded,
when measured according to normative Annex Il with an instrument complying with Clause HH.3

or Clause HH.4.

Table HH.1 — Permissible dynamic forces

Permissible dynamic forces Measuring pojnts
Between closing edges and opposing
Dporset type closing edges in gaps of @
<200 mm 200 mm > 500 mm
to 500 mm
Sliding doorset and 400 N 700 N 1400 N Figure 1.1 and
sliding/swing Figure 11.2
(balapced) doorset
Foldipg doorset 400 N 700 N 1400 N Figure 11.3
Revalving doorset 400 N 700 N 1400 N Figure 1.4 to
Figure 11.6

Flat areas are areas other than closing edges > 0,1 m2 and'with no side < 100 mm.
The above values shall be the maximum allowed withinna maximum period of time of 0,75 s (T, < 0,75 s).
a8 The opposing closing edge may also be a~second main closing edge or flat areas around the opg¢ning

dporset.

The Ipaf force measurements shall not exceed the profile shown in Figure HH.1.
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FA

150N+ 80N

F
S 80N+

.

Y
A

A

Y

IEC

F4 maximum force measured during the dynamic period T, (dynamic force) = see Table HH.1 for permitted values

T, pefiod of time of max. 0,75 s starting from the first measured force exgeeding 150 N

F, mgximum force measured outside the dynamic period T (stati€ force)

T

HH.

. pefiod of 5 s starting from the first measured force exceeding 80 N and including T

Figure HH.1 — Force versus time

2 Permissible static forces

After(T4 has elapsed, no static force)>150 N is allowed. This static force shall come down to

< 80 N after a total time T, of maximum 35 s.

Howsgver, after T, peaksexceeding 150 N but lower than the admissible dynamic forces shown

in Taple HH.1 are accepted if:

HH.

they are decreasing from one to the other; and
the period of‘escillation is < 1 s; and
the average force calculated over the period of T; — T4 is < 150 N.

Impact force measuring equipment

The test equipment for measuring forces shall consist of the following parts:

two contact areas with a diameter of 80 mm. The contact areas shall be made of a hard
material with sufficient strength, e.g. steel;

spring that gives the contact area a spring ratio of 500 N/mm + 50 N/mm;
load cell;
time measuring device;

measuring value display/measuring value output device.
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The measuring equipment shall comply with the following specification:

- rising/falling time of the load cell amplifier < 5 ms;

- the equipment shall be able to give measured values with an accuracy of at least + 5 % or
+ 10 N, whichever is the maximum deviation;

- measurements to be given in graphical form or by displaying the values.

HH.4 Field impact force measuring equipment

Field measuring equipment need not display the values and accuracy shall at least be + 10 %

or + 20 N—of measured—values—whichever—is—the—maximum—deviation Calihration shall be
T . —RedstH-ea—a+d —WHGReV-e— H s HRHR—G8HaHOR- SHBEHOR +

performed at least once per year.
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Annex Il
(normative)

Measuring points for limitation of
impact forces of pedestrian doors

Forces (see Table HH.1) shall be measured at the measuring points (F) shown in Figure 1.1 to
Figure 11.6 with the instrument of Clause HH.3 or Clause HH.4.

Dimensions in millimetres

IEC

Figure 1.1 =Single-leaf sliding doorset

Dimensions in millilnetres

—_—

|

/E—_
I
l
/lr
|
|
l’_ B

IEC

Figure 11.2 — Double-leaf sliding doorset
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Dimensions in millimetres

12(0

=
A

500

Figure I1.3 — Folding doorset

S

1200

IEC

Dimensions in milli

netres

Figure 1.4 — Revolving doorset, 2-leaf

IEC
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Dimensions in millimetres
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' | 50
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Figure I1.5 — Revolving doorset, 3-leaf

Dimensions in milli

\\
Kl

netres

1200
N
b \\
T
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Figure 1.6 — Revolving doorset, 4-leaf
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JJ.1

Annex JJ
(normative)

Low energy movement of pedestrian doors

General

The force required to prevent a stopped doorset from opening or closing any further — measured
at the main closing edge in the direction of travel — shall not exceed 67 N at any point in the
opening or closing cycle.

The K
the ¢
confqg

In thd
open
the d

Low
devic|
of loy
taken
low.

A sta

- W
S\

inetic energy of a doorset in motion shall not exceed 1,69 J. Normative Annex KK's
peed settings for various widths and masses of doorsets required to obtain”rg
rming to this requirement.

b event of any interruption of mains power or failure of the drive, it shall be possi
the doorset with a manual force not exceeding 67 N to release a latch”and 90 N to
porset, when the force is applied to the main closing edge in thefdirection of travel

tates
bsults

ble to
open

energy movement of the doorset is generally not protected-with additional protective

es because the kinetic energy levels are not considered/to-be hazardous. However

account of elderly, frail and disabled users and indic¢ates that the risk to these us

lic closing force up to 150 N is allowed:

hen the gap between the main closing edge and the counter-closing edge is <8 m
ving doorsets; or

- ddiring the last 50 mm for any type of:sliding and folding doorsets.

JJ.2
JJ.2.

Door
asre
more

NOTE
opene

JJ.2.

, use

v energy doorset movement should only be considered\when the risk assessment has

Brs is

m for

Additional requirements forllow-energy movement of hinged and swing doorgets

1 Opening time

bets shall open from closed to back check, or 80° whichever occurs first, in 3 s or |
huired in Table KKsdi'\Back check shall not occur before 60° opening. If the doorset g
than 90°, it shallcontinue at the same rate as back check speed.

Back check-—Back check is the checking or slowing down of the speed of doorset opening before bein
 (also called open check)

P Closing time

It shg

bnger
pens

g fully

I'be possible to adjust the doorset on site to close from 90° to 10° in not less than 3

5 and

from

10° to fully closed in not less than 1,5 s as required in Table KK.1.
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Annex KK
(normative)

Speed setting for low energy movement of pedestrian doors

Speed settings for low energy power operated swing doorsets

Table KK.1 shows the minimum opening time (in seconds) to back-check or to 80° open or
minimum closing time (in seconds) from 90° to 10° open for most common doorset widths and

masses.
Table KK.1 — Speed settings
Mass of doorset leaf
. kg
Width of
doorset leaf 50 60 70 80 90
m
Time
s
0,75 3,0 3,0 3,0 3,0 3,2
0,85 3,0 3,0 3,2 3,4 3,6
1,00 3,2 3,4 3,7 4,0 4,2
1,20 3,8 4,1 4,5 4,8 5,0
NOTE Calculated with an energy 1,69 J and values for time rgunded up to nearest one decimal place.
The minimum opening time for doorsets of otherwidths and/or masses shall be calculated psing

the fq

whers
t

D
m

2,26
KK.2

llowing formula:

DJm

2,26

t =

is the time, in s;
is the doorset width, in m;
is the mass of the doorset leaf, in kg;

is the,conversion factor (units mKg”2 s-1).

Speed settings for low energy sliding doorsets

Table KK.2 shows the minimum travelling time per doorset leaf referred to the doorset mass
and the travelling distance per doorset leaf.
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Table KK.2 — Minimum travelling time
per doorset leaf vs. mass of door leaf

Mass of doorset leaf m

kg
% % 150 | 140 | 130 | 120 [ 110 | 100 | 90 | 80 [ 70 | 60 | 50 | 40 | 30 | 20 | 10
travelling Maximum travelling speed v
distance m/s
per leaf
D 0,15 ‘ 0,16 | 0,16 | 0,17 | 0,18 ‘ 0,18 ‘ 0,19 ‘ 0,21 | 0,22 | 0,24 | 0,26 ‘ 0,29 ‘ 0,34 ‘ 0,41 | 0,58
Minimum travelling time t
m S
a,7 47 | 46 | 44 | 42 | 40 | 39 | 3,7 | 35 |32 |30 |27 |25]|21]|A8] 13
a,8 54 | 52 |50 |48 |46 | 44 | 42 |39 |37 |34 31| 28|24 \\20]| 1,4
a,9 6,0 | 58 | 56 | 54 |52 | 49 | 47 | 44 | 41 |38 |35 | 31 |-27°| 22| 1,6
1.0 6,7 | 65|63 |60 |58 |55]|52 |49 |46 |43 |39 |35 M30]|25]| 1,8
1,1 74 |71 |69 |66 |63]|60]|57|54|51]|47|43¢-38]33]|27]19
1.2 80 |78 | 75|72 |69 |66 |62]|59]|55]|51]| 4% 42|36/ 30] 21
13 87 |84 |81 |78 |75]|71 |68/ 64]|60]|55(50]|45]|39]32]| 23
1.4 94 | 91|87 |84 |80 |77 |73 |69 |64 /59|54 |49 |42 | 35|25
15 10,0 97 | 94 | 90 | 86 | 82 |78 | 73 |69 (64 |58 |52 |45 37| 26
NOTE| For telescopic sliding doorsets, the travelling distance dpplies to the fast moving leaf.
The maximum speed for doorsets of other masses’/shall be calculated using the kinetic enpergy
formyla, considering that the maximum admitted energy is 1,69 J:
E. = Yamv2 =1,69 (J)
By krlowing the leaf weight, it is possible to calculate the maximum allowed speed as follpws:

v = J?Ee (mis)

where

v is|the speed{in m/s;

E. is|[the kinetic energy, in J (always 1,69 J);
m is|the mass of the doorset leaf, in kg.

Time settings for other travelling distances per leaf and masses shall be calculated using the
following formula:

1D
v
where
t is the travelling time for opening or closing, in s;
D is 90 % of the travelling distance of the leaf, in m;
v is the doorset speed, in (m/s).
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Annex LL
(normative)

Safeguarding of swing pedestrian doors

IEC
Key

1 prdtective device

2 fadt area requiring protection

3 slow area

4 radius of slow area (ry .., area)

5 radius of the door (ry,, ef)

6 radius of the protected area (dpmtected)

Figure LL.1 — Areas of the door sweep

Figure LL-INshows the areas of the door sweep.

Tabl 1 1 chaowe tha minimum dictanca fram tha laadin
O T T  OTTO WO GO T i i Tor T o tOT TS ITOTIT O o oot
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Table LL.1 — Minimum width of door leaf to be protected vs.
radius of doorset and doorset travelling time

- 71 -

Time
S
1 |15 | 2 |25 | 3 [ 35 | 4 [ a5 | 5 | 55 | 6
Tdoorset Tsiow area
m m
016 | 024 | 032 | 04 [ 048 | 056 | 064 | 072 | 08 | 088 | 095
dDrotected
m
0,7 054 | 046 | 038 | 030 | 022 | 0,14 | 0,06 - - p -
0,8 0,64 | 056 | 048 | 040 | 032 | 024 | 016 | 008 | - I’ -
0,9 074 | 0,66 | 058 | 050 | 042 | 034 | 026 | 0,18 | 0,10 0,02 -
1,0 0,84 | 0,76 | 0,68 | 0,60 | 052 | 044 | 036 | 028 | 020 | 012 | b5
1,1 0,94 | 086 | 078 | 0,70 | 0,62 | 0554 | 046 | 038°}-0,30 | 0,22 | b,15
1,2 1,04 | 096 | 088 | 0,80 | 0,72 | 0,64 | 0556 | 048~ | 040 | 032 | p25
13 1,14 | 1,06 | 098 | 090 | 082 | 074 | 0,66(],058 | 050 | 042 | b3s5
1,4 124 | 1,16 | 1,08 | 1,00 | 092 | 084 | 0767 o068 | 060 | 052 | p4s
15 134 | 126 | 1,18 | 1,10 | 1,02 | 094, |86 | 078 | 0,70 | 062 | b55
1,6 144 | 136 | 128 | 120 | 1,12 | 1,08\ 09 | 088 | 080 | 0,72 | b5
1,7 154 | 146 | 1,38 | 1,30 | 1,22 [\ ¥14 | 1,06 | 098 | 09 | 082 | p75
18 164 | 156 | 1,48 | 1,40 | 13307124 | 1,16 | 1,08 | 1,00 | 092 | bes

The gpening time is measured from 0° te>80° and the closing time from 90° to 10°.

Tslow hrea

formulas:

wherg

and the width of the doorset which needs to be protected (d
devices for doorsets with other.opgning and closing times shall be calculated using the folld

d

r, =—-v-t
slow area
T

= 0,16-t

protected = I'doorset ~ Tslow area

protected

) by protective

wing

t

I'siow area
4

0,16

d

protected

is the time, in s;

is the radius of the slow area, in m;

is the maximum allowed collision speed of 0,25 m/s;

is the conversion factor, in m/s;

is the width of the doorset which needs to be protected.
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requifements for drives for Shutters, awnings, blinds and similar equipment

ISO 21927-2, Smoke and heat control systems — Part 2: Specifications for naturahsmoke¢ and
heat pxhaust ventilators
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Partie 2-103: Exigences particuliéres pour les motorisations de portails,
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Commission Electrotechnique Internationale (IEC) est une organisation mondiale de normalisatién conf
I'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de I'lEC). L'IE€ @ pour ol
oriser la coopération internationale pour toutes les questions de normalisation dans“les domair]
ectricité et de I'électronique. A cet effet, I''EC — entre autres activités — publie des (Notmes internatig
Spécifications techniques, des Rapports techniques, des Spécifications accessibles d@u public (PAS)
ides (ci-aprés dénommés "Publication(s) de I'lEC"). Leur élaboration est confiéera.des comités d'étudg
vaux desquels tout Comité national intéressé par le sujet traité peut (participer. Les organis
prnationales, gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec-FIEC, participent égaleme
vaux. L'IEC collabore étroitement avec I'Organisation Internationale de“Normalisation (ISO), seld
ditions fixées par accord entre les deux organisations.

Esible, un accord international sur les sujets étudiés, étant donné queles Comités nationaux de I'lEC inté
t représentés dans chaque comité d'études.

b Publications de I'lEC se présentent sous la forme de récommandations internationales et sont a
nme telles par les Comités nationaux de I'lEC. Tous les¢efforts raisonnables sont entrepris afin qu
ssure de I'exactitude du contenu technique de ses publications; I'lEC ne peut pas étre tenue responsg
entuelle mauvaise utilisation ou interprétation qui enest faite par un quelconque utilisateur final.

sure possible, a appliquer de fagon transparenteiles Publications de I'lEC dans leurs publications nati
régionales. Toutes divergences entre toutes, Publications de I'lEC et toutes publications nationa
ionales correspondantes doivent étre indiquées en termes clairs dans ces derniéres.

FC elle-méme ne fournit aucune attestation de conformité. Des organismes de certification indépe
rnissent des services d'évaluationxde’ conformité et, dans certains secteurs, accedent aux marqy
formité de I'lEC. L'IEC n'est respdnsable d'aucun des services effectués par les organismes de certif]
épendants.

Cune responsabilité ne_doit étre imputée a I'lEC, a ses administrateurs, employés, auxiliaires ou mandg
ompris ses experts particuliers et les membres de ses comités d'études et des Comités nationaux d¢g
ir tout préjudice causé’ en cas de dommages corporels et matériels, ou de tout autre dommage de q
ure que ce soit, directe ou indirecte, ou pour supporter les colts (y compris les frais de justice) et les déf
oulant de la publication ou de I'utilisation de cette Publication de I'lEC ou de toute autre Publication ddg
au crédit qui lui*est accordé.

ttention ‘est/attirée sur les références normatives citées dans cette publication. L'utilisation de publig
Erencées est obligatoire pour une application correcte de la présente publication.

F Clattire I'attention sur le fait que la mise en application du présent document peut entrainer |'utilisatig

s les utilisateurs doivent s'asslurer qu'ils sont en possession de la derniére édition de cette publication].
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devplusieurs brevets. L'IEC ne prend pas position quant a la preuve. a la validité et a I'applicabilité

e tout

droit de brevet revendiqué a cet égard. A la date de publication du présent document, I''lEC n'avait pas regu
notification qu'un ou plusieurs brevets pouvaient étre nécessaires a sa mise en application. Toutefois, il y a lieu
d'avertir les responsables de la mise en application du présent document que des informations plus récentes
sont susceptibles de figurer dans la base de données de brevets, disponible a I'adresse https://patents.iec.ch.
L'IEC ne saurait étre tenue pour responsable de ne pas avoir identifié de tels droits de brevets.

L'IEC 60335-2-103 a été établie par le comité d'études 61 de I'lEC: Sécurité des appareils
électrodomestiques et analogues. Il s'agit d'une Norme internationale.

Cette quatrieme édition annule et remplace la troisieme édition parue en 2015,
I'Amendement 1:2017 et I'Amendement 2:2019. Cette édition constitue une révision technique.
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Cette édition inclut les modifications techniques majeures suivantes par rapport a I'édition
précédente:
a) le texte a été aligné sur I'lEC 60335-1:2020;

b) le domaine d'application comprend les appareils alimentés en courant continu et les
appareils alimentés par batteries (Article 1);

c) certaines notes ont été converties en texte normatif (Article 1);

d) des exigences supplémentaires relatives aux instructions d'installation ont été incorporées
(7.12);

e) l'application du calibre d'essai 18 et du calibre d'essai 19 a été introduite (8.1.1, 20.2,
Ahnexes BB, CC et DD);

f) des températures de surface ont été ajoutées pour les surfaces accessibles extérieures
(11.3, 11.8);

g) dés exigences relatives au chargement des socles femelles de connectelrs-et soclgs de
prises de courant accessibles ont été ajoutées (11.7);

h) deés exigences ont été ajoutées pour les appareils qui comportent dés’” batteries intégrées
ol des batteries séparables (11.7);

i) des exigences ont été ajoutées pour les motorisations destinées-a-€tre raccordées de facon
peérmanente livrées avec un connecteur afin de faciliter l'installation (22.108, 24.101, 25.3).

Le tekte de cette Norme internationale est issu des documefts suivants:

Projet Rapport de vote
61/7017/FDIS 61/7082/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci¢deéssus donne toute information sur le vote pyant
aboufi a son approbation.

La lapngue employée pour I'élaboration de cette Norme internationale est I'anglais.

Ce dpcument a été rédigé selon.les Directives ISO/IEC, Partie 2, il a été développé selgn les
Directives ISO/IEC, Partie 1_et les Directives ISO/IEC, Supplément IEC, disponibles |sous
www Jiec.ch/members_experts/refdocs. Les principaux types de documents développéf par
I'lEC [sont décrits plus en-détail sous www.iec.ch/publications.

Une liste de toute$.les parties de la série IEC 60335, publiées sous le titre général Apppreils
électfodomestiques et analogues — Sécurité, se trouve sur le site web de I'lEC.

La présente.partie 2 doit étre utilisée conjointement avec la derniere édition de I''EC 60835-1
et ses amendements sauf si cette édition I'exclut. Dans ce cas, la derniére édition qui n'g¢xclut
pas |h présente partie 2 est utilisée o o 44 dtablie < - hac . la sixieme &dition (2020)
de cette norme.

NOTE 1 L'expression "la Partie 1" utilisée dans la présente norme fait référence a I'lEC 60335-1.

La présente partie 2 compléte ou modifie les articles correspondants de I'lEC 60335-1, de fagon
a transformer cette publication en norme |IEC: Exigences particuliéres pour les motorisations
de portails, portes et fenétres.

Lorsqu'un paragraphe particulier de la Partie 1 n'est pas mentionné dans la présente partie 2,
ce paragraphe s'applique pour autant que cela soit raisonnable. Lorsque la présente norme

mentionne "addition", "modification" ou "remplacement”, le texte correspondant de la Partie 1
doit étre adapté en conséquence.
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NOTE 2 Le systéme de numérotation suivant est utilisé:
— les paragraphes, tableaux et figures qui s'ajoutent a ceux de la Partie 1 sont numérotés a partir de 101;

— al'exception de celles qui sont dans un nouveau paragraphe ou de celles qui concernent des notes de la Partie 1,
les notes sont numérotées a partir de 101, y compris celles des articles ou paragraphes qui sont remplacés;

— les annexes qui sont ajoutées sont désignées AA, BB, etc.
NOTE 3 Les caracteres d'imprimerie suivants sont utilisés:

— exigences: caracteres romains;

— modalités d'essais: caracteres italiques;

— notes: petits caractéres romains.

Les tefmes en gras dans le texte sont définis a I'Article 3. Lorsqu'une définition concerne un adjectif, I'adjecif et le
nom agsocié figurent également en gras.

Le comité a décidé que le contenu de ce document ne sera pas modifié avant la date'de stabilité
indiqyée sur le site web de I'lEC sous webstore.iec.ch dans les données relativesau docyment
rechgrché. A cette date, le document sera

e rgconduit,

e slipprimé, ou

e rdvisé.

NOTE|4 L'attention des Comités nationaux est attirée sur le fait{que les fabricants d'appareils et les orgafismes
d'essaj peuvent avoir besoin d'une période transitoire aprés la publication d'une nouvelle publication IEC, oy d'une
publication amendée ou révisée, pour fabriquer des produits.conformes aux nouvelles exigences et pour adapter
leurs §quipements aux nouveaux essais ou aux essais révisés:

Le corpité recommande que le contenu de cette publigation soit adopté pour application nationale (obligato|re) au
plus tdt 12 mois et au plus tard 36 mois aprés la date de publication.
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INTRODUCTION

Il a été admis par hypothése, en établissant la présente Norme internationale, que I'exécution
de ses dispositions était confiée a des personnes expérimentées et ayant une qualification
appropriée.

Les documents de recommandations concernant I'application des exigences de sécurité pour
les appareils peuvent étre consultés dans les documents de support du CE 61, accessibles sur
le site web de I'lEC a I'adresse:

https://www.iec.ch/tc61/supportingdocuments

Cettd information est donnée a I'intention des utilisateurs de la présente Norme interfatipnale
et ne|constitue nullement un remplacement du texte normatif de la présente norme:

La pnésente norme reconnait le niveau de protection internationalement accepté contre les
dangers électriques, mécaniques, thermiques, liés au feu et au rayonnement des appdreils,
lorsqU'ils fonctionnent comme en usage normal en tenant compte des instrictions du fabr|cant.
Elle qouvre également les situations anormales auxquelles on peut s'atténdre dans la prgtique
et ellg tient compte de la fagon dont les phénoménes électromagnétiques peuvent affecter le
fonctionnement sOr des appareils.

La prgsente norme tient compte autant que possible des exigences de I'lEC 60364, de fagon a
restef compatible avec les régles d'installation quand (appareil est raccordé au réseau
d'alimentation. Cependant, des régles nationales d'installation peuvent étre différentes.

Si un|appareil relevant du domaine d'application de\la présente norme comporte égalemernt des
fonctlons couvertes par une autre partie 2 de™IMEC 60335, la partie 2 correspondantg est
appliquée a chaque fonction séparément, dans la limite du raisonnable. Si cela s'applique,
I'influence d'une fonction sur les autres fonctions est prise en compte.

Lorsdqu'une partie 2 ne comporte pas~d'exigences complémentaires pour couvrir les dapgers
traités dans la Partie 1, la Partie 1's'applique.

NOTE|1 Cela signifie que les comités d'études responsables pour les parties 2 ont déterminé qu'il n'était pas
nécessaire de spécifier des exigences particuliéres pour I'appareil en question en plus des exigences générajes.

La prgsente norme est-uhe norme de famille de produits traitant de la sécurité d'appareil$ et a
présdance sur les normes horizontales et génériques couvrant le méme sujet.

NOTE|2 Les publications horizontales, les publications fondamentales de sécurité et les publications groupges de
sécuri{é couvrant tn-danger ne s'appliquent pas, parce qu'elles ont été prises en considération lorsque les exigences
générgles et particulieres ont été étudiées pour la série de normes IEC 60335.

Un appareil conforme au texte de la présente norme ne sera pas nécessairement jugé conforme

aux rincinac da cdeonritd da la narma ci larcan'il act avamind at catmic ariv accaic il anv)ara'l‘t
HAGHeS-6e-5e6uHte—aeaRoH eSS uh—eSt—exaiHe eSO St e SSHSTHaPT

qu'il présente d'autres caractéristiques qui compromettent le niveau de sécurité visé par ces
exigences.

Un appareil utilisant des matériaux ou présentant des modes de construction différents de ceux
décrits dans les exigences de la présente norme peut étre examiné et soumis aux essais en
fonction de I'objectif poursuivi par ces exigences et, s'il est jugé pratiquement équivalent, il peut
étre estimé conforme aux principes de sécurité de la présente norme.

NOTE 3 Les normes traitant des aspects non relatifs a la sécurité des appareils électrodomestiques sont:

— les normes IEC publiées par le comité d'études 59 concernant les méthodes de mesure d'aptitude a la fonction;

— les normes CISPR 11 et CISPR 14-1, ainsi que les normes applicables de la série IEC 61000-3 concernant les
émissions électromagnétiques;

— la norme CISPR 14-2 concernant l'immunité électromagnétique;
— les normes IEC publiées par le comité d'études 111 concernant I'environnement.
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APPAREILS ELECTRODQMESTIQUES ET ANALOGUES -
SECURITE -

Partie 2-103: Exigences particuliéres pour les motorisations de portails,

portes et fenétres

1 Domaine d'application

L'article de la Partie 1 est remplacé par le texte suivant.
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NOTE

ésente partie de I'lEC 60335 traite de la sécurité des motorisations("électrique
Is, portes et portes de garage et fenétres, a déplacement horizontal ou vertical
b domestique et analogue, dont la tension assignée n'est pas supérieure a 250 V|

eils alimentés en courant continu et les appareils alimentés panbatteries. Elle ¢
ment les dangers liés au mouvement de la partie entrainée.

otorisations non destinées a un usage domestique normyal, mais qui néanmoins pe
ituer une source de danger pour le public, telle que les motorisations destinées 2
bes par des utilisateurs non avertis dans des magasins, des bureaux, des hbtels
Lirants, des hopitaux, dans l'industrie et dans des{fermes, sont comprises dans le dor
lication de la présente norme.

xigences pour les motorisations des portes qui peuvent étre utilisées en cas d'urg
jonnées a I'Annexe AA normative.

ntrent dans le domaine d'application de la présente norme:

prtes pliantes;
brtes tournantes;

prtes a enroulement;

brtes sectionnelles relevantes;

prtails ou-portes de type battant et coulissant.

101 /Des exemples sont représentés a la Figure 101.

s de
pour
pour
s les
buvre

Lvent

étre
, des
naine

ence

hotorisations applicables aux éléments suivants sont des exemples de motorisations

NOTE

102 Les motorisations peuvent étre livrées avec une partie entrainée.

Dans la mesure du possible, la présente norme traite des dangers ordinaires présentés par les
motorisations, encourus par toutes les personnes a l'intérieur et autour de I'habitation.

Cepe

ndant, elle ne tient pas compte en général

— des personnes (y compris des enfants) dont

les capacités physiques, sensorielles ou mentales; ou

le manque d'expérience et de connaissance

les empéchent d'utiliser la motorisation en toute sécurité sans surveillance ou instruction;

— de l'utilisation de la motorisation comme jouet par des enfants.
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Pour les appareils destinés a étre utilisés dans des véhicules ou a bord de navires ou d'avions,
des exigences supplémentaires peuvent étre nécessaires. Dans de nombreux pays, des
exigences supplémentaires sont spécifiées par les organismes nationaux de la santé, par les
organismes nationaux responsables de la protection des travailleurs, par les organismes
nationaux responsables de I'alimentation en eau et par des organismes similaires.

La présente norme ne s'applique pas aux motorisations

des portes de garage a ouverture verticale pour usage résidentiel (IEC 60335-2-95);

des volets qui couvrent les portes et les fenétres (y compris dans les cas ou la porte est en
retrait par rapport au volet), des stores, des rideaux et des équipements analogues
(IEC 60335-2-97);

de¢stinées exclusivement a une utilisation par des personnes averties dans des-locaux a
usage commercial et industriel;

pour des usages spécifiques, comme les portes coupe-feu;

pour des dispositifs d'évacuation naturelle des fumées non utilisés) comme fenptres
(180 21927-2);

dxstinées a étre utilisées dans des locaux présentant des conditions particuliéres, felles
glie la présence d'une atmosphére corrosive ou explosive (pouSsiére, vapeur ou gaz)

La pfésente norme ne s'applique pas au mouvement d'ume~ porte piétonne lorsque ce

mouvilement repose uniquement sur I'énergie stockée.

2

L'article de la Partie 1 s'applique, avec I'exception-suivante.

Additfon:

Références normatives

IEC 40068-2-52:2017, Essais d'environnement — Partie 2-52: Essais — Essai Kb: Brodillard

salin,| essai cyclique (solution de chlorure de sodium)

IEC §0584-1, Couples thermoélectriques — Partie 1: Spécifications et tolérances en matigre de

FEM

IEC §0825-1:2014, Securité des appareils a laser — Partie 1: Classification des matéri¢ls et

exigelnces

IEC §1496-3:2018, Sécurité des machines — Equipements de protection électro-sensiljles —
Parti¢ 3: E£xigences particulieres pour les équipements utilisant des dispositifs protedteurs

optodleCtroniques actifs sensibles aux réflexions diffuses (AOPDDR)

IEC 61984:2008, Connecteurs — Exigences de sécurité et essais

3

Termes et définitions

L'article de la Partie 1 s'applique, avec les exceptions suivantes.
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3.1 Définitions relatives aux caractéristiques physiques

3.1.9 Modification:
Remplacer le premier alinéa par ce qui suit:

fonctionnement de la motorisation dans les conditions suivantes:

— les motorisations fournies sans partie entrainée sont mises en fonctionnement sous la
charge assignée;

— les motorisations fournies avec une partie entrainée sont mises en fonctionnement avec
la partie entrainée installée conformément aux instructions

3.1.1p7
charge assignée
charde ou couple attribué a la motorisation par le fabricant

3.1.1p2
durée de fonctionnement assignée
durég de fonctionnement ininterrompu, attribuée a la motorisation par le-fabricant

Note 1 a I'article: Au cours d'un fonctionnement ininterrompu, la motorisation)peut inverser son sgns de
fonctignnement.

3.1.1p3
nombre assigné de cycles de fonctionnement
nomifre de cycles ininterrompus, attribué a la motorisation par le fabricant

3.5 [Définitions relatives aux types d'appareils

3.5.1p1
motorisation
motelr et tous les composants qui commandeéent le mouvement de la partie entrainée

Note 1| a l'article: Les engrenages, les dispositifs de commande, les freins, les composants destiné$ a la
transnjission de puissance de la motorisation a la partie entrainée et les systémes de protection ¢ontre
I'écragement sont des exemples de composants.

3.5.1p2
mot%risation automatique

motdrisation qui fait_fonctionner la partie entrainée dans au moins une direction |sans
activation intentionnelle/par I'utilisateur

3.5.1p3

motarisation reversible
motdrisation qui peut étre mise en fonctionnement manuellement dans les deux directions,
avec [oursans courant, en actionnant manuellement la partie entrainée

3.7 Définitions relatives aux composants de sécurité

3.7.101
systéme de protection contre I'écrasement
partie de la motorisation qui assure la protection contre I'écrasement

Note 1 a l'article: Un systéme de protection contre I'écrasement peut étre constitué d'un ou de plusieurs
dispositifs, comme des bords sensibles a la pression, des capteurs infrarouges passifs et des capteurs
photosensibles actifs, des interrupteurs sans verrouillage ou des dispositifs de surveillance du courant du moteur.

Note 2 a I'article: Un systéme de protection contre I'écrasement peut étre incorporé dans le bloc moteur ou étre
installé séparément.
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3.7.102

interrupteur sans verrouillage

dispositif a action maintenue qui déclenche et maintient le mouvement de la motorisation tant
que la commande manuelle est actionnée par I'utilisateur

3.8 Définitions relatives a des sujets divers

3.8.101

partie entrainée

partie d'un portail, d'une porte, d'une porte de garage ou d'une fenétre destinée a étre déplacée
par la motorisation

3.8.1p2
fenétre
élément d'un batiment qui s'ouvre et se ferme pour contréler I'aération et I'éclairage,'et qui[n'est
pas destiné a servir de passage

3.8.1p3
cyclg
mouviement complet d'ouverture et de fermeture de la partie entrainée

Note 1| a I'article: Pour les portes tournantes, un cycle est |la rotation nécessaire pour permettre & une persopne de
passel par ces portes.

3.8.1p4
portg piétonne a déplacement horizontal
porte|battante, coulissante ou tournante, réservée a“fusage des piétons

3.8.1p5

bord|principal de fermeture
bord(s) d'un battant de porte piétonne dont la distance par rapport a un bord opposé de
fermeture paralléle ou

une qurface paralléle détermine le chemin utilisable

3.8.1p6

bord|opposé de fermeture
bord(s) d'un battant de porte piétonne formé par le bord principal de fermeture et un| bord
défini ou une surface que\la porte piétonne touche en se déplagant

4 Hxigences générales

L'article deda Partie 1 s'applique.

5 d Liti snéral o .

L'article de la Partie 1 s'applique, avec les exceptions suivantes.
5.2 Addition:

Lorsqu'un essai doit étre réalisé avec une partie entrainée, la partie entrainée spécifiée pour
I'installation avec cette motorisation qui donne les conditions les plus défavorables pour I'essai
est utilisée. La motorisation est réglée conformément aux instructions.

La partie entrainée peut étre simulée par une charge artificielle.
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5.5 Addition:

Un portillon est maintenu:

— en position completement fermée s'il se déplace avec la porte au cours des essais, ou

— en position totalement ouverte ou totalement retirée s'il ne se déplace pas avec la porte au
cours des essais.

5.7

Sila
a +4
BB.2
effec

5.101
pour

- fd
in|
- a
in|
- fo

Lorsdq
réalis

L'arti
6.1

Rem;j
Les n
6.2

Les n
étre 4

Addition:

) °C, les essais des Articles 11, 13 et 21 et des BB.20.10, BB.20.5, BB.20.6, BB
.9, CC.20.3, CC.20.4, CC.20.5, CC.20.6, DD.20.5, DD.20.6, DD.20.7 et DD.20:8
ués a la température marquée la plus défavorable.

Les motorisations doivent étre soumises aux essais de conformité a la\présente n
fous les modes de fonctionnement suivants, comme cela est prévu par le fabricant:

nctionnement automatique (fonctionnement dans au moins unecdirection sans actiy
tentionnelle par I'utilisateur);

btivation par impulsion (fonctionnement dans I'une ou l'autre des directions avec actiy
tentionnelle par I'utilisateur);

nctionnement sans verrouillage (nécessitant une action*maintenue).

ue les instructions l'exigent, des composants doivent étre ajoutés ou modifiés pq
ation des essais.

lassification

cle de la Partie 1 s'applique, avec |€s exceptions suivantes.

WModification:

lacer le premier alinéalpar ce qui suit:

hotorisations daoivent étre de la classe |, de la classe Il ou de la classe lll.
Addition:

notorisations ou éléments de motorisation destinés a étre utilisés a I'extérieur dg

u moins IPX4.

7 Marquage et instructions

L'article de la Partie 1 s'applique, avec les exceptions suivantes.

7.1 Addition:

La plage des températures ambiantes doit étre marquée sur les motorisations.

motorisation est marquée avec une température ambiante en dehors de la plage de +5 °C

20.7,
sont

orme

ation

ation

ur la

ivent

Les motorisations fournies sans partie entrainée doivent comporter le marquage de la charge
assignée, en newtons (N) ou en newtons-métres (Nm).

A moins que la motorisation ne soit prévue pour un fonctionnement continu, les motorisations
fournies sans partie entrainée doivent comporter le marquage de la durée de fonctionnement
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assignée, en minutes, ou le nombre de cycles par heure, ou le nombre assigné de cycles de
fonctionnement.

Les motorisations avec partie entrainée doivent comporter le marquage du nombre assigné
de cycles de fonctionnement ou du nombre de cycles par heure, a moins que la motorisation

ne soit

prévue pour un fonctionnement continu.

7.6 Addition:

[symbole ISO 7000-0533

i

7.12 | Addition:

Les ins

deés

Les ins

MISE EN GARDE: Instructions importantes de séecurité. Il est important pour la sé

(2004-07)] ite-suporows tomporatus

[symbole 1SO 7000-0534

(2004-01)] limite inférieure de température

tructions doivent comporter, en substance, la mise eh garde suivante:

personnes de suivre ces instructions. Conseryer ces instructions.
tructions doivent comporter, en substanceyles indications suivantes:

pas laisser les enfants jouer avec les dispositifs de commande fixes. Mettr

lofrs de I'utilisation d'un interrupteur sans verrouillage, vérifier que les autres personnes
tenues a distance;

lofrs de la fermeture d'une fenétre qui a été ouverte par un systeéme de détection de fU
verifier que les autres personnes sont tenues a distance;

verifier frequemment l'installation pour déceler tout mauvais équilibrage, le cas échéa

curité

[4%

les

dlé de

perte

sont

mée,

Nt, ou

tgut signe dlusure ou de détérioration des cébles, des ressorts et du montage. N¢ pas

ufiliser I'appareil si une réparation ou un réglage est nécessaire;
deconnecter de I'alimentation pendant les opérations de nettoyage ou d'autres opéra

tions

Les instructions doivent comporter les informations suivantes:

e [|'explication des indicateurs de modes;

e les détails sur la fagon d'utiliser tout dispositif de débrayage manuel, ou la motorisation

réversible utilisée comme dispositif de débrayage manuel;

e les détails sur la fagon de régler a nouveau les dispositifs de commande, (le cas

échéant);

e dans le cas ou le fonctionnement de la motorisation est spécifié en cycles par h
la période de repos exigée entre les cycles.

eure,
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7.12.1 Addition:

Les instructions d'installation doivent comporter, en substance, la mise en garde suivante:

MISE EN GARDE: Instructions importantes de sécurité. Suivre toutes les instructions,
dans la mesure ou une installation incorrecte peut entrainer des blessures graves.

Les instructions d'installation doivent spécifier le type, la taille et la masse de la partie
entrainée et les emplacements auxquels la motorisation peut étre installée et doivent
comprendre des détails concernant I'aptitude de la motorisation uniquement pour les parties
entrainées équilibrées verticalement.

Elles|doivent indiquer que l'installateur doit vérifier que la plage de températures margquée sur
la mqtorisation est adaptée a I'emplacement.

Elles|doivent indiquer que la motorisation

peut pas étre utilisée lorsque le portillon est ouvert (pour les motorisations constfuites
sorte a pouvoir fonctionner uniquement lorsque le portillon est ferme€); ou

peut pas étre utilisée lorsque le portillon est fermé (pour les.motorisations constfuites
sorte a pouvoir fonctionner uniquement lorsque le portillon. est ouvert ou retiré).

Q5 QS

Pour les motorisations destinées a étre raccordées de fagon'permanente a des condudteurs
fixes,| fournies avec un connecteur distinct afin de facititer l'installation et d'effectuer le
raccqrdement au réseau, les instructions doivent comperter, en substance, le texte su|vant:
Utiliser uniquement le connecteur fourni lors de l'installation de la motorisation.

Les ipstructions doivent comporter les informatiéns' suivantes:

— lejs informations nécessaires a la manipulation en toute sécurité d'une motorisation qui
pése plus de 20 kg. Ces informationsydoivent décrire comment utiliser les dispositifs de
mianutention tels que les crochets et'es cordes;

— lejs détails de la distance maximale admise entre le mur, paralléle au mouvemept de
glissement, et I'extérieur des.parties entrainées qui glissent horizontalement;

— leis détails d'installation de\la motorisation et de ses composants associés, y comprjs les
précisions concernant .les’ accessoires appropriés exigés pour les modes alternds de
fanctionnement;

rgane de mangeuvre d'un interrupteur sans verrouillage doit étre en vue directe|de la
partie entrainée;-mais éloigné des parties mobiles. Sauf s'il fonctionne avec une clé, |l doit

— lal hadteur minimale pour l'installation des parties de la motorisation prévues pour étre
montées a plus de 850 mm, 1,8 m ou 2,5 m du sol conformément au 8.1.1, au Tableay 101,

Les instructions d'installation doivent comporter, en substance, les indications suivantes:

— la nécessité d'un dispositif antichute pour les portes et portails verticaux;

— avantd'installer la motorisation, vérifier que la partie entrainée est en bon état mécanique,
qu'elle s'ouvre et se ferme correctement et qu'elle est correctement équilibrée, le cas
échéant;

— a l'exception des portes piétonnes a déplacement horizontal, vérifier que I'écrasement
entre la partie entrainée et les parties fixes environnantes di au mouvement d'ouverture
de la partie entrainée est évité;
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— pour les portes piétonnes a déplacement horizontal, vérifier que I'écrasement entre la
partie entrainée et les parties fixes environnantes di au mouvement de la partie entrainée
est évité. Cela peut étre réalisé si la distance correspondante ne dépasse pas 8 mm.
Cependant, les distances suivantes sont considérées comme suffisantes pour éviter
I'écrasement des parties identifiées du corps:

e pour les doigts, une distance supérieure a 25 mm;
e pour les pieds, une distance supérieure a 50 mm,;
e pour la téte, une distance supérieure a 200 mm; et

e pour le corps entier, une distance supérieure a 500 mm.

S[Ces distances ne peuvent pas etre obtenues, des dispositils de protection doivent étre
fdurnis;

— apres installation, vérifier que le mécanisme est correctement réglé et que lefsysteme de
protection et tout dispositif de débrayage manuel fonctionnent correctement;

— fixer a demeure I'étiquette concernant le dispositif de débrayage manuel pres de son ofgane
d¢ manceuvre;

7.15 | Addition:

Les marquages doivent également étre fournis avec les instruCtions. En outre, le marquage
relatif au nom, a la marque commerciale ou a la marque didentification du fabricant gu du
fournjsseur responsable et la référence du modéle ou du type peuvent également étre extraits
d'ung étiquette, par exemple une étiquette a code a barres, visible lorsque I'appareil est ingtallé.

7.101 Les motorisations qui ont un dispositif de débrayage manuel doivent étre fournies|avec
une ¢tiquette qui décrit la maniére de l'utiliser, sauf si I'information est déja marquée sur la
motgrisation.

La vdrification est effectuée par examen.

8 Hrotection contre I'accés aux parties actives
L'article de la Partie 1 s'applique, avec les exceptions suivantes.
8.1.1| Remplacement:

L'exigence du 8.1\ s'applique a toutes les positions de ['appareil lorsqu'il est mis en
fonctlonnement comme en usage normal.

Le cdlibre"d'essai B, le calibre d'essai 18 et le calibre d'essai 19 de I'EC 61032 sont appljqués
avec |une force qui ne dépasse pas 1 N, I'appareil étant dans toutes les positions possiblgs. Le
calibre—dressai-estappliquéatraversteseouvertures—atouteprofondewradmiseparie—edlibre,
et il est tourné ou plié avant, pendant et apres l'insertion a travers l'ouverture dans toute
position. Si l'ouverture ne permet pas l'entrée du calibre, la force appliquée sur le calibre en
position droite est portée a 20 N lorsque le calibre B est utilisé ou a 10 N lorsque le calibre
d'essai 18 ou le calibre d'essai 19 sont utilisés. Si le calibre d'essai pénétre alors dans

l'ouverture, l'essai est répété, le calibre étant en position pliée.

Pendant les essais avec le calibre d'essai B, toutes les parties amovibles sont retirées, a
I'exception des lampes. Toutefois, lors de la mise en place ou du retrait de lampes, la protection
contre le contact avec les parties actives du culot de lampe doit étre assurée.

Pendant les essais avec le calibre d'essai 18 et le calibre d'essai 19 de I'EC 61032, I'appareil
doit étre entierement assemblé comme en usage normal, sans qu'aucune partie ne soit retirée.
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Le calibre d'essai 19 de I'lEC 61032 n'est pas appliqué aux parties des motorisations qui sont
situées a une hauteur supérieure a 850 mm au-dessus du sol ou de tout autre niveau d'accés
en usage normal.

Le calibre d'essai 18 de I'lEC 61032 n'est pas appliqué aux parties des motorisations dont les
instructions précisent que celles-ci doivent étre montées a plus de 1,8 m au-dessus du sol ou
de tout autre niveau d'acces.

Le calibre d'essai 18 et le calibre d'essai 19 de I'lEC 61032 ne sont pas appliqués aux appareils
a usage commercial, a moins qu'ils ne soient destinés a étre installés dans un endroit ouvert
au public.

Il ne doit pas étre possible de toucher des parties actives ou des parties actives-protggées
uniqyement par laque, émail, papier ordinaire, coton, film d'oxyde, billes 6u,~"matériau
d'étapchéité, a l'exception des résines autodurcissantes, avec le calibre d'essaihB, le calibre
d'esspi 18 ou le calibre d'essai 19, selon le cas.

8.2 [Addition:

L'isolation principale et les parties séparées des parties activespar l'isolation prindgipale
peuvént étre touchées pendant le réglage, si un outil est nécessaire pour accéder aux mgyens
de réplage.

9 Démarrage des appareils a moteur

L'article de la Partie 1 ne s'applique pas.

10 Ruissance et courant
L'article de la Partie 1 s'applique, avecil'exception suivante.
10.1 | Modification:

Au lieu de déterminer la yaleur moyenne, la valeur maximale de la puissance est déternjinée,
sans |tenir compte de [’effet du courant d'appel.

11 Bchauffements

L'article de<la~Partie 1 s'applique, avec I'exception suivante.

11.3 LAddition:

Lorsque les surfaces accessibles extérieures sont suffisamment planes et que l'accés le
permet, le calibre d'essai de la Figure 103 est utilisé pour mesurer les échauffements des
surfaces accessibles extérieures spécifiées dans le Tableau 101. Le calibre est appliqué sur
la surface avec une force de 4 N + 1 N de maniére a établir le meilleur contact possible entre
le calibre et la surface. Le mesurage est effectué aprés une durée de contact de 30 s.

Le calibre peut étre maintenu en place a l'aide d'une pince de laboratoire sur statif ou d'un
dispositif analogue. Tout instrument de mesure qui donne les mémes résultats que le calibre
peut étre utilisé.
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Les motorisations pour fonctionnement continu sont soumises a des cycles de
fonctionnement consécutifs jusqu'a établissement des conditions de régime.

Les motorisations pour fonctionnement non continu sont mises en fonctionnement comme suit:

— les motorisations de portails pour un ménage et de portes de garage a déplacement
horizontal pour un ménage sont mises en fonctionnement sans période de repos pendant
trois cycles, pendant la durée de fonctionnement assignée ou pendant le nombre
assigné de cycles de fonctionnement, en choisissant la durée la plus longue;
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11.8
Remy

Pend
valeu

batteries ne remplissant(pas sa fonction prévue.

s motorisations de fenétres sont mises en fonctionnement sans période de

signée en minutes;

s autres motorisations sont mises en fonctionnement sans période de repos pe
hatre minutes, pendant la durée de fonctionnement assignée ou pendant le no
5signé de cycles de fonctionnement, en choisissant la durée la plus|longue, mais
1 minimum de cinq cycles de fonctionnement;

s motorisations soumises aux cycles assignés par heure sontmises en fonctionng
bndant une période supérieure de 20 % au nombre de cycles assigné par heure et pe
ou les périodes de repos correspondantes déclarées par le_fabricant.

ocles femelles de connecteurs accessibles a l'usager-et les socles de prises de co
sibles a Il'utilisateur sont chargés avec une charge {ésistive qui donne la charge de g
iée.

les appareils qui comportent des batteries-intégrées ou des batteries séparable:
nnectées de l'appareil pour la charge:

batterie complétement déchargée\ est chargée pendant 1 h, I'appareil étant m
nctionnement de la maniére spécifiée et remplissant sa fonction prévue, si cela est §
hr la construction de I'appareil;

batterie qui a été complétement déchargée est chargée pendant 24 h ou jusqy
I'elle soit complétement-chargée, si cette durée est plus courte, I'appareil aliment

Modification:
lacer le premier‘alinéa par le texte suivant:

ant I'essai) les échauffements sont relevés en permanence et ne doivent pas dépass
rs indiquées dans le Tableau 3 et le Tableau 101.
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Tableau 101 — Echauffements maximaux pour les surfaces accessibles extérieures

spécifiées en conditions de fonctionnement normal

Surface Echauffement des surfaces accessibles extérieures ®
K

Surfaces des appareils Surfaces des appareils

situées au maximum a situées a une hauteur

850 mm au-dessus du sol ou| comprise entre 850 mm et
de tout autre niveau d'accés | 2,3 m au-dessus du sol ou

apreés installation de tout autre niveau d'accés
apres installation

Métalns 38 42
Métallrecouvert * 42 49
Verre| et céramique 51 56
Plastique et revétement plastique > 0,4 mm © ¢ 58 62
NOTHB Les limites d'échauffement des poignées, boutons, manettes, claviers, pavés (numeriques et pjarties
analogues sont spécifiées dans le Tableau 3.

a  Lg
fi
a

by

¢ LC
fin
4 Id
re
cd

s échauffements ne sont pas mesurés sur les surfaces des appareils qui, seloh*es instructions, doiver
és au mur ou au plafond et lorsque ces surfaces sont inaccessibles par un-calibre de 75 mm de diamé
extrémité hémisphérique.

h métal est considéré comme recouvert lorsqu'un revétement en émailQu en poudre d'une épaisseur min
90 um ou qu'un revétement non constitué majoritairement de plastique est utilisé.

limite d'échauffement du plastique s'applique également aux matieres plastiques dont I'épaisseur
ition métallique est inférieure a 0,1 mm.

rsque ['épaisseur du revétement plastique ne dépasse pas 0,4 mm, les limites d'échauffement du
couvert pour le métal sous-jacent s'appliquent ou les™limites d'échauffement du matériau en ver
ramique pour le matériau en verre ou céramique sous=jacent s'appliquent.

t étre
tre et

imale

de la

métal
re ou

12 @

L'arti

13 C

L'arti

13.3

Dans

harge des batteries a ions métalliques

Cle de la Partie 1 s'applique,

ourant de fuite et rigidité diélectrique a la température de régime
Cle de la Partie/1,s’applique, avec I'exception suivante.
Additions

le Tableau 4, ajouter la nouvelle note a:

La ten
ouUe

STon d'essal pour 1es appareils multipnases de €St celle specifiee pour une tension de service
st la tension assignée.

14 Surtensions transitoires

L'article de la Partie 1 s'applique.

15 Résistance a I'humidité

L'article de la Partie 1 s'applique, avec I'exception suivante.

250V,
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15.1.2 Addition:

Les motorisations tubulaires sont installées a l'intérieur d'un tube ouvert aux deux extrémités
et du plus grand diametre spécifié dans les instructions. Le tube a une longueur égale a deux
fois celle du moteur et il est monté sur un support comme en usage normal. Le support tourne
a une vitesse de 1 r/min.

16 Courant de fuite et rigidité diélectrique

L'article de la Partie 1 s'applique comme suit.

16.3 | Dans le Tableau 7, ajouter la nouvelle note a:

La tenkion d'essai pour les appareils multiphasés de 600 V est celle spécifiée pour une tension de service > [250 V,
ou U ¢st la tension assignée.

17 Rrotection contre la surcharge des transformateurs et des<circuits assodiés

L'article de la Partie 1 s'applique.

18 Endurance

L'article de la Partie 1 ne s'applique pas.

19 Honctionnement anormal

L'article de la Partie 1 s'applique, avec les exceptions suivantes.
19.1 | Addition:

La vérification est également effectuée par I'essai du 19.101.
19.11.2 Addition:

Si la motorisation peut fonctionner lorsqu'une des conditions de défaut est simulée, les gssais
applitables des.BB.20.4, BB.20.7, CC.20.5, DD.20.4 et DD.20.7 sont effectués, Ila
motdrisation étant toutefois alimentée sous la tension assignée.

Soit la motorisation continue a satisfaire aux exigences, soit, apres au maximum un cydle de
fonct
moto

19.11.4.8 Remplacement:

La motorisation est alimentée sous la tension assignée et mise en fonctionnement dans les
conditions de fonctionnement normal. Apres environ 60 s, la tension d'alimentation est
réduite a un niveau tel que la motorisation cesse de répondre aux commandes de l'utilisateur
ou que des parties commandées par le composant programmable cessent de fonctionner, si
cet événement se produit en premier. Cette valeur de la tension d'alimentation est enregistrée.
La motorisation est alimentée sous la tension assignée et mise en fonctionnement dans les
conditions de fonctionnement normal. La tension est alors réduite a une valeur d'environ
10 % inférieure a la tension enregistrée. Elle est maintenue a cette valeur pendant environ 60 s
puis portée au niveau de la tension assignée. Les taux de décroissance et d'accroissement
de la tension d'alimentation doivent étre d'environ 10 V/s.
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Soit la motorisation doit continuer a se déplacer dans la méme direction pendant le cycle de
fonctionnement au cours duquel est survenue la baisse de tension, soit une opération manuelle
doit étre nécessaire pour la redémarrer.

19.13 Addition:

Sila motorisation peut fonctionner lorsqu'une des conditions de défaut est simulée, les essais
applicables des BB.20.4, BB.20.7, CC.20.5, DD.20.4 et DD.20.7 sont effectués, Ia

moto

Soit |
fonct
moto

19.1¢
sous
fonct

20

(7))

L'arti
Anne

20.1
20.2

Le c4d
instry
dess|

Le ¢
circu
partig
plus

NOTE
persorn
les éc

Le ca|
inféri
les c(

risation étant toutefois alimentée sous la tension assignée.

onnement, elle doit s'arréter avec la partie entrainée dans une position sdres
risation doit passer a un mode de fonctionnement avec interrupteur sans verroui)

1 Les motorisations autres que celles pour fonctionnement continu sgnt alime
la tension assignée et mises en fonctionnement continu dans les. condition
ionnement normal.

tabilité et dangers mécaniques

cle de la Partie 1 s'applique, avec les exceptions suivaftes et tel que modifié dan
xes AA, BB, CC et DD normatives.

Non applicable.
Addition:

libre d'essai 18 de I'lEC 61032 n'est pasappliqué aux parties des motorisations do
ctions d'installation précisent que_celles-ci doivent étre montées a plus de 1,8 1
is du sol ou de tout autre niveau_d‘acces.

hlibre d'essai similaire au -galibre d'essai B de I''EC 61032, mais dont la face d
aire a un diametre de 50-mm, a la place de la face non circulaire, n'est pas appliqu
s des motorisations dont les instructions précisent que celles-ci doivent étre mont
e 2,5 m du sol ou diun autre niveau d'acces.

101 Les escaliers et'les terrasses sont des exemples de niveaux d'acces. Les surfaces sur lesquel
nes ne montent\pas en usage normal, comme les rebords des fenétres et les équipements mobiles tg
elles, ne sont'pas considérées comme des niveaux d'acceés.

ibre d'essai 19 de I'lEC 61032 est appliqué aux parties de I'appareil placées a une ha
bure 3850 mm au-dessus du sol ou de tout autre niveau d'accés en usage normal
bnditions spécifiées pour le calibre d'essai 18.

le de
oit la
lage.

ntées
s de

s les

nt les
n au-

‘arrét
& aux
£es a

es les
Is que

uteur
dans

21 Résistance mécanique

L'article de la Partie 1 s'applique.

22 Construction

L'article de la Partie 1 s'applique, avec les exceptions suivantes.

22.40 Non applicable.
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22.46 Addition:

Si la conformité aux exigences de ['Article 20 dépend du fonctionnement d'un circuit
électronique programmable, les logiciels doivent comporter des mesures pour contrdler les
conditions de défaut/d'erreur spécifiées dans le Tableau R.1.

22.101 Les motorisations qui pésent plus de 20 kg doivent comporter des dispositifs de
manutention appropriés, tels que des crochets.

La vérification est effectuée par examen.

22.102 Tous les dispositifs de commande fournis avec la motorisation doivent étrenarqués
de maniére a indiquer les fonctions de la méme facon.

Lorsque la motorisation est équipée d'un bouton d'arrét, ce bouton d'arrét doit.étre clairgment
identifiable.

La vdrification est effectuée par examen.

22.103 Lorsque plusieurs modes de fonctionnement peuvent gtre“choisis par l'utilisateur, le
modg choisi doit étre clairement indiqué.

La vdrification est effectuée par examen.

22.104 Les réglages susceptibles de compromettre la conformité a la présente norme ne
doivent pouvoir étre effectués qu'a I'aide d'un outil*ou en utilisant un code.

La vdrification est effectuée par examen.

22.105 Une motorisation pour une_porte ou un portail qui incorpore un portillon doij étre
consfruite de telle maniére que la motorisation

puisse pas étre utilisée lorsque le portillon est ouvert (pour les motorisations constfuites
sorte a pouvoir fonctignner uniquement lorsque le portillon est fermé); ou

puisse pas étre utilisée lorsque le portillon est fermé (pour les motorisations constfuites
sorte a pouvoirfenctionner uniquement lorsque le portillon est ouvert ou retiré).

|
Q> a3

La vdrification estteffectuée par examen.

22.106 Les( motorisations doivent étre livrées avec tous les composants asspciés
nécesgsaires_pour assurer la conformité a la présente norme pour le mode de fonctionngment
défini. kes-Composants exigés pour les modes alternatifs de fonctionnement peuvent étre |ivrés
séparément, a condition gu'ils soient énumérés dans les instructions.

La vérification est effectuée par examen.

22.107 Les dispositifs de commande ne doivent pas étre en mesure de contourner un
systéme de protection contre I'écrasement, sauf s'ils ne peuvent activer la motorisation
qu'en vue de la partie entrainée.

La vérification est effectuée par essai.

22.108 Les motorisations destinées a étre raccordées de fagon permanente a des
conducteurs fixes peuvent étre fournies avec un connecteur distinct afin de faciliter l'installation
et d'effectuer le raccordement au réseau. Un tel connecteur doit étre une partie non amovible
lorsqu'il est engagé.
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Ce connecteur ne doit pas étre interchangeable avec les prises de courant répertoriées dans
I''EC TR 60083 ou I'lEC 60906-1 ni avec les connecteurs conformes aux feuilles de normes de

I'"EC

60320-3.

La vérification est effectuée par essai.

23 Conducteurs internes

L'article de la Partie 1 s'applique.

24 (
L'arti
24.1.

Si ur
débrd
300 ¢

24.1.

Les G
pas ¢

24.1.
en 24
I'EC
son U

Les

spéc
6.14.
de ¢
carad
en’.

25 R

L'arti

omposants
Cle de la Partie 1 s'applique, avec les exceptions suivantes.
B Addition:

) interrupteur est utilisé pour déconnecter la motorisation (lorsque le disposi
yage manuel est mis en fonctionnement, cet interrupteur est:soumis a l'essai pe
ycles de fonctionnement.

b Addition:

onnecteurs qui, lorsqu'ils sont engagés, deviennent des parties non amovibles, ne
onsidérés comme faisant partie d'un connecteur.

101 L'/EC 61984:2008 constitue la normie applicable pour les connecteurs mentia
.108. La classification et les caractéristiques assignées utilisées pour les essa
61984:2008 doivent correspondre aux:caractéristiques assignées de la motorisatio
sage prévu.

baragraphes suivants de IIIEC 61984:2008 et les exigences d'essai correspond
fices a I'Article 7 ne s'appliquent pas: 5.2 a), 5.4 d), 6.2.1, 6.2.2, 6.4.1, 6.4.2, 6.4.3,
P, 6.14.3, 6.17, 6.19 et 6.20. Le 6.5.1 s'applique également aux connecteurs sans pd
bupure (COC). Le 6.15 et le 6.16 s'appliquent, mais sont modifiés en fonction
téristiques assignées de température de la motorisation. Les essais décrits en 7.
3.7 sont effectués-lorsque le connecteur mentionné dans le présent article est enga

faccordement au réseau et cables souples extérieurs

Cle-dela Partie 1 s'applique, avec les exceptions suivantes.

if de
ndant

sont

nnés
is de
h eta

antes
6.10,
uvoir

des
8.6 et
Ne.

25.3

NOTE

25.5

Ajouter la note suivante sous le premier tiret:

101 L'ensemble de bornes peut résider sur un connecteur distinct conforme au 24.1.101.

Addition:

Une fixation du type Z est admise pour les alimentations séparées pour usage a l'intérieur

pour

25.7

les motorisations dont la puissance assignée ne dépasse pas 100 W.

Addition:

Le cable d'alimentation des motorisations pour usage a I'extérieur doit étre un cable sous
gaine de polychloropréne et ne doit pas étre moins résistant que les cables souples sous gaine
ordinaire de polychloropréne (dénomination 60245 IEC 57).
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Addition:

2023

Il n'est pas nécessaire que les cables d'alimentation des appareils de la classe lll soient
conformes au Tableau 11 si les échauffements de la matiere isolante du cable spécifiés dans
le Tableau 3 et dans le Tableau 9 ne sont pas dépassés pendant les essais de I'Article 11 et
de I'Article 19, respectivement.

25.15

Addition:

Pour les appareils de la classe lll et les parties de la classe Il dont la puissance assignée

dépasse 15 W _la faorce de traction est de 30 N | 'essai n'est pas effectué sur les appareils de

la clgsse Ill ou sur les parties de la classe Illl dont |la puissance assignée est inférieu|

égald

26 E

L'article de la Partie 1 s'applique.

27

L'arti

28 V

L'arti

29 [

L'arti

29.1

Pour
- p
- p
- p

ai1sw.

ornes pour conducteurs externes

ispositions en vue de la mise a la terre

Cle de la Partie 1 s'applique.

is et connexions
Cle de la Partie 1 s'applique.
istances dans l'air, lignes de fuite et isolation solide
Cle de la Partie 1 s'applique, avéec les exceptions suivantes.
Addition:
une tension assignée > 300 V et < 346 V, la tension assignée de tenue aux chocs 6

bur la catégorie. de surtension I: 2 500 V;
bur la catégorie de surtension I1: 4 000 V;
bur la catéqgorie de surtension Ill: 6 000 V.

29.3.[1 Addition:

re ou

st de

Pour une tension assignée > 300 V et < 346 V, |'épaisseur minimale des parties accessibles
d'une isolation renforcée constituée d'une seule couche est de

— pour la catégorie de surtension I: 0,6 mm;

— pour la catégorie de surtension Il: 1,2 mm;

— pour la catégorie de surtension Ill: 2,0 mm.
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30 Résistance a la chaleur et au feu

L'article de la Partie 1 s'applique, avec I'exception suivante.
30.2 Addition:

Pour les motorisations qui sont actionnées uniquement par un interrupteur sans
verrouillage, le 30.2.2 s'applique.

Pour les autres motorisations, le 30.2.3 s'applique.

31 Rrotection contre la rouille

L'article de la Partie 1 s'applique, avec I'exception suivante.
Additfon:

Pour|les parties destinées a étre installées a I'extérieur, la vérificatiomest effectuée par llessai
au brpuillard salin de I'lEC 60068-2-52:2017, la méthode d'essai 2.étant applicable.

Avanf l'essai, les revétements sont rayés au moyen d'une_arquille en acier trempé| dont
I'extrémité a la forme d'un céne qui a un angle au sommet de 40°. La pointe est arrondie selon
un rayon de 0,25 mm % 0,02 mm. Une force de 10 N = 0,5 N est appliquée sur l'aiguille Ig long
de sdn axe. Les rayures sont pratiquées en tirant 'aiguille le long des surfaces du revétgment
a ungqg vitesse de 20 mm/s environ. Cinq rayures sont pratiquées a intervalles d'au moins p mm
et & qu moins 5 mm des bords.

Aprés l'essai, la motorisation ne doit pas.'@tre détériorée au point de comprometire la
confdrmité a la présente norme, en particulier aux Articles 8 et 27. Le revétement ne dojt pas
étre ¢oupé ni désolidarisé de la surface métallique.

32 Rayonnement, toxicité et dangers analogues

L'article de la Partie 1 s'applique, avec I'exception suivante.

32.101 Les motorisations qui incorporent un laser doivent étre construites de manigre a
procUrer une protectionsadéquate contre les rayonnements laser.

La vdrification esteffectuée par I'essai suivant.

Les parties:amovibles sont retirées. Tout dispositif de commande accessible est réglg pour
donner lestayonnement laser le plus élevé méme si un outil est exigé pour réaliser le réglage.
Si le| dispositif de commande n'est pas accessible, il est également réglé pour donner le
rayonnement laser le plus élevé sauf si son organe de manceuvre est verrouillé de maniére
appropriée en position.

NOTE Une soudure ou un matériau de scellement est considéré comme offrant un verrouillage approprié.

La motorisation est alimentée sous la tension assignée et mise en fonctionnement dans les
conditions de fonctionnement normal. Le rayonnement laser est mesuré conformément a
I'IEC 60825-1:2014, 5.2, et le niveau d'émission accessible ne doit pas dépasser les limites
pour un appareil a laser de classe 1 spécifié dans le Tableau 3 de cette norme pendant une
durée d'émission de 100 s.

L'essai est répété, mais dans des conditions spécifiées a I'Article 19 et le rayonnement laser
est de nouveau mesuré. Le niveau d'émission accessible ne doit pas dépasser cinq fois les
limites spécifiées pour la classe | pour les longueurs d'onde de 400 nm a 700 nm. Pour les
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autres longueurs d'onde, il ne doit pas dépasser les limites pour un appareil a laser de
classe 3R spécifiées dans I'lEC 60825-1:2014, Tableau 6.

Si la conformité a I''EC 60825-1:2014 repose sur le fonctionnement d'un verrouillage, celui-ci
doit étre du type a sécurité intrinséque ou étre soumis a l'essai pendant 30 000 cycles de
fonctionnement dans les conditions décrites en 24.1.4.

IEC
Légende
porte a enroulement
porte battante horizontale
porte coulissante horizontale
porte tournante
fenétre a articulation verticale (a déplacement horizontal)
fenétre a articulation horizontale (a déplacement vertical)
portail coulissant horizontal

G Mmoo w>

Figure 101 — Exemples de parties entrainées
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cables de couples thermoélectriques d'un diamétre 0,3 mm selon I'lEC 60584-1, type K
position de la poignée pour permettre I'application d'une force de contactde 4 N+ 1 N
tule en polycarbonate d'un diamétre intérieur de 3 mm et d'un diameétre extérieur.de$ mm

disigue en cuivre étamé: 5 mm de diametre, 0,5 mm d'épaisseur avec une face-de)contact plane

Figure 103 — Calibre pour le mesurage des températures de surface

i
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Annexes

Les annexes de la Partie 1 s'appliquent, avec les exceptions suivantes.
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Annexe B
(normative)

Appareils alimentés par batteries, batteries séparables et
batteries amovibles pour les appareils alimentés par batteries

11 Echauffements

1.1

Les dppareils alimentés par batteries, leur environnement ainsi que les batteries'ne dg

pas 3

La vé
cond

Pour

Pour
moto

Remplacement:

tteindre des températures excessives en usage normal.

rification est effectuée en déterminant les échauffements des différentes parties dal
tions spécifiées en B.11.1, 11.2, 11.3, 11.7 et 11.8.

les motorisations pour fonctionnement continu, le B.11.1 s'applique.

les autres motorisations, le B.11.1 ne s'applique pas. En lieu et place, les 3

2023

ivent

1S les

utres

risations sont soumises a l'essai conformément au 117, avec la batterie complétement
chargée.

Les batteries ne doivent pas étre déchargées avant la fin de la durée de fonctionnement

assid

NOTE

B.22,

Le c4
calibf

Le c4
Situéd
en ug

Le c4
instry
de to

née ou du nombre assigné de cycles de fonctionnement définis en 11.7.
Les échauffements du moteur et des partiesienvironnements sont vérifiés conformément au 11.7.

3 Addition:

libre d'essai 19 de I'lEC 61032 est également appliqué comme cela est spécifié p
e d'essai 18.

libre d'essai 19 desl'lEC 61032 n'est pas appliqué aux parties des motorisations qu

age normal.

libre d'essai 18 de I'lEC 61032 n'est pas appliqué aux parties des motorisations do
ctions-précisent que celles-ci doivent étre montées a plus de 1,8 m au-dessus du 3
Ut autre niveau d'acces.

bur le

f sont

pS a une hauteursupérieure a 850 mm au-dessus du sol ou de tout autre niveau d'acces

nt les
ol ou

B.22.

4 Addition:

Le calibre d'essai 19 de I'EC 61032 est également appliqué comme cela est spécifié pour le
calibre d'essai 18.

Le calibre d'essai 19 de I'lEC 61032 n'est pas appliqué aux parties des motorisations qui sont
situées a une hauteur supérieure a 850 mm au-dessus du sol ou de tout autre niveau d'accés
en usage normal.

Le calibre d'essai 18 de I'lEC 61032 n'est pas appliqué aux parties des motorisations dont les
instructions précisent que celles-ci doivent étre montées a plus de 1,8 m au-dessus du sol ou
de tout autre niveau d'acces.
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Annexe R
(normative)

Evaluation des logiciels

L'annexe de la Partie 1 s'applique avec les exceptions suivantes:

R.2.2.5 Addition:

Pour les autres circuits électroniques programmables qui comportent des fonctions qui
exigent des logiciels avec des mesures de contrbéle des conditions de défaut/d'erreur spécjfiées

dans|le Tableau R.1, la détection d'un défaut/d'une erreur doit intervenir dans les limiteq d'un
cyclg de fonctionnement si la conformité a I'Article 20 est compromise.

R.2.2.9 Addition:

Pour |es autres circuits électroniques programmables, le logiciel et le matériel lié a la ségurité
sous |son contrble doivent étre initialisés et doivent achever leur tache dans les limiteg d'un
cyclg de fonctionnement si la conformité a I'Article 20 est compromise.
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Annexe AA
(normative)

Motorisations de portes piétonnes motorisées
utilisées pour les voies et les issues de secours

2023

Les ajouts suivants a la présente norme s'appliquent aux motorisations des portes utilisées

pour

les voies et les issues de secours.

NOTE Dans de nombreux pays, des exigences supplémentaires sont spécifiées par les autorités nationales.

Les lLuméros d'articles et de paragraphes de la présente annexe renvoient auxmun

d'arti
articl
I'ajou

Cles et de paragraphes de la partie principale de la présente norme qui sont modifiés
bs qui s'ajoutent a ceux de la partie principale de la présente norme sont,identifié
[ de la lettre de I'annexe comme préfixe et numérotés a partir de 1.

7 Marquage et instructions

7.7

Lorsque des bornes sont fournies pour la connexion a un systéme d'alarme incendig

borngs doivent étre identifiées.

7.12
\Y

7.12.

A
le
di

Les instructions doivent comporter, en substance, l'indication suivante:

erifier que les dispositifs de commande qui peuvent étre mis en mode de po

verrouillée sont uniqguement activés lorsqu'il n'y alpas d'autre personne a l'intérieur du

I Les instructions doivent comporter, en substance, l'indication suivante:

moins que le systéme ne permette le déblocage dans la direction de la sortie de sed
s motorisations doivent étre raccordees de fagon telle que les portes s'ouvrent dg
rection de la sortie de secours pubien qu'elles assurent un passage dégagé de

obpstacle.

NOTE

20

L'arti

22

AA.2

101 |l est considéré que les portes coulissantes assurent un passage dégagé de tout obstacle.

Stabilité et dangers 'mécaniques
Cle de la Partie 1(est modifié comme cela est spécifié a I'Annexe CC normative.
Construction

.1 _L'es motorisations doivent étre construites de maniére telle qu'elles ne puissen

étre mises-dans un mode verrouillé qui empéche la porte d'étre ouverte de l'intérieur, a 1
qu'unie'position de sécurité pour la nuit soit choisie a l'aide d'une clé, d'un systéme de co

de to

Néros
. Les
s par

, Ceés

sition
ocal.

ours,
ns la
tout

t pas
noins
He ou

ut autre moyen.

La vérification est effectuée par examen.

AA.22.2 Les motorisations doivent étre construites de maniére a faire fonctionner les portes

d'éva

cuation ou les portes a ouverture automatique.

La vérification est effectuée par examen.
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AA.22.3 Les motorisations des portes d'évacuation doivent étre construites de maniére a

libére

La vé

r la porte en cas d'urgence.

rification est effectuée par I'essai suivant.

La motorisation est installée avec une porte et alimentée sous la tension assignée. Une force
de 220 N est appliquée a une hauteur de 1 m £ 10 mm au bord principal de la porte dans le

sens

d'évacuation. La porte doit étre libérée de la motorisation.

AA.22.4 Les motorisations des portes a ouverture automatique doivent étre construites de

maniére telle que I1a porte s'ouvre autamatiquement en cas de défaut d'alimentation et g

uand

le sy{

La vé4
par '

AA.2
assig
déco
200 n

AA.2
assid
aun
comn
ensu

AA.2
assig
vitess

téme n'a pas été choisi intentionnellement en position de sécurité.

rification est effectuée par I'essai du AA.22.4.1 et si une batterie est exigée, .€galg
pssai du AA.22.4.2 et du AA.22.4.3.

née, toute batterie éventuelle étant complétement chargée:- L'alimentatiorn
hnectée et la porte doit commencer a s'ouvrir immédiatement-a une vitesse d'au |
nm/s. Elle doit ensuite rester ouverte.

née, toute batterie éventuelle étant complétement chargée. La batterie est déch
r'ythme qui correspond a environ 25 % de sa capdcité assignée par heure. La port
hencer a s'ouvrir dans les 4 h, la vitesse d'ouverture étant d'au moins 200 mm/s. Ell
te rester ouverte.

née. La batterie est déconnectée. La porte doit commencer a s'ouvrir dans les 30 n
e d'ouverture étant d'au moins 200 1mm/s. Elle doit ensuite rester ouverte.

ment

.4.1 La motorisation est installée avec une porte et alimentée/sous la temsion

est
noins

.4.2 L[a motorisation est installée avec une porteNet alimentée sous la temsion

hrgée
b doit
e doit

P.4.3 La motorisation est installée avec une porte et alimentée sous la temsion

in, la
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Annexe BB
(normative)

Motorisations de fenétres

20 Stabilité et dangers mécaniques

L'article de la Partie 1 s'applique, avec I'exception suivante.

BB.2
la fern

La vé

- m
I'6
- m
el

Les 4

Lam
comp
force
instry

Lam
ne dg

En o4
que |
moto
princ

Si la
doive
le T4
norm

BB.2
doit §
dang

étre ne soit pas susceptible de blesser des personnes.

rification est effectuée comme suit:

otorisations commandées par un interrupteur sans verrouillage, par l'exigen
bssai du BB.20.4;

otorisations équipées d'un systéme de protection contre I'écrasement, par l'exig
les essais pertinents du BB.20.7 au BB.20.9.

utres motorisations sont soumises a l'essai suivant.

btorisation est installée avec une fenétre et alimentée-sous la tension la plus défavd
rise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignéé: La motorisation est réglée po
5 d'ouverture et de fermeture les plus élevéés,) si le réglage est indiqué dan
ctions.

btorisation est mise en fonctionnement pour ouvrir la fenétre. La vitesse du bord prif
it pas dépasser 50 mm/s.

verture compléte, I'espace entre les'bords opposés ne doit pas dépasser 200 mm, a |
e mouvement d'ouverture ne soit commandé par un systeme de détection de fumé
risation est ensuite mise en fonctionnement pour fermer la fenétre et la vitesse dy
pal ne doit pas dépasser:15'mm/s.

motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les log
nt comporter des-mesures pour contrbler les conditions de défaut/d'erreur spécifiées
bleau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de ['Anng
ative.

p.2 Siup'débrayage manuel ou une motorisation réversible est fourni(e), son utilis
tre aisée. Le fonctionnement du dispositif de débrayage ne doit pas entrainer de situ
breuse telle qu'un retour de manivelle ou un fonctionnement intempestif ¢
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La motorisation ne doit pas créer de situation dangereuse lorsque le dispositif de débrayage
manuel est activé.

Le fonctionnement d'une motorisation réversible utilisée comme un dispositif de débrayage
manuel ne doit pas entrainer de situation dangereuse.

La vérification est effectuée par I'essai suivant.

Le fonctionnement automatique des motorisations automatiques est désactivé.
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La motorisation est installée avec une fenétre et alimentée sous la tension la plus défavorable
comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée. La motorisation est réglée pour les
forces d'ouverture et de fermeture les plus élevées, si un tel réglage est mentionné dans les
instructions. Le dispositif de débrayage manuel est mis en fonctionnement lorsque la fenétre
est a l'arrét successivement a chaque position terminale. Il doit étre possible de mettre en
fonctionnement le dispositif de débrayage ou la motorisation réversible avec une force
inférieure ou égale a 220 N ou un couple inférieur ou égal a 1,6 Nm. La force est appliquée
comme cela est indiqué dans les instructions.

L'essai est répété en coupant I'alimentation électrique.

Deées que le dispositif de débrayage manuel est activé, I'alimentation est alors rétablie|et la
motdrisation activée. La motorisation ne doit pas se mettre en mouvement ©u;|si la
motdrisation se met en mouvement, toutes les exigences de la présente norme oivenf étre
respgctées.

BB.2p.3 Un défaut mécanique de la motorisation ne doit pas donner lieu a)un fonctionngment
dangereux.

La vdrification est effectuée par examen et, si nécessaire, par essai.

L'examen doit évaluer quelles parties peuvent affecter la séctirité de fonctionnement et silelles
sont |susceptibles de se casser ou de se desserrer. Ces\ parties peuvent appartenir| a la
motarisation ou étre utilisées pour le raccordement de da motorisation a la fenétre.

NOTE| Les vis, les aiguilles, les arbres, les roues, les chaines¥et les éléments de support sont des exemgles de
partieq qui sont évaluées.

Si I'ekamen ne peut pas déterminer si la motérisation continuera a fonctionner normalgment
ou arrétera son mouvement par suite de la defaillance de la partie, I'essai suivant est effgctué.

La mlotorisation est installée avec une fenétre, la force exercée par la motorisation |étant
régléep sur sa valeur la plus élevéé conformément aux instructions. La motorisatioh est
alimentée sous la tension la plusldéfavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tepsion
assignée.

Un s¢ul défaut est appliqué a la fois et la motorisation est mise en fonctionnement comme en
usage normal.

A mojns que la motorisation et la fenétre ne continuent a fonctionner normalement, toutgs les
condltions sujvantes doivent étre remplies:

— la motorisation doit cesser de fonctionner au moins avant la fin du cycle en mouvenment;

— tgqutfonctionnement ultérieur doit étre impossible;

— la vitesse de la fenétre ne doit pas augmenter de plus de 20 %.

BB.20.4 Les motorisations commandées par un interrupteur sans verrouillage doivent
s'arréter lorsque I'organe de manceuvre de l'interrupteur est relaché.

La vérification est effectuée par I'essai suivant.

La motorisation est installée avec une fenétre et alimentée sous la tension la plus défavorable
comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée. Elle est mise en fonctionnement pour
fermer la fenétre.

Lorsque I'organe de manceuvre est relaché, le bord principal de la fenétre doit s'arréter sur une
distance de 20 mm.
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L'essai est répété pendant le mouvement d'ouverture de la fenétre.

L'exigence qui prévoit que la fenétre s'arréte sur une distance spécifiée s'applique uniquement
si la force de fermeture exercée par la fenétre dépasse 150 N, le mesurage étant effectué
comme cela est indiqué en BB.20.7.2.

Si la motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les logiciels
doivent comporter des mesures pour contrbler les conditions de défaut/d'erreur spécifiées dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R
normative.

BB.2p.5 Pendant le mouvement de la motorisation dans I'une ou l'autre directign, la
manceuvre d'un dispositif de commande manuel doit arréter le mouvement s'il n'y~a pas de
boutgn séparé pour la fonction arrét.

Si la|motorisation posséde un seul bouton pour commander le mouvemeni; une nouyvelle
manceuvre doit inverser la direction du mouvement.

Si la motorisation posséde trois boutons pour commander le mouvement, I'un des boutonp doit
étre Un bouton d'arrét.

Ces g¢xigences ne s'appliquent pas aux dispositifs de commande qui agissent sur les modes
autormatiques de fonctionnement.

Tout pouton qui a une fonction arrét ne doit pas exigér'de clé pour arréter la motorisation.

La vdrification est effectuée par un essai manuel:

NOTE| L'essai peut étre effectué sans fenétre.

BB.2D.6 Les motorisations ne doivent pas redémarrer automatiquement aprés| une
interruption involontaire du mouvement.

NOTE|1 Un arrét involontaire peut €tcte’provoqué par l'interruption de I'alimentation ou par le fonctionnemefpt d'un
coupefcircuit thermique.

La vdrification est effectuge par les essais suivants.

La mptorisation est-alimentée sous la tension assignée et mise en fonctionnement dans les
condlitions de~fonctionnement normal. L'alimentation est alors interrompue. Aprgs le
rétablissement\de l'alimentation, la motorisation ne doit pas redémarrer automatiquement.
Toutgfois, <Jles” motorisations automatiques peuvent redémarrer, sous réserve qu'elles
fonctlonnent comme en usage normal.

La motorisation est de nouveau mise en fonctionnement et le fonctionnement du
coupe-circuit thermique est simulé. Aprées suppression de la condition de défaut, la
motorisation ne doit pas redémarrer automatiquement. Toutefois, les motorisations
automatiques peuvent redémarrer, sous réserve qu'elles fonctionnent comme en usage
normal.

NOTE 2 L'essai peut étre effectué sans fenétre.

Si la motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les logiciels
doivent comporter des mesures pour contrbler les conditions de défaut/d'erreur spécifiées dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R
normative.
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BB.20.7 Un systéme de protection contre I'écrasement dans une motorisation de
fenétres doit étre mis en fonctionnement pour réduire la probabilité de blessures a I'utilisateur.

Pour les motorisations équipées d'un systéme de protection contre I'écrasement avec des
capteurs qui empéchent la fenétre d'entrer en contact avec une personne, la vérification est
effectuée par I'essai spécifié en BB.20.7.1.

Les obstacles utilisés dans les essais suivants doivent étre constitués de matériaux et porter
des couleurs qui simulent les conditions les plus défavorables. En cas de doute, les obstacles
doivent étre constitués de bois non raboté peint en blanc.

Pour {es motorisations équipées d'un systéme de protection contre I'écrasement quipermet
a la fenétre d'entrer en contact avec une personne, la vérification est effectuée par-les essais
correlspondants spécifiés en BB.20.7.2.

NOTE|3 Le BB.20.7.1 peut étre respecté dans une direction du déplacement de la fenétre, 'et-le BB.20.7.R peut
étre respecté dans la direction opposée du déplacement.

Si la|motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les logiciels
doivelnt comporter des mesures pour contréler les conditions de défaut/d'erreur spécifiées|dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences \pertinentes de I'Annéxe R
normpgtive.

BB.2D.7.1 La motorisation est installée avec une, fenétre, la force exercée ppr la
motdrisation étant réglée sur sa valeur la plus élevé€ conformément aux instruction|s. La
motdrisation est alimentée sous la tension la plusydéfavorable comprise entre 0,94 fois et
1,06 fois la tension assignée.

Pourlles fenétres a déplacement horizontal, I'éssai du BB.20.7.1.1 est effectué.
Pour|les fenétres a déplacement vertical; V'essai du BB.20.7.1.2 est effectué.

BB.2D.7.1.1 Un obstacle de dimensions d'environ 25 mm x 100 mm x 300 mm, qui comprend
trois pétés (un de chaque dimension) avec une surface réfléchissante, obtenue par le bigis de
miroifs, d'acier inoxydable a~grain fin ou de peinture blanche brillante, les trois autres c6tés
étant| constitués de surfaces-hon réfléchissantes recouvertes d'une peinture noire mate¢, est
placé a un emplacement ‘quelconque sur le parcours du bord principal et du plan de la fepétre
dans|la dimension la(plus défavorable. Les essais effectués avec cet obstacle doivent étre
effeciués successivement sur des cétés non réfléchissants et réfléchissants.

La motorisation  est mise en fonctionnement pour fermer la fenétre depuis la position
completemgnt-ouverte et depuis un espace de 300 mm. Si la fenétre se met en mouvement,
elle doit arréter ou inverser son mouvement sans entrer en contact avec l'obstacle.

BB.20.7.1.2 Un obstacle de dimensions denviron 25 mm x 100 mm x 300 mm est placé a un
emplacement quelconque sur le parcours du bord principal sur sa longueur de 300 mm par
rapport a l'ouverture de la fenétre.

La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la fenétre a partir de 100 mm de
hauteur, de 1 000 mm de hauteur et a partir de la position compléetement ouverte de la fenétre.
La fenétre ne doit pas bouger ou ne doit bouger que dans le sens de l'ouverture.

BB.20.7.2 La motorisation est installée avec une fenétre. La force exercée par la
motorisation est réglée a sa valeur la plus élevée si la force peut étre réglée par I'utilisateur
pendant l'utilisation ou I'entretien par I'utilisateur. Autrement, il convient de régler la force
conformément aux instructions d'installation. La motorisation est alimentée sous la tension la
plus défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée.
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La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la fenétre a partir de la position
completement ouverte. Les forces entre le bord principal et les bords opposés ne doivent pas
dépasser

— 150 N pendant 5 s lorsque la force a dépassé 25 N;
— 25 N par la suite;

ou

— 400 N pendant 0,75 s lorsque la force a dépassé 150 N;

— 150 N pendant une période supplémentaire de 4,25 s;

— 2% N par la suite.
Cependant, apres 0,75 s, les valeurs de créte inférieures a 400 N sont admises si

— elles diminuent de I'une a l'autre; et
— la période d'oscillation est < 1 s; et
— lalforce moyenne calculée pendant la période restante de 4,25 s est</150 N.
La fofce est mesurée au moyen d'un instrument qui comprend une(plaque rigide d'un diameéetre
de 80 mm et un ressort avec un rapport de 500 N/mm £ 50 N/mm( Le ressort agit sur un élgment

de dgtection connecté a un amplificateur dont le temps de montee et de descente ne dépasse
pas § ms.

Pourl|les fenétres a déplacement vertical, la force ésb mesurée sur le bord principal de la
fenéire lorsque la dimension de l'ouverture est de
- 50 mm;

- 300 mm;

- 500 mm.

La fofce est mesurée aux emplacements suivants:

— au centre du bord principal;
— al200 mm de chaque extrémité du bord avant si sa longueur est supérieure & 800 mm.
Pourlles fenétres a déplacement horizontal, la force est mesurée sur le bord principal [de la
fenéire, aux hauteurs—suivantes, lorsque la dimension de l'ouverture est de 50 mm qu de
500 mm:

— 50 mm;

— 300 mardu sommet, pour les fenétres entre 1,2 m et 2,5 m de hauteur;
—  2(500.mm, pour les fenétres de plus de 2,8 m de hauteur;

— au centre, pour les fenétres jusqu'a 2,8 m de hauteur.

BB.20.8 Les motorisations doivent empécher les fenétres a déplacement vertical de se
fermer de maniéere intempestive.

La vérification est effectuée par I'essai suivant.

La motorisation est alimentée sous la tension la plus défavorable comprise entre 0,94 fois et
1,06 fois la tension assignée, mais elle n'est pas mise en fonctionnement. Le fonctionnement
automatique des motorisations automatiques est désactivé. Elle est chargée avec 1,2 fois la
charge assignée pendant 30 min. Si la motorisation est livrée avec une fenétre, la charge
est appliquée a la fenétre et est égale a la plus grande force exercée par la fenétre.
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Il ne doit se produire aucun mouvement sauf pour compenser un jeu initial du systéme. S'il
existe une ligne de fuite dans la motorisation, la fenétre ne doit pas se déplacer a plus de

1T mm

NOTE
n'étant

/S.

1 Laforce la plus grande est déterminée avec la fenétre dans la position la plus défavorable, la motorisation

pas sous tension.

NOTE 2 A noter que la conformité au BB.20.8 ne couvre pas nécessairement les risques dus au fonctionnement de
la fenétre. Des dispositifs de sécurité antichute ou analogues peuvent étre nécessaires.

L'essai est répété, I'alimentation étant coupée.
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Annexe CC
(normative)

Motorisations de portes piétonnes

2023

Les numéros d'articles et de paragraphes de la présente annexe renvoient aux numéros
d'articles et de paragraphes de la partie principale de la présente norme qui sont modifiés. Les
articles qui s'ajoutent a ceux de la partie principale de la présente norme sont identifiés par
I'ajout de la lettre de I'annexe comme préfixe et numérotés a partir de 1.

20
L'arti
20.2

Pour
partie
entre
situe

qui p

CC.2
doit
dang

Stabilité et dangers mécaniques
Cle de la Partie 1 s'applique, avec I'exception suivante.
Addition:

les portes piétonnes a déplacement horizontal, les parti€s,-mobiles, y compr
s d'interconnexion de leurs motorisations, n'ont pas besoin'd’étre protégées si I'es
les parties fixes et les parties mobiles est inférieur a 8 mm,_ou supérieur a 25 mm,

a au moins 2 m au-dessus du sol. Cela s'applique aussi‘d la distance entre des p
buvent se mouvoir a différentes vitesses.

p.1 Siun débrayage manuel ou une motorisationréversible est fourni(e), son utilis
tre aisée. Le fonctionnement du dispositif de-débrayage ne doit pas entrainer de sity
breuse telle qu'un retour de manivelleksou un fonctionnement intempestif
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hctionnement d'une motorisation réversible utilisée comme un dispositif de débrs
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rification est effectuée par I'essai suivant.
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La motorisation est installée avec une porte piétonne et alimentée sous la tension 14

défay
réglé

e pour les forces d'ouverture et de fermeture les plus élevées, si un tel réglag

ment

orable-eomprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée. La motorisati:F est

plus

est

onné dans les instructions. Le dispositif de débrayage manuel est mis en fonctionngment

lorsque la porte piétonne est a I'arrét successivement a chaque position terminale. Il doit étre
possible de mettre en fonctionnement le dispositif de débrayage ou la motorisation réversible
avec une force inférieure ou égale a 220 N ou un couple inférieur ou égal a 1,6 Nm. La force
est appliquée comme cela est indiqué dans les instructions.

L'ess

ai est répété, I'alimentation étant coupée.

Dés que le dispositif de débrayage manuel est activé, I'alimentation est alors rétablie et la
motorisation activée. La motorisation ne doit pas se mettre en mouvement ou, si la
motorisation se met en mouvement, toutes les exigences de la présente norme doivent étre
respectées.
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CC.20.2 Un défaut mécanique de la motorisation ne doit pas donner lieu a un fonctionnement
dangereux.

La vérification est effectuée par examen et, si nécessaire, par essai.

L'examen doit évaluer quelles parties peuvent affecter la sécurité de fonctionnement et si elles
sont susceptibles de se casser ou de se desserrer. Ces parties peuvent appartenir a la
motorisation ou étre utilisées pour le raccordement de la motorisation a la porte piétonne.

NOTE Les vis, les aiguilles, les arbres, les roues, les chaines et les éléments de support sont des exemples de
parties qui sont évaluées.

Si I'ekamen ne peut pas déterminer si la motorisation continuera a fonctionner normalgment
ou arrétera son mouvement par suite de la défaillance de la partie, I'essai suivant eSteffgctué.

étant|réglée sur sa valeur la plus élevée conformément aux instructions. La motorisation est
alimentée sous la tension la plus défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tepsion
assignée.

La mptorisation est installée avec une porte piétonne, la force exercée pan.la motorifftion

Un s¢ul défaut est appliqué a la fois et la motorisation est mise-en-fonctionnement comme en
usage normal.

A madins que la motorisation et la porte piétonne ne contihuent & fonctionner normalement,
toutep les conditions suivantes doivent étre remplies:
— la motorisation doit cesser de fonctionner au moins avant la fin du cycle en mouvement;
— tdut fonctionnement ultérieur doit étre impossible;

— la|vitesse de la porte piétonne ne doit pas.augmenter de plus de 20 %.
CC.2D.3 Pendant le mouvement de.la motorisation dans Il'une ou l'autre directign, la

mancguvre d'un dispositif de commande manuel doit arréter le mouvement s'il n'y a pas de
boutdn séparé pour la fonction arrét;

Si la|motorisation possede€ un seul bouton pour commander le mouvement, une nouvelle
mancguvre doit inverser la direction du mouvement.

Si la motorisation possede trois boutons pour commander le mouvement, I'un des boutonp doit
étre Un bouton d'arrét

Ces exigencés)ne s'appliquent pas aux dispositifs de commande qui agissent sur les modes
automatiques' de fonctionnement.

Tout

La vérification est effectuée par un essai manuel.

CC.20.4 Les motorisations ne doivent pas redémarrer automatiquement aprés une
interruption involontaire du mouvement.

NOTE 1 Un arrét involontaire peut étre provoqué par l'interruption de I'alimentation ou par le fonctionnement d'un
coupe-circuit thermique.

La vérification est effectuée par les essais suivants.

La motorisation est alimentée sous la tension assignée et mise en fonctionnement dans les
conditions de fonctionnement normal. L'alimentation est alors interrompue. Aprés le
rétablissement de l'alimentation, la motorisation ne doit pas redémarrer automatiquement.
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Toutefois, les motorisations automatiques peuvent redémarrer, sous réserve qu'elles
fonctionnent comme en usage normal.

La motorisation est de nouveau mise en fonctionnement et le fonctionnement du
coupe-circuit thermique est simulé. Apres suppression de la condition de défaut, la
motorisation ne doit pas redémarrer automatiquement. Toutefois, les motorisations
automatiques peuvent redémarrer, sous réserve qu'elles fonctionnent comme en usage
normal.

NOTE 2 L'essai peut étre effectué sans porte piétonne.

Si la protorisationest tommandee par unrtircuit etectronique programmrabte,fesfogiciels
doivelnt comporter des mesures pour contréler les conditions de défaut/d'erreur spécifiées|dans
le Tagbleau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de {'Annéxe R
normpgtive.

CC.2D.5 Les motorisations doivent comporter un systéme de protection contre
I'écrasement qui réduit le risque de blessure lorsque la porte piétonne se déplace ou doif étre
réglaple pour commander I'énergie du mouvement de la porte piétonng.

NOTE| Le CC.20.5.1 peut étre respecté dans une direction du déplacement de fa)porte piétonne, et le CCJ20.5.2
peut éjre respecté dans la direction opposée du déplacement.

Pour {es motorisations équipées d'un systéme de protection contre I'écrasement qui permet
a la porte piétonne d'entrer en contact avec une personne,-a vérification est effectuée par les
essals correspondants spécifiés en CC.20.5.2.

Si la|motorisation est commandée par un circuit-électronique programmable, les logiciels
doivelnt comporter des mesures pour contréler les-conditions de défaut/d'erreur spécifiées|dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de [I'Annéxe R
normative.

CC.2D.5.1 Pour les motorisations* équipées d'un systéme de protection copntre
I'écragsement avec des capteurs quii-empéchent la porte piétonne d'entrer en contact avef une
persanne, la vérification est effectuée par les essais correspondants suivants.

étant|réglée sur sa valeuk'la plus élevée conformément aux instructions. La motorisation est
alimentée sous la tension la plus défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tepsion
assignée.

La motorisation est installée avec une porte piétonne, la force exercée par la motoris:ftion

Pour|les capteurs autres que les tapis sensibles a la pression, I'essai spécifié en CC.20)5.1.1
est appliqué:

Si les _capteurs sont des tapis sensibles a la pression, l'essai spécifié en CC.20.5.1.° est
appliqué.

En ce qui concerne les portes piétonnes, un systéeme de protection contre I'écrasement
équipé de capteurs qui s'adaptent de maniere continue aux changements environnementaux
doit détecter un obstacle fixe pendant au moins 30 s.

CC.20.5.1.1 Les corps de référence pour les essais doivent étre conformes a I'Annexe FF
normative.

Pour les portes piétonnes a déplacement horizontal, la motorisation est mise en
fonctionnement pour ouvrir ou fermer la porte. Pour les motorisations de portes piétonnes a
déplacement horizontal autres que les portes tournantes, les essais sont effectués a l'aide du
corps de référence positionné dans le plan de déplacement de la porte piétonne comme cela
est représenté de la Figure EE.1 a la Figure EE.5 de I'Annexe EE normative.
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Le corps de référence CA est détecté dans toutes les positions de la zone de déplacement des
battants d'ensemble-porte.

Pour les motorisations de portes tournantes, les essais sont effectués conformément a
I'Annexe GG normative a l'aide du corps de référence positionné comme cela est représenté
de la Figure EE.6 a la Figure EE.8 de I'Annexe EE normative.

CC.20.5.1.2 Si le systéme de protection contre I'écrasement comporte un tapis de sol
sensible a la pression, une masse de 15 kg + 0,5 kg d'un diameétre d'environ 60 mm est utilisée.

Les zanes suivantes inactives di f;;,nie de sol sont exclues de cette p){igpnr‘p'

— legis derniers 38 mm de chaque cété de la largeur d'ouverture de la porte piétonng;

— lels 60 mm le long de la jonction des tapis de sol reliés ensemble les uns a céte des alitres,
lal dimension la plus longue étant perpendiculaire a I'ouverture de la porte piétonne;

— legis 90 mm le long de la jonction des tapis de sol reliés ensemble les uns,a cété des alitres,
la| dimension la plus longue étant paralléle a I'ouverture de la porte piétohne;

— lgis 150 mm par rapport a la jonction des tapis de sol se rejoignantau seuil.

NOTE| Les zones inactives des tapis de sol sensibles a la pression sont représentées a la Figure 102.

CC.2p.5.2 Les systemes de protection contre I'écrasemient qui permettent a la |porte
piétohne d'entrer en contact avec une personne doivent uniquement étre utilisés pour rdduire
le risque de blessure lié:

— all mouvement d'ouverture d'une porte coulissahte dont les battants se déplacent Ig long
dlune partie pleine et la distance entre la surface rontale du battant et I'écran ou mur latéral
fixe est supérieure a 100 mm et inférieure ou~égale a 150 mm;

— all mouvement d'ouverture et de fermeture d'une porte équilibrée;
— all mouvement d'ouverture d'une portepliante;

— al mouvement de fermeture d'une porte pliante uniquement en combinaison avégc un
systéme de protection contrel’écrasement équipé de capteurs qui empéchent la |porte
piétonne d'entrer en contact-avec une personne installée du cété de la face extérieufe de
la porte;

— all mouvement de portes tournantes en combinaison avec la vitesse périphérique qui ne
doit pas dépasser 1.€00 mm/s pour une porte qui a un diamétre inférieur ou égal a 3 00p mm
el ne doit pas dépasser 750 mm/s pour une porte qui a un diametre supérieur a 3 004 mm.

Pour|les motorisations équipées d'un systéme de protection contre I'écrasement qui
permettent a_la_"porte piétonne d'entrer en contact avec une personne, la vérification est
effectuée par:les essais correspondants suivants.

La mptorisation est installée avec une porte piétonne. La force exercée par la motorisation
est re valeu U V T U atiit 7} ndant

l'utilisation ou I'entretien par I'utilisateur. Autrement, la force est réglée conformément aux
instructions d'installation. La motorisation est alimentée sous la tension la plus défavorable
comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée.

La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer ou ouvrir la porte piétonne a partir
des positions completement ouverte et completement fermée. Les forces entre le bord principal
et les bords opposés ne doivent pas dépasser les valeurs indiquées a I'Annexe HH normative
lorsqu'elles sont mesurées aux points (F) conformément a I'Annexe Il normative.

La force est mesurée au moyen d'un instrument qui comprend une plaque rigide d'un diametre
de 80 mm et un ressort avec un rapport de 500 N/mm + 50 N/mm. Le ressort agit sur un élément
de détection connecté a un amplificateur dont le temps de montée et de descente ne dépasse
pas 5 ms.
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CC.20.5.3 Les motorisations réglables pour commander I'énergie du mouvement d'une porte
piétonne doivent étre conformes a I'Annexe JJ normative ou a I'Annexe LL normative.

Les motorisations réglables pour commander I'énergie du mouvement d'une porte piétonne

doive

nt uniquement étre utilisées pour réduire le risque de blessure lié:

— au mouvement d'ouverture et de fermeture d'une porte coulissante lorsque le mouvement
est conforme a I'Annexe JJ normative;

— au mouvement d'ouverture et de fermeture d'une porte battante lorsque le mouvement est
conforme a I'Annexe JJ normative;

- a

nt est

foi
— al
I'A
F

— al
I'A

CC.2
apprd

La vé
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mouv
syste

A mo
son 1

Hroement-d-ouverture-et-defermeture-d-uhe-porte-tournante-lorsque-to-mouveme
pnforme a I'Annexe JJ normative;

I mouvement d'ouverture d'une porte battante lorsque le mouvement est caohfor
\nnexe LL normative et en présence de distances de sécurité suffisantes
gure CC.1);

I mouvement de fermeture d'une porte battante lorsque le mouvemeént est confor
\nnexe LL normative.

p.6 Les systémes de protection contre I'écrasement daivent procurer un n
prié de protection en cas de défaillance dans le cablage d'installation du systéme.

rification est effectuée par I'essai suivant.

otorisation est mise en fonctionnement potir fermer la porte piétonne. Pendg
ement, un court-circuit ou un circuit ouvert est simulé dans le cdblage d'installati
me.

ins que le systéme ne continue a fonectionner normalement, la porte piétonne doit ¢
nouvement pendant un cycle de fomctionnement ou le mouvement de la porte piéton

me a
(voir

me a

veau

ptorisation est installée avec une porte piétonne’et\alimentée sous la tension assignée.

nt le
bn du

psser
he ne

doit étre commandé que par un interrupteur sans verrouillage au moment auquel la |porte
piétohne a achevé son mouvement:
L'esshi est répété pendant lesmouvement d'ouverture de la porte piétonne.
Si la|motorisation est‘commandée par un circuit électronique programmable, les logiciels
doiveint comporter dessmesures pour contréler les conditions de défaut/d'erreur spécifiées|dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Anng¢xe R
normhtive.
Dimensions en millilnétres
» Do N D | AN AN
o
Te)
N
\% A
2
52500 | S 2200
= IEC
Légende
S distance de sécurité

Figure CC.1 — Distances de sécurité pour le mouvement d'ouverture
d'une porte battante


https://iecnorm.com/api/?name=57054cfe5154c8970eaa9a66c29ff56a

IEC 60335-2-103:2023 © |IEC 2023 - 117 -

NOTE

Annexe DD
(normative)

Motorisations de portes et portails
a déplacement horizontal et vertical

Les portes piétonnes sont couvertes a I'"Annexe CC normative.

20 Stabilité et dangers mécaniques
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DD.2
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La vé

Lam
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charge assignée pendant 30 min. Si la motorisation est livié€,avec une partie entrain
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DD.2
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motaorisation.

Lam

Cle de la Partie 1 s'applique, avec I'exception suivante.

D.1 Les motorisations doivent empécher les parties entrainées a déplacement ve
fermer de maniére intempestive.

rification est effectuée par I'essai suivant.

ptorisation est alimentée sous la tension la plus défavorable ¢comprise entre 0,94 f
fois la tension assignée, mais elle n'est pas mise en fonctionnement. Le fonctionng
natique des motorisations automatiques est désactivé. Elle est chargée avec 1,2 f

e est appliquée a la partie entrainée et est égale a la plus grande force exercée |
b entrainée.

Hoit se produire aucun mouvement sauf pour compenser un jeu initial du systéme.

1 La force la plus grande est déterminée avec laypartie entrainée dans la position la plus défavora
sation n'étant pas sous tension.

ai est répété, I'alimentation étant coupée.

motorisation est commandée-par un circuit électronique programmable, les log
nt comporter des mesures paur contréler les conditions de défaut/d'erreur spécifiées
bleau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de ['Anng
ative.

D.2 Siun débrayage manuel ou une motorisation réversible est fourni(e), son utilis
tre aisée. Le fon¢tionnement du dispositif de débrayage ne doit pas entrainer de situ
breuse telle\qu'un retour de manivelle ou un fonctionnement intempestif d

ptorisation ne doit pas créer de situation dangereuse lorsque le dispositif de débra

many
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iciels
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bxe R
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yage

el'ést activé.

Le fonctionnement d'une motorisation réversible utilisée comme un dispositif de débrayage

manu

el ne doit pas entrainer de situation dangereuse.

La vérification est effectuée par I'essai suivant.

Le fonctionnement automatique des motorisations automatiques est désactivé.
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La motorisation est installée avec une partie entrainée et alimentée sous la tension la plus
défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée. La motorisation est
réglée pour les forces d'ouverture et de fermeture les plus élevées, si un tel réglage est
mentionné dans les instructions. Le dispositif de débrayage manuel est mis en fonctionnement
lorsque la partie entrainée est a l'arrét successivement a chaque position terminale. Il doit étre
possible de mettre en fonctionnement le dispositif de débrayage ou la motorisation réversible
avec une force inférieure ou égale & 220 N ou un couple inférieur ou égal a 1,6 Nm. La force
est appliquée comme cela est indiqué dans les instructions.

L'essai est répété en coupant I'alimentation électrique.

Des

moto
moto
respe

DD.2
dang

La vé

Les n
I'esss

NOTE
moyen

L'exa
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NOTE
partieg
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Lam
étant
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Un sé
usag

hue le dispositif de débrayage manuel est activé, I'alimentation est alors rétablie
risation activée. La motorisation ne doit pas se mettre en mouvement _©Ou,
risation se met en mouvement, toutes les exigences de la présente norme deiven
ctées.

D.3 Un défaut mécanique de la motorisation ne doit pas donner lieu a)un fonctionnsg
Breux.

rification est effectuée par examen et, si nécessaire, par essai.

hotorisations des parties entrainées équilibrées verticalement ne sont pas soumi
i
1 Les parties entrainées équilibrées verticalement peuvent utiliser des ressorts, des contrepoids ou d

s pour supporter la masse de la partie entrainée.

men doit évaluer quelles parties peuvent affecter la sécurité de fonctionnement et si
susceptibles de se casser ou de se _desserrer. Ces parties peuvent appartenir

et la
si la
[ étre

ment

5es a

autres

elles
a la

risation ou étre utilisées pour le raccordement de la motorisation a la partie entrdinée.

2 Les vis, les aiguilles, les arbres, les.foues, les chaines et les éléments de support sont des exemp
qui sont évaluées.

kamen ne peut pas déterminér si la motorisation continuera a fonctionner normalg
rétera son mouvement par'suite de la défaillance de la partie, I'essai suivant est effg

les de

ment
ctué.

réglée sur sa yaleur la plus élevée conformément aux instructions. La motorisati
ntée sous latension la plus défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la te
née.

ptorisation est installée avec une partie entrainée, la force exercée par la motoriq:tion

bul defaut est appliqué a la fois et la motorisation est mise en fonctionnement comn
P normal.

n est
sion

he en

A moins que la motorisation et la partie entrainée ne continuent a fonctionner normalement,
toutes les conditions suivantes doivent étre remplies:

— la motorisation doit cesser de fonctionner au moins avant la fin du cycle en mouvement;

— tout fonctionnement ultérieur doit étre impossible;

— la vitesse de la partie entrainée ne doit pas augmenter de plus de 20 % ou la partie
entrainée doit s'arréter a une distance inférieure ou égale a 300 mm.

NOTE 3 Pour les portes a déplacement vertical, des dispositifs de sécurité antichute ou analogues peuvent étre
nécessaires.
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DD.20.4 Les motorisations commandées par un interrupteur sans verrouillage doivent
s'arréter lorsque I'organe de manceuvre de l'interrupteur est relaché.

La vérification est effectuée par I'essai suivant.

La motorisation est installée avec une partie entrainée et alimentée sous la tension la plus
défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée. Elle est mise en
fonctionnement pour fermer la partie entrainée.

Lorsque l'organe de manceuvre est reldché, le bord principal de la partie entrainée doit
S'arréter sur une distance de

L'exigence qui prévoit que la partie entrainée s'arréte sur uné_distance spécifiée s'apf

|
AT TT » QT

epasse pas 500 mm, sauf pour les parties entrainées battant horizontalement\qui dd
arréter a une distance inférieure ou égale a 100 mm;

bur les portes et portails de type battant, 100 mm lorsque I'espace d'ouverture ne déf
as 500 mm;

D0 mm. L'essai est répété pendant le mouvement d'ouverture de\la partie entrainée

bur les portes et portails de type non battant, 50 mm lorsque l'espace d'ouvertufre ne

ivent

asse

bur les portes et portails de tout type, 100 mm lorsque l'espac¢éyd'ouverture dépasse

lique

unigyement si la force de fermeture exercée par la partie{entrainée dépasse 150N, le

mesurage étant effectué comme cela est indiqué en DD.20,%.2.1.

Si la

doivelnt comporter des mesures pour contréler les conditions de défaut/d'erreur spécifiées

motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les log

iciels
dans

le Tgbleau R.1 et sont évalués conformément.  aux exigences pertinentes de I'Annéxe R

normative.

DD.2p.5 Pendant le mouvement de la_.motorisation dans l'une ou l'autre directig
euvre d'un dispositif de commande’;manuel doit arréter le mouvement s'il n'y a pas de
boutdn séparé pour la fonction arrét.

mang

Si la
manceuvre doit inverser la direetion du mouvement.

Sila

Ces
auto

Tout

motorisation posséde un-;seul bouton pour commander le mouvement, une not

matiques.

baUton qui a une fonction arrét ne doit pas exiger de clé pour arréter la motorisatiol

La vérification est effectuée par un essai manuel.

NOTE L'essai peut étre effectué sans partie entrainée.

n, la

velle

motorisation posséde trois boutons pour commander le mouvement, I'un des boutonp doit
étre Un bouton d'arrét!

exigences)ne s'appliquent pas aux commandes qui influent sur les motorisations

n.

Si la motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les logiciels
doivent comporter des mesures pour contrbler les conditions de défaut/d'erreur spécifiées dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R
normative.
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DD.20.6 Les motorisations ne doivent pas redémarrer automatiquement aprés une
interruption involontaire du mouvement.

NOTE 1 Un arrét involontaire peut étre provoqué par l'interruption de I'alimentation ou par le fonctionnement d'un
coupe-circuit thermique.

La vérification est effectuée par les essais suivants.

La motorisation est alimentée sous la tension assignée et mise en fonctionnement dans les
conditions de fonctionnement normal. L'alimentation est alors interrompue. Aprés le
rétablissement de l'alimentation, la motorisation ne doit pas redémarrer automatiquement.
Toutgfeis—es otorisations—automatiques—potvort—rodomarror—soHs—Fro ‘elles
fonctlonnent comme en usage normal.

La motorisation est de nouveau mise en fonctionnement et le fonctionnément du
couple-circuit thermique est simulé. Apres suppression de la condition “de défaut, la
motqzisation ne doit pas redémarrer automatiquement. Toutefois, les™ motorisaftions
automatiques peuvent redémarrer, sous réserve qu'elles fonctionnent, lecomme en ysage
normal.

NOTE|2 L'essai peut étre effectué sans partie entrainée.

DD.2D.7 Les motorisations qui ne sont pas contrélées, par un interrupteur |sans
verrduillage doivent comprendre un systéme de protection ‘contre I'écrasement qui féduit
le risque de blessure lorsque la partie entrainée est en,mouvement.

Si la|motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les logiciels
doivelnt comporter des mesures pour contréler les_conditions de défaut/d'erreur spécifiées|dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de [I'Annéxe R
normative.

Pour|les motorisations équipées d'un:systéme de protection contre I'écrasement avef des
captdurs qui empéchent la partie_entrainée d'entrer en contact avec une personrie, la
vérification est effectuée par les essais correspondants spécifiés en DD.20.7.1.

Pour {es motorisations équipées d'un systéme de protection contre I'écrasement qui permet
a la partie entrainée d'entrer en contact avec une personne, la vérification est effectuée par
les e$sais spécifiés en PD:20.7.2.

Pour|les motorisations équipées d'un systéme de protection contre I'écrasement avec un
captdqur sans contact qui déplace le bord principal d'une partie entrainée, la vérificatign est
effecfuée par’les essais spécifiés en DD.20.7.2.

NOTE| Le,DB.20.7.1 peut étre respecté dans une direction du déplacement de la partie entrainée, et le DD20.7.2
peut éjre.respecté dans la direction opposée du déplacement.

DD.20.7.1 La motorisation est installée avec une partie entrainée, la force exercée par la
motorisation étant réglée sur sa valeur la plus élevée conformément aux instructions. La
motorisation est alimentée sous la tension la plus défavorable comprise entre 0,94 fois et
1,06 fois la tension assignée.

Pour les capteurs autres que les tapis sensibles a la pression, les essais spécifiés
du DD.20.7.1.1 au DD.20.7.1.3 sont appliqués.

Si les capteurs sont des tapis sensibles a la pression, l'essai spécifié en DD.20.7.1.4 est
appliqué.
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DD.20.7.1.1 Un obstacle de dimensions d'environ 200 mm x 300 mm x 700 mm, qui
comprend trois c6tés (un de chaque dimension) avec une surface réfléchissante, obtenue par
le biais de miroirs, d'acier inoxydable a grain fin ou de peinture blanche brillante, les trois autres
cétés étant constitués de surfaces non réfléchissantes recouvertes d'une peinture noire mate,
est placé sur le sol a un emplacement quelconque sur le parcours des bords principaux et des
plans de la partie entrainée dans la position la plus défavorable. Les essais effectués avec cet
obstacle doivent étre effectués successivement sur des coétés non réfléchissants et
réfléchissants.

NOTE Le bord principal de la partie entrainée est le bord qui se trouve dans la direction du déplacement, que ce
soit en ouverture ou en fermeture.

Pour| les parties entrainées a déplacement horizontal, la motorisation est mise en
fonctlonnement pour ouvrir ou fermer la partie entrainée. Si la partie entrainée se met en
mouvement, elle doit arréter ou inverser son mouvement sans entrer en contact avec l‘'obsfacle.

L'obsltacle est ensuite positionné de facon telle que sa dimension de 700 mm 8oit positignnée
vertidalement et placé dans la position la plus défavorable entre le sol et 2500 mm ou 30D mm
au-dessous de la hauteur de la partie entrainée, si cette valeur est plusfaible.

La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la parttie’ entrainée. Si la partie
entrainée se met en mouvement, elle doit arréter ou inverser son mouvement sans entner en
contdct avec l'obstacle.

DD.2p.7.1.2 Pour les parties entrainées a déplacemept vertical, un obstacle de dimenjsions
d'envron 80 mm x 300 mm et d'une hauteur de 100.mm, qui comprend trois c6tés (yn de
chaque dimension) avec une surface réfléchissantef obtenue par le biais de miroirs, dfacier
inoxydable & grain fin ou de peinture blanche brillante, les trois autres cétés étant conslitués
de syrfaces non réfléchissantes recouvertes d'une peinture noire mate, est placé sur le sol et
centrg sur sa longueur de 300 mm a un eniplacement quelconque sur le parcours du| bord
princlpal par rapport a I'ouverture de la partié entrainée.

Pour| les parties entrainées a _déplacement vertical, la motorisation est misg en
fonctlonnement pour fermer la partie entrainée a partir de 100 mm de hauteur, de 1 00p mm
de hguteur et a partir de la position complétement ouverte de la partie entrainée. La partie
entrdinée ne doit pas bouger ol ne doit bouger que dans le sens de l'ouverture.

DD.2D.7.1.3 Pour les‘parties entrainées a déplacement horizontal et vertical, I'obgtacle
utilis¢ en DD.20.7.1-1\est placé de facon telle que la dimension de 700 mm soit positignnée
vertidalement et il est’déplacé a une vitesse de 3 m/s + 0,6 m/s.

Pour|les parties entrainées a déplacement horizontal et a déplacement vertical, I'obstacle est
déplgcé surtne ligne droite qui passe par le plan d'ouverture de la partie entrainée qui s'puvre
selon I'angle le plus défavorable.

La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la partie entrainée. La partie
entrainée doit s'arréter ou inverser son mouvement sans entrer en contact avec l'obstacle.

DD.20.7.1.4 Si le systéeme de protection contre I'écrasement comporte un tapis de sol
sensible a la pression, une masse de 15 kg + 0,5 kg d'un diamétre d'environ 60 mm est utilisée
a la place de I'obstacle en bois.

La masse est placée dans le parcours de la partie entrainée et la motorisation est mise en
fonctionnement, la partie entrainée doit s'arréter ou inverser son mouvement avant d'entrer en
contact avec la masse.
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