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SAFETY -

Part 2-103: Particular requirements for drives
for gates, doors and windows
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FOREWORD

e International Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization for standardization com
national electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of IECLis to p
brnational co-operation on all questions concerning standardization in the electrical and\electronic fie
£ end and in addition to other activities, IEC publishes International Standards, Technical Specific
Chnical Reports, Publicly Available Specifications (PAS) and Guides (hereafteri/referred to as
blication(s)”). Their preparation is entrusted to technical committees; any IEC National Committee intg
the subject dealt with may participate in this preparatory work. International, governmental an
ernmental organizations liaising with the IEC also participate in this preparation. IEC collaborates

h the International Organization for Standardization (ISO) in accordancé)with conditions determir
eement between the two organizations.

e formal decisions or agreements of IEC on technical matters express, as nearly as possible, an intern
sensus of opinion on the relevant subjects since each technical committee has representation fri
brested IEC National Committees.

L Publications have the form of recommendations for intetnational use and are accepted by IEC N
mmittees in that sense. While all reasonable efforts are{made to ensure that the technical content
blications is accurate, IEC cannot be held responsible for the way in which they are used or f
interpretation by any end user.

order to promote international uniformity, IEC National Committees undertake to apply IEC Publig
hsparently to the maximum extent possible in\their national and regional publications. Any dive
ween any |IEC Publication and the corresponding national or regional publication shall be clearly indic
latter.

itself does not provide any attestation~of conformity. Independent certification bodies provide con
essment services and, in some areas) access to IEC marks of conformity. IEC is not responsible f
vices carried out by independent-certification bodies.

users should ensure that they‘liave the latest edition of this publication.

mbers of its technical c@mmittees and IEC National Committees for any personal injury, property dam|
er damage of any npature whatsoever, whether direct or indirect, or for costs (including legal fee
enses arising out-ef /the publication, use of, or reliance upon, this IEC Publication or any oth
blications.

ention is drawn~to the Normative references cited in this publication. Use of the referenced publicat
ispensable.farthe correct application of this publication.

ention ishdrawn to the possibility that some of the elements of this IEC Publication may be the sub
ent rnights. IEC shall not be held responsible for identifying any or all such patent rights.
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This
61: Safety of household and similar electrical appliances.

part of International Standard IFC 60335 has heen prepared by IFC technical comn

hittee

This bilingual version (2018-11) corresponds to the monolingual English version, published in
2015-04.

The text of this standard is based on the following documents:

FDIS Report on voting
61/4877A/FDIS 61/4913/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on
voting indicated in the above table.
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The French version of this document has not been voted upon.

This third edition cancels and replaces the second edition published in 2006 and its
Amendment 1 (2010). It constitutes a technical revision.

The principal changes in this edition as compared with the second edition of IEC 60335-2-103
are as follows (minor changes are not listed):

— modification of requirements in Clause 20 by introduction of new annexes.

This publication has been drafted in accordance with the ISO/IEC Directives, Part 2.

This |part 2 is to be used in conjunction with the latest edition of IEC 60335-1 ¢and its
amendments. It was established on the basis of the fifth edition (2010) of that standard.

NOTE|1 When “Part 17 is mentioned in this standard, it refers to IEC 60335-1.

This |part 2 supplements or modifies the corresponding clauses in IEC 60335-1, so ps to
convert that publication into the IEC standard: Safety requirements for, lelectric drivgs for
gated, doors and windows.

When a particular subclause of Part 1 is not mentioned in this part. 2;"that subclause applies
as faf as is reasonable. When this standard states “addition”, “modification” or “replacement”,
the relevant text in Part 1 is to be adapted accordingly.

NOTE|2 The following numbering system is used:
— sybclauses, tables and figures that are numbered starting from-101 are additional to those in Part 1;

— urlless notes are in a new subclause or involve notes in Paft/1,vthey are numbered starting from 101, in¢luding
thpse in a replaced clause or subclause;

— additional annexes are lettered AA, BB, etc.

NOTE|3 The following print types are used:
- rgquirements: in roman type;

- tgst specifications: in italic type;
— ndtes: in small roman type.

Words in bold in the text are:defined in Clause 3. When a definition concerns an adjeftive,
the afjective and the associated noun are also in bold.

A list of all parts of the\IEC 60335 series, under the general title: Household and sjmilar
electfical appliances—~ Safety, can be found on the IEC website.

The ¢ommitteeshas decided that the contents of this publication will remain unchanged until
the gtability date indicated on the IEC web site under "http://webstore.iec.ch" in the| data
relatgd to_thesspecific publication. At this date, the publication will be

e rgconfirmed,

e withdrawn,
e replaced by a revised edition, or

e amended.

NOTE 4 The attention of National Committees is drawn to the fact that equipment manufacturers and testing
organizations may need a transitional period following publication of a new, amended or revised IEC publication in
which to make products in accordance with the new requirements and to equip themselves for conducting new or
revised tests.

It is the recommendation of the committee that the content of this publication be adopted for implementation
nationally not earlier than 12 months or later than 36 months from the date of publication.

The following differences exist in the countries indicated below.

— 6.1: Class 0 and class 01 are allowed for drives for indoor use having a rated voltage up to 150 V (Japan).
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INTRODUCTION

2015

It has been assumed in the drafting of this International Standard that the execution of its
provisions is entrusted to appropriately qualified and experienced persons.

This standard recognizes the internationally accepted level of protection against hazards such
as electrical, mechanical, thermal, fire and radiation of appliances when operated as in
normal use taking into account the manufacturer's instructions. It also covers abnormal
situations that can be expected in practice and takes into account the way in which
electromagnetic phenomena can affect the safe operation of appliances.
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An appliance that complies with:the text of this standard will not necessarily be considen
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have

An af
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with the standard.

standard takes into account the requirements of IEC 60364 as far as possible‘sgd
is compatibility with the wiring rules when the appliance is connected to the's
5. However, national wiring rules may differ.

appliance within the scope of this standard also incorporates functions, that are co
other part 2 of IEC 60335, the relevant part 2 is applied to each function separate
5 is reasonable. If applicable, the influence of one function on the other is takern

a part 2 standard does not include additional requirements to cover hazards deal
rt 1, Part 1 applies.

1 This means that the technical committees responsible for‘thie part 2 standards have determined th
cessary to specify particular requirements for the appliance in question over and above the ¢
ments.

standard is a product family standard dealing with the safety of appliances and
dence over horizontal and generic standards covering the same subject.

2 Horizontal and generic standards covering a hazard are not applicable since they have been tak
eration when developing the general and‘particular requirements for the IEC 60335 series of standarg
le, in the case of temperature requirements for surfaces on many appliances, generic standards, s
732-1 for hot surfaces, are not applicable in addition to Part 1 or part 2 standards.

ly with the safety principles of the standard if, when examined and tested, it is fou
other features that impair the level of safety covered by these requirements.

pliance employing materials or having forms of construction differing from those de
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HOUSEHOLD AND SIMILAR ELECTRICAL APPLIANCES -
SAFETY -

Part 2-103: Particular requirements for drives
for gates, doors and windows

1 Scope

This

This

Clause of Part 1 is replaced by the following.

International Standard deals with the safety of electric drives for herizontally and
vertidally moving gates, doors, garage doors and windows for househeld and s

milar

purpgses, their rated voltage being not more than 250 V for single-phase|drives and 480 V

for ot

Batte
Dual
operd

Driveds not intended for normal household use but which nevertheless may be a sour

dang
resta

Requ
in An

NOTE
- fo
G
- g
- g
- s

- s
Examg

NOTE

ted drives when operated in the battery mode.

br to the public, such as drives intended to be udsed by laymen in shops, offices, h
Lrants, hospitals, in industry and on farms, are within the scope of this standard.

irements for drives for doors that may be’used in emergency routes and exits are
hex AA.

101 Examples of drives within the scopg.of this standard are drives for
ding doors;

volving doors;

Iling doors;

of windows;

ctional overhead doors;

inging and sliding gatés or doors.
les are shown'in*Figure 101.

102 Drives may be supplied with a driven part.

As f
that

her drives. It also covers the hazards associated with the movement)of the driven part.

ry-operated drives and other d.c. supplied drives are within(tfe scope of this standard.
supply drives, either mains-supplied or battery-operatéd, are regarded as bajttery-

ce of
DOtels,

given

r ds-is practicable, this standard deals with the common hazards presented by d

rives

re.encountered by all persons in_ and around the home. However, in general, it dogs not

take i

nto account

— persons (including children) whose

physical, sensory or mental capabilities; or

lack of experience and knowledge

prevents them from using the drive safely without supervision or instruction;

— children playing with the drive.

NOTE 103 Attention is drawn to the fact that in many countries additional requirements are specified by the
national authorities responsible for the protection of labour and similar authorities.

NOTE

104 This standard does not apply to drives

— for vertically moving garage doors for residential use (60335-2-95);
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—  for shutters covering doors and windows (including locations where the door is set back from the shutter),
awnings, blinds and similar equipment (60335-2-97);

— intended exclusively to be used by trained persons in commercial and industrial premises;

— for specific purposes, such as fire doors;

— for natural smoke exhaust ventilators not used as windows (ISO 21927-2);

— intended to be used in locations where special conditions prevail, such as the presence of a corrosive or
explosive atmosphere (dust, vapour or gas).

NOTE 105 This standard does not apply to movement of a pedestrian door where such movement is based solely
on stored energy.

2 Nermativereferences
This ¢lause of Part 1 is applicable except as follows.
Additjon:

IEC §0068-2-52, Environmental testing — Part 2: Tests — Test Kb: Saltrmist, cyclic (soflium,
chlor|de solution)

IEC §0825-1:2014, Safety of laser products — Part 1: Equipment classification| and
requitements

IEC §1496-3:2008, Safety of machinery — Electro-senSitive protective equipment — Part 3:
Parti¢ular requirements for Active Opto-electronic Protective Devices responsive to Difffuse
Reflelction (AOPDDR)

3 Terms and definitions
This ¢lause of Part 1 is applicable exceptias follows.

3.1.9| Replacement:

normal operation
operation of the drive under the following conditions

Drivgs supplied without)a driven part are operated with their rated load.

Drivgs supplied with a driven part are operated with the driven part installed in accordance
with the instructions.

3.101
driv
mot:l-mdﬂhm—mmthﬁmm-ﬁmm-t

Note 1 to entry: Examples of components are gears, controls, brakes, components for power transmission from
the drive to the driven part and entrapment protection systems.

3.102
driven part
part of a gate, door, garage door or window that is intended to be moved by the drive

3.103

window

part in a building that opens and closes in order to regulate the air and light and that is not
intended for passage
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3.104

rated load

force or torque assigned to the drive by the manufacturer

3.105

rated operating time

duration of continuous operation assigned to the drive by the manufacturer
Note 1 to entry: During continuous operation, the drive may reverse its direction.

3.106

rated

number of uninterrupted cycles assigned to the drive by the manufacturer
3.107

cyclg

compllete opening and closing movement of the driven part

Note 1| to entry: For revolving doors a cycle means the necessary rotation to allow a,person to pass througl
3.108

entrapment protection system

part of the drive that protects against crushing

Note 1| to entry: An entrapment protection system may consist,of one or more devices, such as pr
sensitive edges, passive infrared and active light sensing dévices, biased-off switches or motor
monitdring devices.

Note 2 to entry: An entrapment protection system may _be incorporated in the motor assembly or in
separdtely.

3.109

biased-off switch

hold fo run device that initiates and maintains the drive movement only as long as the m

contrpl is actuated

3.11¢
auto
driv

the uger

3.111

horizontally moving pedestrian door

swing

3.113

atic drive
that operates the.driven part in at least one direction without intentional activati

ing, sliding or rotating door designed for pedestrian use

t.

Pssure
urrent

stalled

anual

bn by

reversible drive
drive that can be manually operated with or without power in both directions by manual action
on the driven part

4 General requirement

This clause of Part 1 is applicable.


https://iecnorm.com/api/?name=956a0fac74df45f594685f9444fba77b

-10 - IEC 60335-2-103:2015 © |IEC

5 General conditions for the tests

This clause of Part 1 is applicable except as follows.

5.2

Addition:

2015

When a test has to be carried out with a driven part, the driven part specified for installation
with the drive that gives the most unfavourable conditions for the test is used. The drive is
adjusted in accordance with the instructions.

The (

5.5

A wid
tests
door

5.7

If the
tests
CccC.2
DD.2

5.101
mode

- a
th

yriven part may be simulated by an artificial load.

Addition:

ket door is kept in the fully closed position if it travels together with the door durin

or in the fully open position or completely removed position if it dges  not travel wit

during the tests.

Addition:

drive is marked with an ambient temperature beyondithe range of +5 °C to +40 °(
of Clauses 11, 13, BB.20.101, BB.20.105, /BB.20.106, BB.20.107, BB.2(

0.103, CC.20.104, CC.20.105, CC.20.106, <DD.20.105, DD.20.106, DD.2(

0.108, and 21 are carried out at the most unfavqurable marked temperature.

Drives shall be tested for compliance ‘with this standard for any of the foll
s of operation as intended by the manufacturer:

itomatic operation (operation in at>least one direction without intentional activatiq
e user);

— impulse activation (operation in“either direction with an intentional activation by the ug

- b

Wher
tests,

This

ased-off (hold to run) operation.

ever required by the instructions, components shall be added or changed to perfor

lassification

Clause-of Part 1 is applicable except as follows.

6.1

g the
h the

U, the
.1009,
.107,

bwing

bn by

er);

m the

odification:

Drives shall be class I, class Il or class Ill.

6.2 Addition:

Drives, or parts of drives, that are intended for exposure to outdoor conditions shall be at

least

IPX4.

7 Marking and instructions

This clause of Part 1 is applicable except as follows.
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7.1 Addition:
Drives shall be marked with their ambient temperature range.

Drives supplied without a driven part shall be marked with

— the rated load, in newtons (N) or in newton-metres (Nm);

— the rated operating time, in minutes, unless the drive is intended for continuous
operation.

Drives supplied with a driven part shall be marked with the rated number of operating
cyclds or the cycles per hour, unless the drive is intended for continuous operation.

7.6 Addition:

[]

-
/y [symbol ISO 7000-0533 (2004-01)] upperlimit’of temperatu

/
J [symbol ISO 7000-0534 (2004-01)] lower limit of temperature

7.12 | Addition:
The ihstructions shall state the substance of theifallowing:

WARNING: Important safety instructions. t'is important for the safety of persons to follow
thesq instructions. Save these instructions:

The ihstructions shall include the substance of the following:

b not allow children to play.with fixed controls. Keep remote controls away from children;
planation of mode indicators;

tails on how to use“any manual release, or reversible drive used as a manual relgase,
d if applicable;\state that activation of the manual release may cause uncontfolled
ovement of the driven part due to mechanical failures or an out-of-balance condition;

hen operating a biased-off switch, make sure that other persons are kept away;

S s 392 0 o

hen closing a window that has been opened by a smoke control system, make sur¢ that
olher persons are kept away;

- d

— frequently examine the installation for imbalance where applicable and signs of wear or
damage to cables, springs and mounting. Do not use if repair or adjustment is necessary;

tails on how to re-adjust controls, if applicable;

— disconnect the supply(s) when cleaning or other maintenance is being carried out.

7.12.1 Addition:
The installation instructions shall state the substance of the following:

WARNING: Important safety instructions. Follow all instructions since incorrect installation
can lead to severe injury.
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The installation instructions shall specify the type, size and mass of the driven part, locations
where the drive can be installed and shall include details of whether the drive is suitable only
for balanced driven vertical parts.

They shall state that the installer shall check that the temperature range marked on the drive

is sui

They

table for the location.

shall state that the drive

— cannot be used when the wicket door is open (for drives that are constructed so the drive
can only operate when the wicket door is closed); or

— cannot be used when the wicket door is closed (for drives that are constructed)s

d
The i

-t
in

rive can only operate when the wicket door is open or removed).
hstructions shall include the substance of the following:

e necessary information for safe handling of a drive weighing more than 20 kg.
ormation shall describe how to use the handling means, such as heoks and ropes;

— vertical doors and gates need an anti-drop feature or device;

o
— in
le|

- €

ens and closes properly and correctly balanced where applicable;

- b%fore installing the drive, check that the driven part is in good mechanical cong

ormation if a hazardous part of the drive is intended 10" be installed at a height
ast 2,5 m above floor level or other access level;

— faor horizontally moving pedestrian doors, ‘ensure that entrapment between the ¢

T
id
[ ]

[ ]
If
- d

part and the surrounding fixed parts dug& to the movement of the driven part is avg

his can be achieved if the relevant\distance does not exceed 8 mm. However

fallowing distances are considered sufficient to avoid entrapments for the parts of the

fentified:
for fingers, a distance greater than 25 mm;
for feet, a distance greater than 50 mm;
for heads, a distance,greater than 200 mm; and
for the whole body, a distance greater than 500 mm.
these distances-cannot be achieved, safeguarding devices shall be provided;

tails of the>maximum allowed distance from the wall that is parallel to the s

mlovement to the outside of horizontally sliding driven parts;

— details™for the installation of the drive and its associated components, including detz
relevant accessories required for alternate modes of operation;

p the

This

ition,

of at

cept for horizontally moving pedestrian doors) ‘ensure that entrapment betweeh the
driven part and the surrounding fixed parts dué/to the opening movement of the ¢
part is avoided;

riven

riven
ided.
, the
body

iding

ils of

— that the actuating member of a biased-off switch is fo be Tocated within direct sight of the
driven part but away from moving parts. Unless it is key operated, it is to be installed at a

m

inimum height of 1,5 m and not accessible to the public;

— details on how to set controls;

— after installation, ensure that the mechanism is properly adjusted and that the protection
system and any manual release function correctly;

— permanently fix the label concerning the manual release, adjacent to its actuating

m

7.101

ember.

Drives having a manual release shall be supplied with a label describing how to use
the release unless the information is already marked on the drive.

Compliance is checked by inspection.
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8 Protection against access to live parts

This clause of Part 1 is applicable except as follows.

8.2

Addition:

Basic insulation and parts separated from live parts by basic insulation may be touched
during adjustment, if a tool is needed to gain access to the adjustment means.

9 Starting of motor-operated appliances

This

10 H

This

10.1

Inste
effec

11 H

This

11.7

Drivé
are e

Drivd

Drivd
are o
which

Drivé

Clause of Part 1 is not applicable.

ower input and current
clause of Part 1 is applicable except as follows.
Modification:

hd of determining the mean value, the maximum value of“power input is determine
of inrush currents being ignored.

eating
clause of Part 1 is applicable except as fallows.
Replacement:

s for continuous operation aréJoperated for consecutive cycles until steady cond|
stablished.

s not for continuous opetration are operated as follows:

s for gates for-one household and horizontally moving garage doors for one hous
berated without-rest periods for three cycles or the rated number of operating cy
ever is longer.

s for<windows drives are operated without rest periods for the rated numb

operr ting_cycles.

), the

itions

ehold
cles,

br of

Other drives are operated without rest periods for the rated number of operating cycles but
for not less than five cycles of operation.

12 Void

13 Leakage current and electric strength at operating temperature

This clause of Part 1 is applicable.

14 Transient overvoltages

This clause of Part 1 is applicable.
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15 Moisture resistance
This clause of Part 1 is applicable except as follows.
15.1.2 Addition:

Tubular drives are installed in a tube that is open at both ends and has the largest diameter
specified in the instructions. The tube has a length twice that of the motor and is mounted on
a support as in normal use. The support is rotated at a speed of 1 r/min.

16 Leakage current and electric strength

This ¢lause of Part 1 is applicable.

17 Qverload protection of transformers and associated circuits

This ¢lause of Part 1 is applicable.

18 Endurance

This ¢lause of Part 1 is not applicable.

19 Abnormal operation

This ¢lause of Part 1 is applicable except as\fafows.
19.1 | Addition:

Compliance is also checked by the test of 19.101.
19.11.2 Addition:

If thel drive can be operated when any of the fault conditions are simulated, the applicable
tests|of BB.20.104,(BB.20.107, CC.20.105, DD.20.104 and DD.20.107 are carried ouf, the
drive, however, bging supplied at rated voltage.

Either the drive continues to fulfill the requirements, or, after a maximum of one cyc¢le of
opergtion; it-shall stop with the driven part in a safe position, or the drive shall change to a
biaserd-off switch mode of operation.

19.11.4.8 Replacement:

The drive is supplied at rated voltage and operated under normal operation. After
approximately 60 s, the power supply voltage is reduced to a level such that the drive ceases
to respond to user inputs or parts controlled by the programmable component cease to
operate, whichever occurs first. This value of supply voltage is recorded. The drive is
supplied at rated voltage and operated under normal operation. The voltage is then reduced
to a value of approximately 10 % less than the recorded voltage. It is held at this value for
approximately 60 s and then increased to rated voltage. The rate of decrease and increase
of the power supply voltage is to be approximately 10 V/s.

The drive shall either continue to move in the same direction of movement in its operating
cycle at which the voltage decrease occurred or a manual operation shall be required to
restart it.
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19.13 Addition:

During the test of 19.101, the winding temperature shall not exceed the values specified in

19.9.

19.101

operated continuously under normal operation.

20 Stability and mechanical hazards

Drives, other than those for continuous operation, are supplied at rated voltage and

This

Anne

Anne

Anne
doorgd

Clause of Part 1 is replaced by the following annexes.
X BB Drives for windows.

X CC Drives for pedestrian doors.

and gates.

21 Mechanical strength

This

22 (

This

22.4(Q

22.44

If corn
elect

Clause of Part 1 is applicable.

onstruction
clause of Part 1 is applicable except asfollows.
Not applicable.

Addition:

specified in Table R.1¢

22.10
as hag

1 Drives. weighing more than 20 kg shall incorporate suitable means for handling,
oks.

Compliance is checked by inspection.

x DD Drives for horizontally and vertically moving doors, horizéntally moving garage

npliance with the requirements in Clause 20 relies on the operation of a programmable
ronic circuit, the _software shall contain measures to control the fault/error condjtions

such

22.102 All controls supplied with the drive shall be marked to indicate the functions in the

same

way.

When the drive is provided with a dedicated stop button, that stop button shall be clearly

identi

fiable.

Compliance is checked by inspection.

22.103 When several modes of operation can be selected by the user, the selected mode

shall

be clearly indicated.

Compliance is checked by inspection.
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22.104 It shall only be possible to make adjustments that could affect compliance with this
standard by means of a tool or by use of a code.

Compliance is checked by inspection.

22.105 A drive for a door or gate incorporating a wicket door shall be constructed so that
the drive

— cannot be operated when the wicket door is open (for drives that are constructed so the
drive can only operate when the wicket door is closed); or

— cannot be aperated when the wicket door is closed (for drives that are constructed so the

drive can only operate when the wicket door is open or removed).

Compliance is checked by inspection.

22.106 Drives shall be supplied with all associated components necessary. for compljance
with this standard for the defined mode of operation. Components required for alternative
mod¢gs of operation may be delivered separately provided they are listedvin the instructions.

Compliance is checked by inspection.

22.107 Controls shall not be capable of overriding an, entrapment protection sylstem
unlesls they can only activate the drive in sight of the driven\part.

Compliance is checked by test.

23 Internal wiring

This ¢lause of Part 1 is applicable.

24 CGomponents
This ¢lause of Part 1 is applicable except as follows.
24.1.8 Addition:

If a switch is used\to disconnect the drive when the manual release is operated, the swifch is
testefl for 300 _¢ycles of operation.

25

w

upply connection and external flexible cords

This clause of Part 1 is applicable except as follows.
25.5 Modification:

Type Z attachment is allowed for separate power supplies for indoor use for drives having a
rated power input not exceeding 100 W.

25.7 Addition:

The supply cord of drives for outdoor use shall be polychloroprene sheathed and not be
lighter than ordinary polychloroprene sheathed flexible cord (code designation 60245 IEC 57).
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26 Terminals for external conductors

This clause of Part 1 is applicable.

27 Provision for earthing

This clause of Part 1 is applicable.

28 Screws and connections

This

29 (

This

30 R

This

30.2

Clause of Part 1 is applicable.

learances, creepage distances and solid insulation

Clause of Part 1 is applicable.

esistance to heat and fire
clause of Part 1 is applicable except as follows.

Addition:

For drives operated by a biased-off switch, 30,2:2'is applicable.

For o

31 R

This

Additf

For p
IEC 6

Befor
has
0,25

ther drives, 30.2.3 is applicable.

esistance to rusting
Clause of Part 1 is applicabte'except as follows.
on:

arts intended (o, be installed outdoors, compliance is checked by the salt mist t
0068-2-52, severity 2 being applicable.

e the test, coatings are scratched by means of a hardened steel pin, the end of

bst of

which

the Aform of a cone with an angle of 40°. lIts tip is rounded with a radiyis of

My 0,02 mm. The pin is /oaded so that the force exerted along /ts aXIS is 10N £+ @,

The 3

5N.

approx1mate/y 20 mm/s Five scratches are made at Ieast 5 mm apart and at /east 5 mm from
the edges.

After the test, the drive shall not have deteriorated to such an extent that compliance with this
standard, in particular with Clauses 8 and 27, is impaired. The coating shall not be broken
and shall not have loosened from the metal surface.
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32 Radiation, toxicity and similar hazards

This clause of Part 1 is applicable except as follows.

2015

32.101 Drives incorporating a laser shall be constructed so that they provide adequate
protection from laser radiation.

Compliance is checked by the following test.

Deta

laser|radiation even if a tool is required to make the adjustment. If the control is inacces

it is

adequately locked in position.

NOTE

The drive is supplied at rated voltage and operated under normal ‘operation. The
radiation is measured in accordance with 5.2 of IEC 60825-1:2014 and the acce
emission level shall not exceed the limits for a Class 1 laser product specified in Table

that 4

The fest is repeated but under the conditions specified in:Clause 19 and the laser rad

meas
for C
the li

If corn
of thd

also adjusted to give the highest laser radiation unless its actuating memb

Solder or sealing compound is considered to provide adequate locking.

tandard for an emission duration of 100 s.

ured again. The accessible emission level shall naot exceed five times the limits spe
ass | for wavelengths of 400 nm to 700 nm. Fot¢ other wavelengths, it shall not e
mits for a Class 3R laser product as specified ih/Table 6 of IEC 60825-1:2014.

hpliance with IEC 60825-1 relies on the pperation of an interlock, this interlock sh

Hghest

sible,
er is

laser
tsible
3 of

jation
cified
ceed

hll be

fail-safe type or be tested for 30 000 c¢ycles of operation under the conditions of 24.1.4.
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Key
rolling door

horizontally swinging door

horizontally sliding door

revolving door

vertically hinged window (horizontally moving)
horizontally hinged window (vertically moving)

@ Mmoo o>

horizontally sliding gate

Figure 101 — Examples of driven parts
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Dimensions in millimetres
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Figure102 - Inactive floor areas of pressure-sensitive pads
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Annexes

The annexes of Part 1 are applicable except as follows.
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Annex R
(normative)

Software evaluation
This annex of Part 1 is applicable except as follows:
R.2.2.5 Addition:

For other programmable electronic circuits with functions requiring software incorporating
measures to control the fault/error conditions specified in Table R.1, detection of a fault[error
shall joccur within one cycle of operation if compliance with Clause 20 is impaired.

R.2.2.9 Addition:

For other programmable electronic circuits, the software and safety-related hardware under its
contrpl shall be initialized and shall terminate within one cycle of operation if compljance
Clauge 20 is impaired.
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Annex AA
(normative)

Drives for powered pedestrian doors
used in emergency routes and emergency exits

The following additions to this standard are applicable for drives for doors used in emergency
routes and emergency exits.

NOTE In many countries, additional requirements are specified by national authorities.

7 Marking and instructions

7.7 Where terminals for connection to a fire alarm system are provided,thése shall be
identified.

7.12 | The instructions shall include the substance of the following:

Ensufe that controls that can be set for a locked position are only activated when there are no
other|{persons in the room.

7.12.1 The instructions shall include the substance of the(following:

Unlegs the system allows break out in the escape<diréction, drives are to be connect¢d so
that doors either open in the escape direction or provide a clear escape path.

NOTE| Sliding doors are considered to provide a clearcescape path.
20 Stability and mechanical hazatds

This ¢lause of Part 1 is replaced_by\the requirements and tests specified in Annex CC.

22 Construction

22.108 Drives shall\be constructed so that they cannot be put into a locked modq that
prevgnts the door from being opened from the inside unless a night security positipn is
selected by a key;-code system or similar means.

Compliance-is checked by inspection.
22.1@1%0-

opening doors.

Compliance is checked by inspection.

22.110 Drives for break-out doors shall be constructed so that they release the door in the
event of an emergency.

Compliance is checked by the following test.

The drive is installed with a door and supplied at rated voltage. A force of 220 N is applied at
a height of 1 m #+ 10 mm to the leading edge of the door in the break-out direction. The door
shall become released from the drive.
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22.111 Drives for automatic-opening doors shall be constructed so that the door opens
automatically if the power supply fails and the system has not been deliberately selected to be
in the security position.

Compliance is checked by the test of 22.111.1, and if a battery is required, also with 22.111.2
and 22.111.3.

22.111.1 The drive is installed with a door and supplied at rated voltage, any battery being
fully charged. The supply is disconnected and the door shall start to open immediately at a
speed of at least 200 mm/s. It shall then remain open.

22.111.2 The drive is installed with a door and supplied at rated voltage, the batterylt)eing
fully ¢harged. The battery is discharged at a rate of approximately 25 % of its rated capacity
per hpur. The door shall start to open within 4 h, the opening speed being at least) 200 mm/s.
It shgll then remain open.

22.111.3 The drive is installed with a door and supplied at rated voltage. The battery is
discojnnected. The door shall start to open within 30 min, the openingv¥Speed being at|least
200 mm/s. It shall then remain open.
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Annex BB
(normative)

Drives for windows

20 Stability and mechanical hazards

This clause of Part 1 is applicable except as follows.

20.1

20.2

A
I

TR
otapprcaoie

Addition:

Moving parts of drives intended to be installed at a height of at least 2,5 m aboeve the g

or ot
again

NOTE
as win

BB.2
likely

her access level are considered to be positioned so to provide adequate protg
st personal injury in normal use.

How-sills, and movable equipment such as ladders, are not considered to.bé.access levels.

D.101 Drives for windows shall operate so that the movement of the window i
to cause an injury.

Compliance is checked as follows:

- d
- d
tg

Othe

rives controlled by a biased-off switch, by the requirement and test of BB.20.104;

rives incorporating an entrapment protéction system, by the relevant requiremen
sts of BB.20.107 and BB.20.109.

" drives are subjected to the following test.

The drive is installed with a window and supplied at the most unfavourable voltage bet

0,94
force

and 1,06 times rated voltage. The drive is adjusted for the highest opening and cl
5, if the adjustment is mentioned in the instructions.

The drive is operated~to-open the window. The speed of the leading edge shall not e

50 m

Wher
the o
close

m/s.

fully open,~the gap between counter opposing edges shall not exceed 200 mm, u
beningsmovement is controlled by a smoke control system. The drive is then opera
theqwindow and the speed of the leading edge shall not exceed 15 mm/s.

If the

101 Stairs and terraces are examples of access levels. Surfaces not normally used for standing or,

ound
ction

such

s not

t and

ween
psing

ceed

nless
ed to

ntain

measures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accordance with the relevant requirements of Annex R.

BB.20.102 Where a manual release or reversible drive is provided, it shall be easy to
operate. Operation of the release shall not give rise to a hazard such as kickback or
unexpected operation of the drive.

The drive shall not create any hazard when the manual release is activated.
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Operation of a reversible drive used as a means for a manual release shall not give rise to a
hazard.

Compliance is checked by the following test.

Automatic operation of automatic drives is disabled.

The drive is installed with a window and supplied at the most unfavourable voltage between
0,94 and 1,06 times rated voltage. The drive is adjusted for the highest opening and closing
forces, if such adjustment is mentioned in the instructions. The manual release is operated

when ) .

drive shall be operable with a force not exceeding 220 N or a torque not exceeding. 1,6
The force is applied as stated in the instructions.

The test is repeated with the power supply interrupted.

When the manual release has been activated, the power supply is then_restored and the
activated. The drive shall not move, or if the drive moves, all requirements of this sta
shalllbe met.

BB.2D.103 A mechanical fault in the drive shall not result in@ hazardous operation.

Compliance is checked by inspection and, if necessary, &y test.

The |
are |
conn

NOTE

If ins
move

The
highg
unfay

The f

Unled
shall

- th

hspection shall evaluate which parts can affectthe safety of operation and whethe
kely to break or become loose. These parts may be part of the drive or use
pcting the drive to the window.

Examples of parts that are evaluated are screws, pins, shafts, wheels, chains and supporting parts.

bection cannot determine whether the drive will continue to operate normally or st
ment when the part has failed; \the following test is carried out.

Hrive is installed with @ window, the force exerted by the drive being adjusted
st value in accordance with the instructions. The drive is supplied at the
ourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated voltage.

aults are intreduced one at a time and the drive is operated as in normal use.

s the drive and the window continue to operate normally, all of the following cond|
be fulfilfed:

sible
Nm.

drive
ndard

they
d for

bp its

to its
most

itions

e\drive shall stop operating at least by the end of the cycle of movement;

— further operation shall not be possible;

— the speed of the window shall not increase by more than 20 %.
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BB.20.104 Drives controlled by a biased-off switch shall stop when its actuating member is
released.

Compliance is checked by the following test.

The drive is installed with a window and supplied at the most unfavourable voltage between
0,94 and 1,06 times rated voltage. It is operated to close the window.

When the actuating member is released, the leading edge of the window shall stop within a
distance of 20 mm.

The test is repeated during the opening movement of the window.

The fequirement for the window to stop within the specified distance only!applies [f the
closing force exerted by the window exceeds 150 N, as measured in BB.20.107 2.

If thg drive is controlled by a programmable electronic circuit, the~software shall cqntain
meadures to control the fault/error conditions specified in Table Ryt and is evaluated in
accorndance with the relevant requirements of Annex R.

BB.2D.105 During the movement of the drive in either direction, the actuation of a manual
contrpl shall stop the movement if there is no separate button for the stop function.

If thel drive has a single button for controlling the movement, further actuation shall reyerse
the d|rection of movement.

If the|drive has three buttons for controlling thesmovement, one button shall be a stop buton.
These requirements do not apply to controls affecting automatic modes of operation.
Any hutton that has a stop function<shall not require a key to stop the drive.

Compliance is checked by aimanual test.

NOTE| The test can be carrigd\out without a window.

BB.2D.106 Drives'shall not restart automatically after the movement has stopped uninten-
tionally.

NOTE|1 Unintentional stopping may be caused by interruption of the power supply or by operation of a thermal
cut-oyt.

Compliance is checked by the following tests.

The drive is supplied at rated voltage and operated under normal operation. The supply is
then interrupted. After the supply is restored, the drive shall not restart automatically.
However, automatic drives may re-start, provided that they function as in normal use.

The drive is operated again and operation of the thermal cut-out is simulated. After the fault
condition has been removed, the drive shall not restart automatically. However, automatic
drives may re-start, provided that they function as in normal use.

NOTE 2 The test can be carried out without a window.

If the drive is is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall contain
measures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accordance with the relevant requirements of Annex R.
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BB.20.107 An entrapment protection system in a drive for windows shall be operated to
reduce the likely hood of injury to the user.

For drives incorporating an entrapment protection system with sensing devices that
prevent the window from coming into contact with a person, compliance is checked by the
test specified in BB.20.107.1.

Obstacles used in the following tests shall be made of materials and colours to simulate the
most unfavourable conditions. In case of doubt the obstacles shall be made of un-planed
wood and painted white

For Jirives incorporating an entrapment protection system that allows the windqw to
contgct a person, compliance is checked by the relevant tests specified in BB.20.10%.2.

NOTE| 3 In one direction of travel of the window, BB.20.107.1 can be met and BB.20.107.2~can be met|in the
opposite direction of travel.

If thg drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall cqntain
meadures to control the fault/error conditions specified in Table R'1y-and is evaluated in
accofdance with the relevant requirements of Annex R.

BB.2D.107.1 The drive is installed with a window, the force-exerted by the drive bpeing
adjudted to its highest value in accordance with the instructions. The drive is supplied at the
most|unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated voltage.

For horizontally moving windows, the test of BB.20<107.1.1 is carried out.
For vertically moving windows, the test of BB.20>7107.1.2 is carried out.

BB.2D.107.1.1 An obstacle having dimensions of approximately 25 mm x 100 mm x 30Q mm,
with three sides (one in each dimension) having a reflective surface, obtained by upe of
mirrofs, fine grained stainless steel or-white-gloss paint, and the other three sides being non-
reflegtive surfaces painted dull-black, is placed at any place in the path of the leading|edge
and plane of the window andiin the most unfavourable dimension. The tests with this
obstdcle shall be made using-the non-reflective and reflective sides in turn.

The drive is operated_toiclose the window from the fully open position and from a 300 mm
gap. |If the window-'moves, it shall stop or reverse its movement without contacting the
obstdcle.

BB.2D.107.12"An obstacle having dimensions of approximately 25 mm x 100 mm x 300 mm
is plgced at-any place in the path of the leading edge along its 300 mm length acrosls the
windpw opening.

The drive is operated to close the window from heights of 100 mm, 1 000 mm and the fully
open position of the window. The window shall not move or shall only move in the opening
direction.

BB.20.107.2 The drive is installed with a window. The force exerted by the drive is
adjusted to the highest value if the force can be adjusted by the user during use or user
maintenance. Otherwise, the force should be adjusted according to the installation
instructions. The drive is supplied at the most unfavourable voltage between 0,94 and
1,06 times rated voltage.
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The drive is operated to close the window from the fully open position. The forces between
the leading edge and counter opposing edges shall not exceed

— 150 N during the first 5 s after the force has exceeded 25 N;
— 25 N thereatfter;

or

— 400 N during the first 0,75 s after the force has exceeded 150 N;
— 150 N during a further period of 4,25 s;

— 25 Nthereafter;

Howsgver, after 0,75 s, peaks lower than 400 N are allowed, if

— they are decreasing from one to the other, and

— the period of oscillation is <1 s, and

— tHe average force calculated over the remaining period of 4,25 s is <60 N.
The force is measured by means of an instrument that incorporates” a rigid plate having a

diameter of 80 mm and a spring having a ratio of 500 N/mm + 50 N/mm. The spring acts on a
sensing element that is connected to an amplifier having a rise’and fall time not excegding

For Jertically moving windows, the force is measured\on the leading edge of the windows
when| the dimension of the gap is
- 50 mm;

— 300 mm;

- 500 mm.

The fprce is measured at the following-locations:

— inlthe centre of the leading edge;

— 200 mm from each end of the leading edge if this edge is longer than 800 mm.
For Horizontally movingswindows, the force is measured on the leading edge of the window,
at the following heights,)when the dimension of the gap is 50 mm and 500 mm:
— 50 mm;

— 300 mm fromn the top, for windows between 1,2 m and 2,5 m in height;

— 2|500mm, for windows more than 2,8 m in height;

— in| the centre, for windows not more than 2,8 m in height.

BB.20.108 Drives shall prevent vertically moving windows from closing unexpectedly.
Compliance is checked by the following test.

The drive is supplied at the most unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated
voltage but is not operated. Automatic operation of automatic drives is disabled. It is loaded
with 1,2 times the rated load applied for 30 min. If the drive is supplied with a window, the
load is applied to the window and is equal to the highest force exerted by it.


https://iecnorm.com/api/?name=956a0fac74df45f594685f9444fba77b

- 30 - IEC 60335-2-103:2015 © |IEC 2015

There shall be no movement except for initial removal of any play in the system. If there is
creepage in the drive, the window shall not move faster than 1 mm/s.

NOTE 1 The highest force is determined with the window in the most unfavourable position, the drive not being
energized.

NOTE 2 It is to be noted that compliance with 20.108 does not necessarily cover risks due to operation of the
window. Anti-drop or equivalent safety devices might be necessary.

The test is repeated with the supply disconnected.

If the—drive_is controlled hy a ,nrngr:amm:ahln electronic circuitthe software shall cqntain

meadures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaldated in
accofdance with the relevant requirements of Annex R.

BB.2D.109 Entrapment protection systems shall provide an adequate levelef-protect|on in
the epent of a failure within the system installation wiring.

The drive is installed with a window and supplied at rated voltage. The“drive is operaled to
close| the window. During the movement, a short circuit or open cireuit is simulated in the
system installation wiring.

Unlegs the system continues to operate normally, the window shall stop moving withifi one
cycle of operation or the movement of the window shallohly be controlled by a biased-off
switgh by the time it has completed its movement.



https://iecnorm.com/api/?name=956a0fac74df45f594685f9444fba77b

IEC 60335-2-103:2015 © |IEC 2015 -31-

Annex CC
(normative)

Drives for pedestrian doors

20 Stability and mechanical hazards

This clause of Part 1 is applicable except as follows.

20.1 | Not applicable.
20.2 | Addition:

Moving parts of drives intended to be installed at a height of at least 2,5 m above the gfound
or other access level are considered to be positioned so to providéradequate protection
against personal injury in normal use.

NOTE|101 Stairs and terraces are examples of access levels. Surfaces not/normally used for standing or], such
as window-sills, and movable equipment such as ladders, are not considered to-be access levels.

For Horizontally moving pedestrian doors, moving partsyincluding interconnecting par'ts of
their drives need not be guarded if the gap between fixéd and moving parts is below 8 mm, or
above 25 mm, or it is at least 2 m above the ground. This also applies to the gap between
parts|that may move at different speeds.

CC.2p.101 Where manual release or reversible drive is provided it shall be easy to opg¢rate.
Opergtion of the release shall not give rise to a hazard such as kickback or unexpgcted
opergtion of the drive.

The drive shall not create any hazard when the manual release is activated.

Operation of a reversible drive-used as a means for a manual release shall not give ris¢ to a
hazard.

Compliance is checked by the following test.

Automatic operation of automatic drives is disabled.

between , 0,94 and 1,06 times rated voltage. The drive is adjusted for the highest opgening
and glosing forces, if such adjustment is mentioned in the instructions. The manual relegse is
operated when the pedestrian door has stopped at each terminal position, in turn. The release
or reversible drive shall be operable with a force not exceeding 220 N or a torque not
exceeding 1,6 Nm. The force is applied as stated in the instructions.

The frive isvinstalled with a pedestrian door and supplied at the most unfavourable vqltage

The test is repeated with the power supply disconnected.

When the manual release has been activated, the power supply is then restored and the drive
activated. The drive shall not move, or if the drive moves, all requirements of this standard
shall be met.

CC.20.102 A mechanical fault in the drive shall not result in a hazardous operation.

Compliance is checked by inspection and, if necessary, by test.
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The inspection shall evaluate which parts can affect the safety of operation and whether they
are likely to break or become loose. These parts may be part of the drive or used for
connecting the drive to the pedestrian door.

NOTE Examples of parts that are evaluated are screws, pins, shafts, wheels, chains and supporting parts.

If inspection cannot determine whether the drive will continue to operate normally or stop its
movement when the part has failed, the following test is carried out.

The drive is installed with a pedestrian door, the force exerted by the drive being adjusted to
its highest value in accordance with the instructions. The drive is supplied at the most

unfaviourabte vottage betweern 6,94 amd—1, 06 times rated-voltage:

The faults are introduced one at a time and the drive is operated as in normal use:

Unless the drive and the pedestrian door continue to operate normally, alhof the follpwing
conditions shall be fulfilled:

— the drive shall stop operating at least by the end of the cycle of movement;
— further operation shall not be possible;

— tHe speed of the pedestrian door shall not increase by more {than 20 %.

CC.2p.103 During the movement of the drive in either difection, the actuation of a manual
contrpl shall stop the movement if there is no separate button for the stop function.

If the| drive has a single button for controlling the. movement, further actuation shall reyerse
the dfrection of movement.

If the|drive has three buttons for controllingsthe movement, one button shall be a stop bufton.
These requirements do not apply to controls affecting automatic modes of operation.
Any hutton that has a stop function shall not require a key to stop the drive.
Compliance is checked by a manual test.

CC.2D.104 Drives shall not restart automatically after the movement has stopped uninten-
tionally.

NOTE|1 Unintentional stopping can be caused by interruption of the power supply or by operation of a thermal
cut-oyt.

Com;r/iance is checked by the following tests.

The drive is supplied at rated voltage and operated under normal operation. The supply is
then interrupted. After the supply is restored, the drive shall not restart automatically.
However, automatic drives may re-start, provided that they function as in normal use.

The drive is operated again and operation of the thermal cut-out is simulated. After the fault
condition has been removed, the drive shall not restart automatically. However, automatic
drives may re-start, provided that they function as in normal use.

NOTE 2 The test can be carried out without a pedestrian door.

If the drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall contain
measures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accordance with the relevant requirements of Annex R.
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CC.20.105 Drives shall incorporate an entrapment protection system that reduces the risk
of injury when the pedestrian door moves or shall be adjustable to control the energy of the
movement of the pedestrian door.

NOTE In one direction of travel of the pedestrian door, CC.20.105.1 can be met and CC.20.105.2 can be met in
the opposite direction of travel.

For drives, incorporating an entrapment protection system that allows the pedestrian door
to contact a person, compliance is checked by the relevant tests specified in CC.20.105.2.

If the drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall contain

measues to—control tha fault/arror conditions snecified in Tahla B 1 and ic aovaliiaf d in
tH-OS5—t0—6GOAHOT—tHO— At 0H-B—6 O GHHOAS—S PO 6HHO-6—H—apDro—~—T—aa—15—evartat{

accofdance with the relevant requirements of Annex R.

CC.2D.105.1 For drives incorporating an entrapment protection system with™ sepsing
devices that prevent the pedestrian door from coming into contact with a persomny ‘compliance
is ch¢cked by the following relevant tests.

The drive is installed with a pedestrian door, the force exerted by the drive being adjusied to
its hilghest value in accordance with the instructions. The drive. (isy"supplied at the [most
unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated voltage.

If th¢ sensing devices are other than pressure sensitivepads, the test specified in
CC.2D.105.1.1 is applied.

If thg sensing devices are pressure sensitive pads;\the test specified in CC.20.105.1.2 is
applied.

For pedestrian doors, an entrapment protection system with sensing devices| that
continuously adapt to environmental changes shall detect a stationary obstacle for at|least
30 s.

CC.2D.105.1.1 The reference bodies for the tests shall be in accordance with Annex FF

For Horizontally moving pedestrian doors, the drive is operated to open or close the gdoor.
For drives for horizontally*moving pedestrian doors other than revolving doors, tests are
carrigd out using the reférence body positioned in the moving plane of the pedestrian ddor as
showp in Figures EE.1Tt0-EE.5 of Annex EE.

The neference body CA is detected in all positions of the travel area of the doorset leaves.

For drives.for'revolving doors, tests are carried out in accordance with Annex GG using the
refer¢nce body positioned as shown in Figures EE.6 to EE.8 of Annex EE.

CC.20.105.1.2 If the entrapment protection system incorporates a pressure-sensitive floor
pad, a mass of 15 kg + 0,5 kg having a diameter of approximately 60 mm is used.

The following inactive floor pad areas are excluded from this requirement:

— the last 38 mm on each side of the pedestrian door opening width;

— 60 mm along the junction of floor pads joined together side-by-side with the longest
dimension perpendicular to the pedestrian door opening;

— 90 mm along the junction of floor pads joined together side-by-side with the longest
dimension parallel to the pedestrian door opening;

— 150 mm across the junction of floor pads meeting at the threshold.

NOTE The inactive floor areas of pressure sensitive pads are shown in Figure 102.
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CC.20.105.2 Entrapment protection systems that allow the pedestrian door to contact a
person shall only be used to reduce the risk of injury for:

the opening movement of a sliding door with the leave(s) moving along a plain part and
the distance between the front surface of the leave and the fixed side screen or wall is
more than 100 mm and less or equal to 150 mm;

the opening and closing movement of a balanced door;
the opening movement of a folding door;

the closing movement of a folding door only in combination with an entrapment
protection system with sensing devices that prevent the pedestrian door from coming
irffo contact with a person installed at the outer side of the door,

tHe movement of revolving doors in combination with the peripheral speed which. shgll not
kceed 1 000 mm/s for a door with a diameter up to 3 000 mm and shall‘ hot exceed
b0 mm/s for a door with a diameter over 3 000 mm.

~ D

For drives incorporating an entrapment protection system that allows the pedestrian| door

to coptact a person, compliance is checked by the following relevant tests.

The drive is installed with a pedestrian door. The force exerted by the drive is adjusted o the
highgst value if the force can be adjusted by the user during use or user maintenance.
Othefwise, the force is adjusted according to the installation’ instructions. The driye is

supplied at the most unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated voltage.

The drive is operated to close and open the pedestrian door from the fully open and fully
closeld positions. The forces between the leading edge”and counter opposing edges shgll not

exceed the values stated in Annex HH when meastred at points (F) according to Annex .

The force is measured by means of an instrument that incorporates a rigid plate havjng a
diameter of 80 mm and a spring having a.ratio of 500 N/mm + 50 N/mm. The spring acts on a
sensing element that is connected to-an, amplifier having a rise and fall time not excegding

5 ms

CC.2D.105.3 Drives adjustableto control the energy of the movement of a pedestrian |door,

shalllbe in compliance with Annex JJ or Annex LL.

Drives adjustable to control the energy of the movement of a pedestrian door shall only be

used|to reduce the risk-of injury for:

tHe opening.-and closing movement of a sliding door when the movement is in accordance
wth Annex-JJ;

tHe opening and closing movement of a swing door when the movement is in accordance
wth/Annex JJ;

the onhening and closinag movaement of a raovoluina door whaon tho movemaont IS in
6—OpeHHIg—aa—61oSHHg—HeV-eHeH+—o+—a—FeVoHAHH g—aoo+—WHe—He—HIoVeHIefH

accordance with Annex JJ;

the opening movement of a swing door when the movement is in accordance with
Annex LL and sufficient safety distances are provided (see Figure CC.1);

the closing movement of a swing door when the movement is in accordance with
Annex LL.

CC.20.106 Entrapment protection systems shall provide an adequate level of protection in
the event of a failure within the system installation wiring.

Compliance is checked by the following test.
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The drive is installed with a pedestrian door and supplied at rated voltage. The drive is
operated to close the pedestrian door. During the movement, a short circuit or open circuit is
simulated in the system installation wiring.

Unless the system continues to operate normally, the pedestrian door shall stop moving within
one cycle of operation or the movement of the pedestrian door shall only be controlled by a
biased-off switch by the time it has completed its movement.

The test is repeated during the opening movement of the pedestrian door.

If the
meas
acco

Key

dance with the relevant requirements of Annex R.

N\ AN

S>500

afety distance

<250

S>200

ures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaldat

Dimensions in milli

NN\

IEC

Figure CC.1 - Safety distances for opening movement of swing door

ntain
ed in

netres



https://iecnorm.com/api/?name=956a0fac74df45f594685f9444fba77b

NOTE

- 36 - IEC 60335-2-103:2015 © |IEC

Annex DD
(normative)

Drives for horizontally and
vertically moving doors and gates

Pedestrian doors are covered in Annex CC.

20 Stability and mechanical hazards

This

20.1

20.2

2015

clause of Part 1 is applicable except as follows.
Not applicable.

Addition:

Moving parts of drives intended to be installed at a height of at least-2;5'm above the g
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drive js\controlled by a programmable electronic circuit, the software shall cqntain
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DD.20.102 Where a manual release or reversible drive is provided, it shall be easy to
operate. Operation of the release shall not give rise to a hazard such as kickback or
unexpected operation of the drive.

The drive shall not create any hazard when the manual release is activated.

Operation of a reversible drive used as a means for a manual release shall not give rise to a
hazard.

Compliance is checked by the following test.

Automatic operation of automatic drives is disabled.
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The drive is installed with a driven part and supplied at the most unfavourable voltage
between 0,94 and 1,06 times rated voltage. The drive is adjusted for the highest opening
and closing forces, if such adjustment is mentioned in the instructions. The manual release is
operated when the driven part has stopped at each terminal position, in turn. The release or
reversible drive shall be operable with a force not exceeding 220 N or a torque not
exceeding 1,6 Nm. The force is applied as stated in the instructions.

The test is repeated with the power supply interrupted.

When the manual release has been activated, the power supply is then restored and the drive
activated. The drive shall not move, or if the drive moves, all requirements of this standard
shall lbe met.

DD.2D.103 A mechanical fault in the drive shall not result in a hazardous operation:
Compliance is checked by inspection and, if necessary, by test.

Drives for balanced vertically driven parts are not tested.

NOTE|1 Balanced vertically driven parts can utilise springs, counterweights or\other means to support thg mass
of the driven part.

The inspection shall evaluate which parts can affect the safety of operation and whether they
are likely to break or become loose. These parts may“be part of the drive or usgd for
connecting the drive to the driven part.

NOTE|2 Examples of parts that are evaluated are screws, pins; shafts, wheels, chains and supporting parts

If inspection cannot determine whether the drive will continue to operate normally or stpp its
movegment when the part has failed, the following test is carried out.

The drive is installed with a driven part, the force exerted by the drive being adjusted |to its
highgst value in accordance withOthe instructions. The drive is supplied at the [most
unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated voltage.

The faults are introduced oné-at a time and the drive is operated as in normal use.

Unless the drive and the driven part continue to operate normally, all of the follpwing
condiftions shall be fulfilled:

— tHe drive shall stop operating at least by the end of the cycle of movement;
— further eperation shall not be possible;

— tHe&peed of the driven part shall not increase by more than 20 % or it shall stop Wwithin
300vynm

NOTE 3 For vertically moving doors, anti-drop or equivalent safety devices might be necessary.

DD.20.104 Drives controlled by a biased-off switch shall stop when the actuating member
is released.

Compliance is checked by the following test.

The drive is installed with a driven part and supplied at the most unfavourable voltage
between 0,94 and 1,06 times rated voltage. It is operated to close the driven part.
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When the actuating member is released, the leading edge of the driven part shall stop within
a distance of

— for door or gate other than swing type, 50 mm when the opening gap does not exceed
500 mm except for horizontally swinging driven parts which shall stop within 100 mm;
— for swing type door or gate, 100 mm when the opening gap does not exceed 500 mm;

— for any type of door or gate, 100 mm when the opening gap exceeds 500 mm. The test is
repeated during the opening movement of the driven part.

The requirement for the driven part to stop within the specified distance only applies if the
closing iven s =

If thg drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall cqntain
meadures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is,evaluated in
accofidance with the relevant requirements of Annex R.

DD.2D.105 During the movement of the drive in either direction, the actuation of a manual
contrpl shall stop the movement if there is no separate button for the step_function.

If the| drive has a single button for controlling the movement, further actuation shall reyerse
the dfrection of movement.

If the|ldrive has three buttons for controlling the movement;one button shall be a stop bufton.
These requirements do not apply to controls operating ‘automatic drives.
Any hutton that has a stop function shall not reqtire a key to stop the drive.

Compliance is checked by a manual test.

NOTE| The test can be carried out without a_driven part.

If thg drive is controlled by a pregrammable electronic circuit, the software shall cqntain
meadures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accofdance with the relevantrequirements of Annex R.

DD.2p.106 Drives shall not restart automatically after the movement has stopped uninten-
tionally.

NOTE|1 Unintentional stopping may be caused by interruption of the power supply or by operation of a thermal
cut-oyt.

Com;r/iance is checked by the following tests.

The drive is supplied at rated voltage and operated under normal operation. The supply is
then interrupted. After the supply is restored, the drive shall not restart automatically.
However, automatic drives may re-start, provided that they function as in normal use.

The drive is operated again and operation of the thermal cut-out is simulated. After the fault
condition has been removed, the drive shall not restart automatically. However, automatic
drives may re-start, provided that they function as in normal use.

NOTE 2 The test can be carried out without a driven part.
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DD.20.107 Drives not controlled by a biased off switch shall incorporate an entrapment
protection system that reduces the risk of injury when the driven part moves.

If the drive is controlled by a programmable electronic circuit, the software shall contain
measures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluated in
accordance with the relevant requirements of Annex R.

For drives incorporating an entrapment protection system with sensing devices that
prevent the driven part from coming into contact with a person, compliance is checked by the
relevant tests specified in DD.20.107.1.

For drives incorporating an entrapment protection system that allows the driven ert to
contdct a person, compliance is checked by the tests specified in 20.107.2.

For drives incorporating an entrapment protection system with a nongcontact sepnsing
device that moves with the leading edge of a driven part, compliance is checked by the|tests
specified in DD.20.107.2.

NOTE] In one direction of travel of the driven part, DD.20.107.1 can be met and DDP.20.107.2 can be met|in the
opposite direction of travel.

DD.2Dp.107.1 The drive is installed with a driven part, the farce exerted by the drive peing
adjudted to its highest value in accordance with the instructions. The drive is supplied at the
most|unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times/rated voltage.

If th¢ sensing devices are other than pressure<sensitive pads, the tests specified in
DD.2D.107.1.1 to DD.20.107.1.3 are applied.

If thg sensing devices are pressure sensitive pads, the test specified in DD.20.107.1.4 is
applied.

DD.2Dp.107.1.1 An obstacle having dimensions of approximately
200 mm x 300 mm x 700 mm with three sides (one in each dimension) having a reflg¢ctive
surfate, obtained by use of mirrors, fine grained stainless steel or white-gloss paint, and the
other| three sides being non(reflective surfaces painted dull-black, is placed on the ground at
any place in the path of.the leading edges and planes of the driven part and in the|most
unfavourable position.-The tests with this obstacle shall be made using the non-reflective and
reflegtive sides in turn;

NOTE| The leading)edge is the edge of the driven part in the direction of travel, either opening or closing.

For Rorizontally moving driven parts, the drive is operated to open or close the driven|part.
If the driven part moves, it shall stop or reverse its movement without contacting the
obstgcle.

The obstacle is then located with the 700 mm dimension positioned vertically and raised off
the ground in the worst position between the ground and 300 mm below the driven part
height or 2 500 mm, whichever is lower.

The drive is operated to close the driven part. If the driven part moves, it shall stop or
reverse its movement without contacting the obstacle.

DD.20.107.1.2 For vertically moving driven parts, the obstacle used in DD.20.107.1.1 is
placed on the ground at any place in the path of the leading edge along its 300 mm length
across the driven part opening.


https://iecnorm.com/api/?name=956a0fac74df45f594685f9444fba77b

—-40 - IEC 60335-2-103:2015 © |IEC 2015

For vertically moving driven parts, the drive is operated to close the driven part from
heights of 100 mm, 1 000 mm and the fully open position of the driven part. The driven part
shall not move or shall only move in the opening direction.

DD.20.107.1.3 For horizontally and vertically moving driven parts, the obstacle used in
DD.20.107.1.1 is located with the 700 mm dimension positioned vertically and is moved at a
speed of 3 m/s + 0,6 m/s.

For both horizontally and vertically moving driven parts, the obstacle is moved in a straight
line through the plane of the driven part opening at the most unfavourable angle.

The drive is operated to close the driven part. The driven part shall stop or reverse its
movement without contacting the obstacle.

DD.2D.107.1.4 If the entrapment protection system incorporates a pressure-sensitive| floor
pad, la mass of 15 kg + 0,5 kg having a diameter of approximately 60 mm_is used instelad of
the wljooden obstacle.

The mass is placed in the path of the driven part and the drive iscopérated, the driver part
shall|stop or reverse its movement before contacting the mass.

The following inactive floor pad areas are excluded from this requirement:

— the last 38 mm on each side of the driven part opening width;

D mm along the junction of floor pads joined)together side-by-side with the lohgest
mension perpendicular to the driven part opening;

6
d
- 90 mm along the junction of floor pads joined together side-by-side with the lopgest
dimension parallel to the driven part opehing;
1

b0 mm across the junction of floor pads meeting at the threshold.
NOTE|1 The inactive floor areas of pressure sensitive pads are shown in Figure 102.

DD.2p.107.2 The drive is installed with a driven part. The force exerted by the drive is
adjudted to the highest valuelif'the force can be adjusted by the user during use or|user
mainenance. Otherwise, the/force is adjusted according to the installation instructions| The
drive is supplied at the. most unfavourable voltage between 0,94 and 1,06 times rated
voltage.

The test of DD.2Q.107.2.1 is applied and

— if|the drive)is intended to be used with vertically moving driven parts having openings in
whicha~50 mm tube can be inserted, the test of DD.20.107.2.2 is applied for an opgning
movement;

DD.20.107.2.1 The drive is operated to close and open the driven part from the fully open
and fully closed positions. The forces between the leading edge and counter opposing edges
shall not exceed

— 150 N during the first 5 s after the force has exceeded 25 N;

— 25 N thereafter;
or

— 400 N during the first 0,75 s after the force has exceeded 150 N;
— 150 N during a further period of 4,25 s;
— 25 N thereafter;
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or for vertically moving driven parts used as a door;

600 N during the first 2 s after the force has exceeded 150 N for driven parts that do not
swing outward and meet DD.20.107.2.3;

400 N during the first 2 s after the force has exceeded 150 N for driven parts that swing
outward;

150 N during a further period of 3 s;
25 N thereafter.

However, after 0,75 s, peaks lower than 400 N are allowed, if

For h
part,

th
th

5
3
2

ey are decreasing from one to the other, and

e period of oscillation is <1 s, and

e average force calculated over the remaining period of 4,25 s is <150 N.

force is measured by means of an instrument that incorporates a rigid plate hav

pter of 80 mm and a spring having a ratio of 500 N/mm + 50 N/mm¢{-The spring act§
ng element that is connected to an amplifier having a rise and,fall time not exce

ertically moving driven parts, the values apply to the vértical component of the ¢
pening forces and between any counter opposing edges of moving parts.

when the dimension of the gap is

D mm;
D0 mm;
D0 mm;

500 mm or 300 mm below the maximum if this is less.
ertically moving driven parts, the force is measured at the following locations:

the centre of the leadihg edge;
DO mm from each end of the leading edge if this edge is longer than 800 mm.

at the following heights, when the dimension of the gap is 50 mm and 500 mm:

D mm;
D0 mm~from the top, for driven parts between 1,2 m and 2,5 m in height;

500’mm, for driven parts more than 2,8 m in height;

ing a
on a
eding

psing

ertically moving driven parts, the force is measured on the leading edge of the dfiven

orizontally moving driven parts, the force is measured on the leading edge of the driven

in the centre, for driven parts not more than 2,8 m in height.

DD.20.107.2.2 Drives, intended to be used with a vertically moving driven part having
openings in which a 50 mm diameter cylinder can be inserted, are subjected to an opening
test with the driven part loaded with a mass of 20 kg + 0,5 kg. The mass, having dimensions
of approximately 200 mm x 200 mm x 200 mm, is fixed to the driven part in the most
unfavourable place, with one edge adjacent to the bottom edge of the driven part.

The drive is operated to open the driven part. If the bottom edge of the driven part moves
more than 500 mm, the movement of the driven part shall stop before the test piece comes
into contact with the lintel.
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DD.20.107.2.3 An obstacle as described in DD.20.107.1.1 except having dimensions of
approximately 80 mm x 300 mm and a height of 100 mm is placed on the ground and centrally
along its 300 mm length across the plane of the driven part opening. The drive is operated to
close the driven part from opening gaps of 100 mm, 1 000 mm and the fully open position of
the driven part. The driven part shall not move or only move in the opening direction. The

tests

with this obstacle shall be made using the non-reflective and reflective sides in turn.

The test is repeated from the fully open position with the obstacle positioned at 100 mm from

each

end of the driven part opening in turn.

abotacla EXVITZV-1 atar of and o lonath ~AFf QLN pap;a o crionngy

A cylinp
one ¢

The drive is operated to close the driven part and the cylinder is swung across, the d
opening from an angle of 45°. The entrapment protection system Shall causg
driven part to reverse its movement.

part

DD.2
the e

Com
bias

The (
to cld
the sj

Unleq
shall
be cg

The

If the
meas
acco

ndrical h din £50) oy
AEHHEa-085ta616; TTaviittyg a—-eareter—oe—ou-HHR—anre—a TCTTg T OT—OOU T, 1o ouaopPr Tt

nd at a height of 900 mm above the ground and centrally in the driven part opening

D.108 Entrapment protection systems shall provide an adequate-level of protect
bent of a failure within the system installation wiring.

d-off switch.

Jrive is installed with a driven part and suppliedsat'rated voltage. The drive is op€
se the driven part. During the movement, a short circuit or open circuit is simula
stem installation wiring.

s the entrapment protection systemccontinues to operate normally, the driven
stop moving within one cycle of operation or the movement of the driven part sha
ntrolled by a biased-off switch bycthe time it has completed its movement.

pst is repeated during the opéening movement of the driven part.

drive is controlled by a-programmable electronic circuit, the software shall cd
ures to control the fault/error conditions specified in Table R.1 and is evaluat
dance with the relevant requirements of Annex R.

ded by

J.

riven
the

on in

liance is checked by the following test, unless the entrapment protection system is a

rated
ed in

part

only

ntain
ed in
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Annex EE
(normative)

Measuring point for protective devices of
horizontally moving pedestrian doors

e

Dimensions in millimetres

IEC

netres

Key
% protected area
Figure EE.1 — Single-leaf sliding doorset
Dimensions in milli
IEC
Key
% protected area

Figure EE.2 — Double-leaf sliding doorset
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Dimensions in millimetres

protected area

IEC

Figure EE.3 — Single:leaf swing doorset

Dimensions in milli

netres

protected area

IEC

Figure EE.4 — Double-leaf swing doorset
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Key

Dimensions in millimetres

protected area

Figure EE.5 — Folding doorset

IEC
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Key
a pivlpt point for doorsets with a break-out system

b tedt 1 (with CA) for doorset diameters greater than 3 000 mm

c tegt 2 (with CA) for all doorset diameters, see also Clause GG{1 in"Annex GG

X prdtected area

a) Reference body positions for test 1 and test 2

Key

d test 3 (with CB) in centre of doorset leaf

b) Reference body position for test 3
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Key

e tegt 4 (with the combination of CB and CA) for all doorset diameters, in centre of deorset leaf

c) Reference body position for test 4

i

f tegt 5 (with CB) forall doorset diameters

IEC

Key

d) Reference body position for test 5

Figure EE.6 — Revolving doorset, two leaves
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a
AN

/ 4 |
—
I
!
\ |
: |
‘<.'::"‘ ) [ I — —-‘_‘;l

b ~

«

(&

X

IEC

ot point for doorsets with a break-out system
t 1 (with CA) for doorset diameters greater than 3 000 mmysee also GG.1 in Annex GG
t 2 (with CA) for all doorset diameters, see also Clause\GG.1 in Annex GG

tection area

a) Reference body positions for test 1 and test 2

[

Key

a piv
b teg
c teg
X prd
Key

d tes

IEC

t 3 (with CB) in centre of doorset leaf

b) Reference body position for test 3
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IEC

Key
e tedt 4 (with the combination of CB and CA) for all doorset diameters, in centre of doopset leaf

c) Reference body position for test 4

IEC

Key

f tedtANwith CB) for all doorset diameters

d) Reference body position for test 5

Figure EE.7 — Revolving doorset, three leaves
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/
\1 /"\\

e o o

IEC

Key

p
teqt 1 (with CA) for doorset diameters greater than 3 000 mxm

vt point for doorsets with a break-out system

tegt 2 (with CA) for all doorset diameters, see also Clause’GG.1 in Annex GG

p

X 0 T ®

dtection area

=

a) Reference body positions for test 1 and test 2

N
o
\
\__.

IEC

Key

d test 3 (with CB) in centre of doorset leaf

b) Reference body position for test 3
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Key

e teg

Key

f teg

t 4 (with the combination of CB and CA) for all doorset diameters, in centre of dootrset leaf

et
N

NU =N

c) Reference body position for test 4

1200

£,

IEC

t 5 (with GB)%or all doorset diameters

d) Reference body position for test 5

IEC
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Annex FF
(normative)

Reference bodies

2015

Annex FF is applicable to entrapment protection system sensing devices based on active

optoelectronic protective devices responsive to diffuse reflection (AOPDDRSs) usi
radiation wavelength in the range 820 nm to 946 nm. For sensing devices using
technologies, this annex may be used as a guide.

An e

P P
doorget assembly.

ng a
other

The | CA reference body (see Figure FF.1a) is a box with the) .dimenjsions

0,7 n x 0,3 m x 0,2 m. Both the top side and two sides that meet are made eof\a materia

a diffuse reflectance value in the range of 2 % to 5 % of the wavelengthcof the entrap

protdction system transmitter (e.g. IC antistatic foam; see also Figure 3,.0f 1EC 61496-3
for flrther materials) while the other two sides are made of a_material with a d

2008
ffuse

refleqtance value in the range of 80 % to 90 % of the wavelength of the entrapment

protgction system transmitter (e.g. white paper). The base of‘the reference body i
defingd as it does not serve any purpose in the test.

The ¢B reference body (SEE Figure FF.1b) is made of a matt-black elastomer with a Sh

5 not

bre-A

hardness of 70 £ 5 and a diffuse reflectance valueitX the range of 10 % to 90 % df the

wavelength of the entrapment protection system transmitter.

The neference body shall be detected and the doorset shall then either stop before it toyches

the reference body, or reverse or switch over~t¢’low-speed motion as described in the pr
documentation.

Entragpment protection systems which do not move with the doorset leave(s) shall be t
using all relevant sides of the CA reference body.

bduct

bsted
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Dimensions in millimetres

o

S
.
\\N /é
o
< <SS
4 o
IEC
IEC
a) CA reference body b) CB reference body
Diffuse reflectance value in the range of Diffuse reflectanCe,value in the range qf
2 % to 5 % at the wavelength of the 10 % to 90 %-at'the wavelength of the
transmitter of the entrapment protection transmitter of\the entrapment protectipn
system system

Diffuse reflectance value in the range of
80 % to 90 % at the wavelength of the
transmitter of the entrapment protection
system

N
N

Figure FF.1 — Reference bodies
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Annex GG
(normative)

Test method of entrapment protection system
of drives for revolving doors

GG.1 Main closing edge/opposing closing edge — no contact protection

If the

For d

reference body (see Annex FF). The CA reference body shall be located next
5ing closing edge and shall not be touched by the doorset leaf (see test 2¢n Fi
h, EE.7a and EE.8a).

oorsets diameters greater than 3 000 mm the CA reference body shall* additiona

locatéd next to the edge of the doorset moving leaf and shall not be touched by the dag

leaf i

GG.2

If the
devic|

self (see test 1 in Figures EE.6a, EE.7a and EE.8a)

Main closing edge/opposing closing edge — contact protection

hazard between the main closing edge and opposjag closing edge is protected
e or combination of devices allowing contact with the doorset it shall be tested by a

measgurement according to Annex HH at an opening width as specified in Figures 1.4 or |

11.6.
shall

GG.3

f electro-sensitive protective equipment (ESPE) is used for speed reduction, the
be carried out at the speed after activation, of.the ESPE.

Secondary closing edge/floor

The entrapment protection system-protecting the hazard between the secondary cl

edge

The
doors

and the floor shall be tested using the CB reference body.

CB reference body is positioned on the floor so that it cannot be pushed away
et shall come to a stop without completely passing over the reference body d

referegnce body being touched by the doorset leaf in the slanted areas. Contact wit

flexib
EE.8
carrig
and H

The t

le parts of the protective equipment is accepted (see test 3 in Figures EE.6¢c, EE.7

d out with the¢ombination of test bodies CB and CA (see test 4 in Figures EE.6d, E
E.8d).

est need not be performed if this hazard is safeguarded by safety distances.

2015

hazard between the main closing edge and opposing closing edge is protected by an

jures

ly be
orset

by a
force
1.5 or

test

psing

The
r the
h the
C and

L). If an entrapment protection system is used for speed reduction, the test shall be

tE.7d

GG.4 Main closing edge/inside wall

The entrapment protection system protecting the hazard between main closing edge and
the inside wall shall be tested by means of the CB reference body.

The reference body is positioned at a height of 1 200 mm above the floor on the drum wall as
shown in test 5 in Figures EE.6d, EE.7d and EE.8d. During the test, the reference body shall
not come into contact with the doorset leaf. Contact with the flexible parts of the protective
equipment is accepted.
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Annex HH
(normative)

HH.1 Permissible dynamic forces

Limitation of impact forces of pedestrian doors

The values of dynamic force generated by the doorset leaf when impacting a person or an
obstacle shall be considered to be safe if the limits specified in Table HH.1 are not exceeded,

when

measured apnnrding to Annex 1l with an instrument rnmlnlying with Clause H

HH.4

Table HH.1 — Permissible dynamic forces

.3 or

Dporset type

Permissible dynamic forces

Measuring po|

nts

Between closing edges and opposing

closing edges in gaps of 2

a8 The opposing closing edge may also be a»Second main closing edge or flat areas around the op
dporset.

<200 mm 200 mm > 500 mm
to 500 mm
Sliding doorset and 400 N 700 N 1,400 N Figures I1.1 and I1.2
sliding/swing
(balapced) doorset
Foldipg doorset 400 N 700 N 1400 N Figures 11.3
Revalving doorset 400 N 700 N 1400 N Figures 11.4 to 1|.6
Flat areas are areas other than closing edges > 0,1 m?2 and. With no side < 100 mm.
The above values shall be the maximum allowed withima maximum period of time of 0,75 s (T4 < 0,75 s).
Bning

The Ipaf force measurementsshall not exceed the profile shown in Figure HH.1.
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HH.2

After
< 80

Howse
show
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F A
Fd

150 N+ ~ 80 N

) 80 N +
>
‘Tdh t

> .

IEC

haximum force measured during the dynamic period T, (dynamic force) ~.see Table 1 for permitted val
eriod of time of max. 0,75 s starting from the first measured force exceéding 150 N
haximum force measured outside the dynamic period T (staticforece)

eriod of 5 s starting from the first measured force exceeding 80°N and including T,
Figure HH.1 — Forceversus time
Permissible static forces

Td has elapsed, no static force 150 N is allowed. This static force shall come do
N after a total time T, of maximum 5 s.

ver, after T,, peaks exceeding 150 N but lower than the admissible dynamic f
h in Table 1 are accepted if:

-t

ey are decreasingfrom one to the other; and

— the period of oscillation is < 1 s; and

— the average force calculated over the period of T; — T4 is < 150 N.

HH.

Impact force measuring equipment

es

wn to

prces

The test equipment Tor measuring forces shall consist of the tollowing parts:

a) two contact areas with a diameter of 80 mm. The contact areas shall be made of a hard

m

aterial with sufficient strength, e.g. steel;

b) spring that gives the contact area a spring ratio of 500 N/mm + 50 N/mm;

c) lo

ad cell;

d) time measuring device;

e) m

easuring value display/measuring value output device.

The measuring equipment shall comply with the following specification:

— rising/falling time of the load cell amplifier < 5 ms;
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— the equipment shall be able to give measured values with an accuracy of at least £5 % or
+ 10 N, whichever is the maximum deviation;

— measurements to be given in graphical form or by displaying the values.
HH.4 Field impact force measuring equipment

Field measuring equipment need not display the values and accuracy shall at least be + 10 %
or 20 N of measured values, whichever is the maximum deviation. Calibration shall be
performed at least once per year.
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Annex Il
(normative)

Measuring points for limitation of
impact forces of pedestrian doors

Forces (see Table HH.1) shall be measured at the measuring points (F) shown in Figures 11.1
to 11.6 with the instrument of Clause HH.3 or HH.4.

Dimensions in millimetres

IEC

Figure II'1 - Single-leaf sliding doorset

Dimensions in millimetres

lm

IEC

Figure 1.2 — Double-leaf sliding doorset
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Dimensions in millimetres

Figure I1.3 — Folding doorset

-

IEC

Dimensions in milli

netres

: 1
4
\- . (|
> |
™
" —-———-5—0
200 | IEC

Figure 1.4 — Revolving doorset, 2-leaf
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Dimensions in millimetres

Gl =2

A

L~
F
.
=
\ |/
! g [\
K |\
‘ | 50
_— _ﬂ IEC

Figure Il.5 — Revolving doorset, 3-leaf

Dimensions in milli

e

/|

netres

N

1200

\\
\\ \

200

— — IEC

Figure 1.6 — Revolving doorset, 4-leaf
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JJ.1

Annex JJ
(normative)

Low energy movement of pedestrian doors

Low energy movement

JJ.1.1 General

The for

mea
point

The K
settin
this r

In the
open
the d

Low
devic
of loy
taken
low.

A sta

- W
S

— during the last 50 mm for any type of sliding and folding doorsets.

JJ.1.

JJ.1.
Doorj

as re
more

NOTE

ured at the main closing edge in the direction of travel — shall not exceed 67 N.a
in the opening or closing cycle.

inetic energy of a doorset in motion shall not exceed 1,69 J. Annex KK states the s
gs for various widths and masses of doorsets required to obtain results“conformi
bquirement.

b event of any interruption of mains power or failure of the drive)Tit shall be possi
the doorset with a manual force not exceeding 67 N to releasea latch and 90 N to
borset, when the force is applied to the main closing edge in the direction of travel.

t any

peed
ng to

ble to
open

energy movement of the doorset is generally not protected with additional proteéctive

es because the kinetic energy levels are not considered to be hazardous. However

account of elderly, frail and disabled users and indicates that the risk to these us

lic closing force up to 150 N is allowed:

hen the gap between the main cleSing edge and the counter-closing edge is <8 m
ving doorsets; or

P Additional requiréments for low-energy movement of hinged and swing
doorsets

P.1 Opening.time

sets shall open‘from closed to back check, or 80° whichever occurs first, in 3 s or |
nuired in_fable KK1. Back check shall not occur before 60° opening. If the doorset g
than 9Q<,/it shall continue at the same rate as back check speed.

Back check — Back check is the checking or slowing down of the speed of doorset opening before

, use

v energy doorset movement should only be cofsidered when the risk assessment has

Brs is

m for

bnger
pens

being

fully o

ened (also called open check)

JJ.1.2.2  Closing time

It shall be possible to adjust the doorset on site to close from 90° to 10° in not less than 3 s
and from 10° to fully closed in not less than 1,5 s as required in Table KK.1.
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Annex KK
(normative)

Speed setting for low energy movement of pedestrian doors

Speed settings for low energy power operated swing doorsets

Table KK.1 shows the minimum opening time (in seconds) to back-check or to 80° open or
minimum closing time (in seconds) from 90° to 10° open for most common doorset widths and

masses.
Table KK.1 — Speed settings
Mass of doorset leaf
. kg
Width of
doorset leaf 50 60 70 80 90
m
Time

s
0,75 3,0 3,0 3,0 3,0 3,2
0,85 3,0 3,0 3,2 3,4 3,6
1,00 3,2 3,4 3,7 4,0 4,2
1,20 3,8 4,1 4;5 4,8 5,0

NOTE Calculated with an energy 1,69 J and values for time rounded up to nearest one decimal place.

The minimum opening time for doorsets of(other widths and/or masses shall be calcU

using

whers
t

D

m
2,26

KK.2

the following formula:

_Dim

t =
2,26

is the time, in s;
is the doorset-width, in m;
is the massof the doorset leaf, in kg;

is the conversion factor (units mKg”2s-1).

Speed settings for low energy sliding doorsets

lated

Table KK.2 shows the minimum travelling time per doorset leaf referred to the doorset mass
and the travelling distance per doorset leaf.
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Table KK.2 — Minimum travelling time
per doorset leaf vs. mass of door leaf

Mass of doorset leaf m
kg
90 % 150|14o|130|120|110|100| 90 | 80 | 70 | 60 | 50 | 40 | 30 | 20 | 10
travelling Maximum travelling speed v
distance m/s
per leaf
D 0,15 | 0,16 | 0,16 | 0,17 | 0,18 | 0,18 | 0,19 | 0,21 | 0,22 | 0,24 | 0,26 | 0,29 | 0,34 | 0,41 | 0,58
Minimum travelling time t
a,7 47 | 46 | 44 | 42 | 40 | 39 |37 3532302725 21][n8/] 13
a,8 54 | 52 |50|48 |46 | 44|42 39|37 ]|34]|31]28]24)20]14
a,9 60 | 58 |56 |54 |52]49 |47 |44 |41 ]|38]|35]31 |27 ]|22] 1,6
1.0 6,7 | 65|63 |60 ]|58]|55|52|49]| 46|43 |39 357]30]|25] 1.8
1,1 74|71 |69 |66 ]|63|60|57)|54]|51]|47]|43Y88]|33][27]19
1.2 80 | 78| 757269 ]|66]|62]|59]|55]|51 |42 42]36]30] 21
13 87|84 |81 |78|75]|71|68]|64]|60]56T7150]|45]39]|32]23
1.4 94 | 91|87 |84 |80 ]77 (73|69 ]|64J 5954|4942 ]|35] 25
15 10,0 97 [ 94 | 90 | 86 |82 |78 |73 |69 64 |58]52]|45]|37] 26
NOTE| For telescopic sliding doorsets, the travelling distanceapplies to the fast moving leaf.
The maximum speed for doorsets of other masses shall be calculated using the kinetic epergy
formdla, considering that the maximum admitied energy is 1,69 J:
E. = V%emv2 =1,69 (J)
By knowing the leaf weight it is possible to calculate the maximum allowed speed as follows:
2E.
V= (m/s)
m
wherg
v  is the speed, inmis;
E. ip the kinetic_énergy, in J (always 1,69 J);
m i5 the mass(of the doorset leaf, in kg.
Time|settings for other travelling distances per leaf and masses shall be calculated using the
following formula:
D
t=—
v
where
t is the travelling time for opening or closing, in (s);
D is 90 % of the travelling distance of the leaf, in (m);
v is the doorset speed, in (m/s).
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Annex LL
(normative)

Safeguarding of swing pedestrian doors

(-

©
J
[T}
<
IEC

Key
1 protective device
2 fast area requiring protection
3 slow area
4 radius of slow area (rg|ow area)
5 radius of the door (rqeorset)
6

radius of the protected area (dprotected)

Figure LL.1 — Areas of the door sweep
Figure LL.1 shows the areas of the door sweep.

Tablg LL:+shows the minimum distance from the leading edge to be protected.
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Table LL.1 — Minimum width of door leaf to be protected vs.
radius of doorset and doorset travelling time

Time
S
1 |15 | 2 |25 | 3 |35 | 4 [ a5 | 5 | 55 | 6
rdoorset rslow area
m
m
016 | 024 | 032 | 04 | 048 | 056 | 064 | 072 | 08 | 088 | 095
dprotected
m
0,7 0,54 0,46 0,38 0,30 0,22 0,14 0,06 - - - -
0,8 0,64 0,56 0,48 0,40 0,32 0,24 0,16 0,08 - ) -
0,9 0,74 0,66 0,58 0,50 0,42 0,34 0,26 0,18 0,10 0,02 -
1,0 0,84 0,76 0,68 0,60 0,52 0,44 0,36 0,28 0,20 0,12 0,05
1,1 0,94 0,86 0,78 0,70 0,62 0,54 0,46 0,38 0,30 0,22 D, 15
1,2 1,04 0,96 0,88 0,80 0,72 0,64 0,56 048 0,40 0,32 0,25
1,3 1,14 1,06 0,98 0,90 0,82 0,74 0,66 0,58 0,50 0,42 D,35
1,4 1,24 1,16 1,08 1,00 0,92 0,84 0,76 0,68 0,60 0,52 D,45
1,5 1,34 1,26 1,18 1,10 1,02 0,94 0,86 0,78 0,70 0,62 D,55
1,6 1,44 1,36 1,28 1,20 1,12 1,04 0,96 0,88 0,80 0,72 D,65
1,7 1,54 1,46 1,38 1,30 1,22 114 1,06 0,98 0,90 0,82 D,75
1,8 1,64 1,56 1,48 1,40 1,32 1,24 1,16 1,08 1,00 0,92 D,85
The gpening time is measured from 0° to.80° and the closing time from 90° to 10°
Islow| area and the width of the(doorset which needs to be protected (dprotecte) bY
protertive devices for doorsets with other opening and closing times shall be calculated using
the fqllowing formulas:
2
Islowarea = — V-t = 0,16-t
T
dprotected = I'doorset ~ Tslow area

whers¢
t

is the time, in s;

I'siow area S the radius of the slow area, in m;

v
0,16
d

prote

is the max. allowed collision speed of 0,25 m/s;
is the conversion factor, in m/s;

cteq IS the width of the doorset which needs to be protected.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE
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2015

Partie 2-103: Exigences particuliéres pour les motorisations de portails,

portes et fenétres

La

composée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de I'lEC),\L'IEC

obj
de

internationales, des Spécifications techniques, des Rapports techniques, des Spécifications accessib
public (PAS) et des Guides (ci-aprés dénommés "Publication(s) de I'lEC"). Leur élaboration est confiée|
comités d'études, aux travaux desquels tout Comité national intéressé par le sujet. traité peut participg

org

également aux travaux. L'IEC collabore étroitement avec I'Organisation Internationale de Normalisation
selon des conditions fixées par accord entre les deux organisations.

Le$ décisions ou accords officiels de I'lEC concernant les questions techniques représentent, dans la n

du

inteéressés sont représentés dans chaque comité d'études.

Le$ Publications de I'lEC se présentent sous la forme de recOmmandations internationales et sont a
comme telles par les Comités nationaux de I'lEC. Tous les_gfforts raisonnables sont entrepris afin qu
s'assure de I'exactitude du contenu technique de ses publications; I'lEC ne peut pas étre tenue responsd
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D?Is le but d'encourager I'uniformité internationale, les\Comités nationaux de I'lEC s'engagent, dans t
S

AVANT-PROPOS

Commission Electrotechnique Internationale (IEC) est une organisation mondiale de/yhormal

et de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de normalisationdans les dof
I"électricité et de I'électronique. A cet effet, I'lEC - entre autres activités — ‘publie des N

anisations internationales, gouvernementales et non gouvernementales, enfliaison avec I'lEC, part

possible, un accord international sur les sujets étudiés, étant donné”que les Comités nationaux d{

entuelle mauvaise utilisation ou interprétation qui en est\faite par un quelconque utilisateur final.

ure possible, a appliquer de fagon transparente.le’s Publications de I'lEC dans leurs publications nati
régionales. Toutes divergences entre toutes*Publications de I'lEC et toutes publications nationa
ionales correspondantes doivent étre indiquées en termes clairs dans ces derniéres.

FC elle-méme ne fournit aucune attestation de conformité. Des organismes de certification indépe
rnissent des services d'évaluation de conformité et, dans certains secteurs, acceédent aux marqy
formité de I'lEC. L'IEC n'est responsable d'aucun des services effectués par les organismes de certif]
épendants.

Cune responsabilité ne doit” étre imputée a I'lEC, a ses administrateurs, employés, auxiliair
ndataires, y compris ses éxperts particuliers et les membres de ses comités d'études et des C
ionaux de I'lEC, pourstout préjudice causé en cas de dommages corporels et matériels, ou de tou
Mmage de quelque~nature que ce soit, directe ou indirecte, ou pour supporter les colts (y compris lg
justice) et les dépenses découlant de la publication ou de I'utilisation de cette Publication de I'lEC
te autre Publication de I'lEC, ou au crédit qui lui est accordé.

ttention est\attirée sur les références normatives citées dans cette publication. L'utilisation de publig
Erencées, est obligatoire pour une application correcte de la présente publication.

s les utilisateurs doivent s'assSurer qu'ils sont en possession de la derniére édition de cette publication).
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ttention)est attirée sur le fait que certains des éléments de la présente Publication de I'lEC peuver

de

brevets et de ne pas avoir signalé leur existence.

jet.de droits de brevet. L'IEC ne saurait étre tenue pour responsable de ne pas avoir identifié de telsl droits

La présente partie de la Norme internationale IEC 60335 a été établie par le comité
d'études 61 de I'lEC: Sécurité des appareils électrodomestiques et analogues.

La présente version bilingue (2018-11) correspond a la version anglaise monolingue publiée
en 2015-04.

Le texte anglais de cette norme est issu des documents 61/4877A/FDIS et 61/4913/RVD.

Le rapport de vote 61/4913/RVD donne toute information sur le vote ayant abouti a
l'approbation de cette norme.
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La version francgaise de cette norme n'a pas été soumise au vote.

Cette troisieme édition annule et remplace la deuxiéme édition parue en 2006 et son
Amendement 1 (2010). Cette édition constitue une révision technique.

Par rapport a la deuxiéme édition de I'lEC 60335-2-103, les principales modifications
indiquées ci-apreés ont été apportées dans la présente édition (les modifications mineures ne
sont pas mentionnées):

— modification des exigences de I'Article 20 par l'introduction de nouvelles annexes.

Cettegpublication a ete Tedigee sefon fes Ditectives ISOHEC, Partie 2-

La présente partie 2 doit étre utilisée conjointement avec la derniere édition de I'lE© 608335-1
et sep amendements. Elle a été établie sur la base de la cinquiéme édition (2010) de |cette
norme

NOTE|1 L'expression "Partie 1" utilisée dans la présente norme fait référence a I'lEC 60335-1.

La présente partie 2 compléte ou modifie les articles correspondants de I'lEC 603351 de
fagon a transformer cette publication en norme I|EC: Exigences de sécurité pour les
motofisations électriques de portails, portes et fenétres.

Lorsqu'un paragraphe particulier de la Partie 1 n'est pas mentionné dans cette partie |2, ce
paragraphe s'applique pour autant qu'il est raisonnable’, Lorsque la présente norme spgcifie
"addition", "modification" ou "remplacement", le texte correspondant de la Partie 1 doi} étre
adapté en conséquence.

NOTE|2 Le systéme de numérotation suivant est utilisé;

— pgragraphes, tableaux et figures: ceux qui sont numerotés a partir de 101 sont complémentaires a ceux de la
Partie 1;

— ndtes: a I'exception de celles qui sont dans Wn nouveau paragraphe ou de celles qui concernent des ndtes de
la|Partie 1, les notes sont numérotées a partir de 101, y compris celles des articles ou paragraphes qyi sont
remplaceés;

— arnexes: les annexes supplémentaires sont appelées AA, BB, etc.
NOTE|3 Les caractéres d'imprimerié suivants sont utilisés:
— exigences: caractéres\tomains;

— modalités d'essaisi.caracteres italiques;

— ndtes: petits caraétéres romains.

Les mots enggras dans le texte sont définis a I'Article 3. Lorsqu'une définition concerpe un
adjedtif, I'adjectif et le nom associé figurent également en gras.

Une liste“de toutes les parties de la série IEC 60335, publiées sous le titre général Apphreils
électrodomestiques et analogues — Sécurité, peut étre consultée sur le site web de I'lEC.

Le comité a décidé que le contenu de cette publication ne sera pas modifié avant la date de
stabilité indiquée sur le site web de I''EC sous «http://webstore.iec.ch» dans les données
relatives a la publication recherchée. A cette date, la publication sera

e reconduite,

e supprimée,

e remplacée par une édition révisée, ou

e amendée.
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NOTE 4 L'attention des Comités nationaux est attirée sur le fait que les fabricants d'appareils et les organismes
d'essai peuvent avoir besoin d'une période transitoire aprés la publication d'une nouvelle publication IEC, ou d'une
publication amendée ou révisée, pour fabriquer des produits conformes aux nouvelles exigences et pour adapter
leurs équipements aux nouveaux essais ou aux essais révisés.

Le comité recommande que le contenu de cette publication soit entériné au niveau national au plus t6t 12 mois et
au plus tard 36 mois aprés la date de publication.

Les différences suivantes existent dans les pays indiqués ci-aprés.

— 6.1: La classe 0 et la classe 01 sont autorisées pour les motorisations a usage intérieur de tension assignée
jusqu'a 150 V (Japon).



https://iecnorm.com/api/?name=956a0fac74df45f594685f9444fba77b

IEC 60335-2-103:2015 © |IEC 2015 -73 -

INTRODUCTION

Il a été considéré en établissant la présente Norme internationale que I'exécution de ses

dispositions était confiée a des personnes expérimentées et ayant une qualification
appropriée.

La présente norme reconnait le niveau de protection internationalement accepté contre les
risques électriques, mécaniques, thermiques, liés au feu et au rayonnement des appareils,
lorsqu'ils fonctionnent comme en usage normal en tenant compte des instructions du
fabricant. Elle couvre également les situations anormales pouvant étre prévisibles dans la
pratigue et prend en considération les phénomeénes électromagnétiques qui peuvent affecter
le fonjctionnement en toute sécurité des appareils.

La prgsente norme tient compte autant que possible des exigences de I'lEC 60364, de fagon
a redter compatible avec les régles d'installation quand l'appareil est raccordé au réseau
d'alimentation. Cependant, des régles nationales d'installation peuvent étre différentes.

Si up appareil compris dans le domaine d'application de la présente norme comlporte
égalgment des fonctions qui sont couvertes par une autre partie 2 de_J'TEC 60335, la pdrtie 2
corregpondante est appliquée a chaque fonction séparément, dans/a’limite du raisonnablle. Si
cela ¢st applicable, l'influence d'une fonction sur les autres fongtians est prise en comptg.

Lorsdqu'une partie 2 ne comporte pas d'exigences complémentaires pour couvrir les rigques
traitép dans la Partie 1, la Partie 1 s'applique.

NOTE|1 Cela signifie que les comités d'études responsables ‘pour les parties 2 ont déterminé qu'il n'était pas
nécessaire de spécifier des exigences particuliéres pour I'appareil en question en plus des exigences générajes.

La prgsente norme est une norme de famille dé’produits traitant de la sécurité d'appareil$ et a
présdance sur les normes horizontales et genériques couvrant le méme sujet.

NOTE|2 Les normes horizontales et génériques couvrant un risque ne sont pas applicables parce qu'elles ¢nt été
prises|en considération lorsque les exigences générales et particuliéres ont été élaborées pour la série de ormes
IEC 6(Q335. Par exemple, dans le cas des exigences de température de surface pour de nombreux appareils, des
normep génériques, comme I'ISO 13732-1 pour les surfaces chaudes, ne sont pas applicables en plus| de la
Partie [1 ou des parties 2.

Un appareil conforme au texte de la présente norme ne sera pas nécessairement|jugé
confdrme aux principes~de sécurité de la norme si, lorsqu'il est examiné et soumis aux esgsais,
il apparait qu'il présente d'autres caractéristiques qui compromettent le niveau de sécgurité
visé par ces exigenhces.

Un appareil\utilisant des matériaux ou présentant des modes de construction différenfs de
ceux [décrits.dans les exigences de la présente norme peut étre examiné et soumis aux gssais
en fopction” de I'objectif poursuivi par ces exigences et, s'il est jugé pratiquement équivalent, il
peut Bire estimé conforme aux principes de sécurité de |la norme
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Partie 2-103: Exigences particuliéres pour les motorisations de portails,

portes et fenétres

1 Domaine d'application

Cet drticle de la Partie 1 est remplacé par l'article ci-aprés.

La p
porta
usagq
pour
égale

Les
courg

ésente Norme internationale traite de la sécurité des motorisations_¢€lectriqus
Is, portes, portes de garage et fenétres, a déplacement horizontal eu-vertical,
ps domestiques et analogues, dont la tension assignée n'est pas supeérieure a 2
es motorisations monophasées et a 480 V pour les autres motorisations. Elle ¢
ment les dangers liés au mouvement de la partie entrainée.

motorisations alimentées par batteries et les autres motorisations alimentée
nt continu sont comprises dans le domaine d'application.de la présente norme

motorisations a double alimentation, alimentées soit par,le’réseau soit par batteries,

consi
modeg

Les
peuvs
desti
hoétel
dans

Les €
sont

NOTE
dans |

- pd
- pd
- pd
- fe
- pd
- pd

batterie.

motorisations non destinées a un usage.démestique normal mais qui néanr
bnt constituer une source de danger pourrle public, telles que les motorisa
nées a étre utilisées par des usagers non, avertis dans des magasins, des bureaux
5, des restaurants, des hoépitaux, dans(Vindustrie et dans des fermes, sont comp
le domaine d'application de la présente norme.

xigences pour les motorisationsides portes qui peuvent étre utilisées en cas d'urg
jonnées a I'Annexe AA.

101 Les motorisations applicables aux éléments suivants sont des exemples de motorisations ¢
e domaine d'application de lawpfrésente norme:

rtes pliantes;

rtes tournantes;

rtes a enroulement;

hétres de toit}

rtes sectionnelles relevantes;

rtails”ousportes de type battant et coulissant.

Des e

s de
pour
P50 V
buvre

S en
Les
sont

dérées comme des motorisations alimentées par batteries lorsqu'elles fonctionnent en

noins
tions
, des
rises

ence

bntrant

emples sont représentés a la Figure 101.

NOTE

102 Les motorisations peuvent étre livrées avec une partie entrainée.

Dans la mesure du possible, la présente norme traite des dangers ordinaires présentés par
les motorisations, encourus par tous les individus a l'intérieur et autour de I'habitation.

Cepe

ndant, la présente norme ne tient pas compte en général

— des personnes (y compris des enfants) dont

les capacités physiques, sensorielles ou mentales; ou

le manque d'expérience et de connaissance

les empéchent d'utiliser la motorisation en toute sécurité sans surveillance ou instruction;

— de l'utilisation de la motorisation comme jouet par des enfants.
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NOTE 103 L'attention est attirée sur le fait que dans de nombreux pays, des exigences supplémentaires sont
spécifiées par les organismes nationaux responsables de la protection des travailleurs et par des organismes
similaires.

NOTE 104 La présente norme ne s'applique pas aux motorisations

— des portes de garage a ouverture verticale pour usage résidentiel (IEC 60335-2-95);

- des volets couvrant les portes et les fenétres (y compris dans les cas ou la porte est en retrait par rapport au
volet), les stores, les rideaux et les équipements analogues (IEC 60335-2-97);

— destinées exclusivement a une utilisation par des personnes averties dans des locaux a usage commercial et
industriel;

— pour des usages spécifiques, comme les portes coupe-feu;

—  pourdes dispositifs d'évacuation naturelle des fumées non utilisés comme fenétres (1ISQ 21927-2):

— desgtinées a étre utilisées dans des locaux présentant des conditions particuliéres, telles que la présenctg d'une
atmosphére corrosive ou explosive (poussiere, vapeur ou gaz).

NOTE|[105 La présente norme ne s'applique pas au mouvement d'une porte piétonne lorsque ce-mouvemént est
basé yniquement sur I'énergie stockée.

2 Références normatives
Cet drticle de la Partie 1 est applicable avec les exceptions suivantes)
Additfon:

IEC §0068-2-52, Environmental testing — Part 2-52: Tests — Test Kb: Salt mist, cyclic (sqdium
chlorlde solution) (disponible en anglais seulement)

IEC §0825-1:2014, Sécurité des appareils a laseh'— Partie 1: Classification des matéri¢ls et
exigeinces

IEC §1496-3:2008, Sécurité des machines — Equipements de protection électro-sensibles —
Parti¢ 3: Exigences particulieres pour~les équipements utilisant des dispositifs protedteurs
optoglectroniques actifs sensibles aux réflexions diffuses (AOPDDR)

3 Termes et définitions
Cet drticle de la Partie-fiest applicable avec les exceptions suivantes.

3.1.9| Remplacement:

condijtions de fonctionnement normal
fonctlonnement de la motorisation dans les conditions suivantes

Les motorisations fournies sans partie entrainée sont mises en fonctionnement sous la
charge assignée.

Les motorisations fournies avec des parties entrainées sont mises en fonctionnement avec
les parties entrainées installées conformément aux instructions.

3.101
motorisation
moteur et tous les composants qui commandent le mouvement de la partie entrainée

Note 1 a l'article: Les engrenages, les dispositifs de commande, les freins, les composants destinés a la
transmission de puissance de la motorisation a la partie entrainée et les systémes de protection contre
I'écrasement sont des exemples de composants.
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3.102

partie entrainée
partie d'un portail, d'une porte, d'une porte de garage ou d'une fenétre destinée a étre
déplacée par la motorisation

3.103
fenétre
élément d'un batiment qui s'ouvre et se ferme pour contrdler 'aération et I'éclairage et qui

n'est

pas destiné a servir de passage

3.104
charge assignée
charde ou couple attribué a la motorisation par le fabricant

3.10
duré

2015

de fonctionnement assignée

durég de fonctionnement ininterrompu, attribuée a la motorisation par le fabricant

Note 1

3.106

nombre de cycles assigné
nomire de cycles ininterrompus, attribué a la motorisation par'le fabricant

3.107
cyclg

mouviement d'ouverture et de fermeture compléte de la partie entrainée

Note 1

a l'article: Pour les portes tournantes, un cycle'©st |la rotation nécessaire pour permettre a une pe

de pagser par ces portes.

3.108

systéme de protection contre I'écrasement
partig de la motorisation qui assufe-la protection contre I'écrasement

Note 1

a l'article: Un systéme de ,protection contre I'écrasement peut étre constitué d'un ou de pld

disposjtifs, comme des bords .sensibles a la pression, des capteurs infrarouges passifs et des c4
photogensibles actifs, des interrupteurs sans verrouillage ou des dispositifs de surveillance du cour

moteuf.

Note 2 a l'article: Un, systéme de protection contre I'écrasement peut étre incorporé dans le bloc mot

étre in

3.109

inter

Stallé séparément.

rupteur sans verrouillage

a l'article: Au cours d'un fonctionnement ininterrompu, la motorisation peut/prendre un sens inversq.

sonne

sieurs
pteurs
hnt du

eur ou

dispgsitif “\nécessitant une action maintenue qui démarre et maintient le mouvemeTt de
motorisation uniguement lorsque la commande manuelle est activée

3.110

motorisation automatique
motorisation qui fait fonctionner la partie entrainée dans au moins une direction sans
activation intentionnelle par I'utilisateur

3.111
porte piétonne a déplacement horizontal

porte

battante, coulissante ou tournante, réservée a l'usage des piétons
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3.112
motorisation réversible
motorisation qui peut étre mise en fonctionnement manuellement dans les deux directions,

avec

ou sans courant, en actionnant manuellement la partie entrainée

4 Exigences générales

Cet article de la Partie 1 est applicable.

5 Conditions générales d'essais

Cet article de la Partie 1 est applicable avec les exceptions suivantes.

5.2

Lorsqu'un essai doit étre effectué avec une partie entrainée, la partie~entrainée spé

pour

défaviorables est utilisée. La motorisation est réglée conformément. aux instructions.

La p3rtie entrainée peut étre simulée par une charge artificielle,

5.5

Unp
des ¢

la pofte au cours des essais.

5.7 [Addition:

Si la motorisation est marquée avec une température ambiante au-dela de la plage de
a +49 °C, les essais des Articles 11, 13 et 21 et des BB.20.101, BB.20.105, BB.2(
BB.290.107, BB.20.109, C(C:20.103, CC.20.104, CC.20.105, CC.20.106, DD.2¢
DD.2D.106, DD.20.107 et 'DD.20.108 sont effectués a la température marquée la
défavorable.

5.101
norm
fabrid

- fo

Addition:

étre installée avec la motorisation qui donne les conditions d'essai les

Addition:

prtillon est maintenu en position totalement fermée s'il se déplace avec la porte au
ssais ou en position totalement ouverte ou.totalement retirée s'il ne se déplace pas

Les motorisations doivent étre soumises aux essais de conformité a la pré
e pour tous\les modes de fonctionnement suivants, comme cela est prévu p
ant:

nctionnement automatique (fonctionnement dans au moins une direction sans actiy

in

- a

intentionnelle de l'utilisateur);

entionnelle de l'utilisateur);

cifiée
plus

cours
avec

-5 °C
.106,
.105,
plus

sente
ar le

ation

vatro vae O v

— fonctionnement sans verrouillage (nécessitant une action maintenue).

ation

Lorsque les instructions I'exigent, des composants doivent étre ajoutés ou modifiés pour la
réalisation des essais.

6 Classification

Cet a

rticle de la Partie 1 est applicable avec les exceptions suivantes.

6.1 Modification:


https://iecnorm.com/api/?name=956a0fac74df45f594685f9444fba77b

- 78 — IEC 60335-2-103:2015 © |IEC 2015

Les motorisations doivent étre de la classe |, de la classe Il ou de la classe lll.

6.2 Addition:

Les motorisations ou éléments de motorisation destinés a étre utilisés a I'extérieur doivent
étre au moins IPX4.

7

Marquage et instructions

Cet article de la Partie 1 est applicable avec les exceptions suivantes.

7.1
La plage des températures ambiantes doit étre marquée sur les motorisations.

Les motorisations sans partie entrainée doivent comporter les marquages’suivants:

Addition:

lal charge assignée, en newtons (N) ou en newtons-métres (Nmy;

lal durée de fonctionnement assignée, en minutes, a moins que la motorisation n¢ soit
pfrévue pour un fonctionnement continu.

Les Jnotorisations avec partie entrainée doivent comporter le marquage du nombre de
s

cycl
prévye pour un fonctionnement continu.

7.6 |Addition:
" - y

/ﬁ’ [symbole ISO 7000-0533 (2004-01)] 'tg”n'f;éf;‘ﬁﬁge”re de
l . . L.

J [symbole ISO 7000-0534 (2004-01)] 't?n;t;é'rgft‘ffr':”re de

7.12 | Addition:

Les instructions{doivent comporter en substance l'indication suivante:

assigné ou du nombre de cycles par heure, @ moins que la motorisation n¢ soit

MISE ENcGARDE: Instructions importantes de sécurité. Il est important pour la sécuritg¢ des

persgnnes-de suivre ces instructions. Conserver ces instructions.

Les instructions doivent comporter en substance les indications suivantes:

ne pas laisser les enfants jouer avec les dispositifs de commande fixes. Mettre les
dispositifs de télécommande hors de portée des enfants;

I'explication des indicateurs de modes;

les détails sur la fagon d'utiliser tout dispositif de débrayage manuel, ou la motorisation
réversible utilisée comme un débrayage manuel, en indiquant, dans ce cas, que
I'activation du dispositif de débrayage manuel peut déclencher un mouvement incontrélé
de la partie entrainée en raison de défaillances mécaniques ou d'une situation de perte
d'équilibrage;

lors de l'utilisation d'un interrupteur sans verrouillage, vérifier que les autres personnes
sont tenues a distance;
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— lors de la fermeture d'une fenétre qui a été ouverte par un systéme de détection de fumée,

vé

rifier que les autres personnes sont tenues a distance;

— les détails sur la fagon de rerégler les dispositifs de commande, le cas échéant;

— vérifier frequemment l'installation pour déceler tout mauvais équilibrage, le cas échéant, ou
tout signe d'usure ou de détérioration des cables, des ressorts et du montage. Ne pas

uti

liser I'appareil si une réparation ou un réglage est nécessaire;

— déconnecter de l'alimentation pendant les opérations de nettoyage ou d'autres opérations

de

maintenance.

7.12.1 Addition:

Les ilLstructions d'installation doivent comporter en substance l'indication suivante:

MISE| EN GARDE: Instructions importantes de sécurité. Suivre toutes les instructions car

une installation incorrecte peut entrainer des blessures graves.

Les instructions d'installation doivent spécifier le type, la taille et la, masse de la partie

entrdinée et les emplacements dans lesquels la motorisation peut étre installée et dgivent

comprendre des détails concernant I'aptitude de la motorisation uniquement pour les parties
entra@inées équilibrées verticalement.

Elles|doivent indiquer que l'installateur doit vérifier que la plagé-de températures marquée sur

la matorisation est adaptée a I'emplacement.

Elles|doivent indiquer que la motorisation

— n¢| peut pas étre utilisée lorsque le portillon estiouvert (pour les motorisations constfuites
de sorte a pouvoir fonctionner uniquement lorsque le portillon est fermé); ou

— n¢| peut pas étre utilisée lorsque le portilon est fermé (pour les motorisations constjuites
de sorte a pouvoir fonctionner uniquement lorsque le portillon est ouvert ou retiré).

Les ipstructions doivent comporter en substance les indications suivantes:

— les informations nécessaires':a la manipulation en toute sécurité d'une motorisption
pesant plus de 20 kg. Cetteinformation doit décrire la fagon d'utiliser les dispositifs de
manutention comme les.crechets et les cordes;

— la|nécessité d'un dispesitif anti-chute pour les portes et portails verticaux;

— av@ant d'installer(1a” motorisation, vérifier que la partie entrainée est en bon| état
mecanique, qu'elle s'ouvre et se ferme correctement et qu'elle est correctement équilibrée,
le [cas échéant;

— indliquer_si~une partie dangereuse de la motorisation est destinée a étre installée & une
hguteur d'au moins 2,5 m du sol ou de tout autre niveau d'acces;

— a |'exeception des portes piétonnes a déplacement horizontal, vérifier que I'écrasgment

entre la partie entrainée et les parties fixes environnantes di au mouvement d'ouverture
de la partie entrainée est évité;

pour les portes piétonnes a déplacement horizontal, vérifier que I'écrasement entre la
partie entrainée et les parties fixes environnantes di0 au mouvement de la partie
entrainée est évité. Cela peut étre réalisé si la distance correspondante ne dépasse pas
8 mm. Cependant, les distances suivantes sont considérées comme suffisantes pour éviter
I'écrasement des parties identifiées du corps:

e pour les doigts, une distance supérieure a 25 mm;
e pour les pieds, une distance supérieure a 50 mm;
e pour la téte, une distance supérieure a 200 mm; et

e pour le corps entier, une distance supérieure a 500 mm.
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Si ces distances ne peuvent pas étre obtenues, des dispositifs de protection doivent étre
fournis.

— les détails de la distance maximale autorisée entre le mur, paralléle au mouvement de

gli

ssement, et I'extérieur des parties entrainées glissant horizontalement;

— les détails d'installation de la motorisation et de ses composants associés, y compris les
précisions concernant les accessoires appropriés exigés pour les modes alternés de
fonctionnement;

— que l'organe de manceuvre d'un interrupteur sans verrouillage doit étre situé en vue
directe de la partie entrainée mais éloigné des parties mobiles. Sauf s'il fonctionne avec
une clé, il doit étre installé a une hauteur minimale de 1,5 m et ne pas étre accessible au

puftic;

— de

- ap
pr

— fix

manuel 'étiquette relative a ce dispositif.

7.101
avec
la mg

La cd

8 H

Cet drticle de la Partie 1 est applicable avec I'exception suivante.

8.2
L'iso

peuv
dispo

9 [

Cet drticle de la Partie 1 n'est pas applicable.

10 A

s détails sur la fagon de régler les commandes;

ptection et tout dispositif de débrayage manuel fonctionnent correctement;
er de fagon permanente auprés de l'organe de manceuvre du disppsitif de débra

Les motorisations ayant un dispositif de débrayage manuel doivent étre foy
une étiquette décrivant la maniére de I'utiliser, sauf si l'information est déja marqué
torisation.

nformité est vérifiée par examen.

rotection contre l'accés aux parties actives

Addition:

ation principale et les parties séparées des parties actives par l'isolation pring
bnt étre touchées pendant(le réglage, si un outil est nécessaire pour accéde
sitifs de réglage.

émarrage des appareils a moteur

uissance et courant

Cet drticle de la Partie 1 est applicable avec I'exception suivante.

10.1

Modification:

rés installation, vérifier que le mécanisme est correctement réglé et que le systéme de

yage

rnies
e sur

ipale
aux

Au lieu de déterminer la valeur moyenne de la puissance, la valeur maximale est déterminée,
les effets des courants d'appel n'étant pas pris en considération.

11 Echauffements

Cet a

11.7

rticle de la Partie 1 est applicable avec I'exception suivante.

Remplacement:
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Les motorisations pour fonctionnement continu sont mises en fonctionnement en cycles
consécutifs jusqu'a établissement des conditions de régime.

Les motorisations pour fonctionnement non continu sont mises en fonctionnement comme
suit:

Les motorisations de portails pour un ménage et de portes de garage a déplacement
horizontal pour un ménage sont mises en fonctionnement sans période de repos pendant trois
cycles ou pendant le nombre de cycles assigné, en prenant la durée la plus longue.

Les motorisati . . o ndant
le nombre de cycles assigné.

Les gutres motorisations sont mises en fonctionnement sans période de repos |pendant le
nombre de cycles assigné mais avec un minimum de cinq cycles de fonctionnement.

12 \facant

13 Qourant de fuite et rigidité diélectrique a la température de régime

Cet drticle de la Partie 1 est applicable.

14 Surtensions transitoires

Cet drticle de la Partie 1 est applicable.

15 Résistance a I'humidité
Cet article de la Partie 1 est applicable avec I'exception suivante.
15.1.2 Addition:

Les motorisations tubulaires sont installées a l'intérieur d'un tube ouvert aux deux extrémités
et du diametre le plus Jarge spécifié dans les instructions. Le tube a une longueur égale a
deux|fois celle du mateur et il est monté sur un support comme en usage normal. Le support
tourne a une vitesse de 1 r/min.

16 Qourant de fuite et rigidité diélectrique

Cet artictedetaPartie—t-est app“uaHU.
17 Protection contre la surcharge des transformateurs et des circuits associés

Cet article de la Partie 1 est applicable.

18 Endurance

Cet article de la Partie 1 n'est pas applicable.
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19 Fonctionnement anormal

Cet article de la Partie 1 est applicable avec les exceptions suivantes.

19.1

Addition:

La conformité est également vérifiée par I'essai de 19.101.

19.11.2 Addition:

Si la
essa
effec

Ou b
de fo
la m

2015

motorisation peut fonctionner lorsqu'une des conditions de défaut est simulég
s applicables de BB.20.104, BB.20.107, CC.20.105, DD.20.104 et DD.20.107
ués, la motorisation étant toutefois alimentée sous la tension assignée.

en la motorisation continue a satisfaire aux exigences, ou bien, apres, auplus un
nctionnement, elle doit s'arréter avec la partie entrainée dans une paosition sire, oy
btorisation doit changer pour un mode de fonctionnement avec ,interrupteur

verrauillage.

19.11.4.8 Remplacement:

Lam

ptorisation est alimentée sous la tension assignée et niise en fonctionnement dar

condlitions de fonctionnement normal. Apres environ 60 s, la tension d'alimentatio

rédui

e a un niveau tel que la motorisation cessé de répondre aux commande

l'utiligateur ou que des parties commandées par le\ composant programmable cesse

fonct

onner, suivant ce qui intervient en premier. Cette valeur de la tension d'alimentatid

enregistrée. La motorisation est alimentée sous la tension assignée et elle est mij

fonct

onnement dans les conditions de fonctionnement normal. La tension est alors rd

a une valeur d'environ 10 % inférieure a laCtension enregistrée. Elle est maintenue a
valeur pendant environ 60 s et ensuite portée au niveau de la tension assignée. Les ta
décrqissance et d'accroissement de la.tension d'alimentation doivent étre d'environ 10 V,

La m

fotorisation doit alors contintier a se déplacer dans la méme direction au cours d

cycle de fonctionnement pendant lequel la diminution de tension s'est produite, 0

fonct

onnement manuel doit étre exigé pour le redémarrer.

19.13 Addition:

Au ¢

purs de l'essai.de 19.101, la température des enroulements ne doit pas dépassé

valeurs spécifiéessen 19.9.

b Jes
sont

cycle
bien
sans

s les
n est
s de
nt de
n est
e en
duite
cefte
Ux de
S,

P son
u un

br les

ntées

19.101 Les motorisations, autres que celles pour fonctionnement continu, sont alime

Sous

la/tension assignée et sont mises en fonctionnement continu dans les conditions de
fonctionnement normal

20 Stabilité et dangers mécaniques

Cet article de la Partie 1 est remplacé par les annexes suivantes.

Anne

Anne

Anne

xe BB Motorisations de fenétres.
xe CC Motorisations de portes piétonnes.

xe DD Motorisations de portes et portails a déplacement horizontal et vertical.
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21 Résistance mécanique

Cet a

rticle de la Partie 1 est applicable.

22 Construction

Cet a

rticle de la Partie 1 est applicable avec les exceptions suivantes.

22.40 Non applicable.

22.46

Si la
élect

Addition:

conformité aux exigences de I'Article 20 dépend du fonctionnement,d'dn ¢

conditions de défaut/erreur spécifiées dans le Tableau R.1.

22.10
pour

La cd

22.1¢
marq

Lorsd
clairg

La cd

22.10
mode¢

La cdg

22.1(
préssg

La cd

22.1Q

1 Les motorisations qui pésent plus de 20 kg doivent incorporendes moyens ad
a manutention, comme des crochets.

nformité est vérifiée par examen.

2 Tous les dispositifs de commande fournis savec la motorisation doivent
lés de la méme fagon pour indiquer les fonctions:

ue la motorisation est équipée d'un bouton d'arrét, ce bouton d'arrét doit
ment identifiable.

nformité est vérifiée par examen.

3 Lorsque plusieurs modes_de fonctionnement peuvent étre choisis par ['utilisate
choisi doit étre clairement.indiqué.

nformité est vérifiée par_éxamen.

4 Il ne doit étré"possible d'effectuer les réglages pouvant affecter la conformité
nte norme qu'a llaide d'un outil ou d'un code.

nformité-eSt vérifiée par examen.

5 , Une motorisation pour une porte ou un portail qui incorpore un portillon doi

rcuit

ronique programmable, les logiciels doivent comporter des mesures pour-contrbler les

aptés

étre

étre

ur, le

ala

étre

consfruite’ de telle maniére que la motorisation

— ne puisse pas étre utilisée lorsque le portillon est ouvert (pour les motorisations
construites de sorte a pouvoir fonctionner uniquement lorsque le portillon est fermé); ou

— ne puisse pas étre utilisée lorsque le portillon est fermé (pour les motorisations
construites de sorte a pouvoir fonctionner uniquement lorsque le portillon est ouvert ou
retiré).

La conformité est vérifiée par examen.

22.106 Les motorisations doivent étre livrées avec tous les composants ass
nécessaires pour assurer la conformité a la présente norme pour le mode de fonctionnement
défini. Les composants exigés pour les modes alternatifs de fonctionnement peuvent étre

livrés

séparément, a condition qu'ils soient énumérés dans les instructions.

ociés
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La conformité est vérifiée par examen.

22.107 Les dispositifs de commande ne doivent pas étre en mesure de contourner un
systéme de protection contre I'écrasement, sauf s'ils ne peuvent activer la motorisation

qu'en

vue de la partie entrainée.

La conformité est vérifiée par essai.

23 Conducteurs internes

Cet alrticle de la Partie 1 est applicable.

24 (

omposants

Cet article de la Partie 1 est applicable avec I'exception suivante.

24 1.
Si u

débrg
300 d

25 R

B Addition:

ycles de fonctionnement.

faccordement au réseau et cables souples éxtérieurs

Cet article de la Partie 1 est applicable avec les exceptions suivantes.

25.5

Une 1
pour

25.7

Le cjble d'alimentationdes motorisations pour usage a l'extérieur doit étre du cable

gaine
ordin

26 B

Modification:

es motorisations dont la puissance assignée ne dépasse pas 100 W.

Addition:

de polychlorgpréne et ne doit pas étre plus léger que du cable souple sous
hire de polychloropréne (dénomination 60245 IEC 57).

ornes-pour conducteurs externes

Cet article de la Partie 1 est applicable

0 interrupteur est utilisé pour déconnecter la motorisation lorsqu'un disposit
yage manuel est mis en fonctionnement, cet interruptéur est soumis a un ess

if de
ai de

ixation du type Z est autorisée pour les alimentations séparées pour usage a l'int¢rieur

sous
jaine

27 Dispositions en vue de la mise a la terre

Cet a

rticle de la Partie 1 est applicable.

28 Vis et connexions

Cet a

rticle de la Partie 1 est applicable.
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29 Distances dans l'air, lignes de fuite et isolation solide

Cet a

rticle de la Partie 1 est applicable.

30 Résistance a la chaleur et au feu

Cet a

30.2

rticle de la Partie 1 est applicable avec I'exception suivante.

Addition:

Pour
est a

Pour

31 H

Cet article de la Partie 1 est applicable avec I'exception suivante.

Additf

Pour
l'ess4

Avan
I'extr:
rayor
son &
du re¢
d'au

Apreés
présg
pas é

32 R

Cet drticle de\la Partie 1 est applicable avec I'exception suivante.

32.1¢

les motorisations qui sont actionnées par un interrupteur sans verrouillage, Je"3
bplicable.

les autres motorisations, le 30.2.3 est applicable.

rotection contre la rouille

on:

les parties destinées a étre installées a l'extérieur, la vérification est effectué
i de brouillard salin de I''EC 60068-2-52, le degrevde sévérité 2 étant applicable.

f |'essal, les revétements sont rayés au mioyen d'une aiquille en acier trempé
Emité a la forme d'un cbéne ayant un_angle de 40°. Sa pointe est arrondie suiva
de 0,25 mm + 0,02 mm. L'aiguille est chargée de sorte que la force exercée le lo
xe soit de 10 N + 0,5 N. Les rayures sont faites en tirant l'aiguille le long de la su
vétement a une vitesse de 20 mmy/s environ. Cinq rayures sont effectuées a inter
moins 5 mm et a au moins 5 mm des bords.

I'essai, la motorisation ne doit pas étre détériorée a un point tel que la conformit
nte norme, en particulier aux Articles 8 et 27, en soit affectée. Le revétement ng
tre coupé ni désolidarisé de la surface métallique.

layonnement; toxicité et dangers analogues

0.2.2

b par

dont
nt un
ng de
rface
alles

b 3 la
e doit

niere

1. {kes motorisations qui incorporent un laser doivent étre construites de telle ma

qu'ell

€S offrent Une protection appropriee contre 1es rayonnements lasSers.

La conformité est vérifiée par I'essai suivant.

Les parties détachables sont retirées. Tout dispositif de commande accessible est réglé
pour donner le rayonnement laser le plus élevé méme si un outil est exigé pour réaliser le
réglage. Si le dispositif de commande n'est pas accessible, il est également réglé pour donner
le rayonnement laser le plus élevé sauf si son organe de manceuvre est verrouillé de maniere
appropriée en position.

NOTE

Une soudure ou un matériau de scellement est considéré comme offrant un verrouillage approprié.

La motorisation est alimentée sous la tension assignée et est mise en fonctionnement dans
les conditions de fonctionnement normal. Le rayonnement laser est mesuré conformément
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au 5.2 de I'lEC 60825-1:2014 et le niveau d'émission accessible ne doit pas dépasser les
limites pour un appareil a laser de classe 1 spécifié au Tableau 3 de cette norme pendant une
durée d'émission de 100 s.

L'essai est répété mais dans des conditions spécifiées a I'Article 19 et le rayonnement laser
est a nouveau mesuré. Le niveau d'émission accessible ne doit pas dépasser cinqg fois les
limites spécifiées pour la classe | pour les longueurs d'onde de 400 nm a 700 nm. Pour les
autres longueurs d'onde, il ne doit pas dépasser les limites pour un appareil a laser de
classe 3R comme cela est spécifié au Tableau 6 de I'EC 60825-1:2014.

Si la conformité a I'lEC 60825-1 repose sur le fonctionnement d'un verrouillage, ce

verro|
30 04

Lillage doit étre d'un type a sécurité intrinseque ou doit étre soumis a un ess
0 cycles de fonctionnement dans les conditions de 24.1.4.

ai de
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Légende

@ Mmoo o >

NG

porte a enroulement

porte battante horizontale

porte coulissante horizontale

porte tournante

fenétre a articulation verticale (a déplacement horizontal)
fenétre a articulation horizontale (a déplacement vertical)

portail coulissant horizontal

Figure 101 — Exemples de parties entrainées
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Dimensions en millimétres
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Figure 102(- Zones inactives des tapis de sol sensibles a la pression
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Annexes

Les annexes de la Partie 1 sont applicables avec les exceptions suivantes.
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Annexe R
(normative)

Evaluation des logiciels
annexe de la Partie 1 est applicable avec les exceptions suivantes:

.5 Addition:

2015

Pour les circuits électroniques programmables qui ont des fonctions exigeant des logiciels

comp
Tablg
si la

R.2.2

Pour
par
fonct

ortant des mesures pour contréler les conditions de défaut/erreur spécifiées da
au R.1, la détection de défaut/erreur doit intervenir pendant un cycle de fonctionng
onformité a I'Article 20 est compromise.

.9 Addition:

les autres circuits électroniques programmables, le matériel lié~ala sécurité, co
ogiciel, et ce logiciel doivent étre initialisés et refermés'’*pendant un cycl
onnement si la conformité a I'Article 20 est compromise.

ns le
ment

trolé
e de
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Annexe AA
(normative)

Motorisations de portes piétonnes motorisées utilisées pour les voies

et les issues de secours

Les ajouts suivants a la présente norme sont applicables aux motorisations des portes
utilisées pour les voies et les issues de secours.

NOTE

Dans de nombreux pays, des exigences supplémentaires sont spécifiées par les autorités nationales.

7 M

7.7
ces b

7.12

Veérifi
sont

7.12.

A mod

arquage et instructions

| orsque des bornes sont fournies pour la connexion a un systéme d'atatme incs
ornes doivent étre identifiées.

Les instructions doivent comporter en substance l'indication suivante:

er que les dispositifs de commande qui peuvent étre mis en mode de position verro
iniguement activés lorsqu'il n'y a pas d'autre personne al'intérieur du local.

1 Les instructions doivent comporter, en substance, (lindication suivante:

ins que le systéme ne permette le déblocage dans la direction de la sortie de seq

ndie,

uillée

ours,

les motorisations doivent étre raccordées de fagon telle que les portes s'ouvrent dans la

direc
obst4

NOTE

20

Cet
I'Ann

22

22.1Q
étre 1

ion de la sortie de secours ou bien qu'eHes assurent un passage dégagé de
cle.

Il est considéré que les portes coulissantes assurent un passage dégagé de tout obstacle.

Stabilité et dangers mécaniques

article de la Partie.1 ~“est remplacé par les exigences et essais spécifiés
bxe CC.

Construction

8 Les.motorisations doivent étre construites de maniére a ce qu'elles ne puisser
niseS dans un mode verrouillé qui empéche la porte d'étre ouverte de l'intérieur a 1

tout

dans

t pas
noins

qu'u

e position de sécurité pour la nuit soit sélectionnée a I'aide d'une clé, d'un systénre de

ot da ot aiten A AN

code

AL
OO ToUT Aot CIToyCr

La conformité est vérifiée par examen.

22.109 Les motorisations doivent étre construites de maniere a ce qu'elles fassent

foncti

onner les portes d'évacuation ou les portes a ouverture automatique.

La conformité est vérifiée par examen.

22.110 Les motorisations des portes d'évacuation doivent étre construites de maniére a
libérer la porte en cas d'urgence.

La conformité est vérifiée par I'essai suivant.
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La motorisation est installée avec une porte et elle est alimentée sous la tension assignée.
Une force de 220 N est appliquée a une hauteur de 1 m + 10 mm au bord principal de la porte
dans le sens d'évacuation. La porte doit étre libérée de la motorisation.

22.111 Les motorisations des portes a ouverture automatique doivent étre construites de
maniére a ce que la porte s'ouvre automatiquement en cas de défaut d'alimentation et quand
le systéme n'a pas été sélectionné intentionnellement en position de sécurité.

La conformité est vérifiée par I'essai de 22.111.1 et si une batterie est exigée, également par
l'essai de 22.111.2 et de 22.111.3.

22.111.1 La motorisation est installée avec une porte et elle est alimentée sous la te:lrsion
assignée, toute batterie éventuelle étant a pleine charge. L'alimentation est déconnectée et
la pofte doit commencer a s'ouvrir immédiatement a une vitesse d'au moins 200|\mm/s| Elle

doit gnsuite rester ouverte.

22.111.2 La motorisation est installée avec une porte et elle est alimentée sous la tepsion
assignée, toute batterie éventuelle étant a pleine charge. La batterie’est déchargée|a un
rythme correspondant a environ 25 % de sa capacité assignée par~heure. La portg doit
commencer a s'ouvrir dans les 4 h, la vitesse d'ouverture étant d'at~moins 200 mm/s. Ellg doit
ensufte rester ouverte.

22.111.3 La motorisation est installée avec une porte et-elle est alimentée sous la tepsion
assignée. La batterie est déconnectée. La porte doit commencer a s'ouvrir dans les 3(Q min,
la vitgsse d'ouverture étant d'au moins 200 mm/s. Elle . doit ensuite rester ouverte.
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Annexe BB
(normative)

Motorisations de fenétres

20 Stabilité et dangers mécaniques

Cet a

rticle de la Partie 1 est applicable avec les exceptions suivantes.

20.1
20.2

Les p
de to
en us

NOTE
persorn
les éc

BB.2
de la

La cd

- m
X
- m
1'¢

Les 4

La miotorisation est installée avec une fenétre et elle est alimentée sous la tension Ig
orable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée. La motorisation est

défa\
réglé
dans

La m
princ

En o

Nomappticabte
Addition:

arties mobiles des motorisations destinées a étre installées a au moins 2)5 m du s
ut autre niveau d'accés sont considérées comme étant positionnées de’fagcon a ass
age normal, la protection appropriée des personnes contre les accidents.

101 Les escaliers et les terrasses sont des exemples de niveaux d'accés.\Les surfaces sur lesquel
nes ne montent pas en usage normal, comme les rebords des fenétres_et'les équipements mobiles ¢
elles, ne sont pas considérées comme des niveaux d'acceés.

D.101 Les motorisations de fenétres doivent fonctionner de sorte que le mouvs
fenétre ne soit pas susceptible de causer des blessures.

nformité est vérifiée comme suit:

otorisations commandées par un interrupteur sans verrouillage, par l'exigen
bssai de BB.20.104;

otorisations équipées d'un systeme de protection contre [|'écrasement,
bxigence et les essais pertinents deZBB.20.107 et BB.20.109.

utres motorisations sont sotimises a l'essai suivant.

b pour les forces_d'ouverture et de fermeture les plus élevées, si le réglage est in
les instructions.

otorisation-est mise en fonctionnement pour ouvrir la fenétre. La vitesse du
pal ne doit*\pas dépasser 50 mm/s.

ol ou
urer,

es les
omme

ment

ce et

par

plus

fiqué

bord

verture compléte, I'espace entre les bords opposés ne doit pas dépasser 200

moin

m, a

b que le mouvement d'ouverture ne soit commandé par un systeme de détection de

fumée. La motorisation est ensuite mise en fonctionnement pour fermer la fenétre et la
vitesse du bord principal ne doit pas dépasser 15 mm/s.

Si la motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les logiciels
doivent comporter des mesures pour contrbler les conditions de défaut/erreur spécifiées dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R.

BB.20.102 Si un débrayage manuel ou une motorisation réversible est fourni(e), il ou elle
doit étre facile a faire fonctionner. Le fonctionnement du dispositif de débrayage ne doit pas
entrainer de situation dangereuse telle qu'un retour de manivelle ou un fonctionnement
intempestif de la motorisation.
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La motorisation ne doit pas créer de situation dangereuse lorsque le dispositif de débrayage
manuel est activé.

Le fonctionnement d'une motorisation réversible utilisée comme un dispositif de débrayage
manuel ne doit pas entrainer de situation dangereuse.

La conformité est vérifiée par I'essai suivant.

Le fonctionnement automatique des motorisations automatiques est désactivé.

La m plus
défavjorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée. La motorisation est
réglée pour les forces d'ouverture et de fermeture les plus élevées, si un tel réglage est
mentlonné dans les instructions. Le dispositif de débrayage manuel _est mi§ en
fonctjonnement lorsque la fenétre est a I'arrét successivement a chaque positier terminale. Il
doit étre possible de mettre en fonctionnement le dispositif de débrayage ou‘la motorisjation
réversible avec une force inférieure ou égale a 220 N ou un couplelinférieur ou| égal
a 1,6|Nm. La force est appliquée comme indiqué dans les instructions.

L'esspi est répété, I'alimentation étant coupée.

Des que le dispositif de débrayage manuel est activé, I'alimentation est alors rétablie|et la
motarisation activée. La motorisation ne doit pas se~ymettre en mouvement ou, |si la
motarisation se met en mouvement, toutes les exigentes de la présente norme doivenf étre
satisfaites.

BB.2D.103 Un défaut mécanique de la motorisation ne doit pas donner lieu p un
fonctlonnement dangereux.

La cdnformité est vérifiée par examen et-Si nécessaire par essai.

L'examen doit évaluer quelles parties peuvent affecter la sécurité de fonctionnement|et si
elles|sont susceptibles de se casser ou de se desserrer. Ces parties peuvent apparteniy a la
motarisation ou étre utilisées\pour la connexion de la motorisation a la fenétre.

NOTE| Les vis, les aiguilles, les arbres, les roues, les chaines et les éléments de support sont des exemgles de
partieq qui sont évaluées.

Si I'ekamen ne peut.pas déterminer si la motorisation continuera a fonctionner normalgment
ou alrétera son “mouvement par suite de la défaillance de la partie, l'essai suivant est
effecfué.

La mlotorisation est installée avec une fenétre, la force exercée par la motorisation |étant
réglép “str sa valeur la plus élevée conformément aux instructions. La motorisation est
alimentée sous la tension la plus défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension
assignée.

Les défauts sont introduits un a un et la motorisation est mise en fonctionnement comme en
usage normal.

A moins que la motorisation et la fenétre ne continuent & fonctionner normalement, toutes
les conditions suivantes doivent étre satisfaites:

— la motorisation doit cesser de fonctionner au moins avant la fin du cycle en mouvement;
— tout fonctionnement ultérieur doit étre impossible;

— la vitesse de la fenétre ne doit pas augmenter de plus de 20 %.
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BB.20.104 Les motorisations commandées par un interrupteur sans verrouillage doivent
s'arréter lorsque I'organe de manceuvre de l'interrupteur est relaché.

La conformité est vérifiée par I'essai suivant.

La motorisation est installée avec une fenétre et elle est alimentée sous la tension la plus
défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée. Elle est mise en
fonctionnement pour fermer la fenétre.

Lorsque l'organe de manceuvre est reladché, le bord principal de la fenétre doit s'arréter sur
une dqrstarice ae ZU T

L'esspi est répété pendant le mouvement d'ouverture de la fenétre.

L'exigence qui prévoit que la fenétre s'arréte sur une distance spétifice s'applique
uniquement si la force de fermeture exercée par la fenétre dépasse 150 N,\le mesurage |étant
effecfué comme indiqué en BB.20.107.2.

Si la|motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les logiciels
doivelnt comporter des mesures pour contrbler les conditions de~defaut/erreur spécifiées|dans
le Tapbleau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R.

BB.2D.105 Pendant le mouvement de la motorisation quelle que soit la direftion,
I'actiyation d'un dispositif de commande manuel doit<arréter le mouvement, s'il n'y a pas de
boutdn séparé pour la fonction arrét.

Si la| motorisation est équipée d'un seul bouton pour commander le mouvement| une
nouvelle manceuvre doit inverser le mouvemeént.

Si la|motorisation est équipée de trois’ boutons pour commander le mouvement, l'up des
boutgns doit étre un bouton d'arrét.

Ces g¢xigences ne s'appliquent'pas aux commandes influant sur les modes automatiqués de
fonctionnement.

Tout | bouton possédant une fonction arrét ne doit pas exiger de clé pour arréter la
motorisation.

La cgnformité-éstvérifiée par un essai a la main.

NOTE| L'eSsai*peut étre effectué sans fenétre.

BB.20 06 es—motorisations—ne dg
interruption involontaire du mouvement.

une

NOTE 1 Un arrét involontaire peut étre causé par une interruption de I'alimentation ou par le fonctionnement d'un
coupe-circuit thermique.

La conformité est vérifiée par les essais suivants.

La motorisation est alimentée sous la tension assignée et elle est mise en fonctionnement
dans les conditions de fonctionnement normal. L'alimentation est alors interrompue. Apres
le rétablissement de I'alimentation, la motorisation ne doit pas redémarrer automatiquement.
Toutefois, les motorisations automatiques peuvent redémarrer, sous réserve qu'elles
fonctionnent comme en usage normal.
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La motorisation est de nouveau mise en fonctionnement et le fonctionnement du coupe-
circuit thermique est simulé. Aprés suppression de la condition de défaut, la motorisation
ne doit pas redémarrer automatiquement. Toutefois, les motorisations automatiques
peuvent redémarrer, sous réserve qu'elles fonctionnent comme en usage normal.

NOTE 2 L'essai peut étre effectué sans fenétre.

Si la motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les logiciels
doivent comporter des mesures pour contréler les conditions de défaut/erreur spécifiées dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R.

BB.2f- : i : isatign de
fenéfres doit étre mis en fonctionnement pour réduire la probabilité de blessurnes a
['utiligateur.

Pour|les motorisations équipées d'un systéme de protection contre I'écrasement|avec
des gapteurs qui empéchent la fenétre d'entrer en contact avec une persenne, la confdrmité
est vgrifiée par les essais spécifiés en BB.20.107.1.

Les gbstacles utilisés dans les essais suivants doivent étre constitués de matériaux et porter
des douleurs qui simulent les conditions les plus défavorables. En‘cas de doute, les obsfacles
doiveint étre constitués de bois non raboté peint en blanc.

Pour|les motorisations équipées d'un systéeme de protection contre I'écrasement qui
permgt a la fenétre d'entrer en contact avec une persefne, la conformité est vérifiée par les
essalls correspondants spécifiés en BB.20.107.2.

NOTE| 3 Le BB.20.107.1 peut étre satisfait dans une direction du déplacement de la fenétre, et le BB.2(0.107.2
peut éfre satisfait dans la direction opposée du déplacement.

Si la|motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les logiciels
doivelnt comporter des mesures pour cantrbler les conditions de défaut/erreur spécifiées|dans
le Tapleau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R.

BB.2D.107.1 La motorisation_jest installée avec une fenétre, la force exercée par la
motdrisation étant réglée @ ,sa valeur la plus élevée, conformément aux instructions. La
motdrisation est alimentée sous la tension la plus défavorable comprise entre 0,94 fpis et
1,06 fois la tension assignée.

Pour|les fenétres‘a déeplacement horizontal, I'essai de BB.20.107.1.1 est effectué.
Pour|les fenétres a déplacement vertical, I'essai de BB.20.107.1.2 est effectué.

BB.2D.407.1.1 Un obstacle ayant des dimensions d'environ 25 mm x 100 mm x 300 mm,
comprefrant-trots—cotés (uu te—chagque G’fulcuoiuu/‘ ayant-tne strfaceréfféehissante;—obienue
par le biais de miroirs, d'acier inoxydable a grain fin ou de peinture blanche brillante, et trois
autres coétés étant faits de surfaces non réfléchissantes recouvertes d'une peinture noire
mate, est placé a un emplacement quelconque sur le parcours du bord principal et du plan de
la fenétre dans la dimension la plus défavorable. Les essais effectués avec cet obstacle
doivent étre effectués successivement sur des cétés non réfléchissants et réfléchissants.

La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la fenétre depuis la position
totalement ouverte et depuis un espace de 300 mm. Si la fenétre se déplace, elle doit
s'arréter ou inverser son mouvement sans toucher l'obstacle.

BB.20.107.1.2 Un obstacle ayant des dimensions d'environ 25 mm x 100 mm x 300 mm est
placé a un emplacement quelconque sur le parcours du bord principal selon sa longueur de
300 mm par rapport a l'ouverture de la fenétre.
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La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la fenétre a partir de hauteurs de
100 mm, 1 000 mm et a partir de la position totalement ouverte de la fenétre. La fenétre ne
doit pas bouger ou ne doit bouger que dans le sens d'ouverture.

BB.20.107.2 La motorisation est installée avec une fenétre. La force exercée par la
motorisation est réglée a sa valeur la plus élevée si la force peut étre réglée par I'utilisateur
pendant ['utilisation ou l'entretien par I'usager. Autrement, il convient de régler la force
conformément aux instructions d'installation. La motorisation est alimentée sous la tension la
plus défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée.

La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la fenétre a partir de la position

totald
dépa
- 1
- 2

La fg
diam
suru
ne ddg

Pour

fenéire lorsque la dimension de l'ouverture est de

ment ouverte. Les forces entre le bord principal et les bords opposés ne doiven
sser

b0 N au cours des 5 premieres secondes apres que la force a dépassé 25 N;

b N ensuite;

DO N au cours des 0,75 premiéres secondes apres que la forceca-dépassé 150 N;
b0 N au cours d'une nouvelle période de 4,25 s;

b N ensuite;

ndant, aprés 0,75 s, les valeurs de créte inférieures ,a-400 N sont admises si

les diminuent de l'une a l'autre, et

période d'oscillation est <1 s, et

force moyenne calculée pendant la période restante de 4,25 s est < 150 N.

rce est mesurée au moyen d'un inStrument qui incorpore une plaque rigide aya
btre de 80 mm et un ressort ayantune raideur de 500 N/mm + 50 N/mm. Le ressof

n capteur qui est connecté a un, amplificateur ayant un temps de montée et de des
passant pas 5 ms.

les fenétres a déplacement vertical, la force est mesurée sur le bord principal

D mm;
D0 mm;
D0 mm.

'ce €stvmesurée aux emplacements suivants:

t pas

nt un
t agit
cente

de la

L centre du bord. ,nrinr‘i’rml;
— a 200 mm de chaque extrémité du bord principal si ce bord est d'une longueur supérieure
800 mm.

a

Pour les fenétres a déplacement horizontal, la force est mesurée sur le bord principal de la
fenétre, aux hauteurs suivantes, lorsque la dimension de l'ouverture est de 50 mm ou de
500 mm:

- 50 mm;

— 300 mm du sommet, pour les fenétres entre 1,2 m et 5 m de haut;

- 2

500 mm, pour les fenétres de plus de 2,8 m de haut;

— au centre, pour les fenétres jusqu'a 2,8 m de haut.
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BB.20.108 Les motorisations doivent empécher les fenétres a déplacement vertical de se
fermer de maniéere intempestive.

La co

nformité est vérifiée par l'essai suivant.

La motorisation est alimentée sous la tension la plus défavorable comprise entre 0,94 fois et
1,06 fois la tension assignée mais elle n'est pas mise en fonctionnement. Le fonctionnement
automatique des motorisations automatiques est désactivé. Elle est chargée avec 1,2 fois
la charge assignée appliquée pendant 30 min. Si la motorisation est livrée avec une
fenétre, la charge est appliquée a la fenétre et elle est égale a la plus grande force exercée
par la fenétre.

Il ne

1 mni

existe une ligne de fuite dans la motorisation, la fenétre ne doit pas se déplacer;a pl
/s.
1 La force la plus grande est déterminée avec la fenétre dans la position fa plus défavora

NOTE
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NOTE
fonctig

L'ess

Si la
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BB.2
apprd

La nf
assid
mouy
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A md
mouu
comn
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doit se produire aucun mouvement sauf pour compenser un jeu initial du systémsé

sation n'étant pas sous tension.
2 Il doit étre noté que la conformité a 20.108 ne couvre pas nécessairement les risques d
nnement de la fenétre. Des dispositifs de sécurité anti-chute, ou similaires,-peuvent étre nécessaires.

ai est répété, I'alimentation étant coupée.

motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les log
nt comporter des mesures pour contréler les conditions de défaut/erreur spécifiées
bleau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R.

D.109 Les systémes de protection contre I'écrasement doivent fournir un n
prié de protection en cas de défaillance dans le cablage d'installation du systéme.

née. La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la fenétre. Pend
ement, un court-circuit ou un~circuit ouvert est simulé dans le cdblage d'installati
me.

ins que le systéme.ne. continue a fonctionner normalement, la fenétre doit cesse
ement pendant un~eycle de fonctionnement ou le mouvement de la fenétre ne doi
nandé que par-un interrupteur sans verrouillage au moment auquel la fené
é son mouvement.

b, S'il
/s de

ple, la
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iciels
dans

jveau

otorisation est installée avec .ufle fenétre et elle est alimentée sous la teIsion

nt le
bn du

y son
{ étre
fre a
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Annexe CC
(normative)

Motorisations de portes piétonnes

20 Stabilité et dangers mécaniques

Cet article de la Partie 1 est applicable avec les exceptions suivantes.

20.1 (Nomappticabte:
20.2 | Addition:

Les parties mobiles des motorisations destinées a étre installées a au moins 2)5 m du gol ou
de tout autre niveau d'accés sont considérées comme étant positionnées de’fagcon a assurer,
en ugage normal, la protection appropriée des personnes contre les accidents.

NOTE|101 Les escaliers et les terrasses sont des exemples de niveaux d'acces.\Les surfaces sur lesquelles les
persorlnes ne montent pas en usage normal, comme les rebords des fenétres_et'les équipements mobiles gomme
les échelles, ne sont pas considérées comme des niveaux d'acces.

Pour(les portes piétonnes a déplacement horizontal, |es ‘parties mobiles, y compris les
partigs d'interconnexion de leurs motorisations, n'ont pas*besoin d'étre protégées si I'egpace
entre|les parties fixes et les parties mobiles est inférieliya 8 mm, ou supérieur a 25 mm, pu se
situe|a au moins 2 m au-dessus du sol. Cela s'appliguée aussi a la distance entre des parties
pouvant se mouvoir a différentes vitesses.

CC.2p.101 Si un débrayage manuel ou ung 'motorisation réversible est fourni(e), il ol elle
doit étre facile a faire fonctionner. Le fonctionnement du dispositif de débrayage ne doft pas
entrajner de situation dangereuse telle,;'qu'un retour de manivelle ou un fonctionngment
intempestif de la motorisation.

La mptorisation ne doit pas créer de situation dangereuse lorsque le dispositif de débrgyage
manuel est activé.

Le fonctionnement d'une-motorisation réversible utilisée comme un dispositif de débrgyage
manyel ne doit pas entrainer de situation dangereuse.

La cdnformité est vérifiée par I'essai suivant.

Le fopctionnement automatique des motorisations automatiques est désactivé.

La motorisation—estinstattéeavectuneporteprétonne—etetteestatimentée—sous+tatension la

plus défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée. La motorisation
est réglée pour les forces d'ouverture et de fermeture les plus élevées, si un tel réglage est
mentionné dans les instructions. Le dispositif de débrayage manuel est mis en
fonctionnement lorsque la porte piétonne est a l'arrét successivement a chaque position
terminale. Il doit étre possible de mettre en fonctionnement le dispositif de débrayage ou la
motorisation réversible avec une force inférieure ou égale a 220 N ou un couple inférieur ou
égal a 1,6 Nm. La force est appliquée comme indiqué dans les instructions.

L'essai est répété, I'alimentation étant coupée.

Dés que le dispositif de débrayage manuel est activé, I'alimentation est alors rétablie et la
motorisation activée. La motorisation ne doit pas se mettre en mouvement ou, si la
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motorisation se met en mouvement, toutes les exigences de la présente norme doivent étre
satisfaites.

CC.20.102 Un défaut mécanique de la motorisation ne doit pas donner lieu a un
fonctionnement dangereux.

La conformité est vérifiée par examen et si nécessaire par essai.

L'examen doit évaluer quelles parties peuvent affecter la sécurité de fonctionnement et si
elles sont susceptibles de se casser ou de se desserrer. Ces parties peuvent appartenir a la
motorisati A o . TR i

NOTE]| Les vis, les aiguilles, les arbres, les roues, les chaines et les éléments de support sont des@xemgles de
partied qui sont évaluées.

Si I'ekamen ne peut pas déterminer si la motorisation continuera a fonctionger normalgment
ou afrétera son mouvement par suite de la défaillance de la partie, fl'essai suivant est
effecfué.

étant|réglée sur sa valeur la plus élevée conformément aux instructions. La motorisation est
alimentée sous la tension la plus défavorable comprise entre/0,94 fois et 1,06 fois la tepsion
assignée.

La miotorisation est installée avec une porte piétonne, la force exercee par la motorifftion

Les défauts sont introduits un a un et la motorisatione€st mise en fonctionnement comme en
usage normal.

A mdins que la motorisation et la porte piétonné ne continuent & fonctionner normalement,
toutes les conditions suivantes doivent étre satisfaites:
— I4 motorisation doit cesser de fonctiohner au moins avant la fin du cycle en mouvenyent;
— tqut fonctionnement ultérieur doit étre impossible;

— Igq vitesse de la porte piétonng ne doit pas augmenter de plus de 20 %.
CC.2D.103 Pendant le mouvement de la motorisation quelle que soit la direftion,

I'actiyation d'un dispositif de commande manuel doit arréter le mouvement, s'il n'y a pas de
boutdn séparé pour la fenction arrét.

Si la| motorisation.eést équipée d'un seul bouton pour commander le mouvement| une
nouvelle manceuvre doit inverser le mouvement.

Si la|motorisation est équipée de trois boutons pour commander le mouvement, l'up des
boutgng’deit étre un bouton d'arrét.

Ces exigences ne s'appliquent pas aux commandes influant sur les modes automatiques de
fonctionnement.

Tout bouton possédant une fonction arrét ne doit pas exiger de clé pour arréter la
motorisation.

La conformité est vérifiée par un essai a la main.

CC.20.104 Les motorisations ne doivent pas redémarrer automatiquement aprés une
interruption involontaire du mouvement.

NOTE 1 Un arrét involontaire peut étre causé par une interruption de I'alimentation ou par le fonctionnement d'un
coupe-circuit thermique.
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La conformité est vérifiée par les essais suivants.

La motorisation est alimentée sous la tension assignée et elle est mise en fonctionnement
dans les conditions de fonctionnement normal. L'alimentation est alors interrompue. Apres
le rétablissement de I'alimentation, la motorisation ne doit pas redémarrer automatiquement.
Toutefois, les motorisations automatiques peuvent redémarrer, sous réserve qu'elles
fonctionnent comme en usage normal.

La motorisation est de nouveau mise en fonctionnement et le fonctionnement du coupe-
circuit thermique est simulé. Aprés suppression de la condition de défaut, la motorisation
ne doit pas redémarrer automatiquement. Toutefois, les motorisations automatiques
peuvent redémarrer, sous réserve qu'elles fonctionnent comme en usage normal.

NOTE|2 L'essai peut étre effectué sans porte piétonne.

Si la|motorisation est commandée par un circuit électronique programmable; les logiciels
doivelnt comporter des mesures pour contrbler les conditions de défaut/erreur spécifiées|dans
le Tapleau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes,de'’Annexe R.

CC.2D.105 Les motorisations doivent comporter un systémeée‘\de protection contre
I'écrasement qui réduit le risque de blessure lorsque la porte-piétonne se déplace ol doit
étre néglable pour commander I'énergie du mouvement de la porte piétonne.

NOTE| Le CC.20.105.1 peut étre satisfait dans une direction du déplacement de la porte piétonne,| et le
CC.20}105.2 peut étre satisfait dans la direction opposée du déplacénient.

Pour|les motorisations comportant un systéme de protection contre I'écrasement qui
permgt a la porte piétonne d'entrer en contact avec une personne, la conformité est vdrifiée
par lgs essais correspondants spécifiés en CC.20.705.2.

Si la|motorisation est commandée par uh circuit électronique programmable, les logiciels
doivelnt comporter des mesures pour cantrbler les conditions de défaut/erreur spécifiées|dans
le Tapleau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R.

CC.2p.105.1 Pour les motorisations équipées d'un systéme de protection copntre
I'écrasement avec des capteurs qui empéchent la porte piétonne d'entrer en contact|avec
une gersonne, la conformité ‘est vérifiée par les essais correspondants suivants.

étant|réglée a sa valeur la plus élevée, conformément aux instructions. La motorisation est
alimentée sous la-fension la plus défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tepsion
assignée.

La mptorisation est.installée avec une porte piétonne, la force exercée par la motoris;ftion

Pour|les dispositifs sensibles autres que les tapis sensibles a la pression, I'essai spécifié en
CC.20:105.1.1 est appliqué.

Si les dispositifs sensibles sont constitués par des tapis sensibles a la pression, I'essai
spécifié en CC.20.105.1.2 est appliqué.

En ce qui concerne les portes piétonnes, un systéme de protection contre I'écrasement
équipé de dispositifs sensibles qui s'adaptent de maniére continue aux changements
environnementaux doit détecter un obstacle fixe pendant au moins 30 s.

CC.20.105.1.1 Les corps de référence pour les essais doivent étre conformes a I'Annexe FF.

Pour les portes piétonnes a déplacement horizontal, la motorisation est mise en
fonctionnement pour ouvrir ou fermer la porte. Pour les motorisations de portes piétonnes
a déplacement horizontal autres que les portes tournantes, les essais sont effectués a l'aide
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du corps de référence positionné dans le plan de déplacement de la porte piétonne, tel que
représenté aux Figures EE.1 a EE.5 de I'Annexe EE.

Le corps de référence CA est détecté dans toutes les positions de la zone de déplacement
des battants d'ensemble-porte.

Pour les motorisations de portes tournantes, les essais sont effectués conformément a
I'Annexe GG a l'aide du corps de référence positionné tel que représenté aux Figures EE.6
a EE.8 de I'Annexe EE.

CC.20 10512 Sile systéme de protection conire I'écrasement comporte un tapis de sol
sensipble a la pression, une masse de 15 kg +0,5 kg d'un diametre d'environ 60 tmn est
utilisge.

Les Zones suivantes inactives du tapis de sol sont exclues de cette exigence:

— Igs derniers 38 mm de chaque cété de la largeur d'ouverture de la porte|piétonne;

— lds 60 mm le long de la jonction des tapis de sol reliés ensemble-les uns a céte des
alitres, la dimension la plus longue étant perpendiculaire a~Iouverture de la |porte
piétonne;

— 1gs 90 mm le long de la jonction des tapis de sol reliés ensemble les uns a coét¢ des
altres, la dimension la plus longue étant paralléle a I'ouyerture de la porte piétonne;

— Igs 150 mm par rapport a la jonction des tapis de solfse-rejoignant au seuil.
NOTE| Les zones inactives des tapis de sol sensibles a la pression‘sont représentées a la Figure 102.

CC.2D.105.2 Les systemes de protection contre I'écrasement permettant a la |porte
piétopne d'entrer en contact avec une personne doivent uniquement étre utilisés pour rdduire
le risque de blessure lié:

— al mouvement d'ouverture d'une porte coulissante dont les battants se déplacent lg long
dlune partie pleine et la distance~entre la surface frontale du battant et I'écran oy mur
Idtéral fixe est supérieure & 100.mm et inférieure ou égale a 150 mm;

— alt mouvement d'ouverture:etide fermeture d'une porte équilibrée;
— all mouvement d'ouverture’d'une porte pliante;

— ali mouvement de-fermeture d'une porte pliante uniquement en combinaison avec un
ystéme de protection contre I'écrasement équipé de capteurs qui empéchent la|porte
étonne d'entrer-én contact avec une personne installée du cété de la face extérieure de
porte;

oo .0

ay mouvement de portes tournantes en combinaison avec la vitesse périphérique qui ne
dpit pas. dépasser 1 000 mm/s pour une porte ayant un diameétre inférieur ou égal a
3[000°'mm et ne doit pas dépasser 750 mm/s pour une porte ayant un diameétre supérieur
al3 000 mm

Pour les motorisations équipées d'un systéme de protection contre I'écrasement
permettant a la porte piétonne d'entrer en contact avec une personne, la conformité est
vérifiée par les essais correspondants suivants.

La motorisation est installée avec une porte piétonne. La force exercée par la motorisation
est réglée a sa valeur la plus élevée si la force peut étre réglée par I'utilisateur pendant
l'utilisation ou Il'entretien par l'usager. Autrement, la force est réglée conformément aux
instructions d'installation. La motorisation est alimentée sous la tension la plus défavorable
comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée.

La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer ou ouvrir la porte piétonne a partir
des positions totalement ouverte et totalement fermée. Les forces entre le bord principal et
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les bords opposés ne doivent pas dépasser les valeurs indiquées dans I'’Annexe HH
lorsqu'elles sont mesurées aux points (F) conformément a I'Annexe |I.

La force est mesurée au moyen d'un instrument qui incorpore une plaque rigide ayant un
diametre de 80 mm et un ressort ayant une raideur de 500 N/mm + 50 N/mm. Le ressort agit
sur un capteur qui est connecté a un amplificateur ayant un temps de montée et de descente
ne dépassant pas 5 ms.

CC.20.105.3 Les motorisations réglables pour commander I'énergie du mouvement d'une

porte

piétonne doivent étre conformes a I'Annexe JJ ou a I'Annexe LL.

Les 1
doive
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e
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I!
- a
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CC.2
apprd

La cd

hotorisations réglables pour commander I'énergie du mouvement d'une porte pié
nt uniquement étre utilisées pour réduire le risque de blessure lié:

; mouvement d'ouverture et de fermeture d'une porte coulissante lorsquefle, mouve
5t conforme a I'Annexe JJ;

I mouvement d'ouverture et de fermeture d'une porte battante lorsque/le mouveme
bnforme a I'"Annexe JJ;

I mouvement d'ouverture et de fermeture d'une porte tournante’lorsque le mouve
5t conforme a I'Annexe JJ;

I mouvement d'ouverture d'une porte battante lorsquel{le“mouvement est confor
\nnexe LL et en présence de distances de sécurité suffisantes (voir la Figure CC.1)

I mouvement de fermeture d'une porte battante Iorsque le mouvement est confor
\nnexe LL.

P.106 Les systémes de protection contre: I'écrasement doivent fournir un n
prié de protection en cas de défaillance dans le cablage d'installation du systéme.

nformité est vérifiée par I'essai suivant.
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La miotorisation est installée avec une porte piétonne et elle est alimentée sous la tepsion

assid
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née. La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la porte piét
ant le mouvement, un caurt-circuit ou un circuit ouvert est simulé dans le ca
allation du systéme.

ins que le systeméné continue a fonctionner normalement, la porte piétonne doit ¢
houvement pendant un cycle de fonctionnement ou le mouvement de la porte pié

piétonne a,achevé son mouvement.

pi estrepété pendant le mouvement d'ouverture de la porte piétonne.

bnne.
blage

psser
onne

Dit étre commandé que par un interrupteur sans verrouillage au moment auquel la

Si la

iciels

doivent comporter des mesures pour contrbler les conditions de défaut/erreur spécifiées dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R.
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Dimensions en millimétres

/
i
2

. |

<250

=

S>500

S$>200

Légende

S distance de sécurité

Figure CC.1 — Distances de sécurité pour le mouvement d'ouverture d'une porte
battante
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NOTE

Annexe DD
(normative)

Motorisations de portes et portails a déplacement horizontal et

vertical

Les portes piétonnes sont couvertes dans I'"Annexe CC.

20 Stabilité et dangers mécaniques

Cet gfticle de la Partie 1 est applicable avec les exceptions suivantes.

20.1
20.2
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La cd
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la clgarge assignée appliquée pendant 30 min. Si la motorisation est livrée avec une [
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force

Il ne

NOTE
motor

L'ess

Non applicable.
Addition:

arties mobiles des motorisations destinées a étre installées a atu’moins 2,5 m du S
ut autre niveau d'accés sont considérées comme étant positionnées de fagon a ass
age normal, la protection appropriée des personnes contre |eS)accidents.

101 Les escaliers et les terrasses sont des exemples de niveaux diaccés. Les surfaces sur lesquel
nes ne montent pas en usage normal, comme les rebords des fenétres et les équipements mobiles ¢
elles, ne sont pas considérées comme des niveaux d'acceés.

D.101 Les motorisations doivent empécherlles parties entrainées a déplace
al de se fermer de maniére intempestive.

nformité est vérifiée par I'essai suivant:

ptorisation est alimentée sous la.tension la plus défavorable comprise entre 0,94 f|
fois la tension assignée mais elfe n'est pas mise en fonctionnement. Le fonctionng
natique des motorisations automatiques est désactivé. Elle est chargée avec 1,

inée, la charge est appliQuée a la partie entrainée et elle est égale a la plus g
exercée par la partie.entrainée.

Hoit se produire.aucun mouvement sauf pour compenser un jeu initial du systéme.

1 La force ta'plus grande est déterminée avec la partie entrainée dans la position la plus défavorg
sation n'étant pas sous tension.

ai est réepété, I'alimentation étant coupée.
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Si la

iciels

doivent comporter des mesures pour contrbler les conditions de défaut/erreur spécifiées dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R.

DD.20.102 Si un débrayage manuel ou une motorisation réversible est fourni(e), il ou elle
doit étre facile a faire fonctionner. Le fonctionnement du dispositif de débrayage ne doit pas
entrainer de situation dangereuse telle qu'un retour de manivelle ou un fonctionnement

intem

pestif de la motorisation.

La motorisation ne doit pas créer de situation dangereuse lorsque le dispositif de débrayage

manu

el est activé.

Le fonctionnement d'une motorisation réversible utilisée comme un dispositif de débrayage

manu

el ne doit pas entrainer de situation dangereuse.
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La conformité est vérifiée par I'essai suivant.
Le fonctionnement automatique des motorisations automatiques est désactivé.

La motorisation est installée avec une partie entrainée et elle est alimentée sous la tension
la plus défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée. La
motorisation est réglée pour les forces d'ouverture et de fermeture les plus élevées, si un tel
réglage est mentionné dans les instructions. Le dispositif de débrayage manuel est mis en
fonctionnement lorsque la partie entrainée est a l'arrét successivement a chaque position
terminale. Il doit étre possible de mettre en fonctionnement le dispositif de débrayage ou la
motorisation réversible avec une force inférieure ou égale a 220 N ou un couple inférieur ou
égal @ 1,6 Nm. La force est appliquée comme indiqué dans les instructions.

L'esspi est répété, I'alimentation étant coupée.

Dés que le dispositif de débrayage manuel est activé, I'alimentation est alors rétablie|et la
motdrisation activée. La motorisation ne doit pas se mettre en mouvement ou, |si la
motarisation se met en mouvement, toutes les exigences de la présenté norme doivenf étre
satisfaites.

DD.2p.103 Un défaut mécanique de la motorisation ne (dpoit pas donner lieu p un
fonctjonnement dangereux.

La cgnformité est vérifiée par examen et si nécessaire par essai.

Les motorisations des parties entrainées équilibrées verticalement ne sont pas soumises a
I'essqi.

NOTE|1 Les parties entrainées équilibrées verticalement peuvent utiliser des ressorts, des contrepo|lds ou
d'autrgs moyens de supporter la masse de la partie;entrainée.

L'examen doit évaluer quelles parties* peuvent affecter la sécurité de fonctionnement|et si
elles|sont susceptibles de se casser’ou de se desserrer. Ces parties peuvent apparteniy a la
motdrisation ou étre utilisées pour la connexion de la motorisation a la partie entrainée.

NOTE|2 Les vis, les aiguilles, les arbres, les roues, les chaines et les éléments de support sont des exemples de
partieq qui sont évaluées.

Si I'ekamen ne peut’pas déterminer si la motorisation continuera a fonctionner normalgment
ou alrétera son_mouvement par suite de la défaillance de la partie, l'essai suivant est
effecfué.

La motorisation est installée avec une partie entrainée, la force exercée par la
motdrisation étant réglée sur sa valeur la plus élevée conformément aux instruction|s. La
motadrisation est alimentée sous la tension la plus défavorable comprise entre 094 fois et

1,06 fois la tension assignée.

Les défauts sont introduits un a un et la motorisation est mise en fonctionnement comme en
usage normal.

A moins que la motorisation et la partie entrainée ne continuent a fonctionner normalement,
toutes les conditions suivantes doivent étre satisfaites:

— la motorisation doit cesser de fonctionner au moins avant la fin du cycle en mouvement;
— tout fonctionnement ultérieur doit étre impossible;

— la vitesse de la partie entrainée ne doit pas augmenter de plus de 20 % ou la partie
entrainée doit s'arréter & une distance inférieure ou égale a 300 mm.


https://iecnorm.com/api/?name=956a0fac74df45f594685f9444fba77b

IEC 60335-2-103:2015 © |IEC 2015 - 107 -

NOTE 3 Pour les portes a déplacement vertical, des dispositifs de sécurité anti-chute, ou similaires, peuvent étre
nécessaires.

DD.20.104 Les motorisations commandées par un interrupteur sans verrouillage doivent
s'arréter lorsque I'organe de manceuvre de l'interrupteur est relaché.

La conformité est vérifiée par I'essai suivant.

La motorisation est installée avec une partie entrainée et elle est alimentée sous la tension
la plus défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée. Elle est mise
en fonctionnement pour fermer la partie entrainée.

Lorsque l'organe de manceuvre est relaché, le bord principal de la partie entrainéel doit
s'arrgter sur une distance de

bur les portes et portails de type non battant, 50 mm lorsque l'espaced‘ouvertufe ne
ppasse pas 500 mm, sauf pour les parties entrainées battant horizontalemert qui
Divent s'arréter & une distance inférieure ou égale a 100 mm;

Bpasse pas 500 mm;

Dur les portes et portails de tout type, 100 mm lorsque A'espace d'ouverture dépasse

p
d
d
— pour les portes et portails de type battant, 100 mm lorsque l'espace d'ouvertufe ne
d
p
500 mm. L'essai est répété pendant le mouvement d'ouverture de la partie entrainéd.

L'exigence qui prévoit que la partie entrainée s'arréte surytne distance spécifiée s'applique
unigyement si la force de fermeture exercée par lalpartie entrainée dépasse 150N, le
mesurage étant effectué comme indiqué en DD.20.10/:2.1.

Si la|motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les logiciels
doiveint comporter des mesures pour contrblerdes conditions de défaut/erreur spécifiées|dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformémeht-aux exigences pertinentes de I'’Annexe R.

DD.2p.105 Pendant le mouvement :dé la motorisation quelle que soit la direftion,
I'actiyation d'un dispositif de commande manuel doit arréter le mouvement, s'il n'y a pas de
boutgn séparé pour la fonction arrét:

Si la| motorisation est équipée d'un seul bouton pour commander le mouvement| une
nouvelle manceuvre doit inverser le mouvement.

Si la|motorisation (est équipée de trois boutons pour commander le mouvement, I'up des
boutgns doit étre_un bouton d'arrét.

Ces |exigences ne s'appliquent pas aux commandes influant sur les motorisations
automatiques.

Tout boutonm possedant une fonction arrét ne doit pas exiger de cie pour arréter la
motorisation.

La conformité est vérifiée par un essai a la main.

NOTE L'essai peut étre effectué sans partie entrainée.

Si la motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les logiciels
doivent comporter des mesures pour contréler les conditions de défaut/erreur spécifiées dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R.

DD.20.106 Les motorisations ne doivent pas redémarrer automatiquement aprés une
interruption involontaire du mouvement.
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NOTE 1 Un arrét involontaire peut étre causé par une interruption de I'alimentation ou par le fonctionnement d'un
coupe-circuit thermique.

La conformité est vérifiée par les essais suivants.

La motorisation est alimentée sous la tension assignée et elle est mise en fonctionnement
dans les conditions de fonctionnement normal. L'alimentation est alors interrompue. Apres
le rétablissement de l'alimentation, la motorisation ne doit pas redémarrer automatiquement.
Toutefois, les motorisations automatiques peuvent redémarrer, sous réserve qu'elles
fonctionnent comme en usage normal.

circuliit thermique est simulé. Aprés suppression de la condition de défaut, la motorisjation
ne doit pas redémarrer automatiquement. Toutefois, les motorisations automatiques
peuvent redémarrer, sous réserve qu'elles fonctionnent comme en usage normal.

NOTE|2 L'essai peut étre effectué sans partie entrainée.

DD.2D.107 Les motorisations qui ne sont pas contrélées par ufyinterrupteur |sans
verrdquillage doivent comprendre un systéme de protection contre’l'écrasement qui réduit
le risqjue de blessure lorsque la partie entrainée est en mouvement.

Si la|motorisation est commandée par un circuit électronique programmable, les lodiciels
doivelnt comporter des mesures pour contréler les conditions de défaut/erreur spécifiées|dans
le Tableau R.1 et sont évalués conformément aux exigences pertinentes de I'Annexe R.

Pour|les motorisations équipées d'un systéeme.deé protection contre I'écrasement|avec
des ¢apteurs qui empéchent la partie entrainée d’entrer en contact avec une personne, la
confdrmité est vérifiée par les essais correspondants spécifiés en DD.20.107.1.

Pour|les motorisations équipées d'un_systéme de protection contre I'écrasement qui
permgt a la partie entrainée d'entrer enicontact avec une personne, la conformité est vdrifiée
par las essais spécifiés en 20.107.2,

Pour|les motorisations équipéés d'un systéme de protection contre I'écrasement avec un
captdur sans contact qui déplace le bord principal d'une partie entrainée, la conformilé est
vérifiee par les essais spécifies en DD.20.107.2.

NOTE| Le DD.20.107.1,peut étre satisfait dans une direction du déplacement de la partie entrainée| et le
DD.20}107.2 peut étre satisfait dans la direction opposée du déplacement.

DD.2p.107.1 _La-motorisation est installée avec une partie entrainée, la force exercéle par
la motorisation étant réglée a sa valeur la plus élevée, conformément aux instructions. La
motdrisation est alimentée sous la tension la plus défavorable comprise entre 0,94 fois et
1,06 fois’la tension assignée.

Pour les dispositifs sensibles autres que les tapis sensibles a la pression, les essais spécifiés
de DD.20.107.1.1 a DD.20.107.1.3 sont appliqués.

Si les dispositifs sensibles sont constitués par des tapis sensibles a la pression, I'essai
spécifié en DD.20.107.1.4 est appliqué.

DD.20.107.1.1 Un obstacle ayant des dimensions d'environ 200 mm x 300 mm x 700 mm,
comprenant trois cbtés (un de chaque dimension) ayant une surface réfléchissante, obtenue
par le biais de miroirs, d'acier inoxydable a grain fin ou de peinture blanche brillante, et trois
autres cé6tés étant faits de surfaces non réfléchissantes recouvertes d'une peinture noire
mate, est placé sur le sol a un emplacement quelconque sur le parcours des plans et des
bords principaux de la partie entrainée et selon la position la plus défavorable. Les essais


https://iecnorm.com/api/?name=956a0fac74df45f594685f9444fba77b

IEC 60335-2-103:2015 © |IEC 2015 - 109 -

effectués avec cet obstacle doivent étre effectués successivement sur des coétés non
réfléchissants et réfléchissants.

NOTE Le bord principal de la partie entrainée est le bord qui se trouve dans la direction du déplacement, que ce
soit en ouverture ou en fermeture.

Pour les parties entrainées a déplacement horizontal, la motorisation est mise en
fonctionnement pour ouvrir ou fermer la partie entrainée. Si la partie entrainée se met en
mouvement, elle doit arréter ou inverser son mouvement sans entrer en contact avec
I'obstacle.

TOT O COTCTTOCTtO & 4 ) THTOTTOTOT O o—oo—1TriToot T

vertidalement et placé dans la position la plus défavorable entre le sol et 2 500‘mm ou
300 mm au-dessous de la hauteur de la partie entrainée, suivant la valeur la plus faible.

La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la partie entrain€e- Si la partie
entrdinée se déplace, elle doit s'arréter ou inverser son mouvement sans toucher I'obstafle.

DD.2p.107.1.2 Pour les parties entrainées a déplacement vertical,y-lI'obstacle utiligé en
DD.2p.107.1.1 est placé sur le sol a un emplacement quelconque~sur le parcours du|bord
principal selon sa longueur de 300 mm par rapport a I'ouverture de(la partie entrainée.

Pour| les parties entrainées a déplacement vertical, la” motorisation est misg en
fonctlonnement pour fermer la partie entrainée a partir de_hauteurs de 100 mm, 1 000 mm et
a partir de la position totalement ouverte de la partie ertrainée. La partie entrainée n¢ doit
pas Houger ou ne doit bouger que dans le sens d'ouverture.

DD.2D.107.1.3 Pour les parties entrainées a*déplacement horizontal et vertical, I'obgtacle
utilis¢ en DD.20.107.1.1 est placé de facon telle que la dimension de 700 mm soit positignnée
vertidalement et il est déplacé a une vitessede 3 m/s + 0,6 m/s.

Pourl|les parties entrainées a déplacement horizontal et a déplacement vertical, I'obgtacle
est dgplacé sur une ligne droite passant par le plan d'ouverture de la partie entrainée qui
s'ouvye selon I'angle le plus défaveorable.

La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la partie entrainée. La partie
entrainée doit s'arréter.otninverser son mouvement sans toucher l'obstacle.

DD.2p.107.1.4 S| /e-systéme de protection contre I'écrasement comporte un tapis de sol
sensipble a la pression, une masse de 15 kg +0,5 kg d'un diametre d'environ 60 mm est
utilis¢e a la pface de l'obstacle en bois.

La mpsse.est placée dans le parcours de la partie entrainée et la motorisation est mise en
fonctjonnement, la partie entrainée doit s'arréter ou inverser son mouvement avant d'eéntrer
en contact avec la masse.

Les zones suivantes inactives du tapis de sol sont exclues de cette exigence:

— les derniers 38 mm de chaque cété de la largeur d'ouverture de la partie entrainée;

— les 60 mm le long de la jonction des tapis de sol reliés ensemble les uns a cété des
autres, la dimension la plus longue étant perpendiculaire a l'ouverture de la partie
entrainée;

— les 90 mm le long de la jonction des tapis de sol reliés ensemble les uns a coété des
autres, la dimension la plus longue étant paralléle a I'ouverture de la partie entrainée;

— les 150 mm par rapport a la jonction des tapis de sol se rejoignant au seuil.

NOTE 1 Les zones inactives des tapis de sol sensibles a la pression sont représentées a la Figure 102.
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DD.20.107.2 La motorisation est installée avec une partie entrainée. La force exercée par
la motorisation est réglée a sa valeur la plus élevée si la force peut étre réglée par
l'utilisateur pendant l'utilisation ou l'entretien par l'usager. Autrement, la force est réglée
conformément aux instructions d'installation. La motorisation est alimentée sous la tension la
plus défavorable comprise entre 0,94 fois et 1,06 fois la tension assignée.

L'essai de DD.20.107.2.1 est appliqué et

— sila motorisation est destinée a étre utilisée avec des parties entrainées a déplacement
vertical ayant des ouvertures dans lesquelles un tube de 50 mm peut étre introduit, I'essai
de DD.20.107.2.2 est appliqué pour un mouvement d'ouverture;

— 8 la motorisation est une motorisation automatique, I'essai de DD.20.1072.3 est
appliqué.

DD.2p.107.2.1 La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer et quvrir la partie
entrdinée a partir des positions totalement ouverte et totalement fermée. Les forces enfre le
bord principal et les bords opposés ne doivent pas dépasser

|
-

60 N au cours des 5 premieres secondes apres que la force a dépassé 25 N;
— 2b N ensuite;

400 N au cours des 0,75 premiéeres secondes apres quella force a dépassé 150 N;
— 1p0 N au cours d'une nouvelle période de 4,25 s;
2b N ensuite;

ou pqur les parties entrainées a déplacement vertical utilisées comme porte;

DO N au cours des 2 premiéres secondes aprés que la force a dépassé 150 N podr les
hrties entrainées qui ne dépassent-pas a l'extérieur et satisfont a DD.20.107.2.3;

6
p
— 400 N au cours des 2 premiéres secondes apres que la force a dépassé 150 N pouir les
pparties entrainées qui dépassent a I'extérieur;
160 N au cours d'une nouvelle période de 3 s;
2

b N ensuite.
Cependant, aprés 0,75.5;\es valeurs de créte inférieures a 400 N sont admises si

— elles diminuent de’l'une a l'autre, et
— I période d'oscillation est <1 s, et

— I force_ moyenne calculée pendant la période restante de 4,25 s est <150 N.

La fdrce’ est mesurée au moyen d'un instrument qui incorpore une plaque rigide ayapt un
diametre—de 80-mm-et-unressort-ayant-uneraideurde 500 Nimm L 50 Nimm L e ressoit agit
sur un capteur qui est connecté a un amplificateur ayant un temps de montée et de descente
ne dépassant pas 5 ms.

Pour les parties entrainées a déplacement vertical, les valeurs s'appliquent a la composante
verticale des forces d'ouverture et de fermeture et entre chaque bord opposé des parties
mobiles.

Pour les parties entrainées a déplacement vertical, la force est mesurée sur le bord principal
de la partie entrainée lorsque la dimension de l'ouverture est de

- 50 mm;

— 300 mm;

- 500 mm;
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- 2

500 mm ou 300 mm au-dessous de la valeur maximale si la valeur est moindre.

Pour les parties entrainées a déplacement vertical, la force est mesurée aux emplacements

suiva

nts:

— au centre du bord principal;

— & 200 mm de chaque extrémité du bord principal si ce bord est d'une longueur supérieure

a

800 mm.

Pour les parties entrainées a déplacement horizontal, lorsque la dimension de I'ouverture est
de 50 mm et de 500 mm, la force est mesurée sur le bord principal de la partie entrainée,

aux

DD.2
dépld
50 m
charg
200 n
défay

La m
inféri

entrdinée doit s'arréter avant que la piece d'essai’vienne en contact avec le linteau.

DD.2
d'env
longu
moto
dime
de la
sens
succeé

L'ess
placé

Un o
une ¢

) mm;
D0 mm du sommet, pour les parties entrainées entre 1,2 m et 2,5 m de haut;
500 mm, pour les parties entrainées de plus de 2,8 m de haut;

I centre, pour les parties entrainées jusqu'a 2,8 m de haut.

D.107.2.2 Les motorisations, destinées a étre utilisées avecune partie entrain
cement vertical ayant des ouvertures dans lesquelles uncylindre d'un diamét
m peut étre inséré, sont soumises a un essai d'ouverture, -la partie entrainée
ée avec une masse de 20 kg # 0,5 kg. La masse, ayant des dimensions d'en
nm x 200 mm x 200 mm, est fixée sur la partie entrainée a |'emplacement le
orable, avec un bord adjacent au bord inférieur de Ja ‘partie entrainée.

otorisation est mise en fonctionnement polr ouvrir la partie entrainée. Si le
bur de la partie entrainée se déplace de plus de 500 mm, le mouvement de la f

0.107.2.3 Un obstacle tel que décrit en DD.20.107.1.1, mais avec des dimen
iron 80 mm x 300 mm et une hautéur de 100 mm, est placé sur le sol et centré sel

risation est mise en fonctionnement pour fermer la partie entrainée a par
nsions d'ouverture de 100 mm, de 1 000 mm et a partir de la position totalement od
partie entrainée. La partie entrainée ne doit pas bouger ou ne doit bouger que d3

d'ouverture. Les essais effectués avec cet obstacle doivent étre effe
bssivement sur des_cétés non réfléchissants et réfléchissants.

ai est répété, successivement a partir de la position totalement ouverte, I'obstacle
a 100 mm.de 'chacune des extrémités de l'ouverture de la partie entrainée.

bstacle-cylindrique de 50 mm de diameéetre et de 850 mm de longueur est suspend
xtrémité a 900 mm au-dessus du sol et au centre de I'ouverture de la partie entrairn

1ée a
e de
étant
viron

plus

bord
artie

sions
bn sa

eur de 300 mm par rapport_au plan de ['ouverture de la partie entral‘néT La

ir de
verte
ns le
ctués

étant

U par
ée.

La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la partie entrainée, et le cylindre
est soumis a des oscillations dans l'ouverture de la partie entrainée a partir d'un angle de
Le systéme de protection contre I'écrasement doit provoquer l'inversion du
mouvement de la partie entrainée.

45°.

DD.20.108 Les systémes de protection contre I'écrasement doivent fournir un niveau
approprié de protection en cas de défaillance dans le cablage d'installation du systéme.

La conformité est vérifiée par l'essai suivant, sauf si le systéme de protection contre
I'écrasement est un interrupteur sans verrouillage.

La motorisation est installée avec une partie entrainée et elle est alimentée sous la tension
assignée. La motorisation est mise en fonctionnement pour fermer la partie entrainée.
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