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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

ME:I'HODES DE MESURE APPLICABLES
AUX RECEPTEURS RADIOELECTRIQUES POUR
DIVERSES CLASSES D’EMISSION -

Partie 9: Méthodes de mesure des caractéristiques relatives a
la réception du systéme de radiodiffusion de données (RDS)

AVANT-PROPOS

des Normes
tout Comité

El collabore
ées par accord

tent, dans la
kés nationaux

sont publiés

ht & appliquer
s8ible, les Normes internationales de la CEIl dans leurs
e entre la norme de la CEl et la norme| nationale ou

La CEI & °a € oncernant le marquage comme indication d'appropation et sa
Fesponsabilit as > matériel est déclaré conforme a l'une de ses normes.

peuvent faire
tenue pour
istence.

scédemment
areils audio,

Le te¢xte’'de cette norme est issu des documents suivants:

FDIS Rapport de vote
100A/2/FDIS 100A/14/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant
abouti a l'approbation de cette norme.

L'annexe A et 'annexe B sont données uniquement a titre d'information.

La présente partie de la CEl 315 doit étre utilisée conjointement avec la CEl 315-1 et la CEl 315-4.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
METHODS OF MEASUREMENT ON RADIO RECEIVERS FOR

VARIOUS CLASSES OF EMISSION —

Part 9: Measurement of the characteristics relevant to
radio data system (RDS) reception

FOREWORD
1)  The| IEC (International Electrotechnical Commission) is a worldwide organjzagi and
comprising all national electrotechnical committees (IEC National Committees)<The obje e

promote international cooperatuon on all questions concerning standardizatiop/in\t

fiel To this end and in addition to other activities, the IEC publishes Int Their
preg aratlon is entrusted to technical committees; any IEC National Comp ject deait
with|may participate in this preparatory work. International, government rganizations
liaisjng with the IEC also participate in this preparation. The IEC rnational
Organization for Standardization (ISO) in accordance with conditig ween the
two prganizations.

2) The|formal decisions or agreements of the IEC on techpiical matte s nearly as pogsible, an
intefnational consensus of opinion on the relevant subjects|since & i mittee has reprgsentation
from all interested National Committees.

3) The|documents produced have the for! BCoN i i iohal use and are published in the
form . i 4] A by the National Committeg¢s in that
senge.

4) In ofder to promote international unification, i pittees undertake to apply IEC Intprnational
Starjdards transparently to.the maximum possit heir national and regional standards. Any
divefgence between the JEC'S a Qrresponding national or regional standard shall pe clearly
indig¢ated in the latter.

5) The|lEC provides no e for any
equipment decl t

6) Atteption is dé;} hy be the
subject of patent rig

Internat been prepared by subcommittee 100A (formgr 12A):

Recelv:T i Bystems

and eq

The tex

FDIS Report on voting
100A/2/FDIS 100A/14/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on

voting indicated in the above table.
Annexes A and B are for information only.

This part of IEC 315 is to be used in conjunction with IEC 315-1 and IEC 315-4.
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ME:I'HODES DE MESURE APPLICABLES
AUX RECEPTEURS RADIOELECTRIQUES POUR
DIVERSES CLASSES D’EMISSION -

Partie 9: Méthodes de mesure des caractéristiques relatives a
la réception du systéme de radiodiffusion de données (RDS)

1 Généralités

1.1 Domaine d'application

sthodes de
e¢epteur de
dglisées par
&nsthues
thodes de
S essayer
d'étudiier ses unités fonctionnelles séparément.
1.2 Références normatives
Les d référence
quiy A s El 315. Au
moment de la publlcatlon les éditio . 2ur. prmatif est
sujet |a révision et les parties prenan L ie[de ta CEI
315 gont invitées a rechercher la pessibilité ig iti entes des
docuinents normatifs indiqués ci-aprés. em ' ssédent le
: : , ¢ 1 j jgues pour
, BITNSSIOR artfe_1: i i mesure, y
compyis mesuri a S K i
815-4: 19 , € [ j ijgues pour
; X 1 jé 4: Mesures aux fréquences radioélectriqugs sur les
rturbations
pareils de
urbations radioélectriques et de I'immunité aux perturbations radioélgctriques

la évite le

recours a de nombreuses références croisées lors de la lecture du texte. Pour les besoins de
la présente partie de la CEl 315, la définition suivante s'applique:

1.3.1

réception satisfaisante: L'affichage correct du nom de la chaine de programmes (PS)

moins de 10 s aprés le début de |'étape correspondante d'un essai.

NOTES

1 Tout ensemble de huit caractéres du jeu de caractéres disponible peut étre choisi comme nom de la
chafne de programmes. Il convient d'indiquer le ou les noms choisis avec les résultats.

2 L'affichage correct du nom de la chaine de programmes est utilisé comme le critére pour la réception
satisfaisante parce que cette fonction est généralement disponible sur les récepteurs RDS et peut étre
utilisée sans effectuer de's connexions internes aux circuits du récepteur.

3 Si le nom de la chaine de programmes (PS) n'est pas disponible (sur un récepteur pour un usage
particulier, par exemple), un autre critére, & indiquer, peut étre utilisé. Dans ce cas, il peut étre nécessaire
d'effectuer des connexions internes au récepteur afin d'obtenir un signal de sortie approprié pour la mesure.
Si possible, il convient d'établir une corrélation entre ce critére et le critére PS, et de lindiquer avec les
résultats.
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METHODS OF MEASUREMENT ON RADIO RECEIVERS FOR
VARIOUS CLASSES OF EMISSION -

Part 9: Measurement of the characteristics relevant to
radio data system (RDS) reception

1 General

1.1 Scope

This part of IEC 315 specifies the conditions, characteristics and methods of measurement to
RDS Teception characterstics of a sound-broadcasting recdiver, so
as to make possible the comparison of results of measurements made di

1.2 No

The foll

provisio fe valid.
All stan%ards are subject to revision, and\partje EC 315

are encouraged to investigate the possibilit of the
standards indicated below. Members of\|IEC\and i ly valid
International Standards.

IEC 315F1: 1988, Methodsg of n 9 T 2 ission —
Part 1:| General considerati : bquency
measurements

IEC 315f4: 198
Part 4:| Radio-fr

broadcajsting emis

ission -
sound-

CISPR 16-1:
methody

tus and

1.3 Definiti

The "characteristics to,be specified" are defined in their relevant clauses. This avoids the need
for croiE-referenc hen reading the text. For the purposes of this part of IEC $15, the

following definiti pplies:

1.3.1 satisfactory reception: The correct display of the programme service name (PS)
within 10 s after the beginning of the relevant step of a test.

NOTES

1 Any eight characters from the available character set may be chosen as the programme service name. The
chosen name(s) should be stated with the results.

2 The correct display of the programme service name is used as the criterion for satisfactory reception,

because this application is generally available on RDS receivers, and can be used without making internal
connections to the receiver circuits.

3 If the PS is not available (on a special purpose receiver, for example), another, stated, criterion may be
used. In this case, it may be necessary to make internal connections to the receiver in order to obtain a suitable

output signal for measurement. If possible, a correlation should be established between this criterion and the PS
criterion, and stated with the results.
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2 Notes générales sur les mesures

2.1 Mesures préliminaires
Comme les résultats des différentes mesures décrites dans la présente partie peuvent étre

influencés par d'autres propriétés du récepteur, il convient d'effectuer en premier lieu les
mesures appropriées données dans la CEl 315-1 et la CEl 315-4.

2.2 Signaux normalisés

Sauf spécification contraire, les signaux normalisés suivants doivent étre utilisés pour les
mesures:

2.2.1 _Signal normalisé pour les mesures

— |Niveau d'entrée normalisé du signal a fréquence radioélectrique D dB(fW)
— |Fréquence normalisée de la porteuse: 98 MHz
(en fonction de la gamme d'accord du récepteur;
voir tableau 1 de la CEl 315-4)
— |Signal stéréophonique sans modulation audio
— |Excursion de fréquence de la fréquence pilote a 19 B,75 kHz
ou selon le systéme de radiodiffusion pour leq
— |Excursion de fréquence du signal RDS: 1,20 kHz
— |Relation de phase avec le troisi P+ 1°
— | Taux de répétition du groupe €
du systeme RDS: bment 4/s
2.2.2
Lorsq exigences
suiva
- 3,50 kHz
- bsente
— L] :t 10
le °x1°
traire, le récepteur est accordé sur la fréquence de mesure normalisée 1& plus proche
du centte de la\bande de radiodiffusion pour laquelle le récepteur est congu (voir tableau 1 de & CEIl 315-4).
2 , ABRI sighifie/«Autofahrer-Rundfunk-Information» (information radiodiffusée pour les autompbilistes), un
systeme d'information sur le trafic utilisé dans certains pays, et qui peut étre émis simultanément avec le

G
GOt
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2 General notes on measurements

2.1 Preliminary measurements

As the results of various measurements described in this part may be influenced by other
properties of the receiver, the related measurements given in IEC 315-1 and IEC 315-4 should

be carried out first.

2.2 Standard signals

Unless otherwise specified, the following standard signals shall be used for the measurements:

" 2.2.1 Standard measuring cignzl

— Standard radio-frequency (r.f.) input signal level:

— Standard carrier frequency:
(d pendmg on the tuning range of the receiver,

- R
222 S

When it i
requiremjents apply, in

— Frequency deviatj
— ARl area id

system—u
same transmltters

+1,20
0°+1

approximately

+3,50
A
off
90°

0°+1

fw)
MHz,

kHz

kHz

y 4/s

presence of an ARI signal, the following

kHz

+[1°

centre of

formation
from the
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2.3 Conditions pour les données RDS

Les données RDS doivent comprendre un code Pl approprié, un nom PS, deux valeurs d'AF et
les valeurs par défaut (voir annexe B, références [1] et [2]) pour TP, DI, TA, PTY et M/S, avec
un taux maximal de répétition pour le groupe de type 0A de quatre groupes par seconde.

2.4 Conditions normales pour les mesures

Ces conditions sont celles données dans la CEl 315-1 et la CEl 315-4. Si le récepteur a un
«mode de régionalisation», celui-ci doit étre mis hors service. Sauf indication contraire, le
mode AF (autres fréquences possibles) doit étre mis hors service.

3 Caractéristiques et méthodes de mesure

3.1 Yensibilité RDS
3.1.1| Caractéristique & spécifier

Le niyeau le plus faible des signaux d'entrée RF pour le
1.3.1} est obtenue.

isante (voir

3.1.2| Méthode de mesure

a)| Le récepteur et la source de signal sontmijs, er 8 iti rmales de
mesure conformément a 2.2, et laffi sorpe de ta chaine de programmes est
vérifié.
b)[ Le signal d'entrée RF est coypé ouve i gmmes est
placé . vaine de programmes doit étfe différent
du :
c) i ' 8 i itfgune valeur plus faible pour laqueglle il n'est
pals prévu un affich ; i i
d) S| Ia mes, n'est
niveau RF
é ¢orrectement
g réception
utilisant le

3.1.3| Présentation des résultats

Le ou les niveaux les plus faibles du signal d'entrée RF déterminés aux étapes e) et f) de 3.1.2
doivent étre indiqués comme les sensibilités RDS, en dB(fW).

3.2 Sensibilité RDS en excursion de fréquence
3.2.1 Caractéristique a spécifier

La valeur la plus faible de I'excursion de la porteuse principale du signal d'entrée RF par la
sous-porteuse RDS pour laquelle la réception satisfaisante est réalisée.
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2.3 RDS data conditions
The RDS data shall consist of an appropriate Pl code, a PS name, two AF values and default

values (see annex B, references [1] and [2]) for TP, DI, TA, PTY and M/S, with a maximum
repetition rate for group type OA of four groups per second.

2.4 Standard conditions for measurements
These shall be taken from IEC 315-1 and IEC 315-4. If the receiver has a “regionalization

mode", this shall be switched off. Except where stated, the alternative frequency (AF) mode
shall be switched off.

3 Characteristics and methods of measurement

3.1 RDS sensitivity

3.1.1
The lo 3.1) is
obtaineg
3.1.2
a) easuring conditions,

name is checked.
yprogramme service hame is
ice\name/shall differ from the pgrevious

ed to a lower value, for which alcorrect

me service name is not achieved, the
level in

e second

which

hd f) of

3.2 RDS deviation sensitivity

3.2.1 Characteristic to be specified

The lowest value of deviation of the main carrier of the radio-frequency input signal by the RDS
subcarrier for which satisfactory reception is achieved.
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3.2.2 Méthode de mesure

a) Le récepteur et la source de signal sont mis en oeuvre dans les conditions normales de
mesure conformément au 2.2, et 'affichage correct du nom de la chaine de programmes est
vérifié.

b) Le signal d'entrée RF est coupé, et un nouveau nom de la chaine de programmes est
placé dans le codeur RDS. Le nouveau nom de la chaine de programmes doit étre différent
du précédent pour chacun des huit caractéres.

c) L'excursion de fréquence RDS est réduite au-dessous de la valeur normalisée, puis le
signal d'entrée RF est remis en service.

d) Sila réception satisfaisante est réalisée, les étapes de mesure a) a d) sont répétées en

réduisant l'excursion de fréquence RDS a chaque cycle jusqu'é ce que la réception
satisfaisante ne soit pas réalisée. La mesure doit étre effectuée jusqu'a une excursion de
fréquence BRDS de + 0,5 kHz

NQTE - 1l convient de prendre soin a ce que la plus faible valeur de I'excursjey ne soit\pas ||mitée par la
copception du récepteur qui applique un seuil RDS dépendant de l'excursioncet par 8 empéche la
mgsure de la sensibilité en excursion de fréquence au-dessous d'une certaine 3 teur. Si c'est
le fas, il convient de le noter avec les résultats.

3.2.83| Présentation des résultats

Les g ¢ X kHz).
convient d'indiquer les valeurs égales ou inférieures & S 3 b kHz».
3.3

3.3.1

La valeur la plus élevée de l'excursion ~ i ) e RF par la
sous i

3.3.2| Méthode de mes$
La méthode donnée en 3.2.2 e ili vec’la différence qu‘é chaque cycle dels mesures

I'exclirsion de féq e au cycle
précédent. L

5 kHz.
3.3.3

Les nésult { sentés comme |‘excursion de fréquence créte a créte (i x kHz). Il
convl i ggales ou supérieures a +7,5 kHz par «supérieure a +7,5 kHz».

3.4

3.4.1

La pl ! 2 apport a la

sous-porteuse ARl (voir 2.2.2), et la valeur normalisée de 90° pour laquelle la réception
satisfaisante est réalisée.


https://iecnorm.com/api/?name=59dcfc712243d08e0211899d58d1752b

315-9 © IEC:1996 —-13 -

3.2.2 Method of measurement

a) The receiver and the signal source are operated under standard measunng conditions
according to 2.2, and the correct display of the programme service name is checked.

b) The radio-frequency input signal is switched off, and a new programme service name is
set into the RDS encoder. The new programme service name shall differ from the previous
one in all eight characters.

¢) The RDS frequency deviation is then reduced below the standard value and the radio-
frequency input signal is switched on again.

d) If satisfactory reception is achieved, the measurement steps a) to d) are repeated with
reduced RDS frequency deviation in each cycle until satisfactory reception is not achieved.
The measurement shall be carried out down to an RDS frequency deviation of +0,5 kHz.

NOTE — Care should be taken that the Iowest value of dewauon is not restncted by a
apph U ot endent RD 3 - .

I.celver design which
2 ity below

3.2.3 Hresentation of results

The reslilts shall be presented as the peak-to-peak frequency de S . Vialugs equal
to or legs than +0,5 kHz should be reported as "less than +0,5.kHy

3.3 Maximum RDS deviation

3.3.1 Qharacteristic to be specified

The hig iati i of the r- equency input signall by the
RDS su i i i S i i .

3.3.2 Method of measurement

The method given in 3.2. vi i nts, the
RDS frequency deviation i i 3 alle i ioys cycle.
The megsurement sha :

3.3.3 Fresenta

The res : eak-to-peak frequency deviation (+ x kHz). Valug¢s equal
to or greater thayxR,5 ! ported as “greater than +7,5 kHz".

.2.2), and the standard value of 90° for which satisfactory rece¢ption is

The gr ifference between the actual phase angle of the RDS subcarrier, relatije to the
ARI subycarfier (
achievep:
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3.4.2 Méthode de mesure

a) Le récepteur et la source de signal sont mis en oeuvre dans les conditions normales de
mesure conformément a 2.2.2, et |'affichage correct du nom de la chaine de programmes
est vérifié.

b) Le signal d'entrée RF est coupé, et un nouveau nom de la chaine de programmes est

placé dans le codeur RDS. Le nouveau nom de la chaine de programmes doit étre différent
du précédent pour chacun des huit caractéres.

c) L'angle de phase entre la sous-porteuse RDS et la sous-porteuse ARI est modifié
de +10°, puis le signal d'entrée RF est remis en service.

d) Si la réception satisfaisante n'est pas réalisée, les étapes de mesure a) a d) sont

répétées en réduisant l'angle de phase de 1° a chaque cycle jusqu'a ce que la réception
satisfaisante soit réalisée.

e) o ddbapee : fati ) 1 I'angle de
ph
f)| Si nécessaire, les mesures peuvent également étre effebiué S entification
d'annonce de trafic dans le signal ARI.

3.4.3| Présentation des résultats

i Ia réception
es valeurs

Les rgsultats doivent étre présentés comme les différen
satis$isante est obtenue pour des différences de pha
doiv

z

autre fré
actéris:

fion
hce

3.5 | Seuils de commutation sur une
du signal du programme et ca
possible

3.5.1| Caractéristiques a spécifier

Les gonditions dans les sommute sur une autre fréquencg possible,

comme suit:

a)| seuils de co , quence possible;

b) duréeer que fe récepteur mesure le niveau d'un aptre signal

pgssible;
c)

dnction autre fréquence possible:
n code Pl différent;

NQ habituel, le ou les critéres de commutation AF utilisés par le récepteuf ne sont pas
co \ Ble de mesurer le récepteur en utilisant plusieurs des méthodes données gn 3.5.2, afin
d'qvaluer complétenment les caractéristiques AF du récepteur.

3.5.2| Méthode de mesure

a) Deux signaux de mesure normalisés selon 2.2 sont appliqués simultanément au moyen
d'un réseau mélangeur conformément a l'article 20 de la CEl 315-1, mais avec le deuxiéme
signal & une fréquence porteuse indiquée, de préférence approximativement a2 6 MHz au-dessus
de la fréquence de mesure normalisée choisie selon 2.2.1. Les porteuses RF doivent étre
modulées en fréquence avec une valeur d'excursion normalisée pour les mesures et des
frequences de modulation facilement discernables, telles que 500 Hz pour la fréquence
porteuse la plus basse et 1 kHz pour la fréquence porteuse la plus élevée. La modulation
RDS des deux porteuses RF doit é&tre identique & I'exception des noms de la chaine de
programmes qui doivent étre différents. Chaque signal RDS doit contenir une liste de deux
autres fréquences possibles (AF), qui identifient les signaux RF comme alternatifs I'un de
l'autre. On utilise la méthode A ou la méthode B comme indiqué dans la spécification du
systéme RDS (voir annexe B).
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3.4.2 Method of measurement

a) The receiver and the signal source are operated under standard measuring conditions,
according to 2.2.2, and the correct display of the programme service name is checked.

b) The radio-frequency input signal is switched off, and a new programme service name is
set into the RDS encoder. The new programme service name shall differ from the previous
one in all eight characters.

c) The phase angle between the RDS subcarrier and the ARI subcarrier is changed by +10°.
The radio-frequency input signal is then switched on again.

d) |If satisfactory reception is not achieved, the measurement steps a) to d) are repeated
with the phase angle changed by 1° less each time, until satisfactory reception is achieved.

e) The steps a) to d) shall be repeated with negative phase increments.

f) lf—required e—meastremen s—may—also—beperformed—wi 3

ident{fication in the ARI signal.

3.4.3 Pyesentation of results

The resplts shall be presented as phase differences in degree

ption is
obtained at phase differences of 10° or more, the values shall be sta

D",

3.5 Alternative frequency (AF) switching thresholds, time-a K
the programme signal and alternative frequency/performanée.featu

3.5.1 aracteristics to be specified

The conditions under which an RDS ré

quency,
as follows.

a) s
b) tfime of interruption While the
c) alternative frequen

- | rejection of a

- rejectio

— | AF restorati same Pl
C(Q
NOTE sirable to
measy rformance
of the

3.5.2 M

easuring signals according to 2.2 are applied simultaneously by means
of a |[combining.network in accordance with clause 20 of IEC 315-1, but with thel second

signgl.at a stated carrier frequency, preferably approximately 6 MHz above the s$tandard
meaiwm—mmy—mmmﬁﬁmmm—m—than be

frequency-modulated with a standards value of deviation for measurement and clearly
distinguishable modulation frequencies, such as 500 Hz at the lower carrier frequency and 1 kHz
at the higher carrier frequency. The RDS modulations shall be identical with the exception of
the Programme Service names, which shall be different. Each RDS signal shall contain a list
of two Alternative Frequencies (AF), which identify the radio-frequency signals as
alternatives to each other, using method A or method B as specified in the RDS system
specification (see annex B).
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b) Pour les récepteurs ayant un critere de commutation ou de recherche déduit
uniguement du rapport signal a bruit du signal recu (ou du niveau absolu du signal RF, ce
qui est équivalent pour un récepteur donné et pour une fréquence donnée du signal), la
procédure suivante est appliquée. Aprés que le récepteur RDS a eu un temps suffisant pour
mémoriser la liste d'AF transmise, le niveau du signal d'entrée RF & la fréquence de mesure
normalisée est réduit par étapes jusqu'a ce que le récepteur RDS commute sur ['autre
fréquence ou que l'accord automatique soit mis en oeuvre. L'accord correct sur FAF doit
étre vérifié€ en écoutant le signal de modulation ou en mesurant sa fréquence. Les
interruptions de la modulation regue, pendant le processus de commutation, doivent &tre
notées et indiquées avec les résultats.

c) Pour les récepteurs ayant un crittre de commutation déduit des niveaux relatifs
d'entree RF des deux signaux au lieu du niveau absolu du signal utile, la procédure de
I'étape b) doit étre répétée, mais avec un niveau du signal a la fréquence la plus basse de
40 dB(fW) ou de 10 dB supeneur Ia senS|b|I|te RDS (vour 3 1), la plus grande de ces deux

x de bruit
doit étre
augmenté

cHaque fois par étapes.

d)| La mesure doit étre répétée avec des identificati différentes
dgns la modulation RDS de chaque signal RF. Si la bu signal a
la|fréquence la plus basse est interrompue penda esure lel niveau de
Ialutre sngnal le temps pendant lequel la sortig pue doit étre[mesuré et
in RDS rejette {a porteuse

N

a et s'il ne le fait pafs, cela doit
étr ion peut dependre e |'état de
la sures doivent étre répétées, par
ex

e) porteuse a la fréquence la plus élevée sans

m

a modulation RDS et le code Pl du signal a la
8tablis aux valeurs qu'ils avaient a la fin dq I'étape b),
Bquence la

RF en dB(fW), déterminés selon 3.5.2, doivent ét
tion RDS, la méthode de mesure étant indiquée pour

Fe indiqués
chacun. La
]uée. Si le
¢ dans les
Si I'essai de
ont des AF

i i fonséquence,
les résultats de mesure peuvent dépendre des mformatlons en mémoire dans le recepteur, concernant
I'utilisation des AF. Afin d'obtenir des résultats comparables, il est nécessaire de commencer chaque séquence
de mesure de 3.5.1 par I'étape a) en utilisant un code P! différent. Pour les récepteurs de technologie plus
avancée, on peut présenter un second ensemble de résultats montrant les effets de la mise en mémoire des
données dans le récepteur.

3.6 Sélectivité RDS

3.6.1 Caractéristique a spécifier

La valeur maximale du rapport signal perturbateur a signal utile pour laquelle la réception

satisfaisante est réalisée.
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b) For receivers having a switching or searching criterion derived only from the signal-to-
noise ratio (or the absolute r.f. signal level, which, for a given receiver and signal frequency,
is equivalent) of the signal being received, the following procedure is applied. After the RDS
receiver has had sufficient time to store the transmitted AF list, the radio-frequency input
signal level at the standard measuring frequency is reduced in steps until the RDS receiver
switches to the other frequency, or automatic tuning is initiated. Correct tuning to the AF
shall be checked by listening to the modulation signal or measuring its frequency. Breaks in
the received modulation during the switching process shall be noted and stated with the
results.

c) For receivers having a switching criterion derived from the relative r.f. input levels of the
two signals instead of the absolute level of the wanted signal, the procedure in item b) shall
be repeated, but with a signal level at the lower frequency of 40 dB(fW) or 10 dB above the
RDS sensitivity (see 3.1), whichever is higher. The level of the higher frequency signal shall
then be increased above that of the lower frequency signal until the receivwitches to that
signa : & TC

signa

times

d) The measurement shall be repeated with different programme.i Fifi PIPin the
RDS modulation of each radio-frequency signal. If the a.f. outp e ; quency
signa| is interrupted while the receiver tests the strength of\the other'sj me for
whichl it is interrupted shall be measured and stated with ( e RDS
receiVer should reject the higher frequency carrier as an altern equengy, and if|it does
not do so, this shall be stated with the results. Because interruption may flepend
on th} state of the data sequence at the instant of/int i asurements ghall be
repeated, for example six times, and the results

e) The measurements shall be repegated with i @qe y carrier having no RDS
modulation. In this case, the RDS régei hould \rejectithe-higheér frequency carrier and if it
does phot do so, this shall be stated with th :

f)  The input signal levels and the and Pl code of the higher frequency
signa 5 b), and the time for the recgiver to
acceq

353 P

The radjo-frequ 3(fW), determined according to 3.5.2, sFalI be

stated as the R 9 method of measurement being stated for each.
The me » ncy\coging (A or B) shall be stated. If the signal|with a
different|Pl code i j d,-this “also shall be stated with the results. If the signal without
RDS modulation s j his ghall be stated. If the test in item c) is carried qut, the
results shall b estoration time is the time measured in item f).
NOTE |- R receivers\are\avaitabte with advanced technical features. Therefore the results of measjyirements
may dgpend, oR data stored\in the receiver concerning the usability of AFs. In order to obtain comparable
results)itis necg@ssaryqQ stant each sequence of measurements in accordance with 3.5.1 with item a)} using a

different programie identifieation (P1). For more advanced receivers, a second set of results may be pfesented,
fects of data storage in the receiver.

3.6 RDE sélectivity

3.6.1 Characteristic to be specified

The largest radio-frequency unwanted-to-wanted signal ratio for which satisfactory reception is
achieved.
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3.6.2 Méthode de mesure

a) Les signaux utile et perturbateur sont appliqués simultanément au moyen d'un réseau
melangeur conformément a l'article 20 de la CE! 315-1. L'atténuation du réseau de
meélangeur doit étre prise en compte. Le signal utile est un signal RDS normalisé selon
2.2.1. Le signal perturbateur est un signal RF modulé en fréquence par un bruit filtré

(excursion quasi-créte + 32 kHz) conformément a I'article 51 de la CEl 315-4.

b) Le signal perturbateur est coupé et la réception satisfaisante est vérifiée. Le signal
perturbateur est alors mis en service et réglé a un niveau élevé, pour lequel la réception

satisfaisante n'est pas prévue.

c) Un nouveau nom de la chaine de programmes (PS) est placé dans le codeur RDS,

different du précédent pour chacun des huit caractéres.

d)
sati
I'g
egt repétée jusqu'a ce que la réception satisfaisante soit réalis.

e) Le niveau noté du signal perturbateur est alors lg
perturbateur, p;.

70 dB(fwW), comme:

g9
p
1
h

ayec un taux de mod

3.6.3 Présentation

eépétée, et

f)] L'effet sur la réception RDS est exprimé, pour e U RS du signal utile de

du signal
de 0 kHz,

amplitude

Les résultats sont présen 5. formeNd'un tableau ou de courbes avec la différence de
fréqyence es Si £ c urbateur portée linéairement en abscisse, gt l'effet sur
la réception RB X S, linéairement en ordonnée. Le type de moglulation du
signal perturb S ent indiqué avec chaque résultat.

3.7 aux du multiplex dans la bande de 40 kHz a 76 kHz

3.7.1

L'exd ale“de fréquence, provoquée par un signal sinusoidal supplémeptaire dans
la b nces de la voie multiplex (53 kHz & 99 kHz), pour laquelle 13 réception
satisTaisante est réalisée dans les conditions normales de mesure.

3.7.2 Méthode de mesure

a) Le récepteur et la source de signal sont mis en oeuvre dans les conditions normales de
mesure conformément & 2.2, et I'affichage correct du nom de la chaine de programmes est

veérifié.

b) Le signal d'entrée RF est coupé, et un nouveau nom de la chaine de programmes est
placé dans le codeur RDS. Le nouveau nom de la chaine de programmes doit étre différent

du précédent pour chacun des huit caractéres.

¢) Un signal sinusoidal de niveau faible et de fréquence 53 kHz est ajouté comme signal
en bande de base au signal de mesure normalisé (par exemple, par une entrée a large

bande du codeur stéréo).
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3.6.2 Method of measurement

a) The wanted and unwanted signals are applied simultaneously by means of a combining
network in accordance with clause 20 of IEC 315-1. The attenuation of the combining
network shall be taken into account. The wanted signal is a standard RDS signal according
to 2.2.1. The unwanted signal is a radio-frequency signal which is frequency modulated with
coloured noise (quasi-peak deviation + 32 kHz) according to clause 51 of IEC 315-4.

b) The unwanted signal is switched off and satisfactory reception is checked. The
unwanted signal is then switched on and set to a high level at which satisfactory reception is
not expected.

¢) A new programme service (PS) name is set into the RDS encoder, differing from the
previous one in all eight characters.

d) The unwanted signal level is then reduced in steps until satisfactory reception is

achigved—and-thetevetisnoted—Theprocedureof itemc)aboveistherr repeated; jand the

correctness of the PS name is checked. If it is not correct, the prgegdure in\this|item is

repeated until satisfactory reception is achieved.

e) The noted level of the unwanted signal is then the highest un | level ))i.
dB(fw),

fy
as:

Q) side of
the
h) hplitude
modd
3.63 P
The res ; 3 the frequency difference betwleen the
‘wanted gnd the unwanted igna abiscissa, and the effect on RDS r\;Feption,
expressed in decibels, i \I'he_type of modulation of the unwanted signal shall

be clearfy stated with

3.7 Susceptibilit
371 C
The mdxi ithin the

frequen e i channel (53 kHz to 99 kHz), for which satisfactory rec¢ption is
achieve@d une 3 i iti

nditions

b) The radio-frequency input signal is switched off, and a new programme service name is
set into the RDS encoder. The new programme service name shall differ from the previous
one in all eight characters.

c) A sinusoidal signal having a low level and a frequency of 53 kHz is added as a base-
band signal to the standard measuring signal (for example, through a wide-band input of the
stereo encoder).
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d) Le signal d'entrée RF normalisé est alors remis en service. Si la réception satisfaisante

est réalisée, les étapes b) a d) sont répétées, mais avec un niveau plus élevé du signal
sinusoidal de 'étape c).

e) L'excursion de fréquence, provoquée par le niveau le plus élevé du signal perturbateur
pour lequel la réception satisfaisante est réalisée, est notée comme I'immunité a un signal
du multiplex, a 53 kHz.

f) Les mesures doivent étre effectuées pour les fréquences du signal perturbateur de
53 kHz, 56 kHz, 58 kHz et 60 kHz, et peuvent étre répétées, si nécessaire, a d'autres
fréquences et/ou en présence d'un signal ARI.

3.7.3 Présentation des résultats

La susceptibilité aux composantes sinusoidales du signal multiplex, déterminée conformément
a 3.7.2, est présentée sous la forme d'un tableau. Un exemple est donné au-tableau 1.

Tableau 1 - Susceptibilité aux signaux du n}\ip e)“
Fréquence du signal | Susceptibilité aux signaux du ibilité aux signaux uMIex,
perturbateur multiplex, sans signal ARI ¢ signalARI
kHz kHz \kH
53 +10,0 0
56 +1,0
58 +1,1
+2,2
3.8
3.8.1
La v S ur (exprimée en pVs ou en pyV/MHz) pour
lequ i 3
NG
1
pport autemps, S, d'une impulsion unique, exprimé en pVs;
ectrale—équivalente en tension (tension créte par unité de largeur dg bande), P,
2
Si éré esy uniforme, les deux valeurs sont liées par I'expression suivante:
Py,=2S
ol|P, est exptimée pn pV/MHz et S en pVs.
3.8.2-Méthode-de-mestre

a) Les signaux utile et perturbateur sont appliqués simultanément au moyen d'un réseau
mélangeur conformément a l'article 20 de la CEl 315-1. L'atténuation du réseau de
mélangeur doit étre prise en compte. Le signal utile est un signal normalisé pour les
mesures selon 2.2. Le signal perturbateur doit étre fourni par un générateur d'impulsion RF
conformément a la spécification donnée dans la CISPR 16-1, suivi d'un filtre passe-bande
de largeur de bande a —3 dB égale a la gamme de fréquences de la bande de radiodiffusion
pour laquelle le récepteur est congu. Le signal filtré est constitué d'impulsions courtes avec
un spectre uniforme, au moins dans la bande de fréquences pour laquelle le récepteur est
congu (ce qui implique une largeur d'impulsion inférieure a 1 ns). La fréquence de répétition
des impulsions doit étre de 100 Hz.
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d) The standard radio-frequency input signal is then switched on again. If satisfactory

reception is achieved, the steps b) to d) are repeated, but with a higher level of sinusoidal
signal in step c).

e) The frequency deviation, caused by the highest unwanted signal level for which
satisfactory reception is achieved, is noted as the multiplex-signal immunity at 53 kHz.

f)  The measurements shall be performed for unwanted signal frequencies of 53 kHz, 56 kHz,
58 kHz, and 60 kHz, and may be repeated, if required, at other frequencies and/or with an
ARI signal present.

3.7.3 Presentation of results

The susceptibility to sinusoidal components of the multiplex signal, determined according to
3.7.2, is presented in a table. An example is shown in table 1.

(N

tomultiplex
ith L ARI
Z

Frequency of unwanted signal Susceptibility to multiplex Susgceptibili
signals without ARI ig
KHz kHz <\
53 +10,0 Qx
56 +1,2 £

Table 1 — Susceptibility to multiplex signalsA
ibility
nals

H
) +8

58 1,3 1,1
60 24 /N £2,2
N

3.8 ROS immunity against impulsive i

3.8.1 (Qharacteristic to be specified

The highest radio-freque inferferi i r which

NOTHS
1 Teeffect %
—| the time intégra

e two values are related by the following expression:
Py,=28

wherd

3.8.2 Apethod of measurement

a) The wanted and interfering signals are applied simultaneously by means of a combining
network in accordance with clause 20 of IEC 315-1. The attenuation of the combining
network shall be taken into account. The wanted signal is a standard measuring signal
according to 2.2. The interfering signal shall be provided by a radio-frequency pulse
generator in accordance with the specification given in CISPR 16-1, followed by a band-
pass filter with a —3 dB bandwidth equal to the frequency range of the broadcast band for
which the receiver is designed. The filtered signal consists of short pulses with a uniform
spectrum, at least in the frequency range for which the receiver is designed (which implies a
pulse width of less than 1 ns). The repetition frequency of the pulses shall be 100 Hz.
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b) Le signal perturbateur est coupé, et l'affichage correct du nom de la chaine de
programmes est vérifié.

c) Le signal perturbateur est réglé a un niveau faible pour lequel un affichage correct du nom de
la chaine de programmes est prévu. Ensuite un nouveau nom de la chaine de programmes est
placé dans le codeur RDS. Ce nom doit étre différent du précédent pour chacun des huit
caracteres.

d)

Si la réception satisfaisante est réalisée, le niveau du signal perturbateur est

augmenté,

et un nouveau nom de la chaine de programmes est & nouveau placé dans le codeur RDS.

e)

f)

Cette procédure est répétée avec des niveaux croissants du signal perturbateur et des
noms différents de la chaine de programmes, jusqu'a ce que la réception satisfaisante ne
soit plus réalisée.

Il convient de répéter les mesures pour d'autres niveaux du signal d'entrée R

F.

3.8.3| Présentation des résultats

Les rgsultats déterminés selon 3.8.2 sont présentés sous forme d'un
niveal du signal utile porté linéairement en abscisse, et l'immunité RD

expri

3.9
3.9.1

Le temps nécessaire pour afficher £

temp

3.9.2

Temps d'acquisition des données RDS

Caractéristiques a spécifier

5 de réponse a une annonce d

Méthode de mesure

es avec le
)mpulsives,

jénéralement

ine de programmes PS, et le

a)| Le récepteuretli ayoeuvre dans les conditions nprmales de
mesure conformém julation audiostéréophonique.

b)] Le récepteupest ellement puis réaccordé sur le signal, I'tn le temps
ndcessaire pour AcCqQUEK entierement le nom de la chaine de programmes PS est
ng

c) uite\modifié pour placer le drapeau TP dans lgs données
R dans son mode annonce de trafic routier. Si cela n'a pas
lole deNéduire le signal audio en sortie, le controle de volumge est réglé
pa

d)
in
auy
e)
ng

cessajre~pourque le récepteur réduise le niveau de sortie audio est noté.

cé dans les données RDS et des groupes de typ¢ 15B sont
. Le temps nécessaire pour que le récepteur rétabliss

e le signal

Le temps

N(

3.9.3

TE<"Les groupes de type 15B sont introduits huit fois.

Présentation des résultats

Les résultats doivent étre présentés sous forme de tableau.

Tableau 2 — Présentation des résultats pour les temps d'acquisition
des données RDS

Temps pour afficher le nom PS

Temps pour augmenter le niveau de sortie audio lorsque le drapeau TA est supprimé

Temps pour augmenteér le niveau de sortie audio lorsque le drapeau TA est introduit
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b) The interfering signal is switched off, and the correct display of the programme service
name is checked. '

c) The interfering signal is adjusted to a low level for which a correct display of the
programme service name is expected. Then a new programme service name is set into the
RDS encoder. This name shall be different from the previous one in all eight characters.

d) |If satisfactory reception is achieved, the interfering signal level is increased, and a new
programme service name is again set into the RDS encoder.

e) This procedure is repeated with increasing levels of interfering signal and changing
programme service names, until satisfactory reception is no longer achieved.

f) The measurements should be repeated at other radio-frequency input signal levels.

3.8.3 Presentation of results

The resllts determined according to 3.8.2 are presented as a table, orfas ¢ ith the
wanted [signal level plotted linearly as abscissa, and the RDS imm i i

interfergnce, expressed in logarithmic units, either dB(pVs) or dB(uV/

NOTE| - For pulse generators suitable for this purpose, the output level j i nV/MHz),
when the output is loaded by its rated impedance.

3.9 RDS data acquisition times
3.9.1 Gharacteristics to be specified

The tim¢ taken to display the PS name in full, and Cement.

3.9.2 Method of measurement

a) £ upder standard measuring conditions,
acco

b) The receiver is mahua ! aken to
acqujre and display the 3 i

receiver
ted, the

¢) The input signal ts
switched into jts traffic’ mode
volume contr 4 §

d 1
anne
level

DS data and type 15B groups are introduced (see
eiver to release the mute or to increase the a.{. output

e) set and type 15B groups introduced. The time taken| for the
recei put level is noted.
NOTE roups,are introduced eight times.

3.9.3 A

The resllts’shall he presented as a table:

Table 2 — Presentation of the results for RDS data acquisition times

Time to display PS name

Time to increase a.f. output level (TA flag unset)

Time to increase a.f. output level (TA flag set)



https://iecnorm.com/api/?name=59dcfc712243d08e0211899d58d1752b

	Page 1
	Page 2
	Page 3
	Page 4
	Page 5
	Page 6
	Page 7
	Page 8
	Page 9
	Page 10
	Page 11
	Page 12
	Page 13
	Page 14
	Page 15
	Page 16
	Page 17
	Page 18
	Page 19
	Page 20
	Page 21
	Page 22
	Page 23
	Page 24
	Page 25
	Page 26
	Page 27
	Page 28
	Page 29
	Page 30
	Page 31
	Page 34



