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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

PREMIER COMPLEMENT A LA PUBLICATION 281 (1969)

Sections trois a cing de la Publication 281 de la CEI:

NOYAUX MAGNETIQUES DESTINES AUX MEMOIRES DE SELECTION A COINCIDENCE
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PREMIER COMPLEMENT A LA PUBLICATION 281 (1969)

Sections trois 2 cinq de la Publication 281 de la CEI:
NOYAUX MAGNETIQUES DESTINES AUX MEMOIRES DE SELECTION A COINCIDENCE
DE COURANTS AYANT UN RAPPORT DE SELECTION NOMINAL DE 2:1

Page 20

Supprimer les textes concernant les sections trois, quatre et cing et les remplacer par:

SECTION TROIS — DESCRIPTION DES CARACTERISTIQUES DERIVEES

9 1 Deseisr Jolsny

DT OCTe

9.1.4 Introduction

La mesure du bruit delta est destinée & évaluer la tension de b pne mémoire
dans des conditions de fonctionnement. Quand une impulsiok iqi¢e A un[poyau d’une
mémoire pour obtenir une réponse de lecture, tous les atts : i les lignes de
commande sélectionnées sont soumis & une impulsion paxtielle et iére, ces noyaux
contribuent au bruit de la mémoire.

Les enroulements de lecture traversent norma des noyaux
d’une quelconque ligne de commande donng< 1 e i Aux restants,
de sorte que les tensions de bruit des deu i(iéy ai A1CE r.

La tension de bruit totale dépend de (I'étah dt neya bation et de
la non-uniformité des tensiefis partig ie le pire cas

est celui ou tous les noyaux registrent un
UN et ceux traversés dans la dixecti RpUsde istrent un ZERO, tous les poyaux ayant

9.1R  Définition

dponse aux perturbations, due a I'inégalitg des tensions

partielles de st appelée bruit delta.

On, peut(distingue pensions partielles de réponse aux perturbations de la fagon suivante.
(Pode1gnati impulsidys; voir la figure 4 de la Publication 281.)
J_'__ uVp
w(mVy, w(n) Vi

'—I-n'ﬂ— r(n) sz

—J-l-m—l-m-l— wimr(m)Vy,, l l l
‘WW—J“-M—‘~ rimw(im)Vy, JWW__“.N_’, rimyw(m)Vy,

]
-
—
=
=
o

=

w(myr(m)Vy
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FIRST SUPPLEMENT TO PUBLICATION 281 (1969)

Sections Three to Five of IE C Publication 281:
MAGNETIC CORES FOR APPLICATION IN COINCIDENT CURRENT MATRIX STORES
HAVING A NOMINAL SELECTION RATIO OF 2:1

Page 21

Replace the present wording concerning Sections Three, Four and Five by the following:

SECTION THREE — DESCRIPTION OF DERIVED CHARACTERISTICS
9.1 Delta noise
9.1.1 Thtroduction

The delta noise measurement is intended to evaluate the noise o t s in a
matrix under working conditions. When a core in a matrix is pulsed put, all
the other cores on the selected drive lines are subjected to a parti ibute to
the noise output from the matrix.

The readout windings normally link half the cores op-any gi ive\ine i ind the
rpmainder in the opposite sense, so that noise outp utually
dancelling.

The total noise output depends on the core s¢ttin mity of
the partial response voltages of thg/core i e when

g1l the cores threaded by the read wire
sense store a ZERO, all cores havi

pposite

The total disturbanse respgnse voltage disturb
fesponse voltage: i 2 i

The following fal \disturb \reSponseNyoltages can be distinguished. (For the notation of
the pulses‘ﬂ re 4 of Puklication s

r(m)Vpz -

__Jml_m_”, w(myr(m)Vy, _Jm_w, w(m)r(m) Vg
—W_“ I l I — r)w(m) Vp, J-m-”—um—r r(mw(m) Vy;
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Pour garantir un fonctionnement parfait de la mémoire, il faut rechercher le bruit delta le
plus grand qui puisse apparaitre. Dans ce cas, il est admis que tous les noyaux sont perturbés.

Dans une mémoire, les tensions de réponse uV,, et uVp; ne peuvent apparaitre qu’une seule
fois. Cela veut dire que ces tensions de réponse peuvent étre omises.

Un grand nombre de bruits delta peuvent étre identifiés; quelques-uns ont regu une appel-
lation, d’autres sont seulement définis, ainsi par exemple:
Vs = bruit delta. Le symbole général pour le bruit delta.

Vs = uVp — uVp — bruit delta non perturbé.
V(;2 = rVy, — uVy, — bruit delta, perturbé de lecture.
Vs, =1tVor — WV — bruit delta, écriture perturbée différentiellement.
Vs, = whyp  — Vo — bruit delta, lecture perturbée différentiellement.
Vs, = wVy — wlhy, — bruit delia, ecriture perturoee.
Vs, = WVm — wrVps
V57 = WV — wr¥y,
Vs, = WV — uVpz
V,;Q =V — wr¥Vy,
Les valeurs de créte des différentes tensions de répefisg pertuché . pas au méme

moment et, pour &tre exact, c’est le front de descent
qui est le plus important. Les tensions de répg
plus long que celles du type r(m)Vy.

perturbation
nt de descente

9.2
9.2

le commande
on de réponse
erturbé (uVy).

9.2.

qui, dans des
la tension de
bus de la ligne
¢levée A I'instant ol la tension de réponse de 1'état UN non perturbé
saximum. Un noyau, dans cette condition, est appelé « sensiple a la pertur-

elques cas, la valeur de créte de wV, est mesurée, I, est alors défini comme Etant I'amplitude
Ision qui cause une montée spécifiée de w¥, (p. ex. 10%).

9.1 Coefficient de température

9.3.1  Coefficient de température de uV (ou t, ou t;)

La variation de uV; (ou 1, ou ;) dans une plage de température spécifiée et 2 une valeur de
courant spécifiée, divisé par le produit de la valeur moyenne de u¥; (ou #, ou ts) dans cette plage
de température spécifiée et la différence de température ou 0 > 1.

(u V1)2 — (uVl)l

v = % 100
%[(u Vi + (u V1)e] [6:—6.]
Oty = coefficient de température de créte u¥; exprimé en %/°C
(uVy), = créte uV; mesurée a la température 0

(uVy)s = créte uV; mesurée a la température 0.
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9.2
9.2.1

9.2.2

9.3
9.3.1

9 _

To guarantee perfect operation of the matrix, the greatest delta noise which could possibly
appear should be looked for. In this case, all cores are assumed to be in a disturbed condition.

In a matrix, the response voltage #V;, and uVy; can only occur once. This means that these
response voltages can be omitted.

A large number of delta noises can be identified; some of these are given names, others are just
defined. For example:

Vs = delta noise. The generalized symbol for delta noise.
V51 = uVy, — uV,, — undisturbed delta noise.
Vs, = rVom — uVy,  — read disturbed delta noise.
Vs = rVm — wV,, — differential write disturbed delta noise.
Vaz = wVu — rVy,, — differential read disturbed delta noise.
=¥t Wz t i
Vs, = MWV — wr¥p,
Vs, = Vo, — wrVy,
Vs, = WV — uVp,
Vs, = Voo — wr¥p,
: ortant.
The response voltages of the w(m)V7, type have a lo ige r(n)Vy
ype.

Disturb pulse limits

[ imiting disturb current (1)
g

Temperature coefficient

results
Esponse
voltage (r(n)V1), and'thes
bulses must be speci
Break current (I
The p r stated
rive conditiop voltage

¢ peak value of wV, is measured, then I, is defined as the pulse amplitude which causes
7 10%) rise of wV,.

Temperature coefficient of uV; (or t, or t;)

The change of uV; (or t, or ) over a specified temperature range and at a specified value of
current, divided by the product of the average value of uV; (or #, or t;) over that specified
temperature range and the temperature differential, where g, > 0,.

Uy

(u Vl) 1
(u Vl)z

— (UVl)z — (u V1)1
@V + @Vi)e] [0:—6:]

= temperature coefficient of peak uV; expressed in % /°C

x 100

= peak uV; measured at temperature ¢,
= peak #V; measured at temperature 0.
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Notes 1.— Dans cette expression, #V; peut &tre remplacé par #; ou #; dans ce cas, oy OU dyg SONt respectivement
obtenus.

2. — Puisque ce coefficient de température peut n’étre valable que dans une plage de température étroite,
il est recommandé que cette information soit présentée sous une forme graphique plut6t que comme
une valeur numérique simple.

3. — En général u¥; donne un «, positif et 7, et t; donnent un a, négatif.

Coefficient de température du courant de commande

La variation du courant de commande nécessaire pour maintenir une tension de réponse de
créte constante dans I’état UN non perturbé (ou £, ou £;) dans une plage de température specifice,
divisé par le produit de la valeur moyenne du courant de commande dans cette plage de tempé-
rature et la différence de température ou &, > 0.

10_11
o = 7 TUU
3 (L + I) (6:—061)
a; = coefficient de température du courant de commande ¢x
I, = courant de commande mesuré 2 la température 0,
I, = courant de commande mesuré a la température

Notes 1. — En général o; est négatif.

2. — Pour la compensation de courant, il est parfoisg ice en fonction

de la température en mA/°C.

"APPAREILLAGE IP’ESSAI

d’impulsions
uite dans un
d’essai sont

du domaine de

i noyau dans
Ccifiées.

ju est mesuré.

10.2.2.1

Paramétres a spécifier

Les paramétres suivants doivent étre spécifiés avec une tolérance, s’il y a lieu. Une recom-
mandation pour les tolérances est donnée:

a) Type d’impulsion :
i) pour les impulsions linéaires: la non-linéarité permise en pourcentage du temps de
montée (£ 5%);
ii) pour les impulsions exponentielles: les paramétres du circuit d’excitation.
b) Temps de montée ¢, avec tolérance (+ 5%).

Note. — Le temps de montée devra avoir typiquement une valeur d’environ 50% de temps de créte de rV7.
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10.2.2

10.2.2.1
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Notes 1. — In this formula, ¥ can be replaced by #, or #; in this case, «y, or a4 is obtained respectively.

2. — Since this temperature coefficient may be valid only over a narrow temperature range, it is recom-
mended that such information be represented in graphical form rather than as a single numerical
value.

3. — In general uV; gives a positive ay, and f, and 4 a negative ay.

Temperature coefficient of the drive current
The change of the drive current needed to maintain a constant peak undisturbed ONE response

voltage (or ¢, or ;) over a specified temperature range, divided by the product of the average
value of drive current over the temperature range and the temperature differential where 65 > 6.

LI
O = 7 X TOU
- 3+ 1) (0:-6)
af = temperature coefficient of drive current expressed in %/°C.
I = drive current measured at temperature 0.
I} = drive current measured at temperature &s.
Notes 1. — In general o; is negative.

2. — For current compensation, it is sometimes more conyenientNo expse
mA/°C.

perature depenflence in

N

SECTION FOUR — REQUIRE EQUIPMENT
Rrinciple of measuring method
The method of medsuri e_electri opetties-consists of applying a train of furrent
I i L sense
g

s

re into

y

¢ parameters shall apply to the pulse shape when the core is being mdasured.

Parameters to be specified

The following parameters shall be specified with tolerance, as appropriate. A recommendation
for the tolerance is given.

a) Type of pulse:
i) for linear pulses: the permissible non-linearity as a percentage of the rise time (& 5%)>

ii) for exponential pulses: the parameters of the generating circuit.
b) Rise time ¢, with tolerance (& 5%).

Note. — The rise time should typically have a value approximating 50% of the peak time of rV;.
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¢) Durée du régime transitoire t,—t; (inférieur a #,).
d) Amplitude d’impulsion I avec tolérance (£ 1%).
e) Durée d’impulsion #q avec tolérance (4= 5% pour les impulsions linéaires).

Paramétres a supposer

Les paramétres suivants doivent avoir les limites indiquées et il n’y a pas lieu de les spécifier

séparément, & moins que des limites différentes ne soient requises.
a) Dépassement: inférieur 4 1% de 1.
b) Chute du palier: inférieur & 2% de I.

¢) Dépassement négatif: inférieur 4 2% de 1.

jasqu’a ce que les réponses mesurées deviennent constantes. Pour amg

¢ upe fois par le

étre séparés
ur traversant

noyau, doit
5 négligeable,
de la mesure
(wV,) et on

ans le noyau,

pratiquement

oit étre porté
mpulsions de
ner le noyau

dans un état magnétique cyclique, il est nécessaire d’inclure 4 la fois une pleine|impulsion de

104.3

lecture et une pleine impulsion d’écriture dans la séquence d’impulsion.

Train d’impulsions

Le train d’impulsions & utiliser pour chaque mesure doit étre spécifié entiérement, y compris
la fréquence de répétition d’impulsion. Le nombre des impulsions partielles consécutives de
méme polarité appliqué pour mesurer une tension de réponse & multiples perturbations ne doit
pas étre inférieur & 16. De préférence ce nombre doit &tre tel que la tension de réponse soit

stabilisée.

Note. — La réponse en fréquence de I’appareil de mesure doit &tre compatible avec les paramétres les plus rapides

a observer.
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¢) Transient duration #,—#; (less than ¢,).
d) Pulse amplitude 7 with tolerance (& 1%).
e) Pulse duration 7 with tolerance (+ 5% for linear pulses).

Parameters to be assumed

The following parameters shall have the limits indicated and need not be separately specified,
unless different limits are required.

a) Overshoot: less than 1% of I.
b) Droop: less than 2% of I.
c) Undershoot: less than 2% of I.

Note——1It-is-desirable to show a phatograph of the current waveforms

Coupling to the core

Unless otherwise stated, the measurements shall be made o a>si nce by
fhe drive circuit and once by the sense circuit. These two. citui ay, |be ile. two
¢onductors threading the core) or common (i.e. one conducter threa

In both cases, the inductive coupling between th¢ twesircuits i e shall be
made as small as possible. If the residual voltage tesutting bligible,
, bhe moment of measyirement
s less than 5% of the peak disturked oltage (wV,) and a correction must be

The coupling to the core shall bg
Hue to the weight of

echanical stress in the core beyqnd that

Response measunemex

I oad impedanee
edance shall be stated. It shall be substantially Isistive.
an 1%

¢ading. the’response under specified pulse conditions, the core shall be brought to a
netic\state by applying the specified train of current pulses repeatedly until the measured
responses ecome constant. To get the core into a cyclic magnetic state, it is necgssary to
incldde both a full read pulse and a full write pulse in the pulse train.

Pulse train

The pulse train to be used for each measurement shall be completely specified. This includes
the pulse repetition frequency (P.R.F.). The number of consecutive partial pulses of one polarity
used for measuring a many-times disturbed response voltage shall not be less than 16. Pref-
erably this number shall be such that the response voltage shall be stabilized.

Note. — The frequency response of the measuring instrument shall be compatible with the fastest parameter to
be observed.
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SECTION CINQ — SPECIFICATION ET PRESENTATION DE L’INFORMATION

11.1 Généralités
11.1.1  Introduction

La liste des caractéristiques est divisée en deux parties, répondant aux buts principaux suivants:

— déterminer I'information minimale sur les caractéristiques de fonctionnement requises dans
les spécifications des noyaux pour mémoires de sélection & coincidence de courant (para-
graphe 11.2);

— faire des recommandations concernant les renseignements complémentaires sur les caracté-
ristiques typiques du noyau que le fabricant doit fournir pour faciliter I'utilisation des noyaux
(paragraphe 11.3).

Notes 1. — Les valeurs d’une partie ou de la totalité des caractéristiques, indiquées dans les pavagraphes 11.2 et
11.3, peuvent étre exigées.

2. — 11 est recommandé que, pour les essais de réception, les caractéristi i hent minimales
i %ptables. Ces

nt, doit &tre
ne plage de
température dans laquelle la variation de chaque(catactéristi : i température

& d01t &tre 1n;er1e rea &= 1 °C.

leurs limites

mément au

‘fmément au

11.2 Information minimale de spécifications pour noyaux destinés aux mémoires de sélection a coinci-
dence de courants

11.2.1  Dimensions
Les limites des dimensions du noyau doivent étre spécifiées.

Note. — Les limites peuvent étre exprimées comme des valeurs nominales et des tolérances ou comme des valeurs
maximales et minimales.

11.2.2  Tension de réponse dans I’état UN

a) La valeur minimale de 'amplitude de créte d’une tension de réponse dans I’état UN perturbé
(r¥1) se produisant dans un intervalle de temps spécifié doit étre donnée avec le nombre des
impulsions partielles de lecture.
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SECTION FIVE — SPECIFICATION AND PRESENTATION OF INFORMATION

General

Introduction

The list of characteristics is divided into two parts serving the following main purposes:

— to state the minimum information on performance characteristics required in specifications

for cores for coincident current matrix stores (Sub-clause 11.2);

— to give recommendations for additional information on typical core performance to be
supplied by the manufacturer to assist in the application of the cores (Sub-clause 11.3).

Notes 1. — The values of some or all of the characteristics listed in Sub-clauses 11.2

2. — Tt is recommended that, for acceptance tests, the minimum performas
11.2 be stated in terms of sub-permissible limits and acceptable quali

p

Test temperature

V

1

¢haracteristics:

1~ test pulse shape atfd
1+ distur i

— load imped

Minimum information of specifications for cores for coincident current matrix stores

d 11.3 may, be tLquired.

[b-clause
ments

Celsius.
within

opriate

£10.4.1

Dimensions

The limits of the core dimensions shall be specified.

Note. — The limits may be expressed as nominal values and tolerances or as maximum and minimum values.

ONE response voltage

a) The minimum value of the peak amplitude of the disturbed ONE response voltage (V1)
occurring within a stated interval of time shall be stated together with the number of partial

read pulses.
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ou

b) Le minimum de la valeur instantanée la plus haute de la tension de réponse dans I'état UN
perturbé (r¥;) se produisant dans un intervalle de temps spécifié doit étre donné avec le
nombre des impulsions partielles de lecture.

Notes 1. — Quelquefois, la valeur correspondant & a} ou b) de la tension de réponse dans ’état UN non
perturbé u¥; est donnée au lieu de la tension de réponse dans I’état UN perturbé de lecture.
2. — Quelquefois aussi, les valeurs maximales de ces paramétres peuvent &tre spécifies.

Tension de réponse dans I'état ZERO

a) La valeur maximale de amplitude de créte de la tension de réponse dans I'état ZERO
perturbé (wV,) doit étre donnée avec le nombre des impulsions partielles d’écriture.

011

11.2.5

11.2.6

11.2.

11.
11.B.

b) Le maximum de la valeur instantanée la plus haute de la tension,
perturbé (wV,) qui apparait dans un intervalle de temps dét
nombre des impulsions partielles d’écriture.

répons dihs Pétat ZERO
miné (doit @tre.donné avec le

Temps de créte

Quand la tension de réponse dans I’état UN est Spéci % he 11.2.2a),
les valeurs maximale et minimale, pour le temps de txéte, d ur la tension
de réponse dans I’état UN appropriée.

Temps de basculement

La valeur maximale du

€ cas ou fs (ref)
est spécifié, la valeur de référe

Note. — Dans le cas ol Puniformité
étre aussi donnée.

minimale devra

Résistance mécanique

ns se casser,

hphe 11.2 en
3 ractéristiques
elix ou plusieurs températures, ou bien une courbe doit étre donnée
ragraphe 11.3).

aformation suivante est un guide utile pour le choix du matériau et doit toujoyrs étre incluse
si possible:

11.3.2 7

11.3.3

— amplitudes d’impulsion nominales;
— temps de basculement nominal.

Tension de réponse dans I’état UN non perturbé

La valeur minimale peut étre spécifiée suivant 'une des conditions spécifiées au paragraphe
11.2.2.

Limites de 'impulsion de perturbation

La limite minimale du courant de perturbation limite ou du courant de rupture peut étre
donnée. Des courbes montrant le courant de rupture ou de perturbation limite peuvent €tre
données.
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or

b) The minimum of the highest instantaneous value of the disturbed ONE response voltage (r¥1)
occurring within a stated interval of time shall be stated together with the number of partial
read pulses.

Notes 1. — In some cases, the value of the undisturbed ONE response voltage #¥; according to a) or b) is
given instead of the read disturbed ONE response voltage.

2. — In some cases, the maximum values of these parameters may also be specified.

ZERO response voltage

a) The maximum value of the peak amplitude of the disturbed ZERO response voltage (wV5)
shall be stated together with the number of partial write pulses.

or

partial write pulses.

Peak time
When the ONE response voltage is specified as in Sub-
mfinimum values for the peak time shall be stated for th

Spitching time

ety 18

Note. — When the uniformity of switching tirhe i e8 he stated.

Mechanical strength
bogore can withstand without breaking shall

bp stated. The me ¢/ fully explained.
Tlermperatu

If the température.d y of the magnetic characteristics in Sub-clause [1.2 is
16 aiting that characteristic shall be stated at two or more tempera-
tgres, or a |ur i also Sub-clause 11.3).

The-foltowing information forms a useful guide to material selection and should be injcluded
hefever possible:

=

M i 1 Ta4336)
TTOTHTIT AT PUTSOUa T prreadc,

— nominal switching time.

Undisturbed ONE response voltage
The minimum value may be stated under either of the conditions specified in Sub-clause 11.2.2.

Disturb pulse limits

The minimum limit of the limiting disturb current or break current may be stated. Graphs
of break current or limiting disturb current may be given.
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