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cation | ont été soit tirés du
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1) Les décision elsde ; e ; prépars
reprégentés tous les Comités nationaux s’intéressant a ces questions, expriment dans la plus g
interpational sur les sujets examinés.

2) Ces

3) Dans|le but d’encourager P’unification internationale, la CEI exprime le veeu que tous k
régled nationales le texte de la recommandation de Ia CEJ, dans la mesure ot les con¢
entre|la recommandation de la CEI et la régle nationale correspondante doit, da
clairs| dans cette derniére.

— 4 —

COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE .

RELAIS ELECTRIQUES DE TOUT-OU-RIEN

PREAMBULE

e

La p
No 41
Elle
Lors
discuté
tenue 3
soumis
Les p
Norvege
Pays-Bas
Pologne
Portugal
Royaume-Uni
Sueéde
Suisse
Turquie
Yougoslavie
Le C

mité national francais n’a pas voté contre la publication. Il estime qu’elle n’apporte pas

"Etudes ol sont
gsible un accord

décisions constituent des recommandations internationales et sont agréées comme telles aités nationjux.

ptent dans leurs

. Toute divergence

liquée en termes

hité d’Etudes

er projet fut
e la réunion
Central)2. fut

suffisamment

d’améliorations aux précedentes publications pour permettre son adoption compléte par la France qui, en
conséquence, n’a pas voté explicitement en sa faveur.

Le Comité d’Etudes N° 41 a décidé de classer ses futures publications suivant une structure 3 plusieurs

niveaux
Niveau
Niveau

Niveau

I: Normes a caractére général;
II: Normes génériques concernant, en tout ou partie, une famille de relais;

III: Normes applicables, en tout ou partie, & un groupe déterminé de relais;

Niveau IV: Prescriptions particuliéres ou spécifications concernant un type (ou modéle) déterminé de relais.

La présente publication est du deuxiéme niveau.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

ALL-OR-NOTHING ELECTRICAL RELAYS

FOREWORD

1) The formal decisions or agreements of the IEC on technical matters, prepared by Technical Committees on which all the National

Committegs having a special interest therein are represented, express, as nearly as possible, an interng
on the subjjects dealt with.

2) They have]

3) In order tp promote international unification, the IE C expresses the wish that all Nationa
the IEC rpcommendation for their national rules in so far as national conditions will per:
recommenflation and the corresponding national rules should, as far as possible, be cled

This pullication has been prepared by Sub
[No. 41, Electrical Relays.
It supersgdes Publications 255-1 (1967) and .2
At the mieeting held in Rome in 1968, it was, det
held in Brussels in 1971. A second
this latter meeting,

Committee

the meeting
a result of
Committees

The follo

The Fren
not show s

ional consensus|of opinion

sense.

the text of
divergence kepwegn the IEC

Technical

russed at
1973. As
National

at the meeting held in Paris in
Office)2, was submitted to the

Norway

Poland

Portugal

South Africa (Republic of)
Sweden =

Switzerland

Turkey

United Kingdom
Yugoslavia

h MNational Committee has not voted against publication. It considers that this publication does

therefore, France is not listed as having voted explicitly in favour.

Technical Committee No. 41 has decided to classify its future publications on a hierarchical basis as

follows:

First level:
Second level:
Third level:

Fourth level:

General standards;
Generic standards relating wholly or partly to a family of relays;
Standards applicable wholly or partly to a particular group of relays;

Particular requirements or specifications relating to a specific type (or pattern) of relay.

This is a second-level publication..
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RELAIS ELECTRIQUES DE TOUT-OU-RIEN

1. Généralités

1.1 D('ﬁ‘t&l‘ﬂf—dzdpyl;uut;uu

La ppésente norme est applicable aux relais électriques de tout-ou-rien.

Elle pe s’applique qu’aux relais 4 I’état neuf et comportant des contacts d ¢rmihale

Lorsque des dispositifs statiques (tels que des amplificateurs, des redr at inelys dans leurs
circuits| d’alimentation, cette norme devra, si nécessaire, &tre complétée par des ‘prescript ticuliéres*,

Elle

la CEIL

pourra

Elle p’a pas pour but de couvrir les prescriptions des re

normes

Note. —

1.2 OB

Lap

Lef
Lef
Le
L4
Lef
Le]
Le

N R W -

Etre complétée par des normes spéciales.

destinées spécialement 3 tenir compte de ces relais

couverts par

Pour des applications spéciales (marine, aéronautique 't sres explosivgs, etc.), elle

hie. D’autres
tude.

hs utilisés dans

i§. Tant qu’une compléte coorduIation entre les

mande a basse tension.

5 méthodes d’essai a appliquer (article 10).

5 ‘indications et le marquage (article 11).

s, il peut étre

pondantes. Cette remarque s’applique particuliérement

2. Termes et définitions

Les termes et définitions ci-aprés sont applicables pour la présente norme.

Note. — Pour les définitions des termes généraux utilisés dans cette norme, il y aurait lieu de se référer au Vocabulaire
Electrotechnique International (V.E.I) de la CEIL

* Les prescriptions propres aux relais comprenant des dispositifs statiques sont 3 I’étude.
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ALL-OR-NOTHING ELECTRICAL RELAYS

1. General

1.1 Scope >

This standard is applicable to all-or-nothing electrical relays.

It applie§ only to relays in a new condition having contacts in their output cj

When such relays incorporate in their energizing circuits static devices (s
this standard shall, if necessary, be supplemented by special requirements.*

It is applicable to relays used in many of the electrotechnical field
applicationy (marine, aeronautical, space, explosive atmospheres, ¢
special standards.

It does 1
dealing wit]

It does n

to, rel
diffe
comy

1.2 Object

The obje¢

. Terms
Reco
Permi
Accur{
. Mechdgni

Test methads‘to be applied (Clause 10).
DatarI

Y N S

ndvmarking (Clause 11).

tiffers, etc.)

. Far special
means of

standards

analogous
Yering such

2. Terms and definitions

For the purpose of this standard, the following terms and definitions shall apply.

Note. — For definitions of general terms used in this standard, reference should be made to

Electrotechnical Vocabulary (I.E.V.).

* Requirements relevant to relays incorporating static devices are under consideration.

the 1EC International
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2.1 Termes fondamentaux

2.1.1 Relais électrique

Appareil destiné & produire des modifications soudaines, prédéterminées dans un ou plusieurs circuits
électriques de sortie, lorsque certaines conditions sont remplies dans les circuits électriques d’entrée dont il
subit I’action.

Notes I.— Le terme «relais» doit &tre utilisé exclusivement dans le sens de relais élémentaire ne comportant physiquement qu’une
seule conversion logique entre ses circuits d’entrée et ses circuits de sortie.

2.— Le terme «relais» englobe I'ensemble des composants additionnels indispensables 4 son fonctionnement spécifié.
3.— L’adjectif «électrique» peut étre supprimé lorsqu’il n’y a aucune ambiguité,

2.1.2 Relais de tout-ou-rien

Relais électrique destiné a étre alimenté par une grandeur dont la valeur est:

By

— soit qupérieure a celle pour laquelle il agit (paragraphe 2.3.3),
— soit inférieure a celle pour laquelle il reliche (paragraphe 2.3.4).

Note. —|Dans certains domaines tous les relais sont des relais de tout-ou-rien, le gualificatif Xto Q pelt ¢tre supprimé,

2.1.3 Relais a temps spécifié
Relals électrique dont un ou plusieurs des temps e temps de

fonctio . i : ]

2.14 Relais a temps non spécifié

Relais électrique pour lequel aucun des teiqps ne fa j ” ion.

2.1.5 Relais électromécanique

Relaip dans lequel la conv
I’action| d’un courant électri

aniques sous

2.1.6 Relais stati

Relais dans lequel Ma €0 S es, optiques
ou autres, a ’exclusjon

2.1.7 Relais stdtique

Relaip statt

2.1.8 Relais mo

Relaiy qui; ayant chdngé d’état sous Dlaction d’une grandeur d’alimentation d’entrée, retoyirne a Iétat
précédent<lorsqu’on supprime cette action.

2.1.9 Relais bistable

Relais qui, ayant changé d’état sous laction d’une grandeur d’alimentation d’entrée, reste dans le méme
état lorsqu’on supprime cette action.
Une autre action appropriée est nécessaire pour le faire changer d’état.

2.2 Termes relatifs a 'alimentation (d’entrée et auxiliaire)

2.2.1 Grandeur d’alimentation

Grandeur électrique (courant ou tension) qui, seule ou en combinaison avec d’autres grandeurs électriques
(courant ou tension), doit étre appliquée dans des conditions spécifiées & un relais pour en obtenir le
comportement attendu.
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2.1 Fundamental terms

2.1.1 Electrical relay

A device designed to produce sudden, pre-determined changes in one or more electrical output circuits,
after the appearance of certain conditions in the electrical input circuits controlling the device.

Notes 1.— The term “relay” shall be restricted to a relay unit having only a single relaying function between its input circuits
and its output circuits. ’ )
2.— The term “relay” includes all the additional components which are necessary for its specified operation.
3.— The adjective “‘electrical” can be-deleted when no ambiguity may occur.

2.1.2 ~ All-or-nothing relay

An electrical relay which is intended to be energized by a quantity, the value of whi
— higher than that at which it picks up (Sub-clause 2.3.3),
— or lower| than that at which it drops out (Sub-clause 2.3.4).

Note. — In ¢ertain fields all the relays being all-or-nothing relays, the adjective ‘allor-not

2.1.3 Spetified-time relay

An electrical relay of which one or more of the times
subject to [specified requirements, in particular concerning ag

€/g. operating [time) are

2.1.4 Nontspecified-time relay

An electfical relay for which the times are no

2.1.5 Eledtromechanical relay

A relay [in which the designéd res s._de elements
under the fiction of an electri i i ircui .

2.1.6 Stafjc relay Q
A relay [in which the desi

without mechanical motion

& is\developed by electronic, magnetic, optical or other components,

2.1.7 Staffc relay/with

A static [relp in 6ne or more of its output circuits.

2.1.8 Monostable

A relay which; having teSponded to an input energizing quantity and having changed its conditiop, returns
to its previous condition when the quantity is removed.

2.1.9 Bistable relay

A relay which, having responded to an input energizing quantity and having changed its condition, remains
in that condition after the quantity is removed.
Another appropriate energization is required to change its condition.

2.2 Terms relating to energization (input and auxiliary)

2.2.1 Energizing quantity

An electrical quantity (either current or voltage) which, alone or in combination with other such quantities,
applied to a relay under specified conditions enables it to fulfil its purpose.
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2.2.2  Grandeur d’alimentation d’entrée

Pour un relais de tout-ou-rien: grandeur d’alimentation & laquelle, par conception, le relais doit obéir
lorsqu’elle est appliquée dans des conditions spécifiées.

2.2.3 Grandeur d’alimentation auxiliaire

Toute grandeur d’alimentation autre que la ou les grandeurs d’alimentation d’entrée.

2.2.4 Alimenter un relais

Appliquer 4 un relais une ou plusieurs de ses grandeurs d’alimentation.

Clre sulnsant€¢ pour per

nettre” au relais

En conséquence, il est necessaire de préciser toutes les conditions d’alimentation (modg, itide;déphdsage, etc.).

2.2.5 (Circuit d’entrée

tionnellement
e la grandeur

Ensefnble des parties électriques d’un relais (comprenant, lorsqu’el
couplégs entre elles par voie inductive ou capacitive) relies aux
d’alimentation d’entrée considérée.

2.2.6 Circuit auxiliaire

tionnellement
S¢ la grandeur

Ensemble des parties électriques d’un relgis (comp fe
couplégs entre elles par voie inductive ow capaciti
d’alimeptation auxiliaire considérée.

227

Valeyr d’une grandeur d’ fon 2 porté i éristi gpécifices.
2.2.8

Valer:[e Yn relais peut
suppo a Iéchauffement.
229

Valey n relais peut

dégradqti

2.2.10 (Valeur\limite dyhamique d’une grandeur d’alimentation

Valeyr:\la” plus élevée d’une grandeur d’alimentation qu’un relais peut supporter dans dds conditions
spécifiées de forme d’onde et de durée, sans subir, par effet dynamique, de dégradation permanente de ses
caractéristiques spécifiées.

2.2.11 Domaine d’action d’une grandeur d’alimentation d’entrée d’un relais de tout-ou-rien

Domaine des valeurs de la grandeur d’alimentation d’entrée considérée, i Pintérieur duquel, dans des
conditions spécifiées; le relais se comporte conformément aux prescriptions specifiées.

2.2.12 Domaine admissible d’une grandeur d’alimentation auxiliaire d’un relais

Domaine des valeurs de la grandeur d’alimentation auxiliaire considérée, a Pintérieur duquel, dans des
conditions spécifiées relatives a4 la fois aux grandeurs d’alimentation d’entrée et auxiliaires, le relais se
comporte conformément aux prescriptions spécifiées.
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2.2.2 Input energizing quantity

For an all-or-nothing relay: an energizing quantity to which the relay is designed to respond when the
quantity is applied under specified conditions.

2.2.3 Auxiliary energizing quantity

Any energizing quantity other than the input energizing quantity(ies).

2.2.4 To energize a relay

To apply to a relay one or more of its energizing quantities.

Note. — The
Con
etc.).

2.2.5 Inpug

The wheo
inductive o
quantity is
2.2.6 Auxi

The who

inductive d

2.2.7 Rate

The valus

2.2.8 Limi

The high
under speci

229 Limi

The high
conditions
overheating

2.2.10 Lin
The high

circuit

applied.

fiary circuit

est value (
fied conditio

waveform 2

dynamic effect.

2.2.11 Operative range of an input energizing quantity of an all-or-nothing relay

r capacitive means) which are
energizing quantity is applied.

ting continuous the

iting_dynamic

e of the electrical parts within a relay (including, if any, those
I capacitive means) which are connected to those terminals

e of an energizing quantity

estvalue of an energizing quantity that a relay can withstand under specified con

ppled by
nergizing

ppled by

auxiliary

hsly, and

specified
5 due to

itions of
resultant

The range of values of the given input energizing quantity for which the relay, under specified conditions,

is able to perform its intended function(s) according to the specified requirements.

2.2.12  Operative range of an auxiliary energizing quantity of a relay

The range of values of the given auxiliary energizing quantity for which the relay, under specified
conditions regarding both the input and the auxiliary energizing quantities, is able to perform its intended
function(s) according to the specified requirements.
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2.2.13  Valeur nominale de la puissance absorbée d’un circuit d’alimentation
Consommation nominale d’un circuit d’alimentation

Puissance, exprimée en watts pour le courant continu et en voltampéres pour le courant alternatif, absorbée
dans les conditions de référence (paragraphe 2.4.3) par le circuit d’alimentation considéré et déterminée dans
des conditions spécifiées.

2.2.14 Impédance nominale d’un circuit d’alimentation
Valeur de 'impédance (en module et en argument) du circuit d’alimentation considéré, déterminée dans des

conditions spécifiées.

2.3 Termes relatifs aux états et au fonctionnement d’un relais

2.3.1 [Etat de repos!

Etat |spécifié d’un relais monostable non alimenté.

2.3.2‘ Etat de travailt

Etat(s) spécifié(s) d’un relais monostable lorsqu’il est convenablp

me:

233 Hgirt

Un relais monostable agit lorsqu’il passe de I’état de rd

2.3.4 Reldcher?

2.3.5 Virert

Un rglais monostable vire
Un relais bistable vire

2.3.6 Alana?uvrerl@
Un re¢lais monosta
Un relais bistable

A ou inversement.

vient a I'état

2.3.7 Ktat jini

Etat $pécifié que : considéré.

2.3.8 Rtatr,de fonctionnement?

Etat dams lequel se trouve un relais, tant que la fonction prévue reste accomplic dans un circuit de sortie
considéré.

2.3.9 Démarrer?

Un relais démarre a Pinstant ot il quitte un état initial.

2.3.10 Fonctionner?

Un relais fonctionne & I'instant ol il accomplit Ia fonction prévue dans un circuit de sortie considéré.

1 Ce terme est indépendant de toute fonction attendue du relais. -
? Ceterme dépend d’une fonction attendue du relais. Il n’est applicable qu’aux relais de mesure et aux relais de tout-ou-rien a temps spécifié.
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2.2.13 Rated power of an energizing circuit
Rated burden of an energizing circuit

The power, expressed in watts if d.c. and in voltamps if a.c., consumed under the reference conditions
(Sub-clause 2.4.3) by a given energizing circuit of a relay and determined under specified conditions.

2.2.14 Rated impedance of an energizing circuit

The value of the impedance (in magnitude and phase angle) of a given energizing circuit of a relay,
determined under specified conditions.

2.3 Terms relating to conditions and operation of a relay

2.3.1 Unepergized condition!

The spedified condition of an unenergized monostable relay.

2.3.2 Enetgized condition?

The spedified condition(s) of an appropriately energized monostable rela

2.3.3 To pick up?

A monoftable relay picks up when it changes from the ung dition.

2.3.4 To {drop out?

A mono ndition.

2.3.5 To thange over®

A monostable relay changes oger
A bistable relay changes oyer when 1 e 2.3.15).

2.3.6 To ¢yclet @
A monogtable relay cycles

A bistab
from its B

and then

2.3.7 Init

The spe¢i a given

output circui

2.3.9 To start?

A relay starts at the instant it leaves an initial condition.

2.3.10 To s_witch2

A telay switches at the instant it completes the designated function in a given output circuit.

L This term is independent of the functions of the relay.
¢ This term depends on a given function of the relay. It is only applicable to measuring relays and specified-time all-or-nothing
relays. )
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2.3.11  Revenir!

Un relais revient lorsqu’il retrouve un état initial.

2.3.12  Dégager?

Un relais dégage A Pinstant ot il met fin & la fonction précédemment accomplie dans un circuit de sortie
considéré.
2.3.13 Opérert

Un relais opére lorsque successivement:

— il démarre,

— il fomctionne.

2.3.14 | Retourner?*
Un 1felais retourne lorsque successivement:
- il dégage,
— il pagse d’un état de fonctionnement 3 Détat initial considéré,

— il reyient.

2.3.15 | Etats d’un relais bistable

Un gelais bistable peut présenter deux pcuit d’entrée
(A et B). Dans ces cas:

L’état A correspond a I’état de travail (paragraphe

L’état B correspond a I’ét

Etat de fonctionnement
I
v
|

l“{> Fonctionner

|
<H Dégager

Démarr

Ravenir

> Opérer

|
}
| Retourner
|
|

D

I
!
|
I
t
|
|
!
FiG. 1. — Graphique explicatif des termes des paragraphes 2.3.7 3 2.3.14.

1 Ceterme dépend d’une fonction attendue du relais. Il n’est applicable qu’aux relais de mesure et aux relais de tout-ou-rien 2 tem ps spécifié.
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23.11 To

resett

A relay resets when it re-attains an initial condition.

2312 To

disengagé 1

A relay disengages at the instant it terminates a function previously effected in a given output circuit.

23.13 To
A relay

— it starts,

— it passes

— it switche

2314 To
A relay

— it diseng
— it passes

— it resets.

2.3.15 Conditions of a bistable relay

;Ieturns when sequentially:

operate?

operates when sequentially:

Vi
b

returnt

ges,

from an operated condition toward the prescribed initial

A bistablp relay can have two input circuit§ or two
In these capes: '

The A condition is that condition which corresponds™to
to the A irfput circuit. '

The B condition is that conditd

circuit.

Operated condition

Y

Initial condition
& @1
]

and B).
) relating

B input

To start’ {>| :_(> To switch
To rest{q.l :<} To disengage
I
AN |
| To operate |
| ! D
| |
| To return ]
<‘r| I
I !

FiG. 1. — Explanatory diagram for the terms in Sub-clauses 2.3.7 to 2.3.14.

! This term depends on a given function of the relay. It is only applicable to measuring relays and specified-time all-or-nothing

relays.
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2.4 Termes relatifs aux grandeurs et facteurs d’influence

24.1 Grandeur [facteur] d’influence

Toute grandeur [tout facteur] susceptible de modifier 'une des caractéristiques spécifiées d’un relais (par
exemple action, relichement, précision, etc.).
242 Valeur de référence d’une grandeur [d’un facteur] d’influence

Valeur spécifiée d’une grandeur [d’un facteur] d’influence 24 laquelle [auquel] sont rapportées les
caractéristiques d’un relais. Pour les relais de tout-ou-rien a temps spécifié, ces caractéristiques comprennent
en particulier les erreurs et leurs limites.

243

Ensemble des valeurs de référence de toutes les grandeurs et de tous les facte

2.4.4 Domaine nominal d’une grandeur [d’un facteur] d’influence

Dompine des valeurs d’une grandeur [d’un facteur] d’influence
conditipns spécifiées, répond aux prescriptions spécifiées (par exem
etc.).

iis, - dans des
et variations,

24.5 Pomaine extréme d’une grandeur [d’un facteur] d’i

Domgine des valeurs que peut prendre une grande
des altgrations spontanément réversibles, sz

e subisse que
tion.

Note. —|L’annexe A traite des grandeurs et facteurs dinfluehce

2.5 Tqrmes relatifs aux circuj

Voir [la Publication 255-0-20Nd gl s contacts de
relais dlectriques.

2.6 Tdrmes relat

2.6.1 Témps de rupfurg

Pour|un rela i "alimentation
d’entréqd prend, tey i ' la premiére
fois le ¢or

26.2 Temps d issempent d'un contact de travail (pour un relais monostable)

Pour| un ‘relais qui est dans I’état de repos,
tion d’pntrée prend, dans des condit ici
premiére fois le contact dé travail.

temps écoulé entre Iinstant ol la grandeut d’alimenta-
: fini i u—s-étdblit pour la

2.6.3 Temps de rupture d’un contact de travail (pour un relais monostable)

Pour un relais qui est dans un état de travail, temps écoulé entre Iinstant oi la grandeur d’alimentation
‘d’entrée s’annule dans des conditions spécifiées et Iinstant oir se rompt pour la premiére fois le contact de
travail. '

2.64 Temps d’établissement d’un contact de repos (pour un relais monostable)

Pour un relais qui est dans un état de travail, temps écoulé entre Pinstant o la grandeur d’alimentation
d’entrée s’annule dans des conditions spécifiées et Iinstant ol s’établit pour la premiére fois le contact de
repos.
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2.4 Terms relating to influencing quantities or factors

2.4.1 Influencing quantity [factor]

Any quantity [factor] likely to modify any of the specified characteristics of a relay (e.g. picking up,
dropping out, accuracy, -etc.).
2.4.2 Reference value of an influencing quantity [factor]

The specified value of an influencing quantity [factor] to which are referred the characteristics of a relay.
In the case of specified-time all-or-nothing relays, these characteristics particularly include the errors and their
limits.

2.4.3 Reference—counditions—of influencing quantities or factors

The refedence values of all influencing quantities and factors.

2.4.4 Nominal range of an influencing quantity [ factor]

The range of values of an influencing quantity [factor] within which, ; dit1 the relay

2.4.5 Extrgme range of an influencing quantity [factor]

reversible

The range of values of an influencing quantity [facto

Note. — App

2.5 Terms
See IEC

2.6 Terms
2.6.1 Open

For a rel specified
value of the input ‘e iZing s applied under specified conditions and the instant when the break

contact firs

2.6.2 Closy

For a relay /which is in the unenergized condition, the time which elapses between the instant a|specified
value of the ‘input energizing quantity is applied under speciiied conditions and the instant when the make
contact first closes.

2.6.3 Opening time of a make contact (for a monostable relay)

For a relay which is in an energized condition, the time which elapses between the instant the input
energizing quantity is removed under specified conditions and the instant when the make contact first opens.

2.6.4 Closing time of a break contact (for a monostable relay)

For a relay which is in an energized condition, the time which elapses between the instant the input
energizing quantity is removed under specified conditions and the instant when the break contact first closes.
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2.6.5 Temps de virement (pour un relais bistable)

Pour un relais bistable non alimenté qui est dans un état donné (A ou B), temps écoulé entre Iinstant ol
la grandeur d’alimentation d’entrée correspondant & lautre état (respectivement B ou A) prend, dans des
conditions spécifiées, une valeur définie et I'instant ot s’établit (ou se rompt) pour la premiére fois un circuit
de sortie considéré.

2.6.6 Temps de rebondissement

Pour un contact qui ferme (ouvre) son circuit, temps écoulé entre Iinstant ol le contact s’établit (se
rompt) pour la premiére fois et I'instant ol le circuit est définitivement fermé (ouvert).

2.6.7 Temporisation (pour une fonction considérée

Un ges temps caractérisant une fonction d’un relais & temps spécifié.

2.6.8 Programme de temporisation

Pour| un relais & temps spécifié, suite prévue des fonctions des circ
rupture) et des temporisations associées.

2.6.9 Valeur d’ajustement d’une temporisation

Valeyr attendue d’une temporisation dans des conditions Spécifiées.

2.6.10 | Valeur mesurée d’une temporisation

Valet

2.6.11

2.6.12
Rapp

2.6.13

Temp
une val

2.6.14

Temps éco ; instan ns spécifiées,
une valg i

2.6.15 |Temps de retour (pour une fonction considérée)

Temps écoule entre I'instant ol la grandeur d’alimentation d’entrée prend, dans des conditions spécifiées,
une valeur susceptible de faire retourner le relais et 'instant ou il revient.

2.6.16 Temps maximal de revenue (pour une fonction considérée)

Temps le plus long s’écoulant entre Iinstant ol les conditions d’alimentation permettent au relais de
retourner et Pinstant ot il revient.

'2.6.17 Temps de récupération (pour une fonction considérée

Dans des conditions spécifiées, temps nécessaire pour qu'un relais recouvre, avec une -certaine
approximation exprimée en pour-cent et au cours d’un nouveau fonctionnement, ses caractéristiques de
temporisation indiquées.
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2.6.5 Change-over time (for a bistable relay)

For an unenergized bistable relay which is in a given condition (A or B), the time which elapses between
the instant a specified value of the input energizing quantity is applied under specified conditions to the
other input (respectively B or A) and the instant when a given output circuit first opens (or closes).

2.6.6 Bounce time

For a contact which is closing (opening) its circuit, the time which elapses between the instant when the
contact circuit first closes (opens) and the instant when the circuit is finally closed (opened).

2.6.7 Specified time (for a given function)

A time ifterval which 1s a specified characteristic of a specified-Time telay.
2.6.8 Progtamme

For a spqcified-time relay, an intended sequence of output circuit operation. ing) with
respect to fime.

2.6.9 Settipg value of a specified time

The inteplded value of the time interval under specified conditd
2.6.10 Actyal value of a specified time

The valuq of a time interval obtained undexr spesi
2.6.11 Settjng range of a specified time

The rangg of the setting values of a specified
2.6.12 Setting ratio of a specified time

The ratio|of the maximum
2.6.13 - Operating time ( i;

The time quantity
which will ¢ es.
2.6.14 Dise

The time |t Ly which
will cause th
2.6.15 Returing time (for a given function)

The time interval which elapses between the instant a specified value of the input energizing quantity
which will cause the relay to return is applied, under specified conditions, and the instant it resets.

2.6.16 Maximum resetting time (for a given function)

The maximum time between the instant when the conditions of energization permit the relay to return and
the instant it resets.

2.6.17 Recovery time (for a given function)

Under specified conditions, the time needed by a relay to recover from an operated condition so that
the following operating time is within a given percentage of the previous measured time.
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2.7 Termes relatifs a la précision, applicables & un relais donné & temps spécifié

2.1.1  Erreur absolue

Différence algébrique entre une valeur mesurée de la temporisation et la valeur d’ajustement de celle-ci.

2.7.2 Erreur relative

Quotient de I'erreur absolue par la valeur d’ajustement.

2.7.3 Erreur conventionnelle

Quotient de l’erreur absolue par une valeur conventionnelle spécifiée (voir la note 4, tableau III).

2.7.4 Erreur moyenne

Pou
donnégs, quotient de la somme algébrique des valeurs des erreurs (absolues, relg au conventionnelles) par
le nombre de mesures.

2.1.5 |Erreur moyenne de référence

Errqur moyenne déterminée dans les conditions de référence.

2.7.6 |Erreur [limite

Pour un relais et pour un niveau de confiance donnés érreur & craipdre dans des

conditjons identiques spécifices.

2.7.7 |Erreur limite de référence

Erreur limite déterminée dans les conditions\de

2.7.8 |Fidélité

Pour un relais et pour un niveau de\ co
quelcopques mesurées dans i

écart maximal A craindre entre| deux valeurs
2.1.9 |Fidélité de référence
Fiddlité détermk<j> -
2.7.10| Variation (de’ D
Diff¢rence algébri
s’exprimer en valeux abgol

tions peuvent

2.7.11

Norjx écision. Par convention, I'indice de classe de précision des relais edt exprimé par
leur egreur lLimite‘de référence, prise en valeur absolue.

3. Ve11eurs recommandées

3.1 Grandeurs d’alimentation

3.1.1 Valeurs nominales recommandées des tensions appliquées aux relais

Les valeurs recommandées sont également applicables aux grandeurs d’alimentation d’entrée et aux
grandeurs d’alimentation auxiliaires. La tension nominale doit étre choisie parmi les valeurs suivantes, sauf
indication contraire des normes nationales:

En courant alternatif (valeur efficace):

6, 12, 24, 42, 48, 100/y/3, 110/y/3, 120/y3, 100, 110, 115, 120, 127, 200, 220, 240, 380, 415, 500 V.

En courant continu: )
6, 12, 24, 28, 48, 60, 110, 125, _2& 250, 440, 600 V.

Note. — Les valeurs soulignées sont préférentielles. 11 est souhaité que les Comités nationaux normalisent ces valeurs.


https://iecnorm.com/api/?name=7129a4d34f13f8e7fecf3a5968f43d81

— 21 —

2.7 Terms relating to accuracy, applicable to a given specified-time relay

271

Absolute error

The algebraic difference between an actual value of the specified time and its setting value.

2.1.2 Relative error

The ratio

of the absolute error to the setting value.

2.1.3 Conventional error

mber of

The ratio of the absolute error to a specified conventional value (see note 4, table III).
2.74 Mean error

For a given relay and for a specified numher of measnrements made nnder identical stated conditions, the
quotient of| the algebraic sum of the error values (absolute, relative or conventio d the ‘g
measuremerts.
2.7.5 Refeflence mean error

The mean

2.7.6 Limif

For a giv
conditions.

2.1.7 Refer

2.7.8 Cons

For a g
between any
2.7.9 Refen

The consi

2.7.10 Var:

The algel
expressed as

2.7.11 Accl

A number

by their refs

3. Recommended yalues

ing error

en relay, the maximum error to be expected with a gjven

ence limiting error

ence consistency

stency dete

ned
ation (of tfz>

error determined under reference conditions.

der identical

given confidence level of the ¢
pecified conditions.

or and the reference mean error. The variations
¢ or a percentage of a specified value.

specified

ifference

may be

termined

3.1 Energiz

ing quantiries

3.1.1 * Recommended rated voltages applied to the relays

The recommended values are equally applicable to the input energizing quantities and the auxiliary
energizing quantities. The rated voltage shall be selected from the following values, unless otherwise stated
in national standards:

Alternating current systems (r.m.s.):

Note. — The underlined values are preferred values. It is hoped that the National Committees will standardize on these values.
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3.1.2 Valeurs nominales recommandées des courants

"Il n’y a pas de valeurs nominales recommandées des courants d’alimentation.

3.1.3 Valeurs recommandées des limites des domaines des grandeurs d’alimentation (domaine d’action pour les
grandeurs d’alimentation d’entrée, domaine admissible pour les grandeurs d’alimentation auxiliaires).

Le comportement global d’un relais dépend du domaine d’action de la grandeur d’alimentation d’entrée et
du (ou des) domaine(s) correspondant(s) de la (ou des) grandeur(s) d’alimentation auxiliaire(s) (si elles
existent). Ces domaines peuvent donc étre interdépendants et des considérations particulieres devront étre
données dans ce cas.

3.1.3.1 Valeurs recommandées des limites du domaine d’action d’une grandeur d’alimentation d’entrée

3.1.3.1{1 Les valeurs recommandées des limites du domaine d’action sont rappa deux clalsses:

Classe 1|: 80%-110% de la valeur nominale de la (ou des) grandeur(s) d’alimentation d’e
Classe 2: 85%-110% de la valeur nominale de la (ou des) grandeur(s) d’alimentation ¢

Notes 1.|— Les relais de la classe 2 sont destinés & étre utilisés en associatio/ave
relevant par exemple de la Publication 158-1 de la CEI: Apparei
industriel, Premiére partie: Contacteurs.

areils similaires,
ension 4 usage

e constructeur.

3.1.3.1)

Dan;s iculi 0 imi aine, i des valeurs différentes| des valeurs

recomm injales.

3.1.3.1,

a) L ine(s) d’action
b) 1
c) L

3.1.3.2 xiliaire

11 n’y t doivent étre

r Palimentation

inférieure de
2 comme il est
indiqué au tableau I1, leur(s) 01rcu1t(s) d’entree étant a leur(s) temperature(s) max1male(s) correspondant aleur
classe de service (voir le paragraphe 4.2.4)

Note. — Pour les relais destinés 3 des applications particuliéres, le constructeur doit indiquer les valeurs d’action.

3.1.5 Reldchement

3.1.5.1 Relais alimentés en courant continu

La valeur limite recommandée de la grandeur d’alimentation d’entrée pour laquelle le relais doit relacher
ne doit pas étre inférieure & 5% de la valeur nominale, indépendamment de la polarité.

Toute valeur autre que la valeur recommandée peut &tre admise a condition qu’elle soit indiquée par le
constructeur ou spécifiée par les normes nationales. ’
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3.1.2 Recommended rated currents

There are no recommended rated values of energizing currents.

3.1.3 Recommended values of the limits of the operative range of the energizing quantities

The overall performance of a relay depends upon the operative range of the input energizing quantity and
on the corresponding range(s) of any auxiliary energizing quantity(ies). These ranges may therefore be
interdependent and particular consideration should be given to such cases.

3.1.3.1 Recommended values of the limits of the operative range of an input energizing quantity '

3.1.3.1.1 The recommended values of the limits of the operative range are related onclassess
Class 1: 80{-1109; of the rated value of the input energizing quantity(ies).
Class 2: 85%4-1109; of the rated value of the input energizing quantity(ies).

Notes I.— R
in|

br example,

2.—W

3.1.31.2 4

In the p
manufactun

ilues, the

3.13.1.3 ]
a) Rated
means, for
b) The v
c) The o

y suitable

3.1.3.2 R

There arqg
operative r4

that the

Note. — The
pre

htities for

3.14 Pick

Relays sHall pick up and comply with the specification when energized at the lower limit of their pperative
range, after] preconditioning corresponding to their pick-up class as shown in Table II, and with their input
circuit(s) at their maximum operating temperature(s) corresponding to their duty class (see Sub-clause 4.2.4).

Note. — For relays in special applications, the manufacturer shall state the pick-up values.
3.1.5 Drop-out

3.1.5.1 D.C. relay

The recommended limiting value of the input energizing quantity at which the relay shall drop out shall be
not lower than 59, of the rated value, independent of polarity.

Any value other than the recommended value may be admitted provided it is stated by the manufacturer
or specified by the national standards.
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TaBLeAaU 1

Exemples de marquage du domaine d’action d’une grandeur d’alimentation d’entrée

Exemple Sigrﬁﬁcation
Cas général Une seule valeur Valeur nominale: 110 V
nominale
Classe 1:
Domaine 809%-110%; 110 Domaine d’action:
80%~110% de 110V
(classe 1)
Classe 2:

Domaine 85%-110%; 85%- 110 de 1104V
. (classe 2)

Deux valeurs nominales
(tensions appliquées
On doit indiquer ~aux mémes bornes ou
seulement la (ou les) 4 différentes bornes)

valeur(s) nominale(s)

La classe du domaine
d’action doit étre
précisée

D

809-1109%; de 125V
(classe 1)

85%-110% de 125V
(classe 2) :

pour la valeur
[‘\ nominale 125 V
N

oy
N
Wy

Cas particulier Un fe (V! w Domaine d’action:

(Voir le paragra nominale 100 125 140 110 V-140 V
3.1 ) _— )
leurs nominales Domaines d’action:
(tensipns appliquées 70 ‘110 130 70 V-130 V pour la
aux/mémes bornes ou — valeur nominale 110 V

& différentes bornes)
90 125 140 90 V-140 V pour la
— valeur nominale 125 V

TasrLeau II

Conditions d’alimentation préalable selon la classe d’action

Conditions d’alimentation préalable
Classe d’action a b c
Valeur de la grandeur Valeur nominale Valeur nominale Limite supérieure
d’alimentation (voir le du domaine
paragraphe 3.1.3.1.1) d’action
Température ambiante Valeur de Limite supérieure | Limite supérieure
(voir le paragraphe référence du domaine du domaine
3421 nominal nominal
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TaBLE I

Examples of marking the operative range of an input energizing quantity

Example Meaning
Normal case A single rated value Rated value: 110 V
Class 1:
807,-1107; range 110 Operative range:
- 80%-110% of 110V
(class 1)
Class 2:
85%-1109%; range 850/-110°/, of 110V
(class 2)
Two rated values
i (voltages applied to
Only rated value(s) shall the same or to 110

be indicated

The operative range
class shall be stated

different terminals)

125 80%-110% of 125V
{class 1)
85%-110% of 125V
(class 2)
for the rated value
(\ /-\ 125V
N
Special case sing} ted \le\/)v Operative range:
(See Sub-clause 110 125 140 110 V-140 V
3.1.3.1 @ T
' Operative ranges:

Both rated fnit 70 110 130 70 V-130 V for the
values shall b - rated value 110 V
indic; different terminals)

90 125 140 90 V-140 V for the

rated value 125V

TasLE I

Preconditioning of the relays corresponding to pick-up classes

Preconditioning

Pick-up class

b

Energizing quantity (see
Sub-clause 3.1.3.1.1)

Rated value

Rated value

Upper limit of
the operative
range

Ambient temperature

(see Sub-clause 3.4.2.1)

Reference value

Upper limit of
the nominal
range

Upper limit of
the nominal
range
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3.1.5.2  Relais alimentés en courant alternatif

La valeur limite recommandée de la grandeur d’alimentation d’entrée pour laquelle le relais doit relacher
ne doit pas &tre inférieure & 159 de la valeur nominale.

Le relais doit également relacher & zéro (pour tenir compte du magnétisme rémanent éventuel).

Toute autre valeur peut étre admise a condition qu’elle soit indiquée par le constructeur ou spécifiée par
les normes nationales.

3.2 Circuits de contact

Voir la Publication 255-0-20 de la CEIL

3.3 Temporisations

Il n’y a pas de valeurs nominales recommandées des temporisations; cependant, relais ayant
un donjaine d’ajustement de la temporisation, des valeurs maximales sont proposées dan e A

Il n’y a pas de valeurs nominales recommandées des rapports d’ajuste isations des relais
a tempg spécifié ayant un domaine d’ajustement.

3.4 Grandeurs et facteurs d’influence

3.4.1 VYaleurs de référence recommandées des grandeurs et facteu

Les valeurs de référence recommandées des grandeurs o ; d’influe st les tolérances
associégs pour les essais figurent au tableau III.

qui leur sont

Note. —|Des conditions spéciales d’application o ¢ ai jastifier Pemploi de valeurs djfférentes. Dans

3.4.2 VYaleurs recommandées des limites de. iHes NOWIA re

Les valeurs de la tempérdture i la pression
atmospﬂlérique au paragraphe \3.4.2:2. ; ont données
par le fableau IV.

peuvent nécessite e, étre choisies
barmi les valeursare

Note. —[Les valeurs i en I'aisence de prescription contraire. Des conditions spécialgs d’application

3.4.2.1 | Tempérafure &

Sauf jndieati ike, l¢ dorraine recommandé préférentiel de température est — 5 °C 3 - 40 °C.
Les vplewrs recommandgé e la limite supérieure sont:

-+ 200 °C -+ 100 °C +55°C

+ 155 °C + 85°C +40°C
+125°C + 70°C +30°C

Les valeurs recommandées de la limite inféricure sont:

—65°C —40°C —10°C
—55°C —25°C — 5°C
4+ 5°C

Les combinaisons suivantes doivent étre utilisées chaque fois que cela est possible et lorsque le domaine
recommandé préférentiel ne convient pas:

—65 et +125°C —40 et + 100 °C — 10 et 440 °C
—65 et +155°C —~25 et 4 40°C — 10 et 4 55°C
—40 et + 70°C —25et 4+ 55°C — 10 et + 70 °C

—40 et + 85°C —25et + 70°C + Set 4-40°C
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3.1.52 A.C. relays

The recommended limiting value of the input energizing quantity at which the relay shall drop out shall be
not lower than 159 of the rated value.
The relay shall also drop out at zero (to take into account the effects of the eventual magnetic remanence).
Any other value may be admitted provided it is stated by the manufacturer or specified by the national

standards.

3.2 Contact circuits

See IEC

Publication 255-0-20.

3.3 Specified times

There afe no recommended rated values for the specified times; however, in the

time-settin
There a

3.4  Influencing quantities and factors

3.4.1 Recpmmended reference values of influencing quantities and fac

The rec

are given In Table III.

as¢ of relays

range, maximum values are proposed in Appendix A.
no recommended rated setting ratios for specified-time relays having

having a

mmended reference values of influencing quantitie a folerances

Note. — Spefial conditions of application or the nat@ire of\the values. In
such cases, the manufacturer shall state the heferenwse

3.4.2 Recpmmended values of the limits of thel no

The valfies of the ambient gemperapire™a mospheric

pressure ip Sub-clause 3.4.2.2. 1 given in

Table IV.

Note. — The]| preferred va application
may necessitate the bcted  from

recqg

3.4.2.1 Ambient temp
Unless gthepwd

Recomm

ed recommended temperature range is — 5 °C to +- 40 °C.
ended va . pper limit are:

-+ 200 °C + 100 °C + 55°C

+ 155°C + 85°C + 40 °C
+125°C + 70°C +30°C

Recommended values for the lower limit are:

—65°C —40 °C —10°C
—55°C —25°C - —5°C
4+ 5°C

The following combinations should be used wherever possible and when the preferred recommended range
is not appropriate:

— 65 and + 125°C —40 and + 100 °C — 10 and + 40 °C
— 65 and 4+ 155°C —25 and + 40°C — 10 and + 55°C
—40 and -+ 70°C —25 and + 55°C — 10 and 4+ 70°C

—40 and + 85°C —25 and + 70°C -+ 5 and +40°C
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TaBLeaUu III

Valeurs de référence recommandées et tolérances pour les essais des grandeurs et facteurs d’influence

Grandeur et facteur d’influence
(voir 1a note 1 et I’annexe A)

Valeur de référence

Tolérance pour les essais

Température ambiante 20 °C +2°C

Pression atmosphérique 960 mbar + 100 mbar

Humidité relative 65% —20%
+10%

Induction magnétique d’origine
extérieure

Zéro

5-104 T dars toute:
les direpfi

s
A\ (\
Position Indiquée par le 2° dans touted\les
constructeur (Eir{ns
. . . X
Fréquence Soit 16%/; Hz, soit T2 Nwoir la note 5)

/>

50 Hz, soit 60 Hz

courant continu (régime

soit 400 Hz, ¢ommeé
indiqué par/le”
constructeu. }7
Forme d’onde \Sinuvéige L, Factéur de distorsion,
5% (voir la note 2)
—
Composante alternative en < Zéro 3%

permanent) gﬁﬁ\a ?teé,)\

2% de la valeur
maximale

la n

« N

Composanfe\contitiue en
courant alternafif (xégime

A Tétude

Valeurs nominales

Indiquée par le

respectives constructeur
correspondant a Ia
classe de service
condifions de service prévues
pour le relais)
Chocs et vibrations Zéro A Tétude
Atmosphéres industrielles et A Tétude A Tétude

autres conditions
atmosphériques

Ajustement de la temporisation,
s'il y a lieu

Limite supérieure du
domaine d’ajustement
(voir la note 4)

Indiquée par le
constructeur

Notes I.— L’essai peut étre effectué 2 d’autres valeurs que les valeurs recommandées dans le cas ot la loi quantitative de
variation entre une ou plusieurs grandeurs d’influence et la valeur de la caractéristique considérée est connue.
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TasrLe III

Recommended reference values and test tolerances of influencing quantities and factors

Infiuencing quantity or factor Reference value Test tolerance
(see Note 1 and Appendix A)

Ambient temperature 20 °C +2°C
Atmospheric pressure 960 mbar + 100 mbar
Relative humidity ' 65%. —20%
+10%
External magnetic induction Zero 5-10-4 T in an
direction
O\
Position . As stated by the 2° in an¥ direction
manufacturer : (\

(s ﬁeS

Frequency Either 16%/; Hz or 50 H.
or 60 Hz or 400 Hz
as stated by the
manufacturer

N\ A\
Waveform St soi@ / \D)St tién factor 5%

(sge Note 2)

Alternating component in d.c. |(Zero 3%
(ripple) — (steady state) (see
Note 3) (\
N

Direct comp
(steady state)

O

Aperiodic Arandi

m}b@\\l/&o Under consideration

for spégified titmg current

rela )
B;ﬁin qua{i& and As respective rated As stated by the
iliary L

2% of peak value

ergizing values, appropriate to manufacturer
they are the duty class

(and applied according to
the duty plass of the relay)

Shocks and vibrations Zero Under consideration
Industrial and other Under consideration Under consideration
atmospheres
Setting time, if any The upper limit of the As stated by the
setting range (see Note manufacturer
4

Notes I.— The test may be carried out with values of the influencing quantities and factors other than the recommended
reference values, provided the quantitative relationship tetween one or more influencing quantities and the value of
the considered characteristic is known. :
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2.— Facteur de distorsion: rapport entre la valeur efficace du résidu obtenu en retranchant d’une grandeur alternative non
sinusoidale son terme fondamental et la valeur efficace de la grandeur non sinusoidale. On I’exprime habituellement en

pour-cent (V.E.I.. 05-02-120).
3.— Composante alternative en courant continu: la composante alternative en courant continu, exprimée en pour-cent, est

définie par le rapport: ,
valeur maximale — composante continue % 100
composante continue )

4.— La limite supérieure du domaine d’ajustement constitue la valeur de référence pour les erreurs, sauf indication
contraire du constructeur. Cette valeur de référence est prise comme «valeur conventionnelle» pour déterminer Perreur

conventionnelle (voir le paragraphe 2.7.3).
5.— Si la temporisation ne dépend pas de la fréquence, les tolérances peuvent &étre plus larges. Au contraire, dans le cas

ol la temporisation varie avec la fréquence (moteur synchrone par exemple) et que I'on désire une grande précision,
ces tolérances peuvent étre réduites.

TABLEAU IV

Valeurs recommandees aes limites desS domaines nominaux des grandeurs el leurs d’'injlugnce

N
Grandeur et facteur d’influence Domaine noy@ .

Température ambiante Voir le paragraph 34\¥\

Pression atmosphérique

Humidité relative

Induction magnétique d’origine Valeur pW&a 15-164 T dans
extérieure totltes les directions ou indiquée par

constructeur

[N

Position : Q 5° s toutes les directions a partir

la position de référence

N
Fréquence Valeur de référence —69%;, + 10% ou
/S indiquée par le constructeur
?{Q§\m\de \/\\) A Tétude

}S%Iélp sante, alternative en courant | = 69, (voir la définition, tableau III,
ntity (régime ‘permanent)’ note 3)
N

osante\ continue en courant A T’étude
\ alternatif (régime permanent)

}bmp%sante apériodique transitoire - A Tétude
pour les relais de courant a tcmps

spécifié
Grandeur d’alimentation d’entrée* Limites de son domaine d’action
Grandeur(s) d’alimentation Limites de son (ou de leurs)
auxiliaire(s)* domaine(s) admissible(s)
Chocs et vibrations A TPétude
Atmospheéres industrielles et autres A Pétude

conditions atmosphériques

*Considérée(s) comme grandeur(s) d’influence pour la précision sur la temporisation
(dans les conditions de service prévues pour le relais).
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2.— Distortion factor: the ratio between the r.m.s. value of the harmonic content obtained by subtracting the fundamental
wave from a non-sinusoidal periodic quantity, and the r.m.s. value of the non-sinusoidal quantity. It is usually
expressed as a percentage (I.E.V. 05-02-120).

3.— Alternating component in d.c.: the ripple content of a d.c. supply, expressed as a percentage, is defined as follows:

peak value — d.c. component < 100
d.c. component

4.— The upper limit of the setting range is the reference value for the indicated error, unless otherwise specified by the
manufacturer. This reference value is taken as the “conveptlonal value”, when determining the conventional error (see
Sub-clause 2.7.3).

5.— If the specified time does not depend on the frequency, the tolerances may be larger. However, when the relay time
is frequency-dependent (e.g. synchronous motor), and high accuracy is required, smaller tolerances may be necessary.

TABLE IV

Influencing quantity or factor - ~ Nominal fange /\O ’ (‘

Ambient temperature See Sub-clause 3.4.2.1

Atmospheric pressure See Sub-clause Z/K \ \

Relative humidity

External magnetic induction 15 104 T in any

ed by the
Position 1n a \(recnon from reference
po iti
Frequency e erence value —6%, + 10% or as |-
stated by the manufacturer
Wavef m Under consideration

lternati ponent 1 C. (ripple) | = 6% (for definition, see Table III,
eady ate) Note 3)
% omponent in a.c. (steady Under consideration
ate

Aper transient component for Under consideration
specxﬁed time current relays

Input energizing quantity* Limits of the operative range

Input auxiliary energizing Limits of the operative range(s)
' quantity(ies)*

Shocks and vibrations Under consideration

Industrial and other atmospheres Under consideration

* Regarded as influencing quantity(ies) relative to accuracy of specified times (and
applied according to the duty class of the relay).
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3.4.2.2 Pression atmosphérique
Le domaine recommandé préferentiel est:

700 mbar a 1100 mbar.

Pour des applications particuliéres (par exemple aérospatiales), les autres domaines. recommandés sont:

44 mbar a 1100 mbar
1 mbar a 1100 mbar.

3.4.3 Valeurs recommandées des limites des domaines extrémes des grandeurs d’influence

Les limites du domaine extréme des grandeurs d’influence prennent en considération les conditions

d’installation,de-magasinage et de transport{(voir Lanpexe Ay———

Note. — Les valeurs recommandées préférentielles doivent étre utilisées en Pabsence de prescript

3.4.3.1| Température ambiante

Les [valeurs recommandées préférentielles des limites sont — 25 °K et

leurs devront

étre choisies parmi les limites indiquées au paragraphe 3.4.2.1, ke ai &me doit inclyre en totalité

le domjaine nominal.

Note. — La température est un exemple parmi les grandeurs d’ig
irréversibles.

3.4.3.2| Autres grandeurs et facteurs

Les domaines extrémes d’autres grandeurs~d’influence. ne pas pris en considération dar
édition| Ces domaines extrémes sont encore Stude particulier pour les chocs, les -

Phumidité.

3.5 Vhleurs recommandée

également pour le ai
pratique le permette.”Q
constrycteur doit indig

35.1 Nombre/de m

Les [vajeurs\ recommmandées du nombre de manceuvres réparties réguliérement dans Pheure

choisies da

6, 30, (120, 600,.1 800, 3600, 6000, 7200, 12000, 18000, 36000, 45000, 72000, 90

144 000, 180 000, 216 000, 360 000.

efisions et de courants dans les contacts, pour

Les |valeurs reco'm ndé ivantesh\ doivent \étre utilisées pour les essais d’endurance
utres valeurs, en particulier pour les relais a temp

des altérations

s la présente
vibrations et

mécanique et
hutant que la
s spécifié. Le

doivent étre

D00, 108 000,

Note. — Tes valeurs soulignées sont préferentielles.

3.5.2 Facteur de marche

Les valeurs recommandées du facteur de marche doivent 8tre choisies dans la liste suivante .

15%, 25%, 33%, 40%, 50%, 60%.

3.6 Valeurs recommandées des tensions d’essai diélectrique

Voir I'annexe C.

3.7 Valeurs recommandées pour les essais & la tension de choc

Voir ’annexe C.
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3.4.2.2 Atmospheric pressure
The preferred recommended range is:

700 mbar to 1100 mbar.

Other recommended ranges for use in special applications (e.g. aerospace) are:

44 mbar to 1100 mbar
1 mbar to 1100 mbar.

3.43 Recommended values of the limits of extreme ranges of influencing quantities

~ The limits of the extreme range of influencing quantities take into account installation, storage and

transport conditions (see Appendix A).

Note. — The preferred values are to be assumed in the absence of statements to the contrary.

3.4.3.1 Ambient temperature

The preferred recommended values of the limits are — 25°C and -R/70 €
should be sglected from the limits given in Sub-clause 3.4.2.1. The exjze
the nominall range.

Note — Temperature is an example of those influencing quantities which

3.4.3.2 Othpr quantities and factors

Extreme fanges of other influencing quantities axe

3.5 Recommended values of intermittent weriodic duty

The following recommended
test when practicable.

shall state the values to Dbe

3.5.1 Numller of c

Number df ¢ istributed over the hour, shall be chosen from:

6, 30, 120, (600, 1.20 ), 3600, 6000, 7200, 12000, 18 000, 36000, 45000, 72 000, 90 000,

144 000, 180 000, 216 000, 360 000.

particularly for specified-time relays. The man

values
hole of

are still

s‘[x'itchjn g
facturer

108 000,

' H | 1 £ =1 1
Note. — UndeHined—values—are—preferred—valtmes:

3.5.2 Duty factor

The recommended duty factors shall be chosen from:

15%, 25%, 33%, 40%, 50%, 60%.

3.6 Recommended values of the dielectric test voltages

See Appendix C.

3.7 Recommended values for surge voltage tests

See Appendix C.
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4. Températures maximales admissibles

4.1 Températures maximales admissibles des différentes parties d’un relais
4.1.1 Matiéres isolantes

Les températures des matiéres isolantes ne doivent pas dépasser celles permlses par la Publication 85 de la
CEI: Recommandations relatives & la classification des matiéres destinées & Pisolement des machines et
appareils électriques en fonction de leur stabilité thermique en service.

Les limites prescrites de la température doivent pouvoir étre dépassées sur des parties restreintes de la
matiére isolante, sans signe apparent de dommage ni changement apparent dans les caractéristiques.

Note. — Les nouvelles matiéres isolantes non encore introduites dans la Publication 85 de la CEI peuvent cependant étre utilisées
pour d’autres températures maximales si le méme degré de sécurité est assuré.

4.1.2 Parties accessibles extérieures

La tgmpérature superficielle ne doit pas dépasser 75 °C, ou toute autre vale constructeur.

4.1.3  Hutres parties

La tpmpérature maximale ne doit pas provoquer de signes appa 8, de [déformations
permangntes, ou de changements dans les parties constitutives du’te
" En das de changement d’aspect, le constructeur doit
changement sur le comportement du relais.

cuité de ce

Nore— Les pitces de contact ne sont pas concernées par la pres

4.2 Cqnditions de détermination des tempe
Les donditions suivantes doivent étre remplies en\l’absence

4.2.1 1Le relais doit &tre monté dans sa pdsition ¢ dlemploi et, si nécessaire, suivant les ipdications du
construgteur. Si un relais est ¢6x . c ition, it préciser la
positior] la plus défavorable da * i

4.2.2 la température am
pour les relais de class
domaing d’action @»
4.2.3 Tous les circuits(d’ah tati bai étre alimentés a la limite supérieure de leur domhpine d’action

(ou admissible) po classe de domaine d’action 1 et 3 la valeur nominale pour les relais
de clasje de domai i ; e paragraphe 3.1.3.1.1).

a_limite supérieure du domaine nominal de| température
et 4 la valeur de référence pour les relais |de classe de

Note. — Les prescriptions relgtive A\fempérature maximale sont rapportées, dans la pratique des Etats-Unis d’Amérique, 4 la
valedr Y € deur d’alimentation, et non pas 3 la llmlte supérieure du domaine d’action.

4.2.4 Ha moiti s circuits de contact de travail doivent étre parcourus par leur courpnt limite de
service ¢ontinu,

4.2.5 lle mode et la durée d’alimentation doivent tenir compte des conditions de service. L’échpuffement en
fonctior] du“temps pour cha i i ¢

5. Précision sur les temporisations*

5.1 Généralités

5.1.1 Pour les relais de tout-ou-rien & temps spécifié, les notions de précision ne sapphquent qua la (aux)
temporisation(s).

Les relais doivent &tre a I’état neuf,

Tous les essais autres que ceux effectués pour la détermination des variations doivent &tre exécutés dans les
conditions de référence.

* Une description des différentes notions concernant la précision est donnée dans I'annexe B.
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4. Permissible maximum temperatures

4.1

4.1.1

Permissible maximum temperatures of relay parts

Insulating materials

The temperatures of insulating materials shall be not higher than permitted in IEC Publication 85,

Recommendations for the Classification of Materials for

Apparatus in Relation to their Thermal Stability in Service.
The stated limits of temperature may be exceeded in restricted parts of the insulating material, provided

there is no

apparent sign of damage and no apparent changes in the characteristics.

the Insulation of Electrical Machinery and

Note. — New insulating materials not yet included in IEC Publication 85 may be used at other maximum temperatures if the
same degree of safety is assured.

4.1.2 Acce
The surfd

4.1.3 All

The max
change in {
Should a
in appearar]

Note. — Confact tips are excluded from the above temperature requige

42 Condit
The follo

421 The
manufactur
state the le

4.2.2 The
-for operati
clause 3.1.3

423 All 4
relays and

Note. — It is
of th

424 Atl

42.5 The
with time f

ksible external parts

ce temperature shall not exceed 75 °C or any other value stated by th

ther parts

fjmum temperature shall not cause visible signs of damage, p, or 4
he component parts.
visible change occur, the manufacturer should be prepared

ce would not affect the performance of the relay.

jons for assessing maximum tempergrures

pper limit of the nominal range of teq
¢ range cla ce value for operative range class 2 relays

1L.1).

nergizing circuit

method of energization and duration shall be in accordance with the duty. The temper
rhedch duty is illustrated in Figure 2, page 37. '

ny other

a change

d by the
rer shall

nperature
see Sub-

e class 1

ated value
ent.

hiture rise

5.

5.1

Accuracy of the specified times*

General

5.1.1 For specified-time all-or-nothing relays, considerations of accuracy apply only to the specified time(s).

Relays shall be in a new condition.

All tests other than those for variations shall be made under the reference conditions.

* A description of the various concepts relating to accuracy is given in Appendix B.
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Température

A

Maximale |F——-——~——-—~—

Initiale : -
° Service continu Temps

Température

A

Maximale |r—————— e e - O\

Initiale /\ \

& Service intermittent périodique

Température

A

Maximale F——g— — ————— — ¢ —

Initiale
Temps
24775
51.2 1 tewndoit indiquer, s’il y a lieu, les conditions d’alimentation préalable du relais, c’est-a-dire
quil doi Jv y emple, si Iéquilibre thermique, dii & I'échauffement propre, avait été|atteint avant

n (voir le paragraphe 2.7.11) doit étre indiqué pour tousl les relais a

= a | ava = da_cla aconte

0,5 1 1,5 2,5 5 7,5 10 20

mais le constructeur peut indiquer d’autres valeurs. Si nécessaire, le constructeur peut en outre indiquer, pour
un relais donné, l'erreur moyenne de référence, la fidélité, P'erreur limite de référence et/ou les limites de
variations. Pour la détermination de I’erreur conventionnelle, la valeur conventionnelle doit étre la valeur de
référence de ’ajustement.

5.1.4 Pour la détermination des variations, l'erreur moyeénne doit étre la moyenne de dix mesures, sauf
spécification contraire. ’

5.1.5 . Les regles nationales préciseront, parmi les essais concernant les valeurs indiquées par le constructeur,
ceux qui sont a considérer comme essais de type et ceux qui sont 3 considérer comme essais individuels.
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Temperature

A

Maximum | ——— — —~ - _ _

Initial -
1y Time

Continuous duty

Temperature

A

Naximum - —_

Initial

1, Intermittent periodic duty

Temperature

Maximum

Initial

247175

5.1.2 The ppre itiQnikg ¢ relay, if any, e.g. whether the steady self-heating temperature had been
reached bef <

5.1.3 The Jaccuracy class index (see Sub-clause 2.7.11) shall be stated for all specified-time relays. The
preferred aceurdcy class indices are:

0.5 1 1.5 2.5 5 1.5 10 20

but the manufacturer may quote other values. When relevant, the manufacturer may also state, for a given
relay, the reference mean error (calibration error), consistency, reference limiting error and/or limits of
variations. The conventional value for determining the conventional error shall be the reference setting value,

5.1.4 For the determination of variations, the mean error shall be the mean of ten measurements, unless
otherwise specified.

5.1.5 National rules should identify which of the tests concerning the values indicated by the manufacturer
are to be type tests and which are to be routine tests.
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5.2 Méthodes de détermination des erreurs relatives a la temporisation -

5.2.1 Conditions d’essais relatives a la (ou aux) grandeur(s) d’alimentation auxiliaire(s)

Le constructeur doit indiquer si la valeur initiale de chacune des grandeurs d’alimentation auxiliaires est

la valeur nominale ou zéro.

Pour la détermination des erreurs sur la temporisation, la valeur finale doit 8&tre zéro ou la valeur

nominale, comme indiqué par le constructeur.

5.2.2 Pour la détermination des erreurs limites de référence et de la fidélité de référence, voir I'annexe B.

5.3 Méthode de détermination des variations relatives a la temporisation

5.3.1 Le constructeur doit indiquer si la valeur initiale de la grandeur d’alimentation auxiliaire

nomindle ou zéro.

La vpleur finale de la grandeur d’alimentation auxiliaire doit &tre zéro ou

du domaine nominal de la grandeur d’alimentation auxiliaire.

6. Endurance mécanique

Le constructeur doit indiquer le nombre de manceuvres sans
qu’'un felais peut effectuer lors de Pessai dans les conditio

7. Canactéristiques des contacts

Voir [la Publication 255-0-20 de la CEL

La v:
Pour
causes,

minima dantes.
La c it &t ique ] acun des circuits d’alimentation d’entrée et auxili
La conso ion/ imé valeurs nominales:
—en w
— en vd courant alternatif. Dans ce cas, une valeur du facteur de p
étre do

9. Distances ‘@isole et lignes de fuite

Voir [’annexe C.

e’ doivent étre indiquées par le construc
ant la position des organes mobiles ou pour d’autres
deux valeurs, c’est-d-dire les consommations

situég

est la valeur

‘a l'intérieur

ts de contact

eur.
maximale et

aire(s).

uissance doit

10. Méthodes d’essai

10.1  Conditions générales d’essai

A Tétude.,.
10.2 Grandeurs d’alimentation

10.2.1 Action
A Tétude.
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5.2 Methods of determining the errors relating to the speciﬁéd time

5.2.1 Test conditions relating to the auxiliary energizing quantity(ies)

The manufacturer shall state whether the initial value of each of the auxiliary energizing quantities is
the rated value or zero.

For the determination of errors relating to the specified time, the final value shall be zero or the rated
value, as stated by the manufacturer.

5.2.2 For the determination of reference limiting errors and reference consistency, see Appendix B.

5.3 Method of determining the variations relating to the specified time

5.3.1 The manufacturer shall state whether the initial value of the auxiliary energizing quantity is the rated
value or zgro.

The fina] value of the auxiliary energizing quantity shall be zero or any value
of the auxfliary energizing quantity.

ipal range

6. Mechm[:cal durability

The manpufacturer shall state the number of cycles which the rela e contact

circuits and when tested under the conditions stated in Sub-clause

7. Contact performance

See TEC| Publication 255-0-20.

8. Rated Burden (power)

The valug of the rated burden % e\shall be \iwdicated by the manufacturer.

For relays the burdens of|whi the\position' of their moving parts or for other reasons, the
manufacturpr shall state at lea yaximum and the minimum burdens, and shall indicate
the corresppnding cons.

The burden shall be stated for’éa i and auxiliary circuits.
The burden shall be expre

— in watts,|for d.c.

— in voltamperes, f 3 . g case, a value of the. power factor shall be given.

9. Clearances and creepage

See Appendix” C.

10. Test methods

10.1 General test conditions

Under consideration.
10.2  Energizing quantities

10.2.1  Pick-up

Under consideration.


https://iecnorm.com/api/?name=7129a4d34f13f8e7fecf3a5968f43d81

— 40 —

10.2.2  Reldchement
La valeur de relichemeént doit étre vérifiée comme suit:

— la grandeur d’alimentation d’entrée passe brusquement de sa valeur nominale aux limites indiquées au
paragraphe 3.1.5;

- pour toute valeur de la (ou des) grandeur(s) d’alimentation aux1ha1re(s) & lintérieur de son (ou de leurs)
domaines admissible(s);

- tout maintien ou accrochage ayant été supprimé.
10.3  Epreuves diélectriques

Voir Pannexe C.

10.4 Essais g lg tension de chae
Voir|’annexe C.

10.5 Echauffement des circuits d’alimentation

Le gonstructeur doit prouver la conformité avec le paragraphe 4.1 n mesure de

Justifien que les caractéristiques du relais données au paragraphe changement
consécytif 4 I'application prolongée des conditions énumérées au para .

"La durée de ces essais et les conditions d’acceptation doivefit . constructeur
et utilidateur.

Pour| déterminer la température, on admettra que I’équitibre_thermiq i mpérature ne

varie pas de plus de 0,5 °C en 10 min.

10.6 = Rrécision

Yoir [I’article 5 et I’annexe B.

10.7 Hndurance mécanique

Pour arge, définie en courant et tepsion par le
construgteur, peut étre appliquée™sur les Circwi X (par exemple pour commander un [compteur de
manceuyres).

Les gonditions d’essai
a) relais montés

b) grandeurs d’alime

¢) grandeurs et i j iti de référence
(voir le

d) ngmbre de BVIOS ’he ' X indiqué teur (voir le
paragraphg

e) paur les™x Y isati justa . isati i iti plus sévéres

pour P'endurance
Tout [au long des es§ais d’endurance mécanique, le relais doit satisfaire aux conditions de| relachement

prévues|au/paragraphe 3.1.5.
A la fimdesessaisT

~ Détat mécanique du relais doit étre tel que celui-ci puisse remplir ses fonctions pour toutes les valeurs du
domaine d’ajustement, au moins une fois 4 la valeur minimale et au moins une fois & la valeur maximale
des domaines d’action de la grandeur d’alimentation d’entrée et du domaine admissible de la grandeur
d’alimentation auxiliaire. Durant ces derniers essais, les circuits de contaet doivent supporter Ies courants
maximaux prévus par le constructeur;

— aucune valeur de P’erreur absolue ne doit dépasser, avec un niveau de confiance donné, deux fois la valeur
de lerreur limite de référence;

— le niveau d’isolement ne devra pas étre inférieur & 0,75 fois la valeur spécifiée pour I’essai diélectrique du
relais a I’état neuf.

Nore. — Toute opération de maintenance et de remplacement de piéces, prévue par le constructeur, peut étre eﬂ'ectuee au cours
des essais; le remplacement de toute autre piéce est exclu.
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10.2.2 Drop-out
The drop-out value shall be checked as tollows:

— the input energizing quantity is suddenly reduced from its rated value to the limit stated in Sub-

clause 3.1.5;

- with all values of the auxiliary energizing quantity(ies) within their operative range(s);

- with any latching or holding action inoperative.

10.3 Dielectric tests

~ See Appendix C.

10.4  Surge voltage tests

See App¢ndix C.

10.5 Temperature rise of energizing circuits

The manpfacturer shall demonstrate compliance with Sub-clause 4.1 and, if(ne
relay characteristics mentioned in Sub-clause 4.1 are not changed as a/
conditions Jaid down in Sub-clause 4.2.

The duragion of such tests and the criteria of acceptance shall be

When determining temperature, it is assumed that thermal/equilibriumS
does not vgry by more than 0.5 °C in 10 min.
10.6  Accunacy

See Clauge S and Appendix B.

10.7  Mechanical durability
To facilit

and voltage g uis (exg. for operation counters).

The test
a) relays
b) input
¢) influerjcing iti€s ‘ane an the setting value under reference conditions (see It
d) numbeg ~ ty factor, as stated by the manufacturer (see Sub-clause 3.5);
e) setting] adjusta ime_pélays at the setting which gives the most severe conditions for m

durability.
Throughdut the\tests of
Sub-clause 3.1(5.

d by the manufacturer in terms o

that the
nder the

d user.

f current

em e);

rchanical

echanical durability, the relay shall comply with the drop-out requirements of

At the conclusion—ofthe—tests:

- .the mechanical conditions of the relay shall be such that it is capable of carrying out its designed function
throughout its setting range at least once at the maximum value and once at the minimum value of the
operative ranges of the input and auxiliary energizing quantities. During these latter tests, the contact

circuit(s) shall carry the maximum currents claimed by the manufacturer;

— no value of the absolute error shall exceed, with a given confidence level, twice the reference limiting error;

.~ the insulation level should not fall below 0.75 times the value of the dielectric test voltage specified for the

new relay.

Note. — Any routine maintenance or replacement claimed by the manufacturer is permissible during the tests, but no other parts

may be replaced.
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10.8 Caractéristiques des contacts

Voir la Publication 255-0-20 de la CEL

10.9  Consommation nominale (puissance absorbée)

La valeur de la consommation nominale doit &tre vérifiée dans les conditions suivantes:

— relais

4 Pétat froid (c’est-a-dire sans échauffement propre ni externe);

— grandeurs et facteurs d’influence dans les conditions de référence;

- circuit considéré alimenté 4 sa valeur nominale, les autres circuits n’étant pas alimentés, sauf indication
contraire.
Lorsque la consommation variera notablement selon la position de I’équipage mobile ou pour d’autres

causes, 1

a mesure devra étre effectuée pour les deux conditions extrémes.

10.10 Résistance d’isolement

Voir Tannexe C.

10.11  Qonditions d’environnement

A Tétude.

11. Indfcations et marquage

11.1  Généralités

Les in

a) le pom du constructeur, son code d’identi

b) la
¢) la
d) les
recommy
paragraj
d’) le

e) la fi

f) les
g)la
- soit &
— soit a
et I'indid
h) les

dications suivantes (avec désignatidg

désignation du type, le numéro de §
valeur nominale de la f6u_des

valeurs des limites \ i d’action si celles-ci sont différentes
indées, la classe i ir_le/ paragraphe 3.1.3.1.1) et la classe d’act
he 3.1.4);

5 valeurs d ; aine(s) admissible(s) des grandeurs d’alimentation au

e de classe.de précision correspondant;

indications permettant Iidentification de la (ou des) bobine(s) et des circuits d’alimentati

ucteur:

des valeurs
jon (voir le

Kiliaires;

bn ;

i) la ¥

aleur de la résistance du (ou des) enroulement(s);

J) 1a consommation nominale (puissance absorbée);

k) la (ou les) tension(s) d’essai diélectrique;

I) Tendurance mécanique exprimée en nombre de manceuvres;

m) la
n) les
0) les

p) les

position de montage;
renseignements permettant le branchement convenable du relais, y compris la polarité;
accessoires, s’ils sont nécessaires au fonctionnement du relais;

renseignements concernant la mise 4 la terre de certaines parties métalliques;

q) le service;

r) lorsque le relais présente une ou plusieurs particularités, ce symbole A doit &tre parfaitement visible

sur

le relais pour qu’il puisse indiquer que 'examen des spécifications particuliéres s’impose.
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10.8 Contact performance

See IEC Publication 255-0-20.

10.9 Rated burden (power)
The value of the rated burden shall be checked under the following conditions:

— the relay being cold (i.e. without self- or extraneous heating);

— the influencing quantities and factors under their reference conditions;

— the given circuit being energized at its rated value, all other circuits being unenergized, unless otherwise

stated.

When the burden varies significantly according to the position of the moving parts or for other reasons,

measurement will be carried out under the two extreme conditions.

10.10 Insiflation resistance

See Appg¢ndix C.

10.11  Environmental conditions

Under cqnsideration.

11. Data and marking

11.1  Genetal
The follo
a) manu
b) type d
¢) rated

d) values
recommend|

d’) the ] 3 ¢ thée\auXiliary energizing quantities;
e) freque
Jf) contag
g) rated
- either fo1
~ or for dj
and the cofrespondingia acy class index;

h) data fo permit identification of the coil(s) and energizing circuits;

i) value pfithe resistance of winding(s);

the manufacturer:

lput energizing quantity if they differ
.1.3.1.1) and the pick-up class (see Sub-clayse 3.1.4);

j) rated burden (power);

k) dielectric test voltage(s); v

I) mechanical durability expressed in number of cycles;

m) mounting position;

n) data to permit the suitable connection of the relay, including polarity;
o) accessories, if essential to the relay performance;

p) data concerning the carthing of metal parts;

g) duty;

from the

r}) if the relay has any unusual feature or requirement, it shall be marked prominently with this symbol

A to indicate that reference to the detail specification is essential.
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11.2  Prescriptions pour le marquage

Les indications correspondant aux points a), b) et éventuellement r) doivent &tre portées sur le relais de
fagon indélébile, de telle manitre qu’elles soient lisibles, le relais.étant monté comme en service.

Si elles ne sont pas contenues implicitement dans ), les indications des points ¢), e), g) et h) seront
portées sur le relais, mais sans étre nécessairement visibles, le relais étant monté comme en service.

Pour les autres indications, le choix des prescriptions de marquage appartiendra aux Comités nationaux.

5
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11.2  Reguirements for marking

Data a), b) and if applicable r) shall be marked on the relay by a durable method so that they are legible
with the relay mounted as in service.

Data c), e), g) and &), if not implicit in &), shall be marked on the relay without necessarily being visible,
with the relay mounted as in service. '

National Committees should specify marking requirements for the remaining data.
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ANNEXE A

NOTES EXPLICATIVES

Les caractéristiques fondamentales d’un relais de tout-ou-rien, qui sont essentiellement constituées par les
conditions de son action et de son reléchement, sont fonction, d’une part, des valeurs de sa (ses) grandeur(s)
d’alimentation (voir le paragraphe 2.2.1) et des variations éventuelles de ces valeurs et, d’autre part, des
valeurs des grandeurs d’influence (voir le paragraphe 2.4.1) et des variations éventuclles de ces valeurs.

Certaines définitions concernent uniquement les relais de tout-ou-rien 4 temps non spécifié, d’autres
seulement les relais de tout-ou-rien a temps spécifié. Cette restriction est indiquée, s’il y a lieu, dans le titre
des définitions

Note concernant la temporisation

les relais de
qui concerne

Les gelais de tout-ou-rien 4 temps spécifié ont les mémes caractéristiqueé
tout-outrien a temps non spécifié en ce qui concerne leur action et le
leur temporisation, ils doivent,.en outre, satisfaire aux prescriptions {elative g isi it ’annexe B).

Il n’d pas été possible de normaliser des valeurs nominales de te i tout-ou-rien
a temps spécifié comportant un domaine d’ajustement de la recommandé
d’utilisdr, si possible, comme valeurs maximales d’ajustemé e Ia isatien, les valeury figurant au
tableau|V,

Mlllxseconﬁk\ \(

(@AN
gﬁxg N>6101530—_—_
Minutes {mi Ws 6 1015 30 - - - -
A\

Hetge{}l\\ N_"1 3 6 1 - - - - -
RN

randeurs d’influence

Note copcernantles

Pour |définir’ de facon précise les caractéristiques des relais et pour comparer leurs valeurs, il ¢st nécessaire
que les i i LW i ’j rs prescrites

constituant les valeurs de référence (voir le paragraphe 2.4.2). :

Lorsque toutes les grandeurs d’influence ont leur valeur de référence, on dit le relais placé dans les
«conditions de référence» (voir le paragraphe 2.4.3). Lors des essais, il est difficile de maintenir les grandeurs
d’influence & la valeur exacte de référence, et d’ailleurs de légeres variations autour de cétte valeur exacte de
référence ont un effet négligeable sur les résultats des essais; c’est pourquoi des tolérances sur les valeurs de
référence des grandeurs d’influence ont été indiquées au paragraphe 3.4.1 pour les essais.

Il est important de souligner que, pour les essais, les différentes grandeurs d’influence doivent varier
séparément, chacune dans son domaine; c’est-d-dire que durant un essai, une seule grandeur d’influence
variera dans son domaine, tandis que toutes les autres grandeurs seront maintenues a leur valeur de référence
(assorties des tolérances indiquées dans la présente norme). Il n’est en effet pas possible dans une norme i
caractére tres général de préjuger le cumul des effets de plusieurs grandeurs d’influence variant simultanément,
chacune dans son propre domaine.
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APPENDIX A

EXPLANATORY NOTES

The basic characteristics of an all-or-nothing relay, which essentially determine its performance when picking
up and dropping out, are functions of the energizing quantity(ies) (see Sub-clause 2.2.1) and the possible
variations in the values of such quantities, and of the influencing quantity(ies) (see Sub-clause 2.4.1) and the
possible variations in the values of such quantities.

" Some definitions “are restricted solely to mnon-specified time all-or-nothing relays, others solely to
specified-time all-or-nothing relays. These restrictions are indicated, if relevant, in the heading of the
definitions.

Note on specified time

Specified{time all-or-nothing relays have the same fundamental charactérist ified time
all-or-nothipg relays as regards pick-up and drop-out. They must, moreoyer, ‘ 8, reqhirements
relating to [the accuracy (see Appendix B) of the specified time(s).

It has ngt been possible to standardize rated values of the specified\time. 3 e all-or-nothing
relays having a setting range of the specified time, it is however re g hat a \value in Tabple V be
adopted whenever possible as the maximum setting value of the i i

Spegified tiue

N
Milliseconds (n-,)\ \( 1 10 1 30 60 100 300 600
(N
SecondS((s)xg > N3 6>1015 0 - - - -

Minutes (mi{\ W 6 1015 30 - - - -
A
Hours (%\\ \J/ 3 6 12 - - - -

Note on in

In order [thdt the performance of relays may be assessed and compared, it is necessary that tests b¢ made at
prescribed i i iti i : =claulse 2.4.2).

When all the influencing quantities have their reference values, the relay is said to be under “reference
conditions” (see Sub-clause 2.4.3). Since the effects on relay operation of small changes in influencing
quantities are presumed to be negligible, and since there may be practical difficulties in maintaining precisely
the reference value, small tolerances about each reference value are permitted in Sub-clause 3.4.1 to allow for
possible measurement and control errors when reproducing reference conditions of influencing quantities.

It is emphasized that, during testing, the different influencing quantities should be varied one at a time
within their nominal ranges; i.e. a single influencing quantity will be varied throughout its range whilst all
the other influencing quantities are maintained at their reference values (subject to the tolerances indicated
in this standard). It is virtually impossible, in a general standard of this nature, to predict the cumulative
effect ‘of simultaneous changes of a number of influencing quantities, each within its own range.
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Les valeurs de référence, avec leurs tolérances, constituent les conditions normales d’essai des relais de
tout-ou-rien. Toutefois, pour des applications particuliéres, on pourra &tre amené a fixer des spécifications
complémentaires, tout en restant dans Uesprit de la présente norme. (Exemple: relais destinés & étre employés
en régime permanent a des températures ambiantes trés élevées.)

Les caractéristiques spécifiées d’un relais sont rapportées & un ensemble donné de.valeurs de référence
appelé conditions de référence. Mais, dans la pratique, le relais doit pouvoir étre utilisé dans des conditions
moins restreintes que les conditions de référence. Les domaines & I'intérieur desquels un relais de tout-ou-rien
est ainsi destiné a &tre utilisé sont appelés «domaines nominaux des grandeurs d’influence» (voir le
paragraphe 2.4.4) et leurs limites sont données au paragraphe 3.4.2.

Enfin, un relais peut &tre soumis a4 des conditions excessives, par exemple pendant son installation, son
magasinage etfou son transport. Ces conditions sont définies par les limites des domaines extrémes des
grandeurs d’influence (voir le paragraphe 2.4.5); dans ce cas, le relais doit seulement supporter les effets des
ns des grandeurs d’influence 3 Pintérieur de ces domaines exirémes (mais 8 Pextérieur des domaines
e relais, ‘est| replacé dans
car i] n’est pas a

variati
nomindux) sans subir de dégradation qui ne puisse disparaitre d’elle-méme lorsg

les conditions de reférence. Aucune prescription n’est imposée aux relais
envisager que de telles conditions interviennent en service.

@@
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The reference values, together with their associated tolerances, constitute the standard test conditions for
all-or-nothing relays. Nevertheless, for particular applications, supplementary specification requirements may
be necessary; these would generally be in the spirit of this standard. (Example: relays intended to be used
continuously at very high ambient temperatures.)

The specified performance of a relay is related to a given set of reference conditions. In practice, however,
the relay must be capable of being used under conditions which are less restricted than the reference
conditions. The ranges within which an all-or-nothing relay is intended to be usable are called “nominal
ranges of the influencing quantities” (see Sub-clause 2.4.4) and their limits are given in Sub-clause 3.4.2.

Finally, a relay may be subjected to even more extreme conditions, during, for example, installation,
storage and/or transport. These are referred to as the limits of extreme ranges of influencing quantities (see
Sub-clause 2.4.5); and within these specified limits (but beyond the limits of the nominal range), the relay is
merely required to be capable of withstanding the effects of the change of influencing quantities without
suffering any degradation which would not revert to normal when the reference conditions are re ored. The
relay is not|required to operate correctly under these extreme conditions, since it is envisaged-that such
ould arise during service.

conditions s
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ANNEXE B

NOTES CONCERNANT LA PRECISION DES RELAIS

B1 Introduction

La présente norme a trait aux caractéristiques des relais considérés individuellement afin:
— de faciliter I'utilisation correcte d’un relais;

— de comparer des relais apparemment semblables.

Il est nécessaire de considérer la précision d’un relais dans des conditions normalisées (cest-a-dire les
conditjons de référence spécifiées dans la présente norme) et de considérer les 5 hors de ces
conditions. Bien que, dans la réalité, plusieurs des grandeurs ou facteyrs d’infly uissent varier

simultanément, les méthodes pratiques d’essais obligent rs et facteurs
d’influgnce que lorsqu’un d’entre eux se trouve hors des conditions de/référance. ing a lintérieur
duquel chaque grandeur ou facteur d’influence peut (individuellement) varie ; - bminal» et les

effets produits sont appelés «variations».

Les jprescriptions concernant les caractéristiques de précision
variati
Particle

e référence et
bnt réunies a

B2 Précisi

Les
des va
rappor
convenfi

La fi
individ

/ a représenté
tives soit par
nnelle (erreur

un relais, pris
n’a pas été

la notion de niveau de conﬁance

intégral
B2.1

Le ¢ compdrte une définition du «risque» puisqu’il nécessite |de faire des
déterm bre suffisant afin de permettre d’obtenir les caractéristiques dvec un degré
de confi _

Pour faire une analyse statistique des erreurs, qui ménerait i ung analyse des
caractéfi nant 'importance des erreurs (C’est-d-dire une analyse de «varigbles»), on a

préféré| vérifier, q gis est conforme ou non pour une valeur donnée de ’erreur limite, cetfe vérification
¢tant épalement faite pour un niveau de confiance donné. (Cela se rapporte au contrdle par «aftributs».)

Chadue-méthede—d’anatysedoitreposer—sur e vateurqui Tre—doit pas—ere dEpassee pour un pourcentage
de risque prescrit de tous les fonctionnements du relais (pour autant que le relais soit toujours effectivement
«a Pétat neuf»). Le pourcentage prescrit recommandé est 49/,

Cependant, comme il n’est pas possible de procéder & un trés grand nombre d’«essais», la valeur
elle-méme sera sujette & une certaine incertitude et le «niveau de confiance» applicable a cette valeur doit
également &tre défini. Un niveau de confiance de 95% est recommandé dans la présente norme.

Si la méthode de contrdle par attribut est utilisée, le niveau de qualité acceptable (NQA) est 4 et une
procédure d’acceptation valable est celle donnée au tableau VI.

Si. certaines erreurs sont positives et certaines autres négatives (par rapport a Pajustement), il peut &tre
nécessaire de prendre les deux signes en considération, ce qui conduit & deux valeurs de I’erreur limite (une
positive et une négative). Si seulement une valeur est précisée (par exemple «Ly), il est nécessaire de savoir si
les tolérances annoncées sont (— 0 + L), (— L +0) ou (++ L —L). Les erreurs limites devraient donc étre
précisées dans la forme «-+ A — By,
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APPENDIX B

NOTES CONCERNING THE ACCURACY OF RELAYS

Bl Introduction

This standard deals throughout with the performance of individual relays, so as:

- to facilitate the correct application of a relay;

— to compare apparently similar relays.

It is necessary to conmder the accuracy of a relay under standardized conditions (i.e. the reference

conditions nditions.
Although, i practical
test metho r factors

when only y) is the

“nominal rgnge” and the effects are referred to as “variations”.

The requirements for performance (regarding accuracy under the referente itions i variations within
the nominal range of each influencing quantity or factor) are given : N4 his appendix fescribes
some of the concepts.

B2 Accuracy under reference conditions

The main| concepts stated in Clause 5 are illust i 8 ; , which represents absolute values.
It could eqgually have been drawn so as to show relative v elating to the setting value (relative prror) or
relating to 3 .

Figure 3 s not intended to be % atai Brésentation of the errors, etc., on a single relay.
In particular, and so as to sjmplify faghs coneépt of confidence levels has not been fully dealt

with.
B2.1 Refer

The cong a definition of the “risk” since it requires that pufficient
determinatid rade ex as to permit an assessment of performance to be made with|a given

degree of cq
So as to avg ¢ d\ to ma ¢ a statistical analysis of the errors which would involve an analysjs of the

actual data ardi agnifide of the errors (i.e. an analysis of “variables™), it has been |thought
preferable tp decide (0 ly whether a relay does (or does mot) comply with some designated value of] limiting
error, this |decisiom—>also~bheing made to a given confidence level. (This is referred to as inspeftion by
“attributes™]) '

Either method of analysis must result in a value which will not be exceeded for more than a pfescribed

percentage of all relay operations (when the relay is still effectively “new”). The recommended prescribed
percentage is 49/,.

However, since a very large number of ° tnals” would be impractical, the value itself will be subject to
some uncertainty and the ‘“confidence level” applicable to the value must also be stated. A confidence level
of 959 is recommended in this standard. '

If the procedure of inspection by attributes is used, the corresponding acceptable quahty level (AQL) is 4
and a suitable acceptance procedure is that shown in Table VI

If some of the errors are positive and some negative (with respect to the settmg) it may be necessary to
take both signs into account, thus giving two values of limiting error (one positive and one negative). If only
one value (e.g. “L”) is stated, it is necessary to know whether the claimed tolerances are (—0 -+ L),
(—L 4+ 0) or (+ L —L). Limiting errors should therefore be stated in the form “-+ A — B”.



https://iecnorm.com/api/?name=7129a4d34f13f8e7fecf3a5968f43d81

— 5 —

Il est important pour Putilisateur de savoir que Perreur limite peut étre outrepassée, mais que la probabilité
correspondante est définie.

TABLEAU VI
Nombre de fois ol la valeur choisie est dépassée, conduisant a:
Nombre total
des essais Acceptation (c’est-a-dire Refus (c’eét-é,-dire
nombre pour I’acceptation) nombre pour le refus)
5 Acceptation impossible 2 ou plus
10 0 3 ou plus
15 0 3 ou plus
20 1 ou moins 4 ou plus
75 72 ou moins 4 ou plus
30 3 ou moins 5 ou plu
35 4 ou moins 5 ou p

B2.2 Fidélité de référence

Le dpmaine & lintérieur duquel se placeront les erreurs dépend d la e du relais, et
I’étendye de ce domaine (par opposition aux. valeurs réelles dedses H S la précision
d’un rdpére d’ajustement. Il est important que 1’utilisateu i de calibrage
peuvent &tre compensées (sur un relais ajustable) par hée; aucune
compensation ne peut intervenir a Pencontre de 1'infidélite i < .

La fidélité d'un relais devrait étre déterminé < istiqye décrite au paragraphe B2.1, et le
niveau {le confiance recommandé, applicak ;

Si I’on fait varier une seu 3 ‘ i a lintéri pine nominal
(les autres restent a leurs [sondrtions d S 3’aj née), récision d’'un
relais pgut changer.

Par gxemple, si tableau III),
passe a|l’'une des limite e 3.4.2.1), la

précisio

De a valeur de
référencg peut pro

Bien gue la variation : i i lité donc lerreur
limite) ; ur ’erreur moyenne de référence est généralement souvent plus important, et le
concept| de i ‘ T cette raison été limité dans la présente norme & cette erreur |moyenne de

référenc

Une détermination exatte de Perreur moyenne de référence nécessiterait un grand nombre de mesures. Dans
le but de da presente norme, une valeur de ’erreur moyenne peut étre considérée comme valable si elle est
déduite ' -

1l faut néanmoins noter que lestimation de la moyenne, faite sur un nombre de mesures relativement
faible, n’est qu'approchée. Le degré d’approximation dépend de la distribution des valeurs relevées, donc de
la fidélité du relais. 11 s’ensuft que, si un relais a une grande infidélité (c’est-a-dire un grand domaine
d’erreurs), il faudrait procéder a un nombre d’essais supérieur au nombre indiqué ci-dessus.

Il faudrait aussi noter que la détermination d’une valeur moyenne nécessite la mesure des valeurs réelles de
‘fonctionnement et que la méthode de contrdle par attribut ne peut pas fournir de renseignements sous cette
forme. :

La variation annoncée pour un relais donné est la différence entre erreur moyenne déterminée dans les
conditions précisées des grandeurs ou facteurs d’influence et erreur moyenne déterminée dans les conditions
de référence (C’est-a-dire I’erreur moyenne de référence). Il peut y avoir autant de valeurs de «variations»
quil y a de grandeurs et facteurs d’influence, et chaque valeur devrait étre établie séparément (voir la figure 3,
page 54).
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It is important for the user to note that the limiting error may be exceeded, but that the probability of

this occurring is defined.

TABLE VI
Number of occasions when claimed value is exceeded, leading to:
Total number
of trials Acceptance Rejection
(i.e. accéptance number) (i.e. rejection number)
5 Acceptance not possible 2 or more
10 ) 0 3 or more
15 0 3 or more
20 1 or less 4 or more
25 Z ot Iess Z-or more
30 3 or less 5 or more
35 4 or less 5 or more

B2.2 Reference consistency

The rangd within which the errors will lie depends upon the natura] reproduc and the
extent of this range (as opposed to the actual values of the limits of the range nt upon
the accuracy of any calibration marks. It is important to the us may be
compensated (on a relay with an adjustable setting) by appropfiate cha Ereas no
compensatiop can take account of the inherent inconsistency o th

The consijtency of a relay should be determined in th 2.1, and
the recommg¢nded confidence level applicable t6
B3 Variatipns within the nominal range of influenci

If a singlg influencing quantity ipg their
reference conditions, and for a

For example, if the 11 to
either limit pf its nomi 40 °C, see Sub-clause 3.4.2.1), there may be a change in
accuracy. i

Similarly, |a change in<the'se .

Although [the ch hce, the
limiting error) Of a~xelay,\in_general its effect on the inherent (calibration) error is frequently more imjportant
and the congept © DT,

A true determindtion of\the reference mean error (or calibration error) would require a large number of

measurement

s.JFor the purpose of this standard, an adequately precise value of the mean error can

usually

be based on

ten trials

It should, however, be noted that the estimate of the mean on the basis of a relatively small number of
measurements is approximate. The degree of approximation depends upon the distribution of the data and
hence is related to the comsistency of the relay. It follows that, if a relay has a large inconsistency (i.e. a
large range of errors), a larger number of trials should be made than the ten indicated above.

It should also be noted that the estimation of a mean value requires the measurement of actual
operating values and that the method of inspection by attributes will not yield data in this form.

The variation claimed for a given relay is the difference between the mean.error determined under the
stated conditions of influencing quantities or factors and the mean error determined under reference
conditions (i.e. the calibration error). There may be as many values of “variation” as there are influencing
quantities or factors, and each should be stated separately (see Figure 3, page 55).
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Erreur moyenne Erreur moyenne de référence
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Mesures dlans les ‘conditio e référence
Mesures gvec une seule grandeur ou facteur d’influence hors des conditions de référence
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FIGURE 3
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s with-only one influencing quantity or factor having departed from the reference conditions
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FIGURE 3
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