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Révision de la présente publication

Le contenu technique des publications de la CEI est constam-
ment revu par la Commission afin d’assurer qu’il refléte bien 1’état
actuel de la technique.

Les renseignements relatifs & ce travail de révision, a I’établisse-
ment des éditions révisées et aux mises & jour peuvent étre obtenus
auprds des Comités nationaux de la CEI et en consultant les docu-
ments ci-dessous:

® Bulletin de la CEI
® Rapport d’activité de la CEI

Publié annuellement

Revision of this publication

The technical content of IEC publications is kept under
constant review by the TEC, thus ensuring that the content
reflects current technology.

Information on the work of revision, the issue of revised
editions and amendment sheets may be obtained from IEC
National Committees and from the following IEC sources:

@ IEC Bulletin

® Report on IEC Activities
Published yearly

@® Catalogoe—des—publications—de—da—CEF

Publié pnnuellement

Terminologie utilisée dans la présente publication

Seuls sonf définis ici les termes spéciaux se rapportant 4 la
présente publication.

En ce qyi concerne la terminologie générale, le lecteur se
reportera a|la Publication 50 de la CEX: Vocabulaire Electro-
technique Ifternational (V.E.L.), qui est établie sous forme de
chapitres s¢parés traitant chacun d’un sujet défini,, I'Index
général étamt publié séparément. Des détails comp 5
V.E.I. peuvent étre obtenus sur demande.

Symboles [graphiques et littéraux

Seuls les pymboles graphiques et Iitté
dans la préspnte publication.

Le recuei] complet des 8yin
CEI fait I’gbjet de la Puklicg

Les symbples littéraux et g
font I'objet de la Publication 27 de

Autres puplieati
Comité ’E

L’attentign du lectetr est attirée sur la page 3 de la couverture,
qui énumerg les autres publications de la CEI préparées par le
Comité d’Bfudesqui a établi la présente publication.

Published yearly

this publication

readers are referred| to IEC Publi-
ulary (I.E.V.),

m of separate chapters each dealing
the General Index being [published as a
details of the I.E.V. will|be supplied on

al and letter symbols

Only special graphical and letter symbols are fucluded in this
publication.

The complete series of graphical symbols approved by the
IEC is given in IEC Publication 117.

Letter symbols and other signs approved by the IEC are con-
tained in IEC Publication 27.

Other 1E C publications prepared by thg same
Technical Committee

The attention of readers is drawn to the insjde of the back
cover, which lists other I EC publications issued by the Technical
Committee which has prepared the present publication.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

DEUXIEME COMPLEMENT A LA PUBLICATION 244-5 (1971)

METHODES DE MESURE APPLICABLES AUX EMETTEURS RADIOELECTRIQUES

Cinqui¢me partie: Mesures relatives aux émetteurs et réémetteurs de télévision en noir et blanc

et de télévision en couleur

Sections cing et six

PREAMBULE

1) | Les décisions ou accords officiels de la CEI en ce qui concerne les questie
sont représentés tous les Comités nationaux s’intéressant & ces questions, &
international sur les sujets examinés.

2) | Ces décisions constituent des recommandations internationales et sonta

3)| Dans le but d’encourager P'unification internationale, la GBI expri

divergence entre la recommandation de la CEI et
indiquée en termes clairs dans cette dernigre

C

<y a 3 \
bation des Co i ab Mois en mai 1972,

en faveur de la publication de la section cing:

e€s projets, documents 12C(Bureau Central)89 et 90

es Comités d’Etudes ou
esure possible un accord

Es nationaux.

pationaux adoptent dans

nesure du possible, étre

hité d’Etudes N° 12 de la

es en 1970 et & Budapest
furent soumis a I’appro-

Israél i Sucde
Italie Suisse
Japon Tchécoslovaquie
Pays-Bas Turquie
Portugal Union des Républiques
Royaume-Uni Socialistes Sovigtiques
prononcés explicitement en faveur de la publication de la section six:
Allemagne France Suede
Australie Israél Suisse
Belgique Italie Tchécoslovaquie
Canada Japon Turquie
Danemark Pays-Bas Union des Républiques
Etats-Unis d’Amérique Portugal Socialistes Soviétiques

Finlande Royaume-Uni
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

SECOND SUPPLEMENT TO PUBLICATION 244-5 (1971)

METHODS OF MEASUREMENT FOR RADIO TRANSMITTERS

Part 5: Measurements particular to transmitters and transposers for monochrome
and colour television

Sections Five and Six

FOREWORD

1) The formal Hecisions or agreements of the IEC on technical matters, prepared by Tec ‘ he National
Committees| having a special interest therein are represented, express, as nearly as po 1ble a ational copsensub of opinion
on the subjgcts dealt with.

2) They have the form of recommendations for international use and they are acceptes & o i in tHat sense.
3) In order to[promote international unification, the IEC expresses the wig 108 t the text of
the IEC re¢ommendation for their national rules in so far as nationall conditid i en the IEC

recommendation and the corresponding national rules should, as f;

This publication has been prepared by Sx i i i R i ftiee No. 12,
Radiocommunications.

Several drafts of this publication
As a result of the meeting held in Br

Committees foy approval undex the
The followinp countries v

est in 1970.
he National

Australia Switzerland

Belgium Turkey

Canada ) Union of Soviet
Netherlands Socialist Republics
Portugal United Kingdom
Sweden United States of America

The following counttie plicitly in favour of publication of Section Six:

Aupstralia Germany Switzerland

Belgium Israel Turkey

Gdnada Italy Union of Soviet

Czechoslovakia Japan Socialist Republics

Denmark Netherlands United Kingdom

Finland Portugal United States of America

France Sweden
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In

Objet et domaine d’application

l'objet et du domaine d’application énoncés dans les articles 1 et 2 de la P%

ne

Réf¢rences

supplémentaires, ceux-ci font partie de la cinquié
menpts.

Sig

DEUXIEME COMPLEMENT A LA PUBLICATION 244-5 (1971)

METHODES DE MESURE APPLICABLES AUX EMETTEURS RADIOELECTRIQUES

Cinquiéme partie: Mesures relatives aux émetteurs et réémetteurs de télévision en noir et blanc

et de télévision en couleur

Sections cing et six

TRODUCTION

(e deuxiéme complément 4 la Publication 244-5 de la CEI contient Je

oncerne pas les réémetteurs.

Llorsque, dans ce deuxiéme complément, il est fait rfférence a’d’an

1

1

x. Compte tenu de
CET, ce complément

hes sans indications
compris les complé-

D44-5A de la CEI).

ption de ces signaux,
hal, qui est décrit a
on de signaux simi-

b 1’étude:

SECTION CINQ — CARACTERISTIQUES AMPLITUDE/FREQUENCE ET
DE PROPAGATION DE GROUPE

26. - Introduction

TEMPS

La transmission d’un signal dans un quadripdle est affectée par les coefficients de la fonction de transfert (complexe)
de ce quadripdle:

exp [a (o) 1 jb(w)]

ol « est le coefficient d’amplitude, b le coefficient de phase et w la vitesse angulaire.

Dans un quadripdle sans distorsion, g est une constante et b est proportionnel a la fréquence.

Note. — Les coefficients a et b peuvent dépendre de I'amplitude du signal. Pour déterminer la distorsion résultant de ce phénomene,

se reporter a la section six.
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SECOND SUPPLEMENT TO PUBLICATION 244-5 (1971)

METHODS OF MEASUREMENT FOR RADIO TRANSMITTERS

Part 5: Measurements particular to transmitters and transposers for monochrome
and colour television

Sections Five and Six

INTRODUCTION

Object and s

This secopd supplement to IEC Publication 244-5 comprises Sections Five a

applicable tg

References

Where reference is made in this second supplement to other/clauses a

they refer to
The Appe

Test signals

The test s
for the signs
is a special

cope

transposers, in accordance with the object and scope given in Clauses

consideratiagn.

Future supp

In due coy
— unwantg
— measure

— measure|

ented with the following sections, which are still under co

and noise modulation;

AND GROUP-DELAY

26. Introduction

hent is not
tion 244-5.

ses, unless otherwise stated

se 4, except
ppendix F,
ts is under

hsideration:

The transmission of a signal in a four-terminal network is defined by the coefficients of the complex transfer
function of the network:

exp [a () +jb ()]

where a is the amplitude coefficient, b the phase coefficient and w the angular frequency.

In a distortion-free network, a is constant and b is proportional to frequency.

Note. — Coefficients a and b may depend
this, see Section Six.

on the amplitude of the signal. For the determination of the distortion which results from
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Si, habituellement, la détermination du coefficient d’amplitude en fonction de la fréquence est faite directement,
par exemple 4 I’aide d’un voltmétre sélectif, il n’en est pas de méme pour le coefficient de phase dont la détermination
est remplacée par la mesure de sa dérivée premiére, c’est-a-dire le temps de propagation de groupe:

.4
T do

L’enveloppe de la forme d’onde d’un signal est transmise sans distorsion si, dans la bande de fréquences occupée
par ce signal, le coefficient d’amplitude et le temps de propagation de groupe sont indépendants de la fréquence.
Par conséquent, pour des raisons pratiques, il est suffisant de mesurer le coefficient d’amplitude et le temps de propa-
gation de groupe en fonction de la fréquence, par rapport a leur valeur & une certaine fréquence de référence.

Tg

27. Conditions générales de mesure

21.1 Conditions de fonctionnement pour les étages image

a) Les étages image de ’émetteur doivent fonctionner dans les conditiong/donn ection un, article 5.
Cpnformément 2 la section un, article 8, le matériel doit étre réglé pour d&li ominale a la charge
diessai.

b) Les niveaux caractéristiques et la forme des signaux de synchr h Uentrée des étages

irhage, ainsi que les positions relatives des niveaux caractée sortie, doivent étre

1T de ’annexe C).

ience obtenu aprés

éré, suivant le cas,
pris le diplexeur ou

al) Pour les mesures
(Yoir la section un,

le résiduelle (BLR)

Ik démodulateur

b) Le dém porter une « trappe

daptées 2 la mesure
section huit (& I’étude).

synchrone, soit du
e distorsion quadra-

Lors de1’utilisation d’un démodulateur & détection d’enveloppe non pourvu de systéme de réduction de distorsion

]

sé pour la mesure.
Les précautions sont mentionnées dans chaque article traitant de la mesure concernée.

27.3  Conditions de fonctionnement pour les étages son

a) Le fonctionnement des étages son de I’émetteur peut affecter les caractéristiques de la voie image, par exemple
en raison de I’échauffement supplémentaire qu’ils apportent dans le diplexeur ou filtre mélangeur.

S’il y a lieu de vérifier ce risque, les étages son doivent &tre mis en marche lorsque les mesures sont effectuées
sur le signal radioélectrique.

b) Pour les mesures effectuées sur le signal & vidéofréquence obtenu aprés démodulation, I'une ou l'autre des
deux méthodes suivantes peut &tre utilisée:

— dans les cas ol1 la « trappe son » du démodulateur n’affecte pas de fagon notable la précision des résultats de
mesures, les étages son doivent fonctionner avec la « trappe son » mise en circuit;


https://iecnorm.com/api/?name=79337d3a3a6f3559d0fbe5b95f3ab11d

9

The amplitude coefficient is usually determined directly as a function of the frequency, for example, by means
of a selective voltmeter. The phase coefficient is not usually determined directly, but is replaced by measurement
of its first derivative — that is, the group-delay or envelope delay:

db

" do

The envelope of the waveform of a signal is transmitted without distortion if in the frequency band occupied
by this signal, the amplitude coeflicient and group-delay are independent of frequency. For most practical purposes,
it is sufficient therefore to measure the amplitude coefficient and the group-delay, relative to their values at a certain

reference fre

quency, as a function of frequency.

27. General test conditions

27.1 Condi
a) The vi

and be adfusted to deliver rated output power into the test load in conformity.

b) The ch

with the T

¢) Measu

The measy
appropriat
ing the di

27.2 Gener

a) For m
Sub-clause

The VSB

b) The dg
Section O

c¢) The pq
transmitte

Note. — Fqg

d) Demo
Envelope

When use

ions of operation relating to the vision section

ion section of the transmitter shall be operated under the conditions

6.3 b).

Hemodulatopis ¢
modulator@ S

he, Sub-clause €

Hetection(imay by affected by errors due to quadrature distortion.

i$\made of a demodulator with envelope detection of a type that does not provide for r

ation ofithe\vision s jgnal may be classified either as synchronous detection or as envelopg

L Clause'5,
Luse 8.

| the vision

conformity

Irted, where
nt, includ-

ction One,

trap” (see

btics of the

detection.

tduction of

quadratu

& diSToTTion, Certaill PIecantions ave 1o be takel with the testsigmat usedfortie measurer

precautions are mentioned in the clauses dealing with the measurements concerned.

27.3  Conditions of operation relating to the sound section

1ent. These

a) Operation of the sound section of the transmitter may affect the characteristics of the vision channel — for
example, as a result of an additional heat dissipation in the diplexer or combining filter.

If it is required to check this effect, the sound section of the transmitter shall be in operation when the measure-

ments are

made at radio frequencies.

b) For measurements at video frequencies after demodulation, either of the two following procedures may be

used:

— the sound section of the transmitter shall be in operation with the “sound trap” in the demodulator switched
on, if the latter does not substantially affect the accuracy of the measurement;
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~— lorsque la « trappe son » affecte la précision a atteindre, celle-ci doit étre mise hors circuit. Dans ce cas, les
étages sont d’abord mis en marche le temps nécessaire pour échauffer le diplexeur ou filtre mélangeur; ils
sont ensuite coupés pour la mesure.

28. Caractéristique amplitude/fréquence radioélectrique

28.1. Définition

La caractéristique amplitude|[fréquence radioélectrique représente 'amplitude en fonction de la fréquence des
deux composantes, dans chacune des deux bandes latérales, résultant d’un signal de modulation qui se compose
d’une oscillation sinusoidale d’amplitude constante et de fréquence variable superposée a un signal de luminance
de niveau constant.

Not Leterme« caractéristiauedes bandes latérales » est auelauefols ntilisd nour ce concent
LS 1 LS T T

28.2 Méthodes de mesure

Les mesures s’effectuent sur le signal radioélectrique en utilisant soit un §
ou pn générateur vidéofréquence a balayage. L’une ou 'autre des de
ou P8.2.2 ci-dessous peut &tre utilisée.

nuel de la fréquence
paragraphes 28.2.1

28.2.1 Méthode utilisant un générateur vidéofréquence a

a) |Conditions de mesure et appareillage de mesure

1. Le matériel doit fonctionner dans les conditighs\meptigh .3, avec le coupleur

2. L’entrée de I’émetteur est connecteda aératsir ré d’essai A3 (S).

Notp. — Le signal d’essai A3 (S) se compose
variable, superposée & un signal de lymin

ante et de fréquence fg

d’amplitdde copstante x. (Pour de plus amples détails, [se reporter & P’article 4.)

b) |Méthode de mesure

1. Régler le nivean de i ¢ 3 essai de manicre & obtenir une image demi-grise, correspondant
la moitié Wi créte du signal d’image. Régler amplitude de créte a créte s de
oscillation 'pésée j dbteniy vwé valeur convenable suivant les dispositions dy cahier des charges

u matériel.
inde vidéofréquence,
mnposantes latérales.

de suppression et le
ent pas ces niveaux.

Laprécision-des-iésultats-de-mesure-d-des uencesprochesdece a-porteuseimiagey ekentachée par la présence
de la porteuse, particulierement lorsque Pamplitude s est assez faible. L’erreur dépend de la sélectivité du dispositif de
mesure.
Ce fait détermine la plus basse fréquence a laquelle il est possible de faire les mesures avec une précision suffisante.
2. — Les composantes spectrales produites par les signaux de synchronisation et de suppression peuvent aussi affecter la précision
de mesure aux fréquences proches de celle de la porteuse image.
Si la bande passante du voltmétre est assez étroite pour permettre la mesure dans les espaces compris entre ces composantes,
la fréquence f; doit étre ajustée en conséquence.

¢) Présentation des résultats

Les résultats de mesure obtenus au point ») 3 doivent étre exprimés en pour-cent ou décibels par rapport au
niveau pris & une certaine fréquence de référence qui dépend du systéme de télévision concerné. Les résultats
peuvent &tre présentés sous la forme d’un tableau ou d’un graphique en fonction de la fréquence de la composante
dans les deux bandes latérales relativement a celle de la porteuse image.

Les valeurs de s et x utilisées pendant la mesure doivent étre mentionnées avec les résultats.
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-— when the “sound trap” does affect the accuracy, the “sound trap” shall be switched off and the sound section
‘of the transmitter initially operated to warm up the diplexer or combining filter, but switched off when making
the measurements.

28. Amplitude/radio-frequency characteristic

28.1 Definition

The amplitude[radio-frequency characteristic is the relationship between the amplitude and the frequency of both
sideband components which are produced when the transmitter is modulated with a sinusoidal oscillation of constant
amplitude and variable frequency, superimposed on a luminance signal of constant level. '

23

Note. — The 2 d response”.

28.2 Methd

The measy
frequency sweep generator. Either of the methods described in Sub-clauses

erator or a
y be used.

28.2.1 Method using manually adjusted video-frequency generator

a) Test conflitions and measuring equipment

1. The eqpi iti dntioped i dlauses 27.1 and 27.3 with the direc-
tional cou N tm.
2. The trd
Note — Test s} cy fs» supet-
imposg

b) Measurement procedure

1. Adjust(the luminance leye ) ignalt gpond to a mid-grey picture, that is half the nominal
peak-to-pgak amplitude.of the pictuie signalNAdj he peak-to-peak amplitude s of the superimposed oscillation
to a conv¢nient valu i quipwfent specification

2. Vary the frequency 3 imposed oscillation over the video band concerned, while majintaining x
and s con . For the n_thetower part of the video-frequency band, see Notes 1 and 2 below.

3. For ead Nng\pQint e the selective voltmeter to the frequencies of each sideband compongnt. Record
the freque] ' y

4. If requjred, repeat
reference Jevell. Care shon

peasurement for a limited number of values of x between blanking level and white
d be taken that the peaks of the superimposed oscillation do not exceed these levels.

Notes 1. — Tt :
larly when the amplitude s is small. The error depends on the selectivity of the measuring device.

rier, particu-

This effect determines the lowest frequency at which sufficiently accurate measurements can be made.

2. — The spectral components produced by the synchronizing and blanking signals may also affect the accuracy at frequencies
in the vicinity of the vision carrier.
If the passband of the voltmeter is sufficiently small to permit measurement in the gaps between these spectral components,
the frequency fg should be adjusted accordingly.

c) Presentation of the results

The measurement results obtained in Item 5) 3 shall be expressed in percent or decibels relative to the level at a
certain reference frequency, which depends on the Television Standard concerned. The results may be tabulated or
plotted in a graph as a function of the sideband frequency relative to the frequency of the vision carrier.

The values of s and x used during the test shall be stated with the results.
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28.2.2  Méthode utilisant un générateur vidéofréquence a balayage
a) Conditions de mesure et appareillage de mesure

Les conditions de mesure sont les mémes que celles décrites au point @) du paragraphe 28.2.1, sauf qu’il est fait
usage d’un générateur vidéofréquence a balayage. Le voltmétre sélectif est remplacé par un dispositif sélectif de
mesure 4 fréquence radioélectrique dont I'accord est maintenu en synchronisme avec la fréquence de récurrence du
balayage du générateur vidéofréquence.

La sortie du dispositif sélectif de mesure est branchée sur un oscillographe dont la base de temps est maintenue
en synchronisme avec I’accord du dispositif sélectif de mesure. Cette disposition permet de faire apparaitre directe-
ment sur Pécran de 1oscillographe la courbe amplitude/fréquence a mesurer. L’écran de cet oscillographe peut
&tre pourvu d’un masque (graticule) représentant le systéme de tolérances 2 respecter pour cette courbe.

Note 1. — Seules les parties de la courbe apparaissant dans les espaces du spectre de fréquence résultant des signaux de synchronisation
et de suppression représentent la mesure réelle de 'amplitude des composantes correspondantes, lorsque la bande passante
du dispositif de mesure est suffisamment étroite.

b) |Méthode de mesure

e 2 et 3 s’effectuent
aut

que la fréquence de

tras diminue.

Nof bande passante effective

ge.

c)
1 h de l'oscillographe.
1
29,
29l Définiti
LLa caractérisvgu n de la fréquence de
Pogcillati g pne oscillation sinu-

soi de niveau constant.

Nofe.

29,

Les mesures s’effectuent sur le signal a vidéofréquence en utilisant soit un générateur a rgglage manuel de la
fréfience ou un générateur vidéofréquence & balayage. L'une ou l'autre des deux méthodds décrites aux para-
graphes 29.2.1 ou 29.2.2 ci-dessous peut étre utilisée. '

29.2.1 Méthodes utilisant un générateur vidéofréquence a réglage manuel

a) Conditions de mesure et appareillage de mesure

1. Le matériel doit fonctionner dans les conditions mentionnées a I'article 27, avec le coupleur directif connecté
4 un démodulateur BLR dont la sortie est branchée sur un oscillographe ou un voltmeétre sélectif.

2. L’entrée de ’émetteur est connectée & un générateur réglé de maniére & obtenir le signal d’essai A3 (8S).
b) Méthode de mesure
1. Régler le niveau de luminance x du signal d’essai de maniére & obtenir une image demi-grise.

2. Régler 'amplitude de créte a créte s de I'oscillation superposée jusqu’a obtenir une valeur convenable suivant
les dispositions du cahier des charges du matériel.
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28.2.2 Method using a video-frequency sweep generator
a) Test conditions and measuring equipment

The test conditions are the same as those described in Item a) of Sub-clause 28.2.1, except that use is made of a
video-frequency sweep generator, and the selective voltmeter is replaced by a selective radio-frequency measuring
device, the tuning of which is maintained in synchronism with the frequency sweep of the video-frequency generator.

The output of the selective measuring device is connected to an oscilloscope, the time base of which is maintained
in synchronism with the tuning of the selective measuring device. The display of the oscilloscope will present the
amplitude/radio-frequency characteristic. The screen of the oscilloscope may be provided with a graticule showing
the tolerances that must be achieved.

Note 1. — The curve displayed in the gaps of the frequency spectrum produced by the synchronizing and blaﬁking signals will only

P and 3 are

The repeti h, the field

frequency. I decreasing

values of thg repetition rate. |

Note 2. — The passband of
the

¢) Presentatfon of the results
The result

The valueq

29.1 Definifion

The amplitude [video-
frequency of] the oscillation

e and the
hlated with

a sinusoidal e signal of

constant levgl. -

Note. — The 4 > or “overall
video}fre

29.2  Methqd

rformed at video frequencies with a manually adjusted video-frequency gererator or a

The measyrements are p
%cy sweep generator. Either of the methods described in Sub-clauses 29.2.1 or 29.2.2 below may be

video-frequ
used.

29.2.1 Methods using manually adjusted video-frequency generator
a) Test conditions and measuring equipment -

1. The equipment shall be operated under the conditions mentioned in Clause 27, with the directional coupler
connected to a VSB demodulator, the output of which is connected to an oscilloscope or selective voltmeter.

2. The transmitter input is connected to a generator adjusted to produce test signal A3 (S).
b) Measurement procedure
1. Adjust the luminance level x of the test signal to correspond to a mid-grey picture.

2. Adjust the peak-to-peak amplitude s of the superimposed oscillation to a convenient value in accordance
with the equipment specification.
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Lorsqu’il est fait usage d’un démodulateur du type détecteur d’enveloppe mentionné au point &) du paragra-
phe 27.2, s doit étre assez faible, 10%, par exemple, de ’amplitude nominale de créte a créte du signal d’image
complet (0,1 V), afin d’étre slir que la distorsion quadratique reste dans des limites acceptables.

3. Tout en conservant les valeurs de x et s constantes, faire varier la fréquence f; de I’oscillation superposée dans
toute la bande concernée des vidéofréquences.

4. Noter, pour chaque point de mesure, la fréquence f; et noter également soit:
— Pamplitude de créte & créte de Poscillation obtenue sur I’écran de Poscillographe (voir la note ci-dessous), ou
— la tension obtenue sur le voltmétre sélectif (voir également la note 2 du paragraphe 28.2.1).

5. Reprendre les mesures pour un nombre limité de valeurs de x entre le niveau de suppression et le niveau de
référence du blanc.

Pour les émetteurs prévus pour la télévision en couleur, le signal d’essai complexe peut s’étendre au-dessous du
iveau de suppression.

—

Hour les émetteurs prévus pour certains systémes de télévision en couleuy 1|peut aussi s’étendre

au-deld du niveau de référence du blanc.
Note. — Pour accroitre la précision des mesures, le gain de I’amplificateur du balays er i phe peut étre augmenté
de fagon a couvrir la majeure partie de I’écran. Dans ce cas, la précidi t 3 ison de la surcharge de

Pamplificatenr de Poscillographe par les signaux de synchronisatiog . R iom\Si ibilités de surcharge de
& itée afin d’éviter cet effet.

¢) |Présentation des résultats

es résultats de mesure obtenus au point b) 4 doivent bels par rapport au
iveau pris & une certaine fréquence de référence\qii dey stéme de télévision cofcerné. Les résultats
ofréquence f;.

29.

Les mesures s’effectuept™y P'ai i démodulateur BLR
ou(via un dispositif de Ecrites aux points a)
oul|b) ci-dessous pey

a) | Oscillograpjra cony
. Conditions g xjes

] .1, sauf qu’il est fait

1 s pce 4 balayage et d’un oscillographe dont la base de tenmips est maintenue en

h

be amplitude/vidéo-

esure est la méme que celle décrite au point b ) du paragraphe 29.2.1, sauf que 3 et 4 s’effectuent
hutdmatiquement dans le dispositif de mesure.

La fréquence de récurrence du balayage du générateur peut étre égale ou inférieure & la fréquence de trame.
Habituellement la précision des résultats augmente lorsque la fréquence de balayage diminue.
b) Oscillographe connecté a la sortie du démodulateur BLR via un dispositif de mesure a vidéofréquence

La méthode de mesure est la méme que celle décrite au point a) ci-dessus, sauf que Poscillographe est connecté
a la sortie du démodulateur BLR via un dispositif de mesure 4 vidéofréquence dont I'accord est maintenu en
synchronisme avec la fréquence de balayage du générateur vidéofréquence.

La trace apparaissant sur 'écran de Poscillographe représente la courbe amplitude/vidéofréquence.
¢) Présentation des résultats

Dans les deux cas, a) et b), les résultats peuvent étre présentés sous la forme d’une photographie de I'image
sur I’écran de I’oscillographe.

Les valeurs s et x utilisées pendant la mesure doivent étre mentionnées avec les résultats.
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When use is made of a demodulator with envelope detection of the type mentioned in Ttem d ) of Sub-clause 27.2,
s shall be kept small — for example, 10% of the nominal — peak-to-peak amplitude of the video signal
(0.1 V) in order to keep quadrature distortion within acceptable limits.

3. Vary the frequency f; of the superimposed oscillation over the video band concerned, while maintaining x
and s constant. ’

4. Record for each measuring point the frequency f; and record either:
— the peak-to-peak amplitude of the oscillation displayed on the oscilloscope (see the Note below), or
— the reading of the selective voltmeter (see also Note 2 to Sub-clause 28.2.1).

5. Repeat the measurement for a limited number of values x between blanking level and white reference level.

For transmitters intended to provide colour television service, the composite test signal may extend beyond
blanking lpvpl (infn the “blacker than hlack?” rngnn)

For transnLitters complying with certain colour television standards, the test signp
white refefence level (into the “whiter than white” region).

hd beyond

cased so that
overloading
pulses must

Note. — Tolimprove accuracy, the gain of the amplifier for the vertical deflection system of th
thq oscillation covers the major part of the screen. In this case, the accuracy me
the oscilloscope amplifier by the synchronizing and blanking pulses. If the ové
be [blanked out, or their amplitudes limited to avoid this effect.

c¢) Presentatjon of the results

The measyrement results obtained in Item ) 4 shall be expregsed j sehit ibe e level at a
certain refprence frequency, which depends on the Televisjoq | g . x e tabulated
or plotted|in a graph as a function of the videp ~

The valueg of s and x used during the measuresn

The measyrements are made wit

an oscilloscope ced 8
a selective vifeo-frequency measusing device. Eithex of themethod?

a) Oscillosc

directly to the VSB demodulator pr through
described in Items a) or b) below may be used.

1. Test cg
The test ¢ : in Ttem @) of Sub-clause 29.2.1, except that a vided-frequency
sweep gen| ¢d tQge itlikan oscilloscope, the time base of which is adjusted to be in synchronism
with that

The envel Higti played will present the amplitude/video-frequency characteristic.

2. Measu

The meas is the same as that described in Ttem &) of Sub-clause 29.2.1, except that 3 and 4
are performed attomatically by the measuring device itself.

The repetiTion Tate of the JTequency Sweep of The gencrator may be equar to, or fower thamr tiefietd frequency.
The accuracy of the measurement will generally increase with decreasing values of the repetition rate.
b) Oscilloscope connected to the VSB demodulator through a selective video-frequency measuring device

The method is the same as in Item a) above, except that the oscilloscope is connected to the VSB demodulator
through a selective video-frequency device, the tuning of which is maintained in synchronism with the video
frequency produced by the sweep-frequency generator.

The display of the oscilloscope so obtained will present the amplitude/video-frequency characteristic.
¢) Presentation of the results

In both cases a) and b), the results may be presented as a photograph of the display.

The values of s and x used during the test shall be stated with the results.
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30. Caractéristique temps de propagation de groupe/fréquence

Définition

La caractéristique temps de propagation de groupe/fréquence représente les variations possibles du remps de

propagation de groupe (défini & I'article 26) en fonction de la fréquence.

30.2  Principe de la mesure du temps de propagation de groupe

Le temps de propagation de groupe se détermine & I'aide d’un signal composé d’une oscillation sinusoidale de
vitesse angulaire ¢, modulé en amplitude par une autre oscillation sinusoidale de vitesse angulaire constante £,
assez faible par rapport & w. Ce signal est appliqué a ’entrée du réseau a essayer et il est démodulé a Ia sortie.

La différence entre la phase de I'oscillation modulante & la vitesse angulaire £ a 1’entrée et

la méme oscillation

odulée a la sortie est mesurée a différentes valeurs de vitesse angulaire w de 'oscillation modulée.

Efant donné que la valeur £ est petite par rapport a w, le temps de propagation de grqupe'(e

se calculer d’aprés la formule:

Ab

3w,

d
P

1

I

celan’est pas

Slij possible, il y a lieu de choisir la fréquence f; de fagon qu’elle ne coincide pas a
speetrales des signaux de synchronisation et de suppression (voir également la note 2 ci-deg

kprimé en secondes)

(30.2)
Er7.
h lieu de faire varier

émetteur doit &tre
hal d’image complet

nte f5.

glage manuel de la
décrites aux para-

ption superposée de

modulée en amplitude par une autre oscillation sinusoidale de fréquence constante f.
isation et de suppression peuvent étre supprimés dans le signal d’g

ssai, pourvu que le
ifiées.
vec les composantes
SOus).

La fréquence f; doit étre aussi basse que possible, de préférence inférieure & 100 kHz.

Note 1. — Conformément 2 la formule 30.2, le pouvoir de résolution de la mesure croit pour les valeurs d

€croissantes de fg, mais

la plus faible valeur utilisable de f; est limitée par le pouvoir séparateur (sensibilité) du comparateur de phase utilisé (décrit

sous 2 ci-dessous).

2. Appareillage pour mesurer le temps de propagation de groupe

Généralement 'appareillage pour mesurer le temps de propagation de groupe comporte les
suivants:

— un détecteur linéaire d’amplitude qui délivre un signal sinusoidal a la fréquence f;

— un comparateur de phase; ce comparateur de phase permet de mesurer le déphasage (

éléments principaux

différence de phase)

entre ’oscillation a la sortie du détecteur et celle de I'oscillation correspondante dans le signal d’essai & diffé-

rentes valeurs de la fréquence f;;
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30. Group-delay/frequency characteristic

30.1 Definition

The group-delay|frequency characteristic is the relationship between the variation of group-delay (as defined in

Clause 26) and frequency.

30.2  Principles of group-delay measurements

Group-delay is determined with the aid of a signal consisting of a sinusoidal oscillation at an angular frequency w,
amplitude modulated with a sinusoidal oscillation at a constant angular frequency £2, which is small compared

with w. This signal passes through the network under test and is then demodulated.

The difference between the phase of the modulating oscillation at frequency € at the input and the phase of the

demodulated oscillation at the output is determined for different values of the frequency w.

As the Vallue of @ is small compared with w, the group-delay, expressed in seconds,
formula:

o Ab
2,

where Ab is the phase difference, expressed in radians, and f, =

To deternjine the group-delay/frequency characteristic of the petwork
over the whole frequency range of this network.

For grouy
signal of co
with a sinus

-delay measurements in a vision trans

an be salculatdd from the

(30.2)

[l be varied

luminance
modulated

30.3 Meth
The meas enerator or
alternativelyl uses 30.3.1
or 30.3.2 bg
303.1 Me
a) Measuri
1. Test-si
The test- pable of delivering a signal similar to test signal A3 (S), the suyperimposed
oscillation) \fs being modulated in amplitude with a sinusoidal oscillation at fixed ffequency f;.
The blanking™a pulses may be omitted from the test signal, provided the equipment under test
may be o is mianner without changing its characteristics.
If this is ot pessible, the'frequency f; should be so chosen that it does not coincide with the spectral gomponents
of the syrjchronizing and blanking pulses (see also Note 2 below).
The frequency f; shall be as low as possible and preferably less than 100 kHz.
Note 1. — According to the formula 30.2, the resolving power of group-delay measurements increases with decreasing values of f.

The lowest usable value of f is limited, therefore, by the sensitivity of the phase comparator used (described under 2 below).

2. Group-delay measuring equipment

The group-delay measuring equipment normally comprises the following main items:

— an amplitude detector which delivers a sinusoidal signal at frequency f;;

— a phase comparator by means of which the phase difference between the oscillation at the detector output
and the corresponding oscillation in the test signal is measured for different values of the frequency f;
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— un déphaseur réglable; ce déphaseur permet de ramener a z¢&ro le déphasage entre les deux oscillations pour
une certaine fréquence de référence f;,.

Note 2. — 11 est impossible d’évaluer correctement le temps de propagation de groupe pour les valeurs de la fréquence f5 coincidant
avec les fréquences des composantes spectrales des signaux de synchronisation et de suppression. A moins qu’il ne soit
possible de supprimer ces signaux dans le signal d’essai lui-méme, Pappareil de mesure doit comporter un dispositif,
par exemple, des filtres pour supprimer les composantes spectrales résultant de ces signaux dans le signal vidéofréquence
appliqué au détecteur d’amplitude.

b) Conditions de mesure

1. Le matériel doit fonctionner dans les conditions mentionnées a I’article 27, avec le coupleur directif connecté a
un démodulateur BLR.

Il est & noter que la « trappe son » peut affecter de fagon importante les valeurs de temps de propagation de groupe
d4ns Ta partie supérieure de la bande videolréquence. La precision a atiein ulert hapituellement que la
« trappe son » soit mise hors circuit. Dans ce cas, les conditions de fonctio Etages son, données
d4ns le deuxiéme alinéa du paragraphe 27.3, peuvent étre utilisées.

24§ L’entrée de I’émetteur et la sortie du démodulateur sont connectées a
ci}dessus.

‘e décrit au point a)

c) Méthode de mesure

1 i{grise.

2 lee®squ Aobtenir une valeur copvenable suivant les
d

11

éfe du signal d’image
type mentionné au

Régler le déphaseu upicre i fréquence de référence f,, une différgnce de phase égale

¢ntrée et a la sortie.
Tout en cofiser
s vidéofréuen

pnstante, faire varier la fréquence f; dans toute|la bande concernée

ipns, et la fréquence -

pagation pris pour
I fe.

nance Xx.

Présentation des résultats

La variation du temps de propagation de groupe obtenue au point ¢} 5 doit étre présentée sous la forme dun
tableau ou d’un graphique en fonction de la vidéofréquence f;.

Le niveau x, la fréquence f; et 'amplitude de créte a créte de I'oscillation modulée dans le signal d’essai doivent
&tre mentionnés avec les résultats.

30.3.2 Méthode utilisant un générateur vidéofréquence @ balayage
La méthode de mesure est la méme que celle décrite au paragraphe 30.3.1, sauf qu’il est fait usage d’un générateur
vidéofréquence a balayage et d’un oscillographe connecté 2 la sortie du comparateur de phase.

La base de temps de P'oscillographe est maintenue en synchronisme avec celle du générateur. La trace ainsi
obtenue sur I’écran représente la courbe temps de propagation de groupe/vidéofréquence.
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— a phase shifter, by means of which the phase difference between the two oscillations is first set to zero for a
certain reference video frequency fi,.

Note 2. — Group-delay cannot be evaluated for values of the frequency f; coinciding with the spectral components of the synchron-
izing and blanking pulses, if present. Unless the blanking and synchronizing pulses can be omitted from the test signal,
the measuring equipment shall include a device (e.g. filters) to suppress these components before the signal is applied to
the amplitude detector.

b) Test conditions

1. The equipment is operated under the conditions mentioned in Clause 27, with the directional coupler connected
to a VSB demodulator.

It is to be noted that the “sound-trap” may considerably affect the values of group-delay at the upper end of the
video-freqfuency band. The accuracy required usually makes it necessary [0f the ~ sounl 10 be syitched off.
In this cade, the procedure relating to the operation of the sound section given in the|second garagrgph of Sub-
clause 27.p may be used.

2. The trgnsmitter input and the demodulator output are connected to the escribed in

Item a) gbove.

¢) Measurelnent procedure

1. Adjust the luminance level x of the test signal to correspg

2. Adjust|the peak-to-peak amplitude of the
equipment specification.

ice with the

This valu nal (0.2V),
particular Item d) of
Sub-claus

3. At the e input and
output si

4. Vary { al constant.
Record fi concerned.
5. Calcul dividing the
phase diff

6. If reqni

d) Presentqtion of the results

The varijation of group-delay obtained in Item ¢) 5 shall be tabulated or plotted in a graph as a function of the
video frequency f;.

The level x, the frequency f; and the peak-to-peak amplitude of the modulated oscillation in the test signal shall
be stated with the results.

30.3.2 Method using a video-frequency sweep generator
The method is similar to that given in Sub-clause 30.3.1, except that use is made of a video-frequency sweep
generator and an oscilloscope which is connected to the output of the phase comparator.

The time base of the oscilloscope is adjusted to be in synchronism with that of the generator. The display so
obtained will present the group-delay/frequency characteristic.
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SECTION SIX — DISTORSION, Y COMPRIS GAIN DIFFERENTIEL ET PHASE DIFFERENTIELLE

31. Introduction

Le coefficient d’amplitude a et le coefficient de phase b, mentionnés a I’article 26, sont non seulement fonction
de la fréquence, mais ils peuvent également dépendre de I'amplitude. Dans ce dernier cas, il se produit une certaine
distorsion dont I'importance dépend:

— du niveau moyen du signal d’image;
— de la valeur instantanée du signal de luminance;
— de 'amplitude du signal de chrominance.

Ila nature méme du signal d’image complet fait que la distorsion qui affecte’les Signaux{dg synchronisation est
différente de celle qui affecte le signal d’image seul. La distorsion qui affe i synchronisation fait
I'objet de Particle 17 de la section trois, qui concerne la stabilité du cone i image a fréquence radio-
éle¢trique, alors que Ja présente section ne traite que de la distorsion dang lest i

Hn ce qui concerne la distorsion dans le signal d’image, la no
lunjinance et le signal de chrominance ou encore provoquer une pés

d’a
dis

a)

hrément le signal de
ésulte une distorsion
diverses formes de

I aractéristique ampli-
tud : iele33 qui comprend aussi une méthodle de mesure du gain
difl

non linéaire du signal

gnal de chrominance ».

] drsion d’amplitude et la distorsion de phase qui §ont, respectivement,

le ¢, conformément aux paragraphes 34.1 et 34.2.
c) hromphance due & U'amplitude du signal de chrominance
] tes & t crites & I'article 35 sont limitées & celles utilisées pour détefminer la distorsion
d’qmph
No e derm varrespondant utilisé par le CCIR pour ce type de distorsion d’amplitude est « distorsiop non linéaire du signal

d)| Distorsion dans/le signal de luminance due a I'amplitude du signal de chrominance

Nope a4~ Le terme correspondant utilisé par le CCIR est « intermodulation du signal de chrominance sur ¢ signal de luminance ».

Dans ce cas aussi, les méthodes de mesure décrites a l'article 36 sont limitées a celles utilisées pour déterminer
la distorsion d’amplitude.

11 est & noter que, dans la présente norme, le nombre des caractéristiques mesurées a été limité aux caractéristiques
reconnues comme étant le plus directement en corrélation avec la qualité de 'image. Par ailleurs, pour les émetteurs
de télévision prévus uniquement pour la transmission en noir et blanc, le nombre de mesures peut &tre réduit a celui
résultant du point @) ci-dessus.

32. Conditions générales de mesure

L’article 27 est applicable.
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SECTION SIX — DISTORTION, INCLUDING DIFFERENTIAL GAIN AND DIFFERENTIAL PHASE

31. Introduction

The amplitude coefficient ¢ and the phase coefficient & in the exponent of the complex transfer function
mentioned in Clause 26, are not only a function of frequency, but may depend on amplitude. In the latter case,
distortion is present, the extent of which depends on:

— the average level of the picture signal;

— the instantaneous amplitude of the luminance signal;
— the ampl'fndp of the chrominance Qignn]

The form
the effect on
with the sta
signal.

With resp
signals indiv
of the signal

stinct from
17, dealing
the picture

hrominance
e distortion

a) Distortio

The meth
This subject

ee Note 1).

Note 1. — The¢ corresponding term used in the CCIR forthis t

of amplitide digtortion is “non-linearity distortion of the luminance
sighal”.
b) Distortign in the chrominance sigual due e arinance gmplitude
Note 2. — The corresponding ter i R_is, \intermopdulation from the luminance signal into the chrominance signal”.
In this cape, both th@ ition — that is, the differential gain and differential phase at the

chrominancg sub-carrier

¢) Distortio o the chrominance amplitude

The meth Clause 35 are restricted to those used for determining th¢ amplitude
distortion.
Note 3. — Th e pe-tegmused in the CCIR for this type of amplitude distortion is “‘non-linearity distortion of theg chrominance
sig

d) Distortign in, the luminatice signal due to the chrominance amplitude

= rs = +h CCIR 3a ¢t Jaalass £ th I H H It +k 1 1 M ”
Note 4. — The-eerrespondingtermused—in—th e-CCIR—is—“intermodulationfron -the-chrominance—sigaal—inte—the—umidance signal”.

Also in this case, the methods of measurement given in Clause 36 are restricted to those used for determining
the amplitude distortion.

It is to be noted that in this standard the number of measured characteristics has been limited to those charac-
teristics which are recognized as being directly correlated with picture quality. Moreover, for transmitters intended
only to provide monochrome television service, the number of measurements may be limited to those mentioned
in Ttem a) above.

32. General test conditions

Clause 27 applies.
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33. Distorsion dans le signal de luminance due & ’amplitude de ce signal

Les paragraphes 33.1, 33.2 et 33.3 ci-dessous concernent les mesures de distorsion intervenant dans la partie
inférieure, la partie médiane et la partie supérieure de la bande vidéofréquence.

33.1 Distorsion d’amplitude dans le signal de luminance dans la partie inférieure de la bande vidéofréquence

Lorsqu’un signal comportant une série de marches d’amplitudes égales s’étendant du niveau du noir au niveau
de référence du blanc, est appliqué a I'entrée d’un émetteur image, Pamplitude des marches dans le signal de sortie
correspondant peut &tre différerite. Cette variation de "amplitude détermine la distorsion de I'amplitude intervenant
dans Ia partie inférieure de la bande vidéofréquence.

Les mesures décrites ci-dessous s’effectuent sur le signal vidéofréquence. Bien que les deux méthodes décrites
aux paragraphes 33.1.1 ou 33.1.2 soient applicables, celle donnée au paragraphe 33.1.1 est préférable.

33.1.1 Méthode utilisant un oscillographe connecté a la sortie du démodulateur/ BLR\ja urclrcuit différentiateur

a) Conditions de mesure et appareillage de mesure

1| Le matériel doit fonctionner dans les conditions mentionnées a arficle r directif connecté
a un démodulateur BLR

2] L’entrée de I’émetteur est connectée a un générateur prévu d’essgi C1, C2 et C3.
Npte 1. — Le s1gna1 d’essai Cl comporte un escalier d’un nombre de

ésgrt une ligne suf quatre, les trois lignes
oit au niveau de référence du blanc (signal

d’essai C3).
3 circuit différentiateqr. Ce circuit trans-
fq
E met d’éliminer tout
byuit & fré i Ju t itex les grreurs dues a une non-linéarité dans Poscillographe.
Nj exe A.

b) Méthode de mesure

1] Régler le

2 Mesurer,i} ions correspondant
anp front avant de€

3 q

énErateur est successi-

\C
c) |
Iy mplitude obtenue pour les trois valeurs du niveau moyen de I'image, calculée d’aprés
fa fi
- Amin
100 ‘—4’“—&;% %) (33.1.1a)

dans laquelle:
Amax = la plus grande hauteur de I'impulsion
Amin = la plus petite hauteur de I'impulsion

Note 3. — La distorsion peut aussi s’exprimer en décibels d’aprés:

20 Jog (Amax/Amin) (dB) (33.1.1b)
I1 est aussi possible de I’exprimer sous la forme du rapport:
Amin/Amax (33.1.1¢)

33.1.2  Méthode utilisant un oscillographe connecté directement a la sortie du démodulateur BLR

La méthode est 1a méme que celle décrite au paragraphe 33.1.1, sauf que le circuit différentiateur n’est pas utilisé.
Dans ce cas, Amax €t Amia présentent la plus grande hauteur de marche et la plus petite hauteur de marche du signal
en escalier obtenu sur I’écran de I"oscillographe.
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33. Distortion in the luminance signal due to the luminance amplitude

Sub-clauses 33.1, 33.2 and 33.3 below, deal with the measurement of distortion occurring at frequencies in the
lower, middle and upper parts of the video-frequency band.

33.1  Amplitude distortion in the luminance signal in the lower part of the video-frequency band

When a signal consisting of a series of steps of equal amplitude extending from blanking level to white reference
level is applied to the input of a vision transmitter, the amplitude of the steps in the corresponding signal at the
output may be different. This change in amplitude is a measure of the amplitude distortion in the lower part of
the video-frequency band.

The measurements described below are performed at video fréquencies. Although cither of the methods given
in Sub-clauses 33.1.1 or 33.1.2 may be used, the method described in Sub-clause 33.1.1 is preferable.

33.1.1 Method using an oscilloscope connected to the VSB demodulator through a diffepéntiating netwoyk

a) Test conditions and measuring equipment

1. The eqyipment is operated under the conditions mentioned in Clause 27 withd¢he'\directi connected

to a VSB demodulator.
2. The trapsmitter input is connected to a test-signal generator capable, of "2 and C3.

Note 1. — Tlest signal C1 comprises a staircase with a specific number of risers.
Test signals C2 and C3 are signals with the staircase present in ever

y itermediate lihes being set
efther to blanking level (test signal C2) or white reference leyel (test sig

transforms
the staircape into a series of pulses.

As well as[making the distortion easier to measy noise and

avoids errprs due to possible non-linearity in

Note 2; — Hor further details, see th

b) Measureent procedure

1. Adjust|the generatoxto
2. Deternjine the he@

display o1] the oscilloscog

¢ from the

3. Repeat| the measu adjusted to
produce tgst signa

¢) Presentatio

State the p pr the three values of average picture level, calculated from the formula:

Ama,x - Amin

100
Amax

(%) (33.1.1a)

where:
Amax = the height of the largest pulse
Anin = the height of the smallest pulse

Note 3. — The distortion may also be expressed in decibels by:
20 log (Amax/Amn) (dB) (33.1.1b)
Alternatively the ratio:
Amin/Amax < (33.1.1¢)
may be used.

33.1.2  Method using an oscilloscope directly connected to the VSB demodulator

The method is the same as in Sub-clause 33.1.1, except for the differentiating network which is not used.
In this case, Amax and Ay, present the height of the largest and smallest riser of the staircase displayed on the
oscilloscope.
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33.2 Distorsion d’amplitude dans le signal de luminance dans la partie moyenne de la bande vidéofréquence

Lorsqu’une oscillation sinusoidale d’amplitude faible et constante est appliquée a I’entrée d’un émetteur image
et que le niveau moyen de cette oscillation varie entre le niveau de suppression et le niveau de référence du blanc,
I'amplitude de l’oscillation correspondante & la sortie peut varier. Cette variation de 'amplitude est désignée par
le terme gain différentiel. Elle détermine la distorsion d’amplitude intervenant dans la partie médiane et la partie
supérieure de la bande vidéofréquence.

Les mesures décrites ci-dessous s’effectuent soit en dynamique sur le signal vidéofréquence, soit en statique sur le
signal & fréquence radioélectrique. Bien que les deux méthodes décrites aux paragraphes 33.2.1 ou 33.2.2 ci- dessous
soient applicables, celle donnée au paragraphe 33.2.1 est préférable.

33.2.1 Méthode pour mesurer la distorsion en dynamique

a) Conditions de mesure et appareillage de mesure

eur directif connecté

essai C1 (S), C2(S)
paragraphe 33.1.1),

1
a
2
€
8 a créte s superposée

I t de scie.

R éte s doit &tre de 10%
€

3 de supprimer toutes
I¢

1 ‘ . ont la fréquence est
au-dessous de f;. Dans ce cas, de pdti X i ir i éserice des composantes

h

b)
1. Régler le
2. Mesurer r € ‘ ite des amplitudes de créte a créte de I'onde appardissant sur I’écran de
Hoscillograph enues.
3 4 I'amplitude corres-
i correspondant 4 une
i il y a lieu de déterminer également 'amplitude de créte a crpte de I'onde corres-
I . Noter 'amplitude 4, ainsi obtenue.
4. ngsures pour d’autres valeurs du niveau moyen de 'image, lorsque le généfateur est successive-,
thent rég de maniére 4 obtenir les signaux d’essai C2 (S) et C3 (S), ou B2 (S) et B3 (S).

¢) |Présentation tes’ résultats

Indiquer la distorsion d’amplitude obtenue pour chacune des trois valeurs du niveau moygn d’image, calculée
d’apres une des formules 33.1.1a, 33.1.1b ou 33.1.1c, dans lesquelles Apq et Apiy sont les amplitudes obtenues
au point b) ci-dessus.

Tl est aussi possible d’exprimer en pour-cent ou en décibels la distorsion d’amplitude prise par rapport & 'amplitude
de créte & créte 4, de Poscillation correspondant au niveau de référence, en indiquant la plus grande des deux
valeurs calculées d’aprés les formules:

Am'),x — A Ao - Amin

100 =m0 04y et 100
Ay

A, (%) (33.2.1a)

ou:

20 log A (dB) et 20 log AA

(33.2.1b)

Le niveau de référence et les valeurs de f; et s doivent étre mentionnés avec les résultats de mesure.
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33.2  Amplitude distortion in the luminance signal at medium modulating frequencies

When a sinusoidal oscillation of constant small amplitude is applied to the input of a vision transmitter and the
mean level of the oscillation is varied between blanking level and white reference level, the amplitude of the corre-
sponding oscillation at the output may change. This change in amplitude is termed differential gain and is a measure
of the amplitude distortion in the middle and upper part of the video-frequency band.

The measurements described below are performed at video frequencies under dynamic conditions, or at radio
frequencies under static conditions. Although either of the methods given in Sub-clauses 33.2.1 or 33.2.2 below
may be used, the method described in Sub-clause 33.2.1 is preferable.

33.2.1  Method for measuring the distortion under dynamic conditions

a) Test conditions and measuring equipment

1. The eqdipment is operated under the conditions mentioned in Clause 27 with the direCtion
to a VSB demodulator.

coupler|connected

2. The trapsmitter input is connected to a test-signal generator capable of deliyri i S), C2(S)
and C3 (S)l. These test signals are the same as C1, C2 and C3 (see Note 1 to Sk L. ept that a
sinusoidal pscillation at frequency f; and peak-to-peak amplitude s is supérimpesdd v ircase.

Alternativgly, test signals Bl (S), B2 (S) and B3 (S) comprising a

Unless otherwise specified, the frequency fg shall be 1 MHz.
of the nonjinal peak-to-peak amplitude of the video signal (Ol V

dbout 10%

3. The demodulator output is connected to an e8di s\through b@—pass Iter to suppress all components,
except thaf at the frequency f;.

Alternativgly, a high-pass filter can be used to stppress, the components at frequencies below fi. In this case,
small errofs may be caused by harmonics of this fr@:

b) Measurement procedure

1. Adjust the test-signal gengratq

2. Determjne the lar mallest pe amplitude of the waveform displayed on the ofcilloscope
during the[line-interval™MR¢ ity 3

3. Certain| equipment gpe ‘ amplitude
at a certaip reference Je ancé signal — for example, the level of x corresponding to p mid-grey
picture. In|this case, detenmine alsq theypeak-to-peak amplitude of the waveform at the reference level pnd record
this amplifude~as A

4. Repeat|t et for pther values of average picture level with the generator successively adjusted

C2XS) 2hd C3 (S), or B2 (S) and B3 (S).

c) Presentatfon df the redw

to producq test sign

State the gmplitude distortion for each of the three values of average picture level calculated from [one of the
formulae 33.1.1a, 33.1.1b or 33.1.1c, where A,y and Ay, are the amplitude values obtained in Ttem b) above.’

Alternatively, the amplitude distortion, expressed in percent or in decibels relative to the peak-to-peak ampli-
tude 4, of the oscillation at reference level, may be given by the larger of the two values calculated from either of the
formulae:

Amm;; Ao (%) and 100 Ao, _AAmin‘ (o) (33.2.1a)

100
or:

20 log — Ama (dB) and 20 log

A (dB) (33.2.1b)

The result shall state which reference and which values of fS and s have been used.
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33.2.2 Méthode pour mesurer la distorsion en statique
a) Conditions de mesure et appareillage de mesure

1. Le matériel doit fonctionner dans les conditions mentionnées aux paragraphes 27.1 et 27.3, avec le coupleur
directif connecté 4 un voltmétre sélectif a fréquence radioélectrique.

2. L’entrée de I’émetteur est connectée a un générateur réglé de maniére a obtenir le signal d’essai A3 (S).

Sauf spécification contraire, la fréquence f; de 'oscillation superposée doit étre de 1 MHz. L’amplitude de créte
a créte s doit étre de 10% environ de Pamplitude nominale de créte a créte du signal d’image complet (0,1 V).

b) Méthode de mesure ,
1. Régler le niveau de luminance x du signal d’essai jusqu’a obtenir une image demi-grise.

2. Régler le voltmétre sélectif a la fréquence de la composante latérale correspondant a la fréquence f;. Noter
la tension A, obtenue sur le voltmétre.

3. Reprendre les mesures pour d’autres valeurs de x & I'intérieur de la gamihe spésifice,
c) | Présentation des vésultats
a présentation des résultats est la méme que celle décrite au point 2ol

r-cent ou en décibels
pa gns un tableau ou un

g

—

q

a ou 33.2.1b.

33 vidéofréquence
n utilisée. Sile cahier

de e reprises & d’autres

fré

—

fréquence de la sous-
P9

34

m bnal de chrominance.

34,

Pour ynedexplicatjon du concept de gain différentiel, se reporter au paragraphe 33.2.

34.180 , Conditions de mesure et appareillage de mesure

Les conditions de mesure, les signaux d’essai et Pappareillage de mesure sont les mémes que ceux décrits au

point @) du paragraphe 33.2.1, sauf que la fréquence f, doit étre égale 2 la fréquence de la sous-porteuse de chro-
minance.

La valeur moyenne de loscillation superposée doit atteindre le niveau de suppression de sorte que le signal
d’essai complexe s’étende au-dessous de ce niveau.

Certains cahiers des charges peuvent exiger que le signal d’essai s’étende également au-dela du niveau de référence
du blanc.
34.1.2 Méthode de mesure

La méthode de mesure est la méme que celle décrite au point ») du paragraphe 33.2.1, sauf que le niveau de réfé-
rence du signal de luminance doit correspondre au niveau de suppression, 4 moins qu’un autre niveau de référence
ne soit spécifié (voir également la note du paragraphe 34.1.3 ci-dessous).
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