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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE
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SUR LES RECEPTEURS DE TELEVISION

Premiére partie: Considérations générales
Mesures électriques autres que celles a fréquences acoustiques
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

RECOMMENDED METHODS OF MEASUREMENT ON RECEIVERS
FOR TELEVISION BROADCAST TRANSMISSIONS

Part 1: General considerations

Electrical measurements other than those at audio-frequencies
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METHODES RECOMMANDEES POUR LES MESURES
SUR LES RECEPTEURS DE TELEVISION

Premiére partie: Considérations générales
Mesures électriques autres que celles a fréquences acoustiques

CHAPITRE I: GENERALITES

SECTION-UN_ — INTRODUCTION

1. Objet

beles de mesure a
pndre  possible la
ur les différentes

Cette norme constitue un catalogue de Electionnées; Hées pour évaluer
les propriétés essenticlles des récepteurs Q ermjne. ’est |ni impérative, ni
limitative; un choix de mesures peu ¢ ] iculi J| si besoin est, des

Les méthodes proposée
fonctionnement du récep
détail ni d’étudier séparg

rendre possiple [l’analyse du
éviu d’entrer dans le

des améliorations
la technologie des

s décrites dans la
ibn congus pour la

ir et blanc ou en couleur, avec le son associé, des émissions faites selon les
gINES derlts dans les Avis et Rapports du C.C.LR.* et en tenant compte des normes

"SECTION DEUX - TERMINOLOGIE GENERALE

3. Définitions
Dans la présente norme, les termes énoncés ci-aprés ont la signification suivante:

3.1 Les termes fension et courant s’appliquent en général, dans la technique de la télévision, aux
valeurs créte a créte; ces valeurs sont indiquées par Pabréviation p-p. En l'absence. de cette
indication, les termes tension et courant s’appliqueront, sauf spécification contraire, aux
valeurs efficaces. Un signal a fréquence radioélectrique complétement modulé est un signal a

* C.C.ILR.: Comité consultatif international des radiocommunications.
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RECOMMENDED METHODS OF MEASUREMENT ON RECEIVERS
FOR TELEVISION BROADCAST TRANSMISSIONS

Part 1: General considerations
Electrical measurements other than those at audio-frequencies

CHAPTER I: GENERAL

1. Objeq
T
me3
poski
var
1
the

chdi
me

T

sessing
]:ing; a
itional

pf the

ents as

electrical, acoustic and optical properties described [in this
arly to broadcast television receivers designed for monoghrome

oceptioh with accompanying sound of the systems of the C|JCLR.*
and Yyeports, due regard ‘being given to national transmission starndards.

3. Definitions
The following general definitions apply for the purpose of this standard.

3.1 Voltage and current mostly imply in television technique “peak-to-peak” wvalues; this is
indicated by p-p. Without such indication, voltage and current imply r.m.s. values unless
otherwise specified. A fully modulated radio-frequency signal is a radio-frequency signal
modulated to white level in accordance with the standard of the television system used. By

* C.C.LR.: International Radio Consultative Committee.
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fréquence radioélectrique modulé au niveau du blanc conformément aux normes du systéme
dé télévision utilisé. Par convention, on prend pour mesure de ce signal, la valeur efficace
d’un signal & fréquence radioélectrique non modulé dont I'amplitude est celle du signal
considéré en créte de modulation. Cette valeur correspond au niveau du blanc maximal pour
les systémes 4 modulation positive et au niveau des impulsions de synchronisation pour les

\

systémes a modulation négative (voir figures la et lb, page 198).

Notes 1. — Avec les signaux de télévision en couleur, on peut rencontrer des valeurs plus élevées du-taux de
modulation (voir paragraphes 3.2 et 3.3).

2. — La valcur efficace réelle d’un signal modulé sera bien entendu différente de la valeur ci-dessus, I'écart
dépendant du taux de modulation ct de la forme d’onde. Dans les cssais ol 'on peut utiliser une onde
porteuse modulée par. un signal sinusoidal, le facteur de conversion en valeurs de créie est donné dans
les figures correspondantes.

32 Taux de modulation du signal de luminance

Le taux de modulation du signal de luminance représentg inéaire, le niveau

du signal de luminance a un instant donné.

du blanc, défini
x de modulation

signal d’image,

re, le niveau du
W noir et blanc, a

nde porteuse.

espond au niveau

nd au niveau du
hx de modulation
luminance). Voir les figures la et 1b. Cette valeur peut &tre [dépassée avec les
élévision en couleur.

fux relatifs des signaux a fréquence radioé¢lectrique correspondant & [’image et au son
associé sont définis dans les Rapports et Avis du C.CIR. en tenant compte des normes
nationales de I’émission.

3.5 Le bel est la division fondamentale d'une échelle logarithmique utilisée pour exprimer le
rapport de deux puissances, spécifiées ou implicites; le nombre de bels correspondant & un tel
rapport est le logarithme décimal de ce rapport.

Note. — P et P, désignant les valeurs de deux puissances, ct N le nombre de bels correspondant & leur rapport, on a:
P
N =logo L bels
Ps

3.6 Le décibel est la dixiéme partie du bel, le nombre de décibels correspondant au rapport de
deux puissances, spécifiées ou implicites, étant égal a 10 fois le logarithme de base 10 de ce
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convention, the signal strength is considered to be equal to the r.m.s. value of an
unmodulated radio-frequency signal having the same peak amplitude as the modulated signal
has at the peak of modulation. This corresponds to white level for systems using positive
modulation and synchronizing level for systems using negative modulation as shown in
Figures 1a and 1b, page 198.

Notes 1. — Greater modulation depths can occur with colour signals, see Sub-clauses 3.2 and 3.3,

2. — The true r.m.s. value of a modulated signal will be different from this value, the magnitude of the
difference depending on the depth of modulation and its waveform. In the tests in which a sine-wave
modulated carrier can be used, the factor for conversion to peak values is given in the appropriate
figures.

3.2 Picture modulation percentage

Picture modulation percentage is expressed on a linear scale to indi
levgl at any given instant.

e the piefurq signal

% picture modulation corresponds to the black level, and
i

«

igures la
angl 1b).
3.3 Enpelope level

indicate the level of the vision} radio-
frequency signal at a

100% envelope level\corres s hy ler level for a monochrome signal, and

% envel<i>

With negative A1 i Wb evelope level corresponds to the radio-frequency signal
ley k I pulses. With positive modulation 100% envelope level
co y signal level at white level (100% picture modulatipn) (see
Fig : b)( alue can be exceeded for colour signals.

3.4 Th¢ relativesradioMrequency signal levels of the picture and associated sound are those |[defined
for the.system~in” use by the appropriate C.C.L.R. reports and recommendations, dug regard
belng “@iven to national transmission standards.

3.5 The bel is the fundamental division of a logarithmic scale used to express the ratio of two
specified or implied amounts of power, the number of bels denoting such a ratio being the
logarithm to the base 10 of this ratio.

Note, — With P; and P, designating two amounts of power and N the number of bels denoting their ratio:

P
N = logie =L bels
ng el

2

3.6 The decibel is one-tenth of a bel, the number of decibels denoting the ratio of two specified
or implied amounts of power being 10 times the logarithm to the base 10 of this ratio. The
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3.8

3.10

N VR

rapport.. On utilise généralement Pabréviation dB. On emploie également le décibel pour
exprimer des rapports -de tensions ou de courants, par les relations:

nombre de décibels = 20 logig ﬁ ou 20 logjo Ii

U2 IZ
Par définition, ces formules s’appliquent lorsque les impédances aux points de référence, ou
Pon mesure les tensions ou les courants, sont identiques. Il est cependant devenu usuel,
depuis longtemps, d’utiliser la notation en décibels dans un sens élargi, pour exprimer des
rapports numériques d’ordre général sur une base logarithmique. Dans ce cas, il est
recommandé de faire observer I'usage spécial qui est fait de la notation en décibels et
d’ajouter, si possible, des renseignements sur les impédances auxquelles se référent les valeurs

du rapport.

eibels—an—trapport—en—déeibelsprenantecomme référence une
valeur donnée définira un certain niveau. Les valeurs de référgnce utiliségs pgur exprimer des
niveaux de puissance, de tension, de courant ou de cham
symbole littéral associé a I’abréviation dB.

P

b
b~
b~

VHIDO §%1% . v (i

P peuvent, €tra ipdiquées par un

Les valeurs de référence utilisées habituellement bféations sopt:

Grandeur Référence
Puissance . 1 milliwatt
Tension 1 volt
Courant 1 ampére
Champ

Luminance (L): intensité
unité de surface de la proje
direction considérée.

ion donnée, par
pendiculaire a la

=]
L\&]
Il
—
=
=
il

est supérieure a
Elévision.

ou de piles, a

de conducteurs

¢ e de réception et
de son” cable de transmission.

3.14

3.15

3.16

Signal ‘d’image complet : signal constitué par ’ensemble des signaux d’image, luminance et, s’il
y a lieu, chrominance, produits par exemple par une caméra ou un générateur de mire, et des
signaux complets de synchronisation. Le signal doit satisfaire aux normes du syst¢tme de
télévision pour lequel le récepteur est prévu.

Signal de télévision: signal a fréquence radioélectrique contenant a la fois les informations
relatives 4 image et au son associé en accord avec les normes du systéme de télévision
utilisé.

Mires d’essai: on utilise une mire d’essai pour I’ensemble de I’équipement de télévision utilisé.
Cette mire comprend une combinaison de signaux en noir et blanc ou a la fois en noir et
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symbol dB is commonly used for the term decibel. It is also used to express voltage and
current ratios, the relations being:

1
number of decibels = 20 logo Ut or 20 logo —
. Uz IZ

By definition, these formulae are applicable when the impedances at the reference points, at
which the voltages and currents occur, are identical. However, it has long become customary
to use the decibel notation in an extended sense, to express numerical ratios in general on a
logarithmic basis. In such cases, it is recommended that a note be made of the special use of
the decibel notation and if poss1ble information added about the impedances to which the
ratio values refer.

3. 7 Dec]ibel sifjixes: a decibel ratio related to a specilied relerence quantity Wil de “evel of
a pew quantity. The reference quantities used in expressing the le roltage,
curent or field strength may be indicated by means of a suffi i i B.

Commonly’ used references and their suffixes are:

Quantity Reference
Power 1 milliwatt
Yoltage 1 volt
Current 1 ampere
Field strength 1 volt per
3.8 Lurhinance (L) in a given direction is\the R i j i j of any

su

The = 1]nit =
0.0

3.9 Bri

3.10 Su that is
no

3.11 B4 of the
ap

3.12 T4t S.

313 A4 ociated

trqnsmission line when taking measurements.

3.14  Composite video signal: a composite video signal is a signal consisting of picture information,
luminance and, where appropriate, chrominance (produced for instance by a camera or a
pattern generator) and the complete synchronizing information. The signal should comply
with the standards of the television system for which the receiver is designed.

315 Television signal: a television signal is a radio-frequency signal containing both vision and

sound information in accordance with the standards of the television system used.

3.16 Test patterns: a test pattern is used for checking the complete television system. It comprises
a combination of monochrome or monochrome and colour signal components that offer as
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blanc et en couleur destinée a fournir le plus grand nombre possible de renseignements sur le
comportement de I’équipement. Elle doit comporter au moins les éléments suivants:

1) Des fusecaux de controle de définition horizontale et verticale au centre et dans les quatre
coins de la surface de Pimage, gradués en «nombre de lignes». Ces fuseaux doivent
permettre de vérifier la définition jusqu’au maximum théorique du systeme de télévision.
La définition est toujours évaluée en se rapportant au nombre de lignes horizontales, le
méme chiffre représentant la méme définition, horizontale ou verticale. On peut en déduire,
par le calcul, la vidéo fréquence correspondant & chaque «nombre de lignes» de définition
horizontale pour le systéme de télévision considéré.

2) Des dessins pour la vérification de la linéarité, de la registration des couleurs et de la
" convergence, constituée par un réseau de lignes horizontales et verticales équidistantes ou

ierement—espgces. On peut y
ionf \d[image et de la

adjoindre des cercles destinés a faciliter le réglage de
géométrie.

3) Des repéres pour le contréle du format de image.

4) Des repéres pour faciliter le centrage de I'image, $ ! coupe en partie
les coins.

5) Une échelle connue de luminance co ¥ cchelofis pour l¢ contrdle de la
gradation des gris.

6) Des surfaces blanches et noires alterngés pour vérifier la

: ; combinées avec
les dessins de vérification de T Ii S t de I'image.

7) Des dessins spéciaux, tels que des barres verticales isolées de largeurs différentes et des
bandes horizontales do sitiong’ du noir au blanc et du blagc au noir, pour
vérifier leg/suxpsciltatie xions\(fantémes) et la réponse pour les fféquences basses.

des signaux de
mission entre les

les niveaux de

ns une partie de
pléniére, Genéve

e modulation de

Image J’environ 50%.

37 Trame: une trame est la partie de I'image qui est balayée dans Dintervalle| qui sépare deux
impulsions successives de synchronisation verticale.

3.18 Image: une image est constituée par deux trames successives (voir paragraphe 3.17).

3.19 Chromaticité: caractéristiques colorimétriques d’un stimulus de couleur repérable soit par ses
coordonnées trichromatiques, soit par I’énsemble de la longueur d’onde dominante (ou
complémentaire) et la pureté. Les coordonnées chromatiques peuvent étre les coordonnées x et
y du systéme normalisé de colorimétric de la CIE* (1931) ou les coordonnées u et v du
systéme colorimétrique unifi¢ de la CIE (1960). -

* CIE: Commission Internationale de I’Eclairage.
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much information as possible on the performance of the system. Such a pattern should

include at least the following items:

1) Vertical and horizontal definition wedges in the centre and in the four corners of the
picture area, calibrated in “number of lines”. The wedges should enable definition to be
checked up to the theoretical maximum of the system. The definition is always referred to
the corresponding number of horizontal scanning lines, the same figure indicating the same
definition, both vertically and horizontally. The video frequency corresponding to ‘each
“number of lines” may be calculated for the television system under consideration.

2) Patterns for linearity and colour registration or convergence checks, consisting of a pattern
of equidistant horizontal and vertical lines and/or dots. Circles may be included to

facilitate qﬂjncfmonf of pGPfIIrp size and ceometry
=) 7

3) A marking to check the aspect ratio.

synchronizing quality. These
ratio marking.

pproximately 50%.

Preentage™Q

4) Marks to facilitate centring of the picture even when the f

ks.

b check
e aspect-

brizontal
flections

minance

gnal (see

dulation

3.17 HKield: a field is that part of the picture which is scanned in_the interval betwWeen two

successive vertical synchronizing impulses.

3.18 Picture: a picture consists of two consecutive fields (see Sub-clause 3.17).

3.19 Chromaticity : colour quality of a colour stimulus definable by its chromaticity co-ordinates
or by its dominant (or complementary) wavelength and its purity taken together.
Chromaticity co-ordinates can be x and y of the CIE * (1931) standard colorimetric system or

u and v of the CIE (1960) uniform chromaticity system.

* CIE: Internationgl Commission on I[llumination.
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3.20 Mire de barres: les signaux de la mire de barres sont produits par des générateurs

3.21.

322

électroniques et se composent habituellement de bandes colorées verticales placé

es dans ["ordre

des luminances décroissantes de gauche a droite. Les mires de barres auxquelles il est fait
référence dans la présente publication sont, sauf spécification contraire, celles données en

exemples dans I’Avis 471 du C.C.I.R., XIII* Assemblée pléniére, Genéve 19

74.

Effet de persienne: variation parasite du niveau de signal de luminance d’une ligne a 'autre,

créant dans I'image restituée un effet de tonalité chromatique ou de saturat
d’effets associés au signal de chrominance; appelé aussi «store vénitien»
Hanovre».

ion, en raison
ou «store de

Exemple de nombre de canaux représentatif: dans le cas ou les mesures ne sont pas effectuées

sur la totalité des canaux pour lesquels le récepteur est prévu:

2 canaux en bande 1 — le plus haut et le plus bas;

2 canaux en bande 3 — le plus haut et le plus bas;

perte de synchronisation;
transmodulation entre le sor
perte de définition;

a bande et un

e inacceptable
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320 Colour bar signals: colour bar signals are electronically generated patterns and usually consist
of vertical bands of colours in order of descending luminance, left to right. Colour bar signals
referred to in this publication, unless otherwise stated, are those of the examples in
Recommendation 471 of the C.C.LR. XIIIth Plenary Assembly, Geneva, 1974.

3.21

322

3.23

Hanover blind effect: spurious variation in luminance level, hue or saturation in the
reproduced picture signal, line by line due to effects associated with the chrominance signal.

An example of a representative number of channels where measurements are not carried out

op—all—channels—in—which—a receiver—is—designedto—operate—is:

[\

channels in band 1 — the lowest and the highest;

2|channels in band 3 — the lowest and the highest;

(U8 )

channels each in bands 4 and 5 — one near each end of t

the following phenomena occur:

Igss of synchronization,;
ctoss-modulation of sound and
Igss of resolution;

distortion of grey scale;

npise effects in picture or sound|
frors of colour reproduction;
spurious colour effes
;

8

$

[¢]

urious interlineth diffes
urious colour
und dis

more of


https://iecnorm.com/api/?name=71052bb3266e088a983b030fef39a896

30 —

CHAPITRE II: REMARQUES GENERALES SUR LES MESURES

SECTION TROIS — CONDITIONS GENERALES

Introduction

Sauf spécification contraire, toutes les mesures doivent &tre effectuées dans les conditions
spécifiées par les articles correspondants, tout en tenant compte également des points ci-aprés.

Sauf spécification contraire, il est entendu que, pour toutes les mesures effectuées sur un
récepteur de télévision, les sections image et son fonctionnent de telle sorte que si I'une de ces

sections a une influence sur lautre, cette influence se manifeste_pendant le

s mesures. Par

exemple, le circuit d’un régulateur automatique de gain commandé pax le sig

synchronisés.

Conditions de mesure

 toujours étre indiqués, de méme que les autres do
g cas ou les résultats sont donnés d’aprés un enregistre

dérogations aux méthodes recommandées ont ¢ét€ adoptées, ellg

rIées essentielles

nal vision peut
supprimer 1'un
ne modifie pas

onvenablement

bnditions dans
e mentionnant
lions ambiantes

diquée, soit en
e précision, en

points relevés

ent continu, il

s doivent étre

explicitement signalées.

SECTION QUATRE — CONDITIONS CLIMATIQUES ET MECANIQUES

Introductiqn

Sauf spécification contraire, les conditions atmosphériques normales ci-apres spécifiées sont
utilisées pour les besoins mentionnés aux articles 10, 11 et 12 (en accord avec la Publication
63-1 de la CEI: Essais fondamentaux climatiques et de robustesse mécanique, Premiére

partie: Généralités [troisiéme édition]).

D’autres conditions ambiantes sont mentionnées a larticle 13.


https://iecnorm.com/api/?name=71052bb3266e088a983b030fef39a896

-~ 31 —

CHAPTERII: GENERAL NOTES ON MEASUREMENTS

SECTION THREE — GENERAL CONDITIONS

4. Introduction

All measurements shall, unless specified otherwise, be carried out under the conditions

specified in the relevant clauses, whilst the following points shall also be taken into
consideration.

In all measurements on a television receiver, it is assumed that both the sound and the
picture sections are operating, so that any influence one section may have on the other will
be present during the measurements, except where otherwise stated. For instance, an A.G.C.
cirgait—operated—bythevisionsignal-may—influence—the sound—channelchrcutts~and—thereverse
may be the case. One of the signals may be omitted from the compgsite teloyision input
sighal only when it has been ascertained that this does not of the
megsurement in question.

For most measurements, it is important that the scanning ci bnized.

5. Meaguring conditions

4 uld be
ad circuit
ele

6. Accuracy of measuring instriments
The accuracy of t 3 i d as a

percentage or in decibels as\a 3 i bted as
laid down in the [rele icat

7. Pres¢ntation @u

1
obftai
spaci §
shqll be\statedh

afe presented graphically, the points which have been
ways be indicated on the graph, together with other
the measurements. If a continuous record has been madle, this

8. Devi

f deviations from the recommended methods are adopted, they shall be explicitly stated

with <thé results.

SECTION FOUR — ENVIRONMENTAL CONDITIONS
9. Introduction

Unless otherwise specified, the following standard atmospheric conditions apply for the
purposes mentioned in Clauses 10, 11 and 12 (in accordance with IEC Publication 68-1, Basic
Environmental Testing Procedures, Part1: General [Third edition]).

Other environmental conditions are referred to in Clause 13.


https://iecnorm.com/api/?name=71052bb3266e088a983b030fef39a896

—32
10. Conditions normales de référence

Si les grandeurs 4 mesurer dépendent de la température et de la pression atmosphérique ou
de 'une de ces grandeurs et que la loi de relation en soit connue, les grandeurs sont mesurées
dans les conditions indiquées a larticle 12 et, le cas échéant, les valeurs obtenues sont
corrigées par le calcul pour étre ramenées aux conditions atmosphériques suivantes:

température: +20 °C;
- pression atmosphérique: 101300 Pa (1 Pa = 1075 bar).

Note. — Aucune indication n’est donnée pour I'humidité relative, étant donné quunc correction par le calcul n'est
généralement pas possible.

11. Conditions normales d’arbitrage

Si les grandeurs 4 mesurer dépendent de la températire, idit¢ gb de la pression
Ctre faites, aprés

entente, dans une des conditions suivantes: {\

Température Humidité/ﬁl?fﬁvK Pt siWhérique

+20£1°C W—I%OOO Pa
+2341°C 6000~ Pa~106 000 Pa
+25£1C 86900 Pa—106000 Pa
+2741° 000 Pa-106000 Pa

(1 Pa = 10 5 bar)

érature prescrite
vent Etre agréées

ur lesquelles les
Hiquées ci-dessus
nces font Pobjet
pport d’essai.

Les mesures et les épreuves mécaniques sont normalement effectuées a |n’importe quelle

combinaison d¢ lCMperatures, d humidite et d¢ Pression atmospherique & 1 imteérieur des limites
suivantes:

température: +15°C a +35°C;
humidité relative: 45% a 75%;
pression atmosphérique: 86000 Pa & 106000 Pa (1 Pa = 10-? bar).

En outre, pour les récepteurs destinés a fonctionner dans une gamme de températures plus
large, comme les récepteurs portatifs ou pour véhicules automobiles, la gamme de
températures peut étre étendue au-dela des limites ci-dessus de maniére a couvrir Pune des
gammes spécifiées dans la Publication 68-1 de la CEL
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10. Standard reference conditions

If the quantities to be measured depend on temperature and/or air pressure and the law of
dependence is known, the values are measured under the conditions given in Clause 12 and, if
necessary, corrected by calculation to the following reference values:

temperature: +20 °C;
air pressure: 101300 Pa (1 Pa = 105 bar).

Note. — No requirements for relative humidity are given here, because a correction by calculation is generally not
possible.

11. Standard referee conditions

-
-
=
o

£
o
&
=
—+
o
o
w
—
o
o
@
8
o
&
w2
o
=
)
o
o,
[¢]

o]
&
=
[N

o
=
-
o
=i
o
Ie]
-
o
-
o
=
o
=
5
X
=
&

law|of dependence is unknown, the measurements may be made,
one| of the following conditions.

Temperature Relative humidity
+20+1°C 63%-67%
+23+£1°C 48%-52%

+25+1°C 8% 529
+27+£1°C 63%-67%

ure as

values

he test report( sh nd air
pressure du

ont , ressure

li icat : ifficult to maintain, wider tolerances are allowed, subject to

m

Mgasurements and mechanical tests are normally carried out at any existing combindtion of
ten — i i thre—fottowimz—tmits: |

temperature: +15°C to +35°C;
relative humidity: 45% to 75%;
air pressure: 86000 Pa to 106000 Pa (1 Pa = 1075 bar).

In addition, for receivers intended for operation over a wider temperature range such as
portable and motor vehicle receivers, the temperature range may be extended further, covering
one of the ranges specified in IEC Publication 68-1.
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La température et 'humidité relative doivent €tre sensiblement constantes pendant une série
de mesures faites en tant que partie d’un essai donné sur un récepteur donné.

Lorsqu’il est impossible d’effectuer les mesures sous les conditions atmosphériques normales
d’essai, les conditions effectives doivent étre mentionnées dans une note ajoutée au rapport

d’essai.

13. Autres conditions climatiques et mécanigues

Lorsque, aprés accord mutuel, les propri¢tés essentielles d'un récepteur doivent &tre
déterminées dans des conditions d’ambiance autres que celles qui sont décrites dans les
articles 11 et 12, les mesures doivent étre faites pendant ou aprés exposition de 'appareil dans

des conditions telles que celles indiquées dans la Publication 68-2 de la

CEI, Deuxicme

partie: Essals, et conduites en accord avec les specifications

\

dispositifs & semi-conducteurs doivent
dispositifs a circuits électrp i

15.

Dispositifs de sécurité

¢ assurée par d’autres moyens (voir aussi la Publication

pnduite imposées par les dangers inhérents a [Pexploitatio

et autres matériels utilisant des techniques analogues, premid

BS

d’essai ou de
de ses tubes ou
iculiérement aux

Cessibles, 11 est
appareil en essai
comportant un
ent.

ine influence sur
interne du
omporte comme
ir de sécurité, la
284 de la CEI:
h des matériels
re édition).

16. Types de sources d’énergie et conditions de mesures afférentes

Les diverses possibilités d’alimentation envisagées sont les suivantes:

Fonctionnement sur réseau: correspond a I'emploi de toute source centr
- continu ou - alternatif, de tension nominale supérieure a 24 V.

Fonctionnement sur batteries: correspond a P'emploi d’accumulateurs, de pi

alisée, a courant

les ou de sources

d’énergie similaires, par ecxemple: des batteries solaires, des cellules thermoélectriques, etc.
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The temperature and relative humidity shall be substantially constant during a series of
measurements carried out as a part of one test on one equipment.

Where it is impracticable to carry out measurements under these standard atmospheric
conditions for testing, a note to this effect, stating the actual conditions, shall be added to
the test report.

13. Other environmental conditions

When, by mutual agreement, the essential properties of receivers have to be assessed in
environmental conditions other than those laid down in Clauses 11 and 12, the measurements
shall be made during or after subjection of equipment to such conditions as laid down in
I E ¢ Pubtication 68-2;Part2—Tests,amtas Tequitedaccording tothe Tefevant specification
shepts.

14. Danjage to equipment

cth may
lea hall be
avdided. This applies particularly to_sensitive i eVi circuits

and similar constructions.

15. Safety arrangements

s (e.g.
orming
er, the
lation.

If a protecting cové
thel chassis) beco
mepsurements tha

] receiver
prq sformer
sha hnected
dir . If a safety transformer is not used, the safety aspect ghall be

r means (see also IEC Publication 284, Rules of BehavioIr with
azards when Dealing with Electronic Equipment and Eqi

S ipment
Employing>Similay Techniques, First edition).

SECTION SIX — POWER SUPPLY
16. Types of power supply and relevant measuring conditions

The following ways of operation with regard to power supply are defined:

Mains: operation from any centralized a.c. or d.c. power source with a nominal operating
voltage of more than 24 V.

Batteries: operation on accumulators, primary batteries or any similar energy source, e.g.
solar batteries, thermo-electric cells, etc.
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Il convient d’utiliser des accumulateurs, des piles ou tcute autre source d’énergic similaire,
dont le type, la tension et la résistance interne sont conformes aux spécifications données
pour le récepteur en essai. Il est également possible d’utiliser d’autres sources d’énergie dont
les caractéristiques sont trés sensiblement semblables a celles des sources indiquées, sous
réserve de donner avec les résultats la description du dispositif de’ remplacement utilisé.

Dans le cas de récepteurs susceptibles d’étre alimentés par différents types de sources
d’énergie, les mesures doivent &tre effectuées en branchant successivement le récepteur en essai
sur chaque type de source d’énergie spécifice.

Note. — De ce point de vue, un réseau a courant continu ct un réseau & courant alternatif sont considérés comme
des sources de types différents.

Les conditions normales de mesure données dans les articles 17, 19 ou 21, suivant le cas,

1 . h /4 4 4 1
UUIVUHL CLIU  dPPIIguUeTy  poul Loutty IS THICSULTS.

iojns d’alimentation

Les récepteurs prévus pour fonctionner dans une large
{ les articles 24 et

25.

Pour déterminer UPinfluence des variations iqn sur certaines
caractéristiques du récepteur, il y a lieu [¢mentaires, sauf
spécification contraire. Lorsqu’une tension 3 ec ou sans tolérances, les

< (surtensions) ou
ns les conditions

de connexion au

t plusieurs valeurs nominales de tension pu de fréquence,
I'une des fréquences nominales, est appliquéq au dispositif de -

fonctionner sur un réseau d’alimentation dont la |fréquence différe
fréquence de trame du systéme de télévision considéré, pir exemple 50 Hz
toutes Yes mesures doivent étre faites dans les conditions spécifieq et une attention

tre portée aux effets parasites susceptibles de résulter de cgtte différence de

Recepteurs alimenteés par le reseau, surtensions et sous-tensions

On doit appliquer au dispositif de connexion au réseau, a 'une des fréquences nominales:
pour l’essai en surtension, une tension égale a la tension nominale augmnientée de 10% ou de
la tolérance indiquée; pour I'essai en sous-tension, une tension égale a4 la tension nominale
diminuée de 10% ou de la tolérance indiquée.

Pour les récepteurs comportant plusieurs valeurs nominales de tension ou de fréquence, on
doit appliquer la surtension maximale a la fréquence nominale la plus basse, et la sous-
tension minimale & la fréquence nominale la plus élevée. Lorsque I'appareil est muni d’un
dispositif d’adaptation de tension, celui-ci doit étre mis sur la position appropriée.
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Accumulators, primary batteries, and/or other similar energy sources of the type, voltage
and internal resistance, as specified for use with the receiver, shall be employed; other

sources, which sensibly simulate the characteristics of those specified, may also be used and
the substitute arrangements stated with the results.

Receivers intended for use on more than one type of power supply shall be measured by
connecting the receiver to each type of power supply in turn.

Note. — In this respect, a.c. mains and d.c. mains are considered different types of power supply.

The normal measuring conditions, as laid down in Clauses 17, 19 or 21, whichever are

1 11 1 1 1 rad +
apphcabte,—shatt—apply for =ait—measurenents:

e tested

stics of
a ed  out.
w fance is
giv pltages,
whiichever are applicable, deviating from the chosep k pwn  in
Cl

17. Ma

IFor rece' it d rated .

voltage, at a g

liffering
Hz, all
paid to

be“made under these conditions, special attention being
e difference of frequency may give rise to spurious effects.

555

18. Mains-operated receivers, overvoltages and undervoltages

An overvoltage of +10% or the given tolerance and an undervoltage of —10% or the
given tolerance at a rated frequency shall be applied to the mains terminal device.

For receivers with more than one rated operating voltage or frequency, the highest
overvoltage at the lowest rated frequency and the lowest undervoltage at the highest rated
frequency, shall be applied to the mains terminal device; where tappings for the range of
voltages are provided, the appropriate range shall be selected for the measurements.
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19. Récepteurs alimentés par accumulateurs, conditions normales

¢lement
pour la

La tension normale de fonctionnement est fixée a 2,0 V par
d’accumulateurs au plomb non en charge, & 2,2 V par élément
charge et & 2,4V par élément pour une batterie de voiture, la
bornes de la batterie. S’il est fait usage d’accumulateurs autres que des
plomb, les tensions correspondantes seront choisies en conséquence et
résultats (voir aussi le tableau I).

20. Récepteurs alimentés par accumulateurs, surtensions et sous-tensions

pour une batterie
méme Dbatterie en

tension étant mesurée aux

accumulateurs au
stipulées avec les

La sous-tension d’essai est fixée 3 1,8 V par élément pour up-accumulateur au plomb. La

fait usage d’accumulateurs autres que ceux au plomb,
surtension doivent étre choisies en conséquence et indig
tableau I).

Note. — Pour les batteries de voiture, il peut arriver que dgs pdintes de™tgsion de
le double de la tension normale en cours de fongtionne i lors des co
Paugmentation de la résistance interne a basse
lors de la charge.

pe Leclanché est fixée a 1,5

alement, ces sous-tensions doivent étre obtenues a l'aide de rés
mises en série avec des batteries neuves ou avec toutes autres sources de

surtension d’essai pour une batterie de voiture automobile est( de 2,6\V, pal

Cr unc au

de fonctionnement po
Piles électriques. La ten

élément. S’il est
us-tension et de
ats (voir aussi le

ée, atteignant presque
hmutations. De méme,
bmentation de tension

1]

ur les piles sont
sion normale de
V par élément. Si
ats.

i

nché neuves, doit
¢ négligeable. La
r que, dans ces

V' par élément.

stances ajustables
résistance interne

négligeable et de tension égale a la valeur nominale de la batterie prévue.
donné la résistance placée en série doit étre ajustée une fois pour toutes de
valeur spécifiée de sous-tension & pleine charge du récepteur. Il y a lieu de

Pendant un essai
facon a obtenir la

noter que la mise

en série d’une résistance avec une source de résistance interne négligeable ne simule pas
parfaitement une batterie partiellement déchargée, dont I'impédance interne peut ne pas étre

linéaire.

Dans certains cas spéciaux, il reste possible d’obtenir la sous-tension
d’une source de tension inférieure 4 la tension nominale, de 20% par exem

prévue en partant
ple, la résistance &

placer en série étant évidemment plus faible; cette variante du processus normal doit étre

clairement indiquée avec les résultats.
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Accumulator-operated receivers, normal conditions

The normal operating voltage for accumulator batteries is fixed at 2.0 V per cell for lead
batteries not under charge, 2.2 V per cell for lead batteries under charge and 2.4 V per cell
for car batteries, measured at the terminals of the battery. If accumulators other than lead
accumulators are used, these voltages per cell shall be chosen accordingly and stated with the
results (see also Table I).

20. Accumulator-operated receivers, overvoltages and undervoltages

21.

22. Pri

The undervoltage for lead accumulators is fixed at 1.8 V per cell. The overvoltages for lead

acdumulators of motor-cars is fixed at 2.6 V per cell. If accumulatprs other than lead

ac¢umulators are used, the undervoltage and overvoltage per cell sh rdingly

anfl stated with the results (see also Table I).

Nole. --- For batteries in vehicles, switching peaks of very short duration and nea operating
voltage may occur, whilst at low operating temperatures highex hntered.

Primary battery-operated receivers,

The normal operating voltages in the
relevant TEC Publication 86, Prima age for
pr apply,
the

Ils shall
bel 1. oltage source of negligible internal resistance. Tlhe tests
at fficient duration to check that operation is norrhal and
wi 1stabili ‘ be kept short, in order to avoid possible excessivg power
di ‘

ge on load for primary batteries of the Leclanché type shall be of
1.1
Norinally, wadérvoltages shall be obtained by using adjustable resistors in series with fresh

battefi€s or any other sources of the rated voltages having negligible internal repistance.
Under the conditions of the particular test in progress, the series resistor shall be adjusted
once and for all, to obtain the specified undervoltages on full load of the receiver. It is to be
noted that the addition of a series resistance to a source of negligible internal impedance does
not simulate a partially discharged battery perfectly, the impedance of which may be non-
linear.

Alternatively, under special circumstances, the undervoltage may be obtained in a similar
way using an initial voltage source of a specified percentage, e.g. 20% below the rated
voltage value, with an appropriately smaller value for the series resistance; this deviation from
the normal procedure shall be explicitly stated with the results.
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23. Informations complémentaires

Le tableau I donne la liste des surtensions et sous-tensions d’essai correspondant a diverses
sources d’énergie.

Lorsque la sous-tension est obtenue, comme indiqué a ’article 22, a 'aide d’une résistance
placée en série avec une source de tension régulée ajustable, il est commode d’appliquer tout
d’abord ladite sous-tension directement en amenant a4 zéro la résistance série, et d’ajuster les
divers paramétres de fonctionnement du récepteur aux. valeurs spécifies. Ensuite, sans changer
ces paramétres, on établit la tension d’essai normale de fonctionnement aux bornes de la
source de tension régulée, la résistance en série étant a sa valeur maximale. Puis on réduit
progressivement la valeur de la résistance en série jusqu’a obtenir la valeur choisie pour la
sous-tension aux bornes d’alimentation du récepteur. La résistance placée en série doit
conserver une valeur constante au cours des divers essais pratiqués sur un méme appareil.

Au cas ou le récepteur cesse de fonctionner de maniére ytilisableNau co|urs des essais aux
tensions extrémes spécifiées dans cette section, les mesures ser effeatuges & des tensions
moins extrémes. Ces conditions doivent étre clairemenf s résultats.

Liste des tensions pour dive d’énergid

( (7 2 3 4 s T
\% Tensions de|fonctionnement
Type de source d’alimentati ceepteur de\ télévision Normale Malkimale Minimale
V) V) 9

Réseau - U U U+10% ou| U—10% ou
m UAX e | Uy *xx
. S/
1,5 1,5 1,65 1,10

2,0 2,0 — 1,8 **

— 2.2 — .
— 24 2,6 —
avec ouverture

' 1,2 : 1,2 — 1,1
_ 14 ‘, _
— —_ 1,6 .
cadmium-nickel «de type scellé 1,2 1,2 — 1,1

— 135 — —

* ‘Rension par élément.

¥k rsque le constructeur spécific une valeur minimale de tension supéricure & 1,8 V pak élément, c’est cette

tension supérieure qui doit étre seule prise en considération.
#k% ¥ et Y sont les tolérances indiquées par le constructeur (si elles différent de 10%)), voir article 18.

24, Récepteurs prévus pour fonctionner dans une plage de tensions modérément étendue sans
necessiter de réglage d’adaptation

La plage de tensions de fonctionnement est définie par la- relation:
U <U,<1,5U,

dans laquelle U, est la limite inféricure et U, la limite supérieure de la plage considérée.
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23. Additional information

Table I gives a survey of the different overvoltages and undervoltages for various types of

operation.

If the undervoltage is to be obtained by an adjustable resistor in series with an adjustable
constant voltage source, as prescribed in Clause 22, it is convenient to apply first the relevant
undervoltage directly, with the adjustable series resistor set at zero resistance, and to adjust
the various parameters of the receiver as required. Then, without changing these parameters,
the normal operating voltage is applied, the adjustable resistor being set at maximum
resistarice, after which the resistance shall be gradually decreased until the same chosen
undervoltage is reached. The series resistance shall be kept constant during further tests with

the same equipment.

—

g

of | these conditions shall be added to the results.

TaBLE 1

Survey of voltages for varioum
yaN

[f, during operation at the extreme voltages specified in this secti
Ve useful operation, measurements shall be made at less extreme

Pases to
hiement

1 (‘ \) / /\ 3 4 5
Rt Operating voltage
F'ype of power supply for television recervers oltage /Normal Maximum M|nimum
( v W %
Mains \U/ U U+10% or | U410% or
UJF X EL 23 ,Y oKk
Brimary battery * [\ (\ 1.5 1.5 1.65 1.10
hccumulator,
ILead accumw 20 2.0 — 1.8 %*
under charg — 22 — —
g — 24 2.6 —
12 12 — 1.1
— 14 — —
— _ 1.6 —
1.2 1.2 — 1.1
— 1.35 — —
— - 1.4 -
* Voltaw.
**(Where manufacturers define a higher minimum voltage than 1.8 V, this higher voltage should be considered
to_be the minimum value.
*** X and Y correspond to the given tolerance (if other than 10%) see Clause 8.

24. Receivers designed to operate over a moderate range of voltages without adjustment

The voltage range of operation is defined as follows:

U, <U,<1.5 U,

where U, is the lower voltage limit of the range of operation and U, is the higher voltage

limit of the range of operation.
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Un exemple d’une telle plage est: 190260 V.

. . g U, + U,
La tension normale d’essai est alors définie par: —127—\‘

La tension maximale d’essai (surtension) est U,.
La tension minimale d’essai (sous-tension) est U,.

Voir également les notes 1 et 2 de larticle 25.

25. Récepteurs prévus pour fonctionner dans une plage de tensions étendue sans nécessiter de réglage
d’adaptation

La plage de tensions de fonctionnement est définie par la relation:

U,21,5 Uy

dans laquelle U, est la limite inférieure et U, la limite sup e de\lawlage\gonsidéree.

Un exemple d’une telle plage est: 95-225 V.

La tension normale d’essai est définie par:

Jpar un dispositif de
ns étroite autour de .
iJit¢ ne risque de se

as permis de faire

ent se faire dans
esure (voir articles 17, 19, 21), et dans l¢s conditions de
ctldessous, considérées successivement:

cetrique a 'entrée;

radioélectrique a Uentrée, le signal vision composite| provenant d’un
érateux de mire d’essai convenable, et le signal son étant affecté d’urfe modulation au
isée, le récepteur

puissance de référence;

d) comme en b), la puissance de sortie & fréquence acoustique étant égale a la puissance
maximale utile, méme §’il est nécessaire, pour I'obtenir, de pousser le taux de modulation
jusqu'a 100%:; ’

e) comme en b), mais dans les conditions extrémes de réglage de la luminance de I'image,
soit le réglage donnant la luminance minimale et celui donnant la luminance maximale.

* La puissance de sortic de référence est par définition inférieure de 10 dB a la puissance de sortie maximale utile
dans les mémes conditions d’essais.
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An example of such a range is 190-260 V.

Normal conditions are defined as

The overvoltage is Us,.
The undervoltage is Uj.
See also Notes 1 and 2 of Clause 25.

Receivers designed to operate over a wide range of voltages without adjustment

The voltage range of operation is defined as follows:

U,z 1.5 U,

where U is the lower voltage limit of the range of operation ¢
imit of the range of operation.

—

An example of such a range is 95-255 V.
Normal conditions are defined as U,—20%.
The overvoltage is Us.

The undervoltage is U,.

Ppwer and curre

The p
measuring cond

cgonditions:

tion Four, IEC Publication 107, Part 2).

1gh

voltage

dceiver shall

aftempted in

normal
following

nodulated

¢J—as b) bul delivering 40% ol thc relerence audio oOutput power,

d) as b) but delivering maximum useful audio output power, obtained, if necessary, by

increasing the modulation factor up to 100%;

¢) as b) but in the two extreme conditions of minimum and maximum setting of the

brightness control.

* The reference output power is defined as a power 10 dB below the level of the relevant maximum useful output

power.


https://iecnorm.com/api/?name=71052bb3266e088a983b030fef39a896

27.

28.

44
Consommation maximale du récepteur, en courant et en puissance

La consommation maximale du récepteur, en courant ¢t en puissance, est mesurée, dans les
conditions de signal a lentrée et de réglage des différents organes de commande accessibles
qui donnent la consommation maximale, tout en maintenant une qualité acceptable de son et

d’image. En effectuant cette mesure, il convient de veiller & ne pas endommager le récepteur a
Iessai.

SECTION SEPT — SIGNAUX D’ENTREE A FREQUENCE RADIOELECTRIQUE

Généralités

D9.

signaux utilisés pour les mesures doivent étre aussi peu
les mesures appropriées doivent étre faites en utilisgit

X extrémités de
i [que des canaux
conformes aux
est prévu pour
pour lequel on
u récepteur, ou
kion et son sont
upe de mesures

CTRIQUE

dans le circuit
ou symétrique
pour laquelle le

).

provenant d’un
différents types.
in pour que les

&qulats\obtenus soient dignes de confiance aux fréquences élevées utilisCes en télévision.

30.

Réseaux d’adaptation simulant 'impédance nominale pour Taquelle Tentrée du récepteur est prévue

L’impédance nominale pour laquelle I'entrée du récepteur a été prévie (R,) ne doit pas étre
confondue avec 'impédance réelle d’entrée du récepteur, telle qu’elle peut se mesurer entre ses
bornes d’entrée. ’

Un récepteur a circuit d’entrée symétrique ou asymétrique prévu pour une certaine
impédance nominale d’entrée doit étre essayé avec un générateur produisant une force
¢électromotrice symétrique ou asymétrique, suivant les cas, et d’impédance interne (R;) adaptée
a limpédance nominale d’entrée (R,) du récepteur.
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27. Maximum power and current consumption of receivers

The maximum power and/or current consumption of receivers shall be measured under the
input signal conditions and setting of user and externally adjustable controls that, while
maintaining usable picture and sound give maximum power and/or current consumption.

When carrying out this measurement, due care should be taken to avoid damage to the
receiver under test.

SECTION SEVEN — RADIO-FREQUENCY INPUT SIGNALS

28. General

To facilitate the comparison of results, the selection of radio-fre cy inputsignals with

rdgard to frequencies and input signal levels used for measureh ably be
rg

using
hich the
untry or
shall be
receiver
Cribing a

29. Ingroduction

e radio-

through

Fequency
taken in
the high

30. Matching networks for providing a specified source impedance for the receiver requiring such

impedances

The specified source impedance for which the receiver has been designed (R)), is not to be

confused with the actual input impedance of the receiver, as measurable at the aerial input
terminals.

A receiver with a balanced or an unbalanced input circuit for a specified source impedance
shall be measured with a signal source having a balanced output e.m.f. or having an

unbalanced one, respectively, its internal impedance (R;) matched to the specified source
impedance (R,).
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Si I'impédance nominale d’entrée R, et la résistance interne R; du générateur ne sont pas
égales, il faut insérer un réseau d’adaptation approprié entre le générateur et le récepteur.

Toutes précautions doivent étre prises pour que les cidbles de connexion, utilisés dans les
diverses parties du dispositif aient respectivement pour impédance caractéristique R, ou R; aux
points voulus. '

Si Pon ne dispose pas d’une source symétrique, un transformateur asymétrique-symétrique
approprié doit étre utilisé. Il faut alors tenir compte de son influence sur le signal d’entrée
pour Pévaluation du niveau réel de ce dernier.

La figure 2, pages 199 et 200, donne des exemples de réseaux d’adaptation congus pour
présenter une impédance nominale d’entrée spécifiée et utilisables dans divers cas, et inclut

31.

'emplot d’un transtormateur symetrique-asymetrique.

Réseaux mélangeurs

Pour la mise en ceuvre de méthodes de mesure a signaux, il faut, pour
permettre le couplage de plusieurs générateurs, utilige reseayx mélanggurs appropriés.

mesures a plus d’un signal, soit:

a) réseau asymétrique pour, mélangef

métrique avec un générateur asymétrique, il faut
que; il faut alors tenir compte fle son influence

aivi d’un réseau d’adaptation ou d’un transformateur
besoins, sous réserve de tenir compte de lgur influence sur

jeurs réseaux meélangeurs ramenant les résistances de sortic des
elle d’'un générateur unique équivalent et d’adqpter ensuite ce
pteur, certains réseaux peuvent étre utilisés pour adapter| directement les

Certains récepteurs sont pourvus d’un circuit d’entrée a fréquence| radioélectrique

Symetrique, ceci par exemple pour reduire certains types de pbrouillages, en particulier ceux qui
ont une action asymétrique sur I’ensemble récepteur.

Cette action peut avoir été accentuée ou non en disposant un écran électrique entre le
bobinage d’entrée proprement dit et le reste du circuit a fréquence radioélectrique.

L’efficacité d’un circuit d’entrée symétrique est déterminée par le facteur d’asymétrie, lequel
caractérise aptitude du circuit d’entrée & accroitre 'immunité du récepteur vis-a-vis des
signaux incidents asymétriques.

Comme le facteur d’asymétrie est couramment exprimé en décibels, il faut préciser, outre
I'impédance nominale R, de la source pour laquelle le récepteur a été prévu, I'impédance R
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32. Bglanced_radio-frequency input circuit

47

If the specified source impedance R, and the internal resistance of the signal source R,
are unequal, a suitable matching network shall be inserted between the signal source and the
receiver.

Care shall be taken that connecting cables in the relevant parts of the circuit have
characteristic impedances R, and R, as appropriate.

If a balanced signal source is not available, a suitable unbalanced-to-balanced transformer
(balun) shall be used; its influence on the input signal shall be taken into account in
connection with the calculation of the actual value of this level.

Figure 2, pages 199 and 200, gives examples of matching networks for providing specified
source impedances for various cases, including also a balanced-to-unbalanced transformer.

Combining networks

mbining
ng

rks for
m
a
b

suitable
bs ; ; its influence on the inpyit signal
le i ¢ actual
\¢

ccording
g ount.

different
£q ént generator and adapting this equivalent generatop to the

re) be used to adapt the generators to the receivers.

Somie types of receivers are provided with a balanced radio-frequency input circuif, e.g. to
reduce certain types of interference, especially those entering in an asymmetrical mode.

This effect may or may not have been enhanced by applying a form of electrical screening
between the actual input coil and the rest of the radio-frequency circuit.

The efficacy of a balanced input circuit is determined by the unbalance ratio, which
represents the ability of the circuit to increase the immunity of the receiver to incoming
unbalanced signals (asymmetrical mode).

As the unbalance ratio is usually expressed in decibels, it is necessary to specify, apart from
the specified source impedance R, for which the receiver has been designed, the source
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de la source asymétrique qui doit étre connectée au récepteur. R, sera généralement égal a
I’impédance caractéristique du systéme asymétrique constitué par la ligne symétrique, formant
un tout, et la terre.

33. Méthode de mesure du facteur d’asymétrie

Le facteur d’asymeétrie s’évalue par la mesure du rapport, exprimé en décibels, de la
puissance disponible (voir article 36) d’un signal asymétrique donnant un signal de sortie
spécifié a la puissance disponible d’un signal symétrique donnant le méme signal de sortie.

Toutes precautlons dowent etre prlses pour que le resultat de la mesure ne soit pas
et ¢ aetton r—eHspos ; : artierte: gaig ou d'un étage
limiteur. Pour tous autres cas spéciaux, voir les parties es relatives aux
propriétés radioéleCtriques du récepteur en essai.

Le signal asymétrique doit étre appliqué a Pentrée a f1¢ Q ioélectrjque du récepteur
A travers un réseau de résistances comme indiqué a 8 B.

La configuration de ce réseau est basée sup/1't , ctyique, 'entrée du
récepteur présente une impédance trés éleyée pa O v R, et n’est pas

is une valeur de

En pratique la valeur de R,s déper
600 Q peut étre consideérée :

Le signal symétrique est
c) ou e).

pt 200, points a),

boir article 30).

¢es utilisées pour la

i ni d’une antenne incorporée, ou est prévu pour €tfe raccordé a une
proximité immédiate du récepteur, le signal a I'entrée doit| étre appliqué au

arhp électromagnétique. Les diverses méthodes connues dctuellement pour
duite un tel champ ne sont pas valables dans toute la gamme des fréquences auxquelles il
¢ iré de procéder a4 des mesures. C’est pourquoi cet article demeure,| pour le moment,

SECTION NEUF -— VALEURS RECOMMANDEES POUR LE NIVEAU DU SIGNAL
D’ENTREE A FREQUENCE RADIOELECTRIQUE

35. Introduction
Suivant le type du récepteur considéré et le type de circuit d’entrée utilisé, divers modes
d’expression du niveau du signal a l'entrée sont recommandés.

Pour les signaux modulés en amplitude et les signaux modulés en fréquence, la force
électromotrice E’ correspond & la tension efficace de I'onde porteuse non modulée. Pour les
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impedance R, of the unbalanced system to which the receiver input circuit is connected. R,,
will generally be equal to the characteristic impedance of the unbalanced system, formed by
the balanced feeder, as a whole, and earth.

Method of measurement of the unbalance ratio

The unbalance ratio is determined by measuring the available power (see Clause 36) of an
asymmetrical signal that produces a specified value of output signal and the available power
of a normal balanced signal that produces the same value of signal output, the ratio between
the two values of available power being expressed in decibels.

Care shall be taken that the measurement is not influenced by the effects of an A.G.C.-

A ot <] M il 41 S | +1 1 - -
syb VIO THHIULL S UUVILC, 17U ULHCL SPoUIdD CddLs, SUL ULIU  IVITYValll pPal

freffuency properties of the receiver under test.

ingut terminal device of the receiver, as shown in Figure 4

thg asymmetric mode is very high compared with the

e 41
[~ 111E LI

'he asymmetrical signal shall be applied through a resistive

['he configuration of this network is based on the ass

radio-

>quency

nce for
essarily

applicable if this condition is not met.
[he value of R,, in practice depends upo 00 Q is
refresentative of this parameter.
, Items
prdance
used for

2built-in aerial or is intended to be connected to an fxternal

ae the receiver, the input signal should be provided by megns of a

: various methods of producing such fields which are at|present
av ot vald for the full range of frequencies for which the need t§ make
md ements ‘exists~This clause, therefore, remains for the time being under consideration.

SECTION NINE' — RECOMMENDED VALUES FOR RADIO-FREQUENCY
INPUT SIGNAL LEVELS

Introduction

Depending on the type of receiver under consideration and the different

input

arrangements, various ways of expressing the radio-frequency input level are recommended.

For amplitude-modulated signals (a.m.) and for frequency-modulated signals (f.m.), the
electromotive force £’ shall be expressed as the r.m.s. value of the unmodulated carrier. For
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signaux de télévision, la force électromotrice E’ correspond & la tension efficace d’une onde
porteuse non modulée dont I'amplitude de créte est égale a celle du signal considéré.

Pour des récepteurs prévus pour des impédances nominales d’entrée spécifiées, le niveau du
signal d’entrée est toujours exprimé, en décibels (microvolts), en termes de force électromotrice
apparente E' de la source. '

Pour faciliter la comparaison directe de récepteurs prévus pour des impédances nominales
d’entrée de valeurs différentes, il ‘est recommandé d’exprimer le niveau des signaux & lentrée
d’aprés la puissance disponible entre les bornes de sortie du résean utilisé. Cette puissance est
égale 4 celle qui serait fournie par le générateur et son réseau associé, & une charge adaptée.

Elle est égale a: e
4R,

formule dans laquelle, les mesures étant faites aux bornes ¢4cau d’adaptation
(voir figures 2 et 3, pages 199 a 202), la force électromoi(i de la source est
¢gale a la tension de sortic du réseau, a circuit ouvert; impedance Iyterne du réseau,
laquelle doit étre égale 4 la valeur spécifiée (voir grfi disponible est de

ien compris qu’il
‘agit de la force
&tre inférieure a

I’entrée de trés faile valeur, il faut
pas perturbés par des signaux brouilleurs

\I\;‘veau du A Pentne® exprimé Force électromotrice appdrente
_ (e\{ ce~dispenible de la source de signal|E’
Q 2 Wmmandées Valeurs approchées
Puissance
,\f/aleu~ e \>V“ICL{15 disponible
référenticelles intermédiaires équivalente R, =300Q Ro=150
E2
d W) dB(mW) IR,
- 120 0,001 pW* 1,1 pVv 0,55|pVv
—110 0,01 pW* 3,5 uv 1,7 |uV
- 100 0,1 pW* 11 nv 5,5 |uV
—90 1 pW 35 uv 17 |uv
—80 10 p\)\/ 110 .[IV 38 ”V
—70 100 pW 350 pv 170 pv.
—60 1 nWw 1,1 mV 550 nv
—50 10 oW 3,5 mV 1,7 mV
—40 100 nWw 1t mV 5,5 mV
—30 1 uw 35 mv 17 mV
—20 10 pw [10 mV 55 mV
—10 100 ww 350 mV 1700 mV
0 1 mW LUV 550 mV
* Ces valeurs peuvent aussi s’exprimer en femtowatts (1 fW = 10-15 W),
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television signals (t.v.), the electromotive force E’ shall be expressed as the r.m.s. value at the
peak amplitude of the unmodulated signal.

For receivers with input circuits for specified source impedances, the input signal level is
expressed in decibels (microvolts), in terms of the apparent signal source em.f. E’.

To facilitate the direct comparison of receivers for which different source impedances are
specified, it is useful to compare the input signal levels in terms of the available power at the
output terminals of the relevant network. The available power is the power which would be
delivered by the signal generator and its associated network to a matched load.

It is equal to:

E?
4R,
whHere, measured between the output terminals of the network (see Fi ¢ dges 199
to[202), the apparent signal source em.f. E’ is equal to the opepxCircui ¢ aused by
th¢ signal generator and R, is the source impedance of the netwd i pqual to
the specified value (see Clause 30). The available power is prs{era decibels
(milliwatts).
Where the input signal level to a receiver is expressed 3 i puld be
cldarly understood that the figure refers to the availdble pewe it 13 n terms

of|voltage, the source e.m.f. is the value referred fo. Ths « put | : e 1pss than
the¢ figure quoted.

For tests requiring the application inpd evels, aken that
inferfering signals entering the recei 1 i : e r¢sults of

t signal le press tcxms . ,
Nd[]d ]e WZK Equivalent source e.m.f. E
/X > %ONKM cs Approximate values
\ \\a}? Equivalent
eferr U : available
Jyayes valug power ForR, =300Q | ForR,=75Q
L2
dBi dB(mW) iR,
—120 0.001 pW* 1.1 pv 0.55 pv
0.01 pw* 35w 1.7 pv
—100 0.1 pWw* I pv 55 wnv
i pW 35w {7 pv
86 6 sais HO—V 5 A
-=70 100 pW 350 uv 170 pVv
- 60 1 nW I.1 mV 550 pv
—50 10 nW 3.5 mV 1.7 mV
—40 100 nW 11 mVv 55 mV
—30 1 LW 35 mV 17 mV
—20 10 W 110 mV 55 mV
—10 100 uw 350 mV 170 mV
0 1 mW 1.1V 550 mV
| * These values may also be expressed in femtowatts (1 fW = 10-1> W)
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entrant dans le récepteur par une voie quelconque. Des valeurs maximales des niveaux relatifs
admissibles des signaux brouilleurs sont indiquées dans la partie traitant des propriétés a
fréquence radioélectrique du récepteur en cssai.

36. Niveaux du signal d’entrée, exprimés en puissance disponible

9
S’il est jugé souhaitable d’évaluer les niveaux d’entrée en puissance disponible, AR il est
c
recommandé de prendre les valeurs indiquées dans le tableau II et, de préférence, celles
figurant dans la premiére colonne. '

Les deux derniéres colonnes donnent les valeurs approximatives de la force électromotrice

E’ correspondante pour deux valeurs spécifiées de l'impédange nomjnale d’entrée R,. Les
valeurs correspondantes peuvent é&tre calculées pour d’apfr d’ympédance (voir
article 35).

On considére qu’il est commode de choisir au ¢é k 50 dB(mW).

SECTION DIX —
37. Meéthodes générales d’accord

rteuse image est
son est modulée
avec un taux de
n’niveau suffisant pour permettre [une reproduction
niveau commode au départ étant |-50 dB(mW).

wnihd’uh cadfan gradué ou d’un commutateur de sélection de canaux,
d’abord manceuvrés pour faire appamitre Iindication

- 3u réglage fin dépend 2 la fois de la conception mjécanique et de la
s.d1/dispositif d’accord. Si possible on suivra les indicafions données par

de telles indications, les critéres indiqués ci-aprés pourront gtre utilisés. Il est
bled>que tous ces critéres puissent étre satisfaits & la fois, si bien qy’on devra le plus
souvenh adopter le meilleur compromis. '

a un dispositif de commande automatique d’accord, il faut tenif compte de son
influence lorsqu’ v a 1 : iculi ] ossible de mettre

manuellement ce dispositif hors service (voir article 42).
Critéres d’accord:
a) indicateur d’accord;
b) finesse de I'image;
¢) rendu des couleurs;
d) réjection du son associé. et des signaux sur canaux adjacents;

e) reproduction correcte du son;
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Relative values for maximum permissible interference signal levels are

given in the relevant part covering the radio-frequency properties of the receiver under test.

36 Input signal levels, expressed in terms of the available power

37.

. Ire

If it is deemed desirable to express the values of input signal levels related to the available

2

power, 1R values indicated in Table 11 are recommended, of which those given in

CO

th
ot

Ge

Sujpte

SO

id

.
lumn are preferred values.

the first

In the last two columns approximate values of source em £ E for twe-different values of

e specified source impedance R, are given. Corresponding values alcul

her impedance values (see Clause 35).

As a first choice, a value of —50 dB(mW) is considere b

If the receiver hdS a
gntlﬁcatm@x'

Iféan automatic frequency control circuit is included, its effect must be consider

hted for

ion and a

fepth as
oise-free

channel

5 of the

ikely that

imed at

bd when

a)
b)
c)
d)
e)

: . (L LT B : " 14 £ . £ Pl |
ning, pdru&,uidriy 1t TS PUSSIVIC 1O Switcir it TITATTUAITY out—ot upcu:,tluu SeCCIause

Tuning criteria:
tuning indicator;
picture sharpness;

colour reproduction;

42).

rejection of co-channel sound and adjacent channel signals from the picture circuits;

satisfactory sound reproduction;
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f) fréquence intermédiaire dans la voie image ajustée a la valeur nominale, ou a celle
indiquée par le constructeur.

Note. — Pour chaque critére d’accord, I’écart entre la fréquence intermédiaire dans la voie image et la valeur
nominale (ou la valecur indiquée par le constructeur) doit &tre mesuré¢ et noté lorsque ccla est possible.
Cependant, cela n’est pas le cas avec certains récepteurs de conception particuliére, dans lesquels on ne peut
pas accéder au signal a fréquence intermédiaire.

Quand la commande d’accord n’est munie d’aucun étalonnage, on devra prendre soin de ne
pas confondre des réponses parasites possibles avec 1’accord normal sur le canal désiré.
Habituellement, ces réponses parasites ne satisferont pas aux critéres ci-dessus ou conduiront
a une reproduction entachée de bruit de fond excessif pour des niveaux raisonnables du signal

a Pentrée,

38. Limites des gammes d’accord
On doit appliquer au récepteur des signaux de fréq@enoe r déterminer la
gamme de canaux sur lesquels, dans chaque bande, ible d’étre accorde
ou pour vérifier que les canaux extrémes des diverses ban i a lintérieur des
gammes d’accord correspondantes.
SECTION ONZE — S
39. Définition

La sensibilité au désacco
optimales d’accord et cel
critéres de [larticle 37.

[ aux conditions
accord selon les

tréquence correspondan

qui proyoy np effet juste perceptible de dé

canal déterminé,
hit un signal de
Coustique pour le
de sensibilité du
e de travail du
i utilisées doivent
au moyen d’un

nise un désaccord
uer deux mesures
lh diminuant.

T

juste Perceptible eu égard aux critéres de article 37. I est nécessaire d’effec

ro
Aogpianen Ay oA beodare 0
eHeice—at—generates =

: oo a PPN + + 1 1
SHECCSSHv eSS THieC—eir—aughcntant—a T

ayfeo
e

a
(=22=3 <

Le générateur est ensuite désaccordé, vers les fréquences basses, de fagon a ce qu’aucun
signal utilisable ne soit plus regu, puis la fréquence est progressivement atteinte. On note la
fréquence pour laquelle les critéres de [Darticle 37 sont nouveau
recommence l'opération en partant des fréquences élevées.

a satisfaits puis on

41. Présentation des résultats

Les résultats des mesures sont présentés sous forme d’un tableau indiquant les plages de
fréquences pour lesquelles un fonctionnement correct est conservé avec désaccord croissant
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f) intermediate frequency picture carrier set at the nominal value or the value stated by the

manufacturer.

Note. — For each tuning method the difference from the nominal value or the valuc stated by the manufacturer of
the intermediate frequency picture carrier should be measured and recorded. However, in somec receiver
designs this may not be possible as the intermediate frequency signal may not be accessible.

Where the tuning control is not calibrated, care must be taken to distinguish between the
true or possible spurious responses. The spurious responses will not normally meet the above
criteria or will be excessively noisy for reasonable input signal levels.

Frefquency limits of the tuning ranges

Signals shall be applied to the receiver to establish the range o i pand to
which it is capable of being tuned or to confirm that the extrem ¢ i arious
bahds are within its tuning ranges.

SECTION ELEVEN — TUNINX

Definition

Che tuning sensitivity is the extent ? eceiver/ tuning may deviate fijom the
cofrect condition in order to give rise j { teria of
Clause 37.

The receiyex is near the centre of each band as accurptely as
possible. Al & signal of this same channel with test pattprn and
SO se specified due to receiver sensitivity), with h signal
ley - R is thwed to yhe actual operating frequency of the receiver following the
pr /' The applied method or methods of tuning shall b stated
an Wsion carrier frequency determined, e.g. by means of 4 digital
fre

of the signal generator is gradually detuned until a just noticeable njistuning
has occurred Naceodrding to the criteria of Clause 37. The detuning process being carfied out
for \beth higher and lower frequencies.

The signal generator is then detuned lower in frequency so that a recognizable signal is not
received and the reference frequency gradually approached. The signal generator frequency, at
which the criteria of Clause 37 are met, is noted and the process repeated approaching the
reference frequency from the high-frequency side.

Presentation of results

The results of the measurements are presented in the form of a table showing the
deviations of frequency in a direction away from the reference frequency for which correct
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dans les deux sens, et les plages pour lesquelles on fait apparaitre un fonctionnement correct

avec désaccord décroissant dans les deux sens. On notera quels sont les critéres de I’article 37
qui cessent d’étre satisfaits lors du désaccord.

SECTION DOUZE — CARACTERISTIQUE DE LA COMMANDE AUTQMATIQUE
' D’ACCORD

42. Introduction

La commande automatique d’accord (C.A.A.) est un dispositif qui réalise automatiquement

ignjal suffisamment
e de travail du
qnes limites. Des
age de capture,

i conception du
récepteur est telle qu’un signal a fréquenceinterimédial re inject¢ commodément.
Cependant, avec certaines conceptions /les poin } convenablds ne sont pas
accessibles; dans ce cas, on procéde a | de la~sensibilité au dédaccord selon les
dispositions de la section qnze.

43, Méthode de mesure

canal déterminé,

modulé par une
signal est (sauf

du récepteur en
étre mentionnés
fréquencemetre

ur la fréquence
sur le signal de
¢ elle-méme. La
lentement et la
variation de fréquence intermédiaire est déterminée en réaccordant le secopd générateur. Il
faut effectuer deux mesures successives, I'une en augmentant la fréquence du générateur,
Pautre en la diminuant, car, en régle générale, la relation entre le décalage de fréquence du
générateur par rapport a la fréquence initiale de travail et la variation correspondante de la
fréquence intermédiaire du récepteur n’est pas réversible.

Normalement, les mesures sont effectuées & une fréquence voisine de la fréquence centrale
de chacune des gammes d’accord du récepteur. Elles peuvent &tre répétées pour d’autres
niveaux du signal d’entrée et pour d’autres fréquences.

Lorsque 'appareil comporte un indicateur d’accord, couplé au dispositif de commande
automatique, c’est lui qui doit étre utilisé pour effectuer le réglage initial suivant Particle 37.
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operation is maintained and the frequencies at which correct operation is achieved
approaching the reference frequency from both directions. The particular criteria of Clause 37
that are not complied with when detuning are to be noted.

SECTION TWELVE — AUTOMATIC FREQUENCY CONTROL PERFORMANCE

CHARACTERISTICS

Introduction

ve
Cl
fr¢
er

—

de

ap
ca

Mg

Pr|

[T

Iy closely to the frequency of a sufficiently strong signal if the
puse 48) of the receiver itself, in the absence of any control

propriate terminals are not available, in which

thod of measurement

The receiver is se
hcticable.

ied out as described in Section Eleven.

receiver
hcy (see
om the

receiver
igns the
tivity is

1 sound

A signal gener

m )dulatio level of
=50 dB(m i8 wing a
procedure spga he” applied method or methods of tuning to be stdted and
th frequency being determined e.g. by means of 4 digital
fr

rator, coupled loosely to the receiver, is adjusted to the intefmediate
frq e béat-note observed on the video signal, oscillographically or on thg picture
display~seréen, bas reached zero. The frequency of the first signal generator (the signal
fr¢quency) is then detuned slightly and the change in intermediate frequency is deternpined by
resdtirstt i i f > ing made

for both increasing and decreasing signal frequency, because the relation between. the
departure of the latter frequency from' the initial operating frequency and the resulting change
in the intermediate frequency is, as a rule, irreversible.

Measurements are normally carried out at a frequency near the middle of each of the
tuning ranges of the receiver. The measurements may be repeated at other frequencies and
input signal levels.

Where a tuning indicator, coupled to the automatic frequency control, is provided, this
shall be used to carry out the initial adjustment according to Clause 37.
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Lorsque l’appareil ne comporte pas d’indicateur d’accord, mais un interrupteur qui met

hors service la commande automatique, ’accord initial doit s’effectuer

interrupteur sur la position «hors service».

44, Présentation des résultats

Les résultats des mesures de la premicre méthode sont généralement prés

en plagant cet

entés sous forme

d’un graphique obtenu en portant en abscisses les différences entre la fréquence du signal et

la fréquence de référence, en respectant les signes,

et en ordonnées

le désaccord,

correspondant pour chaque mesure & la variation de la fréquence intermeédiaire. Les deux

échelles sont linéaires et graduées en mégahertz ou en kilohertz. Des fléches
dans lequel se produit la variation de fréquence de signal.

indiquent le sens

La fréquence de référence sera la fréquence initiale de tragail.

La figure 5, page 203, donne un exemple typique
commande automatique d’accord.

€ caurseleara

SECTION TREIZE — FREQUENCE A STAB

45. Introduction

nsion_ Ralipientation et du niveau du sigl
& deNgavail pax rapport a toute fréquence de réfé

rifier la stabilité¢ de cette fréquence et d’¢valuer la d
icle 47 et les articles suivants.

equence de travail est mesurée en accordant un générateur suive

Ctéristique  d’une

I1.ITE

1l pour lequel le
nte de celle pour

afl en fonction du

nal a Uentrée. Le
rence doit figurer

d’une commande
ouze,

hce de travail du

hrée de sa dérive

nt une méthode

spécifiée a Iarticle 37, les commandes d’accord du récepteur restant dans une

position fixe.

La fréquence de travail est déterminée ensuite en mesurant la fréquence du signal a 1’aide

dun dispositif approprié.

Le critére d’accord adopté doit étre indiqué avec les résultats.

47. Variation de la fréquence de travail en fonction du temps (dérive)

En l'absence de toute autre influence, la dérive.de la fréquence de trav

ail a pour cause

principale Uinfluence de I’échauffement interne du récepteur sur les caractéristiques de ses
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Where no such tuning indicator is provided, but a switch is incorporated to disconnect the
automatic frequency control, the initial adjustment shall be made with the switch in the “off”
position.

44. Presentation of results

The results of the measurements by the first method are presented graphically by plotting
as abscissa the' difference between the signal frequency and the reference frequency, plus or
minus being indicated, and as ordinate the frequency error, corresponding to the change in
i.f. frequency. Both scales shall be linear, and the frequency expressed in megahertz or
kilohertz. Arrows point in the direction in which the change in signal frequency takes place.

As a reference, the initial operating frequency shall be chosen.

An example of such a"curve, representative for automatic frequehcy comroNis shpwn in
Fighire 5, page 203.

JECTION THIRTEEN — OPERATING FREQUE ABILITY

45. Intrpduction
The operating frequency is the ae &, ¢ i e’ frequency at whjch the

recgiver operates, according to a ¢ Clause 37). This frdquency
mal differ from the one to which

This section deals with measurement ¢ Wariabion of the operating frequendy of a

recpiver with respect toA ge and input signal level. The [sign of
the| variation of operd reference operating frequency shall be
included in the re i e receiver performance may be different.
The operating X ced by the operation of an automatic frgquency
cotftrol if p @. it ' ¢ haradteristics are assessed according to Section Twdlve.

+

c/adequately performed when the operating frequency of

the n case of doubt, it is advisable to check the operating
fre stability\ ¢ measure the period of initial variation of operating frgquency
beft ceedhing (¢ easurements. See Clause 47 and following clauses.

46, Me

Thes operating” frequency is measured by tuning a signal generator, the tuning confrols of

th : e 3 £oagd 141 follooa Poen dyrre—apacifiod—n—Cladce 37
CTICCCIVCTI IO a1 ITACU POSTHOI, —TOTIO WIS o proteaait—speimta—r—oraast .

The operating frequency is subsequently determined by assessing the frequency of the signal
generator with a suitable frequency measuring device.

The chosen method' of tuning shall be stated with the results.

47. Variation of operating frequency with time

" If no other influence is present, the variation of the operating frequency with time is
mainly due to the temperature dependence of the component characterstics and the internal
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composants. On Pexprime en fonction du temps, par la différence positive ou négative, en
kilohertz, entre la fréquence de travail instantanée et une fréquence de réf€rence arbitraire.

48. Meéthode de mesure

La dérive de la fréquence de travail est déduite d’une série de mesures d
travail pendant un temps spécifié, sans toucher aux commandes d’accord,

e la fréquence de
avec une tension

d’alimentation, une température ambiante et un taux d’humidité relative constants.

Si le récepteur est muni d’un dispositif de commande automatique d’accord commutable,

les mesures doivent étre effectuées avec ce dispositif en service et\hors

de tolérance spécifice.
maximum et au minimu

tabilisation et la dérive initiale de la fréquence de travail
e série de mesures de la fréquence de travail.

ervice.

ors service lors de la
cord, le récepteur ne
ccord commutable.

aleurs minimale et

qui s’écoule entre
be dans une plage
correspondant au
e stabilisation.

mps suffisamment
e la salle d’essai.

sont déduites des

la mesure de la

51. Présentation des résultats

La dérive de fréquence est représentée par une courbe ayant pour abscisses le temps, sur
une échelle logarithmique, et pour ordonnées I’écart de fréquence en kilohertz sur une échelle

linéaire.

Comme fréquence de référence, on peut choisir soit la fréquence de travail mesurée apres
une minute, soit si nécessaire celle mesurée 5 min aprés la mise sous tension initiale.

La figure 6, page 204, donne un exemple de courbe montrant la dérive initiale de la

fréquence de travail, Af, et la période de stabilisation initiale ¢,
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heating of the receiver. It is expressed as the frequency difference including its sign, in
kilohertz, between the actual operating frequency and an arbitrary reference frequency, as a
function of time.

Method of measurement

The value of the variation of the operating frequency with time shall be derived from a
series of measurements of the operating frequency in a specified period, under constant
supply voltage, ambient temperature and relative humidity, without touching the tuning
controls.

If the receiver is provided with a switchable automatic frequency control device, the
m¢aSUTements should be carried out with it botit operative and moperati

Nofe. — Where the automatic frequency control device is automatically switched ning and

automatically becomes operative at the end of the tuning procedure, the idered to
be provided with switchable A.F.C.
and the
hig nts may
al

¢ time elapsing betweep initial
SWi : the frequency stays Within a
Spg equency has two values, corresponding
to vafiation with respect to the reference
operating frequency.

Mg¢thod of
Before the cg easurements, the receiver shall be switched dff for a
suffficiently . rts of the receiver to attain approximately the t¢st-room

temperatyre.

ént of the initial variation of operating frequency shall be derived
fr

from the moment of switching on, but the frequency measurements begin
ag soon Mas o> are performable.

Presentation of results

The variation in frequency is plotted as a function of time in a curve having, as abscissa,
the time in minutes on a logarithmic scale and, as ordinate, the frequency change in
kilohertz on a linear scale. :

As reference, the operating frequency at 1 min or, where necessary, 5 min after the initial
switching on may be chosen.

An example of curves showing the initial variation of operating frequency Af,, its duration,
t, is given in Figure 6, page 204.
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52. Variation de la fréquence de travail en fonction de la tension d’alimentation

Une variation de la tension d’alimentation peut provoquer une variation d
travail d’un récepteur. Cette variation est évaluée, conformément a 1’article 4

e la fréquence de
6, en fonction de

la tension d’alimentation que P'on fera varier entre les limites de sous-tension et de surtension

indiquées dans la section six.

La mesure ne doit s’effectuer qu’aprés la stabilisation initiale de la fréquen

53. Présentation des résultats

ce de travail.

Les courbes représentant la variation de la fréquence de travail en fonction de la tension

d’alimentation sont tracées en portant en ordonnécs les écafts de\fréqug
kilohertz, sur une échelle linéaire, la fréquence correspo P i
nominale étant prise comme référence. La tension d’ali
la tension nominale est portée en abscisses sur ung

travail d’un récepteur.
fonction du niveau du sign dioélectrique, le signal

andées définies a la section n

ésentant la variation de la fréquence de travail en fonct
tracées en portant la variation de fréquence en ordonné

pandé de prendre celle correspondant a un niveau du  sig
W). Le niveau du signal d’entrée, exprimé en décibels, est port

horizontale linéaire.

nce exprimés en
n d’alimentation
n pourcentage de

n de la fréquence

Pe

e la fréquence de
a TParticle 46 en
ariant dans toute
euf.

ce de travail.

mesures relatives au

on du niveau du
bs sur une échelle
du récepteur; il
rnal  d’entrée  de
sur une é&chelle

h
v

Ta figure 8, page 205, donne Ul CXCMpIe d¢ Courbc Mmontrant 1a variatio
de travail en fonction du niveau du signal d’entrée.

n de la fréquence

SECTION QUATORZE — PROPRIETES MECANIQUES GENERALES

DES DISPOSITIFS D’ACCORD

56. Introduction

Les qualités de la partie mécanique des dispositifs d’accord sont déterminées par les

propriétés ci-apres.
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52. Operating frequency as a function of the supply voltage

53.

54,

55.

56.

A variation in the supply voltage may result in a change of the operating frequency of a
receiver. The operating frequency is determined according to Clause 46 as a function of the
supply voltage, the latter being varied within the limits of overvoltages and undervoltages as
laid down in Section Six.

This measurement shall not be performed during the period of initial variation of operating

frequency.

Presentation of results

Wi

h the frequency variation as ordinate,
fr¢quency at nominal supply voltage being chosen as reference pe
variation is expressed as a percentage on a linear horizontal

An example of a curve showing the operating frequency, as
is| given in Figure 7, page 204.

expressed in kilohertz,

Oplerating frequency as a function of the input_sj

reeiver. The operating frequency 1
radio-frequency input signal level,

repommended values, in accordange

frequency.

Ngte. -~ For practica

in a

The measurement 8

Sanc

e plotted

ale, the
voltage

voltage

hey of a
n of the

perating

asurement

evel are
cale, the

S on a

Pr
pl :
re e value depending on the receiver sensitivity being that obtaifed with
ay of —50 dB(mW). The input signal is expressed in decibe
h

An example of a curve showing the operating frequency as a function of the input signal
level is given in Figure 8, page 205.

SECTION FOURTEEN — GENERAL MECHANICAL PROPERTIES
OF TUNING SYSTEMS

Introduction

The following general properties determine the quality of the mechanical part of the tuning

system.
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Ces considérations s’appliquent aux récepteurs a accord manuel, aux récepteurs munis d’un
dispositif d’accord a préréglage, et a laccord préalable de tels dispositifs sur les canaux
désirés.

57. Caractéristique d’accord du mécanisme

Par la caractéristique d’accord du mécanisme on entend le déplacement, pour une variation
de fréquence donnée, d’un point de la périphéric de la partic de la commande d’accord
normalement manceuvrée a la main. Elle s’exprime en millimétres par kilohertz ou par
mégahertz selon la bande de fréquences et I’étendue de la gamme couverte.

La mesure doit 8tre faite, de préférence, aux fréquences de mesure spécifiées dans la section
sept. Il convient de prendre toutes précautions utiles pour que _les résultats de mesure ne
soient pas perturbés par les jeux du mécanisme d’accord (voirl article60)\n} par I’action du

i i est commutable,
€.

I’échelle graduée
millimétres par

pécifiées dans la
section sept.

59. Erreur d’étalonnage

constitue I’erreur
ale dans chaque
n la méthode de

mesure spécifiées

ure ne soient pas

gsoin est, la détermination de Perreur d’étalonnage doit se faire en faisant tourner la
commande d’accord du récepteur, successivement, dans les deux sens.

Le récepteur doit &tre en équilibre de température avant de commencer les mesures.

Note. — Cette mesure n’a de sens que si le cadran est muni d’une échelle graduée et étalonnée.

60. Jeux dans le meécanisme d’accord

Les jeux du mécanisme d’accord se décomposent en deux parties: le jeu propre de la
commande manuelle (bouton) et le jeu du repére sur I’échelle du cadran.
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They apply to manually tuned receivers, to receivers with presettable tuning systems, and to

the process of tuning such presettable systems to the required channel.

57. Mechanical tuning characteristic

58.

59.

Tujing dial characteristic

c
mggahertz or by channel numbers.

Segtion Seven.

Calibration eiror

with the chose
fr¢

in|

The mechanical tuning characteristic of a receiver is understood to mean the travel, for a

certain change in frequency, of a point on the periphery of the part of the tuning control
normally handled. It is expressed in millimetres per kilohertz or megahertz depending upon
the frequency band and total control range.

This measurement shall preferably be made at the measuring frequencies specified in

Seftion Seven. Care shall be taken that the results of the measurements
pldy in the tuning mechanism (see Clause 60) and that allowance i
anly automatic frequency control system. If such a system is
mgasurcments shall be made for both conditions.

The tuning dial characteristic of a receiver
‘responding to a certain change in frequency.

=}

pillimetres per k

These measurements shall prefe e mea

[The difference betwee uency of a receiver and the indication rea
didl is the s xccelver at that operating frequency. It is expr
kilohertz o value for each tuning range shall be stated,

quency, 5 % i ed with the results.

tuning~mecChanisth (see Clause 60).

If Sdecessary, the calibration error shall be determined by tuning the receiver

mean the dial

uring frequencies sped

as described in Clause 37, using a signal of]

that the results of the measurement are not influenced by pld

nced by
ffect of
tchable,

length
lohertz,

ified in

1 on its
pssed  in
ogether
known -

pecified

y in the

in both

directions of the frequency scale.

The receiver shall have reached its steady temperature state before measurements are

started.

Note. — This measurement is significant only if the dial has a graduated and calibrated scalc.

60. Play in the tuning mechanism

Play in the tuning mechanism is separated into play of the tuning knob and play of the

indicator.


https://iecnorm.com/api/?name=71052bb3266e088a983b030fef39a896

61.
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La mesure doit s’effectuer en accordant le récepteur deux fois sur la méme fréquence, la
premiére fois en tournant la commande dans un sens, la seconde en la fournant en sens
opposé. Les deux accords sur la méme fréquence peuvent étre repérés a ’aide des critéres de
larticle 37 ou par une méthode utilisant un générateur auxiliaire accordé sur la fréquence
intermédiaire, analogue & celle décrite & Particle 43. Lorsqu’il y a du jeu, on obtient deux
positions différentes de la commande d’accord et aussi du repére sur 1’échelle du cadran.

Le jeu du bouton de commande d’accord est défini par 1’écart angulaire entre les deux
positions d’accord obtenues en tournant le bouton dans-les deux sens. Pour la comparaison
des résultats, I’écart entre les deux positions du bouton peut &tre traduit en kHz pour chaque
fréquence de travail du récepteur a 'aide de la caractéristique du mécanisme d’accord définie
a Tlarticle 57.

sitions du repére
pére. Ici encore,
étre traduit en

i¢le S58.

] OIMIMeE 1 []
obtenues en accordant dans les deux sens, rapporté a la course totale

pour la comparaison des résultats, I’écart entre les deu

EREGLAGE

Introduction

Les dispositifs d’accord €s:
a) les dispositifs mécaniquse
d’une maniére purement

sélectionnée soit
i¢ (par exemple,

queld1une des fréquences préréglées esf sélectionnée au
diréptement, soit par commande d’un thoteur électrique
wnutption, soit en appliquant une tension| prérégiée 4 une

fire ou ne pas étre complétés par une commapde automatique
décrite dans la section douze.

a lieu de déterminer les erreurs d’accord qui peuvent|se manifestér et

Les recepteurs munis dun dispositil_d accord a prereglage, mais ne comportant pas de
commande automatique d’accord, doivent tout d’abord étre accordés, suivant les instructions
du constructeur, sur 'une des fréquences recommandées de la section sept, cette fréquence
étant prise comme fréquence de travail.

Méthode (a)

Pendant les mesures de fréquences qui suivent, aucun signal d’entrée ne doit étre appliqué
au récepteur.

La fréquence de loscillateur f,, correspondant & la fréquence de travail, doit étre mesurée
et utilisée comme fréquence de référence pour toute la série de mesures.
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Measurement of play shall be made by tuning the receiver twice to the same frequency,
turning the tuning knob first in one direction and then in the opposite direction. The two
adjustments to the same operating frequency shall be ascertained by the criteria of Clause 37
or by the method using an auxiliary generator tuned to the intermediate-frequency of the
receiver, analogous to that of Clause 43. In case of play, two different positions of the tuning
knob and likewise two different positions of pointer will be found.

The play of the tuning knob is defined as the angular difference between the positions of
the tuning knob found by tuning in opposite directions to the same frequency. The travel
between the two positions of the knob may be translated to kHz at any operating frequency
of the receiver and the results compared, with the mechanical tuning characteristic in
accordance with Clause 57.

The play of the indicator is defined as the ratio of the difference between the two indicated
pos] , y tuning in opposite i
in this case, the difference between the two positions may be conve
resylts compared, with the tuning dial characteristic in accordance

61. Intrg¢duction

either
electric

a) mechanical systems, in which onfe
n a purely mechanical way, or b
motor;

b) Flectrical systems, i | sen by
means of presettadle i 3 ; itching

Any system
trol, acco:

quency

nall be

omatic
frequency control shall initially be tuned according to the manufacturers instructions to one
of the recommended frequencies of Section Seven, this being the operating frequency.

Method (a)

During the following frequency measurements, no radio-frequency input signal shall be
applied.

The oscillator frequency f,,, corresponding to the operating frequency, shall be measured
and used as the reference frequency for this series of measurements.
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On choisit comme position de départ, une position correspondant 4 un préréglage sur une
fréquence différente de celle choisie pour la mesure et on actionne I'organe de commande
correspondant 4 cette position de départ. On actionne ensuite l'organe de commande
correspondant a la fréquence choisic pour la mesure et on mesure la fréquence d’oscillation
ainsi obtenue. Ce processus est répété jusqu’a ce que 'on ait effectué un nombre suffisant de
mesures de fréquence, au moins dix, fournissant par exemple dix valeurs de fréquences, f,, a
foww éventuellement différentes. ‘

Les différences entre ces valeurs de fréquence constituent les erreurs d’accord, évaluées
comme Ssuit:

a) Les erreurs d’accord individuelles:

Afi = foi—=foo (kHz)

i=1...n

b) L’erreur moyenne des n mesures:

et du sens de la
ravail choisie, les
es sous forme de

be. On en déduira
seront indiquées

1 la section sept.

cord dépend de la force avec laquelle on enfonce §in poussoir ou de
que appliquée au mécanisme de commande, il convient de faire varier ces
eufs limites admissibles et de mentionner ces limites en mdme temps que les
ord qlii leur correspondent.

Daris certains cas, il peut étre malcommode ou méme impossible de mdsurer la fréquence
de Loscillateur; dans ce cas_le signal d’entrée doit rester appliqué ali récepteur apres

exécution de la procédure d’accord.

On choisit, comme position de départ, une position correspondant & un préréglage sur une
fréquence différente de celle choisie pour la mesure et on actionne 'organe de commande
correspondant & cette position de départ. On actionne ensuite lorgane de commande
correspondant & la fréquence choisie pour la mesure. On observe dans quelle mesure la
reproduction de I'image et du son satisfait aux critéres de Particle 37. Cette manceuvre est
répétée jusqu’a ce que lon ait obtenu un nombre suffisant d’observations, au moins dix,
fournissant par exemple dix conditions d’accord, éventucllement différentes. Les mesures
doivent étre répétées pour d’autres fréquences sclon la section sept.
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A starting position, corresponding to a different frequency from that chosen for
measurement is selected. That chosen for measurement is now selected and the resulting
oscillator frequency measured. This procedure is repeated until a sufficient number of
frequency measurements has been obtained, but at least ten times, resulting in e.g. ten,
possibly different, frequencies f,; to fo.

The differences between these frequencies are the tuning crrors, which shall be presented in
the following way:

a) The individual tuning error:

Afi = foi~foo (kHz)

i=1...n

b) The mean tuning error for n measurements:
i=n

Memy = = > Af; (kHz)
i=1

c)

bnse of
crating
andard

which

Seven.

on the

In‘some cases, it may be inconvenient or impossible to measure the oscillator freguency,
in which case after (uning Ihe receiver to the sciected —operatng frequency, the radio-
frequency input signal shall remain connected.

A starting position, corresponding to a different frequency from that chosen for
measurement is selected. That chosen for measurement is now selected and the sound and
picture reproduction noted for compliance with the criteria of Clause 37. This procedure is
repeated until a sufficient number of observations has been made, at least ten, resulting in,
e.g. ten, possibly different, tuning conditions. Measurements shall also be repeated at other
frequencies as described in Section Seven.
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Si la précision de P'accord dépend de la force avec laquelle on enfonce les poussoirs ou de
la tension électrique appliquée au mécanisme de commande, il convient de faire varier ces
facteurs entre leurs limites admissibles et de mentionner ces limites en méme temps que les
erreurs d’accord qui leur correspondent.

63. Présentation des résultats

Méthode (a)

Dans le cas ou I'erreur moyenne d’accord, ou l’écart type, dépend du sens et de la valeur
de DI’écart entre la fréquence de départ et la fréquence choisie, les lois de dépendance
correspondantes doivent &tre présentées graphiquement en portant en abscisses la différence
entre la fréquence de départ et la fréquence de travail, en respeciant le signe, et en ordonnées

rt type ’ Sy, en
chires, la fréquence
Al la fréquence de
sultats.

moyenne d’accord
entre la fréquence

nstatés lorsque les
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voltage applied to the driving mechanism,

71—

If the accuracy of tuning depends on the force with which a button is pressed or the

permissible limits and quoted with the resulting observations at these limits.

63. Presentation of results

Method (a)

In case the mean tuning error or the standard deviation depends on the sense

these values shall be varied between their

and the

frequency spacing between the frequency of the starting position and the chosen operating
frequency, these relations shall be presented graphically by plotting, as abscissa, the difference

b

minus being indicated, and, as ordinate, the corresponding mean tu
sign, and the standard deviation |S(,,) . Both scales shall be linear
in| kilohertz. The operating frequency corresponding to the ref
nymber of measurements n shall be given with the results

st

fre
M

sh

1 fad 1 hl bV h ) 1 b
tween the frequency of the—startimgpositionr—amd—the—choseroperatit

plus or
with its
kpressed
gnd the

' [and the

veen the

are met
ot met.
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CHAPITRE III: CARACTERISTIQUES GEOMETRIQUES DE L’IMAGE

SECTION SEIZE — GRANDEUR DE L’IMAGE

64. Deéfinition

La grandeur de I'image résulte des dimensions de la surface disponible pour la reproduction
de I'image. Elle est définie par les trois grandeurs suivantes: la hauteur maximale de I'image

en centimeétres,
carrés.
surface est complétement occupée par I'image.

sa largeur maximale en centimétres,

et sa surface effective en centimétres
On suppose que dans les conditions normales de mesure la partie visible de cette

65. Meéthode de mesure

similaire.

ellefa courbure est la plus forte. On indiquera cette ¢
ofondeur de I'image est définie par la distance e
"axe optique, I'un passant par le point de I'image visible
et lautre passant pas les points de cette image visible les

au moyen d’un
r déterminer la
he a une distance
de l'image une
ective de 'image.

qui a été choisie.

ifjue ne sont pas

d’un instrument

de I'image et la
retenant que la
irection avec les
tre deux plans
e plus rapproché
plus ¢loignés.

La profondeur de I"image pent étre mesirée au moyen d’un microscope

déplacement ou

tout autre dispositif approprié.

SECTION DIX-HUIT — DISTORSION GEOMETRIQUE

69. Introduction

Tout écart sur I'image reproduite par rapport a la relation établie a ’émission entre le

temps et les coordonnées des éléments de 'image analysée est une distorsion

géométrique. Les

distorsions géométriques peuvent &tre classées en trois catégories qui sont décrites aux

articles 70, 73 et 76.
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CHAPTER III: GEOMETRICAL PROPERTIES OF THE PICTURE

SECTION SIXTEEN — PICTURE SIZE
64. Definition

The picture size as given by the dimensions of the available picture reproduction area is
defined by the following three quantities, maximum picture height in centimetres, maximum
picture width in centimetres, and effective picture area in square centimetres. It is assumed
that under standard measuring conditions, the visible part of this area is completely filled
with the television picture. -

. 65. Met‘lod of measurement

The maximum picturebheight and width are determined by gauge,
ogiftph of
of this

the | picture reproduction area may be taken from a point situa
i ph the

areg at a distance of ten times the maximum picture beigh
effective picture area may be determined.

66. Prespntation of results

The results shall include a note ¢ i K E ; . Tthis is
becfiuse the results obtained by ths aphi \ . ¢ with
tho Y \. X

SECTION SE

67. Defipition

The curvat<>

th and
vature,
’ istance
both perpendicular-to the optical axis, one going throygh the
and the other going through the most distant points|of the

The\picture depth may be measured with the aid of a travelling microscope of other
suitable means.

SECTION EIGHTEEN — GEOMETRICAL DISTORTION
69. Introduction |

Any deviation in the reproduced picture from the transmitted signal relationship between
time and the co-ordinates of the picture clements is a geometrical distortion. Geometrical
distortions can be divided into three categories; these are described in Clauses 70, 73 and 76.
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70.

71.

74
Influence du réseau d’alimentation; effets sur la distorsion géométrique
- Une partie de la distorsion géométrique peut étre due a des effets relatifs au réseau

d’alimentation. De tels effets sont surtout visibles quand la fréquence du réseau est légérement
différente de la fréquence de trame.

Méthode de mesure

Le récepteur est alimenté a partir d’un réseau dont la fréquence différe d’environ 1 Hz de
celle de trame. On détermine le déplacement des points de Iimage pour lesquels on observe
les mouvements verticaux ou horizontaux les plus importants.

72.

73.

Présentation des résultats

Les déplacements mesurés sont exprimés en pourcentage
horizontal ou vertical, selon le cas.

artie a¢give du balayage

Non-linéarité du balayage

rizontale du spot
e la surface de
instantanée et la
€ en pourcentage,

tesse verticale du |

axe horizontal et
de I'image.

vertical du signal
sures doivent étre
du réseau, mais

¢ de mesure

On peut utiliser une mire électronique d’essai, constituée par un systéme de barres étroites

- horizontales et verticales, équidistantes dans le temps, et divisant la surface de I'image en

surfaces élémentaires ayant sensiblement la forme de carrés. Il est préférable mais pas essentiel
que les barres soient elles-mémes visibles, mais on doit voir au moins les sommets des
surfaces élémentaires (points d’intersection des barres). Il est bon d’utiliser au moins dix
barres, parce que le nombre de renseignements donnés par la mesure augmente avec le
nombre de barres. Si on le désire, on peut utiliser séparément pour cette mesure les barres
horizontales et les barres verticales. Pour déterminer la distorsion de non-linéarité, on peut

photographier 'image de la mire dans les mémes conditions que celles mentionnées a
larticle 65.
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70.

71.

72.

73.

74.

— 75

Influence of mains supply related effects on geometrical distortion

A part of the total geometrical distortion may be caused by effects related to the mains
supply. These are most noticeable when the mains supply frequency differs slightly from the
field frequency. '

Method of measurement

The receiver is operated from a mains supply differing by approkimately 1 Hz from the
field frequency. The excursion of the points in the picture where the greatest vertical or
horizontal displacements are observed and the displacements are measured.

Pyesentation of results
The displacements measured are expressed as a percentage ipontal or
Vertical scan periods as appropriate.
Non-linearity of scanning
horizontal
A rough the
g & tween the
instantaneous velocity and the m¢an velocity predssed as a percentage of the mean velocity
f the scanning spot i e of time.
n of the
yertical velocity
Both hofigonta bometrical
dlistortions\ along re of the
bicture area.
tical scan
_ nts should
fal generator not locked to the mains supply frequency but with the
suitably low.
Method' of measurement

An electronically generated test pattern may be used consisting of a system of horizontal
and vertical lines, both equidistant in time, dividing the picture area into elementary areas of
approximately square shape. It is preferable but not essential that these dividing bars

. themselves be visible but at least. the corners of the elementary areas (intersection points of

the lines) must be visible. It is desirable to use at least ten dividing bars because the
information given by the measurements increases with the number of dividing bars. If desired,
the horizontal and vertical lines may be used separately for these measurements. To ascertain
the non-linearity, a photograph of the reproduced pattern may be taken under the same
conditions as mentioned in Clause 65.
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75.

76 —
“On peut également utiliser un cathétométre ou tout autre dispositif approprié, si toutefois
Iimage est suffisamment stable.

On considére que la distance entre deux points d’intersection adjacents de la grille projetée
détermine la vitesse instantanée.

La distance totale parcourue divisée par le nombre d’intervalles détermine la vitesse
moyenne. ‘

Représentation graphique

Les intervalles de temps égaux correspondant aux divisions de la surface de I'image par les
barres de la mire sont portés en abscisses selon une échelle linéaire.

SS€ moyenne en

pourcentage de la vitesse moyenne selon une échelle ) des instants

correspondant au milieu des intervalles de temps cg

Sur la graphique de la figure 11, page 207, les distyrsi sarité [de courte durée
du balayage, telles que celles qui sont provaguer ' ns superposées,
n’apparaissent pas nécessairement. Pour lg egul 2 ccessajre d’utiliser un
quadrillage plus fin. Inversement pour Pas ; g mesure on peut prendre en

considération des groupes de barres.

ritable rectangle,
ximativement le

rizontales et les

projection de l'image de la mire sur un plan perpendiculaire |a 1’axe optique
par exemple par photographie), on trace la reproduction déformég du contour du
drand rectangle complétement visible formé par la mire d’pssai et ayant
S iy ) . G).

Ce contour est en général suffisant et doit étre reproduit avec les résultats des essais. Si

une distorsion d™un certain type prédomine, elle peut cependant &tre mesurée conformément
aux méthodes ci-aprés.

On marque les sommets A, B, C et D et on trace les lignes auxiliaires. AB, BC, CD, DA,
KF et HE, avec AE = EB, BF = FC, CH = HD, DK = KA (voir la figure 12b).

Soit a, la plus grande distance entre la ligne droite AB et la portion du contour située
entre ;A et B a Pintéricur du quadrilatére ABCD.
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75.

76. Pigture outline distortion

77
A cathetometer or other suitable means may also be used, as an alternative, but only if the
picture is sufficiently stable.

The distance between two adjacent intersection points of the projected pattern-is used to
determine the instantaneous velocity.

The total distance traversed divided by the number of intervals is used to determine the
mean velocity. '

Graphic representation
The non-linearity is plotted on a linear time scale as abscissa and a linear-percentage scale

as ordinate. The equal time intervals corresponding to the divisions of the picture area by the
lipe pattern are marked on the abscissa.

The difference betweén the instantaneous velocity and the mes i ed as a
pércentage of the mean velocity at the centre of each time i 'gsa.
In the graph of Figure 11, page 207, short-time non-figeak i s resuits

frpm scan ringing, does not necessarily appear. To measure ~ pattern
mjay be necessary, but to reduce measurement gr fen over
glfoups of lines.

Picture outline distortions are deviaf feo e rectangle of the largest cqmpletely
i  th ot aspect ratio formed by the test pattprn.

and vertical lines may be used separately for these measyrements.
line distortions, a photograph of the reproduced patterd] may be

adistorted reproduction of the contour of the largest completely visible rectangle formed
n and having approximately the correct aspect ratio is traced (sdqe Figure
Db page 208) on this photograph, or a similar projection of the reproduced pattdrn, on a

ade nerpendicutar to the ontical axis
perpeRdictHar—+ t pHed— -

—_—

=22,

This contour is normally adequate and should be reproduced with the results. If one form
of distortion predominates, it may be measured in accordance with the following methods.

The corner points A, B, C and D are marked and the auxiliary lines AB, BC, CD, DA,
KF and HE are then drawn so that AE = EB, BF = FC, CH = HD, DK = KA (sce
Figure 12b).

" The distance between AB and the point of the contour lying farthest away from AB inside
the quadrilateral ABCD is called q,.
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Soit as la plus grande distance entre la droite AB et la portion du contour située entre A

et B a Dextérieur du quadrilatére ABCD.
On définit de la méme fagon les distances by, by, ¢y, ¢y, dy et d.

Il est possible de spécifier les distorsions suivantes en pourcentage:

distorsion. horizontale en trapéze

_ AD-BC

Teg = —  —
"7 AD+BC

- 100%

et ‘ :
distorsion verticale en trapéze

AB—-DC

:—‘1 0
AB+DC 00%

\'

Si les portions de contour situées entre A et B et ent
a lextérieur du quadrilatétre ABCD, on ne peut mesufe

distorsion horizontale en tonneau

as -+ bg

By =2 ——212 1000
T % AD+BC 7

‘BQ;tsen e D et C se trouve
cr’ que ay et by et on

distorsion

e

La distorsion en parallélogramme est exprimée par langle o en degrés.

it complétement
a:

Nt complétement

a:

11 y a distorsion de ronflement du contour lorsque les sections AB, CD, BC, DA du

contour présentent des ondulations (voir la figure 12b, page 208).

Si on le désire, on peut exprimer Pamplitude de créte a créte de ces ondulations en
pourcentage de la hauteur ou de la largeur de I'image (voir les figures 12c, 12d et 12e, page

209), les valeurs étant lues sur l'image du contour.

Prés du centre de I’écran la distorsion de forme d’image peut étre plus importante que celle

définie par le plus grand contour complétement visible de la mire. Dans ce

cas, les mesures

doivent étre reprises pour des rectangles plus petits, les dimensions des rectangles utilisés étant

notées. avec les résultats.
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The greatest distance between the line AB and that part of the contour between A and B
lying outside the quadrilateral ABCD is called a,.

The distances by, by, ¢i, Co dl and d, are similarly defined.

It is possible to specify the following distortion percentages:

horizontal trapezium distortion

T = 22 =BC 00w,
"7 AD+BC ’
and:
vertical trapezium distortion
1 B ABEDC 0w
V[T AB+DC °
If the contours AB and DC lie completely outside the quadrild BC ly P, and

b, fan be measured and the
horfzontal barrel distortion

ds+bs
By|=2  ———- o
" aDtBC 1007
If the contours AB and DC lie ¢cqomplete
b; fan be measured and the

1y and

howzontal pincushion distortion

ar+by )

Co] =2 — "~
H 2AD+BC

100%

sintilarly if only ¢5 a

vertical barrel j’sto
o C2

and i

verfi

Cy

Parallelogram distortion is expressed by the angle o in degrees.

Ripple distortion of the contour is present when the contours AB, CD, BC and DA show
undulations (see Figure 12b, page 208).

If desired, the peak-to-peak value of such undulations or oscillations can be expressed as a
percentage of picture height or width (Figures 12¢, 12d and 12e, page 209) the values being
taken from the contour reproduction,.

Greater distortions of picture outline may occur nearer the centre of the screen than that
defined by the largest completely visible rectangle of the test pattern. In this case, the
measurements should be repeated for smaller rectangles and the sizes of all the rectangles
used recorded with the results.
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Comme la distorsion de forme d’image peut étre influencée par le courant de faisceau, des
mesures supplémentaires peuvent étre cffectuées en augmentant le niveau d’¢clairement du
fond de la mire. Le ou les niveaux de fond utilisés doivent &tre notés en pourcentage de la
différence de tension du signal entre le niveau du noir et le niveau du blanc.

SECTION DIX-NEUF -— DISTORSION GEOMETRIQUE GLOBALE
AUTRE METHODE DE MESURE

non-linéarité du
tenir des résultats
hix-huit.

78. Définition
La présente fagon de procéder donne une indication
balayage et la distorsion de forme d’image. Elle peut €t
plus rapidement que par les méthodes analytiques dég
79. Meéthode de mesure

ignes horizontples et 19 lignes

erticales doit é&tre apprhoximativement en
de 0,2 us 4.0,3 pus. Le niyveau du signal de
tel qu'un éventuel phénoméng de défocalisation

ne paire de lignes adjacentes dang
g entrclacées.

I’espace, chacune

divigant cette distance par 4.

On détermine de fagon analogue Iespacement moyen entre lignes horiz

plus lumineux des
évidence les effets
la mire doit étre

est le plus proche
'e lignes verticales
e a gauche et la

ntales en opérant

deux tignes au-dessus €l en dessous de I iNerscclion Ccentraie.

A partir des espacements moyens ainsi déterminés on construit une grille idéale ayant le

méme point d’intersection central et dont les espacements

entre lignes

verticales et

horizontales adjacentes sont respectivement égaux aux valeurs moyennes ainsi déterminées. On
mesure 1’écart des coordonnées horizontales et verticales de chaque point d’intersection des
lignes de la mire observée par rapport aux coordonnées des points correspondants de la grille
idéale. '

Il est commode d’effectuer ces mesures a partir d’une photographie de la mire. Si I'image
est suffisamment stable, on peut aussi utiliser un pied a coulisse, un cathétométre, ou tout
autre instrument approprié.
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Since the picture outline distortion may also be influenced by beam current, additional
measurements may be made by increasing the background level of the pattern. The
background level or levels used should be recorded with the results as a percentage of the
signal voltage difference between black level and white level.

SECTION NINETEEN — OVERALL GEOMETRICAL DISTORTION
ALTERNATIVE METHOD OF MEASUREMENT

78. Definition

This measurement procedure provides an overall indication of the scanning nop-finearity
and picture outline distortion. It may be used to give more rapid results bparate
methods described in Section Eighteen.

79. Method of measurement

A grill pattern is applied to the receiver having/at les ' b li vertical
lings.

| he half
am| ¢ tube
must be such that any defocusi X g acy  of

of the
pair of interlaced

The peaks of t | vertical li i ﬂground
noymally a : scertai , ground
shquld be adjustable gl

the horizontal and vertical lines nearest to the geometrical
sed. The mean vertical line spacing is determined by mgasuring
écond vertical line to the left and the second vertical ling to the

The ‘méan BoriZontal line spacing is determined in the same way with the second hgrizontal
lings\above and below the centre intersection.

Using the mean spacing as a reference, the horizontal displacements of the vertical lines
from their theoretically correct positions along all the horizontal lines are measured. The
process is then repeated for the vertical scan direction by measuring the vertical displacements
of the horizontal lines along all of the vertical lines.

The measurements may be conveniently carried out by photographing the pattern. Where
the picture is sufficiently stable, measurements may be carried out using a shdmg gauge,
cathetometer, or other suitable device.
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80. Présentation des résultats

Les valeurs algébriques des écarts entre coordonnées réelles et idéales des points
d’intersection des lignes de la mire sont exprimées en pourcentage de la largeur maximale ou

de la hauteur maximale de I'image, respectivement (voir section seize).

On en dresse un

tableau en identifiant chaque intersection par deux nombres obtenus, le premier en

numérotant les lignes horizontales dans le sens du balayage vertical

et le second en

numérotant les lignes verticales dans le sens du balayage horizontal (voir figure 12f, page

210).

SECTION VINGT — DEFAUTS DE CONVERGENCE

81. Definition

la surface de l’écran.

82. Meéthode de mesure

On utilise une mire électronique ¢
verticales.

résultats obtenus pour:

dectrons d’un tube

ales et 19 lignes

oximativement en
veau du signal de
de défocalisation

4 Pespace, chacune

mineux . des lignes

b rouges et vertes

izontales de la mire

a) le défaut de convergence horizontale rouge/vert;

b) le défaut de convergence verticale rouge/vert;
¢) le défaut de convergence horizontale bleu/vert;

d) le défaut de convergence verticale bleu/vert;

les résultats étant exprimés en pourcentage de la largeur maximale de l'image (voir section
dix-huit) et pour chaque intersection de lignes de la mire. Les intersections sont repérées par
deux nombres obtenus, le premier en numérotant les lignes horizontales dans le sens du

balayage vertical et le second en numérotant les lignes verticales dans le
horizontal (voir figure 12f).

sens du balayage
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80. Presentation of results

81.

82. Method of measurement

The displacements of the intersections of the pattern are to be expressed as a percentage of
the maximum picture width and height respectively (see Section Sixteen). They are to be
tabulated identifying the intersections by assigning a pair of co-ordinates obtained by
numbering the lines in the direction of scan, the first representing the vertical scan direction
and the second, the horizontal scan direction {(see Figure 12f," page 210).

SECTION TWENTY — CONVERGENCE ERRORS

Definition

Cpnvergence errors are the extent to which all three electron beams
tubd fail to converge upon a common phosphor triad over the g

colour “display

Al grill pattern is applied to the receiver having 2 ertical
lineg. '

T e half
amyp c tube
mus cy of
measurement.

Ehch horizontal line Sha i of the

The background |o N ; zontal

and| vertical @
T

he vertical Vap nd the

along

intersections (see Figure 12f).

a) fted{green horizontal error,

b) red/green vertical error;
¢) blue/green horizontal error;
d) blue/green vertical error;

the separations measured being expressed as a percentage of maximum picture width (see
Section Eighteen) and related to the appropriate intersection. The intersections may be
identified by assigning a pair of co-ordinates obtained by numbering the lines in the
directions of scan, the first representing the vertical scan direction and the second, the
horizontal scan direction (see Figure 12f).
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SECTION VINGT ET UN — EXCES ET INSUFFISANCES DE BALAYAGE

ET DE CENTRAGE

84. Définition

La partie visible de 'image reproduite peut ne pas correspondre avec la totalité de la partie
active de I"image dont le contenu est fourni par le signal appliqué, certaines parties étant
masquées a cause d’un excés de balayage. Dans d’autres cas, I'image peut ne pas couvrir
entiérement la surface visible de I’écran a cause d’une insuffisance de balayage.

85. Methode de mesure
On penut utiliser une mire électronique composée de lig,
équidistantes -dans le temps, et qui divisent l'image en . Jurfaces\ élém
sensiblement carrée. Une ligne verticale et une ligne hofizontalexdoi
axes de la partie active de I'image et on doit pouvair xepérer e
comme I’intersection de ces deux lignes. Le no
précision que l'on désire obtenir pour la mesuré
On détermine le centre de la surface de {¢
maximales de image mesurées conforménre
centre de la mire et le centre*de I'écr
ainsi que P'importance de Pexcés ¢
86. Presentation des résultats

, lautre pour le balayage verti

étre effectuée en utilisant des images ayant un niveau moyen

tales et verticales
bntaires de forme
correspondre aux
de I'image défini
ire dépend de la

I et de la largeur

re P’écart entre le
rizontal et vertical

le décentrage sont portés sur deux graphiques

cal et exprimés en

auteur maximales de ['image rdspectivement (voir

on, conformément a.la

étfe  répétée pour plusieurs réglages des commandes accessifles & 'usager.

faible, moyen et élevé.
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SECTION TWENTY-ONE — OVER- AND UNDER-SCANNING AND CENTRING

84. Definition

The displayed picture area may not correspond with the total active picture of the applied
signal, some parts being obscured due to over-scanning. Alternatively, the displayed picture
may not entirely fill the available screen area due to under-scanning.

85. Method of measurement

stem of¢horjzontal
cas of

n electronically generated test pattern may be used consisting of
and| vertical lines both equidistant in time dividing the picture j
approximately square shape. One vertical and one horizontal line

the included
in

width,
detdrmined as in Section Sixteen. The separation (of i in - m the
cenfre of the screen and the amounts of ov ) pn the

hor

T plotted
on i wdXvertical |scanning axes expressed as a percenfage of
the i i

Notd Section

bls.

average
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' CHAPITRE IV: QUALITE DE LA SYNCHRONISATION

SECTION VINGT-DEUX — CARACTERISTIQUE D’ERREUR DE PHASE

DU BALAYAGE HORIZONTAL

87. Introduction
La caractéristique d’erreur de phase d’un dispositif de balayage horizontal a circuit & volant

indique dans quelle mesure le balayage horizontal suit les perturbations de phase des signaux
de synchronisation horizontale, et détermine ainsi les défauts qui affectent les composantes
verticales de I'image en présence de bruit de fond dans la phase des trains d’impulsions de
synchronisafion horizonfale et du signal de lumunance assogi€¢ (que ce, pruit de fond soit
erratique ou régulier). De tels défauts peuvent affecter le sighal de sort{e d¢ certains appareils
enregistreurs et lecteurs d’images.

88. 'Methode de mesure

surcharge du récepteur.

On doit effectuer les ;
valeur inférieure a la fréguen

de tra

réquence, le récepteur suit les sigt
écepteur ne suit plus les perturbations

deAfiltrage Jdu sirsuit axvolant ¥e commande automatique de phase. Le rés
.@r . Bscisses une échelle logarithmique des fréqud
et € d O

e linéaire du pourcentage d’erreur de phase.

éngrateur de signaux

e d’un oscillateur
scilloscope, si I'on
nontage. Le niveau
ruit de fond et la

rices allant d’une

gqu’a une valeur égale a la moitié de la fréquence

pure 14, page 212;
aux perturbateurs,
3 cause de action
ultat est porté sur
nces perturbatrices

e la valeur de la

palayage, Py ¢étant
hase du signal de

SECTION VINGT-TROIS — CARACTERISTIQUE DE TRANSFERT
DU BALAYAGE HORIZONTAL '

90. Introduction

DE PHASE

La caractéristique de phase d’un dispositif de balayage horizontal a circuit & volant indique
dans quelle mesure le balayage horizontal est capable d’éliminer les effets d’un bruit de fond

superposé aux signaux de synchronisation mais qui ne produit pas en
modulation de phase des signaux de luminance associés. C’est ce qui se
regoit un signal accompagné de bruit de fond.

méme temps une
produit lorsqu’on


https://iecnorm.com/api/?name=71052bb3266e088a983b030fef39a896

- 87

CHAPTER 1V: SYNCHRONIZING QUALITY

SECTION TWENTY-TWO — LINE SCAN PHASE ERROR CHARACTERISTIC

87. Introduction

The phase error characteristic of a line scan flywheel circuit indicates the extent to which
the receiver line scan circuit will follow phase perturbations present on the line synchronizing
pulses and thus indicates the disturbance that will occur to vertical picture components in the
presence of either random or coherent noise affecting the line synchronizing pulse train and
the associated picture signal. Such perturbations may be present in the output signal of some
vidgo recording and reproducing equipment.

88. Method of measurement

] ing pulse
gen r. The
phg gger is
tak] ch that
noi

] g from
bel g bwn  in
Figdure 14, page 212, indicati : i S nerator
tragks with the pertutbatihg § vile i due to

ith the
e scan

filtering action of
frequency of pert

gerjerator tr@

89. Pre

by the

loy
sig]

onizing

SECTION TWENTY-THREE — LINE SCAN PHASE TRANSFER CHARACTERISTIC

90. Introduction

The phase characteristic of a line scan flywheel circuit indicates the extent to which the
receiver line scan circuit will reject noise present on the synchronizing signals that does not
also phase-modulate the associated picture signal. This is the situation when receiving a signal
accompanied by background noise.
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91. Méthode de mesure

Le dispositif de mesure est le méme que celui décrit a I'article 88 sauf que le branchement
de Toscilloscope est différent (voir figure 15, page 213). Un exemple de caractéristique est
donné par la figure 16, page 214, ou lon voit que la réponse du balayage horizontal du
récepteur diminue quand la fréquence de la perturbation augmente. Le résultat est porté sur
un graphique comportant en abscisses une échelle logarithmique des fréquences et en
ordonnées la perturbation du balayage horizontal du récepteur exprimée en pourcentage sur
une échelle linéaire. '

92. Présentation des résultats

et
La valeur de :74%; en % est portée sur le graphique en fonctiop(de la valeut de la fréquence de
0

ecart de phase du
e 1'oscillation de

RIZONTALE

93. Méthode de mesure

'ée en réglant le
e de la fréquence
en direction des
(décrochage). On

fréquences pour
teur de balayage
a Pentrée, il est
nt sa modulation.
ement vérifié, car
sation.

que la fréquence

ynchronisation et

e pour laquelle le
ences basses.

verroutllage se produit. On répéte ensuite la mesure en partant des fré

Dans certains cas, il peut étre plus commode d’effectuer cette mesure efi faisant varier la

— —fr&quence du Tmattre oscittateur générateur —deTmire:

Comme certains récepteurs (utilisant soit la synchronisation directe au lieu d’un dispositif a
volant, soit un circuit de commande automatique de phase a double effet de volant) sont
susceptibles de s’accrocher dans de trés larges gammes de fréquences, il faut prendre soin de
ne pas introduire, lors des mesures, un écart de fréquence tel qu’il puisse en résulter un
dommage pour les circuits de balayage.

Une fagon commode d’exprimer les résultats consiste a inscrire les fréquences remarquables
sur une échelle de fréquences. ‘ ‘

Voir les notes 1, 2, 3, 4 et 5 de larticle 103 ci-aprés.
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91. Method of measurement

The measurement procedure is as in Clause 88 except that the - oscilloscope connections are
different (see Figure 15, page 213). A typical characteristic is shown in Figure 16, page 214,
indicating that the receiver line scan .generator response falls with increasing frequency of
perturbation. The result is plotted with frequency on a logarithmic horizontal scale and the
receiver line scan generator perturbation as a percentage on a linear vertical scale.

92. Presentation of results

| D1

The value of N % is plotted as a function of the frequency of perturbati

by thelow frpquency
0

siffewave oscillator where @y = phase deviation of the input synchgonizi = phase
dejiation of the line scan oscillator output (see Figure 16).
SECTION TWENTY-FOUR — LINE SCA
93. Midthod of measurement
The hold-in range of line scan g B4 ¢tting the receiver for ¢gptimum

parformance using a signal of nomi : equency. The receiver line scan gscillator
frg igh-freque direction until synchronization] is lost.
The input signal is e : . unm frequency of the line scan gengrator is
measured. This procedure epéated i Ahe low-frequency direction and [the two
frgquencies noted i king Yocours. Since the line scan generator frequency| may be
influenced bi noise present sn (the ihput signal is removed, it is recommended [that the

pipture cargier inp podulation removed. The carrier level in the| absence
off modulation controlled since overloading may take place when the
syjnchronizing

gsured by adjusting the receiver line scan generator to a free-

rynring 1 igh-frequency direction outside the range at which locking occurs.
T i s.then\slowly moved towards the nominal frequency and frequency jnoted at
whi ' . This procedure is then repeated starting from the low-frequency
dfrection:

[t.thay be more convenient in some cases to carry out these measurements by varying the
frequency of the master oscillator in the waveform generator.

Since receivers employing either direct lock rather than a flywheel or dual mode flywheel
automatic phase control circuits may be capable of locking over a very wide range of
frequencies, care must be taken with these measurements not to introduce so great a
frequency error that damage to the scanning circuit might result..

The results may be conveniently expressed by marking the frequencies of interest on a
frequency scale.

See Notes 1, 2, 3, 4 and 5 to Clause 103.
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SECTION VINGT-CINQ — GLISSEMENT DES LIGNES DANS LES BLANCS

94. Meéthode de mesure

On utilise une mire ayant des surfaces alternativement noires et blanches, ainsi que noires
et de saturation et luminance é&levées (c’est-a-dire jaunes) prés des bords de I'image. On mesure
le déplacement horizontal d des parties d’une barre verticale de 'image qui sont sur la méme
ligne que le contenu de I'image preés des bords, déplacement exprimé en pourcentage de la
largeur de P'image.

Voir figure 17a, page 215 et notes 1, 2, 3 et 4 de larticle 103 ci-aprés.

SECTION VINGT-SIX — GLISSEMENT DES LIGNI L FFET

95. Meéthode de mesure

ple, exprimée en
ut't cette déviation,
afion présente une

importance (voir

On mesure la déviation horizontale d,, du
pourcentage de la largeur de I'image w, et la—di

ou plusieurs ondulations, on notera
figure 17b, page 215).

SECTION VI EGULARITE HORIZONTALE

96. Methode de mie

fage de la largeur
yage vertical.

bn pourcentage de
phénoméne.

SECTION VINGT-NEUF — MISE EN PHASE DU BALAYAGE HORIZONTAL
98. Meéthode de mesure

La précision de mise en phase du balayage par rapport aux impulsions de synchronisation
de lignes est évaluée en considérant les portions w, des bords droit et gauche de 'image qui
manquent ou qui sont repliées, ces portions étant exprimées en pourcentage de la largeur de
Iimage w. On doit tenir compte des effets du réglage de fréquence horizontale ou de
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SECTION TWENTY-FIVE — PULLING ON WHITES

94. Method of measurement

A test pattern, having the appropriate black and white and black and coloured areas of
high saturation and luminance (i.e. yellow) near the edges of the picture, is applied to the
receiver and the horizontal displacement d of those parts of a vertical bar in the picture that
are co-linear with the picture content near the edges, this displacement is expressed as a
percentage of the picture width.

See Figure 17a, page 215 and Notes 1, 2, 3 and 4 to Clause 103.

SEJTION TWENTY-SIX — PULLING ON VERTICAL SYNCH [ZING UL

95. Mg

thod of measurement

96. Mg¢thod of measureme

ay

97. Mg

pi

scpnning lines in

a percen@o
See Notes,

See” Notes 12 3 4 and S to Clange 103

Measured as the horizontal displacement d, at the
percentage of the picture width w and the extent v o
the
the

SES

ed as a
ntage of
tions in

roups of
acement
ection.

ntage of

SECTION TWENTY-NINE — HORIZONTAL SCAN PHASING

98. Method of measurement

The accuracy of phasing of the scan relative to the line synchronizing pulses is assessed by
expressing the portions w, of the picture at the left or right-hand edges that are missing or
folded as a percentage of the picture width w. The effect of the horizontal frequency or
horizontal hold control must be included in the results. If the receiver is fitted with a
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synchronisation horizontale du récepteur. Si celui-ci est muni d’un réglage de phase du

balayage horizontal, ce réglage doit étre ajusté au mieux (voir figure 17¢

Voir notes 1, 2, 3 et 4 de larticle 103 ci-aprés.

SECTION TRENTE — QUALITE DE L’ENTRELACEMENT

99. Mdéthode de mesure

, page 215).

On mesure en divers points de I’écran les distances entre une ligne de balayage appartenant
a une trame du balayage vertical et les deux lignes adjacentes de l’autre trame du balayage

entrelacé, ces distances sont chacune exprimées en pourcentage—de la dis

nce qui sépare

mieux.

Voir notes 1, 2, 3, 4, 5 et 6 de larticle

SECTION TRENTE ET

100. Méthode de mesure

ONCTION DU TEMPS (DERIVE)

lUbUlLaLb.

On régle les fréquences des balayages horizontal et vertical a leurs valeurs

erticale (stabilité
p et de linéarité

verticale. Si le récepteur est muni d’un réglage d’emfrelacs ixi doft étre ajusté au

BALAYAGE

télévision de niveau convenable et modulé par une mire est appliqué a entrée
" Celui-ci est réglé au mieux. Ensuite on supprime toute modulation, y compris

igngux de synchronisation de la porteuse image qui demeure appliq§ée a un niveau
sufﬁsant pour éliminer les effets du bruit de fond qui, sans cela, pourraieft influer sur les

nominales, puis

on effectue une séric de mesures .de ces mémes fréquences a des intervalles de temps
convenables jusqu’d ce que la stabilité en fréquence soit atteinte, le récepteur fonctionnant
dans des conditions de tension d’alimentation, de température et d’humidité relative

constantes. Si nécessaire, on répétera les mesures pour les valeurs la plus

basse et la plus

élevée de la température ambiante que I'on est susceptible de rencontrer pratiquement.

Note. — Tl peut ne pas étre possible d’effectuer cet essai sur certains récepteurs dont la conception est telle que les

circuits de balayage peuvent é&tre endommagés ou les circuits de commande automati

fonctionner convenablement en Iabsence de signaux de synchronisation.

ique de gain ne pas
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horizontal phase control, this should be adjusted to the optimum position (see Figure 17c,
page 215).

See Notes 1, 2, 3 and 4 to Clause 103.

SECTION THIRTY — QUALITY OF INTERLACE

99. Method of measurement

100.

101.

The distances between a given scanning line of one identical field and the two adjacent
lines belonging to the other interlaced field of the pair each expressed as a percentage of the
distance between two consecutive lines of a single field. shall be measured at several points on
the screen (see Figure 18, page 216).

Particular note is to be taken of the effect of the field or vert
effect of small variations in the picture height and vertical lineari
fitted with an interlace control, this is adjusted for optimum

and the
seiver is

See Notes 1, 2, 3, 4, 5 and 6 to Clause 103.

M

ight, note
bdi
\Y

| to the
e ifials and the receiver adjusted for optimum results. All modulation,

including.the synghronizing signals, is removed from the picture carrier which remaing applied
afl asuitable I€vel to suppress background noise effects that might otherwise influgnce the
restits: »

Line and field scan frequency are set to their nominal value and a series of measurements
made at suitable intervals until frequency stability has been achieved, with the receiver
operating under conditions of constant supply voltage, ambient temperature and relative
humidity. If applicable, the measurements shall be repeated at the lowest and highest values
of ambient temperature to be encountered in practice.

Note. — 1t may not be possible to carry out this test in some receiver designs since in such cases damage may occur
to the scan generators, or misoperation of automatic gain control circuits may occur in the absence of
synchronizing signals.
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102. Présentation des résultats

La dérive de fréquence, en hertz, est portée en ordonnées sur un graphique ayant en
abscisses une échelle logarithmique de temps, en minutes.

SECTION TRENTE-TROIS — INFLUENCE DES CIRCUITS DE BALAYAGE
SUR LE DECODAGE DES COULEURS

103. Méthode de mesure

On utilise une mire d’essais. Les réglages de fréquences de balayage ou de stabilité de
synchronisation sont ajustés dans la gamme assurant une synchronisation satisfaisante. On
note toute influence sur le décodage des couleurs.

Notes 1. — Cette mesure peut 8tre effectuée dans une gamme de tensiop mément a la section

cing.
2. — Cette mesure doit étre effectuée pour un niveau d’ep insvVqu'a d’autres niveaux

appropriés choisis selon le comportement du récepieur.
3. — Cette mesurc doit étre répétée, en utilisant dif} mmandes mises a la

disposition de l'usager.

4. — Cette mesure peut étre effectuée en utiligant des ims e, moyen et élevé,

6. — Cette mesure peut &t nsion d’alimentation

(réseau) et les impulsi
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Presentation of results

The variation in frequency is plotted as a function of time in a curve having as abscissa
the time in minutes on a logarithmic scale and as ordinate the frequency change in hertz.

SECTION THIRTY-THREE — EFFECTS OF SCANNING CIRCUITS
- UPON COLOUR SIGNAL DECODING

Method of measurement

A test pattern signal is applied to the receiver and the hold or scan frequency controls
adjusted over the range giving satisfactory scan synchronization. Any effect upon colour

decpdingispoted

Notgs 1. — This measurement may be carried out over a range of power supply volidg escri
Five.

2. — This measurement should be carried out at an input signal level of —
appropriate depending upon the behaviour of the receiver.

4. — This measurement may be carried out using pictuge” con
values.

5. — This measurement may also be carricd out with

6. — This measurement may be carrig {0

and field synchronizing pulse.

Section

3 >eve1s a’si

average

ighal.

wave-form
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CHAPITRE V: SENSIBILITE
SECTION TRENTE-QUATRE — CONSIDERATIONS GENERALES
104. Généralités

Sauf indication contraire, les mesures sont effectuées en utilisant 'image normale et la
tension de sortie vision normale. Lorsque les caractéristiques de fonctionnement ne sont pas
mesurées dans tous les canaux sur lesquels le récepteur est prévu pour fonctionner, les
mesures doivent &tre effectuées sur un nombre représentatif de canaux (voir paragraphe 3.22).
Lorsqu’un chiffre global doit exprimer la sensibilité du récepteur, on prendra celui qui
CorTespond au canal pour lequel 1a sensibilité est la pius faiblg et rygentifidation de ce canal
sera consignée dans les résultats.

105. Définition

L’image norhale est<déefini ¢ e/ dans lequel, en V’apsence d’éclairage
ambiant, les parties de I'ima : maximal ont une luminance de 80 cd/m?
et celles correspondant ay mveau duXgoir ont une luminance de 2 cd/m2| D’autres niveaux

de luminance peuvent étrg uti ¢ ur a des caractéristiques spécifles ou s’il ressort
igmys ' e des\ v

leurs différentes de celles recopmandées doivent
doit indfgder avec les résultats les niveaux de|luminance utilisés

i choisis. L’image normale doit prendfe la forme d’une
niveauN\umoyen de modulation d’image est d’erviron 350% (voir

ne surface au niveau du blanc suffisamment grande pour que les

inance prissent étre effectuées commodément et pour que cptte surface puisse
istingiée en présence de brouillages. La différence des tensipns correspondant
¢ sur les électrodes appropriées du tube image est la tensipn de sortie vision

Ta tension de sortic vision normale est mesurce sur les electrodes appropriées du tube
image au moyen d’un oscilloscope. Lorsqu’un tube image en couleur utilise différents niveaux
de commande pour les différents canons a électrons, c’est le plus élevé d’entre eux qui est
considéré comme tension de sortie vision normale; le réglage de ’échelle des gris du récepteur
doit au préalable avoir été correctement ajusté de maniére a correspondre au point de blanc

du systéme de télévision utilisé.

Il faut s’assurer qu’un éventuel dispositif de limitation du courant de faisceau n’influence
pas les résultats lors de la détermination de la tension de sortie vision normale. En variante,
ce dispositif de limitation du courant doit étre réglé de fagon qu’il ne soit pas opérationnel a
la tension de sortie vision normalq.
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CHAPTER V: SENSITIVITY

SECTION THIRTY-FOUR — GENERAL CONSIDERATIONS

104. General

105.

106.

Measurements are carried out unless otherwise stated, using the standard image and the
standard video output voltage. Where performance is not measured on all channels in which
the receiver is designed to operate, it should be carried out on a representative number of
channels (see Sub-clause 3.22). When an overall figure for the receiver sensitivity is required,
it shonld he that corresponding to the channel having the lowest sensitivity and that channel
shill be identified in the results.

De¢finition

A standard image is defined as 2 ponding

to| white level have a luminance of R ck level
ha evels of
luminance may be usg acidl, e Lcturer’s
information infers thé allig n these

capes, the levels ofR Jlumigance use ¥ ¢ results.
The standard im f of the

pigture mo@

area at white level sufficiently large for Iuminance

m & i t eOnveniently and distinguished through interfering nqise. The
co i tage ursion between black level and white level at the apgropriate
ele s Ay picturd tibe is the standard video output voltage.

M

The standard video output voltage is measured at the appropriate picture tube electrodes
by means of an oscilloscope. Where a colour display tube uses different drive levels for the
various guns, the greatest of them is considered to be standard video output voltage; the
receiver grey scale tracking having been first correctly adjusted to correspond with the white
point of the intended television system.

Care must be taken that any beam current limiting device does not influence results when
defining the standard video output voltage. Alternatively, where appropriate, that beam
current limiting must be so adjusted that it is not operative at the standard video output
voltage.
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SECTION TRENTE-SIX — SENSIBILITE LIMITEE PAR LE GAIN

107. Définition
La sensibilité¢ limitée par le gain du récepteur est la valeur la plus faible de la puissance
disponible a la sortie de la source de signaux (voir article 35) qui est nécessaire pour obtenir
I’'image normale (voir article 105), lorsque tous les organes de reglage sont placés dans la
position qui correspond au maximum d’amplification.
108. Meéthode de mesure
Le signal a Pentrée doit étre un signal de télévision cont ’essai conforme a
(voir paragraphe
3.2).
a [la section huit, la
Equence de 'onde
section onze. Les
organes du réglage du récepteur doivent enii’ la sensibilité maximale
Le niveau du signal a l’entree € sglé . ’ iegane la tension de
sortie vision normale, ce M in. La mesure doit
étre effectuée en utilisa des bandes pour
lesquelles le récepteur est
S SENSIBILITE LIMITEE PAR LE BRUIT
109, @ﬁ'

¢ ¢ a créte du signal coer .
- - - est le rapport entre la difféfence des tensions
\tegy{n efficace de bruit

. noir et au blanc (sur les électrodes appropriées du [fube image), pour
voir articles 105 et 106) et la tension efficace de brujt (sur les mémes
odes) ¥esuré pour un taux de modulation d’image de 50%. Pour lal valeur du niveau

Pentrée donnant la tension de sortie vision normale, ce rapport peut atteindre
eur considérée comme inacceptable. Cette valeur n’est pas nécesspirement la méme
pourvfous les récepteurs. Dans les cas, cependant, ou I'on peut définir upe certaine valeur
de ce rapport comme fixant une limite en deca de laquelle les caractéris:‘rzlues du récepteur

110.

sont inacceptables, la puissance disponible a Ientrée pour laquelle cette valeur est obtenue
définit la sensibilit¢ limitée par le bruit. Cette valeur peut étre marquée sur la courbe
représentant le rapport défini ci-dessus (voir article 110).

Méthode de mesure

On applique aux bornes d’entrée du récepteur un signal noir et blanc a fréquence

radioélectrique contenant les taux de modulation d’image de 0%, 50%, 100%, soit

simultanément dans la mire (voir figure 19a, page 216), soit par réglage du générateur du
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SECTION THIRTY-SIX — GAIN LIMITED SENSITIVITY
Definition
The gain limited sensitivity of the receiver is the lowest value of the available power from a

signal source (see Clause 35) required to obtain the standard image (see Clause 105) when the
gain controls are set for maximum amplification.

Method of measurement

The input signal shall be a television signal with test pattern picturg’Cantent cofisistgnt with

the ‘ i dlulation
(so

. Section
Ei yaste C of the
tel : oS h en. The
c v 3

btained,
thi e ing , Feceiver.
M g <a e . L of the
ba

te level

1 image
ectrodes
provides
hsidered
‘ en it s
considered prastical to define a certain value for this ratio which limits the acceptapility of
the receiver performance, the available power input for which this value is obtained |s called
p—p signal
r.m.s. noise

the noise-limited sensitivity. This value can be marked on the ratio curve (see

Clause 110).

Method of measurement

Radio-frequency input signal containing monochrome picture modulation at levels, 0%,
50% and 100%, either simultaneously in the pattern (see Figure 19a, page 216) or by
adjustment of the pattern generator and with a switchable colour synchronizing signal, is
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signal de télévision et comportant un signal de synchronisation des couleurs commutable. On
effectue deux séries de mesures, I'une comportant le signal de synchronisation de couleurs (de
sorte que les circuits de décodage sont en fonctionnement) et l'autre en supprimant le signal
de synchronisation des couleurs.

Le récepteur est toujours réglé pour obtenir la tension de sortie vision normale (voir
articles 105 et 106). Le niveau du signal a l’entrée est modifié par échelons et, pour chaque
échelon, on mesure a Poscilloscope la valeur efficace de la tension de bruit. Comme la valeur
efficace de la tension de bruit ne peut pas étre déterminée exactement par cette méthode, il
est recommandé d’établir, avant d’effectuer la mesure, la relation entre les déplacements
observés sur I’écran de loscilloscope et la valeur efficace de la tension de bruit. Pour ce faire,
on peut appliquer & l'oscilloscope un bruit de tension efficace connue et de bande passante
approximativement égale a la bande passante du récepteur. La bande passante de

loscilloscope doit €tre supericure a la bande passante du r¢cept

Notes 1. — Pour faciliter I’¢valuation de la tension efficace de bruit sur
le signal provenant du récepteur aux deux entrées d’un 1ce; on déplace alors
fes traces ['une par rapport a lautre, jusqu’a cc que les On applique cnsuite
un signal de bruit pur aux deux entrées de I'oscilloscop "ONE i ne pas modifier les
positions respectives des traces et on ajuste le niveg Ehé juqu’a ce que les deux

pe, on peut appliquer

talonné du générateur
. tension créte i créte du . L
de bruit. Le rapport . - _— [ n fonption de la puissance disponible a

Pentrée. Un exemple de coulbe de vapfation de B¢ 12 ; onné a la figure 19b, page 216.
La géne provoquée par une tensio 5 ¢/ dépend de diverfes caractéristiques du
récepteur. C’est un point qu’il ng on compare des répepteurs différents.

inapce et seulement si les

mcsures.

it en vidéofréquence.

RONISATION

endant la qualité

ode de mesure

Lc récepicur est regle pour I'image normale avec un signal de television modulé par une
mire (voir paragraphe 3.16) appliquée aux bornes d’entrée.

Le niveau du signal a4 Pentrée est ensuite réduit par échelons progressifs, avec interruption
compléte entre chaque échelon. Les organes accessibles de commande du récepteur sont
toujours réglés pour obtenir les meilleurs résultats. On note le niveau pour lequel I'image
devient inacceptable par perte de synchronisation ainsi que la fagcon dont se manifeste cette
perte de synchronisation. Ce niveau définit la sensibilité¢ limitée par la synchronisation. Dans
certains cas, 'image peut devenir inacceptable par manque de contraste ou excés de bruit de
fond avant que la synchronisation ne soit perdue; on ne peut alors pas définir la sensibilité
limitée par la synchronisation.
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applied to the input terminals of the receiver. Two sets of measurements are made, one with
the colour synchronizing signal included so that the colour decoding circuits are operative and
the other with the colour synchronizing signal removed.

The receiver is always set for standard video output voltage (see Clauses 105 and 106). The
level of the input signal is varied in steps and at every step, the r.m.s. noise voltage is
measured with an oscilloscope. Since the r.m.s. noise voltage cannot be determined exactly by
this method, it is recommended that the ratio between the excursions observed on the
oscilloscope screen and the r.m.s. noise voltage be established before the measurement is
carried out. To do this, a noise signal of known r.m.s. value and having a bandwidth
approximately equal to the noise bandwidth of the receiver is applied to the oscilloscope. The
bandwidth of the oscilloscope must be greater than the bandwidth of the receiver.

receiver
together
Pthe two
adjusted
bd signal

again until the two halos just meet. The value of noise signal
—p signal L .
generator output. The PP fg_i ratio is obtained as a
r.m.s. noisc

plotted as shown in Figure 19b, page 216.

4 curve

s of the

apble tg” the luminance channel fand only

n the” measurcment is carried out.

suitable video noise measuring instrument.

T YNCHRONIZING SENSITIVITY

Dg¢

(vity—1s the level of the input signal applied to the recefver for
mpletely or partly lost, causing the picture quality to [become

M|

The Tecelver s set up lof a standard lmage witlh a tclevision signal modulated by a test
pattern (see Sub-clause 3.16) applied to the input terminals.

Subsequently, the input signal level is reduced in steps completely interrupting the signal on
each occasion. The user controls are adjusted for optimum performance at cach level. The
level at which the picture becomes unacceptable due to loss of synchronization should be
noted, this input- level being the synchronizing sensitivity. The manner in which the
synchronization is lost should also be noted. In some cases, the picture may be unacceptable
due to noise or lack of contrast rather than loss of synchromization, in which case the
synchronizing sensitivity cannot be defined.
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SECTION TRENTE-NEUF — SENSIBILITE LIMITEE PAR LE DECODAGE DES

113.

COULEURS
Définition
La sensibilité limitée par le décodage des couleurs est le niveau du signal a 'entrée pour

lequel les circuits de décodage des couleurs cessent de fonctionner, rendant les teintes
reproduites inacceptables, ou provoquant le fonctionnement du récepteur en noir et blanc.

114. Meéthode de mesure
Le récepteur est réglé pour I'image normale avec un signall de te i modulé par une
mire (voir paragraphe 3.16). Le niveau du signal & 1’entrég if par échelons et,
a chaque échelon, les organes de commande du ré & és Npour obtenir les
meilleurs résultats. On note le niveau pour lequel la ient inacceptable
ou pour lequel le récepteur passe en noir et blanc, 8 » es phénomenes se
manifestent. Ce niveau définit la sensibilite ljmitée \pe ouleurs.
SECTION QUARANTE — COEFFICIENT D ~ g J RECEPTEUR
115. Deéfinition

overquées par une mauvaisq adaptation entre
cible de descente d’antenne.

ésignée par Z et P'impédance faractéristique du

On>faccorde aux bornes d’antenne du récepteur un long cible de descentp d’antenne ayant

llmpnﬂnnr\ﬂ norqnfprmhqnp cppmf'np On-met-le m’:ppph—-nr sous tension et oh 1’accorde sur le

canal considéré. On connecte un générateur de signaux a I'autre extrémité du céable. Le
générateur applique a I'extrémité du cable un signal a fréquence radioélectrique non modulé a
f.e.m. constante et fréquence variable. On mesure la tension du signal & cette extrémité du
cible au moyen d’un détecteur. La combinaison générateur-détecteur doit boucler exactement
le cable sur son impédance caractéristique (voir figure 20a, page 217). On porte la tension du

signal, mesurée au détecteur, sur une courbe en fonction de la fréquence du signal & 'entrée,

en premier lieu en court-circuitant I’extrémité du cdble co6té récepteur, en second lieu en
raccordant cette extrémité aux bornes d’antenne du récepteur. De ces deux courbes (voir

figure 20b, page 217), on déduit la valeur absolue du coefficient de réflexion | ¢ | en fonction
de la fréquence.
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SECTION THIRTY-NINE — COLOUR SENSITIVITY

113.  Definition
The colour sensitivity is the level of input signal applied to a colour receiver at which the
colour decoding circuits cease to operate, causing colour values to become unacceptable or
causing the receiver to revert to monochrome operation.
114. Method of measurement
The receiver is set up for a standard 1mage with a television signal modu ted\b}y a test
pa i
st
ley
rey
TH
SECT (PUT
115. D
Reflections at the receiver input are 5 of the
specified aerial cable and the recef
cable is
R]
116. Me
A suftable mythod of measurement is the following:
AAong aeriaMable of the specified characteristic impedance is connected to the aerfal input
tetmiitials of the receiver, which is switched on and tuned to the appropriate channel. A signal

generator is connected to the other end of the cable. The gencrator applies an unmodulated
radio-frequency signal of constant e.m.f. and variable frequency to this end of the cable. The
strength of the signal at this end is measured with a detector. The combination of the signal
generator and the detector must terminate the cable accurately with its characteristic
impedance (see Figure 20a, page 217). The strength of the signal measured by the detector
instrument is plotted as a function of the input signal frequency, first with the receiver end of
the cable short-circuited and secondly with the receiver end of the cable connected to the
aerial input terminals of the receiver. From thesg two curves (see Figure 20b, page 217) the
magnitude of the coefficient of reflection | ¢ | is derived as a function of frequency.
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Le céible doit étre suffisamment long pour qu’on note un nombre suffisant d’ondulations
dans une gamme de fréquences correspondant & la bande passante du récepteur. La distance
en fréquence entre des minimums voisins est égale a:

v = vitesse de propagation dans le cable
[ = longueur du cable

lorsque Pextrémité éloignée du cble est mise en court-circuit.

L’affaiblissement du cable doit étre suffisamment faible pour que les ondulations aient une
amplitude suffisante lorsque l'extrémité éloignée du cible est mise en court-circuit (voir

figure 20b, page 217).

Les ondulations peuvent é&tre observées sur un oscil i t un générateur a
balayage de fréquence. On peut alors faire apparaitre a i : Py 2610 en annulant

Le coefficient de réflexion doit &tre mesyps aux pour lesquels le
récepteur est prévu.

hnant le coefficient
fréquence.

A titre de variante, on peut utiliser
de réflexion en termes d’admittance

d'un pont indiquant

un signal normal de
e automatique de gain

LA COMMANDE

a relation entre le
t le niveau d’entrée

mesure

signal de télévision, conforme aux normes du systéme de télévision [utilisé, est appliqué
bornes d’entrée du récepteur d travers un réseau d’adaptation si ¢’pst nécessaire (voir
sections sept et huit). Les niveaux relatifs des porteuses «vision» et «sop» sont ajustés au

rapport préevu par les normes.

La porteuse «vision» est modulée par le signal d’une mire noir et blanc comportant des
parties correspondant & une modulation d’image de 100% (voir paragraphe 3.16). La porteuse
«son» associée est modulée & 30% par un signal a fréquence acoustique convenable, par
exemple 1 kHz (voir la Publication 107-2, paragraphe 9, en préparation).

Les organes de commande de sensibilité, de contraste et de volume sonore sont réglés pour
obtenir la tension de sortie vision normale (voir articles 105 et 106) et une puissance de sortie
«son» égale a la moitié de la puissance maximale utile (voir Publication 107-2, en
préparation), le signal a l’entrée ayant un niveau de — 50 dB(mW).
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The cable must be long enough for a sufficient number of undulations to be recorded
within a frequency range corresponding to the passband of the receiver. The frequency
separation between adjacent minima is equal to:

= velocity of propagation in the cable
[ = length of the cable

when the far end of the cable is short-circuited.

The attenuation of the cable must be low enough for the undulations to be of sufficient
Ipiitude when the far cnd of the cable 15 Short-circuited (see Figure D17).

hnd the
del i ¢ S e made
vi

hich the

I

erms of

cating the
in order

level of
1.

) applied
the input tetminals of the receiver through any necessary matching networks (see |Sections
Soven—and—Eieht—lhe—relative levels—olthe—vision—andthe—sound—cartiers—are—adjusted (o the

ratio specified by the appropriate standards.

The vision carrier is modulated with a monochrome test pattern video signal having parts
corresponding to 100% modulation (see Sub-clause 3.16). The associated sound carrier is 30%
modulated with a suitable audio-frcquency tone, for instance 1 kHz (see Publication 107-2,
Clause 9, in preparation).

The sensitivity, contrast and volume controls are so adjusted that standard video output
voltage (see Clauses 105 and 106) is obtained for a vision input signal level of —50 dB(mW)
and that the sound output power equals one-half of the maximum useful output power (see
Publication 107-2, in preparation).
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On fait alors varier le niveau du signal 4 Pentrée (en maintenant constant le rapport entre
les niveaux des signaux «vision» et «son») et on mesure, en fonction du niveau de signal a
lentrée, Pécart de tension de sortie entre le niveau du noir et celui -du blanc ainsi que la
puissance de sortie «son». Les résultats sont portés sur un graphique, sur lequel on note les
niveaux pour lesquels apparaissent des phénoménes de surcharge, de distorsion ou de
transmodulation.

Les mesures doivent &tre répétées, le réglage initial du récepteur étant effectué pour d’autres
valeurs recommandées du niveau du signal a lentrée (voir section neuf).

Si le récepteur est muni d’un inverseur «local-distance», ou d’un réglage de sensibilité, les
mesures doivent étre répétées pour diverses positions de ces organes.

On peut vérifier dans quelle mesure les caractéristiques de régulation «vision» ou «son»
varient [orsqu o coupe g i IS " i nt, ou lorsque les
es effets différents

la variation de
age ou le niveau
iveau du signal a I’entrée.

pbe obtenue pour la [voie «vision».

IQUES

e de gain est la
I’entrée du signal

lise est appliqué a
re commandé ‘par
nécessaires sont

intersalés entre le générateur de signaux et I'atténuateur variable et entre cqgt atténuateur et le

récepteur.

Les niveaux relatifs des porteuses d’image et son sont ajustés de fagon a respecter le
rapport spécifié par les normes. La porteuse image est modulée par le signal vidéo d’une mire en
noir et blanc ayant des zones correspondant a 100% de modulation . (voir paragraphe 3.16).
La porteuse son associée est modulée 4 30% par un signal a fréquence acoustique convenable
(par exemple a 1 kHz).

Les commandes de sensibilité, de contraste et de volume sonore sont réglées de fagon a
obtenir le niveau de sortie image normale (voir les articles 105 et 106) pour un niveau de
signal a4 lUentrée de —50 dB(mW) et une puissance de sortie son égale a la moitié de la
puissance maximale utile (voir Publication 107-2).
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The input signal level is then varied (maintaining a- constant ratio between the vision and
sound input signal levels) and the output-voltage excursion between black level and white
level, as well as the sound output power are measured as a function of the input signal level.
The results are plotted and the input signal levels at which overloading, distortion or cross-
modulation occurs, should be noted on the graph.

The measurements should be repeated with the receiver adjusted in the same way, for some
other recommended values of input signal level (see Section Nine).

If the receiver has a ‘“‘local-distant” switch or a sensitivity control, measurements shall be
made over a range of settings.

A check may be made to find out to what extent the vision or the sound a.g.c.
characteristics change when the sound or the vision radio-frequency sigral is switched off or
when their relative levels are changed. The different effects occurring . oR{f.1. sound
sygtems should be borne in mind.

=

119. Graphic representation
The results are plotted on graphs showing the relativeNamyp the.picture moglulation
at ; vely, as
a [function of the input s1gnal level.
For the vision channel, an examgple
SECTIQN FORTY-TWO — AUTOMATIC N ISTICS

120. Dkfinition

121.

level of
élevision receiver, to the input level of a tglevision
gg cyclically or is subject to a transient chanpe.

Each automati
bdth soun
signal when
M

ignal 1y accordance with the standards of the television system used iy applied
to igpud texmindls- of the receiver through an attenuator the attenuation of which is
cdntrolable~by low-frequency signal. Any necessary matching networks arc [included
bgtweent” the signal generator and the controllable attenuator and between the coqtrollable

atke af nd—tha
\411 U(»I/LUL uxxu %LU L W B W v ) V \aL

The relative levels of the vision and sound carriers are adjusted to the ratio specified by the
appropriate standards. The picture carrier is modulated with a monochrome test pattern video
signal having parts corresponding to 100% modulation (see Sub-clause 3.16). The
corresponding sound carrier is 30% modulated with a suitable audio-frequency tone, for
instance 1 kHz.

The sensitivity, contrast and volume controls are so adjusted that standard video output
voltage (see Clauses 105 and 106) is obtained for a vision input signal level of —50 dB(mW)
and that the sound output power equals one half of the maximum useful output power (see
Publication 107-2).
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Un signal sinusoidal a basse fréquence est appliqué aux bornes de commande de
latténuateur variable de fagon a faire varier de +£3 dB le niveau du signal a V’entrée du
récepteur. On fait croitre la fréquence du signal de commande depuis une fréquence trés
basse, telle que le temps de réponse des circuits de commande automatique de gain n’ait pas
d’influence sur les résultats, par exemple 0,1 Hz, jusqu’a une fréquence pour laquelle les
circuits de commande automatique.de gain n’ont plus d’action sur les variations de la tension
de sortie vision. On mesure, dans la gamme de fréquences ci-dessus définie, 'amplitude créte
a créte des variations de la tension de sortie vision définie comme I'écart entre les tensions
correspondant aux niveaux du blanc et du noir et amplitude créte a créte des variations de
la puissance de sortie son, correspondant a la variation du niveau du signal d’entrée. Sl
apparait, a certaines fréquences, des phénoménes de surcharge, de distorsion ou de
transmodulation, on doit le noter avec les résultats, et si nécessaire, réduire la plage de
variation du signal d’entrée, cette plage étant également indiguée avec les résultats.

122.

Ces mesures doivent étre répétées en compfanda SHUA ialple par un signal
rectangulaire et en mesurant les variations du “ni ie visi
en fonction du temps aprés chaque trangifion.
suffisamment basse pour mettre en évid
commande automatique de gain.

la puissance son
ngulaire doit 8tre
se des circuits de

Représentation graphique

jues montrant les
mmande du tube

e la transition du
¢ par la figure 23,

IMANDE
([CE

La caractéristique de la commande automatique de gain des circuits de ¢hrominance est la

124.

relation entre le niveau de sortic de la composante de chrominance des signaux de couleurs
primaires produits par le dispositif de décodage des couleurs dans le récepteur, et le niveau de
la salve de référence de la sous-porteuse «couleur» a l'entrée de ce décodeur. Cette mesure
s’applique principalement aux systémes de codage des couleurs faisant appel & une modulation
en amplitude de la sous-porteuse «couleur».

Meéthode de mesure

Un signal de télévision, conforme aux normes du systeme de télévision utilisé, est appliqué
au récepteur, si nécessaire a travers un réseau d’adaptation (voir sections sept et huit). La
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A low-frequency sinusoidal controlling signal is applied to the terminals of the controllable
attenuator such that the signal level applied to the receiver varies +3 dB in power. The
frequency of the sinusoid is varied from a very low frequency such that the response time of
the automatic gain control circuit does not influence the results, for instance 0.1 Hz, up to a
frequency where the gain control circuitry does not influence the variations of video output
voltage. The peak-to-peak variations of the video output voltage excursions between black
level and white level and the peak-to-peak variations of sound output power, corresponding
to the variations of input signal level are measured over the defined range of frequencies. If
overloading, distortion or cross-modulation occur at certain frequencies, the effect should be
noted in the results and if necessary, the range of variation of input signal level reduced, this
level being shown in the results.

r some
other recommended values of the mean input signal level (see Seefin ing). receiver
ha N range
of | settings.

he measurements should be repeated with a low-fyéq ing the
attenuator and the video output voltage excursions b ' 8 ¥ as well
as|the sound power, measured as a function of time followi ; pon. The
fregquency of the squarewave should be sufficient] 1\ A.G.C.

-

cirpuit to be fully displayed.

Gijaphic representation

of| the picture modulgti b sound
output power as a fu i ) ML) e vision
chhnnel, an exampl i

Results howing
relative amplitud ve level
of [the sound For the

viy

Definition

-1 1 . . 4t . 4 1 1 + ety lat 41 s £ 1 1

IV CHTUIIHTAIIVG - dULULITALIV - Sd Il CULIIT UL LHALAVILTISUIL  TUVIATLS LU UL pPu L  Iv vl Of the
chrominance component of the primary colour signals generated by the receiver decoder to
the level of the chrominance carrier reference burst at the input to the decoder. This

measurement principally applies to colour coding systems using amplitude modulation of the
chrominance subcarrier. :

Method of measurement

A television signal in accordance with the standards of the system used is applied to the
receiver through, any necessary matching networks (see Sections Seven and Eight). The vision
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porteuse «vision» est modulée par le signal d’une mire de barres colorées normalisée (voir
paragraphe 3.20) ayant la composante de chrominance a 75% de 'amplitude maximale. Le
niveau du signal 4 Ientrée est de — 50 dB(mW) et les commandes du récepteur sont réglées

pour obtenir un fonctionnement convenable et la tension de sortie vision normale (voir
articles 105 et 106).

Au cas ou le récepteur fait appel au systtme de commande du tube image par signaux de
différences de couleur, on utilise la méthode suivante. Un oscilloscope est reli¢ a I’électrode
du canon du bleu attaquée par le signal de différence de couleur. Le récepteur étant réglé
pour un fonctionnement normal avec un signal d’entrée normal, comme indiqué ci-dessus, on
prend comme référence et on note le niveau de la composante de différence de couleur
correspondant 4 la barre bleue. Le niveau du signal de chrominance sur le codeur est alors
modifié par échelons au-dessus et en dessous de son niveau nominal, la composante de

126.

luminance étant maintenue constante. On porte sur un graphique tel, pag ¢xemple, que celui
de la figure 24, page 219, les valeurs correspondantes du si encg de couleur pour
la barre bleue.

Au cas ol le récepteur fait appel au systeme de g and dloe par signaux de
couleurs primaires, on utilise la méthode suivante. : ~ e ci-dessus, réglé
pour un fonctionnement normal, on branche illog \ le du tube image

attaquée par le signal primaire bleu. On co ; ) hrominance et on

i ris comme niveau
zéro pour la chrominance. On rétablit (alo # composante ¢le chrominance et
‘note le niveau de la barre bleue qud i h fait alors varier,
par échelons, sur le code . 1 rtant la salve de
référence en maintenant sonsta i ' in graphique, par
exemple comme celui de la—8 i bleue.

Les mesures doivent éire r
(voir sectiofl heuf)

ju signal a lentrée

RE — CARACTERISTIQUES DYNAM|QUES DE
{TIQUE DE GAIN COMPOSITE LUMINANCE
ET CHROMINANCE

térisiiques dynamiques de commande automatique de gain composite luminance et

et le niveau d’entrée, lorsque |ce niveau varie

hnt la modulation

Méthode de mesure

Un signal de télévision, conforme aux normes du systéme de télévision utilisé est appliqué a
Pentrée du récepteur a travers un atténuateur dont Uaffaiblissement peut étre commandé par
un signal 4 basse fréquence. Les réscaux d’adaptation éventuellement nécessaires sont
intercalés entre le générateur de signaux et I’atténuateur variable et entre cet atténuateur et le
récepteur. '
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carrier is modulated with one of the recommended colour bar signals (see Sub-clause 3.20)
having the chrominance component at 75% of maximum amplitude. The receiver controls are
adjusted for normal operation and so that standard video output voltage (see Clauses 105 and
106) is obtained for an input signal level of — 50 dB(mW).

Where the receiver uses separate colour difference signal drive to the display tube, the
following method is used. An oscilloscope is connected to the electrode of the blue gun to
which the colour difference signal is applied. With the receiver adjusted for normal operation
and standard input conditions as described above, the level of the colour difference
component corresponding to the blue bar is noted as the reference level. The level of the
chrominance signal component, including the reference burst, at the coder is then adjusted in
steps both above and below the nominal level, the luminance signal component being kept
confstant. The corresponding levels of the blue bar colour difference coniponent are, plotted.
An|example of such a graph is shown in Figure 24, page 219.

Where the receiver uses primary colour signal drive to the\pi . lowing
method is used. With the receiver set for normal operation ¢ E ope is
corjnected to the picture tube electrode to which the b i pplied.
Th¢ chrominance signal component is switched off at_the Jue bar
hinance
as the
ried at
vels of

corl
refs
the]
the

signal
leve

SECTION TE LUMINANCE AND CHROMINANCE

ROL DYNAMIC CHARACTERISTIC

D¢

wpodite! luminance and chrominance automatic gain control dynamic charafteristic
rel 0y evel of a primary colour channel of a television receiver to the input level

modulation of the chrominance sub-carrier.

Method of measurement

A television signal in accordance with the standards of the television system used is applied
to the input terminals of the receiver through an attenuator the attenuation of which is
controllable by a low-frequency signal. Any necessary matching networks are included
between the signal generator and the controllable attenuator and between the controllable
attenuator and the receiver.
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Les niveaux relatifs des porteuses image et son sont ajustés de fagon a respecter le rapport
spécifié dans les normes. La porteuse image est modulée par le signal vidéo d’une mire noir
et blanc, ayant des zones correspondant & 100% de modulation (voir paragraphe 3.16). La
porteuse son associée est modulée 4 30% par un signal a fréquence acoustique convenable
(par exemple a | kHz).

Les commandes de sensibilité, de contraste et de volume sonore sont réglées de fagon a
obtenir le niveau de sortie image normal (voir articles 105 et 106) pour un niveau de signal &
I’entrée de —50 dB(mW) et une puissance de sortie son égale a la moitié de la puissance
maximale utile (voir Publication 107-2).

On remplace le signal de modulation de mire noir et blanc par le signal de sortie d’un

codeur couleur approprié. Le signal a ’entrée du codeur couleur est un palier rouge a 75%
de I’nmp]ihldf- maximale

Un signal sinusoidal & basse fréquence est appliqu
I’atténuateur variable de fagon a faire varier de +3
récepteur. On fait croitre la fréquence du signal de
basse, telle que le temps dé réponse des circuits d e de gain n’ait pas
d’influence sur les résultats, par exemple 0,1 : pour laquelle les
circuits de commande automatique de gain n’ 5. d \geti les variqtions de la tension
‘de sortie vision. On mesure, dans la ga i e, Pamplitude créte
4 créte des variations de la tension de omme 1’écart entre
niveau du signal a
e, de distorsion ou

e commande de
fgnal a D’entrée du
bne fréquence tres

avec les résultats.

teur pour d’autres
uf). Si le récepteur
pilite, les mesures

ble par un signal
de tension entre le
jue transition. La
gulaire doit étre suffisamment basse pour metfre en évidence la
ponse des circuits de commande automatique de gain.

eprésentation graphique

‘Les résultats pour les variations sinusoidales sont portés sur des graphiques représentant

tamptitode Tetative dusigmatde conteur primaite Touge sur1es etectrodes du tube image en
fonction de la fréquence de variation du niveau du signal a Dentrée. Un exemple d’un tel
graphique est donné sur la figure 25, page 220. '

Pour les variations rectangulaires du niveau d’entrée, les résultats sont portés sur des
graphiques représentant I'amplitude relative du signal de couleur primaire rouge sur les
électrodes du tube image, en fonction du temps a partir de la transition du signal
rectangulaire. Un exemple d’un tel graphique est donné sur la figure 26, page 220.

Il peut &ére commode de porter les résultats des mesures sur le canal de luminance d’un
récepteur couleur, selon la section quarante-deux sur le méme graphique que la caractéristique
globale de commande automatique de gain.
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The relative levels of the vision and sound carriers are adjusted to the ratio specified by the
appropriate standards. The picture carrier is modulated with a monochrome test pattern video
signal having parts corresponding to 100% modulation (see Sub-clause 3.16). The
corresponding sound carrier is 30% modulated with a suitable audio-frequency tone, for
instance 1 kHz.

The sensitivity, contrast and volume controls are so adjusted that standard video output
voltage (see Clauses 105 and 106) is obtained for a vision input signal level of —50 dB(mW)
and that the sound output power equals one half of the maximum useful output power (see
Publication 107-2).

The monochrome test pattern modulation is removed and the output of the appropriate
colour system coder substituted. The input signal to the coder is a 75% maximum level red
pedestal signal.

A low-frequency sinusoidal controlling signal is applied to the termi € corltrollable
atfenuator such that the signal level applied to the receiver varie i er. The
frequency of the sinusoid is varied from a very low frequency time of
tle automatic gain control circuits does not influence the res Z up to
a|frequency where the control circuitry does not influencé the>wariafy i output
vpltage. The peak-to-peak variations of the primary colouf QU 3 i between
black level and maximum level corresponding to the iatigns i ignal level are
nleasured over the defined range of frequencies. If Gverloading i dulation
ogcurs at certain frequencies, the effects should ary, the
rdnge of variation of input signal level reduged, \this ihg shown in the results.

or some
0 receiver
has a “local-distant” a range
of settings.

The measure 3 lling the
aftenuator g Vi ge excursions between black level and maximjum level
neasured,@ i 5f L y of the
sLuarewave shd control
. .

be noted
in the \tesults
(
The-results are plotted for sinusoidal variations on graphs showing the relative gmplitude
f the red primary colour signal on the picture tnbe electrodes as a function of frequency of

variation of the input signal level. An example of such a graph is shown in Figure 25, page
220. '

Results for squarewave variation and the input signal level are plotted on graphs showing
the relative amplitude of the red primary colour signal at the picture tube electrodes as a
function of time following the squarewave transition. An example of such a graph is shown
in Figure 26, page 220.

It may be convenient to plot the results of the measurements of the luminance channel of a
colour receiver as defined in Scction Forty-two on the same graph as that showing the
overall automatic gain control dynamic characteristic.
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SECTION QUARANTE-CINQ — SUPPRESSION DES COULEURS

(Fonctionnement du portier)

128. Définition
Le circuit de suppression des couleurs (portier) est caractérisé par les niveaux du signal de
synchronisation des couleurs ou du signal de référence pour lesquels les circuits de décodage
du signal de chrominance sont mis en service ou hors service.
129. Méthode de mesure

En partant d’une valeur sensiblement nulle,
de référence est ensuite augmenté par échelo

130.

aits de décodage des couleurs apreq
hrominance dans le signal a l’entrée.

Le signal de chrominance comportant la salve de référence a Pentrée du

rée du récepteur.
fonctionnement
hce sur le codeur,
hote le niveau du
entre en action.

mportant la salve
luminance étant
Ance commencent

TIER

¢ le retard que le portier .met a interrompre ou &

suppression ou

rée du récepteur.
n fonctionnement
vu est branché de
liqué et 'un des
ent aux électrodes

codeur est coupé

et on nolc le temps que mel le signal @ la sortic du decodeur a tom
sensiblement voisine de zéro. Il faut faire cette observation avec beaucoup de soin car, lors de
la suppression du signal de chrominance comportant la salve de référence, le signal de sortie

du décodeur du récepteur peut étre constitué¢ de bruit de fond ou de la dém

ber 4 une valeur

odulation parasite

de composantes du signal de luminance et c’est le temps mis & supprimer les signaux parasites

que l'on doit observer.

On rétablit alors le signal de chrominance comportant la salve de référenc

e sur le codeur et

on mesure le temps nécessaire pour obtenir a4 la sortie du décodeur un signal sensiblement

normal. Les deux temps ainsi mesurés sont les temps de réponse du portie
au rétablissement et on les exprime en millisecondes.

r a la coupure et
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SECTION FORTY-FIVE — COLOUR KILLING

128. Definition

The colour killer circuit is defined by the levels of colour synchronizing or reference signal
at which the chrominance signal decoding circuits are activated or de-activated.

129. Method of measurement

A television signal is applied to the input terminals of the receiver at a vision carrier input
sigrjal level of —50 dB(mW). The vision carrier is modulated with a test pattern video [signal.

130.

disable
fion of

131.

r input
iston carrier is modulated with a test pattern video signal and
smal operation. A double beam long persistence storage type
display both the video signal applied to the signal geperator
e primary colour signals or colour difference signals at the tefminals

ihanCe signal, including the reference burst at the colour system coder, is
switched off and the time taken for the output from the decoder to decay substantfally to
zero is noted. This observation may require care since on removal of the chrominance signal,
including the reference burst, the output from the decoding section of the receiver may
consist of noise and/or spuriously demodulated luminance components and it is the time of
effective suppression of these that must be observed.

The chrominance signal, including the reference burst, is now restored on the colour system
coder, and the time to achieve substantially normal output from the decoder is measured.. The
two periods measured are the disabling and enabling response times and are expressed in
milliseconds.
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A SIGNAL UNIQUE

132.  Définition

Le niveau d’entrée maximal utilisable 4 signal unique est le niveau le plus ¢levé du signal a
Pentrée, pour lequel le récepteur peut donner des résultats acceptables dans les conditions

spécifiées a larticle 133.

133.

Méthode de mesure

On détermine également le niveau (maxi

rsu’@le

lesquelles le niveau a éfé
inacceptable.

cceptbles, dans les conditions spe01ﬁees a Particle 135, quand ce signal es
sighaly’sur 1'un, 'autre ou les deux canaux adjacents, & un niveau supérie
du signal désireé.

cysai est appliqué a

al. Le niveau du
e sensibilité et le
sultat optimal. Le

AGte.

rée qui n’empéche
(par exemple, par

i In’empéche pas le

signal étant déja

s conditions dans
1 rend le résultat

s| toutes les bandes

I TILISABLE

i le plus élevé du
nner des résultats
accompagné d’un
ir de 6 dB a celui

135. Méthode de mesure

Un signal de télévision de niveau convenable modulé par une mire d’essais est appliqué a
I’entrée du récepteur. Le récepteur est accordé et réglé pour le résultat optimal; on applique
alors simultanément un signal sur le canal adjacent inférieur, 2 un niveau supérieur de 6 dB a
celui du signal sur le canal choisi. On augmente alors progressivement le niveau des deux
signaux en méme temps; les organes de réglage de sensibilité et le commutateur local-distance
du récepteur. sont ajustés pour le résultat optimal. On note le niveau le plus élevé du signal

sur le canal désiré pour lequel le résultat demeure acceptable.
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SECTION FORTY-SEVEN — MAXIMUM USABLE SINGLE INPUT
SIGNAL LEVEL

Definition

The maximum usable single input signal level is the highest level of input signal for which

the receiver can give acceptable performance under conditions as specified in Clause 133.

ethod of measurement

A television signal of convenient level with test pattern modulatign is

T

nal level is gradually increased and the receiver sensitivity contpels akdistagt switch
b adjusted to maintain optimum performance. The highest input hich the

rformance remains acceptable is then noted.

usable multiple input signal level is the highest level of input sigral on a
rovhich the receiver can give acceptable performance, under cond{tions as
Clause 135, when accompanied by ecither or both adjacent channel sigrals at a

cl/ 6~dB highér than that of the selected signal.

132.

133. M
re
sig
ar
pe

SECTI

134. D
se
SP
le

135.

Method of measurement

A television signal of convenient level with test pattern modulation is applied to the
receiver input terminals. The receiver is tuned and adjusted for optimum results. The lower
adjacent channel signal is then simultaneously applied at a level 6 dB higher than the signal
on the selected channel. The level of both signals is gradually increased and the receiver
sensitivity controls and local-distant switch are adjusted to maintain optimum performance.
The highest input signal level for which the performance remains acceptable is then noted.

ppliedlll to the

The measurements should be repeated in order to Q 1M input sigmal level

ble.

| of the

USABLE MULTIPLE INPUT SIGNAL LEVEL
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Ces mesures sont alors répétées d’abord pour le canal adjacent supérieur puis pour les deux
canaux adjacents simultanément. On doit également rechercher le niveau de signal maximal
pour lequel le récepteur ne cesse pas de fonctionner normalement quand on manipule le
sélecteur de canaux ou quand on met le récepteur sous tension, les signaux sur le canal choisi
et sur le ou les canaux adjacents étant déja appliqués au récepteur.

Les signaux sur les canaux adjacents doivent ¢galement &re modulés mais par des mires
d’essais différentes, de fagon a ce qu’on puisse les distinguer de la modulation du signal sur
lequel le récepteur est accordé.

On note la valeur la plus basse du niveau d’entrée maximal utilisable pour plusieurs
signaux, les conditions -de mesure dans lesquelles ce niveau a été relevé et on donne une

1 L ] . 3 1. P PG |
UCSCHIPUIVIT 4o OL Ul ICHU T TOSUTILal - HIdUUUVPTd DI,

L’essai doit étre répété pour un nombre représentatif de ns [toutes les bandes
pour lesquelles le récepteur est prévu.

hux adjacents de fagon
ibli d’au moins 60 dB a

Note. — Des filtres doivent étre inclus dans les générateurs fourn
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The measurements are then repeated first for the upper adjacent channel and then both
adjacent channels. The measurements should also be carried out in order to find the
maximum input signal level which will not cause the receiver to fail to operate normally when
manipulating the channel selector. The maximum input level which will not cause the receiver

to fail to operate normally when switched on with the signals impressed should also be
ascertained.

The adjacent channel signals are also to be modulated with a test pattern that can be
distinguished from the modulation of the signal to which the receiver is tuned.

The lowest value of maximum usable input signal level is recorded together with the
conditions and a description of the effect which causes the performance to be unacceptable.

11, bands

Athat signal

Q&&
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CHAPITRE VI: SELECTIVITE ET BROUILLAGE

SECTION QUARANTE-NEUF — SELECTIVITE A SIGNAL UNIQUE

136. Definition

La sélectivité a un seul signal d’un récepteur de télévision est définie par la courbe
donnant, en fonction de la fréquence du signal a ’entrée et a amplification constante, soit le
niveau du signal 4 I’entrée pour un niveau constant sur le détecteur vision, soit le niveau sur
le détecteur vision pour un signal & l’entrée constant, selon-la méthode de mesure utilisée.
Elle donne une certaine mesure de Paptitude du récepteur a rejeter des signaux brouilleurs de
fréquences voisines.

137. Méthode de mesure

La mesure doit étre effectuée avec le récepteur accotdé sanaux de télévision
pour lesquels il est prévu ou, tout au moins, s tif de canaux dans
chacune des bandes de télévision pour lesquelles > O applique a entrée
du récepteur, a travers un réseau d’adaptat huit), un signal de
télévision (voir paragraphe 3.16) dans réeceptefir est accordé. Le
la vision et pour le

son (voir article 105 et Publication eux niveaux différents du signal a
Pentrée, a savoir, d’une, part le 5, faiblg pour lequel le réceptpur peut fournir la
tension de sortic visiq plus élevé des deufk niveaux suivants:
=50 dB(mW) ou niveau ; axi ilis (voir section quarantg-sept).

Tout circuit de comphande automati de gain est rendu inopérant,|et une polarisation
fixe égale a la polarigatic aux deux niveaux d’entréq est déterminée et
appliquée/aux_ciretits.comm . Led\niesures ci-aprés sont exécutées pqur chacun des deux

\

ignal de téléyision;” on applique alors a l’entrée du récgpteur, & travers un
thon , Approprié> (voir section huit), une porteuse a fréquence radioélectrique
pawun dgnil sinusoidal A une fréquence acoustique convenable (par exemple
signaux est accordé sur la fréquence porteuse [«vision». Le niveau
St ajusté jusqu’a ce que le niveau de sortie obteny sur la modulation
¢ricur de 12 dB au niveau de sortie vision normal (voir article 105) ce
diqué par un oscilloscope connecté au détecteur visiopn ou en un point
. OX fait varier la fréquence du signal & lentrée dans une ggmme de fréquences
ont étendue pour couvrir au moins les canaux de télévision pdjacents.

sélectivite est mesurée pour différentes fréquences du générateur de| signaux, y compris
véquence du son et celle de la sous-porteuse couleur, les fréquences yision, son, et sous-
porteuse couleur des canaux adjacents ainsi que, éventuellement, pour| d’autres points de
réjection. On ajuste, a chaque fois, pour ces fréquences, le niveau du signal & Ientrée de
maniére a obtenir une tension de sortie inférieure de 12 dB a la tension de sortie vision
normale. La sélectivité & signal unique est exprimée par le rapport du niveau du signal a
I'entrée 4 ces fréquences au niveau du signal a Pentrée a la fréquence de la porteuse «vision»,
ces deux niveaux donnant une méme tension de sortie inférieure de 12 dB 4 la tension de
sortie vision normale. S’il ‘n’est pas possible d’obtenir une tension de sortie inférieure de
12 dB a la tension de sortic normale dans la gamme de fréquences étudiée, les mesures
peuvent étre effectuées pour une tension de sortie différente, par exemple, pour éviter une
surcharge des étages du récepteur. Dans ce cas, on doit indiquer avec les résultats le niveau
de sortie utilis¢é pendant les mesures.
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CHAPTER VI: SELECTIVITY AND RESPONSE TO UNDESIRED SIGNALS

SECTION FORTY-NINE -— SINGLE SIGNAL SELECTIVITY

Definition

The single signal sclectivity of a television receiver is represented by a characteristic
showing either a): the relationship between the input signal level and the input signal
frequency: at constant amplification for constant output at the video detector, or b): the
relationship between output level at the video detector and input frequency for constant input
signal level, depending upon the method of measurement. It gives a certain measure of the

) . . L . . .
receTver s ability to Teect uidesired SIgmats —at Tiear by {TequeTcies:

Megthod - of measurement

[he measurement should be carried out with the receiver tuned\to % i Bhannel
fol which it has been designed or at least to a representative nu in each
telpvision band for which operation is intended. A televjsi ¢ B.16) in
thg channel to which the receiver is tuned, is applied to BRIV germinals fhrough
a guitable matching network (see Section Eight). Thereceiwer : at standard
oufput is obtained for both vision (see Clause 10 for two
diffferent input signal levels. These two input sig pich the
redeiver can give standard video /Owgput ¢ [ or the
mgximum usable input signal leve & Forty~seven)] whichever is the higher.

Any A.G.C. L. bias
cofresponding to the twe i i 1 d applied to the controlled circulits. The
mdasurements below 3

[nstead of iS1 i a adio- i sine-wave amplitude
mddulated i io-freg ¢ i ied to the
redeiver input™erminals A suita carrier
signal generatox aed MO the wWsion carrier frequency. The input signal level is adjusted
unti io t ified is 12 dB below the standard video output voltidge (see
Cl an oscilloscope connected to the video detector or eqpivalent

cir| giial frequency is varied over a sufficiently wide range to qover at

dvision channels.

The response i measured at a number of frequency settings of the carrier signal ggnerator
in¢ghiding the co-channel sound, co-channel chrominance sub-carrier and the vision, sofind and
chrommmmance sub-tarrer frequencies of —the adjacent chanmets;, ptos—any other Tejection points.
At each of these frequencies, the input signal level is adjusted until an output voltage 12 dB
below the standard video output voltage is obtained. The single signal selectivity is expressed
by the ratio of the input signal level at these frequencies to the input signal level at the vision
carrier frequency, both giving an output voltage of 12 dB below the standard video output
voltage. If it is not possible to obtain an output voltage of 12 dB below standard output
voltage at any frequency within the range under consideration, measurement may be carried
out at a different level of output voltage, e.g. to avoid overloading. In this case, the output
level used for the measurements should be given with the results.
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A titre de variante, on peut utiliser comme source de signaux un générateur a balayage de
fréquence et comme indicateur un oscilloscope & déviation logarithmique. Dans ce cas, le
niveau d’entrée est ajusté de telle fagon que le sommet de la courbe de réponse corresponde
au niveau de sortie vision normal. Il faut prendre soin de s’assurer que la réponse n’est pas
distordue par la présence de constantes de temps, de dispositifs de restitution de la
composante continue, d’alignement ou autres dans les circuits associés du récepteur. La vitesse
de balayage du générateur doit étre suffisamment faible pour éviter de déformer la réponse
dans les régions A haute sélectivité, comme au voisinage des réjecteurs.

Note. — Cette méthode n’est pas applicable aux récepteurs utilisant un démodulateur a4 produit ni 4 ceux dans
lesquels le dispositif de commande automatique de gain ne peut étre mis hors service. De plus, I'utilisation
de signaux sinusoidaux purs ou & modulation purement sinusoidale peut entrainer un fonctionnement
anormal de certains récepteurs. Dans ces divers cas, il convient d’appliquer les méthodes de mesure décrites
aux articles 139, 140 et dans la section cinquante.

138.

139.

-pour lesquels il est prév

Présentation des résultats

Rr article 137) sont
linéaire. On porte
x d’entrée (a sortie
1B correspond a la

La mesure doit étre e hnaux de télévision
ar un nombre représentafif de canaux dans
lles le récepteur est prévu. On|applique un signal
¢/canal sur lequel le récepteur esf accord¢ a 'entrée '

aptation approprié (voir section huit).

enir les signaux de sortie normaux a 14 fois pour I'image
(voir Publication 107-2) et ce pour deux nfveaux différents de
ieaux sont d’une part le niveau le plus fajible pour lequel le
sion de sortie normale de la voie «vision» et d’autre part, le plus

Suivants: —50 dB(mW) ou niveau d’entrée maxi
Les mesures sont faites 4 chacun des deux nived

igne une valeur permanente telle qu’il en résulte, pendant ce temps
Ionde porteuse. Le second générateur a, par rapport au premier,

mal utilisable (voir
yux ainsi définis.

i€ (voir article 31),
image du canal sur
rtant les signaux et
nt la période active
une annulation de
un niveau relatif

140.

_correspondant a 50%

du niveau blanc; 1l est modulé a 30% par un signal sinusoidal a4 1000 Hz

et bloqué pendant les intervalles de synchronisation et de suppression. On balaye & l'dide de
ce second générateur la plage de fréquences intéressante et on mesure aux fréquences
appropriées le niveau du signal a 1000 Hz.

Note. — Cette méthode de mesure peut étre appliquée aux récepteurs prévus pour la modulation positive de I'image.

Présentation des résultats

Les résultats des mesures pour chacun des deux réglages du récepteur (voir article 139) sont
portés sur un graphique, ayant en abscisses une échelle linéaire en fréquence et en ordonnées
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Alternatively, a swept signal generator and logarithmic oscilloscope display may be used as
the signal source and indicator. In this case, the input level is adjusted so that the maximum
of the response corresponds to the standard video output voltage. Care must be taken to
ensure that the response is not distorted by the presence of time constants, d.c. restorers,
clamps or similar devices in the associated receiver circuits. The signal generator sweep speed
must be sufficiently slow to avoid the response of regions of high selectivity such as traps
being distorted.

Note. -—— This method of measurement cannot be applied to receivers using multiplicative intermediate frequency
demodulation ot to receivers in which the A.G.C. circuit cannot be rendered inoperative. Furthermore, the
application of c.w. or purely sinewave modulated signals may give rise to anomalous operation in some
receivers. In these cases, the methods of measurement described in Clauses 139, 140 and Section Fifty
should be applied.

Presentation of results

ise 137)
arg represented as a function of frequency by a graph. The{freqiens a linear
scale as abscissa and respectively signal input ratio or/th i c vision
caprier frequency ecxpressed in decibels on a linear “sg: ag. orchinate The 0 db level
cofresponds to the frequency of the vision carrig

The measurement should be carrie
for which it has been designed or
television band for which operatiof
thg channel to which th i
suftable matching n

channel
in each
3.15) in
rough a

. Clause

145) and so o input

signal level voltage
arjd the level ‘g h Forty-
se bo input

le

¢ then applied to the receiver by means of a suitable cqmbining
he first corresponds to the vision carrier frequency of the| channel
to i eCoiver/is tuned and is modulated by a picture signal giving rise td normal
1%] blanking levels but having a constant signal during the active line that
results, in’ zerowgdrrier level. The second signal generator has a mean level relative to|the first
sighal/generator corresponding to 50% of white level. It is modulated 30% by a [1000 Hz
sinewave and gated off during the synchronizing and blanking intervals. The second signal
generator is tuned across the frequency range of interest, the level of the 1000 Hz sincwave
signal being measured at appropriate frequencies.

Note. — This method of measurement may be applicable to receivers using positive picture modulation.

Presentation of results

The results of the measurements of each of the two settings of the receiver (see Clause 139)
are represented as a function of frequency by a graph. The frequency is plotted on a linear
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soit le rapport des signaux a Pentrée, soit la réponse par rapport a la porteuse vision sur une
échelle linéaire en dB (voir figure 27a, page 229).

SECTION CINQUANTE - SELECTIVITE A PLUSIEURS SIGNAUX

Définition

La sélectivité & plusieurs signaux d’un récepteur de télévision est définie par la courbe
donnant le niveau du signal & I'entrée sur une fréquence donnée nécessaire pour produire un
battement d’un niveau donné sur le détecteur vision, quand ce signal accompagne un signal
de télévision dont le contenu d’image est au niveau du noir ou au niveau du blanc. Elle

142.

donne uinc mesure d¢ aptiude du recepletr & SHIMmIner des SIgnaux~<y ues, fTEquences voisines.

Méthode de mesure

La mesure doit &tre effectuée avec le récepteur ascorde naux de télévision
pour lesquels il est prévu ou, au moins, sur fatif de cagaux dans chacune
des bandes de télévision prévues.

r article 31) et un

On applique a I’entrée du récepteur,
' (voir paragraphe

réseau d’adaptation (voir section

gamme s’étendant
entrée du réseau
a la fois pour la

le récepteur peut
des deux niveaux
uarante-sept). Les

n niveau d’entrée
masquer le signal;
ilité limitée par le

hé au récepteur en
V¢ au moyen d’un
lent. Le niveau du
t la valeur créte a
créte soit & 12 dB en dessous du niveau correspondant a la tension de soitie vision normale.

o Tresure estfaiteavec t©signatsimusoidaptacé—surtesfréquencesporteuses vision, son et
couleur des deux canaux adjacents et éventuellement sur les autres fréquences de réjection.

La réponse sur la porteuse son associée est mesurée en supprimant le signal son du signal
de télévision et en accordant le générateur sur la fréquence porteuse son'du canal désiré, On
mesure le battement comme ci-dessus. Il faut cependant prendre soin de tenir compte
d’éventuelles réponses parasites interporteuses ou d’un éventuel réjecteur interporteuse vision.

Ces mesures sont effectuées d’abord avec un signal de télévision ayant un contenu d’image
correspondant au niveau noir, puis au niveau blanc. En effectuant les mesures avec le contenu
d’image au niveau blanc, il faut prendre soin d’éviter les effets parasites dus a la surcharge de
'amplificateur vision ou de l’alimentation 4 trés haute tension. Ces effets peuvent étre évités
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scale as abscissac and respectively signal input ratio or the response relative to the vision
carrier frequency expressed in dB on a linear scale as ordinate (see Figure 27a, page 221).
. SECTION FIFTY -— MULTIPLE SIGNAL SELECTIVITY
Definition
The multiple signal selectivity of a television receiver is represented by a characteristic
showing the input signal level of a given frequency required to generate a beat of a given

level at the video detector, when accompanying a television signal the picture content of
which is at black level or white level. It provides a measure of the receiver’s ability to reject

1 4 1 Lo ceaynzn
sigpais—at—hacaroyreqienetes:

Miethod of measurement

[he measurements should be carried out with the receiver tuned ™ tQ\ cak iston [channel
fof which it has been designed or at least to a represg i in each
bapd for which operation is intended.

uned is
applied to the receiver input terminals through—a \suitable puse 31)

ombining
and a suitable matching network 6

A c.w. signal generator adjustable\in f ovér\a range extending to at least [the two

adjacent channels, is applied to the Ing f the combining network. The |receiver
co for both vision (see Clause 105) and
sopnd (see Publicatiop K : i signal levels. These two inpyt signal
leyels are the lowest 4 i v cdn give standard video output voltage (i.e.
thp gain limited sdhsitivity) of --50)dB(mW) or the maximum usable inpyit signal
leyel (see Section [Forty=s - ing measurements are carried out for each |of these
two input } vy ot be possible to carry out a measurement at the
input level Cerfesponding t aim\ limited sensitivity since noise may mask the s|gnal, in
which case th . L_corTegponding to the noise-limited sensitivity shall be used (see
Sq

the frequency of interest is applied to the receiver in addition to
e resulting beat is observed by an oscilloscope connected to the video
equivalent point. The c.w. signal level is adjusted until a pealf-to-peak
»f 12 dB below the standard video output voltage is obtaingd. The
1 sound

The response at the co-channel sound carrier frequency is measured by removing the sound

-signal from the television signal and tuning the c.w. signal generator to the sound carrier

frequency, the beat being measured as above but care must be taken to allow for the effect of
any intercarrier sound signal take-off or video intercarrier frequency trap.

These measurements are carried out with the television signal having the picture content
corresponding to black level and again corresponding to white level. When carrying out tests
with the picture content at white level, care must be taken to avoid spurious effects due to
overloading of subsequent video stages or the high tension supply to the picture tube. These
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en agissant par exemple sur une éventuelle commande de contraste apres détection ou, pour
la source d’alimentation a trés haute tension, en coupant lapplication du signal vision au
tube .image.

La sélectivité a plusieurs signaux est exprimée par le rapport du niveau du signal sinusoidal
et du signal de télévision pour les fréquences considérées. S’il n’est possible d’obtenir pour le
battement une tension de sortic inférieure de 12 dB a la tension de sortie vision normale a

aucune fréquence dans la gamme considérée, la mesure peut &tre effectuée 4 un niveau de
tension de sortie différent, par exemple pour éviter la surcharge des circuits du récepteur.

= mesure, valeurs
ux cas de contenu

>les mesures sont
rtie vision normal,
es sont faites a4 un
ompte (voir figure

143." Présentation des résultats
On_dresse un tableau de quatic valeurs pour chaque /frequence ,d
correspondant aux deux niveaux de signal de télévision a I
d’image.
27b, page 222).
SECTION CINQ
144. Définition

e télévision donne
ns la bande de la

ée soit par la méthode de mesure de sélectivité & signal unique (voir
et 138), soit par celle a plusieurs signaux (voir articles 141, 142 et 143). La
e pour tous les canaux de télévision pour lesquels le récepteur est prévu ou,
pour un nombre représentatif de canaux ‘dans chacune des bandes de télévision

bur les récepteurs & entrée d’antenne symétrique, les mesures|sont effectuées  en
t le signal brouilleur de fagon symétrique et de facon asymétrique.

Le générateur est accordé sur une fréquence située dans la bande a fréquence intermédiaire

T

de manicre a obtenir le maximum de reponse, puis sur la frequence porteuse vision du canal
sur lequel le récepteur est accordé. Le rapport entre les deux niveaux de signal & l’entrée
nécessaires pour obtenir une tension de sortie inférieure de 12 dB au niveau de sortie vision
normal est le rapport de protection a la fréquence intermédiaire. S’il n’est pas possible
d’obtenir une tension de sortie inférieure de 12 dB & la tension de sortic vision normale
lorsqu’on applique le signal & fréquence intermédiaire, le rapport de protection a la fréquence
intermédiaire peut étre déterminé avec un niveau de sortie plus bas. Dans ce cas, le niveau de
sortie utilisé doit étre indiqué avec les résultats. '

Les résultats sont présentés de la méme maniére que pour ceux décrits respectivement dans
les articles 140 et 143.


https://iecnorm.com/api/?name=71052bb3266e088a983b030fef39a896

143.

144,

145.

— 127 —

effects may be avoided for instance, if there is a subsequent video contrast control available
or in the case of the high tension supply, by removing the video drive to the picture tube.

The multiple signal selectivity is expressed by the ratio of the c.w. input signal level at the
frequencies of interest to the vision carrier input signal level. If it is not possible to obtain an
output voltage of 12 dB below the standard video output voltage for the beat at any
frequency within the range under consideration, the measurements may be carried out at a
different level of output voltage, e.g. to avoid overloading of the receiver stages.

Presentation of results

Four values may be tabulated for each frequency of measurement corrgspontng to
input signal levels and the two levels of picture content.

he two

Due allowance must be made in the results for the meas S i ¢ At beat
sighal levels 12 dB below the standard video output voltage, this addin alue of
rej¢ction at the various frequencies. Where measurementy/asg oarri \ iffergnt beat
levgl as described above, this is the value that should be i
278, page 222). '

Figure

SECTION ' FIFTY-ONE — INTE TTO
De¢finition
ability
of
M

by either the single signal selectivity measurement [method
38) or the multiple signal selectivity method (see Clauses 141, 142
anfl is repeated with the receiver tuned to each television chapnel for
whish it s q esigned or at least to a representative number of channels fn each
telpvision band vlich operation is intended. For receivers with a balanced antennp input,
th¢ measirements)are made with balanced and unbalanced input of the interfering sigral.

(seg

The/signal generator frequency is adjusted within the intermediate frequency band| until a
maximum intermediate frequency response is obtained and also to the vision carrier frequency
of the channel to which the receiver is tuned. The ratio between the input signal levels
required to give an output voltage 12 dB below the standard video output voltage at these
two frequencies is the intermediate frequency interference ratio. If it is not possible to obtain
an output voltage of 12 dB below the standard video output voltage when the intermediate
frequency signal is applied, the intermediate frequency interference ratio may be determined at
a lower output level. In this case, the output level used for the measurements should be given
with the results.

The results are presented in the same manner as those respectively described in Clauses 140
and 143.
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SECTION CINQUANTE-DEUX — RAPPORT DE PROTECTION A LA

FREQUENCE CONJUGUEE

1évision donne une

méme maniére que

146.  Définition
Le rapport de protection & la fréquence conjuguée d’un récepteur de té
mesure de son aptitude A éliminer un signal a la fréquence conjuguée.
147. Méthode de mesure
La mesure et la présentation des résultats s’effectuent exactement de la
pour la détermination du rapport de protection a fréquepice i
cinquante et un). On répéte la mesure, le récepteur éta
lequel il a été prévu ou, au moins, pour un nombre
bande de télévision prévue. Dans ce cas, on explore avec le
conjugué et les canaux adjacents au canal conjdgud
sensible. On procédera ainsi pour au moins deu
SECTION CINQUANTE-V
148. Définition

aire (voir section
haque canal pour
aux dans chaque
> mesures le canal
Enir un maximum

Des réponses parasite
harmoniques produits dar

ou 'un de leurs
b P’oscillateur local
ans le récepteur et
e de la fréquence
L aussi provenir de

niveaux de signal le plus faible et le plus élevé mentionnées dans les
trente-sept et quarante-sept. Ces niveaux seront indiqués|avec les résultats.

plus du 51gna1 de telev1s1on deﬁnl ci-dessus, un 51gnal brouilteur, modulé en amplitude 2
Hz, est appliqué a
du récepteur a travers un réscau melangeur approprle (voir article 31). On choisit
ce signal un niveau aussi élevé que possible, considérant les phénoménes de
transmodulation; on fait varier sa fréquence dans une large gamme; on|note le niveau du

signal et Ta gamme de fréquences explorée. Cette gamme peut partir de 150 kHz et doit
couvrir les parties significatives du spectre des fréquences radioélectriques avec une référence
particuliére aux conditions locales possibles. On sera spécialement attentif aux bandes de
radiodiffusion en ondes kilométriques, hectométriques, décamétriques, métriques et
décimétriques ainsi quaux bandes allouées aux services mobiles, aux radio-amateurs et aux
radio-téléphones. Dans certains cas les bandes a ondes centimétriques utilisées pour le radar
ou les faisceaux hertziens peuvent &tre importantes.

Le signal d’entrée de télévision et le signal brouilleur doivent étre suffisamment exempts
d’harmoniques. On observe Pécran et chaque fois quon décele un brouillage, le signal
brouilleur est réduit jusqu'a ce que ce brouillage devienne tout juste visible. Pour chaque
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SECTION FIFTY-TWO — IMAGE INTERFERENCE RATIO

Definition

The image interference ratio of a television receiver represents the ability of the receiver to
reject a signal at the image frequency.

Method of measurement

The method of measurement and the presentation of results are carried out in exactly the
hme mannet as that for the intermediate irequency interierence ratio ction, Fifty-one)
nd is repeated with the receiver tuned to each channel for which if/hgs been dgsighed or at
Igast to a representative number of channels in each television ba i ration is
intended. In this case, the signal generator frequency is adjusted Withi ¢ Mmags chgnnel and
the adjacent channels of the image until a maximum fo 19ni
rgsponses are obtained.

w2

[~

SECTION FIFTY-THREE — SP

Definition

penerated
¢cs or in
duce an
or. Such

Spurious responses can be cause
Rarmonics mix with the receiver

—

]

| ¥hould be followed for two conditions corresponding to the
ls/as mentioned in Sections Thirty-six, Thirty-seven apd Forty-
levels should be given with the results.

e télevision signal referred to above, an interfering carrier,| sinewave
« 30% with a suitable audio-frequency tone, for example [l kHz, is
apph o-the xeceiver input terminals through a suitable combining network (see (flause 31).
The level ofthe’ interfering signal is made as high as possible, bearing in mind the|effects of
rosssmodulation, its value being stated and its frequency varied over a wide ranlge, which
should also be stated. This Irequency range may cxiend upwards from 150 kKHZ and should
include the significant parts of the radio-frequency spectrum, bearing in mind possible local
conditions. Special attention should be paid to the LF, MF, HF, VHF and UHF broadcast
bands, also those allocated for mobile, amateur and radio-telephone use. In some cases the
SHF bands used for radar and point-to-point communication may be important.

Care must be taken that the television input signal and the interfering carrier are
adequately free from harmonics. The picture screen is observed and every time an interference
pattern is noticed, the interfering carrier level is reduced until the pattern remains just visible.
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brouillage rencontré, on note ce niveau ainsi que la plage de fréquences dans laquelle ce

brouillage reste visible. On note aussi les niveaux du signal brouilleur
brouillages dans le son sont tout juste audibles.

pour lesquels les

Il est souhaitable de vérifier également chacun des brouillages observés avec un signal non

modulé.

Les mesures doivent étre effectuées avec le récepteur accordé sur chacun des canaux pour

lesquels il est prévu ou, au moins, sur un nombre représentatif de canaux
bandes de télévision prévues.

Présentation des résultats

dans chacune des

150.
Les résultats des mesures sont portés sur un graphlque aved la fre uenée
page 223
151. Deéfinition

1signal de référence de la
tombant a Pintérieur de la bande passante a fréquence
passante du canal sur lequel le récepteur est accordé.

Compogantes du signal vision apparaissant dans la voie son et perf

odulation sonore pénétrant dans les circuits de synchronisation et per

sous-porteuse couler

en abscisses selon
siré en ordonnées
nés a larticle 149
Rur 1a figure 28,

FNES

ntes:

mbant & Uintérieur

I’oscillateur local
kante 4 fréquence

bande passante a
el le récepteur est

r (oscillateur de
ntermédiaire ou de

urbant le son.

furbant celle-ci.

. Modulation sonore ou battements interporteuses pénétrant dans

vidéofréquence et -brouillant I'image.
acoustique et brouillant le son.

I'image.

10. Oscillations parasites ayant des composantes battant avec les signaux a

fréquence intermédiaire, a vidéofréquence ou a fréquence acoustique.

Pamplificateur a

. Signaux provenant des circuits de balayage pénétrant dans lamplificateur 4 fréquence

. Signaux provenant des circuits de balayage pénétrant dans les circuits vision et brouillant

haute fréquence, a


https://iecnorm.com/api/?name=71052bb3266e088a983b030fef39a896

— 131 —

This level and the frequency range over which the pattern remains visible, is recorded for
every spurious response encountered. The levels of the interfering carrier for which sound
interference is just audible, are also recorded.

It is desirable to check the interference observed in each case with an unmodulated
interfering carrier.

The measurements should be carried out with the receiver tuned to each channel for which
it has been designed or at least to a representative number of channels in each television
band for which operation is intended.

150. Presentation of results

he results and measurements are represented in a graph with the fr 1 on a
loghrithmic scale as abscissae and the ratio between the interferitfg “a signals
expressed in dB on a linear scale as ordinates. The two levels merti i 49 and
the| channel to which the receiver is tuned should be indicat i wn in
Figure 28, page 223.

SE(QTION FIFTY-FOUR — INTERNALLY GE

151. Ddfinition

s,
1. radio-
2.|Harmonics of the i : i cillator
producing signa ' i i r.
3. Harmon@( ) quency
passband “of "t rece e_radip-frequency passband to which the receiver is tyned.

or regenerated chrominance sub-carrier that fall within the
assband of the receiver or the radio-frequency passband tp which

wiiak compohents appearing in the audio channel causing interference in th¢ sound

' Souiid modulation appearing in the synchronizing circuits causing interferenge with

a8 ol 3 £
Sy CTIFOTHZatrOTs

7. Sound modulation and intercarrier beats appearing in the video amplifier causing
interference on the picture screen. )

8. Deflection waveforms appearing in the audio amplifier causing interference in the sound
output.

9. Deflection waveforms appearing in the video systems causing interference in the picture.

10. Spurious self-oscillation having frequency components interfering with the radio-frequency,
intermediate frequency, video frequency or audio-frequency signals.
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152. Méthode de mesure

On applique a Pentrée du récepteur un signal de télévision modulé par une mire décrite au
paragraphe 3.16 et dont la modulation son est, s’il y a lieu, de 90%.

On examine le fonctionnement du récepteur accordé sur un signal de télévision dans chacun
des canaux pour lesquels le récepteur est prévu ou, au moins, dans un nombre représentatif
de canaux dans chacune des bandes prévues.

Les observations sont effectuées avec des signaux d’entrée correspondant aux niveaux le
plus faible et le plus élevé. On note tout effet de brouillage soit de I'image soit du son. Si le
récepteur est équipé d’un systéme d’accord a commande manuelle, on fait varier 'accord
autour du réglage optimal de facon a déterminer si le brouillage dépend de facon critique du
réglage de Paccord.

SECTION CINQUANTE-CINQ — TRA UBATION

153. Définition
La transmodulation apparait lorsque, deu gt appliqués a Pentrée d’un
récepteur de télévision, la modulation non désiré ept reportée sur le
signal désiré pour une certaine gamme ~e genre de bropillage est distinct.
de ceux provenant de la sélectivit¢ ections cinquante a|cinquante-quatre)
n\\efnquante-six).
154.

our lesquels il est
ne des bandes de
de télévision (voir
ravers un réseau
ptation appropriés (voir article 31 et section huit). Un générateur
me de fréquences nécessaire et modulé a 90f% par un signal
entrée du réseau

iveau: soit celui mesurant la sensibilit¢ limitée par le gain (voir
[ui mesurant la sensibilité limitée par le bruit (voir section tren|

de sortie normal
et ce pour trois

section trente-six)
(c-sept).

— Deuxiéme niveau: —50 dB(mW) ou le niveau maximal utilisable (voir section quarante-
sept).

— Troisiéme niveau: un niveau intermédiaire.

Pour chacun de ces trois niveaux d’entrée, on effectue les mesures ci-aprés. L.a modulation
vision du signal de télévision comporte un palier gris a 50%. Le générateur de signal est
~accordé sur la fréquence intéressante (voir ci-aprés) et son niveau est augmenté jusqu’a ce
quun signal de sortie & la fréquence de modulation de ce générateur apparaisse aux
électrodes de commande du tube image en superposition avec le palier gris ct atteigne un
niveau inférieur de 12 dB au niveau de sortie vision normal.
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Method of measurement

A television signal is applied to the receiver input terminals, the picture modulation being a
test pattern as described in Sub-clause 3.16 and sound modulation where applicable at 90%.

The performance is investigated with the receiver tuned and a television signal applied for
cach television channel for which it has been designed or at least to a representative number
of channels in each television band for which operation is intended.

The observations are carried out with input signals corresponding to the lowest and the
highest levels and a note is made where any interference pattern in the picture or equivalent
interference in the sound output is observed. If the receiver is equipped with manual tuning,
the tuning adjustment is varied to either side of optimum to determine whether the
interference effect critically depends upon the receiver tuning

SECTION FIFTY-FIVE — CROSS-MODULATTO
Definition

Cross-modulation occurs when two or more signgls—are applied eVisi iver and
range of
fsing due to thq receiver

iffput signal levels. This form of interference is djstirct/fromt 3
i (see Section Fifty-six).

sdlectivity (see Sections Fifty to Pifty-fouy trm@llatl

lethod of measurement

e receiver tuned to each channel for which

it y S A TC entative number of channels in each felevision
b i 1I0R_} . A\felevision signal (see Sub-clause 3.15) in thq channel
t pplied to the receiver input terminals through a suitable
c d a suitable matching network (see Section Kight). A
si 7 g “the” reqiired range of frequencies and 90% sinewave gmplitude

Wi ) cy tone, for example 1 kHz, is applied to the other|input of
:i 3 ; he receiver controls are set so that the standard output is|obtained
f 105) and sound (see Publication 107-2) for three differgnt input

three input signal levels is, as appropriate, the level correspdnding to
eith€r,the~gaindlimited sensitivity (see Section Thirty-six) or the noise-limited sensifivity (see
Section Thirty-seven). \

— Second, a level of —50 dB(mW) or the maximum usable input signal level (see Section
Forty-seven).

— Third, the intermediate signal level.

The following measurements are carried out for each of these three input levels. The
television signal to which the receiver is tuned has a 50% level grey pedestal as picture
modulation. The signal generator is tuned to the frequency of interest (see below) and the
level increased until an output voltage of the tone modulation at the picture tube electrodes is
obtained that is, unless another value has been specified, 12 dB below the standard video
output voltage.
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S’il n’est pas possible d’obtenir un niveau de sortie inférieur de 12 dB au niveau de sortie

vision normal, on effectue les mesures pour une autre valeur du niveau

de sortie que I'on

note avec les résultats. Les fréquences sur lesquelles le générateur de mesure est accordé

peuvent dépendre de conditions locales, mais il faut éviter les fréquences

pour lesquelles se

produisent des battements dus a la sélectivit¢ du récepteur ou des réponses parasites. Le
générateur de signal doit étre accordé sur des fréquences appropriées dans la bande sur
laquelle le récepteur est accordé et dans les autres bandes utilisées pour la télévision, la
radiodiffusion sonore 4 ondes métriques et les équipements mobiles de télécommunications

dans la zone ou le récepteur doit fonctionner.

155. Présentation des résultats

en tenir compte dans les résultats.

SECTION CINQUAN

156. Deéfinition

ectuées avec le récepteur accordé sur chaque canal
ou, au moins, sur un nombre représentatif de canaux

et un réseau d’adaptation appropriés (voir article 31 et se
urs de signaux sinusoidaux couvrant la gamme de fréquences né
aux deux autres entrées du réseau mélangeur.

de sortie di a la
sion normale sont -
différentes valeurs

ibn sont mesurés a

n normale, il faut

hés ensemble & un
t que des produits
i brouille le signal
tivité du récepteur
nsmodulation (voir

de télévision pour
dans chacune des

travers un réseau
ction huit). Deux
cessaire sont reliés

Les organes de commande du récepteur sont réglés pour obtenir le niveau de sortie normal
a la fois pour la vision (voir article 105) et pour le son (voir Publication 107-2), et cela pour

trois niveaux différents du signal a Dentrée, a savoir:

— Premier niveau: celui mesurant la sensibilité limitée par le gain (voir section trente-six) ou
celui mesurant la sensibilité limitée par le bruit (voir section trente-sept).

— Deuxiéme niveau: —50 dB(mW) ou le niveau maximal utilisable (voir section quarante-
sept). .
— Troisiéme niveau: un niveau intermédiaire.
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If it is not possible to obtain an output voltage 12 dB below the standard video output
voltage measurements may be carried out at a different level of output voltage that should be
given with the results. Frequencies to which the tone modulated signal generator are set may
depend upon local conditions but frequencies should be avoided where the measurement
process is affected by beats resulting from the receiver selectivity or spurious responses.
Measurements should be made with the signal generator set to suitable frequencies in the
band to which the receiver is tuned and to frequencies in other bands used for television,and
VHF sound radio broadcasting and mobile communications transmissions in the area for
which the receiver is intended.

Presentation of results

Values for the level of interfering signal applied to the receiver to obfain cross-mogiulation
products having a voltage 12 dB below the standard video output volgag
mdasurement frequencies and television signal input levels. Due a

th¢ results when measurements are made at cross-modulation proddv
below the standard video output voltage.

Definition

Intermodulation occurs when two\unwante a i isi receiver
together with a wanted signal and signals
giye rise to an interfering 51gna1 'ence is
digtinct from those arti ur) and
crpss-modulation (see
M

¢ out with the receiver tuned to each channel for which it

ast to a representative number of channels in each televisipn band
i ded. A television signal (see Sub-clause 3.15) in the chgnnel to
wirich the\redgiver is\tuned is supplied to the receiver input terminals through a |suitable
co i ¢e Clause 31) and a suitable matching network (see Section Eight). Two
i ' ators covering the required range of frequencies are connected to the other
two snputs o e combining network.

I'he receiver controls are set so that the standard output 1s obtained lor bpth vision (see
Clause 105) and sound (see Publication 107-2) for three different input signal levels.

— The first of these three input signal levels is, as appropriate, the level corresponding to
either the gain-limited sensitivity (see Section Thirty-six) or the noise-limited sensitivity (see
Section Thirty-seven).

— Second, a level of —50 dB(mW) or the maximum usable input signal level (see Section
Forty-seven).

- Third, the intermediate signal ‘level.
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Pour chacun de ces trois niveaux d’entrée on effectue les mesures ci-aprés. La modulation
vision du signal de télévision comporte un palier gris a 50%. Les générateurs de signal sont
sur les fréquences intéressantes (voir ci-aprés) en faisant en sorte que tout signal parasite
d’intermodulation tombe entre 1 et 2 MHz de la porteuse vision du canal désiré du c6té de la
porteuse son associée. Le niveau des générateurs est augmenté jusqu’a ce que le signal
résultant du battement entre le produit de modulation des deux générateurs et la portcuse
vision atteigne une tension inférieure de 12 dB au niveau de sortic vision normal aux
électrodes de commande du tube image. S’il n’est pas possiblé d’obtenir un niveau de sortie
inférieur de 12 dB au niveau a la tension de sortic vision normal, on effectue les mesures
pour une autre valeur de niveau de sortie que I’on note avec les résultats. Les fréquences sur
lesquelles les générateurs de signal sont accordés sont celles qui donnent naissance, soit
directement, soit par leurs harmoniques, & un signal brouilleur tombant dans le canal sur’
lequel le récepteur est accordé. Les fréquences particuliéres choisies peuvent dépendre de

158.

conditions locales, mais il faut éviter les fréquences pour (lesqueles Aa| mesure peut étre
perturbée par d’autres battements provenant d’un défagt “desélectiwité| du récepteur, de
armoniques de la
fréquence du balayage horizontal. Les fréquences ytilisées Qo ¢ signal brouilleur
doivent étre celles utilisées pour la télévision, la radiodiffysi : les métriques et les
équipements mobiles de télécommunications d S < it fonctionner.

Si 'on en dispose, on peut utiliser
mesure,

dur de spectge pour simplifier le processus de

Présentation des résulta

cepteur nécessaires
B a la tension de

ences de mesure et
] de télévision a UDentrée. Lomsque les produits
nesutés pour des valeurs de niveau de sortic autres que 12 dB en
ic yision normale, il faut en tenir compte dans|les résultats.

5PT — ESSAI SPECIAL DE DOUBLEMENT IPE FREQUENCE
RS FAISANT APPEL A UN DISPOSITIF DE DEMODULATION

que des harmoniques de rang pair de la fréquence de modulation |puissent apparaitre
dans’la plupart des dispositifs & fréquence intermeédiaire, I'effet de doublgment de fréquence

160.

revét—une—importance—particultre—quand—ees—dispositHs—font—appel—3 un procédé de
démodulation a produit. Quand la porteuse est accompagnée d’une bande latérale
correspondant & une composante des fréquences de modulation qui n’est pas éliminée par
filtrage ou limitation, il se produit une multiplication qui donne naissance a4 une composante
parasite a fréquence double dans la bande passante du signal & la sortie.

Méthode de mesure

La mesure est effectuée dans une gamme de canaux représentatifs de ceux pour lesquels le
récepteur est prévu; le récepteur est accordé conformément a la section dix et la méthode
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The following measurements are carried out for each of these three input levels. The
television signal to which the receiver is tuned has a 50% level grey pedestal as picture
modulation. The signal generators are tuned to the frequencies of interest (see below) with
such a relationship that any signal generated by intermodulation shall be off-set from the
vision carrier frequency of the wanted signal by between 1 and 2 MHz in the direction of the
sound carrier of the wanted signal. The level of the signal generators is increased until an
output voltage of the resulting signal between the modulation product derived from the c.w.
signal generators and the vision carrier of the wanted signal is 12 dB, unless otherwise
specified below the standard video output voltage at the picture tube electrodes. If it is not
possible to obtain an output voltage 12 dB below the standard video output voltage,
measurements may be carried out at a different level of output voltage to be stated with the
results. The frequencws to which the c.w. 51gna1 generators are set are those that will give rise
diree o om—their-harmonics—to—an—inte ing-signal in the channel tgowhich the elevision
re¢eiver is tuned. The particular frequencxes selected may depend upog| local wonditions but
frdquencies should be avoided when the measurement process is affected by (Other| signals.

THese can result from receiver. selectivity, spurious responses o1 ponents Nof tHe video
signal such as harmonics of the horizontal scanning frequency.\ The Arequencids fused to
geperate the interfering signal should be those used for télevisiox HF Sound radio
brpadcasting and mobile communications transmissions ™t o hich YYhe repeiver is
infended.

Where available a spectrum analyzer may be ] impH § measuring process.

Presentation of results

Is applied to the receiver tg obtain
in the standard video output voltage are
ta UCREIES ™ ckevision input signal levels. Due allowance
m ade i 3 e SASUEE /s are made of intermodulation product levels
ot i

- FREQUENCY DOUBLING SPECIAL TEST
VIULTIPLICATIVE INTERMEDIATE FREQUENCY
DEMODULATION

generation of even order harmonics of the modulation frequency can joccur in
mpst{intermediate frequency systems, frequency doubling has a special significancg in if.
seClions using multiplicative demodulation. Wilen the cairier channcl comains a sideband
corresponding to a component of the modulation frequenci¢s that is not eliminated by the
filtering or limiting action, multiplication occurs giving rise to a spurious double frequency
component in the passband output.

Method - of measurement

Measurement is carried out on a representative range of channels in which the receiver is
designed to operate. The receiver must be tuned in accordance with Section Ten and the
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d’accord utilisée est indiquée avec les résultats. Le signal & fréquence radioélectrique est
appliqué & lentrée du récepteur a travers un filtre atténuateur de bande latérale conforme aux
normes du systéme de télévision utilisé et un résecau d’adaptation convenable (voir section
huit). Le signal a P'entrée est réglé de fagon a avoir un niveau compris entre les deux niveaux
définis aux sections trente-sept et quarante-sept, et tel que les effets du bruit de fond ne
perturbent pas la mesure.

La porteuse son est coupée et la porteuse vision est modulée par un signal
vidéofréquence dont la modulation d’image est sinsusoidale dans une gamme de fréquences
partir de 100 kHz et avec une excursion d’amplitude réglable:

[STR-CH

1. du niveau noir au niveau blanc;

2. de 25% a 75% de modulation d’fmage;

161.

convenable aprés
Puence démodulé.
0 kHz jusqu’a une
et son.

htion désiré et un
ention particuliére
l[a moitié de Ia

la fréquence de
e modulation, en
fférence entre les
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method used stated in the results. The radio-frequency signal is applied to the input terminals
of the receiver through a vestigial sideband filter as required by the standards of the
television system used and a suitable matching network (see Section Eight). The input signal
level is adjusted to be between those levels defined in Sections Thirty-seven and Forty-seven
and in such a way that noise effects do not influence measurement.

The sound carrier is removed and the radio-frequency carrier is modulated with a video
signal having sinewave picture modulation in the range from approximately 100 kHz upwards,
adjustable to swing over the following ranges:

1. black level to white level;

2. 25% to 75% picture modulation;

3. #0% to 60% picture modulation (see Figure 29, page 223).

N selective voltmeter or spectrum analyzer is connected to a suik
intermediate frequency video detector to observe the demodul
mddulation is varied in steps from a frequency of approxipiate ¢ equency

ing the

At each frequency the ratio of the wanted modulation™sinewaye Sigs nerated
sedond harmonic is measured. Particular care must Be taker 5 in the
viginity of modulation frequencies of half the difference) frequegncy~between sound angd vision
cafriers.

Piesentation of results

ce in level between the modlulation
a function of the modulation frdquency,
nd and

The results are prese
frequency and the gefi
indicating specific
vigion carriers.

—_
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CHAPITRE VII — FIDELITE

SECTION CINQUANTE-HUIT — GENERALITES
Introduction

La fidélité électrique globale est la réponse du récepteur, mesurée sur les électrodes de
commande du tube image, 4 toutes les fréquences de modulation en partant de zéro et en
allant jusqu'a la fréquence de modulation limite du systéme de télévision pour lequel le
récepteur est prévu, le signal a fréquence radioélectrique modulé étant appliqué a I'entrée du
récepteur A travers un réseau d’adaptation convenable (voir section huit).

Note. — Lorsque les électrodes du tube image autres que celles utilisées pouf la meswre ne sjnt pas convenablement
découplées, il faut faire preuve de prudence dans l'interprétati s mesures.
Trois types de mesures sont décrits ci-dessous:
a) la réponse
b) la réponse de barres;

¢) la réponse

Influence d'un

sur la source de
nce radioélectrique
réponse. Lorsqu’on
globale fréquence
cles 136 et 141.

suivent doit &tre
ale indiquée sur la
rieur de la bande

nce que le signal
c les conditions de
aractéristique de temps de retard de groupe prévues |par les normes du

wsion utilisé soient satisfaites.

X CINQUANTE-NEUF — REPONSE DU CANAL DE LUMINANCE
AUX FREQUENCES DE MODULATION

163. Définition
La caractéristique de réponse du canal de luminance aux fréquences de modulation est
définie par les variations de 'amplitude de la modulation du signal de luminance au niveau
des électrodes du tube image, en fonction de la fréquence.
164. Méthode de mesure

On mesure la caractéristique de réponse pour les fréquences supérieures & 100 kHz sur un
nombre de canaux représentatif parmi ceux pour lesquels le récepteur est prévu. L’accord du
récepteur est effectué conformément aux indications de la section dix et la méthode d’accord
retenue est indiquée avec les résultats.
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CHAPTER VI: FIDELITY

SECTION FIFTY-EIGHT —— GENERAL

Introduction

The overall electrical fidelity is the response at the picture tube electrodes to all modulation
frequencies from zero up to the limit of the system for which the receiver is intended, the
modulated radio-frequency signal being applied to the receiver input terminals through a

suitable matching network (see Section Eight).

Noty. — Where electrodes of the picture tube other than those used for measurement are fiot adeguately, dgcoupled,

care must be taken in interpreting the results of the measurements.
Three types of measurement are described:

a) [the modulation-frequency response from 100 kHz upwar
b) |response to limited spectrum pulse and bar signals;

¢) |the low-frequency response.

Influence of vestigial side-band filter

4

requency signal sourcg if the

cothbined radio-frequency/intermeddate i preceiver sufficiently limit the

radio- pectrum. is so limited, th¢ radio-
fre i i P Q civer must be measured as descfibed in
Clg ,

e tln(%he following clauses must be introducegl if the
arge i 3 o\ radio-fregiiency/inte¥imediate frequency response curve idicated
in ) y ‘the area A within the passband.

Where a vestigial Side-bat er iS\used, care must be taken that the resultant slgnal is

freg %_er and, that any pre-correction of the group delay charagteristic

-NINE — MODULATION-FREQUENCY/RESPONSE
CHARACTERISTIC, LUMINANCE CHANNEL

Dqﬁnition

The luminance channel modulation-frequency/response characteristic represents the ampli-
tude of the luminance signal picture modulation at the picture tube electrodes as a function

of the modulation frequency.

Method of measurement

The modulation-frequency/response characteristic in the range from approximately 100 kHz
upwards is measured on a representative range of channels in which the receiver is designed
to operate. The receiver must be tuned in accordance with Section Ten, and the method used

stated in the results.
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\

La porteuse a
d’image sinusoidale ajustable pour couvrir les excursions suivantes (voir fig

a) du niveau noir au blanc maximal;

b) modulation d’image de 25% a 75%;

¢) modulation d’image de 40% a 60%.

radiofréquence est modulée par un signal vision comportant une modulation

ure 29, page 223):

Le signal & fréquence radioélectrique est appliqué a I'entrée du récepteur a travers un filtre
de bande latérale résiduelle, conforme aux normes du systeme de télévision utilisé (voir article
162) et un réseau d’adaptation convenable (voir section huit). Le niveau du signal & I’entrée
est réglé pour se trouver entre les niveaux définis aux sections trente-sept et quarante-sept et a

une valeur telle que les effets du bruit de fond n’aient pas d’influence
mesure

appréciable sur la

Le récepteur est réglé pour fournir la tension de sortie
cing).

Sur au moins un canal, la mesure doit égaleme

Lorsque le récepteur est muni d’une
luminance, les mesures doivent étre effe

es/mesures peuvent étre faites en utilisant un générateur a balayage d
du générateur de signaux sinusoidaux a fréquence fixe, le résultat a

féte de I'amplitude de la modulation sinusoidale d
au gris moyen est relevée a oscilloscope et portée sur grg

voir section trente-

N

s niveaux d’entrée

nse du canal de
s du commutateur
bertain nombre de
la réponse quand
ent avec un signal

¢ pour produire le

iue la réponse des
on couleur, il faut
de luminance, soit

pnce  variant entre
buses vision et son.
image de part et
phique en fonction

e définis ci-dessus.

e fréquence au lieu
pparaissant sur un

a
Indicatenr approprie.

165. Représentation graphique

‘L’amplitude de la modulation d’image apparaissant sur un oscilloscope est portée sur un
graphique en fonction de la fréquence de modulation. Lorsqu’on utilise un signal balayé en

fréquence, le résultat peut étre enregistré directement.

L’échelle des abscisses, en fréquences, et I’échelle des ordonnées, en amplitudes, peuvent

étre linéaires ou logarithmiques (voir figure 31, page 225).
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The radio-frequency carrier is modulated with a video signal having sincwave picture
modulation, adjustable to swing over the following ranges (sec Figure 29, page 223):
a) black level to white level,;
b) 25% to 75% picture modulation;
¢) 40% to 60% picture modulation.

The radio-frequency signal is applied to the input terminals of the receiver through ‘a
vestigial side-band filter as required by the standards of the television system used (see Clause
162) and a suitable matching network (see Section Eight). The input signal level is adjusted to
be between those levels defined in Sections Thirty-seven and Forty-seven and such that noise
effects do not influence measurement.

The receiver is adjusted to provide standard video output voltage (se i irty4{five).

(In at least one channel, the measurement should also be caxyi i and
minimum input signal levels as defined in Sections Thirty-s¢

When a luminance channel response control is provided ed out
in ¢ach position where it is switchable and over a rapge~e 1t10y exe At is contifuously
adjpistable. When automatic control is provided mgdifying there signal
is fleceived, measurements shall be carried with_and wi ference
burst or chrominance carrier signal~ncluded

hen a vision interference limite ded, it should be set to give tHe least
effdct on the picture.

n oscilloscope is tQnn picture tube in such a manner that the
frequency response| 0 A Vi i sunchanged and the clectrodes continue to have
suitably appligd po ‘ siver each electrode driven by the luminance| signal,
either direc ‘@» ¢

] etween
ap -fo-peak
am oscope
is

1 hbove.

) pay be carried out by means of a video sweep generator instead of the sine-
waye §ignal generator, the result being displayed on a suitable indicator.

Graphic representation

The amplitude of the picture modulation of the waveform displayed on the oscilloscope is
plotted as a function of the modulation frequency. When a swept signal is used, the result
may be recorded.

The frequency scale on the abscissa and the amplitude scale on the ordinate may be either
linear or logarithmic (see Figure 31, page 225).
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SECTION SOIXANTE — DISTORSION LINEAIRE DES FORMES D’ONDES,
CANAL DE LUMINANCE

166.  Définition

La distorsion linéaire des formes d’ondes du canal de luminance est la forme d’onde
mesurée a I’électrode ou aux électrodes de commande du tube image lorsqu’on applique a
Pentrée du récepteur les signaux d’essai a spectre limité indiqués ci-aprés. Les résultats sont
exprimés en pourcentage de la différence entre le niveau noir et le niveau blanc maximal. Un
facteur K peut aussi étre spécifié dans certains cas, pour tenir compte de la différence d’effet
subjectif des divers types de distorsion.

A titre de variante, on peut présenter les résultats sous fo
formes d’ondes obtenues.

aphies des diverses

Les quatre types de mesure de réponse décrits ci-aprd épofise en amplitude et
en temps de retard de groupe dans toute la gaithe d i : s *.

a) Réponse a une barre 4 la cadence des

b) Réponse a une. impulsion.

167. Meéthode de mesure

Les réponses de typ { 1 es sur un nombre
représentaQif de : X, pour lesquels le récepteur est prévy. Le récepteur est
accordéconforme i

a vidéofréquence
ire a la récurrence

nsidéré.

2 bande passante du
signal de chrominance, quelle que soit la valeur mineure ¢t la sous-porteuse
ouleur, pour les systémes NSTC et PAL ou la valeur moyepne des deux sous-
porteuses non modulées pour le systéme SECAM.

Les¥éseaux appropriés permettant de limiter le spectre de ces signaux de barres et d’impulsions
sont indiqués a la figure 32, page 226.

Les formes d’onde des signaux d’essai sont indiquées a la figure 33, page 227.

Le signal a fréquence radioélectrique est appliqué & 'entrée du récepteur a travers un filtre
de bande latérale résiduelle conforme aux normes du systéme de télévision utilisé (voir article
162) et un réscau d’adaptation convenable (voir section huit). Le niveau du signal i Pentrée
est réglé pour se trouver entre les niveaux définis aux sections trente-sept et quarante-sept et a

une valeur telle que les effets du bruit de fond n’aient pas d’influence appréciable sur la
mesure.

* Lewis, W.N.: Waveform responses of T.V. links, Proc. LE.E., Volume 101, Part III, 1954,
Macdiarmid, I. F.: The waveform distortion in television links, Post Office Electrical Engineers Journal, 1959.
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SECTION SIXTY — LINEAR WAVEFORM RESPONSE, LUMINANCE CHANNEL

. Definition

The linear waveform response, luminance, is the waveshape measured at the picture tube
electrode or electrodes when applying the stated limited spectrum test signals to the input
terminals of the receiver. The results are expressed as a percentage of the difference between
black level and maximum white level. A rating factor K may also be used in some cases; this
allows for the differing subjective effects of the various distortions.

Alternatively, the results may be presented by photographic refords™\of thd various
waveforms.
Four types of response measurement are described indicati d group

o

clay response throughout the video frequency range *.
a) Line rate bar response.
f) Pulse response.

q) Pulse to bar ratio.

S

) Field frequenéy square wave response.

Method of measurement

=

¢ appropri nal are measured on a reprpsentative
Is destgned to operate. The receiver must|be tuned

ed with a video signal corresponding to a 2 T pulse
9 S v composite 2 7T, pulse and bar.

—

1 whsrefe difference between f. or the upper limit of the chrominarfce signal
’ hever is the lower value, and the chrominance sub-carrier frequency
NTSC\and PAL systems or the mean frequency of the two unrhodulated

Suitable” networks for band-limiting the spectrum of pulse and bar signals are ghown in
FFigure 32, page 226. '

The waveforms of the test signals are shown in Figure 33, page 227.

The radio-frequency signal is applied to the input terminals of the receiver through a
vestigial sideband filter as required by the standards of the television system used (see Clause
162) and a suitable matching network (see Section Eight). The input signal level is adjusted to
be between those levels defined in Sections Thirty-seven and Forty-seven and such that noise
effects do not influence measurement.

* Lewis, W.N.: Waveform responses of T.V. links, Proc. I.E.E., Volume 101, Part III, 1954. .
Macdiarmid, I. F.: The waveform distortion in Television links, Post Office Electrical Engineers Journal, 1959.
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Si le systéme requiert une précorrection pour tenir compte du temps de retard de groupe
du récepteur, cette précorrection doit étre faite dans le générateur de signaux d’essais.

Le récepteur est réglé pour fournir la tension de sortie vision normale (voir section trente-
cinq).

Sur au moins un canal, la mesure doit également é&tre effectuée pour les niveaux d’entrée
maximal et minimal définis aux sections trente-sept et quarante-sept.

Lorsque le récepteur est muni d’une commande modifiant la réponse du canal de
luminance, les mesures doivent &tre effectuées pour chacune des positions du commutateur
correspondant ou, si la commande est a variation continue, pour un certain nombre de
positions de celle-ci. Lorsqu’il existe une commande automatique modifiant la réponse quand
un signal couleur est regu, les mesures doivent étre effectuées successivement avec un signal

168.

d’entrée comportant une salve de référence et une sous-porfeuse chiominance et avec un
signal d’entrée ne comportant pas ces composantes.

Si le récepteur est muni d’un écréteur de parasites,<celti-di ¢ ié pour produire le
moins d’effet possible sur I'image.

Un oscilloscope est branché & la place d
circuits a vidéofréquence ne soit pas modifiée et qu oujours le siége des
potentiels appropriés. Sur un récepteur d€ téhdyistie surer la réponse sur
chacune des électrodes commandées par lg~si i tement, soit comme

que la réponse des

Réponse a la barre 2

L’oscilloscope est rég
4 mi-amplitude des transiti
B correspondant Aespectivem

sorte que les points
m,. Les points A et
arre sont placés de
On mesure Iécart
ints situés a 0,01 H
b en centiémes de la
¢ ligne du balayage

pondant a la réponse a la barre 2 T exprimée en forction de b est:

© K =|b—100]

gscilloscope est réglé comme indiqué a la figure 35, page 228, de| telle fagon que sa
g¢ de balayage corresponde a I’échelle des temps indiquée, que le njveau du noir de la
réponse corresponde A Paxe horizontal, que la créte de la réponse corregponde a I'amplitude

unité et que les points a mi-amplitude soient disposés symétriquement par rapport a l'axe
vertical.

On mesure 'amplitude du signal aux points indiqués sur I’axe horizontal, cette amplitude
étant exprimée en centitmes b de 'amplitude de créte de la réponse. On mesure I'écart de
temps a entre les deux points & mi-amplitude de la réponse (exprim¢ en nanosecondes). Ces
valeurs peuvent é&tre exprimées & l'aide du facteur K en utilisant les relations suivantes:
a=2T

10T

a et T étant exprimés avec la méme unite
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Where the system in use requires that the signal be pre-corrected for receiver group delay
characteristic, this pre-correction must be included in the test signal generator.

The receiver is adjusted to provide standard video output voltage (see Section Thirty-five).

On at least one channel the measurements shall be carried out with maximum and
minimum input signal levels as defined in Sections Thirty-seven and Forty-seven.

When a luminance channel response control is provided, measurements shall be carried out
in each position where it is switchable and over a range of positions where it is continuously
adjustable. When automatic control is provided modifying the response when a colour signal
is received, measurements shall be carried with and without the chrominance signal reference
burst or chrominance sub-carrier signal included.

N effect
upqn the picture.

An oscilloscope is connected in place of the picture tube i g that the
fre;L i hpplied
po Hirectly
or '

2

plitude
points of the bar transitions coincide wi it vely at
blaj i Ximum
dep ic half-
am of the
difference between | blagk y i : of the

rat

pressed as a function of bh:

K = [b—100]

s.ddjusted as shown in Figure 35, page 228, such that the sweep [velocity
cofrespond she time scale indicated, the black level of the response coincides with the
horizéntal axis™dand the peak of the response falls on the unit-amplitude line and the half-
anlplithde points of the response are symmetrically disposed about the vertical axis.

The amplitude of the signal is measured at the indicated points on the horizontal axis and
expressed as percentage b of the peak response. The difference in time & between the half-
amplitude points of the response is measured and expressed in nanoseconds. These values
may be expressed in terms of the rating factor K using the expressions below:

K rating of 2 T pulse half-amplitude duration a in the same unit as T

a—2T
10T
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Points sur I"axe des temps
exprimés en intervalles-unités

Facteur K en fonction de la
réponse b en centiemes de

Pamplitude de créte

b
+1 K=l
- , 400
42 K- ’L

200

b
+4 K=
- 100

170. Rapport des amplitudes de Pimpulsion 2 7 et de la barre 2 T

171.

barre de chrominance (i
porteuse deNchromi

et a larticle 168.
a la barre 2 T au
h relation suivante:

nal avec impulsion
b avec impulsion et
a créte de la sous-

“hrominance est exprimée par le rapport de Pamplitude

réduisant de 50% le taux de modulation d’
et barre de chrominance et en prenant po

tifise comme modulation d’image le signal composite avec impulsi
vinance. L’oscilloscope est réglé comme indiqué sur la figure 36, pagg
que’la vitesse de balayage corresponde a ’échelle des temps indiquée, qy

7

différence entre les

1age di au signal
dénominateur du
c.

k¢ de chrominance

bn et barre 2 7, de
229, de telle fagon

e le niveau du noir

| 1 . 4 1 NP +al o la caommat da 1o A4
TCTaTCPOISC COMCIaC—aveC—TaXC— o Zontar— a1t O r—aC—Td—1Tp

onse corresponde a

lamplitude unité et que les points a mi-amplitude soient disposés symétriquement par rapport

a laxe vertical.

On mesure 'amplitude de P’enveloppe pour les points indiqués sur 'axe horizontal et 'on

exprime le résultat en centiémes de l'amplitude de créte de la réponse

173. Réponse aux signaux rectangulaires a la fréquence de trame

L’oscilloscope est réglé comme indiqué a la figure 37, page 229, de
points 3 mi-amplitude des transitions des barres coincident avec les points

telle fagcon que les
m, et m, et que les
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Points on time axis K rating as a function of
and unit intervals percentage of peak response b
+1 K =
- ‘400
o b
200
+4 K =
- 100\
L

2 T pulse/bar rating

in Claise 168.
onse at
ing the

The oscilloscope is adjusted as shown in Figure 34, page 228, and indicate
The ratio of the amplitude of the 2 T pulse to the amplitude of
pojnt B is measured and may be expressed in terms of the
expression below.

(Figure
33h, 227) is
th¢ of Mhe chrominance sub-carrier | in the

nejghbourhood of poj

pressed as the ratio of the peakito-peak

expursions of the 119 B IS easiired as above to the difference betwe¢n black
leyel and W:Ze
The measu 3y be ropeated with the composite chrominance pulse and bar signal

pi 0% and half the difference between black level ad white

ley

éminance 2 7, pulse and bar signal is applied as picture modulatjon. The
ofcilloscope~is adjusted as shown in Figure 36, page 229, such that the sweep | velocity
cqrrésponds to the time scale indicated, the black level of the response coincides with the

irortrtat—orcts a—teak—c e reStOTSE H-amphtade—and—the half-

amplitude points are symmetrically disposed about the vertical axis.

The maximum excursions of the envelope are measured at the indicated points on the
horizontal axis and expressed as a percentage of the peak response.

Field frequency square-wave response

The oscilloscope is adjusted as shown in Figure 37, page 229, so that the half-amplitude
points of the bar transitions coincide with points m, and m,, and so that the mid-points of
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milieux des paliers positif et négatif correspondent avec les points A et B. La représentation
sur 'oscilloscope est réglée pour que I'écart des ordonnées des points A et B corresponde a
Iamplitude unité, sans tenir compte des impulsions de synchronisation.

On mesure et on exprime en centiémes de I'amplitude unité ’écart maximal b de la réponse
au-dessus et en dessous du niveau de B dans la zone comprise entre les points distants de
0,01 ¥V du point a mi-amplitude de chaque transition (V' étant la durée d’une trame du

balayage vertical). Les résultats peuvent étre exprimés par le facteur K défini par la relation
ci-dessous:

'
facteur K de la réponse aux signaux rectangulaires a la fréquence de trame exprimé en
fonction de b:

174.

SECTION SOIXANTE ET UN - REPONSE
AUX FREQUENCES DE

MINANCE

Deéfinition

de modulation est
du signal de chrofinance au niveau
priction de la fréquende. '

&onse du canal de chrominance jux fréquences de
érieures 4 100 kHz sur un canal reprédentatif parmi ceux

oir section trente-
tenir un décodage

1issu d’'un codeur

minance un signal
, aux trois entrées
de cduleurs primaires du codeur une modulation d’image sinusoidale copivrant les gammes

P2 RPNPTOy FE RN | A 250 o 780 4+ 400 S 600
Camrprraac—at—= Tt 7 LU V1 M v s v (v A v R o s v Av )

Le signal a haute fréquence est appliqué a ’entrée du récepteur a travers un filtre de bande
latérale résiduelle conforme aux normes du systéme de télévision utilisé (voir article 162) et un
réseau - d’adaptation convenable (voir section huit); le niveau d’entrée est compris entre les
deux niveaux définis aux sections trente-sept et quarante-sept et choisi de telle fagon que les
effets du bruit de fond n’aient pas d’influence appréciable sur les mesures.

Un oscilloscope est branché a la place du tube image successivement sur chaque signal de
sortic de couleur primaire ou de différence de couleur, en faisant en sorte que ce branchement
ne modifie pas la réponse des circuits a vidéofréquence et que les électrodes du tube image
continuent a étre portées & des potenticls convenables.
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the positive and negative excursions correspond with points A and B. The display is adjusted
so that points A and B correspond to the unit amplitude, the synchronizing pulses being
ignored.

The maximum departure b of the bar amplitude above and below the unit-amplitude level
B, between points 0.01 ¥ from the half amplitude points of each transition, are measured
and expressed as a percentage of unit-amplitude (¥ is the duration of one vertical field). The
results may be expressed in terms of the rating factor K using the expression below:

K rating of field frequency square-wave response expressed as a function of b:

CHARACTERISTIC, CHROMINANCE .C

D¢finition

The chrominance channel modulation-freguency/segponse-\char

anfplitude of the chrominance signg the
fupction of the modulation frequs

eristic represemts the
sicture tube electrodes as a

Miethod of measurement

y pe from
10 Snresentative channel chosen from those in which the
reg ] Ten.

ty-five).
A ptimum
co

ropriate
cd pendent
Iu channel
in 40% to
6(% A5~ applie in turn to the three primary colour inputs of the coder.

The radio-frequency signal is applied to the input terminals of the receiver through a
vestigial sideband filter as required by the standards of the television system used (see Clause
162) and a suitable matching network (see Section Eight). The input level is adjusted to be
between those levels defined in Sections Thirty-seven and Forty-seven and such that noise
effects do not influence measurement.

An oscilloscope is conmected in place of the picture tube, to cach appropriate primary
colour or colour difference output signal in turn, in such a manner that the frequency
response of the video circuits is unchanged and the electrodes continue to have suitably
applied potentials.
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Le niveau de modulation d’image est maintenu constant, la fréquence variant entre environ
100 kHz et la limite supérieure nominale de la -bande passante du canal de chrominance selon
le systéme de télévision en couleur considéré. On porte sur un graphique les valeurs relevées
sur Poscilloscope de l'amplitude créte 4 créte de la modulation d’image de part et d’autre de
la valeur moyenne en fonction de la fréquence de modulation. Les mesures sont effectuées
pour les deux niveaux de modulation d’image définis ci-dessus.

La mesure peut étre faite & 'aide d’un générateur a balayage de fréquence 4 la place du
générateur sinusoidal et le résultat peut alors étre observé sur un indicateur approprié.
Note. — Les effets de préaccentuation et de limijtation relevant du syst¢tme SECAM doivent étre pris en compte lors

de linterprétation des résultats obtenus pour des fréquences vidéo élevées et de forts niveaux de
modulation.

176.

Représentation graphique

le la fréquence de
bsultat peut étre lu
kses et d’amplitude

sur un enregistrement photographique. Les &
en ordonnées peuvent étre soit linéaires i

43, page 235).

ES D’ONDES,

h forme d’onde du
hpplique un signal
dulateur de onde

nal appropri¢ qui

Certains cas, ce qui
rsions.

photographies des

pes de mesures de réponses sont décrits ci-apreés:

a une barre a4 la cadence des lignes;

b) réponse a une impulsion:

178.

¢) rapport des amplitudes de I'impulsion et de la barre;

d) réponse aux signaux rectangulaires 4 la fréquence de trame.

Méthode de mesure

Les réponses de type a, b, ¢ et d aux signaux appropriés sont mesurées sur une gamme
représentative de canaux parmi ceux pour lesquels le récepteur est prévu. Le récepteur doit
étre accordé conformément a la section dix. Le récepteur est réglé pour fournir la tension de
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The level of the picture modulation is kept constant, the frequency being varied between
approximately 100 kHz at the nominal system upper limit of the chrominance passband. The
peak-to-peak amplitude of the picture modulation to either side of the mid-value displayed
on the oscilloscope is plotted as a function of the modulation-frequency. Measurements are
carried out at the two levels of picture modulation defined above.

Measurement may be carried out by means of a video sweep generator instead of the
sinewave signal generator, the result being displayed on a suitable indicator.

Note. — The effects of pre-emphasis and limiting in the SECAM system coder must be allowed for when
interpreting the results obtained for high video frequencies at large modulation levels.

Graphic representation

The amplitude of the sinusoidal component of the picture modulati xm - gsplayed
on the oscilloscope is plotted as a function of the modulatio
is|used, the result may be recorded photographically. The frequency

bt signal
issa and

the amplitude scale on the ordinate may be either lineat o 13, page
235).
SECTION SIXTY-TWO
Definition
bropriate
e colour
ults are
between black level and the signal level ¢ccurring

igg to unit-amplitude. A rating factor K may also be
allows\ for> the differing subjective effects of various disfortions.

ay be presented by photographic records of the|l various

e chrominance passband and the chrominance carrier frequency| band.

b)) ‘pulse response;

¢) pulse to bar ratio;

d) field frequency squarewave response.

Method of measurement

The responses a, b, ¢ and d to the appropriate signals are measured on .a representative
range of the channels in which the receiver is designed to operate. The receiver must be tuned
in accordance with Section Ten. The receiver is adjusted to provide standard video output
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sortie vision normale (voir section trente-cing). A l'aide d’une mire le récepteur est réglé pour
obtenir un décodage optimal des couleurs. La porteuse a fréquence radioélectrique est
modulée par le signal issu d’un codeur appropri¢ au systéme de télévision en couleur utilisé
ayant des entrées pour les trois couleurs primaires et une voie de luminance séparce. On
applique a l’entrée de la voie de luminance un signal correspondant a un palier gris constant
4 50% et, a tour de role, a chaque entrée de couleur primaire du codeur, une modulation
d’image correspondant a un signal d’impulsions et de barres de durée 2 T,, puis un signal
rectangulaire 4 la cadence des trames, a des niveaux de modulation égaux a 55% et 30% du
niveau maximal pour le systéme considéré. Le schéma de réseaux permettant de limiter le
spectre de ces signaux d’impulsions et de barres 2 T, est représenté sur la figure 32, page
226. Les formes d’onde des signaux d’essai sont indiquées sur la figure 33, page 227, et T, est
défini a Particle 167. Le signal a fréquence radioélectrique est appliqué au récepteur & travers

t—fiHtre—de—bande télévision utilisé et

un réseau d’adaptation convenable (voir section huit).

latéeale pédoidiolle canfarma oty narmes dussustéme de
ratefare—resStadeHe S

sorte que ce branchement ne mod
électrodes du tube i f

ir compte de la
ion doit étre faite

ions trente-sept et
ent pas d’influence
be image a tour de
uleur, en faisant en
‘équence et que les
hvenables.

Note. - hérents au systéme SECAM doivent|étre pris en compte lors

de Pinterprétation des fréquences vidéo élevées o de forts niveaux de

modulation.

con que les points
m,. Les points A
lacés & l'amplitude
port & l'amplitude

transitions et on

imé en termes de

ion de b:

K = |b—100]

180.

Réponse a Pimpulsion 2 7,

Loscilloscope est réglé, comme indiqué a la figure 35, page 228, de telle fagon que la
vitesse de balayage corresponde a I’échelle des temps indiquée, que le niveau noir ou le palier
gris de la réponse coincident avec ’axe horizontal, que le sommet de la réponse corresponde
4 lamplitude unit¢é et que les points a mi-amplitude de la réponse soient placés
symétriquement par rapport & I’axe vertical. L’amplitude b du signal est mesurée aux points
indiqués sur P’axe horizontal et exprimée en centitmes de I'amplitude de créte du signal. On
mesure DPécart de temps a entre les points & mi-amplitude de la réponse (exprime¢ en
nanosecondes).
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voltage (see Section Thirty-five). A test pattern is then applied and the receiver adjusted to
provide optimum decoding. The radio-frequency carrier is modulated with the output signal
from the appropriate colour system coder having inputs for the three primary colours and an
independent luminance channel. A 50% grey level constant pedestal is applied to the
Juminance channel input and picture modulation corresponding to a 27, pulse and bar and a
field rate squarewave is applied in turn, to the three primary colour inputs of the coder at
55% and 30% of the maximum system level. Suitable networks for band-limiting pulse and
bar signals are shown in Figure 32, page 226. The waveforms of the test signals are shown in
Figure 33, page 227, and T, is as defined in Clause 167. The radio-frequency signal is applied
to the input terminals of the receiver through a vestigial sideband filter as required by the
standards of the television system used and a suitable matching network (see Section Eight).

p delay
ch
The input level is adjusted to be between those levels defi i i ven and
Forty-seven and such that noise effects do not inf S : , . bcope s
connected in place of the picture tube to each apprOpriate priftay fference
oftput signal in turn, in such a manner that thg ; rcuits is
urlchanged and the electrodes contjnue to 8
Ndte. — The effects of pre-emphasis and Iimiting\in for when

interpreting the results obtained f6r high vide

2| T bar response

The oscillgscope
péints of t

£y

Figure 34, page 228, so that the half-amplitude
points m; and m,. Points A at black levdl or the
ey pedestal le \ e nid-point of the bar, are set at unit-amplitude. The maximum

flom the

30
)ch transition is measured and expressed as a percentdge b of
may be expressed in terms of the rating factor K uping the

ds - ‘O pdt-amplitude between points extending to

h
uhi
ey

K ratin \bar response expressed as a function of b:

K = |b—100]

2 T. pulse response

The oscilloscope is adjusted as shown in Figure 35, page 228, such that the sweep velocity
corresponds with the time scale indicated, the black level or grey pedestal level of the
response coincides with the horizontal axis, the peak of the response corresponds with unit-
amplitude and the half-amplitude points of the response are symmetrically disposed about the
vertical axis. The amplitude of the signal is measured at the indicated points on the
horizontal axis and expressed as a percentage of the peak response. The difference in time
between the half-amplitude points of the response is measured and expressed in nanoseconds.
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~ Ces valeurs peuvent &tre exprimées a I’aide du facteur K en utilisant les r
a—2T,
10T,

(@ et T, étant exprimés avec la méme unité)

elations suivantes:

181.

Point sur Paxe des temps Facteur K en fonction
“en unités d’intervalles de b
+1 K = \ b
400
b
+2 K = |
)200
] &’ = | L'
+ 100/

T. et de la

<

Rapport des amplitudes de P'impulsion 2

Loscilloscope est réglé comme indiqué a la §
rapport de I'amplitude » de I'impulsion 2 T, a

L’oscilloscope est réglé co

mme 1133aig

ba ¢ vorrespondent aux points m, et m
¢gtive corpespondent aux points A et B. L4
¢ synchronisation ni du palier gris si 1’y
re Pécart maximal b au-dessus et en dess

b ’article 179. Le

point B est mesuré en
ijante:

ion de b:

n que les points &
et que les milieux
représentation est
plitude unité en ne
n ou l'autre de ces
ous de l'amplitude

s 270,01 V des points a mi-amplitude des transitions et on ’exprime
tude unité. Le résultat peut étre exprimé par facteur K a I'aide de la

b—IOO’
2

‘-

Comme des différences importantes entre les réponses des canaux de dif

trame exprimé en

¢rences de couleurs

184.

peuvent condutre a aes delauts dans les transitions de couleurs, Ies 1€

ponses a un signal

d’essai donné peuvent étre superposées sur un méme graphique pour les différents canaux de

différence de couleurs, chacun étant convenablement identifié, de maniér
évidence l'existence de telles différences.

SECTION SOIXANTE-TROIS — LE NIVEAU DU NOIR ET SA

Introduction

e a bien mettre en

STABILITE

Le niveau du noir est la valeur du signal de télévision pendant la période active de la ligne
de balayage en 'absence de modulation d’image. Ceci s’applique au signal de luminance, a
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These values may be expressed in terms of the rating factor K using the expressions below.

a-2T,
10T,

(@ and T. are expressed in the same units)

Points on time axis in unit
intervals

K rating as a function of
percentage of peak response b

2 T pulse/bar rating

s Ml

o

ko]

ions above

aj
]

o

‘b——lOO‘
K =
2

Sihee significant differences in the responses of the colour difference channels can

use 179.
at point
W :

of each
may be

give rise

tG erTOTS i ColoUr (Tansitions, The TESPONSes (0 4 Zivenm test Sigmal may be SUperinT

osed on

a single graph with those relating to the various colour difference channels being suitably

identified in order to indicate the presence of such differences.

SECTION SIXTY-THREE — BLACK LEVEL AND ITS STABILITY

Introduction

Black level is the television signal level during the active line period in the absence of
picture modulation. It applies to the luminance signal, the individual primary colour signals
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chacun des signaux de couleur primaire, & chacun des signaux de différence de couleur. On
peut mesurer la luminance du tube image lui-méme lorsque le signal est au niveau du noir
(voir Publication 107-3) ou la tension équivalente aux électrodes du tube image (voir ci-
dessous). La présente section traite de la mesure des variations de la tension correspondant au
niveau du noir aux électrodes du tube image en fonction du temps, de la température, de la
tension d’alimentation, du niveau du signal a I'entrée et de la variation de cette méme tension
quand on passe du fonctionnement en noir et blanc au fonctionnement en couleur. Dans
Pinterprétation des résultats des mesures électriques ci-aprés, il ne faut pas oublier que la
luminance du tube image correspondant au niveau du noir peut étre modifiée par des
variations de la tension d’alimentation et des tensions appliquées aux électrodes auxiliaires du
tube image.

185. Tension correspondant au niveau du noir
La tension correspondant au niveau du noir est le pQ
du tube image par rapport a la terre ou par rappoct au p
d’alimentation. Tous les canons & électrons d’un t
couleur doivent €tre mesurés séparément. Lors
qui est modulée par le méme signal ou des és, ¢
entre les deux électrodes de commande
I'on prend comme tension correspondant /ay
186. Variation du niveau du

rode de commande
nducteur commun
ur la télévision en
de du tube image
"8st la diffgrence de potentiel
iveau du noir que

En I’absence de toute
noir en fonction du te
récepteur

dant au niveau du
ffement interne du
tion du temps, en

centiémges eau du blanc.

wée sur un canal représentatif de ceux pour lesqudls le récepteur est
ur est accordé conformément a la section dix et réglé pous fournir la tension
régle le récepteur
n décodage optimal des couleurs. Le signal a fréquence radioélectrique est appliqué a
récepteur a travers un filtre de bande latérale résiduelle conforpne aux normes du
de télévision utilisé et un réseau d’adaptation convenable (voir arficle 162 ct section

Le niveau du signal a Pentrée est compris entre les deux niveaux définis aux sections

trente-septet quaranie-sept et choisi-de telle facon que les effets du bruit de fond n’aient pas

d’influence appréciable sur les mesures. Le signal a fréquence radioélectrique est modulé par
un signal a vidéofréquence noir et blanc ou couleur, selon le cas, et ayant un contenu
d’image au niveau du noir. Un oscilloscope est branché sur la ou les électrodes appropriées
du tube image et la tension correspondant au niveau du noir est mesurée 4 des intervalles de
temps spécifies dans des conditions constantes. de tension d’alimentation, de température
ambiante et d’humidité rclative, sans toucher aux commandes du récepteur. S’il y a lieu, il est
recommandé de répéter les mesures pour les valeurs la plus élevée et la plus basse de la
température ambiante que 'on est susceptible de rencontrer en pratique. Les mesures peuvent
ire aussi répétées pour tout une gamme de températures ambiantes. Les mesures doivent étre
effectuées tant avec un signal noir et blanc qu’avec un signal en couleur et, dans le cas d’un
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and the individual colour difference signals. Measurements of the luminance generated by the
picture tube when the signal is at black level may be carried out (see Publication 107-3) or of
the equivalent signal voltage levels at the picture tube electrodes (see below). This section
deals with measurements of the variation of the voltage corresponding to black level at the
picture tube electrodes with respect to time, temperature, supply voltage, input signal level
and between monochrome and colour operation. It must be borne in mind when interpreting
the following electrical measurements that the picture tube luminance corresponding to black
level may be influenced by changes in supply potentials and changes in the voltages or
ancillary electrodes of the picture tube.

Vpltage corresponding to black level

The voltage corresponding to black level is the potential on alconirelli of the
pikture tube relative to ground potential or the potential of a s g rail. a multi-
gun colour picture tube are to be measured individually. G \ icthre tube
electrode is modulated with the same signal or with Assectatedy<si ence in

potential between the two controlling electrodes meas Ni ‘ ] b1, is the
vdltage corresponding to black level.

Vhriation of black level with time

ck level
with time is mainly d perat ¢ of the component characterigtics and
th i i ige in the voltage corresponding fo black
le ! 3 ifference between black level and white leyel, as a

n a representative channel of those in which the repeiver is

dgsi [ eceiver must be tuned in accordance with Section Ten and is
adjuste L td video output voltage (see Section Thirty-five). A test ppttern is
apphied anyd the receiver adjusted for optimum decoding. The radio-frequency signal if applied

s of the receiver through a vestigial sideband filter as required by the
sthindards of\the Aelevision system used (see Clause 162) and a suitable matching network (see
Se¢efion Eight). The input signal level is adjusted to be between those levels ddfined in
Sections —Thitty-sevelr —and Forty-seven and such that—Toise effects—do—mot—Influence
measurements. The radio-frequency signal is modulated with a selectably monochrome or
colour video signal having picture content at black level. An oscilloscope is connected to the
appropriate picture tube electrode or electrodes and the variation of the voltage corresponding
to black level measured at specific time intervals under constant supply voltage, ambient
temperature and relative humidity without touching the receiver controls. If applicable, it is
recommended that the measurements be repeated at the lowest and highest values of ambient
temperature to be encountered in practice. Measurements may also be repeated for a range of
ambient temperatures. Measurements should be carried out with both monochrome and
colour signals and in the case of a colour receiver, for the electrodes or groups of electrodes
generating the individual primary colour images. When the picture tube has a number of
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récepteur en couleur, pour les électrodes ou groupes d’électrodes produisant les images de
couleurs primaires. Lorsqu’un certain nombre d’électrodes auxiliaires du tube image sont
susceptibles d’influencer la sensibilité des électrodes principales de commande, on peut aussi
effectuer des mesures en faisant varier les potenticls de fonctionnement de ces électrodes
auxiliaires et noter avec les résultats tout phénoméne appréciable. ‘

Pintérieur d’une plage de tolérances spécifiée.
correspondant au

s de la différence
et au niveau du

en contiémg

188. Période de stabilisation du niveau du neir
La période de stabilisation initiale du niveau du noir est le temps qui s’écoule entre la mise
sous tension de lappareil froid et Pétablissement d'un régime permanent dans lequel la
tension correspondant au niveau du noir reste a
La variation initiale dn nivean du noir est 1a différence entr
niveau du noir la plus élevée et la plus faible. On I’expri
pendant cette perlode entre les tensions correspondant a
blanc.
189. Méthode de mesure

série de mesures de la te
" du moment ou le réceptey

-miputes et la variation de tension en ordonnées. Comme niveau de
pren re la tension correspondant au niveau du noir soit une minute, soit

nmise SOUS tencingm 1eatiala [Ty ovan de 11«]‘\:3
HRISE

fonction du temps de la tension correspondant au niveay
§ de la différence entre les tensions correspondant au niveau dy
ést portée sur un graphique avec le temps en abscisses sur une éc

emps suffisamment

Srature de la salle

bnt déduites d’une
pst mesuré a partir
p correspondant au

les mesures alors
peut prendre des

ifer le nombre des

du noir, exprimée
noir et au niveau
helle logarithmique
référence on peut
une heure apres la

191.

e de—la ‘mmnhnn de tensio
€O +o

ble
teRSoR— A~ H—exempre—ae HtHoH

niveau du noir en fonction du temps est donné par la figure 44, page

Niveau du noir en fonction de la tension d’alimentation

h correspondant au
236.

Une variation de la tension d’alimentation peut provoquer un changement de la tension

correspondant au niveau du noir. Les signaux utilisés et I’équipement de mesure sont ceux
décrits a l'article 187. La tension correspondant au niveau du noir est mesurée, comme défini
a larticle 185, en fonction de la tension d’alimentation que I'on fait varier dans des limites
appropriées choisies parmi celles données dans la section six. Cette mesure n’est pas effectuée
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electrodes influencing the sensitivity of the main control electrodes, variations in the operating
potentials of these electrodes should also be measured under the various conditions and any
significant changes recorded with the results.

Period of initial variation of black level

The period of initial variation of black level is the time elapsing between initial switching
on and the establishment of a condition in which the voltage corresponding to black level
stays within a specified tolerance. The initial variation of black level is the value of the
variation of the voltage corresponding to black level and the difference between the highest
and lowest voltages corresponding to black level expressed as a percentage they difference
bgtween black level and white level occurring in this period.

Miethod of measurement

Before commencement of the measurements,
Yfficiently long period for all parts of the rece
tgmperature.

ff for a
st room

w

a series
of voltage
c

The signals used for\meagtres g 1 receiver — asurement
ipstrumentation [ ‘gments at

made to carry out various meagurements
of measurements to those considered the most

bom  temperat

r
simultaneo o%
sjgnificantt

age corresponding to black level expressed as a percentage of the
ck level and white level is plotted as a function of time in| a curve
dme in minutes on a logarithmic scale and as ordinate, the change of
nce, the voltage corresponding to black level at cither 1 minute o 1 hour
affiation of
236.

Black level as a function of supply voltage

A variation in the supply voltage may result in a change of the voltage corresponding to
black level. The signals used for measurement and the instrumentation are' those of Clause
187. The voltage corresponding to black level is measured as defined in Clause 185 as a
function of supply voltage, the latter being varied within the appropriate limits as selected
from those laid down in Section Six. This measurement shall not be performed during the
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pendant la période de stabilisation initiale du niveau du noir. Lorsqu’un certain nombre
d’électrodes auxiliaires du tube image sont susceptibles d’influencer la sensibilité des électrodes
principales de commande on doit aussi faire des mesures en faisant varier les potentiels de
fonctionnement de ces électrodes auxiliaires et noter avec les résultats tout phénoméne
appréciable.

Présentation des résultats

Les courbes représentatives des variations de la tension correspondant au niveau du noir en

fonction de la tension d’alimentation sont tracées sur un graphique ayant en ordonnées 1’écart

entre cette tension et sa valeur a la tension d’alimentation nominale exprimée en centiémes de
la différence des tensions correspondant au niveau du noir et au niveau du blanc sur une
heHe—tHnéaire—Enabseisses—on—porte—str—une—&schelle linéaue=lesvariations de la tension
d’alimentation exprimées en pourcentage de la tension exemple. de courbe
représentant la variation de la tension correspondant en fonction de la

tension d’alimentation est donné par la figure 45, p

ment de la tension
mesure sont ceux
urée, comme défini
limites appropriées
a la section neuf.
Hu niveau du noir.
eptibles d’influencer
re des mesures en
S et noter avec les

entrée, sont tracées

dant au niveau du
I niveau du noir et
erence dépend de la
béléviseur et est celle qui est obtenue avec un signal d’entrég de —50 dB(mW).
‘entrée est porté en abscisses sur une échelle linéaire en décibpls. Un exemple de

ignal’d’entrée est donné par la figure 46, page 237.

195.

Changement de niveau du noir entre le fonctionnement en couleur et le fonctionnement en noir
et blanc

A cause de la présence d’un signal de synchronisation de chrominance, tel que la salve de
référence de la sous-porteuse ou de la présence de cette sous-porteuse elle-méme dans les
systémes de télévision en couleur faisant appel 4 une modulation de cette sous-porteuse, des
différences de niveau du noir peuvent apparaitre entre le fonctionnement en noir et blanc et
le fonctionnement en couleur. Ceci concerne non seulement le niveau du noir du signal de
luminance mais aussi ceux du chacun des signaux de couleurs primaires et de chacun des
signaux de différence de couleur.
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period of initial variation of black level. When the picture tube has a number of electrodes
influencing the sensitivity of the main control electrodes, variations in the operating potentials
of these electrodes should also be measured and any significant changes recorded with the
results.

Presentation of results

Curves representing the voltage corresponding to black level as a function of the supply
voltage are plotted with the voltage variation as ordinate expressed as a percentage of the
difference between black level and white level on a linear scale. The supply voltage variation
is expressed as a percentage on a linear horizontal scale. An example of a curve showing the
vatfiation of the voltage corresponding to black level as a function ol supply veltage,i§ shown
in |Figure 45, page 236.

B

—
%

dck level as a function of input signal level

A variation in the input signal level may result i G corresponfing to

blagk level. The signals used for measurement and theNinsttumentatiop are those of|Clause

187. The voltage corresponding to black level™ gay r as\defined in Clause 145 as a
. ./ <4

function of input signal, the latter/being v f dpriate limits over the full
ran This measurement shall ot be

per] . When the picture tubg has a
number of electrodes influencing the sensitivi e\main control electrodes, variafions in
the ati i afso be measured and any sigpificant

chg

Pr

¢ a function of input signal level are plotted with the l
vai < onding to black level expressed as a percentage |of the
diff 1 and white level as ordinate on a linear scale. The recommended
ref] W the receiver sensitivity being that obtained with an inpuf signal
fev The input signal is expressed in decibels as the abscissa on & linear
scale. curve showing variation of voltage corresponding to black leyel as a
fuj i i signal level is shown in Figure 46, page 237. ‘

Change in black level between colour and monochrome operation

Due to the presence of a chrominance synchronizing signal such as a reference carrier burst
or the presence of the chrominance carrier itself in colour systems employing frequency
modulation of the chrominance carrier, differences in black level can occur between
monochrome and colour operation. It applies to the luminance black level and to both the
individual primary colour signal and the individual colour difference signal black levels.
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196. Méthode de mesure

Les signaux utilisés et I’équipement de mesure sont ceux de larticle 187. La tension
correspondant au niveau du noir est mesurée comme défini & larticle 185, d’abord pour le
fonctionnement en noir et blanc, puis pour le fonctionnement en couleur. Les mesures sont
faites pour les positions extrémes des organes de commande de saturation ainsi que pour la
position donnant un décodage optimal.

SECTION SOIXANTE-QUATRE — DISTORSION DE COMPOSANTE CONTINUE
CANAL DE LUMINANCE

197. Définition

9lage de la tension
du tube image di

198. Méthode de mesure

Fécepteur est prévu.
Le récepteur est accorde conforfméme i burnir la tension de
sortie vision normale (VO § ¢ le récepteur pour
un décodage optimal des X e le récepteur est muni d’un ofgane de commande

celui 1 ' d’effet possible sur
epteur a travers un

gvision utilisé (voir

aux sections trente-
e fond n’aient pas
bs pour les niveaux
ente-sept (le niveau
suffisant pour que la précision de la mesure ne soit pas compromise par
3d). Le signal & fréquence radioélectrique est modul¢ par un signal a
correspondant, successivement, au niveau du noir, a un pplier gris a 50% du
du\blanc, et au niveau du blanc. Ces deux derniers signaux comportent toutefois une

o/ -

vériode de référence au niveau du noir (voir figure 38a, page 230).

oscilloscope est branché a 1’électrode ou aux électrodes appropriées|du tube image et la
tension correspondant au niveau du noir est mesurée sur la ou les électfodes de commande
pour les trois cas de signal a vidéofréquence, le décalage de la tension correspondant au
niveau du noir est exprimé en centiémes de la différence des tensions correspondant au niveau
du noir et au niveau du blanc pour la tension de sortie vision normale (voir figure 38b, page
230).

Sur un récepteur de télévision en couleur, il faut faire la mesure sur chacune des électrodes
commandées par le signal de luminance que ce soit directement ou a titre de composante
d’un signal de couleur primaire. Lorsque le signal de luminance ou une composante
provenant du signal de luminance attaquent & la fois la grille et la cathode d’un canon a
électrons du tube image, il est nécessaire d’effectuer la mesure entre les électrodes appropriées
au moyen d’un oscilloscope différentiel. Lors des mesures, il faut prendre soin d’observer si
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Method of measurement

The signals used for measurement and the instrumentation are those of Clause 187. The
voltage corresponding to black level is measured as defined "in Clause 185, first for
monochrome operation and then for colour operation. Measurements are carried out at the
extreme positions of any colour saturation control as well as at the position giving optimum
decoding.

SECTION SIXTY-FOUR — D.C. COMPONENT DISTORTION,
LUMINANCE CHANNEL

D¢finition

[he distortion of the d.c. component of the luminance signal
cofresponding to black level on or between the control electrode
tubbe due to a change in picture luminance signal level.

yoltage
picture

Miethod of measurement

eiver is
de and is
ad ttern is
ap rference
linpiter control is provided, it should be A b radio-
frequency signal is applic i Lermi ideband

filfer as required by\the \st4 - gVist and a
sultable matching ~

[he input sign

seyen andy-
Megasurements afec a
Se
mg:

wi

Thirty-
rement.
vely in
th  that
impaired by noise). The radio-frequency signal is mgdulated
onding, successively to black level, 50% of white level arld white
leyel~Th, si vhite level and white level shall include a small area at black level
(sde

A1 bseillostepe is connected to the appropriate picture tube electrode or electrodes [and the
voltage’ corresponding to black level is measured at the control electrode or electrodes of the
picture tube. The shift in the voltage corresponding to black level for the three picture signal
conditions is expressed as a percentage of the difference in potential between black level and
white level for standard video output voltage (see Figure 38b, page 230).

In a colour receiver, each electrode driven by the luminance signal either directly or as a
component of a primary colour signal, is to be measured. Where both grid and cathode of a
picture tube electron gun have a luminance signal or luminance signal derived component
applied, a differential oscilloscope measurement must be made between the appropriate
electrodes. Care should be taken in making measurements to observe whether any distortions
to the d.c. component are due to beam current limiting arrangements. Any such effects
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les distorsions de la composante continue sont dues a des dispositifs de limitation du courant
de faisceau. Tout effet de cette nature doit étre noté avec les résultats. Lorsqu’un certain
nombre d’électrodes auxiliaires du tube image sont susceptibles d’influencer la sensibilité des
¢lectrodes principales de commande, on doit aussi faire des mesures en faisant varier les
potentiels de fonctionnement de ces électrodes auxiliaires et noter avec les résultats tout
phénomene appréciable.

SECTION SOIXANTE-CINQ — DISTORSION DE COMPOSANTE CONTINUE
SIGNAUX DE DIFFERENCE DE COULEURS

les électrodes de
ent de niveau du

199. Définition
La distorsion de composante continue des signaux de différ¢nce de oulel|1r (lorsque ceux-ci
sont appliqués au tube image séparément du sighal de lumidance ccglage de la tension
correspondant au niveau du noir du signal de différey
commande d’un canon & électrons donné du tube img
signal de différence de couleur.
200. Méthode de mesure

cepteur est prévu.
hrnir la tension de
le récepteur pour

a travers un filtre
utilisé (voir article
signal d’entrée est
-sept, et choisi de -
b sur les mesures.

défini 4 la section
la mesure ne soit
est modulé par la
ux a lentrée de ce
J au de créte et au
des signaux de couleur primaire. Ces deux derniers sfgnaux comportent
e courte période de référence au niveau du noir des signaux de couleurs primaires.
On applique a tour de réle ces signaux aux entrées des voies rouge, blgue, verte, bleue et
fouge et verte enfin rouge et bleue de ce codeur (voir figure 39, page 231).

On branche 3 tour de rdle un oscilloscope sur les électrodes appropriées du tube image et,

chaque fois, on mesure le niveau du noir du signal de différence de couleur pour les trois cas
de signal dans chacune des six combinaisons d’attaque des entrées de codeur. On mesure le
décalage de tension, exprimé en centiémes de la différence des potentiels entre le niveau du
noir et le niveau maximal mesuré lorsque le signal d’entrée est un signal de barres colorées a
pleine amplitude et pleine saturation, avec la barre blanche au niveau du blanc, c’est-d-dire le
signal 100/0/75/0 de PAvis 471 du C.C.I.R. (XIII* Assemblée pléni¢re, Geneve 1974). Lors
des mesures il faut prendre soin d’observer si certains effets sont provoqués par le dispositil
de limitation du courant de faisceau. Si c’est le cas, les effets observés doivent &tre notés avec
les résultats (voir figures 39b et 39¢, page 231).
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should be noted in the results. When the picture tube has a number of electrodes influencing
the sensitivity of the main control electrodes, variations in the operating potentials of those
electrodes should also be measured ‘under the various conditions and any significant changes
recorded with the results.

SECTION SIXTY-FIVE — D.C. COMPONENT DISTORTION,
COLOUR DIFFERENCE SIGNALS

Definition

these are
ap of the
Vo ode or
el fference

signal level.

Method of measurement

ceiver s
dgsi and is
.adj httern is
af

rough a
vd e Clause
14 {usted to
bg Sections, Thirty-seven and Forty-seven and such that noise

at low signal levels as defined in Section Thirty-seven,
of, such that measurement accuracy is not impaired by noise.
is modulated by the output of a suitable colour system coder.

successively to black level, 50% of peak level and pepk level,
hcluding a small area at black level of the primary colour signals, are
¢ red, blue, green, blue and green red and green and red gnd blue

An oscilloscope is connected to the appropriate picture tube electrodes in turn and in each
case the voltage corresponding to the colour difference signal black level is measured for the
three signal conditions applied in the six combinations to the coder inputs. The change in the
voltage expressed as a percentage of the difference in potential between black level and the
level corresponding to the max®mum level as measured when the input signal is a full

~amplitude, full purity colour bar signal with the white bar at white level, i.e. 100/0/75/0 of

C.C.1.R. Recommendation 471 of the XIIIth Plenary Assembly, Geneva, 1974. Care must be
taken in making measurements to observe whether any effects are due to beam current
limiting arrangements. Any such effects should be noted in the results (see Figures 39b and c,
page 231).
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SECTION SOIXANTE-SIX — DISTORSION DE COMPOSANTE C
SIGNAUX DE COULEURS PRIMAIRES

Définition

ONTINUE

La distorsion de composante continue des signaux de couleurs primaires est le décalage de
la tension correspondant au niveau du noir sur I’électrode de commande d’un tube image
attaquée par un signal de couleur primaire, di 4 un changement de niveau du signal de

couleur primaire.

Méthode de mesure

La—mesure eosteffectuée sur un——canal représentatit de ceux—poeur lesgue
< t B4 P bt P G

Le signal & fréquence radioélectrique est applig
de bande latérale résiduelle conforme aux norm

gntrée de ce codeur correspond

rouge, |blete

1 o 3-

poteéntiel appliqué a certaines électrodes auxiliaires du tube image est sus

ls le récepteur est

¢glé pour fournir la

. mire on régle le

4 travers un filtre
utilisé (voir article

hux sections trente-
fond n’aient pas
faibles niveaux de
suffisant pour que
signal a fréquence

de sortie d’un codeur conforine au systéme de

ent, selon le cas, a
e créte. Ces deux
hiveau du noir des
x entrées des voies
de ce codeur (voir

du tube image et,
signal de couleur
httaque des entrées
pur chaque mesure
au niveau du noir
soin d’observer si

les résultats. Si le
eptible d’influencer

la_censibilitéd  decs  Slectrodes onfera varie
+ to—a6% S5

203.

nrincipnales de  commande
prHcipat 2 T T

fonctionnement de ces électrodes lors de chaque mesure et on indiquera av
changement notable qui se produirait (voir figure 39d, page 231).

les potentiels de
ec les résultats tout

SECTION SOIXANTE-SEPT — ERREURS ANGULAIRES DE DEMODULATION

DU SIGNAL DE CHROMINANCE — SYSTEME NTSC

Définition

Les erreurs angulaires de démodulation du signal de chrominance sont les erreurs de I'angle
de démodulation d’une voie de différence de couleur quand langle de Pautre voie de
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SECTION SIXTY-SIX — D.C. COMPONENT DISTORTION,
PRIMARY COLOUR SIGNALS

D.C. component distortion of the primary colour signals is the shift of voltage
corresponding to black level on the control electrode of a picture tube to which a primary
colour signal is applied, due to a change in primary colour signal level.

Method of measurement

Measurement is carried out on a representative channel of those in whieh the receiver is

desjgned to operate. The receiver must be tuned in accordance wit

adj
appli
T
vesligi
163

T
seve
Madas
low

Ing
wit

pri

4

cas

Sectiom\ Tén |and is
‘ tern is

pugh a
Clause

s |Thirty-
Fement.
en, the
noise.
coder.
kK level,
hls, are

appropriate picture tube electrodes in turn and fin each
e primary colour signal black level is measured |for the
i’ six combinations to the coder inputs. The changq in the

voltage gorrespanding ck level for the various conditions is expressed as a perceptage of

6ltage. Care should be taken in making measurements to [observe
grtiony, to the d.c. component are due to beam current limiting arrangements.
should be noted in the results. When the picture tube has a nurpber of
mfluending the sensitivity of the main control electrodes, variations in operating

potentials of these electrodes should also be measured under the various conditions gnd any

sighificant
g

changes recorded in the results (see Figure 39d, page 231)

SECTION SIXTY-SEVEN — ERRORS OF CHROMINANCE SIGNAL

Definition

DEMODULATION ANGLE — NTSC SYSTEM

The errors of chrominance signal demodulation angle are the angular demodulation errors
in one colour difference channel when the other one has been adjusted to the correct axis by
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différence de couleur a été ajusté sur I'axe convenable au moyen de la commande de phase
mise a la disposition de Pusager. Si une telle commande n’existe pas, on mesure I'angle sur
les deux voies de différence de couleur. Lorsqu’il y a trois démodulateurs de couleur, on
mesure deux ou trois erreurs d’angles selon qu’il y a ou non une commande de phase 4 la
disposition de ['usager.

Lorsque le récepteur est muni d’un circuit de réglage automatique de la phase ou d’un
dispositif équivalent destiné a modifier le comportement du décodeur dans la région
avoisinant les angles de phase représentant les tons de chair, on mesure le comportement du
décodeur en présence d’un tel dispositif. Lorsqu’on utilise des angles d¢ démodulation autres
que ceux correspondant aux axes de différences de couleur (c’est-a-dire X et Z ou I et Q) les

erreurs sont exprimées en erreur équivalente sur les axes de différence de couleur.

204.

Méthode de mesure

La mesure est effectuée sur un canal représentatif dé Is le récepteur est
¢ pour fournir la
mire, on régle le
nce radioélectrique
résiduelle conforme

Eseau  d’adaptation

tension de sortie vision normale (voir section tre
récepteur pour obtenir le décodage optimal de

acon que les effets
mesures sont aussi
pbt, le nivean faible
ctée par le bruit de

rée, il faut, si c’est
nécessaire, ‘ X ¢ shase de la sous-porteuse a la disposition de I'usager
comme/1diqué a Papti i alant sur le codeur

a obtenir le méme
deur a ses valeurs

ortiec d’un codeur
ntrée de ce codeur
barres colorées de la forme 100/0/100/25, 100/0/75/0 ou [75/7,5/75/7,5 (voir
aphe 3.20 ct Avis 471 du C.C.I.LR., XIII* Assemblée plénicre, @Genéve 1974). On
branefie un oscilloscope en un point du céblage du récepteur ou le signal R-Y peut étre
observé. On coupe la modulation R-Y sur le codeur et on régle la commande de phase mise

parag

a la disposition de I'usager pour obtenir une réponse minimale. Lorsque le récepteur n’est pas
muni d’une commande de phase 4 la disposition de I'usager, on décale sur le codeur la phase
de la salve de référence de la sous-porteuse pour obtenir la réponse minimale et on note la
valeur absolue et le signe du déphasage nécessaire que ’on prend comme valeur de ’erreur de
phase R-Y. On rétablit, si elle a été modifiée, la valeur nominale de la phase de la salve de
référence et on branche l’oscilloscope en un point convenable pour observer le signal B-Y. On
branche maintenant la modulation R-Y sur le codeur, on coupe la modulation B-Y et on
ajuste la phase de la salve de référence sur le codeur pour obtenir la réponse minimale. La
valeur absolue et le signe de déphasage nécessaire sont pris pour valeur de I'erreur de phase
B-Y, On rétablit alors la valeur nominale de la phase de la salve de référence sur le codeur.
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means of the user phase control. Where there is no user phase control, both angles are
measured. Where three demodulators are used, two or three error angles respectively are
measured, depending upon the presence of the user phase control.

Where an automatic phase-adjusting circuit or equivalent is provided to modify the
behaviour of the decoder over the region in the neighbourhood of phases representing flesh
tones, its behaviour is measured. Where demodulation angles are used other than those
corresponding to colour difference axes, i.e. X and Z or I and Q, the errors are expressed
in terms of the equivalent error in the colour difference axes.

MLthod of measurement

Measurement is carried out on a representative channel of thage \ i y gwer is
dedigned to operate. The receiver must be tuned in accordange w1t and is
adjusted to provide the standard video output voltage (see Seétion MR pattern
is [applied and the receiver adjusted for optimum decoding. X 10-§ gnal is

applied to the input terminals of the receiver through a westigia ‘ i equired

' sée ( a” suitable npatching
between those levels
defined in Sections Thirty-seven and FortySe : i i do not
influence measurement. Measuremg j fined in
Se¢tion Thirty-seven, the low signa [acy not
to|be impaired by noise. ‘

When measurements adle v iny i , ' carrier
phhse control should b ad } i i ¢ . ount of
adjustment is defiy i 1 reference carrier burst phase at the goder to
achieve the @e t of shift and then re-setting it to the hominal
values.

Receivers~with arate\ demodulation in G-Y axis

O

al is modulated by the output of a suitable colour system coder,
colours bars of the form 100/0/100/25, 100/0/75/0 or 75/7.5/757.5 (see
Z.C.I.LR. Recommendation 471 of the XIIIth Plenary Assembly,|Geneva,
19[74). An oscillojcope is connected to the appropriate point in the circuit where fhe R-Y
rland the
user—ph : A 1 : rovided,
the phase of the chromlnance carrier reference burst at the coder is adjusted to achieve a
minimum response and the value and sign of the necessary shift are recorded as the R-Y
error. The reference burst phase, where this has been shifted, is now returned to nominal and
the oscilloscope connected to a suitable point to observe the B-Y signal. The R-Y modulation
at the coder is now switched on and the B-Y modulation switched off. The chrominance
carrier reference burst phase is adjusted at the coder to give minimum response. The value
and sign of this phase shift is recorded as the B-Y error. The phase of the reference burst
coder is then returned to nominal.
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Récepteurs avec démodulation selon Paxe V-Y

206.

Les mesures additionnelles pour Perreur angulaire de démodulation du signal V-Y sont
effectuées comme décrit ci-aprés, les autres angles de démodulation étant ceux de larticle 203.

Les signaux en forme de paliers fixes aux niveaux suivants sont appliqués a lentrée du
codeur:

rouge 100% du niveau maximal;
vert 73% du niveau maximal; .
bleu signal nul.

Ces niveaux sont choisis pour donner naissance & un signal dont I'axe est déphasé de 90°
par rapport a I’axe V-Y, c’est-a-dire que, pour ce signal, V . ¢s avoir mesuré les
angles de démodulation R-Y et B-Y de fagon approprigeNo e* Ioscilloscope en un
point du cdblage ol 'on peut observer le signal V-Y « aj codeur la phase de
la salve de référence de la sous-porteuse de fagon a i S tinimale. La valeur
absolue et le signe de réglage de phase sont notés du signal V-Y.

207. Décodage modifiable

Lorsque les réceptetd iné & modifier le
uction plus agréable

nt étre mesurés a la

A\ TION

— Péquilibre des amplitudes entre le signal de chrominance retardé et le siFnal non retardé.

209.

Méthode de mesure

La mesure est effectuée sur un canal représentatif de ceux pour lesquels le récepteur est
prévu. Le récepteur est accordé conformément a la section dix et est réglé pour fournir la
tension de sortie vision normale (voir section trente-cing). A laide d’une mire on régle le
récepteur pour obtenir le décodage optimal des couleurs. Le signal 4 fréquence radioélectrique
est appliqué a l’entrée du récepteur a travers un filtre de bande latérale résiduelle conforme
aux normes du systéme de télévision utilisé (voir article 162) et un réseau d’adaptation
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Receivers with demodulation in the G-Y axis

The additional measurement for the demodulation angle error of the G-Y signal is carried
out as follows, the other demodulation axes being as in Clause 203.

Constant pedestal signals are applied to the coder input at the following levels:

red 100% of maximum leVel;
green 73% of maximum level;
blue zero signal.

These levels give rise to a signal that lies in an axis 90° in phase from the G-Y axis, i.e.

G-Iy iate, the
osdilloscope is connected to a suitable point in the circuit to observ i hnd the
phhse of the reference carrier burst at the coder adjusted for mjir e value
.andl sign of the phase adjustment being recorded as the G-Y ex
Mpdifiable decoding

Where receivers are fitted with lify the
behaviour of the decoder with\the pleasing
ref easured
bo escribed

ab

RORS OF CHROMINANCE SIGNAL
ANGLE — PAL SYSTEM

D

— thé/amplitude” matching of delayed and undelayed carrier chrominance signals.

Method of measurement

Measurement is carried out on a representative channel of those in which the receiver is
designed to operate. The receiver must be tuned in accordance with Section Ten and is
adjusted to provide a standard video output voltage (see Section Thirty-five). A test pattern
is applied and the receiver adjusted for optimum decoding. The radio-frequency signal is
applied to the input terminals of the receiver through a vestigial side-band filter, as required
by the standards of the television system used (sec Clause 162) and suitable matching network


https://iecnorm.com/api/?name=71052bb3266e088a983b030fef39a896

210.

— 174 —

convenable (voir section huit). Le niveau du signal a lentrée est compris entre les deux
niveaux définis aux sections trente-sept et quarante-sept, et choisi de telle facon que les effets
du bruit de fond n’aient pas d’influence appréciable sur la mesure. Les mesures sont aussi
faites 4 de faibles niveaux de signal, comme défini a la section trente-sept, le niveau faible

étant toutefois suffisant pour que la précision de la mesure ne soit pas affectée par le bruit de
fond.

Erreurs angulaires de démodulation du signal de chrominance
Le signal a fréquence radioélectrique est modulé par le signal de sortie d’un codeur

conforme au systéme de télévision en couleur utilisé. Ces signaux a l'entrée du codeur sont
des signaux de barres colorées apparaissant toutes les deux E&‘ICS, les lignes intermédiaires

étant au niveau du noir.

On branche un oscilloscope en un point ou 'on peut

R-Y et on coupe,
sur le codeur, le modulateur R-Y.: i

La valeur moyenne de la phase des salves de réfé é ise chrominance est
réglée pour obtenir une réponse moyenne minj S i ighes considérées. On
note la valeur absolue et le signe du déphas } nd pour valeurs de
Perreur R-Y. On raméne la phase moye eur nominale et on
branche 'oscilloscope en un point ou f'on h branche alors sur
et on ajugte, toujours sur le
h sous-porteuse de
minimale pour led paires de lignes
considérées. On note la ighe de ce déphasage, qiie 'on prend pour
valeur de lerreur B-Y.

chrominance

e l'erreur R-Y. Un
un réglage différent
de la sous-porteuse
ans le temps. Cette
ence de phase, soit
nvertie en écart de

Déséquilibre d’amplitude entre le signal direct et le signal retardé provenan{ de la sous-porteuse
de “¢hrominance '

L’essai est conduit comme indiqué a larticle 210, Poscilloscope étant branché pour observer
le signal R-Y. La modulation B-Y du codeur étant coupée, on mesure I'amplitude du signal
R-Y sur deux lignes adjacentes dans le temps. Le déséquilibre d’amplitude est lé-rapport de la
plus petite amplitude & la plus grande, exprimé en centiémes.
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(see Section Eight). The input signal level is adjusted to be between those levels defined in
Sections Thirty-seven and Forty-seven and such that noise effects do not influence
measurement. Measurements are also carried out at low signal levels as defined in Section
Thirty-seven, the low signal level being, however, such that the measurement accuracy is not
impaired by noise.

Errors of chrominance signal demodulation angle

The radio-frequency signal is modulated by the output of a suitable colour system coder,
the input signals being colour bars occurring on alternate lines, the intermediate lines being at

blgck—tevet:

' signal
ma
hieve a
minimum response averaged over pairs of lines. The valye i hift are
reg s been
sh point to
ob the B-Y
m ursts is
adjjusted at the coder to give ming 1 res 4 N . lue and
sig

Dtlayed chrominaneg

The mea
di 4y

error in
oder of

th each of
th his /difference in phase shift is measured observing the R-Y
i nverted

ing of delayed and direct chrominance carrier signal

The test set-up is as defined in Clause 210, the oscilloscope being connected to observe the
R-Y signal. The B-Y modulation of the coder is switched off and the amplitude of the R-Y
signal measured on adjacent lines in time. The amplitude matching error of delayed and
direct signals is the ratio of the smaller to the larger expressed as a percentage.
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SECTION SOIXANTE-NEUF — EFFETS DE LA DISTORSION DE PHASE

DU SIGNAL INCIDENT POUR LES PETITES ZONES DE L’IMAGE — SYSTEME PAL

213. Définition
L’asymétrie des bandes latérales du signal de chrominance dans le récepteur fait que le
décodeur répond de fagon différente aux transitoires et aux grandes plages de P'image lorsqu’il
y a une distorsion de la relation de phase entre les salves de référence et le signal de
chrominance tel qu’il est regu. Il peut se produire un effet de store vénitien sur les transitions
et la réponse aux transitoires peut étre dégradée.
214, Methode de mesure

cls le récepteur est
1¢ pour fournir la
e mire, on régle le
pnice  radioélectrique
résiduelle conforme
réseau d’adaptation
pris entre les deux
fagon que les effets
mesures sont aussi
pt, le niveau faible
bctée par le bruit de

Le signal & fréquence radioéleCirign sortie d’un codeur
conforme au systg de télévis en ¢ bes pour les signaux
i i 50% est appliqué a

hl d’impulsion et de
a 55% et 30% au
indique les réseaux
barres. Les formes
, et T, est défini a

de signal de couleur
ne pas modifier la
ort impulsion/barre
pulsion. On avance
¢ codeur, de 30° par rapport 4 la valeur nominale, la phase moyenne des salves de
référence de la sous-porteuse de chrominance et on mesure a nouveau l¢ rapport impulsion/

215.

barre comme ci-dessus ainsi que la valeur créte a créte de tout effet de store vénitien qui
pourrait apparaitre au sommet de I'impulsion. On répéte ces mémes mesures en retardant la
phase de 30° sur le codeur.

Présentation des résultats

On dresse un tableau des résultats pour les trois signaux de couleurs primaires et dans
chaque cas pour les trois conditions de phase et les deux conditions d’amplitude en indiquant
les rapports impulsion/barre et les variations de I'importance de I’cffet de store vénitien sur
I'impulsion, comme montré aux figures 40a a 40d, pages 232 et 233.
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SECTION SIXTY-NINE — EFFECTS OF PHASE DISTORTION
ON INCOMING SIGNAL FOR SMALL PICTURE AREAS — PAL SYSTEM

Definition

Chrominance signal side-band asymmetry in the receiver will cause the decoder to respond
differently to transients as compared with large areas of the picture when there is distortion
of the phase relationship between the chrominance carrier reference bursts and the carrier
chrominance picture signal as received. Hanover blind effects can arise on transitions and
the transient response can be degraded.

Mtlthod of measurement

Measurement is carried out on a representative channel of thogs¢ } iver is
deslgned to operate. The receiver must be tuned in accordance and is
adjpsted to provide a standard video output voltage (see Sec pattern
is applied and the receiver adjusted for optimum decodimg. bnal is
appjlied to the input terminals of the receiver through a“westigial\ si ; pquired
by [the standards of the television system used (se€ Claw htching
netpork (see Section Eight). The input signal leyel is™adj levels
defined in Sections Thirty-seven and Forty-sevem\¢ 3 ¢ fluence
megsurement. Measurements are algoN\carrigd ’ 2 Section
Thirty-seven, the low signal level bai is not
impaired by noise. ,

The radio-frequency Aig IS S coder
haying inputs for the prime ; A 50%
grey level constan i ulation
corresponding .to 4 3 of the
coder at 55d 3 imiting
pulse and bar sigr e Figure 32, page 226. The waveforms of the test sigpals are
shqwn in Figuxe 3

A rimary
col ence output signal in turn, in such a manner that the fr¢quency

res
in [Clagse™8hand the peak-to-peak amplitude of the pulse is measured. The mean phase of
the «feference chrominance carrier burst at the coder is advanced 30° in phase frpm the
nominal condition. INe puise To bar Tatio IS againl measuled as apove and e peak-to-peak
value of any Hanover blind effect occurring on the peak of the pulse is also measured.
These measurements are then repeated with the mean phase of the reference chrominance
carrier burst at the coder retarded 30° in phase.

Presentation of results

Results are tabulated for the three primary colour signals and in each case, for the three
conditions of phase and two of amplitude showing the pulse/bar amplitude ratios and the
changes in the amount of Hanover blind effects on the pulse, as shown in Figures 40a to
40d, pages 232 and 233. '
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SECTION SOIXANTE-DIX — INEGALITE DE RETARD ENTRE LA LUMINANCE
ET LA CHROMINANCE

216. Deéfinition

L’inégalité de retard entre la luminance et la chrominance est une mesure de l'erreur des
positions relatives dans le temps des composantes de luminance et de chrominance des
signaux de couleurs primaires ou des signaux sépar¢s de luminance c¢t de chrominance qui
sont appliqués au tube image.

217.

-Meéthode de mesure

La mesure est effectuée sur un canal représentd{if d& ce - cls le récepteur est

i éelé pour fournir la
e mire, on régle le
gnal & fréquence
de bande latérale
e 162) et un réscau

tension de sortie vision normale (voir sectia
récepteur pour obtenir un décodage ¢
radioélectrique est appliqué a Dentrég
ilisé (voir articl

d’adaptation convenable voir segcti / i du signal a D'entrée est compris entre
les deux niveaux défindg ¢ tarante-sept, et est dhoisi de telle fagon
que les effets du bruit de i inflyénce appréciable sur la mesure. Le signal a
fréquence radioélectrique ar Y¢ signal de sortie d’un codeur ‘approprié au systéme
de télévision en couleur utilf G t_de® entrées pour les trois couleufs primaires, et une

voie de Ipmi ighaux a lentrée du codeur condistent en un signal
d’impulsio K . dans les proportions indiquées par I tableau ci-dessous

o,

B Y

75 53

0 67

75 31

R 0 30 30 21
B 30 30 0 27
Vv 30 0 30 12

Les trois voies de couleur primaire sont mesurées successivement aux deux niveaux définis
dans le tableau en branchant un oscilloscope sur les sorties de couleurs primaires vers le tube
image de telle fagon que la réponse en fréquence des circuits a vidéofréquence ne soit pas
modifiée. Lorsqu’on applique a des électrodes séparées du tube image le signal de luminance,
d’une part, et les signaux de différence de couleur d’autre part, il faut utiliser un oscilloscope
différentiel pour obtenir une indication des signaux de couleurs primaires.

Dans le cas de chaque voie de couleur primaire, on applique au codeur les signaux d’entrée
appropriés et on régle la commande de gain de la voie de chrominance du récepteur de fagon
a annuler la composante de barre du signal d’impulsion et de barre.
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SECTION SEVENTY — LUMINANCE/CHROMINANCE DELAY INEQUALITY

Definition

Luminance/chrominance delay inequality is a measure of the error in relative timing of the
luminance and chrominance components of the primary colour signals or the equivalent

separate luminance and chrominance signals applied to the picture tube.

Mg¢thod of measurement

Measurement is carried out on a rcpresentative channel of thoSel}
designed to operate. The receiver must be tuned in a

ap

Eiver 1S
and is

adjusted to provide standard video output voltage (see_Sestion ir “five). YA test pafttern is
]Eied and the receiver. adjusted for optimum decoding. The tadio-frequenty signal is [applied

to [the input terminals of the receiver through a (vestiginl sidgbamd r as required|by the

Seqtion Eight). The input signal fevd] is Ad
Seg¢tions Thirty-seven and Forty-3¢
mefsurement. The radio-frequency sigs
sydftem coder having inputs for tle t
channel. The input sigy
p

mdasured. M

(& Win % of maximum value
b&]el Obe \J
casured G B Y
0

75 75 53

75 75 0 67

G 75 0 75 31
R

0 30 30 21
30 30 0 27

B
G . 30 0 30 12

h%/hat nojse effects do not

-

stapdards of the television system used (see Cl4 a sujtable matching netwgrk (see
i en those levels defjned in

ifluence

e output of a suitable| colour

2T, pulse and bar signal applied in the
portions indicated in saccqrdipg to the primary colour channdl being

The three primary colour channels are measured in turn at the two levels defined in the
table by connection of an oscilloscope in place of the picture tube to the primary colour
output in such a manner that the frequency response of the video circuits is unchanged.
Where luminance and colour difference components are applied to separate picture tube
clectrodes, a differential oscilloscope must be used to give an indication of the primary colour

signals.

In the case of cach primary colour channel, the appropriate input signals to the coder are
applied and the receiver chrominance channel gain control adjusted to nullify the bar

component of the pulse and bar signal.
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Lorsque le systéme exige une précorrection pour tenir compte de la caractéristique de temps
de retard de groupe des récepteurs, cette précorrection doit étre effectuée dans le générateur
de signaux.

Quand il y a une inégalité de retard entre la luminance et la chrominance, la composante
d’impulsion ne s’annule pas complétement mais laisse apparaitre une perturbation sinusoidale
résiduelle. Lorsque le début de cette perturbation est orienté dans le sens du niveau du blanc,
¢’est la voie de chrominance qui est en retard par rapport a la luminance et lorsque le début
de la perturbation est orienté en sens inverse, cest la luminance qui est en retard sur la
chrominance. On coupe la composante de chrominance et on mesure l'amplitude de
Pimpulsion. On rétablit alors la composante de chrominance et on mesure I'amplitude créte a
créte de la perturbation sinusoidale. La valeur absolue de linégalit¢ de retard entre la
luminance et la chrominance est déterminée & I'aide de la formule suivante. Des exemples
de formes d’onde sont donnés dans la figure 41 page 234

_2RA
" B

T

t = valeur absolue de l'inégalité de retard
T. = défini a larticle 167
amplitude créte a créte de la perturb

ent étre pris en compte
us importants.

buleurs primaires et
e de I'inégalité de

SIGNAL DIRECT

s, la ligne de retard
hal de chrominance
d’un\emps exactement égal a la durée d’une ligne de balayage. Des erreurs de longueur de la
isue de retard donnent naissance & des irrégularités sur les bords des trinsitions de couleur
verticales.

220. Meéthode de mesure

L’erreur d’adaptation de phase est exprimée par la différence entre les inégalités de retard
luminance/chrominance qui se produisent pour deux lignes successives. Les mesures sont
effectuées comme défini & la section soixante-dix, mais avec le déclenchement de 'oscilloscope
réalis¢ de telle fagon que Pon puisse mesurer séparément les signaux sur deux lignes
successives. L’erreur d’adaptation de phase entre le signal direct et le signal retardé est la
différence entre les résultats des deux séries de mesures. '
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Where the system in use requires that the signal be pre-corrected for receiver group delay
characteristic, this pre-correction must be included in the signal generator.

Where there is a luminance/chrominance timing error, the pulse component will not
disappear entirely but will leave a residual sinusoidal disturbance. Where this sinusoidal
disturbance commences in the direction of white level, the chrominance channel is delayed
relative to luminance and when in the -other direction, luminance is delayed relative to
chrominance. The chrominance component is switched off and the amplitude of the pulse
measured. The chrominance component is then switched on and the peak-to-peak magnitude
of the sinusoidal disturbance is measured. These values are used in the formula below to
determine the magnitude of the luminance/chrominance timing error. Typical resulting
waveforms are shown in Figure 41, page 234, '

2T A
T =
n B
where: _
T |= the magnitude of the delay inequality
T. |= as defined in Clause 167
A |= peak-to-peak amplitude of sinusoidal disturbance
B |= amplitude of luminance channel pulse alone
Notp. — The effects of pre-emphasis and limiting in the cdcr@gt be Bllowed for when interprgting the
results obtained at the larger modulation ley

Presentation of results

| levels
sha ce and

chr

} boundaries in the picture are correctly reproduced, the chrominance
SECAM receiver must delay the chrominance signal accurately|by one
lin¢. Egror ay line length will give rise to jagged edges on vertical colour transitipns.

Method of measurement

The matching error is expressed in terms of the difference in luminance/chrominance delay
inequality occurring on sequential lines. The measurements are carried out as defined in
Section Seventy but with the oscilloscope trigger arrangement such that the signals on
sequential lines may be separately measured. The direct and delayed signal matching error is
the difference between the two sets of measurements.
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SECTION SOIXANTE-DOUZE — DESEQUILIBRE D’AMPLITUDE ENTRE LE SIGNAL
DIRECT ET LE SIGNAL RETARDE — SYSTEME SECAM

221. Deéfinition

Pour éviter les effets de store vénitien dans les surfaces colorées de I'image, il est nécessaire

que les amplitudes des signaux transmis par la voie directe et par la
égalisées avec précision.

222, Méthode de mesure

voie retardée soient

La mesure est effectuée sur un canal représentatif d

récepteur pour obtenir un décodage opti
radioélectrique est appliqué a Dentrée du g

les deux niveaux définis aux section/ trepte
que les effets du bruit de fond nai

des deux signaux & celle du g
pour le signal B-Y.

ode de mesure

jnels le récepteur est
cglé pour fournir la
e mire, on régle le
signal 2  fréquence
c de bande latérale
le 162) et un réseau

choisi de telle fagon
mesures. Le signal a
hpproprié au systéme
il délivre des barres
kcope on observe le
le signal retardé est
lus petit exprimé en

SIGNAL V-Y

ans des proportions
ces proportions par

A Tresure st faite Sur U calmat Tepresentatif deceuxpourtesquets—

t récepteur est prévu.

Le récepteur est accordé conformément a la section dix et est réglé pour fournir la tension de
sortie vision normale (voir section trente-cing). A I'aide d’une mire, on régle le récepteur pour
obtenir un décodage optimal des couleurs. Le signal a fréquence radioélectrique est appliqué a
I’entrée du récepteur a travers un filtre de bande latérale résiduelle conforme aux normes du
systtme de télévision utilisé (voir article 162) et un réseau d’adaptation convenable (voir
section huit). Le niveau du signal a l'entrée est compris entre les deux niveaux définis aux
sections trente-sept et quarante-sept et est choisi de telle fagon que les effets du bruit de fond
naient pas d’influence appréciable sur les mesures. Le signal & fréquence radioélectrique est
modulé par le signal de sortie d’un codeur approprié au systéme de télévision en couleur
_utilisé. Les signaux aux entrées du codeur consistent en un palier a 50% de lamplitude
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SECTION SEVENTY-TWO — DIRECT AND DELAYED SIGNAL
AMPLITUDE MATCHING — SECAM SYSTEM

Definition
In order to avoid venetian blind effects in coloured areas of the picture, it is necessary that

the amplitude of the chrominance signals provided by the direct and delayed paths be
accurately matched.

Method of measurement

Measurement is carried out on a representative channel of those i i piver is
desjgned to operate. The receiver must be tuned in accordance /Wil i and is
adjjisted to provide a standard video output voltage (see Section i c). Battern
is applied and the receiver adjusted for optimum decoding¢ The i ipnal is
applied to the input terminals of the receiver through a yestigi
by |the standards of the television system used (see Claus

bquired
etwork

(seq ¢/ levels defjned in
Seq s do not influence
me o v the\ output of a suitable| colour
Sys aplituden fon) colopr bars. An oscillostope is
cof ) al. ¢ matching error of the delayed and
un ; per_éxpressed as a percentage. The

mec

SECTI S Y SIGNAL MATRIXING ERROR
finition

©

btained by matrixing proportions of R-Y and B-Y, this
wation of these proportions from the nominal value.

Mreastrement—is—carried—out—on—a—representative—channel-of—these—in—whieh—the—reetiver is
designed to operate. The receiver must be tuned in accordance with Section Ten and is
adjusted to provide standard video output voltage (see Section Thirty-five). A test pattern is
applied and the receiver adjusted for optimum decoding. The radio-frequency signal is-applied
to the input terminals of the receiver through a vestigial side-band filter as required by the
standards of the television system used (see Clause 162) and a suitable matching network (see
Section FEight). The input signal level is adjusted to be between those levels defined in
Sections Thirty-seven and Forty-seven and such that noise effects: do not influence
measurement. The radio-frequency signal is modulated by the output of a suitable colour
system coder. The input signals to the coder consist of a constant pedestal signal of 50%
maximum amplitude to the blue input and 14% maximum amplitude to the green input with
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maximale sur Ientrée du bleu, a 14% sur lentrée du vert tandis qu’aucun signal n’est
appliqué a P’entrée du rouge. Un oscilloscope est branché en un point permettant d’observer
le signal V-Y ou, si ce n’est pas possible, le signal du vert. Le signal de chrominance est
coupé sur le codeur et on observe le niveau du signal sur oscilloscope. On rétablit le signal
de chrominance et on ajuste 'amplitude de l’entrée sur la voie verte pour obtenir un signal
de sortie V-Y nul, c’est-a-dire le méme signal qu’en P'absence de signal de chrominance. On
mesure alors le niveau du signal a I'entrée de la voie verte du codeur.

Note. — TLorsqu’on observe le signal V-Y, la mesure peut étre facilitée en appliquant un signal rectangulaire a la
cadencc des lignes sur les entrées du bleu et du vert, ce qui permet d’obscrver les amplitudes dans les deux
conditions sans avoir besoin de couper le signal de chrominance sur le codeur.

225 Présentation des résnltats

226.

Le résultat de la mesure est exprimé en pourcentage - a butribution du signal

A partir de la valeur mesurée du signal du ve e de la valeur connue
du signal du bleu, on calcule les valeurs équivalk ' en utilisant la formule
normalisée donnant le signal de luminang +0,59 V' +0,11 B". Ces
valeurs sont exprimées en prenant po [, ceci en divisant le

de R-Y et B-Y au
signal V-Y et est le

on définissent la précision avec laquelle les| signaux de couleurs
Sont obtenus a partir des signaux de luminancqd et de différences de
epteur est réglé pour obtenir une proportion cprrecte du signal de

y, mesure est effectuée sur un canal représentatif de ceux pour lesquels le récepteur est
prévu. Le récepteur est accordé conformément a la section dix et réglé ppur fournir la tension

de gortie vision normale (voir section trente-cing) A 1’aide d’nne mire lon régle Ie récepteur
pour obtenir un décodage optimal des couleurs. Le signal a fréquence radioélectrique est
appliqué a l'entrée du récepteur a travers un filtre de bande latérale résiduelle conforme aux
normes du systéme de télévision utilisé (voir article 162) et un réseau d’adaptation convenable
(voir section huit). Le niveau du signal & lentrée est compris entre les niveaux définis aux
sections trente-sept et quarante-sept, et choisi de telle fagon que les effets du bruit de fond
n’aient pas d’influence appréciable sur la mesure. Le . signal & fréquence radioélectrique est
modulé par la sortie d’un codeur approprié au systéme de telévision en couleur utilisé. Les
signaux appliqués a Pentrée du codeur correspondent & des paliers a 60% de lamplitude
maximale sur chacune des voies du rouge, du bleu et du vert. On observe le signal de couleur
primaire rouge A ’aide d’un oscilloscope branché au point ou ce signal est appliqué au tube
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227.
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no signal applied to the red channel. An oscilloscope is connected to a suitable point to
observe the G-Y signal or where this is not available, the green signal. The chrominance
signal is switched off at the coder and the signal level on the oscilloscope observed. The
chrominance signal is restored and the amplitude of the green input is adjusted for zero G-Y
output, i.e. the same level as when the chrominance signal was not present. The level of the
green input signal to the coder is measured.

-

Note. — Where the G-Y signal is observed, measurement may be facilitated by using a line rate squarewave for the
blue and green input signals permitting observation of the amplitudes under both conditions without the
need to switch off the chrominance signal at the coder.

Presentation—of—results
1 Ul TOIUINY

The result of the measurement is expressed as the percentag
cqntribution to the G-Y signal calculated as follows:

Y signal

From the measured value of the green signal input to theode he signal
input, the equivalent values of R-Y and B-Y are calcula i ¥ mulation
fqr Y, the luminance signal, i.e. Y = 0.30 R'+0.59 G%0. X rmalized
for unit value of R-Y by dividing the coefficieny of -Y. The
rgsulting decimal fraction is expressed as a percentag . i ratio of

BtY and R-Y contributions to G-Y. This pe
BtY to the G-Y signal.

ution of

SIGNAL MATRIXING ERROR

Definition
These m colour
signals are for with the
receiver adjy
1\ o
ceiver is

designed to operate. The receiver must be tuned in accordance with Section Tep and is
adjusted—to—provide—standard—video—output—vottage(see—Seetiorr—Fhtrty=-frive ) —A—testpattern is
applied and the receiver adjusted for optimum decoding. The radio-frequency signal is applied
to the input terminals of the receiver through a vestigial sideband filter as required by the
standards of the television system used (see Clause 162) and a suitable matching network (see
Section Eight). The input signal level is adjusted to be between those levels defined in
Scctions Thirty-seven and Forty-seven and such that noise effects do not influence
measurement. The radio-frequency signal is modulated by the output of a suitable .colour
system coder. The signals applied to the coder are constant pedestal signals of 60% maximum
amplitude to the red, blue and green inputs. An oscilloscope is connected to observe the red
primary colour signal where it is applied to the picture  tube. Where luminance and
chrominance signals are applied to separate terminals of the picture tube, the primary colour
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image. Lorsque les signaux de luminance et de chrominance sont appliqués a des électrodes
séparées du tube image, on peut observer les signaux de couleur primaire a I'aide d’un
oscilloscope différentiel. On note le signal sur la sortie rouge et on coupe les signaux sur les
entrées verte et bleue du codeur. Si c’est nécessaire on ajuste la commande de gain de la voie
de chrominance pour obtenir le méme niveau de sortie que lorsque les trois entrées du codeur
étaient excitées. On reporte alors loscilloscope sur la sortie de la voie du bleu vers le tube
image et on note le niveau du signal de sortie avec les trois entrées du codeur excitées comme
précédemment.

On coupe les signaux sur les entrées du rouge et du vert du codeur et on note le niveau du
signal que Pon exprime en pourcentage de ce quil était quand les trois entrées du codeur
étaient excitées. On reporte alors l'oscilloscope sur la sortie de la voie du vert vers le tube
image, et on note le niveau du signal de sortie avec les trois entrées du codeur excitées

228.

comme précédemment. On coupe les signaux sur les entrées du rodge e du bleu du codeur et
on note le niveau du signal que 'on exprime en pourcentdg® de—ce ginil €lait lorsque les trois
entrées du codeur étaient excitées.

Présentation des résultats

ontribution de B-Y au signal
signal de codleur primaire verte,
suivantes, n étant le

pourcentage de la

pourcentage de la

i

enter des différences
K lignes séquentielles

230.

Méthode de mesure

La mesure est effectuée sur un canal représentatif de ceux pour lesquels le récepteur est
prévu. Le récepteur est accordé conformément a la section dix et réglé pour fournir la tension
de sortie vision normale (voir section trente-cing). A I’aide d’une mire, on régle le récepteur
pour obtenir un décodage optimal des couleurs. Le signal a fréquence radioélectrique est
appliqué a lentrée du récepteur a travers un filtre de bande latérale résiduelle conforme aux
normes du systéme de télévision utilisé (voir article 162) et un réseau d’adaptation convenable
(voir section huit). Le niveau du signal i Pentrée est compris entre les niveaux définis aux
sections trente-sept et quarante-sept, et choisi de telle fagon que les effets du bruit de fond
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signals may be observed by using an oscilloscope with differential inputs. The level of the
signal at the red output is noted and the blue and green inputs to the coder removed. If
necessary, the receiver chrominance channel gain control is adjusted to provide the same
output level as existed when all three inputs were applied to the coder. The oscilloscope is
now transferred to the blue signal output to the picture tube and the signal level noted with
the signal applied to all three coder inputs as before.

The red and green inputs to the coder are removed and the level of the signal noted,

- expressed as a percentage of that when all three inputs were applied to the coder. The

oscilloscope is now transferred to the green output to the picture tube and the signal level
noted with signals applied to all three coder inputs as before. The red and blue inputs to the
coder are removed and the level of the signal noted, expressed as a pefcentags ofthat when
all three inputs were applied to the coder.

Presentation of results

The results of the measurements are expressed ag“the peree i iution to
thie blue primary colour signal and the G-Y confribui g r signal,
(0% being the nominal value, calculated e ihg n is the
pgrcentage obtained from the med

—

100 (n—11
89

Blue primary colour signal B-Y conttibutip = - %

_ 1000459,

N
==

PURIOUS LINE SEQUENTIAL EFFECTS

Nsystemis such as PAL and SECAM can show differences in signal Jevels or
differentJevels “of 3purious signals on lines sequential in time.

Method of measurement

Measurement is carried out on a representative channel of those in which the receiver is
designed to operate. The receiver must be tuned in accordance with Section Ten and is
adjusted to provide standard video output voltage (sce Section Thirty-five). A test pattern is
applied and the receiver adjusted for optimum decoding. The radio-frequency signal is applied
to the input terminals of the receiver through a vestigial sideband filter as required by the
standards of the television system used (see Clause 162) and a suitable matching network (see
Section Eight). The input signal level is adjusted to be between those levels defined in
Sections Thirty-seven and Forty-seven and such that noise effects do not influence
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n'aient pas d’influence appréciable sur la mesure. Le signal a fréquence radioélectrique est
modulé par le signal de sortie d’un codeur appropri¢ au systeme de télévision en couleur
utilisé.

Un signal de barres de couleurs est appliqué au codeur de maniére a produire des signaux
de chrominance ayant environ 75% de-leur valeur maximale (voir paragraphe 3.20). On
branche un oscilloscope successivement sur les électrodes du tube image auxquelles sont
appliqués des signaux de différence de couleur. Lorsque les signaux de luminance et de
chrominance sont appliqués & des électrodes différentes du tube image, on observe ‘les signaux
de différence de couleur 4 l'aide d’un oscilloscope a entrées différentielles. Le réglage du
balayage de oscilloscope est fait de telle fagon que deux lignes successives soient superposées.
On note toute différence de niveau entre les deux lignes ainsi que la présence de tout signal
parasite; la valeur de cette différence est exprimée en pourcentage de la différence entre les

231.

niveaux blanc et noir.

Présentation des résultats

ur chaque sortie de
bs différentes barres

NE LIGNE

hirées a 1’aide d’un

1 a celui du blanc,

els le récepteur est
r fournir la tension
ision normale (voir section trente-cinq). A I'aide d’une mire, on régle le récepteur
pbtenir un décodage optimal des couleurs. Le signal a fréquence| radioélectrique est
appliqué a P'entrée du récepteur & travers un filtre de bande latérale résidquelle conforme aux
normes—du cych‘:mp de télévision utilisé (vnir article 162) et un réseau {‘]’ad’lptation convenable

(voir section huit). Le niveau du signal 4 I'entrée est compris entre les niveaux définis aux
sections trente-sept et quarante-sept, et choisi de telle facon que les effets du bruit de fond
naient pas d’influence appréciable sur la mesure. Le signal a fréquence radioélectrique est
modulé par un signal a vidéofréquence comportant une onde en forme d’escalier a cing
marches une ligne sur quatre. Les trois lignes intermédiaires sont soit au niveau du noir, soit
au niveau du blanc, a volonté. On branche un oscilloscope sur chacune des électrodes du
tube image ou un signal de luminance est appliqué. L’écart entre l'amplitude mesurée au
milieu de chaque marche et sa valeur nominale est exprimé en pourcentage de la différence
entre les niveaux du blanc et du noir. Les mesures sont faites avec les lignes intermédiaires
au niveau du noir, puis au niveau du blanc (voir figure 42, page 234).
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measurement. The radio-frequency signal is modulated by the output of a suitable colour
system coder.

A colour bar signal is applied to the coder that will give rise to chrominance signals having
approximately 75% of the maximum value (see Sub-clause 3.20). An oscilloscope is connected
to the tube electrodes in turn, to which the colour difference signals are applied. Where
luminance and chrominance signals are applied to separate terminals of the picture tube, the
colour difference signals are observed by using an oscilloscope with differential inputs. The
oscilloscope is triggered so that lines sequential in time are superimposed. The magnitude of
any line sequential level difference or the presence of any line sequential spurious signal is
noted, the value being expressed as a percentage of the difference. between black level and
white level.

Presentation of results

The magnitudes of the measured effects are tabulate sepafatiorn signal
outputs, showing the levels in the various colour bars wher 3 be_mory significaint than
otlfers. '

dl

SECTION SEVENTY- LINEARITY,

Definition

he non-linearit
stafircase  signal

Infermediate hpe
mgan signa .

e riser
it level.
ift of the

out or a representative channel of those in which the re¢eiver is
depi [ he receiver must be tuned in accordance with Section Tlen and
is pdjuste provide/standard video output voltage (see Section Thirty-five). A test pattern is
ap eiver adjusted for optimum decoding. The radio-frequency signal is|applied
to| the 1nput terminals of the receiver through a vestigial sideband filter as required| by the

standards—of-the—televiston—system—tsed—{see—Clanse 62 —and—a—suiable—matehingnetwork (see
Section Eight). The input signal level is adjusted to be between those levels defined in
Sections Thirty-seven and Forty-seven and such that noise effects do not influence
measurement. The radio-frequency signal is modulated by a video signal consisting of a five
riser staircase in every fourth line. The intermediate three lines may be at black level or white
level, as desired. An oscilloscope is connected to cach electrode of the tube to which a
luminance signal is applied. The departure of the amplitude measured at the centre of each
step from its nominal amplitude is expressed as a percentage of the difference between black
level and white level. Measurements are made with intermediate lines both at black level and
white level (see Figure 42, page 234).
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234, Presentation des résultats

On dresse un tableau des valeurs mesurées, exprimées en pourcentage de la différence entre

les niveaux du blanc et du noir, pour chaque électrode du tube image, pour
signal en escalier et pour les deux états possibles des lignes intermédia

chaque marche du
ires.

SECTION SOIXANTE-DIX-SEPT — NON-LINEARITE PENDANT UNE LIGNE DU SIGNAL

DE DIFFERENCE DE COULEUR

Définition

235.

Lorsque les signaux de différence de couleur sont appliqués aux électrodes du tube image
séparément du signal de luminance, on mesure les distorsions de non-linéarit¢ tant pour les
pv(‘"v‘cl‘nno pl\Ql'f;(qu qllF\ ?1\1]?‘ ]PC pv:‘nrcl’r\ﬂc ﬂlsgﬂf{‘/f’c ‘;‘I ]’Q;AP/Al“ﬂ QI‘S'1Q] F‘n forme d’escalier
a cinq marches de la durée d’une ligne. Des lignes interm niv¢au du noir, ou au
niveau du maximum provoquent une variation maximg yen du signal.

236. Méthode de mesure

e mire,
fréquence est

ets du bruit de fond n’a

sur trois lignes, les neuf lignes suij
mal. On branche un oscilloscope sur
Y, le signal en escalier étant appliqué a I’g

On applique ensuite le signal en escalier a la fois aux @
vert du codeur et on répéte les mesures. On reporte alor
ttaquee par le signal VY et on effectue les mesures avec |

of

pls le récepteur est
fournir Ia tension
régle le récepteur
appliqué a I’entrée
normes du systéme

e[ (voir section huit).

tions trente-sept et
ent pas d’influence

ofréquence est modulé par le signal de sortie d'un

aux appliqués aux
es allant du niveau
antes étant soit au
Iélectrode du tube
nirée de la voie du

bnue et amplitude

dqu du noir puis au

ntrées des voies du
5 1’oscilloscope sur
b signal en escalier
ntrées des voies du

et du rouge simultanément. L’oscilloscope est enfin branché sur I'élec
attaquée par le signal B-Y et les mesures effectuées avec le signal en escal

!

ode du tube image
r appliqué d’abord

a Pentrée de la voie du bleu du codeur et ensuite aux entrées des voles du rouge et du vert

simultanément (voir figure 42, page 234).

Notes I. — Dans le cas du systéme NTSC, il est permis d’utiliser un signal comportant sur unc ligne un escalier &

cinqg marches et sur les trois lignes suivantes, un palier au niveau du noir. ou au niveau maximal, du fait
que les récepteurs pour ce systéme n’utilisent pas normalement de ligne a retard de la durée d’une ligne.
Si. cependant le récepteur NTSC utilise une ligne & retard pour faciliter la séparation des signaux de
luminance et de chrominance, c’est le signal avec l'escalier sur trois lignes qu’il faut utiliser.

2. — Dans le cas de récepteurs pour les systtmes SECAM et PAL, employant un retard de la durée d’unc
ligne, on devra faire apparaitre sur Poscilloscope quatre lignes de la composante de chrominance. On
utilisera pour les mesures la deuxiéme ct la troisitme de ces lignes, en négligeant la premiére et la
quatriéme.


https://iecnorm.com/api/?name=71052bb3266e088a983b030fef39a896

— 191 —

234, Presentation of results

235.

236.

The measured values expressed as a percentage of the difference between black level and
white level are tabulated for each electrode measured, each step of the staircase signal and the
two levels of the intermediate lines.

SECTION SEVENTY-SEVEN — LINE TIME NON-LINEARITY

Definition

COLOUR DIFFERENCE SIGNALS

Where colour difference signals are applied to picture tube electrodes separately from the-

luminance

signal, measurements are made of the non-linearity distortions for both positive

In
of |[mean

Megthod of measurement

ani negative going excursions, using a five riser staircase signal of/line “imediration.
rmediate lines are interposed at black level and maximum level

m shift
signal level.

Measurement is carried out on a representative changél © i i receiver is
dedigned to operate. The receiver must be tuned s X W and 1is
adjusted to provide standard video output voltage i hirty-five). A test pattern is
ap] R applied
to by the
stajndards of the television system 4 S g S rk (see
Se¢ti ined in

Se
md
SYS
co
lev

signal and t aircaye “si APPN the red input of the coder.

stg
M aQ
stqi
th
G .
the green

oscillescope is

that noise effects do not ipfluence
by the output of a suitablel colour
of three lines of a five riser dtaircase

¢vel followed by nine lines either 3t black
ccted to the tube electrode driven by fhe R-Y

n its nominal amplitude, measured in the centre Jof each
agé of the difference between black level and maximufm level.
the intermediate lines at black level and maximum leyel. The

ied simultaneously to the blue and green inputs of the coder and

ated. The oscilloscope is then transferred to the clectrode drivep by the
Measurements above carried out first with the staircase signal applied to
of the coder and then simultaneously to the blue and red inpuyts. The
en connected to the picture tube electrode driven by the B-Y signal|and the

measurersent Ao o
castemeSs—Carried—out—it

and then

Notes 1.

+—First—with—the—staircase stanagl nnplied to—the blue input of the coder

Tt Ter oo U ST ot

applied simultaneously to the red and green inputs (see Figure 42, page 234).

In the case of the NTSC system, it is permissible to use a signal consisting of one line of a five riser
staircasc followed by three lines either at black level or maximum level, since the receiver for this system
does not normally employ a line duration delay line. However, where an NTSC receiver employs a line
duration delay line to facilitate separation of the luminance and chrominance signals, the signal with
three lines of staircase as described above shall be used.

In the case of receivers for the SECAM and PAL systems employing a one linc delay, four lines of
chrominance component will be displayed on the oscilloscope. The sccond and third-of these lines shall
be used for measurement and the first and fourth ignored.
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