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Révision de la présente publication

Le contenu technique des publications de la CEI est constam-
ment revu par la Commission afin d’assurer quil reflete bien
1 état actuel de la technique

Les renseignements relatifs & ce travail de révision a I établis-
sement des éditions révisées et aux mises a jour peuvent €tre
obtenus auprés des Comités nationaux de la CEI et en consultant
les documents ci-dessous:

@ Bulletin de la CEl

@® Rapport d’activité de la CEI
Publié annuellement

Revision of this publication

The technical content of IEC publications is kept under con-
stant review by the 1EC, thus ensuring that the content reflects
current technology

Information on the work of revision, the issue of revised
editions and amendment sheets may be obtained from IEC
National Committees and from the following IEC sources:

® 1EC Bulletin

@® Report on IEC Activities
Published yearly

@ Catalogue des publications de la CEI
Publié annuellement

Terminologie utilisée dans la présente publication

Seul$ sont définis ici les termes spéciaux se rapportant a la
présente publication

En fe qui concerne la terminologie générale, le lecteur se
reportdra a la Publication 50 de la CEI: Vocabulaire Electro-
technidue International (V E1), qui est établie sous forme de
chapitrps séparés traitant chacun d’un sujet défini, 'Index général
étant flublié séparément Des détails complets surle VEI peu-
vent étre obtenus sur demande

Symboles graphiques et littéraux

dans 14 présente publication

Le fecueil complet des sy
CEl f3it | objet de la Publicati

Les[symboles littérauxet autres signe
font I'pbjet de la Pub @. 274e la CE

@ Catalogue ol IEC Publications |
Published yearly

this publication

to IEC Publi-
bulary (IE V),
n of separate chapters jach dealing with
dl Index being published as a separate
2tails of“the 1 EV will be supplied on request

y special graphical and letter symbols arq included in this
publication

The complete series of graphical symbols apprpved by the IEC
is given in 1 EC Publication 117

Letter symbols and other signs approved by the IEC are con-
tained in I EC Publication 27

Other 1E C publications prepared by the same
Technical Committee

The attention of readers is drawn to the iffside of the back
cover, which lists other 1EC publications issued by the Technical
Committee which has prepared the present pubifcation
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

PREMIER COMPLEMENT A LA PUBLICATION 92-504 (1974)

INSTALLATIONS ELECTRIQUES A BORD DES NAVIRES
CARACTERISTIQUES SPECIALES — CONDUITE ET INSTRUMENTATION

ANNEXES

INSTALLATIONS PARTICULIERES DE CONDUITE ET Dt TION

PREAMBULE

s d’Etudes
re possible

[N
~

nationaux

K
~

ptent dans
ermettent
u possible,

Toute divergence entre la recommandation {de la
rs dans cette dernjele

%la egle

ous-Comité 18B: Commande et instrumentation, du

s“de la réunion tenue & Munich en 1973 A la suite|de cette
Bureau Central)6, fut soumis a 'approbation des Comi{és natio-

Norvege
Pays-Bas
Pologne
Royaume-Uni
Danemark Suede

Japon Turquie

Les annexes ci-aprés contiennent des recommandations pour certaines installations spécifiques de
conduite et d’instrumentation Ces recommandations doivent étre utilisées conjointement avec les
recommandations générales formulées dans la Publication 92-504 Installations €lectriques a boid des
navires, 504¢ partie: Caractéristiques spéciales Conduite et instrumentation

Note - Ceitaines dispositions du texte ci-aprés sont reprises de la Résolution A 211 (VII) de 'O1ganisation Intergouvernmen-
tale Consultative de la Navigation Maritime (OMCT), adoptée le 12 octobre 1971: Recommandation sur les mesures de
sécurité applicables aux navites de charge exploités sans présence permanente de personnel dans les locaux des
machines et complétant celles qui sont normalement jugées nécessaires pour les navires exploités avec un peisonnel de
quart dans les locaux des machines, et devront étie étudiées dans le contexte de cette résolution Pai conséquent,

certains articles pourront ne pas s’appliquer aux navires qui n’entrent pas dans le domaine d’application de la résolution
de POMCI
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

FIRST SUPPLEMENT TO PUBLICATION 92-504 (1974)

ELECTRICAL INSTALLATIONS IN SHIPS
SPECIAL FEATURES - CONTROL AND INSTRUMENTATION

APPENDICES

SPECIFIC CONTROL AND INSTRUMENTATION INST

FOREWORD

1) The [formal decisions or agreements of the IEC on technical matters pfeparedNy 1 Commiittees on which all
Natipnal Committees having a special inteiest therein are 1epresested, e possible, an internati
consensus of opinion on the subjects dealt with

2) They have the form of 1ecommendations for intepfati sand they are aed by xhe National Committees in
sensg

3) In ofder to promote international unification, the IE
text pf the TEC recommendation for their national p

the

Thi

A d
Docur
Six M

The

standard ha§\been » i ;
Technjical Commit ] i attons in Ships

all National Committees should adopt
al condmons will permit Any diveirgence betw
as possible be cleatly indicated in the la

E C 1ecommendation and the coiresponding fationalules¢shotiid

d’in Munich in 1973 As a result of this meeting, a di
itted to the National Committees for appioval under

{plicitly in favour of publication

the

ipnal

that

the
een
ter

hft,
the

Netherlands
Norway
Poland
Canada Sweden
Denmark Turkey
Japan United Kingdom

In the following appendices recommendations are given for some specific control and instiumen-
tation installations These recommendations should be used in conjunction with the general recom-
mendations given in Publication 92-504 Electrical Installations in Ships, Part 504 Special Features,
Control and Instrumentation

Note — Somec of the clauses in the following text are based on the Intet-governmental Maritime Consultative Organization
(IMCO), Resolution A 211(VII), adopted on 12th October 1971: Recommendation on safety measures for period-
ically unattended machinery spaces of cargo ships additional to those normally considered necessary for an attended
machinety space — and the clauses should be considered in the context of this Resolution In consequence, certain of

the clauses may not apply in ships which do not fall within the scope of the IMCO Resolution
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PREMIER COMPLEMENT A LA PUBLICATION 92-504 (1974)

INSTALLATIONS ELECTRIQUES A BORD DES NAVIRES
CARACTERISTIQUES SPECIALES — CONDUITE ET INSTRUMENTATION

ANNEXES

INSTALLATIONS PARTICULIERES DE CONDUITE ET D’INSTRUMENTATION

ANNEXE A

INSTALLATIONS DE COMMANDE A

A1l Domaine d’application

Ces recommandations s’appljquent ayx mande anti-incendie pfévues a

A2 Généralités

— des installations aut ique arme S utilisées
dans les loc: i

— des i : Harrét 4

distance il et des ppompes a combustible, de démarrage a distance des ppmpes a

type ou

d’une combinaison de types dont le principe de détection soit compatible avec le type d’incendie
a prévoir dans ce local, par exemple

détecteurs d’ionisation,

détecteurs de fumée,

détecteurs de flammes,

détecteurs de chaleur,

détecteurs thermiques différentiels

A3 2 Indication sur le détecteur

Chaque détecteur doit, autant que possible, porter une indication visible monttant qu’il a
fonctionné et détecté un incendie Cette indication doit se maintenir jusqu’a ce que le circuit soit
réarmé a la main
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FIRST SUPPLEMENT TO PUBLICATION 92-504 (1974)

ELECTRICAL INSTALLATIONS IN SHIPS
SPECIAL FEATURES - CONTROL AND INSTRUMENTATION

APPENDICES

SPECIFIC CONTROL AND INSTRUMENTATION INSTALLATIONS

APPENDIX A

FIRE PROTECTION CONTROL INST

A1l | Scope

These recommendations relate te’e
provided for the purpose of fire safe

ol installations, which are

A2 | General
h as used in unattended machinery spacgs, in
tion
A3
A3 1

In cach’ individual space, the fire detectors installed should be of a type, or a combinatign of
typ€s, the detecting method of which is compatible with the type of fire to be expected in the
space, for example

— ionization detectors,

smoke detectors,
flame detectors,

|

thermal detectors,
differential thermal detectors

A3 2 Indication on the detector

Each detector should, as far as practicable, have a visible indication to show that it has
operated and detected a fire The indication should continue until the loop has been manually
reset
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A3 3  Circuits de détection

Le systéeme d’alarme sur détection d’incendie peut, pour étre posé plus facilement, étre
subdivisé en un certain nombre de circuits indépendants Chaque circuit de détection doit
protéger une tranche d’incendie, une zone étanche ou un compartiment au plus, dans les locaux
de machines

A3 4 Signaux d’alarme d’incendie

Si un ou plusieurs détecteurs sont actionnés, il doit en 1ésulter automatiquement des signaux
d’alarme d’incendie sonores et visuels

AB S5 Signaux d’alarme d’incendie sonores

Le signal d’alarme d’incendie sonore doit avoir une tonalité
distinguer d’autres signaux sonores & boid

AB 6 Signaux d’alarme d’incendie visuels

Chaque circuit détecteur doit étre relié a un j
lumineux doivent étre centralisés sur un table

articulier Les indfcateurs
d’incendie

AB 7  Autocontrole

it, d’'un
hnt que

AB 8 Source dé

Une s
d’incendie

tecteur

hlimen-

AB 10( dnterruption des circuits

Il peut étre possible d’interrompre provisoirement un ou plusieurs circuits lors-de cértaines
T T T T 1 3 ~

opérations effectuées dans les locaux de machines, telles que recherche de défaut, essais, sou-
dages, etc

Dans ce cas, des dispositifs doivent étre p1évus pour assurer le 1éaimement du circuit, par
exemple par voyant lumineux ou temporisation automatique de la position d’interruption

A3 11 FEssais

Les systemes d’alaime détecteurs d’incendie, y compris leurs circuits de détection, les cap-
teurs, les signaux sonores et visuels, doivent pouvoir étre soumis a des essais pour vérifier que
leu1s qualités de fonctionnement globales sont suffisantes
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A3 3 Detector loops

The fire detection alarm system may, for easy location, be subdivided into a number of
independent loops Each individual detector loop should cover not mote than one fire zone, one
watertight zone or one sepaiate compartment in the machinery space

A3 4  Fire alarm signals

When one or more detectors are activated, this should automatically result in both audible
rand-visnal-fire-alarm-signals

A3 5| Audible fire alarm signals

The audible fire alaim signal should have a characteristic tone ¥
other audible signals on board

rom

A3 6| Visual fire alarm signals

Each detector loop should be connected to an i
should be centralized on a fire detection indicato

The light indicqtors

A3 7| Self-monitoring

Each loop should be self-monitoting

A_faily
circuit o1 an earth faylt, should cawse
distinguishable fiom X! ignals

ing fiom a circuit interruption, short
which, as far as possible, should be

A3 8

A39

A3 1D s Disconnection of loops

Mecans may be provided 10 diSconnect one or more loops temporarily duiing certain opera-
tions in the machinery space such as fault finding, testing, welding, etc

In this case means should be provided to ensure the reactivation of the loop, for example,
visual indication or the timing of the off position

A3 11 Testing

Fire detection alarm systems, including detector loops, detector heads, audible and visual

signals, should be capable of being tested to ascertain that the overall performance is satisfac-
tory
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A4 Installations de commande a distance pour Iextinction d’incendies
A4 1  Subdivision des circuits d’arrét a distance

A411 Les moteuis de ventilateuts pour locaux a marchandises, locaux de machines et locaux
utilisés par les passagets, ne doivent pas étre connectés au méme circuit d’arrét a distance

A4 12 Les circuits d’ar1ét a distance pour les machines principales et de secours pour les services
essentiels doivent étre isolés électriquement

Af-2—Rearmerrer tes Circit - arTéruraistance

Un circuit d’ar1ét a distance doit rester activé, aprés manceuvre voloftaire, ) 1emise
au tepos Si la possibilité est prévue que les moteurs 1epartent autorgatiquem remise

AW 3 Indication de marche d’une pompe a incendie

ation de marghe doit
étie pr1évue

AW 4 Commande locale

échei I’action d’une commande
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Ad

Ad1

A41

—11-

Remote control installations for fire extinction

Subdivision of remote stop circuits

1 Ventilation fan motors for caigo spaces, machinery spaces, and accommodation spaces

should not be connected to the same remote stop circuit

A412 Remote stop circuits fo1 essential main machinery and for their stand-by machinery should

A42

A43

Ad4

be electrically separated

Reserting of Termote Stop T

The activation of a remote stop ciicuit, manually initiated, should conti
teset When the possibility exists that after resetting, motors may reg \ ally,
should be indicated at the remote stop position

Running indication of fire pump

Wheie 1emote start of a fire pump is fitted, running indieation

Local control

Failure in a remote control circyit shoul evefit 1@1 optrol of, for example, a
pump

@@

ally
this

fire
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ANNEXE B

INSTALLATIONS D’ALARME POUR LES MACHINES

B1 Domaine d’application

Ces recommandations s’appliquent aux installations d’alarme pour legfrachines, prévues afin
d’avertir de la présence de conditions anormales dans les systeme i a bord des
navires

BR  Généralités

groupe

B3 3 ( Affichage

Au poste de commande central, chaque alarme lumineuse indiquera clairement 1a n
défaut, par exemple la baisse de piession d’huile de graissage Sur les tableaux répétiteurs
d’alarme a distance, ’alarme lumineuse peut n’indiquer qu’un état de défaut en général

B34 Acquittement

L’acquittement d’un état de défaut doit étre donné par une modification du signal visuel, par
exemple le passage du clignotement a la lumiére continue, et ne doit étre possible qu’a partir du
local de machines considéré ou a partir du poste de commande centialisé associé a ce local de
machines

L’acquittement d’une alarme sonore sur un tableau répétiteur d’alarme ne doit pas conduire
automatiquement a ’acquittement de ’alarme initiale sur le poste directeur principal
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APPENDIX B

MACHINERY ALARM INSTALLATIONS

B1 Scope

These 1ecommendations relate to machinery alarm installations, which a avided/in\grder

to give warning of abnormal conditions in ships’ machinery systems

B2 | General

An alarm installation should have the following

to direct the attention of personnel to an abnormy

|

to help establish the nature and le

|

to enable effective, corrective and e PE 8 ~ Ary action to be taken,

to have acknowledgement of the ala & to normal condition indicated

B3 | Alarm requirements

B31

B3 2

here\repgatet alaym panels are required, these should also be provided with both visua| and
hese signals may be common for all or for a group of alaims connected tp the

B33

ain-control station—each—alarmlicht sheuwld—elearlyindieate—the nature—o efault
conditions, for example, low lubrication oil pressure At remote group alarm panels, the alarm
light may only indicate a general fault condition

B34 Acknowledgement

Acknowledgement of the alarm condition should be indicated by an alteration of the visual
signal, for example, from flashing to steady light, and should only be possible from the machi-
nery space concerned or the centralized control position associated with that machinery space

The muting of an audible alarm at a repeater alarm panel should not lead automatically to the
acknowledgement of the original alarm at the main control station
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B4  Affichage des données

B4 1 Regroupement

Toutes les alarmes lumineuses doivent avoil la méme signification chromatique et, de méme
que les dispositifs de commande et d’affichage, doivent étre groupées logiquement

B4 2 Perceptibilité

La légende lumineuse ou la marque lumineuse correspondant a chaque indicateur de défaut
doit étre clairement visible & partir de la position d’acquittement de I’alarme

BW 3 Alarme acoustique commune

erie de
hineuses

Si le signal d’alarme sonore est utilisé également a d’autres fins, tq

ws]

4 4 Différenciation d’alarmes

Une alarme en action ne doit pas empécher la sjg

B4 5 Indication de premier défaut

loit étre

tallation

vent &tre séparées de U'installation d’alarme autant que possible

B6 2 Equipement de surveillance

Les installations d’alarme peuvent étre associées a des matériels de surveillance, comme ceux
qui possédent des affichages analogiques de variables mesurées, ou a des enregistreurs de
données ou imprimantes d’informations d’alarme

B6 3 Temporisation

Les voies d’alaime doivent, selon les cas, étre munies de dispositifs de temporisation appro-
priés
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B4 Display of information

B41 Group arrangement

All alarm lights should have the same colour significance and, together with controls and
displayed data, should be arranged in logical groups

B4 2  Legibility

The illuminated legend or label belonging to each fault indicator should be clearly visible
from the alarm acknowledgement position

B4 3 Common audible alarm

If the audible alarm signal is also used for other puiposes, for exa
general alarm, it should be accompanied by luminous call panel(s)
cerned

B4 4  Alairm differentiation

An existing alarm should not prevent the indicatio

B4 §  First failure indication

In alaim systems for complex machi i i co@e ation should be given to means
for indicating the first failure

B5 | Supply arrangements

BS | Stand-by power supply

Consideration k 3 ovision of a stand-by power supply for the glarm
insta]latior<>

B6 1 Separation of functions

Automatic machinery safe hut down an ] e separate om the
alarm installation as far as piacticable

B6 2 Monitoring equipment

Alarm installations may be combined with monitoring equipment such as equipment provided
with analogue read-outs of measured variables or with data loggeis o1 alaim data printers

B6 3 Time delays

Alarm channels, where necessary, should be piovided with suitable time delays
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Des phénoménes transitoires, tels que des ondes de pression dans les systémes pressurisés, des
rebondissements de contacts ou des perturbations électromagnétiques émises par d’autres sys-
témes, ne devront pas mettre en action I'installation d’alarme

Toutes les alarmes limnologiques doivent étre temporisées

B6 4  Circuits fermés

Des boucles normalement fermées (circuits continus) doivent étre utilisées pour empécher un
défaut d’indication d’alaime causé par la rupture d’un circuit capteur

En variante. des boucles ouvertes pourront étre utilisées si elles sont surveillées au niveau des
défauts de ciicuits capteurs

B6 5 Défaut de masse

Un ou plusieurs défauts de masse dans les ciicuits capte
’alarme, étre signalés de maniére équivalente ou, sinon, ne p
ou des alarmes

ctionner
I’alarme

B6 6 Interdépendance des défauts

Un défaut survenant dans ’une des voies d’ i ns les circuits d’afrtivée et
de sortie, doit, autant que possible, ne pas aflycnce ibanement normal des autrgs voies

B6 7 Indépendance des alarmes aco

Un défaut des voyants d’alar opuit-circuit des lampes ou douilles dg lampes,
ne doit pas affecter le fonctionne

B7

B71

nnement

37

rotection

mécaniqu des liaisons électiiques siires

B7.3” Emplacement du capteur

Tous les capteurs d’alarme doivent étre placés de manieie a donner une mesure réaliste de la
variable qui doit 1eprésenter une condition d’alarme

B7 4 Constante de temps

Les capteurs doivent avoir une constante de temps compatible avec les variations mesurées
pai la variable

B7 5 Boitiers

Le boitier des capteurs et leurs boites de 1accordement doivent étre appropriés a I’emplace-
ment prévu pour Pinstallation et au type de cable installé
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Transient phenomena such as pressure waves in protected pressure systems, sensor contact
bouncing or electromagnetic inteiference from other systems, should not cause the alarm instal-

lation to operate

All level alaims should have a time delay

B6 4 Closed loops

Normally closed loop systems (continuous circuit) should be used to prevent non-indication of

an alarm due to a broken sensor loop

Alternatively, open loops may be used, if they are monitored for sensor circuit faults

B6 5| FEarth fault

Earth fault(s) in alarm senso1 citcuits should cause the alarm to op
alternative manner or should othetwise not prevent indication of

B6 6| Mutual fault independence

A fault in any one alarm channel, particulatly i
should, as far as practicable, not influence the
B6 7| Acoustic alarm independence

A fault in alarm indicating lamps/including
affect the operation of the acoustic alar

B7 | Sensors Q

B7 1

B7 2

B7 3 \ Site of sensor

uit in lamps or lamp-holder, shoul

€ s J accurate and repeatable performance over a long peti

y an

uits,

i not

d of

All alarm sensors should be sited so that the sensor output is a 1ealistic measure of the

vaiiable for which it is intended to indicate an alarm condition

B7 4 Response time

Sensors should have a response time compatible with changes in the measuied vatiable

B75 Enclosure

The enclosure of alarm sensors and their terminal boxes should be adequate for the expected

place of installation and for the type of cables installed
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B8  Problemes particuliers aux alarmes

B8 1 Indication de zone inondée

Si des capteurs d’inondation ont été installés dans des compaitiments séparés, le dispositif
d’alarme doit indiquer le compaitiment ou le défaut s’est produit

B8 2 Télégraphes de salles de machines ou dispositifs similaires

En cas de défaut de I'alimentation du télégraphe de la salle des machines ou de dispositifs
similaires, une indication doit étre donnée su1 le pont

&
&
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B8  Particular alarm matters

B8 1 Flooding zone indication

If flooding alarm sensors have been installed in separate compartments, the alarm airange-
ment should indicate the compartment in which the fault has occurred

B8 2  Engine 10om telegraphs or similar devices

In the event of failure of supply to the engine 100m telegraph o1 similar devices, an indication
should be given on the bridge

&
N
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ANNEXE C

INSTALLATIONS DE COMMANDE AUTOMATIQUE POUR
ALIMENTATIONS ELECTRIQUES

C1 Domaine d’application

Pl 21 i b] h - b - 1l — 1 1 > 1
LS TUCOUIITAIIUA IO 5 apPPHYUCIIl dAUA IS Lallda IO - UC COIITIHTaIuc dulUllldlquC acy gIOUpCS
générateurs, prévues pour protéger I’alimentation électrique

C2 Généialités
De tels systemes de commande automatique pour groupes rendre
— un démairage automatique de gioupe,

— un délestage automatique sur une barie omnibus dis
— une mise en dérivation automatique,

un arrét d’urgence automatique de groupe,

énce calculée ou ar1ét calculé d’entiainement du groupe,
§canique ou électrique ou les deux),

— pat-intérruption de 'entrainement des gioupes,
~_par baisse de pression dans les condenseurs de gaz d’échappement,

< par télécommande manuelle

C3 2 Temporisation des signaux

Afin d’éviter des démarrages intempestifs, les signaux dus a des conditions transitoires, telles
que hautes intensités de démarrage de moteurs, ne doivent pas provoquer le démarrage automa-
tique d’un groupe

C3 3 Transfert d’un ordre de démarrage

Si plusieurs groupes sont équipés de dispositifs de démarrage automatiques, il convient d’ins-
taller soit un permutateur qui, en cas de défaut de démarrage, transférera automatiquement
Pordre de démarrage sur le ou les groupes suivants, soit un sélecteur & commande manuelle
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APPENDIX C

AUTOMATIC CONTROL INSTALLATIONS FOR ELECTRICAL POWER SUPPLY

Cl1  Scope

These Tecommendations Tefate 1o automatic control installations 10T generating sets, Which are
provided in order to safeguard the electrical power supply

C2 | General

Such automatic control systems for generating sets may inclu
~ automatic starting of a set,

— automatic connecting onto a dead bus bar;

~ automatic paralleling;

— automatic shut down of a set,

— automatic disconnecting of non-¢s ial

C3

C31

—pressure drop in exhaust gas boilets;

—“remote manual means

C3 2  Delay of signal

In order to avoid inadvertent starting, signals caused by transient conditions, for example high
motor starting curients, should not cause the automatic starting of a set

C3 3 Transfer of starting order

If more than one set is fitted with automatic starting devices, consideration should be given to
fit either a sequence system, which, in case of starting failure, automatically transfers the staiting
order to the next set(s), ot a selector switch for manual use
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C3 4 Conditions de prédémarrage

Des dispositifs doivent étre prévus pour garantir que des conditions appropriées au démarrage
et a Ientrainement sont présentes en permanence conceinant ’air, le combustible, I'eau de
refroidissement nécessaires au démarrage, etc

C3 5 Indication de secours

Une indication de secours doit étre disposée sur le tableau de commande, et la protection du
personnel prés des machines doit étre étudiée, par exemple au moyen d’indication locale de
secours

C3 6 Verrouillage de démarrage

Chaque groupe doit pouvoir étre veirouillé contre un redémaryage
pouvoir effectuer sans dangetr I'entretien et les réparations

C37 Indication de démarrage et limites de démarrage

C371 Le démarrage et ’entrainement automatiques/d’u
tion

groupd, dajvent faire I'objet d’une|indica-

C3 72 Des dispositifs doivent permd
cas de défaut de démariage

rage en

C3 73 Le défaut de démariage d’un g

C4  Liaison automs

Liaison e; 7

Cq 1

e barre

iter ou

C4 2 Eewnneture différée

1l convient d’éviter la fermeture automatique simultanée de deux ou plus de deux disjdncteurs

de groune
[=) r

C4 3 Fermeture infempestive

Il convient d’éviter la fermetute automatique intempestive du disjoncteur de groupe en cas
d’intetruption de I’alimentation qui actionnerait le capteur donnant I'ordre de démarrage, tel
qu’un relais a manque de tension

C4 4  Court-circuit

Aprées un délestage du a des conditions de couit-circuit, aucun disjoncteur de gioupe ne doit
pouvoir effectuer plus d’une seule mise en ciicuit automatique
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C3 4  Pre-starting conditions

Means should be provided to ensure that proper starting and running conditions exist at any
time regarding starting ait, fuel, cooling water, etc

C3 5 Stand-by indication

Stand-by indication should be arranged at the control panel and consideration should be given
to safeguarding personnel at the machines, for example, by local stand-by indication

C3 6 | Starting interlock

Every set should be capable of being interlocked against inadvex
maintenance and 1epair may be cartied out in safety

hat

C3 7| Start indication and restriction

C3 7|l The automatic starting and running of a set should be i

C3 7P Means should be provided to lithy
of starting failure

of starting attempts in ¢ase

C3 7B Starting failure of a set should giv

C4
C41
the
tion
C42

Precautions should be taken to avoid simultaneous automatic closing of two or more gen¢ra-
orcircuit breakers

C4 3 Undue closing

Care should be taken to prevent undue automatic closing of the generator circuit breaker in
the event of interrupted supply to the starting order sensing element, such as a low voltage relay

C4 4 Short-circuit

After a blackout due to short-circuit conditions, no generator circuit breaker should be
permitted more than one automatic closing attempt
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C4 5 Délestage d’un groupe en fonctionnement

Si un groupe a été mis en route en raison d’une chute prolongée de tension ou de fréquence
ne faisant pas déclencher directement un groupe générateur en fonctionnement, il convient que
le groupe générateur défectueux soit délesté des que le groupe de secours est prét a étre mis en

se1vice

C5 Mise automatique en dérivation

C( 1 Conditions reauises.
T =64 s

Afin de réaliser une mise automatique en dérivation, il sera nécessdire de prévoir

Note — 1l est rappelé que des variations & haute fréquence peuvent se produ
phenomene est a prev01r 11 faudla envisager de falre appel a des disjon

¢52

Lne syn-

chronisation automatique stire du disjoncteur et une fermeture automa lique stiradu disjoncteur

ithires Si ce

ou a des

ence sur
sion doit
e servir

de prévoir un ar1ét d’urgence temporisé lors d’une diminution de charge

C6 4 Refroidissement des groupes

o6
C6 1
provoquer une détérioration sur un groupe doivent, dans la
{Git et arréter automatiquement le groupe consifléré, par
une baisse de pression d’huile de graissage, d’une dgpressuri-
(C6 2
iter unanét inutile, il conviendra de prévoir I’équipement d’un signal d’alqrme sup-
né avant que la valeur dangereuse soit atteinte, pour permettre d¢ prendre
C63.) Arrét d’urgence dil a une décharge
Pans }\,D ayot\:mus :r; démarrage autnmaﬁqnp lors d’une ﬂllngnfﬂfi(\“ de chat ge ic nViendra

Si cela est nécessaire ou souhaitable, un ordre d’interruption d’entrainement des groupes peut

étre programmé afin de peimettre au groupe d’absotber les effets thermomécaniques
passage rapide de la charge élevée a la charge nulle

C6 5 Indication d’arrét d’urgence

dus a un

L’arrét d’urgence automatique d’un groupe en raison d’une défaillance doit actionner un

signal d’alarme
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C5

Cs51

C52

C6

C6 1

C62

C6 3

C6 4

C6 5
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Disconnecting of a running set

If a set has been started due to a prolonged voltage or frequency drop not directly causing a

running generator to trip, consideration should be given to having the faulty generator
disconnected as soon as the stand-by set is ready for taking over

Automatic paralleling

Required conditions

set

In order to achieve automatic paralleling, it will be necessary to have
synchronizing and automatic closure of the circuit breaker

Automatic load sharing may also be necessary

Vote — Attention is drawn to the possibility of fast frequency fluctuations occu
this may be expected the use of quick closing circuit breakers, o1 s
should be considered

Disconnecting of a running set

stand-by set is ready for taking over

Automatic shut down

Initiation of shut dqwn

Failures which mi
hect and sh s®
oW vacuum

¢xample over speed, low pressure of lubrication

delayed shut down upon decrease of load

Sets cooling down

Where necessary or desired, a running out sequence may be programmed permitting the
to smooth the thermal-mechanical effects of sudden change from high to no load

Indication of shut down

Automatic shut down of a set due to a failure should cause an alarm signal

fent automlatic

here
Eans

ing
the

et should, as far as practical, automatically disqon-

oil,

set
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C6 6 Pirévention du redémarrage

Le redémarrage automatique d’un groupe aprés un arrét automatique di a une défaillance
doit étre rendu impossible

C67 Alimentation

L’alimentation doit ptovenir d’une source indépendante, par exemple un accumulateur I
convient de prévoir une indication d’alaime visuelle et sonore pout signaler une panne de
I’alimentation

(7 Délestage automatique des services non essentiels

@71 Causes de mise hots ciicuit

systéme

urs élec-
upe lors

n cas de

72

n cas de
5 facteurs
purs, etc

voir, par
nérateur
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