Publication 60050-351 de la CEl IEC Publication 60050-351

(Deuxiéme édition — 1998) (Second edition — 1998)
Vocabulaire Electrotechnique International — International Electrotechnical Vocabulary —
Partie 351: Commande et régulation Part 351: Automatic control

automatiques

CORRIGENDUM 1

Page 17
351-12-02 (dans le texte allemand uniquement/in the German text only,

Au lieu de/Instead of

VektorgrofRRe (in der Automatisierungstechnik)
lire/read

Vektorgréfi3e

Page 26

351-12-22 (dans le texte allemand unigq he an text only)

Au lieu de/Instead of
Differenzsignal

lire/read Q
Regeldﬁferenzmgn%

Page 32
351-12-

Au lieu de/Insteaa

(OIML 5.4MOD)
lire/read

(GVIM 5.4 MOD)

Page 33

351-12-36

Au lieu de/Instead of
(OIML 5.2 MOD)
lire/read

(OVIM 5.2 MOD)



https://iecnorm.com/api/?name=a66bb986c531a384ac67cc8adf859f3f

Page 34

351-12-38 (dans le texte anglais uniquement/in the English text only)
Au lieu de/Instead of

Range of values, within which . . .

lire/read

Range of values within which . . .

Page 39
351-13-05 (dans le texte allemand uniquement/in the German text only)

Au lieu de/Instead of
Summationspunkt

lire/read

Additionsstelle
Page 40
351-13-07 (dans le texte allemand uniqt 3 only)

Au lieu de/Instead of
Kettenstruktur

lire/read

Reihenstruktur Q

Page 50

351-14-17

Kennlinie ejinesNRegelingssystems
lire/read:

Kennlinie der Strecke

Page 51

351-14-19 (dans le texte allemand uniquement/in the German text only)
Au lieu de/Instead of

verschwindende Abweichung

lire/read

Verschwinden der Kennliniensteigung



https://iecnorm.com/api/?name=a66bb986c531a384ac67cc8adf859f3f

Page 54

351-14-25 (dans le texte allemand uniquement/in the German text only)
Au lieu de/Instead of

Integrier-Sattigung

lire/read

Integriersattigung

Page 57

351-14-31 (dans le texte allemand uniquement/in the German text only)
Au lieu de/Instead of

Ubergangsfunktion; Einheits-Sprungantwort

lire/read

Ubergangsfunktion; Einheitssprungantwort

Page 58
351-14-32 (dans le texte allemand uniguement Ger, a@xt oply)
Au lieu de/Instead of

Gewichtsfunktion; Einheits-Impulsantwg
lire/read

Gewichtsfunktion; Ein

Page 61 Q

351-14-38 (dans {é te ¢ quement/in the German text only)

(in der Automatisierungstechnik)
lire/read

Verzdgerungszeit; Z&itkonstante  (in der Regelungs- und Steuerungstechnik)

Page,63

Au lieu de/Instead of
Anstiegszeit (in der Automatisierungstechnik)
lire/read

Anstiegszeit


https://iecnorm.com/api/?name=a66bb986c531a384ac67cc8adf859f3f

351-14-42 (dans le texte allemand uniquement/in the German text only)

Au lieu de/Instead of
Anschwingzeit (in der Automatisierungstechnik)
lire/read

Anschwingzeit (in der Regelungs- und Steuerungstechnik)

Page 68
~

351-14-50 (dans le texte allemand uniquement/in the German text only)
Au lieu de/Instead of

Phasenwinkel (in der Automatisierungstechnik)

lire/read

Phasenwinkel

Page 70

351-14-55 (dans le texte allemand uniquement/in the\Gesman-text.onl

Au lieu de/Instead of

lire/read

Ortskurve des Frequenzg

Page 72 Q

351-14-60 (dans le’t fquement/in the German text only)

Au lieu de/Instea8
Betragsrese
lire/read

Betragsreserve denreserve

Page 73

351-14-61 (dans le texte allemand uniquement/in the German text only)

Au lieu de/Instead or
Nichols-Diagramm
lire/read

Nicholsdiagramm



https://iecnorm.com/api/?name=a66bb986c531a384ac67cc8adf859f3f

Page 76

351-15-01 (dans le texte allemand uniquement/in the German text only)
Au lieu de/Instead of

zeitkontinuierliches Regelungssystem

lire/read

kontinuierliches Regelungssystem

Page 115

351-16-25 (dans le texte anglais uniquement/in the English text only)

Dans la premiéere ligne de la définition, au lieu de/In the definition, first lige
.. . shall be met to enable a transition . . .
lire/read

. . . shall be met to allow a transition . . .

Page 141

351-17-40 (dans le texte allemand unig

ern a@xt oply)

Au lieu de/Instead of
Vorhersage (in der Automatisierungste

lire/read

351-17-51 (dans {é text quement/in the German text only)

Fuzzy-
lire/read

Fuzzyregelung

Page, 159

351-18-21 ‘/d:-mc le texte fr:angaic uniq:mmnnf/in the Erench text nnly)

Dans le texte au-dessous du tableau, au lieu de
... nombre le plus bas a la premiére priorité.
lire

... nombre le plus bas a la priorité la plus élevée.



https://iecnorm.com/api/?name=a66bb986c531a384ac67cc8adf859f3f

Page 160

351-18-22
Au lieu de/Instead of

(OlIL 2.1 MOD)
read

(OVIM 2.1 MOD)

Page 163

351-18-29 (dans le texte allemand uniquement/in the German text only)
Au lieu de/Instead of

Optimieren (in der Automatisierungstechnik)

lire/read

Optimieren (in der Regelungs- und Steuerungstechnik)

Page 166

351-18-35 (dans le texte allemand unig
Au lieu de/Instead of

passiver Fehler (in der Leittechnik)
lire/read

passiver Fehler (in ei

9,

351-18-41 (dans le textenallemand

Page 169

miquement/in the German text only)
Au lieu de/In \
program erkqupfingssteuerung
lire/read

programmierbare Steuerung

Rage 171

351-18-44 (dans le texte allemand uniquement/in the German text only)
Au lieu de/Instead of

Einheits-MelRumformer

lire/read

EinheitsmeRumformer



https://iecnorm.com/api/?name=a66bb986c531a384ac67cc8adf859f3f

Page 176

351-18-56 (dans le texte allemand uniquement/in the German text only)

Au lieu de/Instead of
digital-analog-Umsetzer
lire/read

Digital-analog-Umsetzer

Page 180

Figure 2
Remplacer le schéma existant par le schéma amendé suivant:

Replace the existing diagram by the following amended diagram: <\

o

=

Page 192

IEC 552/99

Dans le tableau so(s \ cer dans la deuxiéme ligne a b par c d:

In the table below i e-ih the last row a b by ¢ d:

Figure 16
Remplacerle~schéma existant par le schéma amendé suivant:

Replacethe existing diagram by the following amended diagram:

SC

rc

IEC 553/99
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Page 199

Figure 17
Remplacer le schéma existant par le schéma amendé suivant:
Replace the existing diagram by the following amended diagram:

SC

IEC 554/99

Page 200

Figure 18
Remplacer le schéma existant par le schéma amendé suivant;
Replace the existing diagram by the following amended diag

1<
(@)
ﬂ <

IEC 555/99
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Page 210 (index in French only)

Sous P, élément P, ajouter le mot panne pour avoir:

panne
PANNE ACLIVE .uivieii e 351-18-34
PANNE PASSIVE ...uiiiiiiiei e 351-18-35

Page 241 (index en allemand/index in German)

Sous A/Under A

Apres le terme adaptive Regelung, ajouter le terme suivant:
After the term adaptive Regelung, add the following term:

AAAItIONSSTEIIE ..ot e

Anschwingszeit (in der Automatisierungstechnik)
lire/read

Anschwingzeit (in der Regelungs- und Steuerungsteg

Anstiegszeit (in der Automatisierungstechnik)

lire/read

ANSHEGSZEIt ..o N N 2SO N N 351-14-41

Aprés le terme Amplitu \ G { /
After the term Amplitud : q W, :
Amplitudenrese.... 351-14-60

Sous D/Under D

digital-analog
lire/reaa

Digital-analogFmisSet2er ..o 351-18-56

Supprimer le terme/Delete the term:

Differenzsignal ... ... 351-12-22
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