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raphical and letter symbols

For graphical symbols, and letter symbols and| signs
approved by the IEC for general use, readefs are
referred to publications:

— |EC 27: Letter symbols to be usged in
electrical technology;

— |EC 417: Graphical symbols for uge on
equipment. Index, survey and compilation [of the
single sheets;

— |EC 617: Graphical symbols for diagrans;

and for medical electrical equipment,

— la CElI 878: Symboles graphiques pour
équipements électriques en pratique médicale.

Les symboles et signes contenus dans la présente publi-
cation ont été soit tirés de la CEl 27, de la CEIl 417, de la
CEI 617 et/ou de la CEI 878, soit spécifiquement approuvés
aux fins de cette publication.

Publications de la CEI établies par le
méme comité d'études

L'attention du lecteur est attirée sur les listes figurant a la fin
de cette publication, qui énumerent les publications de la
CEl préparées par le comité d'études qui a établi la
présente publication.

- 1EC 878: Graphical symbols for
electromedical equipment in medical practice.

The symbols and signs contained in the present
publication have either been taken from IEC 27, IEC
417, IEC 617 and/or IEC 878, or have been specifically
approved for the purpose of this publication.

IEC publications prepared by the same
technical committee

The attention of readers is drawn to the end pages of
this publication which list the IEC publications issued by
the technical committee which has prepared the present
publication.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

MACHINES ELECTRIQUES TOURNANTES —

Partie 14: Vibrations mécaniques de certaines machines
de hauteur d'axe supérieure ou égale a 56 mm —
Mesurage, évaluation et limites de la vibration
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Cette d

AVANT-PROPOS
CEl (Commlssmn Electrotechnlque Internatlonale) est une organlsa ion
haines de I'électricité et de I'électronique. A cet effet, la CEl,
rnatlonales Leur elaboratlon est confiée a des comités d
gouvernementales, en liaison avec la CEl,

itement avec I'Organisation Internationale de Normalls
e les deux organisations.

décisions ou accords officiels de |a

facon transparente, dan i es Normes Internationales de la CEl d§

Imes nationales et fégionales. i c ¢ la recommandation de la CEIl et la norme
espondante doit éfre ingiq dans cette derniéere

CEl n'a le marquage comme indication d’approbatio
bonsabilité n'ast gtériel est déclaré conforme a I'une de ses normes.

alisation

7 La CEIl a

dans les
Normes
[ Comité
ntales et
tollabore
r accord

| dans la

ationaux

t publiés

a pppliquer

ns leurs
hationale

h et sa

ent faire
ue pour
ce.

achines

Le text

annule et remplace la premiére édition, parue en 1982
t-des-documents-suivants:
FDIS Rapport de vote
2/940/FDIS 2/970/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant

abouti

a l'approbation de cette norme.

L'annexe A est donnée uniquement a titre d’'information.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

ROTATING ELECTRICAL MACHINES -

Part 14: Mechanical vibration of certain machines
with shaft heights 56 mm and higher -
Measurement, evaluation and limits of vibration

FOREWORD

1) The IE'C (International Electrotechnical Commission) is a Worldwide orgamn ization
comprip is to
promot ronic
fields. . [Their
prepar dealt
with m izgtions
liaising ional
Organif n the
two org

2) The fo P, an
interna ation
from al

3) The dg intermational use and are published in the
form o apted by the National Committees in that
sense.

4) In ordgr to promote internati ittees undertake to apply IEC Internafional
Standgrds transparently t ! S possible) Yn their national and regional standards| Any
diverggnce between the | e\eorresponding national or regional standard shall be c|early
indicatgd in the latte

5) The IEC provides arking G Q i ate”its approval and cannot be rendered responsible fofr any
equipnjent declared to Y I5h Bpe ¢

6) Attentipn is drawn e ¥ {li 6me of the elements of this International Standard may bg the
subjec i all not be held responsible for identifying any or all such patent rights

Internation 4-14 has been prepared by IEC technical committee 2: Rotating

machinery|.

This second edition cangéls and replaces the first edition published in 1982.

The text of This standard IS based on the following documents:

FDIS Report on voting
2/940/FDIS 2/970/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on

voting indi

cated in the above table.

Annex A is for information only.
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MACHINES ELECTRIQUES TOURNANTES —
Partie 14: Vibrations mécaniques de certaines machines

de hauteur d'axe supérieure ou égale a 56 mm —
Mesurage, évaluation et limites de la vibration

1 Domaine d'application et objet

El:1996

La prégente partie de la CEIl 34 spécifie les procédures d'essai de vibragion et | PS pour
certaings machines électriques, dans des conditions spécifiées, sa a une
charge|ou a une machine entrainée.
Elle edqt applicable aux machines a courant continu et aux<{machi ternatif
triphas¢ de hauteur d'axe supérieure ou égale & 56 mm et de ieure ou
égale § 50 MW, a des vitesses nominales de 600 tr/min justp
Pour lgs machines verticales et pour les machines 3 le qu'a
celles qui sont mesurées en état de suspension li
Cette norme n'est pas applicable aux wachi aseés a
collectgurs, aux machines monophasées 8s triphasées alimentées en mongphasé,
aux gémérateurs hydrauliques verticau S a aimant permanent ou aux machines
a courgnt continu a enroulement série.

NOTIE reRaA1S0O 10816-1 (document de base).
2 Réfg
Les do S s_cqQmtiehnent des dispositions qui, par suite de la référence
qui y € ions valables pour la présente partie de la CEI|34. Au
mome i indiquées étaient en vigueur. Tout document normatif est
sujet a[révision etNes pa enantes aux accords fondés sur la présente partie de la|CEI 34
sont invi possibilité d'appliquer les éditions les plus récentes des
docum indiqués ci-aprés. Les membres de la CEIl et de I'ISO possefdent le
registr
CEIl 34-1r,4996, Mathines électriques tournantes — Partie 1: Caractéristiques assighées et
caractdristigues de fonctionnement

ISO 2954: 1975, Vibrations mécaniques des machines tournantes ou alternatives -

Spécifications des appareils de mesurage de l'intensité vibratoire

ISO/DIS 7919-1, Vibrations mécaniques des machines non alternatives — Mesurages
arbres tournants et évaluation — Partie 1: Directives générales

sur les

ISO 8821: 1989, Vibrations mécaniques — Equilibrage — Conventions relatives aux clavettes

d'arbres et aux éléments rapportés
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ROTATING ELECTRICAL MACHINES -

Part 14: Mechanical vibration of certain machines
with shaft heights 56 mm and higher -
Measurement, evaluation and limits of vibration

1 Scope and object

This part
machines

It is appli¢
and a ratg
3600 rev/mi

machines

This stang e \[r\ SF fors,
single-ph3g i , tical
water pow Sl

NOTE

2 Normalive references

The following normative ; PQVi ich, [ is fext,
constitute [provisio 5 34. i ication, iti indicated
were valid. All norm ' i

on this paft of IEC 34 C cent
editions 0 W\ intain

registers d
IEC 34-1:

ISO 2954

ISO/DIS o104 Al N H ] HS ' £ H 41 12 Ad +&
J1lI71L, wvicoriarncar vioraoorr Ur TTuri lel’JlUba(.llly rmracrnrico = wvicaosur CirTicTIL On

rotating shafts and evaluation — Part 1: General guidelines

ISO 8821: 1989, Mechanical vibration — Balancing — Shaft and fitment key convention
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ISO 10816-1: 1995, Vibrations mécaniques — Evaluation des vibrations des machines par
mesurage sur les parties non tournantes — Partie 1: Directives générales

ISO/DIS 10817-1, Systemes de mesurage des vibrations des arbres tournants — Partie 1:
Capteurs des signaux relatifs et absolus des vibrations radiales produites par les arbres
tournants

3 Définitions

Pour les besoins de la présente norme, les définitions données dans les références normatives
ci-dessus s'appliquent

4 Grapdeurs de mesurage

4.1 GéEnéralités

Les grandeurs de mesurage sont la vitesse de vibratio i aching et le
déplaceément relatif de la vibration sur I'arbre a l'intérieur ou™pr€ } e la machine.

4.2 In
Le crité e de la
vitesse points
de mes
Les mg e\bi itesses
de vibr anceNgde \glisse bratoire

doit étr

ou
Vma

Ymin

4.3 Vi

Le crit§resa~adopter pour la vibration relative de I'arbre doit étre le déplacement vibratojre S

p-p
dans lg] sens du mesurage (voir ISO/DIS 7919-1).

5 Appareillage de mesurage

L'appareillage de mesurage pour les mesurages d'intensité vibratoire doit satisfaire aux
prescriptions de I''SO 2954.

L'appareillage de mesurage pour les mesurages de la vibration relative de l'arbre doit étre
conforme aux regles de I'lSO/DIS 10817-1.
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ISO 10816-1: 1995, Mechanical vibration — Evaluation of machine vibration by measurement on

non-rotating parts — Part 1: General guidelines

ISO/DIS 10817-1, Rotating shaft vibration measuring system — Part 1: Relative and absolute

signal sensing of radial vibration from rotating shafts

3 Definitions

For the purpose of this standard, the definitions in the normative references listed in clause 2

apply.

4 Measufement quantities

4.1 Gengral

Measuren]ent quantities are the vibration velocity at the machine be
vibration displacement within or near to the machine bearings.

4.2 Vibrdtion severity

The criterjon for the vibration at the machine bearings shall’bg
velocity ip millimetres per second. The greateg
measurenient points, characterizes the vipfation seéve

Induction motors (especially of two-pole type) fr

twice slip| frequency. In these cases the vipratio
relationship:

haft

Swwalue of the vibration
Wined at the presciibed
& (see 1ISO 10816-1)

show™Vvibration velocities beating at
ity shall be determined from| the

2
where
Vinax 1S el6 jue,;
Vinin IS
4.3 Relal
The criteri ed for he relative shaft vibration shall be the vibratory displacement S ; in

the directipnof.measurement (see ISO/DIS 7919-1).

5 Measurement equipment

Measurement equipment for vibration severity measurements shall
requirements in ISO 2954.

comply with the

Measurement equipment for relative shaft vibration measurements shall comply with the

requirements in ISO/DIS 10817-1.
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6 Montage de la machine

La vibration d'une machine électrique est étroitement liée au montage de la machine. Pour
permettre une évaluation spécifique de I'équilibrage et des vibrations des machines électriques
tournantes, il est nécessaire de mesurer la vibration sur la machine seule, selon des conditions
d'essai convenablement définies, de fagon a permettre des essais reproductibles et a fournir
des mesurages comparables.

6.1 Suspension libre

Cet état est obtenu par suspension de la machine a un ressort, ou par montage sur un support

e|ast|q| e (rnccnrfc’ r\nnnfr\hnnr" ete )

La fréquence d'oscillation naturelle du systéme de suspension et de | i les six
degrés|de liberté possibles, doit étre inférieure au tiers de la frég nt ala
vitesse| de la machine en essai, comme défini en 7.3. L'élastici ' eme de
suspengion en fonction de la vitesse nominale peut étre détermi

6.2 Montage rigide

La madhine doit étre fermement attachée a un sol rigj

Les vitgsses de vibration maximales - ale sur
les patfes de la machine (ou sur le cadlre dier D ttes du

stator) [ne doivent pas excéder 25 % des_vite axi S b palier
adjacent selon I'une ou l'autre des directions deMe
NOTES %
1 Lp présente regle confifpe que fes fregquences re t d'essai
com g :

2 L
une f

vibration

6.3 D¢

Les sy ifs, en
admett n de la
machin lors un

environnement acti
ISO 10B16<1).

est censé exister et la présente norme ne s'y applique pgs (voir
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6 Machine mounting

The vibration of an electrical machine is closely linked with the mounting of the machine. To
permit evaluation as far as balance and vibration of rotating electrical machines are concerned,
it is necessary to measure the vibration on the machine alone, under properly determined test
conditions, to enable reproducible tests to be carried out and to provide comparable
measurements.

6.1 Free

suspension

This condition is achieved by suspending the machine on a spring or by mounting on an elastic
support (springs, rubber, etc.).

degrees o
machine
function o

6.2 Rigid

The mach

The maxi

exceed 25
horizontal

NOT
1 Th
arran
a
b
c
2 T

vibrafi

6.3 Activ

external d
of the vall
standard ¢

nominal speed, can be determined from figure 1.

mounting

ne shall be clamped firmly to a solid floor.

ertical directions at|
4 or stator feet) shal

% of the maximum velocity whis

or vertical direction.

ES

0¥'6.1 and 6.2 are considered passive, admitting insignif
\achine. If the vibration with the machine stationary exceeds 2

oes nothapply fsee ISO 10816-1).

acent bearing in eithef

the
not
the

test

d the

cant
5%
this
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24
22
20

0 1\
o [
14 \

e\
8
6 AN
4 - z
2 S N
0 I 5 A

600 900 1200 1500 1800 2100 2400 27 %&K 3600

Vitesse nominale (tr/n
IEC 902/96

! Machine —

' $3

Montage sur un support élastique

T

1EC 904/96

NOTE — effective du support élastique ne soit pas supérieure a 1/10 de celle de la
machine ¢ la masse et des moments d'inertie de ces éléments sur le njveau de
vibration
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24
22

o |
o
12 \

x (mm)

I a

o N A |0 @

600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000

Nominal speed (rev/min)

chine P43
JLE F ﬁ/m

- 33

Machine

Spring

NOTE - To red

vibrajion level the
macHine.

Mounting on an elastic support

IEC 904/96

d the moments of inertia of the suspension system on the
tic support should not be greater than 1/10 of that df the
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7 Conditions de mesurage

7.1 Clavette

Pour I'équilibrage et le mesurage de l'intensité vibratoire des machines équipées d'une rainure
de bout d'arbre, la rainure doit étre obstruée par une demi-clavette.

NOTE - Une clavette rectangulaire de pleine longueur et de demi-hauteur ou une clavette de demi-longueur et
de pleine hauteur (qu'il convient de centrer selon I'axe dans la rainure de la clavette) sont acceptables (voir 3.3
de I'l'SO 8821).

7.2 Points de mesurage

7.2.1 Points de mesurage de la vitesse de vibration

L'emplacement des points de mesurage et les directions auxquelles niveaux
de l'inténsité vibratoire sont indiqués a la figure 2 pour les machine i etala
figure 4 pour les machines a supports de palier. La figure 3 esy’apyli s dont
les mgsurages conformément a la figure 2 ne sont pas_possible ge des

éléments.

7.2.2 Points de mesurage du déplacement relatif de Varbre

Des capteurs sans contact doivent étre installés ment le
déplaceément relatif journalier de I'arbre au hi€ ' inferne n'est pas réalisable)
doivent étre installés prés de la coquille de ) S ntielles

sont celles indiquées en figure 5.

7.3 Caonditions d’essai

Les mdchines doivent t a leur

valeur @ssignée.

Les melcj: uement
Sinusoi

Sauf sf doit étre effectué a chaque vitesse assignée ou dars toute
la plage de 5. Pour chaque essai a une vitesse donnée, les valgurs ne
doivent pas limites correspondantes données dans le tableau 1.

Pour lgs mathj y deux sens de rotation, les limites de vibration sont applicables a ces
deux s¢ns.

7.4 Capteur de vibration

Le contact entre le capteur utilisé pour le mesurage de la vitesse de vibration et la surface de
la machine doit étre tel que spécifié par le constructeur du capteur et ne doit pas perturber
I'état vibratoire de la machine en essai.

Pour cela, il est nécessaire que la masse totale couplée du capteur monté soit inférieure a 1/50
de la masse de la machine.
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7 Conditions of measurement

7.1 Key

For the balancing and measurement of vibration on machines provided with a shaft extension
keyway, the keyway shall be filled with a half key.

NOTE - A full length rectangular key of half height or a half length key of full height (which should be
centred axially in the keyway) is acceptable (see 3.3 of ISO 8821).

7.2 Measurement points

7.2.1 Megsurementpoits for vibratiomr vetocity

The locatipn of the measurement points and directions to which the levels“oRvi i erity
apply are shown in figure 2 for machines with end-shield bearings and j ) X chines
with pedeftal bearings. Figure 3 applies to those machines where \ ifions
according|to figure 2 are not possible without disassembly of parts

7.2.2 Measurement points for relative shaft displacement

Non-contelcting transducers shall be installed inside the htive
shaft jourpal displacement, or (when inside mounting i \ring
shell. The i

7.3 Test

Machines

AC machimpes shall be run wi

Unless otherwise agreed hole

ding

range of rated spe
limit in tab

For machi

7.4 Vibrati

The mounti hine
surface sh the

vibratory ¢

F th t o haoacacaarg thaot tha taotal ~a oA oo Af th o tvo el nay o i laca than 1/50
or IS I o et ooary uiat it tutar CUUPICU TTTAaoc S UT UTTC FAariouuv Tl AosotITIivly 10 TC oo thart

of the mass of the machine.


https://iecnorm.com/api/?name=3a766a80ded53a6f6ae05edc8e236d9d

-16 - 34-14 00 CEIL:1996

8 Limites de vibration du logement de palier

8.1 Limites de l'intensité vibratoire

Les limites de l'intensité vibratoire des machines a courant continu et des machines triphasées
a courant alternatif, de hauteur d'axe égale et supérieure a 56 mm, dans les deux conditions de
montage spécifiées a l'article 6 sont spécifiées dans le tableau 1. Les valeurs sont données
pour trois niveaux de vibration, N (normal), R (réduit) et S (spécial).

Tableau 1 — Limites d'intensité vibratoire, en mm/s et en valeurs efficaces,
pour une hauteur d'axe H (mm)

Machine mesurée en état de suspension Ilbre Sdspension
rigide
Niveal Vitesse
de nominale 56 < H< 132 132 < H< 225 225 < H< 40 J 400
vibratipn (tr/min)
N 600 a 3 600 1,8 2,8 3, ,5 4,8
R 600 a 1 800 0,71 1,12 m 2,\5\ 18
>1 800 & 3 600 1,12 g’ 18
S 600 a 1 800 0,45 >
>1 800 a 3 600 0,71
sl W
1 Si i ' écifie, i 3 me doivent étre de niveau N
2 Leg i i andé entrainements de machines-outil$. Les
machipes de niveau S sont utilisées pour eRtrai es/machines/spéciales avec des exigences vibrgtoires
trés sgveres. Ce niveau n'esy/applicable qu 5 de hauteur d'axe inférieure ou égale a 400 mnj.
3 Polr les machines exigeant \des Vs i i 3 s données dans le tableau 1, il est recominandé
de choisi mm/s.
4 Poyr les machy S grieure a 400 mm, les deux méthodes de montaggq sont
applicpbles. Sau i i &thode sera effectué par le constructeur.
5 1l et recommandé & acHeteur de tenir compte du fait que l'instrumentation peuf avoir
une tdlérance de
6 Un¢ machine iexq équilibrée et d'un niveau conforme au tableau peut, aprés installatipn sur
le sit 3 i i importantes provoquées par diverses raisons, telles qu'une assise mal
adaptge, acti entrainée, etc. Des vibrations peuvent également étre occasionnégs par
I'entrdideme es présentant une fréquence naturelle d'oscillation trés proche de I'excitation en faison
d'un faible~palooxy ré la partie tournante de la machine. Dans de tels cas, il convient d'effectupr des
verifi ur la machine, mais également sur chaque partie de l'installation
7 La |hautéur~d'axesddne machine sans pattes ou d'une machine avec pattes surélevées, ou de| toute
machipedyerticale est a considérer comme étant égale a la hauteur d'axe d'une machine de méme cajfcasse
de bage mais du type a pattes avec arbre horizontal

8.2 Limites de vitesse de vibration a deux fois la fréquence de ligne pour des machines
a courant alternatif

Les machines a deux pbéles peuvent présenter des vibrations importantes a deux fois la
fréquence de ligne du systeme d'alimentation. L'évaluation correcte de ces éléments de
vibration exige une suspension rigide de la machine qui soit conforme aux prescriptions
données en 6.2.

Pour les machines a deux péles de hauteur d'axe supérieure & 225 mm, I'évaluation ci-dessus
doit faire partie d'un essai de type de la machine de base pour établir I'existence d'une
vibration importante a deux fois la fréquence de ligne.
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8 Limits of bearing housing vibration

8.1 Limits of vibration severity

_17_

The limit of vibration severity for d.c. and three-phase a.c. machines with shaft heights 56 mm
and higher and for the two mounting conditions as specified in clause 6 are specified in table 1.

Values are given for three vibration grades: N (normal), R (reduced) and S (special).

Table 1 — Limits of vibration severity in mm/s r.m.s. for the shaft height H (mm)

Machine measured in a state of free suspension

Rigid mounted

2 Grade
special n
heights <

3 For m3g
series 0,4

4 For ma3
choice of

5 Manufg
tolerance

6 A mac
driven ma

close to
cases, ch

7 The sh
taken as

hine, which |§

vibrationg,

cturer and purch
of +10 %

when installed

| be grade N,
. Bra ines are in use as drivep for

pplicabje only to machines with

recommended to select values fron

Vibration Ratedspeed 56<+=1382 182 <+1=225 225<+=406 >4 =400
grade rev/min
N
N 600 to 3 600 1,8 2,8 3,5 /\<3,5 (\ 2,8
R 600 to 1 800 0,71 1,12 1,8 \2\5& 1}
>1 800 to 3 600 1,12 1,8 2,8( z\s{ \> 1,8
S 600 to 1 800 0,45 0,71 /fl&\ \\ \
>1 800 to 3 600 0,71 1,12 \18\\ \\)
NOTES

haft

the

the

accoynt that the instrumentation can have a measurefent

arge
the

ery
buch

b be
pe.

8.2 Limit

5 OF vibration velocity with twice line frequency for a.c. machines

Two-pole machines may have significant vibration at twice the frequency of the power system.
The correct evaluation of these vibration components requires a rigid mounting of the machine
which complies with the requirements given in 6.2.

For two-pole machines with shaft heights H > 225 mm, the above evaluation shall be part of the
basic machine type test to establish the existence of significant twice line frequency vibration.
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Les machines de hauteur d'axe supérieure a 225 mm et avec une vibration a deux fois la
fréquence de ligne, doivent étre essayées avec un montage rigide et ne doivent pas présenter
des valeurs supérieures aux valeurs limites du tableau 1 pour les machines de hauteur d'axe
supérieure a 400 mm et a montage rigide.

8.3 Vibration axiale

L'évaluation de la vibration axiale du palier dépend de la fonction de palier et de la construction
du palier.

Dans le cas de paliers de butée, la vibration axiale est corrélée aux pulsations de la poussée

qui pe vent endommaaer la aarnitiire métalliaue des naliers 3 douille o1l narties des n |iers a
J J ~ L L4 ~

régule.|La vibration axiale de ces paliers doit étre évaluée de la méme fgcon gu'unécvjbration

transvdrse et les valeurs limites du tableau 1 sont applicables.

Si des| paliers n'ont pas de limitation axiale par construction, er une

exigen¢e moins contraignante, soumise a un accord préalg teur et

I'achetgur.

9 Lim|tes de vibration relative de I'arbre

Les mesurages des vibrations relatives de I'arpre our les

machines deux et quatre pdles a palieys @ i A 1 000

kW. En conséquence, un accord préalahle e pSsaire,

quant 3

Si les machines a paliers

des ca
vibratio
|'article

—

bteurs de mesura les limites du déplacement relat
n de l'arbre sont spexcifié ) . Ces limites s'ajoutent a celles ex

dsitions particuliéres pour le montage

f de la
gées a

Niveau d om e}\}placement maximal relatif Faux-rond maximal
ole de l'arbre

vibration
{J\ Hm pm

S
N& \2 70 18
4 90 23
R

2 50 12,5

4 70 18

NOTES

1 Les machines de niveau de vibration R sont fréquemment demandées pour des
entrainements a vitesses élevées dans des installations critiques.

2 Toutes les limites s'appliquent a des machines 50 Hz et 60 Hz.

3 Les limites de déplacement maximal relatif de Il'arbre incluent le faux-rond. Pour une
définition du faux-rond voir ISO/DIS 7919-1.
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Machines having H > 225 mm and twice line frequency vibration, shall be tested with rigid
mounting and shall not exceed the values for H > 400 with rigid mounting in table 1.

8.3 Axial

vibration

The evaluation of axial bearing vibration depends on the bearing function and bearing
construction.

In the case of thrust bearings, axial vibration correlates with thrust pulsations which could
cause damage to the metal liner of sleeve bearings or to parts of antifriction bearings. Axial
vibration of these bearings shall be evaluated in the same manner as transverse vibration and

table 1 lim

its apply.

Where b{
acceptable,

9 Limits

Relative s
with sleev
between 1
installation

When maghines with sleeve bearings

vibration 1

specified in table 2. These limits are in ad

of relative shaft vibration

E bearings and rated power >1 000 kW and shall be tF Dhj prior agreement
nanufacturer and purchaser with respect to i
of shaft measurement transducers.

arings have no axial limiting construction, a less exacting re
subject to prior agreement between manufacturer and purchag

may be

3

ines

jons regarding the

roviior@fr the installation of s$haft

neasurement transducers, the limits f - i vibration displacemen{ are

|red in clause 8.

Table|2 - Limits for the@\({\\t p.p) and the maximum run-out
Vibratjon grade aft Maximum run-out
um
N 18
23
R 12,5
{\ 18
NOTES

1 Machines=with_vibration grade R are frequently specified for high-speed drives in critical
installations,
2 | limits apply to both 50 Hz and 60 Hz machines.

3 The maximum relative shaft displacement limits include the run-out. For the definition of the run-
out (see ISO/DIS 7919-1).
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905/96

TEC 900/96

Figure 3 — Points de mesurage pour les extrémités de machines ou les mesurages
selon la figure 2 ne sont pas possibles sans le démontage des éléments
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2

Figure 2 — Preferred points of measurement ap hle tq lone
ends of the machine
>

TEC 900/96

Figure 3 — Measurement points for those ends of machines where measurements
according to figure 2 are not possible without disassembly of parts
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§ |

/ e

1

TEC| 907796

Figure 4 — Points de fhestwage pouf pie s@o e palier

Conditionneur —

Lecteur

TEC 908/96

Figure 5 — Installation préférentielle des lecteurs pour le mesurage

du déplacement relatif de I'arbre
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1EC 907)

Transducer

TIEC 908/96

Figure 5 — Preferred circumferential position of transducers

for the measurement of relative shaft displacement
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