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Révision de la presente publication
Le contenu technique des publications de la CEI est constam-
ment revu par la Commission afin d’assurer qu’il refléte bien

état actuel de la technique.

Les renseignements relatifs a ce travail de révision, a I’établis-

tant les documents ci-dessous:

Bulletin de 1a CEI

Publi¢ annuellement

Revision of this publication

The technical content of IEC publications is
constant review by the 1EC, thus ensuring that
reflects current technology.

kept under
the content

Information on the work of revision, the issue of revised edi-

Publi¢ apnuellement

Terminologie

sement des éditions révisées et aux mises a jour peuvent étre tions and amendment sheets may be obtained from IEC
obtenus auprés des Comités nationaux de la CEI et en consul- National Committees and from the following IEC sources:

1EC Bulletin

Rapport d’activité de la CEl @®  Report on IEC Activities

Published yearly
® Cataloglle des publications de la CEI @®  Catalogue of I EC Publicatigns

Published yearly

Terminology
En ce qui fconcerne la terminologie générale, le lecteur se EC Publica-

reportera a la| Publication 50 de la CEI: Vocabulaire Electro- ry (LE.V),
techmique Int¢rnational (V.E.L), qui est établie sous forme de dealing with
chapitres sépqirés traitant chacun d’un sujet défini, I'Index s a separate

général étant |publié séparément. Des détails complets sur le
V.E.L peuvenq &tre obtenus sur demande.

Les termes ¢t définitions figurant dans la présente publication
ont été soit repris du V.E.L, soit spécifiquement approuvédaux
fins de cette publication.

Symboles graphiques et littérau

Pour les symboles graphiques, [sy

d’usage général approuvés p
— la Publicagion 27 de la<}>
¢électrotechnique;

— la Publication 117 de Ig
mandés.

Les symboles et sighes cont s dans laNpre
ont été soit rep S i
cifiquement approuvés 2

Autres publications de la~(
Comité d’Etudes

EI etablies par le méme

For graphical symbols, and letter symbols and si

by the IEC for general use, readers are referred tof:

— TEC Publication 27: Letter symbols to be use
technology;

— IEC Publication 117: Recommended graphical

The symbols and signs contained in the preseq
have either been taken from 1 EC Publications 27 o|
been specifically approved for the purpose of this

n request.

t publication
h specifically

bns approved

in electrical

symbols.

t publication
I 117, or have
publication.

Technical Committee

Other IEC publications prepared by the Tame

L attention du lecteur est attirée sur les pages 3 et 4 de la cou-
verture, qui énumérent les autres publications de la CE1 prépa-
rées par 1€ Comité d’Etudes qui a établi la présente publication.

The attention of readers is drawn to pages 3 and 4 of the cover,

which list other TEC publications issued by the Te
mittee which has prepared the present publication.

chnical Com-
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

MACHINES ELECTRIQUES TOURNANTES

Treiziéme partie: Spécification pour les moteurs auxiliaires pour laminoirs

PREAMBULE

remiére partie;
euxiéme pa

roisiéme partie;

4dela CEL

mboles pour les formes de construction et les dispositions de montage des mach
surnantes, éditée comme Publication 34-7 de la CEI

Marques d’extrémités et sens de rotation des machines tournantes, éditée comme Public:

lruitiéme partie:
CEL

ermination a partir d'essais des grandeurs des machines synchrones

adesde refroidissement des machines tournantes, éditée comme Publication 34-6 de la C

mités d’Etudes
hesure possible

és pationaux,

adoptent dans
5 le permettent.
ire du possible,

abilité n’est pas

nt:
laCEIL
nantes a partir

4-2delaCEIL
comme Publi-
éditée comme

Publication 34-5

EL
nes électriques

ition 34-8 de la

Neuviéme partie:  Limites du bruit, éditée comme Publication 34-9 de la CEL
Dixiéme partie:
CEL

Onziéme partie:
tournantes, éditée comme Publication 34-11 dela CEL.

Douziéme partie:

Coriventions relatives d la description des machines synchrones, ¢ditée comme Publication 34-10 de la
Protection thermique incorporée, Chapitre 1: Régles concernant la protection des machines électriques

Caractéristiques de démarrage des moteurs triphasés 4 induction & cage & une seule vitesse pour des

tensions d’alimentation inférieures ou égales a 660 V, éditée comme Publication 34-12 de la CEL

Des projets de la présente norme furent discutés lors des réunions tenues 3 Washington en 1970, @ Londres en 1973,
La Haye en 1975 et a Londres en 1977. A la suite de ces réunions, le projet, document 2(Bureau Central)455, fut soumis

'approbation des Comités nationaux suivant la Régle des Six Mois en octobre 1978.

o m-
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

ROTATING ELECTRICAL MACHINES

Part 13: Specification for mill auxiliary motors

FOREWORD

1) The formgl decisions or agreements of the 1EC on technical matters, prepared by Technical Copfmitteeson whigh-all

National Committees having a special interest therein are represented, express, as nearly
consensus|of opinion on the subjects dealt with.

2) They havq the form of recommendations for international use and they are accepted p
sense.

3) In order tp promote international unification, the IEC expresses the wish that ;
text of thg IEC recommendation for their national rules in so far as ng a

between the IEC recommendation and the corresponding national rule

the latter.

4) The 1EC |has not laid down any procedure concerning marking @
when an ifem of équipment is declared to comply wi S

This standqrd has been prepared by {EC

It constitutgs part of a series of pnblicatiqns deali

Part 1:
Part 2:

Part 3:

Part 4:

Part 5:

Part 6:
Part 7:

Part 8:

Part 9:
Part 10:

Part 11:

Part 12:

Mgthods for Degé
for Traction Vel

Ratings and Charactg

Mgthods for Dets

Symbols Types of\Condtruction and Mounting Arrangements of Rotating Electrical Machinery, issued as 1
Puplication-34-%

Tefminal Markings avid Direction of Rotation of Rotating Machines, issued as | EC Publication 34-8.

the

38\ pPossible) an\{nternational

hat

the
hce
n

iflity

ines

Noise Limits, issued as [ EC Publication 34-9.
Conventions for Description of Synchronous Machines, issued as I EC Publication 34-10.

Built-in Thermal Protection, Chapter 1: Rules for Protection of Rotating Electrical Machines, issued as IEC Publi-

cation 34-11.

Starting Performance of Single-speed Three-phase Cage Induction Motors for Voltages up to and Including 660 V,

issued as  EC Publication 34-12.

Drafts of this standard were discussed at meetings held in Washington in 1970, in London in 1973, in The Hague in 1975
and in London in 1977. As a result of these meetings, a draft, Document 2(Central Office)455 was submitted to the National
Committees for approval under the Six Months’ Rule in October 1978.
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Les Comités nationaux des pays suivants se sont prononcés explicitement en faveur de la publication:

Afrique du
Allemagne
Australie
Belgique
Brésil
Canada
Chine

Autres publications de la CE

Publications nos 34-1:

Sud (République &)  Corée (République Pologne
démocratique populaire de) Roumanie

Espagne : Royaume-Uni
Finlande Suede
France Suisse
Hongrie Tchécoslovaquie
Italie Turquie
Pays-Bas

1 citées dans la présente norme:

Machines électriques tournantes, Premiére partie: Valeurs nominales et caractéristiques de

fonctionnement.

Cinauiome

ines tournantes.

Désignation des
080.
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The National Committees of the following countries voted explicitly in favour of publication:

Australia Germany Romania
Belgium Hungary South Africa (Republic of)
Brazil Italy Spain
Canada Korea (Democratic Sweden
China People’s Republic of) Switzerland
Czechoslovakia Netherlands Turkey
_Finland Poland United Kingdom
France

Other 1 E C publications quoted in this standard:

Publications Nos. 34-1:

Rotating Electrical Machines, Part 1: Rating and Performance.

&

N

3457 Part 5; 1Jegrees o T by ENCloST

34-6: Part 6: Methods of Cooling Rotating Machinery.

34-7: Part 7: Symbols for types of construction and mounting arran, ing-electyical
machinery.

72:

Dimensions and Output Ratings for Rotating Electrical Ma
and Flange Numbers FF55 to FF1080 and FT55 to FT1080:
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MACHINES ELECTRIQUES TOURNANTES

Treiziéme partie: Specification pour les moteurs auxiliaires pour laminoirs

NOTE EXPLICATIVE

igue a-établi la Spéci-
tinu, s€xie 800. Cette série

- inchangées, malgré
Pautres pays,
il a été décide

acquise.
Les principaux points sur lesquels, i et nece his sont les
fuivants

Tensions

s cas et, par

. converties en
es, sorft inférieures aux dimensions originales de AISE en inches, de qui permet
ous le cas échéant.

Toute référence aux paliers a €té supprimée.

Dimensions

Les conversions exactes des dimensions en inches de AISE sont indiquées avec arrondis-
sement a trois décimales, s’il y a lieu. Dans les cas ou les tolérances ne sont pas indiquées, les
constructeurs doivent observer les limites commerciales d’usage.

Autres caractéristiques mécaniques

Les carcasses en deux piéces ne sont pas spécifiées et la prescription concernant un arbre
remplagable est réduite & une recommandation.
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ROTATING ELECTRICAL MACHINES

Part 13: Specification for mill auxiliary motors

EXPLANATORY NOTE

In 1964 the Association of Iron and Steel Engineers, of the United States of Americs produted
specification AISE 1 for the 800 series of D.C. Mill Auxiliary Motors. This sup€rseded the’previpus

600 series| but the dimensions (which had been established in- 1948) remai . igh
the outpufs were increased. This AISE specification became widely used in\othe i ith or
without i in 1970,
that there
Consid the
present s the
problems ded
to recons
The mz
Vol
T and
neg
Shaft extensi@
Both the AISE a
Boly holes
N izes
as this ¢
Begrings
Allreference to bearings has been omitted.

Dimensions

Exact conversions of the AISE inch dimensions have been given, rounded off to three
decimal places, where necessary. Where tolerances are not given it is intended that manufac-
turers should work to normal commercial limits.

Other mechanical features

Split frames have not been specified and the requirement for a replaceable shaft has been
reduced to a recommendation.
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Les moteurs conformes a la présente norme ne doivent pas nécessairement suivre toutes les

prescriptions appropriées de la Publication 34-1 de la CEI et les dimensions
conformes & la Publication 72 de la CEL

1. Domaine d’application et objet

La présente norme est applicable aux moteurs auxiliaires de laminoirs. Ell
prescriptions mécaniques et électriques et les dimensions pour les moteurs a

ne sont pas

e établit les
uxiliaires de

laminoirs a courant continu a fixation par pattes utilisés pour le laminage de 'acier en service
intense. Elle traite des moteurs série, des moteurs compound, des moteurs shunt, des moteurs a
excitation composite ou séparée et des moteurs a enroulement de compensation, sous des

tensions assignées de 230 V, 460 V ou 550 V, a des puissances assigné
a des vitesses assignées de 360 tr/min a 1.130 tr/min.

Montage

D

les pattes du moteur sont en bas.

1ad

Dimensions et tolérances

Les dimensions et tolérances, de montage\corresy

NN

la Publication 34-6 de la CEI:

Les moteurs fermés et les moteurs ventilés doivent étre réciproquement con

,15 kW|a 243 kW et

Publication
rontal et que

dant 4 un type particulier| de carcasse

ré de protection au moins égal a IP 44, conformément a la
ent avoir un des types suivants d’enveloppe et|de mode de

urfacg de la carcasse étant refroidie par convection libre, 1(J 40);

ndépendant

vertibles par

addition ou suppression de capots appropriés. Lors de la conversion d’un moteur fermé en

moteur ventilé, ou vice versa, il est autorisé de retirer ou d’ajouter un ventilateur

6. Debit d’air de refroidissement

interne.

Les moteurs ventilés doivent fournir les puissances assignées spécifiées, lorsqu’ils regoivent

les quantités d’air indiquées au tableau I1I sous les pressions pertinentes.

L air peut circuler a travers le moteur dans les deux sens.
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‘Motors complying with this standard do not necessarily comply with all the appropriate
requirements of 1 EC Publication 34-1, and dimensions are not in accordance with 1 EC Publi-
cation 72.

1. Scope and object

This standard applies to mill auxiliary motors. It specifies mechanical and electrical
requirements and dimensions for foot-mounted d.c. mill auxiliary motors for heavy duty steel
mill service. It covers series, compound, shunt, compositely and separately excited motors and
motors with compensating winding, with rated voltages of 230 V, 460 V and ‘550 V, with rated
outputs 3.75 kW to 243 kW, and rated speeds 360 rev/min to 1130 rev/min

2. Mouniing

The type of construction and mounting shall be IM 1004 as de
i.e. the shaft, having two conical extensions, is horizontal a

3. Dimernsions and tolerances

The mounting dimensions and tolerances associated ‘with~a_pdrticular frame size shall [be
generally in accordance with Table I arid Figure

4. Enclosure and cooling

U
@]

otors shall Have 3 bé of less than IP 44 as deﬁn_ed in I EC Publicat{on
34-5|and shall have’ onfe : enclosures and methods of cooling as defined in TE
Publication 34-6:

a) totally-enclos A \ e cogled with free convection, IC 40);
b)

5. Convertibility.

Totally-enclosed and ventilated motors shall be mutually convertible by the addition|or
removal of suitable covers. When converting a totally-enclosed motor to ventilated, or vice
versa, it is permissible to remove or add an internal fan.

6. Air flow

Ventilated motors shall meet the specified rated outputs when supplied with the air quantities
given in Table III at the relevant pressures.

The direction of air flow can be in either direction through the motor.
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7. Conducteurs d’alimentation électrique
La position normalisée des conducteurs d’alimentation ¢électrique doit étre sur la partie droite

du moteur vu du coté entrainement (c’est-a-dire vu du cété opposé au collecteur).

En variante, des boites de raccordement sous tube ou des boites a bornes peuvent étre
prévues, si cela est demandé par Putilisateur.

8.  Bouts d’arbre

La-conicité-des—arbres—doitétre de 196 ou 1 10

Un embout avec clavette et écrou de blocage doit étre prévu
Du c6té opposé a I'entrainement, il doit &tre prévu une prote

inement seulement.

Les cotes des bouts d’arbre et de la clavette doivent étre h 11

Note. — 1l est recommandé que l'armature soit construite de %¢
remplagable.

oteur puisse étre

9. Jeu a I’extréemitée de Parmature

Le jeu axial a ’extrémi sasser 5 mm.

10. Valeurs assignég

ju tableau I1L
sque [’essai est
(par exemple,

60 Vet 550 V.

bnner sous des
ur les moteurs

hceord entre le

constructeur et utilisateur.

Dans le cas des moteurs qui fonctionnent sous des tensions supérieures a la vyaleur assignée,
le couple maximal en fonctionnement spécifié au tableau I peut étre réduit

11. Moteurs alimentés a partir d’une source redressée

Les moteurs doivent pouvoir fonctionner d’une maniére satisfaisante sous les puissances
assignées indiguées au tableau III lorsqu’ils sont alimentés par une source redressée a tension
variable (c’est-a-dire convertisseur a thyristor). Le taux d’harmoniques de cette source ne doit
pas dépasser celui qui est obtenu, dans des conditions similaires, & partir du courant triphasé a
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7. Connection leads
The standard position of the connecting leads shall be on the right side of the motor when

facing the drive end (i.e. the end opposite the commutator).

Alternatively, conduit or terminal boxes may be provided when specified by the purchaser.

8. Shaft extensions

The shaft tapers shall be either 1:9.6 or 1: 10.

Al shaft extension key, a locking device and a nut shall be provided ondhe’drj
shaft guard (thimble) shall be provided on the non-drive end.

o
=3
o
e
=]
o
=
28
o
=]
[72]
o
-
—
=3
o
w
=
)
=
o
>
-
o
=
@,
@}
=
w
IS
s
o,
~
o
<
[72]
j=nd
=2
o
)
=
[
=)

Notd — It is recommended that the armature construction shall enable the

9. Armature end play

The axial end play of the armature sh ; d §/my

10. Rateg values

hall
conl'\l[lply with mp specified in Clause 13 when tested on a direct
curfent supply\havyi ; i htor
soufce).

Standard rated valtages for individual motors shall be 230 V, 460 V and 550 V. Other voltages
AWEE anufacturer and the purchaser.

> V shall be capable of operating up to 500 V. Maximum operafing
volfagedeve ated for 460 V and 550 V shall be agreed between the manufactprer

or.motors operating at voltage levels above the standard rated value, the maximum load
torques specified in Table 111 may be reduced.

11. Motors supplied from rectified power supplies

Motors shall be suitable for satisfactory operation at the rated outputs listed in Table III
when supplied from a variable voltage rectified power source (i.e. thyristor converter). The
ripple content of this power source should not exceed that derived under similar circumstances
from three-phase 50 Hz or 60 Hz, six controlled pulses (300 Hz or 360 Hz predominant ripple
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50 Hz ou 60 Hz, avec six impulsions de commande (fréquence d’ondulation prédominante
300 Hz ou 360 Hz respectivement), le réglage de phases du redresseur ne dépassant pas 20% de
I’état d’amorgage indépendant (c’est-a-dire tension moyenne continue de 460 V a partir d’une
tension alternative de valeur efficace 415 V entre phases).

Note. — Quand les moteurs sont alimentés & partir d’une source alternative redressée autre que celle prévue ci-dessus,
leurs caractéristiques de fonctionnement peuvent s'écarter matériellement de celles de moteurs similaires
alimentés par une source continue dont la tension a la méme valeur efficace. Pour les mémes charges
assignées, I'échauffement, la régulation de vitesse et le niveau de bruit peuvent étre augmentés et la commu-
tation pourrait étre compromise. Le degré de différence dépendra du niveau des courants des harmoniques
circulant dans le circuit du moteur et peut devenir plus significatif quand le nombre d’impulsions du

redresseur est faible (< 6) et le taux de réglage de phases ¢leve (> 20%).

Quand les moteurs fonctionnent a partir d’alimentations redressées, comme indiqué ci-dessus, des courants
induits dans les paliers peuvent se produire, du fait que les courants des harmoniques a haute fréquence sont

i

SV TS 1 T + 1 1 iat] Ao " bl 1
mraus—par-CounpragcCapacimonrcronrorrcmentrerrenoyar—ac T armatut Tees—parTq

dans le secondaire du transformateur. Bien que les niveaux de ces courants d’hagmonique;
lement de faible amplitude, ils peuvent, dans certains cas, endommager 3 me Iessurfad

O

2. Tension d’excitation

I’acheteur.

3. Echauffement
a puissance assignée, au service
, ne doit pas &tre supérieur 4 75 K

est mesuré par variation de résistan

picces
fonc

a la présente norme, l'échauffement peut étre
de résistance. Un essai en charge destiné a vérifier |

14.</Temperature ambiante — Altitude

circuit de terre
b soient norma-
s des paliers.

4 excitation
nstructeur et

assigné et a
lorsqu’il est
be. L’échauf-
es balais, les
préjudice au
it.

mesuré par
bs caractéris-
ttre entrepris
température

Les moteurs doivent pouvoir fonctionrier a toute température comprise entre —30°C et

+40 °C et a une altitude inférieure ou égale a 1 000 m.

15. Echauffement en période d’attente des enroulements d’excitation

Les enroulements shunt a excitation séparée des moteurs shunt et compound, alimentés sous

leur tension assignée, doivent pouvoir supporter le courant total d’excitation
continue en période d’attente sans excéder I’échauffement spécifié a Iarticle 13.

de maniére
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frequency respectively) and with the phase control of the rectifier not exceeding 20% of the free-
firing condition (i.e. 460 V mean d.c. level from 415 V a.c. r.ms. line-to-line voltage).

Note. — When motors are operated from a rectified a.c. supply other than described above, the performance may

12.  Field

Oth

T
excq
mea
brus
the

dem

and|i

othe

differ materially from that of similar motors when operated from a d.c. source having the same effective value
of voltage. At the same rated loads, the temperature rise, speed regulation, and noise level may be increased
and commutation could be adversely affected. The degree of difference will depend upon the level of ripple
currents circulated in the motor circuit and is more significant when the rectifier pulse number is low (<6)
and the amount of phase control is high (> 20%).

When motors are operated from rectified power supplies, as indicated above, bearing currents may become
evident due to high-frequency ripple currents being transmitted through the capacitive coupling between the

voltage

14. Amblent temperature and altitude

armature winding and core and returned through the earth path to the transformer secondacy. While these
ripple-current levels are normally small in magnitude, they may result in long-ter ring
surfaces under certain conditions.

rs/shall be 23Q V.

not
len
tor,

to
52)
ind

Motors shall be suitable for operation at any temperature between —30°C and 440 °C and
at an altitude not exceeding 1 000 m.

15. Field standstill heating

When supplied at the rated voltage, the separately-excited field windings of shunt and
compound motors shall be capable of full continuous excitation at standstill without exceeding
the temperature rise specified in Clause 13.
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16. Regulation de la vitesse

16.1 Moteurs a vitesse réglable

La courbe en charge de ce type de moteur sera telle qu’entre le fonctionnement a vide et le
fonctionnement a la puissance assignée pendant 60 min pour les moteurs fermés sous capot
étanche, ou en service continu pour les moteurs ventilés, ’écart entre les vitesses a ces deux
points de fonctionnement n’excédera pas les valeurs indiquées ci-dessous:

Vitesse de base Effet maximal de régulation
(%) (%)
100 15
200 20
300 25

—

.2 Moteurs compound

En service « 60 min» pour les moteurs fermeés ou en seryice sQnti urs ventilés,
i entier prés
des tours de I’enroulement série.

11. Variations de la vitesse dues a I’échauffemen

oid au moteur chaud pendant une
a vitesse assignée pour l¢s machines
fermées, ou 15% de la vitesse achines ventilées.

A lytempexs z {e fonctidnnement, sous tension et charge assignées et{avec pleine
excitatiQu Pécs

Moment d¥nertie

Le moment d’inertie (I) de I'armature en termes de mr? (m = masse; r = rayon moyen de
giration) ne doit pas dépasser la valeur appropriée indiquée au tableau IIL

Note. — Le moment d’inertie est défini dans la Norme 1SO 31/111-1978, n° 3-9.1.
21. Vitesse maximale

Le moteur doit pouvoir fonctionner sans dommage 4 la vitesse maximale de sécurité
appropriée, indiquée au tableau IIL
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Speed regulation

Adjustable speed motors

The regulation of adjustable speed motors from no-load to the basic 60 min rating for totally-
enclosed motors or at the continuous rating for ventilated motors shall not exceed the values

given below as appropriate.

Base speed Maximum regulation
(%) (%)
! FaATAY 1 s
200 20
300 25

Af the 60 min rating for totally-enclosed motors or at the con
motdrs, the excitation shall be 50% shunt and 50% series to wj
seriey turns.

Variation in speed due to heating

The variation in speed from full load e

not ¢xceed 20% of the rated speed for to
ventflated machines.

Variation from rated speée
At normal in
above or below tHe

Direction okrotatig

all not exceed 7.5%.

Al able of operation in either direction of rotation.

Momrnt of inertia

oad and voltage, and at full field, the variati

all
for

The moment of inertia (/) of the armature in terms of mr? (m = mass; r = mean radius of

gyration) shall not exceed the appropriate value given in Table IIL
Note. — The moment of inertia is defined in 1SO Standard 31/111-1978, No. 3-9.1.

Maximum speed

The motor shall be capable of running without damage at the appropriate maximum safe

operating speed given in Table IIL
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22. Marquage des plaques signalétiques

Toutes les plaques signalétiques doivent porter au moins les informations suivantes:

1) Nom du constructeur.
2) Année de fabrication ou un code pour celle-ci, qui peut étre inclus dans le numéro de série.
3) Numéro de série du constructeur.
4) . Désignation du modéle du constructeur.
5) Désignation de la carcasse et conicité de I’arbre.
6) Numeéro et date de la spécification (par exemple: CET 34-13 (1980)).
7) Tension assignée et « c.c.» ou « courant continu».
8) Puissance assignée (kW).
9) Caractéristique de durée a puissance assignée.
10) Courant sous puissance assignée.
[1) Vitesse a puissance assignée (tr/min).
12) Vitesse maximale de sécurité (tr/min).
13) Branchement des enroulements de champ (shunt, con , \seriéN\ou B excitation
séparée).
14) Tension d’excitation.
15) Classe d’isolement.
16) Masse du moteur (kg).
17) Type de capot (tel qu’il a été fourni).
18) Débit d’air (m?/s) et pression (Pa) pour uh réginy

&
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22. Rating plate marking

The following minimum information shall be given on all rating plates:

1) The manufacturer’s name.
2) The year of manufacture or a code for such, which may be included in the serial number.
3) The manufacturer’s serial number.
4) The manufacturer’s type designation.
5) The frame designation and shaft taper.
6) The number and date of the specification (e.g. IEC 34-13 (1980)).
7) The rated voltage and “d.c.” or “direct current”.
8) The rated output (kW).
9) The time rating at rated output.

10) The current at rated output.

11) The speed at rated output (rev/min).

12) The maximum safe operating speed (rev/min).

13) Kield winding connections (shunt, compound, series or separately e

14) The excitation voltage.

15) The class of insulation.

16) The mass of the motor (kg).

17) The type of enclosure (as supplied).
18) The airflow (m3/s) and pressure (Pa) for continyqus



https://iecnorm.com/api/?name=8cc5aa185e3996d521ffed19bf9f1c9b

—_ 20 —

"€LT OSI
SULION B] 09AB NULIOJUOD UD SUOINOQ sop 28191y ap SANJWEIP S3] 19 sauuskow sa11s sap a8essed op snoui s3] Jnod sagsyewrIoU
SONbLIIoW SIN{BA 3] JUSWDAIAdSAI JUOS Sa1UBLIBA S “(UOiIEdgNd 21130 2p INQIP Nk 2A1IBOIIAXS 310U B[ JI0A) SV UOHBDIIAS B

3P $OUDUT U SUOISUSLIIP S3P SINbLIW SIUS[EAINDY SP JUOS 96 © [ NDILOD SAUUOIOD XNE HY 12 Y 1nod snssap-1o sagnbipul $3j00 ¥ — 7
'SO[RULIDP SIOI} B TUBIYDD
SBO 3] ‘91PUOLIE S2UYDUL $3D Boo._w_ombéoo Bl op 1U2)[Nsal (¥ 19 Y )7 Jnod sajuenea sa] 93dsoxa f nes|qe) Ne s3anbipul $3300 S —— °f SAON
CPIT| $6'88Y [9°87T| 61€°01 | L6081 | 8%0E | [T'Ly| S0 ST| &y'86 ¥ST| SLS'LI6 | $'869| T¥ | SY'vP| St | 8€0'9F €07 9066 9L | S8°0SY [S64 11SL8°C6L 1| S9'EIT 1| ¥¥I6] 818
CrIl|  S'vpb [9°8TT| 61€°01 | SLT'89L | P'6LT| [V'90Y ! §z| € ¥ST| SL9'8T8 | +'099| 9¢ 1'8¢| 6€ | 8896t 6'siz] 688 8639 ¥90F {€04 1) S'PIL 1| SP'L8I [ S'ST8) 9i8
~— T -
T9L | SLTIV |9°8TT| 61€°01 ceel | sover | ders] sgel "SI LS8 79L |SS°065) 9€ I's¢] 6€ | 889'6€ | SI'P81y 8TI8 SE9| S9PLE (8E§ 1| SO'EPSE| I'VSO1 oL vI8

TOL | LVILE |8LLI| 61€01 | STRETI | SS'60T | T'6vE m%z\%ﬁ wm\o\ﬂmm % LOTSY 0€ | SLIg| €€ | 8eg'ee | SL'8SY| 6'€TL| SILS| STL'6EE (8841 L6S 1| V16 89891 TI8

A
9L 6'THE |8°LLI| 61€°01 | SLOT6 8LLL [8'70E | SO'61 L6 €0 S£9 ﬂ\.v 0f {SLS'8Z| €€ | T9I0E | SO'9OFI| +'099| L'0TS| SITIE [pLg 1] SE€9LTT| §'6T8 £779| 018
9L SLie 8Ll 6IE01 ] 688 1'S91 | |1'T6T| SO'6l) LTI| 8 ! %Mr T¥8¢ 0¢ |SLS'8T! €€ | T9I'0E |SLI'0E1| S9°8T9 | STILY | SL'S8T (00T I| S90T 1] SL°E6L |S8'LLS| 808
9L Y6LT | LTI{ 61€°01 | STL'SS ¥'Zs1 1 4€097 | STS'6 LTI L6'ES 861 \0ZS N2 ¥ ST| 9T | ¥61'9T LTI v'EEs| 161y ST |ELQ 1| SUELOT| S869 805| 908
<
9L ¥ST | LTI| 6101 | S8°69 L'6E1 | [9'8TT | §25°6 Lrsres | oLest| (669 | €8 610'¢T LT} 9°T8%| I8¢ 9'87T |£8 9'066 L'LY9 TLSY| YO8
9L €1pT | LTI 61€°01| $5°T8 LT1| 61T | $TS6 LT S¥vr | L6El| & Zvel 0 TLSy| 9°6se 61T |T€ 8'6£6 6965 8Iey| €08
T9L | sLo'elz | Lzl 61€01| 95°SS | S9'0TI | 41481 | $TS'6 1STS6 | TTTT vl S0° 8 0t I'61p | S'L1€} SL9°€61 |1€ |ST0'6ER L'OTS 18¢) 708
ol:1 olftf 961
XA HX A VA o4 EZ Kz [€%] o4 a1 M Ao I 28558
ag MU0 Slupp| o) Y
ax | aH | 5 \2 4 H qg | 8V | 5
Ina)ow n adA L
P uoje[I1udA 5p aues | ap anbseyy np soejung H. y 7

UOBIUSWI[E,P SIN3ONPUO))

Q Saqpguanu ua Sagnbipul 1uos suoIsudWIp 3| s3I

2SSDIIDO D] 3P $S22SYDULIOU SUOISUI

[ Nva1av]



https://iecnorm.com/api/?name=8cc5aa185e3996d521ffed19bf9f1c9b

—_ 2] —

12pUBIS OS] 1M 2DUBPIOIDE UL $I[0q JO SIIUWIEIP PBAIY) PUE ‘Q0UBIBI[D SIAIIS WNIPSW JO] SI{OY 0UBIEI[D
JLAW pIepuhs A[3af susup sAneuIslE 2y ‘(uoneorqnd siyy Jo Sutuuidaq syl Je sjoN Aoteue(dxg 29s) UOHED
-j10adg ISIY 1 JO Sua[eAINDS outow 218 13de) 96 ° | JOj SUWN|OD 3YI Ul X Pue Y 10j pajonb suoisudwip 34y —— 7
. -saoe|d [RWIOOP 221Y) O} ‘AIBSS300U
usyM ‘Jjo pap 00 10911p 3B ‘[ X PUR Y )7 0} SIANBLIdIE 3y} 1daoXa ‘] J[qEL Ul SUOISUIWIP YL — [ SPION
EYIT| S6'88y 19°8TT| 61€°01 | L6O8L | 8VOE| T'LSY 61 \mN%\ vmw SLSLI6 | S'869| T | SY¥Y| S¥ | 8L09P | T'EOZ| 9066 T9L| S80Sy |SpL 1|SL8E6L 1| S9'E9T 1| v'v16) 8i8
€Y1 Svby |9°8TT| 61€°01 | SLT8IL | V6L v'90¥| SO'61 w.mw\ﬂx 54 \mﬁoy ¥'099{ 9¢ 1'8¢} 6¢ | 889'6¢ 6SIT] 6881 8689( VYOOV |€PL 1] SPILI|SPL8I 1] S°6T8| 918
|
T9L | SLTIY |98CT| 61¢€01 L'6€l | S6PET ||S€°L8E | SO'61 nmﬁ&n.mw PST Q SSI6S| 9¢ I'8¢| 6€ | 889'6¢ | SI'V8I} 8TI8 SE9| S9PLE [BES 1| SO'EVS 1| 1'pSOI 9L| vi8
AV =
TOL | LYILE |SLLT| 61€01 | STRETL | SS60T ||ST6VE | SO61| LS| S¢9 mm.m/ﬂ/ﬂ@w\ n.omm\odv SLIE| €€ | 8ECEC | SL'8SI| 6'€TL| STILS| STL'6EE |8BE | L6E 1| ~¥'V16 8689 TI8
9L 6TPE |8LLI| 61€01 | SLOT6 | SLLI|| 8¥0E| SO61| LTI]LEES MM@TW@@\&? 0€/]SLS8T| €€ | TOV'0E | SO9PI} #099| LOTS| SULLE [PLTI| SEILL | §°6C8 £779| 018
9L SLIE I8 LLI 61E0L | 688 1691 || 126 | SO'61] LTI 805 |SIv8l /(&m & 0€, \ﬂv‘wm € | T91°0E |SLIOST} S9'8TY | ST'LY | SL'S8T {OPT 1| S90T 1} SL'E6L |S&LLS| 808
9L P'6LT | LTI} 61€°01 | STL'SS TS |S€°09T | STS6 LTI LO'ES | SL8ST|  L'0Ty/| L'eoe @ QN 961°9C LTl v'ees) rely ¥ST [€LO 1] ST'ELOT| $869 80S| 908
pal
9L PST | LTI 61€°01 | S8°69 L6E1 || 9'8TT|STS6 LT SULS | L6gl %ﬂ#\ m.me’lom\ m\A.NN 0'¢e LTI} 9'T8Y| I8¢ 9877 | £B6 9066 | L'LY9 | TLSY| vO8
9L CIPT | LTI} 6lE01| SST8 LT || 6'SIT|STS6 LT SYvy | L6cl| Sybb | 6TPE| 0T \STTTT| TT TLSy | 96Se| - 6°S1T [TE6 86t6 | 6965 | 8lEy| €08
TOL | SLOGIZ | LTI[61€01| 95°6S | S90TI |SH'¥81 | STS6 15786 | TLTT €l S000F | 8v0E| 0T \wﬁ_ 16 SLIE| SLIE6L |1E8 |STOGER LoTs 18€| 708
‘Gam._./uw&. \ 13de]| Jade]
YA HA JA | VA o4 44 an as oA a4 ol 1961 \ di:1l 96:1
ag i 3Zis
ax dH 39 g H g9 Y laweiy
Spea[ JOI0JN aoejans J3ue() 100p UCIB[HUSA HX x \ 1
Sasjpuatynu Ul UaA18 24v SuoISUPUAD JIY
SUOISURUIIP JUIDLf pADPUDIS

[ 919V



https://iecnorm.com/api/?name=8cc5aa185e3996d521ffed19bf9f1c9b

—_ )

TaBLEAU 11

Dimensions normalisées pour 'arbre

Toutes les dimensions sont indiquées en millimétres

Bouts d’arbre conique de conicité 1 :9,6 Bouts d’arbre conique de conicité 1 : 10
(AISE) (ISO)
Type .
~ Filetage
de Cotes d'arbre Filetage darbre Clavetie Cotes dar , Clavette
car- F\ d’arbre
casse N

Pas de

N N \E\ Pas de
FN U Vv Y XE file- F GD @\ \)\ XE|file- | F {GD
tage

\/ tage
\2\8/ 30| 2 121 8

82
803 |127 50,8 82,55 | 31,75 | 31,75 | 3,175 | 127 7 Q&b\ 0 >28 36 3 |12] 8
M 82

804 | 127 50,8 82,55 | 31,75 31,75 | 3,175 12h b\ 28 36| 3 121 8

806 |142,875| 63,5 95,25 34,9}5« 38,1 @ /]{,/ ({2\58 \l>§8 65| 105 |35 421 3 16 | 10

N4
808 | 158,75 | 76,2 107,95 | 38,1 50; 3,l7g\ 19,& 12,7/ 155,5 75110535 48 3 18 | It
810 | 161,925| 82,55 | 107,95 4l,27({ 57,15 \3\{ 190051 12,7 | 160,75 | 85| 90|40 56| 4 20 12
[N
812 1778 92,021/\%,65/’1&& 63, 3ATSN19,05 12,7 | 1733 951 90140 6414 4 22 1 14
814 | 180,975 [ 10R95 \%)ﬁ (FI\,(%S \\{ﬁ\jS 254 | 19,05 178,45 | 110} 120 (45 80| 4 25 1 14
@,\35\ 5&\ 82% 3,175 | 31,75 (19,05 | 191,1 | 120|120 |45 901 4 28 | 16

1%475
818 192&3/2/1& 14&5\j{ 8 | 88,9 3,175 |31,75(254 | 199,05 | 130|150 |40* | 100 ] 4 28 | 16

lisee ¢fin que la dimension XG (tableau I) puisse étre maintenue.

802 | 112,712 44,45 69,85 | 30,162 | 254 3,175 12,7 | 12,7\ 110,7 ¥5

816 | 1968

normalisé de conicité AISE (1:9,6) résultent de la conversion directe de$ inches, arrondie,

niques normalisés en unités métriques (1:10) sont conformes & ISO/R 775-19¢9 pour les bouts
d'atbresconiques longs (dimensions 802 4 808) et les bouts d’arbres coniques courts (dimensiongd 810 a 818).
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TasLE 11

Standard shaft dimensions

All dimensions are given in millimeires

Conical shaft extensions 1 : 9.6 taper Conical shaft extensions 1: 10 taper
(AISE) (1S0)
Frame . . . . aft
size Shaft dimensions Shaft thread Key Shaft dimensions read Key

N Pitch N /\ itch
iy U 4 Y XE | of | F |GD| oo | UL V\Y }E\ 0 \Q/(:D
thread \ &Qea N

] BN
802 | 1137121 44.45 69.85 | 30.162 | 25.4 3.075 | 127 | 127 llO.Z\Q 82\8& 30 2 12 8
803 | 127 50.8 82.55 | 3175 {3175 | 3.175 | 127 | 127 mx% 28 \36/ 3 12 8

/

804 | 12] 50.8 82.55 | 31.75 3175 | 3175 | 127 ,Li‘f\ 193 XSO 82 \28/ 36| 3 12 8

806 |143.875] 63.5 95.25 | 34925 | 38.1 @1%\‘123 lé.8 \)5\1,0?35 42| 3 16 | 10
808 | 154.75 | 76.2 107.95 | 38.1 50.8 3/\1& B‘({\Q’/ 155.5 ‘/7'{ 10535 | 48] 3 18 1

810 |16]925| 82.55 | 107.95 | 41.275 | 57.15 ({175(1 05 \\1{ @75 8s| 90(40 | se| 4 [20] 2
812 1718 | 92.075| 12065 ﬁ{ﬁ_ \i(s\ \QN\\MQ 123/ 1733 | 95| 90)40 | 64| 4 | 224
N

814 | 184.975|107.95 l20.6£ , 76.2<\{75 %‘4),05 178.45 | 110 | 120 | 45 80 4 25 | 14

816 | 1964.85 117.4&@35 50.8 82, M /3/1.75 19.05 | 191.1 |120]120]45 | 90| 4 |28 |16
818 [198.438127 /h&\%&\ 8\8\9/\ 75 | 3175|254 | 199.05 [ 130|150 |40* | 100| 4 |28 | 16

* Non-stand
Notes 1. — [t to
2. — 802
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